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RIEPILOGO DELLE MODIFICHE
Questo manuale d’uso include la descrizione, cablaggio, specifiche e programmazione dei moduli espansione analogici LREO2AD024,
LRE04AD024 ¢ LRE04PD024.

Questi moduli sono utilizzabile esclusivamente con i relé programmabili LRD... con firmware >V3.0 e il software di programmazione LRXSW
revisione >n°3.
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CAPITOLO 1: INFORMAZIONI DI BASE

Il relé programmabile LRD & un dispositivo elettronico. Per motivi di sicurezza leggere con attenzione e osservare quanto riportato nei paragrafi
con i simboli “AVVISO” o “ATTENZIONE”. Essi includono importanti avvertenze di sicurezza da rispettare durante il trasporto, I'installazione, il
funzionamento o la verifica del controllore LRD.

A ATTENZIONE! Un utilizzo non corretto puod essere causa di lesioni personali.
A ATTENZIONE! Il relé programmbile LRD pud danneggiarsi a causa di un utilizzo errato.

AVVERTENZE PER L'INSTALLAZIONE

E necessario attenersi alle istruzioni di installazione e al manuale utente. La mancata osservanza pud causare un funzionamento non
adeguato, danneggiamenti all’apparecchiatura o in casi estremi morte, gravi lesioni personali o danni ingenti alla proprieta.

A Togliere sempre I'alimentazione prima di eseguire il cablaggio, il collegamento, I'installazione o la rimozione del modulo.

Non installare mai il prodotto in un ambiente che non rispetti i limiti riportati in questo manuale d’uso per alta temperatura, umidita,
polvere, gas corrosivi, vibrazione ecc.

AVVERTENZE PER IL CABLAGGIO

A Un cablaggio e un’installazione inadeguati possono comportare morte, gravi lesioni personali e ingenti danni alla proprieta.

A Il rele programmabile LRD deve essere installato e cablato solo da personale con adeguata esperienza e certificazione.

Assicurarsi che il cablaggio del relé programmabile LRD rispetti tutte le normative e le leggi vigenti, comprese normative e leggi
nazionali.

A Assicurarsi che il dimensionamento dei cavi sia corretto per la corrente nominale richiesta.
A Separare sempre i cavi CA, i cavi CC con cicli di commutazione ad alta frequenza e i cavi del segnale a bassa tensione.

AVVERTENZE PER IL FUNZIONAMENTO

Per garantire un funzionamento sicuro del relé programmabile LRD & necessario eseguire un test funzionale e di sicurezza completo. La
messa in esercizio del’LRD deve avvenire solo dopo aver completato tutti i test a conferma di un funzionamento ottimale e sicuro.
Qgni guasto potenziale dell'applicazione dovrebbe essere previsto nel test. La mancata osservanza pud comportare un funzionamento errato,
danneggiamenti all’apparecchiatura o in casi estremi morte, gravi lesioni personali o danni ingenti alla proprieta.

Se il modulo & alimentato, non toccare mai morsetti, conduttori o componenti elettrici esposti. La mancata osservanza puo comportare
un funzionamento errato, danneggiamenti all’apparecchiatura o in casi estremi morte, gravi lesioni personali o danni ingenti alla proprieta.

Si consiglia di aggiungere protezioni di sicurezza, quali I'arresto di emergenza e il circuito di interblocco esterno nell’eventualita che il
relé programmabile LRD debba essere disattivato immediatamente.

VERIFICA PRIMA DELLINSTALLAZIONE

Ogni relé programmabile LRD & stato collaudato e verificato completamente prima della spedizione. Attenersi alle procedure di verifica seguenti

dopo aver tolto dall'imballo il rele programmabile LRD.

— Controllare se il codice del modello LRD ricevuto corrisponde al numero di modello ordinato.

— Controllare se sono presenti danni dovuti al trasporto del’LRD. Non collegare il relé programmabile LRD alla rete di alimentazione in presenza
di danneggiamenti.

Contattare il Servizio Clienti LOVATO Electric (Tel. 035 4282422 - E-mail: service@LovatoElectric.com) in presenza di anomalie.

AVVERTENZE SULLE CONDIZIONI AMBIENTALI

La scelta del sito di installazione del relé programmabile LRD & molto importante. Influenza direttamente la funzionalita e la durata dell’LRD.
Scegliere con attenzione un sito di installazione compatibile con i requisiti seguenti.

— Montare il modulo in verticale

— Temperatura ambiente: da -20°C...+55°C (-4°F...+131°F)

— Evitare di installare 'LRD in prossimita di fonti di calore

— Evitare ambienti con perdite d’acqua, condensa o umidita

— Evitare I'esposizione alla luce diretta del sole

— Evitare olio, grasso e gas

— Evitare il contatto con gas corrosivi e liquidi

— Evitare che polvere, residui e trucioli di metallo possano venire a contatto con LRD

— Evitare interferenza elettromagnetica (es. saldatrici)

— Evitare vibrazioni eccessive; se non & possibile evitare tali vibrazioni si consiglia di installare un dispositivo anti-vibrazioni di attenuazione.

ESCLUSIONE DI RESPONSABILITA

La presente pubblicazione & stata rivista per assicurare la coerenza con I'hardware e il software descritti. Poiché non & possibile escludere
completamente eventuali variazioni non & possibile garantire la piena coerenza. Tuttavia le informazioni contenute nel documento sono riviste
regolarmente e tutte le correzioni necessarie vengono incluse nelle edizioni successive.
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LRD - IDENTIFICAZIONE DEL MODELLO

1y et I O A B B

I L]
a b c

a. LR = serie rele programmabile LR...

b. D = modulo base con display
E = modulo di espansione

c. 10 => modulo base 6 Ingressi digitali + 4 Uscite digitali

| |

d. R = Uscite digitali a rele
T = Uscite digitali a transistor

e. A240 — tensione di alimentazione 100...240VAC

D024 = tensione di alimentazione 24VDC
A024 = tensione di alimentazione 24VAC

12 = modulo base 8 Ingressi digitali @ + 4 Uscite digitali
20 => modulo base 12 Ingressi digitali ® + 8 Uscite digitali
08 => modulo di espansione 4 Ingressi digitali + 4 Uscite digitali

P00 = modulo di comunicazione MODBUS

@ La versione D024 ¢ equipaggiata con 2 ingressi digitali che possono essere utilizzati come ingressi analogici 0...10VDC.
® La versione D024 ¢ equipaggiata con 4 ingressi digitali che possono essere utilizzati come ingressi analogici 0...10VDC.

CODIFICA DEGLI ACCESSORI PER | RELE PROGRAMMABILI LRD

I I S I e B A B A O

| |

|

a b

a. LRX = accessorio per relé programmabile LR...

b. C00 = cavo di connessione PC <> modulo base LRD...
D00 = manuale operativo per la programmazione in italiano (cartaceo)
D01 = manuale operativo per la programmazione in inglese (cartaceo)
D02 = manuale operativo per la programmazione in spagnolo (cartaceo)
D03 => manuale operativo per la programmazione in francese (cartaceo)

MO0 = memoria di backup del programma

SW = software di programmazione e supervisione (CD-Rom)

GUIDA RAPIDA ALLA CONFIGURAZIONE

Questa sezione & una guida semplice di 5 passi per la connessione, la programmazione e la messa in funzione del vostro nuovo LRD. Non
intende essere una guida esaustiva per tutte le informazioni relative alla programmazione e all'installazione del vostro sistema. Per informazioni
pil dettagliate fare riferimento alle altre sezioni del manuale.

INSTALLAZIONE DEL SOFTWARE LRXSW

Installare il software LRXSW da CD. Per eventuali aggiornamenti, contattare il nostro ufficio Servizio Clienti (Tel. 035-4282422,

e-mail: service@LovatoElectric.com)

Tioﬂ Setup — LRD Client

Welcome to the LRDO Client Setup
Wizard
This will install LRD Client 2.9.030417 on your computer.

It is recormmended that you close all other applications before
continuing.

Click Mext to continue, or Cancel to exit Setup.

|§ Mewnt > i [ Cancel
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COLLEGARE LALIMENTAZIONE ALLLRD
Collegare I'alimentazione al’'LRD attenendosi agli schemi di cablaggio riportati di seguito per I'alimentazione VAC (LRD..A024 e LRD..A240) e
VDC (LRD..D024) dei moduli compatibili. Vedere il “Capitolo 2: Installazione” per le istruzioni complete di cablaggio e installazione.

| 24VDC +
24VAC —1 —
100..240VAC 3 iy

50/60Hz | | |
N L N ro- i
@ DD |
VAC VDC |
]
i

I . L

——— e —

COLLEGAMENTO DEL CAVO DI PROGRAMMAZIONE LRXC00
Togliere la copertura del connettore in plastica dal’LRD utilizzando un cacciavite a testa piatta come mostrato nella figura di seguito. Inserire la
parte terminale del connettore di plastica del cavo di programmazione nel’LRD come mostrato nella figura di seguito. Collegare I'altra estremita

del cavo in una porta seriale RS232 sul computer.
N N 7@

W2 B 1A A

213 W5 6 AlR

2400 Thput8 x DC 010 2400 TnputB ¥ DC 010 2400 Tnput8 x DC 010
VDG VDG VDG

&8l —) &8

BQPA B@A Upload

g

Output 4 x relay /8A

gt dx oy / g @ = Download .
‘ LRX SW @
LRX €00 -

IMPOSTARE LA COMUNICAZIONE
a. Aprire il software LRXSW e selezionare “Nuovo documento Ladder” come mostrato di seguito a sinistra.

H LRD Client

b. Selezionare “Operazione/Connetti porta com...” come mostrato di seguito a destra.

File Edit m Yiew Help

Link Com Fort
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c. Selezionare il numero corretto della porta Com a cui & collegato il cavo di programmazione e quindi premere il tasto “Connetti”.

Link Com Port

@ COM1 PORT; (" COMS PORT
" COM2 PORT (" COM& PORT
" COM3 PORT (" COM7 PORT

(" COM4 PORT ( COMS PORT
[(Lo | maik | ciose |

d. LRXSW avvia quindi il rilevamento dell’LRD collegato per completare la propria connessione.

SCRITTURA DI UN SEMPLICE PROGRAMMA

a. Scrivere un semplice programma di una linea facendo clic sulla cella pit a sinistra in corrispondenza della riga 001 della griglia di
programmazione; quindi fare clic sull’icona del contatto “M” sulla barra degli strumenti ladder, come mostrato di seguito. Selezionare M01 e
quindi premere il tasto OK. Vedere il Capitolo 4: Istruzioni per la programmazione Ladder per le definizioni dell'intera serie di istruzioni.

~ LAD Version: o =]
Illﬁi l. IE c @@l@l QIIEIIOA a4 e

Coil Contact: Capacity 1200 frea spacs PC Mode: A
Syabol:
*:Used 001

1:123456789ABC
Z2:1234 002

X:123456789ABC

Q:12345678 P:1
z o |x ®  |uslr]
Y:123456789ABC
Internal auxiliary relay
M:123d56789ABCDEF L. n [l -] o137
T:123456789ABCDEF L.l et Toe
C:123456789ABCDEF L. « SR -  STR HOT -
R:123456789ABCDEF .|
G:123456789ABCDEF L [« | cances |
H:123456789ABCDEF L. pom
L:12345678
b: 0 008
009 -
£
e il il i) i ol i) 4B 0 5 0 5% 261 81 5 10 21 &E@
|DHET. gen Ver:Ver:x.x | Status:Step OFFLINE Model LRD-20VT-D .01

Nota: se la barra degli strumenti ladder non & visibile in fondo alla videata, selezionare Visualizza>>Barra degli strumenti ladder dal menu per
visualizzarla.
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b. Utilizzare il tasto “A” sulla tastiera (o I'icona “A” sulla barra degli strumenti ladder) per disegnare la linea orizzontale del circuito dal contatto
M alla cella piu a destra, come mostrato di seguito.

% LAD Version:

File Edit Oparation Yiew Help

_»,mt_l

*:Used
1:123456789ABC

Z:1234

X:123456789ABC

L=}

:112345678 P:1

-

:123456789ABC

$1123456789ABCDEF Ll

*
:123456789ABCDEF .l

-1

[z}

1123456 789ABCDEF L.l

:123456789ABCDEF .|

o

1123456789ABCDEF Ll

:123456789ABCDEF L.

=)

$112345678

b: 0

JOET. gen

Yar:Ver:x.x | Status: Slvp

DEE gEE~ HEER ®l@lll0\ﬂ! ©|

Capacity 1197 freq space

e
o ——

002

003

005

007

009

Hedel LRO-20VT-D

EEQEEME@%%%W Q@]WW@@HBFQHE.‘%

ID:01

PC Mode: A

c. Selezionare I'icona della bobina “Q” dalla barra degli strumenti ladder e trascinarla sulla cella pit a destra della griglia. Selezionare Q01 dalla
finestra di dialogo e premere OK come mostrato di seguito. Vedere il Capitolo 4: Istruzioni per la programmazione Ladder per le definizioni

dell’intera serie di istruzioni.

*:Used
1:123456789ABC

2:1234
X:123456789ABC
Q:12345678 P:1
Y:123456789ABC
N:123456T89ABCDEF ,J

*
T:123456789ABCDEF L)

PC Heda: A

d. Eseguire il test di un semplice programma. Dal menu Operazione, selezionare la funzione Scrivi e scrivere il programma nel’LRD connesso

come mostrato di seguito.

Z:le Edit MK‘RN Help
. . E Moni tor

Simulator
LDll/CDnﬂ Simulator Controel
Symbol: -

Run Ctrl+k
*:Used v Stop Ctrl+T
1:12345¢ r
Z:1234 Quit Ctrl+Q
X:12345¢Read

Q:12545¢ Rrc 5o,

* Analog Set. ..
Y:12345¢ Pasivord . ;

. Language
X i23455' Module System Set. ..

| frite

T:12345¢ Link Com Port...
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e. Selezionare I'icona RUN dalla barra degli strumenti e selezionare “No” alla richiesta del messaggio “Leggere il programma dal modulo?”,

come mostrato di seguito.

EECEGRICELD

EEQZERREER
s

Coil/Contact:
Symbol:

*:Used
1:123456789ABC

2:1234
X:123456789ABC
Q:12345678 P:1
Y::ZSﬂSSTSQ!BC
M:123466T89ABCDEF L.l
T::ZGdSGTSQaBCDEF =

C:123456789ABCDEF .

Capacity: 1196 fres space.
Hﬂll
001 Ir

002

003

Do you want to read program from Module ?

E:1234567T89ABCDEF L.l
G:123456T89ABCDEF ..l
H:123456789ABCDEF ..
L:12345678

D: 0O

f.

Nella finestra di dialogo Stato ingresso, fare clic su M01 per attivare il contatto M01 che attivera I'uscita Q01 come mostrato di seguito. Il
circuito evidenziato sara attivo e la prima uscita (Q01) sul’LRD sara ON. Vedere il Capitolo 3: Strumenti di programmazione per informazioni

pill dettagliate sul software.

EElERIGIREEEIR

Axse@eNna e

Coil/Contact:
Symbol:

*: Status ON

1:1234567894ABC
Z:1234
¥:123456789ABC
Q:12345678 P:1
Y:;23456TBQABC
M:123456789ABCDEF L.

*

T:123456789ABCDEF ..

Capacity: 1196 free space.

Qol

mil.
001 |

C:123456 TB9ABCDEF ..

R:123456789ABCDEF ..
G:123456789ABCDEF L.
H:1234567T89ABCDEF L)

L:12345678

007
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CAPITOLO 2: INSTALLAZIONE

SPECIFICHE GENERALI

LRD & un relé programmabile con un massimo di 44 punti I/0 ed & programmabile in logica Ladder o mediante FBD (blocchi funzione).
LRD ¢ espandibile aggiungendo al massimo: 3 moduli LRE0S... + 2 moduli LREO2A D024 + 1 modulo LRE0O4P D024 + 1 modulo LREQ4 D024 +

1 modulo LREPOO.

ATTENZIONE: quando si monta pit di un modulo analogico (LREO2 - 04A - 04P...), LREO4A D024 deve essere I'ultimo dei moduli analogici.

ALIMENTAZIONE

Limite di funzionamento della tensione di alimentazione
in ingresso

Modelli LRD...D024: 20,4-28,8VDC
Modelli LRD...A024: 20,4-28,8VAC 47-63Hz;

Modelli LRD...A240: 85-265VAC 47-63Hz
Assorbimento massimo LRD12...0024: 125 mA; LRD20RD024: 185 mA
LRD...A024: 290 mA; LRD...A240: 100 mA
Sezione dei conduttori (tutti i morsetti) 0,14...2,5mm? (26...14 AWG)
PROGRAMMAZIONE
Linguaggi di programmazione Ladder/Blocchi funzione (FBD)
Memoria di programma 300 righe 0 260 blocchi funzione
Supporto di storage Flash
Velocita di esecuzione 10 ms/ciclo
Display LCD 4 righe x 16 caratteri
TEMPORIZZATORI
Numero massimo Ladder: 31/FBD: 250
Intervallo di temporizzazione 0,01 s-9999 min
CONTATORI
Numero massimo Ladder: 31/FBD: 250
Conteggio massimo 999999
Risoluzione 1
OROLOGIO IN TEMPO REALE (RTC)
Numero massimo Ladder: 31/FBD: 250
Risoluzione 1 min
Intervallo temporale disponibile Settimana, anno, mese, giorno, ora, minuti
COMPARATORE ANALOGICO
Numero massimo Ladder: 31/FBD: 250
Comparazione rispetto agli altri ingressi Ingresso analogico, Temporizzatore, Contatore, Ingresso temperatura (AT),
Uscita analogica (AQ), Ingresso analogico guadagno + offset, valori AS, MD,
PI, MX, AR, DR o numerici
CONDIZIONI AMBIENTALI
Tipo di custodia IP20
Temperatura di impiego -20°...455°C (-4°..+131°F)
Temperatura di stoccaggio -40°...470°C (-40°...+158°F)
Umidita massima 90% (Relativa, senza condensa) (IEC/EN 60068-2-70)
Resistenza alle vibrazioni Ampiezza 0,075mm, accelerazione 1,09 (IEC/EN 60068-2-6)
Resistenza agli urti Valore di picco 15g, 11ms (IEC/EN 60068-2-27)
Presenza di gas Assenza di gas corrosive
Immunita ai disturbi
Scariche elettrostatiche +4kV a contatto; +8kV in aria
Transistori elettrii (fast-burst) Alimentazione VAC: +2kV
Disturbi radio-frequenza condotti-indotti 0,15-80MHz 10V/m
Campo elettromagnetici a radio-frequenza irradiati | 80-1000MHz 10V/m
Emissioni di disturbi elettromagnetici EN 55011 classe B
Peso 8 punti: 175g (a relé); 150g (a transistor)
10, 12 punti: 2409 (a relg); 220g (a transistor)
20 punti: 370g (a rele); 320g (a transistor)
Certificazioni cULus
Conformi alle norme IEC/EN 61131-2, UL508, CSA C22.2 n°14
INGRESSI DISCRETI
Assorbimento di corrente 3,2mA a 24VDC
3,3mA a 24VAC; 1,3mA a 100-240VAC
Soglia “OFF” segnale ingresso 24VDC: < 5VDC;
24VAC: < 6VAV; 100-240VAC: < 40VAC
Soglia “ON” segnale ingresso 24VDC: > 15VDC;
24VAC: >14VAC; 100-240VAC : > 79VAC
Ritardo all’eccitazione ingresso 24VDC: 5ms
24VAC: 5ms
120VAC: 50ms; 240VAC: 25ms
Ritardo alla diseccitazione ingresso 24VDC: 3ms
24VAC: 3ms
120VAC: 50/45ms 50/60Hz; 240VAC: 90/85ms 50/60Hz
Compatibilita con transistor NPN, solo dispositivo a 3 fili
Frequenza ingresso alta velocita 1 kHz
Frequenza ingresso standard <40 Hz
Protezione necessaria Per tensione inversa; vedi cablaggio per dettagli
11
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INGRESSI ANALOGICI

Risoluzione

Modulo base: 12 bit

Intervallo di tensione accettabile

Modulo base: Ingresso analogico: tensione 0-10VDC,
24VDC se utilizzato come ingresso discreto;

Soglia “OFF” segnale di ingresso

< 5VDC (come ingresso discreto 24VDC)

Soglia “ON” segnale di ingresso

> 9,8VDC (come ingresso discreto 24VDC)

Isolamento

Nessuno

Protezione da cortocircuito

Si

Numero totale disponibile

Modulo base: A01-A04

USCITE RELE

Materiale dei contatti

Lega di argento

Corrente nominale

8A

Potenza nominale in HP

1/3 HP a 120V; 1/2 HP a 230V

Carico massimo

Resistivo: 8A per punto
Induttivo: 4A per punto

Tempo di esercizio massimo

15ms (condizioni normali)

Durata prevista (carico nominale)

100.000 operazioni

Carico minimo

16,7mA

USCITE TRANSISTOR

Frequenza uscita max PWM

1,0kHz (0,5ms ON, 0,5ms OFF)

Frequenza uscita max standard 100Hz
Tensione nominale 10-28,8VDC
Portata di corrente 1A

Carico massimo

Resistivo: 0,5A per punto
Induttivo: 0,3A per punto

Carico minimo

0.2mA

NOTA: Per informazioni dei moduli di espansione vedi specifiche del prodotto a capitolo 7.

SPECIFICHE DEL PRODOTTO

Moduli base @
Codice Alimentazione Ingressi Uscite Display e tastierino Max 1/0
LRD12RD024 24VDC 6 digitali, di cui 4 rele v, 201-204 36+40
2 digitali/analogici
LRD12TD024 24VDC 6 digitali, di cui 4 transistor v, 201-204 36+40
2 digitali/analogici
LRD20RD024 24VDC 8 digitali, di cui 8 rele v, 201-204 4+40
4 digitali/analogici
LRD20TD024 24VDC 8 digitali, di cui 8 transistor v, 201-204 4+40
4 digitali/analogici
LRD10RA240 100-240VAC 6 digitali 4 relg v, Z01-204 34+4 0
LRD20RA240 100-240VAC 12 digitali 8 relg v, 201-204 4+40
LRD12RA024 24VAC 8 digitali 4 rele v, 201-204 36+40
LRD20RA024 24VAC 12 digitali 8 rele v, 201-204 4+40
Moduli di espansione @
LRE02AD024 24VDC - 2 analogici — —_
LRE04AD024 24VDC - 4 analogici — —
LRE04PD024 24VDC 4 PT100 — — —
LREO8RD024 24VDC 4 digitali 4 rele — —
LRE08TD024 24VDC 4 digitali 4 transistor . —
LREO8RA240 100-240VAC 4 digitali 4 relg - —_
LREO8RA024 24VAC 4 digitali 4 rele — —
LREPOO 24VDC Modulo di comunicazione, RS485 ModBus RTU slave
Accessori
LRXCO00 Cavo di programmazione LRD, software di programmazione LRD
LRXM00 Memoria di back-up del programma LRD
© Per i moduli LRD con display e tastierino, & possibile aggiungere gli ingressi digitali Z01-204 (tasti freccia).
@ Per altre informazioni sulle specifiche del prodotto vedere il “Capitolo 6: Specifiche del prodotto”.
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MONTAGGIO

Montaggio su guida DIN 35mm

Il relé va sempre montato verticalmente: vedi figura qui di seguito.

Appoggiare 'estremita superiore del relé LRD inserendola sulla guida DIN. Premere leggermente verso il basso e agganciare I'estremita inferiore.
Verificare che il relé sia saldamente montato.

Inserire il connettore nel modulo di espansione e agganciare il modulo sulla guida DIN come riportato sopra. Far scorrere I'espansione sulla
guida verso il LRD e agganciarlo premendo il pulsante di accoppiamento.

CONNETTORE

L N AC100-240V
DC 24V Input 8x DC(A1,A2 0~10V) rl 99

+ - BB A A2 H (][ nput X1 X2 X3 xa
’I. DoENelelvlvvioivie] # Q00O PULSANTE ACCOPPIAMENTO

 — Z@E\ 5 G

‘ Output 4 x Relay /8A || LRX M0O l
i e | s

GUIDADIN

izl

.JLovato 13
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Fissaggio a vite

Utilizzare viti M4x20 per montare direttamente I'LRD come mostrato.

Per l'installazione del modulo di espansione, far scorrere il modulo di espansione e collegarlo con il Modulo Base dopo aver fissato il Modulo
Base.

~ T2 NG AR
0000000000

DC24Y INPUTSXDCIATAZ 1-10VI

2 @ﬁ M4x20 (#8x32)

SO | O
Y4
Z]
\4
S a
00 00006000 " 5550
DC 24V Input 8x DC(A1,A2 0~10V) (l) (N) AC 100240V M4x20 (#8x32)
@ a®
>
N ke @
« X
P4
Output 4 x Relay / 8A LRX M00 COMETTORE EQ/QEQ/Q
P P % 3 ROORY
Ny ey
CABLAGGIO
ATTENZIONE: i cavi del segnale 1/0 non devono essere installati parallelamente al cavo di alimentazione, o nelle stesse canaline per
evitare interferenze nel segnale.
A Per evitare il corto circuito sul lato carico, si consiglia di collegare un fusibile tra ogni morsetto di uscita e i carichi.
SEZIONE DEI CAVI E COPPIA DI SERRAGGIO
—F—
A= | T e |
R D= C1—
mm? 0.14..1.5 0.14...0.75 0.14..25 0.14..25 0.14..15
AWG 26...16 26..18 26..14 26..14 26...16
= C e
(Oﬂff ) @ Nm 06
14in c
@ Ibin 54
Ingressi 24VDC
= 0-10V Analo = 0-10V Analog
1 2 1 2 3 b
[ | l [ [ l
l/”‘\ (/”‘\ TN TN 17T 17N
N AN NN PN N P NN P NN Pl
L | —
+ - Al A2 A3
+ O s @+ Mpa ™
ﬁE T S BERE
V¢ T @ N 0] \‘ \\. \. \\‘
- 1\\ﬁﬁ\ - l \w\\ w\\w [
- nr B 4B B A AR + - nre B 4 5 6 17 B MR B M
@@ (1101191 %1%3%) Q0 QR LLRY VRRLeeeEe
LAY Input DC .V INPUT
i Ipmeee== 2\ | B A28 L
© Fusibile rapido a 1A, interruttore automatico e protezione circuito.
@ Soppressione sovracorrente transitoria (tensione di taglio 43VDC).
14 JLovato
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Collegamento del sensore

24VDC . )

2Bl o o ©
EFr (Bt I

+ - HE QI+ B KB Al AZ r‘ll'c_.ﬁ.r;.z_.ﬂ_:i_.ﬂ.:_______ i
G OB anaas ARl 1 4 L
oC Input vy h ®
! It
llIFEEEEEEEEEEEEE I
ii 1
i ——\S | :
Ingresso 100~240VAC/24VAC
Lo ]
24VAl — —
100..240VAC ¥ @ RRRRR *e RRRERARRERRRR
T NN Y n B ARAERARAIRAAA
| 00 000000 00 0000 0000 00008888
AC .V Input AC .V INPUT
A FayN]| Al Paq ol
Uscita relé
Output 4 x Relay / 8A I l
20 20 29 Q9
2} e 2 J— R
2. 20000 = — e | % 1 “th
50/60Hz L E* | & L U
N/, [‘j :1: } ' U | ,,,,J ,,J
or 12..125VDC E— — i
12...240VAC 50/60Hz ! 12..125VDC

Uscita transistor

~ — —_

OUTPUT 4xTR/0.5A [

L0 V0 O 0O N2 O 20 2o 2 20 2 2

fon ‘e s tw Pote et teT te  _fesT _test o fosn
——=n" -—"
+ 0 | |
— ! |
24VDC I o
0 * I
LJy
12vVDC } }
P .

© Fusibile rapido 1 A, interruttore e protezioni circuito.

® Soppressore sovracorrente transitoria (tensione di taglio 43VDC).

® Soppressore sovracorrente transitoria (tensione di taglio 430VAC per LRD...A240; 43VAC per LRD...A024).
O Fusibile, interruttore e protezioni circuito.

@ Carico induttivo.

.JLovato 15
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CAPITOLO 3: STRUMENTI DI PROGRAMMAZIONE

SOFTWARE DI PROGRAMMAZIONE “LRXSW” PER PC

Il software di programmazione LRXSW offre due modalita di modifica: logica Ladder e blocchi funzione (FBD). Il software offre quanto segue:

1. creazione o modifica del programma semplice e immediata;

2. iprogrammi possono essere salvati su computer per I'archiviazione e il riutilizzo. | programmi possono essere inoltre caricati direttamente da
LRD e salvati o modificati;

3. stampa dei programmi per riferimento e revisione;

4. la modalita di simulazione consente agli utenti di eseguire e testare il programma prima di caricarlo in LRD;

5. la comunicazione in tempo reale permette all’'utente di monitorare e forzare gli /0 da LRD in modalita RUN.

= INSTALLAZIONE DEL SOFTWARE
3_5 Installare il software LRXSW da CD. Per eventuali aggiornamenti del software, contattare il Servizio Clienti LOVATO Electric (Tel. 035 4282422 -
8 e-mail: service@LovatoElectric.com ).
L0
Benvenuti nel programma di
installazione di LRXSW
LR=5Ww  zard ingtallato sul computer,
Siconziglia di chiudere tutte le applicazioni attive prima di
procedere.
Fremere Awanti per continuare, o Annulla per uscire,
Avvanti » I Annulla
COLLEGAMENTO LRD-PC
Togliere la copertura del connettore in plastica dal’'LRD utilizzando un cacciavite a testa piatta come mostrato nella figura di seguito.
@
Y4
Inserire la parte terminale del connettore di plastica del cavo di programmazione (LRXCO00) nel’lLRD come mostrato nella figura di seguito.
ey
B@A Upload
H Download
@ =
= F[--+®
LRX C00
Collegare I'altra estremita del cavo in una porta seriale RS232 del PC. Nel caso in cui il PC non fosse equipaggiato con una porta seriale RS232,
connettere il cavo LRXCO00 ad un convertitore RS232-USB, USB2.0 compatibile (o versioni superiori).
16
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SCHERMATA INIZIALE
Avviando il software LRXSW verra visualizzata la schermata iniziale. Da questa videata & possibile eseguire le funzioni seguenti.

NUOVO PROGRAMMA LADDER
Selezionare File —>Nuovo —>Nuovo LAD per accedere all’ambiente di sviluppo di un nuovo programma Ladder.

NUOVO PROGRAMMA FBD
Selezionare File —>Nuovo —>Nuovo FBD per accedere all'ambiente di sviluppo di un nuovo programma FBD.

APRIRE IL FILE ESISTENTE
Selezionare File —>Apri per scegliere il tipo di file da aprire (Ladder o FBD) e scegliere il file del programma desiderato, e quindi fare clic su
Apri.

AMBIENTE DI PROGRAMMAZIONE IN LOGICA LADDER

L’ambiente di programmazione in logica Ladder include tutte le funzioni per la programmazione e il test dell’'LRD utilizzando il linguaggio di
programmazione in logica Ladder. Per creare un nuovo programma selezionare File—>Nuovo, selezionare il modello desiderato di LRD e il
numero di moduli di espansione connessi, come mostrato di seguito.

Scegli modello x|

—Caratteristiche

| as sssesass | [LRDLZRDOZ:

(1) Alimentazione: 24 WDC
Fol (2) Ingresso: I1-TI6, A1 AZ

-Qg {3) Uscita: 4xBeld/ Sk
LOJ {4) Comparatore analogico: Si

e 1 1l () BTC: =i

!! !! !! !E (&) Uscita PWM: Mo

(71 Ingresso a 1 FHz: I1-IZ

—Espansione T
(2) Com. alta welocita: Ho
DI/D0 {8} LCD/Tastierino: =i
ID vI —Bcegli tipo
LEL1zPD0OZ4 j
1 LED1ORAZ40
z
3

LED1ZTDOZ4 ¢ Transistor)
LEDZORAZ40
LEDZORDOZ4
LEDzOTDODZ4 Transistor)
LED1ZRAODZ4
LEDZORADZ4

.JLovato
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MENU, ICONE E INDICATORI DI STATO
L’ambiente di programmazione Ladder include i menu, le icone e gli indicatori di stato che seguono.
1.

2.

BARRA DEI MENU - Ginque opzioni del menu per lo sviluppo, il recupero, la modifica di programmi, la comunicazione con i controllori
connessi, la configurazione di funzioni speciali e le selezioni per le preferenze di visualizzazione.

BARRA DEGLI STRUMENTI PRINCIPALE - (da sinistra a destra)

Icone per creare un nuovo programma, aprire un programma, salvare un programma e stampare un programma.

Icone per visualizzare il tastierino LRD, visualizzare il programma Ladder, modificare HMI/Testo e modificare simboli.

Icone per modificare/abilitare la modalita Supervisore, Simulatore, controllore del simulatore, Run, Stop, Esci e per Leggere/Scrivere
programmi da/nel rel¢ LRD.

. ELENCO DI UTILIZZO - Elenco di tutti i tipi di memoria e indirizzi utilizzati nel programma aperto corrente. Gli indirizzi utilizzati sono designati

dal simbolo “*” accanto a ciascun indirizzo.

4. CAPACITA‘- Quantita di memoria libera disponibile per la programmazione.
5. MODALITA CORRENTE - Modalita di funzionamento del LRD connesso o del simulatore PC.
6. BARRA DEGLI STRUMENTI LADDER - Icone per la selezione e I'immissione di tutte le istruzioni disponibili in logica Ladder.
7. BARRA DI STATO - Stato del progetto aperto e condizione della connessione con relé LRD.
o
5 PC Mode) A
001
002
123456 TB9ABC
112345678 P:1 003
1123456 7B9ABC
1123456 T89ABCDEF L. 004
T:123456789ABCDEF L)
1123456 TBIABCDEF ,.J oo
1123456 TBIABCDEF L.J
006
1123456 TBIABCDEF
123456 T89ABCDEF
007
L:42345678
D: 008
PROGRAMMAZIONE
Il software LRXSW puo essere programmato mediante osizionamento delle istruzioni nella griglia di programmazione oppure utilizzando i
comandi di immissione da tastiera. Segue un esempio per immettere le istruzioni di programmazione.
BEE Hh EFEbN NS oMo x»a
Coil /Contact: I01 Capacity: 1199 fres space PC Hode: A
Symbol:
*:Used 001
1:1234567894ABC d
= Cliccare
z:1234
%:123456789ABC
Q:12345678 P:1 5 1
Forooolx otz le el
¥:123456789ABC ’
s Digital t base module
M:123456789ABCDEF Ll I:’ 1 ﬂm-m,u,w,nc
2 » 1
T:123456789ABCDEF L) o Pt
’,
C:123456789ABCDEF L. M & STR - " STR NOT -
’
R:123456TB9ABCDEF L) ,* z
’
G:123456789ABCDEF o] I_é—l e !
,
n:lzadssngasign o o
L:12345678 ¢
’
b: 0 " 008
,/
/|Cliccare e
/' posizionare 009 3
»
4F 4F frol 4frol kol Aol fkol HFrol ifio Wik W 14 IH 4 8 B 8B B e e N
DNET. gen Var:Ver:x.x Status:Step OFFLINE Hodel :LRD~20VT-D m:01
18
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LRX D00

| tasti o le icone “A” e

alle bobine di uscita.

Eile [Edit Dperation

BEE ¢

Yiew [Help

“L” sono utilizzate per completare circuiti serie e parallelo. La colonna a destra della griglia di programmazione & riservata

Coil/Contact:
Symbol:

|HH B @K@ eEe x4 e

Capacity:

1195 free space

*:Used
1:123466TBOABC

* *
z:1234
A:123456TB9ABC
Q:12345678 P:1
t:Izadacvssanc
M:123456789ABCDEF L,
T:1239456789ABCDEF L,/
C:123456789ABCDEF ,,)
R:123456T89ABCDEF |
G:123456T89ABCDEF L.l
H:123456789ABCDEF L.
L:12345678

D: 0

Yar:Ver:x.x | Status:Stop

MODALITA SIMULAZIONE

I0L

o [

PC Mode: A

103

002 _JF‘_—K

009

Meodel :LRD-20VT-D

Q

CA® & S

gggﬁ@-@mm--m@@@mm@a!@ma@@lg
|

ID:01

Il software LRXSW include un simulatore per semplificare il test e il debug dei programmi senza la necessita di scaricarli in un LRD. Per attivare

di identificare le funzioni piu rilevanti disponibili in questa modalita

la modalita di simulazione basta premere I'icona verde RUN. Il programma di seguito & mostrato in modalita simulazione; 'immagine consente

File Edit Qperation Yiew [alp

BEE

Symbs

*: Statuz ON

1:123456T89ABC Icona

Z:1234

X:123456TB9ABC

B RGN @K

simulatore

spacity

1188 tres space

ToZ

Q:12345678 P:1l
Y:123456789ABC
M:1234S87BOABCDEF
T::!G-‘ESTBQJBCDEF
01:23455739.1“‘35?
R:123456789ABCDEF
G:123456TEOABCDEF
H:1234567T89ABCDEF
L:i12345678

Forzatura
I/0

Finestra
con valori
correnti
bobine

Il gircuito
attivo
cambia colore

7 ™~
zdoon.z
0% j}"'o ] To4
T0:

e

V.

samulatio... |
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IMPOSTARE LA COMUNICAZIONE

Di seguito, la procedura per abilitare la comunicazione tra PC e LRD.

a. Selezionare “Operazione/Connetti porta com...” come m

Help

ostrato di seguito.

Link Com Port

Selecting COM

3

g [« COM 1 PORT " COM 5 PORT
é (" COM Z PORT " COM & PORT
= (" COM 3 PORT " COM 7 PORT
(" COM 4 PORT (" COM 8 PORT
Mode
(+ Single
(" Search ID
Li  F
b. Selezionare il numero corretto della porta Com tramite la quale il cavo di programmazione LRXCOO é collegato al PC e premere il tasto
“Connetti”.
c. Il software LRXSW avvia quindi il rilevamento dell’LRD per completare la propria connessione.
SCRIVERE UN PROGRAMMA NELL'LRD
Dal menu Operazione, selezionare la funzione Scrivi per scrivere il programma nell’LRD connesso oppure cliccare sull’icona Scrivi. Le due
operazioni sono descritte di seguito.
File Edit M View Help
@ = I Momi tor b_-ﬂ
Simulator
Coil/Cont; Simulater Contrel
Symbol:
Fun Ctr1+k
*:Uzed ¥ Stop Ctrl+T
I:12345¢
Z:1234 Quit Ctrl+
E:12345¢ fead
2:123468 g oger. .
Analog Set. ..
T:12345¢ Fasszword. ..
i Language
M:12345¢ Module System Set. ..
T:12345f Link Com Fort. ..
2 [
[ [ [ o EERENC
Capacity: ll space.
HD|l Qoz
o1 |
20
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MENU OPERAZIONE

Il menu Operazione include diverse funzioni di configurazione del sistema per 'impostazione sia ONLINE sia OFFLINE. Seguono i dettagli di
ciascuna funzione.

Supervisore - Funzione ONLINE per la modifica e la supervisione in runtime del programma quando il software & connesso a un LRD.
Simulatore - Funzione OFFLINE per il test e il debug di un programma.

Controllo del simulatore - Controllo del simulatore automatico.

Run-Stop-Esci - Per modificare la modalita di lavoro sia in runtime sia in modalita simulazione.

Leggi-Scrivi - Lettura e scrittura di programmi verso/da un LRD collegato.

Imposta RTC - Funzione ONLINE per I'impostazione dell’orologio/calendario in tempo reale (vedi la finestra di dialogo in basso a sinistra).

Tine Set

Sunmer Time

Summer

Week
Hour:Hinute m c 4n

Mode: |NO -

Year.Hont.h.Day[ 9 | | 4 I 10

M:
Winter

[
w [ »l

JH:

Cancel

i

Imposta comparatore analogico - Imposta guadagno e offset dell'ingresso analogico A01-A08 (vedere la finestra di dialogo di seguito a destra).

Al
Gain(1-999):
0ffser(-50-+50):

A2
Gain(l~999]:

Offset(-50-+50):

A3
Gain(1-999):

Offget(-50~+50):

A4
Gain(1-~999):

OEfset [-50.+50) :

LT

A5

Gain(1~939):

Offsec(-50~+50):

A6

Gain{1-999):

Offset(-50~+50):

A7

Gain(1~999):

Offset(-50~+50):

AB

Gain(1-999):

0ffset(-50-+50)

Cancel |

SECEL T

Password - Imposta una password per accedere al programma corrente dopo 'upload da LRD.

Lingua - Cambia la lingua dei menu del relé LRD.

Configura modulo - Finestra di dialogo per la modifica delle funzioni di configurazione del sistema tra cui ID del modulo, impostazioni e numero

di espansione, abilitazione memorie ritentive per Contatori (C) e bobine ausiliarie (M), abilitazione tasti LRD come ingressi digitali (Z),

abilitazione retroilluminazione LCD.

Connetti porta Com - Seleziona la porta di comunicazione PC-LRD.

.JLovato
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SUPERVISIONE/MODIFICA ONLINE

I software LRXSW consente il monitoraggio ONLINE del programma in esecuzione in runtime. Tra le funzioni ONLINE ci sono la forzatura I/0 e il

cambio della modalita (Run/Stop/Esci).

LAD ¥ersion: - (B X
BEEER <> BrES R @a =x(s ML
. T02 Capacity 1168 fran spacs PC Mode: Monitor ~
no1 TO1 :
Icona 1 O Finestra con
t Status ON RUN/STOP 1 I valori :
1:123450180480 s correnti bobine
¥ |
z:1234 w0z W . V\
e
X:123456789ABC u gy - e Eme
1 00.00 1404.06
Q:12345678 P:1 003 Vi P |oo.00 [T Jos.oo [ T4
\ N A
¥:123456789ABC I
M:123456TBOABCDEF L) 1 2345678 9%ABC Il gircuito
. attivo KbALagr s
T:123456789ABCDEF ) cambia o —=<lv
e _l
£:123456789ABCDEF L. colore ¥
R:123d66789ABCDEF L i o
_I?
G:123456 TBOABCDEF . —
H:123456T89ABCDEF L = 7_,
_IV
L:12345678 Forzatura e
. I/0 Barra di stato: nome file Analog &
D: s [
*¢ | lversione, modalitad, online, v
offline, indirizzo ID —

o0 Fhow cutmt.] a
< 4 ¥
o o i) e e e e L ST OB AT
S : 2

[ =S Ver28 | Statesim oNLINE Bedal LRD-20MK-D m
— Il 'software LRXSW non supporta modifiche alla logica in modalita RUN. Tutte le modifiche alla logica di contatti, bobine,
temporizzatori/contatori e linee per la connessione di circuiti devono essere scritte nel LRD connesso solo in modalita Stop.
HMI/TESTO
Questo blocco funzione & in grado di visualizzare informazioni su uno schermo LCD 16_4. Le informazioni visualizzate includono valore corrente
o valore target di contatore, temporizzatore, RTC e comparatore analogico ecc. In modalita RUN & possibile modificare il valore target di
temporizzatori, contatori e comparatori mediante HMI. HMI & anche in grado di visualizzare lo stato degli ingressi (I, Z, X) e ausiliari M, N (solo
FBD).
HMT/Text 3
HOL ]Huz |Boa  |moa  |Eos  |moe  |mor  |mee AP
Timer -
AD Yersion: Coumiee j‘
File BORN Operation Vi 1 e i
File BALIES Operation View Help i ’—L]
Select Model. ..
[ Displ
Keypad Aml:p :y — | = =[] =~
& A og Display Set... ,—_]'
Symb ¥ Ladder Bhone Number - =
Add ¥ = Clear Cancel
*:Us 2 | = T
1:1: @ Multi LEngUage ( Chinese(fixed) ¢ Chinese(edit)
Text Input
iy . L 7#%87 (D*4,-. /0123456789:; (=>7?@ABC
Eind .. DEFGHITELMNOPQRSTUVWEYZ VIO _"abcdefs
1 Replace. .. hijklmnoparstuvwzyvz+t |0 433446866171
. ifgAEfvodocndiulonnfkf 7 iwrdazaati P14
R 52278526V RTIFhF 223/ AL TN FRR R A2 S 1T
RER S Symbol. . . LnP2ye iR " aBy< 2T vEDR¥Co=rsn J¥aRAAL
Data Register Set. ..
Till  agses..
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Impostazione HMI/TESTO:

-

N

-

o

-

-

a

a

-

1.
2.
3-4.
5.
6.
7.

ct:

$123456TEOABC
R
11234

$123456TBOABC
$12345678 P:1
t123456TBIABC
1123456 TEQABCDEF L)

$123456TEOABCDEF L)

L i

1123456 TEQABCDEF )
1123456 TEOABCDEF ol
1123456 TBOABCDEF L)

$123456TAOABCDEF L

w5k

112345678

L]

B> EEAE cEREeRe e

Capacity: 1178 fres space
A 101
\ | e -
L} (_ 001 1
V(2
\2)
\
| w2
\
A o3
\
v 003
A}
L} 101 0L
\ 1A
¥l

mi fmz |my |mwa |ms |me [mr |ms <

T01=50.00Sec o (Drises  [ro1 cuccen |

- Counte® =[TOL Presec(unic)

TaSTflTOl#_-‘--—:\—-.uc__. 1 Cutten
02 Pr
l\\ @1 Analog eset{unit)
Ao 3
dnsfog Display Sev... | \ | =
Buaber =1
L el —3
I 2 >
@; S
 pulri Langquage PM(:M " Chinese(edit)
Texk Input (3

]';ua‘ (%4, =M0123456789:: ¢=>70ABC
DEFGHITELENOPQRSTUVAXYZ [\]6_" abedefy

hiiklmnoparstuvwxyz*|~e"aiasdedeeiii

Immettere la bobina HO1 nel programma ladder.

Selezionare I'icona o I'opzione HMI/TESTO nella finestra Modifica.
Selezionare le lettere “T E'S T” nella tabella caratteri.

Scegliere “T01 impostato” dal menu a tendine ‘Timer’.

Scegliere “T01 corrente (unitd)” dal menu a tendine ‘Timer’.
Scegliere “T01 corrente” dal menu a tendine ‘Timer'.

Edit Centact/Coi

T le Ir s H las 4l

HHL displey page
H - —] (01-11)

Functd

on
Bode |1 | 13-2)

Display

Timer
RTC u
progr

i contatori,

!ﬁiz zati nel
a

La pagina HMI & creata e consentira all'utente di modificare il valore impostato T01 quando la bobina H & abilitata e la pagina HO1 & visualizzata
sull'LCD.
Scaricare su LRD e abilitare la modalita RUN; con 101 attivo, oppure premendo “SEL” se la bobina H & impostata sulla modalita 1, LRD
visualizzera il testo inserito in HO1 come mostrato di seguito.

T01=050. 0Sec
T01=010, 85ec
TEST010.8

- Premere “" 0 “\” per scegliere la pagina che si vuole modificare.
- Premere “SEL"+"N" 0 “V"e “OK” per aggiornare il valore impostato TO1 (in questo esempio, 050.0sec. si puo aggiornare).

.JLovato
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Capacity: 1188 free space.

201 z02

| /

TOl=##)##Sec
T01=20[00Sec

(E:as cé Qs <£§ $s Qs

003
203
4 1 oo I/
HEI/Text
COMPLEMNENT
#TO3# |
T03=60.00Sec Tasto Z & impostato
|
¥ Display +
Accendere ed eseguire (RUN) (schermata iniziale)
1.123456T89ABC
Z2.1234 v
©.12345678
|RUN Fri.
— Premere “SEL” per visualizzare il cursore.
— Premere “N”, “\”, “€”, “>” per spostare il cursore.
— Premere di nuovo “SEL” per selezionare la posizione da modificare.
— Premere “”, “\v” per modificare il numero e premere “<”, “>” per spostare il
cursore.
— Premere “OK” per confermare il valore della modifica.
24 JLovato
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Premere “€” (Z02) per disabilitare la bobina HO3. Il display LCD passa alla finestra iniziale.
Premere “\” per azzerare il temporizzatore (T01_T02_T03) come da programma.

I.123456789ABC

Z.1834

Q.12345678
RUN Fri. 11 21

DOCUMENTAZIONE DEL PROGRAMMA

Il software LRXSW prevede la possibilita di documentare un programma utilizzando i simboli e i commenti. | simboli sono utilizzati per
etichettare ciascun indirizzo 1/0 fino a una lunghezza di 12 caratteri. | commenti sono utilizzati per documentare parti del programma. Ogni nota
puo includere fino a 4 righe. Ogni riga ha una lunghezza massima di 50 caratteri. Seguono alcuni esempi di immissione di simboli e righe.

SIMBOLO...

E possibile accedere all’ambiente di modifica dei simboli tramite la voce del menu Modifica>>Simbolo... oppure utilizzando I'icona dei simboli
sulla barra strumenti principale mostrata di seguito.

L’ambiente di modifica dei simboli consente di documentare tutti i tipi di memoria dei contatti e delle bobine e di selezionare le modalita di
visualizzazione come mostrato di seguito.

Contact/Coil Symbol E|
. Element Type: iI e
% LAD Version:
File DLIM Operation Yiew Help Co. | Symhol: | :Used | *:5tatus
Iol 3tart
Select Hodel... 102 Return B
I03
Co11 Heypad 04
Symb ¥ Ladder 105
InG
107
*:Us o
I:1} b 109
Ink
A B _ I0E
Find. .. 1oc
X:11 Replace. . .
WML/ Text. ..
R
Data Register Set...
¥ AQ Set. .
. < | =
Display Enahle
0K
(" Contact/Coil & Both
(" Symhol
COMMENTI

L'editor dei commenti & accessibile facendo clic sull'icona “N” della barra strumenti Ladder. Dopo aver cliccato sull'icona “N”,
trascinare sul numero di riga che si desidera commentare e rilasciare, quindi digitare i commenti desiderati e premere OK.

X:123456789ABC T
jpain program and total time

Q:12345678 P:1 O B e e

*
¥:123456789ABC
M:123456789ABCDEF L) 007

* * %
T:123456789ABCDEF L)

ok 008
C:123456789ABCDEF L) Scar
R:1234567T89ABCDEF .| i

009
G:123456T89ABCDEF ) Raturn P o
H:123456789ABCDEF .| o
L:12345678
imain progras and total time
D: 0 o11
Cliccare
012 | Cancle ]
<
o) & [ OR ;

e GF GF LR Aol HEol Aol Fol o G0l Wil R ! 4 A BB E B H I E W B0 fﬁ@
none. gen Ver:2.9 Statuz:Step OFFLINE Model: LRDZ0R D024 ID:01

.JLovato
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IMPOSTA AQ...

L’ambiente di modifica AQ & accessibile da menu mediante la voce Modifica>> Imposta AQ... Il range di AQ & 0~1000 se la modalita dell’uscita di
AQ & in tensione. La gamma & 0~500 se la modalita di uscita & in corrente. Il valore impostato di AQ & configurabile come una costante o un
codice di altri dati. La modalita di uscita di AQ e il valore impostato sono mostrati di seguito. Per altre informazioni sulla modalita di uscita e
sulla visualizzazione vedere il capitolo 4: Programmazione in logica Ladder

6 LAD Yerziom:

File

Operation ¥iew Help

Select Model. .. @ AQ Set &l
Coil  Heypad Set Mode
v Ladder
= agol |8 ~ffoooo ]
#:Ts agoz [T v |01 2 =
I:1:
403 W ~||oooo e
: A s
il pna LQ04 mg oo 1 -
1 Replace. ..
= Volta reset walue when
HMI/Text. .. stop D
@:1 gymbel. 11:51(
Data Register Set. ..
Tl AIR ¥ —l Cancel |
IMPOSTA DATA REGISTER...
Il contenuto del registro dati pud essere senza segno 0 con segno ed & impostabile come mostrato di seguito. Selezionando Senza segno, la
gamma di DR & 0~65535; e selezionando Con segno, la gamma di DR ¢ -32768~32767.
E LAD ¥ersion:
File Edit [Wosiiiog ¥iew Help
[ i 7l
|: Simulator 1
Coil/Cont; Simulater Control Nodule System Set @
Symbol:
Fun Ctrl+R Set ID Remote I/0
#:Uszed v Stop CtrldT Current ID: 1 SE
T:12345¢ " Master
New ID{00-99): 1
" Zlave
Z:1234 Quit Ctrl+q
Set Expand I/0 Others
H:12345¢ ¥ M Eeep
I/0 Num: -
0 [~ C Keep
Q:12345¢ [ Back Light
BIE Set... ™ 10 Alarn -
hnalog Set. .. Z Set
T:12345¢
¥ Type
L
M:12345¢ g“ag — Conn. Mode: |s/N/z ~ P
Module Sxstem Set. ..
: 138400 « " Signed
T:12345f Link Com Fort... N e S90E
Dopo le operazioni precedenti, 'ambiente di modifica Data Register & accessibile da menu mediante la voce Modifica>> Imposta Data
Register... mostrata di seguito. Il valore impostato di DR & impostabile come una costante o un codice di altri tipi di dati.
E LAD ¥ersion:
File Operation ¥iew Help
Coill  Heypad
b ¥ Ladder IR No. | Type Value |Range S
DROL jij 25678 0~65535
. DROZ " -| 00000  0~65535
*:ls DRO3 T 100000 0-65535
I:1 DRO4 o 00000 0-65535
DROS ¢ 00000 0~65535
Z:1 . DROE | 00000 0-65535
Eind... DRO7 G | 00000 0-63535
g1, fReplace. DROS  |aT 00000 0-65535
WL/ Text. . DROZ A0 00000 0~65535 3
Q11D Sembol. .. < 21; = >
T )4 | Cancel
26 JLovato
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DR & impostato con segno come mostrato di seguito.

Data Eegister Set

DR No. | Type | Valus | Range 2
DROL i} 12345 -32768~32767
LROZ 0l-04

LRO3 -32768-32767
LRO4 -32768-32767
DROS -32768~32767
DROG -32768~32767
DROY -32768~32767
LROS -32768-32767
LROS -32768-32767
£ ?

0K | Cancel

MEMORIA DI BACK-UP PROGRAMMA (LRXMO0)
LRXMOQO & utilizzabile in tutte le versioni di LRD. E presente un’icona sul relé LRD versione V3.0 e sulla LRXMOO vers.3.

Sull'utilizzo di LRXMOO vers. precedente alla 3 e LRXMOO vers.3 con LRD V2.0 e V3.0, vedere la figura successiva:
Il modulo di memoria opzionale LRXMOO vers.3 serve ad agevolare il trasferimento dei programmi da un relé all’altro.

LRD :D LRXMO00 I:r; LRD
Vers. V2.0 Vers. 3 o inferiore Vers. V2.0
LRD :D LRXMO00 I:r; LRD
Vers. V3.0 Vers. 3 Vers. V3.0

La memoria di back-up LRXMOO vers.3 si inserisce nello stesso connettore del cavo di programmazione (vedere la procedura di seguito).
1. Togliere la copertura del connettore in plastica dal’LRD utilizzando un cacciavite a testa piatta come mostrato nella figura di seguito.

2. Montare la memoria LRXMOO vers.3 nel connettore come mostrato di seguito.

il

2 B M 5 16 Al A2

) h

2400 Input8 x O 0..10 2400 Input& x DC 0.10 24VDC Input8 x O 010
Voo VDG Voo

W2 3 1415 16 Al A W2 B M5 16 AR

[iLovato LETTTLLLTLLLLLTLL LTS ¥ Mesccccsscccsssccsscce [iLovato LXTTTLLLTLLLLLTLL LTS

Zasy
X
Za
R
1
&
Zasy
o

gy [

Output 4 x relay /8A = : Output 4 x relay /8 2 Output 4 x relay /8A LRX M00 ||

Gl ) ) I

3. Dal tastierino sulla parte anteriore del relé LRD, selezionare SCRIVI o LEGGI per trasferire il programma nella memoria LRXMOO o dal
modulo di memoria LRXMOO nel relé.

4. Programmi di diversa tipologia non sono compatibili, in base a quanto segue:
A-1: programma tipo a 10/12 punti —— compatibile con il tipo a 20 punti
A-2: programma tipo a 20 punti —— non compatibile con il tipo a 10/12 punti
B-1: programma tipo A024/A240 —— compatibile con il tipo D024
B-2: programma tipo D024 —— non compatibile con il tipo A024/A240
C-1: programma tipo uscite rele LRD..R..—— compatibile con il tipo uscite transistor LRD..T..
C-2: programma tipo uscite transistor LRD...T... —— non compatibile con il tipo uscite relé LRD..R..
D-1: programma LRD vers. V2.n. —— compatibile con il tipo LRD vers. V3.0
D-2: programma LRD vers. V3.0 —— non compatibile con il tipo LRD vers. V2.0
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DISPLAY LCD E TASTIERINO

TASTIERINO

Tutte le unitda CPU LRD includono display LCD e tastierino integrati. Tastierino e display sono spesso utilizzati per modificare i setpoint di
temporizzatori/contatori, caricare/scaricare nel modulo di memoria LRXMOO e aggiornare I'RTC (ora reale e calendario). Sebbene sia possibile
eseguire la programmazione logica da tastierino e display, si consiglia di eseguire le modifiche alla logica utilizzando il software LRXSW. Segue
una panoramica delle funzioni base di tastierino e display.

SEL - Utilizzato per selezionare I'istruzione durante la programmazione/modifica del programma. Mantenendolo premuto, vengono visualizzate
tutte le pagine “H” (HMI/Testo) per le quali & abilitata la modalita 1.
OK - Utilizzato per confermare la selezione visualizzata di un’istruzione o di una funzione. Serve inoltre a selezionare le opzioni del menu
principale sull’'LCD.
Nota: Durante la programmazione, premere contemporaneamente “SEL” e “OK” per inserire un rung sopra la posizione attiva corrente del
cursore.
ESC - Utilizzato per uscire da una schermata di visualizzazione selezionata e passare alla schermata precedente. Nella schermata di
visualizzazione ladder premere ESC per visualizzare il menu principale.
DEL - Durante la programmazione, & utilizzato per eliminare un’istruzione o rung dal programma ladder.
| 4 tasti di navigazione (N <=>) consentono di spostare il cursore tra le pagine del display LRD, muoversi nella programmazione o attivare
istruzioni. | 4 tasti consentono inoltre di impostare le bobine di ingresso programmabili Z01-204 (‘N'= 201, ‘€’=202, ‘V'=203, ‘>’ =Z04).
SCHERMATA INIZIALE
L'LCD visualizza lo stato in 4 righe
— Schermata iniziale all’accensione
Stato ingressi tastiera Z01...204
|V Z abilitato
X Z disabilitato
:“"“ tite B Z abilitato e ON
ON [] Z abilitato e OFF
0 OFF :
RTC: giorno ore minuti
Modo - ;
RUN
STOP
Premere il tasto:
ESC Accede alla schermata del menu principale
SEL + MV In modalita LADDER, visualizza lo stato deirele (| @ Z& QXS YO MOSNS TS CO RO
G < A & AT < AQ) < Schermata iniziale
MY In modalita FBD, visualizzo lo stato dei rele (| & Z < Q& X & Y & M & N & A & AT & AQ) ©
Schermata iniziale
SEL Le pagine H in modalita 1 verranno visualizzate alla pressione di questo tasto.
SEL+0K Accede alla schermata di impostazione RTC
— Visualizzazione stato moduli di espansione LRE
Stato ingressi espansione Stato uscite
H ON espansioni
O OFF H ON
O OFF
Stato
espansione:
B Connessa
e Non connessa RTC: anno mese giorno
[J Non settata
28
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— Impostazione del modulo di espansione: fare riferimento al menu principale “IMPOSTA LRD”

— Altri stati di visualizzazione

Modalita modifica ladder. bobine I, Z, X, Q, Y, M, N, T, C, R, G, D, ingressi analogici AO1~A04, ingressi analogici espansione A05~A08, ingressi
analogici temperatura AT01~AT04, uscite analogiche AQ01~AQ04;

Modalita modifica FBD: bobine I, Z, X, Q, Y, M, N, ingressi analogici AO1~A04, ingressi analogici espansione A05~A08, ingressi analogici
temperatura ATO1~AT04, uscite analogiche AQ01~AQ04;

Ingresso analogico A01~A04 (0~9.99V)  Ingresso analogico espansione A05~A08

Analog S
A01=00. 00V A05=00. 00V @
A02=00. 00V A06=00. 00V
A03=00. 00V A07=00. 00V Sanione
I =
A04=00. 00V A08=00. 00V ' =¥
- |
Analog 7
| —v
Ingresso analogico espansione A05...A08: ——
0..9,99V 0 0...20mA. Analog B_I
LRXSW pud visualizzare il valore in \ : T 4
. - ‘)—.
tensione e in corrente e

MENU PRINCIPALE DISPLAY LCD
(1) Menu principale LRD in modalita ‘STOP’. Premere ESC dopo I'accensione quando il programma utente € del tipo ladder e vuoto. Nella
funzione principale FBD premere ESC dopo I'accensione se il programma utente & del tipo FBD o vuoto.

> LADDER > FBD Menu Descrizione
FUN. BLOCK PARAMETRI > | LADDER Modifica programma ladder
PARAMETRI RUN FUN.BLOCK Modifica blocco funzione
RUN DATA REGISTER ladder (temporizzatore/contatore/RTC ...)
FBD Visualizza programma FBD
DATA REGISTER CANC. PROG. PARAMETRI Visualizzazioqe/modiﬁca parametri blocco
FBD o blocchi funzione ladder
CANC. PROG. SCRIVI RUN Selezione modalita RUN o STOP
SCRIVI LEGGI DATA REGISTER Visualizzazione DR
LEGG! SET CANCELLA PROG. Cancella il programma utente e la password
SCRIVI Salva il programma utente in memoria
SET IMPOSTA LRD LRXMOO (vers.3)
IMPOSTA LRD IMPOSTA ANALOG. LEGGI Legge il programma utente da memoria
IMPOSTA ANALOG. PASSWORD LRXMOO (vers.3)
PASSWORD LINGUA IMPOSTA LRD Impostazione sistema
IMPOSTA RTC Impostazione RTC
IMPOSTA ANALOG. IMPOSTA ANALOG. IMPOSTA Imposta comparatore analogico
PASSWORD PASSWORD R ORE
LINGUA LINGUA PASSWORD Impostazione password
INIZIALIZZA INIZIALIZZA LINGUA Seleziona la lingua
INIZIALIZZA Seleziona metodo di programmazione ladder
o FBD
Il menu principale LRD in modalita ‘RUN’.
LADDER FBD > | LADDER FBD
FUN. BLOCK PARAMETRI FUN.BLOCK
PARAMETRI STOP PARAMETRI
STOP DATA REGISTER STOP
DATA REGISTER
DATA REGISTER SCRIVI SCRIVI
SCRIVI IMPOSTA LRD IMPOSTA RTC
IMPOSTA LRD PASSWORD PASSWORD
PASSWORD LINGUA LINGUA
SCRIVI
IMPOSTA LRD
PASSWORD
LINGUA
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Premere i tasti:

™M Sposta il cursore per selezionare il menu principale
0K Conferma la funzione selezionata
ESC Passa alla schermata iniziale

- E possibile modificare, cancellare e leggere il programma utente solo con LRD in modalita STOP.
— Dopo le modifiche al programma, I'LRD ne fara automaticamente una copia di salvataggio in FLASH.

— Menu principale LADDER

1 Izl 3 [4| 5 |6|?| 8 | Column
Line 1 i‘—c04—t 01-PTO1
2| No1—m02—~C01 pprnsnesenns 7
""" » Lo !
3| ol—Ro1 1 s emscsemst 4
4 -D—q04—(G01
. N
e A —
1
i Operando i i Numero operando !
L s TP W i f
Premere i tasti:
Tasto Descrizione
SEL 1. Ixx = ixx = — = spazio = Ixx (solo per la posizione di numeri e lettere nelle colonne 1, 3 e 5.)
2. Qxx = spazio = Qxx (solo per la posizione di numeri e lettere nella colonna 8).
3. T = spazio = T (disponibili per le colonne 3, 6 e 9; non disponibili sulla prima riga)
SEL, quindi MY 11X ZEQRYSMSNSD® T R G I (conilcursore nella colonna 1, 3, 5).
200 YOMONSTOCORO®GOHSLOP®S®AS® MD & Pl& MX & AR &
DR ¢ MU < Q (con il cursore nella colonna 8)
3. (@A VYE P& (conil cursore posizionato nella colonna 7 e la colonna 8 impostata su Q, Y, M, N)
4. (< P < (con il cursore posizionato nella colonna 7 e la colonna 8 impostata su T)
SEL, quindi €/> Per confermare i dati immessi e spostare il cursore
MY €</> Per spostare il cursore
DEL Per eliminare un’istruzione
ESC 1. Per annullare I'istruzione o la modifica in corso.
2. Per tornare al menu principale dopo un’interrogazione del programma (salvataggio programma).
0K 1. Confermare i dati e salvare automaticamente, il cursore si sposta nel punto di immissione successivo.
2. Se il cursore si trova nella colonna 8, premere il pulsante per immettere automaticamente il blocco funzione
e impostare i parametri (ad esempio T/C).
SEL + DEL Elimina una riga dell’istruzione.
SEL + ESC Visualizza il numero di righe e lo stato di funzionamento del’LRD (RUN/STOP).
SEL + MV Salta avanti/ indietro ogni 4 righe di programma.
SEL + OK Inserire una riga vuota
Esempio di funzionamento: per altre informazioni vedere I'appendice A.
— Immissione programma BLOCCO FUNZIONE
In BLOCCO FUNZIONE, il cursore lampeggia su “T”, premere il tasto “SEL”, il blocco funzione ladder visualizza in sequenza:
T>C>R>G>H>L>P>S>AS>MD->PI>MX>AR>MU-T...
rl 1 ré 1 r SU-SU 1 rl 1 rz 1
14 | 1014 o1.00 | 14 | | a01v | | |
loo.0o0  Fro1 | 000250 Kol | 00:00 |RO1 | a0z v ko1 | Ho1
L 1 L 000200 4 L gp:00 L 00. 00v 4 L 1
rl 1 r 1 r 1 r 1 r 1
101-01 | I torf | I | 00000 Hiop | 00001 PNop
|4 L ko1 | 00250 FPOL Low]Q01-G01 }S01 | ooo00 fASOL | 00001 HIDO1
Lyog-09 4 L ooogo 4 L 4 L 00000 4 L ooooy 4
r 1 r 00000 1 r 1 rl 1
| 00000 Hiop | |Low] 00000 | Low] 00000 Hiop | or |
| 00000 FPIOL| |Low] 00000 MIX01| |Low] 00000 FaRO1 | o001 hwo1
Looo.014 1 L o000 - Lotooo 4 1 L pro1 A
r 1 r 1 r 1 r 00000 4
| 00000 Hop | QBT+ « /s | 00001 Hiop Lowl 00000 Hiop | QBT+ « /s |Lowl 00010 Hicp
| ooooo FP101 = | oooo.1ke101 Low] 00000 FAROL 5| Lowl] 00.01 FaROL
Looo.od 1 Logo.o1d 2 Lowoood 1 Looooo 4 2
Esempio di funzionamento: per altre informazioni vedere I'appendice B.
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— PARAMETRI
In modalita Ladder, premere il tasto “SEL”, il blocco funzione visualizza in sequenza:
T>C>R>G>AS>MD->PI>MX>AR>MU->T...

Tol co1 ROL 601 ASOL
Ax= AO1 V1= 00000
T =00.00Sec ¢ =000000 ON SU 00:00 Ax= AO2 V V2= 00000
OFF SU 00:00 ¢ =00.00V V3= 00000
T PI01 T AROL o1
V1= 00001 Kp= 00000 V1= 00000 L1= 00000 10=01
y2= 00001 Ti= 00000 ¥2= 00000 L2= 00000 ¥1=0001
3= 00001 Td= 000.01Sec 1 1| | m= 01000 1] | ve=pRo1
PI01 PI0L W01 TEXO1
V= 00000 Kp= 00001 V1= 00000 V3= 00000
: SEL+ ¢/
PY= 00000 SEL* <72 ) Ti= 0000, 1Sec V2= 00000 i om0
Ts= 000.01Sec 1 Td= 000.01Sec 2 1 2

In modalita FBD, premere il tasto “SEL”, il blocco visualizza in sequenza.
— RUN o STOP

(1) Modalita RUN (2) Modalita STOP
RN Pow STOP VQ‘

o 303 o 303

MY Sposta il cursore
0K Esegue I'istruzione e torna al menu principale
ESC Torna al menu principale
— DATA REGISTER
Visualizza il valore impostato quando LRD & in stato STOP e il valore corrente quando & in stato RUN.
DRO1 = 0000 DR05 = 0000
DRO02 = 0000 SEL+ DR06 = 0000
DR03 = 0000 —— > | DR07 =0000
DR04 = 0000 DR08 = 0000
N> Sposta il cursore
0K Conferma le modifiche
SEL Accede alla modalita di modifica (modifica il numero di visualizzazione DR o il valore impostato DR)
‘SEL’ quindi ‘SEL Modifica il tipo di valore impostato DR
‘SEL’ quindi ‘M 1. Modifica il numero di visualizzazione DR (solo la prima riga)
2. Modifica il valore impostato DR
ESC 1. Annulla la modifica.
2. Torna al menu principale (salva i dati impostati DR)
SEL + MY Pagina su/giu

— Altre voci del menu

(1) CANCELLA PROGRAMMA (Azzera RAM, EEPROM e password contemporaneamente)

CANC. PROG. PO?

L Re%

(2) SCRIVI: salva il programma (RAM) nel modulo di memoria LRXMOO (vers.3)
(3) LEGGI: legge il programma da LRXMOO o da LRXMOO (vers.3) a LRD (RAM)

SCRIVI wow LEGGI Po‘

s % b [Ne%
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(1) - (3) Ora premere:

MY Sposta il cursore
0K Esegue listruzione
ESC Torna al menu principale
(4) IMPOSTA LRD (impostazione sistema)
IMPOSTA ID 01 contenuto default
1/0 REMOTI N IMPOSTA ID 01 - | Impostazione indirizzo ID (00 ~ 99)
RETROILLUMINAZ. X 1/0 REMOTI N - | Modalita 1/0 remoti
M RITENITIVA v (N: nessuno M: Master S: Slave)
RETROILLUMINAZIONE X - | Modalita retroilluminazione
NUMERO ESP. 0 (V: sempre accesa _: accesa per 10 s dopo la selezione.)
ALLARME ESI;’ v M CON MEMORIA RITENTIVA Y - | M: non volatile (\:Volatile X: Non- Volatile)
' NUMERO 1/0 0 - | Impostazione del numero modulo espansione 1/0 (0~3)
CONT. RITENITIVI X - - —
ALLARME 1/0 \ -> | Impostazione allarme quando non & disponibile
IMPOSTA Z X espansione (V:Si X:No) LRE
C CON MEMORIA RITENTIVA X -> | Nella commutazione stop/run, mantenimento del valore
IMPOSTA COM. V03 corrente del contatore (V:Si X:No)
DATA REG. U IMPOSTA Z X -> | Abilita o disabilita come ingressi i pulsanti freccia da
tastierino Z01-Z04 (V:abilita X:disabilita)
IMPOSTA com. V 03 - | Impostazione forma e velocita (baud) seriale RS485
DATA REGISTER U -> | Impostazione del tipo di registro dati
(U: 16 bit-senza segno S: 16 bit-con segno)
— Lafunzione M CON MEMORIA RITENTIVA serve a memorizzare lo stato di M e il valore corrente di TOE/TOF dopo tolto e aver alimentato
nuovamente LRD in seguito a una perdita di alimentazione.
Ora premere:
MNe> Sposta il cursore
SEL Avvia la modifica.
I SEL quindi ‘€/>* Sposta il cursore per le voci ‘IMPOSTA ID’ e ‘IMPOSTA COMUN. V
‘SEL’ quindi ‘M 1. IMPOSTA ID = 00~99 ; NUMERO 1/0 = 0~3
2.1/0 REMOTI= N&M&SeN
3. RETROILLUMINAZIONE ; C CON MEMORIA RITENTIVA ; IMPOSTA Z = X<
4. M CON MEMORIA RITENTIVA; ALLARME 1/0 = V&> X
5. IMPOSTA COMUN. V = (0~3)(0~5)
6. DATA REGISTER = U®S
0K Conferma i dati modificati
ESC 1. Annulla 'impostazione dopo aver premuto ‘SEL’
2. Torna al menu principale (salva i dati modificati)
— Se & selezionato DATALINK, la gamma di impostazione ID & 0~7, continua.
ID=0 default come Master, ID=1~7 default come Slave.
— Se & selezionato 1/0 REMOTI, la distribuzione degli I/0 remoti & la seguente:
Master Slave
Ingressi remoti X01~X0C < 101~10C
Uscite remote Y01~Y08 > Q01~Q08
Per altre informazioni vedere il capitolo 4 Programmazione in logica ladder: Istruzione Data Link/IO remoti
(5) IMPOSTA RTC
RTC SET ¢3.0)--. | i
i Versione firmware
,-C2009. 06. 26
| eI
Anno mese giorno ~f~ ) e
& > Giorno ora minuti
Ora premere
™M Accede allimpostazione RTC o all'impostazione estate/inverno
SEL Per iniziare a immettere i parametri
‘SEL quindi ‘€/>¢ Sposta il cursore
‘SEL" quindi ‘M 1. anno=00~99, mese=01~12, giorno=01~31
2. settimana: LU MAGME=GI<VE®SADO®LU
3. 0ora =00~ 23 o minuti = 00 ~ 59
‘SEL’ quindi ‘SEL Impostazione estate/inverno: NO - EUROPA - USA - ALTRI - NO ...
0K Salva i dati immessi
ESC 1. Annulla i dati immessi dopo aver premuto ‘SEL.
2. Per tornare al menu principale.
— Precisione RTC
Temperatura Errore
+25° +3 s/giorno
-20°C/+50°C +6 s/giorno
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IMPOSTAZIONE ESTATE/INVERNO RTC

Sono disponibili 2 impostazioni fisse estate/inverno, EUROPA e USA e una modalita modificabile per Estate/Inverno nell’LRD.
Regole di modifica:

1. Lultima domenica viene definita come 0;

2. Intervallo per le ore: 1~22;

3. Lora estiva e I'ora invernale sono le stesse.

L'ora estiva/invernale & impostabile tramite i due metodi elencati di seguito.

1) Client per PC

E LAY ¥ersion.

File Edit [ESSRERG ¥View Help
EIC Set
EER (] &
oot Simulator Time Set

Coil/Contd ;
Symbol: Simulator Control Week ’——l

Eun Ctrl+R
*:1Tzed w Stop Ctrl+T Hour:Mirmte i
I:12345¢

Tear.Month.Day | . | . |
Z:1234 Qi t Ctrltq
Summer Time
H:12345¢ Mode: [viniil v
Q112345 Summer
: e

S m i o o o] mi o

hnalog Set. .. .
Y:123456¢ Winter
Wii23dp  CREee L

) f Module System Set. ..

T:12345f  Lirk Com Port... %

2) Tastierino
RTC SET Vx.x SUM/WIN SET SUM/WIN SET

2009. 05,07 Premere| NO Premere SEL 2 volie_ EUROPE H: 01
Thur 11:16 | Nessuna” impostazione . |SUl M:02 D:00
modifica T | WINTER M:09 D:00
SUM/WIN SET SUM/WIN SET
Premere SEL 1 volta. J{jGA H: 02} Premere SEL 1 volta | OTHER H: 01
% —_— ~ —_—
Impostazione SUM M:02 D:02§ Visualizzamenu ~ | SUN K:01 D:01
USA standard modifica
WINTER M:10 D:01 WINTER M:01 D:01

Quindi premendo “->” si seleziona il punto da modificare, premendo “N”, “\v” si modifica il contenuto.

Esempio:

Anno 2009, ESTATE M: 05 (MESE MAGGIO) G: 01 (12 DOMENICA) > 3-5-2009; M: 10 (MESE OTTOBRE) G: 00 (ULTIMA DOMENICA) - 25-10-2009.
SUN/WIN SET 2009-5-3 8:00 2009-10-25 8:00
OTHER H: 08 Ora —= ——

e
SUM M:05 D:01
WINTER HM:10 D:00 2009-5-3 9:00 2009-10-25 9:00
Estate Inverno
6. IMPOSTA COMPARATORE ANALOGICO
AO1=GATH - 010 A 1=GUADAGNO : 010 > GUADAGNO (0~999), default 10
OFFSET: +00 OFFSET : +00 > OFFSET (-50~+50), default 0
ADZ=GAIN :010 Af;i‘;“”‘(‘)g“f’ 1010
OFFSET: +00 OFFSET: +
A3~A8...Guadagno + Offset
Ora premere
™M 1. Sposta il cursore in basso
2. Cambia la videata d’impostazione tra A01/A02F A03/A04+ A50/A06 1 A07/A08
SEL Per iniziare a immettere i parametri
‘SEL’ quindi ‘€/>* Sposta il cursore
‘SEL" quindi ‘M 1. GUADAGNO =000 ~ 999
2. OFFSET=(-50 ~ +50)
0K Salva i dati immessi
ESC 1. Annulla i dati immessi dopo aver premuto ‘SEL.
2. Torna al menu principale (salva i dati modificati).
— V01 =A01*A01_GUADAGNO + AO1_OFFSET ...... V08 = A08*A08_GUADAGNO + A08_OFFSET
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7. PASSWORD (impostazione

Ora premere

password)

PASSWORD  x

0000

PASSWORD

S22y |

v

SEL

1. Iniziare a immettere le cifre

2. Quando la password & ON, non sara visualizzato 0000, ma ****.

‘SEL quindi ‘</>"

Sposta il cursore

‘SEL’ quindi ‘NN

Dati modificati 0~F

OK

Salva i dati immessi, diversi da 0000 o FFFF, se la PASSWORD & ON.

ESC

1. Annulla i dati immessi dopo aver premuto ‘SEL.

2. Per tornare al menu principale.

— Classe A: Il numero della password & impostato nell'intervallo 0001~9FFF.
Classe B: Il numero della password & impostato su AOOO~FFFE.

Numero password = 0000 o FFFF per la password disabilitata, impostazione di default: 0000.

Descrizione password classe A/B (v:non utilizzabile in presenza di attivazione password)

Menu Classe A Classe B
LADDER v v
FUN.BLOCK v v
FBD V V
PARAMETRI 3
RUN/STOP V
DATA REGISTER v
CANCELLA PROG. y R
SCRIVI R 3
LEGGI 3 3
IMPOSTA N
IMPOSTA RTC

IMPOSTA COMPARATORE v
ANALOGICO

LINGUA v
INIZIALIZZA V v

> ENGLISH N
FRANCAIS
ESPANOL
ITALIANO

ITALIANO
DEUTSCH
PORTOGUES

> T

Ora premere

8. LINGUA (seleziona la lingua del menu)

- Inglese
Francese
Spagnolo
Italiano

2R

v

Tedesco
Portoghese
- Cinese semplificato

v

™M Sposta verticalmente il cursore
0K Seleziona la lingua in cui si trova il cursore
ESC Per tornare al menu principale

9. INIZIALIZZA (seleziona Lad

INITIAL

> LADDER V
FBD

Ora premere

der e blocchi funzione (FBD)

™M Sposta verticalmente il cursore
0K Seleziona la modalita in cui si trova il cursore
ESC Per tornare al menu principale

A Il programma iniziale

sara eliminato cambiando il metodo di modifica.
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CAPITOLO 4: PROGRAMMAZIONE IN LOGICA LADDER

TIPI COMUNI DI MEMORIA

Uscita Uscita Uscita Uscita Contatto Contatto Numero
generale SET RESET aimpulso NA NC

simbolo [ A \ P —F |/} | gy

Contatto ingresso i 12 (101-10C / i01-i0C)

|
Ingressi digitali Z z 4 (201-204 / 201-204)
Bobina uscita Q Q Q Q Q q 8 (Q01-Q08 / q01-q08)
Relg ausiliario M M M m 63 (M01-M3F/m01-m3F)
Relé ausiliario N N [\ [\ N n 63 (NO1-N3F / n01-n3F)
Contatore C C c 31 (C01-C1F / c01-c1F)
Temporizzatore T T T t 31 (TO1-T1F /101-t1F)
INGRESSI DIGITALI (1)
Gli ingressi digitali LRD sono denominati tipi di memoria I. Il numero dei punti degli ingressi digitali | & 6, 8 0 12 in base al modello LRD
utilizzato.
INGRESSI DIGITALI (2)
| pulsanti freccia a bordo dell’LRD sono denominati tipi di memoria Z. Il numero dei punti degli ingressi digitali Z & 4.
NUMERO ESP: 0
ALLARME ESP. «x
| CONT - RITENIT:. X,
“-4 IMPOSTA Z LE
T=a pics o
_y| Zabilitati
|1.123466789ABC. | _.--
Q.12345678
STOP Thur 08:43
USCITE (TIPO DI MEMORIA Q)
Le uscite digitali LRD sono denominati tipi di memoria Q. Il numero dei punti delle uscite digitali Q & 4 0 8 in base al modello LRD utilizzato. In
questo esempio il punto di uscita Q01 sara attivato all’attivazione del punto di ingresso 101.
Iol aol
001 |
RELE AUSILIARI (TIPO DI MEMORIA M)
| relé ausiliari sono bit di memoria interna digitali utilizzati per controllare un programma in logica ladder. | relé ausiliari non sono ingressi o
uscite fisiche collegabili a dispositivi esterni, interruttori, sensori, relé, lampade ecc. Il numero di relé ausiliari M & 63. Poiché i relé ausiliari sono
bit interni alla CPU, essi sono programmabili come contatti o bobine. Nel primo rung di questo esempio, il relé ausiliario MO1 viene utilizzato
come bobina di uscita e si attiva all’attivazione dell'ingresso 102. Nel secondo rung il relé ausiliario MO1 viene utilizzato come ingresso e quando
eccitato, attiva le uscite Q02 e Q03.
ID|2 MOL
cor |1 s
HDll Qoz
ooz |1 (o
a0z
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— Lo stato dei relé ausiliari “M01~M3F” viene mantenuto anche in caso di spegnimento di LRD se “M con memoria ritentiva” & attivo. “M con
memoria ritentiva” & impostabile con i due metodi seguenti.

Hodule System Set

x]

Set ID Remote I/0
’— f*
Current ID: 1 e
(" Master
Hew ID(00-99): 1
" Zlave
Set Expand /0 ID SET 01 ' o '
10 Hums m ¥ M Keep REMOTE 1/0 N Q e
[ C Keep BACKL
[~ Back Light
[T I/0 Alarm oz et
¥V Twpe DE. Fomat Set
Comm. Mode: |3/N/2 = * Tmsigned
Baud Rate: |35400 ~ " Signed
RELE AUSILIARI SPECIALI: M31~M3F
Codice Significato Descrizione
M31 Flag di avvio del programma utente Uscita ON durante il primo intervallo di scansione. Utilizzato come relé ausiliario
normale nell’altro intervallo di scansione.
M32 Uscita intermittente 1 0,5s ON, 0,5s OFF
M33 Uscita estate/inverno Attivazione ora estiva, disattivazione ora invernale, utilizzato come rel¢ ausiliario
normale.
M34 Riservato Errore canale 1 LREO4P D024
M35 Riservato Errore canale 2 LREO4P D024
M36 Riservato Errore canale 3 LREO4P D024
M37 Riservato Errore canale 4 LREO4P D024
M38~M3C Riservato —
M3D Ricevuto Utilizzo funzione MODBUS
M3E Flag errore
M3F Time out
RELE AUSILIARI (TIPO DI MEMORIA N)
Il relé ausiliario N & analogo al relé ausiliario M, tuttavia non consente la memorizzazione allo spegnimento di LRD.
Nel primo rung di questo esempio, il relé ausiliario NO1 viene utilizzato come bobina di uscita e si attiva all’attivazione dell'ingresso 103. Nel
secondo rung il relé ausiliario NO1 viene utilizzato come ingresso e quando eccitato, attiva le uscite Q04 e Q05.
ID|3 Hol
ooe [ (1
anl Qo4
005 |
Qos
Cn
TEMPORIZZATORI E BIT DI STATO TEMPORIZZATORI (TIPO DI MEMORIA T)
| bit di stato dei temporizzatori offrono una relazione tra il valore corrente e il valore impostato di un temporizzatore selezionato. Il bit di stato del
temporizzatore sara On quando il valore corrente & maggiore o uguale al valore impostato di un temporizzatore selezionato. In questo esempio,
quando I'ingresso 103 & attivo, il temporizzatore TO1 si avvia. Quando il temporizzatore raggiunge il valore impostato di 5 secondi il contatto di
stato del temporizzatore TO1 si attiva. Quando T01 si attiva, 'uscita Q04 si attiva. La disattivazione di 103 azzera il temporizzatore.
IOz Tol 1
[ z 4 ooo.n
a0l | O_ B oos.o [ TP
TDll Qo4
002 |
36
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CONTATORI E BIT DI STATO CONTATORI (TIPO DI MEMORIA C)

| bit di stato dei contatori offrono una relazione tra il valore corrente e il valore impostato di un contatore selezionato. Il bit di stato del contatore
sara On quando il valore corrente & maggiore o uguale al valore impostato di un contatore selezionato. In questo esempio, ogni qualvolta il
contatto di ingresso 104 passa da off a on, il contatore (CO1) incrementa di uno. Quando il contatore raggiunge il valore impostato pari a 2, il
contatto di stato del contatore CO1 si attiva. Quando CO1 si attiva, I'uscita Q05 si attiva. Quando MO02 si attiva, il contatore CO1 si azzera. Se M09
si attiva, il contatore cambia da contatore a incremento a contatore a decremento.

I04 col 1
[ MO24 000000
oz | Q_ ooonoz [ OO
Moz
C?l Qs
s [ (]
noz
o0t N
TIPI DI MEMORIA SPECIALE
Uscita Uscita Uscita Uscita Contatto Contatto Numero
generale SET RESET aimpulso NA NC
Simbolo [ A ' P —F |/} | ey
Lo Hi Utilizzato nel blocco
funzione
Bobinaingresso espansione X X 12 (X01-X0C / x01-x0C)
Bobina uscita espansione Y Y Y Y Y y 12 (Y01-YOC / y01-y0C)
Gradino (one shot) D d
RTC R R r 31 (RO1-R1F / r01-r1F)
Comparatore analogico G G g 31 (G01-G1F / g01-g1F)
HMI H 31 (HO1-H1F)
PWM P 2 (P01-P02)
DATA LINK L 8 (L01-L08)
SHIFT S 1(S01)
ISTRUZIONE GRADINO INGRESSO POSITIVO (ONE-SHOT)
Un’istruzione gradino ingresso positivo, 0 One-Shot, mantiene il proprio stato ON per un ciclo CPU quando il contatto in serie precedente passa
da OFF a ON. La transizione da OFF a ON si chiama Gradino ingresso positivo.
I0ol i) | Qo1
005 | 11
101 OFF oN
OoN
D OFF OFF
<> ciclo scansione completo
) 1
o
Qo1 OFF OFF
ISTRUZIONE GRADINO INGRESSO NEGATIVO (ONE-SHOT)
Un’istruzione gradino ingresso negativo, o One-Shot, mantiene il proprio stato ON per un ciclo CPU quando il contatto in serie precedente passa
da ON a OFF. La transizione da ON a OFF si chiama Gradino ingresso negativo.
II:ll.'I. Id Qol
006 | |/1|
101 OFF | ON I OFF
ON
d OFF OFF
:-(—)-: ciclo scansione completo
i 1
ON
Q01 OFF OFF
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ISTRUZIONI USCITA

ISTRUZIONE SET USCITA (LATCH) ( A

Un’istruzione Set uscita, o Latch, attiva una bobina di uscita (Q) o un contatto ausiliario (M) quando il contatto di ingresso precedente passa da
OFF a ON. Quando 'uscita & ON, rimarra ON finché non sara resettata dall’istruzione Reset uscita. Quando 'uscita & ON, non & necessario che il
contatto di ingresso precedente che controlla I'istruzione Set rimanga ON.

IElll Qo1
007 [ T
101 OFF | ON | OFF
O
Q01 OFF
ISTRUZIONE RESET USCITA (UNLATCH) 1)
Un’istruzione Reset uscita, o Unlatch, disattiva una bobina di uscita (Q) o un contatto ausiliario (M) quando il contatto di ingresso precedente
passa da OFF a ON. Quando I'uscita & OFF, rimarra OFF finché ripristinata da un’altra istruzione Set uscita. Quando I'uscita & OFF, non &
necessario che il contatto di ingresso precedente che controlla I'istruzione Reset rimanga ON.
Itlll Qol
008 [ l
101 OFF | W | OFF
Q01 ON
OFF
ISTRUZIONE USCITA A IMPULSO (FLIP-FLOP) (P)
Un’istruzione Uscita a impulso, o Flip-Flop, attiva (ON) una bobina di uscita (Q) o un contatto ausiliario (M) quando il contatto di ingresso
precedente passa da OFF a ON. Quando 'uscita & ON, rimane ON finché il contatto di ingresso precedente passa da OFF a ON una seconda volta.
Nell’esempio di seguito, quando il pulsante 103 & premuto e rilasciato il motore Q04 si attiva e rimane ON. Quando il pulsante 103 viene di nuovo
premuto, il motore Q04 si disattiva e rimane OFF. L'istruzione Uscita a impulso (P), analogamente a un flip-flop, fa passare il proprio stato da ON
a OFF a ogni pressione del pulsante 103.
i03 Qo4
009 [ P
OFF | CM | OFF ONl CFF OMN|OFF

Q04 [ OFF O OFF

TIPI DI MEMORIA ANALOGICA
Ingresso analogico Uscita analogica numero
Ingressi analogici A 8 (A01~A08)
Parametro ingressi analogici v 8 (V01~V08)
Ingressi temperatura AT 4 (AT01~ATO04)
Uscite analogiche AQ 4 (AQ01~AQ04)
Controllo Aggiungi-Sottrai AS AS 31 (ASO1~AS1F)
Controllo Moltiplica-Dividi MD MD 31 (MDO1~MD1F)
Controllo PID PID PID 5 (PI0O1~PIOF)
Controllo multiplexer dati MX MX 5 (MX01~MXOF)
Controllo rampa analogica AR AR 15 (ARO1~AROF)
Data Register DR DR 240 (DR0O1~DRF0)
MODBUS 15 (MUO1~MUOF)
Il valore analogico (A01~A08, V01~V08, ATO1~AT04, AQO1~AQ04) e il valore corrente delle funzioni (TO1~T1F, CO1~C1F, ASO1~AS1F,
MDO01~MD1F, PI01~PIOF, MX01~MXOF, ARO1~AROF, e DRO1~DRFQ) possono essere utilizzati come valore impostato di altre funzioni.
38
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ISTRUZIONE TEMPORIZZATORE

LRD include un totale di 31 temporizzatori indipendenti utilizzabili nel programma. TOE e TOF mantengono il loro valore corrente dopo una
perdita di alimentazione del’LRD se ¢ attivo “M con memoria ritentiva”; il valore corrente degli altri temporizzatori non & ritentivo. Ogni
temporizzatore & dotato di 8 modalita di funzionamento, 1 come temporizzatore a impulso e 7 come temporizzatore generale. Inoltre ogni
temporizzatore prevede 6 parametri per una corretta configurazione. La tabella di seguito descrive ogni parametro di configurazione ed elenca
ogni tipo di memoria compatibile per la configurazione dei temporizzatori.

Bobine ausiliarie

MO01-M3F/m01-m3F

Bobine ausiliarie

NO1-N3F/n01-n3F

Ingressi espansione

X01-X0C/x01-x0C

Uscite espansione

Y01-YOC/y01-y0C

RTC RO1-R1F/r01-r1F
Contatori C01-C1F/c01-c1F
Temporizzatori TO1-T1F/t01-t1F

Comparatori analogici

G01-G1F/g01-g1F

Contatto normalmente chiuso

Al

— llvalore impostato del temporizzatore deve essere una costante o il valore corrente di un‘altra istruzione.
— Il valore corrente di TOE e TOF viene memorizzato in caso di mancanza di rete LRD se € attivo “M con memoria ritentiva”.

TEMPORIZZATORE - MODALITA 0 (BOBINA INTERNA)
Il temporizzatore in modalita 0 (bobina interna) e utilizzato come bobina ausiliaria interna. Il valore impostato non ¢ abilitato. Lo stato della
bobina T cambia in base alla condizione che la precede come mostrato di seguito.

D

— 101 & la condizione di abilitazione.

P Simbolo | Descrizione
(2 — 1| Modalita temporizzatore (0-7)
/:l_\‘\ 2 Base tempi temporizzatore
K,/ 0 1: 0,01 s, intervallo: 0,00 - 99,99 sec
P \6‘> 2:0,1's, intervallo: 0,0 - 9999 sec
. (5] ) 3:1's, intervallo: 0 - 9999 sec
(3 = 4:1 min, intervallo: 0 - 9999 min
N2 3 ON: azzeramento temporizzatore
OFF: il temporizzatore continua
4 Valore corrente temporizzatore
5 Valore impostato temporizzatore
6 Codice temporizzatore (TO1~T1F totale: 31 temporizzatori)
Istruzioni compatibili Campo
Ingressi 101-10C/i01-i0C
Ingressi digitali 201-204/201-z04
Uscite Q01-Q08/q01-q08

IO‘J. TOL 9
002 | [ } TO1
— 6) _1o1__ OFF ON QFF R OFF

Tol __OFF B OFF ! OFF
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TEMPORIZZATORE - MODALITA 1 (RITARDO ALL'ECCITAZIONE)
Il temporizzatore in modalita 1 (ritardo all’eccitazione) continua la temporizzazione fino a un valore prefissato e arresta la temporizzazione
quando il tempo corrente & uguale al valore impostato. Inoltre il valore corrente del temporizzatore si azzera quando la condizione che abilita il
temporizzatore viene disabilitata. Nell’esempio di seguito, il temporizzatore arresta la temporizzazione quando raggiunge il valore impostato di 5
secondi. Il bit di stato del temporizzatore T01 sara ON quando il valore corrente & 5.

)

TOL 1
3 0000

000S TOl

@ valore corrente
temporizzatore = 0

Condizione abilitazione OFF
temporizzatore

OFF

Edit Contact/Coil

] | ¥ | 1
Select Coil Ho. Output Type

& -[
T |01 vI {0L1~1F})
o P
Function

Mode |1 vl (D=6:8—[57: P}

On-delay timer mode 1

Enable ' |
Owpui ko]

Tine Base:[lsEC <]
Current Value:,i Sec
Presetc Value:,w Sec
Preset 'I‘ype:,m l—

Direction Set Reset Input

Contact Contact - ]_

|u T e 4l»]

3

0K | Cancel |

; @ valore corrente

- temporizzatore =0
attivazione i

ON OFF

@ ON OFF

bobina (T01~T1F)

temporizzatore

t = tempo impostato

— Solo TOE e TOF mantengono il loro valore corrente dopo una mancanza di alimentazione all’LRD se & attivo “M con memoria ritentiva”.
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TEMPORIZZATORE - MODALITA 2 (RITARDO ALLECCITAZIONE CON RESET)
I temporizzatore in modalita 2 (ritardo all’eccitazione con reset) continua la temporizzazione fino a un valore prefissato e arresta la
temporizzazione quando il tempo corrente & uguale al valore impostato. Inoltre il valore corrente del temporizzatore viene memorizzato quando la
condizione che abilita il temporizzatore viene disabilitata. Nell’esempio di seguito, il temporizzatore arresta la temporizzazione quando raggiunge

il valore impostato di 5 secondi. Il bit di stato del temporizzatore T01 sara ON quando il valore corrente & 5. L'ingresso di reset del

temporizzatore € I'ingresso 101. Il valore corrente del temporizzatore si azzera, e il bit di stato del temporizzatore TO1 si disattiva quando 101 &

ON.
—~
Pt
(27—
< .
4 -
k - 6)
(5
| (8
3
TOl z
3 4 oooo
0005 TO01
101

valore corrente

Condizione abilitazione

Edit Contact/Coil 3

Q

lv |nx |« T | 4]
Select Coil No. Output Type
& -[ C
| v| (01~1F
T |o1 { ) = e
Function
Mode |EJN v| (0-8: -[, 7: P)

On-delay timer mode 2

Enable ' | ' I I |
; 2
pantay:
Reset H'I | |

2

Output l |

Tine Base:m
Current Value:ﬁ Sec
Preset Value:W Sec
Preset '!'Ype:ﬂ l_

Direction 3Set Reset Input

Contact - | Contact |Low -’
l_

o]

Cancel |

lemporizzatore
bobina

valore corrente

temporizzatore (T01~T1F)

Ingresso reset

temporizzatore = 0 atti:vazione | temporizzatore = ()
OFF ON ON I OFF
—» 1 [ <+ >
OFF @ t=1t1+2 ON | OFF
OFF I ON I OFF

temporizzatore

— Solo TOE e TOF mantengono il loro valore corrente dopo una mancanza di alimentazione all’LRD se € attivo “M con memoria ritentiva”.

1 = tempo impostato
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TEMPORIZZATORE - MODALITA 3 (RITARDO ALLA DISECCITAZIONE)

Il temporizzatore in modalita 3 (ritardo alla diseccitazione con reset) continua la temporizzazione fino a un valore prefissato e arresta la
temporizzazione quando il tempo corrente & uguale al valore impostato. Inoltre il valore corrente del temporizzatore si azzera quando la
condizione che abilita il temporizzatore viene disabilitata. Nell'esempio di seguito, I'ingresso di reset del temporizzatore & I'ingresso 101. Il bit di
stato del temporizzatore TO1 sara ON non appena la condizione che lo abilita diventa vera. Il temporizzatore comincera la temporizzazione solo
quando la condizione diventa falsa. Il bit di stato del temporizzatore T01 si disattiva quando il valore di tempo corrente raggiunge il suo valore
impostato di 10 secondi.

(A

e § N
&/ - a | v | | w T |c »

K4/ s select Coil No. output Type

— 6> i

- T |o1 ~| (01-1F) el :

(5) R Cger C p
/\\ >/
\:_3/,% Function

Hode 3 0w (0~6: -[, 7: P)

Off-delay timer mode 1

Enable | I
— [ —
Ourput | '

Time Base:[1sec  +|
TO1 2 Current Value:ﬁ Sec
3 0000 TOL| Preset Value:,W Sec
Hase Preset Trpe:m [—

Direction Set Reset Input

Contact Contact |Lw - I l_

101

0K | Cancel [

valore a?orrcntc —p | «— valore corrente
temporizzatore = () attivazione temporizzatore = 0
Condizione abilitazione OFF | ON | OFF
temporizzatore —
bobina
tcmporizzatorc@ (TO1~TIE) OFF | ON |1— C;) —Pl OFF

Ingresso reset OFF
@ temporizzatore

t = tempo impostato
Condizione abilitazione
temporizzatore _OFF I ON I OFF |ON | |ONI OFF

bobina
temporizzatore ®(T0 1~T1F)

Ingresso reset | |
@ temporizzatore 2 . OFF

t = tempo impostato

— Solo TOE e TOF mantengono il loro valore corrente dopo una mancanza di alimentazione all’LRD se € attivo “M con memoria ritentiva”.
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TEMPORIZZATORE - MODALITA 4 (RITARDO ALLA DISECCITAZIONE)

Il temporizzatore in modalita 4 (ritardo alla diseccitazione con reset) continua la temporizzazione fino a un valore prefissato e arresta la
temporizzazione quando il tempo corrente & uguale al valore impostato. Inoltre il valore corrente del temporizzatore si azzera quando la
condizione che abilita il temporizzatore viene disabilitata. Nell'esempio di seguito, I'ingresso di reset del temporizzatore & I'ingresso 101. 11 bit di
stato del temporizzatore TO1 sara ON solo dopo che la condizione che lo abilita passa da vero a falso. Il bit di stato del temporizzatore T01 si
disattiva quando il valore di tempo corrente raggiunge il suo valore impostato di 10 secondi.

@— Edit Contact/Coil X

o
= Q | v | u |w T e Al
@/\ - Select Coil No. + Qutput Type
- — 6 &-[ ¢
(5/ \) T |01 v| {01~1F) 2 [ ox
3 ‘% - Function
mode [P <] (o-6: -[, 7: P)

Off-delay timer mode 2

Enable | '
—— [ —
Output | I

Time Base:|15EC v’
s Sec
TO1 4 Current Value
3 0000 :
et TO1 Preset Value:|0010 Sec
Tol Preset Type:|N ~

Direction 3et Reset Input

Contact I J | Contact FLW j [—

=] e
attivazione —’|4— valore corrente

valore corrente

temporizzatore = 0 temporizzatore = ()
::nnl:li?.i_nne abilitazione OFF ON OFF
emporizzatore
bobi OFF ON OFF
Ic(:'ng:frizzatorc (TO1~T1F) —
« —
OFF

ingresso reset temporizzatore

L = tempo impostato

— Solo TOE e TOF mantengono il loro valore corrente dopo una mancanza di alimentazione all’LRD se € attivo “M con memoria ritentiva”.
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TEMPORIZZATORE - MODALITA 5 (PAUSA-LAVORO SENZA RESET)
Il temporizzatore in modalita 5 & un temporizzatore Pausa-Lavoro senza reset. Il valore corrente del temporizzatore si azzera quando la
condizione che abilita il temporizzatore viene disabilitata. Nell’esempio di seguito il bit di stato del temporizzatore T01 sara ON non appena la
condizione che lo abilita diventa vera e avvia la sua sequenza di temporizzazione. Il bit di stato del temporizzatore T01 si disattiva quando il
valore di tempo corrente raggiunge il suo valore impostato di 10 secondi. Questa sequenza Pausa-Lavoro del bit di stato del temporizzatore T01
continua per tutto il tempo in cui la condizione che lo abilita rimane vera.

.

Edit Contact/Coil 3

—
(o
N . e v |x  |m T e 4]
d‘/\ D select Coil No. output Type
~ — 6 & -[
\ T |01 w=| {01~1F})
(5/ [ 74 P
3 Fa . Function
Hode |Gl ~| (0~6: -[, 7: P)
|
Flash timer mode 1
Enablc | |
Time Base: 15EC v
= Current Value: Sec
TOl
3 0000 Preset Value: 0010 SaE
TOl
0010 Preset Type: N I
Direction Set Reset Input
Contact I __I | Contact | _J
0K | Cancel J
valore corrente L. valore corrente
: ——-)I-(— attivazione —*— 4
temporizzatore = 0 temporizzatore = 0
condizione abilitazione
temporizzatore
t t t t
bobina
temporizzatore {TO 1~T1F}
t = tempo impostato
— ll'valore corrente del temporizzatore non pud essere memorizzato in caso di mancanza di alimentazione al’'LRD.
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TEMPORIZZATORE - MODALITA 6 (PAUSA-LAVORO CON RESET)

Il temporizzatore in modalita 6 € un temporizzatore Pausa-Lavoro con reset.. Il valore corrente del temporizzatore si azzera quando I'ingresso d
reset viene abilitato. Nell’esempio di seguito, I'ingresso di reset del temporizzatore & I'ingresso 101. Il bit di stato del temporizzatore T01 sara O
non appena la condizione che lo abilita diventa vera e avvia la propria sequenza di temporizzazione. Il bit di stato del temporizzatore T01 si
disattiva quando il valore di tempo corrente raggiunge il suo valore impostato di 10 secondi. Questa sequenza Pausa-Lavoro del bit di stato del
temporizzatore T01 continua fino a quando I'ingresso di reset viene abilitato.

Edit Contact/Coil X
- 0 | ¢ | m |n iy lc 4l»]
1/6-/\ 4@ Select Coil No. :u:pui‘mpe
o N T lor +| (01<1F) (: =l s
| 5
3 ‘% - Function
Mode - (0~6: =[, 7: P)

Flash timer mode 2

Enable I I
Reset | |
Output Itlll!llltltl!l

Time Base:|1SEC b

Current Value: sec
TOL 6
3 0000 Preset Value: 0010 Sec
TOl
oolo Preset Type:|N ~
oL
g Direction Set Reset Input
Contact - Contact ELW - |
| [1):4 | Cancel ‘
valore corrente | valore corrente
temporizzatore = 0 Stvaaec > | b= temporizzatore = 0
condizione abilitazione |
temporizzatore
t t t t
bobina (!I\D {wp 1F)

temporizzatore

ingresso reset |

temporizzatore

t = tempo impostato

— Il valore corrente del temporizzatore non pud essere memorizzato in caso di mancanza di alimentazione all’LRD.

i
N
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TEMPORIZZATORE - MODALITA 7 (PAUSA-LAVORO IN CASCATA SENZA RESET)
Il temporizzatore in modalita 7 & un temporizzatore Pausa-Lavoro che utilizza due temporizzatori in cascata senza reset. Il secondo
temporizzatore (Pausa) segue il primo temporizzatore (Lavoro). La configurazione in cascata collega il bit di stato del primo temporizzatore per
abilitare il secondo temporizzatore. Il secondo temporizzatore continua la temporizzazione fino al suo valore impostato e il suo bit di stato del
temporizzatore abilita il primo temporizzatore. Il valore corrente del temporizzatore si azzera quando la condizione che abilita il temporizzatore
viene disabilitata. Nel’esempio di sequito, lo stato del temporizzatore T01 sara ON dopo il completamento della sua sequenza di temporizzazione
di 2,5 secondi. Il temporizzatore 2 avviera la propria sequenza di temporizzazione di 1 secondo. Quando il valore di tempo corrente del
temporizzatore 2 raggiunge il valore impostato di 1 secondo, il relativo bit di stato T02 passa a ON e il temporizzatore 1 avvia di nuovo la
temporizzazione. Questo tipo di temporizzatore in cascata & spesso utilizzato in abbinamento a un contatore in applicazioni in cui & necessario
conteggiare il numero dei cicli completati. | due temporizzatori utilizzati nella modalita 7 di temporizzazione non possono essere riutilizzati come

temporizzatori per le altre modalita nello stesso programma.

2

TOZ

2
000.0
noz. s

TOL

valore corrente

Edit Contact/Coil @

0 | ¥ | n
Select Coil No.

T (01 w| (0l~1F)

Function

Hode {(0~6: -[, 7: P)

Flash timer mode 3

TTx l I

Tx i 2 0 P2 o P2

TOL

|w T o 4l
Output Type

C=[
g (O 2

Time Base:|0.15EC ~|

To2
Jo.1sec ~|

Current Value: |

Sec ] Sec

Preset Value: |002. S

Preset Type:|N ]m >

Direction Set

Contact Contact l_

sec [001.0 Sec

Reset Input

=1

Cancel |

temporizzatore = () I I

attivazione

valore corrente

temporizzatore = 0

condizione abilitazione
temporizzatore

t1

t2

L

Bobina
temporizzatore | {'I‘O 1~T1 F)

Bobina

temporizzatore 2

tl = tempo impostato 1° temporizzatore
12 = tempo impostato 2° temporizzatore

— Il valore corrente del temporizzatore non pud essere memorizzato in caso di mancanza di alimentazione al’LRD.
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ISTRUZIONE CONTATORE

L'LRD include un totale di 31 contatori indipendenti utilizzabili nel programma. Ogni contatore presenta 9 modalita operative, 1 per il contatore a
impulsi, 6 per il conteggio generale e 2 per il conteggio ad alta velocita. Inoltre ogni contatore prevede 6 parametri per una corretta
configurazione. Le tabelle di seguito descrivono ogni parametro di configurazione ed elencano ogni tipo di memoria compatibile per la
configurazione dei contatori.

/‘> CONTATORE COMUNE
— 1
— Simbolo | Descrizione

(\2 — 1| Modalita conteggio (0-6)
B /2].\\ 2 Utilizzare (101~g1F) per impostare il conteggio a incremento o a
N > decremento
N ﬁ~\6 OFF: conteggio a incremento (0, 1, 2, 3......)
o &5 ) - ON: conteggio a decremento (......3, 2, 1, 0)
(3 — - 3 Utilizzare (101~g1F) per azzerare il valore del contatore.
ON: il valore del contatore viene azzerato
OFF: il contatore continua il conteggio
4 Valore corrente contatore, intervallo: 0~999999
5 Valore impostato contatore, intervallo: 0~999999
Codice del contatore (CO1~C1F totale: 31 contatori)
Istruzioni compatibili Campo
Ingressi 101-10C/i01-i0C
Ingressi digitali 701-204/201-z04
Uscite Q01-Q08/q01-q08
Bobine ausiliarie M01-M3F/m01-m3F
Bobine ausiliarie NO1-N3F/n01-n3F
Ingressi espansione X01-X0C/x01-x0C
Uscite espansione Y01-Y0C/y01-y0C
RTC RO1-R1F/r01-r1F
Contatori C01-C1F/c01-c1F
Temporizzatori TO1-T1F/t01-t1F
Comparatori analogici GO1-F1F/g01-g1F
Contatto normalmente chiuso Ba

— |l'valore impostato del contatore deve essere una costante o il valore corrente di un’altra funzione. La figura di seguito mostra la relazione tra
lo schema a blocchi numerato per un contatore, la visualizzazione in ladder, e la finestra di dialogo del software per Modifica contatto/bobina.

o
~1

o T

Ny

b's | m | m | T c ]R _‘._I_.)_q

( 4 j - Counter

/\:\ 4@) c -] (01-1F)
/*\ 1\ 5 \ Function
\3 — T Mode [1 ~| (1-8)

- Counter without overtaking and wichouc
power down retain current value

Current Value :l

1
s M09S4 000000 Preset Value:[oooooz
Qooooz col Preset ‘hme:!N —I I
MOz Direction 3ec Resec Inpuc

Contacc IH -~ IUQ Contact iu | |02

| Ok I Cancel |
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CONTATORE - MODALITA 0 (BOBINA INTERNA)
Il contatore in modalita O (bobina interna) & utilizzato come bobina ausiliaria interna. Il valore impostato non & abilitato. Lo stato della bobina C
cambia in base alla condizione che la precede come mostrato di seguito.

—D—

Edit Contact/Coil X

Y | n | w | T c |l 4]

L Counter
46) C (oL v| (DL-1F)
Function
Mode jmv {0~8)
Internal Coil
Enable I |
Outpt | |
col 0 Current 'relu.e:l
coll Preset Yalue:l
Preset T'ype:l.‘: b
Direction Set Reszet Input
Contact ' Contact A l_
0K | Cancel ]
101 OFF ON OFF \ ON \ OFF
co1 OFF ON OFF \ ON \ OFF
48 .Lovato

__electric



LRX D00

1185104 11

CONTATORE - MODALITA 1 (CONTATORE FISSO, NON RITENTIVO)

Il contatore in modalita 1 avvia il conteggio fino a un valore prefissato quindi arresta il conteggio quando il valore corrente & uguale al valore
impostato oppure conteggia a decremento fino allo 0 ed arresta il conteggio quando il valore corrente & uguale a 0. Il valore corrente del
contatore non & ritentivo e si ripristina al valore iniziale all’accensione del’LRD. Nell’esempio di seguito, il contatore arresta il conteggio quando
raggiunge il valore impostato di 20. Il bit di stato del contatore CO1 sara ON quando il valore corrente & 20.

ﬁF Edit Contact/Coil

(2\‘% ¥ | | w |t c e «»]
- ~ Counter
4
K,/ /é c -| to1-1F)

@\ o Funcrion
({3\\% g Mode m {1=8)

- Counter without owertaking and without
power dowm retain currentc value

Pre sabe)

Current Value:
Presec Valut:;OUOUQ.O
Presec Type:ill '—g
C':ll Lﬂl 300000 Direcrion Set Reser Input
Contact = | (0L Contact w-| |D2
oooozo [ €01 " 2 :
I02
[x}4 | Cancel I
Modalita = 1
Valore impostato 20
Valorecorrente § 0§ 0§ 011 {1 {2 {2 {1{1{0f {19{19{20i20{20}{ 0 {20}{20}20
1 1 L 1 L ] L ] L 1 L 1 L 1 1 1 1 1 1
Impulso in
ingresso
Ingresso decremento OFF
‘ Ingresso reset ‘ ON | OFF ON
Bobina contatore OFF ON OFF ON OFF

- In questa modalita, all'accensione del’LRD o alla commutazione tra RUN e STOP, il valore corrente del contatore sara il valore iniziale. Il
valore iniziale & 0 se il contatore & configurato per il conteggio a incremento, altrimenti € il valore impostato.
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CONTATORE - MODALITA 2 (CONTATORE CONTINUO, NON RITENTIVO)

Il contatore in modalita 2 conteggia fino a un valore prefissato e continua il conteggio oltre il valore impostato, tuttavia cessa il conteggio
quando il valore corrente & uguale a 0 se & configurato come contatore a decremento. Il valore di conteggio corrente non & ritentivo e si
ripristina al valore iniziale all'accensione dell’LRD o nella commutazione tra RUN e STOP. Nell’esempio di seguito, il contatore prosegue il
conteggio oltre il valore impostato di 20. Il bit di stato del contatore CO1 sara ON quando il valore corrente & 20.

4<:|>7 Edit Contact/Coil

¥ | | n It c ln 4]»]
K4\‘\ Counter
/ /‘ Ol~1F
6 c |- ¢ )
@\ 4&\'7> Funcrcion
/3\\‘% ! moge [z w| (1-8)
\‘\/”’/ Counter with overtaking and without
pover dowvn retain currentc value
)
Currentc Value:!
col z Presert Value:!'-'FOOO?-O
7~ | po14 cooooo preser Type:[u <]
DDU UZD CD.I. Direccion Set Rezer Input
I\-\_f-/, IOZ Contact (M -—l oL Contact [T -! oz
0K | Cancel l
Modalita = 2
Valore impostato 20
Valore corrente | 0 {19119120{20 {21 {21{20{20{19{19{18{18}{ 0} 0 {19{19{20} 0 {20
1 1 L 1 L ] L ] L 1 L 1 L 1 1 1 1 1 1
Impulso in
ingresso

Ingresso decremento OFF | ON OFF ON

Ingresso reset OFF ON
Bobina contatore OFF ON OFF ON OFF

— In questa modalita, il contatore prosegue il conteggio dopo aver raggiunto il valore impostato se & configurato come contatore a incremento.
Arresta il conteggio a 0 se & configurato come contatore a decremento.

— In questa modalita, all'accensione dell’LRD o alla commutazione tra RUN e STOP, il valore corrente del contatore sara il valore iniziale. Il
valore iniziale € 0 se il contatore & configurato per il conteggio a incremento, altrimenti & il valore impostato.

i
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CONTATORE - MODALITA 3 (CONTATORE FISSO, RITENTIVO)

Il funzionamento del contatore in modalita 3 & analogo a quello della modalita 1 ad eccezione del fatto che il valore corrente del contatore viene
mantenuto allo spegnimento. In tal modo il valore corrente all'accensione non sara il valore iniziale del contatore ma sara il valore raggiunto allo
spegnimento. Il contatore in modalita 3 prosegue il conteggio fino a un valore prefissato e arresta il conteggio raggiunto tale valore oppure
arresta il conteggio quando il valore corrente & 0 se & configurato come contatore a decremento. Il valore corrente del contatore € ritentivo
quando LRD commuta tra RUN e STOP se I'opzione “C con memoria ritentiva” ¢ attiva. Nell’esempio di seguito, il contatore arresta il conteggio
quando raggiunge il valore impostato di 20. Il bit di stato del contatore CO1 sara ON quando il valore corrente & 20.

ﬂ/i)i Edit Contact/Coil EI

Y |n | w IT C [ 4l

q\\ Counter

K,, ) o

‘5 ﬂG) ¢ [or =] torm
/ A k/ Function

> Mode [3 | (0-8)

Counter without overtaking and with
power down retain current value

Pre val=24

curval [EIEIEN T FIT)TT Tellohan o Tofals

Die v | =

col 3 Current Vulue:li
MOl4 000000 Preset Value:W
oooozo [ €01 e Sl
I02 Direction Set Reset Input

Contact |n »| |01 Contact |T v ,?

1):4 | Cancel ]

Questa modalita & analoga alla 1, tranne che:
— il valore corrente del contatore viene mantenuto per perdita di alimentazione se lo stato del’LRD & RUN;
— il valore corrente del contatore ¢ ritentivo quando LRD commuta tra RUN e STOP se I'opzione “C con memoria ritentiva” ¢ attiva.

CONTATORE - MODALITA 4 (CONTATORE CONTINUO, RITENTIVO)

Il funzionamento del contatore in modalita 4 & analogo a quello della modalita 2 ad eccezione del fatto che il valore corrente del contatore viene
mantenuto allo spegnimento. Il contatore in modalita 4 conteggia fino a un valore prefissato e continua il conteggio oltre il valore impostato se &
configurato come contatore a incremento; cessa il conteggio quando il valore corrente & uguale a 0 se & configurato come contatore a
decremento. Inoltre il valore corrente del contatore & ritentivo quando LRD commuta tra RUN e STOP se I'opzione “C con memoria ritentiva” &
attivo. Nell’esempio di seguito, il contatore continua il conteggio oltre il valore impostato di 20. Il bit di stato del contatore CO1 sara ON quando il
valore corrente non & inferiore a 20.

ey a—

/2\% ~—
&/ ¥y e lw T c e 4|2

(4\\’ Counter

— ‘(6> ¢ for =] to1-1m)

. =
PN K\?A,"J Funcrion
(3 P Hode (PR ~| (1-8)
Counter with overtaking and with power

down retain current value

Cur vl EUENETATATE (50T ST R I R ale Tl

* UL
! | | |
i it

4
e MOl4 000000 Current Value:
Qoo00zo0 col Freset ?ulue:[mT
I0DZ Preset Type:ﬂ i—

Direction Set Reset Input

Concace | !Ul Contact |T | |02

[1):4 | Cancel |

Questa modalita & analoga alla 2, tranne che:
— il valore corrente del contatore viene mantenuto per perdita di alimentazione se lo stato del’LRD & RUN;
— il valore corrente del contatore & ritentivo quando LRD commuta tra RUN e STOP se I'opzione “C con memoria ritentiva” ¢ attiva.
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CONTATORE - MODALITA 5 (CONTATORE CONTINUO, A INCREMENTO-DECREMENTO, NON RITENTIVO)

Il funzionamento del contatore in modalita 5 & analogo a quello della modalita 2 ad eccezione del fatto che il valore corrente del contatore &
continuo e non ritentivo. Il bit di stato & portato ad ON al raggiungimento del valore impostato indipendentemente dallo stato del bit di direzione.
Il contatore in modalita 5 continua il conteggio fino a un valore impostato e prosegue il conteggio oltre il valore impostato. Inoltre il valore
corrente del contatore non & ritentivo e si azzera in caso di perdita di alimentazione dell’'LRD. Il valore corrente del contatore in modalita 5 &
sempre azzerato quando LRD commuta tra RUN e STOP indipendentemente dallo stato del suo bit di direzione. Nel’'esempio di sequito, il
contatore prosegue il conteggio oltre il valore impostato di 20. Il bit di stato del contatore CO1 sara ON quando il valore corrente ¢ 20.

AK‘I Edit Contact/Coil

\2)% ¥y |a |w |z c Iz 4l

Y

— ‘\\5‘ j Function
/3 — - tode |Gl ~] 11-8)

With overtaking and without power down
Compare Counter

Counter

.

i wal=i

(AP N

Current valug:li

col 5 Preset Value:[000020

MOl4 000000 Preset '[ypg.-fn = ,_
0o000z0 col [Direction Set Reset Input

IUZ Contact B lEl]. Contact |1 vl !02

(u].4 | Cancel |

Modalita = 5

Valore impostato 20

19 4

Valore corrente § 0 118 i 119420 i

—_
©o
N
o
N
o
N
—_
N
—_
nN
o
nN
o
—_
©
—_
[{e)
—_
oo
—_
©
o
o
o
o

Impulso in
ingresso

Ingresso decremento OFF | ON | OFF ON
Ingresso reset OFF ON

Bobina contatore OFF ON OFF ON OFF

i

— In questa modalita il conteggio prosegue oltre il valore impostato;
— Il valore corrente & sempre 0 indipendentemente dallo stato del suo bit di direzione quando viene attivato il reset;
— Il valore corrente & sempre 0 indipendentemente dallo stato del suo bit di direzione quando LRD commuta tra RUN e STOP.
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CONTATORE - MODALITA 6 (CONTATORE CONTINUO, A INCREMENTO-DECREMENTO, RITENTIVO)
Il funzionamento del contatore in modalita 6 & analogo a quello della modalita 4 ad eccezione del fatto che il valore corrente del contatore &
continuo e ritentivo. Il bit di stato & portato ad ON al raggiungimento del valore impostato indipendentemente dallo stato del bit di direzione.

Il contatore in modalita 6 continua il conteggio fino a un valore impostato e prosegue il conteggio oltre il valore impostato. Il valore corrente del
contatore é ritentivo e mantiene il valore corrente dopo una perdita di alimentazione all’'LRD. Il contatore mantiene il valore corrente se I'opzione
“C con memoria ritentiva” ¢ attiva. Nel’esempio di seguito, il contatore prosegue il conteggio oltre il valore impostato di 20. Il bit di stato del
contatore CO1 sara ON quando il valore corrente non & inferiore a 20.

oa.

Edit Contact/Coil

&3

‘5|
\£/ ; v o x| ¢ Ir 4l»]
G]./ Counter
P ¢ for +] (o1am
(5)
[ § N - Function
N /é> Mode [6 ~| (0-8)
- With overtaking and with power dowm
Compare Counter
Ir: -.IFIM.FL&EJEI:T-LTJ‘.JIT»-I;‘ g o a8 e
e | s | =
R [remm———
[=E
col 7 Current Value:'
MOl4 000000 o1 Preset Value:iUDOUZG
oo0o0zo Preset me:lm "l
I02 Direction Set Reset Input
Contact |H - [F Contact |1 - E
| 0K | Cancel [
Modalita = 6
Valore impostato 20
Valore corrente
Mode1&2&5 + 0 ¢ 1 ¢ 112412 : 3 01 4+14+24:2413
Valore corrente
Mode3&4&6 | 0 ¢ 1+ 1 ¢+ 2+ 2 3 314:+4:15:15:16
Impulso in
ingresso

Alimentazione

Ingresso reset

ON

Bobina contatore

]

Questa modalita & analoga alla 5, tranne:
— ll'valore corrente del contatore viene mantenuto per perdita di alimentazione all’LRD se lo stato & RUN;
— Il valore corrente & ritentivo quando LRD commuta tra RUN e STOP se I'opzione “C con memoria ritentiva” é attiva.
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CONTATORI AD ALTA VELOCITA (SOLO VERSIONE D024)

Gli LRD con alimentazione CC (versioni D024) includono due ingressi 1 KHz ad alta velocita sui morsetti 101 e 102. Sono utilizzabili come
ingressi digitali normali 0 possono essere collegati a un dispositivo con uscite ad alta velocita (encoder ecc.) quando configurati per il conteggio
ad alta velocita. Sono spesso utilizzati per il conteggio ad alta velocita (>40 Hz) o come riferimento di velocita su una macchina. | contatori ad
alta velocita sono configurati con la stessa finestra di dialogo del software Modifica contatto/bobina, tranne che per la selezione dei contatori
nella modalita 7 o 8.

CONTATORE AD ALTA VELOCITA - MODALITA 7 (SOLO VERSIONE D024)

Il contatore ad alta velocita in modalita 7 puo utilizzare il morsetto 101 0 102 per il conteggio a incremento fino a 1 KHz massimo per un segnale
di ingresso ad alta velocita 24 VCC. La bobina del contatore selezionato (CO1-C1F) si attiva quando il contatore a impulso raggiunge il valore
impostato e rimane ON. Il contatore si azzera quando la condizione che lo abilita & inattiva o se I'ingresso Reset & attivo. L'esempio di seguito

mostra la relazione tra lo schema a blocchi numerato per un contatore in modalita 7, la visualizzazione in ladder, e la finestra di dialogo del
software per Modifica contatto/bobina.
o
] )
/A\ \J B Simbolo | Descrizione
\%/% 1 Modalita conteggio (7)-conteggio alta velocita
{ "4 j 2 Morsetto ingresso conteggio alta velocita: solo 101 0 102
e 3 Utilizzare (101~g1F) per azzerare il valore del contatore.
Ve ‘\\ ON: azzeramento contatore
o ‘\\5; OFF: il contatore continua il conteggio
\3% 4;6) 4 Valore corrente contatore, intervallo: 0~999999
) 5 Valore impostato, intervallo: 0~999999
Numero bobina contatore (CO1~C1F totale: 31 contatori)
colL 7 Edit Contact/Coil |
I0l4 000000 col
050000 P R R c |z 4l»
MOS
Counter
c o1 w=| (01~1F)
Function
Mode |7 w| (0~8)
Scale Input Counter
Cur val _.mmﬂ.‘rmﬁm."TT"mm‘rﬂr.—u
0 I i 0 1
Redet ] | e |
Dhutput 1
Current Value:
Preset Value:|005000
Preset IypE:JN 2
Input I1/I2 Reset Input
Contact g i [1h 8 Contact |M v] as
OK | Cancel ‘
Modalita = 7
Valore impostato 20
Valorecorrente § 0 § 0 | 1 i 1 i — | — 149999 | 50000 5000050000 0 | 0
L ] L 1 L 1 L 1 1 1 1
Impulso in
ingresso . ,
[ s s s ) (O
L L
‘ Ingresso reset ‘ ON | OFF ON
Bobina contatore OFF | ON OFF
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004 _{I

co1 7
000000

ws [

101
O ooo1on [ 9%
o1
Qo1
Qoz

006

103 '

Mo01 i

co1 | | |

' 99 : 100
n-1 n

Qo1 |
Qo2

L

CONTATORE AD ALTA VELOCITA - MODALITA 8 (SOLO VERSIONI ALIMENTATE IN CC)

Il contatore ad alta velocita in modalita 8 puo utilizzare il morsetto 101 o 102 per il conteggio a incremento fino a 1 KHz massimo per un segnale
di ingresso ad alta velocita 24 VCC. La bobina del contatore selezionato (CO1-C1F) si attiva quando il contatore a impulso raggiunge il valore

target “impostato ON” e rimane ON finché il contatore a impulso raggiunge il valore target “preimpostato OFF”.
Il contatore si azzera quando la condizione che lo abilita & inattiva. La tabella seguente descrive ciascun parametro di configurazione per il
contatore ad alta velocita in modalita 8.

Simbolo | Descrizione
1 Modalita conteggio (8)-conteggio alta velocita
2 Morsetto ingresso conteggio alta velocita: solo 101 0 102
3 Intervallo di conteggio: 0~99,99 sec
4 Valore impostato contatore ‘On’, intervallo: 0~999999
5 Valore impostato contatore ‘Off’, intervallo: 0~999999
6 Numero bobina contatore (CO1~C1F totale: 31 contatori)

Edit Contact/Coil @

o Y | n | w |t c Ir i/
- TN Counter
4 e
- c (oL | (0L~1F)
(5 .
— > ] Function
(g% | 6) Mode [g | (0-8)
e 1K Hz Input Counter
Fived ume=1s On=4 Off=2
o 15 e | B st 13 LaplEy
- B A R R
col 8 OFF
I01l| 00.10 col
000005 Fixed Time:lm I— ->W5ec
000003
Current \Pa.l.ue:l |

Preset Value:|000005 [poooos  oge

Preset Type:IH - N =

Input Il/I2 Reset Input

Contact IDJ. Contact

0K | Cancel |
Modalita = 8
‘ =0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
Valore corrente = 5 3 5 4 3 4
Ingresso reset = 3
Impulso in ingresso
Bobina contatore OFF | ON OFF
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ISTRUZIONI RTC

LRD include un totale di 31 istruzioni RTC indipendenti utilizzabili nel programma. Ogni istruzione RTC prevede 5 modalita operative e 10
parametri per una corretta configurazione. Limpostazione iniziale di orologio/calendario per ogni LRD collegato avviene mediante la voce del

menu Operazione»Imposta RTC dal software LRXSW.

ETC SET V3.0
2009.06. 26
Fri. 10:11

Simbolo | Descrizione
1 Immettere la prima settimana nell’RTC
2 Immettere la seconda settimana nel’RTC
3 Modalita RTC 0~2, 0: bobina interna 1:giornaliera,

2:giorni consecutivi

4 L'RTC visualizza 'ora corrente.
IIN SN 5 L'RTC visualizza i minuti correnti.
—(1)H2 : :
. N 6 Imposta I'ora On dell’RTC
(3% /\ 7 Imposta i minuti On del’RTC
‘@ 5 P 8 | Imposta I'ora Off dell’RTC
NN —10 9 Imposta i minuti Off dell’RTC
\6> (7 10| Numero bobina RTC (RO1~R1F totale: 31 RTC)
‘\8> (9
RTC - MODALITA 0 (BOBINA INTERNA)
’RTC in modalita 0 (bobina interna) e utilizzato come bobina ausiliaria interna. Il valore impostato non & abilitato. Lesempio di seguito mostra la
relazione tra lo schema a blocchi numerato per un RTC in modalita 0, la visualizzazione in ladder, e la finestra di dialogo del software per
Modifica contatto/bobina.
- - Edit Contact/Coil X
(q | i
\3 1 n | w |T | e R [
o Feal time clock
-
—1 @ R [o1 =] (01-1F)
Function
Mode - (0-4)
L | Integnal Coil
[l nwlwloulolalal
o O
Frable I I
13 I ]
Beak (On->0£2) | 7] = B
Current Value:
Preset Value: % on | 2 1/ 44
(hour:minute)
fiiie | Cancel
IU|l ROl
[].
ROY
001 |
ON
101 OFF OFF
ON
RO1 OFF OFF
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RTC MODALITA 1 (GIORNALIERA)

La modalita giornaliera 1 consente I'attivazione della bobina Rxx in base a un intervallo temporale prestabilito per una serie definita di giorni della
settimana. La finestra di dialogo di configurazione di seguito (esempio 1) consente la selezione del numero di giorni per settimana (ad es. Lu-Ve)
e il giorno e I'ora per I'attivazione della bobina Rxx, e il giorno e I'ora per la disattivazione della bobina Rxx.

1185104 11

Esempio 1:
Edit Contact/Coil X
~
ﬂqvﬂ/Z = COR e R le >
(3 N o — Real time clock
@ @ R [oL =] (OL-1F)
N 410 Function
o7 9 e ]
- o Every day action mode
~
(8) (9
e [0 [ vo [we [ o [ ow [ sa [ 0]
Erible |
R o I B 6 5
ROL MO-FR Week (On->0££) : M0 x| - |Fr |
l= 10:07 EOL Current Vslue:l
0g:00 Freset Value:IUB b I?Un IJ.?| o Wu::
17:00 {hour :minute)
| (154 I Cancel |
Giorno Lu Ma Me ... Ve Sa Do
Ora 8:.00 17:00 800 17:00 8:.00 17:00 8:.00 17:00 8:00
Ablitazione
Uscita Rn
Esempio 2
® 1
(OO MA-VE
®:® 17:00
) 8:00
Giorno Lu Ma Me ... Ve Sa Do
Ora 8:00 17:00 800 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00
Abilitazione
Uscita Rn
Esempio 3:
® 1
(O] MA-VE
®:® 8:00
C) 17:00
Giorno Lu Ma ... Ve Sa Do
Ora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Abilitazione
Uscita Rn
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Esempio 4:
® 1
®:0 MA-VE
®:.:® 17:00
) 8:00
Giorno Lu Ma ... Ve Sa Do
Ora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Abilitazione
Uscita Rn
Esempio 5:
® 1
(OO DO-DO
®:® 08:00
) 17:00
Giorno Lu Ma .. Ve Sa Do
Ora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Abilitazione
Uscita Rn
Esempio 6:
® 1
®:0 DO-DO
®:® 17:00
C) 8:00
Giorno Lu Ma ... Ve Sa Do
Ora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Abilitazione
Uscita Rn
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RTC MODALITA 2 (INTERVALLO SETTIMANALE)

La modalita 2 dell'intervallo temporale consente I'attivazione della bobina Rxx in base all’ora e al giorno della settimana. La finestra di dialogo di
configurazione di seguito (esempio 1) consente la selezione del giorno e dell’ora di attivazione della bobina Rxx e il giorno e I'ora della

disattivazione della bobina Rxx.
Esempio 1:

e
s
N

. —10
OIVIRS
(8)(9)

Edit Contact/Cozl

In It
Real time clock

R (oL | (Ol-1F)

Function

Mode |2 - {0~4)

Interval time action mode

le R le  af»]

ROL Ig'gi Veek (On->0£€):[TU =] -->
2= 08: 00 PO Current Value:!
) Preset Value:|08 : |00 on [T: IIJO OEE
17:00 {hour :minuce)
oK | Cancel |
Giorno lbw — Ma L Ve Sa Do
Ora 8:00 17:00 8:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Abilitazione
Uscita Rn
Esempio 2
® 2
(OO SA-MA
®:® 17:00
) 08:00
Giorno w — Ma L Sa Do
Ora 8:00 17:00 8:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Abilitazione
Uscita Rn
Esempio 3
® 2
(OO Me-Me
®:® 17:00
) 08:00
Giorno w  Ma L Sa Do
Ora 8:00 17:00 8:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Abilitazione
Uscita Rn
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Esempio 4
© 2
®:0 ME-ME
®:.® 08:00
C) 17:00
Giorno Ma Me Sa Do
Ora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Abilitazione
Uscita Rn
RTC MODALITA 3, GIORNO-MESE-ANNO
La modalita 3 giorno-mese-anno consente I'attivazione della bobina Rxx in base a giorno, mese e anno. La finestra di dialogo di configurazione
di seguito (esempio 1) consente la selezione dell’anno e della data di attivazione della bobina Rxx e dell’anno e della data di disattivazione della
bobina Rxx.
Simbolo | Descrizione
/.Dﬂ/’\F 1 |AnnoRTC ON
/é - e 2 Anno RTC OFF
\,7 1/"4 \j 3 RTC modalita 3, giorno-mese-anno
N L 4 Visualizzazione ora corrente RTC, anno-mese-giorno
— 9
1@ /6\ v 5 Mese RTC ON
N 6 Giorno RTC ON
SN SN 7 Mese RTC OFF
K7> \8/ 8 Giorno RTC OFF
9 Codice RTC (RO1~R1F, totale 31 gruppi)
e 2\; Edit Contact/Coil X
Pt o n | w o le R le 4]
\3//% /4\‘ Real time clock
N { J
N P R [o1 ~| (01-1F)
SN N T 9
1@ { 6 | S Function
Hode |3 ~| (0-4)
/%) /"8\3 Interval month action mode
ALY,
| | priiee] I | I |
Fruble [
R =
RO1 05-10 Year (On->0££) : |09 -5 [10
3~-| 0950328 RO Current Vulu::1
0z.17 Preset Va.'lue:iﬂz < IJ-? on Ill w1l GHER
11.11 (Year.Day)
()4 I Cancel I
Anno-Mese-Giorno 2009/02/17 2010/11/11
Ora 0:00 0:00
Abilitazione
ON
Uscita Rn OFF OFF
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Esempio 2:

® 3
D/®/® 2010/11/11
@/0/® 2009/02/17

Anno-Mese-Giorno
Ora

2009/02/17
0:00

2010/11/11
0:00

Abilitazione

Uscita Rn

Esempio 3:

® 3
®/®/® 2010/11/11
@/0/® 2010/11/11

Anno-Mese-Giorno
Ora

2010/11/11
0:00

Abilitazione

Uscita Rn

RTC MODALITA 4 (REGOLAZIONE 30 SECONDI)

La modalita 4 di regolazione 30 secondi consente I'attivazione della bobina Rxx in base a settimana, ora, minuti e secondi. La finestra di dialogo
di configurazione di seguito mostra la selezione di settimana, ora, minuti e secondi per I'attivazione della bobina Rxx e la regolazione 30 s quindi

la disattivazione della bobina Rxx.

(1

2 —

. g
OIoIn

(7

Simbolo

Descrizione

1

Settimana regolazione RTC

Modalita 4 RTC

Ora corrente RTC

Minuti correnti RTC

Ora regolazione RTC

Minuti regolazione RTC

Secondi regolazione RTC

O IN| OO B |W N

Codice RTC (RO1~R1F, totale 31 gruppi)

M

R

Cur
Pr

Edit Contact/Coil

Real time clock

Function

Hode |4 - [0=4)

305 modify mode

(hour:minute) : oo

X

v It ¢ R s «f»]

(0N ~| (OL~1F)

Eruble |

o l

Week (0n): | SU vl
rent Value: SRS
eset Value:|00 : |00

114 | Cancel
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Esempio 1: secondi impostati < 30 s

N
/é\ [ LY ROL SA
— =] 13:25
~ 4
\E (3) (4 os:00 [ RO1
~— — /‘
/ 20
o e 8)
‘Q (6
N
L
Giorno Sa
Ora 8:00 8:00:20
Abilitazione
ON
Uscita Rn OFF OFF
Il tempo corrente sara 8:00:00 quando raggiunge 8:00:20 la prima volta, e il bit di stato RTC R01 sara ON. Il bit di stato RTC R01 sara OFF
quando il tempo corrente raggiunge 8:00:20 la seconda volta. La temporizzazione continua e quindi il bit di stato RTC rimane ON per 21 secondi.
Esempio 1: secondi impostati < 30 s
N
(\ = W ROL SA
2 — 4-|13:41
=1 (3)(4) os:00 [ ROL
o 40
-~ — 8)
5)(6) | >
\\ \ /,/
N
L
Giorno Sa
Ora 8:00  8:00:40
Abilitazione
Uscita Rn
Il tempo corrente diventa 8:01:00 quando raggiunge 8:00:40, e il bit di stato RTC R01 diventa ON. La temporizzazione continua, R01 passa a OFF
quindi il bit di stato dell’RTC rimane ON per un impulso.
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ISTRUZIONI COMPARATORE

LRD include un totale di 31 istruzioni comparatore indipendenti utilizzabili nel programma. Ciascun comparatore presenta 8 modalita di
funzionamento. Inoltre ogni comparatore prevede 5 parametri per una corretta configurazione. La tabella di seguito descrive ogni parametro di
configurazione ed elenca ogni tipo di memoria compatibile per la configurazione dei comparatori.

/1 Simbolo | Descrizione
ﬂj > 1 Modalita comparatore (0~7)
@\\ 2 Valore ingresso analogico AX (0,00 ~ 9,99)
TS ) 3 Valore ingresso analogico Ay (0,00 ~ 9,99)
N 4@ 4 Valore di riferimento comparatore, costante o altro codice dati
3/ 5 | Morsetto di uscita (GO1~G1F)
(4)

Il valore impostato @, @ e @ pud essere una costante o il valore corrente di un’altra funzione.

COMPARATORE - MODALITA 0 (BOBINA INTERNA)

Il comparatore in modalita 0 (bobina interna) ¢ utilizzato come bobina ausiliaria interna. Il valore impostato non & abilitato. L'esempio di seguito

mostra la relazione tra lo schema a blocchi numerato per un comparatore in modalita 0, la visualizzazione in ladder, e la finestra di dialogo del
software per Modifica contatto/bobina.

%"1 > — Edit Contact/Coil
N It | c IR G g 4[]
’ Analog comparator
4:5) G |01 +| (D1~1F)

Function
Mode  [Fl <] (0~7)
Internial Coil

Ax Ay
[T =i [c =]
Current Vah.le:l Sec [ Set
presetvalue:[ . Ref
Preset Type:l'. - |
| 0K | Cancel
1?1 coL 0
01
001 |
ON
101 OFF OFF
ON
RO1 OFF OFF
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COMPARATORE ANALOGICO MODALITA 1~7

) Comparatore analogico modalita 1: Ay —@ < Ax< Ay< + @, ® ON;

Comparatore analogico modalita 2: Ax< Ay, ® ON;
Comparatore analogico modalita 3: Ax< Ay, ® ON;

Comparatore analogico modalita 5: @ > Ax ® ON;
Comparatore analogico modalita 6: @ > Ax ® ON;

4l

]

©)]

(4) Comparatore analogico modalita 4: @ > Ax® ON;
(®)

(6)

(7) Comparatore analogico modalita 7: @ > Ax ® ON;

Esempio 1: Comparatore segnale analogico

Nell’'esempio di seguito, la modalita 4 ¢ la funzione selezionata che confronta il valore dell'ingresso analogico AO1 con un valore costante (N) di
2,50. La bobina di stato GO1 si attiva ON quando AO1 non ¢ inferiore alla costante 2,50.
4
SO
(2\‘/ I £ S - ¢ ln 4|
— 4%} Analog comparator
@\ e 6 [o1 +| (01-1F)
4\‘\ . Function
\,, ) Mode |4 v| (0~7)
Ax<=Ref.
Ax Ay
A - |0,l I A
Current Va}.ue:‘ Sec ] jec
Preset Value: 02.50| Ref
Presetc 'l'ype:il\l b I
GOl 4
A0l
GOl
0z.50V
| oK | Cancel
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Esempio 2: Comparazione valore corrente temporizzatore/contatore
L'istruzione Comparatore puo essere utilizzata per confrontare i valori di temporizzatore, contatore o altre funzioni con un valore costante o

reciprocamente. Nell’'esempio di seguito, la modalita 5 & la funzione selezionata che confronta il valore del contatore (CO1) con il valore del
temporizzatore (T01). La bobina di stato GO1 diventa ON se il valore corrente di CO1 non & inferiore al valore corrente di TO1.

4@ — Edit Contact/Coil X

D R S Y PO I
\ V4
. = Analog comparator
Y ﬁ\5> 01~1F
‘@/ TR )
‘/‘1\\ Function
N Mode m (0~7)
Ax>=Ref.
Ax Ay
e vl 01
Current Va].ue:[ Sec ] Sec
Preset Value: . Ref
Preset Type: /[l =] |01
GOl s
col
GOl
TOl
0K I Cancel

ISTRUZIONI DISPLAY HMI

LRD include un totale di 31 istruzioni HMI utilizzabili nel programma. Ciascuna istruzione HMI & configurabile per visualizzare informazioni sullo
schermo LCD dell’LRD 16x4 caratteri in formato testo, numerico o bit per elementi quali il valore corrente e il valore impostato per funzioni,
stato bit ingresso/uscita e testo. Sono presenti tre tipi di testo nel’HMI; Multilingua, Cinese (fisso) e Cinese (modifica). Multilingua & mostrato
nell’esempio accanto. Ogni istruzione HMI & configurabile singolarmente mediante la voce del menu Modifica>>HMI/Testo del software LRXSW.
Nell’esempio, I'istruzione HMI HO1 & configurata per visualizzare il valore di TO1 e del testo descrittivo.

Consente al tasto SEL sul tastierino LRD di attivare il messaggio selezionato sull’LCD anche se Hxx & inattivo nel programma utente.

Sullo schermo puo essere visualizzato un numero di telefono per avvisare I'operatore. Tuttavia il campo del numero di telefono non consente la
connessione a un modem.

Phone Number

13856698426 add

Ciascuna istruzione HMI presenta 2 modalita di funzionamento. La tabella di seguito descrive tutti i parametri di configurazione.

Simbolo | Descrizione

1 Modalita visualizzazione (1-2)

2 Terminale uscita caratteri HMI (HO1~H1F)
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Edit Contact/Coil

T le IR |6 H
HNI display page
B (o1 =] (01-1m)

Function

Hode |1 V| (1-2)

Displefs

HOl 1

HOL

Di seguito sono mostrati cinese (fisso) e cinese (modifica). Il numero totale di cinese (modifica) & 60.

(" Chinese(fixed) & Eggaae(eair.]!

ISTRUZIONE FUNZIONE HMI

| 0K I Cancel

" Multi Lenguage (v Chinese(fixed)| ( Chinese(edit)

rText Input

W E Y

Chinese Display

las <>
%
M %
e
%z'_%‘

Exase [ ok ] cance

EfHHB—Z=DAaAt/ ANLt+#HBE
EABELEAREFEZACE FEFHE
EESEXFAAARREARERRESE
BRoERELEGENESFEE N
75T R

Premere edit

s

Chinese Input
I
Edit

e |

1. LUHMI puo visualizzare caratteri, cinese incorporato, cinese definito dall’utente e numeri di telefono GSM Queste informazioni non sono

modificabili da tastierino.

2. LHMI puo visualizzare il valore corrente della funzione (T, C, R, G e DR, unita di classificazione e senza unita). Queste informazioni non sono

modificabili da tastierino.

3. L'HMI puo visualizzare il valore impostato della funzione (T, C, R, G e DR). Queste informazioni sono modificabili da tastierino.
4. L’HMI visualizza lo stato della bobina (I, X, Z, M e N (solo FBD)), lo stato di M e N & modificabile da tastierino.
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STATO HMI

1a. Stato scansione HMI: premere SEL nell’interfaccia 10

T.123456789ABC v o‘
z.1234 e Q Premere SEI
Q.12345678 o ZrEmere D
RUN Wed. 09:05 & A

T01=20. 00Sec

e TO1=##.##Sec
HTO18##

T01=tit#

POV

A

O

1b. Stato funzionamento HMI: 'HMI & abilitata tramite condizione nel programma utente (memoria M02).
T.123456789ABC w 0 ‘ z (AEE T01=20. 00Sec > o J
Z.1234 x Q e —— T T01=00. 00Sec Q e
Q.12345678 o ORI o Ml —>| 00.00 o
RUN Wed. 09:18 L ‘ [wx~] [OAEIG N02=0N & ‘
2. Stato preparazione modifica HMI: premere SEL quando 'HMI ¢ in stato di scansione o esecuzione, il cursore intermittente mostra se &
presente un valore modificabile.
T01=20. 00Sec i o i T01=R0. 00Sec F o ‘
T01=00. 00Sec Q e Premere SEL__ | T01=00. 00Sec Q °
—y
00.00 o 00.00 o
H02=0N L ‘ H02=ON L 4
3. Stato modifica HMI: premere di nuovo SEL nello stato 2
T01=00. 00Sec F o ﬂ T01=20. 00Sec F o W
T01=00. 00Sec e e Premere SEL T01=00. 00Sec e e
—_—
00.00 o 00.00 o
HO02=0N L ‘ H02=0N L ‘
ISTRUZIONE TASTIERINO
ESC Interrompe I'operazione
SEL Nello stato 2 se & presente un valore modificato nello stato 1a 0 1b
Nello stato 3: cambia il tipo impostato nello stato 4
% Nello stato 3, modifica dati e numero, dati impostati funzione;
modifica stato bobina
(SEL+ V)| Non in stato 3, sposta il cursore su e gil
Nello stato 1b, trova I'HMI abilitata piu vicina
Nello stato 1a, trova 'HMI piu vicina la cui modalita & 1
< > | Sposta il cursore a sinistra e destra
0K Conferma la modifica e salva automaticamente
ISTRUZIONE USCITA PWM (SOLO MODELLI CON USCITA A TRANSISTOR LRD..TD024)
LRD con uscita a transistor offre un’uscita PWM (Pulse Width Modulation) sul morsetto Q01 e Q02. L'istruzione PWM puo generare in uscita
una forma d’onda PWM a 8 stadi. Offre inoltre un’uscita PLSY (uscita a impulso) sul morsetto Q01, di cui & possibile modificare numero e
frequenza dell'impulso. La tabella di seguito descrive il numero e la modalita PWM.
Modalita Uscita
P01 PWM, PLSY | Q01
P02 PWM Q02
.JLovato 67
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MODALITA PWM

P01 e P02 possono entrambi essere utilizzati in questa modalita. Ogni PWM presenta 8 stadi configurabili per larghezza e periodo. | valore
impostati degli 8 stadi possono essere costanti o il valore corrente di un’altra funzione. Ogni PWM ha 10 parametri per una configurazione
ottimale. La tabella di seguito descrive ogni parametro di configurazione ed elenca ogni tipo di memoria compatibile per la configurazione PWM.

Simbolo | Descrizione Attivazione | Selezione 3 | Selezione 2 | Selezione 1 | stadio Uscita PWM
- Modalita PWM (1) OFF X X X 0 OFF
- stadi correnti effettivi (0~8) ON OFF OFF OFF 1 Stadio impostato 1
- Selezione 1 (101~g1F) ON OFF OFF ON 2 Stadio impostato 2
- Selezione 2 (101~g1F) ON OFF ON OFF 3 Stadio impostato 3
- Selezione 3 (101~g1F) ON OFF ON ON 4 Stadio impostato 4
- Numero corrente dellimpulso ON ON OFF OFF 5 Stadio impostato 5
(0~32767)
- Periodo dello stadio impostato ON ON OFF ON 6 Stadio impostato 6
— (1~32767 ms)
- Larghezza dello stadio ON ON ON OFF 7 Stadio impostato 7
impostato — (1~32767 ms)
- Porta di uscita (Q01~Q02) ON ON ON ON 8 Stadio impostato 8
- Codice PWM (P01~P02)
Esempio:
H/13_(2\F Edit Contact/Coil X
\ /
(3\‘,% 49} ¢ = ] |u > s 4frf
e /\6/\ e PN Suspus
(4 \‘% = 41 0> p [o1 :J (01~02) Q [—_|
e ‘\ZJ\' o Funcrtion
/A\\ mode [1 +| (1-2)
I ~
\?// 1\/‘ ‘} FUH
T t
POl 1 3 select 1-8:[3 -] |
MO34 O %00]]‘- Current Value:| ns | Bs
MOz Q00o0s Freser '\Fg].ne:|00l.'|10 ns |lJlJﬂEIS n=
Mol 00010 Prezec Type: (N - ] ;I
Zelect input points: (high->low big)+l
[ =] for o =]foz [0 =] [bs
0K, I Cancel |
Lo stato di M01, M02 e M03 & 010, quindi I'impulso di uscita PWM si presenta come segue:
Abilitazione
t=5s
Bobina PWM
T=10s
Lo stato di M01, M02 e MO3 determina I'uscita PWM. Gli stadi PWM sono modificabili mediante lo stato di M01, M02 e M03 con P01 attivo. ®
visualizza il numero dell'impulso quando P01 ¢ attivo, ma ® & uguale a 0 quando P01 e disabilitato.
MODALITA PLSY
Solo P01 puo funzionare in questa modalita associato all'uscita &€ Q01. PLSY presenta 6 parametri per una corretta configurazione. La tabella di
seguito descrive le informazioni dei parametri PLSY.
Simbolo | Descrizione
1 Modalita PLSY (2)
2 Numero totale di impulsi (memorizzazione in DRC9)
3 Frequenza impostata di PLSY (1~1000 Hz)
4 Numero impulsi impostati di PLSY(0~32767)
5 Porta di uscita (Q01)
6 Codice PWM (P0T1)
68
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La frequenza e il numero di impulso impostati dovrebbero essere una costante o il valore corrente di un’altra funzione. Sono variabili se i valori

impostati sono altri codici dati. PLSY si arresta se ha generato il numero dellimpulso @. PLSY riprende se abilitato una seconda volta.

Esempio:

Impostazione parametri: ® = 500Hz @ = 5, l'uscita e:

Abilitazione

1ims

Bobina PWM

2ms

PLSY si arresta quando il numero dell'impulso di uscita &€ completato

Nell’esempio di seguito, la frequenza & un altro codice dati (CO1). In questo modo la frequenza varia seguendo il valore corrente di CO1.

/‘
1) 4
@
(38, —10
<" - \j
POL z
00000 Qol
Y POl
00100

Edit Contact/Coil

P lm, w| (01~0Z) (1] 1 ';
; Funcrion :
Mode Ig ‘-i {1-2)
PLSY
il T
| Bl

Current Va.l.ue:l' 100

Presec ?alua:l- 100 Hz |00l00

e e | O |

I (1134 I Cancel

— Nell’esempio la frequenza & 1000 se il valore corrente di CO1 & maggiore di 1000.
— PLSY arresta I'impulso in uscita se ha raggiunto 100 impulsi.
— PLSY prosegue per tutto il tempo in cui & abilitato se @ & pari a 0.
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SHIFT (SHIFT USCITA)

Il relé LRD include solo un’istruzione SHIFT utilizzabile nel programma. Questa funzione genera in uscita una sequenza di impulsi sui punti di
selezione in funzione dell'impulso di ingresso SHIFT. Presenta 4 parametri per una corretta configurazione. La tabella di seguito descrive ogni

parametro di configurazione ed elenca ogni tipo di memoria compatibile per la configurazione SHIFT.

Simbolo | Descrizione

/1\\ 1 Numero impostato di impulsi di uscita (1~8)

N 2 Bobina di ingresso SHIFT (101~g1F)
- 3 Bobine di uscita SHIFT (Q, Y, M, N)
(3 — 4 -
{ 3) N 4 Codice SHIFT (S01)
(2
Nell’esempio seguente, ® = 5, @ = 101, ®: Q03~Q07.
- - Edit Contact/Coil [X]
6\\,% 1 |m  |ar |or osmEr |0 <f»]
e Select Coil No.
~ o 5 (o1)
‘\/ ) 4\\4>
o - Function
(2}
Nay
201 Pulse Coil: RN -] [t
14 so1 Select 1-8: m
Q03-007 Start Coil: [0 ~| [os
I01
0K l Cancel
Enable
Q03
Q04
Q05
Q06
Qo7
Q03 & ON, e da Q04 a Q07 sono OFF quando ENABLE ¢ attivo. Q04 si attiva in corrispondenza del fronte di salita di 101 mentre gli altri punti si
disattivano. La bobina successiva si attiva per ogni fronte di salita dell’ingresso SHIFT mentre le altre si disattivano.
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AQ (USCITA ANALOGICA)

La modalita di uscita predefinita di AQ & in tensione 0-10 'V, il valore corrispondente di AQ & 0~4095. Si pu¢ inoltre impostare in corrente 0-20

maA, il valore corrispondente di AQ & 0~2047. La modalita di uscita di AQ & impostata dal valore corrente DRDO~DRD3 come mostrato di seguito.

Numero Significato Modalita Definizione dati DRDO~DRD3

DRDO Imposta I'uscita di AQO1 1 0: modalita tensione, il valore dell’'uscita AQ & 0 in modalita STOP
DRD1 Imposta I'uscita di AQ02 2 1: modalita corrente, il valore dell’uscita AQ & 0 in modalita STOP
DRD2 Imposta l'uscita di AQ03 3 2: modalita tensione, AQ mantiene il valore dell’uscita in modalita STOP
DRD3 Imposta l'uscita di AQ04 4 3: modalita corrente, AQ mantiene il valore dell’uscita in modalita STOP

Viene interpretato come 0 se il valore di DR non rientra nel campo 0~3. Questo significa che la modalita di uscita di AQ & la modalita 1. AQ
visualizza il valore impostato (costante del codice di altri dati) nella modalita STOP, visualizza il valore corrente nella modalita RUN. Il valore
impostato di AQ puo essere una costante o il valore corrente di un’altra funzione.

VISUALIZZAZIONE AQ
AQ visualizza il valore impostato nella modalita STOP, e visualizza il valore corrente nella modalita RUN.

2 uscite analogiche nell’espansione 2A0 , AQ01 ~ AQ04

AQO01
AQoO02
AQoO03
AQO 4

01 .23V
08 .92mA 0 ~ 10 VCC modalita tensione (valore AQ: 0 ~ 4095), in base a DRDO
A0 1 v 0 ~20mA modalita corrente (valore AQ: 0 ~ 2047), in base a DRD1

DR3F mA

Il valore verra valutato se in overflow durante la scrittura del valore impostato o del valore corrente AQ tramite comunicazione PC. Quindi, le
informazioni sulla modalita di uscita dovrebbero essere scritte prima del valore impostato. AQ & la modalita corrente:

AQ-current_value: 2'47 = AQ_display_value : 20.00mA

il valore corrente di AQ ¢ diverso dal valore visualizzato e il valore corrente viene utilizzato nel funzionamento e nell'immagazzinamento. La
visualizzazione di AQ & mostrata di seguito.

AQ Set

~Set

Mode

3

agol |8 ~||oroo

m =l

AQOz [N ~||o100

4Q01=01.
5 Q01=01. 00V

AQo3 |v | |oz00

AQo4 [N v||oz00

=]

Current mode, keep value when stop

Cancel

|3 j Visualizzal AQ02=04. 00mA
m. |~ | #Q03=02.00V
AQ04=08. 00mA
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AS (AGGIUNGI-SOTTRAI)

II'relé LRD include un totale di 31 istruzioni AS utilizzabili nel programma. Le funzioni di somma e sottrazione AGG-SOTT consentono
I'esecuzione di semplici operazioni su interi. Sono presenti 6 parametri per una corretta configurazione. La tabella di seguito descrive ogni
parametro di configurazione ed elenca ogni tipo di memoria compatibile per la configurazione AS.

1

N Simbolo | Descrizione

. = 1 Valore corrente AS ( -32768~32767)
\2/ ﬁ\5> 2 Parametro V1 ( -32768~32767)
Y o 3 Parametro V2 ( -32768~32767)
(3 = 6) 4 | Parametro Vi3 ( -32768~32767)

. ) 5 | Errore bobina di uscita (M, N, NOP)
4) 6 | Codice AS (ASO1-ASTF)

Formula: AS = V1 + V2 -V3

I valore corrente AS & il risultato della formula. | parametri V1, V2, e V3 possono essere una costante o il valore corrente di un’altra funzione. La
bobina di uscita viene impostata a 1 quando il risultato & in overflow. Il valore corrente non ¢ rilevante in questo caso. Rimane inattiva se la
bobina di uscita &€ NOP. La bobina di uscita si disattiva quando il risultato & corretto o la funzione & disabilitata. L'esempio di seguito mostra
come configurare la funzione AS.

- {1 j — Edit Contact/Coil X
7\ e C I r | & | B a5 | 4
L 2 /\, 4\@ Select Coil No. Error Coil
/\ - As | (01-1F) i =] for
K:?‘/ ﬁ‘\?) Function
S Current value: ]—
1\ 4 j AS=V1+V2-V3
Vi + V2 -v3
AS01 Egigg Nol Presec: [16453 I [
TO.L 3501 Fre Type: III - ,.__‘ﬁ'],?. C = {BT
col

0K | Cancel

La bobina di uscita di errore NO1 si attiva quando il risultato del calcolo & in overflow.
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MD (MOL-DIV)

II'relé LRD include un totale di 31 istruzioni MD utilizzabili nel programma. La funzione di moltiplicazione e divisione MOL-DIV consente
I'esecuzione di semplici operazioni su interi. Sono presenti 6 parametri per una corretta configurazione. La tabella di seguito descrive ogni
parametro di configurazione ed elenca ogni tipo di memoria compatibile per la configurazione MD.

Yo

{ \ J—

N Simbolo | Descrizione

N TN 1 Valore corrente MD ( -32768~32767)
/ 2 L 5)

\,7 ,/ N 2 Parametro V1 ( -32768~32767)
P /w 3 Parametro V2 ( -32768~32767)
(3, — 6 4 | Parametro V3 ( -32768-32767)
/‘1\\ 5 Bobina di uscita errore (M, N, NOP)
{ i ~

\F 6 Codice MD (MD0O1~MD1F)

Formula: MD = V1 * V2 /V3

Il valore corrente MD ¢ il risultato della formula. | parametri V1, V2, e V3 possono essere una costante o il valore corrente di un’altra funzione.
La bobina di uscita viene impostata a 1 quando il risultato & in overflow. Il valore corrente non & rilevante in questo caso. Rimane inattiva se la
bobina di uscita &€ NOP. La bobina di uscita si disattiva quando il risultato & corretto o la funzione & disabilitata. L'esempio di seguito mostra
come configurare la funzione MD.

.
/:\ - R le | B | as m | 4]
L 2 \ 453 Select Coil Ne. Error Coil

/A\ - M |01 | (01-1F) ¥ el |01
/
K:,B‘/ ﬁ‘\,, ) Function
/,, = Current value:
{ 4 ) MD=V15V2/V3
MDoL 00000 B! e AL
16586 MOl Presec: [16586 | |
wol MDO1 Pre Type: [N v”_iv -[El—jlﬁl_
AD1
0K | Cancel

La bobina di uscita di errore MO1 si attiva quando il risultato del calcolo & in overflow.

PID (PROPORZIONALE- INTEGRALE- DERIVATIVO)

Il relé LRD include un totale di 15 istruzioni PID utilizzabili nel programma. La funzione PID consente I'esecuzione di semplici operazioni su
interi. Sono presenti 9 parametri per una corretta configurazione. La tabella di seguito descrive ogni parametro di configurazione ed elenca ogni
tipo di memoria compatibile per la configurazione PID.

/R
— (1) - - - . -
N Simbolo | Descrizione
=~ 7 1 PI: valore corrente PID ( -32768~32767

Y- 8} (5 H/é) ( )

N4 L Nl 2 SV: valore target (-32768~32767)

S s T P 3 PV: valore misurato (-32768~32767)

(3) 4@) (6) H@) 4 [T tempo di campionamento (1~32767 * 0,01

. \ 2/ .- tempo di campionamento (1~ ,01s)

N o 5 K,: guadagno proporzionale (1~32767 %)

(4) { 7) 6 | T tempo di integrazione (1~32767 * 0,01 s)
7 T, tempo di derivazione (1~32767 * 0,01 s)
8 Bobina di uscita errore (M, N, NOP)
9 Codice PID (P101~PIOF)

| parametri da ® e @ possono essere una costante o il valore di un’altra funzione. La bobina di errore si attiva se T, 0 K, & 0. Ma rimane inattiva
se la bobina di uscita € NOP. La bobina di uscita si disattiva quando il risultato & corretto o la funzione € disabilitata.
Il PID calcola la formula:

EV, =SV—PV,

PI=K, [V, —EV, }+ZEV,+D,
1

D, =22 0PV, PPV,

n-
N

PI=Y PI
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L’esempio di seguito mostra come configurare la funzione PID.

f@)f

Edit Contact/Coil

X

~ o ) o~ /‘) G |u | a5 | m I Inx 4
K?‘/ 4\\6, \5/ \?, dGelect Coil No. Error Coil
/3 N - 9 ( 6\ /9 PID|OL w| (01-0F) ]n - |01
) [— Y I
K\,, g M ‘,> N ~ > Function
(‘\\ \ Current walue:
\\4 \ 7//‘ PID (-32768-32767)
Dest.V:iN v] o0lzo0 (-32768~32767)
Test V: N v] oo100 (-32768-32767)
Sam. T: [N v] 0o0z00 (1~32787)
Gain: m 00100 {1~32767)
00000 Int. T: N ~||00100 (1~32787)
00120 MOl 00100 MO 1 Dif. T: W ~||00100 [1~32767)
oo1op [FIOL oo1oo [P101
00z00 00100
0K | Cancel
MX (MULTIPLEXER)
Il rele LRD include un totale di 15 istruzioni MX utilizzabili nel programma. Questa funzione speciale trasmette nessuno o uno dei 4 valori
impostati alla locazione di memoria del valore corrente MX. La funzione MX consente 'esecuzione di semplici operazioni su interi. Sono presenti
7 parametri per una corretta configurazione. La tabella di seguito descrive ogni parametro di configurazione ed elenca ogni tipo di memoria
compatibile per la configurazione MX.
™,
— @\ — Simbolo | Descrizione
/ g P - 1 Parametro V1 ( -32768~32767)
N2 K2 ) 2 Parametro V2 ( -32768~32767)
. ,7> 3 Parametro V3 ( -32768~32767)
@/\ N 4 Parametro V4 ( -32768~32767)
. N 5 Selezione bit 1: S1
(6\% K4/ 6 Selezione bit 2: S2
o 7 Codice MX (MX01~MXOF)
| parametri da @ a @ possono essere una costante o il valore corrente di un’altra funzione. La tabella di seguito mostra la relazione tra il
parametro e il valore corrente MX.
disabilita MX = 0;
abilita $1=0,52=0: MX = V1;
$1=0,S2=1: MX = V2;
$1=1,82=0: MX = V3;
$1=1,82=1: MX = V4;
L’esempio di seguito mostra come configurare la funzione MX.
™ Edit Contact/Coil
- @ -
e 5\\‘ ' 8 las  |m e w4
N 2\\ Select Coil No.
K» / o~ M |01 j {0L~0F)
N, —
CS/\ ‘\?) Function
Current value:
6 A o Dara mulviplexer (Oucput value selected
. K4/ by 51 and $2)
Preser Valuel: [N w | 16513 I
Preser ValueZ: [AT «| |01 I
Preset Value3: [AQ «| |01 I
Preset Valued: DR «| |01 |
51 52
01 16513 contact 1 +| [or Contact ] 01
10} ATOL IC{01
X014 AQOL
DROLl
or l Cancel
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AR (RAMPA ANALOGICA)

Il relé LRD include un totale di 15 istruzioni AR utilizzabili nel programma. La funzione AR consente I'esecuzione di semplici operazioni su interi.
L'istruzione Rampa Analogica consente di modificare il livello corrente AR gradualmente da un livello iniziale a un livello finale alla velocita
specificata. Sono presenti 12 parametri per una corretta configurazione. La tabella di seguito descrive ogni parametro di configurazione ed
elenca ogni tipo di memoria compatibile per la configurazione AR.

O B

(9 — P 1) 9 i~
(3 (7)

A0~ (2 —12 10— (g

AR_current_value = (AR_curret_level

-B)/A

Simbolo | Descrizione
1 Valore corrente AR: 0~32767
2 Livello 1:-10000~20000
3 Livello 2:-10000~20000
4 MaxL (livello max):-10000~20000
5 Livello start/stop (StSp): 0~20000
6 Velocita incremento: 1~10000
7 Proporzione (A): 0~10.00
8 Escursione (B): -10000~10000
9 Bobina selezione livello (Sel)
10 Bobina selezione stop (St)
11 Bobina di uscita errore (M, N, NOP)
12 Codice AR (ARO1~AROF)

| parametri da @ a ® possono essere una costante o il valore di un’altra funzione. La tabella di seguito riporta informazioni dettagliate su

ciascun parametro di AR.

Sel Selezione livello

Sel = 0: livello target = Livello 1
Sel = 1: livello target = Livello 2
MaxL & utilizzato come livello target se il livello sezionato & maggiore di MaxL.

corrente di AR.

St Selezione arresto bobina. Lo stato St passa da 0 a 1 e avvia la diminuzione del livello corrente al livello start/stop
(StSp + escursione “B”), e mantiene questo livello per 100 ms. Il livello corrente AR & impostato su B portando a 0 il valore

Bobina uscita | La bobina di uscita si attiva quando A & 0.

La bobina di uscita puo essere M, N o NOP. La bobina di uscita & impostata in presenza di errori ma rimane inattiva se la bobina di uscita &€ NOP,
e il valore corrente non & rilevante in questo caso.

AR mantiene il livello corrente a “StSp + Offset “B”” per 100 ms quando & abilitato. Quindi il livello corrente passa da StSp + Offset “B” al livello
target. Se St & impostato, il livello corrente diminuisce dal livello corrente al livello StSp + B. Quindi AR mantiene il livello StSp + Offset “B” per
100 ms. Dopo 100 ms, il livello corrente AR & impostato su offset “B” portando a 0 il valore corrente di AR.

DIAGRAMMA TEMPORALE PER AR

En

Sel

St

MaxlL 4 ———— - - —
Level -7 —————

Levell 1 —— 7 —— ~
St3ptB A —— - - =

B

100ms

100ms
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L’esempio di seguito mostra come configurare la funzione AR.

/" - N Va 3 “\\
J— { 1 \ R JR— ( 5 i -
/‘\ N N /‘\\
‘,% TN TN 1 1 1 )
\?/ 2 { 6 ‘"‘ \/
&/ \o/
/" - N Va 3 “\\
(3 (7
N %
s — P T o~ P
10— ( —12) 10— (8" —12
\,7 % in / N ) — \ O ) - ‘,/
15 |lm  |rr | mx AR lor 4]
Select Coil No. Error Coil
AR | (01~0F) NOP
Function
Current walue:
AR=(Lewvel-0ffzet) /Gain
Levell:|n  ~||ooson | {-10000~20000)
Levelz: [ ~v|[oosoo | {-10000~20000)
MaxL: |N LJ |01000 | {-10000~20000)
stsp: W ~||ooooo | {0-20000)
AROL ooooo ooooo i - looo1o {1-~10000)
1o 1. ooson fLow bt goolo fLew Rate: |N J | |
rod  oosoo ARl o1ooo [RREOL Gain: (8 +|[oL.o0 | {0~10.00)
01oao 00000 offset: [ v||oooon | {~10000-10000)
[-ze1 st
Contact |M | |01 Contact | | |01
0 | Cancel
DR (Data register)
Il rele LRD include un totale di 240 istruzioni DR utilizzabili nel programma. La funzione DR consente il trasferimento dati. DR & un registro
temporaneo. DR invia i dati al registro corrente quando & abilitato. | dati possono essere con segno o senza segno impostando il bit DR_SET
tramite la voce del menu operazione>>configura modulo dal LRXSW. Sono presenti 2 parametri per una corretta configurazione. La tabella di
seguito descrive ogni parametro di configurazione ed elenca ogni tipo di memoria compatibile per la
configurazione DR.
B ] Simbolo | Descrizione
1 Valore impostato: DR_SET = 0, 0~65535
DR_SET = 1,-32768~32767
= o 2 | Codice DR (DRO1~DRFO
1/1 \ — 2) ( )
N
Il parametro @ pud essere una costante o il valore corrente di un‘altra funzione.
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L’esempio di seguito mostra come configurare la funzione DR.

Edit Contact/Coil X

w | |m | R |smer 4]
o - Select Coil No.
{ 3 — @ DR |t|1 v| (01~FD)
Function
Preset Walue: i
DRO1
Preset Type: G ~| o1
col DRO1
+
0K I Cancel
STOP RUN (DRO1 = CO1 valore corrente)
DR0O1= (01 DR0O1= 00009
DR02= 00000 DR02= 00000
DR03= 00000 DR03= 00000
DR04= 00000 DR04= 00000
| data register da DR65 a DRFO sono memorizzati allo spegnimento del relé LRD. Gli ultimi 40 DR da DRC9 a DRFO sono data register speciali
come mostrato di seguito. Il contenuto di DRC9 & il numero totale di impulsi PLSY, e DRDO~DRD3 sono i registri della modalita di uscita di
AQ01~AQ04, e DRCA~ DRCF, DRD4~ DRFO0 sono riservati.
DRC9 Numero totale PLSY
DRCA~DRCF | riservato
DRDO Registro modalita uscita AQO1
DRD1 Registro modalita uscita AQ02
DRD2 Registro modalita uscita AQ03
DRD3 Registro modalita uscita AQ04
DRD4~DRFQ | riservato
-ILovato v
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CAPITOLO 5: PROGRAMMAZIONE BLOCCHI FUNZIONE

ISTRUZIONI FBD

Ingresso Bobina uscita Campo
Ingressi | 12 (101~10C)
Ingressi digitali LRD z 4 (Z01~Z04)
Ingressi espansione LRE X 12 (X01~X0C)
Uscite digitali LRD Q Q 8 (Q01~Q08)
- Uscite espansione LRE Y Y 12 (Y01~YOC)
g Bobine ausiliarie M M 63(M01~M3F)
% Bobine ausiliarie N N 63(N01~N3F)
- HMI H 31 (HO1~H1F)
PWM P 2 (P01~P02)
SHIFT S 1(S01)
CONNETTI I/0 L 8 (L01~L08)
Blocco funzione/logica B B 260 (B001~B260)
Normale ON Alto
Normale OFF Basso
Nessun collegamento Nop
Ingressi analogici A 8 (AD1~A08)
Parametro ingressi analogici V 8 (V01~V08)
Uscite analogiche AQ 4(AQ01~AQ04)
Ingressi analogici temperatura AT 4(ATO1~ATO04)
E possibile modificare il programma FBD solo con il programma LRXSW e trasferirlo nel’LRD tramite il cavo di comunicazione LRXC00. Tramite
LRD & possibile interrogare il programma FBD per I'interrogazione o il parametro del blocco funzione. Il valore impostato del blocco potrebbe
essere una costante o il codice di un altro blocco e pud essere modificato anche da LRD.
ISTRUZIONE BLOCCO BOBINA
Qo1
Nopi( Q01
Ingresso Uscita blocco
Blocco
HMI
]
D Imtl p— — Elock [ Parameter
Text Display——
MOl HOLl 1
r Analog Display set... | )34 I
Display
Mobile Number Clear
[~ Mobile Measage ’VI— add _I
Cancel |
rText
- - @ Multi Langquage " Chinese (fixed) {~ Chinese (edit)
|_ —l -Text Input
VUHEUNET (%4, -, /0123456789::<=>7@8ABC
| | DEFGHI TELMNOPQRSTUVHXKTZ[V]0_ " abcdefg
hiiklmnoparstuvweyze|~>o 4448868288111
ifAAEN VO NduloEARF T ivzdnzautT {14
M0 1 _| Ho 1 | DE2FIH LRy EFIFbFanAd s ab 7 ERIA AR 1TV
LET Iy EQ " aBy< 2 TLvEBR¥Co-*+=" L¥URARE
L ——
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Blocco funzione PWM (solo versione LRD..TD024)

MODALITA PWM
Il morsetto di uscita PWM Q01 o Q02 puo generare 8 forme d’onda PWM.
MOl P¥E Function E‘
Function
Hol Mode: |1 - Output Q:
Fiol
Hoz : H =1
Hoz Select l-8: |1 -
Tins) tins)
Current Value: ns ns
Preset Value:|l ns |0 ns
Preset Type:|N hd ’_ N - ’_
ayumbol:
[
Cancel
M 0 1 T 7 PWMO1 Mode: 1
Noo o1 | SET 1 Out: 1
No2— PO 1 | TP1=00000
N 0 3—L— — TT1=00001
MODALITA PLSY

Il morsetto di uscita PLSY Q01 puo generare un numero impostato di impulsi la cui frequenza puo variare da 1 a 1.000 Hz.

HOLl
POL

O

P¥E Function r>?|
Function 1

Mode: 'vl output 0: I -

e

bl PF

I 100
Presst me:m I_“ m ]—

Symbol:

cancel]

PWMO1 Mode: 2

PF=00100

PN=00000
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Blocco funzione Data Link

Link x]
~ Function

Mode
HO. |L01 'l ¢ Send
" Receive

bits num: |3

Mol Lol

1/0 Link01 Start Coil: |I vI |1

Start Memory: W oo -

Mode:1 Num:8

Symbol:

101->W09

102>W16 Cancel |

Blocco funzione SHIFT

Shift X
~Function

Select 1-8: Is vl

start Coil: [q ~| for

Shift1 Syabol. |

Cancell

Type:Q01-Q05

Num:5

Diagramma temporale

| 11 | .
0 R

Qo1

Qo2

Q03

Q04

s B B

ISTRUZIONI BLOCCO FUNZIONI LOGICHE

@ Ingressi {;|«— @ Codice blocco

@ Connessione con
blocco successivo
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Blocchi funzioni logiche:

Blocco Numero (byte)
Totale blocchi 260 6000
AND 1 8
AND (fronte) 1 8
NAND 1 8
NAND (fronte) 1 8
OR 1 8
NOR 1 8
XOR 1 6
SR 1 6
NOT 1 4
IMPULSO 1 4
BOOLEANO 1 12

DIAGRAMMA OPERATORE LOGICO AND

FBD

r— —B 0 0 1
01— A N D|
o 2 FB o 0 2
o 3+ — —-

101 AND 102 AND 103
Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente a ‘Alto’

DIAGRAMMA OPERATORE LOGICO AND (FRONTE)

FBD

r— ——lBUU3
1o 1— A N D|

1o 2 TLFe o0 2

o 3—t— —-

101 AND 102 AND 103 AND D
Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente a ‘Alto’

Diagramma operatore logico NAND

FBD

r— —80 01
' 01— NA N D |
I 0 2 Fe 0 o 2
1o 3—t— —-

NOT(101 AND 102 AND 103)
Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente a ‘Alto’

Diagramma operatore logico NAND (FRONTE)

FBD

r— ——|3001
I 01— NA N D]

10 2 UL Fs oo 2

o 3—t— —-

NOT(I01 AND 102 AND 103) AND D
Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente a ‘Alto’

LADDER

101 102 103

> -k

LADDER

101 102 103

> -k

LADDER
i01

i02

LADDER
i01
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Diagramma operatore logico OR

FBD LADDER
101
r 7 B 0 0 1 —i }7 B
Lo 1 0 R | 102 |
I
o 2 |—80029_H7T =
103
o 3+ — —- _i }7 |
101 OR 102 OR 103
Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente a ‘Basso’
Diagramma operatore logico NOR
FBD LADDER
r— - B 0 0 1
| 1 N R
0 _| 0 | i01 i02 i03
1o 2 |—8002—>7H;—7H;—ﬁH;:
o3+ — —-
NOT(I01 OR 102 OR 103)
Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente a ‘Basso’
Diagramma operatore logico XOR
FBD LADDER
—_— —_— oL
|— —l B 0 0 1
101 i02
0o 1< x o R| }7 ' E zo0L
| H
o 2 FB o 0 20> | j 102 | 102
101 XOR 102
Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed equivalente a ‘Basso’
Diagramma operatore logico SR
FBD LADDER
|— — — —l B 0 0 1
101
o 1 s | }7 C%
1o 2 R FB o0 2> | XX =
- O
Tabella verita 101 102 B0O1
0 0 mantenimento
0 1 0
1 0 1
1 1 0
Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente a ‘Basso’
Diagramma operatore logico NOT
FBD LADDER
r— - B 0 0 1
| 0 1 —| N O T | i01 X 101 Eo0l
[ _
NOT 101
Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente ad ‘Alto’
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Diagramma funzione logica Impulso

FBD LADDER

|—P ——lBOU1
|01—| | o1 E00L

L ko s HF—0| -8

L .

Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente a ‘Basso’

Diagramma funzione logica BOOLEANA

FBD LADDER
NO
MO 5 — —B0 0 2
EODE
Lo 1_| Bt | 101 XX
o2 | 1sastso o 1> HE————@] -J:8
Boo 3 -—  —-

Nota: il morsetto di ingresso & NOP ed & equivalente a ‘Basso’

Descrizione:

Input 1 M 0 5 r— 7 B x x x| Codice blocco
Input 2 o 1— B L |

Input 3 0 2 |1 5 A 8 FB y y | Uscitablocco
Input4 {B 0 0 3 L — —

La relazione fra ingresso e tabella della verita & mostrato di seguito:

Ingresso 1 Ingresso 2 Ingresso 3 Ingresso 4 Uscita (modifica) Esempio Tabella della verita
0 0 0 0 on 0
1 0 0 0 0/1 0
0 1 0 0 01 0 8
1 1 0 0 0N 1
0 0 1 0 on 0
1 0 1 0 0/1 1 A
0 1 1 0 0/1 0
1 1 1 0 01 1
0 0 0 1 01 1
1 0 0 1 0/1 0
0 1 0 1 0/1 1 >
1 1 0 1 01 0
0 0 1 1 01 1
1 0 1 1 on 0 |
0 1 1 1 0/1 0
1 1 1 1 0/1 0
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BLOCCO FUNZIONE

I blocco funzione include tre tipi di funzione: funzione speciale, funzione di controllo regolazione e funzione di comunicazione. Il tipo e il numero
di funzione sono mostrati nella tabella di seguito.

Tipo di funzione Numero
Temporizzatore 250
. ) Contatore 250
funzione speciale
RTC 250
Comparatore analogico 250
AS 250
MD 250
. ) , PID 30
funzione di controllo regolazione
MX 250
AR 30
DR 240

La capacita di ciascun blocco & variabile e dipende dal tipo di funzione. Sono presenti in totale 260 blocchi e la capacita totale dell’area blocchi &
6.000 byte. Ad esempio, per il blocco temporizzatore modalita 7 la dimensione del blocco & 12 byte.

Tabella risorse:

Blocco Numero | Tempo- | Contatore | RTC |Comparatore| AS MD PID MX AR DR
(byte) rizzatore analogico
Totale 260 6000 250 250 250 250 250 | 250 30 250 30 240
Tempor. modalita 0 1 5 1
Tempor. modalita 1~6 1 10 1
Tempor. modalita 7 1 12 2
Contatore modalita 0 1 5 1
Contatore modalita 1~7 1 14 1
Contatore modalita 8 1 16 1
RTC modalita 0 1 5 1
RTC modalita 1~4 1 11 1
Compar. analogico 1 5 1
modalita 0
Compar. analogico 1 12 1
modalita 1~7
AS 1 11 1
MD 1 11 1
PID 1 17 1
MX 1 17 1
AR 1 23 1
DR 1 6 1
Visualizzazione funzioni:
Tipo funzione
\
r— % V8 o o 4 |-« Ilcodice del blocco &
e I indicato automaticamente
Ingresso ——»|M 0 2/ N
Set —»|P a 1| ] \
Parametri
Connessione con
blocco successivo
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BLOCCO FUNZIONE TEMPORIZZATORE

TOE e TOF mantengono il valore corrente dopo una mancanza di alimentazione a LRD se & attiva I'opzione “M con memoria ritentiva”. Il valore
corrente degli altri temporizzatori viene sempre azzerato in caso di mancanza tensione.

(1) Temporizzatore modalita 0 (Modalita bobina interna)

Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro

I~ ——lBOO5

Ingresso attivazione=> | | 4—| |
| Fa o 4

B J

Visualizzazione programma

E00S

mode: 10
Timer: 02

(2) Temporizzatore modalita 1 (ritardo all’eccitazione modalita A)

Display FBD Visualizzazione parametro

I~ -7 BOOS B005 T03

o4+ [ L |
| t Fao 4 T = 01.00Sec

Parametro temporizzatore=> | P a r—l— -

Ingresso attivazione >

Visualizzazione programma
E00S

mode: 1

Timer: 032

Cur Yaluel: 0.00
Fre Waluel: 1.00

(3) Temporizzatore modalita 2 (ritardo all’eccitazione modalita B)

Display FBD Visualizzazione parametro
I~ -7 BOOS B00S T03

o4 JLJ 1|
Reset> N 0 p | Fao 4 T = 01.008ec
Parametro temporizzatore> | P g r —— _

Visualizzazione programma

Ingresso attivazione >

E00S

H—

mode: &

Timzz: 02

Cur TWaluel: 0.00
Fre VWaluel: 1.00
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(4) Temporizzatore modalita 3 (ritardo alla diseccitazione modalita A)

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

Ingresso attivazione >

Reset> |N 0 1 |

——lBOO1

o4+ T |

Fm oo 1

Parametro temporizzatore> | P g r—l— t .

B001 TO01

T =01.00Sec

Visualizzazione programma
EO0L1

mode: 2

Timez: 01

Cur faluel: 0_00
Pre Waluel: 1.00

(5) Temporizzatore modalita 4 (Ritardo alla diseccitazione modalita B)

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

——lBOU1

Ingresso attivazione >
Reset>

Parametro temporizzatore >

o L

N

0

1

Fvoo 1

Par—'— t—I

B001 TO01

T=01.00Sec

Visualizzazione programma

mode: %
Timer: 01

E00Ll

Cur alue=l: 0O.00

Pre Value«l: 1.00

(6) Temporizzatore modalita 5 (PAUSA-LAVORO modalita A)

Ingresso attivazione >

Parametro temporizzatore >

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

——lBOO1

B001

T01

o4 L

| JLJL Fmo

Par—'— .

T =01.00Sec

Visualizzazione programma
Eool

mode: &

Timez: 01

Cur TWaluel: 000
Fre Waluel: 1.00
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(7) Temporizzatore modalita 6 (PAUSA-LAVORO modalita B)

Ingresso attivazione >
Reset>

Parametro temporizzatore >

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

I~ ——lBOO1

o1+ L |
Nop | | Fmo 1
0 - L -

B001 TO01

T =01.00Sec

Visualizzazione programma

(8) Temporizzatore modalita 7

Ingresso attivazione =

Parametro temporizzatore >

E001

mode: &

Timez: 01

Cur Waluel: 0.00
Pre Waluel: 1.00

(PAUSA-LAVORO modalita C)

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

I~ ——lBOU1

o114 L |
| JLJL Fmo

Par—12 .

B001 T01T02

t] = 05.005ec

t[=02.00Min

Visualizzazione programma

Eool

mode: T

Timer: 01

Cur Falu=l: 0.00
FPre Yaluel: 5_00
Timer: 02

Cur Valu=Z: 0.00
Fre Waluez: .00

BLOCCO FUNZIONE CONTATORE

(1) Contatore modalita 0

Ingresso contatore >

Visualizzazione FBD

01|— ——lBOO1

47 L |
L Fmo

L ¢ -

Visualizzazione programma

E0QL

C

mode: 0O

[

cunter: 01

Visualizzazione parametro
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(2) Contatore modalita 1

Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro

Ingresso contatore> | | 0 1 |— —l B OO 1 B0O1 Co1

Contatore a incremento/
decremento_) N 0 1_| _|_|_ |
Reset> 1 0 2 | Fmoo 1 C = 555555

- Parametro contatore> |P g r L -
3
§ Visualizzazione programma
E00L
c
mode: 1
Countaer: 01
Cur alue: 0
Pre ifalu=: 555555
(3) Contatore modalita 2
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
Ingresso contatore> | | 0 1 |— —l B 0O O 1 B0OO1 co1
Contatore a incremento/
decremento_) N O 1 _| _|_|_ |
Reset> || 0 2 | Fvo 1 C = 555555
Parametro contatore> |P g r L > -
Nota: “>”significa che il valore corrente & maggiore del valore impostato.
Visualizzazione programma
EO0L
C
mode: E
Counter: 01
Cur Walue: 0
Pre Walue: 555555
(4) Contatore modalita 3
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
Ingresso contatore> | | 0 1 |— —l BO O 1 B0O1 co1
Contatore a incremento/
decremento_) N 01 _| _|_|_ |
Reset> 1 0 2 | Fm oo 1 C = 555555
Parametro contatore> | P g r - PD -
Nota: “PD” significa che il valore corrente viene mantenuto fino al ripristino dell’alimentazione; il contatore mantiene il valore corrente quando
LRD commuta tra RUN e STOP con I'opzione ‘C con memoria ritentiva’ attivata.
Visualizzazione programma
E00L
c
made: 2
Counter: 01
Cur Walue: 0
FPre Walu=: 555555
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(5) Contatore modalita 4

LRX D00

Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro

o1 LIl 48001} 8o "
COntatorezgnccrrgrrTn]:r;]ttOé_) N O 1 _|_|_ |
o2 | | Fuo C = 555555

Parametro contatore> | P g r—l— >PD -

Ingresso contatore >

Reset>

1185104 11

Nota: “>”significa che il valore corrente & maggiore del valore impostato.
“PD” significa che il valore corrente viene mantenuto fino al ripristino dell’alimentazione; il contatore mantiene il valore corrente quando
LRD commuta tra RUN e STOP con I'opzione ‘C con memoria ritentiva’ attivata.
Visualizzazione programma
Eool

(&

mode: 4

Counter: 0L

Cuzr Walue: 0

Fre Walue: 355555

(6) Contatore modalita 5

Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro

Ingresso contatore> | | 0 1 I~ 7 B OO 1 B0O1 Co1

Contatore a incremento/
decremento9 N 0 1_| _|_|_ |
Reset> |1 0 2 | Fmoo 1 C = 555555

Parametro contatore> |P a2 r —— ¢ > _

Nota: “>”significa che il valore corrente & maggiore del valore impostato.

Visualizzazione programma
E00L

C

mode: &

Counter: 01

Cur falue: 0

Pre Valu=: 555555

(7) Contatore modalita 6

Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro

Ingresso contatore> | | 0 1 |— —l B OO 1 B0O1 Co1

Contatore a incremento/
decremento_) N 0 1_| _|_|_ |
Reset> 1 0 2 | Fmoo 1 C = 555555

Parametro contatore=> | P g r—l— C> PD -

Nota: “>”significa che il valore corrente & maggiore del valore impostato;
“PD” significa che il valore corrente viene mantenuto fino al ripristino dell’alimentazione; il contatore mantiene il valore corrente quando
LRD commuta tra RUN e STOP con 'opzione ‘C con memoria ritentiva’ attivata.

Visualizzazione programma
E00L

cC

mode: &

Counter: 01

Cur falue: 0

Pre Walue: 555555

Nota: solo le prime 31 funzioni del contatore mantengono il valore corrente dopo una perdita di alimentazione del’LRD.
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BLOCCO FUNZIONE CONTATORE AD ALTA VELOCITA

(1) Contatore modalita 7

FBD display Visualizzazione parametro
Ingresso contatore
alta veocita I 0 1 |— —| B OO 1 B0O1 Co1
Ingresso attivazione> |N 0 1 —| |
Reset> (M 0 2 | FM o0 1 C = 555555
Parametro contatore> [P 2 r —— 1/HZ -
Nota: morsetto ingresso alta velocita 101, 102
Visualizzazione programma
BO01
C
mode: T
Counter: 01
Cur Walue: 0
Pre Walus: 55EEEES
(2) Contatore modalita 8
FBD display Visualizzazione parametro
Ingresso contatore
alta veocitaé I 0 1 |— —| B OO 1 B0O1 Co1
Ingresso attivazione=> [N 0 1 —| | T=10.22Sec
| Fvo 1 C M = 000050
Parametro contatore=> | P a r —— 2/HZ - C v = 000030
Nota: morsetto ingresso alta velocita 101, 102
Visualizzazione programma
EO0L
C
mode: &
Coumtaer: 01
Fixad Tim=: 10.00
Uppez: 50
Lomez: 20
BLOCCO FUNZIONE COMPARATORE RTC
(1) RTC - modalita 0 (bobina interna)
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
- B OO 1
I 1
Ingresso attivazione> | | 0 1 —| |
| Fao 1
1 R J
Visualizzazione programma
E00Ll
mode: 0
ETC: 1
90
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(2) RTC modalita 1 (giornaliera)

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

|— —l B OO 1 B0O1 RO1
Ingresso attivazione=> | | 1—| @™ |
| Fao 1 ON MO 08:00
- Parametro RTC> |p a2 r —— DD - OFF FR 17:00
% Visualizzazione programma
E00Ll
mode: 1
ETC: 01
MO - FR
Or @ &:0
Off: 17:0
(3) RTC modalita 2 (continua)
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
|— —| B OO 1 B0O1 RO1
Ingresso attivazione=> | | 1—| @ |
| Fao 1 ON MO 08:00
Parametro RTC> | P g r—l— wWw J OFF FR 17:00
Visualizzazione programma
EO0L1
moda:
ETC: 01
MO -> TR
On : &:0
Off: 17:0
(4) RTC modalita 3 (Anno Mese Giorno)
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
|— —| B OO 1 B0O1 RO1
Ingresso attivazione=> | | 1—| @™ |
| Fa o 1 ON 09.02.17
Parametro RTC> [P 2 r - MD - OFF 10.11.11
Visualizzazione programma
EO0Ll
mode: 2
ETC: 01
On : 09_.%.17
Off: 10.11.11
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(5) RTC modalita 4 (regolazione 30 secondi)

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

|— —l B OO 1 B0O1 RO1
Ingresso attivazione=> | | (0 1 —| @ |
| Fa o 1 ON
Parametro RTC> | P 2 r —— 308 - SU 08:20:20
Visualizzazione programma
E00Ll
mode: &
BETC: 01
On : 377
S:E0:E0
BLOCCO FUNZIONE COMPARATORE ANALOGICO
(1) Comparatore analogico - modalita 0 (bobina interna)
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
Ingresso attivazione=> [M 0 1 I~ 7 BOO 1
| Fa o 1
L g -
Visualizzazione programma
Eool
made: 0
Analog: 01
(2) Comparatore analogico modalita 1
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
Ingresso attivazione=> |[M 0 1 I~ 7 B O O 1 B0O1 GO1
Ingresso analogico > —| Ay-R | Ax=B002 V
Ingresso analogico 2> | <Ax< |—Q 0 1 Ay =B003 V
Riferimento> | P a r —— Ay+R - G =B004 V
Visualizzazione programma
E00L
mode: 1
Znaleg: 01
Cur Walu=l: 0_00
Cur WalusZ: 0_.00
Fef Walue: 0_00
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(3) Comparatore analogico m

Ingresso attivazione >
Ingresso analogico >
Ingresso analogico >

Riferimento >

odalita 2

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

M0 1 I~

—| Ax

| <Ay
Par—

7800 f B0O1 GO1
| Ax=B002 V
Fao 1 Ay =B003 V
- G =B004 V

Visualizzazione programma

E0ol

mode:

Ernalog: 01

Cur faluel: 0.00
Cur falueZ: 0.00

Bef Walue: 0.00

(4) Comparatore analogico modalita 3

Ingresso attivazione =
Ingresso analogico =
Ingresso analogico >

Riferimento >

Vi

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

M0 1 I~

—| Ax

| Ay
Par—L

7800 f B0O1 Go1
| Ax=B002 V
Fao 1 Ay = B003 V
- G =B004 V

isualizzazione programma
EO0Ll

mode: 2

Znalag: 01

Cur Waluel: 0O_00
Cur Waluel: 0_00
Bef Wfalue: 0.00

(5) Comparatore analogico modalita 4

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

18001 B0O1 GO1
| Ax=B002 V
Fao 1

- G =B003 V

Ingresso attivazione=> |\ 0 1 |—
- Ref
Ingresso analogico = | >AX
Riferimento> | P a r ——
Visualizzazione programma
EO01
mode: &

&nalog: 01
Cur Wfaluel: 0_00

Bef Walu=: 0.00

.JLovato
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(6) Comparatore analogico m

odalita 5

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

Ingresso attivazione=> |[M 0 1 I~ 7 B0 O 1 B0O1 G01
- Ref | Ax=B002 V
Ingresso analogico > | <Ax |—Q 0 1
- Riferimento> | P a  —— - G =B003 V
=
§ Visualizzazione programma
EOOL
mode: 5
Analag: 01
Cur Waluel: 0_00
Fef Walu=: 0_00
(7) Comparatore analogico modalita 6
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
Ingresso attivazione=> [M 0 1 I~ 7 B O O 1 B0O1 GO1
- Ref | Ax=B002 V
Ingresso analogico = | =Ax |—Q 0 1
Riferimento> [P a r - - G =B003 V
Visualizzazione programma
Eool
mode: &
Analog: 01
Cuar Walwuel: 0_00
Bef Walwue: 10_00
(8) Comparatore analogico modalita 7
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
Ingresso attivazione=> |\ 0 1 I~ 7 B0 O 1 B0O1 G01
- Ref | Ax=B002 V
Ingresso analogico > | < >Ax |—Q 0 1
Riferimento> [P a r —— . G =B003 V
Visualizzazione programma
E0ol
mode: 7
&nalog: 01
Cuar Walwuzl: 0_.00
Bef Walwue: 10.00
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BLOCCO FUNZIONE AS (AGG-

Ingresso attivazione >

Riferimento >

SoT)

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

BLOCCO FUNZIONE MD (MOL-DIV)

Ingresso attivazione >

I~ 7 B OO 1 B001 AS01
1o 1 ‘- | V1 = 00010
| A> Fm oo 1 V2 = B0O3
Par— &S - V2 = B003
Visualizzazione programma
Eonl
AZ: 0L
Cur Walue: 0
Fre Walu=l: 10
Fre Jalue=Z: 0
Pre Waluel: 0
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
I~ 7 B O O 1 B0O1 MDO1
1o 1 * - | V1 = 00001
| A> Fv oo 1 V2 = 00001
Par—L+— wm - V2 = 00001

Riferimento =

Visualizzazione programma

Eaol
e
MD:0O1
Cur Walue: 0
Fre ifaluel: 1
Pre Jaluef: 1
Pre ifalue?: 1

BLOCCO FUNZIONE PID (PROPORZIONALE- INTEGRALE- DERIVATIVO)

Ingresso attivazione >

Riferimento >

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

-
1o 1
|

Par—'—

A>

MD

—|B001

|
Fno

|

B001 P101

SV =00120

PV =00100

Ts = 002.00Sec 1

Visualizzazione programma

Eool

PID: 01

Cur falue: 0
Targetifalue: 120
Testlalue: 100
SampTime: 200
Froplrain: 100
InteTime: 100
DiffTime: 100

SEL+&/>

B001 P101
Kp = 00100%
Ti =0010.0Sec

Td =001.00Sec 2
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BLOCCO FUNZIONE MX (MULTIPLEXER)

Ingresso attivazione >
Selezione ingresso 1>
Selezione ingresso 2>

Riferimento >

Visualizzazione FBD

Visualizzazione parametro

Blocco funzione AR (Rampa analogica)

Ingresso attivazione >
Selezione livello ingresso =
Ingresso arresto >

Riferimento >

I 0 1 I~ 7 B OO 1 B0O1 MX01
Mo 1 - | V1 = 00015
Mo 2 | A> Fno V2 = 15163
Par—+—  wmx - 1
Visualizzazione programma SEL+</>
EOOL B0O1 MXO01
V3 = 04565
V4 = 05846
2
ol
Cur TWalue: 0
Pre Walu=l: 15
Pre WalueZ: 15162
Pre Walue?: 4565
Pre Walued: 5546
Visualizzazione FBD Visualizzazione parametro
I 0 1 I~ 7 B O O 1 B001 ARO1
Mo 1 /L L1 = 00500
MO 2 | A> Fno 1 L2 = 00800
Par—— AR - ML= 01000 1
Visualizzazione programma SEL+&/~>
E00L S =00000  AROT
R =00010
A =01.00
B =00000 2
AR:0OL1
Cur Walue: 0
Lawall: 500
LewelZ:500
MaxL: 1000
Je3p: 0
Rate=: 10
Fain: 1.00
Off=at:0
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CAPITOLO 6: SPECIFICHE HARDWARE

SPECIFICHE DEL PRODOTTO

Alimentazione Ingressi Uscite Ingressi | Uscite | Tasti + | Espand. |Ingresso| Uscita
digitali digitali analogici| analo- | display 1kHz PWM
TIPO 100240 | 24VDC | 24VAC giche | LCD alta
VAC velocita
= LRD10R | | 6 4 Rele | |
2 A240
< LRD12R n 80 | 4 Relg 2 n n n
E D024
2 LRD12T | 80 4 | Transistor 2 ] ] ] ]
g D024
= LRD12R ™ 8 |4 PRe ™ ™
A024
LRD20R | | 12 8 Relé | n
= A240
2 LRD20R | | 120 | 8 Rele 4 [ | | |
& 024
S LRD20T "] 120 | 8 | Transistor | 4 ™ ™ ™ ™
3 D024
= LRD20R [ 12 [ 8] Rel m m
A024
LRE02A | | 2
D024
LREO4A | | 4
D024
LRE04P | | 4
© D024 (PT100)
3 LREOSR u 4 | 4] PRel
s A240
& LREOSR n 4 [ 4] Rew
D024
LREOST | 4 4 | Transistor
D024
LRE0O8R | | 4 4 Rele
A024

©@Sono indicati i relé programmabili che hanno a bordo alcuni ingressi digitali che possono essere utilizzati come ingressi analogici.

SPECIFICHE ALIMENTAZIONE

MODELLO STANDARD
Caratteristica LRD10R A240 LRD12R A024 LRD20R D024 LRD12R D024
LRD20R A240 LRD20R A024 LRD20T D024 LRD12T D024
Alimentazione ausiliaria 100-240VAC 24VAC 24VDC 24VDC
Campo di funzionamento 85-265VAC 20,4-28,8VAC 20,4-28,8VDC 20,4-28,8VDC
Frequenza di rete 50/60Hz 50/60Hz — —
Campo frequenza di rete 47-63Hz 47-63Hz — —

Tempo di immunita alle
microinterruzioni
alimentazione ausiliaria

10ms (mezzo periodo) /
20 volte (IEC/EN 61131-2)

10ms (mezzo periodo) /
20 volte (IEC/EN 61131-2)

1ms/10 volte
(IEC/EN 61131-2)

1ms/10 volte
(IEC/EN 61131-2)

Fusibile protezione
alimentazione ausiliaria

Esterna con un fusibile da
1A o interruttore automatico

Esterna con un fusibile da
1A o interruttore automatico

Esterna con un fusibile da
1A o interruttore automatico

Esterna con un fusibile da
1A o interruttore automatico

Isolamento Nessuno Nessuno Nessuno Nessuno
Assorbimento corrente 85...90mA 160...290mA 90...150mA 75..125mA
(ingressi tutto ON/ingressi

tutti OFF)

Dissipazione di potenza 7,5W W 5W 4,5W
Sezione conduttori 0,14...2,5mm? 0,14...2,5mm? 0,14...2,5mm? 0,14...2,5mm?
(min...max) 26...14AWG 26...14AWG 26...14AWG 26...14AWG
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SPECIFICHE INGRESSO

MODELLO LRD...A240

Caratteristiche LRD10RA240 ‘ LRD20RA240
Circuito ingresso
i Diode Resistor
]
Capacitor
¢ It
N
LRD
Numero di ingressi 6 (ingressi digitali) 12 (ingressi digitali)
Segnale ingresso corrente 120VAC 0,66mA 120VAC 0,55mA
240VAC 1,3mA 240VAC 1,2mA
Ingresso corrente ON > 79VAC /0,41mA > 79VAC /0,4mA
Ingresso corrente OFF < 40VAC/0,28mA < 40VAGC/0,15mA
Lunghezza cavi <100m <100m
Tempo risposta ingresso ON>0FF ON>0FF
Tipico 50/60Hz: 50/45ms (120VAC) Tipico 50/60Hz: 50/45ms (120VAC)
Tipico 50/60Hz: 90/85ms (240VAC) Tipico 50/60Hz: 90/85ms (240VAC)
OFF>0N OFF>0N
Tipico 50/60Hz: 50/45ms (120VAC) Tipico 50/60Hz: 50/45ms (120VAC)
Tipico 50/60Hz: 22/18ms (240VAC) Tipico 50/60Hz: 22/18ms (240VAC)
MODELLO LRD...A024
Caratteristiche LRD12RA024 ‘ LRD20RA024
Circuito ingresso
L Diode Resistor
: Capacit DTT\‘I-_E
{ j
N
LRD
Numero di ingressi 6 (ingressi digitali) 12 (ingressi digitali)
Segnale ingresso corrente 3mA 3mA
Ingresso corrente ON > 14VAC/3mA > 14 VAC /3 mA
Ingresso corrente OFF < 6VAC/0,85mA < 6 VAC/0,85 mA
Lunghezza cavi <100m <100m
Tempo risposta ingresso ON>0FF ON>0FF
Tipico 50/60Hz: 90/90ms Tipico 50/60Hz: 90/90ms
OFF>0N OFF>0N
Tipico 50/60Hz: 90/90ms Tipico 50/60Hz: 90/90ms
98
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MODELLO LRD12..D024

Caratteristiche LRD12RD024 - LRD12TD024
Ingresso digitale Ingresso alta velocita  |Ingresso analogico utilizzato Ingresso analogico
come ingresso digitale
LRD12:17, 18 LRD12: A1, A2
LRD20: 19, IA, 1B, IC LRD20: A1, A2, A3, Ad
Circuito ingresso 103~106 101.102 107,108
Resistor Resistor VDC
w =
Cl 7 c2 i —J
| ] =
LRD i
LRD LRD
Numero di ingressi 4 2 2 2
Segnale ingresso corrente 3,2 mA/24 VDC 3,2 mA/24 VDG 0,63 mA/24 VDC < 0,17 mA/10 VDC
Ingresso corrente ON >1,875 mA/15 VDC >1,875 mA/15 VDC >0,161 mA/9,8 VDC —
Ingresso corrente OFF < 0,625 mA/5 VDC < 0,625 mA/5 VDC < 0,085 mA/5 VDC —
Lunghezza cavi <100 m <100 m <100 m < 30 m (schermato)
Tempo risposta ingresso ON=>OFF ON=>OFF ON=>OFF —
3ms 0,3 ms Tipico: 5 ms —
OFF>0N OFF>=0N OFF>0N —
5ms 0,5 ms Tipico: 3 ms —
Tensione ingresso —_ —_ —_ 0~10 VDC
Classe di precisione — — — 0,01 VDC
Bit di conversione — — — 10
Errore — —_ — +2%+0,12 VDC
Tempo conversione — — — 1 periodo
Resistenza — — — <1 kohm
MODELLO LRD20..0024
Caratteristiche LRD20RD024 - LRD20TD024
Ingresso digitale Ingresso alta velocita  |Ingresso analogico utilizzato Ingresso analogico
come ingresso digitale
LRD12:17, 18 LRD12: A1, A2
LRD20: 19, IA, 1B, IC LRD20: A1, A2, A3, A4
Circuito ingresso 103~108 101.102 109,10A,108,10C
Resistor Resistor VDC
_w ——-/\/\,j_—l ::
Cl cz| $ A
+—H |- L]
LRD i
LRD LRD
Numero di ingressi 6 2 4 4
Segnale ingresso corrente 3,1 mA/24 VDC 3,1 mA/24 VDC 0,63 mA/24 VDC < 0,17 mA/10 VDC
Ingresso corrente ON >1,875 mA/15 VDC >1,875 mA/15 VDC >0,163 mA/9,8 VDC —
Ingresso corrente OFF < 0,625 mA/5 VDC < 0,625 mA/5 VDG < 0,083 mA/5 VDC —
Lunghezza cavi <100 m <100 m <100 m <30 m (schermato)
Tempo risposta ingresso ON>OFF ON>OFF ON>OFF —
5ms 0,5 ms Tipico: 5 ms —
OFF=0N OFF>0N OFF>0N —
3ms 0,3 ms Tipico: 3 ms —
Tensione ingresso — — — 0~10 VDC
Classe di precisione — — — 0,01 VDC
Bit di conversione — — — 8
Errore — — — +2%=+0,12 VDC
Tempo conversione — — — 1 periodo
Resistenza — — — <1 kohm
99
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SPECIFICHE USCITA

Caratteristiche Relé Transistor

Circuito uscita

S

Ly

2L22
2l

¢
uh

-

Alimentazione esterna Inferiore a 265VAC; 30 VDC 23,9~24,1VDC
Isolamento circuito Meccanico Optoisolatori
Carico Resistivo 8 A per punto 0,3 A per punto
massimo | Induttivo 4A per punto —

Ottico 200 W 10 W/24 VDC
Corrente circuito aperto —_ <10 pA
Carico minimo — —
Tempo di | ON = OFF 15ms 25)s
risposta | OFF > ON 15ms inferiore a 0,6ms

INFORMAZIONI SUL CABLAGGIO DELL'USCITA

CARICO OTTICO
Il valore di corrente sara 10~20 volte il valore normale per 10 ms all’accensione del filamento.
All'uscita viene collegata una resistenza in parallelo o in serie per la limitazione della corrente.

resistenza in parallelo resistenza limitazione
N/ AN /\/
@ /uﬂm
7N Limiting
Parallel tput resistor
resistor outpu output
+ }— + }7

Se la corrente & bassa la luminosita & insufficiente e quindi occorre Se il valore di resistenza e troppo grande & presente forte
fare attenzione al valore di resistenza. luminosita.

CARICO INDUTTIVO
Sara presente una tensione induttiva (KV) quando il carico induttivo commuta tra ON e OFF, in particolare nei modelli a relé.
Sono riportati i diversi metodi di alimentazione che permettono di assorbire questa tensione:

a. Alimentazione VAC, assorbimento CR b. Alimentazione VDC, diodo di ricircolo

L L
‘ f/\\//\ m/\‘ | i aa'a'a
O “ — = R

7 v
Absorbing CR o} T Flywheel diode

|
|
Non utilizzare un solo condensatore per I'assorbimento.

Load \ Load J
I {
\ J> 1 L

power __ power __ I

™ T
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DURATA DEL RELE

LRX D00

100
N
) N
z N
£ \\=\
g N~
2 NN
o ™.
= T~
8 \\\\
% \\\\
= \\\\
10 ™
2 3 4 5 6 7 8 9 10
Corrente del contatto [A]
— | dati del grafico riportato sono standard tuttavia la vita utile del relé dipende dalla temperatura di impiego.
- Ladurata ¢ di oltre 100.000 cicli se la corrente & inferiore a 2 A.
ACCESSORI
Codice Descrizione
LRX C00 Cavo di connessione PC-LRD, lunghezza 1,5m
LRX MO0 Modulo memoria
LRX SW Programma software LRD
DIMENSIONI LRD
10/12 punti
54.6
72 5 ; — 44.3 —=
[oR) "
00 00000000 |
2 &30% 8 8 1 123
S L
20 punti
54.6
126 5 ;J 443 —
R
[%)%) Q020 2022 22220000 “
2 %)) g 810 193
X2 I
00 00 00 00 00 00 00 00 |
): 80 :‘ t 04.5 Lm
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CAPITOLO 7: MODULO DI ESPANSIONE

Modulo 1/0 digitali: LREOS8RD024, LRE08TD024, LREO8RA024, LREO8RA240.

Modulo analogico: LREO2AD024, LREO4AD024, LRE04PD024.
Modulo comunicazione: LREP0O.
Tutti gli LRD permettono il collegamento di moduli di espansione. | moduli di espansione sono collegabili al’LRD in questa sequenza: digitale,

analogico e di comunicazione.
| moduli ingressi digitali sono di 2 tipi: versione 1.2 e versione >3.0. Entrambi consentono la connessione con I'LRD.

| moduli espansione analogici sono utilizzabili esclusivamente con i relé programmabili LRD... con firmware >V3.0 e il software di

programmazione LRXSW revisione >3.0

Massima configurazione: LRD + 3 moduli LREOS... + 2 moduli LREO2A D024 + 1 modulo LREO4P D024 + 1 modulo LREO4A D024 +

1 modulo LREPOO.
ATTENZIONE: quando si monta piti di un modulo analogico, il tipo LREO4A D024 deve essere I'ultimo dei moduli analogici.
- Il metodo di connessione con I'LRD per tutti i moduli di espansione & mostrato nella figura sottostante.
e -
DIMENSIONI DEL MODULO DI ESPANSIONE
— Le dimensioni di tutti i moduli di espansione sono mostrate di seguito.
46.50 57.30
508 49,30
* 31.50
TERTT o
i i
WMPUT A1 o X3 ’
o0
o= & Ak o o € o <o
S =1 S S 0
o | ©| W os] ip]
(o)} ~ ™ 2 0 <t
GPOK
Gw ' “ o
ol K
* I\__EJ‘, 500 i
-94,
38.00 _M 29.60
DESCRIZIONE DEL MODULO DI ESPANSIONE
11 V1 C1 PE
(1) alimentazione - Q000
(2) accessori fissaggio 6 é eI
(3) ingressi
/® @ LED di stato del
@ modulo LRD R
(5 pulsante
(®) uscite
NPt dx Peby s hput 4o (0, 1000, Z0m)
Q, OQ,Q (7) connettore con BT |
4'9 A LRD base ggg
w3 YE
13 V3 C3 14 V4 C4
o —® ——
® ®
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MONTAGGIO DEL MODULO DI ESPANSIONE

— La modalita di installazione per tutti i moduli di espansione & quella mostrata di seguito.

i (B
g | ==
| e
i M4x20 (#8x32)
el &
s gl | =
A |
H ;
@*t L
© i i
CONNETTORE
i, M2z IE KB 6 Al A2 Input X1 A2 X3 X4
A OOAG FA DD [ PULSANTE AGGANCIO
DC 26V Input 8x DC(A1,A2 O~10V) ” - E‘B“’w'm
%) I o
= B Y4 |‘ —
Output 4 x Relay / 8A 1| | Q/?G%@ |
— = e DIN RAIL
ﬂ ST =
() [ g!
*IE nee 6 8 8 9 Input X1 X2
__00 00000000 % Q000
DC24V  Input 8x DC(A1,AZ D~10V) C L N AC 100240V
-
@ O
=
Ouad + x Relmy (BA
CONNETTORE |
ngogg
3
v L&)
- [ — ]
X D
[ | ——]
mm? 0.14..1.5 0.14..0.75 0.14..2.5 0.14..25 0.14.15
AWG 26...16 26...18 26..14 26..14 26...16
=— C o
(ngf) @ Nm 0.6
14in c
@ Ibin 5.4
— Togliere alimentazione prima di eseguire interventi di manutenzione sull’apparecchiatura.
.JLovato 103
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IMPOSTAZIONE LRD PER MODULI ESPANSIONE

E’ necessario impostare il numero di moduli di espansione 1/0 digitali come mostrato di seguito.

1) Tramite tastiera con visualizzazione

2) Via software LRXSW

Nodule System Set

| r Remote I/0

rSet ID-
Current ID: B :f -
Master
- New ID(00-99): | 1
b | " Slave
8 - Others-
= ¥ M Keep
[~ C Keep
Q e [~ Back Light
CONT. RITENTIVI x o \L - )| Emh
IMPOSTA 7 X h ‘ f DR Fomat Set
Conm. Mode: |8/ﬁf2 'I  Unsigned
Baud Rate: |384UD 'I " Signed
-IF Set- Watchdog
N &N
" High Speed(0.3mns) " Alarm
" Low Speed(3ms) (" Error
~Scan Time 1
& No ( User-Defined: ]r (06~90ms)
coce
VISUALIZZAZIONE STATO ESPANSIONE
Stato ingressi esp. Stato uscita
B ON esp.
O OFF B ON
O OFF
Stato modulo
esp.
M Connesso
@ Non connesso RTC: anno mese giorno
[J Non impostato
Sia il modulo di espansione digitale sia il modulo di espansione analogico sono dotati di Led. Gli stati dei Led sono identici come mostrato di
seguito.
S T REDRBE AR Input X1 X2 30 X4
Sroseaeeaes JEF 0000
| DC 24y Input 8 xDC(A1 A2 0~10vV) L N AC100-2400
- - Led acceso fisso
I | LRE in modalita Run
| r————= 1 BZ/ANE ¢
|| [ | v ~J | . ORun [
Il I @ @ | Led lampeggiante (5Hz
N A ampeggiar ( _ )
Il | BNy | ‘ LRE in anomalia per:
e - —— — — J | ‘A - i
,‘, errore trasferimento
Ould +x Ry (B .
_Eeeeeeeee==—l| 7N - errore connessione
HEOulput 4 x Relayf 64 L _J %QO%Q
AT AR RRTAS o0
Lo oW [00P
104 JLovato
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CABLAGGIO DEL MODULO ESPANSIONE 1/0 DIGITALI

| moduli sono LREO8RA024, LREO8RA240, LREO8RD024, LREO8TD024.

Massima configurazione: LRD + 3 moduli LREOS... + 2 moduli LREO2A D024 + 1 modulo LREO4P D024 + 1 modulo LREO4A D024 +
1 modulo LREPOO.

1) Alimentazione ingresso 24VDC - LREO8RD024 / LREO8TD024

., ©
—
— | ‘ | ‘ Fusa |
2o T g T —
\ w ﬁ \ 24v0C F @
INPUT |X1 X2 X3 X4 BL a BN
1 AP YOI BK
— HEazs ®
- dx
Q0 e
o0
2) Alimentazione ingresso 24VAC/100~240VAC - LREO8RA024 / LRE08RA024
| o
—
24VAC | S—
100..240VAC ,EE/
50/60Hz © \ \ \ \
INFUT [ X1 X2 X3 X4
SR IOO00)
L N A
3) Uscita relé - LREOSR...
RPORY
1
o bl
= = == =
L/ ° = ] l =1
12..240VAC . = 5 i : * '
50/60Hz '-Ij I:Jk. | i U
o12.125vpc N/- Elj T o.g M ! SEPE | .
12...240VAC 50/60Hz | 12..125VDC
4) Uscita transistor - LREOST...
+ |
24V0C $~_
- o L
© Fusibile rapido 1 A, interruttore e protezioni circuito.
@® Soppressore sovracorrente transitoria (tensione di taglio 43VDC)
® Soppressore sovracorrente transitoria (tensione di taglio 430VAC per LRD... A240; 43VAC per LRD... A024).
@ Fusibile, interruttore e protezioni circuito.
@ (arico induttivo.
Il carico induttivo VAC richiede il collegamento di un soppressore di sovraccorente in parallelo per contenere i disturbi alle uscite a relé
del’LRD/LRE.
Il carico induttivo VDC richiede il collegamento di un diodo di commutazione in parallelo per contenere i disturbi alle uscite a relé dell’LRD/LRE.
La tensione inversa del diodo di commutazione deve essere superiore a 5~10 volte la tensione del carico e la corrente positiva deve essere
superiore alla corrente del carico.
Il carico induttivo VDC richiede il collegamento di un diodo di commutazione in parallelo per contenere i disturbi alle uscite a transistor
del’LRD/LRE.
.JLovato 105
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CABLAGGIO DEL MODULO ESPANSIONE ANALOGICO
| modulo sono LRE02AD024, LRE04AD024, LRE04PD024.

Il numero massimo di moduli espansione analogici che pud essere installato con un LRD di base é:

1) 2 moduli LRE02AD024
2) 1 modulo LRE0O4AD024
3) 1 modulo LRE04PD024.

Massima configurazione: LRD + 3 moduli LREO0S... + 2 moduli LREO2A D024 + 1 modulo LREO4P D024 + 1 modulo LRE04A D024 +

1 modulo LREPO0O.

ATTENZIONE: quando si monta pil di un modulo analogico, il tipo LREO4A D024 deve essere I'ultimo dei moduli analogici.

Il valore corrente delle 2+2 uscite analogiche € visualizzato come segue:

AQO01=00.00mA
AQO02=00.00mA
AQo03
AQO 4

oo
o
o
o
o o
3 3
> =

Il valore corrente dei 4 ingressi analogici

¢ visualizzato come segue:

A0O5=00.00YV
A0O6=00.00V
A0O7=00.00YV
A0O8=00.00YV

Il valore corrente dei 4 ingressi PT100 &

visualizzato come segue:

ATO01=0000.0c°
AT02=0000.0°C
AT03=0000.0c°C
ATO04=0000.0c°

Bobine di errore (valore fuori range o sensore non installato):

bobina Numero
AT

M34 ATO1

errore canale 1 LRE04PD024

M35 ATO02

errore canale 2 LRE04PD024

M36 ATO3

errore canale 3 LRE04PD024

M37 ATO4

errore canale 4 LRE04PD024

Alimentazione ingresso 24VDC

(1]
+ —
| E—

=28V T @

.

T#I

\I__ SR

© Fusibile rapido 1A, interruttore automatico o protezioni circuito.

@ Soppressore sovratensione.
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Collegamento modulo LREO2AD024

© Fusibile da 1A, interruttore
automatico e protezione
circuito.

@ Soppressore sovratensione.

- . _OOOO - L _OOOO
OO 24avne QO 24vnc
[ILovato LT LT X T Y 3 [Lovato LT LY T T Y 3
o Run 0 Run

°
_t _+
7 te 5 fe

Uscita di tensione Uscita di corrente

2 analog output unit 2 analog output unit

0000 Q0000
I S50000 550000
Ctvi 11 c2Vve 12 Ct Vi 1 C2Vv2 12
chupratt | | casbmant caspmant | | ocupmant
La modalita di uscita pud essere imposta tramite LRD di base con il valore dei registri DR (valore attuale):
Numero Significato Definizione dato
DRDO Modalita uscita AQO1 0: modalita tensione
Il valore di uscita AQ & 0 con LRD in modalita STOP.
DRD1 Modalita uscita AQ02 1: modalita corrente
Il valore di uscita AQ & 0 con LRD in modalita STOP.
DRD2 Modalita uscita AQ03 0: modalita tensione
AQ mantiene il valore dell’'uscita con LRD in modalita STOP.
DRD3 Modalita uscita AQ04 0: modalita corrente
AQ mantiene il valore dell'uscita con LRD in modalita STOP.

N.B. Viene interpretato come 0 se il valore di DR non rientra con campo 0~3.
Collegamento modulo LREQ4AD024

= (0-10V Analog = 4-20mA Analog

QO 24vne OO 24vne
[ILovato LT LY T ¥ 1 3 [ Lovato LT LT L T T
© Fusibile da 1A, interruttore
automatico e protezione < Run < Run
circuito. @
@® Soppressore sovratensione.
4 analog input unit 4 analog input unit
QOOQOY QOOQOY
[[:I 1 Vi C1 PE Vi Cl PE
QOO0 QOO0
13 V3 C3]14 V4 C4 J: 13 V3 C3]14 V4 C4 J;
: L] L]
PE PE PE PE PE
(S i o
1 (3] [4] (3] [4]
Caratteristica Specifiche
(Modulo a uscita analogico, 2 canali di uscita di tensione / corrente )
Tensione Corrente
Campo di funzionamento 0~10V 0~20mA

dovrebbe essere maggiore di 5002

Impedenze del carico esterno Impedenza del carico esterno

dovrebbe essere inferiore a 500Q

Risoluzione 10mv 40pA
Uscita digitale 0,00V~10,00V 0,00mA~20,00mA
Accuratezza +2,5% +2,5%
Numero totale canali 2 2
C1~C2 V1~V2 oppure 11~12 ingresso disponibile
V1~V2 Morsetto uscita tensione; —
uscita del segnale di tensione da Ve C
Morsettiera 11~12 — Morsetto uscita corrente;
uscita del segnale di corrente dale G
+ Morsetti ingresso alimentazione +24VDC (+)
- Morsetti ingresso alimentazione +24VDC (-)

Alimentazione ausiliaria

24VDC

Temperatura ambiente di funzionamento

20°C...+55°C

.JLovato
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Collegamento modulo LRE0O4PD024

External
equipment

24V00

A2 B2 b2

- 0000

(5(-) 24VDC
[iLovato CXT LY T ¥ Y 3 @

© Fusibile rapido da 1A, O fn
interruttore automatico e
protezione circuito. @ @
@® Soppressore sovratensione.
4 PT100 temperature sensor unit
OOE)
LS50
A3 B3 b3 A
Quando la temperatura non rientra nei limiti del campo -100°C...+600°C, le bobine di errore M34, M35, M36 e M37, che corrispondono a
canale 1, canale 2, canale 3 e canale 4, vengono attivate (ON).
Caratteristica Specifiche
(Modulo con ingresso analogico, 4 canali d’ingresso per sensori di temperatura PT100)
Limite di temperature d’ingresso -100°C...+600°C
Uscita digitale -100,0°C...+600,0°C
Risoluzione 0,1°C
Accuratezza +1%
Numero totale canali 4
A1~A4 Morsetto A — segnale d’ingresso del sensore temperature (PT100)
B1~B4 Morsetto B — segnale d’ingresso del sensore temperature (PT100)
Morsettiera b1~b4 Morsetto b — segnale d’ingresso del sensore temperature (PT100)
+ Morsetti ingresso alimentazione +24VDC (+)
- Morsetti ingresso alimentazione +24VDC (-)
Alimentazione ausiliaria 24VDC
Temperatura ambiente di funzionamento 20°C...+55°C
MODULO COMUNICAZIONE
MODULO MODBUS LREP0O
Il modulo LREPOO permette la comunicazione tra LRD e altri controllori in modalita master/slave. LREPOO funziona come nodo slave RTU,
risponde alla richiesta del nodo master RTU, tuttavia non puo avviare la comunicazione. LREPQO. Fare riferimento al manuale [196.... per quanto
concerne la comunicazione via LREP0O.
CONFIGURAZIONE MODULO LREP0O
O @ - Terminali per la connessione dell’alimentazione.
\ : @ - Supporto per aggancio su guida DIN o per il fissaggio di LRE PO tramite viti da M4x15mm.
T+ ooan ® - Dip switches resistenza di terminazione. Impostare entrambi i dip switches a ON per inserire
00 la resistenza.
@ @ - LED di segnalazione stato LRE P0O.
g:; 5 ® - Porta seriale RS485 - Terminale B.
O ®r ©® - Porta seriale RS485 - Schermo.
M /@ @ - Dip switches (da SW1-1 a SW1-8) per la configurazione di LRE POO.
000 @ - Porta seriale RS485 - Terminale A,
L P i it
9 L. @© - Pulsante per lo sgancio del modulo LRE POO dalle altre unita.
(o —2
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(1]
+ —
—7
—24v T@,
OO ONOE
\’/‘/

© - Fusibile rapido da 1A, interruttore automatico e protezioni circuito.

@ - Soppressore sovratensione.

Connessioni moduli LREPOO mediante interfaccia RS485

Slave Sl

ave

station station

Slave
station

) 000
/Bp

[elele)

000 .- ]
/303D

IMPOSTAZIONE DELLA COMUNICAZIONE
Il baud rate e il formato della comunicazione LREPOO sono impostabili mediante il microinterruttore a 8 bit SW1.

Baud Rate

Tramite SW1-3~SW1-1 & possibile impostare il baud rate della comunicazione a 57.6K, 38.4K, 19.2K, 9.6K, 4.8K come mostrato di seguito.

SW1-3 | SW1-2 | SW1-1 Baud rate (Kbps)
OFF OFF OFF 48
OFF OFF ON 9.6
OFF ON OFF 19.2
OFF ON ON 38.4
ON * * 57.6

* Pud essere OFF oppure ON.

IMPOSTAZIONE BIT DI STOP E BIT DI PARITA
SW1-4 impostazione bit di stop e bit di parita
SW1-5 impostazione formato verifica (disponibile se SW1-4=1)

SW1-6 impostazione gruppo
SW1-7~SW1-8 riservati

Altre informazioni di seguito:

SW1-8 | SWi1-7

SW1-6 | SW1-5

SW1-4 | Bit di stop, bit di verifica, impostazione gruppo

* *

OFF * OFF

2 bit di stop, nessun bit di verifica

* *

OFF OFF ON

1 bit di stop, 1 bit di verifica dispari

* *

OFF ON ON

1 bit di stop, 1 bit di verifica pari

* *

oN * *

SW1-1_SW1-5 non sono influenti, il formato di comunicazione
predefinito & 38,4 kbps, 2 bit di stop, nessun bit di verifica

* Puo essere OFF oppure ON.

Indicazione dello stato e gestione delle eccezioni

Codice errore Indicazione dello stato Tipo di errore e causa Azione note
Modbus
56H Il Led di errore lampeggia La connessione tra LRD e Verifica connessione tra Il problema & la connessione
lentamente (2 Hz) modulo comunicazione LRD, modulo I0/analogico e | con il modulo precedente se
¢ errata modulo comunicazione sono presenti pitl moduli di
espansione.
55H Il LED di errore & acceso Errore impostazione LRD: Verifica impostazione LRD
fisso il numero [0 impostato &
diverso dall’effettivo.
51H_54H I Led di errore lampeggia Errore sequenza ModBus: Controllo sequenza e
lentamente (2 Hz) frame dati, codice funzione, |impostazione della
indirizzo del registro, CRC, | comunicazione in base al
dati non validi, verifica protocollo di comunicazione
errori, ecc.
59H Il Led di errore lampeggia Errore dati comunicazione: | Verifica connessione tra LRD
velocemente (5 Hz) errore bit di verifica, e modulo comun. e
errore lunghezza dei dati, verifica interferenze
errore CRC

Fare riferimento al manuale 1196.... per quanto concerne la comunicazione via LREP0O.
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APPENDICE: PROGRAMMAZIONE TASTIERINO

APPENDICE A: PROGRAMMAZIONE DA TASTIERINO IN LINGUAGGIO LADDER

Esempio di funzionamento:

1 2 3 Colonna
Rigat|> L A D D E
2 B L 0 C C
3 P A R A M
4 R U N
Passo 1: 1 2 3 Colonna
Premere ‘0K’. Riga 1
Modifica LADDER. 9
3
4
Passo 2: 1 2 i3 Colonna
Qqando il cursore si t_rova sulla Rigal| I 0 1
prima cella, premere il pulsante L
SEL per visualizzare 101. 2
3
4
Passo 3: 1 2 i3 Colonna
Prem_erg tre vo!te N e il carattere Rigal|Q 0 1
su cui si trova il cursore passa da L
laQ. 2
3
4
Passo 4: 1 2 i3 Colonna
Premere ‘SEL’ per cambiare lo . ‘
stato del contatto da NO (Q) a Riga 1 _q 0
NC (a). 2
3
4
Passo 5: 1 2 i3 Colonna
Premere due volte ‘> Rigal|q 0 1
2
3
4
Passo 6: 1 2 i3 Colonna
Premere tre volte ‘N per i ‘
cambiare il valore da 1 a 4. Rigat| q 0 _4
2
3
4
Passo 7a: g 2 3 Colonna
Premere que volte “€* per Rigallq 0 4
spostare il cursore sulla L
colonna 1. 2
3
4
110 .JLovato
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La linea di connessione compare automaticamente

.JLovato

__electric

Passo 7b: Colonna
Premere ‘OK’: il cursore si sposta Riga 1
automaticamente nella colonna 3. 9 L

2

3

4

La linea di connessione compare automaticamente

oppure I
Passo 7: y Colonna
Premere ‘=>’: il cursore si sposta Riga 1
automaticamente sul 9 _q
collegamento nella colonna 2. 2

3

4
Ripetere i passi 1 ~ 7 e immettere I'istruzione M01, 103 nelle colonne 3, 5.
Passo 8: 1 o | Colonna
Premere ‘0K’ nella colonna 5: .
b ) Riga1| q
il cursore si sposta nella
colonna 8. 2

3

4
Passo 9: 1 Colonna
Premere ‘SEL per visualizzare Riga 1
(001", gatla

2

3

4

Aggiunge automaticamente “-(

Passo 10: 1 Colonna
Premere ‘0K p(.ar' salvare i dati Riga1 | g
del programma; il cursore non
cambia posizione ma cambia 2
forma.

3

4
Passo 11: 1 Colonna
Premgre tre .volte > per Riga1 | g
posizionare il cursore sulla
colonna 1 della riga 2. 2

3

4
Passo 12: q Colonna
Premere tre volte ‘> per .

. ) Riga1| q
posizionare il cursore sulla
colonna 2. 2
Nota: non premere mai ‘SEL’ 3
prima di aver terminato. 4
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Cambiare connessione da ‘—ia ‘1’

Passo 13: 4 8 Colonna
Premere ‘SEL": compare un linea . ‘ _ ‘
verticale. Rigat| g 0 a

2

3

4
Passo 14: 1 2 3 4 8 Colonna
Premere ‘OK’ per posizionare il ) — _ ‘
cursore sulla colonna 3. Riga®lq 0 4 a Moo @

2 J_

3

4
Ripetere i passaggi 1 ~ 7 e posizionarsi in ‘r0 3’, “(‘ nella riga 2 e nelle colonne 3 ~ 6.
Passo 15: B 2 3 4 8 Colonna
Premere ‘OK’ per posizionare il ) — — ‘
cursore sulla colonna 8. Riga®lq 0 4 a L @

2 L v o0 3

3

4
Passo 16: 1 2 3 4 Colonna
Premere ‘SEL’ per visualizzare . | ‘ _
“(Qot". Rigalt|q 0 4 T M 0 1

2 L v o0 3

3

4

Aggiunge automaticamente “-(“

Passo 17: " 2 3 4 8 Colonna
Premere 5 volte ‘N per passare . ‘ _ ‘
42040 Rigat|{g 0 4 — M 0 1 Q

2 L v o0 3 c

3

4
Passo 18: B 2 3 4 8 Colonna
Premere 2 volte ‘>, Rgal|la 0 4 — M 0 1 — Q

2 L v o0 3 c

3

4

112
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Passo 19:

.JLovato

__electric

1 2 3 Colonna
Premere sei volte ‘. La cifra 1 A — ; —
Su cui & posizionato il cursore Rigalla 0 4 T Mmoo (
passaa’. 2 €L 0 3
3
4
Funzione automatica immissione Modifica BLOCCO FUNZIONE
Passo 20: 1 2 3 Colonna
Premere ‘OK’. Viene Riga 1 — ] —
Automaticamente visualizzato il g r 1
BLOCCO FUNZIONE per 2L o w 4 I
I'immissione dei parametri per il
contatore). 3 | 0 0 -
4L o w L J
Passo 21: 1 2 3 ‘ Colonna
Premere ‘ESC’ per tornare alla ) — ; ;
videata modifica LADDER. Rigatlag 0 4 — M 0 1 (
2 L 0 3 (
3
4
Eliminare elementi nel programma
1 2 3 Colonna
Rigat)g 0 4 — M 0 1 (
2 L 0 3 (
3
4
Passo 22: q 2 3 Colonna
Premere ‘DEL per eliminare ) — ; —
I'elemento CO7 su cui si trova il Rigal|q 0 4 T Moot (
cursore. 2 L 0 3
3
4
Visualizzare la riga su cui si trova il cursore e lo stato di funzionamento del’'LRD
Passo 23: 1 2 3 ‘ Colonna
Premere ‘SEL e ESC’ . — ; —
contemporaneamente. Rigalla 0 4 — M 0 1 (
2 L 0 3 (
3
4/ T 0 P Lo 2
Eliminare I'intera riga
1 2 3 Colonna
Rigal)g 0 4 4 M 0 1 (
2 L 0 3 (
3
4
113
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Passo 24:

Premere ‘SEL e DEL
contemporaneamente (‘ESC’
Annulla, ‘0K’ conferma).

Riga 1

Colonna

Inserire una nuova riga

w

Riga 1

-

Colonna

Passo 25:

Premere “SEL e OK”
contemporaneamente.

w

Riga 1

g 0 4 T
4
cC L E A
E S C
g 0 4 T
4
2
4

=

Colonna

Cambiare pagina (spostarsi avanti e indietro di 4 righe di programma)

i1

Riga 1
2
3
4

Colonna

Passo 26:

Premere ‘SEL e M*
contemporaneamente.

Riga 1

2 3
g 0 4 M

L
g 0 4 M

1

=

Colonna
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APPENDICE B: PROGRAMMAZIONE DA TASTIERINO DEL BLOCCO FUNZIONE LADDER

¥ 2 3 45 8 Colonna
Riga 1 L A D D E
2/|> B L 0 C C F U N Z
3 P A R A M T R 1
4 R U N
Area impostazione
Sara visualizzato il valore corrente quando I'LRD ¢ in modalita “Run”
Passo 1: 1 Colonna
Premere ‘0K’. Riga 1
2 1
Modifica BLOCCO FUNZIONE. 3 0 1
4
Area impostazione
Non pramere mai > per r 2 3 4 s 8 Colonna
posizionarsi sul numero. I P P P
Se & necessario modificare T02, Riga 1 r 1 1
premere ‘N/\* e ‘SEL per
confermare. 2 14 |
3 | o o 00 S e ¢ F M 1
4 1 i ‘
Passo 2: Impostare il valore di temporizzazione
Passo 2-1: y 2 3 4 5 8 Colonna
Premere ‘€<’ per spostare il ) ‘
cursore nell'area di impostazione Riga 1 rt i
dell’azione. 2 1 _| |
3 | o o 00 S e ¢ F T 01
4 1 i
Passo 2:2: 3 2 3 4 5 78 Colonna
Premere ‘SEL’ per immettere il ) — — —
valore da impostare. Il cursore Riga 1 rt i
cambia forma. 2 1 _| |
3 | o o 00 S e ¢ F T 01
4 1 i
Passo 2-3: 1 2 3 4 5 6 8 Colonna
Premere tre volte ‘AN per ) — ‘ ‘
modificare la cifra da 0 a 3. Riga 1 r
2 1 4
3 | o o0 0 3 S & ¢ T 0 1
4 L
Passo 2-4: § 2 3 45 7 8 Colonna
Premere ‘OK’ per salvare i dati Riga 1 — ] — —
immessi. g r i
2 1 I
3 | o o 03 S e ¢ F T 0 1
4 L J
.JLovato 115
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Passo 2-5: 1 2 3 8 Colonna
Premere ‘<. RigaI‘ | I_i 1 . i

2 1 4 |

3 | 0o o F 1 0 1

4 L -
Ripetere tre volte i passaggi 2-2 ~ 2-4, per visualizzare la videata seguente:
Passo 2-6: 1 2 3 8 Colonna

Riga 1 | |—‘ 1 ‘—| |

2 1 4 |

3 | 8 3 . 3 3 s e ¢ F T 0 f

4 L J
Se il valore impostato di temporizzatore, contatore e comparatore analogico non & numero ma & uguale al valore corrente di un’altra variabile,
dal passo 2-2 eseguire I'operazione seguente:
Passo 2-3A: 1 2 3 8 Colonna
Premere ‘SEL. RigaIl I_i 1 ‘—I |

2 14 I

3 | v F T 0 1

4 L .
Passo 2-3B: 1 2 3 8 Colonna
Premere ‘SEL'. Riga‘I‘ | |-i 1 7 |

2 14 I

3 | A F T 0 1

4 L -
Passo 2-3C: } 1 2 i3 ‘ 8 Colonna
Premere ‘SEL. Riga 1 ro 1

2 1 I

3 | T F 1T 0 1

4 L J
Passo 2-3D: 1 2 i3 8 Colonna
Premere ‘SEL. Riga1‘ | I" 1 1 |

2 1 4 |

3 | c F 1T 0 1

4 L J
Passo 2-3E: 1 2 i3 8 Colonna
Premere ‘SEL. RigaIl | I" 1 1 |

2 14 I

3 | A T F T 0 1

4 L -
Passo 2-3F: 1 2 i3 8 Colonna
Premere ‘SEL'. RigaI‘ | o1 i_l }

2 1 |

3 | A a F T 0 1

4 L -
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Passo 2-3G: 1 2 Colonna
Premere ‘SEL. ) — '
Riga 1 r 1
2 N |
3 | F
4 L 4
Passo 2-3H: q 2 Colonna
Premere ‘SEL. Riga 1 r 1
2 . |
3 | F
4 L J
Passo 2-3: 1 2 Colonna
Premere ‘SEL. Riga 1 r 8
2 s |
3 | F
4 L J
Passo 2-3J: 1 2 Colonna
Premere ‘SEL. Riga 1 r 8
2 . |
3 | F
4 L J
Passo 2-3K: " 2 7 Colonna
Premere ‘SEL’. ) — ‘
Riga 1 r 1
2 . |
3 | F
4 L =
Passo 2-3L: 1 2 Colonna
Premere ‘SEL. ) — '
Riga 1 r 1
2 . |
3 | I—
4 L J
Dal passo 2-3B si pud procedere come indicato di seguito.
Passo 2-4B: 1 2 Colonna
Premere ‘>, premere ‘M. Riga 1 r 1
2 . |
3 | F
4 L J
Passo 2-5B: q 2 Colonna
premere ‘OK’ per salvare i dati ) — ’
immessi. Riga 1 r 1
2 . |
3 | F
4 L J
.JLovato B

__electric




LRX D00

1185106 10

Passo 2-7:

premere ‘N,

Riga 1

n

Colonna

Passo 2-8:

Premere ‘SEL’ per iniziare
'immissione dei dati.

Riga 1

N

Colonna

Passo 2-9:

Premere ‘N per modificare la
cifradala?2.

Riga 1

Colonna

Passo 2-10:

Premere ‘OK’ per salvare i dati
immessi.

Riga 1

Colonna

Passo 2-11:

Premere ‘N’ per posizionare il
cursore sulla posizione ‘1",

Riga 1

N

Colonna

Passo 2-12:

Premere ‘SEL per iniziare
limmissione dei dati.

Riga 1

N

Colonna

Passo 2-13:

Premere tre volte ‘N per
modificare la cifra da 1 a 4.

Riga 1

Colonna

Passo 2-14:

Premere ‘0K’ per salvare i dati
immessi.

Riga 1

N

Colonna
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Passo 2-15: 1 2 Colonna
Premere tre volte ‘\V* per . | ; ‘
modificare 'azione del relé. Riga 1 7

2 2 |

3 F

4L o w L J
Modificare il programma e impostare I'azione del relé
Passo 2-16: 1 2 Colonna
Premere due volte “>". Riga 1 1

2 2 |

3 F

4L o w L .
Passo 2-16A: 1 2 Colonna
Premere ‘SEL per iniziare le . | : ]
modifiche. Riga 1 1

2 2 4 |

3 F

a1 0 1 L 4
Ripetere il passo 2-16A, verra visualizzata la videata seguente:
Passo 2-16B: 1 p) Colonna
Premere ‘SEL". Riga 1

2 2 4

3

a0 1 L
Passo 2-16C: 1 2 i Colonna
Premere ‘SEL. Riga 1 1

2 2 4 |

3 F

4L o ow L =
Al passo 2-16A, quindi ‘(’, verra visualizzata la videata seguente.
Passo 2-17: 1 2 Colonna
Premere cinque volte ‘N per ) ‘
passare | a M. Riga 1 r 1

2 2 I

3 | F

alm o 1 L 4
Passo 2-18: B 2 Colonna
Premere due volte ‘> per . — ‘
posizionare il cursore sulla cifra. Riga 1 r 1

2 2 I

3 | F

4lm o0 1 L =
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Passo 2-19:

1 2 Colonna
Premere tre volte ‘N per Riga 1 — ‘
modificare la cifra da 1 a 4. g r i
2 2 4 |
3 | F
40 M 4 L J
Passo 2-20: q 2 Colonna
Premere ‘OK’ per salvare i dati ) — ;
immessi. Riga 1 r i
2 2 4 |
3 | F
4lm 4 L -
Passo 2-21: 1 2 Colonna
Premere ‘N’ per spostare il ) ‘
cursore nell'area del valore Riga 1 r i
impostato per ripetere il passaggio 2 2 _| |
2-1.
3 | F
4lm 4 L J
Passo 2-22: B 2 Colonna
Premere ‘N’ per posizionare il ) — ‘
cursore sulla posizione 2 e Riga 1 I i
ripetere per ripetere il passo 2-8. 2 9 _| |
3 | F
4\ m 4 L J
Procedura per modificare il comparatore analogico.
Passo 2-23: B 2 Colonna
Premere ‘<" per posizionare ) — ‘
il cursore. Premere ‘SEL'. Riga 1 r i
Premere ‘N 0 ‘\V* per selezionare 2 _| A |
A01-A08.
3 | A -
4 L 0 J
Passo 2-24: B 2 Colonna
Premere ‘€. Riga 1 — ‘
Premere ‘SEL per selezionare g r 1
T01 - CO1 - ATO1 -DQO1 -DROT - 2 -| A |
ASO1 - MDO1 - PTO1 - MX01 -
AR01 - DP.00 - AVO01 - AO1 - AQ2. 3 | T I_
4 L 0 J
Passo 2-25: 1 2 Colonna
Premere ‘> e poi ‘N per portare Riga 1 — ‘
lacifraala?. g r i
2 4 A |
3 | T F
4 A1 0 i
Passo 2-26: q 2 Colonna
Premere ‘OK’ per salvare i dati ) — ‘
correnti. Riga 1 r i
2 4 A |
3 | T F
4 €L 0 ]
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Continuare 'immissione di Blocchi funzione

1 2 3 45 7 8 Colonna
Riga 1 | |—‘ 4 ‘—| |
2 2 |
3 | 33 . 3 3 S e ¢ F T 0 1
alm o0 4 L -
Passo 1: 1 2 3 4 15 3 8 Colonna
Premere ‘SEL e ' Riga 1 ‘ I" ] "I
contemporaneamente. 9 14 |
3 | 0o o 00 S e ¢ T 0 2
4 1 J
Ultimo blocco funzione
1 2 3 45 8 Colonna
Riga 1 | |—‘ 4 7 |
2 2 I
3 | 3 3 3 3 S e ¢ F T 0 1
4lm o0 4 L J
Passo 2: } 1 ‘ 2 3 4 15 8 Colonna
Premere ‘SEL & \* Riga 1 ‘ I" ] "I
contemporaneamente. 9 14 |
3 | 0 o 00 S e ¢ T 1 F
4 1 J
ELIMINARE BLOCCHI FUNZIONE
Passo 3: 1 2 3 4 15 } 8 Colonna
Contamporancaments Riga1 o o e
£SC’: Annulla; 2 2 A |
‘OK’”: Conferma. 3/C A N © B L 0O C C O
41 E C ? 0 K ?
TORNARE AL MENU PRINCIPALE:
Premere ‘ESC’. ‘ 1 2 3 4 i5 8 Colonna
Riga 1 L A | D | D E R | |
2/|> B L 0 C C O F U N Z
3 P AR A M E T R I
4 R U N
MODIFICA CATEGORIA BLOCCO FUNZIONE:
1 2 3 45 8 Colonna
Riga 1 | |—‘ 4 ‘—I
2 2 I
3 | 3 3 . 3 3 S e ¢ F T 0 f1
4lm o 4 L J”(
Spostare il cursore per passare a T, C, R, G, H, L, P, S, AS, MD, PI, MX, AR
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Passo 1:

Premere ‘SEL.

Riga 1

Colonna

Passo 2:

Premere ‘SEL.

Riga 1

Colonna

Passo 3:

Premere ‘SEL.

Riga 1

Colonna

Passo 4:

Premere ‘SEL.

Riga 1

Colonna

Passo 5:

Premere ‘SEL.

Riga 1

Colonna

Passo 6:

Premere ‘SEL".

Riga 1

Colonna

Passo 7:

Premere ‘SEL.

Riga 1

Colonna

Passo 8:

Premere ‘SEL.

Riga 1

Colonna
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Passo 9:

| 2 4 5 ] Colonna

Premere ‘SEL'. Riga 1 ‘ I" — "I

2 | 00 0 0 1 N

3 | 000 0 0 1 F oM

4 L 0 0 0 0 1 J
Passo 10A: ‘ 2 4 5 Colonna
Premere ‘SEL. Riga 1 ‘ r ‘ ‘ ‘ ‘ q

2 | 00 0 0 1 F N

3 | 00 0 0 1 Fop

4 L 0 0 0 0 J
Passo 10B: ‘ 2 4 5 ] Colonna
Premere ‘SEL e >, Riga 1 r q ‘

2 | 00 0 0 1 F N

3 | 00 0 0 F P

4 L 00 0 0 J
Passo 11: ‘ 2 4 5 Colonna
Premere ‘SEL'. Riga 1 ‘ I" 0 0 ‘ 0 ‘ 0 0 ‘—I

2 - 00 0 0 O |

3 e 00 0 0 O F ™

4 L 00 0 0 0 J
Passo 12A: ‘ 2 4 5 ] Colonna
Premere ‘SEL. Riga 1 ‘ I" - ‘—I

2 H 000 0 0 0 N

3 H 00 0 0 0 F oA

4 L 01 0 0 0 J
Passo 12B: ‘ 2 4 5 Colonna
Premere ‘SEL + . Riga 1 ‘ I" 0 0 ‘ 0 ‘ 0 0 "I

2 4 00 0 1 0 F N

3 - 0 1 0 0 F oA

4 L 0 0 0 0 0 J
Passo 13: ‘ 2 4 5 | Colonna
Premere ‘SEL. Riga 1 ‘ r ‘ ‘ ‘ ‘ q

2 | 0 1 |

3 | 0 0 0 1 F wm

4 L D R 0 1 J
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