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Gentile Cliente,

Il presente manuale & un’integrazione al manuale utente dell’acquisitore dati M40.
Per maggiori informazioni sul dispositivo e sul software fare riferimento alle guide complete predenti sul CD
fornito assieme al kit oppure consultare il sito internet www.getdata.it (sezione Acquisizione Dati).
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Il kit M40 PreGP comprende:

Imballo

Datalogger M40

n°1l Antenna GPS

n°1 Cablaggio Alimentazione GL-0038-AA

n°2 Cablaggi Espansione JST-Binder per la connessi one di sensori esterni

n°1l Cavo USB-JST per la connessione ad un personal computer

n°3 Cavi cablati binder per la connessione dei sen sori RPM (da centralina motore), temperatura
motore (se il sensore ¢ installato sulla moto), TPS (se il sensore € installato sulla moto)

n°1l CD con il software dedicato e la manualistica in formato elettronico
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2 CONSIGLI E PRECAUZIONI DURANTE L’INSTALLAZIONE / i

Si raccomanda di leggere con attenzione i successivi capitoli in quanto utili ad installare correttamente
I'M40 sul vostro veicolo.

ATTENZIONE: UN ERRATA INSTALLAZIONE POTREBBE CAUSA RE SERI DANNI A
PERSONE E/O COSE

—

2.1 PRECAUZIONI PER L’INSTALLAZIONE DEI DATALOGGER M40 /

Prima di procedere con linstallazione dei datalogger della serie M40 su un veicolo si prega di
osservare le seguenti norme:

Eseguire le operazioni di smontaggio/montaggio in un luogo che abbia uno spazio adeguato
Scollegare i poli della batteria del veicolo

Riporre le parti del veicolo, eventualmente rimosse, in un luogo ove non corrano il rischio di essere
danneggiate

L'installazione del sistema in veicoli a motore endotermico deve essere eseguita a motore freddo:
durante il montaggio € infatti possibile venire a contatto con parti del motore o del telaio soggette a
riscaldamento

Prestare attenzione a non rovinare i connettori ed i cablaggi durante le operazione di
montaggio/smontaggio.

Evitare di perdere viti e rondelle all'interno del veicolo durante le operazioni di installazione dell’ M40
Durante l'installazione verificare che nessuna parte installata vada ad interferire con i dispositivi di
guida del veicolo o con il pilota

—

2.2 INSTALLARE L’ANTENNA GPS /

Per installare correttamente I'antenna GPS sul veicolo fare attenzione a quanto riportato di seguito:

Prestare estrema cura nel maneggiare I'antenna GPS: evitare urti alla parte sensibile e verificare che
il connettore ed il cavo siano in perfetto stato

Posizionare l'antenna esternamente al veicolo: ostacoli posti vicino ad essa determinano un
decadimento della sensibilita di ricezione del segnale GPS. Un errato posizionamento, impedendo la
buona ricezione dei segnali satellitari, pud pregiudicare la corretta acquisizione dei tempi e delle
traiettorie

Non avvolgere il cavo dellantenna attorno ad altri cavi (primi fra tutti i cavi AT del sistema di
accesione): questi potrebbero trasmettere disturbi di carattere induttivo e pregiudicare il corretto
funzionamento del dispositivo

Disporre il cavo antenna il piu lontano possibile da fonti di disturbo elettromagnetico (es. bobine di
accensione): si consiglia (nei motoveicoli) di collocare il filo all'esterno del telaio perimetrale in
posizione comunque protetta da urti o contatti accidentali

Fissare il connettore dell'antenna GPS al connettore ANTENNA del’lMD40 senza stringere con
troppa forza la ghiera di fissaggio: si consiglia di non utilizzare una chiave ma di compiere a mano

In linea di massima disporre I'antenna:

Moto da velocita : posizionare I'antenna sull’estremita posteriore della moto distante comunque da
fonti di calore (ad esempio i terminali di scarico) o nella zona del cruscotto (sopra di esso).
Motocross : posizionare I'antenna sul parafango posteriore.

Auto : posizionare I'antenna sul tetto dell’auto

Kart: posizionare I'antenna sulla parte piu alta della tabella porta numero anteriore, se necessario
costruire un supporto che indirizzi la parte ricettiva nella giusta direzione
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3 M40: COMANDI E INDICATORI /

1 5
6
3
2
7
4
8

. Dispositivo M40
: Cavo di connessione MAIN
. Cavo di connessione EXP
: Cavo di connessione USB
: Led di diagnostica rosso

. Led di diagnostica verde

: Connettore antenna GPS

. Cavo di connessione EXP1

O~NOOTAWNE

3.1 Significato dei led di diagnostica

/

| datalogger della serie M40 sono dotati di due led che informano l'utente, in tempo reale, dello stato in
cui si trova lo strumento.
La tabella sottostante descrive il significato di tali led:

Cond. Led Stato Significato
1 Verde Spento Strumento spento
2 Verde Acceso fisso Strumento acceso
3 Verde Acceso lampeggiante (frequenza 1Hz) | Strumento in acquisizione
4 Verde Acceso lampeggiante (frequenza 2Hz) | Memoria strumento esaurita
5 Rosso Acceso fisso Ricezione satelliti nulla o insufficiente
6 Rosso Spento Corretta ricezione satelliti
7 Verde + Rosso | Acceso lampeggiante (frequenza 1Hz) | Strumento collegato al PC

E possibile che si verifichino altre combinazioni dei led come, ad esempio, entrambi i led accesi a luce
fissa: in questo caso lo stato dello strumento & strumento acceso (led verde acceso fisso — Cond. 2) e
scarsa ricezione di satelliti (led rosso acceso fisso — Cond. 5).
Dunque, tranne che per la condizione 7, lo stato del dispositivo M40 sara definibile dalla combinazione
delle condizioni 2 + 5, oppure 2 + 6, 0ancora3 +5, ecc ... .
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4 SCHEMI DI CONNESSIONE DELL’M40
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| capitoli successivi illustrano alcune delle connessioni possibili con i datalogger M40. Si consiglia di rispettare I'ordine dei collegamenti al fine di poter usufruire del setup preinstallato sullo strumento, tuttavia I'utente € libero di riconfigurare lo
strumento secondo le proprie esigenze.
Gli schemi sono suddivisi per tipologia di sensore (analogici, frequenza, ecc..).

——

M40 - COLLEGAMENTO DELL’ALIMENTAZIONE E DELL’ANTENNA GPS //,./

4.1

1 NEGATIVO ALIMENTAZIONE

ALIMENTAZIONE _

AUSILIARIA //
- POSITIVO ALIMENTAZIONE

SELETTORE MODALITA

FILO BIANCO - CAN H BATTERY LESS g
~_ \\ MAIN
FILOBLU-CANL |— T~ &\
cod. GL-0038-AA
L4 )
L4 J
[ ¢ )
{ J
L4 J
[ 4 )
NOTE: B [exp1 |:[| ) >
[ 4 J
Si consiglia di non rimuovere il selettore di modalita battery less : anche se il sistema si avviera con un lieve ritardo si eviteranno ] M4@
eventuali malfunzionamenti dovuti ad una alimentazione instabile. :> l\\\\\\\\\\ l_ ‘

Nel caso I'alimentazione ausiliaria non sia la batteria utilizzata dal veicolo potrebbe essere necessario collegare assieme i negativi
delle due fonti di alimentazione per evitare problemi nell'acquisizione dei dati

E consigliabile isolare, singolarmente, i cavi bianco (CANH) e blu (CANL) se non utilizzati @

Per evitare di scaricare inutiimente la batteria, quando il sistema non & in uso, si consiglia di interrompere il positivo alimentazione =
(filo rosso) con un interruttore

GPS ANTENNA

cod. DD00050000
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4.2 M40 - COLLEGAMENTO DELL’ALIMENTAZIONE, ANTENNA GPS, DASH D30 EVO (MOTO 2T) /’,./'
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LOGGER MAIN
BT J08E =
—--|E[ Iﬁ MAIN]

B TExr]

[E [~ [exe1]

e ] g > WL

AR AS SO S
VUVUUUVUUULU

cod. GL-0086-AA

- @
PROG u ﬂ
/‘ NEGATIVO ALIMENTAZIONE ‘
/
ALIMENTAZIONE GPS ANTENNA

AUSILIARIA
///{ POSITIVO ALIMENTAZIONE ‘
cod. DD00050000

FILO BIANCO - CAN H

FILOBLU-CANL

cod. GL-0038-AA

NOTE:
In alcune versioni di cablaggio pud non essere presente il connettore ECU del cavo cod. GL-0086-AA
In alcune versioni del cablaggio cod. GL-0038-AA possono non essere presenti i fili bianco e blu della CAN
Qualora fosse presente rimuovere il ponte a filo del cavo cod. GL-0038-AA

Nel caso I'alimentazione ausiliaria non sia la batteria utilizzata dal veicolo potrebbe essere necessario collegare assieme i negativi
delle due fonti di alimentazione per evitare problemi nell'acquisizione dei dati

E consigliabile isolare, singolarmente, i cavi bianco (CANH) e blu (CANL) se non utilizzati

Per evitare di scaricare inutiimente la batteria, quando il sistema non & in uso, si consiglia di interrompere il positivo alimentazione
(filo rosso) con un interruttore
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4.3 M40 - COLLEGAMENTO DELL’ALIMENTAZIONE, ANTENNA GPS, DASH D30 EVO ED ECU GP1 PREGP (MOTO 4T)

LOGGER

RN

cod. GL-0086-AA

NOTE:
Nella configurazione con centralina GP1 PREGP il logger M40 viene alimentato dalla ECU

Nel caso I'alimentazione ausiliaria non sia la batteria utilizzata dal veicolo potrebbe essere necessario collegare assieme i negativi
delle due fonti di alimentazione per evitare problemi nell'acquisizione dei dati

Per evitare di scaricare inutiimente la batteria, quando il sistema non & in uso, si consiglia di interrompere il positivo alimentazione
(filo rosso) con un interruttore

B Juss =~

oo | ] ) [ T MAW

MAIN

E T Texr]

B I Jexpr]

LEE)

YAV VAV LA ARV

—> [

20,

48
GPS ANTENNA

cod. DD00050000
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4.4 M40 - COLLEGAMENTO DEI SENSORI DI TEMPERATURA MOTORE, POSIZIONE GAS (TPS), POSIZIONE FORCELLA (INGRESSI AD) //,./

Cavo cablato
binder

Sensore temperatura
motore NTC
cod. DS40050000

EXP

EXPANSION cable
cod. GL-0041-AA

Sensore posizione
valvola gas (TPS)
cod. GS-P0OS-0001

Sensore posizione
forcella
cod. DS40010002 =B

ez > N1/2H0)

MO,
VIV VWUV U

@

|

GPS ANTENNA

cod. DD00050000

NOTE:
Se uno o piu sensori non sono presenti lasciare scollegato il corrispondente ingresso

Se i sensori di temperatura e TPS non sono di fabbricazione GET é possibile prelevare il segnale tramite il cavo cablato binder fornito nel kit M40 PreGP (utilizzare il filo verde). In caso si riscontrino problemi nel segnali provare a collegare
anche il filo nero alla massa del veicolo.

L'utilizzo di sensori di temperatura non forniti da GET richiede la reimpostazione della calibrazione del canale AD1 nel setup dello strumento (vedi manuale utente M40 — Esempio di calibrazione lineare)
| sensori di posizione e TPS richiedono la calibrazione delle posizioni di massimo e minimo in quanto dipendenti dal veicolo specifico e dalla modalita di installazione (vedi manuale utente M40 — pag. 31 e 34)

| sensori di posizione delle sospensioni sono ammes si solo durante i test privati e le prove libere
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4.5 M40 - COLLEGAMENTO DEI SENSORI DI POSIZIONE MONOAMMORTIZZATORE, TEMPERATURA SCARICO , ALTRI SENSORI (INGRESSI AD) //,/
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Sensore posizione mono
ammortizzatore
cod. DS40010000

EXP1

Sensore temperatura

gas di scarico (cod. '{ # EXPANSION cable

GS-TEM-0002) o ' > [ |[Ap5] cod. GL-0042-AA
lambda LC1EVO )ﬁ
(moto 4t) O,f ‘

AUX: ingresso disponibile per
ulteriori sensori

N N N Y Yl ala
TRV RV YAYLA"A AV

G =l [m— = 3
—> (T N7/240)

— @

3|

GPS ANTENNA

cod. DD00050000

NOTE:
Se uno o piu sensori non sono presenti lasciare scollegato il corrispondente ingresso
L'utilizzo di sensori di temperatura non forniti da GET richiede la reimpostazione della calibrazione del canale AD5 nel setup dello strumento (vedi manuale utente M40 — Esempio di calibrazione lineare)
| sensori di posizione richiedono la calibrazione delle posizioni di massimo e minimo in quanto dipendenti dal veicolo specifico e dalla modalita di installazione (vedi manuale utente M40 — pag. 31 e 34)
Ingresso AUX: ingresso disponibile per il collegamento di ulteriori sensori (es. sensore di battito, sensore di pressione). Per I'impostazione del canale nel setup dello strumento riferirsi al manuale fornito con il sensore

| sensori di posizione delle sospensioni sono ammes si solo durante i test privati e le prove libere
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4.6 M40 - COLLEGAMENTO DEL SEGNALE GIRI MOTORE E SENSORE VELOCITA RUOTA (INGRESSI IC) ///

EXPANSION cable

cod. GL-0041-AA

Cavo cablato ﬂ

binder per

segnale giri \
R:‘;t(osr:u g o [[aps : e 1 |C—pE [ [ExP]

DellOrto) \

@ 1 Jexer] g]

He=>1

Sensore velocita ruota
ant./post. T;;..*
cod. DS40060000

NOTE:

Se uno o piu sensori non sono presenti lasciare scollegato il corrispondente ingresso
Il segnale giri motore (RPM) va collegato alla centralina della moto (segnale previsto per il contagiri) — ECU Dell'Orto.

Il sensore di velocita ruota potrebbe richiedere una calibrazione diversa da quella preimpostata in quanto dipendente dal tipo di veicolo e pneumatico installato (vedi manuale utente M40 pag. 62)

EXP
(Ml :
= :
N7/ 40
{1
GPS ANTENNA

cod. DD00050000
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4.7 M40 - COLLEGAMENTO DEL PULSANTE DI AVVIO/ARRESTO ACQUISIZIONE //,./
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EXP1

EXP |
EXPANSION cable @:]:

cod. GL-0042-AA

N N N Y Yl ala
TRV RV YAYLA"A AV

gl | o | )T e
- —> T NYEH)
start/:t'::)r;it:::seizione > aﬂ] m
cod. GE-DVC-S2-0001 ] ﬂ
GPS ANTENNA

cod. DD00050000
NOTE:

Se uno o piu sensori non sono presenti lasciare scollegato il corrispondente ingresso

Dopo l'installazione dell'interruttore di star/stop acquisizione € necessario modificare la modalita ed il canale di avvio dell'acquisizione dello strumento (vedi pag. 28 del manuale utente M40). Se i collegamenti sono stati eseguiti secondo lo
schema di figura le impostazioni del setup saranno:

DATA LOGiRIMG COMFIGURATION

Log Mode Mormal
Skart Chaninel Sl
Skart threshold 1

Skart Condition <
Skop Channel Sl
Skop threshold 1

Skop Condition =
Skop Log Delay 10 sec
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4.8 M40 CONNESSIONE DEL MODULO LAMBDA LC1 EVO (ANALOGICA O CAN BUS) //,./

MODULE

LC1EVO | [5 @t

I

X — T8 \ cod. GL-0?38-AA EwsE MAIN

EXPANSION cable

g
d ,
¢:odf GL-O;;:IA E| @mm[ M 4 g

NOTE: GPS ANTENNA
cod. DD00050000

Se uno o piu sensori non sono presenti lasciare scollegato il corrispondente ingresso
La connessione del modulo LC1 EVO puo avvenire tramite CAN BUS oppure, in alternativa, tramite ingresso analogico (suggerito ingresso AD6)
A seconda della connessione prescelta sara necessario modificare il setup dello striumento.

Il setup dello strumento ha preconfigurato il canale lambda sul canale CAN1. Se si desidera sfruttare questa reimpostazione utilizzare la connessione al CAN BUS e settare la frequenza di logging — logging rate — del canale

NEL CASO S| DISPONGA ANCHE DELL'ECU GP1EVO PREGP ESEGUIRE IL COLLEGAMENTO DEL MODULO LAMBDA COME | LLUSTRATO A PAGINA 106 DEL MANUALE UTENTE M40
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5 UTILIZZORE IL DATALOGGER M40 CON UN PC

5.1 [INSTALLAZIONE DEL SOFTWARE DATA MANAGER /

Per installare Data Manager e sufficiente seguire le istruzioni a schermo, riportate anche di seguito:

e Eseguire il file Install_DM_ <numero Versione>.exe (cliccando due volte sulla corrispondente icona)

Install_DM
<numero
Versione>
.exe

NOTA: Windows® Vista e/o 7 potrebbe mostrare una finestra che richiede maggiori permessi quando si
awvia l'installazione di Data Manager: per proseguire, scegliere Consenti .

NON INSTALLARE LA VERSIONE FREE DI DATA MANAGER SE NEL PC E’' GIA
INSTALLATA LA VERSIONE A PAGAMENTO.

CONTATTATECI PER OTTENERE EVENTUALI AGGIORNAMENTI D ELLA VERSIONE A
PAGAMENTO DI DATA MANAGER (INVIARE UN’E-MAIL a: sales@getdata.it )

e Segquire le istruzioni fornite dal programma per ultimare l'installazione del software
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5.2 COLLEGAMENTO AD UN PERSONAL COMPUTER

5.2_COLLEGAMENTO AD UN PERSONAL COMPUTER -8

5
E Per collegarsi ad un personal computer procedere nel seguente modo:
>
z
O

Munirsi di un computer con il software di gestione (GATE) correttamente installato

Accertarsi che il datalogger M40 sia acceso
Collegare I'apposito cavo per lo scarico dati al datalogger M40

Inserire I'altro capo del cavo ad una porta USB libera del PC

Avviare il software (GATE) per la gestione dello scarico dati, visualizzazione delle acquisizioni e gestione
del setup dello strumento.

USB

> [

GPS ANTENNA
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5.3 AVVIO E ARRESTO DELLE ACQUISIZIONI ( LOG MANUALE) /

L'awvio e l'arresto dell’acquisizione dell’M40 sono impostati, da fabbrica, in manuale. In queste condizioni &
necessario impartire i suddetti comandi da personal computer.
Seguire le istruzioni qui sotto riportate:

Accendere lo strumento (led verde acceso fisso) e collegarlo al PC ( immediatamente entrambi i led
inizieranno a lampeggiare).

Attendere che il dispositivo sia riconosciuto da Windows (solitamente il messaggio appare in basso a
destra del monitor nella barra dell’'orologio).

Avviare il software Download Data ed attendere che lo strumento appaia nel campo Devices and
Sessions e, successivamente, selezionarlo (cliccando una sola volta sopra la scritta Device con il tasto
sinistro del mouse).

Synchronize with the Device E|
Tools
Data archive settings:
Base directory: | cAWinTAxWorkspace j y
Track: | Track j
Session: | Session j
Run Corment | Test j
Data Manager
Devices and sessions:
+-Device: 1 - Serial Mumber: 110010130 - Firmware version: 1.31
. Download Data
._ Config Datalogger
Abart |
Downloading
Download path:
Estirnated mermory duration: | Mf&

Selezionare il dispositivo cliccando con il mouse come indicato nella figura sopra (un click sulla scritta
Device....).

Per avviare I'acquisizione premere il tasto Start Acquis. presente sulla destra della finestra di Download
Data.

Abort Start Acquis. |
Stop Acquis. |
Downloading
Dowrload path:
Extimtod memery dnatons [ VR

NOTA: UNA VOLTA AVVIATA LA REGISTRAZIONE DEI DATI S COLLEGARE IL DISPOSITIVO DAL
PC.
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Per bloccare l'acquisizione premere il tasto Stop Acquis. Presente sulla destra della finestra di
Download Data (sempre dopo aver selezionato lo strumento nella finestra dei dispositivi).

Abort Start Acguis,

Stop Acquis,

Downloading

Download path;

Estimated memory duration: | Mia

NOTA: PER MODIFICARE LA MODALITA DI AVVIO ED ARREST O ACQUISIZIONE RIFERIRSI A PAG.

28 DEL MANUALE UTENTE M40.
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5.4 SCARICO DELLE SESSIONI MEMORIZZATE /

—

Per analizzare i dati acquisiti occorre anzitutto eseguirne lo scarico all'interno del personal computer.

Seguire le istruzioni qui sotto riportate:

Accendere lo strumento (led verde acceso fisso) e collegarlo al PC ( immediatamente entrambi i led

inizieranno a lampeggiare).

Attendere che il dispositivo sia riconosciuto da Windows (solitamente il messaggio appare in basso a
destra del monitor nella barra dell’'orologio).

Avwviare il software Download Data ed attendere che lo strumento appaia nel campo Devices and
Sessions e, successivamente, selezionarlo (cliccando una sola volta sopra la scritta Device con il tasto

sinistro del mouse).

Data Manager

. Download Data

. Config Datalogger

Bloccare, se necessario, I'acquisizione premendo il tasto Stop Acquis.

finestra di Download Data .

Synchronize with the Device El
Tools
Data archive settings:
Base directory: | ciWwinTAxWorkspace j y
Track: | Track j
Session: | Session j
Run Comment | Test ﬂ
Dievices and sessions:
+ Device! 1 - Serial Number: 110010130 - Firmware version: 1,31
Abort |
Downloading
Download path:
Estimated memory duration: | Mf&

presente in basso a destra della

Espandere l'albero delle sessioni cliccando sulla casella a sinistra del nome del dispositivo per far

apparire la lista delle sessioni prese

Synchronize with the Device

Toals

Data archive settings:

nti nella memoria.

E3)

Base directory: \ cH\WinTAxWorkspace

Track: [ Track

Session: [Session

o (2

RunComment

Devices and sessions:

1

#- Device: 1 - Serial Mumber: 110010130 - Firmware version: 1,31

Abort |

Downloading

Download path:

Estimated memary duration: | Mia

Close

al Mumnber: 1100

- Firmware

- Run_010 {Om 33s) - 26.11.2012 11.21

Run_011 {3m 21s) - 26.11.2012 11.21
Run_012 {5m 33s) - 26.11.2012 11.21
Run_013 {1m 23s) - 25.11.2012 11.21

Download File

M40
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Spostare il puntatore del mouse in corrispondenza della sessione desiderata e premere il tasto sinistro
dello stesso per selezionarla (verra contornata da uno sfondo blu).

Cliccare sul pulsante Download File ed attendere fino al completamento dell'operazione.
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| dati sono ora residenti nella cartella:

“Base directory "\* Track”\* Session "\ * Vehicle Name "\ “
Dove:

Base directory: rappresenta la cartella radice del percorso di archiviazione (contenente anche la lettera
dell'unita disco utilizzata) impostata nell’opzione Base directory di Download Data . La cartella
predefinita dal software & C:\WinTAXWorkspace . La selezione di un percorso differente puo essere
eseguita tramite il pulsante di selezione Base directory

Track: rappresenta la prima sotto cartella della directory radice, il cui nome € impostabile tramite
l'opzione Track di Download Data . NOTA: se 'opzione non viene impostata la cartella sara creata
ugualmente con il nome Track

Session: rappresenta la seconda sotto cartella della directory radice, il cui nome é impostabile tramite
l'opzione Session di Download Data. NOTA: se I'opzione non viene impostata la cartella sara creata
ugualmente con il nome Session

Vehicle Name: rappresenta la terza sotto cartella della directory radice, il cui nome & impostabile tramite
l'opzione Vehicle Name del setup del datalogger (fare riferimento al capitolo relativo al Config
Datalogger del presente manuale)

rappresenta la quarta sotto cartella della directory radice, il cui nome é costituito dal suffisso
Run seguito da un numero progressivo a 3 cifre e dalla stringa inserita nel campo Run Comment di
Download Data . NOTA: se il campo non viene impostato la cartella sara creata ugualmente con il nome
Run ed un numero progressivo inserito automaticamente dal datalogger

La figura sottostante evidenzia I'area di archiviazione del Download Data :

Pulsante selezione Base directory
Base directory
Daka archive sethings:

Track Base directary: | ciwinT axwWorkspace j
. Track:
Session e | Track j
Session: | Session W |
Run Comment | Test ﬂ

Esempio del percorso impostato in figura:
c:\WinTAXWorkspace \ Track \ Session \ Car \

Dove:
Car viene impostata nel campo Vehicle Name del setup del datalogger
Run_XXX é il progressivo di sessione del datalogger

Al termine delle operazioni di scarico dati apparir a a video un messaqggio di avviso: il dispositivo
dovra essere disconnesso dal PC.

Confermare la disconnessione cliccando sul pulsante OK : la finestra verra chiusa automaticamente

Per maggiori informazioni sull'utilizzo del Download Data consultare il relativo capitolo nel Manuale Utente
di DATA MANAGER.
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5.5 VISUALIZZAZIONE DELLE SESSIONI SCARICATE

Per visualizzare i dati relativi alle sessioni scaricate € necessario utilizzare il programma MX2 (per DATA
MANAGER freeware) oppure il software WINTAX (licenza a pagamento).
Seguire le istruzioni qui sotto riportate per MX2:

Avviare MX2 cliccando sull'icona presente nel desktop del PC:

GET
12
Ml

Attendere I'avvio del software: probabilmente apparira il progetto demo (se non é stato creato ancora un
progetto).

Creare un nuovo progetto cliccando sulla voce New Project (Nuovo Progetto ) presente nel menu File.
NOTA: potete anche decidere di non creare un nuovo progetto ma semplicemente di aprirne uno salvato
in precedenza mediante il comando Open Project (Apri Progetto ) presente nel menu File.

| Filé_ Aralpziz. Track Miew Optiors 2

Mew project Crl+M = e o =5 3
il Al I Crlen { 20 bae M s @ @{j @ @(5 %:7 (%
Coen oroiech BEE il},-,r— 4K 0 P po
Save project Chil+5

d - Acceleration
dt=-00:18:80 d1=4861.52 d2=4282 62 dd=-578.90 w1=49 % w2=109 %

2-1 2-2 :2-3

r v Save project as;.
lﬁi Cloze project

E Update data folders CTRL+G

== Tritn sezsion...
[ % Coreert SHE-file...

FEfIEIE e
Q; Expart...

Print-zetup CTRL+S
@ Print.. Ciil+F

Frint presdism

-
|||h|f§ i | o | :‘ ‘|

I ‘ { I l
H 1'!.'.""‘ e by e L, H |l'l.l""-"'|"I A l"-u"“IJ Wil

E xit

Ricordate che se utilizzate il progetto Demo non po  ssono essere salvati eventuali cambiamenti ad
esso apportati (come, ad esempio, sessioni e nuovi canali): questo é il motivo per cui e preferibile
crearne uno nuovo.
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Aprire la Browser Bar 5| e ricercare la sessione da analizzare nell'albero delle cartelle di sinistra.

™ Fis Erahdn T e Optoes T i
o . r ! j
P il il S 40 T S
'
1., [\ et D ccuments G e em e s
ﬁ" do: | Fiki o Tigeh Date Tme Lo D4 Lag Lt Hide
5 dormingd o INELONT 12 2% F_ ] s
E;j*. . ﬁvr.,.w M1 0117290
: WOEILG | R
20073101 J M3 oiises
208001 o e
200 s ol 15455
mﬁ:gg; & Wk et
03 e e
uacki -
| I_I i | 3 £l v

Selezionare la sessione desiderata tra quelle che appaiono sotto la colonna File name

Applicare la pista (oppure crearne una) alla sessione prescelta tramite la finestra di selezione pista, per
ottenere la suddivisione dei giri (se necessario):

Select track TRACCIATO
SELEZIONATO

\

Currenkt loaded track ] Mugello

Current data file ] demo
PULSANTE “OK”

\

PULSANTE “CREA

/ NUOVA PISTA”

=

NOTA: di norma le acquisizioni del datalogger conte  ngono linformazione relativa alla pista
utilizzata durante la sessione. Tuttavia potrebbe a  ccadere che l'informazione sia mancante a
causa, ad esempio, della mancata sincronizzazione d  ella libreria delle piste dello strumento. Fino

a che non viene associata una pista alla sessione d a analizzare apparira solo il giro 0. Una volta
eseguita l'associazione della pista alla sessione s i otterra la suddivisione dei giri; detta
suddivisione sara memorizzata e resa disponibile ne i successivi accessi alla sessione stessa.

Si ricorda che i tempi sul giro sono influenzati da lla posizione della linea di traguardo della pista
applicata alla sessione: nel caso si disponga di ri lievi cronometrici ufficiali e si voglia confrontar li
correttamente con quelli forniti da MX2, € necessar _io selezionare un tracciato con traguardo
situato il piu vicino possibile a quello realmente utilizzato dai transponder del circuito.

LA SUDDIVISIONE IN GIRI NON E DISPONIBILE ANCHE IN CASO DI MANCATA RICEZIONE DEI
SEGNALI PROVENIENTI DAI SATELLITI GPS (SE LA PROPRI ETA LAPTRIGGER E IMPOSTATA SU
GPS).
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Se la pista non & presente in libreria, o sono disponibili piu tracciati (solitamente con traguardi diversi),
per la sessione da visualizzare potrebbe apparire la schermata di selezione della pista: scegliere tra
guelle proposte o crearne una nuova mediante il pulsante Create New (Crea Nuova) — per la procedura
di creazione riferirsi al capitolo 5.7 del presente manuale.

Aggiungere i canali da visualizzare cliccando sull'icona della Channel Bar “ (disponibile appena sotto
guella della Browser Bar ).

Analizzare i dati scaricati e le traiettorie in pista.

-

5.6 IMPOSTAZIONE DELLA PISTA DI DEFAULT /

Per impostare la pista nel dispositivo (azione necessaria per I'utilizzo del dash D30EVO in qualita di
cronometro) seguire le istruzioni qui sotto riportate:

Accendere lo strumento (led verde acceso fisso) e collegarlo al PC ( entrambi i led inizieranno a
lampeggiare).

Attendere che il dispositivo sia riconosciuto da Windows (solitamente il messaggio appare in basso a
destra del monitor nella barra dell’'orologio).

Avviare Config Datatalogger cliccando sullomonimo pulsante presente nella schermata di avvio di
DATA MANAGER .

Data Manager

. Download Data
. Config Datalogger

Cliccare sull'icona Send Default Track: verra richiesto di selezionare la pista tra quelle della libreria
memorizzata nel proprio PC.

ICONA
«Send Default Track ”

L'utente viene avvisato al termine dell’operazione da un messaggio a video

NOTA: L'IMPOSTAZIONE DEL TRACCIATO CONSENTE DI OTTE NERE LA SUDDIVISIONE DEI GIRI
NEL SOFTWARE WINTAX (NON E NECESSARIA INVECE PER MX 2).
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5.7 CREAZIONE DI UNA PISTA DA UNA SESSIONE REGISTRATA /

Per la creazione di un nuovo tracciato € necessario realizzare un’acquisizione.

Dopo aver scaricato la sessione procedere come segue:

Aprire MX2

e

Selezionare la sessione appena scaricata: il software fara apparire la schermata di selezione pista.

Gestione libreria piste
[ & & ] EBlele] Fereem
Adria 25p Cellole: Mizano GP Port Giogiol7
dria EMBZ Misano SBK ijekall?

Alhacete Estoril Misano08 Silverstone
Albettone Franciacorta Montagnana Siracusa
alcaraz franciacortal8 Montmelo “alencia Gp
Alcaraz07 Monza SEK Walencia SBK.
Assen GP GET2 Monza Walencia
Aszen SBK Hungaro MostO? “Wallelunga CIY
Barcelona Gp Imola Mugella GP Wallelunga SBK
Binetto Interdagos Mugello SEK Wallelunga
Brasilia |samDg Mugelia “Waranolg
Bino GP Jeez GP new_track Wic

Bino SBE Jerez Nogarall?

B Jesolal? Ottohianold

Calafat Ledenon07? Pannoniald

Cartagena Magione Paul Ricard

Castelletta Malagratta Pormpoza
Baiore Creanuova l Crea copia | Elirtina ]
4 e

Premere il pulsante Create New (Crea Nuova): viene creata una nuova pista con il nome new_track

nella lista Available Tracks (Piste Presenti ). Questa pista sara una versione senza traguardo, split
points e segmenti del tracciato in uso

Impostare una linea di traguardo: cliccare sulla voce Finish Line (Traguardo ) nel controllo a tendina in
alto a sinistra

Definire la posizione corrispondente sul tracciato (FL) cliccando sullimmagine della pista e trascinando il
mouse (mantenendo premuto il tasto sinistro), realizzando una linea con le dimensioni volute. Rilasciare il
pulsante del mouse: il traguardo viene posizionato in modo definitivo. Assicurarsi che il traguardo
intersechi il tracciato, in caso contrario i giri non potranno essere calcolati. Si consiglia di creare un tratto
perpendicolare al senso di marcia ed avente una lunghezza adeguata, né troppo corto (altrimenti alcuni
giri potrebbero non essere rilevati) né troppo lungo da intersecare la pista in altri punti

Nel caso in cui il traguardo sia gia posizionato e si voglia modificarne leggermente la posizione, invece,

posizionare il puntatore del mouse sul trattino corrispondente e trascinare le estremita fino a raggiungere
la posizione voluta

Durante questa operazione € possibile utilizzare i pulsanti di zoom per agevolare la definizione della
posizione del traguardo

Gestione librena piste

PFiste presenti

fesese = W] 22| 28]2] 23]

=

Callnle

hdiz=me [P

PULSANTI DI ZOOM

Pt Giorgiol?
ekal?
vershone

TRACCIATO acusa
alcaraz lencia Gp
Alzaraz07 GET Monza SEK. Walercia SBE.
Azzen GP GET2 Monza Yalercia
Aszen SBE Hungara Mastd? allelunga CIV
Barcellona llelunga SBE.
Binetta LINEA DI TRAGUARDO (FL) [EmEs
Brasiia ranol8
Brmo GP Jerez GP riew track: Wi
Brno SEE. Jerez Mogarol?

Bmo JezoloO7 Ottobiano0s

Calafat Ledenonl? Pannonials

Cartagena Magione Paul Ricard

Castelletto Malagratta Pomposza

B Creanuova | Erea copia.. l . Elimina i
1]

Agpica || Chiei_|
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Definire poi (se lo si desidera) gli intertempi.

Premere il pulsante di salvataggio E| in modo da memorizzare le nuove impostazioni: verra richiesto di
inserire il nome della pista.

Per applicare la pista appena creata alla sessione caricata € necessario premere il pulsante Apply
(Applica ).

Ora ¢ possibile inserire la pista nello strumento semplicemente sincronizzando la libreria come descritto nel
precedente capitolo del presente manuale.

Per maggiori informazioni sull’utilizzo delle funzioni disponibili per i tacciati in MX2 consultare i relativi capitoli
nel Manuale Utente di Gate.
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