Mise en service de la commande de charge basic EV Charge Control
(EV-CC-AC1-M3-C...)

La commande de charge basic EV Charge Control est congue exclusivement pour commander et controler
larecharge de véhicules électriques en mode 3 conformément a la norme CEI 61851-1, AC niveau 2 selon

SAE J1772, et en mode 3 conformément & la norme GB/T 18487.1.

La commande de charge est intégrée dans une infrastructure de recharge définie.
EV-CC-AC1-M3-CBC-... Stations de charge avec une prise de charge d'infrastructure ou un connecteur

de charge de véhicule (cas B ou cas C selon CEI 61851-1 et GB/T 18487.1)

Stations de charge avec un connecteur de charge de véhicule (cas C selon

CEI 61851-1 et GB/T 18487.1 ainsi que selon SAE J1772)

La commande de charge est équipée d'une interface de communication qui permet de lire ou d'écrire les

données d'état et les signaux de commande.

EV-CC-AC1-M3-CC-...

1 Consignes de sécurité

Seul un personnel spécialisé est habilité a effectuer I'installation

L’installation, I'utilisation et la maintenance doivent étre confiées a un personnel spécialisé diment qualifié
en électrotechnique. Respecter les instructions d'installation. Lors de la mise en place et de I'exploitation
des stations de charge pour les véhicules électriques, respecter les dispositions et normes de sécurité en
vigueur de méme que les régles générales relatives a la technique. Les caractéristiques relatives a la sécu-
rité se trouvent dans ces instructions et les certificats joints (attestation de conformité et autres homologa-
tions éventuelles).

Risque de tension de contact dangereuse

Les appareils a circuit imprimé EV-CC-...-PCB ne comportent aucune protection contre les tensions de
contact dangereuses. Lorsque le capot a été retiré, les piéces présentant une tension dangereuse sont ac-
cessibles dans les appareils sur profilé EV-CC-...-HS.

N'effectuer le montage, le démontage ou la configuration de I'appareil que si ce dernier est hors tension.
L'appareil doit étre uniquement utilisé dans un boitier conforme aux exigences nationales en vigueur appli-
cables aux stations de charge.

Décharge électrostatique

L'appareil contient des éléments pouvant étre endommagés ou détruits par des décharges électrosta-
tiques. Lors de la manipulation de I'appareil, respecter les mesures de sécurité nécessaires en matiére de
décharges électrostatiques selon les normes CEI 61340-5-1 et EN 61340-5-1.

Il est interdit d'ouvrir ou de modifier I'appareil.

L’ouverture ou la modification de I'appareil effectuée autrement que par la configuration est interdite. L'ap-
pareil ne peut étre réparé par vos soins, mais il peut étre remplacé par un appareil équivalent. Seul le fabri-
cant est autorisé a réparer |'antenne.

N'utiliser I'appareil que dans un environnement propre et sec

L'indice de protection de I'appareil est prévu pour un environnement propre et sec avec un degré de pollu-
tion 2 selon CEIl 60664-1.

Sil'appareil est destiné a une infrastructure de recharge en extérieur, un boitier de station de charge d'indice
de protection IP5X selon CEI 60529/EN 60529 permet, par ex., d'obtenir un degré 2 de pollution dans le mi-
croenvironnement.

Ne pas soumettre I'appareil & des sollicitations dépassant les limites spécifiées.

2 Montage

2.1 Montage du circuit imprimé (seulement EV-CC-...-PCB)

Quatre alésages sont prévus pour le montage du circuit imprimé (diamétre 4 mm).

Respecter les distances dans |'air et les lignes de fuite nécessaires par rapport aux surfaces conductrices.

2.2 Montage du boitier (seulement EV-CC-...-HS)

Retrait du capot

Alalivraison, le capot n'est pas encliqueté. Il peut étre retiré afin de configurer I'appareil.

« Pour retirer le capot encliqueté, extraire d'abord les systémes de verrouillage des quatre alésages [2].

Mise en place du capot

» Mettre en place le capot en appuyant dessus jusqu'a ce qu'il s'encliquette de maniére audible [3].

* Pourencliqueter les éléments latéraux, enfoncer les quatre éléments de sécurité dans le circuitimprimé
[4]. Outil recommandé : mandrin ¢ 3 mm

Montage sur le profilé

Placer l'appareil sur le profilé par le haut [5].

* Appuyer sur la partie avant de I'appareil en direction de la surface de montage jusqu’a ce qu’il s’encli-
quette de maniére audible.

Démontage du boitier du profilé

* Tirer les languettes d’arrét vers le bas a I'aide d’un tournevis, d’une pince droite ou d’un outil similaire.

* Ecarter Iégéerement le bord inférieur de I'appareil de la surface de montage.

* Retirer appareil du profilé vers le haut en l'inclinant Iégérement.

3 Raccordement de la tension d'alimentation
Alimenter I'appareil en tension via les blocs de jonction (L), (N) et (PE).

* Protéger l'alimentation en tension de I'appareil et le circuit de relais C1 - C2 des surtensions pouvant at-
teindre 6 A.

* Prévoir un dispositif de déconnexion permettant la mise hors tension de la station de charge.

* Afin d'éviter les perturbations au sens des normes EN 55016-1-2 et EN 55016-2-1, utiliser le filtre
FN 2010-1-07 de marque Schaffner.

4 Eléments de commande et d'affichage ([6]+[7])

Bornes a vis [6]

1L Phase réseau électrique 100 V AC ... 240 V AC (L-N)
N Conducteur neutre du réseau électrique
PE Terre de protection
2 [GND Terre du systeme, raccordée a la terre de protection
12v Sortie avec 12 V DC, max. 500 mA
12Va Entrée d'alimentation des sorties avec 5 ... 30 V DC
EN DI | Libération charge
XR DI |Etat systéme F/ disponibilité station de charge, activation via commutateur de
configuration ([7], 1)
ML DI | Verrouillage manuel, activation via commutateur de configuration ([7, 1)
CCR DI | Limitation du courant de charge, dépendante du préréglage du commutateur de

configuration (7], 1)

IN/OUT Entrée/sortie configurable (réservée aux extensions ultérieures) *

ERR DO | Activé lorsque une erreur apparait (état E ou état F) *

CHG DO | Activé lorsque le contacteur de chargement est commuté *

CON DO | Activé lorsqu'un véhicule est connecté a la station de charge *
3 |CP Control Pilot - fonction de pilote de contréle entre véhicule et station de charge

PP Proximity Pilot - détection du connecteur de charge et de l'intensité maximale ad- |**

missible

LD1/LD2 [ DI |Raccordement d'accusé de réception de verrouillage

Startup of charging controller EV Charge Control basic (EV-CC-AC1-M3-C...)
The charging controller EV Charge Control basic is used exclusively to control and monitor the charging of
electric vehicles in Mode 3 according to IEC 61851-1, AC Level 2 according to SAE J1772, and Mode 3 ac-
cording to GB/T 18487.1.
The charging controller is integrated in a defined charging infrastructure.

EV-CC-AC1-M3-CBC-... Charging stations with an infrastructure socket outlet or a vehicle connector
(case B or case C according to IEC 61851-1 and GB/T 18487.1)
Charging stations with a vehicle connector (case C as defined by IEC 61851-1
and GB/T 18487.1 as well as by SAE J1772)
The charging controller has a communication interface via which status data and control signals can be read
and written.

EV-CC-AC1-M3-CC-...

1 Safety notes

Ir ion only by sp personnel

Installation, operation, and maintenance may only be carried out by qualified electricians. Follow the instal-
lation instructions as described. When installing and operating the charging station for electric vehicles, the
applicable regulations and safety directives, as well as general technical regulations, must be observed.
The data on safety technology is provided in this package slip and on the certificates, i.e. the conformity as-
sessment and any further approvals.

Hazard from dangerous contact voltage

The printed-circuit board devices EV-CC-...-PCB do not provide any protection against dangerous contact
voltage. With the DIN rail devices EV-CC-...-HS, parts with dangerous contact voltage can be accessed af-
ter the covering hood has been removed.

Only install, remove, and configure the device when it is disconnected from the voltage. The device may
only be operated in one housing. This housing must correspond to the currently applicable national require-
ments for charging stations.

Electrostatic discharge

The device contains components that can be damaged or destroyed by electrostatic discharge. When han-
dling the device, observe the necessary safety precautions against electrostatic discharge (ESD) according
to EN 61340-5-1 and IEC 61340-5-1.

Do not open or modify the device

With the exception of configuration, opening or modifying the device is not permitted. Do not repair the de-
vice yourself; replace it with an equivalent device instead. Repairs may only be carried out by the manufac-
turer.

Operation in a clean and dry environment only

The device has been designed with a degree of protection for a clean and dry environment with pollution
degree 2 according to IEC 60664-1.

If the device is intended for an outdoor charging infrastructure, a pollution degree 2 microenvironment can
be achieved by using a charging station housing with IP5X protection according to IEC 60529/EN 60529.
Do not subject the device to any strain or load that exceeds the described limits.

2 Mounting

2.1 Mounting the PCB (only EV-CC-...-PCB)

For mounting the PCB, there are four bore holes (4 mm in diameter).

Ensure that there is sufficient clearance and creepage distance from conductive surfaces.

2.2 Mounting the housing (only EV-CC-...-HS) [2]-[5]

Removing the covering hood

The covering hood is not locked in position upon delivery. This can be removed to configure the device.
« To remove the covering hood, first lever each latch out of the four bore holes [2].

Fitting the covering hood

«  Fit the covering hood so that it engages with a click [3].

e Tolatch the lateral elements, push the four safety elements into the PCB [4]. Recommended tool: prong
23 mm

Mounting on the DIN rail

 Place the device onto the DIN rail from above [5].

* Push the front of the device toward the mounting surface until it audibly snaps into place.

Removal from the DIN rail

* Push down the locking latch using a screwdriver, needle-nose pliers or similar.

« Slightly pull the bottom edge of the device away from the mounting surface.

* Pull the device diagonally upwards from the DIN rail.

3 Connecting the supply voltage

* Supply voltage to the device via the (N), (L) and (PE) terminal blocks.

* Protect the power supply to the device and the relay circuit C1-C2 against surge current up to 6 A.

* Use adisconnecting device to disconnect power from the charging station.

* Use the enclosed Schaffner FN 2010-1-07 filter to limit the noise emission according to EN 55016-1-2
as well as EN 55016-2-1.

4 Operation and indication elements ([6]+[7])
Screw terminal blocks [6]

1L Mains phase 100 V AC ... 240 V AC (L-N)
N Neutral conductor, power grid
PE Protective earth ground
2 |GND System ground, connected to protective earth ground
12v Output with 12 V DC, max. 500 mA
12Va Supply input of the outputs with 5 ... 30 V DC
EN DI |Enable charging process
XR DI | System status F/charging station availability, activation via configuration switch
(@, 1)
ML DI |Manual locking, activation via configuration switch ([7], 1)
CCR DI | Charging current limit, according to presetting on the configuration switch ([7], 1)
IN/OUT Configurable input/output (reserved for future expansions) *
ERR DO | Set when errors occur (status E or status F) *
CHG DO | Set when charging contactor is actuated *
CON DO | Set when the charging station is connected to the vehicle. *
3 |CP Control pilot — pilot function between vehicle and charging station
PP Proximity pilot — detection of charging connector and current carrying capacity **
LD1/LD2 [ DI | Connection of the locking confirmation *
LO+/LO- Control of the lock actuator -
4 1A, B RS-485 communication interface
SG Ground signal for RS-485 communication interface
5 |C1/C2 Contactor relay output: switches the mains voltage to the vehicle via an external
contact when status C or D is reached and the enabled inputs and registers are ac-
tive.

LO+/LO- Commande des actionneurs de verrouillage

4 |AB Interface de communication RS-485
SG Terre de signalisation pour interface de communication RS-485

5 |C1/C2 Sortie relais contacteur : commute la tension secteur via un contacteur extérieur du
véhicule lorsque I'état C ou D est atteint et que les entrées libérées et la mémoire
sont activées

Aucune protection contre les surcharges

** Ne s'applique pas au EV-CC-AC1-M3-CC-...

*Not protected against overload ** Not with EV-CC-AC1-M3-CC-...

Inbetriebnahme der Ladesteuerung EV Charge Control basic (EV-CC-AC1-M3-C...)

Die Ladesteuerung EV Charge Control basic dient ausschlieBlich der Steuerung und Uberwachung des La-
dens von Elektrofahrzeugen in Mode 3 nach IEC 61851-1, AC Level 2 nach SAE J1772 und Mode 3 nach
GB/T 18487.1.

Die Ladesteuerung wird in eine definierte Ladeinfrastruktur integriert.

EV-CC-AC1-M3-CBC-... Ladestationen mit einer Infrastruktur-Ladedose oder einem Fahrzeug-
Ladestecker (Case B bzw. Case C nach IEC 61851-1 und GB/T 18487.1)
Ladestationen mit einem Fahrzeug-Ladestecker (Case C nach IEC 61851-1
und GB/T 18487.1 sowie nach SAE J1772)

Die Ladesteuerung verfligt (iber eine Kommunikationsschnittstelle, (iber die Statusdaten und Steuersignale
gelesen oder geschrieben werden kénnen.

EV-CC-AC1-M3-CC-...

1 Sicherheitshinweise

Installation nur durch Fachpersonal

Die Installation, Bedienung und Wartung ist von elektrotechnisch qualifiziertem Fachpersonal durchzufiih-
ren. Befolgen Sie die beschriebenen Installationsanweisungen. Halten Sie die fiir das Errichten und Betrei-
ben von Ladestationen fiir Elektrofahrzeuge geltenden Bestimmungen und die Sicherheitsvorschriften
sowie die allgemeinen Regeln der Technik ein. Die sicherheitstechnischen Daten sind dieser Packungsbei-
lage und den Zertifikaten zu entnehmen, also der Konformitatsbewertung und ggf. weiteren Approbationen.
Gefahr durch geféhrliche Beriihrungsspannung

Die Leiterplatten-Gerate EV-CC-...-PCB haben keine SchutzmaBnahmen gegen gefahrliche Berlihrungs-
spannung. Bei den Tragschienen-Geraten EV-CC-...-HS sind nach Entfernen der Abdeckhaube Teile mit
geféhrlicher Berlihrungsspannung zugénglich.

Der Ein- und Ausbau und die Konfiguration des Gerétes darf nurim spannungsfreien Zustand erfolgen. Das
Gerét darf nur in einem Gehé&use betrieben werden, das den geltenden nationalen Anforderungen an Lade-
stationen entspricht.

Elektrostatische Entladung

Das Gerat enthalt Bauelemente, die durch elektrostatische Entladung beschadigt oder zerstdrt werden kon-
nen. Beachten Sie beim Umgang mit dem Gerat die notwendigen SicherheitsmaBnahmen gegen elektro-
statische Entladung (ESD) nach IEC 61340-5-1 und EN 61340-5-1.

Offnen oder Veréndern des Gerits ist unzulissig

Das Offnen oder Verandern des Geréts tiber die Konfiguration hinaus ist nicht zulassig. Reparieren Sie das
Gerat nicht selbst, sondern ersetzen Sie es durch ein gleichwertiges Gerat. Reparaturen diirfen nur vom
Hersteller vorgenommen werden.

Betrieb nur in sauberer und trockener Umgebung

Die Schutzart des Gerats ist fiir eine Umgebung mit dem Verschmutzungsgrad 2 nach IEC 60664-1 vorge-
sehen.

Wenn das Gerat fir eine Ladeinfrastruktur im AuBenbereich vorgesehen ist, dann kann
Verschmutzungsgrad 2 in der Mikroumgebung zum Beispiel durch ein Ladestationsgehause der Schutzart
IP5X nach IEC 60529/EN 60529 erreicht werden.

Setzen Sie das Gerat keiner Beanspruchung aus, die die beschriebenen Grenzen Uiberschreitet.

2 Montieren

2.1 Montieren der Leiterplatte (nur EV-CC-...-PCB) [1]
Fir die Montage der Leiterplatte sind vier Bohrungen vorgesehen (Durchmesser 4 mm).
Halten Sie die notwendigen Luft- und Kriechstrecke zu leitfahigen Oberflachen ein.

2.2 Montieren des Gehauses (nur EV-CC-...-HS)

Abdeckhaube abnehmen

Die Abdeckhaube ist im Auslieferungszustand nicht verrastet. Sie kénnen diese zur Konfiguration des Ge-

rats abnehmen.

* Zum Abnehmen der verrasteten Abdeckhaube erst die jeweilige Rastungen aus den vier Bohrungen he-
beln [2].

Abdeckhaube aufsetzen

» Setzen Sie die Abdeckhaube auf, bis sie hérbar einrastet [3].

» Zum Verrasten der Seitenelemente driicken Sie die vier Sicherheitselemente in die Leiterplatte [4].
Werkzeugempfehlung: Dorn @ 3 mm

Auf Tragschiene montieren

+ Setzen Sie das Gerat von oben auf die Tragschiene [5].

* Driicken Sie das Gerat an der Front in Richtung der Montageflache, bis es horbar einrastet.

Von Tragschiene demontieren ;
¢ Ziehen Sie die Arretierungslaschen mit einem Schraubendreher, Spitzzange o. A. nach unten.

* Winkeln Sie die Unterkante des Gerats etwas von der Montageflache ab.
* Ziehen Sie das Gerat schrag nach oben von der Tragschiene ab.

3 Versorgungsspannung anschlieBen

¢ Speisen Sie die Versorgungsspannung tber die Klemmen (L), (N) und (PE) in das Gerét ein.

* Sichern Sie die Spannungsversorgung zum Gerat und den Relaiskreis C1 - C2 gegen Uberstrom bis
maximal 6 A.

* Sehen Sie eine Trennvorrichtung zur Spannungsfreischaltung der Ladestation vor.

* Verwenden Sie zur Begrenzung der Stéremissionen nach EN 55016-1-2 und EN 55016-2-1 den beilie-
genden Filter FN 2010-1-07 der Fa. Schaffner.

4 Bedien- und Anzeigeelemente ([6]+[7])
Schraubklemmen [&]
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1]|L Phase Stromnetz 100 V AC ... 240 V AC (L-N)
N Neutralleiter Stromnetz
PE Schutzerde
2 |GND Systemerde, verbunden mit der Schutzerde
12v Ausgang mit 12V DC, max. 500 mA
12Va Speiseeingang der Ausgénge mit5 ... 30 V DC
EN DI |Freigabe Ladevorgang
XR DI | Systemstatus F/Verflgbarkeit Ladestation, Aktivierung Giber Konfigurationsschalter
(@,
ML DI |Manuelle Verriegelung, Aktivierung tiber Konfigurationsschalter ([7], 1)
CCR DI [Ladestrombegrenzung, abhéngig von der Voreinstellung der Konfigurationsschal-
ter ([7, 1)
IN/OUT Konfigurierbarer Eingang/Ausgang (Reserviert fiir zukiinftige Erweiterungen) *
ERR DO [ Wird gesetzt, wenn Fehler auftreten (Status E oder Status F) *
CHG DO | Wird gesetzt, wenn Ladeschitz geschaltet ist *
CON DO [ Wird gesetzt, wenn ein Fahrzeug mit der Ladestation verbunden ist *
3 |CP Control Pilot - Pilotfunktion zwischen Fahrzeug und Ladestation
PP Proximity Pilot - Erkennung Ladestecker und Stromtragfahigkeit **
LD1/LD2 | DI | Anschluss der Verriegelungsriickmeldung **
LO+/LO- Ansteuerung Verriegelungsaktor **
4 (AB RS-485-Kommunikationsschnittstelle
SG Ground-Signal fiir RS-485-Kommunikationsschnittstelle
5 |C1/C2 Relaisausgang Schiitz: Netzspannung tiber ein externes Schitz auf das Fahrzeug
schalten, wenn Status C oder D erreicht ist und die freigegebenen Eingange und
Register aktiv sind

*

Nicht gegen Uberlast geschiitzt ** Nicht bei EV-CC-AC1-M3-CC-...
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Sélecteur de configuration ([7], 1)

Configuration switch ([7], 1)

Konfigurationsschalter (7, 1)

Sauf pour EV-CC-AC1-M3-CC-...

Sélecteur de configuration ([7], 2)

1 Vitesse de transmis- [ ON 19200
sion OFF 9600
2-6 |Adresse MODBUS |ON=1 0,0,0,0, 1=Adresse MODBUS 1
OFF=0 |0,0,0,1,0=Adresse MODBUS 2
1,1,1,1,0=Adresse MODBUS 30
1,1,1,1,1 =réservée
7 +8 | Réservé aux extensions ultérieures

Voyants de diagnostic et d'état ([7], 3)

Configuration switch ([7], 2)

1 Baud rate ON 19,200
OFF 9,600
2-6 |Modbus address ON=1 0,0,0,0, 1=Modbus address 1
OFF=0 0, 0,0, 1,0 =Modbus address 2
1,1,1,1,0=Modbus address 30
1,1,1,1,1 =reserved
7 +8 | Reserved for future expansions.

Diagnostic and status indicators ([7], 3)

1 Cas B/C ON [ Station de charge avec connecteur de véhicule (cas C) *| 1 Case B/C ON | Charging station with vehicle connector (case C) *| 1 Case B/C ON [Ladestation mit Fahrzeug-Ladestecker (Case C) *|
OFF | Station de charge avec prise de charge d'infrastructure (cas B) OFF | Charging station with infrastructure socket outlet (case B) OFF | Ladestation mit Infrastruktur-Ladedose (Case B)
2 Analyse de XR ON [L'entrée de XR est analysée, XR =0 — état F 2 XR evaluation ON | XRinputis evaluated, XR = 0 — status F 2 XR-Auswertung ON [XR-Eingang wird ausgewertet, XR = 0 — Status F
OFF [ L'entrée de XR n'est pas analysée OFF | XR input is not evaluated OFF | XR-Eingang wird nicht ausgewertet
3 Fonction de ver- [ON | Verrouillage de connecteur en cas de signal a I'entrée TOR ML *| 3 Locking function |ON [Connector locking when signal to digital input ML *| 3 Verriegelungs- ON [ Steckerverriegelung bei Signal an digitalem Eingang ML *|
rouillage OFF | Verrouillage de connecteur a I'état B OFF | Connector locking in status B funktion OFF | Steckerverriegelung im Status B
4 Rejet des cables [ON |Les cables de charge 13 A ne sont pas autorisés *| 4 Rejection of 13-A |ON [ 13-A charging cables are not permissible *| 4 Abweisung 13-A- |ON | 13-A-Ladekabel sind nicht zulassig *|
decharge 13A  I'OFF [ Les cables de charge 13 A sont autorisés charging cables  [QFF [13-A charging cables are permissible Ladekabel OFF | 13-A-Ladekabel sind zulassig
5+ 6 | Préréglage du Dépend de I'entrée TOR CCR CCR=0 CCR=1 5 + 6 | Default setting for Dependent on CCR digital input |CCR =0 CCR=1 5+ 6 | Voreinstellung Abhangig vom digitalen Eingang [CCR=0 CCR=1
courant de charge 5= OFF 6= OFF 16 A S A charging current 5= OFF 6 = OFF 16 A S A Ladestrom CCR
5= OFF 6=ON 20 A 10A 5= OFF 6=ON 20 A 10A 5=0OFF 6=0OFF 16A 8A
5=0N 6=OFF 32A 13A 5=0N 6= OFF 32A 13A 5=OFF 6=0ON 20A 10A
5-0ON 6=ON 63 A 20 A 5-0N 6=ON 63A 20 A 5=ON 6=0OFF 32A 13A
7 Evaluationdela |ON |Analyse selon GB/T 18487.1 - 7 Evaluation of the |ON | Evaluation according to GB/T 18487.1 * 5=0N 6=0ON 63A 20A
proximite OFF [ Analyse selon CEl 61851-1 proximity OFF | Evaluation according to IEC 61851-1 7 Auswertung ON | Auswertung nach GB/T 18487.1 .
8 Verrouillage en ON | Verrouillage du connecteur de charge et analyse de 'accusé de ré- | * 8 Optional locking |ON | Locking of the charging connector and evaluation of the locking con- | * Proximity OFF | Auswertung nach IEC 61851-1
option ception LD1/LD2 (only relevant if firmation LD1/LD2 8 Optionale ON | Verriegelung des Ladesteckers und Auswertung der Rickmeldung | *
(seulement perti- - 'GFF [Aucun verrouillage du connecteur de charge et aucune analyse de 7=0N) OFF | No locking of the charging connector and evaluation of the locking Verriegelung LD1/LD2
nent lorsque I'accusé de réception LD1/LD2 confirmation LD1/LD2 (nur relevant, OFF [ Keine Verriegelung des Ladesteckers und Auswertung der
_17=0N ™ Not with EV-CC-AC1-M3-CC-... wenn7=0N) Riickmeldung LD1/LD2

*  Nicht bei EV-CC-AC1-M3-CC-...
Konfigurationsschalter ([7, 2)

1 Baudrate ON 19.200
OFF 9.600
2-6 |Modbus-Adresse ON=1 0,0,0,0,1=Modbus-Adresse 1
OFF=0 0,0, 0, 1, 0= Modbus-Adresse 2
1,1,1,1, 0 = Modbus-Adresse 30
1,1,1,1, 1 =reserviert
7 +8 | Reserviert fiir zukiinftige Erweiterungen

_ ) _ — X1 Reserved for future expansions. Diagnose- und Statusanzeigen ({Z], 3)
)':(’\1NR — Fx‘"eserlve atx extenswr;s u(ljtem;ures — PWR |Green lon Charging controller ready X1 Reserviert fir zukinftige Erweiterungen
e alume | -acommande de charge est prete Flash- | Charging controller is starting up PWR [Grin |Ein | Ladesteuerung bereit

clignote |La commande de charge démarre ing Blinkt | Ladesteuerung lauft hoch

CON |Jaune |allumé |Le cable de charge est raccordé a la station de charge et au véhicule CON [Yellow [On  [Charging cable is connected to the charging station and the vehicle CON [Gelb [Ein |Ladekabelistan Ladestation und am Fahrzeug angeschlossen
clignote | Le cable de charge est raccordé a la station de charge Flash- [ Charging cable is connected to the charging station Blinkt |Ladekabel ist an Ladestation angeschlossen

ERR |Rouge |allumé [Erreur ing ERR |Rot Ein Fehler
clignote | Erreurs attribuées au véhicule ou au céble de charge ERR |Red |On  [Error Blinkt | Fehler, die Fahrzeug oder Ladekabel zugeordnet werden

CHR |Bleu allumé | Contacteur de charge fermé Flash- | Errors that originate at the vehicle or charging cable CHR |Blau Ein Ladeschiitz geschlossen
clignote | Le véhicule est raccordg, le courant de charge prét, les signaux a impulsions ng Blinkt [ Fahrzeug angeschlossen, Ladestrom bereit, PWM-Signal eingeschaltet, Lade-

modulées en durée (PWM) sont activés, le contacteur de charge est ouvert CHR |Blue |On Charging contactor closed schiitz offen
5 Exemples de raccordement Flash— Vehicle connected, charging current ready, PWM signal switched on, charging 5 Anschlussbeispiele
" . T . ing contactor open
Vous trouverez plus d'informations dans le manuel d'utilisation sous phoenixcontact.net/products.

CasB  Avec déverrouillage local. Le connecteur de charge se verrouille dés que le véhicule est
détecté. La recharge commence lorsque l'interrupteur k1 se ferme et que I'état C est atteint.

[8] CasC Avec déverrouillage local et voyant de diagnostic et d'état via des LED raccordées
en externe. La recharge commence lorsque l'interrupteur k1 se ferme et que I'état C est at-
teint. La LED 1 s'allume lorsque le véhicule est connecté a la station de charge. La LED 2
est allumée pendant toute la durée de la recharge. La LED 3 s'allume en cas d'erreur.

CasB  Avec déverrouillage local et réduction du courant de charge. La recharge commence
lorsque l'interrupteur k1 se ferme et que I'état C est atteint. Lorsque l'interrupteur k2 se
ferme, le courant de charge se réduit pendant cette durée (signal PWM).

CasB Avecdéverrouillage local et verrouillage. Le verrouillage s'effectue lorsque l'interrupteur

k1 se ferme et qu'un connecteur de charge est détecté. La recharge commence dés qu'un
véhicule est raccordé et que I'état C est atteint.

5 Connection examples
For further information in the user manual, visit phoenixcontact.net/products.

Case B With local release. The charging connector is locked if a vehicle is identified. The charging

starts when switch k1 is closed and status C is present.

[8] CaseC Withlocalrel and status indication by means of externally connected LEDs. The
charging starts when switch k1 is closed and status C is present. LED 1 lights up when the
vehicle is connected with the charging station. LED 2 stays on for the duration of the charg-
ing. LED 3 lights up in the event of an error.

Case B With local release and charging current reduction. The charging starts when switch k1
is closed and status C is present. If switch k2 is closed, during this time the charging current
(PWM signal) will be reduced.

Case B With local release and locking. Locking is carried out if switch k1 is closed and a charging

connector is identified. Charging begins as soon as a vehicle has been connected and sta-
tus C is present.

Weitere Informationen finden Sie im Anwenderhandbuch unter phoenixcontact.net/products.

Case B Mitlokaler Freigabe. Der Ladestecker wird bei erkanntem Fahrzeug verriegelt. Die Ladung

startet, wenn Schalter k1 geschlossen wird und Status C vorliegt.

[8] Case C Mit lokaler Freigabe und Statusanzeige iiber extern angeschlossene LEDs. Die La-
dung startet, wenn Schalter k1 geschlossen wird und Status C vorliegt. LED 1 leuchtet,
wenn das Fahrzeug mit der Ladestation verbunden ist. LED 2 leuchtet, solange geladen
wird. LED 3 leuchtet im Fehlerfall.

Case B Mit lokaler Freigabe und Ladestromreduktion. Die Ladung startet, wenn Schalter k1 ge-
schlossen wird und Status C vorliegt. Wenn Schalter k2 geschlossen wird, wird in dieser Zeit
der Ladestrom (PWM-Signal) reduziert.

Case B Mit lokaler Freigabe und Verriegelung. Die Verriegelung erfolgt, wenn Schalter k1 ge-

EV-CC-AC1-M3- EV-CC-AC1-M3- EV-CC-AC1-M3-
Alimentation Power supply Versorgung
Plage de tension d'entrée Input voltage range Eingangsspannungsbereich
Plage de fréquence Frequency range Frequenzbereich
Puissance absorbée a vide No-load power consumption Leerlaufleistungsaufnahme
Communication Communication Kommunikation
Interface RS-485 Esclave Modbus RTU RS-485 interface Modbus RTU slave RS-485-Schnittstelle Modbus RTU Slave
Vitesse de transmission réglable Transmission rate Adjustable Ubertragungsrate einstellbar
Mode de transmission Bits de données / Parité / Bits stop Transmission mode Data bits / parity / stop bits Ubertragungsmodus Datenbits / Paritat / Stoppbits
Sortie de relais C1/C2 Relay output C1/C2 Relai: 1g C1/C2
Puissance de commutation maximum Switching capacity Maximum Schaltleistung maximal
Tension de commutation maximum Switching voltage Maximum Schaltspannung maximal
Courant de commutation maximum Switching current Maximum Schaltstrom maximal
Verrouillage sortie Output, locking Ausgang Verriegelung
Tension Voltage Spannung
Courant maximum Maximum current Strom maximal
Période de commutation réglable standard Adjustable switching time Default Schaltzeit einstellbar Standard
Sortie TOR Digital output Digitaler Ausgang
Plage de tension entrée d'alimentation « 12 Va » Voltage range for "12 Va" supply input Spannungsbereich Speiseeingang , 12Va“
Courant maximal par sortie Maximum current per output Maximaler Strom je Ausgang
Courant cumulé maximal pour une alimentation interne Maximum total current with internal supply Maximaler Summenstrom bei interner Versorgung
Entrée TOR Digital input Digitaler Eingang
Tension nominale d'entrée Nominal input voltage Eingangsnennspannung
Intensité d'entrée nominale 12V Nominal input current 12V Eingangsnennstrom 12V
Plage de tension d'entrée Arrét/ Marche Input voltage range Off/On Eingangsspannungsbereich Aus / Ein
Caractéristiques générales General data Allgemeine Daten
Indice de protection Degree of protection Schutzart
Catégorie de surtension / Degré de pollution Surge voltage category / pollution degree Uberspannungskategorie / Verschmutzungsgrad
Température ambiante Fonctionnement Ambient temperature Operation Umgebungstemperatur Betrieb
Température ambiante Stockage Ambient temperature Storage Umgebungstemperatur Lagerung
Dimensions | x Hx P mm Dimensions WxH xD mm Abmessungen BxHx T mm
Raccordement vissé rigide / flexible / AWG Screw connection Solid / stranded / AWG Schraubanschluss starr / flexibel / AWG
Altitude Altitude Hohenlage
Humidité Sans condensation Humidity Non-condensing Luftfeuchtigkeit Keine Betauung
Conformité/homologations Conformité CE Conformance/approvals CE-compliant Konformitat/Zulassungen CE-konform

schlossen wird und ein Ladestecker erkannt wurde. Die Ladung startet, sobald ein Fahrzeug

angeschlossen wird und Status C vorliegt.
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Puesta en marcha del control de carga EV Charge Control basic
(EV-CC-AC1-M3-C...)
El sistema de control de carga EV Charge Control basic sirve exclusivamente para dirigir y supervisar la re-
carga de vehiculos eléctricos en modo 3 seguin IEC 61851-1, en nivel AC Level 2 segun SAE J1772y en
modo 3 segun GB/T 18487.1.

El controlador de carga se integrara en una infraestructura definida de recarga.

EV-CC-AC1-M3-CBC-... Postes de carga con una toma de infraestructura o un conector de recarga de
vehiculos (caso B o caso C segun IEC 61851-1 y GB/T 18487.1)

Postes de carga con un conector de recarga de vehiculos (caso C segun

IEC 61851-1y GB/T 18487.1 0 segtin SAE J1772)
El controlador de carga dispone de una interfaz de comunicacién, a través de la cual es posible leer o es-
cribir datos de estado y sefiales de control.

EV-CC-AC1-M3-CC-...

1 Indicaciones de seguridad

A instalar solo por personal cualificado

Lainstalacion, el manejo y el mantenimiento deben ser ejecutados por personal especializado y cualificado
en electrotecnia. Siga las instrucciones de instalacion descritas. Para la instalacion y el uso de postes de
carga de vehiculos eléctricos, cumpla las disposiciones y normas de seguridad vigentes, asi como también
la reglamentacion técnica general. Los datos técnicos de seguridad constan en este prospecto y en los cer-
tificados (evaluacion de la conformidad y otras homologaciones que sean necesarias).

Tension de contacto peligrosa

Los dispositivos de placa de circuito impreso EV-CC-...-PCB no presentan medidas de proteccién contra
tensiones de contacto peligrosas. En dispositivos de carril simétrico EV-CC-...-HS se puede acceder tras
retirar la tapa a piezas con tension de contacto peligrosa.

Elmontaje y desmontaje del dispositivo, ademas de su configuracion, solo podran realizarse en estado libre
de tension. El dispositivo solo puede ser utilizado en una carcasa que cumpla con los requisitos nacionales
vigentes para postes de carga.

Descarga electrostatica

El dispositivo contiene elementos que podrian resultar dafiados o destruidos por una descarga electrosta-
tica. Al manipular el equipo, siga las medidas de seguridad necesarias contra descargas electrostaticas
(ESD) segun IEC 61340-5-1 y EN 61340-5-1.

Prohibido abrir el dispositivo o modificarlo

No se permite abrir el dispositivo ni modificarlo, salvo para su configuracién. Nunca repare Ud. mismo el
dispositivo, sustitliyalo por otro equivalente. Las reparaciones estan reservadas al fabricante.
Funcionamiento tunicamente en entornos secos y limpios

El grado de proteccion del dispositivo es para un entorno con grado de polucién 2 segun IEC 60664-1.
Cuando el dispositivo ha sido previsto para una infraestructura de carga al aire libre, puede alcanzarse el
grado 2 de polucién en el microentorno, por ejemplo mediante una carcasa de poste de carga de la clase
de proteccién IP5X segun IEC 60529/EN 60529.

No exponga el equipo a cargas que superen los limites descritos.

2 Montaje

2.1 Montaje de la placa de circuito impreso (solo EV-CC-...-PCB) [1]

Para el montaje de la placa de circuito impreso se tienen cuatro agujeros (4 mm de diametro).

Mantenga la distancia necesaria de aire y de fuga respecto a superficies electroconductoras.

2.2 Montaje de la carcasa (solo EV-CC-...-HS)

Retirar la tapa

El dispositivo se entrega con la tapa sin encastrar. Podra retirarla para poder configurar el dispositivo.

* Sidesea retirar una tapa encastrada, haga palanca para soltar los respectivos puntos de anclaje de los
cuatro agujeros [2].

Colocar la tapa

e Coloque la tapa y encajela hasta escuchar como encaja [3].

* Paraencastrar los elementos laterales, introduzca los cuatro elementos de seguridad en la placa de cir-
cuito impreso [4]. Herramienta recomendada: mandril @ 3 mm

Montar en carril

« Coloque el dispositivo desde arriba en el carril [5].

* Presione el equipo por la parte frontal en direccion a la superficie de montaje hasta que encaje de forma
audible.

Desmontar del carril

* Tire hacia abajo de las lengiietas de retencién con un destonillador, alicates de punta fina o similar.

* Aparte ligeramente de la superficie de montaje la parte inferior del dispositivo.

* Extraiga del carril el dispositivo tirando de este inclinadamente hacia arriba.

3 Conexion de la tensién de alimentacién

* Alimente el dispositivo con tensién a través de los bornes (L), (N) y (PE).

* Proteja la fuente de alimentacion al dispositivo y el circuito de relés C1 — C2 contra sobrecorrientes has-
ta un maximo de 6 A.

* Emplee un dispositivo seccionador para desconectar la tensién del poste de carga.

* Para limitar las emisiones de perturbaciones segun EN 55016-1-2 y EN 55016-2-1, emplee el filiro
FN 2010-1-07 de la empresa Schaffner, el cual se incluye en el volumen de suministro.

4 Elementos de mando e indicadores ([6]+[7])
Bornes de tornillo [€]

1L Fase de red eléctrica 100 V CA ... 240 V CA (L-N)
N Conductor neutro de red eléctrica
PE Tierra de protecciéon
2 |GND Tierra del sistema, conectada a tierra de proteccion
12v Salida de 12V CC, méax. 500 mA
12Va Entrada de alimentacion de las salidas de 5 ... 30 V CC
EN DI | Habilitacién del proceso de carga
XR DI | Estado del sistema F/disponibilidad del poste de carga, habilitacion mediante inte-
rruptor de configuracion ([7], 1)
ML DI | Enclavamiento manual, habilitacién mediante interruptor de configuracion ([7], 1)
CCR DI | Limitacion de la corriente de carga, segun el ajuste predefinido del interruptor de

configuracion (7], 1)

IN/OUT E/S configurable (se reserva para ampliaciones futuras) *

ERR DO | Se activara si se producen errores (estado E o estado F) *

CHG DO | Se activara si el contactor de carga esta aplicado *

CON DO [ Se activara cuando haya un vehiculo conectado al poste de carga *
3 |CP Control Pilot: funcién piloto entre vehiculo y poste de carga

PP Proximity Pilot: deteccion de conector de carga y capacidad de corriente *

o

LD1/LD2 | DI | Conexién del feedback de enclavamiento

o

LO+/LO- Excitacién del actuador de enclavamiento

41AB Interfaz de comunicacién RS-485
SG Sefal de tierra para interfaz de comunicaciéon RS-485

5 |C1/C2 Salida de relé de contactor: la tension de la red se aplicara al vehiculo a través de
un contactor externo cuando se haya alcanzado el estado C o D y se hayan activa-
do las entradas y registros habilitados.

Sin proteccién contra sobrecarga ** No para EV-CC-AC1-M3-CC-...

E3

Colocacao em funcionamento do controlador de carga EV Charge Control basic
(EV-CC-AC1-M3-C...)

O controlador de carga EV Charge Control basic serve exclusivamente para controlar e monitorar a carga
de veiculos elétricos no Modo 3 conforme IEC 61851-1, AC Level 2 conforme SAE J1772 e Modo 3 confor-
me GB/T 18487.1.

O controlador de carga é integrado a uma infraestrutura de carga definida.

EV-CC-AC1-M3-CBC-... Estag¢des de carga com um tomada de carga da infraestrutura ou com um co-
nector de carga no veiculo (Case B ou Case C conforme |[EC 61851-1 e
GB/T 18487.1)

Estagdes de carga com um tomada de carga (Case C conforme IEC 61851-1
e GB/T 18487.1, bem como SAE J1772)

O controle de carga é efetuado pela interface de comunicagdo que permite ler ou escrever dados de estado
e sinais de controle.

EV-CC-AC1-M3-CC-...

1 Avisos de seguranca

Instalagao somente pelo pessoal técnico qualificado

A instalagdo, operagdo e manutengdo devem ser executadas por pessoal eletrotécnico qualificado. Siga
as instrucdes de instalagéo descritas. Respeitar os regulamentos em vigor para a instalagao e operagao de
dispositivos de carga para veiculos elétricos e as normas de seguranca bem como as regras técnicas ge-
rais da area. Os dados técnicos de seguranga podem ser consultados neste folheto e nas certificagoes, ou
seja, na declaragéo de conformidade e outros certificados onde for o caso.

Perigo por tensao de contato perigosa

Os equipamentos com placas condutoras EV-CC-...-PCB néo possuem medidas de protecéo contra ten-
sao de contato perigosa. Nos equipamentos para trilho de fixagao EV-CC-...-HS, pecas com tensdo de con-
tato perigosa estdo acessiveis depois de remover a tampa de cobertura.

Montagem, desmontage e configuragc@o do equipamento apenas podem ocorrer no estado livre de tenséo.
O equipamento apenas pode ser operado numa carcaga que corresponde aos requisitos nacionais em vi-
gor para estagdes de carga.

Descarga eletrostatica

O equipamento contém elementos que podem ser danificados ou destruidos por descarga eletrostatica. Ao
manusear o equipamento, observar as medidas de seguranga necessarias contra descarga eletrostatica
(ESD) conforme EN 61340-5-1 e EN 61340-5-1.

E proibido abrir ou alterar o equipamento

E proibido abrir ou alterar o equipamento para além das opgdes de configuragdo. Nao faga reparos no equi-
pamento por conta prépria, mas substitua 0 mesmo por um outro equipamento da mesma qualidade. Re-
paragdes s6 podem ser efetuadas pelo fabricante.

Apenas operar em ambiente limpo e seco

O grau de protecdo do equipamento esta previsto para um ambiente com grau de impurezas 2 conforme
IEC 60664-1.

Se 0 equipamento estiver previsto para uma infraestrutura de carga na area externa, entéo, o grau de
impurezas 2 no micro-ambiente pode ser alcangado, por exemplo, mediante uma carcaga para a estagdo
de carga do grau de prote¢éo IP5X conforme IEC 60529/EN 60529.

Nao submeta o equipamento a nenhuma carga superior aos limites descritos.

2 Montar

2.1 Montar o circuito impresso (s6 EV-CC-...-PCB)

Foram previstos quatro furos (didmetro 4 mm) para a montagem do circuito impresso.

Manter a distancia de isolagdo em relagao a materiais condutores.

2.2 Montar a carcaca (s6 EV-CC-...-HS) [2]-[5]

Retirar a capa de cobertura

No estado de fornecimento, a capa de cobertura ndo esta trancada. A mesma pode ser retirada para a con-

figuragéo do equipamento.

* Pararetirara capa de cobertura trancada, alavancar primeiramente as respectivas trancas para fora dos
quatro furos [2].

Colocar a capa de cobertura

« Colocar a capa de cobertura até engatar de forma audivel [3].

* Paratrancar os elementos laterais, pressionar os quatro elementos de segurancga para dentro do circuito
impresso [4]. Recomendago de ferramenta: mandril @ 3 mm

Montar no trilho de fixagao

« Colocar o equipamento sobre o trilho de fixagéo por cima [5].

* Pressione o equipamento na frente, no sentido da area de montagem, até ouvir o encaixe.

Desmontar do trilho de fixagao

* Puxar as abas de trancamento para baixo com uma chave de fenda, um alicate de bico fino, etc.

* Desvie a borda inferior do dispositivo um pouco da area de montagem.

* Retire o equipamento do trilho de fixagao, movendo para cima.

3 Conexao da tensdo de alimentacao

* Conectar a tensdo de alimentacéo (L), (N) e (PE) ao equipamento.

* Proteger a alimentagdo com tensao ao equipamento e o circuito de relé C1 - C2 contra sobrecorrente
até no maximo 6 A.

* Prever um dispositivo de separagéo para colocar o dispositivo de carga livre de tenséo.
* Para limitar emissdes de interferéncia conforme EN 55016-1-2 e EN 55016-2-1, usar o filtro fornecido
FN 2010-1-07 da Fa. Schaffner.

4 Elementos de comando e exibicao ([6]+(7])
Terminais parafusados [6]

Messa in funzione del sistema di comando della carica EV Charge Control basic

(EV-CC-AC1-M3-C...)

Il sistema di comando della carica EV Charge Control basic viene utilizzato esclusivamente per il comando

e il monitoraggio della ricarica di veicoli elettrici in modalita 3 secondo IEC 61851-1, livello AC 2 secondo

SAE J1772 e modalita 3 secondo GB/T 18487.1.

Il sistema di comando della carica viene integrato in un'infrastruttura di ricarica definita.
EV-CC-AC1-M3-CBC-... Stazioni di ricarica con una presa di ricarica dell'infrastruttura o un connettore

diricarica del veicolo (Case B/ Case C secondo IEC 61851-1 e GB/T 18487.1)

Stazioni di ricarica con un connettore di ricarica del veicolo (Case C secondo

IEC 61851-1 e GB/T 18487.1 e secondo SAE J1772)

Il sistema di comando della carica dispone di un'interfaccia di comunicazione mediante la quale € possibile

leggere o scrivere dati sullo stato e segnali di comando.

EV-CC-AC1-M3-CC-...

1 Avvertenze di sicurezza

Installazione riservata a personale specializzato

L'installazione, I'utilizzo e la manutenzione devono essere affidati a personale elettrotecnico qualificato. Se-
guire le istruzioni di installazione fornite. Rispettare le prescrizioni e le norme di sicurezza valide per l'instal-
lazione e I'utilizzo di stazioni di ricarica per veicoli elettrici, nonché le regole tecniche generali. | dati tecnici
di sicurezza sono riportati in questa documentazione allegata e nei certificati, ossia nella valutazione di con-
formita e in eventuali ulteriori omologazioni.

Pericolo di tensione di contatto pericolosa

| dispositivi da integrare su circuito stampato EV-CC-...-PCB non presentano protezioni contro le tensioni di
contatto pericolose. Una volta rimossa la calotta di protezione, nei dispositivi da installare su guide di mon-
taggio EV-CC-...-HS é possibile accedere ad alcune parti con tensione di contatto pericolosa.

Le operazioni di montaggio e lo smontaggio, cosi come la configurazione del dispositivo, devono essere
eseguite in assenza di tensione. |l dispositivo puo essere fatto funzionare soltanto in una custodia che sod-
disfi i requisiti nazionali in vigore relativi alle stazioni di ricarica.

Scariche elettrostatiche

Il dispositivo contiene componenti che possono essere danneggiati o distrutti dalle scariche elettrostatiche.
Nell'uso del dispositivo, osservare le precauzioni di sicurezza necessarie contro le scariche elettrostatiche
(ESD) secondo IEC 61340-5-1 ed EN 61340-5-1.

Apertura e modifiche del dispositivo non consentite

Non & consentito aprire 0 modificare il dispositivo, oltre che per scopi di configurazione. Non riparare da soli
il dispositivo, bensi sostituirlo con un altro equivalente. Le riparazioni possono essere effettuate soltanto dal
produttore.

Uso solo in ambienti puliti e asciutti

Il grado di protezione del dispositivo & previsto per un ambiente con grado di inquinamento 2 secondo

IEC 60664-1.

Se si prevede un utilizzo del dispositivo per un'infrastruttura di ricarica all'esterno, per ottenere nel micro-
ambiente il grado di inquinamento 2 € possibile utilizzare, ad esempio, una custodia della stazione di rica-
rica con grado di protezione IP5X secondo IEC 60529/EN 60529.

Non sottoporre il dispositivo ad alcuna sollecitazione che superi le soglie indicate.

2 Montaggio

2.1 Montaggio del circuito stampato (solo EV-CC-...-PCB)

Per il montaggio del circuito stampato sono previsti quattro fori (diametro 4 mm).

Mantenere la distanza di isolamento in aria e la linea di fuga necessarie rispetto alle superfici conduttive.

2.2 Montaggio della custodia (solo EV-CC-...-HS) [2]-[5]

Rimozione della copertura

Allo stato di consegna, la copertura non & bloccata. E possibile rimuoverla per eseguire la configurazione

del dispositivo.

* Selacopertura é bloccata, per toglierla &€ necessario prima rimuovere dai quattro fori i rispettivi blocchi,
facendo leva [2].

Posizionamento della copertura

* Posizionare la copertura in modo che si innesti con uno scatto udibile [3].

* Perinnestare i blocchi laterali, premere i quattro elementi di sicurezza nel circuito stampato [4]. Attrezzo
raccomandato: spina @ 3 mm

Installazione su guida di montaggio

* Posizionare il dispositivo dall'alto sulla guida di montaggio [5].

* Spingere il dispositivo dal lato anteriore in direzione della superficie di montaggio fino a sentire lo scatto
in posizione.

Smontaggio da guida di montaggio

* Con un cacciavite, una pinza a punta o altro attrezzo simile, portare verso il basso le linguette di arresto.

¢ Inclinare il bordo inferiore del dispositivo allontanandolo leggermente dalla superficie di montaggio.

* Rimuovere il dispositivo in obliquo verso l'alto dalla guida di montaggio.

3 Connessione della tensione di alimentazione

* Alimentare il dispositivo con la tensione di alimentazione mediante i morsetti (L), (N) e (PE).

* Proteggere I'alimentazione di tensione verso il dispositivo e il circuito di relé C1 - C2 contro le sovracor-
renti fino a massimo 6 A.

* Prevedere un separatore per privare di tensione la stazione di ricarica.

* Perlimitare le emissioni spurie come previsto dalla normativa EN 55016-1-2 e EN 55016-2-1 utilizzare il
filtro fornito in dotazione FN 2010-1-07 della ditta Schaffner.

4 Elementi di comando e visualizzazione ([6]+[7])
Morsetti a vite [6]

1L Fase rede elétrica 100 V AC ... 240 V AC (L-N) 1]|L Fase rete elettrica 100 V AC ... 240 V AC (L-N)
N Condutor neutro da rede de energia elétrica N Conduttore neutro rete elettrica
PE Terra de protegao PE Terra di protezione
2 |GND Terra de sistema, conectado a terra de protegcao 2 |GND Terra di sistema, collegata alla terra di protezione
12v Saida com 12 V DC, max. 500 mA 12v Uscita con 12 V DC, max. 500 mA
12Va Entrada de alimentag&o das saidas com 5 ... 30 V DC 12Va Ingresso di alimentazione delle uscite con 5 ...30 V DC
EN DI |Liberacédo da operacao de carregamento EN DI [Abilitazione procedura di ricarica
XR DI |Estado do sistema F/Disponibilidade do dispositivo de carga, ativagdo mediante XR DI | Stato di sistema F/disponibilita stazione di ricarica, attivazione mediante commu-
chaves de configuragéo ([7], 1) tatore di configurazione ([7], 1)
ML DI |Tranca manual, ativagdo mediante chaves de configuragao ([7], 1) ML DI |Bloccaggio manuale, attivazione mediante commutatore di configurazione ([7], 1)
CCR DI | Limite da corrente de carga, dependendo do ajuste anterior das chaves de confi- CCR DI | Limitazione della corrente di carica, in funzione della preimpostazione dei commu-
guragéo ([7], 1; veja pag. 2) tatori di configurazione ([7], 1)
IN/OUT Entrada/saida configuravel (reservado para futuras expansoes) * IN/OUT Ingresso/uscita configurabile (riservato per espansioni future) *
ERR DO | E usado quando erros ocorrerem (status E ou F) * ERR DO | Si attiva quando si verificano errori (stato E o stato F) *
CHG DO | Atribuido se contator de carga estiver ligado * CHG DO | Si attiva quando il contattore di carica € inserito *
CON DO | E atribuido se um veiculo estiver conectado ao dispositivo de carga * CON DO | Si attiva quando un veicolo & collegato alla stazione di ricarica *
3 |CP Control Pilot - Fungéo de piloto entre o veiculo e dispositivo de carga 3 |CP Control Pilot - Funzione pilota tra veicolo e stazione di ricarica
PP Proximity Pilot - Detecgao de conector de carga e capacidade de conducéo de cor- | ** PP Proximity Pilot - Riconoscimento connettore di ricarica e portata di corrente **
rente LD1/LD2 [ DI |Connessione del messaggio di risposta del bloccaggio >
LD1/LD2 [ DI | Conexao da resposta do travamento ** LO+/LO- Comando attuatore del bloccaggio o
LO+/LO- Controle do fator de travamento > 4 |AB Interfaccia di comunicazione RS-485
41AB Interface de comunicagéo RS-485 SG Signal Ground - Massa di segnale per interfaccia di comunicazione RS-485
SG Sinal terra para interface de comunicagéo RS-485 5 |C1/C2 Uscita relé contattore: la tensione di rete viene applicata al veicolo mediante un
5 [C1/C2 Saida de relé contator: ligar tens&o de rede via contator externo para o veiculo ao contattore esterno una volta raggiunto lo stato C o D e quando sono attivi i registri
alcancar status C ou D e se as entradas e registros liberados estiverem ativos. e gliingressi abilitati.

Néo protegido contra sobrecarga ** Exceto no caso de EV-CC-AC1-M3-CC-...

Non protetto da sovraccarico ** Non per EV-CC-AC1-M3-CC-...
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Interruptor de configuracién ([7], 1)

Chave de configuragao ([Z], 1)

Comm

utatore di configurazione ([7], 1)

*  No para EV-CC-AC1-M3-CC-...

Chave de configuragldo ([7], 2)

1 Caso B/C ON [ Poste de carga con conector de recarga de vehiculo (caso C) *| 1 Case B/C ON | Dispositivo de carga com conector de carga do veiculo (Case C) *| 1 Case B/C ON [ Stazione di ricarica con connettore di ricarica del veicolo (Case C) *|
OFF | Poste de carga con toma de infraestructura (caso B) OFF | Dispositivo de carga com tomada da infraestrutura (Case B). OFF | Stazione di ricarica con presa di ricarica dell'infrastruttura (Case B)
2 Evaluacion de XR [ON | Se evaltia la entrada XR, XR = 0 — estado F 2 Avaliacado XR ON |Entrada XR é avaliada, XR = 0 — Status F 2 Valutazione XR ON [L'ingresso XR viene valutato, XR = 0 — stato F
OFF | No se evalua la entrada XR OFF | Entrada XR néo é avaliada OFF | L'ingresso XR non viene valutato
3 Funcién de encla- [ON | Enclavamiento del conector en caso de sefal en la entrada digital ML *| 3 Funcéo de tranca- |ON [ Tranca do conector com sinal na entrada digital ML *| 3 Funzione di bloc- |ON [Bloccaggio del connettore con segnale sull'ingresso digitale ML *|
vamiento OFF | Enclavamiento del conector en el estado B mento OFF | Trancamento do conector no estado B caggio OFF | Bloccaggio del connettore nello stato B
4 Rechazo de ca- ON [ No se admiten cables de carga 13-A *| 4 Rejeita cabo de ON | Cabos de carga de 13A ndo sao admissiveis *| 4 Rifiuto cavi dirica- |ON |1 cavi di ricarica 13 A non sono ammessi *|
bles de carga 13-A [OFF | Se admiten cables de carga 13-A carga 13 A OFF | Cabos de carga de 13A s&o admissiveis rica13 A OFF || cavi di ricarica 13 A sono ammessi
5+ 6 | Ajuste predefinido Depende de la entrada digital CCR=0 CCR=1 5+ 6 | Ajuste prévio da Depende da entrada digital CCR |CCR =0 CCR=1 5+ 6 | Preimpostazione In funzione dell'ingresso digitale | CCR =0 CCR=1
de la corriente de CCR corrente de carga 5= OFF 6=OFF 16 A SA corrente di carica CCR
carga 5 = OFF 6 = OFF 16 A 8A 5= OFF 5-ON 20A 10A 5= OFF 6 = OFF 16 A 8A
5=0FF 6=0N 20A 10A 5=ON 6 = OFF 32 A 13A 5=0FF 6=0N 20A 10A
5=0N 6 = OFF 32A 13A 5-ON 6=ON 53 A 20A 5=0N 6 = OFF 32A 13A
5=0ON 6=0ON 63A 20A 7 |Avaliagdo Proximi-|ON | Avaliagao conforme GB/T 18487.1 * 5=0ON 6=0ON 63A 20A
7 Evaluacion de ON [Evaluacion segun GB/T 18487.1 * ty OFF | Avaliacao conforme IEC 61851-1 7 Valutazione Proxi- [ON | Valutazione secondo GB/T 18487.1 *
Proximity OFF | Evaluacién segun IEC 61851-1 8 Travamento op-  |ON | Trancamento do conector de carga e avaliagéo da resposta LD1/LD2 | * mity OFF | Valutazione secondo IEC 61851-1
8 Enclavamiento op- [ ON | Enclavamiento del conector de carga y evaluacion del feedback * cional OFF | Sem trancamento do conector de carga e avaliagao da resposta 8 Bloccaggio opzio- |ON | Bloccaggio del connettore di ricarica e valutazione del messaggio di | *
cional LD1/LD2 (s6 relevante se LD1/LD2 nale risposta LD1/LD2
(relevante solo si [GFF [ Sin enclavamiento del conector de carga ni evaluacion del feedback 7°=°ON) (rilevante solo se ' [GFF [Nessun bloccaggio del connettore di ricarica e valutazione del mes-
7=0N) LD1/LD2 Exceto no caso de EV-CC-AC1-M3-CC-... 7=0N) saggio di risposta LD1/LD2

* Non per EV-CC-AC1-M3-CC-...

5 Ejemplos de conexion
Encontrard mas informacion en el manual de usuario y en phoenixcontact.net/products.

Caso B Con habilitacion local. El conector de carga se enclava al detectar el vehiculo. La recarga
se inicia al cerrarse el interruptor k1 en presencia del estado C.

Informagées mais detalhadas podem ser encontradas no manual, em phoenixcontact.net/products.

Case B

[8] CaseC

cia quando o interruptor k1 fechar e status C estiver presente.

Com liberagao local. O conector de carga e travado com veiculo identificado. A carga ini-

Com liberacao local e indicagéo status mediante LEDs externamente ligados. A car-

Interruptor de configuracién ([7], 2) 1 Taxa de baud ON 19.200 Commutatore di configurazione ([7], 2)
1 Velocidad (baudios) |ON 19.200 OFF 9.600 1 Baudrate ON 19.200
OFF 9.600 2-6 |Enderegco Modbus |[ON=1 0,0, 0,0, 1 =Enderego Modbus 1 OFF 9.600
2-6 |Direccion Modbus |ON=1 0,0,0,0, 1= Direcciéon Modbus 1 OFF=0 |0,0,0,1,0=Endere¢o Modbus 2 2-6 [Indirizzo Modbus ON=1 0,0,0,0, 1=Indirizzo Modbus 1
OFF=0 |0,0,0,1,0=Direccién Modbus 2 OFF=0 |[0,0,0,1,0=Indirizzo Modbus 2
1,1,1,1,0=Endereco Modbus 30
1,1, 1,1, 0 = Direccién Modbus 30 1,1,1,1, 1 =reservado 1,1,1,1, 0 = Indirizzo Modbus 30
1,1,1,1, 1 =Reservado 7 +8 | Reservado para futuras expansoes 1,1,1,1, 1 =riservati
7 +8 | Reservado para aplicaciones futuras Indicdores de diagnéstico e estado ([7], 3) 7 +8 |Riservati per espansioni future
Indicaciones de diagnéstico y de estado ([7], 3) X1 Reservado para futuras expansées LED di diagnosi e di stato ([7], 3)
X1 Reservado para aplicaciones futuras PWR |Verde Liga Controlador de carga pronto X1 Riservato per espansioni future
PWR | Verde Encendido Controlador de carga listo para operar Piscando [ Controlador de carga iniciando PWR |Verde |On Sistema di comando della carica pronto
Parpadeante Inicio en curso del controlador de carga CON | Amarelo Liga Cabo de cargo esta conectado no dispositivo de carga e no veiculo Lamp. | Sistema di comando della carica in fase di avviamento
CON [Amarillo | Encendido Cable de carga conectado al vehiculo y al poste de carga Piscando [ Cabo de carga esta conectado ao dispositivo de carga CON |Giallo |On Il cavo di ricarica € collegato alla stazione di ricarica e al veicolo
Parpadeante Cable de carga conectado al poste de carga ERR |Vermelho |Liga Erro Lamp. [ Il cavo di ricarica & collegato alla stazione di ricarica
ERR |Rojo Encendido Error Piscando | Erros associados ao veiculo ou cabo de carga ERR |Rosso |On Errore
Parpadeante Errores atribuidos al vehiculo o al cable de carga CHR |azul Liga Contator de carga fechado Lamp. | Errori assegnati al veicolo o al cavo di ricarica
CHR (Azul Encendido Contactor de carga cerrado Piscando | Veiculo conectado, corrente de carga disponivel, sinal PWM ligado, CHR |Blu On Contattore di carica chiuso
Parpadeante Vehiculo conectado, corriente de carga disponible, sefial PWM ac- contator de carga aberto Lamp. | Veicolo collegato, corrente di carica pronta, segnale PWM inserito, contattore di
tivada, contactor de carga abierto 5 Exemplos de conexio: carica aperto

5 Esempi di connessione

Ulteriori

i informazioni sono disponibili nel manuale utente all'indirizzo phoenixcontact.net/products.

Case B Con abilitazione locale. Il connettore di ricarica viene bloccato quando viene riconosciuto

il veicolo. La ricarica si avvia quando il commutatore k1 viene chiuso e in presenza dello

[8] CasoC Con habilitacién local e indicacién de estado mediante LEDs externamente conec- ga inicia quando o interruptor k1 fechar e status C estiver presente. LED 1 acende se o ve- stato C.
tados. La recarga se inicia al cerrarse el interruptor k1 en presencia del estado C. EI LED 1 iculo estiver ligado ao dispositivo de carga. LED 2 acende enquanto a carga estiver em [8] Case C Con abilitazione locale e visualizzazione degli stati tramite LED collegati esterna-
estara encendido si el vehiculo esta conectado al poste de carga. EI LED 2 estara encendi- andamento. LED 3 acende no caso de um erro. mente. La ricarica si avvia quando il commutatore k1 viene chiuso e in presenza dello
do mientras dure el proceso de recarga. EI LED 3 estara encendido en caso de error. Case B Comliberacéo local e redugao da corrente de carga. A carga inicia quando o interruptor stato C. Il LED 1 & acceso quando il veicolo € collegato alla stazione di ricarica. Il LED 2 &
CasoB Con habilitacién local y reduccién de la corriente de carga. La recarga se inicia al ce- k] fechar e status C estiver presente. Ao fechar o interruptor k2, a corrente de carga é redu- acceso per la durata della ricarica. Il LED 3 & acceso in caso di errore.
rrarse el interruptor k1 en presencia del estado C. Al cerrarse el interruptor k2, se reducira zida (sinal PWM). Case B Con abilitazione locale e riduzione della corrente di carica. La ricarica si avvia quando
la corriente de carga (sefial PWM) por ese tiempo. Case B Com liberacao local e trancamento. O travamento ocorre ao fechar o interruptor k1 e se il commutatore k1 viene chiuso e in presenza dello stato C. Quando viene chiuso il commu-
CasoB Con enclavamiento y habilitacién local. Se aplicara el enclavamiento al cerrarse el inte- um conector de carga foi detectado. A carga inicia quando um veiculo for conectado e sta- tatore k2, la corrente di carica (segnale PWM) viene ridotta per il tempo corrispondente.
rruptor k1y haberse detectado un conector de carga. El proceso de recarga se iniciara nada tus C estiver presente. Case B Con abilitazione locale e bloccaggio. Il bloccaggio ha luogo quando il commutatore k1
mas de conecte un vehiculo en presencia del estado C. viene chiuso ed é stato riconosciuto un connettore di ricarica. La ricarica si avvia non appe-
na viene collegato un veicolo e in presenza dello stato C.
Portugués 1622452 1622453 1622459 1622460
EV-CC-AC1-M3- EV-CC-AC1-M3- EV-CC-AC1-M3- CBC-...-HS... CBC-...-PCB... CC-...-HS... CC-...-PCB...
Alimentacién Alimentacao Alimentazione
Rango de tensiones de entrada Faixa de tensao de entrada Range di tensione di ingresso 100 VAC ... 240 VAC
Rango de frecuencias Faixa de frequéncia Range di frequenza 50 Hz ... 60 Hz
Potencia consumida sin carga Consumo de poténcia e modo espera Potenza assorbita a vuoto <1W
Comunicacién Comunicacao Comunicazione
Interfaz RS-485 Modbus RTU Slave Interface RS-485 Modbus/RTU Slave Interfaccia RS-485 Modbus/RTU Slave v
Velocidad de transmision ajustable Taxa de transmissao ajustavel Velocita di trasmissione regolabile 9,6 kBaud / 19,2 kBaud
Modo de transmisién bits de datos / paridad/ bits de parada Modo de transmissao Bits de dados / paridade / bits de parada Modalita di trasmissione Bit dati / Parita / Bit di stop 8/N/1
Salida de relé C1/C2 Saida do relé C1/C2 Uscita relé C1/C2
Potencia de conmutacién maxima Poténcia de comutacao maximo Potenza di commutazione massima 1500 VA
Tension de conmutacion maxima Tensao de comutagado maximo Tensione di commutazione massima 250 VAC
Corriente de conmutacion maxima Corrente de comutacao maximo Corrente di commutazione massima 6A
Enclavamiento de salida Travamento da saida Uscita bloccaggio
Tension Tensé&o Tensione 12V DC 12V DC - -
Corriente maxima Corrente maxima Corrente massima 2A 2A - -
Tiempo de conmutacion ajustable Estandar Tempo de comutacao ajustavel Padrao Tempo di inserzione regolabile standard 600 ms 600 ms - -
Salida digital Saida digital Uscita digi
Rango de tensiones de entrada de alimentacion "12Va" Faixa de tensdo entrada de alimentacdo "12Va" Range di tensione ingresso di alimentazione "12Va" 5V...30V
Corriente maxima por cada salida Corrente maxima por saida Corrente massima per ogni uscita 600 mA
Maxima corriente de suma con alimentacién interna Corrente total maxima com alimentacéo interna Corrente cumulativa massima con alimentazione interna 500 mA
Entrada digital Entrada digital Ingresso digitale
Tension nominal de entrada Tensao nominal de entrada Tensione nominale di ingresso 12V
Corriente nominal de entrada 12V Corrente nominal de entrada 12V Corrente nominale di ingresso 12V <1mA
Rango de tensiones de entrada todo / nada Faixa de tensao de entrada Desliga / Liga Range di tensione di ingresso Off / On 0V..3V/9V..15V
Datos generales Dados gerais Dati generali
Grado de proteccién Grau de protegao Grado di protezione 1P20 IPOO 1P20 1POO
Categoria de sobretensiones / grado de polucién Categoria de surtos / Grau de impurezas Categoria di sovratensione / Grado di inquinamento 1I1/2 (IEC 60664-1)
Temperatura ambiente Funcionamiento Temperatura ambiente Operagao Temperatura ambiente Funzionamento -35°C... 70 °C
Temperatura ambiente Almacenamiento Temperatura ambiente Armazenamento Temperatura ambiente Immagazzinamento -40°C ... 85°C
Dimensiones (A x H x Prof.) mm Dimensdes L x A x P mm Dimensioni (L x A x P) mm 124 x 128 x 64 120 x 108 x 20 124 x 128 x 64 120 x 108 x 20
Conexidn por tornillo rigida / flexible / AWG Conexao a parafuso rigido / flexivel / AWG Connessione a vite rigida / flessibile / AWG 0,2...4mm"/0,2 ... 2,5 mm*/24-12
Altitud Altitude Altitudine di impiego <2000 m
Humedad del aire Sin rocio Umidade do ar Sem condensagao Umidita dell'aria senza condensa 95 %
Conformidad / Homologaciones Conformidad CE Conformidade / Certificacdes em conformidade com as normas CE Conformita/Omologazioni conforme CE v

[e] EV-CC-AC1-M3-CC-...,Case C

[e]
Power

EV-T2M3C-...

EV-T2M3SE12-3AC...

<230V

.

L, L1-L3 //////
N
PE _“| =
EV-T2M3SE12-3AC...

NS — =] ] | — -
THUEHH [mm?] [mm?] [mm?] [mm?] AWG
1 conductor 0,2-4 0,2-2,5 0,25-1,5 0,25-1,5 24-12

2 conductors 0,2-1,5 0,2-1,5 0,25-0,75 - -
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Ft #2424 38 EV Charge Control basic (EV-CC-AC1-M3-C...) ByiFiz

FEEIHIE% EV Charge Control basic T 1A TR EEENFRNTBIER : 4 IEC 61851-1
MFEEBAER 3. & SAE J1772 4B AC BEBHR 2, MRS GB/T 18487.1 fREM T HIRR 3.
FEEHREERIIEETREER.

EV-CC-AC1-M3-CBC-... ZH, RAXBEBRESLFRTBMEL (B BHIERCHE

IEC 61851-1 #fF1 GB/T 18487.1 fff)

FEM, BRAEEWREEL (557 CRIEIEC 61851-1 FRfE. GB/T 18487.1
BRI K SAE J1772 FRAEEX)

FEEHSEE— MNBERED, BEZEDTMUESRAEENETES.

1 REFFFM

RFRELARBITRE

L%, BENRFRESAHESERNBSTRMET. HEPRISREEEONE. REMZMERATHE
ORI, BIUETFEAOISEHREIES, NER—REARNTE. REFAREIEIEI L LIIE
B, Fl—FHEITEFIER N EMIAE.

ER R ES KM EER

ERI 8B BEARIR & EV-CC-..-PCB RMATAIRS 1L BR B R AIMRIP. *+TF DIN SH&#&E EV-CC-..-HS, 7B
TEZETRUERE T BRI AR E A .

REMNBE EEFERE, 7 AFHEEHTRE. REMASRE BENAFREEIINETIET. BT
AN LREANTEEEERER.

TARsEREEAER |

AR EH—LE TS RSB REMRIAS SR, RIER &M IEEST EN 61340-5-1 #1 IEC 61340-5-1 #3f
HER, FXEDENRESEHEPIILEEKE (ESD) .

AEEBT A BREE

I%?;%fl?ﬁff BN TARBEER %, ENETRIERE  MEZEREDRSE. JAGFHE B
17z o

EEHETEMFERIET

1R¥E IEC 60664-1 fREMER, RERPEFREARTEE. TRASEFETEE 2 RO,
MRBEEREATEIIAREE, WERBRIPSEER IPSX MR B IINEE T UHRIEEEITHRITEA
FTLER 2 (HER (54 IEC 60529/EN 60529 #off) .

BMARE FENMTTBITEBRFI A 1 H

2 RE

2.1 R PCB ({X§t3f EV-CC-...-PCB)

BUAEEFL (EfZ 4 mm) TTATFREE PCB,

HIRESBMREZEF RBNEENCEEE.

2.2 BFHE  (IN$H3T EV-CC-...-HS)

FREEE

HIRS, BRIRPETAL o IHFENE & IR &HATARS.

o EIREIEE, BEEBIEFIMEASIL AR 2.

REBE

o EANEBZ, HEEWRHFA B

o BEARETHEE PCB F, MSIEMNETH 4. BERNTIA  HF o3 mm

LI DIN B4 1

o WiREM EFRE DIN S5 E [l

o BREAIHEARERE, HEIHRAREMHLEBLHE,

A DIN S Fi5ED

o A7), REHBEMTERIENETH.

o TSR EREMREE LR,

o BREMRNE M DIN S ERIH,

3 EERFERE

o LT (N). (L) 1 (PE) AREHREFEE.

o RSB IFEEE C1-C2, FilLEIA 6 A EIHHR.

o FASBRERMABRRSTBILZ EMNERE,

o {EMAH AR Schaffner FN 2010-1-07 13 JERERIRFIBZHE (HRYE EN 55016-1-2 LK% EN 55016-
2-1 FRAEMNER) .

4 BERETRH (E+D)

EV-CC-AC1-M3-CC-...

BBog, B aKcn/yaTaLuio yCTpoiicTBa ynpaB/ieHUA npoleccom 3apagku EV Charge
Control basic (EV-CC-AC1-M3-C...)

YcTpoiicTBo ynpasneHua npoueccom 3apagaki EV Charge Control basic ciyuUT UCKAOUUTENBHO ANA
yNpaBieHWs U KOHTPONA 3apAAKU 3N1EKTPOMOBUNEN B pexmnme 3 B cooTBeTcTBME ¢ MOK 61851-1,

AC ypoBeHb 2 cornacHo SAE J1772 v pexume 3 cornacHo co ctaHaapTom GB/T 18487.1.
YCTPOWCTBO ynpaB/ieHWA NPOLLECCOM 3apAAKK HTErpUpyeTCA B 3a/iaHHYI0 UHPPACTPYKTYPY 3apsafKv

ANEKTPOMOGHNEN.
EV-CC-AC1-  3apsiaHble CTaHLUMM C 3apAfHOM PO3ETHON ANA MHDPACTPYKTYPbl UK C 3apSAAHBIM LUTE-
M3-CBC-... Kepom a/ist anekTpomobuns (Case B nnm Case C cornacHo MOK 61851-1 1 GB/T 18487.1)
EV-CC-AC1-  3apspHble CTaHLU1M C 3apAgHOM PO3ETKOM ANA MHDPACTPYKTYpPbl MK C 3apAAHBIM LUTE-
M3-CC-... Kepom ans anekTpomo6uns (Case B unm Case C cornacHo MOK 61851-1 1 GB/T 18487.1,

a TaKe cornacHo SAE J1772)

YCTpoICTBO yrnpaB/ieH1s NPoLECCOM 3apAAKU MMEET KOMMYHUKALMOHHbIM MHTEPGENC, Yepes KOTOpbI
MOHO OCYLLECTB/IATH 3aMUCh U CYUTbIBAHWE AaHHbIX COCTOAHUA U YNPaBAAIOLLMX CUTHANOB.

1 YKasaHuA No TexHUKe 6e30NacHOCTH

MoHTax ToNbKO KBanUgULUpC cneyuanuctamm

MoHTax, aKcnayaTauuio u paboTbl N0 TEXOBCYHMBAHUIO pa3peLlaeTca BbINOMHATL TONIbKO KBaMbULU-
poBaHHbIM crieynanncTam no 3/IEKTPOTEXHNUHECKOMY 060pyﬂ0BaHVIPOA COﬁJ‘IIOFl,aTb npuBefeHHble UH-
CTPYKLMM N0 MOHTaYy. Mpu ycTaHOBKe 1 aKCMyaTaLum 3apagHbIX CTaHLUMIA ANA aNeKTpomMobunei
co6toAaTh AeMCTBYIOLWME TPe6oBaHUA U NPeANUCcaHUA MO TEXHUKE 6E30MNacHOCTH, a TaKKe obLyue Tpe-
60BaHWsA, HEOBGXOAMUMbIE NPU PaBoTe C TEXHUKOW. [laHHble N0 TEXHMKE 6e30MacHOCTH COAEPKATCA B 3TOM
MHCTPYKLMM NO 3KCMyaTaumm 1 cepTudmKaTax, Hanpumep, ceptuduKarte o6 oLeHKe COOTBETCTBUA U B
HEKOTOPbIX CNy4anX B JOMNO/HUTENbHbBIX CEpTUDUKaTAX.

OnacHOCTb OT KOHTAKTHOro HanpAmxeHua

Ha ycTpoiictBax ansa nevatHbix nnat EV-CC-...-PCB oTCYyTCTBYIOT MEpPbI MO 3aLLMTE OT ONACHbIX KOHTaK-
THbIX HaNPsAMXKeHWI. B ycTaHaBIMBaeMbIX Ha MOHTaMHYI0 peiky ycTpoiicteax EV-CC-...-HS nocne cHATUA
KPbILWKN MMeeTCA AO0CTYN K KOMNOHEHTaM C ONacHbIM KOHTaKTHbIM HanpAXeHUeM.

MOHTaN{/[J,eMOHTa}K n KOHEIJMprMpOBaHMe yCTpOVICTBa paspeliaeTca TO/IbKO NPU OTCYTCTBUU Hanpaxe-
HUA. yCTpOHCTBO MO¥HO 3KCnyaTnMpoBaTh TOJIbKO B KOpnyce, oTBeYatolem AeVICTByPOLLU/IM HauuoHanb-
HbIM TPe6OBaHUAM K 3apAAHLIM CTAHLMAM.

DNeKTpocTaTUYeCKUi paspag

YCTPOMCTBO COAEPHMUT KOMMOHEHTbI, KOTOPbIE MOTYT 6bITb NOBPEXAEHBI UM Pa3PYLLIEHbI /1EKTPOCTaTH-
YeCKMM pa3pagoM. [pu paboTe ¢ yCTPOCTBOM NPUHUMATL HEO6XOAMMbIE MEpPbI 3aLLMTbI OT 3/IEKTPOCTa-
Thyeckoro paspaga (ESD) cornacHo MOK 61340-5-1 1 EN 61340-5-1.

OTKpbITHE WU BHECEHUE B YCTPOMUCTBO KaKUX-TM60 KOHCTPYKTUBHBIX U3SMEHEHUI He AoNyCKaeT-
ca

3BanpelyaeTca oTKpbIBaTb UM MOAUGDULMPOBATL YCTPOMCTBO, 3a UCKIOYEHUEM KOHDUIypUpoBaHus. He

NPOBOAWTL PEMOHT YCTPOMCTBA CaMOCTOATE/bHO, @ 3aMEHSATb €ro PaBHOLEHHbLIM YCTPOMCTBOM. PEMOHT

Brnpase BbINOJIHATb TOJIbKO M3roTOBUTEIb.

JKcnnyaTauuAa TObKO B YUCTBIX U CYXUX YCIOBUAX

HKnacc sawuThl ycTpoicTa npeanonaraeT paGoTy B YCNOBUAX CO CTENEHbIO 3arpA3HEeHUA 2 COrnacHo

M3HK 60664-1. Ecnv ycTpoicTBO NPEAYCMOTPEHO ANt MHDPACTPYKTYPbI 3apAAKKU SNEKTPOMOBUNEN BHE

NOMELLEHUI, TO CTENEHB 3arpsABHEHUSA 2 B MUKPOYC/IOBUAX JOCTUraeTCA, Hanpyumep, C NoOMOLLb Kopryca

[NA 3apAAHON CTaHLMK ¢ Knaccom 3awmTbl IP5X cornacHo MO 60529/EN 60529.

He noageprathb yCTPOIMCTBO HarpyaKam, NpeBbIilLaloWUM yKa3aHHble NpeAe/bHble 3HaYEHUS.

MoHTax

1.1 MoHTax nevyaTHoit nnatbl (Tonbko EV-CC-...-PCB)

[NA MOHTaXa neyvaTHoM nnatbl NPesyCMOTPEHbl YETbIPE OTBEPCTUA (AMAMETPOM 4 MM).

CO6I"0,D,aTb HeO6X0,DMMbIe BO34YyLUHblIE 3a30pbl U MYTU YTEYKN K TOKONPOBOAALLNM NOBEPXHOCTAM.

1.2 MoHTam Kopnyca (Tonbko EV-CC-...-HS)

CHATHE KPbILWKKU

KpbilwKa npu noctaBKe He 3admKeHpoBaHa. Bbl MOXeTe CHATL ee Npu HAaCTPOiKe yCTPoCTBa.

¢ [InA cCHATUA 3aPUKCMPOBAHHOM KPbILLIKW CHaYa1a HEOGXOAMMO OTHaTb COOTBETCTBYIOLLME PUKCATOPbI
B ueTbIpex oTBepCTUAX [2].

YcTaHOBKa KpbILWKH

* BcTaBuTb KPbIWKY A0 C/bILLMMOro Wwenyka .

o [inA h1KcauMmM GOKOBbIX 31EMEHTOB BAABWTL YeThbIpe 3alMTHLIX aNieMeHTa B nevatHyto naaty [4]. Pe-
KOMEHJYEMbli UHCTPYMEHT: A0PH ANaMETPOM 3 MM

YcTaHOBKa Ha MOHTaHHOW peliKe

Sarj kontrol cihazi EV Charge Control basic'in (EV-CC-AC1-M3-C...) baslatiimasi
Sarj kontrol cihazi EV Charge Control basic; IEC 61851-1 uyarinca Mod 3'te, SAE J1772 uyarinca

AC Diizey 2 ve GB/T 18487.1 uyarinca Mod 3'te olmak Uizere elekrikli araglarin sarj durumunu tek basina
kontrol etmek ve izlemek icin kullanilir.

Sarj kontrol cihazi, tanimlanmisg bir sarj altyapisiyla entegre haldedir.

EV-CC-AC1-M3-CBC-... Bir altyapi soketi ¢ikisi veya bir ara¢ konnektérii bulunduran sarj istasyonlari
(durum B veya durum C halinde, IEC 61851-1 veya GB/T 18487.1 uyarinca)
Bir ara¢ konnektérii bulunan sarj istasyonlan (durum C; IEC 61851-1, GB/T
18487.1 ve ayni zamanda SAE J1772 tarafindan taniml)

Sarj kontrol cihazi, (izerinden durum verilerinin ve kontrol sinyallerinin okunup yazilabildigi bir haberlesme
arabirimine sahiptir.

EV-CC-AC1-M3-CC-...

1 Givenlik notlari

Kurulum yalnizca uzman personel tarafindan yapilmalidir

Kurulum, ¢alistirma ve bakimi yalnizca kalifiye elektrisyenler tarafindan yapilmalidir. Montaj talimatlarini
aciklandigi sekilde takip edin. Elektrikli araglar icin sarj istasyonu kurulurken ve galistinlirken; gegerli yonet-
melikler, glivenlik direktifleri ve ayni sekilde genel teknik ydnetmelikler gdzetilmelidir. Emniyet teknolojisi
hakkindaki veriler, 6rnegin uygunluk belgesi ve diger onay belgeleri; bu paketin igeriginde ve sertifikalarin
Uzerinde saglanmaktadir.

Temas gerilimi sebepli tehlike

PCB cihazlari EV-CC-...-PCB tehlikeli temas gerilimine yénelik herhangi bir koruma saglamaz. DIN rayi ci-
hazlar EV-CC-...-HS'lerde, koruyucu kapak gikarildiktan sonra tehlikeli temas gerilimi tagiyan pargalara eri-
silebilir.

Cihazi yalnizca gerilim baglantisi kesildikten sonra takin, ¢ikarin veya yapilandirin. Cihaz yalnizca tek bir mu-
hafaza igerisinde calistirilabilir. Muhafazanin sarj istasyonlari igin gegerli olan ulusal gereksinimlere uygun
olmasi gerekir.

Elektrostatik desarj

Cihazda elektrostatik desarjdan zarar gérecek veya tahrip olacak bilesenler bulunmaktadir. Cihazi kullanir-
ken EN 61340-5-1 and IEC 61340-5-1 uyarinca elektrostatik bosalmaya (ESD) karsi gerekli gtivenlik dnlem-
lerini alin.

Cihazi agmayin ve cihazda degisiklik yapmayin

Yapilandirma amaci diginda, cihazin agilmasina ve tizerinde degisiklik yapilmasina izin veriimez. Cihazi ken-
diniz onarmayi denemeyin, bunun yerine esdegerde bir baska cihazla degistirin. Onarim ¢calismalar yalniz-
ca Uretici tarafindan yapilabilir.

Yalnizca temiz ve kuru ortamlarda calistirin

Cihaz IEC 60664-1 uyarinca kirlilik derecesi 2 olan temiz ve kuru bir ortama uygun koruma sinifi ile tasarlan-
migtir.

Eger cihaz bir dis ortam sarj altyapisi i¢in distnuliyorsa; IEC 60529/EN 60529 uyarinca IP5X koruma bu-
lunduran bir muhafaza kullanilarak kirlilik derecesi 2 bir mikro-ortam saglanabilir.

Cihazi 6ngérilen sinir degerlerini agan zorlama ve yiiklere maruz birakmayin.

2 Montaj

2.1 PCB montaji (yalnizca EV-CC-...-PCB)

PCB montaiji igin dort sondaj deligi bulunmaktadir (4 mm ¢apta).

iletken ylizeylerden yeterli klerans ve krepaj mesafesi bulundugundan emin olun.

2.2 Muhafaza montaji (yalnizca EV-CC-...-HS) [2]-[5]

Koruyucu kapagin sokiilmesi

Koruyucu kapak génderim sonrasinda konumuna kilitli durumda degildir. Cihaz yapilandirmasi igin sokiile-

bilir.

» Koruyucu kapagi sékmek icin, dnce dért sondaj deligindeki mandallan kolla gikarin [2].

Koruyucu kapagin takilmasi

« Koruyucu kapag! bir klik sesiyle yerine oturacak sekilde yerlestirin [3].

* Yanal elemanlar mandallamak igin, dért giivenlik elemanini PCB'nin igine dogru itin [4]. Onerilen alet:
yaba @ 3 mm

DIN rayina montaj

e Cihaz DIN rayina iistten yerlestirin [5].

¢ Cihazin 6n kismini montaj yiizeyine dogru, yerine sesli sekilde oturana dek itin.

DIN rayindan sékiilmesi

¢ Tornavida, ince uglu kargaburun veya benzeri bir aletle kilitteme mandalini asagiya dogru bastirin.

24T S [6] « VCTaHOBUTb YCTPOVCTBO CBEPXY Ha MOHTAMHYI0 Peliky G . C!hazm alt kenarini dikkatlice \Ce hetfifge montaj y[]zeyinden i?teye dogru gekin.
1L B JEAERL 100 V AC ... 240 V AC (L-N) «  HaaTb Ha Nepe/iHIolo CTOPOHY YCTPOWCTBA B HANPABIEHMM MOHTaMHOM NOBEPXHOCTH 40 C/bILIMMOTO * Cihazi DIN rayindan yukari dogru, Ustten ¢apraz sekilde gekin.
N T, BW enka. 3 Besleme geriliminin baglanmasi
PE (R .p-e"""""a“‘ C MOHTaHOM peiiku * Cihaza gerilim beslemesi; (N), (L) ve (PE) klemensleri (izerinden saglanir.
2 |GND R, S5EPHGEE (C::s::((;ui:-nosggfepmw, ochporyvﬁu,eB wm MoAOGHOrO VHCTPYMEHTA ONyCTUTE BHU3 BUKCHPYIOUIE AaHKN. » Cihaza olan gii¢ beslemesini ve réle devresi C1-C2'yi 6 A siddetine kadar ani akimlara karsi koruyun.
. 1 HUHUI KpaW YCTPOCTBA OT MOHTAKHOM MOBEPXHOCTH. - e S )
12y 12 VDCHiill, i 500 mA ¢ YCTPOICTBO CHATbL C MOHTaXHOW PEViKM MO AuaroHanu BBepX * San istasyonunun giictind kesmek igin bir ayrma Clh.aZI kullanin. e
12 Va BB, BEh5 .. 30V DCH . e EN55016-1-2 ve EI\_I 55016-2-1 uyarinca giiriilti emisyonunu sinirlandirmak igin saglanan Schaffner
N o E‘.ZJJ}EEEﬁﬁ 2 I_lrlol:|,r(n|<:Mem4|e HanpAXeHus nM'I:aHVIFI . (w FE FN 2010-1-07 filtreyi kullanin.
. lofavy HanpaXeHuna ana NMTaHuAa YyCTPoOUCTBa NPOU3BOAUTL Yepe3 KNeMMbl y " . ildiri
xR DI |REURES F/ ARSI, BUBAIFXRCE ([, 1) . ﬂpgﬂ,yZMOT;)eTb 3au.|,ml'J'ry yenen an:Hmz K ycrpoﬁi‘rsy " ;f‘eneﬁHopﬁ uermC1 - ((32) o('r cse;()xrgxos Makc. cidaﬁillﬁ::gl:’%b"dmm elemantar ([£+[7)
ML DI | FahgiE, BmisdsFxEE (@ 1) nOBA.
CCR DI |Zesmmsl, BIBESHE MR (@, 1) *  TpeaycMoTPETh PasbeaUHAIOLLEE YCTPOCTBO ANA OTKMIOYEHWS HAMPSKEHUA Ha 3aPAAHONM CTAHLMN. 1L Sebeke fazi 100 V AC ... 240 V AC (L-N)
IN/OUT TESEA /B (R, BTFEEVEZH) * o [inA orpaHnyeHns NapasmuTHOro U3/y4eHus B cooTeeTcTBuM ¢ EN 55016-1-2 1 EN 55016-2-1 ucnonb- N Ntr kablo, gli¢ gebekesi
ERR DO | MIEERARE (RS EFREF) T 30BaTb Npunaraembiit uabtp FN 2010-1-07 dupmb Schaffner. PE Koruyucu toprak baglantisi
CHG DO |fitk F At aS AR B * 3 dnemeHTbl ynpaBneHua u uHgukauum ([61+(7]) 2 |GND Sistem topraklamasi, koruyucu toprak baglantisina bagh
CON DO | ZHIESEMEEMEE. * BuHTOBbIE KNemmbl [6] 12v 12V DC maks. 500 mA ¢ikis
3|cp Control pilot — ZE4FIFE I 8l SIEE 1L asa anekTpoceTi 100 B nepeM. ToKa ... 240 B nepem. ToKa (L-N) 12Va 5...30 V DC kapasiteli gikislara ait besleme girisi
PP Proximity pilot — &M% B EEEMERE - N Hynesol NpoBoA aneKTpoceTH EN DI | Sarj iglemini etkinlestir
LD1/LD |DI |8tz o PE 3almTHoe 3a3emneHne XR DI Sisterp durumu F/sarj istasyonu sunulabilirlik durumu, aktivasyon igin yapilandirma
2 2 [GND BbIBOA "CUCTEMHAA 3eMNIA", CBA3b C 3aLUMTHBIM 3a3eMIEHNEM salteri ({7, 1)
LO+/LO- BiIERITREIE S ** 12B BbiBog ¢ 12 B nocT. Toka, makc. 500 A ML DI |Maniiel kilitleme, aktivasyon igin yapilandirma salteri (7], 1)
4(a B RS-485 @{ZiE0 12Ba Mogaya nuTaHus Ha Bbixogbl € 5 ... 30 B nocT. Toka CCR DI |Sarj akimi limiti, referans aldigi 6n ayar igin yapilandirma salteri ([7], 1)
SG RS-485 B AMEHES EN DI |Pa3spelueHue npolecca 3apssxv IN/OUT Yapilandinlabilir giris/gikis (gelecekteki genisletmeler igin rezerve) *
5[C1/C2 RIBMABRKEBRE N AR CH DN, MR BRAMNBATITESIETT XR DI | CocTosHMe cicTemsl F/roTOBHOCTS 3apAAHON CTaHLM, aKTHBALWA Yepes Nepe- ERR DO | Bir hata olustujunda etkin hale geger (durum E veya durum F) *
BRI, BTN s TR B R IR T R, wtonaTens korurypauni (7, 1) v CHG | DO| Sarj kontaktérii isletildiginde etkin hale geger g
AR “ REAT EV-CC-ACI-M3-CC-.. glléR g: quHaﬂ 6/I0KMPOBKA, aKTUBALMSA Yepe3 NeperoyaTeslb KOHbUrypaLmii (,1) _ CON DO | Sarj istasyonu araca baglandiginda etkin hale geger. *
FPaHNYEHIG SAPAAHOTO TOKA, B SaBUCMOCTA OT NPEABApUTE/IEHOM HACTPONKA 3 (CcP Kontrol kilavuzlugu - aragla sarj istasyonu arasinda kilavuzluk fonksiyonu
nepewx/to4aTens koHpurypaumii (71, 1) - : — . -
INJOUT ORIy pHPYEMBIA BXOX/BLIXOR (3p636PBHPOBAHO ATA By AyLLHX paCLIMper) |~ PP Yakinlik kilavuzlugu - sarj konnektdriinlin ve akim tasima kapasitesinin saptanmasi
ERR DO [YcTaHaBnMBaeTCs, 6C/M BOBHUKaeT olMGKa (CTaTyc E unu cTaTyc F) - LD1/LD2 | DI | Kilitleme onayinin baglantisi -
CHG DO [YcTaHaBMBaeTCA, eC/M BIITIOHEH KOHTAKTOp 3apAaKM * LO+/LO- Kilit aktdatortintin kontrolG -
CON DO | YcTaHaBnvBaeTcs, €CNM NIEKTPOMOGWL COEAMHEH C 3apAAHOM CTaHUMeN * 41AB RS-485 haberlegme arabirimi
3[CP Control Pilot - ynpasasiowias byHKLMA MEAY aNEKTPOMOGHEM 1 3apAAHON CTaHLMEN SG RS-485 haberlesme arabirimi igin toprak sinyali
PP Proximity Pilot - pacnoaHaBaHe 3apsAHOro LUTEKepa 1 Harpy304HON CNOCOBHOCTH M0 TOKY [ ** 5|C1/C2 Kontaktdr réle ¢ikisi: durum C veya D'ye ulagildiginda ve etkin girisler ile kayit

LD1/LD2 [ DI | Moaxnto4eHne o6paTHOM CUrHaIM3aLMmn 61I0KMPOBKU

cihazlan aktifken bir dig kontak araciligiyla sebeke gerilimini araca verir.

LO+/LO- YnpaBsneHue, KO3PHULMEHT BIIOKUPOBKU

4 |AB HomMyHMKaLnoHHbIM MHTepdeiic RS-485

SG CurHan o6Lero NpoBoAHMKA, CBA3AHHOTO € "3emMnei”, ANA KOMMYHWKALMOHHOMO
nHTepodeiica RS-485

5 |C1/C2 PeneliHbl BbIX0h, KOHTAKTOpa: CETEBOE HaNpPsAXKEHWe NOJaeTCA Ha 3/1EKTPOMO-
6W/1b Yepes BHELLHWIM KOHTaKTop, ecnn AocTUrHyT ctatyc C uamn D v ponyuieHHble

BXOAbl U PErMCTPbI aKTUBHbI.

HeT 3alwmTbl OT Nneperpysku **He otHocuTca K EV-CC-ACT-M3-CC-...

*

Asin yuk korumasi bulunmaz ** EV-CC-AC1-M3-CC-... igin gegerli degildir

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
32823 Blomberg, Germany
Phone +49-(0)5235-3-00

PHCENI
CONTA!

phoenixcontact.com MNR 0175800 - 00 2015-02-09
TR Elektrik tesisatcisi icin montaj talimati

RU UHCTPYKUUA NO MOHTaY AJIA /IEKTPOMOHTaKHUKa

ZH HHRARERKITHIALEA

EV-CC-AC1-M3-CBC-SER-HS 1622452
EV-CC-AC1-M3-CBC-SER-PCB 1622453
EV-CC-AC1-M3-CC-SER-HS 1622459
EV-CC-AC1-M3-CC-SER-PCB 1622460
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@sAx (@ 1)

Mepeknioyatenb KoHdurypauuit (71, 1)

Yapilandirma salteri ([7], 1)

1 &5 B/C ON |FeHREHEBMAEL (ERC) *| 1 Case B/C BH/1 [3apaaHan cTaHUMA C 3apsAAHbIM LUTEKEPOM AR N1eKTpomMobuns | * 1 Durum B/C ON [Arag konnektérlii sarj istasyonu (durum C) *|
OFF | ZHBIARFHEBHE (1558 B) (Case C) _ _ _ OFF | Altyapi soket gikish sarj istasyonu (durum B)
2 |XRi¥E ON |Eiff& XR#A, XR =0 — RAF BbIHJ1 | 3apaaHan cTaHunA ¢ ceTeBoi sapaAHOl poseTkoit (Case B) 2 |XRdegerlendirme [ON | XR girisi degerlendirilir, XR = 0 | durum F
OFF | Fi¥& XR BN 2 [AHanms XR BH/1  [Wpet aHanms Bxoga XR, XR = 0 — Cratyc F OFF | XR girisi degerlendiriimez
3 |giEThEE ON |#F8A ML BESHELHE | BbIHJT | Ananus Bxosa XR He BbinonHaeTca 3 |Kiltleme ON | Dijital girig ML'e sinyal ulagtiginda konnektor kilitlenir il
OFF | A% B FEL 8 3 | PyHKUWA 610KK- BH/1 [ BnoxnpoBka wrekepa npu curHane Ha ugposom Bxoae ML *| fonksiyonu OFF | Konnektdr durum B'de kilitlenir
4 | TEZ 13ARE |ON | RAdEA 13A RBash ] poswn BbIHJT | B/10KvpOBHa LiTeKepa B cOCTOAHNY B 4 |13Asaj ON |13-A sar] kablolanna izin veriimez ]
B OFF | AV 13-A FEBL 4 |OtknoHeHne sa-  |BHJ1 | 3apagHble kabemm Ha 13 A He JonycKaioTtca i kablolarinin OFF | 13-A kablolanna izin verilir
5+ 6| RBERHBNE EUAT COR BN CCR=-0 CCR -1 pAAHOTO Kabens Ha [BLIHT | 3apagHble kabenn Ha 13 A AonycKaloTCs reddedilmesi
= 13A 5+ 6 | Sar] akimi igin CCR dijital gikigina bagh CCR=0 CCR=1
5= OFF 6 = OFF 16A 8 A 5+ |3aBopcKas Ha- B sasncumocTy ot umgposoro | CCR =0 CCR=1 varsayllan ayar 5= OFF 6= OFF 16 A SA
5= OFF 6 = ON 20 A 10 A 6 CTpOIiKa 3apaaHo- Bxopa CCR — —
5= 0N 6 = OFF 32A 13A ro Toxa 5=BbIH 6 = BbIHT 16A 8 A 2:8;': ::gEF igi 12:
5=0ON 6 = ON 63 A 20 A 5=BbIH/ 6=BH/ 20 A 10A = on 5=on =A oA
7 b3l ana ON | #R#E GB/T 18487.1 #{7i¥H * 5=BH/ 6 = BbIH/ 32A 13A - — .
— 7 Yakinhigin ON [GB/T 18487.1 uyarinca degerlendirme *
OFF [ 4§18 IEC 61851-1 #f7iF(& 5=BK/ 6=BH/ 63A 20A degerlendirimesi [GFF [1EC 61851-1 uyarinca degerlendirme
8 AEGE ON | =T B AR FFITHEPIEHIA LD1/LD2 * 7 | O6pa6oTka pan- BK/1 [ AHanua ganHbix cornacHo GB/T 18487.1 * - - — — — — -
EBTF v~ TP ——— HbIX TOVBKEHUSA 8 Opsiyonel ON [ Sarj konnektori kilitlenir ve LD1/LD2 kilit onayi degerlendirilir
OFF | R EF B E AR TS EHHIA LD1/LD2 p BbIKJ1 [ AHanus aanHbix cornacHo MK 61851-1 Kilitleme - ——— — - —
7 = ON i) _ OFF | Sarj konnektoru kilittenmez ve LD1/LD2 kilit onayi degerlendiriimez
- 8 OnuuoHanbHasn BKN BnokvpoBKa 3apsAAHOro WTeKepa U aHasM3 curHana obpaTHomn * (yalnizca 7 = ON
i TEMAT EV-CC-ACI-M3-CC-.. 610KMpOBKa (pene- csAsu LD1/LD2 iken etki gOsterir)
“B““‘ﬁ*‘(' 2 BaHTHO, TONIbKO €C/M | BLIK /1 | HeT 610KMpOBKM 3apsAAHOro LWTEKepa 1 aHanaa curHana obpat- *  EV-CC-AC1-M3-CC-... icin gecerli degildir
1 R ON 19,200 7=BHN) How cBAsu LD1/LD2 Yapilandirma galteri (, 2)
OFF 9,600 *  He ana EV-CC-AC1-M3-CC-... 1 Baud hizi ON 19.200
2-6 |MODBUS it ON=1_(0,0,0,0, 1 = MODBUS #uit 1 Mepexniouatens kondurypaumii (7, 2) OFF 9.600
OFF=0 (0,0,0,1,0=MODBUS 3t 2 1 Cropocts nepega- | BHJI 19200 2-6 |Modbus adresi ON=1_[0,0,0,0, 1=Modbus adresi 1
41 RaHHBIX BbIKJT 9600 - 0,0, 0, 1,0=Modbus adresi 2
1,1, 1,1, 0 = MODBUS #hiit 30 OFF=0 ,0,0,1,
1111128 2-6 |Modbus-agpec BKI=1 0,0,0,0, 1=Modbus-agpec 1
L1 =1R BblK/1=00,0,0, 1,0 = Modbus-aapec 2 1,1, 1,1, 0=Modbus adresi 30
7+8 |MB, MUEHEYERZA. 1,1,1,1, 1 =rezerve
BERREIETT (T, 3) 1,1,1,1,0=Modbus-agpec 30 7+8 |Gelecekteki genigletmeler icin rezervedir.
X1 HE, NUEAETBZA. 1,1,1,1,1=peseps Ariza tani ve durum géstergeleri ([7], 3)
PWR |ge |=k |xoissseshe 7+8 [3apesepBupoBaHo Ans GyAyLMX paclUMpeHuit X1 Gelecekteki genigletmeler igin rezervedir.
I‘:?'L?\ SR HIRRIE e B WHpukaTopel cocTonnwA v anarHocTukk (7], 3) PWR | Yesil |Yaniyor |Sarjkontrol cihazi hazir
CON |&E |%i |XHBRCERIFBHMERL X1 3apeaepBHpPOBaHO ANA GyAYLLMX PACLIMPEHHit Yanip | Sarj kontrol cihaz: baglatiyor
At | e BAEEET RN PWR | 3eneHbiii | Bkn YCTPOMCTBO ynpaBieH1A NPOLECCOM 3apAaKH FoTOBO séniiyor
ERR |4 =i HiR MuraeT | YcTpoiicTBO ynpas/ieHnsa NpoL,eccoM 3apsAfKK 3anycKaeTcs B paboTy CON |San Yaniyor | Sarj kablosu sarj istasyonuna ve araca bagl
A% | BERR BB SRNIER CON [entbiii |Brn 3apagHbIi KaGesb NOAKIHEH K 3apAAHONM CTaHLMM W 3NIEKTPOMOBUIO Yanip Sarj kablosu sarj istasyonuna bagl
CHR |E® |=& |ZBEMsnAs MuraeT | 3apsagHbii Kabeb NOAH/IIOYEH K 3apAAHON CTaHLmMK sonuyor
Nl | BT, RBRRME, PWMESHEB, FTREMIITH OLUM | KpacHbiit | Bxn OwmbKa ERR [Kirmizi | Yaniyor | Hata
5 HETRA] BHA MuraeT | OWMBKM, OTHOCALUMECH K BNIEKTPOMOBUII0 UK 3apAAHOMY Kabento. Yanip Arag veya sarj kablosu kokenli hatalar
EEEHXAPAFMNESEE, 1Ei5iD) phoenixcontact.net/products, CHR | Cutui Bin HowTaxTop 3apAAKY SamKHyT CHR |Mavi ':“(‘:F‘:V;f Sarj kontaktéri kapali
BRB  AMEE, RZFER, TEEEREIE. FX K XNELIRE CE, ELFE MwuraeTt | 9n1eKTPOMOGHNL NOAKIIOHEH, 3aPAAHDBIA TOK roToB, LUMM-curHan BkatoueH, Y ] — - S— - —
B = R/ WA ’ RIE R, BT KOHTAKTOP 3aPAAKM PASOMKHYT Yf‘n.',p Arag bagli, sarj akimi hazir, PWM sinyali agiimis, sarj kontaktorl agik
o sonlyor
Bl R c  HEmAFEITIMNE LED BRRA, XK1 XAERERECE, BRAHERE. W 4 Tpumepbl NOAKNIOYEHUA 5 Baglant 6rnekleri
5x@EuhEEN, LED 1 mig, HRBEREP, LED 2 Kz, HIHRAS LED 3 R, C AONOAHUTENLHOM MHAOPMALMEN MOMHO 03HAKOMUTLCA B PyKOBOACTBE M0/Ib30BATENA MO aAPecy aglanti ornekierl o ) o )
BRB AHEE, TREREME. FXk XAEAIRACE, FAFEES, MBEFL K2 X phoenixcontact.net/products. Kullanim kilavuzundaki ayrintili bilgiler igin phoenixcontact.net/products adresini ziyaret edin.

i, TELLRSERFEER IR
FHBRIGE, ORITK K1 KM ACRABI KRR TS, Fo9E. —EREFEHA

1B

(PWM1E5) SBE(R.

BERZS C, BEFIBRE.

Case B C nokanbHbIM pa3pelueHrueM. 3apagHbli WTekep GUKCUPYeTCs Ha pacno3HaHHOM

[9] CaseC

Case B

Case B

anexkTpomobune. Mpouecc 3apaaKK 3anyCcKaeTca, Kak TOIbKO nepektodaTesb k1 3aKkpbl-

BaeTcA M uMmeeT MecTo ctatyc C.
C NoKanbHbIM pa3pelieHneM U UHAUKaLUWel COCTOAHUI Yepes NOAKJIIOYEHHbIe U3-

[9] Du

BHe cBeToauopbl. MpoLecc 3apaaKuM 3anycKaeTca, KaK TONIbKO nepeksoyartesnb k1 3a-

KpbiBaeTcs M MMeeT MecTo cTatyc C. CBeToauos, 1 ropuT, ecnv aNeKTpoMOoGHIb COeiMHEH Du
C 3apsiAHON cTaHuuen. CBeToAMOA, 2 ropuT, NoKa UAeT 3apaaka. Ceetoaunopa 3 ropuT B

CNy4ae HencnpaBHOCTK.

C noka.

U 3apApHoro ToKa. Mpovecc 3apagKu 3a- Du

pasp

nycKaeTcA, KaK TO/IbKO NepexsoyaTens k1 3aKkpbiBaeTcs U umMeeT mecTo cTatyc C. Horaa
nepekoyaTesnb k2 3aKpbiBaeTcs, B 3TO BpeMA CHUXKaeTcA 3apaaHbii Tok (LUMM-curHan).

C noKanbHbIM paspelueHnem U 6J10KMPOBKOM. BIOKMPOBKA NPOUCXOANT, KorAa 3a-

KpblBaeTcs nepekatoyaTens k1 1 pacnosHaH 3apsaaHbiiv LTeKep. Mpouecc 3apsaaxy 3any-
CKaeTcCA, KaK TO/IbKO NoAK/t04aeTca 3116KTpOM06VI)1b M UMEET MeCTO cTaTyC C.

Durum B Lokal birakma ile. Tanimlanan bir ara¢ oldugunda sarj konnektéri kilitlenir. Sarj islemi, k1

salteri kapali ve durum C gegerli iken baslar.

rum C

Lokal birakmaiile ve durum géstergesi harici LED'ler araciligiyla. Sarjislemi, k1 salteri
kapali ve durum C gegerli iken baglar. Cihaz sarj istasyonuna baglandiginda LED 1 15131

yanar. LED 21si1§1 sarj islemi siiresince yanar sekilde kalir. LED 3 151§ bir hata halinde yanar.

rum B

indirgenecektir.

rum B

Lokal birakma ve sarj akimi indirgenmesi ile. Sarj islemi, k1 salteri kapali ve durum C
gegcerli iken baglar. Eger k2 salteri kapanirsa, sarj akimi (PWM sinyali) bu siire boyunca

Lokal birakma ve kilitleme ile. EGer k1 salteri kapali ve bir sarj konnektorii tanimlanmis

ise kilitteme islemi yGrdtilir. Bir arag baglanir baglanmaz ve durum C gegerli olur olmaz sarj
islemi baglar.

1622452
CBC-...-HS...

1622453
CBC-..-PCB...

1622459
CC-..-HS...

1622460
CC-...-PCB...

100 VAC ... 240VAC

50 Hz ... 60 Hz

<1W

v

9,6 kBaud /19,2 kBaud

8/N/1

7
EV-CC-AC1-M3- EV-CC-AC1-M3- EV-CC-AC1-M3-
iR Mutanue Guig besl i
i\ BB ESG [vanasoH BXOAHOro HanpaMmeHus Girig gerilim araligi
SRS [vanasoH yacToT Frekans araligi
SHINFE MoTpebasemas MOLLHOCTb XOJI0CTOro Xoza Yikslz gi¢ tiketimi
B CBA3b Haberlesme
RS-485 &0 Modbus RTU MA1 MHTepdeiic RS-485 Bepomoe ycTpoicteo Modbus RTU RS-485 arabirim Modbus/RTU slave
EENEE SIS CHOpOCTb nepefayn AaHHbIX peryavpyetcs lletim hizi Ayarlanabilir
LN i/ ZHBM / B Pexunm nepepaqv BUTbl JaHHbBIX/HETHOCTL/CTONOBbIE BUTHI lletim modu Veri bitleri / parite / durma bitleri
Yk SesH C1/C2 PeneiiHbli Bbixog C1/C2 Role cikisi C1/C2
HAEBRE 5N HommyTauuoHHas cnocobHOCTb MaKCHUMasIbHbIN Anahtarlama kapasitesi Maksimum
FFXBE [N HanpsameHue nepexoyeHnsa MaKCHUMaJ1bHbIN Anahtarlama gerilimi Maksimum
FEXREE [N HomMMyTaumnOHHbIV TOK MaKCHUMasIbHbIN Anahtarlama akimi Maksimum
S Bbixof,, 6/J0KUPOBKa Cikis, kilitleme
E3 HanpsxeHune Gerilim
5 S TOK, MaKCUMasbHbIN Maksimum akim
T EFE KR8] ZRIA Bpewms cpabaTbiBaHus, peryivpyertcs CraHpapT Ayarlanabilir anahtarlama suresi Varsayilan
s LincdpoBoii BbiXog, Dijital cikis
“12 Va” BB N\ A [T SB El [lvanasoH HanpaeHu, BXoA nuTaHusa ,12Va“ "12 Va" besleme girisi i¢in gerilim araligi
SN NRABER MaKcHManbHbIV TOK, Ha BbIXOZ, Cikis basina maksimum akim
ER{HE A AR A B B MaKcHMabHbIVi CyMMapHbIV TOK NPY BHYTPEHHEM NMUTaHWUM Dabhili beslemeyle birlikte maksimum toplam akim
BN LincdpoBoii Bxoa, Digital giris
FEBNB T BbIxogHOE HanpseH1e Nominal girig gerilimi
7 \ZTE LR 12V HoMWHaNbHBIN BXOAALLWIA TOK 12B Nominal giris akimi 12V
ABFESEE JF/ % JlvanasoH BXOAHOro HanpsAMeHWs Bbikn / Bkn Giris gerilim aralig Kapali/Acik
BARIE 06L1e XxapaKTePUCTURU Genel veriler
RIPER Knacc 3awutbl Koruma sinifi
SEEEXT / Ty HaTeropvs nepeHanpsameHnsa/CTeENeHb 3arpsA3HEHNsA Asiri gerilim kategorisi / kirlilik derecesi
TERE =17 TemnepaTtypa OKpyaloLen cpefbl SKcnnyaraumsa Ortam sicakigi Isletim halindeyken
TEEE FhE TemnepaTtypa OKpyaloLen cpefbl XpaHeHue Ortam sicakhigi Depolanmisken
RF, 38 x5 X R mm Paamepsbl, LI x Bx T MM Boyutlar Gx Y xD mm
BETERE Wt / M /AWG BHHTOBOM 3aXUM ECTHUM / Tnbkuin / AWG Vidall baglant! Tek telli / cok telli/ AWG
Pisiia BbicoTa Haj, ypoBHEM MOps Yukseklik
=SRE TAE BnaxHoCTb Bo3ayxa bBe3 BbinafgeHua KoHaeHcaTa Hava nemi Yogusmasiz
=5t /IMIE %4 CE CooTBeTCTBUE/CEPTUDUKATDI CooTBeTCTBYET Tpe6oBaHuaM EC Uygunluk/onaylamalar CE uygunlugu

1500 VA

250 VAC

6A

12V DC

12V DC - -

2A

600 ms

600 ms - -

5V..30V

600 mA

500 mA

12V

<1mA

0V..3V/9V..15V

1P20

1P00 1P20 1P00

/2 (IEC 60664-1)

-35°C...70°C

-40°C...85°C

124 x 128 x 64

120 x 108 x 20 124 x 128 x 64

120 x 108 x 20

0,2..4mm*/0,2...2,5 mm*/24-12

<2000 m

95 %

v

[e] EV-CC-AC1-M3-CC-...,Case C

[e]
Power

[} m—
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EV-T2M3C-...
EV-T1M3C-...

<230V

L, L1-L3

PE — N —

EV-T2M3SE12-3AC...

<230V
—| - N
> { E >
L, L1-L3 o » ///
777
N w— -~
S oy it
N—t—o
EV-T2M3SE12-3AC...
NS — =] ] | — -
THUEHH [mm?] [mm?] [mm?] [mm?] AWG
1 conductor 0,2-4 0,2-2,5 0,25-1,5 0,25-1,5 24-12
2 conductors 0,2-1,5 0,2-1,5 0,25-0,75 - -
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