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Informazioni importanti per
Putente

Le apparecchiature allo stato solido presentano caratteristiche
operativedifferenti daquelle delle apparecchiature el ettromeccaniche.

La pubblicazione “Safety Guidelines for the Application, Installation
and Maintenance of Solid State Controls” (Pubblicazione SGI-1.1)
descrive alcune importanti differenze tra gli apparecchi allo stato solido
ed i dispositivi elettromeccanici. A causa di questa differenza, e alla
varietd d’'uso delle apparecchiature allo stato solido, i responsabili
dell’applicazione devono accertarsi che sia stato fatto il possibile per
rendere I'applicazione congruente con le apparecchiature.

La Allen-Bradley Company non sara responsabile in alcun caso dei
danni indiretti o derivanti dall'uso o applicazione di questa
apparecchiatura.

Gli esempi e gli schemi di questo manuale hanno uno scopo
esclusivamente illustrativo. A causa delle molte variabili e requisiti
associati a ciascuna installazione, la Allen-Bradley Company non si
assume alcuna responsabilita per I'uso effettivo basato sugli esempi e
gli schemi contenuti in questa documentazione.

La Allen-Bradley Company non si assume alcuna responsabilita di
brevetto rispetto all'uso delle informazioni, dei circuiti, delle
apparecchiature o dei software descritti in questo manuale.

E proibita la riproduzione totale o parziale del contenuto di questo
manuale senza il consenso scritto della Allen-Bradley Company.

Nel presente manuale si utilizzano delle note per segnalare delle
considerazioni relative alla sicurezza.

ATTENZIONE: segnalainformazioni su azioni 0
circostanze che possono causare infortuni o morte, danni
alla proprieta o perdite economiche.

Il segnale di Attenzione permette di:
* identificare un pericolo

* evitare un pericolo

* riconoscerne le conseguenze

Importante: identifica informazioni fondamentali per
un’applicazione ed un funzionamento corretti del
prodotto

Ethernet & un marchio registrato di Digital Equipment Corporation, Intel e Xerox Corporation.
Microsoft & un marchio registrato di Microsoft Corporation.

Windows, Windows 95 e Windows NT sono marchi di fabbrica di Microsoft Corporation.
ControlLogix e Data Highway Plus sono marchi registrati di Allen-Bradley Company, Inc.



Prefazione

Informazioni su questo manuale

Contenuto di questa prefazione  Questa prefazione descrive come usare il presente manuale. La
seguente tabella descrive le varie sezioni di questa prefazione ele
relative pagine di riferimento.

. - Vedere
Per informazioni su: N
pagina:
A chi ¢ rivolto questo manuale P-1
Scopo di questo manuale P-1
Convenzioni e terminologia P-2
Documentazione e prodotti attinenti P-4
Assistenza Rockwell Automation P-4

A chi é rivolto questo manuale E necessario che gli utenti abbiano una buona conoscenza del
protocollo Data Highway Plus e dell’'l/O remoto. Il capitolo 2 del
manuale contiene una breve descrizione di Data Highway Plus mentre
il capitolo 7 contiene una breve descrizione dell’l/O remoto.

Scopo di questo manuale Il presente manuale descrive le caratteristiche generali, le procedure
di configurazione e di ricerca guasti del modulo interfaccia di
comunicazione Data Highway Plus/I/O remoto ControlLogix.

Per informazioni sull'installazione consultare Modulo interfaccia di

comunicazione Data Highway Plus ControlLogix - Istruzioni per
I'installazione, pubblicazione 1756-5.4.

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998



P-2 Informazioni su questo manuale

Convenzioni e terminologia
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Questo manuale utilizza le seguenti convenzioni:

Questa icona

Richiama I’attenzione su:

B>

informazioni utili che consentono di
risparmiare tempo

Esempio

un esempio

——

Per ulteriori informazioni . . .

ulteriori informazioni contenute
nella pubblicazione di riferimento
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Terminologia

Questo termine:

Indica:

ponte

un nodo di reti diverse tra due sottoreti di comunicazione simili
in cui la traduzione del protocollo & minima

strumento di
configurazione gateway
ControlLogix

software che consente la configurazione manuale del modulo
DH+

modulo di comunicazione

il modulo 1756-DHRIO

connessione

un percorso di comunicazione logico

DH+™ Data Highway Plus - protocollo di comunicazione a passaggio di
token Allen-Bradley per comunicazioni peer to peer
EthernetD uno standard di livello fisico che utilizza metodi CSMA/CD

(Carrier Sense Multiple Access with Collision Detection)

rete Ethernet

rete locale con una velocita di comunicazione in banda base di
10M bps per lo scambio ad alta velocita di informazioni tra
computer e relativi dispositivi

gateway un modulo o un insieme di moduli che consentono le
comunicazioni tra nodi di reti diverse
indicatore indicatore LED

collegamento

una rete unica

indirizzo del modulo

un numero a sei bit utilizzato per identificare in modo univoco
un modulo sul backplane locale ed esteso di ControlLogix

PCCC comandi di comunicazione per controllori programmabili

rack una combinazione fisica e logica di moduli applicativi con
backplane e alimentatore condivisi per la comunicazione da
modulo a modulo

RIUP rimozione e inserimento sotto alimentazione

transazione uno scambio di richiesta con dati e di risposta con dati

trasferimento invio di un messaggio alla destinazione successiva
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Documentazione e prodotti
attinenti

Assistenza Rockwell Automation
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Laseguente tabella elencai prodotti e la documentazione
ControlLogix attinenti:

Numero di

catalogo:

1756-DHRIO  Modulo interfaccia di comunicazione Data Highway Plus - 1756-5.4
Istruzioni per l'installazione

1756-GTWY  Strumento di configurazione gateway ControlLogix - 1756-10.2
Avviamento rapido

Titolo del documento: Num. di pubb.:

Per ulteriori informazioni su questi prodotti, contattare I'integratore o
I'ufficio commerciale Allen-Bradley di zona. Per ulteriori
informazioni sulla documentazione, consultare I'Indice delle
pubblicazioni Allen-Bradley, pubblicazione SD499.

Rockwell Automation offre un servizio di assistenza in tutto il
mondo, con piu di 75 uffici vendite/assistenza, 512 distributori
autorizzati e 260 integratori di sistema autorizzati nei soli Stati Uniti,
piu i rappresentanti Rockwell Automation nei principali paesi del
mondo.

Assistenza locale ai prodotti

Contattare il rappresentante Rockwell Automation di zona per:

« servizi di assistenza, vendite ed ordini
« corsi di formazione tecnica sui prodotti
* assistenza in garanzia

 contratti di assistenza

Assistenza tecnica ai prodotti

In caso di necessita di assistenza tecnica, consultare le informazioni
sulla ricerca guasti contenute nell’Appendice A. Se il problema
persiste, contattare il rappresentante Rockwell Automation di zona.

Domande o commenti su questo manuale

Se in questo manuale si rilevano problemi, si prega di farcelo notare
utilizzando il modulo allegato.
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Capitolo 1

Modulo interfaccia di comunicazione
Data Highway Plus/I/0 remoto
ControlLogix

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive il modulo e fornisce le informazioni

necessarie occorrenti primadi iniziare ad utilizzarlo. La seguente
tabelladescrive le varie sezioni di questo capitolo e le relative pagine

di riferimento.
. - Vedere
Per informazioni su: .
pagina:
Funzioni del modulo 1-1

Limiti di instradamento 1-1
Caratteristiche del modulo 1-4
Conformita alle Direttive dell'Unita Europea 1-6
Prevenzione delle scariche elettrostatiche 1-7
1-8
1-8

Rimozione e inserimento sotto tensione
Riepilogo del capitolo

Funzioni del modulo Il modulo Data Highway Plus/RIO supportai seguenti tipi
di comunicazione:

* Messaggi DH+
» Messaggi di protocollo di controllo ed informazioni (CIP)
* I/O remoto

E possibile inviare messaggi tra dispositivi su reti Data Highway Plus
e dispositivi su altre reti quali ControlNet, Ethernet o altre DH+.

Grazie alla funzionalita RIO, un canale 1756-DHRIO in modalita
scanner trasferisce dati discreti e a trasferimento a blocchi con
dispositivi /0 remoto. Questo modulo consente la connessione a piu
adattatori I/O remoto.

Limitazioni di instradamento Il modulo 1756-DHRIO ¢ in grado di instradare un messaggio
attraverso un numero massimo di quattro reti di comunicazione e tre
chassis. Questo limite si riferisce solo all'instradamento di un
messaggio e non al numero totale di reti o di chassis di un sistema.
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Modulo interfaccia di comunicazione Data Highway Plus/I/O remoto ControlLogix

g | Chassis

Data Highway Plus

[ [
o
o _ ___[0Q_

Raccolta dati e
gestione ricette

ControlLogix

Messaggi DH+ e CIP

I modulo 1756-DHRIO consente lo scambio di informazioni tra
dispositivi, ad esempio PLC, processori Logix5550 in chassis
ControlLogix, ed SLC.

Con il modulo 1756-DHRIO, & possibile scambiare informazioni in
uno qualsiasi di questi casi:

e tra PLC/SLC su reti diverse
e tra il Logix5550 ed un PLC/SLC

« tra processori Logix5550

La seguente figura mostra un sistema di esempio. Due gateway
ControlLogix collegano delle reti Data Highway Plus esistenti. La
comunicazione tra i controllori programmabili PLC-5 di reti diverse
avviene allo stesso modo che nelle comunicazioni all'interno di una
stessa rete.
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Modulo interfaccia di comunicazione Data Highway Plus/I/0 remoto ControlLogix 1-3

Logix5550

@

1/0 remoto

Quando un canale del modulo é configurato per I/O remoto, il modulo
per la rete RIO funziona come uno scanner. Il controllore Logix5550
(1756-L1) comunica con lo scanner RIO del modulo per inviare e
ricevere gli /0 sulla rete RIO.

La seguente figura mostra un sistema di esempio.
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Caratteristiche del modulo

modulo Data Highway Plus/RIO.

Interruttori tipo di rete
(dietro il coperchio)

o éﬁ/j‘ l
U 2 Y oo
765 Connettore
Switch 1 Switch 6
Channel A Channel B backplane
Network Type  Network Type (ClP = Porta 1)

[Specify Network Type | Set Switch
DH+ 0
RIO Scanner 1
Tlegal 2.7
0
RIO Scanner 1
Tlegal 27

Channel
A

Channel
B

] 2 UOYISOJ UJ UMOUS (. UORISOd Ul UMOUS
SSAIPPY g [UURY)  SSBIPPY Y [auUEYD
(s1) (so1) (s1) (so1)

SUMMS  pUIMS € UIUMS T UOIMS

Vista E@

laterale o A0

Interruttori indirizzo di rete
(dietro il coperchio)

41277

Indicatore di stato
alfanumerico

Indicatori di stato del

canale e del modulo

Mini-DIN a 9 pin per ——

terminale di
programmazione

Utilizzare la seguente figura per individuare i componenti esterni del

Etichetta
cavi

canale A
(CIP = Porta 2)

\i

Canale B
(CIP = Porta 3)

Vista frontale

Altre caratteristiche del modulo:

Sportello

41278

« utilizza la tabella di instradamento che consente solo ai
dispositivi DH+ di utilizzare il modulo 1756-DHRIO e lo
chassis ControlLogix per accedere ad altre reti

« supporta l'instradamento comunicazioni verso/da altri

moduli

* nessun limite massimo di moduli per chassis; il numero
dipende dagli slot disponibili e dalla potenza
dell'alimentatore

* puod essere rimosso ed inserito sotto tensione senza togliere
I'alimentazione agli altri moduli dello chassis
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Interruttori tipo
direte (dietro il
coperchio)

Interruttori tipo di nodo
(dietro il coperchio)

Impostazione degli interruttori

Prima di installare il modulo, € necessario impostare gli interruttori
del tipo di rete su DH+ o RIO, a seconda dell’applicazione. Nel caso
di un canale configurato per DH+, bisogna anche selezionare un
indirizzo di rete compreso tra 00 e 77. Gli indirizzi di nodo sono
impostati e visualizzati in ottale.

Importante: se si desidera che un canale venga configurato per

DH+, utilizzare il canale A. In questo modo & possibile
collegare il terminale di programmazione al connettore
posto sul frontale del modulo e comunicare con i
dispositivi della rete.

Se e necessario solo un canale per RIO, utilizzare il
canale B.

Impostare gli interruttori relativi al tipo di rete e all’indirizzo di nodo
come mostrato di seguito.

\

|

[~
oG
S
=
wrses
B
e
[«7)

Channel A Ch

Ne Type
Specify Network Type | Set Switch
DH+ 0
Cha:nel RIO Scanner 1
lllegal 2-7
DH+ 0
Grannell— gty Scanmer 1
MMegal 2-7
¢ auoizisod ur uoizisod ul
g a[eueg ozzuipu| '/ 9[eU. 0ZZIm
(s1) S| (sov)

IMS ¥ YOUMS € YIUMS ¢ YT

In questo esempio il canale A &

<« configurato per DH+ ed il canale

B per RIO

Specify Network Type | Set Switch
Channel DH+ 0
A RIO Scanner 1
lllegal 2-7
Channel DH+ 0
B RIO Scanner 1
lllegal

In questo esempio I'indirizzo di nodo A& 010 e
quello del canale B & 024

-

Importante: questi interruttori di nodo non

20810 sono utilizzati con RIO.
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Conformita alle
direttive dell'Unione Europea
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Indicatori alfanumerici

All'accensione del modulo, I'indicatore alfanumerico si illumina ed
esegue una sequenza di messaggi di accensione.

Durante la sequenza viene visualizzata la lettera di serie, due cifre
relative alla revisione principale del firmware, un punto, e due cifre
relative alla revisione secondaria del firmware. Il display, per
esempio, mostrefd02.14 per indicare un modulo della serie B con
revisione del firmware 2.14.

Dopo la sequenza di accensione, viene visualizzata in modo continuo
una sequenza di messaggi di informazioni e di stato. La seguente
tabella riporta la sequenza di messaggi di un modulo con il canale A
configurato per DH+ ed il canale B configurato per RIO.

Tabella 1.1
Data Highway Plus/I/0 remoto

Sequenza del

display: LD
ADH A ¢ il canale (A 0 B) e DH indica che il tipo di rete &€ DH+
A#XX XX ¢ I'indirizzo di nodo del canale
XXXX XXXX & il messaggio di stato del canale
B10 B & il canale (A o B) e |0 indica che il tipo di rete & 10
SCAN SCAN indica lo scanner
XXXX XXXX & il messaggio di stato del canale

Se viene rilevato un errore grave, gli indicatori alfanumerici del
modulo visualizzeranno un messaggio d’errore o un codice d’errore.
Per un elenco dettagliato dei messaggi di errore e dei messaggi di
stato ciclicli degli indicatori alfanumerici e per informazioni sulla
ricerca guasti, consultare il capitolo 13.

Questo prodotto € contrassegnato con il marchio CE ed e approvato
per l'installazione all’interno delle regioni dell’'Unione Europe e
EEA. E stato ideato e collaudato per soddisfare le seguenti direttive.

Direttiva EMC

Questo prodotto € stato collaudato per essere conforme alla Direttiva
del Consiglio 89/336/CEE sulla Compatibilita Elettromagnetica
(EMC) ed ai seguenti standard, in parte o nella loro interezza,
riportati nella documentazione tecnica di costruzione:

« EN 50081 — 2 EMC — Standard sulle emissioni generiche,
Parte 2 — Ambiente industriale

*« EN 50082 — 2 EMC — Standard sulla immunita generica,
Parte 2 — Ambiente industriale

Il prodotto descritto in questo documento é stato concepito per l'uso
in ambiente industriale.
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Direttiva sulla bassa tensione

Questo prodotto € stato collaudato per verificare che sia conforme
alla Direttiva del Consiglio 73/23/CEE sulla bassa tensione,
applicando i requisiti relativi alla sicurezza dei controllori
programmabili delle EN 61131-2, Parte 2 — Requisiti e test delle
apparecchiature.

Per informazioni specifiche richieste dalle EN 61131-2, fare
riferimento alle sezioni appropriate contenute in questa pubblicazione
e alla seguente documentazione Allen-Bradley:

« Criteri per il cablaggio e la messa a terra dell’automazione
industriale per I'immunita contro i disturbi, pubblicazione
1770-4.11T

« Criteri per la gestione delle batterie al litio, pubblicazione
AG-54

* Catalogo dei Sistemi di Automazione, pubblicazione
B112IT

Prevenzione delle scariche Il modulo Data Highway Plus & molto sensibile alle scariche
elettrostatiche elettrostatiche.

ATTENZIONE: Se si toccano i pin del connettore le
scariche elettrostatiche possono danneggiare i circuiti
integrati o i semiconduttori. Quando si maneggia il
modulo osservare le seguenti precauzioni:

» Toccare un oggetto collegato a terra per scaricare
eventuali cariche statiche

* Indossare un braccialetto per la messa a terra
regolamentare

» Non toccare il connettore del backplane o
i pin del connettore

» Non toccare i componenti del circuito all'interno
del modulo

e Se é disponibile, utilizzare una stazione di lavoro
antistatica

* Quando non viene utilizzato, tenere il modulo nel
suo involucro antistatico
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Rimozione ed inserimento sotto
tensione

Riepilogo del capitolo
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Questo modulo €& progettato per essere installato o rimosso con lo
chassis sotto tensione.

ATTENZIONE: Quando si inserisce o rimuove un
modulo con il backplane sotto tensione si puo verificare
un arco elettrico. Un arco elettrico pud causare danni a
persone o alle cose nei seguenti modi:

* inviando un segnale errato ai dispositivi di
campo del sistema e provocando movimenti
imprevisti della macchina o perdita del
controllo di processo.

 causando un’esplosione in un ambiente
pericoloso.

Il ripetersi di archi elettrici provoca un eccessivo logorio
dei contatti sia sul modulo che sul connettore di
collegamento. Contatti usurati possono creare una
resistenza elettrica che potrebbe compromettere le
prestazioni del sistema.

In questo capitolo sono stati descritti:

« che cosa fa il modulo

* le caratteristiche del modulo

* la conformita alle Direttive dell’Unione Europea
* le scariche elettrostatiche

« la rimozione ed inserimento sotto tensione

Il capitolo 2 trattera di come utilizzare Data Highway Plus.



Capitolo 2

Contenuto di questo capitolo

Che cosa é Data Highway Plus

Scelta dei dispositivi che &
possibile collegare

Concetti fondamentali sull’uso di Data
Highway Plus

Questo capitolo descrive i concetti di base di Data Highway Plus. La
seguente tabella descrive le varie sezioni di questo capitolo ele
relative pagine di riferimento:

Per informazioni su: Ved?re
pagina:

Che cosa & Data Highway Plus 2-1
Scelta dei dispositivi che & possibile collegare 2-1
Struttura dei collegamenti 2-2
Porta del terminale di programmazione 2-2
Criteri applicativi 2-3
Riepilogo del capitolo 2-3

Fondamentalmente Data Highway Plus é costituita da un cavo e da un
protocollo che collega computer e periferiche in modo che essi possano
comunicare. Il cavo utilizzato per una rete viene definito supporto di rete.

Un collegamento DH+ trasferisce dati tra PLC-5, SLC ed altri dispositivi
che utilizzano la rete DH+. Questi dispositivi sono chiamati stazioni. E
possibile collegare un massimo di 32 stazioni su un unico collegamento
DH+.

La seguente tabella elenca i dispositivi che é possibile collegare ad

una rete DH+.

Tabella 2.1
Dispositivi collegabili
Per: E possibile utilizzare: ITEs Cavi richiesti:
catalogo:

collegare i processori della famiglia PLC-3 a modulo adattatore di comunicazione scanner 1775-S5 1770-CD
DH+ 1775-SR5
collegare i processori della famiglia PLC-5 a processori PLC-5 classici ed avanzati serie 1785 1770-CD
DH+ con porte DH+ integrate

processori PLC-5 ControlNet ed Ethernet

con porte DH+ integrate
collegare sistemi Pl a DH+ modulo Resource Manager 5130-RM1 1770-CD

modulo Resource Manager 5130-RM2

Modulo interfaccia di comunicazione 5130-KA

Data Highway/Data Highway Plus
collegare computer IBM XT o AT compatibili modulo interfaccia di XT/AT Data Highway Plus 1784-KT 1770-CD
a DH+
trasmissione dati, gestione e diagnostica di reti  scheda interfaccia di comunicazione KTX 1784-KTX 1770-CD
locali su rete DH+
trasmissione dati, gestione e diagnostica di reti  scheda interfaccia di comunicazione KTXD 1784-KTXD 1770-CD
locali su rete DH+
Aggiungere memoria, memoria di massa e scheda di comunicazione PCMK 1784-PCMK gruppo cavi
capacita 1/0 ai computer tramite DH+ PCM6/B
collegare altri SLC a DH+ processore SLC-5/04 serie 1747 1770-CD
collegare AutoMax a DH+ Interfaccia DH+ AutoMax 57C-442 1770-CD

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998



2-2

Concetti fondamentali sull’'uso di Data Highway Plus

Struttura dei collegamenti

Considerazioni sul collegamento dorsale/discesa:

Se si utilizza una configurazione a dorsale/

discesa, usare i connettori di stazione 1770-SC e

seguire queste raccomandazioni sulla lunghezza

dei cavi:

* lunghezza del cavo della dorsale—dipende dalla
velocita di comunicazione del collegamento

« lunghezza del cavo di discesa — 30,4 m
(100 piedi)

Per ulteriori informazioni sulla configurazione
dorsale/discesa, consultare Cavo Data Highway/
Data Highway Plus/Data Highway II/

Data Highway-485 — Manuale per I'installazione,
pubblicazione 1770-6.2.2.

Porta del terminale di

Per collegare il modulo alarete DH+, utilizzare il cavo 1770-CD
(Belden 9463). Utilizzare una configurazione a margheritao a
dorsal e/discesa.

Accertarsi che nel sistemalalunghezzadei cavi non eccedai limiti
consentiti.

Importante; lalunghezza massimadel cavo per laDH+ dipende
dalla velocita di trasmissione. Configurare i dispositivi
su un collegamento DH+ in modo che comunichino
tutti alla stessa velocita.

Notare che il modulo 1756-DHRIO supporta la
comunicazione DH+ solo alla velocita di 57,6 kbps.
Assicurarsi di utilizzare il cavo corretto.

Per le configurazioni a margherita, utilizzare la seguente tabella per
determinare la lunghezza totale dei cavi.

Tabella 2.2
Lunghezza cavi corretta

Un collegamento DH+ che
funziona a questa velocita:

57,6 kbp 3048 m (10.000 piedi)

Non puo superare questa lunghezza:

Per un funzionamento corretto, terminemér ambe le estremita di un
collegamento DH+ utilizzando le resistenze esterne fornite con il
modulo 1756-DHRIO.

Tabella 2.3
Resistenza corretta

Se il collegamento I/0 DH+ funziona a: Usare una resistenza di questo tipo:
57,6 kbp 150 Q

Il connettore del terminale di programmazione € lo stesso
collegamento fisico del canale A. Vedere lo schema sottostante.

programmazione
—
= |
Connettore terminale di programmazione E—
Canale A 7+
o 41279
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Importante: quando si configurano gli interruttori del modulo,
ricordare che il connettore del terminale di
programmazione puo essere usato solo se il canale A &
configurato per DH+.
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Criteri applicativi

Riepilogo del capitolo

Durante la configurazione di un collegamento DH+ per il sistema,
considerarei criteri di cui sotto.

« Per ottenere tempi di risposta accettabili ridurre il numero di
nodi DH+. Considerare le dimensioni e la frequenza dei
messaggi scambiati tra i dispositivi.

e Limitare il numero di stazioni sulla rete se si desiderano
ottenere tempi di risposta di controllo piu veloci. Per
aggiungere ulteriori stazioni, creare reti DH+ separate.

» Non aggiungere o rimuovere stazioni dalla rete durante il
funzionamento della macchina o durante il processo. Se il
token della rete risiede in un dispositivo che é stato rimosso,
il token andra perso. La rete verra ristabilita
automaticamente, ma questo processo potrebbe durare
diversi secondi. Il controllo potrebbe essere inaffidabile o
interrotto durante questo periodo.

« Se possibile, non programmare processori on line durante il
funzionamento della macchina o del processo. Cio potrebbe
dar luogo a periodi prolungati di attivita DH+ che potrebbe
fare aumentare il tempo di risposta.

« Se possibile, aggiungere un collegamento DH+ separato per
programmare i processori per ottimizzare I'uso del
terminale di progammazione separandolo dal collegamento
DH+ di processo.

Questo capitolo ha trattato di:

« scelta dei dispositivi che & possibile collegare
* struttura dei collegamenti
« criteri applicativi

Il capitolo 3 descrivera come funziona la rete DH+.
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Capitolo 3

Funzionamento di DH+

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive il funzionamento di Data Highway Plus. La
seguente tabella descrive le varie sezioni di questo capitolo ele
relative pagine di riferimento:

Per informazioni su: Vedgre
pagina:
Due metodi di comunicazione 3-1
su Data Highway Plus
Uso dei messaggi DH+ 3-2
Vantaggi dei messagg DH+ 3-2
Messaggi DH+ locali 3-2
Prima della programmazione di un controllore 3-5
Messaggi DH+ remoti 3-6
Timeout dell’applicazione 3-11
Esempio di configurazione di instradamento DH+ 3-12
Uso del Protocollo di Controllo e Informazioni 3-13
Riepilogo del capitolo 3-14
Due metodi di comunicazione Il modulo 1756-DHRIO funziona da gateway/ponte per due metodi di

su Data Highway Plus comunicazione. Questi metodi sono:
» Messaggi DH+

» Messaggi del Protocollo di Controllo e Informazioni (CIP)

La seguente tabella riporta i dispositivi che supportano ciascun
metodo di comunicazione:

Tabella 3.1

Tipi di comunicazione sul modulo 1756-DHRIO

Tipo di comunicazione: Dispositivi che lo supportano:

Messaggi DH+ PLC-3
PLC-5
PLC-5/250
SLC-500
Logix5550
RSLinx 1.7
Interchange

Messaggi di RSLogix

Protocollo di Controllo e Informazioni (CIP) Logix5550

Questo capitolo fornisce una dettagliata spiegazione di ciascun
metodo. | capitoli successivi, invece, forniranno degli esempi su come
guesti metodi possono essere utilizzati.
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3-2 Funzionamento di DH+

Uso dei messaggi DH+

Vantaggi dei messaggi DH+

Messaggi DH+ locali
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Gran parte dei dispositivi con un canale DH+ supportano questo tipo
di comunicazione. Questi dispositivi sono elencati nella Tabella 2.1
Dispositivi collegabili di pagina2-1.

| messaggi DH+ possono essere ulteriormente suddivisi in due tipi:

» Messaggi DH+ locali
* Messaggi DH+ remoti

Prima di progettare un sistema di controllo specifico per le proprie
esigenze applicative, & necessario essere a conoscenza della
differenza tra messaggi DH+ locali e messaggi DH+ remoti.

| messaggi DH+ offrono i seguenti vantaggi:

« consentono di inviare messaggi tra dispositivi sullo stesso
collegamento

« consentono di inviare messaggi tra dispositivi su
collegamenti diversi

« sono compatibili con molti moduli Allen-Bradley esistenti

| dispositivi utilizzano i messaggi DH+ locali per la comunicazione
sullo stesso collegamento fisico.

Un dispositivo che utilizza i messaggi DH+ locale deve essere in
grado di:

 generare pacchetti DH+ locali
« supportare il protocollo DH+ locale
e inviare e ricevere messaggi

Un messaggio DH+ locale inviato su una rete DH+ dispone solo delle
informazioni di indirizzo necessarie a portare il messaggio ad un
nodo di destinazione sulla stessa rete DH+. Cio in un sistema limita
I'uso dei messaggi DH+ locali.

Il modulo 1756-DHRIO dispone di una funzione che consente l'uso
dei messaggi DH+ locali solo in casi limitati.
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Ricezione di messaggi DH+ locali su DH+

Dato che un messaggio DH+ locale inviato su unarete DH+ dispone
solo delleinformazioni di indirizzo necessarie a portare il messaggio
ad un nodo di destinazione sulla stessa rete DH+, il modulo 1756-
DHRIO che riceve questo messaggio non riesce ad identificare dove
inviare il messaggio. In questo caso il modulo 1756-DHRIO utilizzail
parametro di configurazione Sot Controller.

Il modulo 1756-DHRIO inviai messaggi DH+ locali chericeve ad un
unico slot del controllore (default = 0) configurato per ricevereil

canale DH+ sul modulo 1756-DHRIO. Per configurare il parametro

Slot Controller € necessario utilizzare lo strumento di configurazione
gateway ControlLogix (1756-GTWY).

Vi sono dei messaggi che, quando vengono ricevuti dal modulo
1756-DHRIO, non vengono inviati allo slot del controllore. In questo
caso, il modulo 1756-DHRIO genera una risposta al messaggio. Per
un elenco completo di questi messaggi consultare I'appendice A.

| messaggi DH+ localion richiedono una tabella di instradamento
completa. | messaggi DH+ localichiedono una tabella di
instradamento predefinita (sufficientemente vuota) o applicata
(adeguatamente completa e salvata), ed un slot del controllore
predefinito o applicato per ogni canale configurato per DH+.

Importante: i messaggi DH+ locali possono avere come
destinazione solo un controllore Logix5550 per canale
DH+. Inoltre, il Logix5550 deve risiedere nello stesso
chassis del modulo 1756-DHRIO che riceve il
messaggio.

Invio di messaggi DH+ locali su DH+

Se un canale del 1756-DHRIO riceve da un processore Logix5550
nello stesso chassis, un messaggio con ID del collegamento di
destinazione uguale a 0, il modulo invia il messaggio come messaggio
DH+ locale.

Importante: la destinazione del messaggio DH+ deve essere sullo
stesso collegamento DH+ del modulo 1756-DHRIO
che invia il messaggio. Inoltre, il Logix5550 deve
risiedere nello stesso chassis del modulo 1756-DHRIO
che invia il messaggio.
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Limiti dei messaggi DH+ locali

Quando si utilizzano messaggi DH+ locali, ricordare
guanto segue:

* | messaggi DH+ contengono solo un ID per un nodo della
rete DH+

* Un messaggio DH+ locale inviato all'lD di nodo di una
porta del modulo 1756-DHRIO, viene inviato ad un unico
slot del controllore configurato dall’utente

| messaggi di una rete DH+ non possono essere instradati
verso altre reti

Il seguente esempio mostra un PLC-5 che invia un messaggio alla
porta A del modulo 1756-DHRIO. Dato che lo slot del controllore per

la porta A é configurato a “0”, il messaggio viene inviato al
Logix5550 nello slot 0.

Logix5550

Modulo DHRIO

[8\ /8)
f Z %5 1§ = W
— = -

0]

@®

D, Canale A
i numero nodo: 010
[l stot del controliore = 0
W T niy
@] [§]
0o 1 2 3
)\ |-
0 0
:

Processore PLC-5 B
numero nodo: 025

41458
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Prima della programmazione
di un controllore

a_ | Per ulteriori informazioni . . .

Errori di instradamento nei messaggi DH+ locali

Se il modulo 1756-DHRIO ha problemi nell'instradare un messaggio
DH+, esso puo inviare una risposta con uno stato d’errore DO
esadecimale. Un PLC-5 visualizza questo errore come D000
esadecimale quando monitorizza I'istruzione di messaggio. Se si
riceve questo messaggio di errore:

« controllare l'istruzione di messaggio per accertarsi che sia
stato inserito un nodo di destinazione valido

« controllare la configurazione dello slot predefinito per
accertarsi che corrisponda alla posizione del Logix5550
nello chassis

e accertarsi che il modulo 1756-DHRIO sia alimentato

Prima di programmare le istruzioni a blocchi di messaggi nel
PLC-5/SLC, é necessario:

« stabilire quali collegamenti inviano e ricevono messaggi
DH+ locali

* tracciare una rete — accertarsi di rispettare i requisiti di
progettazione per i messaggi DH+ locali

e assegnare i numeri di nodo DH+

« utilizzare il software di configurazione del gateway
ControlLogix per inserire il numero di slot del controllore o
per lasciare lo slot controllore predefinito per ogni canale
configurato per DH+

Importante: questi passi di configurazione devono essere eseguiti
per ciascun modulo 1756-DHRIO del sistema.

Per ulteriori informazioni sul software di configurazione del gateway
ControlLogix, consultare Software di Configurazione Gateway
ControlLogix — Manuale dell’'utente, pubblicazione 1756-6.5.7.
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Messaggi DH+ remoti | dispositivi utilizzano i messaggi DH+ remoti per la comunicazione
tradispositivi su reti fisicamente separate.

Quando si utilizzano i messaggi DH+ remoti, € necessario includere
nellistruzione di messaggio quanto segue:

* ID del collegamento di destinazione — un numero
configurato dall’'utente rappresentante una rete del sistema

* nodo o slot remoto — nodo o slot sulla rete remota con cui si
desidera comunicare

Se il messaggio ha origine dalla DH+, & necessario includere anche:

* nodo DH+ locale — nodo della rete DH+ locale in grado di
instradare il messaggio

Se il messaggio ha origine da Ethernet, ControlNet o ControlLogix, &
necessario includere anche:

 un percorso CIP al primo modulo 1756-DHRIO

Il seguente esempio di messaggio DH+ remoto mostra un processore
PLC A che invia un messaggio ad un processore PLC B:

Modulo DHRIO j /@\ /@\

Chassis ControlLogix :.‘ w
- ‘\\\/ fl oo ooo EIEE
- Canale A —
= D - nod?: 020‘ —]
E @ ~ CanaleB ]
\ o= " nodo: 025 |
ID collegamento 1 \ I - B
A [©] O]
ID collegamento 2
0 0 0 0
. E
Y 4
0 % 0 a 0
41363 — T > ik
Processore PLC-5/25 A Processore PLC-5 B
nodo: 010 nodo: 030

Nell'esempio di cui sopra, &€ necessario includere nell’istruzione di

messaggio di instradamento del messaggio DH+ remoto, le seguenti
informazioni:

* nodo DH+ locale = 020
* ID collegamento di destinazione = 2

* nodo DH+ remoto = 030
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Un dispositivo che utilizzai messaggi DH+ remoti deve esserein
grado di:

* generare pacchetti DH+ remoti
« supportare il protocollo DH+ remoto
e inviare e ricevere messaggi

| messaggi DH+ remoti vanno utilizzati quando:

« il dispositivo di origine del messaggio o il dispositivo di
destinazione del messaggio e tra quelli elencati nella
Tabella 2.1 Dispositivi collegabili di pagina 2-1

* nel percorso del messaggio, tra origine e destinazione, vi &
un collegamento DH+

« il dispositivo di origine del messaggio ed il dispositivo di
destinazione del messaggio si trovano su reti diverse oppure
la destinazione del messaggio si trova in uno chassis
ControlLogix ed esiste piu di un Logix5550 di destinazione
nello chassis stesso

Per utilizzare i messaggi DH+ remoti, ogni rete di origine o di
destinazione deve avere un ID di collegamento univoco. Il

modulo 1756-DHRIO richiede che questi ID di collegamento siano
dei numeri decimali compresi tra 1 e 199. Ogni canale DH+ di un
1756-DHRIO deve avere il proprio ID di collegamento univoco.

La rete di origine € la rete da cui il messaggio viene inviato. La rete di
destinazione ¢ la rete verso cui il messaggio € indirizzato. Questa
definizione vale per tutte le reti di origine e di destinazione, a
prescindere che si tratti di DH+, di ControlNet, di Ethernet o di uno
chassis ControlLogix.

Importante: nei messaggi DH+ remoti, lo chassis ControlLogix
deve essere considerato come una rete separata ed
indipendente. Un sistema composto da una rete DH+ e
da uno chassis ControlLogix &€, dunque, un sistema con
due collegamenti.

Se in uno chassis ControlLogix esistono piu controllori
di destinazione Logix5550, lo chassis ControlLogix
deve essere un collegamento separato ed indipendente
per i messaggi DH+.
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- Per ulteriori informazioni . . .

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998

I modulo 1756-DHRIO contiene unatabella di instradamento

definita dall’utente in base all'applicazione. Per configurare la tabella
di instradamento & necessario utilizzare lo strumento di
configurazione gateway ControlLogix (1756-GTWY).

Per ulteriori informazioni sul software di configurazione del gateway
ControlLogix, consultare Software di Configurazione Gateway
ControlLogix — Manuale dell’'utente, pubblicazione 1756-6.5.7.

Utilizzando la tabella di instradamento, il modulo 1756-DHRIO
permette ai dispositivi esistenti, ad esempio PLC-5, di utilizzare per i
messaggi 'l'indirizzamento remoto DH+'. La tabella di instradamento
utilizzata nel modulo 1756-DHRIO, contiene informazioni per
guidare i messaggi DH+ remoti ai nodi ‘remoti’ di reti diverse.

Prima di programmare le istruzioni a blocchi di messaggio nel
controllore, & necessario:

« stabilire quali collegamenti inviano e ricevono messaggi
DH+ remoti

« pianificare una rete — accertarsi di rispettare i requisiti di
progettazione per i messaggi DH+ remoti

Quando si utilizzano i messaggi DH+ remoti, &€ necessario anche:

e assegnare dei humeri di collegamento — i numeri
devono essere valori decimali compresi tra 1 e 199. E
possibile assegnare ID di collegamento anche allo
chassis ControlLogix. Ricordare che il terminale di
programmazione ed il canale A sono lo stesso collegamento
fisico.

e assegnare i numeri di nodo DH+

« utilizzare il software di configurazione gateway
ControlLogix (1756-GTWY) per inserire le tabelle di
instradamento in ciascun modulo 1756-DHRIO.
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Limiti dei messaggi DH+ remoti

| messaggi DH+ remoti, quando sono inviati tramite ControlNet,
Ethernet e lo chassis ControlLogix, sono in realta incapsulati in
messaggi CIP (Control and Information Protocol — Protocollo di
controllo ed informazioni) ed inviati a connessioni di Protocollo di
controllo ed informazioni. Sebbene tutto cio sia trasparente per
I'utente, vi sono dei limiti di risorse nell'utilizzare il Protocollo di
controllo ed informazioni sul 1756-DHRIO.

Il modulo 1756-DHRIO supporta 32 connessioni CIP per canale
DH+. Queste connessioni vengono stabilite quando i dispositivi
vogliono inviare un messaggio DH+ da un canale DH+ del 1756-
DHRIO e quando questo riceve dei messaggi DH+. Il modulo
1756-DHRIO recupera le connessioni che non vengono usate.

A causa dei vari percorsi coinvolti, il modulo 1756-DHRIO risponde
alla ‘mancanza di connessioni’ in uno dei seguenti modi:

« il modulo 1756-DHRIO, qualora non ci siano connessioni
disponibili, genera un errore di instradamento (vedere
pagina 4-9) su DH+ per richieste di messaggi DH+.

« chi ha dato origine al messaggio puo generare un timeout di
applicazione (vedere pagina 3-11) qualora un 1756-DHRIO
remoto non ha connessioni disponibili per la risposta ad un
messaggio DH+.

« chi ha dato origine al messaggio puo ricevere un errore di
‘mancanza di connessioni’ se il percorso dall’origine al
modulo 1756-DHRIO & uno chassis ControlLogix,
ControlNet o Ethernet.

Errori di instradamento nei messaggi DH+ remoti

Se il modulo 1756-DHRIO ha dei problemi nell’instradare un
messaggio DH+ remoto, esso pud inviare una risposta con uno stato
d’errore DO esadecimale. Un PLC-5 visualizza questo errore come
D000 esadecimale quando monitorizza I'istruzione di messaggio. Se
si riceve questo messaggio di errore:

« controllare l'istruzione di messaggio per accertarsi che
siano stati inseriti un nodo di gateway, un ID di
collegamento ed un nodo di destinazione validi

« controllare la tabella di instradamento di ciascun modulo
DH+ tramite cui passa il messaggio

e accertarsi che tutti i moduli 1756-DHRIO siano collegati ed
alimentati
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Informazioni di configurazione Quando si utilizzano messaggi DH+, & necessario utilizzare o la
nei messaggi DH+ configurazione di default oppure scrivere una configurazione
specifica per I'applicazione.

Le seguenti informazioni di configurazione vengono memorizzate
nella memoria non volatile del modulo 1756-DHRIO quando si
applica la configurazione utilizzando il software di configurazione
gateway (1756-GTWY):

» qualsiasi tabella di instradamento che pud essere necessaria
per inviare messaggi DH+ attraverso il modulo — deve
essere applicata alla configurazione del modulo
separatamente dalle altre informazioni

« |o slot del controllore di ciascun canale DH+ — deve essere
applicata alla configurazione del modulo separatamente
dalle altre informazioni

* numero di slot del modulo
* numero di serie dello chassis

Importante: se si ripristinano i valori di default utilizzando il
software di configurazione gateway (1756-GTWY),
il numero di slot ed il numero di serie dello chassis
vengono memorizzati nella memoria non volatile del
modulo 1756-DHRIO, ma non viene utilizzata nessuna
tabella di instradamento e lo slot del controllore di
entrambi i canali DH+ € impostato a 0.

Generazione di errori di configurazione

Quando si inserisce un modulo 1756-DHRIO in uno chassis
ControlLogix, le informazioni di configurazione memorizzate nella
memoria non volatile del modulo vengono confrontate con il numero
di slot ed il numero seriale dello chassis in cui € inserito. Se le
informazioni non corrispondono, il modulo 1756-DHRIO genera un
errore di configurazione.

Per un elenco completo degli errori di configurazione visualizzabili
dal modulo 1756-DHRIO, vedere il capitolo 13.
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Timeout dell’applicazione Sesi verificaun errore quando si invia un messaggio ad un
collegamento remoto, alla stazione che invia il messaggio apparira
come un timeout dell’applicazione poiché i messaggi di errore non
ritornano indietro. Se si verifica un errore durante l'instradamento,
€ss0 puo essere tralasciato.

Per esempio, se un processore PLC 5/40 invia un messaggio ad un
processore PLC ed i buffer del processore PLC-5/25 sono pieni,
accadono tre cose:

« il processore PLC-5/25 rifiuta il messaggio perché i buffer
sono pieni

* Se son si riceve nessuna risposta, I'origine rileva un timeout
dell’applicazione

* I'origine incrementa il conteggio degli errori

Il processore PLC-5/40 puo tentare di inviare il messaggio
successivamente.

Esempio di timeout dell’applicazione

Modulo DHRIO Modulo DHRIO
/ @ \ O \
Chassis ControlLogix . ‘ ‘ / @
== =
Collegamento DH+ 1 -] .
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, - (T, - - \, I \, i | | D»
! — T B ‘
Messaggi instradati sul ’ T ; w
backplane i :
‘ @] !Q‘ | buffer del PLC-5/25
Y A 0k =l _ A sono pieni
‘ :\ﬁ Il PLC-5/40 rileva un ‘ g o
! timeout dell’applicazione Collegamento”
0 .| edincrementa il conteggio : DH+2 g8
— i] degli errori | - - - ? o
,,,,,,, » = ]
o il
Processore PLC-5/40 Processore PLC-5/25 19770
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Esempio di configurazione per la figura sottostante mostra un esempio di configurazione per
I'instradamento DH+ l'instradamento di DH+.

| numeri di nodo su DH+ sono in ottale. | numeri di nodo su
ControlNet ed i numeri di slot dello chassis ControlLogix sono in
decimali. Gli ID dei collegamenti per tutte le reti sono in decimale.

Importante: alcuni dispositivi della figura hanno lo stesso numero
di nodo perché si trovano su reti differenti. | dispositivi
sulla stessa rete devono avere numeri di nodo univoci. |
numeri di nodo vengono assegnati dall'utente.

Modulo 1756-DHRIO Modulo 1756-CNB ——Maodulo 1756-DHRIO
Nodo Can. A: 015 nodo: 20 nodo: 030
Nodo Can. B: 016 nodo: 031
Processore PLC-5/25 Controllore 1756-L1 Controllore 1756-L1M1
nodo: 030 slot 0 slot 5
. ofp  Chassis ControlLogix g 9
:®‘f ID collegamento 6 | [ ©\ Y 18\ y DHa :®&
UE] . o [== = ‘ = | °: = ID collegamento 4 OE] a
§ — | - il
I
| 2] Processore PLC-5/15
DH+ \ 0 H B nodo: 020
5| : i '
ID collegamento 1 B B ST DH+
’ N 3 ID collegamento 5
DH+ T [©]
ID collegamento 2
Ok o oo ofy 0 0 0 0
I i i
UE] 0 0| 0 ControlNet ID 0 0 0 i 0
%D collegamento 3 i{ i{
Processore PLC-5/25 Processore PLC-5/40 Processore PLC-5C Processore PLC-5/60
nodo: 020 nodo: 020 nodo: 35 nodo: 020
0 0
i Processore PLC-5C
0 0 .
5 nodo: 45
S ° 41285
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Uso dei messaggi CIP (Control and
Information Protocol)

Modulo controllore
Logix5550

Sistema ControlLogix 1

Il protocollo di controllo ed informazioni (CIP) & un nuovo protocollo
utilizzato come meccanismo di comunicazione sugli chassis
ControlLogix, sulla rete ControlNet e su Ethernet con protocollo
EPIC.

Come i messaggi DH+, i messaggi CIP supportano la comunicazione
tra dispositivi sullo stesso collegamento e su collegamenti fisicamente
separati. | messaggi CIP, pero, utilizzano un sistema diverso di
instradamento.

Il protocollo CIP utilizza il concetto di ‘percorso relativo’ per
'instradamento dei messaggi. Dato che il messaggio, o la
connessione su cui il messaggio viene inviato, contiene tutte le
informazioni necessarie per l'instradamento, i messaggi CIP non
richiedono tabelle di instradamento o ID di collegamento. Per
ulteriori informazioni sui percorsi, vedere il capitolo 4.

Dispositivi quali quelli di ControlLogix, quelli che utilizzano la rete
ControlNet e che utilizzano il protocollo EPIC su Ethernet,
supportano guesto nuovo tipo di comunicazione.

Importante: il modulo 1756-DHRIO supporta il collegamento
in ponte dei messaggi CIP su DH+. Il modulo
1756-DHRIO non supporta il ponte dei dati /0O CIP
da un controllore Logix5550 ad un modulo 1/O 1756.

L'origine e la destinazione del messaggio, honché tutti

i moduli ed i collegamenti tra questi, devono supportare
il protocollo CIP.

Sistema ControlLogix 2

] — Modulo DH+ Modulo controllore — — Modulo DH+
& 5 Logix5550 5 5
481 _[8Y 8\ _[8)
| 23| B2 [ = °s] gl ==l
== =
U s T
o Nodo: 001 0 [t
ol - - . -
) = ’ y Nodo: 002
N i\ . ;
e 41289
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Limiti dei messaggi CIP

I modulo 1756-DHRIO supportail collegamento in ponte di un

massimo di 5 connessioni CIP. Queste 5 connessioni sono comprese

nelle 32 connessioni per canale DH+. Per cui se un modulo 1756-

DHRIO ha utilizzato 30 connessioni per I'instradamento dei messaggi
DH+, puo utilizzare solo 2 connessioni per collegare in ponte, tramite
il modulo, un messaggio CIP.

Riepilogo del capitolo Questo capitolo ha trattato di:

* metodi di comunicazione

« instradamento di messaggi DH+ locali
« instradamento di messaggi DH+ remoti
« instradamento di messaggi CIP

Il capitolo 4 trattera di come utilizzare il terminale di
programmazione su DH+.
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Capitolo 4

Funzionamento del terminale di
programmazione su DH+

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive come collegare il terminale di
programmazione a DH+. La seguente tabella descrive il contenuto di
questo capitolo:

. - Vedere

Per informazioni su: N
pagina:

Connessione del terminale di programmazione 41
a DH+ mediante RSLogix 5
Connessione del terminale di programmazione 4-2
a DH+ mediante RSLogix 500
Connessione del terminale di programmazione 4-3
a DH+ mediante RSLogix 5000
Definizione dei percorsi di connessione 4-5
Riepilogo del capitolo 4-9

Per collegareil terminale di programmazione a DH+ tramiteiil
modulo 1756-DHRIO, & necessario utilizzare il software di
programmazione specifico per I'applicazione.

Connessione del terminale di Per applicazioni che collegano RSLogix 5 ad un PLC-5:
programmazione a DH+ o _
mediante RSLogix 5 1. Awviare il software RSLogix 5.

2. Dal menu Comunicazioni, selezionare Who Active Go Online,
come mostrato sotto:

g RSLogix 5
[RERRNETN Corns

”D = E Syztern Comms...

Who Active Go Online k

OFFLIME Ga Online !jf
[orn . Upbas g

Diriver: [unknawm) Mode: C

Toolz: ‘Window Help

Cul

Questa comando avvia I'applicazione Who di RSLinx che consente di
usare RSLinx per visualizzare i moduli del sistema ControlLogix
selezionato.
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3. Per spostarsi nel sistemadi controllo, compreso DH+, selezionare
il modulo e fare doppio clic su questo.

Per istruzioni dettagliate sull'uso delle applicazioni Who, consultare
5 Per ulteriori informazioni . . . RS_Lin_x —'Guida_l per I_’utente, pubblicazione 9399-WAB32LUG o la
guida in linea di RSLinx.

Connessione del terminale di Per applicazioni che collegano RSLogix 500 ad un SLC-5/04, &
programmazione a DH+ mediante necessario.
RSLogix 500

1. Awvviare il software RSLogix 500.

2. Dal menu Comunicazioni, selezionare Who Active Go Online,
come mostrato sotto:

& RSLogix 500
File Miew A Toolz 'Window Help

0=\ & || n.i |'
OFFLINE ~ GoOnline !j
[Noas ok %

Diriver: [unk o)

Questo comando avvia I'applicazione Who di RSLinx che consente
di usare RSLinx per visualizzare i moduli del sistema ControlLogix
selezionato.

3. Per spostarsi nel sistema di controllo, compresa DH+, selezionare
il modulo e fare doppio clic su questo.

Per istruzioni dettagliate sull’uso delle applicazioni Who, consultare
41 Per ulteriori informazioni . . . RSLinx — Guida per I'utente, pubblicazione 9399-WAB32LUG o la
guida in linea di RSLinx.
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Connessione del terminale di Per applicazioni che collegano RSLogix 5000 ad un Logix5550, &

programmazione a DH+ mediante necessario configurare l'appropriato driver di comunicazione per la

RSLogix 5000 rete che collega la stazione di lavoro utilizzante I'RSLogix 5000 ed il
Logix5550.

Il driver di comunicazione fa si che il controllore possa comunicare
sulla rete. E necessario configurare i driver di comunicazione nel
software RSLinx e poi selezionare il driver appropriato nel software
di programmazione.

Per configurare, tramite il software di programmazione, i driver di
comunicazione disponibili per il controllore Logix5550:

1. Awviareil software RSLogix 5000.

2. Dal menu Comunicazioni, selezionare Configura, come mostrato

sotto:
‘o’ RSLogix 5000 - sample
File Edit Wiew Search Logic MU Tool:  ‘wWindow

a(S|E| 2| || IR
; Go Online
IfoIlne INU P =
E e Aetive Ee Hhline
|N0 Edits E |F0rc:es [ Upload &s...
Drriver: AB_DF1-1 Download

tMode 3
[S{earn Eaults

nple

Controller Tags

3. Selezionare la scheda Comunicazioni sulla schermata Opzioni
stazione di lavoro e compilare le seguenti informazioni.

In questo campo: Digitare:

Driver Questo & un campo di sola visualizzazione che descrive il
protocollo di comunicazione del driver selezionato.

Utilizzare il menu a discesa per selezionare il driver:

ControlNet (AB_KTC)

DF1 (AB_DF1)

DH+ (AB_KT)

Ethernet (TCP)

Percorso Questo & il percorso di connessione verso il controllore
con cui si desidera comunicare dalla scheda di
comunicazione a cui si & collegati. Il percorso consiste in
una sequenza di numeri decimali separati da virgole.

Il campo visualizza fino a tre righe per i percorsi pit
lunghi. E disponibile una barra di scorrimento se non &
possibile visualizzare tutto il campo.

Recente Questo pulsante consente di passare alla finestra di
dialogo Configurazioni recenti dove e possibile scegliere
tra le configurazioni recenti memorizzate dalla stazione di
lavoro.

| driver configurati tramite il software di programmazione devono
prima essere stati configurati con il software RSLinx.
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Dopo avere configurato il driver di comunicazione, & necessario:

4. Selezionare il menu Comunicazioni e scegliere Vai on-line,
come mostrato sotto:

% RSLogix 5000
File Edit “iew Search Logic gyl

Tool: Wi
B|@|u] G| $|m[e_ S

INn Cantroller :I INn Farc Upload

IND Editz ;I IFnlces[ Download
Diriver; 4B_DF1-1

Broaram Made
Eun kode
Test tode

Clear Eaults
Go Ta Faults

Questo comando avvia I'applicazione Who di RSLinx che consente
di usare RSLinx per visualizzare i moduli del sistema ControlLogix
selezionato.

5. Per spostarsi nel sistema di controllo, compresa DH+, selezionare
il modulo e fare doppio clic su questo.

Per istruzioni dettagliate sull'uso delle applicazioni Who, consultare
W ! guida in linea di RSLinx.
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Definizione dei percorsi di
connessione

Quando s configura una comunicazione controllore-controllore o
stazione di lavoro-controllore, puo essere necessario configurare un
percorso di connessione. Il percorso di connessione inizia dal
controllore o dalla scheda comunicazioni della stazione di lavoro.

Per creare un percorso di comunicazioni seguire questi passi:

1. Separare il numero o l'indirizzo inserito in ogni passo con una
virgola. Tutti i numeri sono decimali per default. E possibile
inserire qualsiasi numero, purché diverso dall'indirizzo IP
Ethernet, in un’altra base se si utilizza il prefisso IEC-1131
(8# per ottale, 16# per esadecimale). Gliindirizzi IP Ethernet
sono sempre numeri decimali separati da punti.

2. Per creare il percorso, inserire uno o ggmenti che conducono
al controllore. Ogni segmento di percorso porta da un modulo
all'altro tramite il backplane ControlBus o tramite una rete DH+,
ControlNet o Ethernet.

E possibile avere solo 8 percorsi che portano al controllore.

Ogni segmento del percorso contiene due numeri:

X,y
Dove:
Questo: é:
X il numero del tipo di porta utilizzata per uscire dal modulo in cui ci si
trova:
0 porta DH+ da una scheda KT
1 backplane da un qualsiasi modulo 1756
2 porta RS232 da un controllore 1756-L1
2 porta ControlNet da una scheda KTC o modulo 1756-CNB
2 porta Ethernet da un modulo 1756-ENET
2  porta DH+ sul canale A da un modulo 1756-DHRIO
3 porta DH+ sul canale B da un modulo 1756-DHRIO
, separa il primo ed il secondo numero del segmento di percorso
y indirizzo del modulo cui ci si indirizza

Per Indirizzo si intende:

Backplane ControlBus  numero di slot (0-16 decimale)

Rete DF1 indirizzo della stazione della rete (0-254)
Rete ControlNet numero di nodo (1-99 decimale)

Rete DH+ numero di nodo (0-77 ottale)

Rete Ethernet indirizzo IP (quattro numeri decimali

separati da punti)

Se si hanno pitu segmenti di percorso € necessario separare ciascun
segmento con una virgola (,).
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Esempi di percorsi di connessione

seguenti esempi si basano su questo sistema

Terminale di
programmazione

ControlNet = porta 2
DH+ =porta 0 -7

i ‘ ControlNet‘
DH+

\
\

DH+
Ethernet
ControlNet

en serie

Indirizzo IP Ethernet = 21.21.21.21

ControlNet = nodo 42

g g § g g

£ g |+ 2 £ g +
= = =
8 g 3 8 8 g | &
2 2 2 2 2 2 2
= = S AB = = = =
! ControlNet =nodo 49 .____: ' !
T Indirizzo IP Ethernet = 34.34.34.34 . _ . ‘
DH+=n0d0 037 - - - - ccoomeeao .
A B

g s |, g
< =
8 5 | & ]
g g |8 g

puerto 1 = backplane
puerto 2 = ControlNet '

Direccion IP Ethernet IP = 127.127.127.12
puerto 1 = backplane

DH+ = nodo 24

puerto 1 = backplane

puerto 2 = canal A = nodo 025
puerto 3 = canal B = nodo 026
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Rete: Esempio: Descrizione:
seriale Da terminale di programmazione a modulo Configurare il driver DF1.

controllore in rack logico. Lasciare vuoto il percorso di connessione.

Uso di DF1

Caricamento della logica dal controllore locale.

(il controllore & collegato direttamente con il

terminale di programmazione)

Da terminale di programmazione a modulo Configurare il driver DF1.

controllore in rack remoto. Inserire il percorso di connessione: 1, 0, 2, 42,1, 9

IL(J)Sc(;Iii) DF1 (collegato al controllore nel rack 1 = porta backplane del controllore Logix5550 nello slot 6 dello chassis locale

Uso di ControlNet per collegamento in ponte 0 = numero di slot del modulo 1756-CNB dello chassis locale

con lo chassis remoto 2 = porta ControINet del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis locale
42 = nodo ControlNet del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis remoto
1 = porta backplane del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis remoto
9 = numero di slot del controllore nello chassis remoto

ControlNet Da terminale di programmazione a modulo Configurare il driver ControlNet.

controllore in chassis remoto. Inserire il percorso di connessione: 2,49, 1,0, 2,42,1,9

Uso di ControlNat in tutto il sistama. 2 = porta ControINet della scheda di comunicazione KTC della stazione di lavoro
49 = nodo ControlNet del modulo 1756-CNB nello slot 7 dello chassis locale
1 = porta backplane del modulo 1756-CNB nello slot 7 dello chassis locale
0 = numero di slot del modulo 1756-CNB dello chassis locale
2 = porta ControlNet del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis locale
42 = nodo ControlNet del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis remoto
1 = porta backplane del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis remoto
9 = numero di slot del controllore nello chassis remoto

Ethernet  Da terminale di programmazione a modulo Configurare il driver Ethernet.

controllore in rack remoto. Inserire il percorso di connessione: 1,1, 2, 127.127.127.12, 1,9

IMPORTANTE: il percorso di connessione non
comprende il segmento che va dalla scheda

Ethernet del terminale di programmazione al 1 = numero di slot del modulo 1756-ENET nello chassis locale
modulo Ethernet dello chassis locale, in quanto

il driver Ethernet & configurato per il modulo
Ethernet g|a presente nello chassis locale 127.127.127. 12 = indirizzo IP del modulo 1756-ENET nello chassis remoto

1 = porta backplane del modulo 1756-ENET nello slot 8 dello chassis locale

2 = porta Ethernet del modulo 1756-ENET nello slot 1 dello chassis locale

Collegamento in ponte tramite Ethernet 1 = porta backplane del modulo 1756-ENET nello slot 1 dello chassis remoto
9 = numero di slot del controllore dello chassis remoto
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Rete: Esempio:

Descrizione:

DH+ Programmazione del controllore nello slot 9
dello chassis remoto.

Passaggio da DH+ allo chassis locale.

Collegamento in ponte con lo chassis remoto
tramite ControlNet.

Configurare il driver DH+.

Inserire il percorso di connessione: 0, 8#37,1, 0, 2,42,1,9

0 = porta DH+ della scheda di comunicazione KT della stazione di lavoro

81#37 = nodo DH+ ottale del modulo 1756-DHRIO nello slot 9 dello chassis locale
1 = porta backplane del modulo 1756-DHRIO nello slot 9 dello chassis locale

0 = numero di slot del modulo 1756-CNB dello chassis locale

2 = porta ControlNet del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis locale

42 = nodo ControlNet del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis remoto

1 = porta backplane del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis remoto

9 = numero di slot del controllore dello chassis remoto

Programmazione del controllore nello slot 9
dello chassis remoto.

Passaggio da DH+ allo chassis locale.

Collegamento in ponte con il controllore remoto
tramite DH+.

Configurare il driver DH+.

Inserire il percorso di connessione: 0, 8#37, 1, 2, 3, 8#24,1,9

0 = porta DH+ della scheda di comunicazione KT della stazione di lavoro

81#37 = nodo DH+ ottale del modulo 1756-DHRIO nello slot 9 dello chassis locale
1 = porta backplane del modulo 1756-DHRIO nello slot 9 dello chassis locale

2 = numero di slot del modulo 1756-DHRIO nello chassis locale

3 = canale B del modulo 1756-DHRIO nello slot 2 dello chassis locale,
configurato per DH+

8#24 = nodo DH+ del modulo 1756-DHRIO nello slot 2 dello chassis remoto
1 = porta backplane del modulo 1756-DHRIO nello slot 2 dello chassis remoto

9 = numero di slot del controllore dello chassis remoto

ControlNet  Uso di vari tipo di connessioni di rete tramite
Ethernet  ponti di reti diverse:

DH+ e DF1 (collegato al modulo controllore
nel rack locale)
¢ da ControlNet allo chassis remoto
¢ da Ethernet allo chassis locale
¢ da DH+ allo chassis remoto

Configurare il driver DF1 (per gestire le prestazioni di caso peggiore)

Inserire il percorso di connessione: 1,0, 2,42, 1,1,2,21.21.21.21,1, 2, 2, 8#25,
1,9

1 = porta backplane del controllore Logix5550 nello slot 6 dello chassis locale

0 = numero di slot del modulo 1756-CNB dello chassis locale

2 = porta ControlNet del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis locale

42 = nodo ControlNet del modulo 1756-CNB nello slot O dello chassis remoto

1 = porta backplane del modulo 1756-CNB nello slot 0 dello chassis remoto

1 = numero di slot del modulo 1756-ENET nello chassis remoto

2 = porta Ethernet del modulo 1756-ENET nello slot 1 dello chassis remoto
21.21. 21. 21 = indirizzo IP del modulo 1756-ENET nello slot 1 dello chassis locale
1 = porta backplane del modulo 1756-ENET nello slot 1 dello chassis locale

2 = numero di slot del modulo 1756-DHRIO nello chassis locale

2 = canale A del modulo 1756-DHRIO nello slot 2 dello chassis locale,
configurato per DH+

8#25 = nodo DH+ del modulo 1756-DHRIO nello slot 2 dello chassis remoto
1 = porta backplane del modulo 1756-DHRIO nello slot 2 dello chassis remoto

9 = numero di slot del controllore dello chassis remoto
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Riepilogo del capitolo Questo capitolo ha descritto come utilizzare il terminale di
programmazione su DH+.

Il capitolo 5 descrivera alcuni esempi di messaggi da PLC a PLC.
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Capitolo 5

Messaggi tra PLC-5 o SLC-5/04 e PLC-5
o SLC-5/04

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive come utilizzarei messaggi DH+ traPLC-5 e
tra SLC-5/04. La seguente tabella descrive le varie sezioni di questo

capitolo elerelative pagine di riferimento:

. _ Vedere

Per informazioni su: .
pagina:

Messaggi DH+ tra PLC-5 5-2
e un modulo 1756-DHRIO
Messaggi DH+ tra SLC-5/04 5-5
con due moduli 1756-DHRIO e
uno chassis ControlLogix
Messaggi DH+ tra PLC-5 e 5-9
piu chassis ControlLogix
Messaggi DH+ da PLC-5 a PLC-5C 5-13
su ControINet
Riepilogo del capitolo 5-16

Questo capitolo descrive quattro applicazioni di esempio che
utilizzano i messaggi DH+ tra controllori programmabili. Ciascun
esempio spiega quali pass effettuare per eseguire queste operazioni.

Importante: negli esempi si utilizzano dei PLC-5 e degli SLC-5/04
per inviare messaggi DH+. L'uso di questi dispositivi
ha uno scopo esclusivamente dimostrativo e non
costituisce una limitazione delle capacita del modulo
1756-DHRIO. Negli esempi in cui si usano PLC-5 si
potrebbero, infatti, utilizzare degli SLC-5/04 e
viceversa.
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Messaggi DH+ tra PLC-5 e un Questa applicazione invia un messaggio DH+ da un processore PL C-
modulo 1756-DHRIO 5 A ad un processore PLC-5 B tramite un modulo 1756-DHRIO. Per

I'invio del messaggio si richiede I'uso di messaggi DH+ remoti.

Il seguente schemaillustrai passi da seguire per utilizzare
tale applicazione:

Modulo DHRIO

[8\ [8)

Chassis ControlLogix :.‘ w
Impostazione ] \\/@ boo | coo| ooo w
dei selettori del ﬁ L Canale A
1 modulo ~ F " numero nodo: 010
pagina 5-3 B ‘
E @ - gzr:::'anodO' 020
Collegamento DH+ = - ’
ID collegamento 1 ‘TH | | ! J
[©] O]
Collegamento DH+
Configurazione ID collegamento 2
della tabella di g 3 7 3
instradamento o8 o8
pagina 5-3 i Y °
0 0 0 0
- N = —
Processore PLC-5/25 A Processore PLC-5 B
numero nodo: 015 numero nodo: 025
41363
Configurazione delle
3 istruzioni Msg

pagina 5-4
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1 Impostazione dei

selettori del
modulo

Vedere impostazione selettori 1-5

Configurazione
della tabella di

instradamento

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6

Impostazione dei selettori del modulo

In questa applicazione, siail canale A cheil canale B del
modulo 1756-DHRIO devono essere impostati per DH+. Impostare i
selettori come mostrato sotto.

Canale A Canale B

2 2
1 3 1 3 . .
0 @4 0 @4 Entrambi i canali sono
[ [ impostati per DH+.

Selettori canale B Selettori canale A

<9, s 9, 9, Il canale A ha un indirizzo di
(Do =, D) [A%  nodo 10 ed i canale B 2.
€ 2z I € 2z I € 2z I € 2z I

41414

Configurazione di una tabella di instradamento per il modulo
1756-DHRIO

1. Utilizzareil software di configurazione gateway ControlLogix

(1756-GTWY) per impostare unatabella di instradamento per il
modulo 1756-DHRIO. Latabella deve apparire in questo modo:

1 ControlLogix Gateway - 1756-DHRID [C:\Progr

File Edit Help

D|={=| 2| %]
General | Channel A-Diagnostics
Routing T able-Configuration | Chai

1756-DHRIO - Slat O
- Channel & - DH+ [Link 1]
e Channel B - DH+ [Link 2]

2. Applicare la tabella di instradamento all'applicazione.
Importante: i numeri di slot del controllore dei canali configurati

per DH+ devono essere applicati o riportati al valore di
default utilizzando le apposite schede software.

In questo esempio, i valori del controllore non hanno
importanza tuttavia, se non si inserisce un valore,
specifico o di default, verra generato un errore di
configurazione per quel canale.

Per ulteriori informazioni su come configurare una tabella di
instradamento utilizzando il software di configurazione del gateway
ControlLogix (1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Configurazione delle istruzioni di messaggio

Per configurare le istruzioni di messaggio per PLC-5 é necessario
utilizzare RSLogix5. Le istruzioni di messaggio devono apparire in
guesto modo:

Configurazione delle

istruzioni Msg

Consultare la Guida di riferimento al set di Ramo ladder
istruzioni per PLC-5, pubblicazione 1785-6.1 —

MEG

—— EeadWrite Messaze —E:EH::I—

Comtrol ~ MGLO0 —{DH —
Setap Secreen —E:ER?_:I—

Schermata di impostazione

=4 MSG - Rung #2:0 - MG10:0

General
This PLC-5 — Control Bit
Communication Command : |[PLC5 Typed Write ] Ignare if timed out (T0J: [0 |
Data Table Address : [N715 Ta be refired (MR [0 ]
Size in Elements : [10 Auwaiting Execution [EWW]: E
Port Mumber: |14 Continuouz Run (COJ: E
: Eror [ERE [0 ]
Target Device Message done [DM]: E
Data Table Address: [N10:0 Meszage Transmitting [ST]: E
Local DH+ Mode [Octall: [10 Message Enabled ([ENJ: [0]
Local / Remate : El
Riemate Link Type: [Dats Highway I frEm
Node: User: [0 | Error CodefHex): O
Fiemate Bridge Link 10:
Error Description
’7 Mo erars

Importante: quando si selezionaTlpo di collegamento remoto in
RSLogix 5, & possibile sceglierdbata Highway
oppureData Highway Il. Il campoUtente viene
visualizzato solo in Data Highway II.

La voceUtente non é richiesta dall’applicazione e in
genere é impostata a 0.

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di

messaggio utilizzando RSLogix5, consultare la guida in linea del
programma.
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Messaggi DH+ tra SLC-5/04 Questa applicazione invia un messaggio DH+ da un processore SLC-
con due moduli 1756-DHRIO e uno 5/04 A ad un processore SL.C-5/04 B tramite due moduli 1756-
DHRIO nello stesso chassis. Per I'invio del messaggio € richiesto

hassis ControlLogix i i i
chassis ControlLog l'uso dei messaggi DH+ remoti.

Il seguente schemaillustrai passi da seguire per utilizzare
tale applicazione:

Modulo DHRIO Modulo DHRIO
(81 [[8)

Ly

Impostazione dei
1 selettori del modulo

ﬂ”

Chassis ControILoglx =
pagina 5-6 — i
-
B
Collegamento DH+ B B - Canale B )
ID collegamento 1 Canale B r num\e;o nodo: 030
| numero nodo: 020 2] @‘
Configurazione Collegamento DH+
2 della 1° tabella ID collegamento 2
di instradamento
agina 5-7
Pag Jin [ Jin [
= BEE | BEE e EEREEE
K5l ! K5l
. . Processore PLC-5/04 A Processore SLC-5/04 B
Configurazione numero nodo: 015 numero nodo: 025

3 della 2° tabella di
instradamento
pagina 5-7

19765

Configurazione
4 delle istruzioni
Msg

pagina 5-8
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Impostazione dei selettori del modulo

I.mpostaz!one In questaapplicazione, il canale B di entrambi i moduli 1756-DHRIO
dei selettori del deve essere configurato per DH+.

modulo

Impostare i selettori come mostrato di seguito.
Vedere impostazione selettori 1-5

Canale A Canale B Canale A Canale B
Modulo DHRIO - Slot 0 2 2 Modulo DHRIO - Slot 2 2
1 3 1 3 1 3 1 3
N ) 0 4 0 4 N ) 0 @4 0 @ 4
Entrambi i canali sono 75 75 Entrambi i canali sono 755 75
impostati per DH+. impostati per DH+.

Selettori canale B Selettori canale A Selettori canale B Selettori canale A
9 9 9 9 9 9 9 9
S A S L [ A ) L S A S A ) L S A
V@O 14 0 V@O V@O V@O V®O V@O V@DO
SZL SZL SZL SZL SZL SZL SZL SZL
Il canale A ha un indirizzo di nodo 10 ed Il canale A ha un indirizzo di nodo 40 ed
il canale B 20. il canale B 30.
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2 Configurazione

della 1° tabella
di instradamento

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6

Configurazione
della 2° tabella

di instradamento

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6

Configurazione di una tabella di instradamento per il primo
modulo 1756-DHRIO

1. Utilizzareil software di configurazione gateway ControlLogix
(1756-GTWY) per impostare unatabella di instradamento per il
primo modulo 1756-DHRIO. Latabella deve apparire in questo

modo:
§7 ControlLogix Gateway - 1756-DHRID [C:\Pr
File Edit Help
IR
General | Channel A-Diagnostics
Flouting T able-Configuration | L

........ ] fined]
- B 1756-0HRIO - Slot 0
Channel & - DH+ [Link Undefined]

Channel B - DH+ [Link 1]

=] 1756-DHRID - Slot 2

Channel & - DH + [Link Undefined]
Channel B - DH+ [Link 2]

2. Applicare la tabella di instradamento all'applicazione.

Configurazione di una tabella di instradamento per il secondo
modulo 1756-DHRIO

3. Utilizzare il software di configurazione gateway ControlLogix
(1756-GTWY) per impostare una tabella di instradamento per il
secondo modulo 1756-DHRIO. La tabella deve apparire in questo
modo:

159 ControlLogix Gateway - 1756-DHRIO [C:\P

- File Edit Help

| D[] 2| »|

General | Channel &-Diagnostics
Fiouting T able-Configuration I [

1756-DHRIO - Slat 2
Channel & - DH+ [Link Undefined]
Channel B - DH+ [Link 2]
E-DHRIO - Slot 0

Channel & - DH+ [Link Undefined]
Channel B - DH+ [Link 1]

4. Applicare la tabella di instradamento all’applicazione.

Importante: i numeri di slot del controllore dei canali configurati
per DH+ devono essere applicati o riportati al valore di
default utilizzando le apposite schede software.

In questo esempio, i valori del controllore non hanno
importanza, ma se non si inserisce un valore, specifico
o di default, verra generato un errore di configurazione
per quel canale.

Dato che entrambi i moduli 1756-DHRIO sono nello stesso chassis, &
sufficiente configurare una sola tabella di instradamento ed applicarla
a tutti e due i moduli.

Per ulteriori informazioni su come configurare una tabella di
instradamento utilizzando il software di configurazione del gateway
ControlLogix (1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Configurazione delle istruzioni di messaggio

Configurazione
delle istruzioni

Per configurare le istruzioni di messaggio per SLC-5/04 & necessario
utilizzare RSLogix5. Le istruzioni di messaggio devono apparire in
Msg questo modo:

Consultare Guida di riferimento al set di istruzioni
per SLC-500, pubblicazione 1747-6.15

Ramo ladder

M
— Fead Write Messaze L EN T
Type Peer-To-Peer
ReadWrite Write —{ D —
Target Device S00CPTT
LocalFemote Remote |—( ER +—
Contral Black Ml0:0
Control BElock Length 14
Setup Screen

Schermata di impostazione

— General r— Cantral Bit;
Tvpe: Peer-To-Peer lanare if timed out [TO): 1 |LI
Read/write: Wiite To be retired (MR]: |0 | Cancel
Target Device: BOOCPU Sywaiting Execution (Evw): [0 | Hel
Local/Remate: Remote Continuous Fun [CO): [0 ] LI
Control Block: MG10:0 Erar [ER): ?
Channel: e
a.nne ! Message done [DM]: |0 |
Target Node [decimall: |21 [25 Dctal) g 0]
§ Meszage Transmitting [ST): |0
Our Source File Address: |N15:0 Message Enabled [EN] o]
Targets Destination File [M15:0 il o e space: 7]

Mezzage Length in Elements:

tezzage Timeout [Seconds):
Fiemote Bridge Link 10 [dec):
Femate Bridge Addiess [dec):

Errar
Laocal Bridge Address [IF): (16 ’7 Error Code[Hex): 0

— Enor Description

Control Address: MG10:0

o[ro][n|

Importante: I'RSLogix 500 visualizza gli ID dei nodi e dei
collegamenti in decimali. In questa applicazione,
inoltre, non é richiesto un indirizzo
di ponte remoto.

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di

messaggio utilizzando RSLogix500, consultare la guida in linea del
programma.
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Messaggi DH+ tra PLC-5 con piu

chassis ControlLogix

Sistema ControlLogix 1

Modulo DHRIO

Collegamento DH+
ID collegamento 1

5/A ad un processore PLC-5 B tramite moduli 1756-DHRIO in

chassis diversi. Per 'invio del messaggio € richiesto l'uso dei

messaggi DH+ remoti.

Il seguente schemaillustrai passi da seguire per utilizzare
tale applicazione:

Sistema ControlLogix 2

Questa applicazione invia un messaggio DH+ da un processore PLC-

1

Modulo CNB Modulo DHRIO Modulo CNB T
[ O\ / \ numero nodo: 22 numero nodo: 23
[t @ @ [ ~ ) [V
[ ]
- ’EI ‘ ooo H ooo - oooa H oooa
‘ ‘
| I [
0 . i
[T @ 5! (@] 1)
Canale A Canale B @
numero nodo: 010 — numero nodo: 030
! h N b
[©] P] [©] (D]
Collegamento ControlNet !
Puo essere Ethernet,
ControlNet o DH+
| FE- | o Collegamento DH+ U%
=5 ID collegamento 3 5
S S
UQ ] OE
g B

Processore PLC-5/25 A

numero nodo: 015

Impostazione
dei selettori del
modulo

pagina 5-10

Processore PLC-5/25 B
numero nodo: 035

Configurazione della
1° tabella di
instradamento
pagina 5-11

Configurazione della
2° tabella di
instradamento
pagina 5-11

Configurazione
delle istruzioni Msg

pagina 5-12
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Impostazione dei selettori del modulo

Impostazione dei In questa applicazione, bisognaimpostarei selettori dei moduli 1756-
selettori del DHRIO per DH+ ei selettori dei moduli 1756-CNB sugli indirizzi di
modulo nodo corretti.

Vedere impostazione selettori 1-5 Importante: i selettori dei moduli 1756-CNB devo corrispondere
con leinformazioni contenute nella tabella di
instradamento del 1756-DHRIO.

Impostare i canali nel modo seguente.

Modulo DHRIO - Chassis 1 Modulo DHRIO - Chassis 2
Slot 0 Slot 0
Entrambi i canali sono impostati per DH+. Entrambi i canali sono impostati per DH+.
Canale A Canale B Canale A Canale B
123 123
0 4 4
7 6 5 6 5

Selettori canale B Selettori canale A Selettori canale B Selettori canale A
QgL QgL Sgl SgL 9[ 9[ g[ g[
v@o v@o v@o v@o v@o v@o @0 v@o
€ I SZL SZL SZL SZL SZL SZL SZL
Il canale A ha un indirizzo di nodo 010 Il canale A ha un indirizzo di nodo 040
ed il canale B 020. ed il canale B 030.
Modulo CNB - Chassis 1 Modulo CNB - Chassis 2
Slot 3 Slot 3

0

L'indirizzo di rete del L’indirizzo di rete del
modulo & 22. modulo & 23.
41434
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2 Configurazione

della 1° tabella di
instradamento

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6

Configurazione
della 2° tabella di

instradamento

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6

Configurazione di una tabella di instradamento per il primo
modulo 1756-DHRIO

1. Utilizzareil software di configurazione gateway ControlLogix
(1756-GTWY) per impostare unatabella di instradamento per il
primo modulo 1756-DHRIO. Latabella deve apparire in questo
modo:

if ControlLogix Gateway - 1756-DHRID [C:\Program Files\Allg

File Edit Help
MEIETAN)
General | Channel A-Diagnostics Ch
Fiouting T able-Configuration | Channel A-Configur

Channel & - DH+ [Link 1]
: Channel B - DH+ [Link Undefined]
=) 1756-CNE - Slot 3
[ CNET [Link 2]
E_ﬂ_ 1756-CMB - Metwork. address 23
S Backplane [Link Undefined]
2 1786-DHRIO - Slot 0
- Channel & - DH+ [Link Undefined]
- Channel B - DH+ [Link 3]

2. Applicare la tabella di instradamento all’applicazione.

Configurazione di una tabella di instradamento per il secondo

modulo 1756-DHRIO

3. Utilizzare il software di configurazione gateway ControlLogix
(1756-GTWY) per impostare una tabella di instradamento per il
primo modulo 1756-DHRIO. La tabella deve apparire in questo
modo:

3 ControlLogix Gateway - 1756-DHRID [C:\Program Files\Al
i Eile Edit Help

' Dl=(@| 2] %l

General | Channel A-Diagnostics Cl
Fouting T able-Configuration | Channel A-Configu

Channel B - DH+ [Link 3]
= fl 1756-CHB - Slat 3
[— CHET [Link 2]

E-f] 1786-CNE - Network address 22

e Backplane [Link Undefined]
= 1756-DHRIO - Slat 0
- Channel & - DH+ [Link 1]

- Channel B - DH+ [Link Undefined]

4. Applicare la tabella di instradamento all’applicazione.

Importante: i numeri di slot del controllore dei canali configurati
per DH+ devono essere applicati o riportati al valore di
default utilizzando le apposite schede software.
In questo esempio, i valori del controllore non hanno
importanza, ma se non si inserisce un valore, specifico
o di default, verra generato un errore di configurazione
per quel canale.

Per ulteriori informazioni su come configurare una tabella di
instradamento utilizzando il software di configurazione del gateway
ControlLogix (1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Configurazione
delle istruzioni
Msg

Consultare Guida di riferimento al set di
istruzioni per PLC-5, pubblicazione 1785-6.1
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Configurazione delle istruzioni di messaggio

Per configurare le istruzioni di messaggio per PLC-5 é necessario
utilizzare RSLogix5. Le istruzioni di messaggio devono apparire in
guesto modo:

Ramo ladder

3 R

—— ReadWrite Message |—C EN 7—

Contral  MG10:0 DN 3—
Setip Screan —(EE —

Schermata di impostazione

| =5 MSG - Rung #2:0 - MG10:0

General

r— Contral Bit

This PLC-5
Communication Command :
Drata Table Address

PLC-5 Typed 'wfrite

N7:15

Size in Elementz : [10 Auwaiting Execution [EWw]: IE
Port Mumber: (14, Continuous Run (COJ: m

Target Device
Diata Table Address:

Local DH+ Mode [Detal):
Local / Remate :

Remate Link Type:

Mode: E

Remate Bridge Link 10:

M10.0

[10]

Remate

Data Hiéhwai 1l
User: El

lgnore if timed out (TO]: IE
Ta be retied (MR [0]

Error [ER]: IE

Meszage done [DM]: m
Meszage Transmitting [ST]: IE
Mezzage Enabled [EM]: m

— Error

Error Code[Hex]: O

Mo errors

" Error Description

Importante: quando si selezionaTipo di collegamento remoto in
RSLogix 5, & possibile sceglierdbata Highway
oppureData Highway Il. Il campoUtente viene
visualizzato solo in Data Highway II.

La voceUtente non é richiesta dall’applicazione e in
genere é impostata a 0.

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di
messaggio utilizzando RSLogix5, consultare la guida in linea del
programma.
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Messaggi DH+ da PLC-5 a PLC-5/C

Questa applicazione invia un messaggio DH+ da un processore PLC-
su ControlNet

5 A ad un processore PLC-5C B tramite i moduli 1756-DHRIO e
1756-CNB su Control Net.

Per I'invio del messaggio é richiesto I'uso dei messaggi DH+ remoti.

Il seguente schemaillustrai passi da seguire per utilizzare
tale applicazione:

Modulo DHRIO [ / \ Modulo CNB
‘ @ @ numero nodo: 22
> =] =
— A ‘
Impostazione ik
1 dei selettori del — Hl
modulo Canale A
pagina 5-14 numero nodo: 010
Collegamento DH+ \ mﬂ
ID collegamento 1 9] IS
A Collegamento ControlNet
ID collegamento 2
Configurazione v 0 o S o
2 della tabella di E £
instradamento o i
pagina 5-15 0 0 0 0
i i

Processore PLC-5/25 A

Processore PLC-5C B
numero nodo: 015

numero nodo: 45

41288

onfigurazione delle
istruzioni Msg

pagina 5-16
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Impostazione

dei selettori del
modulo

Vedere impostazione interruttori 1-5

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998

Impostazione dei selettori del modulo

In questa applicazione, bisognaimpostare i selettori del modulo
1756-DHRIO per DH+ ei selettori del modulo 1756-CNB sugli
indirizzi di nodo corretto.

Impostare i canali nel modo seguente.

Etichetta  Canale B

1 3 1 3 .. . . .
0 4 0 4 Entrambi i canali sono impostati
g0 g5 per DH+.

Selettori canale B Selettori canale A

¢ 9, 9,1 g9, ¢ 9, Il canale A ha un indirizzo
(ol |0 [#()o| |#2 o dinodo10edil canale B
€zt €zt €t €zt 20.

Modulo CNB - Chassis 1
Slot 3

LI

L’indirizzo di rete del
modulo & 22.
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Configurazione di una tabella di instradamento per il modulo

Configurazione 1756-DHRIO
SIeIIa tabella di 1. Utilizzareil software di configurazione gateway ControlLogix
nstradamento (1756-GTWY) per impostare unatabella di instradamento per il

modulo 1756-DHRIO. Latabella deve apparire in questo modo:

Vedere messaggi DH-- remoti 3-6 #2 ControlLogix Gateway - 1756-DHRID [C:\Prog
File Edit Help
D[(=| 2] %]
General | Channel &-Diagnoztics
Fouting T able-Caonfiguration | Ch

------ -kplane [Link Undefined]
=B 1756-DHRIO - Slot O
I Channel & - DH+ [Link 1]
e Channel B - DH+ [Link ndefined]
=B 1756-CNE - Slat 3
E— CMET [Link 2]

2. Applicare la tabella di instradamento all'applicazione.

Importante: i numeri di slot del controllore dei canali configurati
per DH+ devono essere applicati o riportati al valore di
default utilizzando le apposite schede software.

In questo esempio, i valori del controllore non hanno
importanza, ma se non si inserisce un valore, specifico
o di default, verra generato un errore di configurazione
per quel canale.

Per ulteriori informazioni su come configurare una tabella di

2 Per ulteriori informazioni . . . instradamento utilizzando il software di configurazione del gateway
ControlLogix (1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Configurazione
delle istruzioni
Msg

Consultare Guida di riferimento al set di
istruzioni per PLC-5, pubblicazione 1785-6.1

Riepilogo del capitolo

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998

Configurazione delle istruzioni di messaggio

Per configurare le istruzioni di messaggio per PLC-5 é necessario
utilizzare RSLogix5. Le istruzioni di messaggio devono apparire in
guesto modo:

Ramo ladder

3 R
—— ReadWrite Message |—C EN 7—
Contral  MG10:0 DN 3—

Setip Screan —(EE —

Schermata di impostazione

=4 MSG - Rung #2:0 - MG10:0

General

Thiz PLC-5
Communication Command :

[rata Table Address :
Size in Elements :
Part Mumber:

PLC-5 Typed Wiite

N7:15

T

Target Device
Diata Table Address:

Local DH+ Mode [Octal):
Local / Remote :

Femate Link Type:

MHode:

M
10
Remaote

Data Hiéhwai Il

0:0

r— Conitral Bit
Ignore if timed out (TO]: m
Ta be retired (NR): [0]
Auwaiting E secution [EW]: m
Continuous Fun [COJ: m
Error [ER]: m
Meszage done [DM]: m
Mezzage Transmitting [ST: m
Meszage Enabled [EM]: m

— Emor

Eror Code{Hex]: O

Uzer [0 |
Femote Bridge Link D:

" Error Description

Mo errars

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di
messaggio utilizzando RSLogix5, consultare la guida in linea del
programma.

Importante: quando si selezionaTipo di collegamento remoto in
RSLogix 5, & possibile sceglieredbata Highway
oppureData Highway Il. Il campoUtente viene
visualizzato solo in Data Highway II.

La voceUtente non é richiesta dall’applicazione e in
genere é impostata a 0.

Questo capitolo ha descritto I'utilizzo dei messaggi.

Il capitolo 6 trattera dei messaggi tra PLC e Logix5550.



Capitolo 6

Messaggi da PLC-5 o SLC-5/04 a
Logix5550

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive come utilizzarei messaggi DH+ traPLC-50
SLC-5/04 ed un Logix5550. La seguente tabella descriveil contenuto

di questo capitolo ele relative pagine:

. _ Vedere
Per informazioni su: .
pagina:
Messaggi DH+ da un PLC-5 ad un 6-2
Logix5550 con uno chassis ControlLogix
Messaggi DH+ da un PLC-5 a pili Logix5550 ad 6-6

uno chassis ControlLogix
Messaggi DH+ da un SLC-5/04 ad un Logix5550 6-12
con pil chassis ControlLogix
Riepilogo del capitolo 6-16

Questo capitolo descrive tre applicazioni di esempio. Ciascun
esempio spiega quali passi intraprendere per eseguire queste
operazioni.

Importante: negli esempi si utilizzano dei PLC-5 e degli SLC-5/04
per inviare messaggi DH+. L'uso di questi dispositivi
ha uno scopo esclusivamente dimostrativo e non
costituisce una limitazione delle capacita del modulo
1756-DHRIO.

Negli esempi in cui si usano PLC-5 si potrebbero,
infatti, utilizzare degli SLC-5/04 e viceversa.

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998
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Messaggi da PLC-5 o SLC-5/04 a Logix5550

Messaggi DH+ da un PLC-5 ad

Questa applicazioneinviaun messaggio DH+ da un processore PL C-5/60

un Logix5550 con uno chassis A ad un Logix5550 B tramite un modulo 1756-DHRIO. Per 'invio del

ControlLogix

Collegamento

ID collegamento 1

dei

messaggio & possibile utilizzare i messaggi DH+ locali.

Importante: i messaggi DH+ locali possono inviare messaggi solo ad
un controllore Logix5550 per canale DH+. Se si desidera
inviare messaggi DH+ a piu controllori Logix5550 nello
chassis, vedere I'esempio successivo.

Il seguente schema illustra i passi da seguire per tale applicazione:

Logix5550 B Modulo DH+ —
numero slot: 0 numero slot: 3
DH+ = =
Y
[\ [ O\
[ @ @ !
A = gz &
0% g 0 — Qf) ‘
Canale A
0 : M numero nodo: 010
[ i —
@] [S]
Processore PLC-5/60 A Chassis ControlLogix

numero nodo: 005
41283

Impostazione Configurazione Configurazione

selettori del dello slot del ‘ 3 delle istruzioni
controllore Msg

pagina 6-4 pagina 6-5

pagina 6-3

Importante: per questa applicazione, se il Logix5550 non & posizionato
nello slot predefinito (0) dello chassis ControlLogix, il modulo
1756-DHRIO richiede solo uno slot del controllore
programmato.
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Impostazione dei selettori del modulo

Impostazione In questa applicazione, il canale A del modulo 1756-DHRIO deve essere
1 dei selettori del configurato per DH+.

modulo

Vedere impostazione selettori 1-5 Impostare i canali nel modo seguente.

Canale A Canale B

2 2
1 3 1 3 .. . . .
0 @4 0 @4 Entrambi i canali sono impostati per DH+.
7 5 5 7 6 5

Selettori canale B Selettori canale A

9 9 9 9 e .
SN SN SN L Canale A con indirizzo di nodo 10.
v@ 0 v@ 0 v@ 0 V@ 0
€ 2z I € z I € z I € z L 41414
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Configurazione di uno slot del controllore per il modulo 1756-DHRIO

Configurazione Se il Logix5550 é collocato nello slot 0 dello chassis ControlLogix, non &

dello slot del necessario modificare lo slot del controllore.
controllore

Se il Logix5550 non €& collocato nello slot predefinito (slot 0) dello

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6 chassis ControlLogix, bisogna utilizzare il software di configurazione del

gateway ControlLogix (1756-GTWY) al fine di configurare uno slot di
controllore per il modulo 1756-DHRIO.

1. In questo esempio, & necessario inserire il numero di slot del
controllore nella pagina di configurazione del canale A in quanto il
Logix5550 non & collocato nello slot di configurazione predefinito.

ControlLogix Gateway - 1756-DHRI0 [C-\Pig
File Edit Help

D|=(E| 2| %]

General I Channel A-Diagnostics

4

Routing T able-Configuration c

Contraller Slat: |1

" Fart Infarmation

2. Abbinare il numero di slot del controllore all'applicazione.

Importante: i numeri di slot del controllore dell'altro canale, se é
configurato per DH+, devono essere applicati o riportati al
valore di default utilizzando le apposite schede del
software.

In questo esempio, i valori del controllore applicati al
canale non utilizzato per i messaggi DH+ non hanno
importanza, ma se non si inserisce un valore verra generato
un errore di configurazione per quel canale.

Per i messaggi DH+ locali non e richiesta tabella di instradamento. Ad
ogni modo, se é programmata una tabella di instradamento, controllare
che sia programmata correttamente ed applicata o impostata sul valore di
default. In caso contrario & possibile che venga generato un errore di
configurazione.

Per ulteriori informazioni su come configurare uno slot di controllore
Per ulteriori informazioni . . . utilizzando il software di configurazione del gateway ControlLogix
(1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Configurazione delle istruzioni di messaggio

Configurazione

) one Per configurare le istruzioni di messaggio per PLC-5 é necessario
delle istruzioni

utilizzare RSLogix5. Le istruzioni di messaggio devono apparire in
guesto modo:

Msg

Consultare Guida di riferimento al set di

Ramo ladder
istruzioni per PLC-5, pubblicazione 1785-6.1

MEG

— 1 Fead’Weite Message L EN
Comtrel  MG100 —{DH —
Setup Screen —CER:I—

Schermata di configurazione

4 MSG - Rung #2:0 - MG10:0

General
This FLC-G — Control Bit
Commurication Cammand : [PLC-5 Typed Wiite | Igare if timed aut (TO): [0 ]
[Data Table Address : (M7:19 To be retired [MR]: m
Size in Elements : Auwaiting Evecution [EW]: m
Port Mumber: Continuous Fun [CO): m
Ermor [ER]:
Target Device m

teszage done [DMN]: E
Mezzage Transmitting [ST]: m
Messzage Enabled [EM]: E

[rata Table Address: [M10:0
| Local DH+ Mode [Octal): |10

Local / Remate : |Local

— Errar

Eror Code[Hex]: O

Error Description
’7 Mo emars

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di messaggio
utilizzando RSLogix5, consultare la guida in linea del programma.
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Messaggi DH+ da un PLC-5 a Questa applicazione inviaun messaggio DH+ daun processore PL C-5/60
piu Logix5550 ad uno chassis A a piu processori Logix5550 nello chassis, tramite un modulo 1756-
ControlLogix DHRIO.

Importante: in questo esempio, si utilizzano sia messaggi DH+ locali
che messaggi DH+ remoti. | messaggi DH+ locali vengono
utilizzati per inviare un messaggio al processore Logix5550

A. (Questo processore deve essere configurato come slot
del controllore, vedere Passo 2).

| messaggi DH+ remoti vengono utilizzati per inviare un
messaggio al processore Logix5550 B. NellRSLogix5 &

necessario configurare istruzioni di messaggio separate per
ogni Logix5550.

Il seguente schema illustra i passi da seguire per utilizzare
tale applicazione:

Logix5550 A ——— Logix5550 B —— Modulo DH+
numero slot: 1 numero slot: 2 Canale A

numero nodo: 010

Collegamento DH+
ID collegamento 1

Y

@\\

/8

———
[

[
[ ]
1 - B .= | .z ?% |
0 %%0 T K]
a : =
= 0l By
: o
S ql_-
[ —
@] (O]
Processore PLC-5/60 A Chassis ControlLogix 41459
numero nodo: 005 ID collegamento 2

Impostazione Configurazione Configurazione
dei selettori del dello slot del della tabella di
modulo controllore instradamento

pagina 6-7 pagina 6-8

Configurazione
&> 4 delle istruzioni

pagina 6-9

Configurazione
delle istruzioni
Msg remoti
pagina 6-11
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Impostazione dei selettori del modulo

Impostazione In questa applicazione, il canale A del modulo 1756-DHRIO deve essere
1 dei selettori del configurato per DH+.

modulo

Vedere impostazione selettori 1-5 Impostare i canali nel modo seguente.

Canale A Canale B

2 2
1 3 1 3 .. . . .
0 @4 0 @4 Entrambi i canali sono impostati per DH+.
7 5 5 7 6 5

Selettori canale B Selettori canale A

9 9 9 9 T
RV SN || SN L Canale A con indirizzo
W] [/] [W Do (4] Y
€ gt e, 1 £ 1 g4t di nodo 10. siate
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Configurazione di uno slot del controllore per il modulo 1756-DHRIO

Configurazione Se il Logix5550 ¢ collocato nello slot 0 dello chassis ControlLogix, non &

dello slot del necessario modificare lo slot del controllore.
controllore

Se il Logix5550 non €& collocato nello slot predefinito (slot 0) dello

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6 chassis ControlLogix, bisogna utilizzare il software di configurazione del

gateway ControlLogix (1756-GTWY) al fine di configurare uno slot di
controllore per il modulo 1756-DHRIO.

1. In questo esempio, & necessario inserire il numero di slot del
controllore nella pagina di configurazione del canale A in quanto il
Logix5550 non & collocato nello slot di configurazione predefinito.

§7 ControlLogix Gateway - 1756-DHRID [C:\Prd
Filz Edit Help
Dl=lm| 2] x|
General | Channel &-Diagnostics
Routing T able-Configuration [
Fort Infarmation————————————
’V Contraller Slot; |1

2. Abbinare il numero di slot del controllore all'applicazione.

Importante: i numeri di slot del controllore dell'altro canale, se é
configurato per DH+, devono essere applicati o riportati al
valore di default utilizzando le apposite schede del
software.

In questo esempio, i valori del controllore applicati al
canale non utilizzato per i messaggi DH+ non hanno
importanza, ma se non si inserisce un valore verra generato
un errore di configurazione per quel canale.

Per ulteriori informazioni su come configurare uno slot di controllore
Per ulteriori informazioni . . . utilizzando il software di configurazione del gateway ControlLogix
(1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998



Messaggi da PLC-5 o SLC-5/04 a Logix5550 6-9

Configurazione di una tabella di instradamento per il modulo
Configurazione 1756-DHRIO
della tabella di 1. Utilizzareil software di configurazione gateway ControlL ogix

instradamento (1756-GTWY) per impostare unatabella di instradamento per il
modulo 1756-DHRIO. Latabella deve apparire in questo modo:

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6 .
1 if ControlLogix Gateway - 1756-DHRIO [C-Y\Prog

| File Edit Help

, D]=(E] 2] W

| General I Channel A-Diagnostics
Raouting T able-Configuration Ch

- Bl 1756-DHRIO - Slot 3
e Channel & - DH+ [Link 1]
e Channel B - DH+ [Link Undefined]

2. Applicare la tabella di instradamento all'applicazione.

Per ulteriori informazioni su come configurare una tabella di
- B Per ulteriori informazioni . . . instradamento utilizzando il software di configurazione del gateway
ControlLogix (1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Configurazione
4 delle istruzioni
Msg locali

Consultare Guida di riferimento al set di
istruzioni per PLC-5, pubblicazione 1785-6.1

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998

Configurazione delle istruzioni di messaggio locale

Per configurare le istruzioni di messaggio per PLC-5 é necessario
utilizzare RSLogix5. Per prima bisogna configurare le istruzioni di

messaggio locale per il messaggio da inviare al Logix5550 A nello slot
del controllore.

Importante: Dato che questa istruzione invia un messaggio ad un
Logix5550 nello slot del controllore configurato, &
possibile utilizzare un’istruzione di messaggio locale.

Le istruzioni di messaggio devono apparire in questo modo:

Ramo ladder

MG

— ReadWrite Message [—(EN +—
Control ~ MGI00 |—{ DN »—
Setup Soreen —(:ER:]—

Schermata di configurazione

=1 M5G - Rung #2:0 - MG10:0

General

This PLC-5  Contral Bit:

Commurication Cammand : [PLCE Typed wite | lgnare if timed aut (TO): [0 ]
Data Table Address : [N7:15 To be retired [MR): m

Size in Elements : dwwaiting Evecution (Ew) [0]

Part Mumber: Continuous Fun [COJ: m

Erar [ER]: m

Mezzage done [DM]: m
Meszage Tranzmitting [ST]: m
Meszage Enabled [EM]: m

Target Device

[rata Table Address: |M10:0
| Local DH+ Mode [Octall: 10

Local £ Remate : (Local

—Ermor

Error Code[Hex): 0

Error Description
’7 Mo emars

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di messaggio
utilizzando RSLogix5, consultare la guida in linea del programma.
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Configurazione
delle istruzioni
Msg remoti

Consultare Guida di riferimento al set di
istruzioni per PLC-5, pubblicazione 1785-6.1

Configurazione delle istruzioni di messaggio remoto

Per configurare le istruzioni di messaggio per PLC-5 é necessario
utilizzare RSLogix5. Adesso bisogna configurare le istruzioni di
messaggio remoto per il messaggio da inviare al Logix5550 B.

Importante: Dato che questa istruzione invia un messaggio ad un
Logix5550 non collocato nello slot del controllore
configurato, si deve utilizzare un’istruzione di messaggio

remoto.

Le istruzioni di messaggio devono apparire in questo modo:
Ramo ladder

M

—— EeadfWrite Message

General

Thiz PLC-G

| 75 MSG - Rung #2:0 - MG10:0

Contral M10:0
Setup Screen

g gy —
(D
_CER:“)_

Schermata di configurazione

— Contral Bit

Communication Command : [PLC-S Typed Read

| lgnore if timed out [TO): E

Data Table Address: [N7:15

Size in Elements :

N

Part Murnber:

Ta be retired (NR]: [0 ]
Aunaiting Execution [EMW]: E
Continuous Fun [CO): m

Errar [ER]: m

Target Device
Data Table Address: |M10:0
Local DH+ Maode [Dctall (10
Local / Remote: [Remate

Remote Link Type: [D1ata Highway 11

Mode User: El

Remate Bridge Link 10:

Meszage done [DM]: m
tezzage Transmitting [ST): E
Mezzage Enabled [EM]: m

—Emrar

Error Code[Hex): O

Errar Description
’7 Mo emars

Importante: quando si selezionaTipo di collegamento remoto in
RSLogix 5, e possibile scegliereData Highway oppure
Data Highway Il. Il campoUtente viene visualizzato solo

in Data Highway II.

La voceUtente non é richiesta dall’applicazione e in
genere é impostata a 0.

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di messaggio
utilizzando RSLogix5, consultare la guida in linea del programma.
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Messaggi DH+ da un

Questa applicazioneinviaun messaggio DH+ da un processore SLC-5/04

SLC-5/04 ad un Logix5550 con A ad un Logix5550 B tramite un modulo 1756-DHRIO nel sistema

piu chassis ControlLogix

ControlLogix 1 ed un modulo 1756-DHRIO nel sistema ControlLogix 2.
Per I'invio del messaggio é richiesto I'uso dei messaggi DH+ remoti.

Il seguente schema illustra i passi da seguire per utilizzare tale
applicazione:

Sistema ControlLogix 1 Sistema ControlLogix 2

Modulo DH+

Collegamento

|
£

DH+ ID

0

Modulo CNB Logix5550 B Modulo CNB
/@q numero nodo: 22 numero slot: 0 numero nodo 23
-

collegamento 1

Oooo
[mm]

Jo o7

ooo ooo

L ]
=
—= —
—
[ Canale A Backplane [H
numero nodo: 010 Sistema 2 ID
g collegamento 3 g
- o
[ [
@] [ [©] [S]
Rete ControlNet
A B\ [ 8\ >
“leEEE | B EE Puo essere Ethernet,
] ControlNet 0 DH+
Processore PLC-5/04 A 41286

numero nodo: 050

Impostazione
dei selettori del

modulo
pagina 6-13
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Configurazione della Configurazione
tabella di 3 delle istruzioni

2 instradamento - Msg
pagina 6-14 pagina 6-15
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1 Impostazione

dei selettori del
modulo

Vedere Ponte ControlNet ControlLogix —
Istruzioni per I'installazione, pubblicazione
1756-5.32

. . . ) 1234
Entrambi i canali sono impostati per DH+. 0 @4

Modulo DHRIO - Chassis 1
Slot 0

Impostazione dei selettori del modulo

In questa applicazione, bisognaimpostare i selettori dei moduli 1756-
DHRIO per DH+ ei selettori dei moduli 1756-CNB sugli indirizzi di rete
corretti.

Importante: i selettori dei moduli 1756-CNB devo corrispondere con le
informazioni contenute nella tabella di instradamento del
1756-DHRIO.

Impostare i canali nel modo seguente.

Canale A Canale B

Selettori canale B Selettori canale A

Y s 2y ¢y g
v@o v@o v@o v (A)o
Z 2 g b g

(M
(M

Modulo CNB - Chassis 1
Slot 3

L'indirizzo di rete del L’indirizzo di rete del

2 2 Modulo CNB - Chassis 2 2 3
AN Slot 3 AN

modulo & 22. modulo & 23.

41417
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Configurazione
della tabella di

instradamento

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6

2 Per ulteriori informazioni . . .

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998

Configurazione di una tabella di instradamento per il modulo
1756-DHRIO
1. Utilizzare il software di configurazione gateway ControlLogix

(1756-GTWY) per impostare unatabella di instradamento per il
modulo 1756-DHRIO. Latabella deve apparire in questo modo:

§¥ ControlLogix Gateway - 1756-DHRIO [Untitled

File Edit Help

D|=(E] 2] %]

General | Channel A-Diagnostics
Routing T able-Configuration | Cha

Channel & - DH+ [Link 1]
Channel B - DH+ [Link Undefined]
E_ﬂ_ 1786-CME - Slat 3
El-- CHET [Link 2]

E_ﬂ_ 1786-CHE - Metwork, address 23
i Backplang [Link 3]

2. Applicare la tabella di instradamento all'applicazione.

Importante: i numeri di slot del controllore dei canali configurati per
DH+ devono essere applicati o riportati al valore di default
utilizzando le apposite schede software.

In questo esempio, i valori del controllore non hanno
importanza, ma se non si inserisce un valore, specifico o di
default, verra generato un errore di configurazione per quel

canale.

Per ulteriori informazioni su come configurare una tabella di
instradamento utilizzando il software di configurazione del gateway
ControlLogix (1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Consultare Guida di riferimento al set di istruzioni
per SLC-500, pubblicazione 1747-6.15

Configurazione delle istruzioni di messaggio

Per configurare le istruzioni di messaggio per I'SLC-500 & necessario
utilizzare RSLogix500. Le istruzioni di messaggio devono apparire in
guesto modo:

Ramo ladder
MEG
— EeadiWrite Messagze BN
Type Peer-Ta-Peer
ReadWrite Write |—{(DH —
Target Device S00CPT
LocalFemote Remote [ ERE 3 —
Control BElack MG10:0
Control Elack Length 14
Setup Screen
Schermata di configurazione
— General  Contral Bit
Type: Peer-To-Peer Ignare if timed out [T0): [0] lLI
ReadMwrite: Ywhite To be retired [MR]: i Canicel |
Target Device: EO0CPU Awaiting Execution [Ew): |0 | Hel
Local/Remote: Remote Continuous Run [COJ: E —IED
Caontrol Block: MG10:0 Enmor (ER): [0]
Charnel: 1 =
k Message done [DM]: [0
Target Node [decimal]: [0 [0 Dctal) - ]
) Message Transmitting (ST): [0
Our Source File Address: [N10:0 =
o Meszage Enabled [EM]: [0
Targets Destination File [N10:0 Sy MM ?
Message Length in Elements: (1 =
tessage Timeout [Seconds]: |5 Control Address: MG10:0
Remaote Bridge Link 1D [dec]: [
Femote Bridge Address [dec: [0 Errar
Local Bridge Address (IP) : |& ’7 Errar Code{Hex): 0

r— Ermor Description

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di messaggio
utilizzando RSLogix500, consultare la guida in linea del programma.

Importante: I'RSLogix 500 visualizza gli ID dei nodi e dei collegamenti

in decimali. In questa applicazione, inoltre, non é richiesto
un indirizzo di ponte remoto.
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Riepilogo del capitolo Questo capitolo ha trattato dell'invio di messaggi da un PLC-5 o un
SLC5/04 al Logix5550.

Il capitolo 7 trattera dell’invio di messagi dal Logix5550 ad un PLC-5 o
un SLC5/04.
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Capitolo 7

Messaggi da Logix5550 a PLC-5 o
SLC-5/04

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive come utilizzare i messaggi DH+ traun
Logix5550 ed un PLC-5 o un SLC-5/04. La seguente tabella descrive

le varie sezioni di questo capitolo e le relative pagine di riferimento.

. - Vedere
Per informazioni su: N
pagina:
Messaggi DH+ da un Logix5550 ad un PLC-5 7-2
con uno chassis ControlLogix
Messaggi DH+ da un Logix5550 ad un PLC-5 7-5

con pitl chassis ControlLogix su DH+

Messaggi DH+ da un Logix5550 ad un SLC-5/04 7-9
con pill chassis ControlLogix su ControlNet e

DH+

Riepilogo del capitolo 7-13

Questo capitolo descrive tre applicazioni di esempio. Ciascun
esempio spiega quali passi intraprendere per eseguire queste
operazioni.

Importante: negli esempi si utilizzano dei PLC-5 e degli SLC-5/04
per inviare messaggi DH+. L'uso di questi dispositivi
ha uno scopo esclusivamente dimostrativo e non
costituisce una limitazione delle capacita del modulo

1756-DHRIO.

Negli esempi in cui si usano PLC-5 si potrebbero,
infatti, utilizzare degli SLC-5/04 e viceversa.

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998



7-2 Messaggi da Logix5550 a PLC-5 o SLC-5/04

Messaggi DH+ locali da un

Questa applicazione invia un messaggio DH+ da un Logix5550 A ad un

Logix5550 ad un PLC-5 conuno  Processore PLC-5 B su un collegamento DH+ tramite un modulo 1756-

chassis ControlLogix

DHRIO. Per I'invio del messaggio € possibile utilizzare messaggi DH+
locali. In questo caso, vengono utilizzati messaggi DH+ locali.

Il seguente schema illustra i passi da seguire per utilizzare
tale applicazione:

Chassis ControlLogix

Logix5550 A Modulo DHRIO
numero slot: 0 ‘ / @ \ / @ |
[ N ‘
| 24 8=l
T3
/ T K _ Collegamento DH-+
Canale A = o o/ - |
. ‘ numero nodo: 010 I} o ==
Impostazione | | o
dei selettori del| | , 8 ! oi o
modulo| | | [ g -
pagina 7-3 0] O] =

o_ | Per ulteriori informazioni . . .
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Processore PLC-5/60 B
numero nodo: 015

Configurazione
delle istruzioni
Msg

. 41284
pagina 7-4

Importante: se si utilizzano dei messaggi DH+ locali tra un Logix5550
ed un processore PLB0on € necessarianatabella di
instradamento. (L'impostazione di fabbrica del modulo &
senza alcuna tabella di instradamento configurata.)

Per i messaggi DH+ locali non e richiesta tabella di
instradamento. Ad ogni modo, se & programmata una
tabella di instradamento, controllare che sia programmata
correttamente altrimenti si puo verificare un errore di
configurazione.

Inoltre, i numeri di slot del controllore dei canali
configurati per DH+ devono essere applicati o riportati al
valore di default utilizzando le apposite schede del
software. In caso contrario, verra generato un errore di
configurazione per quel canale.

Per ulteriori informazioni su come azzerare una tabella di instradamento
utilizzando il software di configurazione del gateway ControlLogix
(1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Impostazione dei selettori del modulo

Impostazione In questa applicazione, il canale A del modulo 1756-DHRIO deve essere
1 dei selettori del configurato per DH+.

modulo

Vedere impostazione selettori 1-5 Impostare i canali nel modo seguente.

Canale A Canale B

2 2
1 3 1 3 . .
0 @4 0 @4 Entrambi i canali sono
[ [ impostati per DH+.

Selettori canale B Selettori canale A

9 9 9 e .
STV ‘-?éi S\ L Canale A con indirizzo di nodo 10.
v@ 0 4 0 v@ 0 #! 0
€ z I € z I € Z I € z I 41414
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Configurazione delle istruzioni di messaggio

Per configurare le istruzioni di messaggio per il Logix5550 & necessario
utilizzare RSLogix500. Le istruzioni di messaggio devono apparire in
questo modo:

Configurazione
delle istruzioni
Msg
Ramo ladder

Consultare Guida di riferimento al set di T ————

. I . . . M5

—1— . N
istruzioni per Logix5550, pubblicazione T PO Tpedead S
1756-6.4.1. Ll e

Pagina Configurazione

Message Configuration - user_doc

Configuration | Eommunicationl

Meszage Type:

Source Element: |N1 0:0
Murber OF Elements: |1 3:
Destination Tag: Iuser_doc:2 vl Create Tag... |

“JEnable 2 Enable ‘Waiting ) Start 2 Done Done Length: O
2 Error Code: ™ Timed Out
Estended Error Code: Ok I Cancel Help

Pagina Comunicazione

Meszsage Configuration - user_doc [ %]
Configuration® Eommunication"l
Path: |1.3 Browse. .. |
Conveyor_C

Communication Method

' CIP ¢ DH+ Channel IA 'l Deestination Link: IU 3:
Source Link: IU 3: Destination Mode: |15 3: [Dctal)

¥ | Cache Connections «

JEnable < Enable ‘Waiting ) Start 2 Done Done Length: O
2 Error Code: [~ Timed Out &

Extended Error Code:

QK I Cancel | Apply | Help |

Importante: I'impostazione del collegamento di destinazione a 0 fa si
che il modulo 1756-DHRIO invii il messaggio come
messaggio DH+ locale. Inoltre, ricordate che esiste un
limite ai messaggi DH+ locali. Per ulteriori informazioni
sui messaggi DH+ locali, vedere il capitolo 3.

Quando si utilizzano messaggi DH+ da un Logix5550, il percorso é
rappresentato dal percorso di connessione dal Logix5550 al primo
modulo 1756-DHRIO. Per ulteriori informazioni sui percorsi di
connessione, vedere il capitolo 4.

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di messaggio
utilizzando RSLogix5000, consultare la guida in linea del programma.
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Messaggi DH+ da un Logix5550
ad un PLC-5 con piu chassis
ControlLogix su DH+

Questa applicazione invia un messaggio DH+ da un processore

Logix5550 A in uno chassis ControlLogix ad un processore PLC-5B su

un collegamento DH+ in un altro chassis Control Logix, tramite moduli
1756-DHRIO. Per inviare i messaggi di questa applicazioni é richiesto
'uso dei messaggi DH+ remoti.

Il seguente schema illustra i passi da seguire per utilizzare
tale applicazione:

Sistema ControlLogix 1
ID collegamento 1

Sistema ControlLogix 2
ID collegamento 2

Modulo DHRIO —
[8)

Logix5550 A
numero slot: 0

— Modulo DHRIO

numero slot: 3 numero slot: 0

B
®

[8)

[ [
[ | I ]
- [z] d 8= SINEE
- i <+ |
3 } ‘ — Canale A
Canale A B ~ = B numero nodo: 040
numero nodo: 010 | | Collegamento s |
ol DH+ ID ﬂ Canale B
Q| + ol i .
= collegamento 3 , B | numero nodo: 030
’T F ’TH | | 1 j
@] O] [©]

Collegamento DH+
ID collegamento 4

Processore PLC-5/25 B
numero nodo: 045

Impostazione Configurazione 41418

1

dei selettori del
modulo
pagina 7-6

2

Configurazione
della 2° tabella di

instradamento
pagina 7-7

della 1° tabella di
instradamento
pagina 7-7
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Configurazione
delle istruzioni

Msg
pagina 7-8
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Impostazione dei selettori del modulo

Impostazione In questa applicazione, il canale A del primo modulo 1756-DHRIO eil
dei selettori del canale B di entrambi i moduli 1756-DHRIO devono essere impostati per
modulo DH+.
Vedere impostazione selettori 1-5 Impostare i selettori come mostrato di seguito.
Canale A Canale B Canale A Canale B
Modulo DHRIO Modulo DHRIO 123 123
Sistema 1 Slot 3 Sistema 2 Slot 2 "7@; "7@?;
. . |
Entrambi i canali sono Entrambi i canali
impostati per DH+. sono impostati per
DH+.
Selettori canale B Selettori canale A Selettori canale B Selettori canale A
S 9 A S 9 VA S 9 A S 9 A S 9 L S 9 A S 9 L S 9 A
14 0 14 0 14 0 14 0 14 0 14 0 14 0 14 0
£<lE>L Séé%% £<1E>L ;;%%>L €<lE% €C§§>L ;:%>L £<%I>L
Il canale A ha un indirizzo di nodo 10 ed Il canale A ha un indirizzo di nodo 40 ed
il canale B 20. il canale B 30.

41429
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7-7

2 Configurazione

della 1° tabella di
instradamento

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6

Configurazione
3 della 2° tabella di

instradamento

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6

o_ | Per ulteriori informazioni . . .

Configurazione di una tabella di instradamento per il primo modulo

1756-DHRIO
1. Per configurare unatabelladi instradamento per il modulo

1756-DHRIO nel sistema ControlLogix 1, utilizzare il software di
configurazione gateway ControlLogix (1756-GTWY). Latabella

deve avere apparire cosi:

1P ControlLogix Gateway - 1756-DHRIO0 [C:\Prograi

File Edit Help

Dl=(E| 2] %l
General | Channel A-Diagnostics
Fouting T able-Configuration | Chant

........... irk 1]
1756-DHRIO - Slat 3
o Charinel & - DH+ [Link 3]
i El-fd DH+ Bridge - Node 40
- Bridge [Link 2]
- Bridge [Link 4]
[— Channel B - DH+ [Link Undefined]

2. Applicare la tabella di instradamento all'applicazione.

Configurazione di una tabella di instradamento per il secondo

modulo 1756-DHRIO

3. Per configurare una tabella di instradamento per il modulo

1756-DHRIO nel sistema ControlLogix 2, utilizzare il software di
configurazione gateway ControlLogix (1756-GTWY). La tabella

deve avere apparire cosi:

|-l: ControlLogix Gateway - 1756-DHRID [C:
File Edit Help

D|={=| 2| *l|

General I

Channel &-Diagnos!

Routing T able-Configuration

- Chatinel & - DH+ [Link 3]
“-Jd DH+ Bridge - Node 10
Bridge [Link 1]
v Channel B - DH+ [Link 4]

4. Applicare la tabella di instradamento all’applicazione.

Importante: i numeri di slot del controllore dei canali configurati per

DH+ devono essere applicati o riportati al valore di default

utilizzando le apposite schede software.

In questo esempio, i valori del controllore non hanno

importanza, ma se non si inserisce un valore, specifico o di
default, verra generato un errore di configurazione per quel

canale.

Per ulteriori informazioni su come configurare una tabella di

instradamento utilizzando il software di configurazione del gateway

ControlLogix (1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Configurazione delle istruzioni di messaggio

Configurazione Per configurare le istruzioni di messaggio per il Logix5550 & necessario
delle istruzioni Msg utilizzare RSLogix5000. Le istruzioni di messaggio devono apparire cosi:
Ramo ladder
Consultare Guida di riferimento al set di e ——
o . o —
istruzioni per Logix5550, pubblicazione Il I wrr— | cen
1756-6.4.1. Meszage Control user_doc [ 0N H
RS

Pagina Configurazione

Message Configuration - user_doc

Configuration | Communicationl

Message Type: FPLCS Typed Read

Source Element: |N1 1}
Mumber OF Elements: |1 3:
Destination Tag: Iuser_doc:2 vl Create Tag... |

“JEnable ) Enable ‘Waiting ) Start 23 Done Done Length: O
2 Error Code: ™ Timed Out
Extended Ermror Code: ok I Cancel Help

Pagina Comunicazione

Meszsage Configuration - user_doc [ %]
Configuration® Eommunication"l
Path: |1.3 Browse... |
Corveypor_C

Communication Method

' CIPF & DH+ Channel IA 'l Digstination Link: |2 3:
Source Link: IU 3: Destination Node: |45 3: [Dctal)

¥ | Cache Connections &

2 Enable ) Enable Waiting ) Start ) Done Done Length: O
¥ Enmor Code: ™ Timed Out &

Extended Ermor Code:

QK I Cancel | Apply | Help |

Quando si utilizzano messaggi DH+ da un Logix5550, il percorso é
rappresentato dal percorso di connessione dal Logix5550 al primo
modulo 1756-DHRIO. Per ulteriori informazioni sui percorsi di
connessione, vedere il capitolo 4.

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di messaggio
utilizzando RSLogix5000, consultare la guida in linea del programma.
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Messaggi DH+ da un Logix5550  Questa applicazione invia un messaggio DH+ da un processore
ad un SLC-5/04 con piti chassis Logix5550 A ad un processore SLC-5/04 B su ControlNet e DH+. Per
ControlLogix su ControlNet e I'invio del messaggio in questa applicazione si utilizzano dei messaggi

DH+ remoti.
DH+
Il seguente schema illustra i passi da seguire per utilizzare tale
applicazione:
Sistema ControlLogix 1 Sistema ControlLogix 2
ID collegamento 1
Logix5550 A Modulo CNB ——— Modulo DHRIO — Modulo CNB —
numero slot: 0 numero nodo: 22 numero slot: 0 numero nodo: 23
numero slot: 3 numero slot: 3
‘/@\ [8) ‘/@\ [8 Wy
[
T s H B= 7 "2l _.| = W
- S . —— =1
i - — [
Collegamento i
ControlNet @ | Canale B
s L= [ numero nodo: 020
’\7 ’TH | | 1 )
@] (O] [©] O]
Collegamento DH+ Y
ID collegamento 4 :@:, ::EEDOE_
Tl BEE | BEE
Kk
Processore SLC-500 B
numero nodo: 025
Configurazio e
della tabella di
2 instradamento 41287
pagina 7-11

N

Configurazione
delle istruzioni

Msg
pagina 7-12
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Impostazione dei selettori del modulo

Impostazione dei In questa applicazione, bisognaimpostare i selettori dei moduli 1756-
selettori del DHRIO per DH+ ei selettori dei moduli 1756-CNB sugli indirizzi di rete
modulo corretti.

Vedere Popte ColrjtroINet _ControlLogiX Importante: i selettori dei moduli 1756-CNB devo corrispondere con le
~ Istruzioni per l'installazione, informazioni contenute nella tabella di instradamento del
pubblicazione 1756-5.32 1756-DHRIO

Impostare i canali nel modo seguente.

Canale A Canale B

Entrambi i canali sono
impostati per DH+.

Modulo DHRIO - Chassis 2
Slot 0

Seletori canale B Selettori canale A

Y ¢ 2y s 2y g
v@o v@o v@o v (Ao
g

€zl €zl €zl

Il canale A ha un indirizzo di nodo 10 ed il canale B 20.

I

Modulo CNB - Chassis 1 2 2 Modulo CNB - Chassis 2 2 3
Slot 3 3 Slot 3 3

L'indirizzo di rete del L’indirizzo di rete del
modulo & 22. modulo & 23.

41417
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Configurazione di una tabella di instradamento per il modulo
1756-DHRIO

della tabella di 1. Per configurare unatabella di instradamento per il modulo
instradamento 1756-DHRIO nel sistema ControlLogix 2, utilizzare il software di
configurazione gateway ControlLogix (1756-GTWY). Latabella

Configurazione

Vedere messaggi DH+ remoti 3-6 deve avere apparire cosi:
Fil=  Edit Help
D|=(=| 2] x|
General | Channel &-Diagnostics
Routitg T able-Cotfiguration | Channel

1756-DHRI0 - Slot 0
- Channel & - DH+ [Link Undefined]
: - Channel B - DH+ [Link 4]
= 1755-CNE - Slat 3
[E-- CMET [Link Undefined]
El_ﬂ_ 178E-CME - Metwork, addreszs 22
e Backplane [Link 1]

2. Applicare la tabella di instradamento all’applicazione.

Importante: i numeri di slot del controllore dei canali configurati per
DH+ devono essere applicati o riportati al valore di default
utilizzando le apposite schede software.

In questo esempio, i valori del controllore non hanno
importanza, ma se non si inserisce un valore, specifico o di
default, verra generato un errore di configurazione per quel
canale.

Per ulteriori informazioni su come configurare una tabella di

] Per ulteriori informazioni ... jnstradamento utilizzando il software di configurazione del gateway
ControlLogix (1756-GTWY), consultare la pubblicazione 1756-6.5.7.
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Configurazione delle istruzioni di messaggio

Configurazione Per configurare le istruzioni di messaggio per il Logix5550 & necessario
delle istruzioni MSQ utilizzare RSLOgiXSOOO.
Ramo ladder
Consultare Guida di riferimento al set di —
istruzioni per Logix5550, pubblicazione Type - 5LE Typed Read - ﬁﬁ:ﬁ:
_ b Cantrel _doc [
1756 641 . e%zage Lonirol Uzer_aoc _(EH)_
Pagina Configurazione
Configuration | Eommunicationl
Meszage Tupe: ISLE Tuped Read j

Source Element: |N1 0:0
Mumber OF Elements: |1 3:

Destination Tag: Iuser_doc:2 vl LCreate Tag... |
2 Enable 3 Enable “Waiting ) Start 2 Done Done Length: O
2 Eror Code: ™ Timed Out &
Extended Emor Code: ok I Cancel | Help
Pagina Comunicazione
Meszzage Configuration - user_doc [ %]

Configuration® Eommunication"l

Path: [1.32.23.1.0 Browse... |

Conveyor_C, 2, 23,10

Communication tethod
' CIP & DH+ Channel IB 'l Deestination Link: |4 3:
Source Link: I‘I 3: Destination Mode: |25 3: [Dctal)

¥ | Cache Connections &

3 Enable ) Enable Waiting ) Start ) Done
3 Enor Code:

Done Length: O
™ Timed Out &

Extended Error Code:

QK I Cancel | Apply | Help |

Quando si utilizzano messaggi DH+ da un Logix5550, il percorso é
rappresentato dal percorso di connessione dal Logix5550 al primo
modulo 1756-DHRIO. Per ulteriori informazioni sui percorsi di
connessione, vedere il capitolo 4.

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di messaggio
utilizzando RSLogix5000, consultare la guida in linea del programma.
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Riepilogo del capitolo Questo capitolo ha trattato dell'invio di messaggi da un Logix5550 ad un
PLC-5 0 ad un SLC 5/04.

Il capitolo 8 trattera dei messaggi tra Logix5550 e Logix5550.
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Capitolo 8

Messaggi da Logix5550 a Logix5550

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive come utilizzare i messaggi CIP (Control and
Information Protocol) tra Logix5550 e il modulo 1756-DHRIO. La

seguente tabella descrive le varie sezioni di questo capitolo ele
relative pagine di riferimento.

. _ Vedere

Per informazioni su: .
pagina:

Messaggi CIP tra un Logix5550 ed un Logix5550 8-2
su un collegamento
Messaggi CIP tra un Logix5550 ed un Logix5550 8-5
su due collegamenti
Riepilogo del capitolo 8-8

Questo capitolo descrive due applicazioni di esempio. Ciascun
esempio spiega quali passi intraprendere per eseguire queste
operazioni.
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8-2 Messaggi da Logix5550 a Logix5550

Messaggi CIP tra un Logix5550 ed Questa applicazione invia un messaggio CIP daun processore
un Logix5550 su un collegamento Logix5550 A ad un processore Logix5550 B su un collegamento
DH+ tramite un modulo 1756-DHRIO.

Il seguente schemaiillustrai passi da seguire per utilizzare
tale applicazione:

Sistema ControlLogix 1 Sistema ControlLogix 2
Logix5550A° _—_ Modulo DHRI0 Logix5550B _— Modulo DHRIO
numero slot: 0 numero slot: 0
[ @ @ [ @ @ v
= -z g glEd ==z | g=.
— -
- Canale B R | Canale B il
B numero nodo: 020 2 I numero nodo: 030
’\7 [ [ T ’T T [ [ )
[=] [S] @] [S]
Y \
41419

Configurazione

Impostazione
]:iei selettori del modulo delle istruzioni Msg

pagina 8-3 pagina 8-4
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Impostazione dei selettori del modulo

Impostazione
1 dei selettori del

In questa applicazione, il canale B di entrambi i moduli 1756-DHRIO

: .
modulo deve essere configurato per DH

Impostare i selettori come mostrato di seguito.
Vedere impostazione selettori 1-5

Canale A Canale B Canale A Canale B

- 123 123 - 123 123

Modulo DHRIO - Slot 0 0 A 0 @4 Modulo DHRIO - Slot 2 0 @4 ) @ A

Entrambi i canali sono [ [ Entrambi i canali sono 7% 5 e
impostati per DH+. impostati per DH+.

Selettori canale B Selettori canale A Selettori canale B Selettori canale A
9 9 9 9 9 9 9 9
S A S L S L S L ] L ] A S L S A
"Bo| || [Pl o o] [r | |AD| Do
€ 2z I € 2z I € 2z I € 2z I € 2z I € 2z I € 2z L € 2z L
Il canale A ha un indirizzo di nodo 10 ed Il canale A ha un indirizzo di nodo 40 ed
il canale B 20. il canale B 30.

41429
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8-4 Messaggi da Logix5550 a Logix5550

Configurazione delle istruzioni di messaggio

Per configurare le istruzioni di messaggio per il Logix5550 &
necessario utilizzare RSLogix5000.

Configurazion
e delle

istruzioni Msg Ramo ladder
. R L. o FS G
Consultare Guida di riferimento al set di istruzioni ——{ Tupe-CIP Data Table Fiead CEN D
. . . € M
per Logix5550, pubblicazione 1756-6.4.1. Message Contal user_dac ﬁﬁg’:
Pagina Configurazione
Meszage Configuration - uger_doc
Configuratian | Communicationl
Meszage Tupe: ICIF' [iata Table Read j
Source Element: |N1 00
Mumber OF Elements: |1 3:
Destination Tag: Iuser_doc:2 vl LCreate Tag... |
JEnable ) Enable “Waiting ) Start 23 Done Done Length: O
2 Enor Code: [ Timed Out €
Estended Ermror Code: 0K I Cancel | Help
Pagina Comunicazione
Meszsage Configuration - user_doc

Configuration® Communication*l

Path: [1.3.3.54301.0 Browse. . |

Convepor_C. 3,24,1.0

Communication i ethod

& CF ¢ DH+ Channel IB 'I D estitiation Link: |4 3:
Source Link: I‘I 3: Destination Hode: |25 3: [zl

¥ Cache Connections &

3 Enable ) Enable W aiting 23 Start ) Done Done Length: O
¥ Enmor Code: ™ Timed Out &

Extended Eror Code:

oK I Cancel | Apply | Help |

Quando si utilizzano messaggi CIP da un Logix5550, il percorso é
rappresentato dal percorso di connessione dal Logix5550 alla
destinazione finale del messaggio. Per ulteriori informazioni sui
percorsi di connessione, vedere il capitolo 4.

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di

messaggio utilizzando RSLogix5000, consultare la guida in linea del
programma.
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Messaggi da Logix5550 a Logix5550 8-5

Messaggi CIP tra un Logix5550 ed Questa applicazione invia un messaggio CIP daun processore
un Logix5550 su due collegamenti Logix5550 A ad un processore Logix5550 B su due collegamenti
tramite un modulo 1756-DHRIO.

Il seguente schemaiillustrai passi da seguire per utilizzare
tale applicazione:

Sistema ControlLogix 1 Sistema ControlLogix 2
Logix5550 A Modulo DHRIO Modulo DHRIO
numero slot: 0 — humerosiot:3 __ numero slot: 3 —
Nodo can. A: 010 - _ Nodo can. A: 040
Nodo can. B: 020 - " Nodo can. B: 030 | |
i
A
) 9
[(8\ [8) _[@\ (8]

SEEE=! | - o] s
—] L3 - Ein
e B . |
ol B ol =
. i
J J
‘T i ‘r . L
@] [S] ©] [S]
Modulo DHRIO
. numero slot: 3
LSRR Nodo can. A:060 |
numero slot: Nodo can. B: 0507
Q2
+ 3)
- =1
i @\7
Sistema ControlLogix 3
9 [
[ |y
@] (O]

41420

Configurazione
delle istruzioni

1 Impostazione dei

selettori del
modulo
pagina 8-6

Msg
pagina 8-7
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8-6 Messaggi da Logix5550 a Logix5550

Impostazione dei selettori del modulo

I_mpostaz!one In questa applicazione, il canale A del primo e dell’'ultimo modulo
dei selettori del 1756-DHRIO devono essere configurati per DH+. Il canale A e B del
modulo secondo modulo 1756-DHRIO devono essere entrambi configurati
per DH+.

Vedere impostazione selettori 1-5
Impostare i selettori come mostrato di seguito.

Canale A Canale B Canale A Canale B
Modulo DHRIO - Chassis 1 123 123 Modulo DHRIO - Chassis 2| 1 2 3 123
Slot 3 oDzl o Ds siota | °(Ds |odDs

Entrambi i canali sono configurati per i 6 Entrambi i canali sono 6 i

DH+.

configurati per DH+.

Selettori canale B Selettori canale A Selettori canale B Selettori canale A
9 9 9 9 9 9 9 9
) L ) L ) A L S VA %) L S A S L
v@o v@o v@o v@o v@o v@o v@o v@o
SZL SZL SZL SZL SZL SZL SZL SZL
Il canale A ha un indirizzo di nodo 10 ed il Il canale A ha un indirizzo di nodo 40 ed il
canale B 20. canale B 30.

Canale A Canale B

Modulo DHRIO - Chassis 3 12, 12,

Slot 3 0 4 0 4

.. . 7 5 7 5
Entrambi i canali sono 6 6

impostati per DH+.

Selettori canale B Selettori canale A

9 9 9 9
S L S A S L S L
Bl |7@s| [(D] |
€ 2z I € 2z 1 € 2z 1 € 2z 1
41427
Il canale A ha un indirizzo di nodo 60 ed
il canale B 50.
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Messaggi da Logix5550 a Logix5550 8-7

Configurazione
2 delle istruzioni

Msg

Consultare Guida di riferimento al set di
istruzioni per Logix5550, pubblicazione
1756-6.4.1.

Configurazione delle istruzioni di messaggio

Per configurare le istruzioni di messaggio per il Logix5550 &
necessario utilizzare RSLogix5000.

Ramo ladder
MSG
—— Tupe-CIF Data Table Fead —CEN]
Meszage Control uzer_doc [ DN
| CERS]
Pagina Configurazione
Message Configuration - user_doc
Canfiguration | Cammunication |
Mezzage Type: IEIF‘ Data Table Read j
Source Element: |N1 0.0
Murmber OF Elements: |1 3:
Destination Tag: Iuser_doc:2 vl Create Tag... |
) Enable ‘2 Enable “Waiting 2 Start = Done Done Length; 0
3 Enor Code: ™ Timed Out &
Extended Ermor Code: Ok, I Cancel Help
Pagina Comunicazione
Message Configuration - user_doc E3

Configuration® Eommunication"l

Path: [1.3.2.5440.3.5460.1.0 Browse. . |

Conveyor_C. 2,32, 3, 48,1.0

Communication kethod

& CF ¢ DH+ Channel IB 'l D estiration Link: |4 3:
Source Link: I‘I 3: [estination Hode; |25 3: [Hiztal]

IV Cache Connections

) Enable 23 Enable ‘Waiting 23 Start 2 Dane Done Length: O
2 Error Code: [~ Timed Out €

Extended Error Code:

ok I Cancel | Apply | Help |

Quando si utilizzano messaggi CIP da un Logix5550, il percorso &
rappresentato dal percorso di connessione dal Logix5550 alla
destinazione finale del messaggio. Per ulteriori informazioni sui
percorsi di connessione, vedere il capitolo 4.

Per ulteriori informazioni su come configurare le istruzioni di

messaggio utilizzando RSLogix5000, consultare la guida in linea del
programma.
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8-8 Messaggi da Logix5550 a Logix5550

Riepilogo del capitolo Questo capitolo ha trattato dell’'invio di messaggi da un Logix5550 ad
un altro Logix5550.

Il capitolo 9 descrive i concetti fondamentali dell'l/O remoto.
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Capitolo 9

Concetti fondamentali per 'uso dell’ 1/0
remoto

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive |e procedure fondamentali per I'uso
del modulo 1756-DHRIO in modalita scanner RIO e per la
configurazione di una rete I/O remoto. La seguente tabella descrive le
varie sezioni di questo capitolo e le relative pagine di riferimento.

. _ Vedere

Per informazioni su: .
pagina:
Introduzione all’l/O remoto 9-1
Scelta dei dispositivi che & possibile collegare 9-2
Progettazione di una rete 1/0 remoto 9-3
Configurazione di un canale DHRIO come 9-5
scanner RIO
Riepilogo del capitolo 9-6
Introduzione all’l/0 remoto Il sistema 1/O remoto consente di controllare gli I/O che non si

trovano all'interno dello chassis del controllore. Un canale 1756-
DHRIO, configurato come scanner RIO, trasferisce dati discreti e a
trasferimento a blocchi tra un controllore Logix5550 ed i dispositivi
I/O remoto.

Ecco un esempio di sistema I/O remoto:

Logix5550 —— ——— Modulo DHRIO

Il canale scanner gestisce un elenco di tutti i rack
‘ completi e parziali collegati a quel canale.

g
£

[ =1 g =] T
0 ¥ - A A A
_— H} R
= 5| | [H EEEEEEEEE
5 ( E
: - SRR
)8 P fsi S
\ [ L
o]

Chassis ControlLogix Adattatori di nodo 1/0 remoto come i moduli
1771-ASB o le interfacce operatore
PanelView indirizzati come rack 1/0 remoto

Cavo I/0 remoto: Belden9463

| LA A AR AR

ol

[mESERIEEEN]
5
—

i

[ TTTTTIILI
IR —
aaanmasasa=]l
I
aasaaasans=Il
[
Eanan=il
| —

Canale PLC-5 o processore funzionante come

adattatore 1/0 remoto
41290

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998



9-2 Concetti fondamentali per I'uso dell’ I/0 remoto

Il canale scanner /0 remoto gestisce un elenco di tutti gli adattatori
sullarete RIO coni quali scambiai dati.

Per configurare un sistema I/O remoto procedere in questo modo:

Tabella 9.1
Configurazione di un sistema 1/0 remoto
Passo: Vedere:
1. configurazione dell’adattatore 1/0 remoto il manuale per 'utente del dispositivo
2. configurazione e connessione del cavo .
della rete 1/0 remoto pagina 9-3
3. configurazione del canale dello scanner pagina 9-5
Scelta dei dispositivi che & La seguente tabella riporta alcuni dei dispositivi che & possibile
possibile collegare utilizzare come adattatore su una rete I/O remoto:
Tabella 9.2
Dispositivi che & possibile collegare ad un collegamento 1/0 remoto
Categoria: Prodotto: LITEDC
catalogo:
Altri processori processori PLC-5 avanzati 1785-LxxB
(in modalita processori PLC-5 Ethernet 1785-LxxE
adattatore) processore PLC-5 ControlNet 1785-LxxC
processori PLC-5 VMEbus 1785-VxxB
processori PLC-5 locali estesi 1785-LxxL
processori PLC-5 classici 1785-LTx
Ad 1/0 remoto modulo adattatore 1/0 remoto SLC 500 1747-ASB
blocchi 1/0 1791 serie 1791
modulo adattatore 1/0 remoto 1771-ASB

chassis I/0 ad 1 slot con alimentatore ed  1771-AM1
adattatore integrati
chassis 1/0 ad 2 slot con alimentatore ed  1771-AM2
adattatore integrati

modulo di comunicazione diretta 1771-DCM
Interfacce operatore DL40 Dataliner 2706-xxXX

RediPANEL 2705-xxx

terminale PanelView 2711-xxx
Azionamenti Adattatore 1/0 remoto per azionamenti 1336-RIO

industriali in CA 1336

Adattatore 1/0 remoto per azionamenti 1395-NA
industriali in CA 1395
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Concetti fondamentali per I'uso dell’ I/0 remoto 9-3

Progettazione di una rete 1/0
remoto

Considerazioni sul collegamento dorsale/
discesa :

Se si utilizza una configurazione a dorsale/
discesa, usare i connettori di stazione 1770-SC e
seguire le direttive sulla lunghezza dei cavi:

* la lunghezza del cavo della dorsale dipende
dalla velocita di comunicazione del
collegamento

« lalunghezza del cavo di discesa deve essere di
30,4 m (100 piedi)

Per ulteriori informazioni sulla configurazione
dorsale/discesa, consultare Cavo Data Highway/
Data Highway Plus/Data Highway II/

Data Highway-485 — Manuale per I'installazione,
pubblicazione 1770-6.2.2.

La progettazione di unarete 1/0 remoto richiede I'applicazione dei:

« criteri per la progettazione di una rete 1/0O remoto

« criteri per la strutturazione dei cavi

Criteri per la progettazione di una rete

Al fine di progettare una rete I/O remoto e importante tenere a mente
queste norme:

« tutti i dispositivi collegati ad una rete I/O remoto devono
comunicare utilizzando la stessa velocita di comunicazione
di 57,6, 115,2 0 230,4 kbps.

* uno o entrambi i canali del modulo 1756-DHRIO in
modalita scanner non possono scandire lo stesso indirizzo di
rack parziale o completo. Assegnare rack completi e
parziali univoci a ciascun canale utilizzato nella modalita
scanner |/O remoto.

* un canale puo avere un massimo di 32 numeri di rack ed un

Importante: se entrambi i canali del modulo 1756-DHRIO sono
configurati per RIO, ogni canale deve essere collegato
agli adattatori con numeri di rack univoci. (Per
esempio, il canale A comunica con 00-37 ottale ed il
canale B comunica con 40-77 ottale).

Criteri per la strutturazione dei cavi

Scegliere un cavo 1770-CD (Belden 9463). Collegare una rete
I/O remoto utilizzando una configurazione a margherita o a dorsale/
discesa.

Accertarsi che nel sistema la lunghezza dei cavi non ecceda i limiti
consentiti.

Importante; La lunghezza massima del cavo dell'l/O remoto
dipende dalla velocita di trasmissione. Configurare i
dispositivi su una rete I/O remoto in modo che
comunichino tutti alla stessa velocita.
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9-4 Concetti fondamentali per I'uso dell’ I/0 remoto

Per le configurazioni a margherita, utilizzare la seguente tabella per
determinare lalunghezza totale dei cavi.

Tabella 9.3
Determinazione della lunghezza dei cavi

Una rete 1/0 remoto che utilizza questa

- .. Non puo superare questa lunghezza:
velocita di comunicazione: P P q g

57,6 kbps 3048 m (10.000 piedi)
115,2 kbps 1524 m (5000 piedi)
230,4 Kbps 762 m (2500 pied))

Per un funzionamento corretto, terminare entrambe le estremita di

una rete 1/O remoto utilizzando le resistenze esterne fornite con il
modulo 1756-DHRIO. La scelta di una terminazione daQ%0da

82Q determina quanti dispositivi &€ possibile collegare su una rete I/O
remoto.

Tabella 9.4
Determinazione della taglia della resistenza e del numero dei dispositivi
collegati sulla rete

Usare una resistenza di N_u merf)_n!assimo di . Num‘e ro m?s_s el r?ck
Se al rete 1/0 remoto: . dispositivi collegabili sulla  che é possibile scandire
questo tipo:
rete: sulla rete:
funziona a 230,4 kbps 82Q 32 32
funziona a 57,6 kbps 0 a 115,2 kpbs e sulla
rete non & presente nessuno dei dispositivi
elencati nella tabella sottostante
contiene uno dei dispositivi elencati nella 150 Q 16 16
tabella sottostante
funziona a 57,6 kbps 0 a 115,2 kbps, € non si
richiede che la reti supporti piu di 16 dispositivi
fisici
Tabella 9.5
Dispositivi adattatore 1/0 che richiedono resistenze di terminazione da 150 Q
Tipo di dispositivo: Numero di catalogo: Serie:
Adattatori 1771-AS Tutti
1771-ASB
1771-DCM
Vari 1771-AF

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998




Concetti fondamentali per I'uso dell’ I/0 remoto 9-5

Configurazione di un canale DHRI0O  Sesi utilizza un canale DHRIO come scanner, bisognaimpostare il
come scanner RIO selettore rotativo del modulo per indicare lafunzione RIO. Utilizzare
lafigura per determinare come impostare gli interruttori.

é/
Impostare su 1 l'interruttore .
del canale che si utilizza come s“‘iﬂ s 7 rfe
scanner witcl witcl

Channel A Channel B
Network Type Network Type

Specify Network Type | Set Switch
Canale A DH+ 0
RIO Scanner 1
egal 27
Canale DA+ 0
RI0 Scanner T
egal 27
] ¢ auoizisod uy 01 duoizisod ui

9 a|eue:) 0zzIpu| V 9[eue) ozzuipu|
(sot) sy (so1)
uouMs 7 UoUms ¢ u:uw\s z u:uw\s

[ =

41277

%
[¢

Importante: sesi desidera che un canale venga configurato per
DH+, utilizzare il Canale A. In questo modo & possibile
collegare il terminale di programmazione al connettore
posto sul frontale del modulo e comunicare con i
dispositivi della rete.

Se € necessario solo un canale per RIO, utilizzare il
canale B.
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Riepilogo del capitolo Questo capitolo hatrattato dei concetti fondamentali per I'utilizzo
dell’l/O remoto.

Il capitolo 10 descrive il funzionamento dell’l/O remoto.
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Capitolo 1 0

Contenuto di questo capitolo

Funzionamento del modulo
DHRIO

Funzionamento dell’l/0 remoto

Questo capitolo descrive come comunicare con I'l/O remoto. La
seguente tabella descrive le varie sezioni di questo capitolo e le
relative pagine di riferimento.

. _ Vedere

Per informazioni su: .
pagina:

Funzionamento del modulo DHRIO 10-1
Stato dello scanner RIO 10-3
Impostazione della velocita di scambio dati tra il 10-4
Logix5550 ed il modulo 1756-DHRIO
Frequenza di aggiornamento dello stato dello 10-4

scanner RIO con modulo 1756-DHRIO in
chassis locale

Frequenza di aggiornamento dello stato dello 10-4
scanner RIO con modulo 1756-DHRIO in
chassis remoto

Notifica errori e velocita di aggiornamento 10-7
del sistema DHRIO

Notifica errori e frequenza di aggiornamento 10-9
dello scanner RIO

Inibizione delle connessioni rack DHRIO e RIO 10-10
Inibizione di un adattatore di connessione RIO 10-10
Incremento del throughput di un sistema I/0 10-11
remoto

Invio di dati a trasferimento a blocchi 10-12
Notifica di trasferimento a blocchi 10-12
Messaggi ‘Pass-Through’ di trasferimento a 10-13
blocchi

Ricerca guasti della comunicazione 10-14
su I/0 remoto

Riepilogo del capitolo 10-16

Il modulo 1756-DHRIO dispone di due canali configurabili che
possono inviare e ricevere messaggi su DH+ o scandire i dispositivi
I/O remoto. Quando un canale é configurato per I/O remoto, il
modulo 1756-DHRIO é progettato per funzionare come uno scanner
RIO per un controllore Logix5550.

Quando un modulo 1756-DHRIO funziona come scanner RIO, si
verifica quanto segue:

* si ha lo scambio dati I/O tra il modulo 1756-DHRIO e gl
adattatori 1/0 remoto sul collegamento RIO

« si ha lo scambio dati I/O tra il modulo 1756-DHRIO e ed il
controllore Logix5550
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Scambio di dati 1/0 tra gli adattatori sul collegamento RIO e il
modulo 1756-DHRIO

Lo scambio di dati 1/0 tragli adattatori sul collegamento RIO link ed
il modulo 1756-DHRIO si basa su un elenco di adattatori creato nella
cartella Configurazione I/O dell’Organizer di RSLogix 5000.

Il controllore Logix5550, definito controllore proprietario, scarica
guesto elenco, assieme al baud rate RIO, al modulo 1756-DHRIO. In
guesto modo viene completata la configurazione dell’'l/O remoto nel
modulo 1756-DHRIO.

La rete I/O remoto € di concezione antecedente al modello
produttore/consumatore utilizzato per ControlLogix. Il modulo
1756-DHRIO, pertanto, non utilizza questo modello sulla rete 1/O
remoto. Il modulo scandisce invece, il piu velocemente possibile,
ogni adattatore (scambio di dati I/O) compreso nell’elenco.

Scambio di dati 1/0 tra Logix5550 e modulo 1756-DHRIO

Il Logix5550 ed il modulo 1756-DHRIO scambiano dati I/O e di stato
utilizzando il modello produttore/consumatore tipico dei sistemi
ControlLogix.

Il Logix5550 ed il modulo 1756-DHRIO stabiliscono varie
connessioni. Queste connessioni possono essere classificate in due
categorie. Nella prima categoria, tra il Logix5550 ed il modulo
1756-DHRIO viene stabilita una connessione per ogni adattatore sul
collegamento 1/0O remoto. Queste connessioni vengono utilizzate per
lo scambio di dati 1/O.

Nella seconda categoria, viene stabilita una connessione tra il
Logix5550 ed il supervisore dell'l/O remoto del modulo

1756-DHRIO. (Il supervisore €& lo scanner RIO collocato all'interno
del modulo.) Questa connessione viene utilizzata per lo scambio delle
informazioni di stato dello scanner RIO. In questo caso, lo scambio
dati & bidirezionale.ll modulo 1756-DHRIO invia lo stato allo scanner
RIO ed il Logix5550 mantiene la proprieta del modulo 1756-DHRIO.

Importante: solo 1controllore Logix5550 pud comunicare ed
essere proprietario dei canali RIO di un modulo
1756-DHRIO.



Funzionamento dell’l/O remoto 10-3

Stato dello scanner RIO

1/0 modulo adattatore

B>

Cartella di Configurazione 1/0 nel Controller Organizer di
RSLogix 5000

La cartella Configurazione I/O del Controller Organizer di RSLogix
5000 speificale connessioni con il modulo 1756-DHRIO e genera
I'elenco degli adattatori da scandire.

L'inserimento di un modulo 1756-DHRIO nella cartella
Configurazione 1/0O del Controller Organizer specifica la connessione
per le informazioni di stato tra il Logix5550 e la funzione di scanner
del modulo 1756-DHRIO.

L'inserimento degli adattatori sotto il modulo 1756-DHRIO nalla
cartella Configurazione I/O del Controller Organizer specifica le
connessioni tra il Logix5550 e il modulo 1756-DHRIO per i dati di
ciascun adattatore.

Inserire un modulo 1756-DHRIO nella cartella Configurazione 1/0O
del Controller Organizer solo se almeno uno dei canali del modulo &
configurato per I/O remoto.

Come descritto precedentemente, per lo scambio dei dati relativi allo
stato dello scanner I/O remoto viene utilizzata una connessione. | dati
provenienti dal modulo 1756-DHRIO contengono lo stato corrente
dei canali (A/B) configurati per I/O remoto. | dati provenienti dal
Logix5550 rappresentano un aggiornamento utilizzato dal modulo
1756-DHRIO per mantenere la proprieta.

Questo scambio di dati viene aggiornato continuamente ed é
responsabile per mantenere la funzionalita del modulo nel sistema.

Il modulo 1756-DHRIO scandisce i dispositivi I/O remoto nello
stesso ordine con cui appaiono nell’organizer del Logix5550. Le voci
inserite nell’organizer rappresentano degli adattatori logici. | moduli
adattatore fisici su RIO possono agire come vari rack. Cio dipende
dalla modalita di indirizzamento dell’adattatore fisico e dallo chassis.

Il software RSLogix 5000 permette 4 possibilita di scelta di moduli
adattatore:

» Adattatore 1/0O remoto 1747
» Adattatore 1/0O remoto 1771

* Adattatore 1/0 remoto 1794
« Adattatore 1/0O remoto generico

Cuiscuna voce comprende:

« indirizzo rack — valori compresi tra 00 e 77 ottali

* gruppo di partenza—-slot 0, 2,406

e dimensione rack — 1/4, 1/2, 3/4 o rack completo
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Impostazione della velocita di
scambio dati tra il Logix5550 ed il
modulo 1756-DHRIO
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Importante: ciascunadi queste opzioni consente di determinare che
tipo di adattatore & presente sulla rete RIO. In un
sistema ControlLogix questi si comportano tutti allo
stesso modo. Quando é online, il modulo 1756-DHRIO
non puo comunicare quale specifico adattatore &
collegato alla rete RIO.

| dati di uscita dell'adattatore inviati dal Logix5550 vengono consumati
dal modulo 1756-DHRIO sulla connessione creata dall’'utente quando
si aggiungono dispositivi I/O remoto nel’lRSLogix 5000.

| dati di uscita vengono prodotti dal controllore proprietario in base
al’RPI1 e non hanno alcuna relazione con il tempo di scansione del
programma del controllore. La frequenza con cui lo scanner RIO
invia i dati di uscita agli adattatori RIO dipende dal numero di
adattatori sul canale e dalla velocita di trasmissione utilizzata.

| dati di ingresso del rack ricevuti nella risposta dell’adattatore,
vengono prodotti dal modulo 1756-DHRIO immediatamente dopo
che é stata ricevuta la risposta dell’adattatore RIO. Il controllore
proprietario riceve i dati direttamente nel buffer dati creato dal
software. La frequenza con cui i dati di ingresso vengono prodotti
dipende dal numero di adattatori sul canale e dalla velocita di
trasmissione utilizzata.

| seguenti paragrafi descrivono la proceduradi configurazione
dell'intervallo di Pacchetto Richiesto (RPI) per lo scambio dati tra il
Logix5550 ed il modulo 1756-DHRIO. E necessario impostare un
RPI sia per la connessione delle informazioni di stato dell'l/O remoto
che per ciascuna connessione degli adattatori.

Intervallo di Pacchetto Richiesto (RPI)

Questo intervallo di tempo specifica la frequenza con cui il modulo
1756-DHRIO ed il Logix5550 producono dati. L'intervallo puo variare
da 3 mS a 750 mS e viene inviato al modulo assieme a tutti gli altri
parametri di configurazione. Allo scadere di questo intervallo di tempo il
modulo 1756-DHRIO ed il Logix5550 producono dati 'uno per I'altro.

Velocita di aggiornamento dello stato dello scanner RIO con
modulo 1756-DHRIO in chassis locale

Quando un modulo risiede nello stesso chassis del controller, I'RPI
stabilisce come e quando il modulo deve produrre le informazioni
sullo stato del collegamento e consumare quelle sullo stato del
controllore.

La velocita con cui le informazioni di stato sono scambiate & uguale a
guella del'RPI.

Velocita di aggiornamento dello stato dello scanner RIO con
modulo 1756-DHRIO in chassis remoto

Se un modulo risiede fisicamente in uno chassis diverso da quello del
suo controllore proprietario (ad esempio, in uno chassis remoto
collegato tramite ControlNet), la velocita con cui le informazioni di
stato vengono scambiate & uguale all’'RPI + 2 x [Tempo di
Aggiornamento Rete (NUT)].
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B>

Impostazione della velocita di
scambio dati 1/0 tra il Logix5550
ed il modulo 1756-DHRIO

Per ottimizzare la notifica delle informazioni di stato del modulo, si
consiglia di impostare I'RPI del modulo 1756-DHRIO ad un valore
pari al’RP1 utilizzato per le connessione degli adattatori.

La velocita di scambio di dati I/O & correlata direttamente con la
velocita di trasmissione configurata per lo scanner RIO. || modulo
1756-DHRIO consente di utilizzare queste velocita:

* 57,6 Kbaud
«115,2 Kbaud
* 230,4 Kbaud

Lo scanner RIO scandisce ciascun adattatore RIO a queste velocita:

» Adattatore/8ms @ 57,6 Kbaud
* Adattatore/sSms @ 115,2 Kbaud
» Adattatore/3ms @ 230,4 Kbaud

Per determinare I'RPI di tutti gli elementi dell’Organizer controller
utilizzate i grafici della pagina seguente.
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Intervalli di Pacchetto Richiesti (RPI) minimi

| grafici sottostanti riportano i valori RPI minimi per le diverse
velocita di trasmissione. Velocita superiori a quelle riportate non
forniscono un throughput dati maggiore.

Frequenza di aggiornamento adattatore per RI0 a 230,4 Kbaud

\

Numero di elementi del
Controller Organizer
sotto un modulo

1756-DHRIO adattatore/3 ms

N W s~ o o

3 6 9 12 15 18 Frequenza RPI valida

Frequenza di aggiornamento adattatore per RI0 a 115,2 Kbaud

A

6
5
Numero di elementi del 4
Controller Organizer 3 adattatore/5 ms
sotto un modulo
1756-DHRIO 2

5 10 15 20 25 30 Frequenza RPI valida

Frequenza di aggiornamento adattatore per RI0 a 57,6 Kbaud

A

Numero di elementi del
Controller Organizer
sotto un modulo
1756-DHRIO

adattatore/8 ms

N W A~ o o

8 16 24 32 40 48 Frequenza RPI valida 11463
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Frequenza di aggiornamento dell’l/O del modulo adattatore con
modulo 1756-DHRIO in chassis locale

Quando il modulo 1756-DHRIO risiede nello stesso chassis del
controllore proprietario, i dati di uscita aggiornati (in base ai nuovi
valori ricevuti tramiteil programmadi controllo) vengono inviati al
modulo adattatore a questa velocita:

RPI + frequenza di scansione per adattatore * numero di
adattatori

Dove I'RPI & uguale al valore determinato dai grafici a pagina 10-6, e
la frequenza di scansione per adattatore & uguale a 3 ms a 230,4 K, a
5msaill52Koa8msab7,6 K.

| dati di ingresso aggiornati vengono inviati al Logix5550 a questa
velocita:

Freguenza di scansione per adattatore * numero di adattatori
La frequenza di aggiornamento di un modulo adattatore (cioe la
frequenza con cui i dati I/O tra controllore proprietario e modulo

1756-DHRIO vengono prodotti/consumati) & pari a:

RPI + 2 [frequenza di scansione per adattatore * numero di
adattatori]

Questo valore corrisponde al tempo complessivo impiegato da
un’uscita ad un ingresso nel medesimo rack.

Se si includono dei trasferimenti a blocchi, la velocita di
aggiornamento di un modulo adattatore sara:

RPI + 2 (frequenza di scansione per adattatore * numero di

adattatori) + (frequenza di scansione per adattatore * numero
totale di adattatori con moduli BT)

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998



10-8 Funzionamento dell’l/O remoto

Frequenza di aggiornamento dell’l/O del modulo adattatore con
modulo 1756-DHRIO in chassis remoto

Quando il modulo 1756-DHRIO risiede in uno chassis remoto del
controllore proprietario, i dati di uscita aggiornati (in base ai nuovi
valori ricevuti tramiteil programmadi controllo) vengono inviati al
modulo adattatore a questa velocita:

RPI + (frequenza di scansione per adattatore * numero di
adattatori) + 2(NUT)

| dati di ingresso aggiornati vengono inviati al Logix5550 a questa
velocita:

(frequenza di scansione per adattatore* numero di adattatori) +
2(NUT)

La velocita di aggiornamento di un modulo adattatore (cioé la
velocita con cui i dati I/O tra controllore proprietario e modulo
1756-DHRIO vengono prodotti/consumati) & pari a:

RPI + 2 (frequenza di scansione per adattatore * numero di
adattatori) + 4(NUT)

Questo valore corrisponde al tempo complessivo impiegato da
un’uscita ad un ingresso nel medesimo rack.

Se si includono dei trasferimenti a blocchi, la velocita di
aggiornamento di un modulo adattatore sara:

RPI + 2 (frequenza di scansione per adattatore * numero di

adattatori) + (frequenza di scansione per adattatore* numero
totale di adattatori con moduli BT) +4(NUT)
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Notifica errori dello scanner RIO

-

Notifica errori dell’adattatore RIO

Un modulo 1756-DHRIO che utilizza uno dei canali per 1/0 remoto
dispone di una connessione apertatrail modulo ed il controllore
proprietario. Le informazioni sullo stato dello scanner RIO vengono
scambiate continuamente lungo questa connessione. Questo scambio
di dati continuo & responsabile della funzionalita del modulo nel
sistema.

Se questo scambio dati continuo viene interrotto per un periodo di
tempo 4 volte superiore al valore dell’RPI, il Logix5550 lascia la
configurazione corrente dello scanner RIO e termina la
comunicazione con gli adattatori della rete RIO. Il canale configurato
per lo scanner RIO va offline ed attende i nuovi dati di configurazione
prima di riprendere la comunicazione con la rete RIO.

Il Logix5550, inoltre, eseguira queste operazioni:

« il Logix5550 andra in errore, se il modulo 1756-DHRIO &
stato configurato in modo che si verifichi un errore grave
del controllore in caso di interruzione delle comunicazioni.

« il Logix5550 non andra in errore, se il modulo
1756-DHRIO non é stato configurato in modo che si
verifichi un errore grave in caso di interruzione delle
comunicazioni. In questo caso, il Logix5550 tentera
ripetutamente di ristabilire le comunicazioni con il modulo
1756-DHRIO.

La velocita di aggiornamento per lo scambio dei dati dovrebbe essere
impostata al valore RPI minimo impostato per il flusso dati tra il
Logix5550 e gli adattatori RIO. Cid assicura che lo scanner concluda
velocemente le comunicazioni sulla rete 1/0 remoto nel caso in cui il
modulo 1756-DHRIO perda il flusso dati dal Logix5550.

La velocita con cui viene comunicato al Logix5550 che I'adattatore
I/O remoto ha un guasto, € direttamente correlato all’RPI. L'errore,
definito timeout della connessione, viene comunicato dopo un
intervallo di tempo 4 volte superiore al valore RPI. Per esempio, se
I'RPI & impostato a 25 ms e si verifica un errore, questo non verra
notificato al Logix5550 prima di 100 ms. Per ulteriori informazioni
sui timeout di connessione, vedere pagina 3-11.

Una errore dell’adattatore RIO viene notificato quando viene
interrotta la comunicazione tra lo scanner RIO (Canale Ao B) e
I'adattatore 1/0O remoto o tra il modulo 1756-DHRIO ed il Logix5550.

L'RSLogix 5000 avvisa l'utente che si € verificato un errore rack in
almeno uno dei modi seguenti:

« nell’Editor tag compare una condizione diversa da zero
* nell'Organizer del controller compare un’icona di errore

« la pagina delle connessioni visualizza un tipo di errore
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Inibizione delle connessioni del Quando il bit di inibizione del modulo 1756-DHRIO & impostato, la
modulo 1756-DHRIO connessione tra il Logix5550 ed il modulo 1756-DHRIO viene
terminata.

Sebbene la connessione con il modulo 1756-DHRIO sia inibita, lo
scanner DHRIO (Canale A o B) passa alla modalita Program e
continua a scandire gli adattatori RIO sulla rete RIO. Quando &
inibito, un modulo 1756-DHRIO accetta la configurazione da
gualsiasi Logix5550 del sistema di controllo.

La connessione con il modulo 1756-DHRIO puo essere inibita dalla
scheda Connessione del menu Proprieta modulo dell’lRSLogix5000,
come mostrato sotto.

i Module Properties - Local:4 [1756-DHRIO

Channel & Pratocol Emars | Channel B Link
General Connection®

Requested Packet Interval [RFI): 2h0=4 ms

Inibire la connessione
con il modulo qui

™ Major Fault On Contraller |f Connection Fails

|—h-10dule Fault
Inibizione di un adattatore di Quando il bit di inibizione di una connessione di adattatore RIO &
connessione RIO impostato, la connessione tra il Logix5550 e I'adattatore RIO viene
terminata.

In questo caso, lo scanner DHRIO (Canale A o B) continua a scandire
il rack RIO sulla rete RIO e fa passare in modalita program gli chassis
degli I/O interessati. Solo il Logix5550 che ha iniziato la
configurazione del modulo 1756-DHRIO puo ristabilire le
comunicazioni con l'adattatore RIO inibito.

La connessioni con il rack RIO possono essere inibite dalla schermata
Connessione di Proprieta modulo del’lRSLogix5000, come mostrato
sotto.

I Module Properties - Bridge [1747-ASB 1.1]

General Connection® | Rack Diagnosticsl

Bequested Packet Interval [HPI]:I 48.03: ms
Inibire la connessione > i s
con I'adattatore qui
g ™ Major Fault On Controller IF Cormection Fails
|—M0dule Fault
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Incremento del throughput di un
sistema 1/0 remoto

La struttura dei moduli 1756-DHRIO consente di migliorare
notevolmente |e prestazioni se si dividono gli adattatori RIO su
entrambi i canali. Un esempio di semplice sistema comprende i
seguenti dispositivi:

* Rack 1 — Quarto iniziale 0 — Completo

* Rack 2 — Quarto iniziale 0 — Completo

Se entrambi i rack sono collocati sullo stesso canale, ad una velocita
di trasmissione di 230,4 Kbaud, I'RPI minimo tra il modulo
1756-DHRIO e gli adattatori RIO sarebbe di 6 mS. Se i rack sono
suddivisi tra il canale A e il canale B, la velocita di aggiornamento
puo scendere a 4,5 mS.

Per calcolare le varie velocita di aggiornamento vengono utilizzati i
seguenti algoritmi:

*a 230,4 Kbaud
Velocita di aggiornamento = 3 mS*(numero di rack
[canale A 0 B])
+ 1/2*3 mS*(numero di rack
[canale A o B])

*a 115,2 Kbaud
Velocita di aggiornamento = 5 mS*(numero di rack
[canale A 0 B])
+ 1/2*5 mS*(numero di rack
[canale A o B])

*a 57,6 Kbaud
Velocita di aggiornamento = 8 mS*(numero di rack
[canale A o B])
+ 1/2*8 mS*(numero di rack
[canale A o B])
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Invio di dati a trasferimento a
blocchi

Notifica errori di trasferimento a
blocchi

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998

Il modulo 1756-DHRIO, oltre agli /O discreti, supporta I'invio di

dati a trasferimento a blocchi (BT) al controllore Logix5550. Questo
scambio dati trasferisce fino a 64 parole di dati a/da un determinato
modulo 1/O.

Lo scambi dati BT si basa sui messaggi. Cio significa che per iniziare
una richiesta BT, bisogna usare un’istruzione di messaggio nel
programma a logica ladder del Logix5550. Nel caso di moduli 1/0
discreti, il semplice inserimento dell'adattatore nell’organizer del
Logix5550 consente di trasferire dati senza bisogno di istruzioni
specifiche.

Il processo di completamento dei trasferimenti a blocchi sulla rete 1/0
remoto e uguale in tutti gli adattatori. Tutte le caratteristiche della rete
I/O remoto definite per lo scanner I/O remoto dei PLC-5 sono le
stesse per lo scanner I/O remoto del 1756-DHRIO.

Il periodo di timeout dei messaggi BT € fissato a 4,5 secondi. Questo
valore ¢ il timeout di risposta della rete ControlLogix associato alla
connessione stabilita tra il modulo 1756-DHRIO ed il controllore
Logix5550. Esiste un timeout principale per la risposta BT basato
sulla rete 1/0 remoto. Questo timeout si verifica dopo 4 secondi che il
modulo I/O non risponde al messaggio BT.
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Messaggi ‘Pass-Through’ di
trasferimento a blocchi

| messaggi ‘passthrough di trasferimento a blocchi (BT)' DH+ sono
messaggi specifici per DH+ (PCCC) inviati al canale RIO, dove
danno origine ad un trasferimento a blocchi RIO.

Per inviare un messaggio ‘passthrough BT’ DH+ ad un canale RIO su
un modulo 1756-DHRIO, la destinazione finale del messaggio DH+
deve essere il modulo 1756-DHRIO con il canale RIO.

Nel caso di messaggi DH+ locali, il modulo 1756-DHRIO di
collegamento deve avere lo slot di default configurato in modo che
corrisponda con la posizione (slot) del modulo 1756-DHRIO di
destinazione finale (il modulo con il canale RIO).

In caso di messaggi DH+ remoti, I'ID del collegamento di
destinazione ed il nodo di destinazione del messaggio DH+ devono
essere impostati sul modulo 1756-DHRIO di destinazione finale (il
modulo con il canale RIO).

Per esempio, se la destinazione e un canale RIO di un modulo 1756-
DHRIO nello slot 5 di uno chassis ControlLogix e si utilizzano dei
messaggi DH+ remoti, I'ID del collegamento di destinazione ID &
impostato sullo chassis ControlLogix ed il nodo di destinazione
remoto € impostato su 5.

Importante: per inviare messaggi ‘passthrough’ DH+ ad un
modulo 1756-DHRIO, il modulo deve essere
configurato con una tabella di instradamento valida,
come descritto nel capitolo 3, anche se entrambi i
canali sono configurati per RIO.
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Ricerca guasti della Il modulo 1756-DHRIO fornisce informazioni di stato siadel modulo
comunicazione su I/0 remoto in generale che per ciascuno dei suoi canali. E possibile avere accesso
a queste informazioni mediante RSLogix 5000.

Informazioni di stato del modulo 1756-DHRIO

Seguire questi passi:

1. Nell’Organizer del Logix5550, all'interno della cartella
Configurazione 1/O, fare clic con il pulsante destro del mouse sul
modulo 1756-DHRIO e selezionare Proprieta dal menu a
comparsa.

5. RSLogix 5000 - DHRIO_user_manual

File Edit “iew Seach Logic Communications
alS|| 2| #(m(e] <<

No Edits =] [FecesDisetled =)

Driver: 4B DF1-1

-3 Cantraller DHRIO_user_man
Cantroller Tags
3 Contraller Fault Handler
3 PowerUp Handler
El-E5] Tasks
58 MainTask

E1E8 MainProgiam

Program Tags

3 Unscheduled Proarams
-5 Data Types

L, UserDefined
) Predefined
g Module-Defined
563 1/ Configuration

New Module

Cut
Copy
Faste.
Delete

Cross Reterance

Fiint

4]

Edit propetties for selected companent

2. \Verra visualizzata la pagina delle proprieta del modulo.

I Module Properties - Local:1 (1756-DHRIO 2.1)

Channel & Protocol Emors | Channel B Link Status I Channel B Protocaol Erors I Backplane I
General Conrnection I Module Info I Channel & Link Status

Fare clic sulla scheda Connessione —
oppure sulla scheda Errori protocollo

di uno dei canali per determinare Bequested Packet Interval (RPIL | 25.0=] ms (20-750.0ms)
quale guasto/errore si & verificato. I Inhibit Madule

Per correggere il guasto/errore ™ Maijor Fault On Cortraller IF Cornection Fails While in Fun Mode
utilizzare la guida in linea di M5 el
RSLogix 5000.

Status: Offling 0K I Cancel Bpply Help
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Informazioni di stato dell’adattatore 1/0 remoto

Seguire questi passi:

1. Nell’Organizer del Logix5550, all'interno della cartella
Configurazione 1/O, fare clic con il pulsante destro del mouse su
adattatore RIO e selezionare Proprieta dal menu a comparsa.

RSLogix 5000 - user_manual

0.
i

rrrrr

o
g
(3 Contioller Fault Handier
H (3 Power-LIp Handler
B3 Tasks

3, UserDefined
\ @ Cf Predsfined

New Module.

Cross Reference

Pt

Edit praperties for selected companent

2. \erra visualizzata la pagina delle proprieta del modulo.

B Module Properties - Bridge [1747-ASB 1.1)

. . G | Connection | Back Di. i
Fare clic sulla scheda Connessione o | Rl Disgnosts|

oppure sulla scheda Errori protocollo
. . . . Bequested Packet Interval [RPI): I 48.03: ms [2.0-750.0 mg]
di uno dei canali per determinare

C i Inhibit b odul
quale guasto/errore si & verificato. T it Modkd=

™ Major Fault On Cantraller IF Cannection Fails 'hile in Fun Mode

Per correggere il guasto/errore Module Fault
utilizzare la guida in linea di
RSLogix 5000.

Status: Offline 0K I Cancel Appli Help
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Riepilogo del capitolo Questo capitolo ha trattato del funzionamento dell'l/O remoto.

Il capitolo 11 trattera delle prestazioni del sistema Logix5550 e
scanner RIO.
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Capitolo 1 1

Collegamento di un Logix5550
all’l/0 remoto

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive come utilizzare il modulo 1756-DHRIO in
modalita scanner RIO per collegare un Logix5550 all'l/O remoto. La
seguente tabella descrive le varie sezioni di questo capitolo e le
relative pagine di riferimento.

. L Vedere

Per informazioni su: .
pagina:

Scansione di adattatori FLEX remoti tramite un 11-2
modulo 1756-DHRIO in uno chassis 1756 locale
Scansione di adattatori FLEX remoti tramite pill 11-6
moduli 1756-DHRIO in uno chassis locale
Scansione di adattatori I/0 remoto 1771 tramite 11-12
un modulo 1756-DHRIO in uno chassis remoto
Riepilogo del capitolo 11-18

Questo capitolo descrive tre applicazioni di esempio. Ciascun
esempio spiega quali passi intraprendere per eseguire queste
operazioni.

Importante: in questi esempi solo il canale B e configurato come
scanner I/O remoto. Se necessario, € possibile
configurare simultaneamente entrambi i canali come
scanner I/O remoto.

Se solo un canale & configurato come scanner I/O
remoto, si consiglia di utilizzare il canale B. Se si
configura il canale A come scanner I/O remoto, non é
possibile utilizzare il terminale di programmazione
sulla porta di accesso DH+ posta sul frontale del
modulo 1756-DHRIO.
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Scansione di adattatori FLEX In questa applicazione, un Logix5550 controllai moduli 1/0O remoto
remoti tramite un modulo tramite un modulo 1756-DHRIO nello chassis locale.
1756-DHRIO in uno chassis : o :
Il seguente schemaiillustrai passi da seguire per usare tale
1756 locale applicazione:

Chassis ControlLogix

Logix5550 —— Modulo DHRIO

&
@

Dooo
[}
0
il
i

Jo o

s
H
H
H

\

) moene

S
2

1794-FLEX 1/0
numero rack: 025 41415

Impostazione dei 2 Configurazione
1 selettori del modulo del modulo DHRIO

pagina 11-3

pagina 11-3

Configurazione
ell’adattatore FLEX
pagina 11-4
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Impostazione dei selettori del modulo
Impostazione In questa applicazione, il canale B del modulo 1756-DHRIO deve
1 dei selettori del essere configurato per RIO. Il canale A pud essere utilizzato per RIO
modulo

o DH+, a prescindere dall’'uso cui & stato destinato il canale B.

Vedere impostazione selettori 1-5 Impostare i canali nel modo seguente.

Canale B
18 1 23| |l canale B & configurato per RIO
o (e 0 () canale B & configurato per RIO.
765 765

41428

Configurazione del modulo DHRIO

) . Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per
Configurazione

del modulo configurare il modulo 1756-DHRIO seguire questi passi:
DHRIO

1. Aggiungere un modulo 1756-DHRIO nell’Organizer controller.

‘o, RS Logix 5000 - DHRID_user_manuall
File Edt View Search Logic Commuric

e o= T e
Forces Disebled

g=mm — Aggiungere qui il modulo 1756-DHRIO

Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli all’'Organizer
controller, consultare Logix5550 — Manuale dell’'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.
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2. Configurareil modulo1756-DHRIO. Laseguenteschermatamostra
una configurazione di esempio:

Module Properties - Local [1756-DHRID 2.1)

Type: 1756-DHRI0 1756 DH+ Bridge/RI0 Scanner
YWendar: Allen-Bradley
Marne: IHID_S canner
Description: =]

=l
Parent: Local Slgt: |3 _lj

Type Baud Rate
Channeld:  |DH+ 2 [ G =l
CharrelB;  |RID =l 5re =]
Bewvision: |2_|1 _I: Electronic keying: Il:ompatible bodule ﬂ
Cancel | % Back | Mext » | Finizh »» I Help

Configurazione dell’adattatore FLEX
Configurazione Per configurare I'adattatore 1794-ASB seguire questi passi:

dell’adattatore 1. Nell'Organizer controller, sotto il modulo 1756-DHRIO,
FLEX aggiungere un adattatore 1794-ASB.

%, RS Logix 5000 - DHRI

File Edit View Search s Too

= T Y e

we— Aggiungere qui I'adattatore 1794-FLEX
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2. Configurare I'adattatore 1794-ASB. E necessario compilare le
seguente informazioni:

« Parent channel — (canale principale) selezionare quale
canale DHRIO viene utilizzato per la scansione del FLEX I/O

» Rack # (octal) — indica il numero di rack RIO
(in ottali da 0 a 76)

« Size — (dimensione) indica quante parole di dati sono dispo-
nibili per un determinato rack, per esempio:
1/4 rack = 2 parole di ingresso e 2 parole di uscita
1/2 rack = 4 parole di ingresso e 4 parole di uscita
3/4 rack = 6 parole di ingresso e 6 parole di uscita
Full rack = 8 parole di ingresso e 8 parole di uscita

« Starting group — (gruppo iniziale) indica che le prime
parole di ingresso/uscita da un determinato rack iniziano dal
gruppo 0, 2, 4 0 6. Per esempio, un sistema di 2 rack e 4
parole di I/O pud essere il seguente:
Rack 12, grp iniz. 2, dim. 1/4
Rack 12, grp iniz. 6, dim. 1/4

Importante: Quando si sceglie un gruppo iniziale, ricordare che c’é
un rapporto di 1 a 1 tra parole disponibili e parole
trasmesse. Ad esempio, se si configura I'adattatore
1794-ASB per 1/2 rack, &€ necessario specificare una
dimensione uguale a 1/2 rack.

La seguente schermata mostra una configurazione di esempio:

Module Froperties - RI0O_Scanner [1794-A5E 1.1)
Type: | 1734-A58 (1794 Remote 110 Adaper) I
Wendar: Allen-Bradley
Name: IFLEX_Adapter
Description: I ﬂ
Parent; RI0_Scanner Back # (octal): ID
Parent Channel: IEhanneIB 'l Starting Group: |0 ¥
Size: |1/4-Rack (2140 Graups] 7|
Cancel < Back | Mest » | Firizh 3> I Help
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Scansione di adattatori FLEX
remoti tramite pit moduli 1756-
DHRIO in uno chassis locale

In questa applicazione, un Logix5550 scandisce piu adattatori 1/0
remoto FLEX tramite piu moduli 1756-DHRIO nello chassis locale.

Il seguente schema illustra i passi da seguire per usare tale
applicazione:

Chassis ControlLogix

Moduli DHRIO

Logix5550

=
©

JEm=1=1

| @ — — —
1 Egg M —
LT

1794-FLEX 1/0
numero rack: 025, gruppo iniz. 0, 1/2 rack

If

I

L 416
= =

1794-FLEX 1/0
numero rack: 035, gruppo iniz. 4, 1/4 rack

[©
@)

Configurazione
del 1° adattatore
FLEX

pagina 11-8

Configurazione
del 1° modulo
DHRIO

pagina 11-7

Impostazione
dei selettori del 2
modulo

pagina 11-7

Configurazione
del 2° modulo
DHRIO

pagina 11-10

— 4
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Impostazione
1 dei selettori del

modulo

Vedere impostazione selettori 1-5

Il canale B & configurato per RIO su
entrambi i moduli

2 Configurazione

del 1° modulo
DHRIO

Impostazione dei selettori del modulo

In questa applicazione, il canale B del modulo 1756-DHRIO deve
essere configurato per RIO. Il canale A pud essere utilizzato per RIO
o DH+, a prescindere dall’'uso cui & stato destinato il canale B.

Impostare i canali nel modo seguente.

Canale B Canale B

49428

Configurazione del 1° modulo DHRIO

Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per
configurare il primo modulo 1756-DHRIO seguire questi passi:

1. Aggiungere un modulo 1756-DHRIO nell’Organizer controller.

‘o, RSLogix 5000 - user_manual

e | «— Aggiungere qui il modulo 1756-DHRIO
Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli all’Organizer

controller, consultare Logix5550 — Manuale dell'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.
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2. Configurareil modulo1756-DHRIO. Laseguenteschermatamostra
una configurazione di esempio:

Module Properties - Local [1796-DHRIO 2.1)

Tupe: 1756-DHRIO 1756 DH+ Brdge/RI0 Scanner
Yendaor: Allen-Bradley
Name: IFirst_Scanner
Drescription; I [=|

=l
Parent: Local Slgt: |2 _,3

Type Baud Rate
Chanreld:  |DH+ = Jee =l
ChannelB:  |RID 2 N =]
Revizion: |2_|‘I _|::' Electronic Keying: ICompatibIe M odule j
Cancel | < Back | Hest » | Finizh »» I Help

Configurazione del 1° adattatore FLEX

Configurazione Per configurare il primo adattatore 1794-ASB seguire questi passi:
3 del 1° adattatore

1. Nell'Organizer controller, sotto il modulo 1756-DHRIO,

FLEX .
aggiungere un adattatore 1794-ASB.

', RSLogix 5000 - us

memms |«— Aggiungere qui I'adattatore 1794-FLEX
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2. Configurare I'adattatore 1756-ASB. E necessario compilare le
seguente informazioni:

« Parent channe — (canale principale) selezionare quale
canale DHRIO viene utilizzato per la scansione del FLEX
I/O

* Rack # (octal) — indica il numero di rack RIO (in ottali da
0a76)

« Size — (dimensione) indica quante parole di dati sono dispo-
nibili per un determinato rack, per esempio:
1/4 rack = 2 parole di ingresso e 2 parole di uscita
1/2 rack = 4 parole di ingresso e 4 parole di uscita
3/4 rack = 6 parole di ingresso e 6 parole di uscita
Full rack = 8 parole di ingresso e 8 parole di uscita

« Starting group — (gruppo iniziale) indica che le prime
parole di ingresso/uscita da un determinato rack iniziano dal
gruppo 0, 2, 4 0 6. Per esempio, un sistema di 2 rack e 4
parole di I/O puo essere il seguente:
Rack 12, grp iniz. 2, dim. 1/4
Rack 12, grp iniz. 6, dim. 1/4

Importante: Quando si sceglie un gruppo iniziale, ricordare che c’é
un rapporto di 1 a 1 tra parole disponibili e parole
trasmesse. Ad esempio, se si configura I'adattatore
1756-FLEX per 1/2 rack, & necessario specificare una
dimensione 'uguale a 1/2 rack.

La seguente schermata mostra una configurazione di esempio:

Module Properties - First_Scanner [1794-ASB 1.1)

Type: |1?94-ASB [1794 Remate | /0 Adapter) j

Wendor: Allen-Bradley

Name: IFLEX_Adapter

Dezcription: I jl

Parerit: First_5 canter Rack # [octal): ID
Parent Channel: IChanneIB 'I Starting Group: |0 ™

Size: |1/4-Rack (21/0 Groups) |7 |

Cancel < Back I Mest » I Finish »» I Help
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Configurazione del 2° modulo DHRIO

Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per
configurare il secondo modulo 1756-DHRIO seguire questi passi:

4 Configurazione

del 2° modulo
DHRIO

1. Aggiungere un modulo 1756-DHRIO nell’Organizer controller.

‘o, RSLogix 5000 - DHRID_user_manual

File Edt View Search Logic O Too
sl 5 fole] o

o Eats 2 | B | Y

Diiver AB_DF1-1

-3 Contioler DHRID_user_manual
Controller Tags
(23 Cortroller Fault Handler
[ Pawer-Up Handier
=650 Tasks
=58 MainTask
=63

ine
Unscheduled Programs
=45 Dats Types
3 UserDefined
Cgp Predefined
s Module-Defined

&
= 8 12)1756-DHRIO RIO_Fist_Seanner
B <0354 1/91734:A5B FLEX_Adapter

f [3]1756:DHRID Second_Scanner < Aggiungere qUI il modulo 1756'DHR|0

Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli all’Organizer
controller, consultare Logix5550 — Manuale dell'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.

2. Configurareilmodulo 1756-DHRIO. La seguente schermata mostra
una configurazione di esempio:

Module Properties - Local [1756-DHRIO 2.1) E

Tupe: 1756-DHRI0 1756 DH+ Bridge/RI0 Scanner
Wendor: Allen-Bradley
Marme: IS econd_Scanner
Drescription: I ;I

=
Parert: Local Slat: I3 _I::'

Type Baud Rate
Channeld:  |DH+ 2 N G =l
ChannelB:  [RID N [ =]
Bevizsion: |2_ |1 _I; Electronic Keying: ICompatible Module j
Cancel | < Back | Hesxt » I Finizh »» I Help
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Configurazione del 2° adattatore FLEX

Per configurare il secondo adattatore 1794-ASB seguire questi passi:

Configurazione

del 2° adattatore

FLEX 1. Nell'Organizer controller, sotto il modulo 1756-DHRIO,
aggiungere un adattatore 1794-ASB.

“5. RS Logix 5000 - DHRIO_user_manual
Fle Edt View Search Log

fions  Tools
FEEE R EE
| o— | e . |

rfiguiation
- [211756-DHRID RID_Fist Seanner
B <0354 1741734458 FLEX_Adapter

= m e— Aggiungere qui 'adattatore 1794-FLEX

2. Configurare I'adattatore 1794-ASB. E necessario compilare le
seguente informazioni:

* Parent channée
» Rack # (octal)
» Size
« Starting Group
La seguente schermata mostra una configurazione di esempio:

Module Properties - Second_Scanner [1794-AS5B 1.1)

Type: |1?94-ASB (1794 Remote 1/0 Adapter) j

Wendar: Allen-Bradley

Name: IFLEX_Adapter2

Drezcription: I El

Parent: Second_Scanner Rack # [octal: |25
Parent Channel: IChanneIE 'I Starting Group: |0 ¥

Size: |1a’4-F|ack [2 140 Groups) j

Cancel < Back I Heut » | Finigh »» I Help
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Scansione di adattatori 1/0 remoto
1771 tramite un modulo

1756-DHRIO in uno chassis remoto

Chassis ControlLogix 1

Logix5550

[8)

In questa applicazione, un Logix5550 scandisce i moduli I/0 FLEX
remoti tramite un modulo 1756-DHRIO in uno chassis remoto su una
rete Control Net.

Il seguente schemaiillustrai passi da seguire per usare tale
applicazione:

Chassis ControlLogix 2

Modulo CNB
Indirizzo rete: 01

Modulo CNB

— Modulo DHRIO | Indirizzo rete: 23

“1Z:| B =
R -
S
@
@)
g
[
[@] O]
17711/0

numero rack: 025

Impostazione
dei selettori del
modulo

pagina 11-13

1

=

Configurazione
del modulo

DHRIO
pagina 11-16

— 4
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[8]
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_ A } =
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B
@
‘Tm
[©] O]
- AR A A
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5 S BEEHHEERHHEEREHAE
EEEEE EEEE EEE 41421

Configurazione
del 2° modulo
CNB

pagina 11-15

Configurazione
del 1° modulo

CNB
pagina 11-14

Configurazione
dell'adattatore
1771

pagina 11-17

Esecuzione di
RSNetworx
pagina 11-18
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1 Impostazione

dei selettori del
modulo

Vedere impostazione selettori 1-5

ii i i i 1 3 1
Entrambi i canali sono impostati per RIO. 0 @ A

Modulo DHRIO - Chassis 2
Slot 0

Impostazione dei selettori del modulo

In questa applicazione, il canale B del modulo 1756-DHRIO deve
essere configurato per RIO. Il canale A pud essere utilizzato per RIO
o DH+, a prescindere dall’'uso cui & stato destinato il canale B.

Impostare i canali nel modo seguente.

Canale A Canale B

Modulo CNB - Chassis 1
Slot 3

(5

Modulo CNB — Chassis 2 2 3
Slot 3 3

L'indirizzo di rete del modulo & 1-

L'indirizzo di rete del modulo & 23.

41417
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Configurazione del

1° modulo CNB

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998

Configurazione del 1° modulo CNB

Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per
configurare il primo modulo 1756-CNB seguire questi passi:

1. Aggiungere il primo modulo 1756-CNB nell’Organizer controller.

‘. RSLogix 5000 - DHRIO_User_d
[

File Edi View Seach L

Aggiungere qui il modulo 1756-CNB

Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli all’Organizer
controller, consultare Logix5550 — Manuale dell'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.

2. Configurare il modulo 1756-CNB. La seguente schermata mostra
una configurazione di esempio:

Module Froperties - Local [1756-CHBE 1.1])

Type: 1756-CHE 1756 Controltet Bridge

Wendor: Allen-Bradley

Neme:  [First see [ =
=

JE3 |

Bevizion: |1_ I‘I _|::' Electronic Keying: ICompatibIe Module j

D escription:

Cancel < Back Mext > | Firizh > I Help
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Configurazione del 2° modulo CNB

Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per
configurare il primo modulo 1756-CNB seguire questi passi:

3 Configurazione

del 2° modulo

CNB
1. Aggiungere il secondo modulo 1756-CNB nell’Organizer

controller.

L o - Aggiungere qui il modulo 1756-CNB

Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli al’Organizer
controller, consultare Logix5550 — Manuale dell’'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.

2. Configurare il modulo 1756-CNB. La seguente schermata mostra
una configurazione di esempio:

Module Properties - First [1756-CHB 1.1)
Type: 175E-CNE 1756 ControlMet Bridge
Wendar: Allen-Bradley
Parent: First
Name: ISecond MNode: |23 _I:[
D escription: I jl Chassiz Sjze: I4 _:|
Slat: I3 j:
Comm Format: IHaCk Optimization j = =l

Bevision: I‘I I‘I _|::' Electraric Keying: ICDmpatible Madule

Ll

Cancel | < Back | Hext > | Finish »> I Help
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Configurazione

del modulo DHRIO
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Configurazione del modulo DHRIO

Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per
configurare il modulo 1756-DHRIO seguire questi passi:

1. Aggiungere il modulo 1756-DHRIO nell’Organizer controller.

‘G, RSLogix 5000 - DHRIO_user_manual

Eile Edt Wiew Search Logic Communications

EEENEE

EED -
[No Edits ) T |

r_manual

5
It Handler
wer-Up Handler

[ Unscheduled Progiams
=431 Data Types
[ User-Definex

S canner

=«— Aggiungere qui il modulo 1756-DHRIO

1

Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli all’Organizer
controller, consultare Logix5550 — Manuale dell'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.

2. Configurareilmodulo 1756-DHRIO. La seguente schermata mostra
una configurazione di esempio:

Module Properties - Second [1756-DHRIO 2.1]

Type: 1756-DHRID 1756 DH+ Bridge/RI0 Scanner
Wendor: Allen-Bradley
N arne: IHID_Scanner
D ezcription: I ;I

=l
Parent: Second Slat; IU _Ij

Type Baud Rate
Channel&  |DH+ G =
Charnel B |RIO [ N =]
Revizion: |2_|1 _I; Electronic Keying: ICompatibIe M odule j
Cancel | < Back | Mest > | Finizh »» I Help
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Configurazione
dell’adattatore 1771

S

Module Properties - RID_Scanner [1771-A5B 1.1) [ <] Module Properties - RIO_Scanner (1771-ASB 1.1) [ %]
Type: [1771-458 (1771 Remote 10 Adapter] =1
Bequested Packet Interval [RPI 48 DE: ms [2.0- 800 ms
WYendor, Allen-Bradley = (FEAW : )
Mame: IAdapteLmodule

Drescrigtion: | ;I
El

Parent RIO_Scanner

Parent Channel. |Charneld ¥

Back # [octall |02

Starting Growp: |0 ¥

Size: [1/4-Rack (2110 Groups] |~

Configurare I’adattatore 1771-ASB.
Per configurare il primo adattatore 1771-ASB seguire questi passi:

1. Nell’Organizer controller, aggiungere un adattatore 1771-ASB al
modulo 1756-DHRIO.

‘s RSLogix 5000 - DHRI0_user_manual
File Edt Yiew Seach Logic Ci

1
BEEEEEEEE -
| C— | m—

Driver, AB_DF1-1

£33 Controller DHAID _ust
1 as

er_manual
[RERe

oriigu
= f] [3]1756-CNB First
2§ 23(31756.CNB Second
2§ [0)1756 DHRID RIO_Scanner
8 o I

s — Aggiungere qui I'adattatore 1771-ASB

Configurare I'adattatore 1771-ASB. E necessario compilare le
seguente informazioni:

« Parent channel — prima schermata

* Rack # (octal) — prima schermata

* Size — prima schermata

« Starting group — prima schermata

» Requested packet interval (RPI) — seconda schermata

Le seguenti schermate mostrano una configurazione di esempio:

I~ Inkibit Module

™ Major Fault On Contraller IF Connection Fails

Module Fault

Cancel I < Back I

Meut > | Finizh >> I

Help I

Cancel |

< Back I Hest > I

Finish >> | Help |

Importante: sebbene le opzioni Inhibit e Major Fault if Connection
Fails appaiano nella seconda schermata ed € possibile
avervi accesso durante il normale funzionamento, non

sono dei campi obbligatori per la configurazione
iniziale.
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6 Esecuzione di

RSNetworx

Riepilogo del capitolo
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Esecuzione di RSNetworx

Per mettere in funzione questa applicazione € necessario avviare
RSNetworx. Per ulteriori informazioni su come avviare I'esecuzione
di RSNetwork, consultare la guida in linea del programma.

Questo capitolo ha trattato di come collegare un Logix5550 all'l/O
remoto.

Il capitolo 12 trattera delle applicazioni a trasferimento a blocchi.



Capitolo 1 2

Trasferimenti a blocchi

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrive come utilizzare il modulo 1756-DHRIO per
collegare un Logix5550 ad un modulo di trasferimento ablocchi (BT)
I/O remoto. La seguente tabella descrive le varie sezioni di questo
capitolo e lerdative pagine di riferimento.

. - Vedere

Per informazioni su: N
pagina:

Trasferimenti a blocchi a moduli I/0 FLEX remoti 12-2
tramite un 1756-DHRIO in uno chassis 1756
locale
Trasferimenti a blocchi a moduli /0 1771-ASB 12-8
remoti tramite un 1756-DHRIO in uno chassis
1756 remoto
Riepilogo del capitolo 12-16

Questo capitolo descrive due applicazioni di BT di esempio. Ciascun
esempio spiega quali passi intraprendere per eseguire queste
operazioni.

Importante: In questi esempi solo il canale B é collegato all'l/O
remoto.
Se necessario, € possibile collegare simultaneamente
entrambi i canali all’l/O remoto.

Se solo un canale € collegato all'l/O remoto, si
consiglia di utilizzare il canale B. Se si collega il canale
A all'l/O remoto, non é possibile utilizzare il terminale
di programmazione sul frontale del modulo
1756-DHRIO.
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Trasferimenti a blocchi a moduli Questa applicazione consente ad un Logix5550 di iniziare i
1/0 FLEX tramite un 1756-DHRIO in  trasferimenti ablocchi ai moduli I/O FLEX remoti tramite un modulo
uno chassis locale 1756-DHRIO néllo chassislocale.
Il seguente schemaiillustrai passi da seguire per usare tale
applicazione:
Chassis ControlLogix
Logix5550 — Modulo DHRIO
[ O\ [ O\
[ @ @
S N O = ==
} ] e w— s w— | v |
1 1
P!
8 e I
7 r | || = = |l =
] ]

1794-FLEX 1/0
numero rack: 025 41415

Impostazione

; : Configurazione ; ;
dei selettori del Configurazione
del modulo DHRIO del modulo FLEX

pagina 12-4

Configurazione Configurazione
del modulo a BT dell’istruzione Msg
pagina 12-6 pagina 12-7
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Impostazione dei selettori del modulo

Impostazione In questa applicazione, il canale B del modulo 1756-DHRIO deve
essere configurato per RIO. Il canale A pud essere utilizzato per RIO
o DH+, a prescindere dall’'uso cui & stato destinato il canale B.

dei selettori del
modulo

Impostare i canali nel modo seguente.

Canale B

Il canale B & configurato per RIO.

41428

Configurazione del modulo DHRIO

Configurazione

Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per

del modulo configurare il modulo 1756-DHRIO seguire questi passi:

DHRIO

1. Aggiungere un modulo 1756-DHRIO nell’Organizer controller.

Fle Edt View Seach Logic Commun

Offline

o Forces

Mo Edits vI Forces Disatled

Diiver; AB_DF1-1

£ Controlleruver_manual
Controller Tags
I3 Controller Fault Handler
3 PowerUp Hander
&5 Tasks
B MainTask
E£8 MainProgram
Program Tags
] ManRoutine
[ Unscheduled Pragiams
5 Data Types
G, UserDefined
g, Predefined
£y, Module Defined

R 6 o ~«— Aggiungere qui il modulo 1756-DHRIO

Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli al’Organizer
controller, consultare Logix5550 — Manuale dell'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.
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2. Configurareil modulo1756-DHRIO. Laseguenteschermatamostra
una configurazione di esempio:

Module Properties - Local [1756-DHRIO 2.1)
Type: 1756-DHRIO 1756 DH+ Bridge/RI0 Scanner
Wendar: Allen-Bradley
M ame: |F|I 0_Scanner
D ezcription: ;l
=l
Parent: Local Slat: I3 _I::'
Tupe Baud Rate
Channeld:  |DH+ 52 [ =]
Charnel B:  |RID =l [s7e =]
Bevigion: |2_ |1 _I: Electronic Keving: ICompatibIe Moduls j
Cancel I < Back I Mext» | Firizh > I Help

Configurazione dell’adattatore FLEX

Per configurare I'adattatore 1794-FLEX seguire questi passi:

3 Configurazione

dell’adattatore

FLEX 1. Nell'Organizer controller, aggiungere un adattatore 1794-FLEX al
modulo 1756-DHRIO.

‘. RS Logix 5000 - user_manual

Fle Edt View Seach Logic Commuricatior
EEEEREE D]
]
INnEd\ts VI IFnrtEsD\sah\ed VI

| Diiver: AB_DF1-1

=3 Contioller user_marual
Contialler Tags
I3 Controller Fault Handler
[ Powerp Handler
&5 Tasks
E-48 MainTask
- £8 ManProgram
: Progiam Tags
: MainFioutine
[ Unschered Programs
5 Data Types
User-Defined
Ly Predefined
L Module Defined
3 170 Configuration
£ (3]1756-0HRI0 RID_Scanner
Bl <0000 1/41/54 ASE FLER

He— Aggiungere qui I'adattatore 1794-FLEX
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2. Configurare I'adattatore 1794-FLEX. E necessario compilare le
seguente informazioni:

« Parent channe — (canale principale) selezionare quale
canale DHRIO viene utilizzato per la scansione del FLEX
I/O

» Rack # (octal) — rappresenta un collegamento ad un numero
di rack logico (in ottali da 1 a 77), per esempio: 1-7,
10-17, 20-27

« Size — (dimensione) indica quante parole di dati sono dispo-
nibili per un determinato rack, per esempio:
Rack 1, dim. 1/4 = 2 parole di ingresso e 2 parole di uscita
Rack 5, dim. 1/2 = 4 parole di ingresso e 4 parole di uscita
Rack 10, dim. 3/4 = 6 parole di ingresso e 6 parole di uscita
Rack 20, dim. completo = 8 parole di ingresso e 8 parole di
uscita

« Starting group — (gruppo iniziale) rappresenta la prima
parola di ingresso/uscita da un determinato rack e avente
inizio da uno dei gruppi 0, 2, 4 0 6, per esempio:
un sistema di 2 rack e 4 parole di I/O
Rack 12, gr. iniz 2, dim. 1/4
Rack 12, gr. iniz. 6, dim. 1/4

Importante: Quando si sceglie un gruppo iniziale, ricordare che c’é
un rapporto di 1 a 1 tra parole disponibili e parole
trasmesse. Ad esempio, se si configura I'adattatore
1756-FLEX per 1/2 rack, & necessario specificare una
dimensione uguale a 1/2 rack.

La seguente schermata mostra una configurazione di esempio:

Module Properties - RI0O_Scanner [1794-A5B 1.1]
Tupe: 1734458 (1734 Remote 1/0 Adapter] =l
Wendar: Allen-Bradley
Name: |FLE><
Diescription: I [=|
Parant: RI0_Scanner Rack # [octal): IIJ
Parent Channel: IChanneIB 'I Starting Group: |0 ¥

Size: |1/4-Rack (2140 Groups) 7|

Cancel | < Back | Mext > | Finizh »» I Help I

E possibile modificare la configurazione di un adattatore FLEX dopo
che é stato inserito nell’Organizer controller.

Per ulteriori informazioni sulle modifiche della configurazione in
RSLogix 5000, consultare la guida in linea del software.
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Configurazione del modulo a trasferimento a blocchi

4 Configurazione Per (_:f)nfigurare il modulo atrasferimento a blocchi seguire questi
del modulo BT pass.

1. Nell'Organizer controller, aggiungere un modulo a trasferimento a

blocchi al modulo 1794-FLEX.

‘0, RSLogix 5000 - DHRIO_user_manual
File Edit View Seach Logic Communications Tools

a|=d| =] &[m=e] =]
e =] [roFoces -
[ne Edis |=| [Forezs Disatledl =] E

Diiver: 48_DF1-1

:

=45 Contraller DHRIO_user_manual
Controllsr Tags
(23 Controller Fauit Handler
[ Powerlp Handler
23 Tasks
=48 MainT ask.
EER MainProgiam
/@ Progiam Tags
MairFioutine
{23 Unscheduled Programs
1|23 Data Types
L, UserDefined
1Ly, Predefined
£y, ModuleDefined
=453 10 Configuration
& 1311756-DHRIO Block_Transfer
Bl B <000 01741794458 FLEX
B/ (0.0 RI0-MODULE FLE BT Chassic

«— Aggiungere qui il modulo BT 1794-FLEX

2. Configurare il modulo a trasferimento a blocchi. La seguente
schermata mostra una configurazione di esempio quando si
aggiunge il modulo al modulo 1794-FLEX:

Module Properties - FLEX [RIO-MODULE 1.1)

Type: RIO-MODULE Generic Remote 1/0 bodule
ems IFLEX_BT_Ehassis
Dregcriphion: I ﬂ
Parent Rack:  FLEX [0,0) 1/4-Rack (2 1/0 Groups]
Group: IU _|::'
Slat: B

1o ID _l:"

Cancel I < Back I Mewt > I Firizh »> I Help I

E possibile modificare la configurazione di un modulo BT dopo che &
stato inserito nell’Organizer controller.

Per ulteriori informazioni sulle modifiche della configurazione in
RSLogix 5000, consultare la guida in linea del software.
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Configurazione dell’istruzione di messaggio

Per configurare le istruzioni di messaggio per il Logix5550 &
necessario utilizzare RSLogix5000. Le istruzioni di messaggio
devono apparire in questo modo:

Configurazione
delle istruzioni
Msg

Ramo ladder

I =

CEE
—— Tupe - CIF Data T able Read G EN
Message Control user_doc [ —CDN3—
—ER

Pagina Configurazione

Meszsage Configuration - user_doc E

Configuration® | Eommunicationl

Meszage Type: IBIoc:k Tranzfer Read j

Mumber OF Elements: |1| 3: [16-bit Integers]
Destination T ag: IUSELdDC2 'l QreateTag...l

) Enable 23 Enable ‘Waiting 2 Start ) Dane Done Length: O
2 Error Code: [~ Timed Out €

Extended Error Code:

QK I Cancel | Apply | Help

Pagina Comunicazione

Meszage Configuration - uzer_doc [ x|

Configuration Eommunication"l

Path: |1 33 Browse... |

Cammunization i ethod

= P ¢ DH+ Channel I 'l D estination Link: I 3:
Source Link: I 3: [ estination B ode; I 3: [Hiztal]

¥ Cache Cormections «

2 Enable 2 Enable Waiting 2 Start 2 Done Done Length: 0
2 Enor Code: ™ Timed Out &

Extended Ermor Code:

QK I Cancel | Apply | Help
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Trasferimenti a blocchi a moduli Questa applicazione consente ad un Logix5550 di scrivere dei

1/0 1771-ASB remoti tramite un trasferimenti a blocchi ai moduli 1/0 1771-ASB remoti tramite un
. . modulo 1756-DHRIO in uno chassis remoto su un collegamento

1756-DHRIO in uno chassis remoto ControlNet. 1l seguente schemaillustrai pass daseguire per usare

tale applicazione:

Chassis ControlLogix 1 Chassis ControlLogix 2
Logix5550 _ Modulo CNB — Modulo DHRIQ Modulo CNB
Indirizzo rete: 01 Indirizzo rete: 23
/8 /8 _[8\ /8]
[ ]
"1z B = "2l | =
‘\\\\/ = ey | -
] ! i
[ [
@] [S] @] (O]

1771-ASB
numero rack: 025

e

T )

o =)

=]

ananaassa=]l

Eaaamaanas =] N

aaaamasmanc=]1

EaeEEnEman==] TN

e

[mESERIEEEN]

j—‘oooL(:l

HH\H:H:‘
=[O

41430

Impostazione
dei selettori del
modulo

pagina 12-9

Configurazione del Configurazione del
1° modulo CNB 3 2° modulo CNB
pagina 12-10 pagina 12-11

Configurazione Configurazione

4 del modulo DHRIO dell'adattatore 1771 del modulo a BT
pagina 12-13 pagina 12-14

Configurazione
dell'istruzione Msg
pagina 12-15
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Importante: questo esempio mostra un modulo 1756-DHRIO nello
chassis locale. E possibile, inoltre, collegare piu
moduli 1756-DHRIO nello chassis remoto ad altri
moduli I/O.

Se si collegano piu moduli 1756-DHRIO ai moduli 1/O

remoti, seguire i passi per ciascuno dei moduli 1756-
DHRIO.

Impostazione dei selettori del modulo

1 Impostazione

dei selettori del In questa applicazione, il canale B del modulo 1756-DHRIO deve
modulo essere configurato per RIO. Il canale A puo essere utilizzato per RIO
o DH+, a prescindere dall’'uso cui € stato destinato il canale B.

Vedere impostazione selettori 1-5 ) )
Impostare i canali nel modo seguente.

Canale A Canale B

ii i i i 1 3 1
Entrambi i canali sono impostati per RIO. 0 @ f

Modulo DHRIO - Chassis 2
Slot 0

Modulo CNB — Chassis 1 1 Modulo CNB — Chassis 2 2 3
Slot 3 7 Slot 3 =

L'indirizzo di rete del modulo & 1. L'indirizzo di rete del modulo & 23.

41417
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2 Configurazione

del 1° modulo
CNB
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Configurazione del 1° modulo CNB

Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per
configurare il primo modulo 1756-CNB seguire questi passi:

1. Aggiungere il primo modulo 1756-CNB nel Controller Organizer .

le Edit Yien Searc h Logic L

Aggiungere qui il modulo 1756-CNB

Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli al Controller
Organizer, consultare Logix5550 — Manuale dell’'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.

2. Configurare il modulo 1756-CNB. La seguente schermata mostra
una configurazione di esempio quando si aggiunge il modulo al
modulo 1756-CNB:

Module Properties - Local [1756-CHE 1.1)

Type: 1756-CHB 1756 ContralMet Bridge
Wendor: Allen-Bradley
M ame: IFiTSt Slat: |3 ﬁ
D ezcription: ;I
=

Bevision: |1_ I‘I _|::' Electronic Keying: ICompatible Module j

Cancel | < Back | Mest » | Firizh 3> I Help I

E possibile modificare la configurazione di un modulo 1756-CNB
dopo che é stato inserito nel Controller Organizer.

Per ulteriori informazioni sulle modifiche della configurazione in
RSLogix 5000, consultare la guida in linea del software.
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Configurazione del 2° modulo CNB

Configurazione Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per
3 del 2° modulo configurare il primo modulo 1756-CNB seguire questi passi:

CNB

1. Aggiungere il secondo modulo 1756-CNB nel Controller Organizer.

‘0. RS Lagix 5000 - DHRIO.

File Edt View Seaich

Aggiungere qui il modulo 1756-CNB

Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli al Controller
Organizer, consultare Logix5550 — Manuale dell’'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.

2. Configurare il modulo 1756-CNB. La seguente schermata mostra
una configurazione di esempio:

Module Properties - First [1756-CHNB 1.1]

Type: 175E-CHE 1756 ControlMet Bridge

‘Wendor: Allen-Bradley

Parent: First

Name: ISecond Hode: |23 _|::|

Dezcription: I jl Chassis Size: I"1 _:|
Slat: I3 j:

Cormm Format: IF!ack Optirization j = =l

Ll

Bewvision: |1_ I1 _|; Electranic Keying: ICompatibIe Madule

Cancel | < Back | Mext » | Firizh »» I Help |

E possibile modificare la configurazione di un modulo 1756-CNB
dopo che é stato inserito nel Controller Organizer.

Per ulteriori informazioni sulle modifiche della configurazione in
RSLogix 5000, consultare la guida in linea del software.
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Configurazione del modulo DHRIO

4 Configurazione Per configurare I'applicazione utilizzare RSLogix5000. Per

del modulo configurare il modulo 1756-DHRIO seguire questi passi:
DHRIO

1. Aggiungere i moduli 1756-CNB e 1756-DHRIO nel Controller
Organizer.

‘o, RSLogix 5000 - DHRID_user_man

Fie Edit View Seach Logc Commu

BECIEREEE

Difline: - IND Forzes
o Edits - IFDH:ES Disabled

i

Diiver, 4B_DF1-1

(=450 Controller DHRIO_user_manual
Controller Tags
3 Contraller Fault Handlet
[ Power-Up Handler
=65 Tasks
£ MainTask
/58 MainFrogram
Frogram Tags
MainRioutine
23 Unscheduled Frograms
=45 Data Types
-, UserDefined

(=450 140 Configuration
= f [3]1756.CNB First
B 23(3]1756CHB S
il (0] 1756-DHRI0

i — Aggiungere qui il modulo 1756-DHRIO

Per ulteriori informazioni su come aggiungere moduli al Controller
Organizer, consultare Logix5550 — Manuale dell’'utente,
pubblicazione 1756-6.5.12.

2. Configurareilmodulo 1756-DHRIO. La seguente schermata mostra
una configurazione di esempio:

Module Properties - Second [1756-DHRIO 2.1) E

Tope: 1756-DHRIO0 1756 DH+ Bridge/RI0 Scanner
Wendor: Allen-Bradley
Mame: IBT
Drescription: I ;I

=
Parerit: Second Slat: ID _I;

Type Baud Rate
Channeld;  |DH+ =l [se =l
ChannelB:  [RID =] |s7E ]
Bevision: |2_|1 _IQ Electronic Keying: ICompatibIe Module j
Cancel | < Back I Hext > | Finizh > I Help |

E possibile modificare la configurazione di un modulo 1756-DHRIO
dopo che é stato inserito nel Controller Organizer.

Per ulteriori informazioni sulle modifiche della configurazione in
RSLogix 5000, consultare la guida in linea del software.

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998



Trasferimenti a blocchi 12-13

Configurare I’adattatore 1771-ASB.
Per configurare il primo adattatore 1771-ASB seguire questi passi:

Configurazione

dell’adattatore . .
1771 1. Nel Controller Organizer, aggiungere un adattatore 1771-ASB al

modulo 1756-DHRIO.

‘o RSLagix 5000 - DHRIO_L

File Edt View Search Logi
al=(a| £ $[m=
| E—) T |
G

Diiver, AB_DF1-1

45 1/0 Configuration
& 8 [311756-CNB First
B § 23(3)1756-CNB Second

= (0175501
9 R

HRID BT
0174)1771:458 A

mmmmErm | -<— Aggiungere qui I'adattatore 1771-ASB

2. Configurare I'adattatore 1771-ASB. E necessario compilare le
seguente informazioni:

« Parent channel — prima schermata

* Rack # (octal) — prima schermata

* Size — prima schermata

« Starting group — prima schermata

» Requested packet interval (RPI) — seconda schermata
Le seguenti schermate mostrano una configurazione di esempio:

Module Properties - BT [1771-ASB 1.1) E
|

Module Properties - RID_Scanner [1771-AS5B 1.1) [ %]

|1?TT -45B (1771 Remote 1/0 Adapter]

Allen-Bradley
IAdapter

Type:

. Bequested Packet Interval [RPIE | 48 DE: ms [2.0-80.0 ms]
‘endor:

™ Inhibit Module

MName:

Description: I

Parent: BT

Parent Channel: IChanneIB 'I

=]

Rack # [octal): |D2

Starting Group: |0 ™

™ Major Fault On Controller If Connection Fails

todule Fault

Size: |1/4-Rack (21/0 Groups] | ™

Cancel < Back. | Hest > | Finish >> I Help | < Back

Cancel I Hest > Firish = |

Help

Importante: sebbene le opzioni Inhibit e Major Fault if Connection
Fails appaiano nella seconda schermata ed € possibile
avervi accesso durante il normale funzionamento, non
sono dei campi obbligatori per la configurazione
iniziale.

E possibile modificare la configurazione di un adattatore 1771-ASB
dopo che ¢ stato inserito nell’Organizer controller.

Per ulteriori informazioni sulle modifiche della configurazione in
RSLogix 5000, consultare la guida in linea del software.
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6 Configurazione

del modulo
1771-BT
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Configurazione del modulo 1771-BT
Per configurare il modulo 1771-BT seguire questi passi:

1. Nel Controller Organizer, aggiungere un modulo 1771-BT
all'adattatore 1771-ASB.

1/0 Ce
- 8 [3]1756-CNB First
- f] 23[3]1756.CNE Second
=~ [0]1756DHRIO BT
=] ﬂ B <0000 1/4>1771-A5B Adapter

(0.0 RID-MODLILE BT_Chassi

-«— Aggiungere qui il modulo 1771-BT

2. Configurare I'adattatore 1771-ASB. La seguente schermata mostra
una configurazione di esempio.

Module Properties - Adapter:0 (RIO-MODULE 1.1) [ x]
Type: RID-MODULE Generic Remote |40 Maodule
Name: [T _Chassiz
D escription: I jl
Parent Rack:  Adapter (2.0) 1/4-Rack (2 1/0 Groups)
Group: 1] _I::l
Slat: =
la il _I;

Cancel | < Back I Mewt > | Finizh >> | Help |

E possibile modificare la configurazione di un modulo 1771-BT dopo
che é stato inserito nel Controller Organizer.

Per ulteriori informazioni sulle modifiche della configurazione in
RSLogix 5000, consultare la guida in linea del software.
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Configurazione dell’istruzione di messaggio

Per configurare le istruzioni di messaggio per il Logix5550 &
necessario utilizzare RSLogix5000. Le istruzioni di messaggio
devono apparire in questo modo:

5 Configurazione

delle istruzioni Msg

Ramo ladder
[

CEE
—— Tupe - CIF Data T able Read G EN
Message Control user_doc [ —CDN3—
—ER

Pagina Configurazione

Meszsage Configuration - user_doc E

Configuration® | Eommunicationl

Meszage Type: IBIoc:k Tranzfer Read j

Mumber OF Elements: |1| 3: [16-bit Integers]
Destination T ag: IUSELdDC2 'l QreateTag...l

) Enable 23 Enable ‘Waiting 2 Start ) Dane Done Length: O
2 Error Code: [~ Timed Out €

Extended Error Code:

QK I Cancel | Apply | Help

Pagina Comunicazione

Message Configuration - user_doc [ ]
Configuration® Eommunication"l

Path |1.3.3.842331.03 Browse... |

Convepor_C, 3,19, 3.1.0,3

Cammunication M ethod

& CF ) DH+ Channel: I 'l [ estifvation Link: I 3:
Source Link: I 3: [ estination Hode: I 3: [Hztal]

¥ Cache Connections &

3 Enable ) Enable ‘Waiting ) Start ) Done Done Length: 0
2 Ennor Code: ™ Timed Out

Extended Error Code:

QK I Cancel | Apply | Help
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Riepilogo del capitolo Questo capitolo hatrattato delle applicazioni con trasferimento a
blocchi.

Il capitolo 13 trattera della ricerca guasti del modulo Data Highway
Plus.
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Ricerca guasti

Contenuto di questo capitolo Questo capitolo descrivei sistemi di diagnostica e di ricerca guasti
del modulo. La seguente tabella descrive le varie sezioni di questo
capitolo e lerdative pagine di riferimento.

. - Vedere
Per informazioni su: .
pagina:
Controllo dello stato dell’alimentazione e del 13-1
modulo
Ricerca guasti dell'alimentatore 13-2
Ricerca guasti del modulo 13-2
Monitoraggio dei canali di comunicazione DH+ 13-5
Riepilogo del capitolo 13-6
Controllo dello stato All'accensione si verificano tre eventi simultanei:
i .
dell’alimentazione e del « 'indicatore di stato alfanumerico del modulo si illumina ed
modulo esegue una sequenza di messaggi.

« I'indicatore di stato OK del modulo & rosso fisso, quindi
verde lampeggiante

« 'indicatore dell’alimentazione & verde fisso

La seguente tabella descrive la sequenza dei messaggi visualizzati
sull'indicatore di stato alfanumerico:

Sequenza del display:  Dove:
per applicazioni DH+

ADH A ¢ il canale (A 0 B) e DH indica che il tipo di rete &€ DH+

A#XX XX é l'indirizzo di nodo del canale

XXXX XXXX & il messaggio di stato del canale

per applicazioni RIO

B10 B & il canale (A o B) e |0 indica che il tipo di rete & 10
remoto

SCAN SCAN indica lo scanner

XXXX XXXX & il messaggio di stato del canale

Indicatore di stato alfanumerico

Indicatore dell'alimentazione

DH+/RIO0

il

1
CHA CHB 0K

Indicatore di stato OK del modulo
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Ricerca guasti
dell’alimentatore

Utilizzare la seguente tabella per la ricerca guasti dell’alimentatore:

Se l'indicatore

L'alimentatore: Azione da eseguire:

POWER é:
Portare su ON il selettore di
accensione

Spento Non ¢ in funzione Controllare le connessioni dei cavi
di alimentazione
Controllare il fusibile

Acceso E in funzione Nessuna. Funzionamento normale

Ricerca guasti del modulo Per ricercare i guasti del modulo 1756-DHRIO, utilizzare i messaggi di

stato dell'indicatore alfanumerico e l'indicatore OK di stato del modulo.

La seguente tabella descrive i messaggi che possono essere visualizzati
sul display alfanumerico del modulo:

Se l'indicatore é: Lo stato della rete é: Azione da eseguire:

per tutte le applicazioni:

Mancata corrispondenza del

Registrare il messaggio

FLSH . . Rimuovere ed inserire il modulo
checksum in memoria o .
oppure disattivare il modulo
Registrare il messaggio
SRAM Errore memoria RAM Rimuovere ed inserire il modulo
oppure disattivare il modulo
Guasto alla resistenza di Rgglstrare I m.e ssagglg
TERM L Rimuovere ed inserire il modulo
terminazione del backplane L .
oppure disattivare il modulo
, . Registrare il messaggio
BPIC L'ASIC del backplane ha rilevato un Rimuovere ed inserire il modulo
errore o .
oppure disattivare il modulo
, . Registrare il messaggio
ASIC L'ASIC del backplane harilevato un Rimuovere ed inserire il modulo
errore o .
oppure disattivare il modulo
Registrare il messaggio
VRTX Errore del sistema operativo Rimuovere ed inserire il modulo
oppure disattivare il modulo
Il modulo & in un sistema Rimuovere il modulo
STOP . Il modulo 1756-DHRIO non
ridondante ;
supporta ridondanza
Registrare il messaggio
XMIT o - . T
Trasmettitore insufficiente Rimuovere ed inserire il modulo
FALT - .
oppure disattivare il modulo
Registrare il messaggio
NO L - . A
Memoria insufficiente Rimuovere ed inserire il modulo
MEM - .
oppure disattivare il modulo
Registrare il messaggio
FPWR Errore di caduta di tensione rete CC  Rimuovere ed inserire il modulo
oppure disattivare il modulo
Registrare il messaggio
WTDG Watchdog interno attivato Rimuovere ed inserire il modulo

oppure disattivare il modulo
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Se l'indicatore é: Lo stato della rete é:

Azione da eseguire:

Ilmodulo sta eseguendo il codice di

BOOT Boot

Funzionamento normale se si sta
aggiornando il firmware del modulo
Se non si sta aggiornando il
firmware o dopo I'aggiornamento
del firmware:

Registrare il messaggio
Rimuovere ed inserire il modulo
oppure disattivare il modulo

BERR, FAIL, ADDR,
ILLI, DVDZ, CHKI,
TRPV, PRIV, TRAC,
EM10, EM11,
EUNS, EUSR,
EERR, SPUR, UNIN

Errore interno non ricuperabile

Registrare il messaggio
Rimuovere ed inserire il modulo
oppure disattivare il modulo

Quattro numeri

. Errore interno non ricuperabile
bloccati

Registrare il codice
Rimuovere ed inserire il modulo
oppure disattivare il modulo

per applicazioni DH+

OFF Data Highway Plus & nello stato di Confiqurazione corretta
LINE STOP g
DUPL Indirizzo di nodo dunlice Scegliere un altro indirizzo di nodo
NODE P e ripristinare gli interruttori
ONLY Solamente un nodo sul Controllare i cavi
NODE collegamento Data Highway Plus.
Verificare che il modulo sia inserito
nello slot e nello chassis corretti
Configurazione tabella di Verificare la configurazione della
CNFG ) .
EALT instradamento errata tabella di instradamento e del
Configurazione canale DH+ errata  canale DH+, quindi Applicarli (o se
appropriato passare ai valori di
default)
0K Funzionamento normale del canale  Nessuna. Funzionamento normale
per applicazioni RIO
MUTE Nessun adattatore sull'/0 remoto Aggiungere un adattatore alla rete
LINK I/0 remoto
RACK . N .
OVER Sovrapposizione rack sul/Oremoto  Riconfigurare i rack I/0 remoto
DUPL . Controllare la configurazione
SCAN Scanner duplice su /0 remoto dello scanner 1/0 remoto
MAX_ Numero di dispositivi su I/0 remoto . . T
i . : Rimuovere i dispositivi in piu
DEV_ superiore al massimo consentito
CHAT Rilevati disturbi su 1/0 remoto Controllare |I.d|s.p03|t|v0 I/0 remoto
LINK e le connessioni della rete
0K Funzionamento normale del canale  Nessuna
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La seguente tabella descrive i messaggi che possono essere visuaizzati
sull'indicatore OK di stato del modulo:

Se l'indicatore

OKe:

Il modulo é:

Azione da eseguire:

Spento

Non & in funzione

Alimentare lo chassis
Verificare che il modulo sia
completamente inserito nello
chassis e nel backplane

Verde
lampeggiante

In funzione ma non instrada i
messaggi

Nessuna, qualora non vengano
instradati dei messaggi tramite il
modulo

Per instradare messaggi, utilizzare
la configurazione di default del
modulo oppure configurare il
modulo

Rosso, e poi
spento

Esecuzione dell'autotest

Nessuna. Funzionamento normale

Verde

In funzione e con invio di messaggi.

Verificare la configurazione del
modulo

Rosso

Errore grave

Riavviare il modulo
se l'indicatore & ancora rosso,
sostituire il modulo

Rosso
lampeggiante

Errore grave o errore di
configurazione

Controllare I'indicatore
alfanumerico ed eseguire quanto
descritto nella tabella dei messaggi
di stato di questo display.

La seguente tabella descrive i messaggi che possono essere visualizzati
sull'indicatore di stato dei canali A o B del modulo:

Se l’indicatore

N Il canale: Azione da eseguire:
0K é: g
Spento Non ¢ in linea Portare il canale on line
Verde E in funzione Nessuna. Funzionamento normale
Verde Uno o pit nodi sono in errore o Verificare I'alimentazione degli
lampeggiante guasti altri chassis
Nessun altro nodo sulla rete Controllare i cavi
Riavviare il modulo
Rosso Errore hardware se l'indicatore & ancora rosso,
sostituire il modulo
Rosso . . s
. Rilevato nodo duplice Controllare I'indirizzo del nodo
lampeggiante

Pubblicazione 1756-6.5.14IT - Agosto 1998



Ricerca guasti

13-5

Monitoraggio dei canali di
comunicazione DH+

Eil

]

Per monitorare lo stato di un modulo 1756-DHRIO e possibile utilizzare il
software di configurazione gateway ControlLogix (1756-GTWY).

1. Awviare il software di configurazione e selezionare il modulo 1756-

DHRIO.

2. Selezionare una schedalliagnostica canale.

| dati diagnostici sono memorizzati nel modulo 1756-DHRIO. Questi
contatori possono essere azzerati. Verra visualizzato un elenco di valori
dei contatori simile a quello di cui sotto:

Edit

Help

ol=(E] (2] M

Raouting T able-Configuration
General

Meszzages successhully sent
Messages successfully received
Commands successfully sent
Commands succeszsfully received
Replies successfully sent

Replies successfully received
Received ACKMAK, w/bad CRC
Received ACK/MAE, too lang
Received ACK/MAK too shart
Received Maks llegal protocol
Received MakKs bad LSAP
Received MAKs no memory
Received other than ACK/MNAK
Received frame wibad CRC
Received frame too shart
Received frame oo long

Channel A-Diagnostics

Channel A-Canfiguration

Counters

0| Received retransmiszion of a frame

0| Received frame aborted

0! Transmit retries exhausted

0 Tratzmitted NAK illzgal protocol
0| Transmitted MAK, bad LSAP

0! Transmitted MAK no memony

{1 Claim taken sequence entered
0 Token pass time aut

[ Token pass retries exhausted
0 Token clamed

0 Timeout wino ACKs received
[ Replies could not be sent

0 Detected duplicate nodes

[ Detected duplicate tokens

(| Fatal lack. of memary

0 Undermun

Channel B-Diagnostics

Channel B-Configuration
| Backplane

Lock Counters |
DH+ Active Mode T able |

rDH+ Interface

State: Momal

Itemz effecting state:

S

~DH+
State:

Fun

L U e e e e e e e e et e e e [ e [ e Y e ]

For Help, press F1

[Status: Minar Recoverable Faul

[Orline| 4
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Riepilogo del capitolo In questo capitolo si & trattato della ricerca guasti del modulo 1756-
DHRIO.

L'appendice A trattera dei comandi PCCC supportati dal modulo 1756-
DHRIO.
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Appendice A

Comandi PCCC supportati dal modulo
Data Highway Plus

Contenuto di questa appendice  Questa appendice descrive i comandi PCCC eseguiti dal modulo.

Eco

| dati inviati con il comando eco ritornano nella risposta eco.
CMD =06h, FNC=0

Host e stato ID

Questo comando consente di controllare la posizione e lo stato del
dispositivo di controllo intelligente, ad esempio un PLC-5, collegato
alarete DHRIO.

CMD = 06h, FNC = 03

Lettura dei contatori diagnostici DH+

| contatori diagnostici sono byte di informazioni memorizzati nella
RAM del modulo 1756-DHRIO. | contatori occupano un blocco della
RAM interna del modulo. In caso di overflow i contatori ritornano a
zero.

| contatori vengono utilizzati per registrare eventi utili nellaricerca
degli errori e nell’analisi dell'affidabilita a lungo termine. Per
controllare le informazioni dei contatori del modulo & necessario
eseguire unéettura diagnostica.

CMD = 06h, FNC =01

Ripristino dei contatori diagnostici DH+

Dopo avere letto i contatori diagnostici del modulo 1756-DHRIO, &
possibile riportarli a zero per cancellare quel blocco di RAM interna
del modulo.

CMD = 06h, FNC = 07
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Appendice B

Specifiche tecniche

Descrizione: Valore

Posizione modulo Chassis ControlLogix

Carico di corrente backplane massimo 850mA@ +51Vceccel,7mA@24Vcc
dal backplane dello chassis I/0

Dissipazione di potenza 4,5 W massimo
Dissipazione termica 15,4 BTU/ora massimo

Condizioni ambientali:
Temperatura di funzionamento da 0 a 60 °C (da 32 a 140 °F)
Temperatura di stoccaggio da—40a 85 °C (da—40 a 185 °F)

Umidita relativa 5 —95 % senza condensa
Urto senza imballaggio 30 g in funzione
50 g a riposo
Vibrazioni senza imballaggio 2 gda10-150Hz
Connessioni 32 connessioni CIP/canale DH+
Cablaggio Cavi Belden 9463 intrecciato
Categoria o1
Agenzie di certificazione @
(quando il prodotto o la confezione sono
contrassegnati) @@ Classe | Div 2 Pericolosa’

<e&M>  Classe | Div 2 Pericolosa®

......

c € per tutte le direttive applicabili

1 Usare le informazioni relative a questa categoria di cavi per la pianificazione dell’'instradamento
dei conduttori, come descritto nel manuale di installazione del sistema. Consultare anche
1770-4.11T, “Criteri per il cablaggio e la messa a terra dei controllori programmabili.”

2 Certificazione CSA-Classe I, Divisione 2, Gruppo A, B, C, D o aree non pericolose
Approvato FM-Classe |, Divisione 2, Gruppo A, B, C, D o aree non pericolose

ControlLogix e Data Highway Plus sono marchi registrati della Allen-Bradley Company, Inc.
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