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1 RIEPILOGO AVVERTENZE

Leggere attentamente: la mancanza del rispetto delle seguenti avvertenze, pud generare situazioni di pericolo.

/N ATTENZIONE L'utilizzo del prodotto in condizioni anomale non previste dal costruttore pud generare situazioni di pericolo;
rispettare le condizioni previste dalle presenti istruzioni.

/\ ATTENZIONE DEA System ricorda che la scelta, la disposizione e I'installazione di tutti i dispositivi ed i materiali costituenti
I'assieme completo della chiusura, devono avvenire in ottemperanza alle Direttive Europee 2006/42/CE (Direttiva macchine),
2004/108/CE (compatibilita elettromagnetica), 2006/95/CE (apparecchi elettrici a bassa tensione). Per tutti i Paesi extra Unione
Europeaq, oltre alle norme nazionali vigenti, per un sufficiente livello di sicurezza si consiglia il rispetto anche delle prescrizioni con-
tenute nelle Direttive sopraccitate.

/\ ATTENZIONE In nessun caso utilizzare il prodotto in presenza di atmosfera eplosiva o in ambienti che possano essere aggressivi
e danneggiare parti del prodotto.

/N ATTENZIONE Per una adeguata sicurezza eleftrica tenere nettamente separati (minimo 4 mm in aria o 1 mm attraverso I'isola-
mento) il cavo di alimentazione 230 V da quelli a bassissima tensione di sicurezza (alimentazione motori, comandi, eleftroserratura,
antenna, alimentazione ausiliari) provvedendo eventualmente al loro fissaggio con adeguate fascette in prossimita delle morsettiere.

A\ ATTENZIONE Qualsiasi operazione d'installazione, manutenzione, pulizia o riparazione dell’intero impianto devono essere
eseguite esclusivamente da personale qualificato; operare sempre in mancanza di alimentazione e seguire scrupolosamente tutte
le norme vigenti nel paese in cui si effettua I'installazione, in materia di impianti elettrici.

/N ATTENZIONE utilizzo di parti di ricambio non indicate da DEA System e/o il riassemblaggio non corretto possono causare
situazioni di pericolo per persone, animali e cose; possono inolire causare malfunzionamenti al prodotto; utilizzare sempre le parti
indicate da DEA System e seguire le istruzioni per |’assemblaggio.

/N ATTENZIONE Lerrata valutazione delle forze d'impatto pud essere causa di gravi danni a persone, animali o cose. DEA Sy-
stem ricorda che I'installatore deve verificare che tali forze d’impatto, misurate secondo quanto indicato dalla norma EN 12445,
siano effettivamente inferiori ai limiti previsti dalla norma EN12453.

/\ ATTENZIONE La conformita del dispositivo di rilevamente degli ostacoli interno ai requisiti della norma EN12453 & garantito
solo se con utilizzo in abbinamento con motori provvisti di encoder.

A\ ATTENZIONE Eventuali dispositivi di sicurezza esterni utilizzati per il rispetto dei limiti delle forze d’impatto devono essere

conformi alla norma EN12978.

E ATTENZIONE |In ottemperanza alla Direttiva UE 2002/96/CE sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE),
questo prodotto elettrico non deve essere smaltito come rifiuto municipale misto. Si prega di smaltire il prodotto portandolo al

punto di raccolta municipale locale per un opportuno riciclaggio.
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2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

NET230N & un quadro di comando universale per automazioni DEA System ad 1 o 2 motori 230V con o senza encoder.

La caratteristica principale di questa centrale & la semplicitd di configurazione di ingressi e uscite secondo la propria esigenza
garantendo in questo modo I'adattabilitd ad ogni tipo di automazione. Basterd infatti impostare la configurazione desiderata per
I'automazione in uso per trovare impostati i parametri di funzionamento in maniera ottimale escludendo tutte le funzioni superflue.

3 DATI TECNICI

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04
o
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< o %% | L6 | ex S =
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Tensione alimentazione (V) 230V ~ =10% (50/60 Hz)
Fusibile F2 (A) 5A
Fusibile F1 (A) 160mA
Uscite motori 230V
Potenza massima erogabile (W) 2 x 600w
Uscita alimentazione ausiliari 24V ~ max 200mA
Uscita “Warning” 230V ~ max 150W
Uscita elettroserratura max 1 art. 110 o uscita 24V === max 5W configurabile
Uscita lampeggiante 230V 230 V ~ max 40W
Uscita lampeggiante 24V 24V === max 100mA (per lampeggiante a led) art. LED24Al oppure luce di cortesia/spia cancello aperto
Tem?eruiuru limite di 20+50 °C
funzionamento
Frequenza ricevitore radio 433,92 MHz
Tipo di codifica radiocomandi HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch
N° max radiocomandi gestiti 100

Livi 6NET - Livi 9NET Livi 500 (R/EN)

REV - Gulliver Livi 502 (R/EN) Ghost 100 - Ghost 200 Livi 550PL

* Nel caso di abbinamento con motori non DEA
System, impostare il parametro “Selezione tipo di
motore” sul valore piu simile per tipologia di fami-
glia e prestazioni.

Livi 902 (R/EN/F) Pass - Stop LATO 220
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4 CONFIGURAZIONE DELLA CENTRALE

La centrale di comando universale NET230N pud essere utilizzata per la gestione dei seguenti tipi (£'4PE) di chiusure motorizzate

DEA System: cancelli a battente, scorrevoli, porte basculanti e barriere veicolari.

Al fine di garantire la massima adattabilitd a ciascun tipo (£'4PE) di chiusura, la centrale prevede una procedura iniziale, eseguita
solo alla prima accensione, per la configurazione ottimale di ingressi, uscite e parametri di funzionamento (vedi schema @). Una vol-
ta configurata, la centrale opererd in modo “dedicato” al tipo (£4FE) di chiusura selezionato. Dopo aver eseguito la configurazione

iniziale sara sufficiente eseguire la programmazione standard per I'impianto sul quale si sté operando.

Tutte le impostazioni iniziali, rimangono in memoria anche in caso di successive riaccensioni (vedi schema @).
Il tipo (=4PE) di chiusura configurata, pud essere successivamente modificata se necessario seguendo lo schema @.

PRIMA ACCENSIONE DELLA CENTRALE

Configurazione dopo prima accensione

1.

G Per la prima accensione della centrale, proce-

dere come indicato:

Dare alimentazione, sul display compaiono in
sequenza le scritte “rES-" e “t4FE” lampeg-
giante;

Premere il tasto e mantenerlo premuto per
5 sec fino alla comparsa della scritta 4000 sul

display;

. Agendo sui tasti [#) e (=], scegliere la configura-

zione desiderata in base al tipo di installazione
(es. dO0) e confermare premendo il tasto [OK);
A questo punto la selezione verrd salvata in
memoria e sard ricaricata ad ogni accensione
futura.

Seguiranno le scritte “c4PE”, “~O0-" seguite

"

dal simbolo di cancello chiuso “----".

Successive riaccensioni

dal simbolo di cancello chiuso “----".

Se nella centrale & gia stata salvata una confi-
gurazione, procedere come indicato:

Dare alimentazione, sul display compaiono in se-
. m .
quenza le scritte “rE5-", “4FPE”, “~00-" seguite

I

Modifica configurazione esistente

Se nella centrale & gia stata salvata una confi-
gurazione e si desidera cambiarla, procedere
come indicato:

. Tenere premuto il tasto [0K] e dare alimentazio-

ne, sul display compaiono in sequenza le scritte
“~E5-" e “e4PE" lampeggiante;

Premere il tasto 0K e mantenerlo premuto per 5
sec fino alla comparsa della scritta 4000 (il va-
lore cambia in corrispondenza alla precedente
configurazione utilizzata) sul display;

. Agendo sui tasti e (=), scegliere la nuova

configurazione desiderata in base al tipo di in-
stallazione (es. dii) e confermare premendo

il tasto (OK};

A\ Interrompere la procedura di riconfigu-
razione prima della conferma, comporta il
caricamento della precedente configura-
zione da parte della centrale senza nessu-
na modifica.

A\ Se tuttavia la procedura di riconfigura-
zione viene portata a buon fine, la nuova
configurazione sovrascrivera la precedente
e sara ricaricata ad ogni accensione futura.

u_ T

4. Seguiranno le scritte “E9PE”, “~LLU-" seguite

"

dal simbolo di cancello chiuso “----".
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5 COLLEGAMENTI ELETTRICI

Eseguire i collegamenti elettrici seguendo le indicazioni della “Tabella 1” e lo schema di pag. 5.

ATTENZIONE Per una adeguata sicurezza elettrica tenere nettamente separati (minimo 4 mm in aria o 1 mm attraverso I'isolamen-
to) il cavo di alimentazione 230 V da quelli a bassissima tensione di sicurezza (alimentazione motori, comandi, elettroserratura, an-
tenna, alimentazione ausiliari) provvedendo eventualmente al loro fissaggio con adeguate fascette in prossimita delle morsettiere.

ATTENZIONE Collegarsi alla rete 230 V ~ = 10% 50 Hz tramite un interruttore onnipolare o altro dispositivo che assicuri la on-
nipolare disinserzione della rete, con una distanza di apertura dei contatti = 3 mm.

ATTENZIONE Per il collegamento dell’encoder alla centrale di comando, utilizzare esclusivamente un cavo dedicato 3x0,22mm?.

Tabella 1 “collegamento alle morsettiere”

1-2 Ingresso alimentazione 230 V ~ =10% (50/60 Hz)
3-4-5 t@ﬁ Uscita motore 1 230 V ~ max 600W

6-7-8 t@ Uscita motore 2 230 V ~ max 600W (se presente)

WARNING

9-10 L] Uscita 230 V ~ max 150 W per spia cancello aperto (se P052=1) o luce di cortesia (si P052>1)

FLASH 230

11-12 L) Uscita lampeggiante 230 V ~ max 40W

13 (o | Uscita “boost” per elettroserratura max 1 art. 110 (se P062=0), uscita 24V === max 5W impulsiva
e (se P062=1), passo-passo (se P062=2), uscita eletiro-freno di stazionamento per motori reversibili
(se P062=3), uscita per alimentazione elettroserratura tramite relé esterno (se P062=4), uscita per
alimentazione elettromagneti per barriere (se P062=5) oppure uscita temporizzata (se P062>5).

13-14
14 (+)
wirae nas | Uscita 24 V === max 100mA; Tramite la selezione del jumper FL/WL, & possibile ottenere un clone in
15-16 X wi 24V dell’uscita Flash 230 (se impostato FL) oppure dell’uscita Warning (se impostato WL).
Attenzione: La portata dell’uscita, permette esclusivamente |'utilizzo di lampeggianti a led.

TYPE 00 TYPE 01 TYPE 02 TYPE 03 TYPE 04 % g
Se non utilizzato ponticellare I'ingresso 30
$E DT
17 o4 (FCC 1) 0!t (STOP) 000 (NONE) 000 (NONE) oM (FCC 1) 550
Input 6 T @ s
18 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. S28 0%
E%o0 L3
19 012 (FCA 1) 009 (PHOTO 2) | 00O (NONE) 000 (NONE) 0i2 (FCA 1) g4t 3N
()
Input 5 ¢ 8 g
20 - Com N.C. N.C. N.O. N.O. N.C. 306 =g
= S ©
<
21 008 (PHOTO 1) | 008 (PHOTO 1) 0!t (STOP) 000 (NONE) 0i (STOP) R 2o
Input 4 03T 5 52
22 - Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.C. S5 2%
‘NP L =
23 00 (SAFETY) 03 (SAFETY) 00 (SAFETY) 000 (NONE) 000 (NONE) 80380 E
Input 3 8T o0 EG®
24 - Com N.C. N.C. N.C. N.O. N.O. 2o% 0w
- ]
25 002 (PED.) 002 (PED.) 0OB (PHOTO 1) | 0OOB(PHOTO 1) | ODE(PHOTO 1) | '3 :&E £ g
Input 2 223
26 - Com N.O. N.O. N.C. N.C. N.C. €23
0.2 9
Q=
27 00t (START) 00t (START) 00t (START) 001 (START) 00! (START) 553
Input 1 T 3
28 - Com N.O. N.O. N.O. N.O. N.O. Z 5
29 Y | Ingresso segnale antenna radio
30 + | Ingresso massa antenna radio
31-32 2amux | Uscita 24 V ~ alimentazione ausiliari max 200mA
33 (+) ..
33-34 DE@NET Ingresso rete DE@NET (attualmente non utilizzato)

34 (-)
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6 PROGRAMMAZIONE STANDARD

ATTENZIONE Per motori reversibili con elettro-freno, ricordarsi di impostare P062=3.

1 Alimentazione

Dare alimentazione, sul display compaiono in sequenza le scritte “rES-", “E4PE”, “~0I {-” (oppure del Type selezionato) seguite
dal simbolo di cancello chiuso “----".
POWER | [owoog] Lhoowoe]l Jomeol JJooge
ON ) Al [ (U Pmpm() (] =g =0t A iyt

* Nel caso in cui la centrale sia gia stata programmata e la riaccensione sia dovuta ad una interruzione dell’alimentazione, al primo
impulso di START, verra eseguita la procedura di reset posizione (vedi “rESP” in tabella Messaggi di Stato a pag. 17).

2 Visualizzazione stato ingressi e contamanovre

1. Premere il tasto 0K e tenerlo premuto per 15sec; «

A

2. Sul display vengono mostrati rispettivamente:

Stato ingressi (verificare che sia corretto); Y \él Y "' '"\2 IT "
3 contacr :www@ @K ;%ﬁmm

CLOSE
CONTACT

i
I
A
A

S
]
]
]

Contamanovre totale (* vedi P064):
o

. a_ * — H
ex: Luud = 3x1000* = 3000 manovre eseguite Ly @
Contamanovre manutenzione (* vedi P065): 0 00 0 \ A
ex: £DD5 = 5*%500 = 2500 manovre ancora da -0o- @ EEE S —
eseguire prima della richiesta dell’intervento di manu- FCQ .C! .C! D-‘ A
tenzione (= = = = contamanovre manutenzione disabi- oo 00 0 0 ™0 Iy |
litato) T =0 =000 )
3. Mantenere premuto il tasto 0K per una visualizzazione @
ciclica delle 3 opzioni oppure rilasciare il tasto per -ng- %B;%B;%Bg v

uscire dal parametro.

Q]
-l
.'
@R\
Ql

_AsL DG(] m W DG(] - < ) -
S = = N =i W ] X
S = (D= ]
0 Dooo 16
3 Selezione tipo di motori ! IMPO RTANTE !
1. Scorrere i parametri con i tasti () e (=] fino a visualizzare sul
display P028;
2. Accedere al parametro premendo il tasto OK);
3. Agendo sui tasti (] e (=], impostare:
Type 00 Type 01 Type 02 Type 03 Type 04
* 005 6NET * 001 Look - Mac |+ 003 Livi 902EN |+ 003 Pass * 000 Lato
* 006 9NET + 002 Ghost + 004 Livi 902R - |+ 004 Stop
* 007 Gulliver * 003 Livi 500 902R/EN/F
- Rev - 502 - 502EN -
550PL i diid
+ 004 Livi 500/ ‘ ‘
EN - 502R - 502R/
EN - 502L O
+ 005 Ol . ! ' 2 !

Qw ¢
i
0|
o
o

x|
i |
i
x|

Attenzione: Selezionando motori tipo OLI, tutti i valori relativi alla
forza dei motori (P0O37 - PO38 - PO39 - P040) vengono impostati
automaticamente a 100% senza possibilita di modifica. Per questo
tipo di motori, non & quindi attivo il rilevamento dell’ostacolo, e la
regolazione della forza di spinta pud essere eseguita solo agendo
sulle valvole di sfogo del motore stesso.

Attenzione: Nel caso di abbinamento con motori non DEA Sy-
stem, impostare il parametro sul valore piu simile per tipologia di
famiglia e prestazioni (fare riferimento alla tabella di pag. 2).

o
L
iZ
)

1

c3
nJ
-
[
cJ
[tu |

4. Confermare la scelta premendo il tasto [0K] (sul display ricom-
pare P028).
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4 Selezione funzionamento con o senza encoder ! IMPO RTANTE !

1. Scorrere i parametri con i tasti () e (=] fino a visualizzare sul

display P029; E 4o |
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK]; é ‘
' +
3. Agendo sui tasti (] e (=), impostare: %1 %1
- d000=per i motori con encoder; 0 ™ 0 0 AT
- d001=per i motori senza encoder; [t )y o R At N (0

4. Confermare la scelta premendo il tasto (0K (sul display ricom- !
pare P029). Q Q
d

5 Selezione funzionamento 1 o 2 motori

1. Scorrere i parametri con i tasti () e (=] fino a visualizzare sul

display PO30; po3 | 4002
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK]; é ‘
L ) ’ +
3. Agendo sui tasti () e (=), impostare: %1 %1
- d001=per la funzione a motore singolo; [ o | BR-> V1 |
- d002=per la funzione a 2 motori; [ | | Pt A et
4. Confermare la scelta premendo il tasto (0K (sul display ricom- ! !
pare P0O30).
Po2s din |
6 Selezione senso di marcia (solo Type 00 e Type 03)
1. Scorrere i parametri con i tasti (4 e (=] fino a visua-
lizzare sul display P063; ol |
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK);
3. Agendo sui tasti (] e (=), impostare: L
Y ] /

- d000=motore in posizione standard;
- d001=motore in posizione invertita;

4. Confermare la scelta premendo il tasto [0K] (sul di- Q i
splay ricompare P063). 51 R

D)
g
g
g

c3

£3

3
i)

v
x(
il
K
N

2

cJ
{tu |

Attenzione: Il parametro inverte automaticamente 1
le uscite apre/chiude dei motori e gli eventuali Q
FI

—H\n_ EL/{D—

ingressi finecorsa apertura/chiusura.

|
|
|
i

7 Regolazione camme finecorsa

A

1. Scorrere i parametri con i tasti e (=) fino a
visualizzare sul display PO0OT;

2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK];

3. Agendo sui tasti (apre) e (=] (chiude), muovere

|’asta in posizione di apertura e regolare la relativa N !
camma finecorsa affinche in quel punto schiacci il
microinterruttore;

Ripetere |'operazione regolando il finecorsa di
chiusura.

4. Confermare la scelta premendo il tasto (sul
display ricompare PO01).

FCC1

ATTENZIONE Se presente il motore 2, ripetere le regolazioni precedenti agendo sul parametro P002.
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8 Apprendimento corsa motori

Scorrere i parametri con i tasti (4 e (=] fino a visualizzare sul display PO0O3;

Accedere al parametro premendo il tasto [OK};

Alla scritta “RPP~" lampeggiante, tenere premuto il tasto OK);

Rilasciare il tasto 0K non appena la scritta “RPF" smette di lampeggiare; Inizia la manovra di apprendimento con il motore 1
in apertura (se dovesse partire in chiusura, scollegare I'alimentazione, invertire i cavi motore e ripetere |'operazione);

5. Attendere che |I'anta (o le ante in caso di utilizzo di 2 motori) ricerchi e si arresti in battuta di apertura e successivamente in quella
di chiusura.

Se si desidera anticipare la battute d’arresto in apertura per I'anta, & possibile intervenire manualmente dando un impulso
di “Start” (oppure premendo il tasto “OK” sulla scheda) simulando la battuta.

rown =

Attenzione: Per motori senza encoder la battuta non viene rilevata per cui DEVE essere simulata sia in apertura che in
chiusura (per entrambi i motori) premendo il tasto [OK).

6. A manovra conclusa sul display riappare “----*.

POOM
%1 N\ 1/ %1 %I
o] T N [ o o D D Y 0 0 O )
/1 '\

ety

oog

ATTENZIONE (solo Type 01 e Type 03) Eseguito I'apprendimento della corsa motori, effettuare una manovra completa
(apertura/chiusura) e successivamente verificare il corretto funzionamento dello sblocco. Se lo sblocco dovesse risultare trop-
po “duro”, aumentare il valore del parametro P0O57 di 1 o piu.

9 Apprendimento radiocomandi

9.1 Selezione codifica radiocomandi

1. Scorrere i parametri con i tasti e (=] fino a visualizzare sul di-
splay P027;
2. Accedere al parametro premendo il tasto OKj;

3. Selezionare il tipo di radiocomando agendo sui tasti ([ e (=] pacH gom
- d000=rolling-code fixe (consigliato); Q Q
- d001=rolling-code complete; ——L—— 51 —L 51
- d002=dip-switch; %H%%‘{-@*E‘{F{F{E
4. Confermare la scelta premendo il tasto (0K (sul display ricompare — - =
PO27). Q Q
Attenzione: Nel caso in cui si renda necessario variare il tipo di Piek 000
codifica, e solo se in memoria sono gia presentidei radiocomandi
con codifica diversa, & necessario eseguire la cancellazione della
memoria (P004) DOPO aver impostato la nuova codifica.
9.2 Apprendimento —
1. Scorrere i parametri con i tasti (4] e (=] fino ‘
a visualizzare sul display PO05; Q;i 10 sec
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK); N =] =] i =] S = = D=t g 00 0 5
3. Alla scritta “_ER~", premere un tasto del ra- !;Qﬁﬁm_@ > ) O ! [yl
diocomando da memorizzare; T v
4. Sul display apparira la sigla del radioco- Q v E
mando appena memorizzato e successiva- PoOY Rt ittt g
mente “LER-"; ™ | ™99!
5. Ripetere |'operazione dal punto 3 per even- R ‘ oAl N
tuali altri radiocomandi da memorizzare; I\ ! ;\‘5)3 — ! é‘% —
6. Concludere la memorizzazione, attendendo A 4 | QR . i

10 sec fino alla visualizzazione sul display

"

della scritta “----*.

il o | O o
[ (S RCY S| SRS | ] = e

Attenzione: Nel caso di radiocomandi con . .
codifica Rolling-Code, la ricevente puo essere i i
messa in apprendimento dando un impulso | |
col tasto nascosto di un radiocomando gia ! !
precedentemente appreso.

A
A

n
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10 Modifica dei parametri di funzionamento

Nel caso in cui sia necessario modificare i parametri di funziona-
mento (es. forza, velocitd, ecc..):

PO33 T
1. Scorrere con i tasti (] e (=] fino a visualizzare sul display il
parametro desiderato (es. P032); O O
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK]; ——L—— E,I — E,I
3. Agendo sui tasti () e (=], impostare il valore desiderato; ﬂ =C= E-: %—@»B@% %D% g =C=
4. Confermare la scelta premendo il tasto [0K) (sul display ricom- — —

pare il parametro precedentemente selezionato)

/{II_

a
3
(NN
o
wJ

Per la lista completa dei “Parametri di Funzionamento”
consultare la tabella a pag. 14.

11 Programmazione conclusa

ATTENZIONE Alla fine della procedura di programmazione, agire sui tasti (4] e (=] fino alla comparsa del simbolo “----*, I'au-
tomatismo & ora in attesa di comandi per il funzionamento normale.

Per eseguire eventuali operazioni di “Programmazione Avanzata” (cancellazione dei radiocomandi,
configurazione ingressi, ecc..), prosegui a pagina 11.
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7 PROGRAMMAZIONE AVANZATA

Di seguito vengono aggiunte alcune procedure di programmazione relative alla gestione della memoria radiocomandi e di con-
figurazione avanzata degli ingressi di comando.

1 Cancellazione radiocomandi memorizzati

1.1 Cancellazione di tutti i radiocomandi

1. Scorrere i parametri con i tasti (4] e (=] fino a visualizza- POC5
re sul display P004; ‘
2. Accedere al parametro premendo il tasto OK}; Qgt \N\ |/ \é,l %t
3. Alla scritta “CRAL” lampeggiante, tenere premuto il ta- N D] = 1| A =] = D=d = "ol = D=l =i
sto OK]; (o] S | ST [ | S i o ]
4. Rilasciare il tasto 0K non appena la scritta “LARL” smet- T 717 VN
te di lampeggiare; Q
5. Tutti i radiocomandi memorizzati sono stati cancellati e —

(sul display ricompare P0O04).

1.2 Ricerca e cancellazione di un radiocomando

A

A

1. Scorrere i parametri con i tasti (4] e (=] fino a visualizza-

re sul display PO06; At PN

2. Accedere al parametro premendo il tasto OKj;

3. Agendo sui tasti [ e (=), scegliere il radiocomando che %1 N\ / \él %T
si desidera cancellare (es. -1 3); o 0 0 (Y 0 0 0

4. Alla scritta “~0303" lompeggiante, tenere premuto il ta- Uttt Ut EPag=pa

sto [OK);
"

5. Rilasciare il tasto [0K] non appena la scritta “r===";

N[
aox
al

Oy

6. 1l radiocomando selezionato & stato cancellato (sul di- 0oS /D‘E‘\é‘
splay ricompare P006).
2 Ripristino parametri di default
1. Scorrere i parametri con i tasti (4] e (=] fino a visua-
lizzare sul display PO07;
2. Accedere al parametro premendo il tasto OKj;
3. Alla scritta “dEF -" lampeggiante, tenere premuto il
tasto [OKJ;
4. Rilasciare il tasto non appena la scritta “dEF =" <
smette di lampeggiare; POOB
Vengono ricaricati i parametri di default per la confi- ‘
gurazione attualmente in uso; N N\ |/ |
5. A operazione conclusa sul display ricompare PO07. = (=]=]x] 51 = Lol it \é. = Tt =it I
Attenzione: Dopo il ripristino dei parametri di de- Ut =Pt At U0
fault, sara necessario eseguire nuovamente la pro- /1 '\

grammazione della centrrale e la regolazione di tutti
i parametri di funzionamento, in particolare ricordarsi
di impostare correttamente i parametri di configura-
zione motore (P028 - P029 - P030).

Attenzione: Per motori reversibili con elettro-freno,
ricordarsi di impostare P062=3 al termine della pro-
cedura.

ey

3 Blocco/Shlocco accesso alla programmazione

Utilizzando un radiocomando con codifica a “dip-switch” (indipendentemente dal tipo di radiocomandi eventualmente gid memo-
rizzati), & possibile bloccare e sbloccare I'accesso alla programmazione della centrale al fine di impedire manomissioni. L'imposta-
zione del “dip-switch” sul radiocomando, costituisce il codice di blocco/sblocco verificato dalla centrale.

<
<

3.1 Blocco accesso alla programmazione

1. Scorrere i parametri con i tasti e (=] fino a pon3
visualizzare sul display PO08; Q o Tl ' D ]
2. Accedere al parametro premendo il tasto OKj; = ."'." = 51 (il == ]9 sec
3. }I:I| dr||s'£>|oy ws:uhzzg in modo alterno le sc‘rlﬂe !;Qﬁﬁ’:l_@_’ %) u
~OL/F-EE ad indicare che la centrale & in 1 D= =t =t
attesa della trasmissione del codice di blocco; [ e (] 4
4. Entro 10 sec premere il CH1 del “TX master”, il Q A
display visualizza P35/ bLOC prima di ritor- PODR o ]

I
I
C
D

nare alla lista dei parametri;

5. Laccesso alla programmazione & bloccato. w&*‘ ] [} —
: (S Y
TX1 master e ) D

11
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3.2 Sblocco accesso alla programmazione <
mr
1. Scorrere i parametri con i tasti (4] e (=] fino a pons
visualizzare sul display PO0S; o T | i
2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK); e ——— %1 (i == s 10 sec
3. Il display visualizza in modo alterno le scritte ’L5=c-==c=’L= ) /-D\
P-Nr /5007 ad indicare che la centrale & in — = = = i o/
attesa della trasmissione del codice di sblocco; ol v
4. Entro 10 sec premere il CH1 del “TX master”, il
display visualizza P00/ F-EE prima di ritor- PoOT :'_a % :;: :;2
nare alla lista dei parametri; & = e e
5. Laccesso alla programmazione & sbloccato. w&_ ) )
> il il
TX1 master ) D ) D

I
T
X
X

3.3 Sblocco accesso alla programmazione con reset globale

A

dell’impianto.
1.

Scorrere i parametri con i tasti () e (=] fino a visualizzare sul
display PO0S;

2. Accedere al parametro premendo il tasto [OK];
3.
4

Il display visualizza in modo alterno le scritte P05 /1L 0C;
Premere il tasto K|, il display visualizza la scritta F~EE lam-
peggiante;

Premere nuovamente il tasto e mantenerlo premuto per
5 sec (rilasciando prima la procedura viene interrotta): il di-
splay visualizza la scritta F - EE fissa seguita da dEF -, prima
di ritornare alla lista dei parametri;

L'accesso alla programmazione & sbloccato.

5sec

G

x|
(K

Fo—
(X

Vam
)

=
Ny
7

ATTENZIONE! questa procedura comporta la perdita di pand

tutte le impostazioni memorizzate. N o o T 10 sec
La procedura permette lo sblocco della centrale anche senza eI ==l 51 L /D\
conoscere il relativo codice di sbhlocco. ] —OoK——> QO J
Successivamente a questo tipo di sblocco, sara necessa- T [ '
rio _eseguire nuovamente la programmazione della Q Rt ] Nt B

centrrale e la regolazione di tutti i parametri di fun- o0

zionamento, in particolare ricordarsi di impostare QI
correttamente i parametri_di_configurazione motore 8

(P028 - P029 - P030). Sara inoltre necessario ripetere la | /
misurazione delle forze d’'impatto per garantire la conformita — —

< !
& _
Al

‘ '
"N
‘Qﬂ
‘Q‘
‘Q‘

T
I
X
X

<

N
(
(X
[N

o
X
x
=

4 Configurazione ingressi

5.

Nel caso in cui l'installazione richieda comandi diversi e/o aggiuntivi
rispetto allo standard descritto dagli schemi elettrici, & possibile configurare
ciascun ingresso per il funzionamento desiderato (es. START, FOTO, STOP
ecc...).

1.

Scorrere i parametri con i tasti (4 e (=] fino a visualizzare quello corri-

spondente all’ingresso desiderato:
e PO17=per INPUT 1;
e PO18=per INPUT 2;

e POT9=per INPUT 3;
e PO20=per INPUT 4;
e PO21=per INPUT 5;

PO 1 40og
+
!i \%1 i
D O Do 7 SR o o o
[y )| D PR P

e P022=per INPUT 6;

Accedere al parametro (es. P018) premendo il tasto OK);

Agendo sui tasti (] e (=], impostare il valore corrispondente al funzio-
namento desiderato (fare riferimento alla tabella “parametri di confi-
gurazione ingressi” a pag. 13);

Confermare la scelta premendo il tasto (sul display ricompare
PO18).

Eseguire il collegamento all'ingresso appena configurato.

-0 /[D
[u
|

5 Programmazione conclusa

ATTENZIONE Alla fine della procedura di programmazione, agire sui tasti (4] e (=] fino alla comparsa del simbolo “----*, I’au-
tomatismo & ora in attesa di comandi per il funzionamento normale.
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8 MESSAGGI VISUALIZZATI SUL DISPLAY

MESSAGGI DI STATO

Mess. Descrizione
- - -~ | Cancello chiuso
A | Cancello aperto
PER Apertura in corso
L5 | Chiusura in corso
SEEF | Centrale in attesa di comandi dopo un impulso di start, con funzionamento passo-passo
HLOC | Intervenuto ingresso stop
Reset posizione in corso: La centrale di comando & appena stata riaccesa dopo un’interruzione dell’alimentazione, oppure il cancello ha
~ECP superato il numero max ammesso (80) di inversioni senza mai arrivare alla battuta di chiusura, o il numero max ammesso (3) di interventi
= | consecutivi del dispositivo anti schiacciamento.
E stata quindi avviata la ricerca in rallentamento dei punti di finecorsa di apertura prima, e di chiusura successivamente.
MESSAGGI DI ERRORE
Mess. Descrizione Possibili soluzioni
- Verificare che non vi siano particolari attriti /o ostacoli durante la corsa;
Errore posizione: La procedura di reset posizione non | - Dare un impulso di start per avviare la procedura di reset posizione;
Err~P | & andata a buon fine. La centrale rimane in attesa di | - Verificare che la manovra si completi correttamente, aiutando manualmente se
comandi. necessario la corsa del/delle ante;
- Aggiustare eventualmente i valori impostati di forza e velocitd del/dei motori.
. b - . | Verificare il corretto funzionamento di tuthi i dispositivi di sicurezza e/o fotocellule
Err 3 | Fotocellule e/o dispositivi di sicurezza attivati o guasti. | .
installate.
= Possibile guasto al circuito di potenza della centrale | Togliere e ridare alimentazione. Dare un impulso di start, se la segnalazione si
] . . . .
di comando. ripete, sostituire la centrale di comando.
E-rG Time-out corsa motori: Il/i motori, hanno superato il | - Dare un impulso di start per avviare la manovra di reset posizione;
= tempo di lavoro massimo (4min) senza mai arrestarsi. | - Verificare che la manovra si completi correttamente.
Time-out rilevamento ostacolo: Con sensore anti- p. . . N .
N T | . - Verificare che non vi siano particolari attriti /o ostacoli durante la corsa;
schiacciamento disabilitato, & stata comunque rileva- . . - . ..
Errb - . L .| - Dare un impulso di start per avviare la manovra di reset posizione;
ta la presenza di un ostacolo che impedisce il movi- o . .
, N - Verificare che la manovra si completi correttamente.
mento dell’anta da piv di 10 sec.
- Verificare il corretto collegamento dei motori e dei relativi encoders.
c_ = . . . - Verificare I'impostazione del parametro P029 (Selezione motore con o senza en-
crr~ (| Movimento motori non rilevato. h .
coder) e accertarsi che sia corretto.
- Se la segnalazione si ripete, sostituire la centrale di comando.

9 COLLAUDO DELLIMPIANTO

Il collaudo & un’operazione essenziale al fine di verificare la corretta installazione dell'impianto. DEA System vuole riassumere il

corretto collaudo di tutta I'automazione in 4 semplici fasi:

e Verificare che sia rispettato rigorosamente quanto descritto nel paragrafo 1 “RIEPILOGO AVVERTENZE”;

e Effettuare delle prove di apertura e di chiusura dell’automazione verificando che il movimento corrisponda a quanto previsto. Si
consiglia a questo proposito di effettuare diverse prove al fine di valutare eventuali difetti di montaggio o regolazione;

e Verificare che tutti i dispositivi di sicurezza collegati all’'impianto funzionino correttamente;

e Eseguire la misurazione della forza d'impatto secondo quanto previsto dalla norma EN12445 fino a trovare la regolazione che
assicuri il rispetto dei limiti previsti dalla norma EN12453.

10 DISMISSIONE DEL PRODOTTO

ATTENZIONE In ottemperanza alla Direttiva UE 2002/96/CE sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE),
questo prodotto elettrico non deve essere smaltito come rifiuto municipale misto. Si prega di smaltire il prodotto portandolo al
punto di raccolta municipale locale per un opportuno riciclaggio.
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