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Introduccion

Sistema Self-Levelling (SLS)

El AutoControl-Master ACM se nivela
por si mismo. Este se coloca en la
posicion inicial necesaria y el ajuste de
precision lo realiza de inmediato el
dispositivo automatico.

El sistema Self-Levelling (SLS) ejecuta en
los ejes horizontal y vertical de forma
automatica el ajuste ortogonal. Dos
sensores de medicién electrénicos
recopilan mientras los ejes "X" e "Y".
Si se inclinara el laser de rotacién en 90°
nivela un tercer sensor el eje "Z". El
angulo de funcionamiento asciende
a+6°.

Sistema Anti-Drift (ADS)

El sistema Anti-Drift (ADS) evita que se
realicen mediciones erréneas. Principio
de funcionamiento: el laser comprueba
su orientacion correcta 45 segundos
después de activarse el sistema ADS de
forma permanente.

Si se moviese el equipo a causa de
influencias externas o el laser perdiera su
referencia de altura se desconecta el
equipo por razones de seguridad y los
diodos luminiscentes Tilt-LED se iluminan
continuamente.

Ajuste del
laser

Después de 45 segun-
dos se pone en marcha
el control ADS

La tecla Tilt Tecla auto/man
activa ADS SLS con/des Influencias ajenas:
ADS desconecta el
laser.
Comienzo de  ADS se activa Influencias
CON la rotacion después de 45 seg. ajenas
P, S— 7 L 2
}/\ i . El laser se desconecta
Fase de ajuste SLS Activacion por razones de sequ-
de ADS
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ridad y los diodos
Tilt-LED se ilu-
minan conti-
nuamente.
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Denominaciones

Base vertical Cabeza del prisma  Salida laser

\
o o o Campo de ©
Q@0 L recepeonimiamcio | [ ©®

— I

|
—

Tornillos nivelantes Tecla auto/man Teclas de inclinacion  Teclas de direccién

Tecla Tilt

Tecla CON/DES

— Salida rayo de
plomada laser

L

Asignacion de las coordenadas

Horizontal: Vertical:
z
y
X
J .
Plano ajustado por X
SLS
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Instrucciones de uso

@ Ajuste:

Conecte el ACM. Mientras que el rayo
laser indique de forma intermitente
significa que se esta ajustando
automaticamente.
Indicacion:
En el caso que el equipo no
se encuentre en posicién a
causa de una extrema

: posicion desequilibrada
(d4ngulo > +6°, se desconecta éste
después de 5 minutos.

Funciones:

@ 1. Modo punto
Con esta funcion
puede posicionarse
exactamente con las

teclas de direccion el laser
respecto al plano de medicion.

rev./min
150 rev./min
300 rev./min
450 rev./min

600 rev./min @

@ 3. Modo exploracion

Produce un segmento de luz
intensa de anchura y posicion
diferentes.

@0
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@ 4. Modo receptor manual:

Max. 600 rev./min

5. Modo inclinacion:

Horizontal
En el

funcionamiento

horizontal alinea el SLS los y
gjes "X" e "Y".

Pero si desea proyectar =

p.e. pendientes tiene que

desconectar el SLS con la tecla
auto/man® . Con las teclas®@y O puede
ajustar ahora la inclinacién del eje "X".
Para ajustar la inclinacion del eje "Y"
pulse antes la tecla Tilt@ |

Indicacion para el nivelado vertical:

Abra la base

vertical Superficie

: plana

Vertical

En el funcionamiento
vertical alinea el SLS el
plano laser vertical. Con
las teclas@y O puede

girar el plano laser alrede-

dor del eje "Y".

(Indicacion:

El rayo de referencia se mueve en el
plano horizontal). Cuando se desconecte
el SLS puede inclinar adicionalmente
después de apretar la tecla Tilt@el
plano laser con las teclas®@y O .
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Instrucciones de uso

Sistema Anti-Drift (ADS)

El ADS no esta activo después de la
conexion. Para proteger al equipo
ajustado contra cambios de la posicién a
causa de influencias ajenas se tiene que
activarse el ADS pulsandose la tecla

Tilt ®

Atencion: El ADS se activa primera-
mente después de 45
segundos de haberse
nivelado completamente el
laser (fase de ajuste).

La funcion ADS se indica por medio del
funcionamiento intermitente de los
diodos luminiscentes Tilt-LED. En el caso
de moverse el equipo a causa de
influencias ajenas se desconecta el laser
y los diodos luminiscentes Tilt-LED se
iluminan de forma continua.

El equipo tiene que desconectarse y
conectarse de nuevo para que pueda
continuar trabajando.

(f) (a)
Nivel de laser (b)
(e)
(9]
(d)

Aviso importante para el ACM RF:

De tal modo se evitan de forma simple y
segura mediciones erroneas.

Trabajo con los accesorios

Receptor manual: :
Conecte el ACM ﬂ\
en el médulo

de recepcién manual.
SensoCommander:
Presione el botén @

Indicacién: Para evitar mediciones
errdneas observe durante
la medicién que no surjan
entre otras cosas
reflexiones en las ventanas.

Cambio de la camara de pilas ACM
Para cambiar entre la cdmara de pilas y
el acumulador de gran capacidad des-
atornille el tornillo de fijacién que se
encuentra en el suelo de la cdmara de
pilas.

(a) Receptor manual por encima del nivel
laser — regular hacia abajo

(b) exactamente en el nivel laser

(c) Receptor manual por debajo del nivel
ldser — regular hacia arriba

(d) Visualizacion Low-Battery
(e) Visualizacion Sonido CON/DES

(f) Visualizacion Seleccion de la gama de
medida

Debe esperar por lo menos 3 segundos entre encender y apagar el la’ser totativo
ACM RF para crear una comunicaciéon por radio eficaz entre el SensoCommander
RF y el ACM RF. Se puede mandar a distancia el ACM RF exclusivamente con el

SensoCommander Pro 300 RF.

ESPANOL
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Instrucciones de uso

SensoCommander (opcional) — Accesorios
El SensoCommander auna el mando a distancia y el receptor laser.

SensoCommander 120:
(Diodos en el lado posterior)

SensoCommander Pro:

. an

w

N o v b

Salida senal IR
Campo de recepcion de rayo laser

LED de marcacion de SpotLite (no
con el SensoCommander Coolblue)

Indicador LED
Nivel de burbuja
Tornillo de sujecién

Soporte universal

10
1
12
13

Palanca de sujecion

Compartimiento de baterfa (lado
posterior)

Panel de control
Indicador LCD (lado posterior)
Indicador LCD

Ranura de marcacion en toda la
circunferencia

sos extra luminoso.

RoundLite Indicador a distancia (opcional)

Es sistema esta genial facil: RoundLite y SensoCommander Pro RF
éstan en contacto por teclologia de radio y forman un red inteligente,
vea la pagina 3. El RoundLite sirva como idicacién ampliada del recep-
tor laser. El aparato indiqua la posicion del laser con 6 diodes lumino-

Atencion: sélo para SensoCommander Pro 300 RF
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Instrucciones de uso

Trabajar con el SensoCommander (opcional)
Panel de control

14 Modo punto / Modo rotacién

14 | i
@ 17 15 Modo exploracién
15/@ 18 16 Modo receptor manuel

16/@ e 17 Posicion

18 Velocidad / Volumen / Angulo

Nota: Los receptores de laser disponen de 2 campos de tolerancia: el campo fino y el
campo libre. En el SensoCommander 120 los LEDs indican estos campos: el fino verde,
el libre naranja. En el SensoCommander Pro se conmuta entre estos dos campos con la

tecla . @

Campo fino Campo libre @ Ajustar el
Modo con tolerancia Modo con una volumen
inferior, para alineacion fina | tolerancia mayor, para
(p.€j. con reglas de medi- alineacion general
cion, > 10 m). manual (< 50 m).

El SensoCommander puede reconocer el rayo laser a una

gran distancia. Por favor, mueva el SensoCommander hacia
arriba y abajo a través del rayo laser, hasta que se presente

la indicacién central. Ahora marque la altura de medicién en

la ranura de marcacion diametral. El SpotLite muestra adi-
cional-mente la altura de medicién (no con Senso-

Commander CoolBlue).

Soporte universal:

El receptor se puede fijar en reglas de medicion por medio del
soporte universal. Para ello se inserta el soporte universal en el
receptor laser y se atornilla a la regla de medicion con el tornillo
de sujecién. Para quitar el receptor del soporte universal, suelte el
bloqueo rapido en direcciéon de las flechas.
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Calibrado

Comprobacién y calibrado

Indicaciéon: EI ACM es un laser de rotacion de calidad y esta ajustado en fabrica al
100% de la tolerancia indicada. Por razones de garantia del producto
deseamos hacerle indicar lo siguiente: compruebe con regularidad el
calibrado antes de emplear éste después de haberse transportado o
después de un largo periodo de almacenamiento.

Comprobacion y calibrado

Ejes "X"/"Y"

1. Coloque el equipo con el eje
a comprobar en direccién a la
pared objeto.

2. Marque el punto 1 en la _
pared objeto. < min. 20 - 30 m

3. Gire el equipo exactamente
180° (sin ajustar la altura del tripode).

4. Marque el punto 2 en la pared objeto.

5. Elimine la cubierta del potenciémetro para calibrar.

Calibracion electrénica vease pagina siguente.

v

Eje "Z2" — Determinacion de las

marcas de referencia

1. Coloque el equipo de forma horizontal /A B
en el centro entre dos objetivos.

2. Marque la marca de referencia A con el
objetivo A (p.e. Marque la regla de

nivelacion). 1L L
3. Gire el equipo 180° sin ajustar la ~ < >
altura.

‘— 1 - —>
4. Marqgue la marca de referencia B con el min. 20 - 30 m

objetivo B la pared B.

Calibrado A, B,

1. Posicione el equipo vertical en
la cercania del objetivo A.

2. Mida la distancia del rayo laser
(a través del punto A2) como
marca de referencia.

3. Transfiera la distancia medida a
la pared B (punto B2).
Calibracion electrénica vease pagina siguente.
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Calibrado

ANEXO A LA CALIBRACION
Ahora la calibracion se realiza electronicamente

A. Encendido del modo de calibracion
La calibracién puede realizarse electrénicamente utilizando el mando a distancia.

1. Apague el aparato y, con el botén presionado, enciéndalo de nuevo (presio-
ne brevemente el botén @ ). Mantenga el botén presionado hasta que el
LED (@) se encienda. Ahora puede soltar el botén @) .

2. Uno de los 3 LEDs se encendera para indicar que el eje puede calibrarse.

eje X = @ LED izquierdo, eje Y = LED intermedio, eje Z = LED derecho
3. Ahora la calibracion puede continuarse utilizando el mando a distancia.

Para cambiar del eje X al eje V, presione el botén @ .

4. Para ajustar el eje Z, finalice la calibracién del eje X e Y (ver D). SitUe el aparato
en vertical, encienda el modo de calibracién y realice nuevamente todo el
proceso de calibracion.

B. Comprobacion y calibracion de los ejes X/Y/Z
Vea la pagina 62.

C. Correccién de la calibracion

2. Con los botones @ y @ del mando a distancia (oprimiendo repetidamente)
mueva el punto desde su posicion actual al nivel de referencia (M, B2) del punto
(P1 o P2).

D. Fin de la calibracién
Borrar: Al apagar el aparato, los ajustes de calibracién realizados se perderan 'y

pasaran a restablecerse los iniciales.
Guardar: Presionando el botén @ se guarda la calibracion.
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Declaracion de garantia

Como fabricante otorgamos una
garantia para este equipo de 24 meses a
partir de la fecha de compra. En el plazo
de este tiempo de garantia eliminamos
todos los defectos segun nuestra
seleccion, ya sea por reparacion o
cambio, los cuales se basen en faltas del
material o en errores de fabricacion. De
la garantia se excluyen aquellos dafos
causados por un uso no adecuado (p.e.
servicio con un tipo de corriente o
tension erréneos, conexiones a fuentes
de corriente inadecuadas) o a causa de
un almacenamiento erréneo asi como
desgastes o defectos normales que
influyen sobre el valor o la aptitud para
el uso sélo de forma irrelevante.

Soporte para paredes y techos
(opcional)

NUmero articulo: 080.70

Indispensable para el trabajo vertical del
ACM en el tripode. Para todos los
Laserliner lasers rotativos y de linéas. Con
ajuste de la altura y soporte de borne para
colgar elementos de construccion.

LASER

La garantia expira en el caso de
manipulaciones por parte de talleres no
autorizados por nosotros. La garantia es
s6lo valida cuando la fecha de compra
esté confirmada por medio del sello y la
firma del comerciante y se haya
registrado el numero de serie del
equipo. Esta se puede exigir en todos los
paises en donde se venta este equipo
por UMAREX o por comerciantes
autorizados por ella.

En caso de garantia entregue el equipo
completo con todas las informaciones
asi como la factura a uno de nuestros
comerciantes o envielo a UMAREX.

F

Atencién: jNo mire directamente
en el rayo!
iEl laser no debe dejarse al alcance
de los nifos!

RADIACION LASERICA
iNO MIRE EN EL
RAYO!

CLASE DE LASER 2

C€
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Datos técnicos (Salvo modificaciones)

ACM / ACM RF

Margen de auto-nivelado

+6°

Velocidad de ajuste

aprox. 45 seg. - en todo el angulo de trabajo

Precision

+1Tmm/10m

Sensor

Nivel de burbuja electronica

Nivelacién horizontal / vertical

automatica

Rayo vertical de referencia

a 90° del nivel de rotacién

Velocidad de rotacion

90, 150, 300, 450, 600 rev./min

Mando a distancia

Infrarrojo IR / ACM RF: Radiofrequenz RF

Longitud de onda del laser

635 nm

Pilas / Alimentacion eléctrica:
SensoCommander Pro / SC 120

Laser Clase 2 (EN 60825-1:2001)

Potencia de salida del laser <1Tmw

Duracion de operacién de acumuladores | aprox. 40 h

Duracién de operacion de bateria aprox. 160 h, 2 x Tipo D (Mono 1,5V)
Tiempo de carga acumulador aprox. 14 h

Temperatura de trabajo 0°C ... 450°C

Peso 1,3 kg

SensoCommander (Opcional)

4 x Tipo AA /2 x Tipo AAA

Vida util de pila

aprox. 70 hrs. (operacion mixta)

Alcance del mando a distancia Infrarrojo
RF Control

hasta 15 m
hasta 50 m (s6lo modelo RF)

RF-Control (s6lo modelo RF)
Frecuencia de recepcién / Conformidad

896 - 870 MHz (SRD Radio) / CE 0700!

Campo de recepcion 120 120 m
del laser: Pro 200 200 m
SensoCommander Pro 300 300 m

Pro 300 RF 300 m
Temperatura de trabajo 0°C ... + 50°C
Temperatura de almacenaje -10°C ... + 70°C

ESPANOL
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Introduzione

Self-Levelling-System (SLS)
L'AutoControl-Master ACM si livella da
solo. Basta portarlo nella posizione di
base: la regolazione di precisione viene
eseguita automaticamente:

Il Self-Levelling-System (SLS) esegue
autonomamente il posizionamento in
direzione orizzontale e verticale. Sue
sensori di misura elettronici rilevano gli
assi X e Y. Se il laser rotante é stato
inclinato di 90°, un terzo sensore livella
I'asse Z. L'angolo di lavoro e di + 6°.

Anti-Drift-System (ADS)
L'Anti-Drift-System (ADS) previene
misure scorrette. Il principio di funzio-
namento: 45 secondi dopo ['attivazione
dell'ADS, il laser viene sottoposto a
costante controllo del suo corretto
orientamento. Se |'apparecchio si sposta
sotto I'azione di influenze esterne o se il
laser si allontana dal suo punto di riferi-
mento in altezza, per sicurezza |'appa-
recchio si spegne ed il LED "tilt" si
accende.

Configurazione
del laser

Dopo 45 secondi ha
inizio la sorveglianza
ADS.

Tasto "tilt": Tasto "auto/man":
attiva I'ADS attivazione / Influenza esterna:
disattivazione dell'SLS I'ADS spegne il laser.
Inizio ADS attivato Influenza
On rotazione dopo 45 s esterna
=== 7L
Fase di configurazione Attivazione Per sicurezza, il laser
SLS dell'ADS si spegne ed il LED

66

"tilt" si accende.
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Componenti

Piedino verticale Testa prismatica Uscita laser

o
—

|
©
@@@\ [+ ricezione IR [] /@ g\ﬁ\l

5% o Campo di
Viti di livellamento Tasto “auto/man” Tasti di inclinazione Tasti direzionali

Tasto “Tilt”

Tasto ON / OFF

— Uscita raggio
laser a piombo

| —

Definizione degli assi coordinati

Posizione Posizione
orizzontale: z verticale:
y
X /|
4
Piano definito dall'SLS X
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Istruzioni d'uso

@ Configurazione:

Accendere I'ACM. Durante il lampeggio,
il laser si orienta automaticamente.

Nota: se I'inclinazione
eccessiva (angolo > +6°)
impedisce il corretto
orientamento, |'apparecchio
si spegne dopo 5 minuti.

Funzioni:

@ 1. Modalita puntuale

Con questa funzione il
laser pud essere posi-

zionato esattamente sul

piano di misura mediante i
tasti direzionali.

@ 2. Modalita di rotazione

Premere: @ 90 giri/min
150 giri/min
300 giri/min
450 giri/min

600 giri/min @

@ 3. Modalita di scansione

Il laser genera un segmento molto
luminoso di larghezza e posizione
variabili.

@0 €

68

4. Modalita di ricezione
manuale
Max. 600 giri/min

5. Modalita di inclinazione

T L
Posizione -’ -‘
orizzontale Su un piano Su due piani
Nel modo operativo oriz- y

zontale I'SLS definisce gli
assi X e Y. Per proiettare

un'inclinazione, I'SLS deve X
essere tuttavia spento con il tasto
"auto/man" ©. Con i tasti ®e Osi puod
ora regolare l'inclinazione dell'asse X.
Per regolare I'inclinazione dell'asse Y,
premere prima il tasto "tilt" @ .

Note sul livellamento verticale:

Estrazione del
piedino o
verticale Superficie

orizzontale

Posizione verticale

Nel modo operativo
verticale I'SLS definisce il
piano verticale del laser.
Con i tasti @ e Osi puo

ruotare il piano laser intorno all'asse Y.
(Nota: il raggio di riferimento si sposta
orizzontalmente). Dopo aver spento
'SLS ed aver premuto il tasto "tilt" @,
con i tasti® e Osi puo inclinare il piano
laser.
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Istruzioni d'uso

Anti-Drift-System (ADS) Uso degli accessori
All'accensione, I'ADS non e attivo. Per

proteggere |'apparecchio configurato da  Ricevitore manuale:
spostamenti per influenze esterne, &

necessario attivare I'ADS premendo il Attivare la modalita di
tasto "tilt" @ ricezione manuale
dell' ACM:
Attenzione: |'ADS si attiva il sistema di  SensoCommander: @
controllo solo dopo 45 premere il tasto (@),

secondi dal livellamento
completo del laser (fase di ~ Nota: per evitare misure scorrette,

configurazione). occorre impedire che il raggio
laser venga riflesso da finestre,
La funzione ADS viene segnalata dal ecc.
lampeggio del LED "tilt". Se
I'apparecchio si sposta sotto I'azione di Alimentazione ACM a pile o ad
influenze esterne, il laser si spegne ed il accumulatore
LED "tilt" si accende. Per passare dal vano delle pile
Per poter continuare a lavorare, all'accumulatore di grande capacita,
I'apparecchio deve essere spento e svitare la vite sul fondo del vano delle
riacceso. In questo modo si evitano pile.
misure scorrette in maniera semplice e
sicura.
(a) Ricevitore manuale sopra il livello del
) @ laser — regolazione verso il basso
(b) Posizione esatta allo stesso livello
Livello del del laser
laser (b) (c) Ricevitore manuale sotto il livello del
laser — regolazione verso ['alto
(e) (d) Indicatore dello stato delle pile
© (e) Indicatore del segnale acustico
ON / OFF
(d)

(f) Indicatore del campo di misura

Avvertenza importante per ACM RF:

Affinché tra il SensoCommander RF e I'ACM RF si stabilisca un collegamento a
radiofrequenza affidabile, fra lo spegnimento e la riaccensione del laser rotante
ACM RF devono intercorrere almeno 3 secondi. L'ACM RF puo essere
telecomandato solo con il SensoCommander Pro 300 RF.
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Istruzioni d'uso

SensoCommander (opzionale) — accessorio

Il SensoCommander € un'unita telecomando e ricevitore laser.

SensoCommander 120:
(diodi anche sul retro)

SensoCommander Pro:

4
5

6 Vite di fissaggio

Uscita segnale IR 7 Supporto universale
Campo di ricezione raggio laser 8 Leva di fissaggio
SpotLite Marking LED (non per 9 Vano delle pile (sul retro)

SensoCommander Coolblue)

Indicatore a LED

Livella

10 Pannello di controllo
11 Display LC (sul retro)
12 Display LC

13 Scanalatura perimetrale

Indicatore remoto RoundLite (opzionale)

Il sistema e semplice e geniale: RoundLite e SensoCommander
Pro RF comunicano via radio e formano una rete intelligente
(vedi pag. 3). RoundLite svolge la funzione di indicatore supple-
mentare del ricevitore laser. Con 6 diodi luminescenti di grande
luminosita, I'apparecchio indica I'esatta posizione del laser.

Attenzione: solo per SensoCommander Pro 300 RF.
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Istruzioni d'uso

Uso del SensoCommander

Pannello di controllo
14 Modalita puntuale e di rotazione

14 7© 15 Modalita di scansione

17
15 /@ % 18 16 Modalita di ricezione manuale
%:) 17 Posizione
16 ©I1O

Nota:

i ricevitori laser possiedono 2 intervalli di tolleranza: di precisione ed a mano libera.
Gli intervalli di tolleranza vengono indicati da LED del SensoCommander 120:
intervallo di precisione: verde; intervallo a mano libera: arancione. Da un intervallo

18 Velocita / volume / angolo

all'altro si passa premendo il tasto @ del SensoCommander Pro.

Intervallo di Intervallo a mano @ @
precisione libera /
Modalita con tolleranza Modalita con tolleranza Regolazione del
minore, per |'orientamento maggiore, per |'orientamen- volume
di precisione (ad esempio to grossolano a mano
con triplometro, > 10 m). (< 50 m).

Il SensoCommander & in grado di riconoscere il raggio —— /Spot"te
|/
| r

laser su una distanza elevata. Sollevare o abbassare il

SensoCommander attraverso il raggio laser fino T E | T —
all'accensione dell'indicatore centrale. Contrassegnare |
I'altezza di misura sulla scanalatura perimetrale. Lo H _‘
SpotLite indica anche I'altezza di misura (non per q

SensoCommander CoolBlue).

Supporto universale:

Il ricevitore pud essere montato su triplometri mediante il
supporto universale inserendo quest'ultimo nel ricevitore laser e
fissandolo al triplometro mediante la vite. Per togliere il ricevitore
dal supporto universale, aprire il bloccaggio rapido nel verso delle
frecce.
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Calibrazione

Controllo della calibrazione

Nota: I'ACM e un laser a rotazione di qualita, la cui tolleranza viene regolata dal
produttore al 100% nell'intervallo indicato. Per motivi di responsabilita sul
prodotto, & importante controllare regolarmente la calibrazione prima
dell'uso e dopo il trasporto o un lungo periodo di immagazzinamento.

Controllo della calibrazione
Assi X/Y

1. Collocare I'apparecchio con
I'asse da controllare diretto
Verso una parete verticale.

2. Contrassegnare il punto 1
sulla parete. min. 20 - 30 m

3. Ruotare |'apparecchio
esattamente di 180° (senza
modificare |'altezza del treppiede).

4. Contrassegnare il punto 2 sulla parete.
5. Per la calibrazione elettronica si veda a pagina seguente.

Asse Z
Determinazione dei punti di A B

riferimento

1. Collocare I'apparecchio su una
superficie orizzontale al centro tra due
obiettivi vert|caI|.. - "L "L

2. Contrassegnare il punto di riferimento | <——> >
A sull'obiettivo A (ad esempio
triplometro).

3. Ruotare |'apparecchio di 180° senza modificare |'altezza.

4. Contrassegnare il punto di riferimento B sull'obiettivo B (ad esempio parete).

«—min.20-30 M—m>

Calibrazione A

1. Posizionare |'apparecchio verti-
calmente vicino all'obiettivo A.

2. Misurare la distanza del raggio
laser (attraverso il punto A2 )
dal punto di riferimento A.

3. Riportare la distanza misurata
sulla parete B (punto B2). Per
la calibrazione elettronica si veda a pagina seguente.
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Calibrazione

Calibrazione elettronica dell'apparecchio
A. Attivazione della modalita di calibrazione
La calibrazione pu0 essere ora eseguita elettronicamente mediante il telecomando.

1. Spegnere |'apparecchio e, tenendo premuto il tasto accendere |'apparecchio
(premere brevemente il tasto @). Tenere premuto il tasto @) fino all'accensione
del LED (@). Rilasciare quindi il tasto .

2. Il LED che si accende indica |'asse che pud essere calibrato:
asse X: LED sinistro @ , asse Y: LED centrale , asse Z: LED destro .

3. Mediante il telecomando si pud ora continuare a calibrare. Premendo il tasto @
si passa dall'asse X all'asse X e viceversa.

4. Per poter regolare |'asse Z occorre uscire dalla calibrazione degli assi X e Y (vedi
D). Posizionare |'apparecchio verticalmente, accenderlo nella modalita di
calibrazione e rieseguire la calibrazione completa.

B. Controllo della calibrazione degli assi X, Y e Z
Si veda pag. 72.

C. Correzione della calibrazione

Premendo ripetutamente i tasti @ e @ del telecomando, spostare il punto
dalla sua posizione attuale all'altezza del punto di riferimento M o B2.

D. Termine della calibrazione

Annullamento:  spegnendo I'apparecchio, l'intera calibrazione viene annullata e
viene ripristinato stato precedente.

Memorizzazione: premendo il tasto @ la calibrazione viene memorizzata.
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Dichiarazione di garanzia

Il produttore concede una garanzia
sull'apparecchio per un periodo di 24
mesi dalla data di acquisto. Entro il
periodo di garanzia il produttore elimina
tutti i difetti di materiale e di
fabbricazione riparando o, a sua
discrezione, sostituendo I'apparecchio.
Sono esclusi dalla garanzia: danni dovuti
ad un uso scorretto (ad esempio
funzionamento con tensione / corrente
elettrica errata, collegamento a
generatori elettrici non idonei) o ad un
magazzinaggio errato, alla normale
usura e difetti che non influiscono in
maniera sostanziale sul valore o
sull'idoneita dell'apparecchio.

Supporto a parete (opzionale)
Cod. art.: 080.70
Il supporto a parete & essenziale per il

funzionamento verticale dell' AutoControl-
Master ACM sul treppiede. Per tutti i laser

a rotazione ed a linee Laserliner. Con
regolazione in altezza e supporto per la
sospensione su elementi strutturali.

La garanzia e nulla in caso di interventi
da parte di persone non autorizzate. La
garanzia e valida solo se la data di
acquisto e stata confermata mediante il
timbro o la firma del rivenditore e se &
stato indicato il numero di serie
dell'apparecchio. La garanzia & valida in
tutti i paesi in cui I'apparecchio viene
venduto da UMAREX o da rivenditori
autorizzati. Per richiedere la garanzia si
prega di consegnare |'apparecchio
insieme a tutte le informazioni ed alla
fattura ad uno dei nostri rivenditori o di

inviarlo alla UMAREX.

g =a

Attenzione: impedire che il raggio laser
colpisca direttamente gli occhi!

\ Il laser va tenuto fuori dalla portata dei
bambini!

) RADIAZIONE LASER

[ IL RAGGIO LASER NON

S [0 o0 o DEVE COLPIRE GLI OCCHI!
(o]ele] . LASER DI CLASSE 2
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Dati tecnici (con riserva di modifiche)

ACM 3.0 / ACM 3.0 RF

Campo di livellamento automatico

+6°

Velocita di regolazione

circa 45 s sull'intero angolo di lavoro

Precisione

+1Tmm/10m

Sensore

livella elettronica

Livellamento orizzontale / verticale

automatico

Raggio di riferimento verticale

90° rispetto al piano di rotazione

Velocita di rotazione

90, 150, 300, 450, 600 giri/min

Telecomando

a raggi infrarossi (IR) /
ACM RF: a radiofrequenza RF

Lunghezza d'onda laser 635 nm

Potenza laser in uscita classe 2 (EN 60825-1:2001)
Potenza laser in uscita <1mw

Durata dell'accumulatore circa40h

Durata delle pileDurata delle pile

circa 160 h; 2 pile tipo D (mono 1,5 V)

Tempo di ricarica dell'accumulatore

circa 14 h

Temperatura di lavoro

0°C ... +50°C

Peso

Pile / alimentazione elettrica:
SensoCommander Pro / SC 120

circa 1,3 kg

4 pile di tipo AAA /2 pile di tipo AA

SensoCommander (opzionale)

Durata delle pile

circa 70 h (servizio misto)

[R-Control
RF-Control

Portata del telecomando

max. 15 m
max. 50 m (solo modello RF)

RF-Control (solo modelli RF)
Frequenza di ricezione / conformita

896 - 870 MHz (SRD radio) / CE 0700!

Portata di ricezione laser: 120 120 m
SensoCommander Pro 200 200 m

Pro 300 300 m

Pro 300 RF 300 m
Temperatura di esercizio 0°C ... + 50°C
Temperatura di immagazzinamento -10°C ... + 70°C

ITALIANO
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Wprowadzenie

Self-Levelling-System (SLS)
Samoczynne Poziomowanie:

Auto Control Master sam sie poziomuije.
Po ustawieniu niwelatora nastepuje
wyszukiwanie poziomu. Poziomowanie
nastepuje w poziomie jak i w pionie za
pomoca sensoréw X i y. Po obréceniu go
0 90° wiacza sie sensor osi z. Zakres
samopoziomowania wynosi 6°.

Klawisz
uruchamia ADS

wit / wyt
automatyka / recznie

Anti-Drift-System (ADS)

System antywstrzasowy:

System antywstrzasowy zabezpiecza
przed btedami pomiarowymi w
przypadku, gdy niwelator straci poziome
ustawienie np. w wyniku poruszenia. Po
30s od witaczenia systemu niwelator
zaczyna stale kontrolowac stan
poziomowania. W przypadku ztego
spoziomowania zatrzymuje gtowice a
dioda Tilt stale $wieci.

Ustawienie
lasera

Po 30s uruchamia
sie ADS

Dziatanie zewnetrzne
laser wytacza sie

Poczatek Po 30s ADS Wstrzas
Wi Rotadji aktywna zewnetrzny
P gy, 7 [ . .
}/\ — : Wytaczenie lasera i
Uruchamianie SLS Aktywadcja sygnalizacja statym
ADS

76

Swieceniem diody
Tilt.
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Opis

Podstawka Gtowica Wyjscie lasera
\ l l
'\l ©
S |o o o
Qe [ Sensor IR @ ®
Sruby Ustawcze Klawisz auto/man Klawisze pochylenia  Klawisze kierunku
Klawisz Tilt
W/ Wyt
— Wyjscie pionu
| laserowego
[
\

Uktad wspotrzednych

Poziomo: Pionowo:

X ¥

Ptaszczyzna poziomowana X
automatycznie przez SLS
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Instrukcja Obstugi

@ Ustawianie:

Wiacz ACM, podczas migania lasera
automatyka ustawia poziom.

Wskazowka: Jezeli ACM
ustawiony jest bardzo
pochyto > +6° automaytka
nie ustawi poziomu i
niwelator sie wytaczy po 5
minutach.

Funkcje:

@ 1. Tryb Punktowy

Funkcja pozwala na
ustawienie punktu
lasera doktadnie w
ptaszczyznie.

@ 2. Tryb Obrotowy

Press: @ 90 obr/min

150 obr/min
300 obr/min
450 obr/min

600 obr/min @

@ 3. Tryb Skanowania

Laser wyznacza fragment
(segment) okreslonego zakresu,
ktéry mozna ustawiac.

" 00 €
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4. Tryb z recznym
odbiornikiem
Max. 600 obr/min

5. Tryb Pochyly
=y

w jednej w dwéch
ptaszczyznie ptaszczyznach

&

Poziomo

.‘

Przy Pracy poziomej uktad
SLS ustawia automatycz-
nie osie X i Y. Jezeli jednak

<

chcemy

ustawic laser pod pewnym
katem, nalezy wytaczy¢ automatyke
(klawisz auto/man) Klawiszami @ i
(® mozna teraz ustawi¢ pochylenie osi
X. Aby pochyli¢ 0$ Y nalezy

nacisnag¢ przedtem klawisz Tilt @ .

YX

Wskazéwka do niwelacji poziomej:

Pionowa
stopka
rozktadana Ptaszczyzna

pozioma

Popnowo

W ustawieniu pionowym
SLS ustawia pfaszczyzne
lasera pionowo.
Klawiszami @ i ©

mozna obroci¢ ptaszczyz-
ne pionowa wzgl. osi Y. (Wskazdéwka:
promien odniesienia schodzi z poziomu).
Dodatkowo mozna przez przytrzymanie
klawisza Tilt @ i klawiszy @ i © usta-
wi¢ nachylenie ptaszczyzny.
(Wskazowka: promien odniesienia
schodzi z pionu).
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Instrukcja Obstugi

Anti-Drift-System (ADS)

System Antywstrzasowy:

System ADS nie jest aktywny po
wiaczeniu. Aby zabezpieczy¢ instrument
przed skutkami przemieszczenia lub
wzruszenia, nalezy aktywowac ADS
poprzez nacisniecie klawisza Tilt @ .

Uwaga: System ADS uruchamia sie po
45s od petnego spozio-
mowania instrumentu. Od tego
momentu stale kontroluje stan
niwelatora.

Aktywny System ADS sygnalizuje
migajaca dioda Tilt. Jezeli nastapi
poruszenie instrumentu nastepuje
wyfaczenie lasera i dioda Tilt $wieci
ciagle. Aby dalej pracowac nalezy teraz
wylaczyc¢ i nastepnie wigczy¢ instrument.
Dzieki temu unikamy btedéw ztego
spoziomowania.

(f) (a)
Linia poziomu (b)
(e)
()
(d)

Wazna wskazowka do ACM RF:

Praca z Akcesoriami

Wiacz ACM w tryb
odbiornika recznego:
Nacisnij klawisz (g)
SensoCommandera.

Wskazowka:

Aby unikna¢ btedéw pomiarowych
zwrd¢ uwage Czy w Czasie pomiaru nie
ma w poblizu przedmiotow
odblaskujacych jak okna itp.

Zmiana pojemnika Baterii

Aby zmieni¢ pojemnik baterii zluzuy;
Srube mocujaca na spodzie pojemnika
baterii.

(a) Odbionik ponad poziomem
— przesun w dot

(b) Dokfadnie w poziomie

(c) Odbiornik ponizej poziomu
— przesun w gore

(d) Wskaznik stanu baterii
(e) Wskaznik sygnatu dzwiekowego
(f) Wyswietlacz wyboru zakresu

Pomiedzy wytaczeniem i wigczeniem niwelatora laserowego ACM RF musza
nastapi¢ przynajmniej 3s przerwy, aby nawigzac tacznos¢ radiowa pomiedzy

SensoCommanderem RF i ACM RFE. ACM RF moze wspotpracowac tylko z

SensoCommander Pro 300 RF.

POLSKI

79




Instrukcja Obstugi

SensoCommander (dodatek opcjonalny)
SensoCommander pozwala na zdalne sterowanie ACM i wykrywa promien lasera.

SensoCommander 120: SensoCommander Pro:
(Diody réwniez na odwrocie)

1  Wyjscie sygnatu IR 7 Mocowanie Uniwrsalne
2 Pole wykrywania lasera 8 Zatrzask blokujacy
3 Zaznaczanie SpotlLite (nie przy 9 Pojemnik Baterii (z tytu)

SensoCommaner Coolblue)
4 \Wyswietlacz LED
Libelka

10 Pole obstugowe
11 Wyswietlacz LCD (z tytu)
12 Wyswietlacz LCD

6 Sruba Mocujaca 13 Linia odniesienia

Zdalny Wyswietlacz RoundLite (dodatek opcjonalny)
System do wspodtpracy z SensoCommander Pro RF dzieki technice
radiowej tworzy z nim inteligentna sie¢, patrz strona 3. Stuzy jako
rozszerzony wyswietlacz odbiornika. Dzieki 6 bardzo jasnym diodom
pokazuje pozycje lasera.

Uwaga: Tylko do SensoCommander Pro 300 RF.
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Instrukcja Obstugi

Praca z SensoCommander (opcja)

Pole obstugi
14 Tryb Punktowy / Tryp Obrotowy

14 | 15 Tryb Skanowania

@ 17

15/@ 18 16 Tryb z recznego odbiornikiem
17 Pozycja

16 /@ (5 yd

18 Predkosc / Gtosnosc / Kat

Wskazowka: Odbiorniki laserowe zapewniaja prace w 2 zakresach tolerancji:
Doktadny i wolna (zgrubny). SensoCommander pokazuje to diodami LED Doktadny:
zielona, Zgrubny: pomaranczowa. W SensoCommander Pro przetaczanie zakresow
odbywa sie klawiszem. @

Zakres Doktadny Zakres z @ Ustawianie
Tryb z najwieksza wolnej reki Gtosnosci
dokfadnoscig do Tryb z gorsza doktad-
precyzyjnych pomiardw (np. | noscig do zgrubnego
tata, > 10 m)). ustawiania za pomocg
np. reki (< 50 m).

SensoCommander wykrywa laser na duzych — S| //Spotlite 7

.. . , . , | / Marking \N#
odlegtosciach, przesuwaj go w gore i w dot _._.J_',_ _______ —
az do wskazania poziomu. Zaznacz tak wyznaczong Flt
wysokos¢ w rowku do markowania. | ‘
Funkcja SpotLite pokazuje dodatkowo poziom (nie w . H —
SensoCommander 120 CoolBlue). -

Mocowanie Uniwersalne

Odbiornik mozna zamocowac na facie za pomoca mocowania uni-
wersalnego. Pozwala to na przesuwanie po tacie i dokrecenie na
odpowiednim poziomie tej taty. Aby wyjac¢ odbiornik z mocowania
nalezy zwolni¢ w kierunki strzatki blokade.
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Kalibracja

Wskazowka: Wskazéwka: ACM to wysokiej klasy laser w 100% spetniajacy
warunki techniczne i tolerancje ustawione w fabryce. Ze wzgledu na
doktadnos¢ pomiaréw prosimy o regularne kontrolowanie kalibragji
przed uzyciem po dtugim transporcie, i sktadowaniu.

Konrola i Kalibracja osi X/Y
1. Ustaw instrument kontrolo-
wanag 0sig naprzeciw sciany.
2. Zaznacz punkt 1 na tej
scianie.
3. Obro¢ instrument o 180° (bez
zmiany wysokosci statywu). min. 20 - 30 m .
4. Zaznacz punkt 2 na tej
Scianie. Elektroniczna
kalibracja na nastepnej stronie.

A

Ustawianie osi Z ze znacznikow referencyjnych

1. Ustaw instrument w Srodku pomiedzy
dwoma celami.

2. Zaznacz znacznik A na celu A (np. A B
tacie).

3. Obré¢ instrument o 180° (bez zmiany
wysokosci statywu).

4. Zaznacz znacznik B na celu B (np. vy L Vo L
tacie). -— > < >

«—min.20-30M—m»

Kalibracja

1. Instrument ustaw w poblizu
celu A.

2. Zmierz odlegtos¢ przez punkt
A2 do znacznika A.

3. Przenies zmierzong wysokos¢
na $ciane B (punkt B2).
Elektroniczna kalibracja na
nastepnej stronie.
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Kalibracja

Kalibracje mozna takze ustawi¢ elektronicznie

A. Wiacznie Trybu Kalibragji
Kalibracja nastepuje za pomoca zdalnego sterowania.

1.

Wylacz instrument i przy nacisnietym klawiszu ponownie go wtacz.
(Klawisz @ krotko nacisnij). Przy tym trzymaj klawisz tak dtugo az
dioda @ sie zaswieci. Nastepnie zwolnij klawisz . .

. Zapalenie sie jednej z trzech diod sygnalizuje, ktdra os jest kalibrowana.

0s X = @ dioda lewa 0OSY = dioda Srodkowa 0$7Z = dioda prawa.

Teraz mozna przeprowadzi¢ kalibracje zdalnie sterujac. Przycisniecie klawisza @
powoduje przetaczenie osi X i Y.

Aby skalibrowac 0$ Z nalezy najpierw skalibrowa¢ osie X i VY.(Patrz D) Ustaw
instrument pionowo, wtacz w tryb kalibracjii przeprowadz kalibracje.

Kontrola i kalibracjaosi X /Y / Z
Patrz strona 82.

Poprawa kalibracji
Klawiszami @ i @ zdalnego sterowania (kilkakrotnym nacisnieciem) napro-
wadzi¢ punkt z dotychczasowego potozenia na punkt M wzgl B2.

. Konczenie kalibracji

Przerwanie kalibracji w kazdym momencie spowoduje przejscie do stanu sprzed-
kalibracji. Nacisniecie klawisza @ spowoduje zapisanie i ustawienie nowe;
kalibracji i jej zakonczenie.
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Gwarancja

Producent przyjmuje gwarancje na ten
produkt przez 24 miesigce od daty
zakupu. W czasie gwarancji usuwamy
wedtug naszego uznania przez naprawe
lub wymiane wszelkie uszkodzenia, w
tym materiatowe. Wylacza sie z
gwarancji szkody wynikte z niezgodnego
z przeznaczeniem i instrukcja uzycia.
(np. zte napiecie zasilania, podtaczenie
do nieoryginalnych Zrédet pradu), lub
ztego sktadowania i obchodzenia sie.

Mocowanie scienne (opcja)

Art-Nr: 080.70

Bardzo przydatne przy pomiarach ACM
w pionie na statywie. Pasuje do
wszystkich niwelatorow laserowych i
laserdw liniowych. Z mozliwoscia
ustawienia wysokosci, mocowaniem
klamrowym do zawieszania do réznych
konstrukgji.

LASER

Ingerencja nieautoryzowanego serwisu
uniewaznia gwarancje. Gwarancja jest
wazna tylko wtedy, gdy na niej widnieje
piecze¢ dystrybutora, data zakupu i
numer seryjny instrumentu. Gwarancja
moze by¢ akceptowana we wszystkich
panstwach, w ktérych producent ma
przedstawiciela, lub bezposrednio u
producenta. W przypadku gwarangji
prosimy zabra¢ kompletny instrument z
dokumentami jak rachunek, karta gwa-
rancyjna i dostarczy¢ do przedstawiciela
lub producenta Umarex.

@O
®
@O

AN

Uwaga: Nie patrze¢ w laser
bezposrednio. Chroni¢ przed
dzie¢mi.

PROMIENIOWANIE
LASEROWE
NIE PATRZEC W PRMIEN
KLASA LASERA 2

€
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Dane techniczne (zmiany zastrzezone)

ACM 3.0 / ACM 3.0 RF

Automatyczne poziomowanie (zakres) + 6°
Predko$¢ ustawiania OK45s
Doktadnosc¢ +1mm/10m
Sensor Elektroniczna Libela
Poziomowanie pion / poziom Automatyczne
Prostopadty promien 90° do ptaszczyzny obrotu
Predkos¢ obrotowa 90, 150, 300, 450, 600 obr/min
Pilot Podczerwien IR /

ACM RF: Czestotliwos¢ radiowa RF
Laser (dtugosc fali) 635 nm
Laser Kalsa 2 (EN 60825-1:2001)
Moc Lasera <1 mw
Czas pracy akumulatora Ok. 40 h
Czas pracy baterie Ok. 160 h, 2 x Typ D (Mono 1,5V)
Czas tadowania akumulatora Ok. 14 h
Temperatura pracy 0°C do +50°C
Masa Ok. 1,3 kg

SensoCommander (Opcja)

Baterie / pobor mocy:

SensoCommander Pro / SC 120 4 xTyp AA/ 2 x Typ AAA
Czas pracy Ok.70 h
Zasieg pilota IR Max 15 m

RF-Control | Max 50 m (tylko wersja RF)

Sterowanie Radiem RF (tylko wersja RF)

Czestotliwo$¢ odbioru / Zgodnos¢ 896 - 870 MHz (SRD Radio) / CE 0700!
Zakres odbiornika 120 120 m
SensoCommander Pro 200 200 m
Pro 300 300 m
Pro 300 RF 300 m
Temperatura pracy 0°C do + 50°C
Temperatura skfadowania -10°C do + 70°C
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Kayttoohje

Automaattinen tasausjarjestelma Anti-Drift —jarjestelma (ADS)

(SLS) Kallistuksen valvontajarjestelma (ADS)
AutoControl-Master asetetaan estaa mittausvirheet. Toimintaperiaate:
tyokohtaiseen perusasentoon ja tasaus ADS alkaa valvoa 45 sekunnin kuluttua
tapahtuu automaattisesti: aktivoimisesta laser-sateen oikeaa
SLS-automatiikka suorittaa laitteen suuntausta. Jos laitteen asento muuttuu
pysty- ja vaakatasauksen. tai jos laser-sade kadottaa korkeuden
Kaksi elektronista mittatunnistinta vertailupisteen, laite kytkeytyy auto-
tarkistaa tasauksen tiedot X- ja maattisesti toiminnasta ja Tilt-merkkiledi
Y-akseleilta. Jos laite kddnnetaan 90°, syttyy palamaan.

kolmas tunnistin suorittaa Z-akselin
tasauksen. Tydékulma on + 6°.

Laserin suuntaus

ADS- valvonta
kytkeytyy 45 sekunnin
kuluttua

Kallistuspainike auto/man-—painike
(Tilt) aktivoi vaaitusautomatiikan
ADS —toiminnon (SLS) ohjaukseen Ulkoinen vaikutus:

ADS sammuttaa laserin

a Pyorinnan ADS aktivoituu Ulkoinen
Kaynnistys aloitus 45 s. kuluttua vaikutus
|~/\ P, S— 7 L
Asetusvaihe SLS ADS Laser sammuu ja
aktivoituu Tilt-valo syttyy

- palamaan.
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Kayttoohje

Pystyjalka Prismapaa Laserin lahto

l
= |
©@@©  [F} | [Rvastaanottokentta | /@&m\l

\—¢

o
—

Vaaitusruuvit auto/man-ndppéin Kallistusnappaimet

Tilt-nappain Suuntausnéppaimet

Paalle/pois-ndppain

Luotilaserin 1&hto

| —

Koordinaattien kohdentaminen

Vaaka: Pysty:

X ¥

SLS-tasaustaso X
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Kayttoohje

@ Asetus

Kaynnistd ACM. Lasersade vilkkuu auto-
maattisen vaakatasauksen aikana.
Huom! Jos laite on liian
vinossa asennossa (kulma >
+ 6°), automaattitasaus ei
toimi ja laite pysahtyy 5
minuutin sisalla.

Toiminnot:

@ 1. Pistetoiminto

Laser kohdistetaan
suuntapainikkeiden
avulla tarkasti
mittaustasoon.

1/min
150 1/min
1/min
1/min
600 1/min

©

Laite lahettaa valosegmentin,
jonka leveytta ja paikkaa
saadetaan nappaimilla:

@0 €
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@ 4, Kasivastaanotto

Max. 600 1/min

5. Kallistus:

7 =7
Vaakasaato yhdessa kahdessa

tasossa tasossa

Vaakakaytossa tasausauto-
matiikka (SLS) suuntaa X-
ja Y-akselin oikein.

Kaltevalla tasolla kaytet- X
tdessa suuntausautomatiikka (SLS) on
kytkettava auto/man —

painikkeella ® pois toiminnasta.
X-akselin suuntaista kallistusta sdadetaan
painikkeilla®ja© Y-akselin suuntainen
kallistuksen saatd aloitetaan painamalla
Tilt-painiketta ()@ .

Pystysuuntauksen ohjeita:

Kaanna i
pystyjalka ulos “= 2
pinta

Pystysaato

Pystykaytossa SLS-auto-
matiikka tasaa laserin
pystysuunnassa.

Laseria kierretaan Y-akse-

lin ympari painikkeilla@®ja® (Huom!
Vertailusade liikkuu vaakasuuntaisesti)
Kun SLS-automatiikka ei ole kaytdssa,
@) Tilt-painikkeen painamisen jalkeen
laseria voidaan kallistaa painikkeilla

®ja0.

SUOMI




Kayttoohje

Kallistuksen valvontajarjestelma
(ADS)

Laitteen kytkennan jalkeen jarjestelma ei
ole toiminnassa. ADS kytketaan Tilt-
painikkeella® suojaamaan laitteen
asetusta ulkoisen vaikutuksen
aiheuttamilta muutoksilta.

Varoitus: ADS kaynnistaa valvonnan
vasta 45 sekunnin kuluttua
laserin tarkasta
suuntauksesta (asetusvaihe).

ADS-toiminnon ilmaisijana on vilkkuva
Tilt-merkkiledi. Jos laitteen asento
muuttuu, laser kytkeytyy pois
toiminnasta ja Tilt-ledi palaa jatkuvasti.
Laite taytyy sammuttaa ja kdynnistaa
uudestaan. ADS-toiminto estaa
mittausvirheet yksinkertaisesti ja
varmasti.

(f) (a)
Laserniveau (b)
(e)
(9]
(d)

Lisalaitteiden kaytta-
minen

Kasivastaanotin:

ACM-laitteen kytkeminen
kasivastaanotolle:
Paina SensoCommander-

nappainta @ .

@

Huomautus: Varmista ennen mittausta,
etta esim. ikkunoista ei
lahde mittavirheita
aiheuttavia heijastumia.

ACM-paristokasetin vaihto
Paristokasetin ja akun vélinen vaihto
aloitetaan avaamalla paristokasetin
pohjassa oleva kiinnitysruuvi.

(a) Kasivastaanotin lasertason ylapuolella
— saato alaspadin

(b) tdsmalleen lasersateen tasolla

(c) Kasivastaanotin lasertason alapuolella
— 5aato ylospain

(d) Alhaisen paristotehon ilmaisin

(e) Aanimerkki kaytossa/estetty

(f) Mittausalueen valinnan naytto

Tarkea vinkki ACM RF -laitteen kaytossa:

Kaynnistettdessa ja sammutettaessa ACM RF laseria on odotettava vahintaan
kolme sekuntia, jona aikana luotettava yhteys SensoCommander RF:n ja ACM
RF:n valille rakentuu. ACM RF voi kayttaa kaukosaatimena vain SensoCommander

Pro 300 RF-laitetta.

suoMi
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Kayttoohje

SensoCommander (valinnainen) - Lisavaruste

SensoCommander yhdistda kauko-ohjaimen ja laservastaanottimen toiminnot.

SensoCommander 120: SensoCommander Pro:
(Merkkivaloja myos takasivulla)

1 IR-signaalin ulostuloaukko 7 Yleiskiinnitin
2 Lasersateen vastaanottokenttd 8 Kiinnitysvipu
3 SpotLite —merkintaledi (ei 9 Paristolokero (takasivulla)

SensoCommander Coolbluessa) 10 Kayttotaulu

4 LED-merkkivalot 11 LCD-nayttd (takasivulla)

5 Libelli 12 LCD-nayttd

6 Kiinnitysruuvi 13 Pyoriva merkintdura

RoundLite etanaytto (valinnainen)

Jarjestelméa on nerokkaan yksinkertainen: RoundLite ja
SensoCommander Pro RF ovat radiotekniikalla yhteydessa
keskenaan ja muodostavat alykkaan verkon, ks. sivu 3. RoundLite
toimii laservastaanottimen lisanaytténa. Laite ilmoittaa laserin
sijainnin kuudella kirkkaalla valolla.

Huomautus: Soveltuu vain SensoCommander Pro 300 RF:n
lisdlaitteeksi.




Kayttoohje

SensoCommanderin kaytto

Kayttonappaimet

14 7© 14 Piste- ja pydrintatoiminto
v 15 sk
15 /@ 18 annaus
@ 16 Asento
16 9 6 17 Nopeus / Adnenvoimakkuus/ Kulma
Ohje:

Laservastaanottimissa on 2 saatotoleranssin aluetta: Kasivarainen ja tarkkuussaato
SensoCommader 120 nayttaa alueet merkkiledeilld seuraavasti:

Tarkkuussaato vihrea, kasivarainen saato oranssi. SensoCommander Prossa saattalue
vaihdetaan ( )-nappaimella @ — ndppaimella.

Tarkkuussaato Kasivarasaato @ @

Pieni toleranssi, tarkka Suurempi toleranssi, = .
suuntaus (alue esim. karkea suuntaus Aarfn.\.IOImakkuude
mittalatalla >10 m). (alue < 50 m). n saato

SensoCommander pystyy tunnistamaan lasersateen pitkalta — / Stiite
oy : | / O
| 3

etaisyydelta. Siirrd SensoCommanderia lasersateen kohdalla

ylos- ja alaspain, kunnes keskimerkinta tulee nayttoon. P
Merkitse korkeus pydrivad merkintduraa kayttaen. | '
Mittauskorkeus on tarkistettavissa myds SpotLiten avulla H —
(paitsi SensoCommander CoolBlue-mallissa). vl

Yleiskiinnitin:

Vastaanotin voidaan kiinnittaa yleiskiinnittimellda mittalattaan.
Kiinnitin tydnnetdan vastaanottimeen ja kiinnitetaan ruuvilla
mittalattaan. Vastaanotin irrotetaan kiinnittimesta oheisen kuvan
nuolen suuntaan vetamalla.




Kalibrointi

Tarkistus ja kalibrointi

Ohje: ACM on erittdin korkealaatuinen pyorintalaserlaite, jonka tehdasasetuk-
set vastaavat 100-prosenttisesti ilmoitettua mittatoleranssia. Tuotevastuun
nimissa suosittelemme kuitenkin kalibroinnin tarkistamista ennen kayttoa
laitteen paikanvaihdoksen tai pitkdn varastoinnin jalkeen.

X-/Y-akselin
suuntainen tarkistus ja kalibrointi

1.Suuntaa laite tarkistettavan  g——m———— — — — — — — — — — — — — —
akselin mukaisesti seinalle. 1

2. Merkitse piste 1 seinaan,

3. Kierré laitetta 180° (kolmi- _
jalan korkeutta muuttamatta) min. 20 - 30 m _

4. Merkitse piste 2 seinaan.
5. Ks. elektronisen kalibroinnin ohjeet seuraavalta sivulta

A

Z-akseli
Vertailumerkintéjen maaritys

1. Aseta laite vaakasuuntaisesti kahden A B

kohteen keskivalille.

2. Merkitse vertailumerkki A kohteeseen
A (esim. mittalattaan).

3. Kierra laitetta 180°, korkeusasetusta L L
muuttamatta. ' : ' :
4. Tee vastaava merkki B kohteeseen B. <« Mmin.20-30M—m8m»

Kalibrointi
1. Sijoita laite pystyasennossa
lahelle kohdetta A. A

2. Mittaa lasersateen ja referens-
simerkinnan A valinen etaisyys
(pisteen A2 avulla)

3. Siirrd mitattu etaisyys seinalle B
(piste B2). Ks. elektronisen kali-

broinnin ohjeet seuraavalta
sivulta



Kalibrointi

Elektroninen kalibrointi

A.Kalibrointitoiminnon kdynnistaminen

Laite on nyt kalibroitavissa elektronisesti kauko-ohjauksella.

1

. Sammuta laite ja kaynnista uudestaan -ndppain painettuna (Paina lyhyesti

@ -nappainta.) Pidé -ndppain niin kauan painettuna, etta @—na'ppa'imen
ledi syttyy. Vapauta -ndppain vasta sen jalkeen.

. Merkkiledi ilmoittaa kalibroitavan akselin.

X-akseli = @) -ledi vasen , Y-akseli = () -ledi keskells, Z-akseli @) -ledi oikea

. Kalibrointi suoritetaan kauko-ohjauksella. X- ja Y-akselien muutokset

kdynnistetaan @—néppéinté painamalla.

. X- ja Y-akselien kalibrointi on lopetettava (ks. D) ennen Z-akselin kalibroinnin

kaynnistysta. Laite kddnnetaan pystyasentoon, kytketaan kalibrointitoiminnolle ja
kalibrointi toistetaan.

. X-/ Y-/ Z-akselin kalibrointi

Ks. sivu 92.

. Kalibroinnin korjaustoimet

Piste siirretaan vertailupisteen M tai B2 kohdalle @ ja @ -nappaimia
painelemalla.

.Kalibroinnin lopettaminen

Keskeytys: Kalibrointi kumotaan ja alkuperaiset asetukset palautetaan
sammuttamalla laite.
Tallennus: Kalibroitu tilanne tallennetaan @-néppéinta‘ painamalla.




Takuu

Valmistaja antaa laitteelle 24 kuukauden
takuun ostopaivasta alkaen. Takuun
voimassaoloaikana valmistaja oman
valintansa mukaisesti joko korjaa tai
vaihtaa kaikki valmistusvialliset osat.
Takuu piiriin ei kuulu: ohjeiden vastaisen
kaytdn tai virheellisen sailytyksen
aiheuttamat viat (esim. kaytto
virheellisella virralla / jannitteelld, liitanta
koneelle soveltumattomaan
voimalahteeseen jne.) eikd mydskaan
normaalista kaytdsta aiheutunut
kuluminen eivatka sellaiset viat, joilla on
vain erittain vahainen vaikutus laitteen
arvoon tai kayttokelpoisuuteen.

Seinateline (valinnainen)

Tuotenro 080.70

Valttamatdén apuvaline, kun AutoControl-
Master -laitetta kaytetdan kolmijalalla
pystyasennossa. Soveltuu kaikille Laserliner
pyorinta- ja viivalasereille. Telineessa
korkeudensaatd ja kiinnitin rakenteisiin
ripustamista varten.

LASER

Takuu raukeaa, jos laitetta on huollettu
tai korjattu muissa kuin valmistajan
valtuuttamissa huoltoliikkeissa. Takuun
voimassaolon ehtona on myyjaliikkeen
tayttama takuutodistus, jossa tulee olla
merkintad ostopaivastd, laitteen
valmistusnumero ja myyjan allekirjoitus
ja leima. Takuuta voidaan kayttaa
kaikissa maissa, joissa UMAREX tai
tdman valtuuttama myyja myy laitetta.
Takuusuorituksia varten koko laite ja
asianmukainen selvitys viasta seka
ostolaskun kopio toimitetaan
myyjaliikkeelle tai ldhetetaan suoraan
UMAREXILLE.

Varoitus:

Al3 koskaan katso
lasersateeseen! Laserlaite ei
saa joutua lasten kasiin.

LASERSATEILYA
ALA KATSO
SATEESEEN!

LASERLUOKKA 2




TEKNISET TIEDOT (Muutokset mahdollisia)

ACM 3.0 / ACM 3.0 RF

Automaattitasausalue + 6°
Saaténopeus n. 45 s — koko tydkulmalle
Tarkkuus +1mm/10m
Tunnistin elektroninen libelli
Tasaus vaaka / pysty automaattinen
Pysty vertailusade 90° pydrintatasoon nahden
Py6rimisnopeus 90, 150, 300, 450, 600 1/min
Kauko-ohjaus Infrapuna IR / ACM RF: Radiotaajuus RF
Laserin aallonpituus 635 nm
Laser Luokka 2 (EN 60825-1:2001)
Lahtoteho <1 mw
Akun kayttbaika n.40 h
Pariston kaytttaika n. 160 h, 2 x tyyppi D (mono 1,5V)
Akun latausaika ca. 14 h
Kayttolampotila 0°C ... +50°C
Paino n. 1,3 kg
Paristot/Virtalahde:
SensoCommander Pro / SC 120 4 x tyyppi AAA /2 x tyyppi AA
Pariston kayttoika n.70h
Toimintamatka IR-Control | 15 metriin saakka
RF-Control | 50 metriin saakka ( vain RF-ohjaus)

RF-ohjaus (vain RF-ohjaus)
Vastaanottotaajuus/ CE-merkinta 896 - 870 MHz (SRD Radio) / CE 0700!
Laserin vastaanottoetdisyys: 120 120 m
SensoCommander Pro 200 200 m

Pro 300 300 m

Pro 300 RF 300 m
Kayttdlampaotila 0°C ... 50°C
Sailytyslampétila -10°C ... 70°C F




Introducao

Self-Levelling-System (SLS)

O AutoControl-Master ACM nivela-se
por si mesmo. Coloca-se na posicao de
trabalho e o ajuste de precisdo é
realizado de imediato pelo dispositivo
automatico.

O sistema Self-Levelling (SLS) executa o
ajuste ortogonal dos eixos horizontal e
vertical de forma automatica. Dois
sensores electrénicos de medicao
definem os eixos “X” e "Y"”. Em caso de
inclinacdo, um terceiro sensor define o
eixo “Z". O angulo de funcionamento
vai até +/- 6°.

Anti-Drift-System (ADS)

O sistema Anti.Drift (ADS) evita que se
realizem medicoes erradas. Principio de
funcionamento: o laser verifica a sua
orientacdo 45 segundos depois de
activar-se o sistema ADS de forma
permanente. Se por causas externas o
aparelho se mover ou o laser perder a
sua referéncia de altura, o equipamento
desliga-se por razdes de seguranga e 0s
diodos luminososTilt-LED permanecem
acesos.

Ajuste lo laser

Em 45 segundos
acciona-se o controlo
ADS

A tecla Tilt Tecla auto/manual
activa o ADS SLS ON/OFF Influéncias externas:
o ADS desliga o laser
Inicio da ADS activa-se em Influéncias
ON rotagao 45 segundos externas
|~/\ P, S— 7 L
Fase de Ajuste SLS Activacao O laser desliga-se por
ADS razbes de

96

seguranca e os
diodos Tilt-LED
ficam acesos.

PORTUGUES




Denominacoes

Base Vertical Cabeca do prisma Saida laser

Campo de
recepcao de

©
@@@\ [ infravermelho [] /@&

A—¢ T

o
—

Jal |

Parafusos nivelantes Tecla auto/manual Teclas de inclinacao

Tecla Tilt
_ Teclas de direccao

Tecla ON/OFF

— Saida do raio
| de prumo
[
\
Definicdo das coordenadas
Horizontal: Vertical:
z
y,
X ¥
J .
Plano ajustado por SLS X
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Instru¢oes de uso

@ Ajuste:

Ligar o ACM. O raio intermitente
significa que o aparelho se esta
ajustando automaticamente.
Nota: No caso de o
aparelho nao se encontrar
em posicao, devido a
extrema posicao desiquilib-
: rada (angulo > +/- 6°) o
aparelho desliga-se em 5 minutos.

Func¢oes:

@ Modo ponto

Com esta funcao pode

posicionar-se o laser com as
teclas viradas para o plano de
medicdo.

@ Modo rotacao
Premir: @ 90 rpm

150 rpm
300 rpm
450 rpm
600 rpm

@ Modo exploracao

Emite um segmento de luz intensa de
largura e posicao diferentes.

@0 €

©

98

@ Modo receptor manual:

Max. 600 rpm

Modo inclinacao:

-
=

Na posicao horizontal alin-

Horizontal

ha em SLS os eixos “X" e
“Y". Se desejar projectar
pendentes tem que se

desligar o SLS e funcionar X
em modo manual ®. Com as teclas
®eOpode-se ajustar a inclinacao do
eixo “X". Para ajustar a inclinagdo do
eixo “Y" pulsar a tecla Tilt @ .

Indicacao para a nivela¢ao vertical:

Abrir a base
vertical
plana

Vertical
Na posicao vertical alinha

em SLS o plano laser ver-
tical. Com as teclas

® e O pode-se girar o
plano laser em torno do

eixo “Y". (Nota: o raio de referéncia
move-se no plano horizontal). Quando
se desligar o SLS pode-se inclinar o
plano laser com as teclas @e O,
depois de pulsar a tecla Tilt@ .

PORTUGUES




Instru¢oes de uso

Sistema Anti-Drift (ADS)

O ADS néo fica activo depois de ligar o
aparelho. Tem que se activar o ADS
pulsando a tecla Tilt@ .

Atencao: O ADS activa-se 45 segundos
depois de se ter nivelado o
laser (fase de ajuste).

A funcdo ADS é indicada através do
funcionamento intermitente dos diodos
luminosos Tilt-LED. No caso de se mover
0 aparelho por causas externas o laser
desliga-se e os diodos luminosos Tilt-LED
ficam acesos de forma continua.

O aparelho tem que ser desligado e
voltar a ligar-se para se seguir a
trabalhar. Deste modo evitam-se
medi¢des erradas, de forma simples e
segura.

(f) (a)
Laserniveau (b)

(e)

) (9]

Indicacao importante para ACM RF:

Receptor manual:

Ligar o ACM no modo
de recepcdo manual.
SensoCommander:
premir o botdo. @

Nota: Para evitar medicdes erradas
certifique-se que nao surjam
reflexos luminosos.

Mudanca de pilhas ACM

Para mudar as pilhas desapertar o
parafuso de fixacdo que se encontra no
fundo do compartimento das pilhas.

(a) Receptor manual acima do nivel do
laser — mover para baixo

(b) Exactamente no nivel Nivel do laser

(c) Receptor manual abaixo do nivel do
laser — mover para cima

d) Visualizacdo Bateria baixa
e) Visualizacado ON/OFF sonoro

f) Visualizacdo Seleccdo do tipo de
medida

Entre o desligamento e o ligamento do laser de rotacdo ACM RF tem que haver
pelo menos 3 segundos para que possa ser estabelecida uma ligagao por radio
segura entre o Senso-Commander RF e 0 ACM RE. O ACM RF sé pode ser
telecomandado com o SensoCommander Pro 300 RF.

PORTUGUES
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Instru¢oes de uso

SensoCommander (opcional) — Acessorios
O SensoCommander retine o comando a distancia e o receptor laser.

SensoCommander 120: SensoCommander Pro:
(Diodos na parte posteror) 2
3

. aw

1 Saida do sinal IR 8 Alavanca de fixacao
2 Campo de recepcado do raio laser 9 Compartimento da bateria (lado
3 LED de marcacao SpotlLite (ndo no posterior)
SensoCommander CoolBlue) 10 Painel de controlo
4 |Indicador LED 11 Indicador LCD (parte posterior)
5 Nivel de bolha 12 Indicador LCD
6 Parafuso de fixacao 13 Ranhura de marcacao circular
7 Suporte universal

Indicador a distancia RoundLite (opcional)

Sistema genial: o RoundLite e o SensoCommander Pro RF estao
em contacto por tecnologia radio e formam uma rede inteligente
—ver pag. 3. O RoundLite serve como ampliacdo do sinal do
receptor laser. O aparelho indica a posicao do laser com 6 diodos
luminosos.

Nota: s6 para SensoCommander Pro 300 RF
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Instru¢oes de uso

Trabalhar com o SensoCommander (opcional)
Painel de controlo

14 Modo ponto / Modo rotacdo
15 Modo exploragao

14 |

15 /@ 18 16 Modo receptor manual
17 Posicdo

16 @ (<)

18 Velocidade / Volume / Angulo

Nota:

Os receptores de laser dispdem de 2 campos de tolerancia: o campo fino e o campo
livre. No SensoCommander 120 os LEDs indicam estes campos: fino = verde,

livre = laranja. No SensoCommander Pro e no Classic comuta-se de um para outro
campo com a tecla :

Campo fino Campo livre @ Ajustar o
Modo de tolerancia Modo com uma volume
inferior, para alinhamento maior tolerancia, para
fino (ex: com réguas de alinhamento geral manual.
medicao).

i — | Spotlit
O SensoCommander pode reconhecer o raio laser a uma | //
| r

grande distancia. Mover o SensoCommander para cimae _
para baixo até encontrar a posicdo central. Agora |
marca-se a altura da medicdo. O SpotLite mostra _ '
adicionalmente a altura de medicdo (ndo no H —
SensoCommander CoolBlue). [+

Suporte universal:

O receptor pode-se fixar em réguas de medicdo através do 5
suporte universal. Para isso, inserir o suporte universal no receptor .
laser e aparafusar a régua com o parafuso de fixacdo. Para retirar

o receptor do suporte universal soltar o blogqueio rapido na _
direccao das setas.
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Calibragem

Verificacao e calibragem

Nota: O ACM é um laser de rotacdo de qualidade e esta ajustado de fabrica para
100% da tolerancia indicada. Por razdes de garantia do produto desejamos
informar o sequinte: verificar com regularidade a calibragem do aparelho
antes da sua utilizacdo, depois de transporte ou armazenamento

prolongados.

Verificacao e calibragem
Eixos IIX'I / IIYI'

1. Colocar o aparelho com o
eixo a verificar na direccdo da
parede.

.Marcar o ponto 1 na parede.

3. Girar o aparelho 180° (sem
ajusar a altura do tripé).

.Marcar o ponto 2 na parede.

N

oA

pagina seguinte.

Eixo "Z" — Determinacao das marcas

de referéncia

1. Colocar o aparelho na horizontal no
meio de dois objectivos/paredes.

2. Marcar a referéncia A no objectivo A
(ex. com régua de nivelacdo).

3. Girar o aparelho 180° sem ajustar a
altura.

4. Marcar a referéncia B no objectivo B.

Calibragem

1. Posicionar o aparelho na
vertical junto ao objectivo A.

2. Medir a distancia do raio laser
(através do ponto A2) como
marca de referéncia.

3. Transferir a distancia medida
para o objectivo B (ponto B2).

Ver calibragem electrénica na
pagina seguinte.

]
102

min. 20-30m

A
v

. Retirar a tampa do potenciometro para calibrar. Ver calibragem electrénica na

L

+—>

YL

+—>

«—min.20-30 M—m>
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Calibragem

ANEXO A CALIBRAGAEM
Agora a calibragem realiza-se electronicamente
Kalibrierung kann jetzt elektronisch mittels der Fernbedienung erfolgen.

1. Desligar o aparelho e, pressionando o botao , voltar a liga-lo (premindo o
botao (@) ). Manter o botao @ presionado até que o LED (© se acenda. Soltar
agora o botéao ‘ )

2. Um dos 3 LEDs ficara aceso para indicar que se pode calibrar o eixo.
Eixo X = @ LED esquerdo, eixo Y = LED intermédio, eixo Z = LED direito.

3. Pode continuar-se a calibragem utilizando o comando a distancia. Para mudar do
eixo X ao eixo Y pulsar o botao @

4. Para ajustar o eixo Z finalizar a calibragem do eixo X e Y (ver D). Situar o aparelho
na vertical e ligar o modo de calibragem e realizar novamente todo o processo de
calibragem.

B. Verificacao e calibragem dos eixos X /Y / Z
Ver pag. 102.

C. Korrektur der Kalibrierung

Com os botces @) e () do comando (carregando repetidamente) mover o ponto
desde a sua posicao actual até ao nivel de referéncia (M, B2) do ponto.

D. Fim da calibragem

Limpar: Ao apagar o aparelho os ajustes de calibragem realizados perder-se-ao e
passarao a vigorar os iniciais.

Gravar: Presionando o botao @ guarda-se a calibragem.
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Declaracao de garantia

Como fabricante outorgamos uma
garantia de 24 meses a partir da data de
compra. Neste prazo de garantia
eliminaremos todos os defeitos, seja por
reparacao ou troca, por avaria no
material ou problemas de fabricacao.

Suporte para paredes e tectos
(opcional)

N° de artigo: 080.070

Indispensavel para o trabalho vertical do
ACM com o tripé. Para todos os lasers
rotativos e de linhas. Com ajuste em
altura e suporte para pendurar elemen-
tos de construcao.

Estdo exluidos da garantia todos os
danos causados por uso inadequado (ex:
utilizacdo ou ligagao a corrente ou
tensdo erradas) ou por causa de um
armazenamento errado, assim como por
desgaste ou defeitos normais que ndo
influam no valor ou no normal funcio-
namento do aparelho.

g =2
Atencao: Nao fixar o raio laser !
Nao deixar ao alcance das criancas!
P RADIACAO LASER
S0 o o NAO FIXAR O RAIO !
(o]ele] ] LASER CLASSE 2

104
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Dados Técnicos (Salvo Modificacoes)

ACM 3.0 / ACM 3.0 RF

Margem de autonivelacdo +6°

Velocidade de ajuste aprox. 45 seq.

Precisao +1Tmm/10m

Sensor Nivel de bolha electronica
Nivelacdo horizontal / vertical Automatica

Raio vertical de referéncia a 90° do nivel de rotacao
Velocidade de rotacdo 90, 150, 300, 450 e 600 rpm

Infravermelho IR /

Comando & distancia ACM RF: Frequéncia de radio RF

Comprimento de onda laser 635 nm

Classe laser 2M (EN 60825-1:2001)
Poténcia de saida do laser <1Tmw

Autonomia acumuladores aprox. 40 h

Autonomia da bateria aprox. 160 h, 2 x tipo D (1,5V)
Tempo de carga do acumulador aprox. 14 h

Temperatura de armazenamento 0°C até +50°C

Peso 1,3 kg

Baterias / Alimentacao eléctrica:

SensoCommander Pro / SC 120 4 x Tipo AA /2 x Tipo AAA
Vida util da bateria aprox. 70 h (uso misto)
Alcance do comado a [R-Control 15m

RF-Control 50 m (s6 modelo RF)

RF-Control (sé modelos RF)
Frequéncia de recepcao / Conformidade | 896 - 870 MHz (Radio SRD) / CE 0700!

Campo de recepcao 120 120 m
SensoCommander: Pro 200 200 m

Pro 300 300 m

Pro 300 RF 300 m
Temperatura de trabalho 0°C até + 50°C
Temperatura de armazenamento -10°C até + 70°C
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AutoControl-Master ACM

(D) Zubehor (optional)
Accessories (optional)
(NL) Accessoires (optioneel)
®K> Tilbehor (flere typer)
(F) Accessoires (en option)

Art.-Nr: 023.61A

www.laserliner.com

(CE) Accesorios (opcional)
(1D Accessori (optional)
Akcesoria (opcja)
(FIN) Lisamahdollisuuksia
valinnaisvarusteilla
(P) Acessérios (opcional)

Art.-Nr: 080.50

8 | &

Art.-Nr: 020.70A
N,

Art.-Nr: 075.108 (8m) |
Art.-Nr: 075.105 (5m) |

Art.-Nr: 028.61

ESUTTESCYT -




AutoControl-Master ACM

I

WSE3LINER

LASERSTRAHLUNG
NICHT IN DEN
STRAHL BLICKEN!
LASER KLASSE 2

ce X

. EN 60825-1:2001 e
Service- und Versand-Anschrift: Direccidon de envio y de servicio
Service-Telefon  +49 2932 638-486 post-venta:
Fax +49 2932 638-489 Telefon: +49 2932 638-300
(GB) Fax +49 2932 638-333
Service- and Shipping Address: P

Service phone  +49 2932 638-300
Fax +49 2932 638-333
(N

Service- en verzendadres:
Servicetelefoon 449 2932 638-300
Fax +49 2932 638-333
(DK)

Service- og Postadresse
Service-Telefon 449 2932 638-486

Indirizzo servizio manutenzione -
Indirizzo di spedizione

Telefono +49 2932 638-300
Fax +49 2932 638-333

Adres serwisu i wysyiki:
Telefon Serwisu +49 2932 638-300
Fax +49 2932 638-333

FIN

Fax +49 2932 638-489 Huolto- ja lahetysosoite:
CF) Puhelin +49 2932 638-300
Livraison et expédition: Fax +49 2932 638-333
Telefon: +49 2932 638-300 P
Fax +49 2932 638-333 Endereco de servico e envio:
Telefone +49 2932 638-300
Fax +49 2932 638-333
Umarex GmbH & Co KG
- Laserliner -
MohnestraBBe 149, 59755 Arnsberg, Germany
laserliner@umarex.de
® | | |
UMARER GrmbH & co ke LASERLINER

Donnerfeld 2

59757 Arnsberg, Germany

Tel.: +49 2932 638-300, Fax: -333
www.laserliner.com

Innovation in Tools



