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ATTENZIONE!
LE APPARECCHIATURE ELETTRICHE POSSONO

 COSTITUIRE CAUSA DI PERICOLO PER COSE E PERSONE
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A7: moltiplicatore del guadagno integrale del parametro A1; 	����
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A8: moltiplicatore del guadagno proporzionale del parametro A2; 	����
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A9: moltiplicatore del guadagno integrale del parametro A3; 	����
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Messa in funzione e taratura

5. Aggiornamenti al manuale.
5.1. Aggiornamenti al manuale.
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DICHIARAZIONE DI CONFORMITA’

.�����������2���*+,-�9�
���

.
���##�2 ���1�	���9�	#��
��:)��;�:<�=�
��������1���
��
��>1.?

�.�@.*-*��������	�!�!�	���!�
�	�����"��������!������2

���� ���������������

��
�����	�����	�����������!#��
�)��
��	��	�������
���%�	
�����!�����
���������#��
���!��

	�����'�
�����	������������A������	���
'����	�%�	
���!��������	���������
�����������

����
��	��)����!������������������'����)�����
��	���	���	�������	#��
��
	#��
	�����

���!���
��2

�������	��	����
��>B4C�4�)�4�C�;B)�4�C<<)�4�C;B?

�������	����!	�������"��������	�
����	�>B4C��;)�4�C��)�4�C;B?

��������
����	���	!!���	�����������
���
�������
����2

��.��7�;���<�� 9����##	������	����
	����%��!	���	��
�������������������	�����


��

��.��7�;�<�4�� *!!	�����	����	�����	������!���#��
�����	
��	�!���	��	���
����


�� >��	��� �(?�&	��� �2*!!	�����	���� ��� ����� ��������� 	� !���� ��� ��!�� >*9?� �

	!!	�����	����
�
���������!	#�	���
������������	�!���������!��>*79?�

��.��7�;�B���� *#��
	��
������������	��������"��	�	�����&	�����27��	���	����!������

��	���	�	��	����!	�������"��������	�
����	����	������������!��	��!���'����

-����	�	2 ��.��7�;�����<�����.��7�;��<;�����

��.��B�; �����
	��
������� ����	��
���!������	!!	������
�����������	��	��	

��
���
��

��.�;<�B .�!�	
�����������������##	����	���
���
��
���
	���
�
���!�����	�����1��


���
���	���
	�	���	��:��1��
����
�����
��
�	�

=�
��������1���
��
�)���C�4C4B $	����#��
�

��
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A1: guadagno integrale dell’anello di corrente ”Id”; �������� ��	��
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A3: guadagno integrale dell’anello di corrente ”Iq”; �������� ��	��
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A4: Lim. Ovsh. iq
ATTENZIONE: Non modificare il parametro.

A5: Ffw. iq
ATTENZIONE: Non modificare il parametro.
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Valore da inserire =  
Giri richiesti (Rmp) 

Giri nominali impostati (Rpm) 
x 100 
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Norme di sicurezza

1.Norme di sicurezza.
1.1.Prescrizioni.

Simbolo di segnalazione pericolo
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Avviso presenza tensione
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1.2. Norme generali di sicurezza

Oltre a quanto prescritto dal manuale, osservare attentamente le vigenti nor-
me di sicurezza ed antinfortunistiche per la prevenzione degli infortuni e la
prevenzione dei rischi residui!
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Prima del montaggio e della messa in funzione è
       necessario prendere visione di tutte le prescrizioni contenute nel presente manuale!
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P9: impostazione del valore di fasatura del resolver; ���!��	���	�����
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L2: riferimento di velocità digitale; ��'�
���������	���������'����
��������	�����
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L3: riferimento di corrente digitale; ��'�
���������	���������'����
��������	�����
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Valore da inserire =  
Giri richiesti (Rmp) 

Giri nominali impostati (Rpm) 
x 100 
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Norme di sicurezza
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P1: trasduttore di corrente “I”; ��
��
��� ��� �����
	�� � ���
��	��� �''���� ���

�	��������

�2 �''�����	������
��	�����

:�2 �''����
�����
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P2: riferimento di velocità;��
��
�����������
	��� ���
��	����''�����������
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P3: riferimento di corrente; �
���
������������
�����
��
�����������
	��� ���
�

��	����''���������� �
��������3E-�D5�����3�-�D5������	����
��������''��
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P4: valore di fasatura del resolver; %�������	�������
��'��	�� 	
��������'	�	��	

�����������

P5: impostazione del valore di fasatura del resolver; ��
��
��������!���	���
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ATTENZIONE: Non modificare il parametro.
P6: versione del software; �
���	��	������
��������'�H	���
�����

P7: limitazione temporanea della velocità nominale; ��!���	
������!		����
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P8: limitazione temporanea della velocità nominale; ��!���	
������!		����
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Norme di sicurezza

�	

h3: apertura del contatto “OK” esternoG� ��
��
��� � 	!���	�������
�	���� 3,K5

����
��!��	�����!��	������������ �	�	�!	����������	#��
�� ��!���	�	���
� ��

!		�����3��5�����3=�7I �D�5�

�2 ��������	�	�!	����������	#��
������!�����	!�������
�	���

3,K5�����
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�2 	!�������
�	����3,K5�����
�������������	�	�!	����������

	#��
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h4: blocco dei parametri (vedi parametro h7); ����
	�������		�����������	���

�!��	�����!		�����3�<5�	��������!		�����3��5�	���
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���%��������	�����	��3=�7I �DB5�

h5: velocità nominale in migliaia e centinaia; ��
��
��������!���	���	��������"

�������������������	
��
�����	��
���
����������������"������
���
�����������!!�	�

h6: velocità nominale in decine e unità; ��
��
��������!���	���	��������"�������

������������	
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���
����������������"������
���
�����������!!�	�

����!��2�!����!���	�������!��
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h7: blocco dei parametri (vedi parametro h4); ����
	�������		�����������	���

�!��	�����!		�����3�<5�	��������!		�����3��5�	���

;4: ��
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����������'��	����������!		�����
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�DB5�

h8: inversione delle fasi di potenza del motore; !����������������	�������
��
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#	�������������
#	��
������ ���	����&��	�����������

%����	��!�	#��
�������
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�	��	���	��	�	�!���	�������
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�2 ��	
�	��*���

�2 �
�����
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h9: valore di fasatura del resolver; %�������	�������
��'��	�� 	
��������'	�	��	

�����������

MENU’ ��:
P0: trasduttore di corrente “U”; ��
��
��� ��� �����
	�� � ���
��	��� �''���� ���

�	��������

�2 �''�����	������
��	�����

:�2 �''����
�����
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Messa in funzione e taratura



������������������������������

�

Descrizione generale

2. Descrizione generale.
2.1. Descrizione prodotto B17 box Digital.
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Morsettiera a
8 poli

Cavo di te rra e
massa motore

Morsettiera 
12  poli

Morsettiera
10  poli

Connetto re vaschetta
25  poli masc hio

Morsettiera 
opzionale 3 poli

LATO PO TENZA

Ingresso  p rogrammabile
RS  232 - RS  485

LATO SEG NALI

��

E6: limitazione della corrente;���'�
������
�!���
��	����	������	#��
������	����
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E7: tempo di REF-ON;� ��
��
��� ��� ��!���	�� ��� ���!�� ��� '��	�	� ���� �����

��!��	������	�����	���� �
���������5-�D�,75

�2 ������
���
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E8: variazione dei giri nominali;	��������	��	�����	�	����	�������	��������	
������	 ����������	 ��	 ����	 ��	������	 ��������

�� �����	�	�������	�	 ����	 ��������	�	����	 ��������

��� ����	 ��������

��� �����	�	�������	�	 ���	��������	�	����	 ��������

E9: riferimento analogico;���
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������	����
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MENU’ ��:
h0: inizializzazione; ���'��	�� ��!���	#��
�������	�����
��������!�������������

��������������)�����	�����������	��
������ 	
��������'	��������������

�2 
�
�	�����	�� �
�#�	��##	#��
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�2 	�����	�� �
�#�	��##	#��
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h1: fasatura automatica;���'��	� � ��!���	#��
�������	�����
��������!�������

������������������)� �� ��	�����������	��
�����������������	���������� 	
�������

'	��������������

�2 
�
�	�����	��	�'	�	��	�	����	���	�

�2 	�����	��	�'	�	��	�	����	���	�����������L��

h2: REF ON;��
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Descrizione generale

• ���������������	�������	�������	����!��� �
��������� �����	��������
	���!���
��
��

�	�����7�����������	�	����

• ��

������	��	������	���:�!�����	�������!�����������	��
����������
	�����������	����

������

• =�������	����	������	�B�!����!�����������	��
���������'	������������������� 	����
�	�

#��
��	���
	�	���'	�������
�'	���$��$��$��

• =�������	�'���	�	���!����!��� ���
��	���������
#������
�����'�
	��	���
�!���
#	���

<��J���B��J��!#��
	���

• 1	������	�����
������-9������<B:�!���	�!��	��	#��
�������������������	��

Per l’eventuale utilizzo della frenatura esterna, contattare il costruttore per
maggiori informazioni.

$���	�������������	
����!��	
������������������	���������������������	�����!�
�����2

Caratteristiche principali:
• &���
��	������������"������!���������������	������	���N�	�4:N���
#	���
��
�	�

• (��!�	��	������!����2��C<�8�������!�	��	���������	����2����C��8��

• .
��'	���	��
�����*=�;$9�����''��
#�	������
����������
��	�:1���.�(�����	���1

����������	�

Modello Alimentazione (Vac) 50-60 Hz 

B17 box Digital C200 145  

B17 box Digital D300 220 

Taglie Corrente nominale 
Arms      

  Corrente picco 
Arms 

Tempo di picco 
I²t in s 

2 / 4 2 4 2 

4 / 8 4 8 2 

8 / 16 8 16 2 

10 / 20 10 20 2 

14 / 28 14 28 2 

20 / 40 20 40 1 

��

d7: abilitazione degli ingressi “REF ON”, “ENABLE”, “+LIM SW”, “-LIM SW”
con logica positiva o negativa; ��'�
������	�!���������"����	�����	��%�������
�����
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��!��	�����	������ �
�����
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���������
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�!���	������	�
��	���	�����!�
���	2���O�:�1
���

�2 �����	�!������	�!��3-�D�,75)�3�7*�$�5)�3E$.=�9J5��

3$.=�9J5�

�� �����	�������	���	 ! "#$	%&'(!�"#$	%&'	�	 �����	�����

�	���	 !)*+	,-'	��	!*-./"*'�

0� �����	�������	���	 !)*+	,-'	��	 !*-./"*'	�	 �����	�����

�	���	! "#$	%&'	�	! "#$	%&'�

1� �����	������	���	 !)*+	,-'(	 !*-./"*'(	 ! "#$	%&'	�

!�"#$	 %&'�

MENU’����
E1: corrente di  picco; ��'�
����� �
� !���
��	��� �	� �� �
��� ��� !����

�	�� 	#��
	��
���

�2 �	����
������!�������#���
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E3: tempo di intervento Ixt;��������	��	
������	�	������	�	��������	��	�����
���	 ��	 �����	 ��	 
�������	 ����	 
�������	 ��������	 2
�������	 ������	 ��	 �	 �

�34�5�

E4: tempo di intervento del limite di corrente nominale; ��
��
������'�
���	�

������ �	� ���
��� ��� !����� ��!���	�	� ��
� ��� !		����� 3��5� !�� �
� ���!�

�����	����
�'�
#��
��������!�����������

ATTENZIONE: Non modificare il parametro.
E5: corrente nominale; ��'�
������
�!���
��	����	����
���
���
	�����!�����	�

�	��������	����
������!�������!���	�	���
����!		�����3��5�

�2 �	����
���
���
	�����#���

:�2 �	����
���
���
	���6����"�����	����
������!�����

ATTENZIONE: Non superare il valore 50.

Valore da inserire =  
Corrente richiesta (A) 

Corrente di picco dell’ azionamento (A) 
x 100 

Messa in funzione e taratura

Valore da inserire =  
Corrente richiesta (A) 

Corrente di picco dell’ azionamento (A) 
x 100 
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Descrizione generale

• -�	#��
������������"��	����������<�;�!����

• ����	#��
���
�������
������#��
���	���B�	��;�B<���!C���

• (	��	����#�������
������
��������!�������������2���!����L����	��	G�<�!����L����	����G

;�!����L����	����?�

• �	
�	�!	��	
���	
�����������
�����:P@#�

• =�����
�������������-.9��

• .���	��
����	��	
����>disponibile solo per la versione D300?�

• .
��'	���	�!��	��	�����-9������-9<B:�

• �����
�����������	���!��	��	������
�	���
	���	�	��$������9H�����

• .
����������'����
�����''��
#�	���EC���1�

• .
������	
	�������!�����!����	������
����
���EC����1�

• ����	������	�����������''��
#�	����'����
���EC���)Bµ1C8��

• =�
���	���������	����
�������������EC���1�L�.����!�����

• =�
���	���������	��������"�����������EC���1�L��������"��	����	

• (�
���
��	�����	�	�EC���1��	�����*

• (�
���
��	�����	�	�!���
�����E��1��	������*�

• (�
���
��	�����	�	�!���
�����E:1��	���:��*�

• ���!�	Q���	�
�������!��������
	�	#��
�������	�����	��	���

• &���#��
�������������������������

• &���#��
��.�������������

• =����##	#��
���
����
���.�������	#��
	��
���

• &���#��
�����	���!�	��	�����������

• &���#��
�����	C��������
���
�����	����
�	#��
��

• &���#��
�����	���!�	��	�	#��
	��
���

• &���#��
��!��	��"��
���	�

• &���#��
���	
�	
#	��	#��
������������"�

• &���#��
���	
�	
#	���
���
��E*(�

• &���#��
���������������	���&-,=�

• &���#��
��=*+�-���

• &�	��	���=*+�-���

• *��	���$�����9H�������
���!�	
���

• 9��
	�	#��
������ �
�����
��������'	������!���
#	��������������������
	��������������

• 9��
	�	#��
������	�	���!���	#��
������
��������!��������������

��

MENU’� ���
d0: rampa di accelerazione; ���!����!���	���!��!��	���������� �	� �	

�������"�#���	��	��������"�
���
	���

�2 	�!	�
�
��
����	�

:�2 ������
���

442 <�����
���

d1: rampa di decelerazione; ���!����!���	���!��!��	���������� �	� �	

�������"�
���
	���	��	��������"�#���

�2 	�!	�
�
��
����	�

:�2 ������
���

442 <�����
���

d2: rampa di decelerazione all’intervento degli allarmi “AL 03” e ”AL 07”; ����

!����!���	���!��!��	�� ����������	��	��������"�
���
	���	��������"�#�����!�

� �
����
���������	��	�������	����	����!�	��	����������������� 	#��
	��
����

	�� �
����
�������
������'�
�����	�

�2 	�!	�
�
��
����	�

:�2 ������
���

442 <�����
���

d3: “+LIM SW” e “-LIM SW”; ��'�
������	�!���������"����	����	�������
���������'�
�

���	�����������##	����
�	���
	���	�!��	����	���
��������	��	��������"��	����	���!��

��	�	)���	
��������
������������
���

�2 �����
������3E$.=�9J5���3�$.=�9J5�
�
���
��	������

�2 �����
������3E$.=�9J5���3�$.=�9J5���
��	������

�2 	����	�� �
�������<�3�$.=�9J5�������
������������	
���9��������	��

	�307�5� �����	� ������	���	���� �
��������
� ��!		����� 3&�5���3&B5����

3=�7I �D;5)�����	��##	
���
������!�	Q�� �
����
�������	������	#��
����


��������>������	!�5<����9��
	�	#��
�������	��5?��9�������	�������	���	�

�
	���
���
��!������	�������	��<1����		

��	������������
���
	�����!��

��	��� ��
� �� !		����5$�5� �� 3$B5� ���� 3=�7I � D�5)� ����	��##	
��� 
��

���!�	Q� �����	������� 	#��
	��
���>�����3��
������ �
����
�����
��
�

�������
����������
������''��
#�	����������	#��
�����!�	
�	����

����
���
	��5?�

d4: contatto “OK” esterno; ��'�
������	�!���������"����	!��������
�	����3,K5������


������ 	#��
	��
�����	
���� �
����
������� 	��	���3*$��;)����� 	��	���3*$��;5

����!	�������
�	����3,K5������������

�2 �����
�	����3,K5�
�
����	!��

�2 �����
�	����3,K5����	!��

Messa in funzione e taratura
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Descrizione generale

����� ���	
�������������������

����� �����������

����� �����������������������������

ADJ2�6����������������������!������6���	����		���� 	#��
	��
����9�����!����������
�

'�
������	
�	�)�����	��	����	�*�R����
���!��	�	��	�����	�9(��>9(*7�*-�?�>�����

�	!��<����3=���	��
�'�
#��
�5?��$ ����!����������!��	���6�����
�������*���

DATA2����
��'��	��	��	�	������	���
������!�������

2.2. Descrizione della targhetta.

$	��	�����	����!�������6�!���
������������
���
����
���������������������	�2��
	����

'�
�	���������!�����)��
	�����'�	
�������������� �����	�������

�������.7��<������������

�����	���
��
��

�� ��

NAME: A c B ruh less S ervodrive

AMPLIFIER TYPE: 200  - 300
SIZE: 02 /04  - 04/08  - 08 /16 - 10 /20  - 14/28  - 20 /40

DUMPING SIZE
RX 
R4 

:
= internal s tandard  resisto rs
= 400W  exte rna l res is to rs (op tiona l)

R8 = 800W  exte rna l res is to rs (op tiona l)

PROTECTIN
S
T

:
 =  S tandard
 =  Trop icalized

CONTROL MODE
RD

:
 =  D IFF ERE NTIA L

RE FERE NCE
FEEDBACK
EC
RO
EH

:
 =  Com m utation  encoder
 =  Reso lver
 =  E ncoder + exte rna l ha ll

AXOR:
A djustm en
idendif ication
num bert

TYPE
D
A

:
 =  D ig ital
 =  Analog

�� ��

TYPE2����
��'��	������!�����!����������	��	���	�������
����

ORD2�6����
������ ���
���
��
����	�����	��	�'�
���	�����!��������I�	�����!���	��


�����!�����
��	������������

��

�2 ��!������
����������	���L���<B ��!C����

<2 ��!������
����������	���L����< ��!C����

:2 ��!������
����������	���L�:�� ��!C����

;2 ��!������
����������	���L��:; ��!C����

�2 ��!������
����������	���L���B ��!C����

c3: direzione degli impulsi nell’encoder simulato; ��'�
������	�!���������"�����
�

�������	����#��
����������!��������� �
����������	����	
��
�
����	���	#��
�

�����������
�	�	�	�

�2 �
���	#��
���	�	�����	
	���3�@*5���� �
����������	���6

�
�	
����!����!���������	
	��5�@�5�

�2 �
���	#��
���	�	�����	
	���3�@�5���� �
����������	���6

�
�	
����!����!���������	
	��5�@*5�

c6: indirizzo di stazione per comunicazione via seriale; �
���	����
����������	�

#��
���	��
�����!��	����� ��������!��	��	������	���3*+,�=���5��

�2 
����������	#��
��
�
��������

�2 
����������	#��
��������

c7: display; ��� ���!�	Q� �
� 	����
�	� 	�� �������� ��� ��	��� �� ��� 	��	��� ���� ��
��
�

����	��##	����
���
������	#��
����!�������������#��
	��	�����
'��	#��
��������

�2 ����	��##	����������������	��������	��	���

�2 ����	��##	��	������	�� �
����
�������	����
���
���
	���3*$

�;5����� 	#��
	��
���

�2 ����	��##	�� 	�������
������� 	������	
������'�
#��
	��
���

$ ���
��	�����!�	��
��������	���)�������
���!		�����3��5�	�3�5)��	���"�� �
���

��
������� 	��	���3*$��;5�

�2 ��������	 ��	 �����	 ����	 ��������	 �������	 �#�	 �����	 �����

���������	��	�����	��������	6	 !��'	 �

<2 ����	��##	����
�����������������������
������	�	�����
��
	�	�

:2 ����	��##	����
�����������������������
�����
�����
��"�

c9: I MOT; �	�� �����	�B�����	�3=�������	������
�����56�!�������������	���	����

�
����������
�����������!����
	���
���
��!�!�#��
	���	��	����
���	������	��	�

������

�2 
����
	�����	��##	#��
��

�2 ����	��##	�����	���������
���
��!���
���	�����
�����

��3E-�D5�����3�-�D5�

�2 ���
	����
���
���
��!�!�#��
	���	��	����
������������
��������

������
���	��2

��1�����!�
���	��	����
������!�����

:1�����!�
���	��	����
���
���
	���
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Descrizione generale

2.3. Dimensioni d’ingombro.

219
(8.62)9

(0 .35)

232
(9 .13)

214
(8.42)

66
(2.59)

33
(1 .29)

m m
(INCHES)

��

b4: costante filtro passa basso della componente derivativa;
�� ����

��� �7��

b7: moltiplicatore del guadagno derivativo del parametro b2; 	����
�������	���

���	������3445����
����3�5���
����!		��������6�
�����	�������'��	��%�����

�	���� !�� !���� ��
��
�	�� �	� �		��	� �
� ������ $	� �	�	#��
�� ��� �
	� ���	� �
��"

���!��	��
	��	�	#��
��
��������������!���	#��
��

�2 ��
�
��

442 �	������

b8: moltiplicatore del guadagno proporzionale del parametro b0;	����
��� ��

�	���� �	������ 3445�� ��
���� 3�5� ��
� ��� !		����� ��� 6� 
�����	��� ����'��	�

%�������	����!��!������
��
�	���	��		��	��
�������$	��	�	#��
������
	����	

�
��"����!��	��
	��	�	#��
��
��������������!���	#��
��

�2 ��
�
��

442 �	������

b9: moltiplicatore del guadagno integrale del parametro b1; 	����
�������	���

�	������3445����
����3�5���
� ���!		��������6�
�����	�������'��	��%�����

�	���� !�� !���� ��
��
�	�� �	� �		��	� �
� ������ $	� �	�	#��
�� ��� �
	� ���	� �
��"

���!��	��
	��	�	#��
��
��������������!���	#��
��

�2 ��
�
��

442 �	������

MENU’����
c0: numero di coppie polari del motore; �
���	����
��������!�������������������

���!������

�2 !���
���������
�<�!����

�2 !���
���������
�;�!����

<2 !���
���������
�B�!����

c1: numero di coppie polari del resolver; �
���	� ���
��������!��������������

�������!������

�2 !���
����������
���!����

c2: risoluzione dell’encoder simulato; �
���	����
����������!�����!���������

� �
����������	���	�"��
������	��	�� 	#��
	��
���

�2 ��!������
����������	���L��;�B< ��!C����

�2 ��!������
����������	���L�B�4� ��!C����

�2 ��!������
����������	���L�<�4; ��!C����

n° poli   

2  
n° coppie polari =  

Messa in funzione e taratura
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Installazione

3. Installazione.
3.1. Montaggio.

.���������������	��6�!����!�����!�������
�	�����	�� �
��
������
�	�	�����$����������

�
��	����!����'������'���	�����������	
��	���	!����������3����
���
��� �
�����5��.�����

�����������'���	��������	���
�������'�
������� 	�	����!���		
�����
��''����
���	'�

'���	��
���������
��������������	���	�������
��
���.��!���#��
	��
��������������

�����	��	�� �
��
����� 	�	���������������'	����������
������!���#��
�2

• &��������
�'�
#��
	��
���������
���������		
����	�� �
��
������ 	�	������������

�
	����!�	��	����!��	��	����8����E<�8����
�������"��	���N�	��4:N���
#	���
�

��
�	�

• 9	��	��	�	������������������	���	��������������	#��
������	
�����
���%�	��������

�����

• ��	
���� �
��	��	#��
������	���	��	���	)�	�� �
��
�������������������	�)�����%�	���	��

���������
����!�
�
������	������

• =	
��
����
	�����	
#	����B������	�'�
�������	����

• $ 	�	������������������������!����!�����!�����
��	���!����� 	�	��!!���
	�

��
���'���	���

• =	
��
����������	
#����
�����
���	���
��������
��������
�2

m m
(INCHES)

4 0
(1.5 7)

8 0
(3 .14 )

8 0
(3 .14 )


�

Messa in funzione e taratura

16 ��!�� �	� ��
'��	� ���� 
����� �	���� )� �	
��
�
��� !������ ��� �	���� 39�(5� �

!���
���	���
���	��������	����3I&5�����������������
����	���������
� ����!��

�	��	#��
���!!������
�
���
��
��!������	�����	����!��	���
���:�����
��)

������!�	Q���
�"�	�����	��##	�������	�����������G

17 ��
������	��������!		������	������)���)���)���)���)���)���)���)���)��B)�	�	

�

�''�������!��	���������� 	����
�	#��
�����!���
#	�3$��$��$�5)�%����	�	�����	�	�31

�+(5����!����
	
���	G

���
�������!		��������!��	��	#��
�G

MENU’ �	:
b0: guadagno proporzionale dell’anello di velocità; ��
��
��������'�
����	�!�
�

��##	������!���	���������������
�����������
#���*���
�	
���%�������	����	��

��
�	�	
�����	�!�
��##	����������)��	���	�����
�#��
��
������
�������	�!�
��#�

#	�

�2 ��
����

442 �	������

b1: guadagno integrale dell’anello di velocità; ��
��
�� ����
�������������!�S

�������
�'������!!�	� *���
�	
���%�������	����	���
�	�	
�������'������!!�	

���������)��	���	�����
�#��
���
������������!�S���	������

�2 ��
����

442 �	������

b2: guadagno derivativo dell’anello di velocità; ��
��
��������������������	#���


����	
������������
����*���
�	
���%�������	����� �''�����������#	��
��������

������	#��
��	���
�	)��	���	�����
�#��
��	���
��	����������	#��
��

�2 ��
����

442 �	������

b3: costante filtro passa basso del segnale di retroazione;	
����	�	������
��� 	 ��������	 � � 8 ��������	 ��� � 8����������

� � ��� �

� � � � 7�� �

b4: costante filtro passa basso della componente derivativa;
� � ��� �

� � � � 7��

b7: moltiplicatore del guadagno derivativo del parametro b2; 	����
�������	���

���	������3445����
����3�5���
����!		��������6�
�����	�������'��	��%�����

�	���� !�� !���� ��
��
�	�� �	� �		��	� �
� ������ $	� �	�	#��
�� ��� �
	� ���	� �
��"

���!��	��
	��	�	#��
��
��������������!���	#��
��

�2 ��
�
��

442 �	������



������������������������������

��

Installazione

3.2. Ventilazione.
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Se in alcuni casi il B17 box Digital viene installato in ambienti dove non si
garantisce una temperatura compresa tra i +0°C e i +40°C informare il
costruttore per eventuali provvedimenti.�����������

Modello 2/4 4/8 8/16 10/20 14/28 20/40 

200       

300       

Modello 2/4 4/8 8/16 10/20 14/28 20/40 

200 - - - V V V 

300 - - - V V V 
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4.5. Programmazione e visualizzazione dei parametri
=���	
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3.3. Collegamenti generali

In g re sso
e nco d er
sim u lato

1 3+LIM SW.

/CH Z
CH Z

CH B
/CH B

CH A
/CH A

2 1Z
Z 2 2

-LIM SW.
+V EXT.

A
A

B
B

G N D
1 7

1 9
2 0

1 8

1 5
1 6

1 4

5+10V
REF O N
ENABLE

O K
TPRC
I M O T

O K

9

11
1 2

1 0

7
8

6

+R EF

-10V

-R EF
G N D10K

1

3
4

2

+R EF

-R EF

R EF ON

ENABLE

Co n sulta re  c a pito lo
“M o rse ttie ra d i co n trollo ”

CO NT RO LL O  C NC

Co nsu lta re c apito lo
“A llac cia m e nto a l 
tra sfo rm a to re  d i rete ”

C on su lta re  c a pitolo
“M o d u lo d i fre n a tu ra
e stern a 4 00 -8 00W ”

U V W L1 L 2 L3-AT +AT

2
3

111 7 8 9 1
0

2 3 4 5 6

1
3

1
5

1
4

1
6

1
7

1
8

1
9

2
0

2
1

2
2

1
2

2
4

U scita
e n co d e r
sim ula to


�

SIMBOLO DESCRIZIONE RIMEDIO 

 Segnalazione di errata 
impo staz ione d el 
numero dei poli del 
motore o del resolver. 
Attivo solo durante la 
fasatura automatica o 
inizializzazione. 
Tale intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Controllare l’impostazione del numero dei poli 
del motore o del resolver. 

Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 
 

 Segnalazione di apertu-
ra contemporanea dei 
contatti di fine corsa 
“Lmit-Switch”. Tale 
intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Controllare i contatti di fine corsa. 
• Verificare che il “GND” della tensione esterna 

sai collegato al morsetto 3 della “morsettiera di 
controllo”. 

Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 

Messa in funzione e taratura
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�����������

Tali collegamenti non prevedono accorgimenti 
antid is turbo EMC. Consultare capito lo 
“Accorgimenti antidisturbo EMC/(compatibilità 
elettromagnetica)”. 

F1

F1

F1

F2

F2

F2

Co n su lta re  c a pito lo
“D im e nsion a m e nto  tras fo rm atore
di a lim e n ta zio ne ”

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25
13

11

12

10

9

5

6

8

7

3

4

2

1

C on su ltare  ca pitolo
“A ccorgim enti an tidis tu rb o E M C /
(C o m pa tib ilità ele ttrom a g net ica ”

C on su lta re  c a pitolo
“C olle g am en to m oto re ”

Co n sulta re  c a pito lo
“Co lle g am en to  va schetta  e
con n e ttore  m ilita re”

R eso lver





SIMBOLO DESCRIZIONE RIMEDIO 

 S e g n a l a z i o n e 
intervento della sonda 
termica del motore. 
Tale intervento apre il 
OK esterno. 

• Abbassare le costanti dinamiche se il motore 
vibra in fermocoppia o in movimento, questa 
condizione provoca l’oscillazione della corrente 
che scorre nel motore ed il suo riscaldamento. 

• Probabile rottura della sonda termica. 
Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola dopo che il motore si è raffreddato. 

 S e g n a l a z i o n e 
raggiungimento del 
massimo recupero di 
energia durante le fasi 
di frenatura. Tale 
intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• In caso di resistenze esterne, accertarsi che 
siano di valore ohmmico corretto e collegate 
come indicato nel manuale.  

• Controllare la tensione di alimentazione 
alternata in ingresso al B17 box Digital. 

• Controllare che il numero dei cicli di lavoro non 
siano eccessivi.  

• Verificare se dimezzando la velocità del motore 
il problema non compare. 

Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 

 S e g n a l a z i o n e 
intervento di minima o 
massima tensione 
c o n t i n u a . T a l e 
intervento apre tempo il 
contatto OK. 

• In caso di resistenze esterne, accertarsi che 
siano di valore ohmmico corretto e collegate 
come indicato nel manuale.  

• Controllare la tensione di alimentazione 
alternata in ingresso al B17 box Digital. 

Il ripristino avviene quando la tensione di alimen-
tazione continua raggiunge la soglia corretta.  

 S e g n a l a z i o n e 
d e l l ’ i n t e r v e n t o 
preallarme massimo 
recupero. Tale allarme 
è solo visivo, indica un 
successivo intervento 
dell’allarme 8. 

• In caso di resistenze esterne, accertarsi che 
siano di valore ohmmico corretto e collegate 
come indicato dal manuale.  

• Controllare la tensione di alimentazione 
alternata in ingresso al B17 box Digital. 

• Controllare che il numero dei cicli di lavoro non 
siano eccessivi.  

• Verificare se dimezzando la velocità del motore 
il problema non compare. 

 S e g n a l a z io n e  d i 
inversione delle fasi di 
potenza del motore o 
dei canali del resolver. 
Attivo solo durante la 
fasatura automatica o 
inizializzazione. 
Tale intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Controllare il collegamento del cavo motore e il 
cavo del resolver. 

Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 
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3.4. Dimensionamento del trasformatore o autotrasformatore di alimen-
tazione
.���
���������������������	�����������
���
����������
�2

• Serie C200 usa assolutamente trasformatori monofasi o trifasi con uscita a trian-
golo.

Utilizzare l’alimentazione monofase solo se strettamente necessario; si con-
siglia la configurazione trifase.

�����������

Per trasformatori con caratteristiche diverse da quelle richieste consultare il
costruttore prima dell’installazione.

�����������

Sistema monofase 

(	�'��	��

R E T E  A C

F1 F2

F2

F2

F2

F1

F1

F1
R E TE  A C

(	�'��	������'	���

��
������	�	���	
�����

Sistema trifase 
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4.4. Allarmi
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SIMBOLO DESCRIZIONE RIMEDIO 

 E r r o r e  d i 
m e m o r i z z a z i o n e 
parametri su EEPROM. 
Tale intervento apre il 
contatto OK esterno.  

• Tale indicazione compare se fallisce la 
memorizzazione di un parametro. Togliere 
alimentazione, quindi ripristinarla e 
memorizzare nuovamente il parametro; se 
l’allarme persiste contattare il costruttore.  

 S e g n a l a z i o n e 
d e l l ’ i n t e r v e n t o 
cortocircuito. Tale 
intervento apre il 
contatto OK esterno. �

• Verificare il cortocircuito tra morsetti motore o 
verso massa. 

Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 

 S e g n a l a z i o n e 
dell’intervento della 
sonda termica del 
convert itor e.  Tale 
intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Verificare la funzionalità della ventilazione 
forzata.  

• Verificare la temperatura ambiente. 
Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola dopo che il dissipatore si sia 
raffreddato. 

 Segnalazione allarme 
resolver.  
Tale intervento apre il 
contatto OK esterno. 

• Verificare i collegamenti del resolver. 
• Probabile rottura del resolver. 
• Verificare l’ alimentazione del resolver. 
Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 

 Segnala che nel motore 
sta scorrendo la 
corrente nominale dello 
stesso. Se il parametro 
“d4” del “MENU F3” e 
impostato a 1 si apre il 
contatto OK esterno. 

• Controllare il ciclo di lavoro che potrebbe 
essere troppo gravoso.  

• Probabile blocco meccanico. 
• Inversione delle fasi del motore. 
• Freno elettromeccanico non sbloccato. 
• Di mi nui r e l e c o s ta n ti  di n a mic he 

dell’azionamento “KP” , “KI” e “KD che potreb-
bero causare inutili oscillazioni della corrente. 

 Memorozza l’ interven-
to dell’ allarme “06”. 

La scritta lameggiante “oL” (overload) indica che 
durante il ciclo di lavoro si è verificato l’allarme 6. 
Tale visualizzazione non provoca il blocco del 
convertitore.  
Il ripristino avviene togliendo alimentazione e 
ripristinandola. 
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• La serie D300 Optoisolata utilizza:
- trasformatori monofasi o trifasi con uscita a stella o triangolo
- autotrasformatori monofasi o trifasi.

Il costruttore non prevede la possibilità di alimentare i B17 box Digital diretta-
mente dalla rete “220 Vac”, ma solo con l’ausilio di trasformatori o
autotrasformatori.

�����������

R E T E  A C

F1

F2

Sistema monofase 

*����	�'��	����

Utilizzare l’alimentazione monofase solo se strettamente necessario; si con-
siglia la configurazione trifase.

F2

F2

F2

F1

F1

F1

R E T E  A C

Sistema trifase 

(	�'��	������'	���

��
������	�

�	������	�

F2

F2

F2

F1

F1

F1

R E T E  A C

*����	�'��	����
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SIMBOLO DESCRIZIONE RIMEDIO 

 Mancanza dell’ingresso 
di abilitazione REF ON. 
L’albero del motore 
risulta in fermocoppia. 

•Abilitazione REF ON con logica positiva: 
accertarsi che la tensione di abilitazione sia tra 
+10/30Vdc; che l’azionamento sia settato per 
accettare la logica positiva. 
•Abilitazione REF ON con logica negativa: 
accertarsi che la tensione di abilitazione sia tra 
+3/0Vdc; che l’azionamento sia settato per 
accettare la logica negata.  
•Se l’abilitazione REF ON è data da una tensione 
esterna, controllare se il GND di tale tensione è 
collegato al morsetto 3 della “morsettiera di 
controllo”. 

 L’ azionamento   con 
“ENABLE”  e “REF ON” 
presenti mantiene il 
motore in fermo coppia 
se non vi è alcuna ten-
sione di riferimento agli 
ingressi “+/- REF”. 

• Se il motore non ha nessuna rotazione, 
controllare se è presente una tensione di 
riferimento ai morsetti 1 e 2 della “morsettiera di 
controllo”. 

• Se il motore non resta in fermocoppia, 
controllare se è presente una tensione di 
riferimento ai morsetti 1 e 2 della “morsettiera di 
controllo”. 

 Rotazione del motore in 
senso orario. 

• Se il motore non ha nessuna rotazione, 
controllare se è presente una tensione di 
riferimento ai morsetti 1 e 2 della “morsettiera di 
controllo”. 

 Rotazione del motore in 
senso antiorario. 

• Se il motore non ha nessuna rotazione, 
controllare se è presente una tensione di 
riferimento ai morsetti 1 e 2 della “morsettiera di 
controllo”. 

 S e g n a l a z io n e  d i  
m a n c a n z a 
alimentazione “+/-AT”  
continua o le fasi di 
potenza “L1-L2-L3”. 

• Tale indicazione compare quando è presente la 
tensione ausiliaria di 24 Vdc al morsetto 15 della 
“morsettiera di controllo” e la tensione di alimen-
tazione continua “+AT” o la tensione alternata 
“L1-L2-L3” non sono presenti . 

 Segnalazione di inter-
vento del “-LIM SW” 

• Controllare i contatti di finecorsa. 
• Controllare la posizione del carico 
• Controllare la tensione continua se è presente al 

morsetto 14 

 Segnalazione di inter-
vento del “+LIM SW” 

• Controllare i contatti di finecorsa. 
• Controllare la posizione del carico 
• Controllare la tensione continua se è presente al 

morsetto 13 

 Segnalazione di inter-
vento della limitazione 
dei giri, attivata con il 
parametro “d3” a 2 

• Segnala l’intervento della limitazione dei giri. 
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• TENSIONE: �	���
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���
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V(motore) = Emax + (Ri x In)  

V(motore)  

0,9 x 1,36  
V(secondario) =  

V(motore)L ��
���
�� 
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52-145 Vac per il B17 box C200 

100-240 Vac per il B17 box D300 
V(secondario) 
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4.3. Segnalazioni di stato
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SIMBOLO DESCRIZIONE RIMEDIO 

 Il convertitore è 
a l i m e n t a t o 
correttamente, senza 
REF ON ed ENABLE e 
n e s s u n  a l l a r m e 
presente. 

 

 Manca l’ingresso di 
abilitazione ENABLE. 
L’albero del motore 
risulta libero.  

• Abilitazione con logica positiva: accertarsi che la 
tensione di abilitazione sia tra +10/30Vdc; che 
l’azionamento sia settato per accettare la logica 
positiva. 

• Abilitazione con logica negativa: accertarsi che la 
tensione di abilitazione sia tra +3/0Vdc; che 
l’azionamento sia settato per accettare la logica 
negata. 

• Se l’abilitazione è data da una tensione esterna, 
controllare se il GND di tale tensione è collegato 
al pin 3 della “morsettiera di controllo”. 
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• POTENZA: se la potenza di un trasformatore o autotrasformatore supera
un determinato valore, i B17 box Digital si potrebbero danneggiare in fase
di inserzione dell’alimentazione, a causa delle sovracorrenti dovute alla
carica delle capacità interne. Tali valori sono:
- per trasformatori la potenza massima è di 8KVA;
- per autotrasformatori la potenza massima è di .............;

Se tali valori vengono superati è necessario:
- adottare due o più trasformatori o autotrasformatori i quali alimenteranno

due o più gruppi di B17 box Digital separati.
- adottare un sistema di precarica iniziale.
In entrambi i casi, contattare il costruttore per ulteriori informazioni e
dimensionamenti.

$	�!���
#	������	�'��	������	����	�'��	��������	����	2
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Pt  =   Pn + Pn + Pn + .......  

Pt L !���
#	� ���� �	�'��	���� >1*?�

Pn L !���
#��
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	��������	���
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���
	��������	���
�����������	����	2

n x Cn  
9,55  

Pn  =  

Pn � !���
#	� 
���
	��� ��� �
� ������ >1*?�

n � �������"��	����	�����������>!�?�

Cn L ��!!�	�
���
	�������������>7�?�

7����	������	!!���	#��
�������	���)��	�!���
#	������	�'��	������	����	�'��	���

!�/�����������	��	�	���
��	�����<�N�	�����
�	�������������������##��


�
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4.2. Fasatura automatica e inizializzazione
• Fasatura

$	� '	�	��	� 	����	���	� �	����	� � 	
����� ��� '	��� ������)� ���'��	� � ��	��	

��!���	#��
������	!!�����	����
��������!�������������������������	��
������

�	�����������������������&���''����	���	�'	�	��	�	����	���	���������������
�

���!�
��2

1 �	��3=�7I �D:5���!���	�����!		������<L�����!���������	����39�(5G

2 ���'��	������� 	�������������	��������	���	��������	
���������!���
���)

	
�����	���������G

3 ���'��	�����������
������3-�D�,75����3�7*�$�5���	
�����	�����	��G

4 �	��3=�7I �D:5���!���	�����!		�������L����!���������	����39�(5G

5 �	��3=�7I�D:5���!���	�����!		�������L����!���������	����39�(5G

6 !������ ��� �	���� 39�(5)� ��� ������ �
�#��"� 	� ���	�� ��
�	��
��� �� ��� ���!�	Q

����	��##�"�3&�5��	�!����	
��G

7 ��!���
���������	
�������!������	�!�����	����'	�	��	�6����!���	�	�

9����	
����	�'	�	��	�	����	���	���������������'��	��� �
����
�������
�	��	��)

�
� !	�����	�� ���� 	��	��� 3*$��5� �� 3*$��5)� ��
����	�� ��� �	!������ <�<�� 3*��	��5�

$ 	
���������'	�	��
������
������	��##	����	��!		�����3&<5���5�45���!������


��
����������	
��������������

• Inizializzazione
$ �
�#�	��##	#��
��!�������������'��	�� � ��	��	� '	�	��	����'��	
������ 	!!���

�	����
��������!���������������������������)������������	
��������	������������

����������������&���''����	��� �
�#�	��##	#��
����������������
���!�
��2

1 �	��3=�7I �D:5���!���	�����!		������<L����!���������	����39�(5G

2 ���'��	������� 	�������������	��������	���	��������	
���������!���
���)

	
�����	���������G

3 ���'��	�����������
������3-�D�,75����3�7*�$�5���	
�����	�����	��G

4 �	��3=�7I �D:5���!���	�����!		�������L����!���������	����39�(5G

5 !����������	����39�(5�����������
�#��"�	����	����������!�	Q�����	��##�"�3.75

�	�!����	
��G

6 ��!���
���������	
�������!������	�!�����	�����
�#�	��##	#��
��6����!���	�

�	�

9����	
��� � �
�#�	��##	#��
����������������'��	�� � �
����
�������
�	��	��)� �


!	�����	������	��	���3*$��5���3*$��5)���
����	������	!������<�<��3*��	��5�$ 	
����

����'	�	��
������
������	��##	����	��!		�����3&<5���3�45���!������
���
������

���	
��������������
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• FUSIBILI: !������� ���� !��	��� �� ���� ����
�	��� ���� �	�'��	���� �

	����	�'��	������'��������D����D���.��'��������D���
����������!��	���!�����������	�

�'��	������	����	�'��	������
������	�	������
����
����	��	�����������
�	�

����(	���'��������6������!��“lento”��.�� '��������D���
��������������
�	���!���������

�	�'��	������	����	�'��	������
���������������!����	����	��!�
���	���##	���

��������(	��� '��������6���� ��!� “rapido”. I fusibili possono essre sostituiti da
interruttori magnetotermici di pari valore.

P trasformatore x 1,1  

V(primario) x 1,73  
IF1  =  

P L !���
#	� ���� �	�'��	���� >1*?�

V L ��
���
������!��	����
�>1	�?�

IF1 L �	����������
�������'��������>*?�

P trasformatore x 1,1  

V(secondario) x 1,73  
IF2  =  

P L !���
#	� ���� �	�'��	���� >1*?�

V L ��
���
������!��	����
�>1	�?�

IF2 L�����	����������
�������'��������>*?�

F 2

F 2

F 2

F 1

F 1

F 1
R E TE  A C


�

��������������������������������������������������������������D���	�78�

28(���
	��� ��� �		���� ��
	������ ���� 	���� !� �	�� ��� ������ �
� '���

��!!�	���	�����	
���� ��
����������3-�D�,75��D	��
���'�#	����� 	����'����
��	�

���%������6���������!���
�	�'�
���
�������	������"��.
��	���	���	���
�	�����!		���

���

29 9������	�����!���
#��������������
������������
������
����������	
���������7���

������	������	�	����

30 *����
�	��� �	#��
	��
���)�������	����!		�����!��	
������!		�����3�<5����

3=�7I �D:5�	���)�	�������	��3=�7I �D�5�)�!��	�����!		�����3��5�	���	�������

�����������	����
���������������	��##	��9��������	��
���!��	��%������!		�

�����3��5�	����.
�#�	���
��������	����
	�
���	���
��#��
��!�S��	���	�

31 9��
���"��������!�	Q��
�
���������!�������	���
�	��
�����������������)�%���

�����	����
�
����"��	��	�����
	���	���	�����������
�!�����
#	���
����!		����

3��5�	��)�������/�	��	������
�'��	��������������	��������!!	����
�����!�����	

%����	��		�	�����������	��	����	�

32 (���
	������!�����!��	�����!		�����3��5�	���

33 9�����������	��	!���%�	
�	����
����������������������	
����������������	�����


�����	����
�	��
���3=�7I �D�5�)�!��	�����!		�����3�45�	���)���
��
������

!����!�����!���	������������
���
����
��
���31��5������������	���������
���
�

�	�����������B�3.�=,(5�����307�5���	�%�������	�����	������	�!�!�#��
�������	

6�!�����������	�	���������!�
��
����	����������
�������
���%�������	����'����2

���������	����
������!���������!�
���	�EC����1

�����	����
���
���
	�������!�
���	�EC�:�1

34  (���
	������!�����!��	�����!		�����3�45�	���

35  ��
����������!��	��������	�����!��	�����!		�����3�<5�����3=�7I �D:5�	�

�����	������
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3.5. Compatibilità elettromagnetica “E.M.C.”.
$����	
�	������'����
����	����	���!����	���
'����"��
��	���	�������!	�������"��������

�	�
����	�6��	���
���
���	�
��	���	��	
	���.��7�;�B���>���������!	��?��$	���
'����"

6�	�����	�	�!�����!��������������������	�)����%�����������	��
��	��	��������
�����������

�	��	������������������!����2

1 I������	����	���'������������

2 I�������	��������	���

3 I���������
�����������	���!!�	��
��������	���

4 ������	��
���	��!	

�����

5 ������	��
�����
�	��

1 Uso di adeguati filtri di rete:�(	�����������!��	����	��)���
# 	����� ��!��������'�������

����6��	���
����	���'�
�	��
�	���!���	���!!�����
�������������)��	�6�	
�������!�S

�
������	��!�
����������	����
�������$	�*���
��� 	������������!�����''����	����	

�
������	���������!	�����	������#��
����
����	��������	��)���������	��
���per i propri
prodotti.�.���������'�
#��
	��
������%������'��������	����!�������
�
����
���		
������.�

�	'����6��
�����!������� �����������������������	��� ��
#	�����
� � ��������
� '����

	�	��	���

7��	2�.���	'����6���������	��
���������	�������
�
�	!!���
�	��	�������'����
���

$ 	����
�	�����
 �
����	
#	�	��'�������������
������	�������)��
�	���
���	��)�������	���

'	��������'��	�����	����
��������	
�����	
����� �
���"�������������������)�!�����

��
���� �������'�������
����������

$��!����������!	�������"��������	�
����	���
����	��������������
�'�����9@*DD7�-��

(.=,7(*�


�

25 .�!		���������	�����
�2���L:�)���L:�)���L��)���L�)��<L��)���L�)��BL4)������

7���	�'���	�
8:������	�	�
���
���	���6���!!��	���)����
��	��
	�������	#��
��	��	��	

'�%��
#	��������
	�������������"���������
��)� � 	�������	��������
����
������	

�	��	�'�%��
#	��.
�%����	�����	#��
��6�
�����	�������
���������	�	�
���
���	����4

�
���
�������	����;����	���
�	�����!		���������
���
�������	����B������!������

����
����
�	�������	�	�
���
���	�������
�
����
	��		��	�!����	�

����������D���	�78:

26 .�!		���������	�����
�2���L:�)������)���L��)���L�)��<L��)���L�)��BL4)����	�

7���	�'���	�
8;)����
��	��
	�������������	#��
���������
	�������������"���������
����.


%����	�����	#��
��6�
�����	���	���
�	�������	�	�
������	���������
���
�������	���

:��

�������������������������������������������������������������D���	�78

�27 .�!		���������	�����
�2���L:�)���LB�)��
���)���L�)��<L��)���L�)��BL4)��4L;�

�����7���	�'���	�
8�)�������
	�������������"�	����
����
��	����'����)�!�!�#��
	���	�

�������������)���
#	�	���
	�������	#��
�)�	
�����	����
��������	�!��	����������	�

#��
���.
�%����	�����	#��
�����������	������	��		����
���
����������
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*����'�����!����
�����������	���
���������'	��
���	�!	��"�����		����������)��	����

��
������������	������	���	�����
�����������������	��

$	�'�
#��
������'�����6��������	���������	����	��	����'�%��
#���
������	��)�%���

�����	�����
��	����
������'��	����� ���
�������*)�6�%��
���
�����	���!�����������

�����##	���

������	���	����'�����!��	����	����
�	�����%�	������������

9������	�����������
������'��	�
���
	����	�	
���
�'�
#��
������	����!�	��	���

�����#��)�6�
�����	���%��
����		�������!����������''��
#�	��)�!������	���
�������
���

��
���

$	������	�����'�����	�	��������''����	�����
����������
���!�
��2

• ����
���
	������	�'��	������� 	����	�'��	����>������	!����<�3����
���
	��
��

�	�'��	������	����	�'��	�������	����
�	#��
�5?�

• �	����	������	��������	����
���
���
	��������	
���
���!��	��������	�'��	�����

	����	�'��	������'	�������
�'	��������##	
�����������
���'�����2

I (primario) =  
Pt 

V (primario) x 1,73 
x 1.1 

������������������������������������

I (primario) =  
Pt 

V (primario) 
x 1.1 

� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � ����������

I(primario) L ���
��� ���� !��	��� >*?

Pt L &���
#	������	�'��	����>1*?

V(primario) L (�
���
������!��	��>1	�?

• 9�����������'�������
��	����
���
���
	����	�����������	���	�%����	�����!��	��

�����	�'��	������	����	�'��	�����	����	�	�!�����
����
���

• .�� '������	��
������
���!��	��������	�'��	������	����	�'��	���)%�������''����

������������	���
���	���!!�����
����������������!�������� �����##�����'������
��	�����

��!!��	�����
����������
'������'���	
������		��
������	!!��������	�'��	#���


���������
�����
#	�!�S����
������

• 7�����	!!���	#��
����
��
	�	����
�	#��
����
�'	��������##	����'�������
�����	����

	�

����������23 .�!		���������	�����
�2���L:�)���L:�)���L��)���L�)��<L��)���L�)������)��4L;�

7���	�'���	�
8�������	�	�
��!�!�#��
	���6��		����
��������������.
�%����	�����	�

#��
��6�
�����	���	���
�	�������	�	�
���
���	����4��
���
�������	����;�

�����������������������������������������������������������������������������������������D���	�78�

24 .�!		���������	�����
�2���L:�)���L:�)���L��)���L�)��<L��)���L�)��BL��)

���	��7���	�'���	�
8<������	�	�
���
���	���6���!!���	���)����
��	��������'�
�����

�	���	�6�!�S��!�����	�!���
�	��
	�������	#��
��
������
	�������������"����������
���

.
�%����	�����	#��
��6�
�����	���	���
�	��
���	��
��������	�	�
���
���	����4

�
���
�������	����4�

����������������������������������������������������������D���	�78<
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R e te 0 .3m 1m 15 m

Filtro  di rete

Trasfo rmatore

Alimentatore

Convertitore
Utilizzato re

(motore )
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GND 3

REF ON 6

ENABLE  7

-10V 4
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PO TENZIOM E TRO SELE ZIONE  SENSO DI
ROTAZIONE ORARIA
ANTIORARIA

CONSENSO A “REF O N”

CONSENSO AD “ENABLE”
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3Uso di tecniche di disaccopiamento die  cavi:
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Messa in funzione e taratura

4. Messa in funzione e taratura.
4.1. Messa in funzione.
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5 Collegamenti generali:
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“A llacc ia m e n to  a l 
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fre na tu ra
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Collegamento delle resistenze esterne per il modello da 800 W
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#�����!�
��
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Installazione

2 resistenze
da 7Ω

B17 box Digital C 200 D 300

400W
1 resistenza

da 9Ω
1 resistenza

da 14Ω

800W
non

disponibile
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F1

F1
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F2
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e
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Brushless Motor

R e s o lve r
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3.15. Modulo di frenatura
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Collegamento delle resistenze esterne per il modello da 400 W

Installazione

Resistenza da  370W
fissa ta nel quadro

Sezione del cavo
da 2,5m m 2
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3.6. Allacciamento al trasformatore di rete.
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Installazione

Collegam ento di tipo PUSH-PULL
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3.7. Allacciamento al trasformatore di rete su applicazione multiasse.
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“Co m p a tib il ità  
e le t t rom a gne t ic a ”

AIFARGIRES AIFARGIRES AIFARGIRES AIFARGIRES AIFARGIRES
LUS

XOBREPUS
ENOIZIRCSED ENOIZIRCSED ENOIZIRCSED ENOIZIRCSED ENOIZIRCSED

1L )OSSERGNI( etneinevorpatanretlaenoizatnemilA
.erotamrofsartledoiradnoceslad

2L )OSSERGNI( etneinevorpatanretlaenoizatnemilA
.erotamrofsartledoiradnoceslad

3L )OSSERGNI( etneinevorpatanretlaenoizatnemilA
.erotamrofsartledoiradnoceslad

)OSSERGNI( idatalosiarraballaotnemageloC
.assam

TA- )OSSERGNI( -"idittesromiedotnemanumoccA
.002Colledomlirepolos"TA
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3.14. Canali encoder simulato
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Installazione

1 7

A

1 8

/A

1 9

B

2 0

/B

2 1

Z

2 2

/Z

1 60  Ve n c  M es s o  a  Te r ra
in te rn a m e n te  

A

/A

B

/B

C

/C

C N C  o  Sc h e d a A s s i

P o rta d i le t tu ra
 E n c o de r

C o lleg am ento di  t ip o  L INE -D RIVE R  to  L IN E -R E C E IVE R

G N D 0 V

B17  bo x D igita l

R

R

R

CHA  1 7
G ND

C HB   19

C HZ   21

/CHA  18

/CHB  20

/CHZ  22

Line D river
AM 26LS31

Line Receiver
AM26LS 32/33

R =220 - 270Ω

B17 box D igita l C.N.C . o  scheda assi

GND  16
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3.8. Collegamento del motore

.�� ������	��
��� ���� ������ �������� 	������	��
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Brushless  M otor

M a ss a m o to re

B rushless M otor

M ass a
m otore

F il tro  d i  u sc ita
m otore

opzionale

OLLEDOM OLLEDOM OLLEDOM OLLEDOM OLLEDOM AILGAT AILGAT AILGAT AILGAT AILGAT ENOIZES ENOIZES ENOIZES ENOIZES ENOIZES

xob71B 618-8/4-4/2 mm5.1

xob71B -82/41-02/01
04/02 mm5.2
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3.13. Alimentazione esterna del resolver e della scheda logica
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Porre attenzione alla polarità della tensione di alimentazione esterna “V EXT”.
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Installazione

Se è presente nel motore il freno elettromeccanico, collegare una tensione
continua di circa 24 VDC ai morsetti predisposti, ponendo attenzione a non
invertirne la polarità. Alimentare il freno e verificare che l’albero del motore
sia sbloccato prima di montarlo sulla macchina.

          Collegare il filo di terra e lo schermo del cavo di potenza del motore
  alla carcassa dello stesso.
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3.12. Finecorsa
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Le tensioni disponibile ai morsetti 4 ”-10” e 5 “+10” non possono essere
utilizzate per gli ingressi 13 “+LIM SW” e ”-LIM SW” .Il loro utilizzo può gene-
rare un errato funzionamento di questi ingressi.�����������

Installazione

- L IM  SW

+ L IM  S W �������������	�
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3.9. Collegamento vaschetta e connettore militare
.
�%������������

������	��	
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����	�����������
�	���
��������

����������.���	����	������##	�������������	������	��
���di tipo schermato total-
mente con 4 coppie di cavetti, ciascuna coppia sarà composta da 2 cavetti
con sezione di 0,25 o 0,5 mm² attorcigliati e schermati.�$	��	�#	��������	
���'���

�	

���	��	���������
���	���

    Per i collegamenti del connettore militare consultare il foglio esterno
     abbinato al manuale di servizio. Controllare con attenzione che il mo
    dello del motore riportato nel foglio sia uguale al motore da utilizzare.

NIP NIP NIP NIP NIP
ATTEHCSAV ELANGES ELANGES ELANGES ELANGES ELANGES ENOZIRCSED ENOZIRCSED ENOZIRCSED ENOZIRCSED ENOZIRCSED

4 TS .erotomledacimretadnoS

8 OMREHCS .inippod4iedomrehcS

31 OMREHCS .ovacledelabolgomrehcS

41 NES- orezaossennoc(revloseroiradnocesotnemiglovvaossergnI
.)ilanges

51 SOC- orezaossennoc(revloseroiradnocesotnemiglovvaossergnI
.)ilanges

61 CCE- .revloserledoiramirpotnemiglovva'lrepenoizatnemilaaticsU

71 TS .erotomledacimretadnoS

32 NES+ .revloseroiradnocesotnemiglovvaossergnI

42 SOC+ .revloseroiradnocesotnemiglovvaossergnI

52 CCE+ .revloserledoiramirpotnemiglovva'lrepenoizatnemilaaticsU
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L’utilizzo di una alimentazione esterna per il morsetto 14 “-LIM SW” richiede
l’accomunamento del “GND” di tale alimentazione, al morsetto 3 “GND” della
morsettiera di controllo (vedi cap. 3.10 “Morsettiera di controllo”).�����������
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20K0 Ω

SCHEDA ASSI
C.N.C.

10K0

100nF
2

- RE F 10K0Ω Ω

10K0

100nF

1

+R EF

10K0Ω Ω
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3.10. Morsettiera di controllo
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ILOP°N ILOP°N ILOP°N ILOP°N ILOP°N ENOIZNUF ENOIZNUF ENOIZNUF ENOIZNUF ENOIZNUF ENOZIRCSED ENOZIRCSED ENOZIRCSED ENOZIRCSED ENOZIRCSED

1 FER+ OSSERGNI
’taicolevidelaiznereffidoidatsolledetnetrevninonossergnI
’aticoleviditnemirefir“11.3.pacidev(V01-/+nocaippocido

.)”etnerrocide

2 FER- OSSERGNI
ido’aticolevidelaiznereffidoidatsolledetnetrevniossergnI
ide’aticoleviditnemirefir“11.3.pacidev(V01-/+nocaippoc

.)”etnerroc

3 DNG .langwesorezidenumoC

4 01- ATICSU .imissamAm2noc01-idairairilisuaaticsuidenoisneT

5 01+ ATICSU .imissamAm2noc01+idairairilisuaaticsuidenoisneT

6 NOFER OSSERGNI

lieratilibaelibissopè7dortemarap,3F'unemlietimarT
iaossergniidotnemirefirlieratteccadaerotitrevnoc
idovitisopocigolelangesnoc"FER-/+"2-1ittesrom

.6.4.pacidev(cdV5/0idovitagenocdV03/01
.)irtemarapenoizazzilausiveenoizammargorP"

7 ELBANE OSSERGNI

lieratilibaelibissopè7dortemarap,3F'unemlietimarT
elangesnocerotomliaippocomrefnieratropaerotitrevnoc

.6.4.pacidev(cdV5/0idovitagenocdV03/01idocigol
.)irtemarapenoizazzilausiveenoizammargorP"

8 TOMI ATICSU
elibissopè"9c"ortemarap,"2F'UNEM"lietimarT

.pacidev(irolavinuclaereggeleeranoizeles
.)"irtemarapenoizazzilausiveenoizammargorP".6.4

9 CRPT OSSERGNI
niollortnocemocotasueresseòupossergniotseuQ
ideàticoleviditnemirefiR".11.3.pacidev(etnerroc

.)"etnerroc

��

• controllo in corrente con ingresso in modo comune o differenziale e limita-
zione temporanea dei giri nominali.
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MENU’ 
�:
d3: “+LIM SW” e” “-LIM SW”

�2 	����	�� �
�������<�3�$.=�9J5�������
������������	
���

MENU’ 
�:
L0: controllo di velocità o in corrente;

�2 ��
�������
����
��

L1: riferimento analogico o digitale;
�2 �'����
���	
	�������

L6: riferimento di corrente in modo comune o differenziale;
�2 �'����
����
��������''��
#�	���

L7: limitazione fissa della velocità nominale;
:�2 :�N���������
���
	���

L8: limitazione fissa della velocità nominale;
<�2 <�N���������
���
	���

MENU’ 
�:
P7: limitazione temporanea della velocità nominale;

:�2 :�N���������
���
	���

P8: limitazione temporanea della velocità nominale;
;�2 ;�N���������
���
	���
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ILOP°N ILOP°N ILOP°N ILOP°N ILOP°N ENOIZNUF ENOIZNUF ENOIZNUF ENOIZNUF ENOIZNUF ENOZIRCSED ENOZIRCSED ENOZIRCSED ENOZIRCSED ENOZIRCSED

01 KO

ènonotnemanoiza'lesotrepaatlusirottatnocotseuQ
enoizatnemila'letneserpèodnauqeduihcis,otatnemila

otatnemilaotnemanoiza'lnoC."3L-2L-1L"atanretla
elledanuidotnevretni'llaerpaisottatnoclietnematterroc

alatatilibaeneivodnauqeerotitrevnocledenretniinoizetorp
."60LA"emralla'lledotnevretni'lledanretseenoizalanges

:èottatnocledamissamatatropaL
.Am008ilgerarepusàrvodnonetnerrocalcdV84noc-

.A1iderolavliererpusàrvodnonetnerrocalcaV011noc-
11 KO

21 elaT.enumocorezolledarretaassemalrepottesroM
.assamidatalosiarraballaotagelloceresseevedottesrom

31 WSMIL+ OSSERGNI otammargorperesseòupavitanretlanioortsedasroceniF
.)"asroceniF".21.3.pacidev(inoiznufertlanoc

41 WSMIL- OSSERGNI otammargorperesseòupavitanretlanioortsinisasroceniF
.)"asroceniF".21.3.pacidev(inoiznufertlanoc

51 txeV+ OSSERGNI

erenetnamelibissopècdV42acricidenoisnetanuodnenroF
,ollortnoclirepaticsuniotalumisredocne'lledilangesiivitta

niatanretlaenoizatnemila'lotiresnisidrevaopodehcna
enoizatnemilA".31.3.pacidev("3L-2L-1L"ittesromiaossergni

.)acigoladehcsallederevolserledanretse

61 DNG .ilangesorezenumoC

71 A ATICSU redocneilanaC".41.3.pacidev(otalumisovitisopAelanaC
.)"otalumis

81 /A ATICSU redocneilanaC".41.3.pacidev(otalumisotagen/AelanaC
.)"otalumis

91 B ATICSU redocneilanaC".41.3.pacidev(otalumisovitisopBelanaC
.)"otalumis

02 /B ATICSU redocneilanaC".41.3.pacidev(otalumisotagen/BelanaC
.)"otalumis

12 Z ATICSU redocneilanaC".41.3.pacidev(otalumisovitisopZelanaC
.)"otalumis

22 /Z ATICSU redocneilanaC".41.3.pacidev(otalumisotagen/ZelanaC
.)"otalumis
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3.11. Riferimenti di velocità e di corrente
.�������������3EC�-�D5��������������4�3(&-�5�!����
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3E$.=�9J5����<�3�$.=�9J5�
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• controllo di velocità con riferimento analogico +/-10V o inferiore in modo
comune con l’ausilio di un interruttore.

MENU’ ��:
L0: controllo di velocità o in corrente

�2 ��
�������
��������"

L1: riferimento analogico o digitale
�2 �'����
���	
	������

����!��������
�������
��������"���
��'����
����
����������
�������	
�������
�2

ΩΩ1 0 K0 1 0 K 0+ R E F

- 10

3  p o s iz io n i
In te r ru tto r e  a

+ 1 0
5

4

P o te n z iom e tr o
e ste r no

G N D

Ω1 0 K

1

3

2

- RE F

Ω2 0 K 0

1 0 0 n F

10 K 0 1 0 K 0

1 0 0 n F

                  Non usare potenziometricon valore inferiore ai 10Kohm.
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Installazione

• controllo in corrente con ingresso in modo comune o differenziale e limita-
zione fissa dei giri nominali.
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MENU’ 
�:
L0: controllo di velocità o in corrente

�2 ��
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��

L1: riferimento analogico o digitale
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L6: riferimento di corrente
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L7: limitazione fissa della velocità nominale
�2 ������'���
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L8: limitazione fissa della velocità nominale
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• controllo di velocità con riferimento analogico differenziale +/-10V o infe-
riore.
.
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MENU’ ��:
L0: controllo di velocità o in corrente

�2 ��
�������
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L1: riferimento analogico o digitale
�2 �'����
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	������

����!��������
�������
��������"���
��'����
����
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• controllo di velocità con riferimento analogico in modo comune con +/-10V o
inferiore.
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MENU’ ��:
L0: controllo di velocità o in corrente

�2 ��
�������
��������"

L1: riferimento analogico o digitale
�2 �'����
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����!��������
�������
��������"���
��'����
����
����������
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SC H E DA A SS I
C .N.C . 3

GN D
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2
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100nF
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1
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Ω20K0

S C H EDA A S SI
C . N .C . 3
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2

10K010K 0 Ω Ω
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• controllo in corrente con ingresso digitale senza limitazione dei giri nomi-
nali.
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MENU’ ��:
E1: corrente di picco
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E6: limitazione della corrente
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L0: controllo di velocità o in corrente
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L3: riferimento di corrente digitale
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Corrente desiderata (A) x 100 

Corrente di picco di L3 (A) 
Valore da impostare =  
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• controllo di velocità con riferimento analogico differenziale o in modo co-
mune e limitazione analogica della corrente.
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di veloc ità in modo comune
Usc ita r ifer imento analogico

C .N.C .
S CHE DA  ASS I

ΩΩ10K0 10K0

TPRC Ω42K2

10K0
220pF Ω

9

GND

3

-REF

100nF+REF

2
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20K0 Ω

10K0Ω1 10K0 Ω
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• controllo di velocità con riferimento analogico differenziale o in modo co-
mune e limitazione della corrente commutabile tra due valori.
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• controllo in corrente con ingresso in modo comune senza limitazione dei giri
nominali.
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• controllo in corrente con ingresso differenziale senza limitazione dei giri
nominali.
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