FC4

Le condizioni di allarme corrispondenti ad A, in buio 0 A;
in luce disattivano l'uscita A. Questa uscita consiste in un

TAB. 1 — Modelli

TAB. 6 — Dati tecnici

. N R Codice Descrizione PARAMETRI Minimo Tipico Massimo
contatto NA, da 1A, 24V, di rele che viene mantenuto articolo
: : P i [T : s, 6 1 foglio di carta
Sen SO re a fo rcel |a pe r EIhIUSO in condizioni n_o_rmall, _se manca I a“mentaZIO_ne’ 0 FC4/V-00 Due connettori volanti maschio M12, 4 poli, lunghezza 600mm Sensibilita ¥ bianca 80g/m?
e presente una condizione di allarme, il contatto risulta FCa/A-00 Due cavi assiall, 4 poli, lunghezza 2000mm Lunghezza d'onda 30mm
. . = aperto. La condizione di allarme conseguente alla : e :
. A X i 3 Diametro fasci ottici (diametro massimo
a pp |CaZ|0n| posizione del nastro non viene memorizzata, ma i tempi ostacolo) 3mm
di risposta scelti permettono di mantenere lo stato . . Angolo ottico dei fasci +15°
G d B d aperto al minimo per 500ms, questo da un ampio TAB. 2 — Raggi Ottici Isteresidilbasculamento 7mm
U| a Or O margine di tempo per permettere la sicura disattivazione Raggio Descrizione della funzione Classe ottica di potenza 1 (non pericolosa)
di relé pilotati da questo contatto. ottico I ita a luce ambiente 10.000 Lux artificiale
Manuale d| InSta||aZIOne E’ necessario, a scopo di verifica dell’efficienza del rele, A Limite allarme esterno Tensione di alimentazione 23 10Voc | 24Voc | 30Voc
controllare che il contatto sia aperto durante lo START- 0, Limite oscillazione esterno Ondulazione residua *) <5Vpp
UP della macchina (0.7s). 0, Limite oscillazione interno Assorbimento di corrente 30mA [ [ 70mA
A, Limite allarme interno Uscita A (allarme) ® Contatto elettromeccanico da 1A, 30Vp¢, non protetto al c.c.
Non e disponibile un regolazione manuale esterna della T Due uscite Tipo PNP complementari.
sensibilita. (controlllo g:;:da-br:)ordo) Categoria DC13 (protette al carico induttivo).
B Protette al corto e al sovraccarico
Lo stato del sensore € indicato da 3 + 2 LED, vedi TAB. 3 — LED Indicatori Corrente uscite 200mA 300mA
TAB. 3 e TAB. 7. LED | Colore Stato Peoicione Rif. Intervento protezione al corto 430mA @ 25°C
Caduta di tensione 2,5V@100mA
= E’ implementata una funzione di test dell'ottica che si OFF Tensione di alimentazione esterna o ) conenteldiiiigaly < 10 pA
,»v——-\\\ avvia ad ogni accensione del sensore ed € eseguita entro interna assente. Carico capacitivo maSS'mon SpF
Q il tempo di START-UP. Tale funzione & in pratica ON con ___Pariodo di camplonamento —___ 4ms
y W utilizzabile solo nelle condizioni di set-up o riparazione L1 | verde OFF | Tensione di alimentazione presente e 2 Bericdoldiscansioneldellelquattiofoftiche 600ps
" della macchina, in quanto, per dare un esito positivo breve | controllo attivo. Tempo di risposta uscite Onc € Onc 4,7ms
L 4 A . ! T=3s B . . . i 70Hz con buio/luce 100Hz con buio/luce
richiede che tutte le ottiche siano libere. - — - Freq di commutazione massima uscita / /
B . .. N . . Tensione di alimentazione presente, 1/2 1/1
A All'uscita dallo START-UP, I'esito di un test fallito viene ON sistema di controllo guasto. 3 8ms (apertura);
-~ indicato solo dal LED rosso (tutte le altre indicazioni o Uscita PNP Oy aperta. Tempo di risposta contatto uscita A 500ms (chiusura)
= = funzionalita non  sono influenzate'), che Iampeg_gia! T Uscita PNP Oyc chiusa. 4 Ritardo alla disponibilita 700ms
velocemente fino a che non avviene una quaISIaSI Ultimo stato assunto: Classe di protezione VDE III (tensione max. 50V,c), isolamento 500V
variazione dello stato delle ottiche. Cid facilita la 12 | Giallo ottiche O; e O, libere - 2 e
CAT8BFC1148801 osservazione dello stato del sensore da parte del ESC!:"" m;’ gNO Ch'”ia' — T:?°rt,' ;’;Zt:;'::: — YT ;%7 T TTaTEE
7 manutentore; ovviamente se & presente questa ON Uiﬁ'ﬂi oo ;‘;:ﬁ;a 5 EE T (2008) 2xes X6, Hal sine, P. acc.: 39gn, Dur:: 1ms__
® indicazione il LED rosso non pub indicare lo stato del attiche O, e 0, occupate Resistenza vibrazioni IEC 60068-2-6 (2007) Freq.: 10...55Hz, Amp.: 0,5mm, Sweep: 5min. fr: 3x30min.
i i 12 T . Conforme ai requisiti della Direttiva CE 2004/108/CE
contatto di uscita allarme A. Rele di al otato. all Compatibilita elettromagnetica in accordo a EN 60947-5-2 (2007)
In condizioni normali, alla accensione della macchina, OFF ateti\e/o I allarme pilotato, allarme non .
Micro Detectors essendo presente |'| nastrq e quindi almen.o un raggio Contatto uscita A (a1,a2) chiuso. Temperatura funzionamento —20 °C ...+55 °C
occupato, la funzione di test delle ottiche non & i | - Temperatura i - 20°C T5°C
s : : POy : : : Relé di allarme non pilotato, allarme - d _
M.D. Micro Dejtectors S.p.A. con Unico Socio S|gn|f|cat|ya e la segnalaztlone di thJasto ottlfa del LED sl e ON attivo. Contatto uscita A (ai,a2) aperto. | 7 Umidita dell'aria (senza condensa) 5%
Strada S. Caterina 235, 41122 - Modena - Italy rosso sara sempré momentan€éamente presente. 0530 Indicazione presente solo a seguito del Peso 2009 95 %
Tel. +39 059420411 Fax: +39 059 253973 . . | Power_ON. Indica che il test ottico Connessioni 4 poli, vedi TAB.1, modelli, TAB.4 e TAB.5
. Installazmne Lampeggi eseguito all’accensione é fallito. Materiali corpo PC
www.microdetectors.com . .. . . . 3::2 Non ha alcuna relazione con lo stato del 8 Materiali Cavi PVC
info @microdetectors.com Per fissare I_a_ forcella utilizzare _ gll_ appositi due for! relé allarme. Assumera gli stati 6 o 7 alla
®5,5mm e viti M5. Se nella applicazione sono presenti prima variazione dello stato delle ottiche. NOTE:
forti vibrazioni, &€ conveniente bloccare anche i bracci del - ) 1) Rilevamento stato buio, valido singolarmente per tutti i ragg.
Dichiarazione di Conformité M.D Micro sensore. In (:.aSO dl dISf nzioni de”a maCChina er L4 Giallo Vedi L2 LED posizionato all’estremo del braccio 9 2) E’ consigliabile utilizzare un’alimentazione esterna atta a compensare una breve mancanza di rete fino a 20 ms in conformitaalla EN 60204.
e . i . . u ) . : P destro, replica le indicazioni di L2. 3) E’ consigliabile utilizzare una alimentazione esterna protetta contro i corto circuiti di max. 1 A.
Detectors s_p_A_ con Unico Socio evitare dannegglamentl delle parti sensibili della forcella, 4) Non deve superare il limite max. o min. delle tolleranze espresse per la tensione di utilizzo.
A H 1. i ’ : 5) Esclusi i carichi; in tutto il campo di tensione di alimentazione.
Lo . e . LED Il |
Dichiara sotto la propria responsabilita che e Con,vemente proteggere la stessa con un‘armatura L5 | Rosso Vedi L3 ED posizionato allestremo fje. braccio 10 6) Minimo carico: 10mVDC, 0.01mA . Vita meccanica: 50x10° op. min. (a 3Hz). Vita elettrica: 100 x 10° oper. min. a 1A 30VDC (at 0.5Hz)
. . . . metallica. sinistro, replica le indicazioni di L3. 7) Durata di due cicli di lettura con integrazione.
queStI prOdOttl sono conforml ai contenuti de”a 8) L'intervallo di scansione tra le ottiche & di 200us
direttiva CEE: 2004/108/CE e ai successivi FIG.1 . 9) Tempo impiegato, dopo I'accensione, dalle uscite per passare dallo stato OFF, ad uno stato congruente a quello dell'ottica.
—- - POS DESCRIPTION
emendamenti. i 3 2 L | creenie
® 63 L[ VeLiow isp TAB. 4 — Connessioni con J1 . L
. s meoLeo Connettore 1 TAB. 7 — Descrizione delle funzioni
Descrizione generale e
a2 32 | ouTRUTPLUG Pin Colore Funzione Descrizione EVENTI | FUNZIONI DESCRIZIONE
. . . T . a T - 25 _ A seguito dell'applicazione dell’alimentazione, per il tempo di “Ritardo alla Disponibilita”, I'uscita Ono €
La forcella guida-bordo FC4 consiste in un sensore NP 1 | Marrone | Inoressoalimentazione | Alimentazione e comune positivo 1 Power_ON | -~ Oy fimangono aperte; 'uscita allarme A rimane aperta.
fotoelettrico a forcella progettato specificatamente per I . m’ 24vdc carichi Durante il tempo di “Ritardo alla Disponibilit3”, viene eseguito un Test delle Ottiche, il risultato del
— ’ .
funzionare come guidabordo sulle macchine levigatrici a ] . o } test & positivo se tutte le ottiche sono libere.
nastro. Tl sensore arazie allutilizzo per la quida di due - 1 2 Bianco | Uscita guida bordo Oy | Uscita PNP NC protetta al c.c. | Il LED verde , con periodo 3s, si accende e si spegne per un brevissimo istante per segnalare il
r_ . re gr _ZI u I_IZZ P ; r gui . I .U (?— N. 2 Test ottica | ., tto funzionamento del uC, Questo comportamento corrisponde ad una funzione di watchdog.
raggi (O, e O;), possiede una isteresi meccanico-ottica & 3 Blu Ingresso alimentazione | oo tazione e uscite 1I LED verde mantiene questo comportamento per tutto il tempo in cui il sensore rimane alimentato.
nominale di 7mm, indipendentemente dal colore del i — | 0vdc Un indicazione statica del LED indica una disfunzione o una mancanza di alimentazione.
nastro. Questa isteresi riduce le commutazioni dovute o 2 ] . ] Alla fine del tempo di “Ri@rdo aIIa\ Disponibil_ité”, se .i raggi 0O; e O, non _sono neI.Io stesso st_ato
lei larita del bordo del 2 Nero Uscita guida bordo Oyo | Uscita PNP NO protetta al c.c. oscurato, lo stato dell'uscita Oyg € aperta e il LED giallo & spento; L'uscita Oyc Si comporta in modo
alle irregolarita del bordo del nastro. e . complementare. Tale stato permane fino all’evento 4 o 5. Se il Test delle Ottiche ha dato un esito
. . . . 3 Uscita dal | o tivo, il LED rosso assume momentaneamente uno stato lampeggiante con periodo 1/3s, questo
Sono implementate due uscite guida nastro tipo PNP, Power ON | @ ha alcuna corrispondenza con lo stato dell'uscita allarme, tale stato rimane fino alla prima
Complementari (Uscite One, ONO) in grado di pilotare 1 - - qualsiasi variazione dello stato di una delle ottiche. L'uscita allarme invece assume lo stato correlato
o L TAB. 5 — Connessioni con J2 i raggi i eventi
carichi in corrente continua con 200mA/24V (5W) con lo stato dei raggi Ay e A; (vedieventi6 e 7). : __
inali . | . . Connettore J2 Attivazione | Nella condizione di ambedue i raggi O; e O, oscurati, lo stato dell’uscita Oyo € chiuso, il LED giallo &
nominail. QueSte uscite sono protet:te al corto circuito e 1 Pin Colore Funzione Descrizione 4 uscita Ono | acceso. L'uscita Oyc Si comporta in modo complementare. Tale stato permane fino all’evento 5.
. Lo s . (Onc= / Ono)
al .sovréccar_lco con un ,CII’(?UItO atftorlprlstlnante, _Ia Disat- Nella condizione di ambedue i raggi O1 e 02 liberi, lo stato dell’'uscita Oyo € aperto, il LED giallo &
logica di uscita, riferita all’'uscita Oyo € DARK ON (uscita 1 Marrone | Non connesso Eventuale input. 5 tivazione | spento. L'uscita Ocsi comporta in modo complementare. Tale stato permane fino all’evento 4.
ON all'oscuramento dei due raggi). uscita Oyo
(Onc= / Ono)
2 Bianco Uscita allarme A Polo a1 del contatto uscita allarme Attivazi Allarme nastro tro fuori. Nell dizi di io A, libero l'uscita all A rt:
. . . . ttivazione ppo fuori. Nella condizione di raggio A; libero I'uscita allarme A & aperta.
S_ono introdotte du_e f_ur_12|on| . aggluntlve_: di _a”arme 6 allarme | Il tempo di risposta di attivazione di questo stato & < 8ms. Il LED rosso si accende fisso. Il tempo di
rilevate da due aggiuntivi raggi A; e A; distanti 20mm 5 3 Bl Non conn Eventuale input Aour risposta alla uscita da questo stato & 500ms (lo stato aperto permane per almeno 500ms).
rispettivamente da O;e 0, 1l raggio di allarme interno u on connesso ventuale input. Alllarme njstro tropp‘;) dentro. NeII: condizione di raggio A, o<|:cupato I'uscita aIIarg‘lefA & aperta.
. . - Attivazione | Il tempo di risposta di attivazione di questo stato & < 8ms, Il LED rosso si accende fisso.
SISta ?al Cc?rpo| della fo;cella di 70mm (per maggiori s 4 Nero Uscita allarme A Polo a2 del contatto uscita allarme Z allarme Ay | Il tempo di risposta alla uscita da questo stato & 500ms (lo stato aperto permane per almeno
ettagli vedere la FIG. 1 4 500ms).




FC4 Either of the alarm conditions caused by A, becoming TABLE 1 — Models TABLE 6 — Technical specifications

Two alarm functions are provided for limit tracking alarm | exiting this state is 500 ms (open state persists for at least 500 ms).

conditions detected by two additional light beams A; Activation | This is the belt too far in alarm. if A, is obscured, alarm output A is open.

obscured or A; reading light deactivate output A. This Article code Description PARAMETERS Minimum Typical Maximum
Fork Se nso r fo r output consists of a 1 A, 24 V N_O_ relay contact th_at 15 FC4/V-00 Two pig-tail, male M12 connectors, 4 pins, cable length 600 mm Sensitivity D 1 sheet of 80 g/m*
forced closed under normal conditions. If power fails or FC4/A-00 Two co-axial cables, 4 pins, cable length 2000 mm white paper
an alarm condition occurs, the contact automatically re- Wavelength 880 nm
opens. The belt tracking alarm condition is not held, but Rignthean d'a':‘_’te’ (t"‘a)""““'“ ChStacie 3 mm
- -, - - iameter’
belt trackl N Control the device’s response times allow the contact to remain TABLE 2 — Light beams e Ere )
for at | his is plenty of ti fel 9
open for at least 500 ms. This is plenty of time to safely Light Description Oscillation hysteresis 7 mm
deactivate any relays controlled by this contact. b Optical power class 1 (no danger)
eam - - r PP
- Immunity to ambient light 10,000 lux, artificial light
InSta I Iatl on M anua I To verify the efficiency of the relay, check that the A, Outer alarm limit Power supply voltage 2 10 Ve | 24 Ve | 30 Ve
. . . . illation limi : T D)
contact remains open during device START-UP time 9 Outer oscillation limit Residual ripple <5 Vpp
7 Th . | | adi f 0, Inner oscillation limit Current draw » 30 mA I I 70mA
(0' S) ere Is no eXt_ema manual adjustment for A; Inner alarm limit Output A (alarm) ® Electromechanical contact, 1 A, 30 Vpc, no short circuit protection.
sensitivity. Sensor status is shown by 3 + 2 LEDs. See Two complementary PNP outputs.
TABLE 3 and TABLE 7. Outputs Onc and Ono Class DC13 (inductive load protection).
o (belt tracking control) . ;
- . Short circuit and overload protection.
A self-test is run every ti P TABLE 3 — LED indicators Output current 200 mA 300 mA
y time the device is powered on, TEDRIRGEI S DESTHH g - d
. e ) ) olour atus escription Ref. Short circuit protection threshold 430 mA @ 25°C
and is completed within the START-UP time. In practice, Voltage drop 2.5V@100mA
this .self-te?st. is or_1|y useful under machine set-up or — No external or internal power. 1 TeaRaaeleinrent <10 A
repair conditions, since all the photocells have to be free I Maximum capacitive load 5 uF
wi . r— )}
for the test to complete successfully. L1 | Green | short OFF | Device powered on and device active. | 2 Samplingiduration - 4 ms
4 T=3s Scan duration of the four beams 600ps
i . . . . i Output Oync and Oy response times 4.7m
At the end of device START-UP time, a self-test failure is ON Device powered on but control system | 3 SRR Ao nelesponselt TEwE 12 d o0 F W T
shown by the red LED coming on (the device’s other PNP Oyo oUtput open. Maximum output switching frequency dark/light dark/light
signals and functionalities are not affected). This LED PNP Oy output closed. :
A 9 . . ) OFF p,—evioﬂg statFLs: 4 Output A contact response time 8 ms (open);
= — flashes rapidly until the status of one of the photocells beams O, and O, free 500 ms (close)
e changes. This makes it easy for maintenance personnel L2 | Yellow PNP Oy output closed. Time delay before availability ¥ 700 ms
to ascertain the status of the device. Obviously, if the ON PNP Oyc output open. 5 VDE protection class 111 (max. voltage 50 V,c), 500 V insulation
. . 0 Previous status: :
CATSBFC1148801 red LED is showing a self-test fail, it cannot also show beams O, and O, obstructed Index of protection e
the status of the alarm A output contacts. ] Shock resistance IEC 60068-2-27 (2008) 3 axes x 6, Half sine, Acc.: 30gn, Dur.: 11ms
® o Qlc?ci:/n; relay energised, alarm not 6 Vibration resistance IEC 60068-2-6 (2007) Freq.: 10...55 Hz, Amp.: 0.5 mm, Sweep: 5 min. Fr: 3x30min.
_M- ’ Under normal conditions, the belt is in place when the Output A contacts (a1, a2) closed. Electromagnetic compatibility Conforms to the requirements of EC directive 2004/108/EC
. . according to EN 60947-5-2 (2007)
. device is powered on and therefore at least one Alarm relay not energised, alarm
Micro Detectors photocell is obscured. Under such conditions the self-test e — ON active. Output A contacts (a1, a2) 7 Operating temperature range —20 °C ...+55 °C
. L . 3 . open.
M.D. Micro Detectors S.p.A. con Unico Socio gives no significant signal and. the red self-test fail LED Signal only occurs on Power ON. Storage temperature range 20 °C .75 °C
v . e will always come on momentarily. Indicates that power-on self-test has Relative humidity (non-condensing) 15 %
Strada S. Caterina 235, 41122 - Modena — Italy Flashing | failed. 8 Weight 2009 | 95 %
H 3 Hz No relevance to alarm relay status.
Tel. +39 059420411 Fax: +39 059 253973 Installation Assumes state 6 or 7 on first change Connections 4 pins, see TABLE 1, models, TABLE 4 and TABLE 5
; in beam status. Case materials PC
www.microdetectors.com Use the two @ 5.5 mm holes and M5 screws to fix the o e , Gableaterials E
H H . . L . LED at ight , ts L
info @microdetectors.com fork sensor in place. If the device is installed in L4 | Yellow | Seel2 Signaa;s_en of right arm, fepeas 9 NOTES:
applications with a high level of vibration, the fork arms 1) Dark state detection, valid for all beams individually.
Declaration of Conformity should also be secured. To avoid damage to sensitive is Red See L3 LED at end of left arm, repeats L3 10 g; we recommeng use of an texterlnal power su:)ply.tt}::» complen:athe ?:r .tran‘:ienttmati.ns failures of up to 20 ms according to EN 60204
. i signals. e recommend use an external power supply with max. short circuit protection.
M.D. Micro Detectors S.p.A. con Unico Socio components, the device should be prOtECted agamSt < 4) Must not exceed the max. or min. limits of the operating voltage range.
. . i i i i 5) Excluding loads; valid for entire power supply voltage range.
hereby declares, under its own responsibility, machine malfunctions by a metallic shield. 6) Minimum load: 10m VDC, 0.01 mA . Mechanical life: 50x10° oper. min. (at 3 Hz). Electrical life: 100 x 10° oper. min. at 1 A 3 OVDC (at 0.5 Hz)
. . 7) Duration of two read cycles with integration.
that this product conforms to the requirements FIG.1 B e et v 00, et
of EEC directive 2004/108/EC and Subsequent ' TABLE 4 — J i con nections 9) Time taken, after power on, for outputs to switch from OFF to the state corresponding to the beam state.
amendments thereto - 83 - POS | DESCRIPTION Connector J1
: b L2 o veowies Pin | Colour Function Description TABLE 7 — Description of functions
L: RED LED
- 5 60 Vel oW 65 EVENT | FUNCTION DESCRIPTION
General descrlptlon s ! ! ! o EC T e 1 Brown 24 Vdc power input Power supply and common q o - On power on, outputs Ono and Oyc remain open and alarm output A also remains open for the
i . . P 32 |_OUWPUY PLUe positive for loads W duration of the “time delay before availability”.
The FC4. belt tracking device con5|sts. of E.l fork t.ype T s T 25 . White | Belt tracking output PNP NC output with short circuit A self-test is performed during the “time delay before availability”. This test terminates successfully i
frame with four photocells. The device is specially e - Onc protection all the beams are free.
designed for use in belt tracking control with belt [ f oo’ 2 Self-test Thfa green LED lights and goes off br|<.afly in 3 s cycles to signal the correct functioning of the device.
di hi Th f two light b O, and S 3 Blue 0 Vdc power input Power and output return This corresponds to a watchdog function.
sanding machines. e use O 0 lig €ams ( 1 an [0} 1 The green LED repeats this cycle for as long as the device is powered on. A fixed on green LED
i j ical-opti — ™~ indicates a malfunction or power failure.
02) glv.es the deVI.CG a r:ated mechanical 0ptlca| 0. o' 4 Black Belt tracking output PNP NO output with short circuit — P —
hysteresis of 7 mm irrespective of the colour of the N ac Ono protection At the end of the “time delay before availability”, if beams O; and O, are not both obscured, output
sandin belt. This level of hysteresis reduces the I _-5; | Ono is open and the yellow LED is off. Output Onc behaves in a complementary manner. This state is
9 . o Y - End of maintained until event 4 or 5. If the self-test has failed, the red LED momentarily flashes in a 1/3 s
frequency of signal switching due to uneven belt edges. o 3 NEO! | cycle. This condition is completely independent of the state of the alarm output and only persists
- Power_ON
. . 2 . - until one of the beams changes state. The alarm output assumes the state determined by the states
The device provides two complementary PNP type belt TABLE 5 — J2 connections of beams A, and A, (see events 6 and 7).
tracking outputs (outputs Oyc and Oyo) capable of Connecona2 1 e YT e R 1 o ey T e
. ! Pin Colour Function Description ivation 0 ;1 and O, are obscured, output Oyg is closed, and the yellow is on. Output Onc behaves
controlllng DC loads rated at 200 mA/24 v (5 W) These 4 of in a complementary manner. This state is maintained until event 5.
outputs are protected against short circuit and overload == 1 Brown | Not connected Can be used as input °f¢':t~'3="/t02,')“°
by a self-resetting protection circuit. The logic for the I | Deactivati | If both O; and O, are free, output Oyo is open and the yellow LED is off. Output Oyc behaves in a
; f : ; on of complementary manner. This state is maintained until event 4.
Ono output is DARK ON (i.e. signal ON when the light 2 White | Alarm output A Pin al of alarm output contact 2 output Oyo
beam is obstructed). (Ouc= / Ovo)
_ Activation | This is the belt too far out alarm. If beam A, is free, alarm output A is open.
3 Blue Not connected Can be used as input. 6 of Agyr | The activation response time for this state is < 8 ms. The red LED is fixed on. The response time for
4

and A, located at a distance of 20 mm from O; and O, 32 Black Alarm output A Pin a2 of alarm output contact 7 of Ay The activation response time for this state is < 8 ms. The red LED is fixed on.
. . . . alarm The response time for exiting this state is 500ms (open state persists for at least 500ms).
respectively.  The innermost alarm light beam is ‘ ] ] mizxi_|
positioned at 70 mm from the fork body (for further e Bl P
details see FIG. 1). '




