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Manuale di installazione C1-465-Dx.
Versione 1.8 - Novembre 2006

QEM® e QMOVE® sono marchi registrati.

RESPONSABILITA

La QEM declina ogni responsabilita per danni a persone o cose derivanti dall'inosservanza delle
istruzioni e prescrizioni contenute nel presente manuale e nella documentazione di riferimento.
Si precisa inoltre che il cliente/committente e tenuto ad utilizzare questo prodotto secondo le
istruzioni fornite dalla QEM e in caso di dubbio inoltri domanda scritta alla QEM. Ogni autorizza-
zione di utilizzo in deroga o sostituzione sara ritenuta valida dalla QEM solo se scritta.

Non & consentita la riproduzione o la consegna a terzi del presente manuale o di una sua parte
senza autorizzazione scritta della QEM. Ogni trasgressione comportera la richiesta di risarcimen-
to dei danni subiti.

E fatta riserva di tutti i diritti derivanti da brevetti o modelli.

La QEM si riserva il diritto di modificare in parte o integralmente le caratteristiche del prodotto
descritto e/o la documentazione allegata o in riferimento.

SCOPO
Lo scopo del presente manuale € di indicare le regole generali per l'uso corretto del prodotto
descritto.

INDICAZIONE
Trascrivere e conservare con cura tutti i parametri relativi al settaggio e programmazione dello
strumento al fine di agevolare le eventuali operazioni di ricambio e assistenza.
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DESCRIZIONE GENERALE

Il C1-465-Dx yy € un Motion Controller compatto e versatile che puo essere collegato in reti
MODBUS, sia come Master che come Slave, senza ’aggiunta di opzioni consentendo di realizzare
sistemi di automazione decentralizzata molto potenti ed economici.

Caratteristiche

principali

Sistema operativo Real Time Multitasking QMOS concepito per gestire le risorse hardware
mediante oggetti firmware (device) funzionanti a tempi di campionamento deterministici;
| device disponibili forniscono al programmatore delle soluzioni pronte all’uso da utilizzare
nello sviluppo di applicazioni per |’automazione industriale come posizionamenti, compara-
zioni su conteggi, sincronismo assi, comunicazioni, ecc.
Esecuzione dei programmi applicativi in task ciclici, a tempo ed in interruzione;
Programmazione in linguaggi strutturato (QCL) o ladder (IEC1131);
L’ambiente di sviluppo delle applicazioni Qview4, € gratuito e libero da royalties;
Sono disponibili funzioni per:

- interpolazione lineare e circolare,

- taglio al volo lineare e circolare,

- spandifilo,

- taglio orbitale,

- movimento di assi robotizzati, ecc.
Librerie OCX per comunicazioni in seriale con PC in ambienti Windows®;
Ingressi ed uscite analogiche e digitali optoisolate.

Uso del manuale
Il presente manuale riporta le informazioni necessarie per l'installazione dell’apparecchiatura.
Ogni modello ¢ identificabile in base al codice di ordinazione riportato nell’etichetta posiziona-
ta in prossimita del marchio CE.

Codice di ordinazione
La codifica commerciale assume il seguente significato:

CODICE SIGNIFICATO
C1 Qmove compatto della serie "1"
465 Modello hardware
D Livello tecnologico della CPU
X Versione hardware (A, B, C, D, ...)
yy Versione di firmware presente nella CPU (es: 01, 02, ...)

Esempio:  C1-465-DA01: Motion Controller con porta USER RS422 dotato di :

- 4 conteggi incrementali,
- 32 ingressi digitali,

- 2 ingressi analogici,

- 8 uscite digitali,

- 16 uscite a relé,

- 4 uscite analogiche,

- Versione firmware 01.
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Modelli disponibili

C1-465 CON PORTA

C1-465 CON PORTA

CARATTERISTICHE TECNICHE USER RS422 USER RS485
DA|(DB|DC|DD|DE|DF|DG|DH| DI| DL| DM | DN
Alimentazione24 Vac +/- 15% -
50/60 Hz 30 VA 30 VA
Microprocessore RISC 32 bit 28 MHz 28 MHz
Memoria RAM tamponata 492 Kb 492 Kb
Memoria FLASH EPROM 748 Kb 748 Kb
Porte seriali RS 232 1 1 OPZIONI (non cumulabili)
Porte seriali RS 422 1 MX4
Porte seriali RS 485 1 BA| BB | BC|BD
Conteggi incrementali A/B/Z - 4 | 412244, 44,2244 4|2, 42
250 KHz PP | PP|PP|PP|PP PP| PP PP |PP PP PP | PP|LD| LD| PP PP
Ingress_i digitali in interruzione 2% | 9% | 9% | 9
(esclusi Z)
Ingressi digitali
10.5-26,5 Vdc NPN/PNP 32| 832, 8|32, 8 /32| 8|32/8 /32,8 8| 8| 8|38
Ingressi analogici 0-10Vdc - 12bit | 1 | 1 111 1 1 11
Ingressi analogici 0-5 Vdc / 0-
20 mA - 12bit LN T T
Uscite digitali24 Vac/dc - 70 mA 8 8
Uscite a rele 110V ac-2A 16 - | 16| - 16| - 16| - 16 - | 16
(con carico resistivo)
Uscite analogiche +/-10Vdc-16bit | 4 | 4 | 2 | 2 |4 | 4 | 4 | 4 | 2| 2| 4|4 4| 2| 42 CFB
Alimentazioni ausiliarie 5 Vdc - 0,1A e 24 Vdc - 0,8A 1 1 1] 1]|AA|AB|AC

Porte Profibus DP Slave - 12 MHz

Porte seriali RS485 - Protocollo Modbus - ASCII/RTU - Master/Slave

Legenda:
PP = 24Vdc Push Pull

LD =5 Vdc Line Driver differenziale tipo RS422
* = Utilizzabili in interrupt solo nelle versioni DC/DD/DI/DL

@uem
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SPECIFICHE ELETTRICHE

Caratteristiche ambientali

@ Per temperatura di eser-
cizio superiore a 50°, risul-
tera necessario installare nel
quadro elettrico, in cui € in-
serita l’apparecchiatura,
’opportuna ventilazione.

Alimentazione

(D Portare entrambi i punti
di terra sulla barra PE con
due cavi distinti utilizzando
cavo di 2,5 mmq di sezione.

Le caratteristiche ambientali specificate sono valide solo se vengono rispettate tutte le indica-
zioni riportate nel presente manuale.

Temperatura di @SerCizio .. .vvvvueiririiriieiniieeiieeiieeaieeeanens 0 + 50 °C senza ventilazione
Umidita relativa ..o.oovieeiiieiiiiiii e 90% senza condensa
AlGUAING et e i e, 0-2000 ms.l.m.

YN a0 [0 L= - B PP PP No gas corrosivi
Temperatura di trasporto e stoccaggio .......c.oceevvvevinineennnn.. -25 + +70 °C

Grado di Protezione .....ueveiiiiiiiiiiiiii i IP20 (Conforme a EN 60529)
Resistenza alle vibrazioni .........ccoviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii i, Conforme a IEC 68-2-6
Resistenza agli Urti ..o.veveeiiiieiiiiiiiii e Conforme a IEC 68-2-27
ImMmuNita ai disturbi ....ooeiennii i Conforme a EN 50082-2
Livelli di emissione ...cvviueiiiiiiiii it eeieeeaaaas Conforme a EN 50081-2
AlIMENTAZIONE .ot i 24 Vac +/- 15 %

AsSOrbimeNnto MaX ..ooouveiiieiiiiiiii e 30 VA

Protezione mediante fusibile ........ccoviiiiiiiiiiiiiiii 3A

Il circuito di alimentazione € protetto dalle sovralimentazioni con un fusibile (3 A - 250 V ultrarapido in
vetro 5 x 20).

Il morsetto di terra (morsetto 2) e il terminale di terra del filtro di alimentazione. E’ percio obbligatorio
collegare anche la terra sul faston posto a lato del contenitore.

> @ [Iem s gem It

r [=]: 24vac
[~ 5060 Hz
|7 30VA

PORTB

@]

PE O O o ® ||
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Prescrizioni normative

Per [’alimentazione dei circuiti di comando devono essere usati trasformatori con avvolgimenti
separati. NON usare autotrasformatori.

Le alimentazioni per i circuiti di comando devono essere derivate da un trasformatore di isola-
mento dedicato.

| trasformatori devono essere protetti contro le sovracorrenti conformemente alla pubblicazione
IEC 76-5 e alla Norma Europea EN 60742 a seconda del tipo.

Devono essere rispettate le raccomandazioni del costruttore di questi apparecchi.

Si prescrive di usare trasformatori con marcatura CE per alimentare unicamente ’apparecchia-
tura in oggetto; il secondario NON deve essere collegato a terra (esempio di secondari NON
adatti: 0 - 24 con 0 a terra ...).

Nel caso di linee di alimentazione molto fluttuanti (con variazioni superiori al 15%), si raccoman-
da l'uso di trasformatori stabilizzatori a ferro saturo opportunamente dimensionati.

Non impiegare autotrasformatori poiché questa soluzione non assicura la separazione galvanica
fra primario e secondario. Non impiegare trasformatori con presa centrale collegata a terra. E da
evitare inoltre ’uso di autotrasformatori per l’alimentazione dei prodotti QEM, anche se seguiti
da trasformatori.

Separare ’alimentazione dei circuiti elettronici da quella per contattori, elettrovalvole, ecc.
Collegando ’alimentazione dello strumento in comune con quella usata per carichi quali ad
esempio teleruttori, freni etc., ci possono essere dei problemi in quanto, alla loro eccitazione, si
possono verificare abbassamenti di tensione e introduzione di disturbi.

Verificare che la potenza dei trasformatori sia sufficiente ad alimentare i circuiti e che il trasfor-
matore impiegato eroghi effettivamente tutta la potenza nominale, senza abbassamenti di ten-
sione.

N.B. Per altre informazione di carattere generale consultare la pubblicazione QEM “Manuale di
installazione” MIMAT801 e “Indicazioni per ’esecuzione dei cablaggi” v.2.3

Unita centrale di elaborazione (CPU)

L (el ge]n] folel=2 o] ¢ NP RISC a 32 bit
Frequenza di lavoro .....ovveeiiiiiiiiiiii e 28 MHz
RAM Lo e e e e e e 492 Kb con possibilita di eseguire

il backup di tutta la memoria
in Flash Eprom

FLash @prom ...coeiii i e 748 Kb di cui 256 Kb riservati al
programma

Durata batteria ....veveeiiee i e e 4 anni (senza alimentazione)

Porte seriali ..ooeeeiiieiiiiiii e Conformi agli standard RS232 -

RS422 - RS485

@uem
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Ingressi di conteggio e di interrupt

() Prima di alimentare il tra-
sduttore assicurarsi del cor-
retto settaggio dei ponticelli
per non correre il rischio di
danneggiare irreparabilmen-
te ’apparecchiatura.

(D Ogni device deve utiliz-
zare solamente una linea di
interrupt hardware.

| termini utilizzati per la descrizione delle morsettiere (es. 2.INZ01, 2.CNTO1,...) sono gli stessi
da riportare nella dichiarazione delle risorse hardware utilizzate nell’applicazione (vedi “Ma-
nuale di programmazione”).

Settaggio livelli di funzionamento

Gli ingressi di conteggio bidirezionale possono accettare segnali sia a 5 V Line Driver compatibili
che a 24 V. La tensione di funzionamento viene selezionata con i ponticelli ENC.TYPE.
Ponticello inserito (ON) = trasduttore a 5 V Line-Driver compatibile.

Ponticello disinserito (OFF)= trasduttore a 24 V PNP - Push Pull.

- Fase B CNT02
- Fase A CNTO2

- Fase B CNTO1

Fase A CNTO1
e INZO2
- INZO1
[
|4]5]6|7]8]9 10111213
ENC.TYPE

Fase B CNTOT s
Fase A CNTO1 ooy

INZOZ ~

OFF
ON

|DDDDDDDDDD| EEEEE

bl osdlesfssls7fealss|  enc.7ve

S

ENC.TYPE

E’ possibile selezionare livelli di funzionamento diversi tra gli ingressi di conteggio e gli ingressi
relativi all’impulso di zero (INZyy) per poterli utilizzare anche come ingressi in interrupt generici.

Linee di interrupt

La CPU gestisce fino ad 8 linee di interrupt hardware che possono essere utilizzate per le funzio-
nalita previste nei device o per comandare |’esecuzione dei task su interrupt.

NOME INGRESSO | MORSETTO N. LINEA DI INTERRUPT
2.INZ01 7 n° 1
2.INZ02 10 n° 2
3.INZ01 88 n°>5
3.INZ02 91 n° 6
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@ Con duty-cycle al 50% e
sfasamento di 90°

® con duty-cycle al 50% e
sfasamento di 90°

@ Test a 3,5 Vdc

(D Test a 24 Vdc

Caratteristiche ingressi di conteggio PP settati per collegamento con dispo-
sitivi a 5V “Line Driver - compatibile”

Frequenza massima .oo..eeiieieieirriiieeiiiiieereeiieeeeanneennns 250 KHz

Tempo minimo tra un fronte ed il successivo (della seconda fase) ..... 1.25 ps
Optoisolamento ...oeuiiiit i e e aaaeas 2500 Vrms
Tipo di polarizzazione .......ieveiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieieeaaens PNP - Push-pull
Tensione di funzionamento nominale .......ccovvviiiiiiinnnnnnn... 3,5 Vdc
Tensione stato l0giCoO 0 couuviviniiiiiiiiiiiiii e 01V
Tensione stato l0giCo 1 .ovuviiiiiiiiiiiiii e 2,544V
Resistenza di iINGreSSO ..cveuetiiietieiiiiiiiiieieaieereieeeananns 150 Q

Caduta di tensione interNa........cvveviiiiiiiieeiieeiieinenneenen. 1.6V
Lunghezza massima cavi di collegamento al trasduttore ........ 1,5 metri

Caratteristiche ingressi di conteggio PP settati per collegamento con dispo-
sitivi a 24V

Frequenza massima .oo..eeeeeeeieiriiiieeeiiieeeeeeeeereanneennns 250 KHz

Tempo minimo tra un fronte ed il successivo (della seconda fase) ..... 1.25 ps
Optoisolamento ...oeuiiiit i e e e aaeeas 2500 Vrms
Tipo di polarizzazione ......coeveiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeaaens PNP - Push Pull
Tensione di funzionamento nominale ........c.cccevvvviiiiiiinnannn 24 Vdc
Tensione stato l0giCO 0 .ouviiiiiiiiiiiiiiiii e 0+1.5V
Tensione stato l0gICO T .iuviiiiiiiiiiiiiii e 22.5+25V
Resistenza di iINGreSS0 ..uveueeiietiiieiiiieiiieieieiaieereieeeanans 2350 Q

Caduta di tensione interNa......c..cveeiiiiiiiiieiiieeiieinenneennen. 1.6V
Lunghezza massima cavi di collegamento al trasduttore ........ 150 metri

Caratteristiche impulso di “zero - interrupt” PP settati per collegamento
con dispositivi a 5V “Line Driver - compatibile”

Tempo minimo di acquisizione (hardware) ........cc.ccvvvveeneenn. 5ps
Optoisolamento ...oeuiieit i e e e aaeeas 2500 Vrms
Tipo di polarizzazione ......cieveiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeieeaaens PNP - Push-pull
Tensione di funzionamento nominale .......ccovvvviinininnnnnnn... 3,5 Vdc
Tensione stato l0giCO 0 couuvivniiiiiiiiiiiiiii e 01V
Tensione stato l0giCo 1 .ouviiiniiiiiiiiiii e 2,544V
Resistenza di iINGreSSO ..cveueeieeiiiiiiiiiiieiiieieieeeeieeeanans 150 Q

Caduta di tensione interna......c.ooeveiiiiiiiiiiiiiiienieennnenn. 1.6V
Lunghezza massima cavi di collegamento al trasduttore ........ 1,5 metri

Caratteristiche impulso di “zero - interrupt” PP settati per collegamento
con dispositivi a 24V

Tempo minimo di acquisizione (hardware) ........c..cceevveeneenn. 5ps
Optoisolamento ...oeuiieii i e e e aaeeas 2500 Vrms
Tipo di polarizzazione ......coeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e eaaens PNP - Push Pull
Tensione di funzionamento nominale .........cccevvviiiiiiiinnannn. 24 Vdc
Tensione stato l0giCO 0 couviiiiiiiiiiiiiiii e 0+1.5V
Tensione stato l0giICO 1 .ivuviiiiiiiiiiiiiiii e 22.5+25V
Resistenza di iNGreSSO ..uveuetiieeiiiiiiiiiieieieeieeeeieeeanans 2350 Q
Caduta di tensione interna.......coceveiiiiiiiiiiiiiiienieennnenn. 1.6V
Lunghezza massima cavi di collegamento al trasduttore ........ 150 metri
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® collegamenti dei tra-
sduttori devono essere rea-
lizzati utilizzando cavo
schermato, con calza colle-
gata a terra dal lato del C1-
465-Dx.

C1-465

C1-465

Schema elettrico

X.CNTyy R

(X.INZyy) — l
o [ 11

Ri = Resistenza d’Ingresso (vedi “Caratteristiche ingressi di conteggio PP”)

Rp = Resistenza 1KQ
C=2,2nF

Esempio di collegamento

—F
FASE A Uscite encoder
EASEB Push - Pull

P+ Alimentazione
- trasd

] o | [7] ov]a —] —
Q... Lo | [5] [[2.CNT0L (FaseA)[5 J | —
j - o | 6| | 2.CNTOL (Fase B) | 6 g
B Dia | [7] 2INZ01]7 _L
I R e T
0 : ase 9 S U—
= | [10] 2.INZ02 1o—|
] gaze] " '\
Gos b oo o ©os1 10000020 S SSRRY
EE 25 REEDD ﬁ l

I oy
. Uscite encoder
FASE A
FZASEB Push - Pull

Esempi di collegamento con trasduttori line driver differenziali per tratti

superiori a 1,5 mt

@M.

Resolver
motore

A 4

Q007

A

ﬁ

Ingressi conteggio

35V ‘[ |

tratto piu breve possibile non superiore a 1,5 mt

.............................. =5
-

@O
]

[ZI

Ingressi conteggio

3,5V T o
A-B-Z-A-B-Z

I Inverter
e @m0l J Vettgnale
Brushless
Trapezoidale
A-B-Z Ingressi Encoder
FEB  [secosescy | oroconooooaaaonn - . T .
9 <«— 1Q007 Y » Line Driver 5V
[svsssses]l [ssssrvssevsssssey

Azionamento
Brushless

Encoder simulato

Encoder

tratto piu breve possibile non superiore a 1,5 mt

Legenda
IQ007 = Interfaccia di conversione segnali LD/PNP di produzione QEM

motore

10
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Ingressi digitali

O Test a 24 Vdc Optoisolamento ....eieueiiiiiii e 2500 Vrms
Tipo di polarizzazione .......ccceviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e NPN - PNP
Tensione di funzionamento .......cocoviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieenns 24 Vdc
Tensione stato l0giCoO 0 couvviviniiiiiiiiiiiiiiii e 03V
Tensione stato l0gICO 1 .iuviiiiiiiiiiiiiii e 10.5+26.5V
Resistenza di INGreSSO ...uveutiiietiiiiieiieieeeeeeeanas 3300 Q
Caduta di tensione interNa........cvveeiiiiiiiiieiiieeiieiienneennen. 1.2V
Tempo minimo di acquisizione (hardware) .........c..cocceeuennn.n. 3ms

Per la posizione dei morsetti sullo strumento utilizzato fare riferimento al capitolo “Collega-
menti elettrici”.

Schema elettrico

Ri
X.INPyy | ] 1 l
\:\'
T
pL | ]
Ri = 3300 Q
C = 100 nF

Esempi di collegamento

®© Collegamento in logica [ mm s —
NPN s ¢ = 14 PL (14— +
m ] PR
{é’ = | [15] 2.INPO1 [15—e o—e -
= o
> E & 1nove aa g .
> a
2l |
DI o
g ] o a B
ﬁr Bl [gossssogs ] [greosreccseeeeeyd ] re—
=1 n
(@] Focrecres [rrericiviiciceccs)
®© Collegamento in logica I ﬁ PL |14 o -
PNP —
= | 5] 2INPOLl |15——®& & —* +
a
N
- _—
> a
x p—
Q o
o) _—
3 a
‘_I| AEKR CE¥ S B2 D35 2TEC) n
(@] Ferereocs] [reirreicicsiceecs
® Collegamento di un sen-
sore NPN (si consiglia "uso |
di trasduttori con uscite Push _
Pull) o ﬂ PL L
e & 2.INPO1
a ___
N
> — L
3 o | [
aQ o
g —
S - =
3 o 2o n
(@) Grsereeid [rrrsireveririessd
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Ingressi analogici

() Tensione massima am-
missibile di deriva di modo
comune per un ingresso ri-
spetto a terra.

(D Massimi valori prima del
danneggiamento della sche-
da

Ingresso in tensione AlOT .....oouiiniiiiiiniiiiiiii i eeieeeeenne, 0+ +10 Vdc
Ingresso in tension@ Al02 ........covvviniiiniiiieiiiiieiieiieiiaenne, 0+ +5Vdc
Ingresso in corrent@ AlO2 .......ccoiineiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiinnaen, 0+20 mA

N.B. L’ingresso in corrente si ha ponticellando tra di loro i morsetti AlO2 (-) e Sel (morsetti 83 e 84).

Massima tensione di deriva tra gli ingressi analogici
Peringresso 0 + +10V ..oiiiiiiiiiiiiiiiii i +10 + -12.4V
Per ingresso 0 + 5V (e ingresso 0 + 20 MA) ....ccovvvvinviiiinnnn, +12.4 + -12.4V

Valori di danneggiamento ingressi analogici

Per ingresso in COrrente ...ovviiiiiiiiiiiiiiiiii i eeaeanaees 32 mA

Per ingresso in tensione (tra ingresso e terra) .......ocoeevevennnn 500 Vrms

In presenza di inversioni di polarita ’ingresso si annulla (0 V) e non si danneggia; € comunque
necessario invertire il collegamento per ripristinare correttamente il funzionamento.

In presenza di sovratensioni o sovracorrenti ’ingresso si blocca al valore massimo e non si dan-
neggia; & comunque necessario ripristinare le condizioni di normale funzionamento.

Resistenza di ingresso degli ingressi analogici
INGresso di teNSIONE ...uviieiiiiiii i e aees 467 KQ

INGresso di COrreNnte ....ovvuiiieiiiiiiiiiirei e 250 Q

Prestazioni degli ingressi analogici

C.M.R.R. (reiezione di modo comune) .......c.cceeveveeinennnnnne. 72 dB

TemMPO di MSPOSTA . euuutieitieetieieeiieeeieeeieeeieeeaneeeannaenn 4 ms

RISOIUZIONE .eutiiitiiii i e e e e e e e eaeeaes 12 bit (su tutti gli ingressi
selezionati)

Limiti ed errori massimi degli ingressi analogici

Errore di soglia (ingresso 0 + 5 V) cveiiiiiiiiiiiiiiiiiiinieennnen. Pari all’errore di quantizzazio-
ne
Errore di soglia (restanti ingressi) ......ccovvveviiiiiiiieniieennnnenn. non significativo
Errore su variazione termica (0 + 60 °C) ..ovvvvnviiiiiinnnnnnnnnn. inferiore a +/- 0.25%
Errore di non lin€arita .......ccooviiiiiiiiiiii e 0.01%
Errore di qQUantizzazione .........c.oeeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiaaen, +/- 1 bit
Massima differenza di risoluzione traicanali ..................... 0.3%
MORSETTO INGRESSO DESCRIZIONE

79 3. AlO1 (+) Ingresso analogico 1 (0+10 V).

80 3. AlO1 () Comune ingresso analogico 1

81 Terra -

82 3. Al02 (+) Ingresso analogico 2 (0:5 V o 0:20 mA)

83 3. AI02 (-) Comune ingresso analogico 2

84 Selezione Scollegato: AlO2 in tensione

Ponticellato a AlO2 (-): AlO2 in corrente

12
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Esempio di collegamento

C1-465-Dxyy

Vdc

o 3.AI01 (+) |79

o 3.AI01 (-) |80

a

a

a

a
OEEREREEIERZEIAELEE] B
IEO0EO000Io0000a0s |

@uem
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Uscite digitali

® | tempi di commutazione
dipendono dal tipo di carico;
i dati riportati si riferiscono
a carichi resistivi.

@ Lo schema di figura ripor-
ta la rete RC utilizzata sul
contatto del relé che é pre-
sente all’interno dello stru-
mento.

0) Collegamento con logi-
ca NPN e Alimentazione in
tensione continua.

®© Collegamento con logica
PNP e Alimentazione in ten-
sione continua.

Uscite statiche
Optoisolamento
Carico commutabile ......coviiiiiiiiiiiii e
Massima tensione di funzionamento..........cceevvviiiineniiannnnn,
Caduta di tensione interna.......coooeeeviiiiiiiiiiiiiieiineenn.
Corrente massima
Corrente di scorrimento
Tempo di commutazione da ON a OFF
Tempo di commutazione da OFF a ON

.........................................................

......................................................
...............................................
..............................

..............................

Schema elettrico

2500 Vrms

AC/DC (NPN - PNP)

24 Vac/dc

20 pA

max 120 ps
max 8 s

C
E 1 {:I Com. X.0OUTyy

~ + I D X.OUTyy
\‘\l

~~ -
C,=10nF G
C,=2,5nF ——
Uscite rele
Y1 o I elo] 1] - L 1 (o
A g b D elo ] 1] = | o T
[0 0 F= D (0] 01 = o

o X.OUTyy

JlOnF
o/ -

330Q

_2,5nF

o Com. X.0UTyy

Esempio di collegamento

a & 2.0UTO01 (24 *
a | |23 Com. |23
: I
> ; | ) +
by S .
D. u]
s -
© o
© -
B n
o
Seores] _% """"" o ﬁ 2.0UTO01 |24 *
e s | [23 com. |23
e - |2 I
>§ @ nmove = -
= u}
= -
[a)] u]
I.rl) p—
[{e] a
© -
- n
18)
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0) Collegamento con ali- o 24 2.0UTO01 |24
mentazione in alternata o | [23] com. |23
I l l
- o ] ~J ~v
> o
x p—
o o
Lrl) —
© o
<It' p—
3 m
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Uscite analogiche

@ collegamento in modo

comune.

(D Utilizzare cavo scherma-

to.

Range di tensione (Minimo - @ VUOLO) «...evvvvviviniininiinnnnnnnen. -9.8+9.8V
Massimo scostamento dell’offset senza operare correzioni software .. +/- 5 mV
o] (T4 o] o1 PP 16 bit
(o] 1y 1< o {0 IO PP 2500 V
Corrente MasSIMA +..vevieiiiieiiiiiiiii i iei e eeiaenes

Variazione dell'uscita in funzione del carico .........c.c..ceeuueenn. 95 uV/pA

L’offset hardware puo essere corretto via software; in tal caso la tensione di offset viene som-
mata algebricamente alla tensione analogica impostata senza eccedere i +/- 10 V.
La deriva termica dell’uscita analogica & generalmente trascurabile nell’impiego dell’uscita

come set point di velocita dell’azionamento reazionato in spazio.

Per applicazioni particolarmente sensibili alla deriva termica si prega di contattare l’ufficio

commerciale della QEM.

| collegamenti delle uscite analogiche devono essere fatti utilizzando cavo schermato con calza

collegata a terra dal lato del Qmove C1-465.

Schema elettrico

R R
-F
) 3 C— | x.Anoy
T
] o
R=470Q
C =100 nF

Esempio di collegamento

Azionamento

1

2

""""""""""""""" o | [11] | 2.aN01 |11
L 7 a GA|13
1 & .

&1moe 01

Vo=

ZEE5835 3 2EEEEE 0]

EECE]

C1-465-Dxyy

GEKESEEMEI ST SHEE]
Ceeeed

ilov

1 polo caldo

2 polo freddo
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Porte di comunicazione seriale

OXT settaggio della veloci-
ta di comunicazione e del
protocollo e differenziato
per le porte seriali PROG ed
USER.

Il C1-465-Dx mette a disposizione 2 porte seriali (PROG, USER) per la comunicazione con dispo-
sitivi esterni. Generalmente le due porte sono accessibili tramite i protocolli di comunicazione
ASC2 e BIN1 (proprietari QEM).

Entrambe le porte possono comunque essere utilizzate per comunicare in protocollo modbus (sia in
ASCII che RTU) con altri dispositivi potendo gestire la comunicazione sia come master che risponden-
do come slave alle richieste di un master esterno. Per la gestione della comunicazione in modbus
utilizzare il device MODBUS (Vedi “Informazioni per la programmazione”).

Possono inoltre essere collegate a dispositivi esterni con protocolli di comunicazione di vario
genere (es. stampanti, bar-code reader, sensori intelligenti, PLC, HMI...) implementando il pro-
tocollo richiesto in linguaggio QCL e gestendo la comunicazione mediante il device SERCOM (Vedi
“Informazioni per la programmazione”).

Porta PROG (Standard elettrico disponibile: R$232)

E riservata generalmente al trasferimento e al debugging dell’applicativo utente tramite il col-
legamento con un PC all’ambiente di sviluppo QView (€ consigliabile utilizzare il protocollo
BIN1).

Per impostare la velocita di trasmissione della porta fare riferimento al capitolo “Settaggi,
procedure e segnalazioni”.

La porta PROG inoltre puo anche essere utilizzata per collegare un terminale aggiuntivo
(vedere il capitolo “Settaggi, procedure e segnalazioni”).

La porta PROG viene identificata dai device con il humero “0”.

Porta USER (Standard elettrici disponibili: RS422 o RS485)

E generalmente utilizzata per collegare il terminale di interfaccia operatore (HMI) in protocollo
ASC2 (gamma Tline) o BIN1 (gamma Qpanel).

Entrambi i protocolli hanno a disposizione delle librerie OCX per agevolare il collegamento del-
’apparecchiatura a PC in Ambiente Windows®.

Per impostare la velocita di trasmissione della porta, fare riferimento al capitolo “Settaggi,
procedure e segnalazioni”.

La porta USER viene identificata dai device con il numero “1”.

La porta USER puo essere fornite in standard elettrico RS422 o RS485 a seconda del codice di
ordinazione dell’apparecchiatura.

Collegamento porta PROG RS232 al PC di sviluppo e debug

® La lunghezza de! cavo  CONNESSIONE LATO QMOVE CONNESSIONE LATO PC
non puo essere superiore ai
15 mt (fare riferimento dal- 9 pln maschio 9 pln femmina
lo standard elettrico RS232).
@ Utilizzare cavo scherma- T s~ ]
to twistato specifico per tra- ra—
smissione dati. ! FAEAY

RX AR X |3

TX RX 2

5| GND : — GND
S =
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Collegamento porta USER RS422 al terminale HMI

© utilizzare cavoscherma-  CONNESSIONE LATO QMOVE CONNESSIONE LATO TERMINALE
to FWI.StatO spgcmco per tra-
smissione dati. 9 poli Femmina 15 poli Femmina
R1
S =

7] Rx 7Y TX |14

9 TX ; —e RX |15

6| RX - A TX

5| GND i GND

R2
C2 T

Ilcavo dicollegamento tra QMOVE e terminali (in configurazione RS 422) deve essere eseguito come
dafigura;ivaloridellacomponentistica (R1, C1, R2, C2) varianoinfunzione dellalunghezzadel cavo.

Lunghezza cavo > 15 m (max 100 m)

@ C1 & necessario solo se R1=120Q
Qmove ¢é collegato a termi- C1 =50 pF per metro di lunghezza del cavo
nali T-Line. R2=1200Q

C2 = capacita compresa tra 10 nF e 100 nF, di tipo Y1 o Y2 che supporti adeguati transitori
di tensione (250 Vac di lavoro e 500 V impulsivi)

Lunghezzacavo>25me<15m

R1=120Q
Cl=1nF
R2 =120 Q

C2 = & possibile ometterla.
Nota: omettendo C2 € comunque necessario collegare la calza del cavo schermato.

Lunghezzacavo<2.5m
R1 = é possibile ometterla
C1 = e possibile ometterla
R2=120Q
C2 = & possibile ometterla.
Nota: omettendo C2 € comunque necessario collegare la calza del cavo schermato.
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Collegamento porta USER RS485 in reti MODBUS

E’ possibile realizzare reti Modbus fino ad un massimo di 32 utenti complessi (1 master + 31
slaves) senza necessita di ripetere i segnali.

@ utilizzare cavo scherma- LINEA MODBUS RS485
to twistato specifico per tra-
smissione dati.

| A | B [GND]
S
120 Q
""""""""""" . CONNESSIONE LATO QMOVE
R j 9 pin femmina
. . rURE;
* —— B |6
GND |5
I I =

19
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Specifiche di collegamento generali

RS-422

2

N

1

RS-485

i

1

J J 100 Q 120 Q 120 Q
1 trasmettitore fino a 10 ricevitori Descrizione Fino a 32 trasmettitori/ricevitori

-7V da +7V

Massima tensione in modo comune

-7 da +12V

Impedenza d’ingressodel ricevitore

Carico minimo sul trasduttore

<150 mA da GND

Carico minimo sul trasduttore

<250 mAda -7 V/+12V

Velocita di trasmissione

9600 bd

19200 bd

38400 bd

57600 bd

Massima capacita del cavo

30 nF

15 nF

0,75 nF

0,5 nF

@ ATTENZIONE

Collegare sempre la resistenza di terminazione alla fine della linea di trasmissione.
Collegare il GND di tutti i dispositivi ad un unico conduttore per limitare le differene di tensione

in modo comne.

20
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COLLEGAMENT]I ELETTRICI

C1-465-DA

) o~ (2] < —_—— —_~—

© N
S P PR - S - o @g
<<<4<4P<4<44<48 <<<<48<<<<5 28 29
zzzz5zzzz5 zZzzz5zzzz5 Lo L
2eIol8resd 8588333853 N88:55
gn¥mla=-o “
FEEEYEEEETY EEEEYEEEETY SSQEESQEE
DDDDEDDDDE DDDDEDDDDE ZZZZZZZZ
550550000 § 0500500005 <<<IZ0CZ00
TELTTOTT T T O TEIELTTOTT T O Ommemmmmoamd
ONVINTMMNT-O O ONOVOINTMN—O O TOANT—OOCO®ONWOLN
NNANNNMNNNMNNNMNNYO O O O O O O O O O IN OO ON O ON 00 ©O 00 O ©
[ﬂﬂﬂﬂ.ﬂﬂlﬂﬂ1 [ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ] Iﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂl

R EREEEEE EEEEEERRRE EEREEREEEE
| | | I |

Uscite relé Uscite relé Uscite Ingr. cont. bidirez.PP
analogic.

Alimentazione

|[feeal Jaaeq) | || Settaggi livelli di
EEEEEEERE I funzionamento ingressi
di conteggio
(QIL
=l [ 24va Ingr. contegg. Uscite
@ 3060z bidirez. PP analogic.
Connettore maschio
PORTA USER - RS422 ] & — 4|5|6|7|8|9I1 11h2|13
RX 6 [©] 1 n.c. H
Rx7a§n.c. m DoDouoooooaoao
T 8 n.c. -
X 4 n.c. g TINONOOO ~NM
1ol 5 oNp 'D @ : Or-om
c 3 S oaoaN SN
onnettore femmina LS R
PORTA PROG - RS232 . oo olzZ
ne 92 3 e [ : ) EESEESSS
n.c. 8 3 J8 . A CE sSs oy
Rg Z 5 % e [+]5]¢] 1:|w§|1f_:|1Zhglwglzdnpj:jzglzgtfmhﬂ:j:gy % % %%
LY | n.c. il ccootocooo| || |[feccscoccccooooa G GG
ENC.TYFE ‘ { ¥ H I NN N N
Settaggio livelli di |IEEEEREEEE] |41|zll4]|44|45|4(v|47|4e|4°|5|7|5||1|53|54|55| =:|;| EE 51|s§|s=aa
funzionamento Feocdqgpece)||[[Frosscoerjoseonsss e =7
ingressi di conteggio
Ingressi digitali Ingressi digitali Ingr. analogici Ingressi digitali Uscite statiche
I I 1 2 || | I |
20 D e e e o Y 2 ) S X O KB E B I R E X E T
lnnunlluullllj lnnnnnnnuunnlnnnnnlj LllllllllllllJ “D_“,”“”“”D“”““”_“,”'“.“
OO (N < TIOONOOTOTTANMITINNONONO
ﬁﬁﬁﬁﬁ%ﬁ%? ;99333§$$3533§3333 l\oooooogoo FrrerrreeNANNNNNNNNNMM
O — N ™M X 1N O N 0 VOO =N MITNDOITNOOTO —N™M T ’:’Tﬁ:"f*ﬂ) DOFNMVU\\OI\OOOOFNMVII’\OI\%
FPLELLLLLS TRasaacanVacannRRY To5Io-s SEEEEREERETEEEREEER
SZZzZzzZzzzzz SZZzzZzzZzzzzZzzrzzzZzzzzzz SS-S8S N SZZZZzzzZzz533333333
EFFTITITITIIT EFTITTISISISSFISISIFISIISIY < I g CNNNNNNNNE It
= = = m M MmN = (@]
< < < N ~
i i i i
o o o o g
O
Legenda:

Com. = Comune uscite
PL. = Polarizzatore ingressi
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C1-465-DB

Legenda:

(Fase B)
(Fase A)
(Fase B)
(Fase A)

3.INZ02
B)90 3.CNTO02

|

94 GA
8193 3.ANO2

B192 3.ANO1
0l91

08289 3.CNTO2
B)88 3.INZO1
8287 3.CNTO1
B)86 3.CNTO1

B)85 0OV

|9¢|93|9ZI91I9ﬂ89|88|82|8ﬂ85|

Settaggi livelli di
funzionamento ingressi
di conteggio

Uscite Ingr. cont. bidirez. PP
analogic.
Alimentazione
Vac 1 [~ ] 2 L.--- Faaaa
Te\gi % ('P ERLEENEEE
@uem wiww gem it O o, Q

Terra @ <|,j

] L 24vac
[~ ]@® 5060 Hz

HEBEEAGEEE

ENC.TYPE

Connettore maschio P
PORTA USER - RS422 ] 2
RX 6 © 1 n.c. :
RX 7 a % n.c. <‘|j
% n.c.
¥§ g © 4 nc T g

— 5 GND :] 3
SRR

ROG - 3
e 9|03 G ]l
n.c. 8 I 4 n.c. J 13
nc 7|68 3 TX e
nc. 610 2 RX ‘

1 n.c

Settaggio livelli di

EEEEER

funzionamento
ingressi di conteggio

<

Ingressi conteggio Uscite
bidirez. PP analogic.

Ingressi digitali Uscite statiche

Ingr. analogici

| |
[15]e]7{sfoldriziy

EECEEETARETETEETTE

79]80] 81[s2| 83[84

00Doooo o oao

|

TINON®OOO~NM
-
—_—————

><ogs <0358 S
Oq_,q_,Nq_,q_,NZZ-I-
B8Z8R=EI3S

“;“;N“;“;NNNE

= N H

oo oo N

EE EE :

zz zZZzZ £

Lo LY S

NN NN v

Com. = Comune uscite

PL.

= Polarizzatore ingressi

o oo o

0 0 O0O0oDoooooooaoao

TIMONVOOT-TNMIINONDRNO — T
e rrecrerANANNNNNNNNNMM ~ b‘-’ o]
- = o N Q
oo F o9 N
8593388588583 38858 =<3 <3¢
racoccAaaAodTEEEEREREER el MM oA
SZ2222222523333333
ZNNNNNNNNSNNNNNNNN
N ~N
| .
a £
(9]
)

88

Aa
R
¥
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C1-465-DC

3 5 3 2
<<<<E<<<<§ <<<<§<<<<§
Eééégéééég 5533835558
ga sl S g 8588333853
EEEEYEEEE EEEEYEEEEY
222323¢£2222¢ 2222 ¢£22322¢
©000 500005 00005909090 +5
IO T O TEITTOTTT T O
ONVINTMAN~OO ONVINTMAN OO
NNNMNNMNNNNNNYO O O O O VOO OOLNn
[uuunuaunnil qunnnnnunul
|78|77|76|75|7z_t|73|72|71|7969 |6§|67I66|65I64_t|63|62|61|60|52I

Uscite relé Uscite relé

Alimentazione

Vac 1 1
aaaal |aaaa Lulnnunﬂll
Tera 2 @?  EELECETEEE]  ELLELEILRE]
vt O : Ingr. cont.  Uscite
@UEMecsees bidirez. PP analogic.
Terra @ <,|j ] M1 2
=@ 5060 Hz
(=] v s0vA 415161789041 1p1 241
Connettore maschio I I I I I I II I
PORTA USER - R$422 | g — T coooooooa
RX 6 |© 1 n.c. g &
RX 7 8 % n.c. N TINONWOWOO~ANM
X 8 nc. < I,: A
4 n.c. S C —_—————~—
™X 9 195 GND = 2355353583
3 gue>ge>Z%%
Connettore femmina DIl CPIEf NN
PORTA PROG - RS232 - s N~
n.c. 9 5 GND | N B 2e gege
n.c. 8 ‘; %(C- . . CACE 5& &5
Rg Z 5 2 RX 2] 5] 6] AEEEE FEEEEERREEREREEESD R N N
.C. ®) I
—— 1 n.c [ cocoodtoocooo| || [|[fececscocooccaan ccooo
ENC.TYPE | ¥ ¥ J H H { T _ﬁg
Settaggio livelli di |ﬂss sals':lzalﬂ}s 3\>|4c| |u|L2|4)|44|45|4¢|47|zn|4n|sn|s||51|53|54|sslsqs;lss Cl
funzionamento || u [Foooooboo-poooooas
ingressi di conteggio
Ingressi digitali Ingressi digitali Ingressi digitali Uscite statiche

I | L 2 | I |
DEEERECEC Nz R e N e T EE LU E R A A EE D E R A TE D

llllllllllllﬂllllj lIIIIIIIHIIIIIHIIIIJLEA;AE/DDDDDDDDDDDDEA;Aﬂ
N TINDON®O O TUANINOR0RO N MmN O INONWOOOT-NMTINON O
Mmmemmmmnm < TYIYTTTITTITTOwwwwnwnwinn ILERITOn N NIASRNII_[A
583833885838 TN ILOIERZRNNRNY - TnON OO -aNmMYINON®
S£zzz=zzz=z SZZZZ2Z2Z2Z22022222222 SZZZZZZZ2533333333
I U O TEITTLTILTITTESISTSISISISLISLY & FCCOOC0O0Q0
< = < ~ ~
o o a o €
S
o

Legenda:
Com. = Comune uscite
PL. = Polarizzatore ingressi
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C1-465-DD

Legenda:

Alimentazione

Vac 1 1
Terra 2 N (G)
Vac 3 i

Terra @

Connettore maschio
PORTA USER - RS422

©] 1 n.c.
& g 2 n.c.
8 @ 3N
™X 9 ©|5 GND

Connettore femmin

a
PORTA PROG - RS232

©| 5 GND
4 n.c.
3 TX
2 RX

n.c. 9
n.c. 8
n.c. 7
n.c. 6

1 n.c.

Settaggio livelli di
funzionamento
ingressi di conteggio

Com. = Comune uscite
= Polarizzatore ingressi

PL.

0l

Ingr. cont. bidirez. PP analogic.

@1 Muses O

[=] 1t 24vac
[~]@® 5060 Hz
[=] ¢ 30vA

| ]

4 Ve 3snd

1yod ¥asn

3
o r il
Q
] 3 L - =
L |3 . ACE
ENC.
mveE - [SsTeTrTsTofoffiaps] EERECEEREEERER EEEDR
I 1

[Fooogaonna

L]

[Focoooaa

3
oooooooooao

Uscite

Ingressi digitali

Uscite statiche
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RECECERAZEZERNEEL)

[ O e R A s B

TINONOONO~ANM <+ ON
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BRZBEZ3S SZZZ
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2.0UTO01

2.0UT02 25
2.0UT03 26
2.0UT04 27
2.0UTO05 28
2.0UT06 29
2.0UT07 30
2.0UT08 31

Com. 2.0UT01+08 23

24
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C1-465-DE

N.A.

zZZzZzzZz5Z
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75 4.0UT13 (
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70 4.0UTO09 (N.A.)
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Uscite relé Uscite rele Uscite Ingr. cont. bidirez.
analogic. PP
Alimentazione
Vac 1 S ot s
-] ettaggi livelli di
Te\ge(a: % E @ ooooxSoonol funzionamento ingressi
1 EEREEEEERE di conteggio
(I ) Ingr. cont.  Uscite
Terra bidirez. PP  analogic.
@ ] é 24 Vac
J N @) 5060 Hz
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PORTA USER - RS422 I 3 — T et oo o oo aa
RX 6 [©| 1 n.c ¢ LAWAJ
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n.c. 8 4 n.c ﬂ g FoTAcCE Ee EE
n.c. 7 3 X | e - 56 GG
n.c. 6 2 RX LG FIEI B |y B E T EE | BEIRE EE T 3EERERETES S| NN NN
R KCARFINP || —
M'TWHD:“_DMSDH \HD: DDDDDDDDDD T oo |
Settaggi livelli di |EEEEREEED |41|zz|:3|44|45|4o|47|4n|4u|so|51|5:|53|54|ss|5.o|57|55| Cl
funzionamento Fecelpocs) |[[Frorcescoprocncss]
ingressi di conteggio

Ingressi digitali Ingressi digitali

Uscite statiche

|32|33|34|35|36|37|38|39|40

| . » |
(41|42 43]a4fas 46| 47]48]acl50]5152]53| 5455|5575

| Il |
[1415]1 e 7)1 81 92 ofz 122 3p 425]26| 2 72829B 0 3 1)

lllllﬂllllllﬂllllJ lllllnlllllllnnllullllnlunllj D oo oopooooooocsoogoao
NMTINON®O O ~TNMTINORNOOOT-NMTINDON® TINONOOOT~NMITINONOORNO
Mmmeanammnmnmmnmm T TTTITTTTTT NN LWOIODLWLDLDLNLNLN ~FrrrrrreerNANNNNNNNNNMM
o ™M < 10 o e = NMTLNONC®—NM I LOOMN
8583388538 TSI ERTRSINRY 8353383 88588353338858
rTAAAAAA A L~ W = W« W o W« WY« WY o Y o W DY o WY WY WY o MY« W Y Y o taoooocoocodtEEFEEFEEEREEREERE
SZzZzzzzzzz SzzzzzzzzhzzzzzzzZ SZZZZZZZZSSSSSSSSS
D._'_'_'_'_'_'_'_' o . . . . . . . N . . . . . . . . CL"""”'—..,..‘..
SYIIIIILS Zvvvvvvvvzvvvvvvvv ZNNNNNNNNBNNNNNNNN
= ¥ = = ~
— — - .
= o o o I
<]
O
Legenda:
Com. = Comune uscite
PL. = Polarizzatore ingressi
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C1-465-DF

(Fase B)
(Fase B)

3.INZ02
B) 90 3.CNTO2

|

94 GA
&) 93 3.ANO2

B) 92 3.ANO1
B} 89 3.CNTO2 (Fase A)

a) 91

o) 88 3.INZO1

m) 87 3.CNTO1

e) 86 3.CNTO1 (Fase A)
o) 85 0OV

|94|93I92|91|99|89|88|82|82|85|
Settaggi livelli di

Ll | funzionamento ingressi
Uscite  Ingr. cont. bidir. di conteggio
analogic.

Alimentazione

Vac 1 = I
Terra 2 @ wiaaa] faaq |
Vac 3 N TR
@QItMussn: O : % %,
Terra D
® $ ] o S
Connettore maschio v
PORTA USER - RS422 a
RX 6 (O 1 n.c. ] 8
RX 7 % n.c. L -
e n.c.
il 5 @umvec _
'©| 5 GND g
3
Connettore femmina 3
PORTA PROG - RS232
nc 9[O] 3 GND - .
n.c. v . .
ne 9l 3 T FoacE
n.c. 6 o % RX Lelslel7 s ooty ZEEEEESR EDE Bof: 1
| © | n.c. ‘
B [ e | e — oo o- T ]
Settaggi livelli di Cl
funzionamento
ingressi di conteggio
Ingr. cont. Uscite
bidirez. PP analogic. Ingressi digitali Uscite statiche

| I |
4]5]6]7[8] oot 1ji2]13 CECLEEXAEZEZEREEE N

pgpopoooopooa 0000 O0DO0OO0ODooaooooaoooaoano

£

5
6
7
8
9
10
12
15
17
.INPO4 18
24

11

ov 4

2.CNTO1 (Fase A)

2.INZO1
2.CNTO2 (Fase A)
2.INZ02
2.ANO1
2.ANO2
Com. 2.AN01:02 13
PL. 2.INPO1:08 14
2
2
2
2
2.INPO5 19
2.INPO6 20
2.INPO7 21
2.INPOS 22
Com. 2.0UT01:08 23
2.0UT01
2.0UT02 25
2.0UTO03 26
2.0UT04 27
2.0UT05 28
2.0UT06 29
2.0UT07 30
2.0UT08 31

2.CNTO1 (Fase B)
2.CNTO2 (Fase B)

Legenda:
Com. = Comune uscite
PL. = Polarizzatore ingressi
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C1

-465-DG

Alimentazione

Vac 1
Terra 2
Vac 3

[~ ]2
1=

© ~ « po —~— o~
PR R T AAA‘A?,-:A,-:A? ng o<
<<<<2<4<<<S <<<<8<<<<S Ly 9y
zzzzE5zzzz§E zzzzgzzzzg E€ £8
ontmONn—oa O oV O o= NN _ = —
—— o v O < [oNoNeNo] [eoNoNoNe] o~ -~
FEEEYEEREETY FEEEYEEFEETY NSRS eR
22222222 ¢ 2222 £2222 ¢ el
eeoosCeeeCs eeooseeeCs <<<Z0GZGG
TITTOTTTTO TITTOITTTU Ommemmeameamd
00 N O N o ONVINDTMAN OO
RRERRRRKRS © 0 O O O OO OO In SRS e8 Sy
[Iﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ1 [ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ] Iﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂl
|78|77|76|75|74I73|72|71I7969 |68|67I6§|65|64_t|63|62|61|6ﬂS9| |9i4-|93|92|91I99|89|88|82|86|85I

Uscite relé Uscite relé Uscite Ingr. cont. bidirez.
analogic. PP

Llllﬂl_llﬂﬂ! L
[fefeo el e ]

i

Settaggi livelli di
funzionamento ingressi
di conteggio

@uemwmnrm O Ingr. cont. Uscite
bidirez. PP  analogic.
Terra @ U 24 Vac
[~]@ 5060 Hz
30 VA
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Be|©] 1 n.c g 3 LA]WJ
ncA§a§ hc. <‘; ’ TnonwoorNm
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B [fpevw-es =] [geocrooooocoose I
Settaggi livelli di EEEEEEEns INOEE D ERGE S0 AREE G GEl ZEREED
funzionamento [Feed pooo] |[[Feomosoosl |osooonons a9
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Ingr. analogici
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Legenda:
Com. = Comune uscite
PL. = Polarizzatore ingressi
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C1-465-DH

3.CNTO1 (Fase A)

3.CNTO2 (Fase A)
o) 85 0OV

3.CNTO2 (Fase B)
3.INZ01

3.INZ02

94 GA
&) 93 3.ANO2

e) 92 3.ANO1
&) 87 3.CNTO1 (Fase B)

[

o) 91
m) 90
e) 89
o) 88
o) 86

94]93]92|91f90[89]38| 87486 85 Settaggi livelli di .
funzionamento ingressi
| I | di conteggio

Uscite Ingr. cont. bidirez.
analogic.

Alimentazione

Vac 1 l LIHII IIHIII
Te\;;e(a: % @ 2 ) ) 2 Z'
@I]Em www gem it O ; o% o%’ q,% Q,%
Terra
@ <I|: ! ¥
w| 1 30VA
Connettore maschio
PORTA USER - RS485 I %
f©] 1 n.c. g @
/'ig 2 n.c. -
7ol s5 GND :
Connettore femmina 3
PORTA PROG - RS232 3
nc. 9 [©] 5 GND 8 - -
n.c. 8 |[:3] 4 n.c 3 g F TACE
nc 7 | 3 TX 3. C
n.c‘ 6 212 RX e |4fs[e]7]s]odfzff EEEEEETRAFEXEREET RM)|
T e | [ — ]
Settaggi livelli di EEERER
funzionamento oo o
ingressi di conteggio
Uscite o . . .
Ingr. cont. bidirez. PP analogic.  Ingressi digitali Uscite statiche Ingr. analogici

| I | I |
NERERETEEE EREEET EERE X2 EZETEIE DX R R
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o oN oo uNZZ TAAAAAAAA FTHEFRFRFRFEERRFRE e PN
gaZaszZ<I< SZZZZZZZZ533333333 22 £238
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Ll ENNNNNNNNE T GOSN e memd
5SS S8 ~ C

EE EE ~ ~
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Legenda:
Com. = Comune uscite
PL. = Polarizzatore ingressi
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C1-465-DlI

4.0UT10

) 77 4.0UT15 (
B) 76 4.0UT14

o) 75 4.0UT13 (
m) 74 Com. 4.0
o) 73 4.0UT12 (
m) 72 4.0UT11 (

B) 70 4.0UT09 (

m) 71

=) 78  4.0UT16 (

| 8) 69 Com. 4.0

Alimentazione
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8
7
6
5 (
0
4

4.0UT02 (

68 4.0UTO
B) 67 4.0UTO
B) 66 4.0UTO
B) 65 4.0UTO

o) 64 Com. 4.

B) 63 4.0UTO
B) 62 4.0UT03

61
B) 60 4.0UTO1 (

B) 59 Com. 4.0U

1

I6§|67I66l65|6:3|63|62|61|6352I

Uscite relé

Uscite relé

Vac 1
Terra 2
Vac 3

| Be—

Terra @ <,|?

aaaa aaaa
| EEEFREE

(i R O

@I]Bm www gem it

[=] 2 24vac
[S|@ 5060 Hz
] v 30vA

Connettore maschio
PORTA USER - RS485 %
B 6 @ 1 n.c g N
A7 8 2 n.c ™
n.c. 8 3 n.c
n.c. 9 4 n.c |:> &
L ©] 5 GND :
g
Connettore femmina -
ORTA PROG - RS232
n.c. 9 [©®] 5 GND
n.c. 8 4 n.c. ﬂ
n.c. 7 3 TX ‘
n.c. 6 © 2 RX
L2717 1 n.c.

Settaggi livelli di
funzionamento
ingressi di conteggio
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Fresccrcoprosoncs
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Ingressi digitali

Ingressi digitali
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(e —————
B3<os<m®s858d
vooNovuOoNZZ
FERFERE
S A
55 88
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F 1
. ACE G GG
AERER [ ZEEEEETRREREDEEE DT NN N

Uscite statiche
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| 1 2 || I |
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Legenda:

Com. = Comune uscite

PL. = Polarizzatore ingressi
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C1-465-DL

Legenda:

Alimentazione

Vac 1
Terra 2
Vac 3

B <—
e ® < |l

Connettore maschio
PORTA USER - RS485
B 6 f©]1 n.c.
A7 2 n.c.
n.c. 8 ﬁ 3 n.c.
n.c. 9 4 n.c.
L©® 15 GND
Connettore femmina
PORTA PROG - RS232
nc. 9@ 3 g"‘éD
ne 7 i 3 X
n.c. 6 l®@ 1 ne.
Settaggi livelli di
funzionamento

ingressi di conteggio

Com. = Comune uscite

PL.

= Polarizzatore ingressi

O

A

@M o

[=] v 24vac
[~1@® 5060 Hz

4 Ve 3snd

130d ¥3sn

o 140d 90¥d
A

DHAHEETREE
z

ZEHU[DL uuuuu -

[Fosoganao

Uscite

bidirez. PP analogic. Ingressi digitali

Ingr. conteg.

Uscite statiche

4]5]6]7]8] 9}

12§13

| I |
[14]15}1 1 7} 8|1 9]2082 1p 2|2 3R 425262 728] 29 0] 3 1]
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TN ONOOO —NM TNMONOO O~ N
- e N NN

>~ < ™ D O N 0

B<ns<n859 0 858338858

voNooNZZ TAoACAAAAAA

BARAZNRZIT “ZZZZZZZZ

CE- OO dN oO========

AN N SNNNNNNNN

ss 88 ~

EE EE ~

Zz Z ZzZ Z —

oL Lo o

NN NN

Com. 2.0UT01+08 23

24

2.0UTO01
2.0UT02 25

f N = IO o T A o Y Y Y = Y = Y = Y o Y = Y

2.0UTO03 26

2.0UT04 27

2.0UTO05 28

2.0UTO06 29

2.0UT07 30

o o oo

2.0UT08 31
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C1-465
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|9l4:|93|92|91|9989|8§|82182|85|

Uscite rele

Alimentazione

Uscite rele

analogic.

Uscite

Ingr. cont.bidirez.
PP

Vac 1 = Settaggi livelli di
Terra 2 (.'3 [[feced Jaaee] | [[eaaal Jawaq] | [ funzionamento
Vac 3 1 IRERERARE [ D E R I ingressi di conteggio
QIeMussr: O 9 9 Ingr. cont. Uscite
Terra o bidirez. PP analogic.
@ ] é 24 Vac
J @ 5060 Hz
Connettore maschio L 4]5]e]7f8]of1of12f13
PORTA USER - RS485 2 —
| " 0O 00O oooaoaoag
B 6 © ; n.c. o 3
A7 n.c. = m TINONOOO T~ ANM
ne. 8 E 3 nc @umuve C] ecCam
n.c. 9 4 n.c. ID 5 (= S e — e <
L©] 5 GND 3 S<ono<noooU
3 982 895%%
Connettore femmina 0 T ©= ©c= = ¢
PORTA PROG - RS232 = r'-'?—('-':-N o
nc. 9[@] 5 GND - - SS ©S9
n.c. 8|(z3 4 n.c. L . o EE EE
nc 73] 3 TX . ACE Y
n.c. 6 ©' % RX BEEEE PEREEEERAEEEE R E R NN N~
— n.c. T
Footbor ]| [Fperroveorevs =l
ENC.TYFE "
Settaggi livelli di |EEEEEEEEER| |4w|4:|43|44|45|41,|47|Ls|49|5o|51|sz|53|54|55|'5.§|s_7|;| C‘
funzionamento [----_---Ju[---------,—,:-------]

ingressi di conteggio

Ingressi digitali

Ingressi digitali

Ingressi digitali

Uscite statiche
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| 1 L | ll I
|41l42l43]adfas 46| a7l 48las|sofs 1ls2l53 545l sef 58| LSl e lrefiopoR PR 3paRo g2 82503 )

lﬂlﬂﬂlﬂﬂﬂﬂj

llﬂﬂlllllﬂlﬂlﬂﬂﬂﬂﬂlj

000 OoooDoooooao oo

NMITINONOOO ~NMITNDONOONTO~NMTLINON TINONOAAPOT~TANMITINONONO
MmMmmmnmmmmnnn T T TTTTTTOWOILOLLOLOLLLWLOLLNDLN FrerrerererANANNNNNNNNNMmM
o~ o L0 O N 0 — — — — "
8583838858 CFT2-NTLOINTOoNNN B85833885885833583858
‘taooaaaaa I = W = W« W o W' WY W W o W D' ' WY WY W Y o Y o MY WY -aoooooodrfEEEEEEREEE
SZZZzZzzZzZ RZZZZZZZZNZZZZZZZZ SZZZZZZZZ522222222
TITTITIFTY B T I T I T I IEIITITITITT BN NNEQCCCOOO0
z Zﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ'zﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ'ﬂ' =z SNNNNNANNAN
< < < S N
) - = X i
- - — — .
o o o o €
o
o
Legenda:
Com. = Comune uscite
PL. = Polarizzatore ingressi
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C1-465-DN

(Fase B)
(Fase A)
(Fase B)
(Fase A)

94 GA
3.ANO2
s} 92 3.ANO1
3.INZ02

91
s) 90 3.CNTO2

[
o
e) 89 3.CNTO2
o) 88 3.INZO1
) 87 3.CNTO1
o) 86 3.CNTO1

s) 93
e} 85 OV

Settaggi livelli di
funzionamento
ingressi di conteggio

i

pesfoz]o[eofsoecerfsefes]  evervee
T T

|9?|93| 9E|91I9ﬂ89| 8§| 82'86'85'

Uscite Ingr. cont. bidirez.
analogic.

Alimentazione

Vac 1 !
Terra 2 ;ﬂ N(C)
l

Terra @ <|,?

Vac 3
Connettore maschio
PORTA USER - RS485

@uem www.gem O

24 Vac
[S|@® 5060 Hz
T 30VA

4 ve Isnd

5o [ O]1 ne :

A7 €. =
n.c. 8 g 3 n.c <|,? @u'muve E] —
n.c. 9 Q‘; gl\?D |D

1¥0d ¥3sn

Connettore femmina
PORTA PROG - RS232

nc. 97©]5 GND i 0

n.c. 8 4 n.c. E - 2

nc 7 3 TX . ACE

n.c. 6 2 RX 4|5|o|7 5|9|1g11|1z|13 ZEE sfeofz e EEERR
1©] 1 nec. ; —— ‘

ENC.TYFE ¥

Settaggi livelli di
funzionamento
ingressi di conteggio

Ingr. cont. v

bidirez. PP Usc. analog.

4|5]e]7]8]ofiof11jiz}

0 00 000 oo0oo0ao

Ingressi digitali Uscite statiche
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Legenda:
Com. = Comune uscite
PL. = Polarizzatore ingressi
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SPECIFICHE MECCANICHE

Dimensioni C1-465-Dx

Le misure sotto indicate sono valide per tutte le versioni C1-465-Dx escluse le versioni C1-465-
DD e C1-465-DL.

® Le dimensioni sono

2490
espresse in “mm”.
218
| [(eacaaaacaa | [(aaaaaaaaa ] FHHEE
9| 68 67| c6f 65 64| e3f62| ¢1f o) |ea|v3 o2} v'l;l-vlsvlss B?IBLISS ENC.TYFE 26

@QIeMN.wes O

£ Sl 24av 4
§@ 50:60 Hz
[~]1 30vA

86 g
L @j @ ﬂmUVQIF] - 210
86

5
17
32
1 |
80 90
2 T I 1 ]
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® Le dimensioni sono
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Dimensioni C1-465-DD e C1-465-DL

@Le dimensioni sono
espresse in “mm”.

@Le dimensioni sono
espresse in “mm”.

® Le dimensioni sono
espresse in “mm”.
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SETTAGGI, PROCEDURE E SEGNALAZIONI

Settaggio dip-switch

Il C1-465-Dx dispone di 8 dip-switch che ne configurano il funzionamento. La loro localizzazione
e numerazione € indicata in figura:

Switch 1 e 2: selezione della velocita di trasmissione PORTA PROG.

SWITCH 1 | SWITCH 2 | BAUD-RATE
OFF OFF 38400
ON OFF 19200
OFF ON /
ON ON 57600

Switch 3 e 4: selezione della velocita di trasmissione PORTA USER.

SWITCH 3 | SWITCH 4 | BAUD-RATE
OFF OFF 38400
ON OFF 19200
OFF ON /
ON ON 57600
Switch 5: selezione protocollo PORTA PROG (se non utilizzata da un device)
Switch 5 PROG Protocol
OFF Proocollo seriale ASC2
ON Protocollo seriale BIN1
Switch 6: selezione funzione PORTA PROG
Switch 6 Prog function
OFF Sviluppo e debug applicativo
ON Collegamento ad un terminale di interfaccia operatore oppure utilizzato da un device

che gestisce il collegamento seriale (MODBUS o SERCOM)

Switch 7: selezione del protocollo PORTA USER (se non utilizzato da un device)
Switch 7 USER Protocol
OFF Protocollo seriale ASC2
ON Protocollo seriale BIN1

Switch 8: non utilizzato.
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Segnalazioni dei LED CPU

Il C1-465-Dx e in grado di segnalare lo stato della CPU interna tramite una serie di led; a seguire
vengono riportate le indicazioni per U'interpretazione delle segnalazioni.

halt”.

Pow

Run

Stop

Err.

Segnala che lo strumento € acceso.

Se acceso segnala che lo strumento € in stato di RUN.
Se lampeggia segnala che lo strumento € in stato di READY.

Segnala che lo strumento € in stato di STOP

Segnala che é intervenuto un errore. Il numero di lampeggi consecutivi con

intervallo di 1 secondo indica il tipo di errore intervenuto:

Halt

Func

Boot

Batt

1 lampeggio = Bus Error: indica che il bus non e’ configurato come descritto

nell’applicativo.

2 lampeggi = CheckSum Error: indica che i dati interni della scheda sono stati

alterati. Per riavviare la scheda eseguire la “Proce-
dura di ripristino applicativo” o la “Procedura di
restore applicativo”.

3 lampeggi = Index Out of Bound: [’indice di un array ha tentato di accedere ad un

elemento non esistente.

4 lampeggi = Program Over Range: l’indice di selezione programma all’interno del
DATAGROUP ha tentato di accedere ad un pro-
gramma non esistente.

5 lampeggi = Step Over Range: ’indice di selezione del passo all’interno del
DATAGROUP ha tentato di accedere ad un passo
non esistente.

6 lampeggi = Division By Zero: il denominatore di una operazione di divisione ha

valore zero.

7 lampeggi = Syntax Error: il linguaggio dell’applicativo ha incontrato un’istruzio-

ne non valida.

8 lampeggi = WatchDog Error: una scheda intelligente su bus non funziona corret-

tamente.

9 lampeggi = Stack Error: il linguaggio ha incontrato una istruzione di salto a

sub-routine non consentita.

La CPU gestisce le situazioni anomale che possono verificarsi e che potrebbero
portare a malfunzionamenti del sistema. Tali situazioni vengono intercettate dal
firmware il quale attiva questo led ed interrompe ogni attivita. Le schede presenti
sul bus vengono disabilitate. Alla ri-accensione del sistema, la scheda lavora normal-
mente, ed il led rimane lampeggiante fino alla procedura di “Reset segnalazione

Questo led indica che la CPU € in un particolare stato di attesa esecuzione funzione
(vedere "Uso dei tasti” per maggiori informazioni)

Questo led se acceso indica che all’accensione non € stata rilevata la presenza del
sistema operativo necessario per il funzionamento della scheda.

Questo led indica che la batteria tampone interna € da sostituire. La scheda funzio-
na comunque. Attenzione perché al completo esaurimento della batteria la CPU non
e piu in grado di mantenere i dati memorizzati e all’accensione compare lo stato
*CheckSum Error”.
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Procedura di sostituzione batteria

Uso dei tasti

Caratteristiche batteria

Tipo: Litio 3,6 V (non ricaricabile)
Formato: 1/2 AA
Funzione: Mantiene alimentata la memoria RAM in modo che

rimangano inalterati allo spegnimento tutti i dati
significativi dell’applicativo.

Verifica stato led: Ad ogni accensione viene verificato lo stato di carica.

(lampeggio) sostituire rapidamente la batteria
(i dati contenuti in memoria sono ancora validi).

(fisso) batteria completamente scarica
(i dati memorizzati nella RAM potrebbero non essere validi).

Procedura di sostituzione

Prima di procedere alla sostituzione batteria si consiglia di:verificare che la nuova batteria sia:
- carica (utilizzare uno strumento di misura adeguato);
- compatibile con la batteria presente.

Per maggior sicurezza e salvaguardia dei dati, eseguire una copia dei dati presenti in RAM con la
procedura di Project > Backup oppure con la procedura Project > Savedata da Qview 5.
La sostituzione della batteria puo avvenire anche con ’apparecciatura alimentata.

Togliere il coperchio del porta batteria.

Sostituire la batteria assicurandosi di rispettare le polarita segnalate nel porta batteria (esegui-
re questa operazione entro 15 sec se ’apparecchiatura non € alimentata).

Rimettere il coperchio del porta batteria.

Spegnere e riaccendere |’apparecchiatura.

Se la procedura € stata eseguita correttamente il led BATT rimane spento.

Se dopo la sostituzione della batteria il led BATT rimane acceso o lampeggia si consiglia di
contattare il proprio fornitore.

In caso in cui il led BATT si spegne, ma il led ERR lampeggiasse per indicare Error Checksum, si
devono ripristinare i dati salvati tramite la procedura di Project > Restore oppure Project >
Recalldata da Qview 5.

Se e stato eseguito un Project > Backup € possibile eseguire il Restore anche senza bisogno di
un PC.

C1-465-Dx dispone di tre tasti, ciascuno dei quali esegue le funzioni descritte di seguito. | tasti
devono essere utilizzati unicamente come descritto nella procedura, solamente in caso di ne-
cessita e comunque mai durante il normale funzionamento della macchina.

) Func Permette di selezionare le procedure e le selezioni disponibili nel caso non ci
sia la disponibilita di un terminale operatore o di un PC.

Boot Permette di confermare la procedura o la selezione raggiunta con il tasto
FUNC. Ulteriori funzionamenti ad uso interno QEM.

[ Reset Reset CPU. Il sistema viene fatto ripartire ripristinando le condizioni iniziali
(come dopo una accensione).
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Stati della CPU

Il sistema operativo ha 4 stati di funzionamento RESET, READY, STOP, RUN. Il seguente diagram-
ma illustra schematicamente quali sono gli eventi che determinano la transizione da uno stato

all’altro.
Download
applicativo
RESET /) «---------> | READY
ese
A
A . s A
1 ~ e |
Reset \/;( ',? ' Restart
1 . ~ !
L. 8 ,
i LSS \:s‘?f :
‘/,’ngb AN

Le indicazioni Run, Reset, Stop e Restart rappresentano dei comandi seriali che vengono normal-
mente inviati dall’ambiente di sviluppo. Download applicativo rappresenta la procedura che
permette di trasferire ’applicativo utente alla CPU.

Reset
O Il sistema operativo in  Questo stato viene segnalato dall’accensione del led POW e dallo spegnimento del led RUN; &
questo stato processa sola- 5 sat0 dalla mancanza dell’applicativo in memoria.
mente le richieste seriali
sulla porta PROG Le condizioni che possono portare la CPU in stato di Reset possono essere:
o All’accensione manca ’applicativo in memoria
o All’accensione si verifica un errore nel calcolo checksum (in questo caso il led ERROR
lampeggia)
o Comando seriale di RESET
» Evento eccezionale (in questo caso il led HALT lampeggia)
Da uno stato di RESET é possibile passare solamente ad uno stato di READY eseguendo una
delle operazioni in elenco.
o Comando RESTORE applicativo (da seriale o con procedura tasto FUNC).
» Download applicativo.
» Esecuzione procedura di ripristino applicativo con tasto FUNC.

Ready

Viene segnalato dall’accensione del led POW e dal led RUN che lampeggia.

La scheda al suo interno ha un applicativo valido ed é in attesa di eseguirlo.
Le condizioni che possono portare la CPU in stato di Ready possono essere:
o Comando RESTORE applicativo da seriale o con procedura tasto FUNC.

» Download applicativo.

Da questa condizione si puo passare agli stati di RUN o RESET.

RUN

Viene segnalato dall’accensione dei led POW e RUN.

La scheda sta eseguendo |’applicativo.

Le condizioni che possono portare la CPU in stato di Run possono essere:
o All’accensione vi € un applicativo in memoria.

o Comando RUN seriale.

Da questa condizione si puo passare a tutti gli altri stati della CPU.
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@O I sistema operativo in
questo stato interpreta le ri-
chieste seriali sulla porta
PROG mentre attende listru-
zione di avanzamento passo.

STOP

Viene segnalato dall’accensione dei led POW e STOP e dallo spegnimento del led RUN.
La scheda ha arrestato l’esecuzione dell’applicativo.
Le condizioni che possono portare la CPU in stato di Stop possono essere:
« Invio del comando seriale STOP.

« Invio del comando seriale STEP.

« Invio del comando seriale STEP-OVER.
» Nell’interpretazione del codice applicativo viene incontrato un breakpoint.
Da questa condizione si puo passare a tutti gli altri stati CPU.

Tabella riassuntiva stati CPU

La seguente tabella riassume tutte le situazioni di stato della CPU, del BUS, delle schede e le

segnalazioni dei led.

Situazione

Nessun applicativo
Termine download
Comando RUN
Comando STOP
Comando RESTART
Comando RESET
Errore Config. BUS
Watchdog scheda
Watchdog task
Errore checksum
Fatal Error

CPU
RESET
READY
RUN
STOP
READY
RESET
READY
READY
RUN
RESET
RESET

Schede int.
OFF
OFF>TEST>RUN
RUN

RUN
OFF>TEST>RUN
>OFF

OFF

OFF

NO CHANGE
OFF

OFF

BUS
RESET
RESET>ON
OK

OK
RESET>ON
>RESET
RESET
>RESET
NO CHANGE
RESET
RESET

Segnalazioni Leds

POW on, STOP e RUN off
POW on , RUN lamp.
POW e RUN on

POW e STOP on, RUN off
POW on , RUN lamp.
POW on , STOP e RUN off
POW on, ERR 1 lamp.
POW on, ERR 8 lamp.
NO CHANGE

POW on, ERR 2 lamp.
HALT on
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Backup e Restore

L’applicativo Qview che l’utente trasferisce nella CPU é costituito da informazioni non mutabili
ed informazioni mutabili.

Informazioni non mutabili

Sono le informazioni dell’applicativo che non subiscono variazioni, quali codice istruzioni QCL,
simboli utilizzati nel progetto, titolo applicativo, ...

Questi dati sono memorizzati in flash memory.

Informazioni mutabili

Sono le informazioni costruite durante il download, quali aree dati per variabili, aree dati per
devices interni, contenuto datagroup e dati il cui valore viene modificato durante il funziona-
mento (tutti i dati applicativo).

Questi dati sono memorizzati in memoria RAM tamponata.

Backup
Il backup € un comando che consente di creare una copia di sicurezza di tutti i dati mutabili,
registrandola all’interno della flash-memory. L'utilita di questa operazione deve essere vista
nella possibilita di ripristinare tutta la parametrizzazione esistente in un determinato momento.
Poiché i valori vengono copiati in flash-memory, esiste la massima sicurezza nel dispositivo di
memorizzazione.
Condizioni che permettono |’esecuzione del comando di backup:

- CPU in stato di READY.

- Applicazione che non utilizzi ram per un valore superiore al limite di backup (vedi capi-

tolo "Specifiche elettriche”).

Restore
Il comando restore consente di ripristinare tutti i valori dell’applicativo con quelli presenti al
momento del backup.
Il contenuto del backup viene cancellato durante la procedura di download solo se l’applicativo
ha “configuration checksum” o *“symbol checksum” diversi.
Condizioni che permettono |’esecuzione del comando di backup:

- Deve essere stato fatto precedentemente un backup.

- CPU in stato di READY o ERROR.
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Procedura di ripristino applicativo

La procedura di ripristino applicativo deve essere eseguita percorrendo correttamente la seguente
sequenza di operazioni.

(D Successivamente all’ese-
cuzione della procedura di ri-
pristino applicativo, tutti i
dati devono essere control-

lati e ri-confermati.

Func
Func
Func
Func
Pow
Run

Stop
Err

Boot

Run
Stop

Spegnere la scheda.

Premere il pulsante e riaccendere la scheda tenendo tale pulsante premuto.
Dopo la scansione, si attiva il led per segnalare le funzioni di sistema.
Rilasciare il tasto.

Premere impulsivamente il pulsante fino alla seguente segnalazione:

= acceso.

= spento.

= spento.

= spento.

Premere per 3 secondi il pulsante per confermare.

In alternativa, per uscire dalla procedura senza apportare modifiche, preme-

re ripetutamente il tasto FUNC finché i leds POW, RUN e STOP siano tutti spen
ti; premere per 3 secondi il pulsane BOOT per uscire.

Se l’operazione viene eseguita correttamente i leds POW, RUN e STOP
lampeggiano per 3 secondi e la scheda riprende il normale funzionamento.
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Procedura di restore dati

La procedura di restore applicativo deve essere eseguita percorrendo correttamente la seguente
sequenza di operazioni; per le condizioni necessarie all’esecuzione del restore applicativo fare
riferimento al paragrafo “Restore”.

(D Questa procedura per-
mette di ripristinare i dati
dell’applicativo con i valori
presenti nella scheda al mo-
mento del comando di
backup. Vedere la descrizio-
ne del backup per tutte le
altre informazioni.

Func
Func
Func
Func
Pow
Run

Stop
Err

Boot

Pow
Run
Stop

Spegnere la scheda

Premere il pulsante e riaccendere la scheda tenendo tale pulsante premuto.
Dopo la scansione, si attiva il led per segnalare le funzioni di sistema.
Rilasciare il tasto.

Premere impulsivamente il pulsante fino alla seguente segnalazione:

= spento.

= acceso.

= spento.
= spento.

Premere per 3 secondi il pulsante per confermare.
Se in precedenza non é stata eseguita la procedura di backup, esce dalle fun-
zioni di sistema e ritorna alla segnalazione POW e RUN.

In alternativa, per uscire dalla procedura senza apportare modifiche, preme-
re ripetutamente il tasto FUNC finché i leds POW, RUN e STOP siano tutti spen
ti; premere per 3 secondi il pulsane BOOT per uscire.

Se l’operazione viene eseguita correttamente i leds POW, RUN e STOP
lampeggiano per 3 secondi e la scheda riprende il normale funzionamento.
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Procedura di reset della segnalazione di HALT

La procedura di reset segnalazione di halt deve essere eseguita percorrendo correttamente la
seguente sequenza di operazioni.

Spegnere la scheda

o Func Premere il pulsante e riaccendere la scheda tenendo tale pulsante premuto.

@ Func Si attiva il led.

@ Func Rilasciare il tasto.

o Func Premere impulsivamente il pulsante finché i led POW, RUN e STOP assumono
la seguente segnalazione:

® row = acceso.

@® Run = acceso.

Stop = spento.

@ Er = spento.

(Y Boot Premere per 3 secondi il pulsante per confermare.
In alternativa, per uscire dalla procedura senza apportare modifiche, preme-
re ripetutamente il tasto finché i leds POW, RUN, e STOP non siano tutti
spenti; premere per 3 secondi il pulsante per uscire.

@ Run Se ’operazione viene eseguita correttamente i leds RUN e BOOT lampeggia-

no

Boot per 3 secondi e la scheda riprende il normale funzionamento.
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INFORMAZIONI PER LA PROGRAMMAZIONE

Identificazione schede

Dall’ambiente di sviluppo QVIEW 4.x & possibile identificare le schede installate dal menu “MO-
NITOR-BUS”; le schede non vengono identificate con il loro nome (come viene fatto nel file di
configurazione), ma con un codice di identificazione numerico (IDxx).

Le schede CPU, indipendentemente dalla versione hardware, vengono sempre identificate con il
codice ID0OO.

Nei motion controller C1-465 possono essere installate, oltre alla CPU, le seguenti risorse hard-
ware.

MORSETTI NOME SCHEDE ID

dal 4 al 31 1 ES1B 14
dal 32 al 78 1 EB1B 15
dal 79 al 94 1 EA1B 16

Dichiarazione del BUS

Nell’unita di configurazione, la dichiarazione del BUS deve essere strutturata come segue:

BUS
1 1465D xx (xx = versione del firmware, esempio: 01)
2 1ES1B 00
3 1EA1B 00
4 1EB1B 00

Requisiti di sistema

Per il funzionamento dello strumento & necessario ’utilizzo delle librerie S1-LIB4003 (o superiori).

Selezione modo di funzionamento ingressi analogici

La selezione hardware dell’ingresso Al02 (tensione o corrente) viene eseguita tramite il morset-
to di selezione canale (vedi capitolo “Ingressi Analogici”).

La selezione del range di funzionamento viene definito nel file di configurazione al momento
della dichiarazione del device che utilizza l’ingresso analogico (fare riferimento al manuale del
device utilizzato per maggiori informazioni). Nella seguente tabella si riportano le possibilita
supportate da questo hardware:

Ingresso AlO1 Ingresso Al02 Ingresso Al02
in tensione in tensione in corrente
Range Type Range Type Range Type
0++10V 2 0+5V 3 0+20mA 3
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Device disponibili

La presenza dei device nell’apparecchiatura in dotazione dipende dalla versione firmware in-
stallata, per ogni device viene indicata tra parentesi la versione firmware che lo supporta.
Per ulteriore informazioni consultare il manuali dei device.

ANINP2 (firmware 01, 02)
Device per la gestione di ingressi analogici.
Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 6,06 %

EANPOS (firmware 01, 02)

Device per la gestione di un posizionatore punto a punto con uscita analogica trapezoidale ed
edipicicloidale.

Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 25,00 %

COUNTERS3 (firmware 01, 02)
Device per l’acquisizione di un conteggio bidirezionale con comparazioni.
Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 12,43 %

DAC (firmware 01, 02)
Device per la gestione di un’uscita analogica.
Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 0 %

OOPOS3 (firmware 01, 02)
Device per la gestione di un posizionatore ON/OFF.
Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 14,87 %

CAMMING3 (firmware 01)

Device di camming analogico per la gestione di sincronismi Master/Slave su assi lineari o circo-
lari in tecnologia Synchromove.

Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 47,56 %

CAMMING4 (firmware 02)

Device di camming analogico per la gestione di sincronismi Master/Slave su assi lineari o circo-
lari con gestione settori trigonometrici in tecnologia Synchromove.

Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 99.99 %

RECDATA (firmware 01, 02)
Device per la registrazione di stati, variabili e conteggi a campionamento deterministico.
Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 4,78 %

MODBUS (firmware 01, 02)
Device per la gestione di comunicazioni in protocollo MODBUS sia Master che Slave.
Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 50%

SERCOM (firmware 01, 02)
Device per la gestione di comunicazioni a basso livello con altri dispositivi seriali.
Risorsa impegnata dalla CPU per gestire il device: 4,8%
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OPZIONI E ACCESSORI

Espansione BUS di campo

Espansioni assi

E’ possibile espandere il C1-465-Dx con la scheda opzionale CFB-Ax.

Tale scheda permette di collegare il Qmove ad una rete MODBUS come master o slave, oppure ad
una rete profibus DP come slave.

Per una documentazione completa si consiglia di vedere la documentazione relativa.

E’ possibile espandere il numero di assi del C1-465-Dx tramite la scheda di espansione opzionale
MX4-Bx.

L’espansione aggiunge da 2 a 4 assi in pil rispetto ai 4 assi gia gestibili dal C1-465-Dx. Tale
scheda permette anche di avere 10 ingressi digitali e 2 ingressi analogici aggiuntivi.

Per una documentazione completa si consiglia di vedere la documentazione relativa.
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NOTE
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