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Principio di funzionamento

Il principio di funzionamento di un encoder assoluto € molto
simile a quello di un encoder incrementale nel quale un disco
rotante, con zone trasparenti ed opache, interrompe un fascio
di luce acquisito da dei fotoricevitori; essi trasformano quindi
gli impulsi luminosi in impulsi elettrici che vengono trattati e

trasmessi dall’elettronica in uscita.

La codifica assoluta

Rispetto agli encoder incrementali, gli encoder assoluti presentano
importanti differenze dal punto di vista funzionale. Infatti mentre
negli encoder incrementali la posizione € determinata dal conteggio
del numero degli impulsi rispetto alla traccia di zero, negli encoder
assoluti la posizione e determinata mediante la lettura del codice di
uscita, il quale e unico per ciascuna delle posizioni all'interno del giro.
Di conseguenza gli encoder assoluti non perdono la posizione reale
quando viene tolta I'alimentazione (anche in caso di spostamenti) e
ad una successiva accensione (grazie alla codifica diretta sul disco) la
posizione € aggiornata e disponibile senza dover eseguire, come per
gli encoder incrementali, la ricerca del punto di zero. Analizziamo ora
il codice di uscita da utilizzare per definire la posizione assoluta. La
scelta pit ovvia & quella del codice binario in quanto puo facilmente
essere manipolato dai dispositivi di controllo esterni per la lettura della
posizione senza dover effettuare particolari operazioni di conversione.
Poiché il codice € direttamente estratto dal disco (che & in rotazione)
la sincronizzazione e l'acquisizione della posizione nel momento
della variazione tra un codice e I'altro diventa molto problematica.
Infatti, se prendiamo ad esempio due codici binari consecutivi come
7 (0111) e 8 (1000) si nota che tutti i bit del codice subiscono un
cambio di stato; una lettura effettuata nel momento della transizione
potrebbe quindi risultare completamente errata in quanto € impossi-
bile pensare che le variazioni siano istantanee e avvengano tutte nello
stesso momento. A causa di questo problema viene utilizzata una
variante del codice binario, il codice Gray, il quale ha la particolarita
che nel passaggio tra due codici consecutivi (anche dall’'ultimo codice

al primo) un solo bit cambia il proprio stato.

Disco ottico a 2 bit
con codice binario

Disco ottico a 2 bit
con codice Gray
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GRAY
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0110
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Codice “Gray spezzato”
0 “Gray ad eccesso N”

Quando il numero di posizioni non & una potenza di 2 la proprieta
di cambiare un solo bit viene persa al passaggio dall’ultimo valore al
primo e viceversa. Ad esempio vogliamo realizzare un encoder asso-
luto con 12 posizioni/giro. La codifica dovrebbe essere come quella
della tabella a fianco: si nota che al passaggio tra la posizione 11 e O
il cambiamento di stato contemporaneo di 3 bit pud comportare errori
di lettura e questo come visto in precedenza non ¢ accettabile.

Per non perdere la caratteristica della commutazione di un solo bit
si utilizza il codice gray spezzato o gray ad eccesso N facendo corri-
spondere alla posizione O il codice gray relativo al valore N, dove N
e il numero che sottratto al codice gray convertito in binario fornisce
I'esatto valore di posizione.

Il calcolo del numero N si effettua secondo la seguente formula:

no_
No _27-IMP
2
Dove: IMP e il numero di impulsi/giro (solo impulsi pari)
2" il numero di impulsi potenza di 2 immediatamente

superiore a IMP

Nel nostro caso la codifica sara:

No _24-12 _ 16-12 _,
2 2

Encoder assoluti monogiro

'encoder assoluto monogiro permette di acquisire una codifica precisa sulla posizione angolare dell’albero a cui € ac-
coppiato anche in caso di mancata alimentazione. Quindi ogni singola posizione grado viene convertita in un codice di
precisione proporzionale al numero di bits, in formato gray o binario. Per gli encoder monogiro Eltra la massima risoluzione

attualmente raggiungibile & di 8192 pos/giro (13 bits).

Encoder assoluti multigiro

La serie degli encoder assoluti multigiro ¢ identificata dalla sigla
EAM. L' encoder multigiro € uno strumento avanzato che permette di
estendere in maniera significativa il campo di azione degli encoder,
infatti, pur mantenendo un’elevata risoluzione sul singolo giro (fino
a 8192 Pos/Giro) permette di effettuare un esteso conteggio dei giri
(fino a 4096 giri). Questo porta ad uno sviluppo lineare estremamente
rilevante, mantenendo nel contempo la flessibilita per singole spe-
cifiche cliente su risoluzione giro ed estensione del numero giri. I
sistema utilizzato in questa serie utilizza un albero principale a cui
sono associati in cascata uno o piu riduttori meccanici, cid permette
la rilevazione di un codice estremamente preciso anche dopo sposta-
menti fisici dell'apparato meccanico in assenza di alimentazione. Al
momento si & potuto raggiungere una codifica posizione di 27 bit, pari
a 222 Pos/Giro. Permangono ovviamente le caratteristiche di sicurezza
e prestazioni tipiche degli encoder ELTRA, con la possibilita di fornire
il dispositivo nelle piu varie combinazioni di interfaccia sia elettronica
che meccanica.

POSIZIONE GRAY

0000
0001
0011
0010
0110
0111
0101
0100
1100
1101
1111
1110
0000
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: Errore

Esempio : conversione

della posizione 5

[l codice gray della
posizione 5 e 0100
che convertito in
binario e 0111; 7 in
decimale.
Sottraendo a 7 il

valore di N otterremo

il valore di posizione
realechee7-2=5

POSIZIONE GRAY
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INTERFACCIA PARALLELA

— = INTERFAGCCIA PARALLELA
— tra DESCRIZIONE GENERALE |
o 3
Interfaccia parallela ] c“US

Gli encoder assoluti monogiro e multigiro ad uscita parallela sono la forma tradizionale di encoder.

Essi infatti forniscono in uscita bit per bit tutto il dato relativo alla posizione, relativamente alla risoluzione adottata dal
dispositivo.

Questa forma di trasmissione, mentre € lo standard per gli encoder monogiro, € invece piu gravosa negli encoder multi-
giro dove la quantita di bits sul giro e bits sui giri, diventa rilevante dato che per i monogiro si pud arrivare a 13 bit dato,
mentre per i multigiro si arriva ai 25 bit ed oltre. Senza contare i normali segnali di comando che vanno dall’inversione
di conteggio al blocco del dato sulle uscite (LATCH) ecc. E per questo che si sono introdotte anche delle forme di tra-
smissione del dato in modalita seriale (SSI ) o mediante bus di campo (PROFIBUS, CANBUS, ecc.). Dato di uscita in
formato gray:

bit 2 T
bit 1 (MSB) |

Oltre all’'uscita in formato gray, il dato € disponibile anche in formato binario. Nelle ultime generazioni di encoder il codice binario
viene ottenuto dall’elaborazione di dispositivi ASIC dei segnali in codice gray forniti dai circuiti foto-ricevitori.

L' inconveniente sulla discriminazione dello stato del codice binario perd permane dato che diversamente dal codice gray il
binario tra i vari stati ha delle commutazioni multiple dei bit.

Per evitare questo inconveniente e quindi per fornire in uscita un codice privo di errori nel passato si utilizzava un segnale di
sincronismo delle uscite (STROBE), mentre con I'adozione di logiche programmabili questa limitazione € stata superata.

Dato di uscita in formato binario:

bitN(LSB)_| u u |_| |_| |_| I—’ I—

bit 1 (MSB)

Gli stadi di uscita sono vari e coprono tutte le esigenze elettrico-elettroniche richieste dai pit svariati controllori. Solitamente le
conformazioni messe a disposizione sono: NPN, NPN OPEN-COLLECTOR, PNP, PNP OPEN-COLLECTOR, PUSH-PULL.
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Ingressi di comando
e uscite opzionali

Come accennato prima esistono dei comandi esterni per elaborare e trattare il dato proveniente dall’encoder ancora prima che
esca dall’encoder stesso e tra questi, come vedremo alcuni sono realmente indispensabili.

@
<
o
SEGNALI STANDARD INPUT STATE HIGH STATE LOW =
. ; . . . - . @
PRESENTI SU TUTTI GLI ENCODER: U/D . Inverte il codice Non inverte il codice (X
¢ U/D: permette I' inversione del codice assoluto, questo & I e N E IR TS S i o dice @®
. 1 ’ ‘ =
equivalente a far ruotare I" albero dell’ encoder nel verso RESET | Azzerale uscite  Non azzera le uscite o
opposto. =
=
o
7
SEGNALI OPZIONALI »
(contattare ELTRA per disponibilita): =
o LATCH:questo comando permette di congelare il dato,
quindi sebbene I'albero dell’encoder continui a ruotare il
dato in uscita dallo stesso non cambia.
° RESET: permette di azzerare la quota fornita in uscita
dall’encoder.
o STROBE: €& un’uscita presente solo con codice binario
che permette I'acquisizione del codice binario in uno stato
stabile.
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Introduzione

INTERFACCIA SSI
DESCRIZIONE GENERALE

1ISO 9001:2000

e
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La continua evoluzione del mondo dell’automazione ha portato ad una continua e crescente richiesta di precisione nei dispositivi
di misura e quindi anche degli encoder assoluti. Per soddisfare queste esigenze sono stati realizzati degli encoder assoluti con
risoluzioni elevate, i quali perd, hanno l'incoveniente di necessitare di un numero di cablaggi crescente con il numero di bit e
quindi con la precisione. Per cercare di ridurre i costi di installazione e semplificare i cablaggi & stata reallizzata I'interfaccia SSI
che esegue la trasmissione del dato di misura in modalita seriale utilizzando solamente due segnali (CLOCK e DATO) indipen-

dentemente dalla precisione dell’encoder.

Descrizione

U'interfaccia seriale SSI permette il trasferimento delle
informazioni relative alla posizione dell’encoder assoluto
attraverso una linea seriale sincronizzata con un clock.

La seguente figura mostra lo schema a blocchi di un enco-
der con interfaccia SSI:

'encoder con interfaccia SSI e costituito dal classico
sistema di rilevazione della posizione degli encoder as-
soluti comprendente una sorgente di luce, un disco con
zone trasparenti ed opache, dei ricevitori fotoelettrici e
dei circuiti di comparazione/trigger, da un convertitore
parallelo/seriale, da un circuito monostabile, da un cir-
cuito di ingresso per il segnale di clock e da un driver
di uscita per il segnale del dato. Il valore della posizione
viene rilevato dal sistema di lettura encoder ed inviato
continuamente in un convertitore parallelo/seriale (costi-
tuito essenzialmente da un registro a scorrimento o “shift
register” con caricamento parallelo). Quando il circuito
monostabile viene attivato da una transizione del segnale
di clock il dato viene memorizzato ed inviato in uscita con
la cadenza del segnale di clock stesso. | segnali di CLOCK
e DATO sono trasmessi in modo differenziale (tipo RS422)
per aumentare I'immunita ai disturbi e per poter suppor-
tare lunghe distanze di trasmissione.

Sistema di
lettura encoder

032214102 02|

Convertitore
Parallelo/Seriale

optocoupler

driver |

L PE00000000C

1000hm

1000hm

Circuito di ingresso segnale CLOCK

o DATO

Circuito di

uscita segnale DATO

DATO

CLOCK+
1000hm
1nF
A
{ 1nF
1000hm
CLOCK-
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Principio di funzionamento
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In condizioni di riposo le linee CLOCK e DATO sono a
livello logico alto ed il circuito monostabile & disattivato

(livello alto).
1. Sul primo fronte di discesa del Segnale di CLOCK, il CLOCK Range di frequenza da 100KHz a 1MHz Tp
monostabile viene attivato ed il valore parallelo presente in Tm Tempo del monostabile (10-25uS) ( \

ingresso al convertitore P/S viene memorizzato nel registro P Tempo tra due sequenze di clock > 355

a scorrimento. !
2. Sul fronte di salita del segnale di CLOCK il bit piu signifi- %% !

cativo (MSB) viene posto in uscita sulla linea DATO. 1
3. Sul fronte di discesa del CLOCK quando il segnale e P40
stabile il controllore acquisisce il livello della linea DATO !
che ¢ il valore del bit piu significativo, in monostabile viene oo

riattivato. 1
4. Ad ogni ulteriore fronte di salita della sequenza di impul- !
si di CLOCK i bit successivi fino a quello meno significativo, |

vengono posti in uscita sulla linea DATO e acquisiti dal

controllo sul fronte di discesa. \<@
5. Al termine della sequenza di impulsi di CLOCK, quando

il controllo esterno ha acquisito anche il valore del bit meno

significativo (LSB), la sequenza di impulsi di CLOCK viene

interrotta e quindi il monostabile non viene piu riattivato.

6. Trascorso il tempo di monostabile (Tm), la linea DATO ri-

torna a livello logico alto e il monostabile stesso si disattiva.

Protocollo di trasmissione

La lunghezza del frame di dato trasmesso & dipendente solamente dal tipo di encoder (monogiro o multigiro) e non dal numero
totale di bit dell'encoder, infatti, la lunghezza standard del frame per un encoder monogiro € di 13 bit mentre per un encoder
multigiro e di 25 bit. L'allineamento del dato significativo all'interno del frame € al centro come mostrato dalla tabella sottostante:

1:213:4:5:6:7:819:10/11:12:13!

D112 0314151607 18 91011112113 /14:15:16:17:18119:20:21:22:23 124125

T |27 Ta 2"| n
1214096| 1 | 1 |G411/Grs10/Gneo |G e |Gie7 |Gnse |G es |Gres |Gine3 [Griz |Grer | Gn |Gt Gz [Gn3 |Grd |Gis Gins [Gnz |Gns |Gro |Gn10/Gni1|Graz|Gras| O | 1 8192] 13
112048 1| 1| O [Gre10/Grio [Grug [Gre7 |Gines [Gines [Gnea |G e |Greo |Gret | G |Gt |Gz [Gis [Giva [Givs (G |G [Grs [Gro [GraolGrna|Graol O | O | 1 |4096] 12
10]1024) 1 | 1 | O | O |Gnyo|Gnig|Gne7|Gns6 [Gnss |Grea |Gnes |Grsz [Grst | Gn |Gra |Gz |Gns [Gna |Gis [Gie |Go7 [Gns [Gno [Grao|/Graz| O | O | O | 1 12048 11
90512] 1| 1| 0| O O [Guis|Gni7|Gne6 |Gres |Gree |Gres [Gruz [Gret | G (Gt [Gino [Grs |G [Grs |G |Grs |Grs |Gro [Grao] O | O [ O [ 0] 1 [1024] 10
81256| 1 | 1| 0| O[ 0| O |Gns|Gui6|Grus|Gnes [Gnes [Griz [Grer | G [Gr |G |Grs [Gra [Girs (G [Gny [Grs [Gro | O] O] O] 0] 0] 1 [512] 9
71128] 1| 1 0] 0] 0] 0] 0 [Guo|Gus5|Gnee|Gr3|Grs2 [Gret | G |Gt |Gz |Grs |Grs |Gus [Goo [Gnz [Gns | O | 0| O 0] 0] 0] 1 [256] 8
664 1| 1] 0] 0] 0] 0] 0] O Gus|Gua|Gus|Gniz|Grt | G |Gr1 |Gz [Gos |Gus |Gus [Gre [Gaz | 0| O] O] 0 0] 0] 0 1 [128] 7
532/ 1] 1[0l o0[ 0] 0] 0] 0] 0/|Gue|Gns|Gniz|Grer| Gn |Gt |Gz |Gus |Gre |Gas |Gas| O | O] O] 0[ 0[0[ 0] 0] 1]64] 6
4 116 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 |Gni3|Gni2 |Gns1 | Gn |G |Grz |Grs [Gra [Gas| O | O 0 0 0 0 0 0 0 1|32 5
3|81 1] o[o[o]loflo[ o[ 0] 0] 0[Gus|Gui|Gn|Gri|Grs|GrslGre| O] O] 0[0[0[0[0[ 0] 0] 0] 1]16]4
241 1]olo[of[o|o[ 0] 00| 0] 0Gu|Gn|Gul|GrzlGus|] O] O O0[O0|O0[0]0[O0[O0O]0][O0]1][8]3
1] 2]1[1]oJoJoJo]loJolo[o[o[o[o]G [GulGo]O] O[O0 0] 0[0]0]0]o0]o0]o0]o0o]1]4a]2
monogiro
multigiro

[l formato del frame trasmesso € in relazione alla configura- n = numero bit sul giro

zione dell'encoder per quanto riguarda il numero di bit sul T = numero bit per i giri

giro ed il numero di bit per i giri.

Ta=Tm-Tc

2
Te = periodo clock
Tm = tempo monoflop

-
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Gli encoder assoluti con codice di uscita incrementale riuniscono in un unico prodotto i vantaggi degli encoder assoluti e degli
encoder incrementali. Essi sono a tutti gli effetti degli encoder assoluti poiché misurano la posizione assoluta all'interno del giro e
non la posizione incrementale rispetto alla tacca di zero, ma i segnali di uscita sono quelli degli encoder incrementali. | vantaggi
sono notevoli poiché rispetto agli encoder assoluti classici diminuiscono notevolmente i cavi per il cablaggio (soprattutto quando
i bit cominciano ad essere parecchi) e per la lettura della posizione € sufficiente un semplice contatore per encoder incrementale
invece di schede o strumenti multi 1/0.

Descrizione

'encoder assoluto con codice di uscita incrementale per quanto riguarda il sistema lettura & esattamente uguale ad un encoder
assoluto standard, vale a dire un fascio di luce acquisito da dei fotricevitori ed interrotto da un disco rotante con zone trasparenti
ed opache. Il disco pero e particolare in quanto, oltre alle tracce relative ai bit del codice assoluto, contiene delle tracce di tipo
incrementale sfasate tra loro di 90° elettrici ed in fase con il codice assoluto. La seguente figura riporta lo schema a blocchi

dell’encoder:

ABSOLUTE + INCREMENTAL
CODED DISC

I

I
— Absolute encoder

— gray coded bits

MICROCONTROLLER

[
Virtual channel A and B
from absolute position
reading

b4

Incremental encoder —p
channel A and B —

ASIC

zero position
decoder

OUTPUT
INTERFACE

ﬁ<

=

|

CO

@|

N

N

Si distinguono un microcontrollore che gestisce il funzionamento dell’encoder, le sequenze di inizializzazione e legge la posizione
assoluta e controlla il dispositivo ASIC; quest’ultimo implementa un selettore per i canali A e B e un decodificatore di posizione
per la generazione del canale Z. Infine l'interfaccia di uscita si occupa di convertire i segnali provenienti dall’ASIC nei livelli delle
elettroniche di uscita.
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Quando I'encoder viene alimentato si porta in uno stato di
attesa (stand-by) nel quale i canali di uscita A, B e Z sono
a livello logico basso e I'uscita READY ¢ disattiva: in questo
stato I'encoder non funziona ed anche eventuali rotazioni
dell'albero non producono effetti sullo stato dei canali di
uscita.

Per far funzionare I'encoder € necessario attivare I'ingresso
RESTART per almeno 50 ms, cosi facendo il microcon-
trollore che gestisce I'encoder rileva la posizione assoluta
ed invia in uscita sui canali A e B un numero di impulsi
pari alla posizione assoluta rilevata. Il ‘treno’ di impulsi in
questione & preceduto da un impulso sul canale Z che
permette I'eventuale azzeramento del contatore.

RESTART

READY

>l 50ms

Al completamento dell'invio di questo treno di impulsi, l'uscita READY assume il livello logico alto ed il conteggio del contatore sara
pari alla posizione assoluta dell’encoder, a questo punto il microcontrollore rilascia il controllo dei canali di uscita A, B e Z ed entra
in funzione la parte che gestisce I'encoder incrementale. Questa serie di operazioni al temine delle quali I'encoder diventa effettiva-

mente operativo viene definita sequenza di ‘START-UP’.

Uu/bD

L'ingresso U/D (Up-Down) permette di invertire il senso di ro-
tazione che permette I'incremento/decremento del conteggio
dell’encoder. In particolare collegando tale ingresso al positivo
dell'alimentazione, si ottiene un incremento del conteggio con
rotazione oraria dell’albero (visto di fronte), viceversa colle-
gandolo al negativo (o lasciandolo scollegato) si ottiene un
incremento del conteggio con rotazione antioraria.

READY

L'uscita READY indica lo stato operativo dell’encoder. Quan-
do si trova ad un livello logico basso significa che I'encoder
non e funzionante ed & quindi necessario attivare I'ingresso
RESTART. Al termine della procedura di ‘START-UP’ I'usci-
ta READY si porta ad un livello logico alto indicando che
I'encoder e pronto per funzionare. L'uscita READY segnala
inoltre eventuali malfunzionamenti dell’encoder dovuti ad
esempio ad interruzioni della tensione di alimentazione o a
guasti interni tanto che, se continuamente monitorata, puo
essere utilizzata come un vero e proprio allarme.

RISOLUZIONI

Gli encoder assoluti con codice di uscita incrementale sono
disponibili con varie risoluzioni fino ad un massimo di 1024
imp./giro. Il numero impulsi specificato si riferisce a quelli
incrementali cosicche un encoder da 1000 imp/giro ha una
risoluzione pari a un encoder assoluto da 4000 pos./giro;
questa risoluzione si ottiene impostando un coefficiente di
moltiplicazione x4 nel dispositivo di lettura dell’'encoder.

RESTART

Lingresso di RESTART quando attivato per almeno 50ms,
permette di far eseguire all’encoder la sequenza di START-
UP. E’ possibile eseguire automaticamente tale sequenza
al momento dell'inserzione della tensione di alimentazione
collegando permanentemente l'ingresso di RESTART al
positivo dell'alimentazione.

INSEGUIMENTO

N ---[ff—

Se durante la procedura di ‘START-UP’ I'encoder € in mo-
vimento a causa di offset dell’azionamento o vibrazioni, la
posizione rilevata all'inizio della procedura stessa potrebbe
non essere la stessa di quella rilevata alla fine con conse-
guente errore tra la posizione reale e quella effettivamente
inviata sotto forma di impulsi incrementali. L'encoder ese-
gue una verifica di cid leggendo il valore della posizione
assoluta anche dopo aver inviato la sequenza di impulsi
incrementali e in caso di differenze, continua ad inviare
impulsi finché la posizione assoluta rilevata e uguale a
quella inviata sotto forma di impulsi incrementali; solo in
questo momento la procedura di START-UP ¢ terminata
e viene attivata I'uscita READY. Se la velocita di rotazione
e superiore rispetto alla velocita con cui I'encoder esegue
I'acquisizione e l'invio della posizione assoluta, l'uscita
READY rimane sempre disattiva.

ELETTRONICHE
IN USCITA

Le elettroniche di uscita disponibili sono Push-Pull e Line
Driver, I'uscita READY ¢ di tipo push-pull.

Descrizione Generale
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Descrizione Generale ' I

INTERFACCIA PROFIBUS

(i)

Informazioni generali
su PROFIBUS

= INTERFACCIA PROFIBUS
Era DESCRIZIONE GENERALE

1ISO 9001:2000

e

C“ us

PROFIBUS (Process Field Bus) rappresenta uno standard di comunicazione seriale per dispositivi inseriti in reti di automazione
(Field Bus o Bus di Campo); si tratta di un protocollo aperto, definito tramite la DIN 19245 e divenuto normativa europea EN
50170 volume 2. Promosso da Siemens, Profibus € molto diffuso in ambito europeo: grazie alla definizione di tre profili di co-
municazione distinti DP, FMS e PA questo bus di campo si adatta alla maggior parte delle esigenze che possono nascere nei
sistemi di automazione, partendo dalle applicazioni che richiedono notevole velocita nello scambiare ciclicamente un numero
ridotto di bit (Profibus DP) fino ad arrivare alla gestione di comunicazioni relativamente complesse tra dispositivi “intelligenti”
(Profibus FMS) o task riguardanti strettamente I'automazione di processo (Profibus PA). Nel seguito I'attenzione verra posta
particolarmente sulla variante DP (Decentralized Periphery), soluzione standard per gestire tramite bus dispositivi che nella

maggior parte dei casi sono moduli di I/O, sensori/trasduttori o attuatori ad un basso livello nei sistemi di automazione.

RETE
PROFIBUS
INDUSTRIALE

_, Costs

Process

IEC 1158-2
PROFIBUS

Sensor-/

Caratteristiche
di PROFIBUS DP

TOPOLOGIA DELLA RETE: la struttura & quella tipica a bus (terminato alle estremita fisiche) in cui possono essere collegati fino a
126 dispositivi contemporaneamente. Nel caso il supporto fisico sia costituito dall'interfaccia RS485, si possono inserire in rete
fino a 32 nodi senza che sia necessario I'utilizzo di ripetitori/rigeneratori di segnale.
LIVELLO FISICO: oltre alla tecnologia seriale di trasmissione differenziale RS485 & possibile utilizzare il collegamento tramite fibra
ottica; notare che in ogni caso dispositivi DP e FMS possono coesistere nella stessa rete, dato che utilizzano la stessa interfaccia
fisica di comunicazione (in realta sono gli stessi i livelli 1 e 2 dello stack ISO/OSI). Lo standard prevede dei BaudRate ben precisi
di comunicazione compresi tra un minimo di 9.6 kBaud e il massimo di 12 MBaud.
DISPOSITIVI PRESENTI IN RETE: viene fatta la distinzione fra tre possibili classi di apparati: Master DP di classe 1 (DPM1), Master
DP di classe 2 (DPM2) e Slave. La prima classe include tutti i dispositivi che ciclicamente possono scambiare informazioni con
la periferia distribuita, ovvero possono gestire direttamente lo scambio di dati di 1/0 nella rete con gli altri nodi, principalmente
slave. | master di classe 2 sono invece previsti per funzioni di configurazione e monitoraggio dello stato della rete e dei dispositivi
che vi sono connessi. Agli Slave spetta il compito di scambiare direttamente informazioni con il mondo esterno, sia in ingresso
che in uscita. Esempi tipici di slave sono gli I/0 digitali, encoder, azionamenti, valvole, trasduttori vari, ecc..
MODALITA DI ACCESSO AL BUS: trattandosi di un bus con possibilitd di funzionamento mono-master o multi-master bisogna
distinguere due casi: modalita Token Passing per lo scambio di informazioni circa la gestione della rete tra i possibili master
presenti e classica interrogazione a polling per quanto riguarda la comunicazione master-slave.
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FUNZIONALITA PRINCIPALI: si elencano brevemente di seguito le peculiaritd fondamentali di Profibus DP in riferimento alle prin-

cipali funzioni implementate nel protocollo:
Scambio ciclico dati: ogni master viene configurato in modo che dopo le fasi iniziali relative alla gestione degli slave (fasi
di parametrizzazione e configurazione) possa scambiare con ciascuno slave fino ad un massimo di 244 byte di input e 244
byte di output. La cadenza con cui avviene questo scambio dati dipende dal BaudRate della comunicazione, dai nodi
presenti in rete e dalle impostazioni specifiche del bus. Data la possibilita di arrivare fino a 12 MBaud, mediamente Profibus
DP & uno dei bus di campo pit veloci.
Sincronizzazione: sono disponibili comandi di controllo (spediti dal master in multicast) in modo da rendere sincrone le
acquisizioni da parte di uno slave, un gruppo o tutti gli slave (Freeze Mode), e lo stesso per i dati di output inviati agli slave
(Sync Mode).
Sicurezza nella parametrizzazione e configurazione: ogni slave aggiunto nella rete deve essere congruente con quanto il
master predisposto alla sua gestione si aspetta sia presente, ovvero lo scambio ciclico tra master e slave non puo avviarsi
se si verifica una discordanza di questo tipo.
Meccanismi di Protezione: e presente un meccanismo per cui sia nel/nei master che negli slave il sistema nel suo complesso
si porta in uno stato di sicurezza nel caso in cui la comunicazione tra master e slave non venga ripetuta dopo un certo
tempo fissabile a priori; oltre a cio, nelle reti multi-master, ogni master presente in rete puo accedere in lettura a tutti gli
slave, mentre puo scrivere solo su quelli che sono stati da esso stesso parametrizzati e configurati.
Funzioni di Diagnostica: per ogni slave & possibile richiedere al master che lo ha parametrizzato una lettura della propria
diagnostica; in tal modo € possibile una veloce localizzazione di eventuali problemi presenti nello slave. Anche in questo
caso la diagnostica puo contenere fino a 244 byte di informazioni di cui i primi 6 byte sono obbligatori per ogni slave DP.
Gestione dinamica degli slave: & possibile I'attivazione o disattivazione dinamica degli slave presenti in rete, cosi come &
possibile cambiare tramite bus I'indirizzo degli slave che rendano possibile questa funzione.
Facile configurazione della rete: le principali caratteristiche di ogni dispositivo presente in rete sono elencate sotto forma di
un file GSD, secondo una precisa sintassi presente nelle specifiche di Profibus. Cid rende possibile una facile parame-
trizzazione e configurazione del dispositivo tramite tool grafici adatti allo scopo, come ad esempio il software di Siemens COM
PROFIBUS.

Comunicazioni Master-Slave

Come gia accennato in precedenza, lo scambio dati tra master e slave avviene ciclicamente ad intervalli di tempo ben definiti che
dipendono sostanzialmente dalla topologia della rete e dal numero di nodi presenti; preventivamente a cid & necessario che per lo
slave siano avvenute con successo le fasi di parametrizzazione e configurazione di cui adesso si forniscono ulteriori informazioni.

Parametrizzazione: grazie a questa fase il master spedisce allo slave tutta una serie di parametri operativi necessari a specificar-
ne il funzionamento; lo standard impone l'invio dei 7 byte obbligatori contenenti le informazioni indispensabili allo slave e nel
caso vi fossero ulteriori dati essi verranno introdotti a partire dall’ottavo byte nel campo DU (Data Unit, si vedano le specifiche di
Profibus DP per maggiori informazioni) del frame di comunicazione fino ad un massimo possibile di 244 byte.

Configurazione: con questa fase, che puo avvenire solo ad opera del master che ha parametrizzato con successo lo slave, il
master specifica il numero e il tipo di dati, ovvero quanti byte scambiare in ingresso e in uscita con lo slave. Anche questo dato
e presente nel campo DU del frame di comunicazione; se la configurazione viene accettata dallo slave lo stesso puo passare in
scambio ciclico con il master.

Scambio ciclico: nel campo DU del frame si inseriscono da parte del master i dati che esso intende spedire al particolare slave,
ricevendo da questo i dati di ingresso provenienti dalla periferia sempre nel campo DU del frame di risposta. Durante questa
fase, lo slave pud segnalare al master di avere disponibile della nuova diagnostica richiedendo quindi che nel prossimo polling
sia questa informazione a venire letta da parte del master e non il dato di ingresso proveniente dalla periferia.

an\o
s;y”_ l:l
CONFIGURAZIONE -

PROFIBUS
Configurator

DI RETE

TRAMITE /-.
| FILES ;

GDS

Device Data Base Fies (GSD Nies)
PROFIBUS

Descrizione Generale

SVO05ITO705A
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ENCODER ASSOLUTI Monogiro

EA40 A/B

tra

Encoder Assoluto

—

Encoder assoluto di dimensioni ridotte con le seguenti
caratteristiche:
Risoluzioni fino a 256 imp/giro (8 bit).

Varie configurazioni elettroniche disponibili con alimentazioni

fino a 28 Vdc.

Uscita cavo.

Velocita di rotazione fino a 6000 rpm.
Grado di protezione fino a IP66.

Codice di ordinazione

EA40 A/B

ENCODER ASSOLUTO
MONOGIRO ==

e

C“ us

Nel caso di variante particolare del !
Cliente, separare con un punto :

EA 40 A 256 G 828 R P 6 X 6 P R . XXX

encoder assoluto
monogiro serie

dimensione del corpo 40

Tipo di flangiatura

mod. EA40A A
mod. EA40B B |

Risoluzioni

2/4/8/16/32/64

128/256 |

90/180

N.B.: Per disponibilita risoluzioni contattare direttamente i Nostri Uffici |
Tipo di codice
Gray G

Alimentazione encoder (Vdc) |
5
8+28

Variante particolare del Cliente
' indicata da un numero
! progressivo da 001 a 999

R radiate

A assiale

P uscita cavo (lunghezza standard 0,5 m)

3 3000 con asse stagno IP66
{ 6 6000 max

| Grado di protezione

i X standard IP54
S optional IP66

i Diametro albero
6 g6mm

N Negativa
i P positiva

Tipo di uscita

N NPN (Standard logica negativa)
C NPN OPEN COLLECTOR (Standard logica negativa)
R PNP (Standard logica positiva)

] PNP OPEN COLLECTOR (Standard logica positiva)
N.B.: per gli optionals sulle configurazioni di uscita contattare i Nostri Uffici.
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40.5

10

830 N°4 M3 x 90°

942
e
i
.

Caratteristice elettroniche

Risoluzione

Tensione di |
alimentazione

Assorbimento
a vuoto |

76 g6

320h7

N°3 M3 x 120°

40.5

10

Codice

942

Diametro albero (mm)

Grado di protezione

R.P.M. Max

Connessioni e colorazioni

standard .

COLORAZIONI CAVO FUNZIONE G
—— verdle —— bit1(SB) F— c° |
——  giallo ——] bit 2 — ¢t |
L b —] bit 3 F— ez |
—— marrone ———— bit 4 — ¢ ]
- rosa ——] bit 5 — ¢+ ]

bi ! bit 6 — ¢ ]

——  grigio ——] bit 7 — cs |
- viola —] bit 8 — 67 ]
| — |

I / — /7 ]

I / —1 /]

I / —1 /]

—— rosso-blu —— U/D —] / |
nero { 0 Volt — 7 ]

rosso { + Vdc — / |

Carichi ammessi
sull’albero

I
26 'g6
——

Shock

Vibrazioni

Vita cuscinetti

Cuscinetti

Materiale albero

Materiale corpo

Materiale custodia

Temperatura di
funzionamento

Temperatura di
immagazzinamento

Peso

Max corrente |
commutabile :

Configurazione
elettronica in uscita

Max frequenza
di utilizzo

4/8/16/32/64/128 /256

2/

90/ 180

5Vdc / 8 + 28 Vdc
MAX 150 mA

40 mA per canale

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
PNP / PNP OPEN COLLECTOR

100 KHz codice d’uscita

Gray

Caratteristice meccaniche

36 g6

IP54 standard
IP66 optional

3000 con asse stagno IP66
6000

5N (0.5 Kp) assiali
5N (0.5 Kp) radiali

50 G per 11 msec

10G 10 + 2000 Hz

10°rivoluzioni

n° 2 cuscinetti a sfera

Acciaio Inox AISI303

Alluminio D11S - UNI 9002/5

PA66 rinforzata
con fibra di vetro

0°+ +60°C

-15°+ +70°C

100 g circa

ENCODER ASSOLUTI Monogiro

ASO00ITO705A

EA40 A/B
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(i)

ENCODER ASSOLUTI Monogiro

EA50 A

tr

Encoder Assoluto

~——

Encoder assoluto size 50 con le seguenti ca
Risoluzioni fino a 512 imp/giro (9 bit).

Varie configurazioni elettroniche disponibili con alimentazioni

fino a 28 Vdc.
© Uscita cavo e connettore.

Velocita di rotazione fino a 6000 rpm.
© Grado di protezione fino a IP66.

Codice di ordinazione

a@

ratteristiche:

EASO A

ENCODER ASSOLUTO
MONOGIRO

Nel caso di variante particolare del !
Cliente, separare con un punto :

EA50A360G5NN6X6PR§.XXX

encoder assoluto
monogiro serie

dimensione del corpo 50

Tipo di flangiatura

mod. EASOA A |

Risoluzioni
2/4/8/16/32/64 |
128/256/512 |
90/180/360 !
250/500

N.B.: Per disponibilita risoluzioni contattare direttamente i Nostri Uffici

Tipo di codice

Alimentazione encoder (Vdc) |

Gray G

5
8+28!

N
c
R
U

R radiale

P uscita cavo (lunghezza standard 0,5 m)

VB connettore a vaschetta 15 poli

3 3000 con IP66
6 6000

| Grado di protezione
X 1p5a

S optional IP66 (solo con pressacavo)

i Diametro albero
6 #6g6 mm

N Negativa

! P Positiva

Tipo di uscita

‘ NPN (Standard logica negativa)

NPN OPEN COLLECTOR (Standard logica negativa)
PNP (Standard logica positiva)

PNP OPEN COLLECTOR (Standard logica positiva)

N.B.: per gli optionals sulle configurazioni di uscita contattare i Nostri Uffici.

1ISO 9001:2000

e

C“ us

Variante particolare del Cliente
' indicata da un numero
! progressivo da 001 a 999
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caratteristice elettroniche

Risoluzi L 2/4/8/16/32/64/128/ 256/
Isoluzione = 515,90/ 180 /360 /250 /500

Tensione di .
alimentazione =~ °Vdc /8 =28 Vdc
Assorhimento

N eots MAX 150 mA

Max corrente | 410 mA per canale
commutabile

NPN (logica negativa)

Configurazione NPN Open Collector (logica negativa)
elettronica in uscita PNP (logica positiva)
PNP Open Collector (logica positiva)

N°3 M3X120°

Max frequenza . 100 KHz codice d’uscita

. di utilizzo
g Codice | Gray

dees|
@25h7
g4

ENCODER ASSOLUTI Monogiro

caratteristice meccaniche

Diametro albero (mm) #6 g6

SKINTOP

IP54 standard
IP66 optional (con Skintop)

s M
M 3000 con asse stagno IP66
RPM.Max  £000 con IP54

Grado di protezione

st o Carichi ammessi = 5N (0.5 Kp) assiali
sull’albero : 5N (0.5 Kp) radiali

|"U Shock | 50 G per 11 msec

S vB1s Vibrazioni 10G 10 = 2000 Hz

16

Vita cuscinetti

Cuscinetti

Materiale albero

10°rivoluzioni

n° 2 cuscinetti a sfera

Acciaio Inox AISI303

<
Connessioni e colorazioni 8
standard - Materiale corpo Alluminio D11S - UNI 9002/5 E
o
v Materiale custodia  PA66 rinforzata 2
COLORAZIONI CAVO FUNZIONE G PIN"{ﬁgw‘ con fore dl vetre
e e RISE | o seorc
L giallo —] bit 2 — " — 2 ]
L by —] bit 3 — ¢ - 3 1] _ Temperatura di 15°% 170°C
| marrone ———] it 4 T e T 2 | immagazzinamento ;
L rosa ——] bit5 — e — 5 ] <
—— bianco ———] hit 6 — ¢ +— & ] Peso | 250 g
—— grigio  —— bit 7 — 6" +— 7 | o
L vila —] bit8 — ¢ — 8 ] 0
I grigio-rosa  — ] bit 9 — & +— 9 | <
bianco-verde — bit 10 — &° +— 10 ]
S 7 — - 1] =
R ] — /- 12 ]
rosso-blu —| uU/D |—| / |_| 13 |
nero. —— 0 Vot — / — 14 ]
rosso ———] + Vdc — / — 15 ]
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ENCODER ASSOLUTI Monogiro

EA PARALLELO-SSI-ICO

EA
S pARALLELO-SSI-ICO

1ISO 9001:2000

con custodia in PA 66

q3
ENCODER ASSOLUTI

MONOGIRO cT\Rus

Descrizione encoder assoluto
monogiro PARALLELO

La serie di encoder assoluti monogiro paralleli e stata realizzata per adattarsi a qualsiasi tipo di applicazione.

E disponibile con risoluzioni fino a 13 bit e quindi 8192 Posizioni/Giro. | vari modelli e i diversi tipi di flangiature ne consentono I'impiego in un
vasto campo di applicazioni e garantiscono il corretto funzionamento anche nelle condizioni pit gravose. Questa serie di encoder ¢ disponibile
con uscita cavo o connettore e possono raggiungere un grado di protezione fino a IP66 a seconda del modello. Le configurazioni di uscita sono
sia a codice gray che binario e le elettroniche di uscita coprono tutti i campi di applicazione essendo disponibili in formato NPN, NPN OPEN
COLLECTOR, PNP e PUsH PULL.

Descrizione encoder assoluto
monogiro SSI

La serie di encoder assoluti monogiro con uscita in formato SSI ¢ stata realizzata per venire incontro alla nuova filosofia di trasmissione seriale
del dato fornito dall'encoder.

Per questa serie infatti, il dato in uscita e formato da una parola di 13 bit, come da standard, nel quale i bit utili sono in numero proporzionale
alla risoluzione scelta per I'encoder.

Questo tipo di trasmissione riduce notevolmente il problema della cablatura mantenendo inalterate le prestazioni del dispositivo. In questa serie
di encoder le connessioni date si riducono a soli quattro fili, una coppia per il codice posizione ed una per il segnale di clock, entrambe in logica
differenziale. Le meccaniche a disposizione sono le pit diverse ed in grado di soddisfare ogni esigenza dimensionale.

Descrizione encoder assoluto
monogiro ICO

La serie di encoder assoluti monogiro con uscita incrementale rappresentano la sola tipologia di encoder disponibile sul mercato che alla preci-
sione degli encoder assoluti somma la semplicita di cablaggio e di fruizione del dato tipica degli encoder incrementali.

Infatti grazie all’introduzione di un microcontrollore questa famiglia di encoder fornisce tutti i vantaggi di un encoder assoluto mettendo pero a
disposizione un codice di posizione iniziale in formato incrementale (canali A e B) e con frequenza di trasmissione settabile a 1 0 10 KHz.
Come per la serie Parallela e SSI la disponibilita di configurazioni meccaniche & molto ampia e tale da garantire I'interfacciabilita del dispositivo
con le piu varie esigenze del cliente.
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Codice di ordinazione

PARALLELDO

per encoder assoluto monogiro

Nel caso di variante particolare del !
Cliente, separare con un punto !

EA 63 A 512 G 828 N N L 10 X 6 MA R

encoder assoluto
monogiro :
dimensione del corpo 58

dimensione del corpo 63 !

Tipo di flangiatura

mod. EA63 A

mod. EAs8 B |

mod. £AS8 C |

mod. EA63 D |

mod. £A63 E |

mod. EA58/EA63 F |

mod. EA63 G |
Risoluzioni |
2/4/8/16/32/64/128/256/512
1024/2048/4096/8192 |
90/180/360/720/1440/2880/225/
450/900/1800/3600 :
250/500/1000/2000/4000
N.B.: Per disponibilita impulsi contattare direttamente i Nostri Uffici

Tipo di codice |
Binario B

N.B.: Per i binari compensati (0-XXX) contattare I'Ufficio Tecnico

Alimentazione encoder (Vdc)

Gray (Standard) G

5

8+28

Tipo di uscita

NPN (Standard logica negativa) |\

NPN OPEN COLLECTOR (Standard logica negativa) C

PNP (Standard logica positiva) R

PNP OPEN COLLECTOR (Standard logica positiva) |
PUSH PULL con Protezione Corto Circuito (Standard logica positiva) P

N.B.: per gli optionals sulle configurazioni di uscita contattare i Nostri Uffici.

Connessioni e colorazioni
per PARALLELO —

8
9
10
12
14
115

Opzioni

L Latch

R radiale
A assiale

XXX

Variante particolare del Cliente
indicata da un numero
1 progressivo da 001 a 999

PD cavo 16 poli lunghezza cavo standard 1,5 m

PE cavo 32 poli lunghezza cavo standard 1,5 m

MA connettore MS type 19 poli

3 3000 con IP66
6 6000

Grado di protezione

X 1p54

S optional IP66 (escluso EAG3 F/G)

Diametro albero
6 6g6mm - 588
8 58g6 mm - 58B - 63A/D/E
9 59,5286 mm - 63A/D/E

10 10g6 mm - 58B/C - 63A/D/E

¢ 8H7 mm

%9,

52H7 mm

¢ 10H7mm

¢ 12H7 mm

¢ 14H7 mm

¢ 15H7 mm

X indicare se non usato

S Strobe da indicare solamente con codice binario

N Negativa
P positiva
COLORAZIONE COLORAZIONE PIN MILITARE
FUNZIONE B/G CAVO 16 VIE CAV0 32 VIE M19MP
bit 1 (LSB) BYG ° verde verde A
[ btz ] T giallo }—  gialo |
bit 3 BYG ” b —{ bw ]
bit 4 BYG® marrone marrone
bit 5 BYG rosa )—{ rosa E
bit 6 BYG ° bianco F—{" bianco
bit 7 BYG ° [ grigio  }—] rigio G
bit 8 BYG viola — vioa ] H
bit 9 BYG ° grigio/iosa___|——{ _grigio/osa__|
bit 10 876G ° [“bianco/verde |——{ bianco/verde |
bit 11 B'YG" [ marrone/verde }——{ marrone/verde |
bit 12 B/ 6" [ bianco/giallc |— bianco/giallo | M
bit13 B'7G6"” giallo/marrone iallo/marrone N
7 7 A 7 P
LATCH / / giallo/grigio R
/ / / / S
0 Volt / nero nero T
u/b / rosso/blu rosso/blu u
— + Vdc — / 10550 — 10550 —] v |

Diametro foro solamente per mod. 58F - 63F/G

ENCODER ASSOLUTI Monogiro .

EA PARALLELO-SSI-ICO
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ENCODER ASSOLUTI Monogiro

EA PARALLELO-SSI-ICO

tra

Codice di ordinazione per encoder assoluto monogiro

SSI

Nel caso di variante particolare del |
Cliente, separare con un punto !

EA 63 A 512 G 828 S X X 10 X 6 MC R

encoder assoluto
monogiro

dimensione del corpo 58
dimensione del corpo 63 :

Tipo di flangiatura
mod. EA63 A
mod. EA5S B
mod. EAS8
mod. EA63 D
mod. EA63 E
mod. EASS/EA63 |
mod. EA63 G

Risoluzioni
2/4/8/16/32/64/128/256/512
1024/2048/4096/8192
90/180/360/720/1440/2880/225/
450/900/1800/3600
250/500/1000/2000/4000

N.B.: Per disponibilita impulsi contattare direttamente i Nostri Uffici

Tipo di codice
Binario B

Gray (Standard)
N.B.: Per i binari compensati (0-XXX) contattare I'Ufficio Tecnico

Alimentazione encoder (Vdc)
5
8+28

Tipo di uscita

SSI (Interfaccia Seriale Sincrona) §

Connessioni e colorazioni
er SSI

8
9
10
12
14
15

Opzioni

X 1p54

¢ 8H7 mm

% 9,52H7 mm

¢ 10H7mm
@ 12H7 mm
@ 14H7 mm
@ 15H7 mm

9( Non utilizzare

X Non utilizzare

R radiale
A assiale

1ISO 9001:2000

e

C“ us

XXX

Variante particolare del Cliente
' indicata da un numero
! progressivo da 001 a 999

PC cavo 12 poli lunghezza cavo standard 1,5 m

MC connettore MS type 7 poli

HA connettore H type 12 poli

3 3000 con IP66

Diametro albero

i 6 @ 6g6 mm - 58B

| 8 8g6 mm- 588 - 63AID/E
9 49,52g6 mm - 63A/D/E

1 10 1086 mm - 58B/C - 63A/D/E

{ 6 6000

Grado di protezione

COLORAZIONE PIN MILITARE PIN CONNETTORE
FUNZIONE CAVO 12 VIE MO7MP H12
— + Vdc — ross0 — & — 8 |
— 0 Volt —] nero — F — 1 |
— u/D ——  rosso/biu — E — 5 |
— Dato + — verde — ¢ — 2 |
— Dato - ——  marrone — o —{ 10 ]
——————{  Clock+ — giallo — A — 3 |
— Clock - — arancio — 8 — 11 ]

S optional IP66 (escluso EA58 F e EA63 F/G)

Diametro foro solamente per mod. 58F - 63F/G
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Codice di ordinazione per encoder assoluto monogiro

ICO

EA 63 A 512 G &28 N N L 10

encoder assoluto
monogiro

dimensione del corpo 58
dimensione del corpo 63 i

Tipo di flangiatura

mod. EA63
mod. EA58
mod. EA58
mod. EA63
mod. EA63
mod. EA58 / EA63
mod. EA63

Risoluzioni
360/500/512
720/1000/1024 |

N.B.: Per disponibilita impulsi contattare direttamente i Nostri Uffici |

Codice di uscita incrementale |

Alimentazione encoder (Vdc) §

Mmoo O W >

G

Tipo di codice

Nel caso di variante particolare del |
Cliente, separare con un punto !

X 6 MA R

R radiale
i A assiale

3 3000 con IP66
i 6 6000
Grado di protezione
| X 1ps4
i S optional IP66 escluso EA63G

i Diametro albero

6 6g6mm - 588

i 8 8¢5 mm - 588 - 63VDIE
{9 59,52¢6 mm - 63ADIE

10 10g6 mm - 58B/C - 63A/D/E

5! 9  g952H7 mm
8298 110 g 10H7mm
A i 112 g12H7 mm
ipo di uscita: i

P 3 14 31447 mm
LINE DRIVER | !

. I 15 15H7 mm
PUSH PULL con Protezione Corto Circuito P ;

N.B.: per gli optionals sulle configurazioni di uscita contattare i Nostri Uffici. : Opzioni

Connessioni e colorazioni

per ICO

-

\-’* -

A 10k

X Non utilizzare

Hz (standard)

B 1kHz

COLORAZIONE PIN MILITARE
FUNZIONE CAVO 12 VIE M19MP
— + Vdc — 10550 —— v ]
— 0 Volt — nero — 17 ]
— U/D ——  rosso/blu —] U |
——— __ Ready — grigio & ]
—————  Restart — viola — H |
— A — verde —] A |
— A- ——{  marrone —— o |
— B F—  giallo — B |
—_ B- — rosa — E |
— z — blu — ¢ |
S z- F— b — F ]

XXX

Variante particolare del Cliente
' indicata da un numero
! progressivo da 001 a 999

PC cavo 12 poli lunghezza cavo standard 1,5 m

MA connettore MS type 19 poli

i Diametro foro solamente per mod. 58F - 63F/G
8 #8H7 mm

ENCODER ASSOLUTI Monogiro

EA PARALLELO-SSI-ICO
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Diametro albero (mm) ‘

Diametro foro (mm)

R.P.M. Max

Carichi ammessi
sull’albero

Shock

Vibrazioni

Vita cuscinetti
Cuscinetti

Materiale albero

Materiale corpo

Materiale custodia

Grado di protezione

Temperatura di
funzionamento

Temperatura di
immagazzinamento

Peso

Accessori

C atterlstlche meccaniche

$6 g6 - 58B
$8 g6 - 58B - 63A/D/E
$9,52 g6 - 63A/D/E
$10 g6 - 58B - 63A/D/E

¢8 H7- 58F - 63F/G
#9 H7- 58F - 63F/G
$10 H7- 58F - 63F/G
$12 H7- 58F - 63F/G
¢14 H7- 58F - 63F/G
$15 H7- 58F - 63F/G

6000 continui
3000 continuii per 63G
3000 con asse stagno IP66

10 N (1 Kp) assiali con albero g6
20 N (2 Kp) radiali con albero g6
100 N (10 Kp) assiali
100 N (10 Kp) radiali

50 G per 11 msec

10G 10 + 2000 Hz

10°rivoluzioni
n° 2 cuscinetti a sfera

Acciaio Inox AISI303

Alluminio UNI 5076
PA 66 rinforzata con fibra di vetro

IP54
IP66 optional - 58B/C - 63A/D/E

0°+ +60°C
-15°+ +70°C

circa 350 g

set N° 3 servograffe
per modelli -63A/B/C
Cod.ord: 94080001

145 R 5
<

1
i
foro g4.2
29.5

COME INSTALLARE L'ENCODER EA63G

11) Montare il piolino antirotazione sulla flangia motore.

:2) Accoppiare I'albero encoder con I'albero motore,

facendo in modo che il piolino sia inserito nella cava !
presente nella parte anteriore dell'encoder (Mantenere :

i una distanza minima di 0,5 mm da fondo cava)
:3) Fissare I'albero encoder tramite I'apposita ghiera.

Risoluzione

Tensione di

alimentazione
Assorbimento

avuoto |

Max corrente |
commutabile

Configurazione

elettronica in uscita |

Max frequenza

di utilizzo |

Caratterlstlche elettroniche PARALLELO

2/4/8/16/32/64/128/ 256
51271024 /2048 /4096 /8192
90/180/360/720/ 1440/ 2880
225/ 4507900/ 1800/ 3600
250/ 500/ 1000 /2000 / 4000

5Vdc / 8 + 28 Vdc

200 mA
40 mA per canale

NPN (logica negativa)

NPN Open Collector (logica negativa)
PNP (logica positiva)

PNP Open Collector (logica positiva)
PUSH PULL (logica positiva)

100 KHz codice d’uscita

F— RPM xRisoluzione
60

Caratterlstlche elettroniche SSI

Risoluzione

Tensione di
alimentazione

Assorbimento
a vuoto

Max corrente
commutabile

Configurazione
elettronica in uscita

Tempo monostahile

Tempo tra due
sequenze di clock

Range di frequenza

Risoluzione

Tensione di
alimentazione |

Assorbimento |
a vuoto

Max corrente
commutabhile |

Configurazione
elettronica in uscita |

Max frequenza
di utilizzo |

Frequenza di
trasmissione

2/4/8/16/32/64/128/ 256
51271024 /2048 /4096 /8192
90/180/360/720/ 1440/ 2880
225/ 4507900/ 1800/ 3600
250/ 500/ 1000 /2000 / 4000

5Vdc / 8 + 28 Vdc
200 mA

40 mA per canale

SSI (Interfaccia Seriale Sincrona)
10 - 25 us

> 35 us

100 KHz - 1 MHz

Caratteristiche elettroniche ICO

360/500/512/720/ 1000/ 1024
5Vdc / 8 + 28 Vdc

200 mA

40 mA per canale con PUSH PULL
20 mA per canale con LINE DRIVER

LINE DRIVER - PUSH PULL

100 KHz codice d’'uscita

F— RPM x Risoluzione
60

100 KHz - 1 MHz

ENCODER ASSOLUTI Monogiro

AS002ITO705A

EA PARALLELO-SSI-ICO
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ENCODER ASSOLUTI Monogiro
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EA
PARALLELO-SSI

1ISO 9001:2000

con custodia in METALLO

q3
ENCODER ASSOLUTO

MONOGIRO [cT\us

Descrizione encoder assoluto
monogiro PARALLELO

La serie di encoder assoluti monogiro paralleli € stata realizzata per adattarsi a qualsiasi tipo di applicazione.

E disponibile con risoluzioni fino a 13 bit e quindi 8192 Posizioni/Giro. | vari modelli e i diversi tipi di flangiature ne consentono I'impiego in un
vasto campo di applicazioni e garantiscono il corretto funzionamento anche nelle condizioni pit gravose. Questa serie di encoder & disponibile
con uscita cavo o connettore e possono raggiungere un grado di protezione fino a IP66 a seconda del modello. Le configurazioni di uscita sono
sia a codice gray che binario e le elettroniche di uscita coprono tutti i campi di applicazione essendo disponibili in formato NPN, NPN OPEN
COLLECTOR, PNP e PUSH PULL.

Descrizione encoder assoluto
monogiro SSI

La serie di encoder assoluti monogiro con uscita in formato SSI & stata realizzata per venire incontro alla nuova filosofia di trasmissione seriale
del dato fornito dall'encoder.

Per questa serie infatti, il dato in uscita & formato da una parola di 13 bit, come da standard, nel quale i bit utili sono in numero proporzionale
alla risoluzione scelta per I'encoder.

Questo tipo di trasmissione riduce notevolmente il problema della cablatura mantenendo inalterate le prestazioni del dispositivo. In questa serie
di encoder le connessioni date si riducono a soli quattro fili, una coppia per il codice posizione ed una per il segnale di clock, entrambe in logica
differenziale. Le meccaniche a disposizione sono le piu diverse ed in grado di soddisfare ogni esigenza dimensionale.
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Codice di ordinazione per encoder assoluto monogiro

PARALLELDO

EA 63 A M 512 G 828 N N L 10 X 6 MA R

encoder assoluto 3
monogiro E :
dimensione del corpo 58
dimensione del corpo 63
dimensione del corpo 90
dimensione del corpo

Tipo di flangiatura

mod. EA63
mod. EA58
mod. EA58
mod. EA63
mod. EA63
mod. EA58 / EA63
mod. EA63

DmMmMmMmO O >

custodia metallica M
Risoluzioni
2/4/8/16/32/64/128/256/512
1024/2048/4096/8192 :
90/180/360/720/1440/2880/225/ |
450/900/1800/3600 !
250/500/1000/2000/4000 :

N.B.: Per disponibilita impulsi contattare direttamente i Nostri Uffici

Tipo di codice
Binario B
Gray (Standard) (3

N.B.: Per i binari compensati (0-XXX) contattare I'Ufficio Tecnico.

Alimentazione encoder (Vdc)
5!
828

Tipo di uscita

NPN (Standard logica negativa) |\

NPN OPEN COLLECTOR (Standard logica negativa) (}

PNP (Standard logica positiva) R

PNP OPEN COLLECTOR (Standard logica positiva) U

Nel caso di variante particolare del
Cliente, separare con un punto !

R radiale

A assiale

3 3000 con IP66
6 6000

i Grado di protezione

| X P54

'S optional IP66 escluso EAGIG/EALLS
{ Diametro albero

| 6 26g6mm-58B

8 586 mm - 58B - 63A/D/E -90A

9 59,52¢6 mm - 63A/D/E - 90A

1 10 106 mm - 58B/C - 63A/D/E -90A -115A
{11 511g6 mm-115A

8 @ 8H7 mm
19 39,52H7 mm
110 @ 10H7mm
12 g12H7 mm
14 1417 mm
15 ¢15H7 mm

Opzioni

L Laten

S Strobe da indicare solamente con codice binario
X indicare se non usato

LE azzeramento elettronico

; ZP azzeramento con pulsante

PUSH PULL con Protezione Corto Circuito (Standard logica positiva) p N Negativa
N.B.: per gli optionals sulle configurazioni di uscita contattare i Nostri Uffici. P Positiva
Connessioni e colorazioni
per PARALLELO -
COLORAZIONE COLORAZIONE PIN MILITARE
FUNZIONE B/6 CAVO 16 VIE CAVO 32 VIE MigMP

—— bitiase) — B%6° verde  — verde  — A ]

hit 2 B/G' iallo iallo B

bit 3 BYG’ blu blu c
1 bitd F— 86 o marone |}— marone }—f D |
—— bit 5 —_8%c " — rosa — rosa — E ]
— bit 6 F—1"8%6° —{ bianco —{""bianco —F ]

bit 7 BYG ° rigio rigio G

bit 8 B7G ' viola viola H
bit 9 BYG ° rigiofrosa |—— grigiorosa  —— ) |
——— nitio ——1 876 ° }— biancoverle |—— biancoverde |—— K |
1 bitin 89" — — ]
1 btz 8" — | s

bit13 B'76G6"” iallo/marrone iallo/marrone N
/ — / — / — / — P |
LATCH 1/ / F— giallogrigio  }—— R ]
/ — 7 / — / — s ]
0 Volt — 7 — nero —] nero — T |
— u/D —_" 7 F+—{ vossobu__}—F rossoblu_— U |
— + Vdc — 7+ 10550 — T0ss0 — v ]
— ZE — 7 7 —{ rosaverde  }—— 7 |

Diametro foro solamente per mod. 58F -

XXX

Variante particolare del Cliente
I indicata da un numero
| progressivo da 001 a 999

PD cavo 16 poli lunghezza cavo standard 1,5 m
PE cavo 32 poli lunghezza cavo standard 1,5 m

MA connettore MS type 19 poli

63F/G

ENCODER ASSOLUTI Monogiro .

EA PARALLELO-SSI
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(i)

tra

1ISO 9001:2000

Codice di ordinazione per encoder assoluto monogiro

SSI . ¢ us

Nel caso di variante particolare del |
Cliente, separare con un punto !

EA 63 A M 512 G 88 S X X 10 X 6 M R . XXX
Variante particolare del Cliente
i indicata da un numero
d ! progressivo da 001 a 999
R radiale

encoder assoluto : A ial
i R assiale

monogiro

) . | PC cavo 12 poli lunghezza cavo standard 1,5 m
dimensione del corpo 58 : :

dimensione del corpo 63 : : ; : : ! :
dimensione del corpo 90 f " HA connettore H type 12 poli
dimensione del corpo 115 ; ! : | y

MC connettore MS type 7 poli

Tipo di flangiatura 3 3000 con IP66

ENCODER AS™DLUTI Monogiro

mod. EA63 é - 6 6000
mod. EA58 D | ; . .
: i Grado di protezione

mod. EA58 (| ™

mod. EA63 D | RALi

mod. EAG3 E S optional IP66 escluso EA63G/EA115
mod. EAS8/EA63 F | { Diametro albero

mod. EA63 G | 6 #6g6 mm-588

8 58g6 mm - 58B - 63A/D/E -90A
9 59,5286 mm - 63A/D/E - 90A

custodia metallica M

Risoluzioni § ‘
2/8/8/16/32/64/128/256/512 T 1(1) 7 1086 mm - SEE/C - GIADIE SOR 119
1024/2048/4096/8192 {41 #1126 mm 1154
90/180/360/720/1440/2880/225/ ‘ Diametro foro solamente per mod. 58F - 63F/G
450/900/1800/3600 | 8 ogH7mm
250/500/1000/2000/4000 ? 9 #952H7 mm
N.B.: Per disponibilita impulsi contattare direttamente i Nostri Uffici ; ]_0 @ 10H7mm
Tipo di codice : 12 p12H7 mm
Binario B 3 14 g14H7 mm
Gray (Standard) G 15 @ 15H7 mm
N.B.: Per i binari compensati (0-XXX) contattare I'Ufficio Tecnico. i
- - ; Opzioni
Alimentazione encoder (Vdc) § X N
— 5 : : non utilizzare
w . LE azzeramento elettronico
) G ZP t Isant
O' TIpU dl uscita | azzeramento con pulsante
SSl (Interfaccia Seriale Si ) S :
_I N.B.: per gli optionals sulle configurazioni ; 550?;(3:;[622?No:tfirfl:ﬂii. S X non utilizzare
w
~ . .
i Connessioni e colorazioni
q per SSI —
o \-’ .
< COLORAZIONE PIN MILITARE PIN CONNETTORE
o FUNZIONE CAVO 12 VIE MO7MP H12
< — + Vdc — rosso — @ —] 8 |
w — 0 Volt — nero —] F — 1 |
— U/D }——  rosso/blu — E — 5 |
— Dato + — verde — C — 2 |
— Dato - }——  marrone — — 10 ]
—————  Clock + — giallo — —{ 3 |
— Clock - — arancio — B8 —{ 11 ]
— ZE F— b — /7 - 4 |
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EA63 AM .

~—

864 SERVOGRAFFE 84 MAX 25
475 NON INCLUSE 506 =
15
({e ||
¢
d

958.7
#31.75h7

(Dr

98/9.52/10g6
gg

N°3 M5 prof.6mm

|._MAX35 |
g64
542 SERVOGRAFFE 74 MAX 25
NON INCLUSE 10 4 60

— 8

=]

J,w
/j 4\
R33.65 (867.3)

A
—~\\
\Wﬂ

N\w M
<
2 N°3 M4 prof.6mm M
L

L]
EA58 CM

- —

84 MAX 25

258
#50h7
#6/8/9.52/10g6

¢

/
\ \

ENCODER ASSOLUTI Monogiro .

D

MAX 35

15,

@366
96/8/9.52/10g6

1)

MAX 35
84 MAX 25
163.5 20_6 58
852.4 |15

26

931.75h7
98/9.52/10;

m EA PARALLELO-SSI

~
=1
(/
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ENCODER ASSOLUTI Monogiro '

U EA PARALLELO-ISS

EA63 EM

—

EAS8 FM

”

EA58 FM-GM -

#50h7
#8/9.52/10g6
|

84

MAX 25

58

D)

MAX 35

61.3

MAX 25

#6/8/9.52/10/12/14/15H7

\’

EA90 AM

—

N°3 M5x120°

ooy
O|m
SR
©)
20 MAX 35
61.3 MAX25
7. 54
~
I
=
o St
ol
8I8[S
2l e
0 MAX 35
max 23 78.5 20
64.5 9.5 4.5
Bl ©
an
=]
5
i
9 Y o
! ol o o
| 3 9
b }

1ISO 9001:2000

e

C“ us
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Risoluzione

Tensione di
alimentazione

Assorbimento

a vuoto

Max corrente
commutabile

Configurazione

elettronica in uscita

Max frequenza

di utilizzo |

EA115 AM

—

N°6 ¢6.5x60°

Caratterlstlche elettroniche PARALLELO

2/4/8/16/32/64/128/ 256
51271024 /2048 /4096 /8192
90/180/360/ 720/ 1440 /2880
225/ 450/900/ 1800/ 3600
250/ 500/ 1000 /2000 /4000

5Vdc / 8 + 28 Vdc
200 mA

40 mA per canale

NPN (logica negativa)

NPN Open Collector (logica negativa)
PNP (logica positiva)

PNP Open Collector (logica positiva)
PUSH PULL (logica positiva)

200 KHz codice d’uscita

r— RPM xRisoluzione
60

Caratterlstlche elettroniche SSI

Risoluzione

Tensione di
alimentazione

Assorhimento
a vuoto

Configurazione
elettronica in uscita

Tempo monostahile 3

Tempo tra due
sequenze di clock

Range di frequenza

2/4/8/16/32/164/128/ 256
512 /1024 /2048 /4096 /8192
90/180/360/720/ 1440/ 2880
225/ 450/ 900/ 1800 /3600
250/ 500/ 1000 /2000 /4000

5Vdc / 8 + 28 Vdc

200 mA

SSI (Interfaccia Seriale Sincrona)

10 - 25 us

> 35 us

100 KHz - 1 MHz

max 23

71.5 27

62.5 6 1.3

=

290

510/11g6

Diametro albero (mm) |

Diametro foro (mm)

R.P.M. Max

Carichi ammessi

sull’albero

Shock

Vibrazioni

Vita cuscinetti

Cuscinetti 5

Materiale albero

Materiale corpo :

Materiale custodia

Grado di protezione

Temperatura di
funzionamento

Temperatura di :
immagazzinamento

Peso

Accessori

-l

Caratterlstlche meccaniche

6 / 88 g6 - 58B/C - 63A/D/E - 90A
¢9,52(3/8") gb - 63A/D/E - 90A
$10 g6 - 58B - 63A/D/E- 90A - 115A
gll g6 - 115A

¢8/¢9/¢10/612/614/815 H7 -
58F - 63F/G

6000 continui
3000 continuii per 63G
3000 con asse stagno IP66

10 N (1 Kp) assiali con albero g6
20 N (2 Kp) radiali con albero g6
100 N (10 Kp) assiali
100 N (10 Kp) radiali

50 G per 11 msec
10G 10 + 2000 Hz
10°rivoluzioni

n°® 2 cuscinetti a sfera
Acciaio Inox AISI303
Alluminio UNI 9002/5

Alluminio UNI 9002/5

IP54

IP66 optional - 58B/C - 63A/D/E - 90A

0°+ +60°C

-15°+ +70°C

circa 350 g -58B/C -63A/D/E/G
circa 750 g - 90A -115A

set N° 3 servograffe
per modelli -63A/B/C -90A
Cod.ord: 94080001
145 = 5
<

D
3
- - ST
S
£

#9.5

ENCODER ASSOLUTI Monogiro

ASO07ITO705A

EA PARALLELO-SSI
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ENCODER ASSOLUTI Multigiro

EAM PARALLELO-SSI

EAM
PARALLELO-SSI i

ENCODER ASSOLUTI ce€

MULTIGIRO
CNUS

Descrizione encoder assoluto
multigiro PARALLELO

La serie di encoder assoluti multigiro paralleli EAM sono stati realizzati per applicazioni che richiedono alte precisioni anche su esteso sviluppo
lineare; sono disponibili con risoluzioni fino a 13 bit e quindi 8192 Posizioni/Giro sul giro e fino a risoluzioni di 14 bit, 16384, per i giri. La robusta
meccanica e i diversi tipi di flangiature ne consentono I'impiego in un ampio campo di applicazioni e garantiscono il corretto funzionamento an-
che nelle condizioni pitl gravose. Questa serie di encoder € disponibile con uscita cavo o connettore e come per il monogiro possono raggiungere
un grado di protezione fino a IP66 a seconda del modello. Le configurazioni di uscita sono sia a codice gray che binario e I'elettronica di uscita
copre tutti i campi di applicazione essendo disponibili in formato PUSH PULL.

Descrizione encoder assoluto
multigiro SSI

La serie di encoder assoluti multigiro con uscita in formato SSI, forniscono il dato in questo formato, realizzato da una tecnologia gia introdotta
sui monogiro. L'impiego di questo standard vede ancor pit aumentata la sua efficacia dalla tipologia di encoder stesso; dato che la mole di dati
di un multigiro & sensibilmente superiore e la serializzazione diviene un’ottima soluzione al crescente numero di cablaggi.

Per questa serie infatti il dato in uscita & formato da una parola di 25 bit, come da standard nel quale i bit utili sono in numero proporzionale alla
risoluzione scelta per I'encoder.

Questo tipo di trasmissione riduce quindi notevolmente il problema della cablatura mantenendo inalterate le prestazioni del dispositivo. In questa
serie di encoder le connessioni dato si riducono come per i monogiro a soli quattro fili, una coppia per il codice posizione ed una per il segnale
di clock, entrambe in logica differenziale. Le meccaniche e soprattutto le flangiature a disposizione sono le piu diverse ed in grado di soddisfare
le piu svariate esigenze.



roberto
Rettangolo



Codice di ordinazione per encoder assoluto multigiro

PARALLELO

EAM 63 A 409 / 40% G 828 P P X 10 X 3 MA R XXX

encoder assoluto
multigiro EAM ;

dimensione del corpo 58

dimensione del corpo

dimensione del corpo 90
dimensione del corpo] 15!

Tipo di flangiatura

mod. EAM63/90/115 A
mod. EAM58 B
mod. EAM58 G
mod. EAM63 D
mod. EAM63 E
mod. EAME8/63 |
mod. EAM63 G
Giri
2/4/8/16/32/64/128/256
512/1024/2048/4096/
8192/16384
Risoluzioni

2/4/8/16/32/64/128/256/512
1024/2048/4096/8192

N.B.: Per disponibilita impulsi contattare direttamente i Nostri Uffici

N.B.: Per i binari compensati (0-XXX) contattare I'Ufficio Tecnico

PUSH PULL con Protezione Corto Circuito (Standard logica positiva) P
N.B.: per gli optionals sulle configurazioni di uscita contattare i Nostri Uffici.

Tipo di codice
Binario B
Gray (Standard) G

Alimentazione encoder (Vdc)
5
8+28

Tipo di uscita

Negativa N
Positiva P

Nel caso di variante particolare del |
Cliente, separare con un punto !

Variante particolare

! del Cliente indicata

da un numero

! progressivo da 001 a 999

R radiale
: A assiale
PD cavo 16 poli lunghezza cavo standard 1,5 m
PE cavo 32 poli lunghezza cavo standard 1,5 m
MA connettore MS type 19 poli
ME connettore MS type 32 poli

3 3000 con IP66
6 6000

Grado di protezione

X P54
S optional IP66 escluso EAM63G/F - EAM115A

Diametro albero

6 o 6g6 mm - 58B

8 #8g6 mm - 588 - 63A/D/E -90A

9 59,52g6 mm - 63A/D/E - 90A

10 #1026 mm - 58B/C - 63A/D/E -90A -115A
11 g11g6 mm-115A

ENCODER ASSOLUTI Multigiro

Diametro foro solamente per mod. 58F - 63F/G
8 g8H7mm

9  g9,52H7 mm

10 o 10H7mm

12 g12H7 mm

14 g14H7 mm

15 15H7 mm

Opzioni

L tatch

X indicare se non usato
/E azzeramento elettronico

ZP azzeramento con pulsante

)
0
o
-
w
-
-
<
(14
<
o
=
<
w
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ENCODER ASSOLUTI Multigiro

EAM PARALLELO-SSI

Connessioni e colorazioni per

1ISO 9001:2000

e

PARALLELO - A
S~ C FNBUS
COLORAZIONE COLORAZIONE PIN MILITARE PIN MILITARE
FUNZIONE B/G CAVO 16 VIE CAVO 32 VIE M19MP M32MP
——————1 bit1(sSB) F— BYG° — verde — verde — A — A |
— bit 2 F—— BYc' — giallo — giallo —] B — B ]
T bit 3 — 876> — blu —] blu —1 ¢ ————C
— bit 4 — B¢’ — marrone — marrone — D — D |
— bit 5 — B8%c" — rosa — rosa — E — E |
— bit 6 — B¢ — bianco — bianco — F — F |
— bit 7 — B%c" — arigio — grigio — G — G |
— bit 8 — B87¢” — viola — viola — H — H |
— bit 9 F——- B8%G6® — grigiofrosa  }—— grigiofrosa }—— J — |
— bit 10 F—— B%G° — biancoverde |—— biancoverde F—— K — K |
— bit 11 F—— B™ G —— marroneiverde |—— marrone/verde }—— L — L |
— bit 12 —— B!/ G'' — nbianco/giallo |—— bianco/giallo }—— M — |
— bit 13 —— B G }—— giallo/marrone }—— giallo/marrone }—{ N — N |
— bit 14 —B8% & }F— / —— bianco/grigo —— P — P |
— bit 15 F——B™ " — / —— grigio/marrone —— R — R |
— bit 16 F—— 8" ¢" I— / —— bianco/rosa  —— S — s |
S TANN = - K el 7 —{Cosaimamone }—{ 7 }—{ T ]
e bit 18 F—— 8" ¢ — / — biancobiu }——] / ——{ U |
— bit 19 F—— 8" &® |— / }——  marrone/blu }— / | — Y] |
— bit 20 —— 8" ¢ |— / —— bianco/rosso  ——] / — W |
— bit 21 F— 8" ¢} / —— marrone/rosso —— / — X |
— bit 22 F——B7/ ¢ — / —— bianco/nero  —— / — v |
— bit 23 — 877 ¢ }— / }—— marrone/nero }—— / — Z |
— bit 24 F— 8% ¢ — / —  grigioverde  —— / —  a |
— bit 25 — B2 ¢ }F— / F— giallofrosa  |F— / — d |
— bit 26 — 8" ¢ }— / —  gialloblu  —— 7/ — ¢ |
— bit 27 —— 8" ¢ FH— / F—  verdeblu  — / — b |
—] LATCH — 7 / — giallo/grigo —— — e |
— 7E — — / —— rosaiverde  }—— / — f |
S 0 Volt — 7 nero —] nero —T1 7 ] |
— U/D — / }——  rosso/blu }——  rosso/blu — U — g |
— +Vdc — — rosso — rosso — v —] h |
Scelta del connettore Risoluzione sul giro + Numero giri
o del cavo - Risoluzione Numero Numero
v . N° Giri bit connessioni
2 1 1
In base alla risoluzione scelta sul giro e al numero di giri desiderato e 4 2 2
possibile individuare con un piccolo calcolo il numero di connessioni 8 B B
necessarie del connettore o del cavo da utilizzare. 16 4 4
Dalle tabelle sottostanti & possibile ricavare il numero delle connessioni: 32 5 5
ESEMPIO 1: ESEMPIO 2: 64 6 6
Ris. Giro 256 = 8 connessioni  Ris. Giro 4096 = 12 connessioni 128 7 7
N° giri 32 = 5 connessioni N° giri 4096 = 12 connessioni 180/225/250
Totale connessioni 13. Totale connessioni 24. 256 8 8
360/450/500
9 9
720/900/1000
Da 1 a 13 connessioni considerare cavo 16 poli o connettore 19 poli. 10 10
1440/1800/2000
Da 14 a 27 connessioni considerare cavo 32 poli o connettore 32 poli. 2048 11 11
2880/3600/4000
12 12
N.B.: se §| utilizzano segnali opzmnah si consideri di usare direttamente 8192 13 13
il cavo o il connettore a 32 poli. 16384 14 14
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Codice di ordinazione per encoder assoluto multigiro

SSI

encoder assoluto i

multigiro EAM

dimensione del corpo D8
dimensione del corpo 63

dimensione del corpo 90
dimensione del corpo] ] 5

Tipo di flangiatura
mod. EAM63/90/115 A
mod. EAM58 B

mod. EAM58 G

mod. EAM63 D)

mod. EAM63 E

mod. EAM58/63 |

G

mod. EAM63
Giri
2/4/8/16/32/64/128/256
512/1024/2048/4096/
8192%/16384* |

* Per disponibilita codifiche eccedenti i 25 bit contattare i Nostri Uffici |

2/4/8/16/32/64/128/256/512
1024/2048/4096/8192

Risoluzioni |

Tipo di codice |
Binario B
Gray (Standard) (3

Alimentazione encoder (Vdc)

SSI (Interfaccia Seriale Sincrona) §
N.B.: per gli optionals sulle configurazioni di uscita contattare i Nostri Uffici.

Connessioni e colorazioni

per SSI -

5|

8+28

Tipo di

uscita

Non utilizzare X

Nel caso di variante particolare del
Cliente, separare con un punto :

EAM 63 A 409% / 40% G S5 S X X 10 X 3 MC R XX

Variante particolare
i del Cliente indicata
! da un numero

| progressivo

R radiale
A assiale

MC connettore MS type 7 poli

HA connettore H type 12 poli

13 3000 con P66
16 6000
Grado di protezione

| X 1psa
S optional IP66 escluso EAM63G/F - EAM115A

Diametro albero

6 56g6 mm-588

8 %86 mm - 588 - 63A/D/E -90A

9 59,5286 mm - 63A/D/E - 90A

10 ¢ 10g6 mm - 58B/C - 63A/D/E -90A -115A
11 s 1166 mm-115A

8 g8H7mm
9 $9,52H7 mm
10 @ 10H7mm
12 g12H7 mm
14 g14H7 mm
15 #15H7 mm

Opzioni
X indicare se non usato
ZE azzeramento elettronico

ZP azzeramento con pulsante

COLORAZIONE PIN MILITARE PIN CONNETTORE
FUNZIONE CAVO 12 VIE MO7MP H12
— + Vdc — r0s S0 — & — 8 |
— 0 Volt — nero — F — 1 |
— U/D ——  rosso/blu — E — 5 |
— Dato + — verde — ¢ — 2 |
— Dato - ——  marrone — — 10 ]
—————  Clock + — giallo — A — 3 |
— Clock - — arancio — 8 — 11 ]
— ZE — bianco — 7 - 4 ]

i da 001 a 999

PC cavo 12 poli lunghezza cavo standard 1,5 m

Diametro foro solamente per mod. 58F - 63F/G

ENCODER ASSOLUTI Multigiro

EAM PARALLELO-SSI
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ENCODER ASSOLUTI Multigiro

EAM PARALLELO-SSI

EAMS58 B

SERVOGRAFFE
NON INCLUSE

| —

EAMS8 C

R36.75 (#73.5)

SERVOGRAFFE
NON INCLUSE

R33.65 (967.3)

\%

N°3 M4 prof. 6mm

1ISO 9001:2000

e

C“ us

97 MAX 25
20 _6 71
15
e —THHH
% i
~ |
N5 % i
o| N | A - ——
4 o |
Q| of !
= [—
L L
L= —JIHHH m
MAX 35
87 AX 25
10 4 73
8
= _ —THHH
o} h
& —
S ‘
ol o § |
ol o o —f—+F+HHHHH—HHHF—-—-—- HH-—F—
s 8| 5 |
Ey _—
© L
=
__ H /\
e S g g B -/
33
MAX 35
97 MAX 25
20 _ 9 68
15
~ ——THHH
O
2 —
< [
o g & | g‘“ﬁw‘:
Q| 8 St rereme o 1 H“\W‘H
)] 1 Ay
2 .
: . |
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FAM63 D .

20 6 71
15

|

|
831.75h7
#8/9.52/10g6

\

|

I

|

|

|

|

\
w ! ( |
‘ N°4 fori g5.5

MAX 35

_ EAMB3E ’

20 6 71
15

=qf)

i
,,,,,,
|

ENCODER ASSOLUTI Multigiro .

#50h7
#8/9.52/10g6

w2

,,,,,,
i

T . A

MAX 35

_ EAM58F ’ B

74.3
7.3 10 57

T

2

ST I | 1111 I | S—
=
o Y—=—-]—+ I _ Hi-—-—
=T I 1%

st o I Il [

Y

=

m EAM PARALLELO-SSI
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ENCODER ASSOLUTI Multigiro .

U EAM PARALLELO-SSI

~_ EAM63 F - EAM63 G —

—_ EAM90 A — i

290

— EAM115A —

g115

9100

N°6 fori g6
passanti

p40h7
$8/9.52/10g6

@#85h7
$10/11g6

743 MAX 25
7.310 57
~
T
<
s
a —
gyl =]
8|¥| S
RlC
20 MAX 35
97 MAX 25
20 _4.59.5 63
15 a
.
—
—H _m;
ﬁ/; MAX 35
97 MAX 25
27 _36 61

15

1ISO 9001:2000

e

C“ us
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§COME INSTALLARE 'ENCODER EAM63G

}1) Montare il piolino antirotazione sulla flangia motore. |
12) Accoppiare l'albero encoder con I'albero motore, |
i facendo in modo che il piolino sia inserito nella cava !

presente nella parte anteriore dell’encoder (Mantenere !
i una distanza minima di 0,5 mm da fondo cava) |
13) Fissare I'albero encoder tramite I'apposita ghiera.

Caratterlstlche meccaniche

Diametro albero (mm)

Diametro foro (mm)

R.P.M. Max

Carichi ammessi
sull’albero

Shock

Vibrazioni

Vita cuscinetti

Cuscinetti

Materiale albero

Materiale corpo

Materiale custodia

Materiale flangia

Peso

$6 g6 - 58B
$8 g6 - 58B - 63A/D/E - 90A

39,52 g6 - 63A/D/E - 90A

610 g6 - 58B - 63A/D/E - 90A - 11A
g11 g6 - 11A

¢8 H7- 58F - 63F/G

g9 H7- 58F - 63F/G

¢10 H7- 58F - 63F/G

¢12 H7- 58F - 63F/G

¢l14 H7- 58F - 63F/G
$15 H7- 58F - 63F/G

6000 continui
3000 continuii per 63G
3000 con asse stagno IP66

10 N (1 Kp) assiali con albero g6
20 N (2 Kp) radiali con albero g6
100 N (10 Kp) assiali
100 N (10 Kp) radiali

50 G per 11 msec

10G 10 + 2000 Hz
10°rivoluzioni

n°®2 cuscinetti a sfera
Acciaio Inox AISI303
Alluminio UNI 9002/5 - (D118S)
Alluminio lega 6060

Alluminio UNI 9002/5 (D11S)

circa 350 g -58B/C -63A/D/E/G
circa 750 g - 90A -115A

COME INSTALLARE L'ENCODER EAM63F

1) Accoppiare I'albero encoder con I'albero motore.

| 2) Fissare la molla alla flangia motore senza bloccarla. !
© 3) Fissare I'albero encoder tramite I'apposita ghiera.

i 4) Bloccare la molla.

Caratteristiche Ambientali

Grado di protezione

Temperatura di
funzionamento |

Assorbimento
a vuoto

IP54
IP66 optional -58B/C -63A/D/E -90A

0°+ +60°C

-15°+ +70°C

Caratterlstlce elettroniche PARALLELO

Glrl ‘

Risoluzioni/Giro

Tensione di :

alimentazione
Assorhimento

a vuoto |
Max corrente |

commutabile
Configurazione

elettronica in uscita |

Max frequenza
di utilizzo

Accuratezza |

2/4/8/16/32/64/128/ 256
51271024 /2048 /4096 /8192
16384

2/4/8/16/32/64/128/ 256
512/1024 /2048 /4096 /8192

8 + 28 Vdc
100 mA
20 mA per canale

PUSH PULL (logica positiva)

200 KHz codice d’uscita
F— RPM x Risoluzione
60

+/- 1/2 LSB

Caratterlstlche elettroniche SSI

Giri

Risoluzioni/Giro

Tensione di |
alimentazione

Assorbimento
a vuoto |

Configurazione
elettronica in uscita

Tempo monostahile

Tempo tra due
sequenze di clock |

Range di frequenza
di trasmissione |

Accuratezza |

2/4/8/16/32/64/128/ 256
512 /1024 /2048 /4096 /8192
16384

2/4/8/16/32/64/128/256
512 /1024 /2048 /4096 /8192

5 Vdc /8 + 28 Vdc
100 mA

SSI (Interfaccia Seriale Sincrona)

10 - 25 us
> 35 us

100 KHz - 1 MHz
+/- 1/2 LSB

ENCODER ASSOLUTI Multigiro

ASO03ITO705A

EAM PARALLELO-SSI
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ENCODER ASSOLUTI Multigiro

EAM PROFIBUS

Presentazione ©
- — ¢ s

EAM

PROFIBUS il

ENCODER ASSOLUTI ce€
MULTIGIRO

'encoder multigiro Profibus Eltra (Identification Number 0x0599)
risulta conforme allo standard Profibus DP descritto nella Norma-
tiva Europea EN 50170 Volume 2 e in particolare rispetta il profilo
predefinito per gli encoder “PROFIBUS-Profile for Encoders, Order
No. 3.062". La versione con l'interfaccia Profibus DP mantiene le
stesse caratteristiche di massima risoluzione (8192 Pos/giro e 4096
rivoluzioni) e di efficienza della versione stand-alone, ma aggiunge le
potenzialita e flessibilita tipiche della rete Profibus DP.

Tramite la rete profibus DP & quindi possibile:

Ottenere, durante lo scambio ciclico dei dati, I'indicazione della posi-
zione angolare proveniente dall'encoder.

Impostare (in sede di parametrizzazione) la risoluzione sul giro e sulle
rivoluzioni.

Cambiare (sempre in fase di parametrizzazione) il verso predefinito di
incremento del conteggio.

Eseguire I'operazione di PRESET, ovvero impostare ad una determi-
nata quota I'indicazione dell’encoder.

Rilevare la diagnostica di funzionamento.

Avere indicazioni sulla correttezza del codice fornito dal dispositivo.

A livello locale (sul dispositivo) & inoltre possibile:

Visualizzare lo stato ON/OFF.

Visualizzare I'attivita del dispositivo sul bus.

Impostare I'indirizzo del dispositivo.

Inserire, in caso di necessita, le resistenze di determinazione sul bus.
Invertire il verso di conteggio.

Installazione del dispositivo -

L'installazione in rete dell'encoder Profibus Eltra comporta I'esecuzione delle operazioni tipiche necessarie per la messa

in funzione di un qualunque slave Profibus DP; la sequenza di passi pud essere cosi riassunta:

1 Commisioning dell’encoder sul master (si veda il paragrafo corrispondente)

2 Cablaggio dell'encoder nella rete Profibus, con I'inserimento o meno delle terminazioni a seconda della posizione fisica occupata sul bus
dal dispositivo

3 Impostazione locale dell'indirizzo (che deve essere unico all'interno della rete e uguale a quello scelto al punto 1) per lo slave

4 Preparazione della o delle applicazioni lato master e messa in funzione della rete Profibus

Come si pud notare dalla vista posteriore dell’'encoder, sul coperchio € presente un vetrino di ispezione led.

Lo stato di funzionamento del dispositivo viene evidenziato attraverso il vetrino dai due led presenti: in particolare il led verde segnala la presenza di
alimentazione e deve essere acceso e fisso, mentre il led rosso si spegne solo durante lo scambio dati ciclico tra il master Profibus che ha parame-
trizzato I'encoder e I'encoder stesso.

Nello spaccato si nota la presenza dei due dip-switch di terminazione della linea e degli otto dip-switch per la scelta dell'indirizzo del dispositivo.
Nella particolare configurazione mostrata nella figura citata, i due contatti di terminazione linea sono posti in stato di OFF, non prevedendo quindi la
terminazione del bus sull’encoder.

Degli otto dip-switch a disposizione solo i primi sette da destra sono utilizzati per I'indirizzo dello slave, dato che il massimo numero di dispositivi in-
seribili in una rete Profibus e di 126 elementi. Si deve tener conto inoltre che il contatto 8 & I'LSB del codice indirizzo mentre il contatto 2 & 'MSB.

L'ottavo switch (1) viene invece utilizzato per I'inversione del codice.
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La connessione
alla rete

Per quel che riguarda la connessione dell’encoder alla rete Profibus
DP, I'accesso dei cavi all'interno del dispositivo avviene tramite tre
skintop (& comunque possibile utilizzarne solo due).

Solitamente uno viene utilizzato per il collegamento al bus, un altro
per la prosecuzione del collegamento di rete e I'ultimo, opzionale, per
fornire localmente I'alimentazione all’encoder (se questa non venisse
distribuita in rete oltre al doppino RS-485).

Accesso alla
morsettiera -

~———

Per accedere alla morsettiera € necessario svitare le due viti presenti
sul tappo posteriore e sganciare il corpo posteriore da quello principale
sfilandolo dal connettore a vaschetta; si puo proseguire poi alla con-
nessione dei cavi seguendo la serigrafia sul connettore riassunta nella
seguente tabella:

N.B.:

Per la paramettrizzazione e configurazione dello slave sul master Pro-
fibus DP (operazione di Commisioning) & necessario utilizzare il file
“Exx_0599.gsd” fornito con I'encoder e in ogni caso a disposizione nel
sito www.eltra.it.

Tahella connessione cavi

+V © SUPPLY VOLTAGE

ov GROUND

A PROFIBUS DP LINE OUT (Green)
B PROFIBUS DP LINE OUT (Red)
A . PROFIBUS DP LINE IN (Green)
B PROFIBUS DP LINE IN (Red)

ENCODER ASSOLUTI Multigiro

EAM PROFIBUS
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ENCODER ASSOLUTI Multigiro

EAM PROFIBUS

S
N
[\
I
I
I
I
L/
4
~—
I_E[)v O
LED di LED di
alimentazione attivita in rete
NORMALMENTE NORMALMENTE
ACCESO SPENTO

Settaggio dei
DIP-SWITCH

~—

Qui di seguito , oltre alla posizione standard dei dip-switch di indiriz-
zamento e di terminazione, vi & un esempio di chiusura della linea
profibus e di settaggio del dispositivo.

= 4 5 S 7 B

SETTAGGIO LINEA
STANDARD APERTA

In questo esempio ¢ stato impostato un LINEA
indirizzo dispositivo pari a 1001101 dal CHIUSA
bit 2 al bit 8, che corrisponde all'indirizzo

decimale 77; mentre il primo bit (1) cor-

risponde all'inversione del codice che in

questo esempio ¢ attiva.

1ISO 9001:2000

e

Caratteristiche

C“ us

della rete

————

I tipo di mezzo fisico utilizzato solitamente per la costruzione di una rete
DP/FMS ¢ il cavo A; esso deve presentare le seguenti caratteristiche:

Parameter - Cahle type A

Characteristics in @ | 135 .. 165 at a frequency of (3...20 Mh2)
Operating capacity (pF/m) <30
Loop resistance (©2/km) <=110
Core diameter (mm) > 0.64%)

Core cross-section (mm?) > 0.34%)

Tale tipo di cavo permette I'ottimizzazione nell’utilizzo della rete, ovvero
e possibile raggiungere la massima velocita di comunicazione ammessa
di 12MBaud; in relazione al baud-rate scelto vi sono peraltro le seguenti
limitazioni sulla massima dimensione fisica di un segmento di bus:

Baud rate (kbit/s) | Range/Segment

9.6 1200 m

19.2 1 1200 m

93.75 1200 m

187.5 1000 m
500 | 400 m
1500 | 200 m

12000 100 m

Infine si ricordano le caratteristiche fisiche e topografiche di una rete
profibus:

Caratteristiche

Maximum number of station
partecipating in the excahnge of
user data !

DP: 126 (address from 0...125)
FMS: 127 (address from 0...126)

Maximum number of stations per
segment including repeaters

Available data transfer rates | 9.6, 19.2, 45.45, 93.75, 187.5,
in kbit/s | 500, 1500, 3000, 6000, 12000

According to EN 50170, a maximum of
4 repeaters are allowed between any two
Max. number of segments | stations. Dependent on the repeater type

in series | and manufacturer, more than 4 repeaters
are allowed in some cases. Refer to the
manufacturer's technical specification for
details.

32
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Codice di ordinazione per encoder assoluto multigiro

PROFIBUS e

Nel caso di variante particolare del |
Cliente, separare con un punto !

XXX

EAM 63 A 4096 / 409 B 1228 F X X 10 X 3 P3 R

 Variante particolare
i del Cliente indicata
da un numero

! progressivo

i da 001 a 999

encoder assoluto
multigiro EAM
dimensione del corpo 58
dimensione del corpo 63

dimensione del corpo 90
dimensione del corpo] 15 3

: i R radiale
P2 aue skintop

Tipo di flangiatura 'P3 tre skintop

mod. EAM63/90/115 A

mod. EAMS8 B 13 3000 con P66
mod. EAM58 6 6000
mod. EAM63 [ o )
Grado di protezione
mod. EAM63 E X
mod. EAM58/63 e
mod. EAME3. G S optional IP66 escluso EAMG3G/F - EAM115A

Giri { Diametro albero

2/4/8/16/32/64/128/256§ 6 g6gomm-588
512/1024/2048/4096/8192 ! 8 5896 mm - 58B - 63A/D/E -90A

9 59,5296 mm - 63A/D/E - 90A

ENCODER ASSOLUTI Multigiro

Risoluzioni
2/4/8/16/32/64/128/256/512 M) mesBiiin= BG-GB £0AANIE
1024/2048/4096/8192 LL 23 1022
N.B.: Per disponibilita impulsi contattare i Nostri Uffici. Diametro foro solamente per mod. 58F - 63F/G
Tipo di codice 8  g8H7 mm
Binario B 9 $9,52H7 mm
Alimentazione encoder (Vdc) 10 & 10H7mm
12 +28 12 512H7 mm
Tipo di uscita 14 1447 mm
PROFIBUS F 15 4 15H7 mm

N.B.: per gli optionals sulle configurazioni di uscita contattare i Nostri Uffici.

Opzioni

Non utilizzare X X Non utilizzare

Caratteristiche meccaniche

@6 g6 - 58B
@8 g6 - 58B - 63A/D/E - 90A
39,52 (3/8”) g6 - 63A/D/E - 90A

Caratteristiche Ambientali

) ) IP54
Grado di protezione ' |pgg optional -58B/C -63A/D/E -90A

Temperatura di Diametro albero (mm) |

e amanto 0°+ +60°C g%(l) 52 - ??EAC - 63A/D/E - 90A - 115A
Temperatura di | _15°= +70°C g8 H7- 58F - 63F/G

immagazzinamento | g9 H7- 58F - 63F/G

- 10 H7- 58F - 63F/G
Caratterlstlche elettroniche Diametro foro (mm) 2%3 H7- 58F - 63F/C g
| 2/4/8/16/32/64/128/256 2 - -
Giri 512/ 1024 / 2048 / 4096 gégoHZc')nanF ol /G o
nuil -
Risoluzioni @ 2/4/8/16/32/64/128/256 R.PM.Max 3000 continui per 63G/F L
512 /1024 / 2048 / 4096 / 8192 3000 con IP66 0
Tensione di . Shock | 50 G per 11 msec
. ] 12 = 28 Vdc o
alimentazione Vibrazioni . 10G 10 + 2000 Hz o
Assorbimento 300 mA . P—
a vuoto m Vita cuscinetti ©  10°rivoluzioni s
Eletqunica . LINE DRIVER (RS485) Cuscinetti n® 2 cuscinetti a sfera <
o di Bus | Materiale albero  Acciaio Inox AISI303 w
ax drieﬂtl;ﬁrz':z {100 KHz codice d'uscita £_ RPI xRisluzone Materiale corpo | Alluminio UNI 9002/5 - (D11S)
Accuratezza = +/- 1/2 LSB 60 Materiale custodia | Alluminio lega 6060
e Materiale flangia | Alluminio UNI 9002/5 (D11S)
qdi B 12 Mbaud Pess  circa 800 g -58B/C -63A/D/E/F/G

circa 1000 g - 90A -115A
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ENCODER ASSOLUTI Multigiro .

U EAM PROFIBUS

EAM58 B

Y
0y
i

847.5

SERVOGRAFFE
NON INCLUSE
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‘\x
A‘( B
Y

/

-

AN

el
©

j\m

30°_| R36.75 (#73}5)

N°3 M5

SERVOGRAFFE

EAM63 A .

96.5 26.5

15,

20 _6

70.5

#58.7
931.75h7

98/9.52/10g6

1ISO 9001:2000
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_NON INCLUSE
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R 33.65
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258
#50h7
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6.5 26.5
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958
#36f6
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$31.75h7
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%
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EAMS8 F L

| 72
%—l 73.8 26.5
% [©) I'@’ 263 7310 56.5

==

)
S
?l 20

®

N oI

260
932
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73.8 26.5 ‘
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z 20
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o g =
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980
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20 _4.59.5 62.5
-15_
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EAMI15 A ___.

96.5 26.5
27 36 60.5
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#85h7
810/11,

N°6 fori g6
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EA40 T/U

Encoder Assoluto

\\“-Illlll--

Gli encoder modello 40 T/U trovano la loro applicazione nel
campo delle macchine utensili e si prestano piu specificatamente
per essere montati sulle torrette per cambio utensile a 8, 12,
posizioni.

Una nota particolare va fatta al sistema di fasatura tra encoder

e torretta attraverso un led posto sul coperchio, che visualizza

la posizione del primo utensile rendendo semplice e veloce il
montaggio da parte dell’'operatore.

Le caratteristiche principali sono:

semplicita di montaggio

grado di protezione IP66

varie configurazioni elettroniche con alimentazione fino a 24 Vdc
configurazione per torrette a 8, 12 posizioni giro.

Codice di ordinazione

EA 40 T 12 B 828

encoder assoluto
monogiro serie

dimensione del corpo 40

Tipo di flangiatura |
mod. EA40T T |
mod. EA4oU U

Posizioni giro
8
12

Tipo di codice
Binario B

Alimentazione encoder (Vdc)
5
8+28

TORRETTE CAMBIO UTENSILE

Nel caso di variante particolare del !
Cliente, separare con un punto

R P 6 § 3 P R XXX

EA40 T/U
ENCODER ASSOLUTO MONOGIRO

1ISO 9001:2000

e

C“ us

Variante particolare del Cliente
' indicata da un numero
! progressivo da 001 a 999

R radiale

P uscita cavo (lunghezza standard 0,5 m)

3 3000 max

Grado di protezione

S standard IP66

| Diametro albero
{6 gemm

N Negativa
P Positiva

i Tipo di uscita

PN nen
C NPN OPEN COLLECTOR
R ene
‘U pnp
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Diametro albero (mm)

44 6 10
; —
|
= B i
[T}
©
g T
S
- NE
N
48.5 210 _
40.5 10
g
- N i
X\ 8 , i
= 2
. = i ) o
LOZSR O AT
3 Oy | e
L ' N =
e M3
N°3x120° alE
i esal5 31|13
N
435
Configurazioni segnali di uscita
CO";;avam”' BIANCO | GIALLO | VERDE | VIOL | ROSSO | NERO |MARRONE BLU
i
o | bt | bit2 | bit3 | bitd | Party | Strobe | +Vdc | OVol
1 . . Il
2 . . Il
3 . . Il
4 . . ik
5 . . Il
6 . . Il
7 ° ° ° . . ﬂ_
8 . . Il
9 . . Il
10 ° ° n
11 ° ° ° . . ﬂ_
12 Il

Caratteristice elettroniche

Posizioni giro 8/12
Tensione di .
alimentazione 5Vde / 8 + 28 Vdce
Assorhimento
a vuoto 100 mA
Max corrente 40 mA per canale
commutabile |

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /

Configurazione
PNP / PNP OPEN COLLECTOR

elettronica in uscita |

Max frequenza

UL © 100 KHz codice d'uscita
di utilizzo :

Caratteristice meccaniche

#6 g6

Grado di protezione | |IP66 standard

R.P.M. Max 3000 continui

Carichi ammessi 5N (0.5 Kp) assiali

sull’albero | 5N (0.5 Kp) radiali
Shock 50 G per 11 msec
Vibrazioni 10G 10 + 2000 Hz

Vita cuscinetti 10%rivoluzioni

Cuscinetti n° 2 cuscinetti a sfera

Materiale albero Acciaio Inox AISI303

Materiale corpo | Alluminio D11S - UNI 9002/5

Materiale custodia PA66 rinforzara con fibra di vetro

Temperatura di

funzionamento = 0°+ +60°C
Temperatura di .. .
immagazzinamento = ~19°+ +70°C
Peso . 100 g

bitl ML LM LML L L

btz 1 L1 LI L
bits — I L[
bit4
parity [ LTI LT
strobe  JTULJLILMLILILMLLLIL

0° 60° 120° 180° 240° 300° 360°

ASO05ITO705A

EA40 T/U
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EAX80 A/D

ENCODER ASSOLUTO MONOGIRO
ANTIDEFLAGRANTE

1ISO 9001:2000

e

Encoder Assoluti Y
¢ us

- —

Encoder antideflagrante per ambienti con atmosfera
potenzialmente esplosiva.

o Risoluzioni fino a 8192 imp/giro (13 bit.)

o Varie configurazioni elettroniche disponibili con alimentazioni

fino a 28 Vdc

Uscita cavo

Varie flangiature disponibili

Velocita di rotazione fino a 3000 rpm

Grado di protezione fino a IP64

EN 50.014 /EN 50.018
certificato CESI numero: CESI 04 ATEX 082

Codice di ordinazione -

Nel caso di variante particolare del !
Cliente, separare con un punto !

EAX 80 A 512 G 5 N N X 10 X 3 P R XXX

encoder assoluto monogiro [ . )
antideflagrante EAX : Variante particolare del Cliente
' : : | : : : : ! indicata da un numero
dimensione del corpo 80 ! progressivo da 001 a 999
Tipo di flangiatura | ‘ ‘ R radicle
mod.EAX80A A | |
mod. EAX80D D P uscita cavo (lunghezza cavo standard 0,5 m)
Risoluiioni : ‘ ‘ 3 G raccordo filettato 1/2” Gas
2/4/8/16/32/64/128/256/512/ | R.P.M.
1024 / 2048/ 4096 / 8192 N | 3 3000
90/180/360/720/1440/2880 : _ _
225/450/900/1800/ 3600 ‘ Grado di protezione
250/500/1000 /2000 /4000 § | X standard 1P64
N.B.: Per disponibilita impulsi contattare direttamente i Nostri Uffici
Tipo di codice ; i Diametro albero
binario B ! 10 510g5mm
gray (standard) G : Opzioni
D N.B.: Per i binari compensati (0-XXX) contattare direttamente i Nostri Uffici :
= Alimentazione encoder (Vdc) | : L taten
< 5 S Strobe da indicare solo con codice binario
o ; X indicare se elettronica SSI
© 8+28 Logica
X Tipo di uscita : N negativa
< (logica negativa) NPN P positiva
w

(logica negativa) NPN OPEN COLLECTOR C

(logica positiva) PNP R |

(logica positiva) PNP OPEN COLLECTOR U

(con protezione corto corcuito - logica positiva) PUSH PULL P

X indicare se elettronica SSI

(interfaccia seriale sincrona) SSI S ]

N.B.: per gli optionals sulle configurazioni di uscita contattare i Nostri Uffici
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EAX80 A -

@72
40h7 Sox
10g6
|| |n°3 Méx10
w . I \l L
w

g 0¢C

901

(?u . R45 N
40h7 o
10g6 4%
—
n°4 g5.5 o1
‘ w
§\R [ ! ~
T ‘ 11
\
!
| S
I (&)
!
\
i
1/2" Gas C ‘
T
o | 00
oo
< =
o | 0
o | O

Caratteristice elettroniche

Risoluzione

Tensione di
alimentazione

Assorbimento |
avuoto |

Max corrente
commutabhile

Configurazione
elettronica in uscita |

Max frequenza
di utilizzo :

2/4/8/16/32/64/128/256/512/
1024 /2048 /4096 /8192
90/180/360/720/ 1440 /2880
225/ 450/ 900/ 1800 / 3600
250/500/1000/2000/4000

5Vdc / 8 + 28 Vdc
100 mA

50 mA per canale

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
PNP / PNP OPEN COLLECTOR/
PUSH PULL / SSI

100 KHz Fe RPM x Risoluzione
codice d'uscita =T o

Caratteristice meccaniche

Diametro albero (mm)

R.P.M. Max

Shock |

Vibrazioni

Carichi ammessi |
sull'albero |

Vita cuscinetti

Cuscinetti

Materiale albero

Materiale custodia

Temperatura di
funzionamento

Temperatura di |
immagazzinamento

Peso

#10 g6
3000
50 G per 11 msec

10G 10 + 2000 Hz

200 N (0.5 Kp) assiali
200 N (0.5 Kp) radiali

10°rivoluzioni

n° 2 cuscinetti a sfera

Acciaio Inox AISI303
Alluminio D11S - UNI 9002/5
0°+ +60°C

-15°+ +70°C

1200 g

Encoder a norma antideflagrante EExdIIC T6

EN 50.014 /EN 50.018

certificato CESI numero: CESI 04 ATEX 082

EExdIIC T6

EEX: costruzione elettrica per atmosfere potenzialmente

esplosive.

d: custodie a prova di esplosione.

[I: costruzione elettrica destinata a tutti i luoghi con
atmosfera potenzialmente esplosiva, diversa dalle
miniere con presenza di “grisou”.

C: classificazione del modo di protezione basato
sull’interstizio sperimentale massimo (MESG).
C=MESG pil severo

T6: massima temperatura superficiale
della custodia 85°C.

ASO06ITO705A

EAX80 A/D
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GIUNTI ELASTICI

Giunti Elastici

| giunti elastici di precisione ELTRA sono elementi essenziali per la
trasmissione del moto di rotazione all'albero dell’'encoder.

Sono in lega di alluminio costituiti da un corpo cilindrico sul quale e
stato ricavato un taglio di forma elicoidale che conferisce al giunto:

- rigidita torsionale;

- capacita di sopportare leggeri disassamenti degli alberi;

- capacita di assorbire piccoli spostamenti assiali degli alberi.

| giunti elastici di precisione ELTRA hanno inoltre una perfetta equi-
libratura del corpo rotante, non hanno punti critici soggetti a rottura,
sono privi di attriti, trasmettono perfettamente il moto di rotazione an-
che in presenza di spostamenti assiali, disallineamenti e disassamenti
degli alberi e non necessitano di alcun tipo di manutenzione.

Lo scarico interno permette I'accoppiamento con distanze fra gli alberi
da un minimo di 0.5 mm ad un massimo di 6-12 mm (vedi quota
“F).

N.B.: & possibile la fornitura di giunti elastici con diametri di accoppia-
mento diversi tra loro, ad esempio d1=8 d2=10.
In questo caso la sigla di identificazione sara: G25A8/10.

Dati Costruttivi e Caratteristiche

Tipo materiale Giunti De L
ALLUMINIO Standard

N.B.: per forature (d1-d2) G16A4 ¢ 16 20 +8}
diverse contattare direttamente G20A6 % 20 20 +8.}
i nostri uffici. "0‘1
+0.
- G25A8 g 25 25 "1
G25A9 g 25 2% U
G25A 10 g 25 25 fg'i
G30A 10 g 25 30 +01
-0.1

GIUNTI ELASTICI
DI PRECISIONE

Codice di ordinazione °
¢ s

Giunto elastico di precisione G

N.B.: non indicare nel caso d1=d2 g 10 ].0 :

dl =d2

3 4H7

g 6H7

g 8H7

g 9.52H7
g 10H7
g 10H7

+0.012
0

+0.012
0

+0.015
0

+0.015
0

+0.015
0

+0.015
0

0 N N N O O

1ISO 9001:2000

e

G 25 A 6/38

Dimensioni Giunto
(vedi tabella) 16
(vedi tabella) 20|
(vedi tabella) 253
(vedi tabella) 30

Serraggio albero con grani

A i
¢ foro “d1 "
96 6 |
%8 8
995238 9
g10 10 |

¢ foro “d2”

g6 6

g8 8

995238 9

5wk p Momem
8 M3 7 6 0.25 Nm
8 M3 7 6 0.25 Nm
11 M4 8 9 0.4 Nm
11 M4 8 9 0.4 Nm
11 M4 8 9 0.4 Nm
14 M4 9 12 0.4 Nm

NOTA PER L'INSTALLATORE: Per un corretto funzionamento si consiglia di inserire gli alberi nel giunto rispettando le quote “E”.

Dimensioni del Giunto

v”l'

De
dl
d2
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Dati Costruttivi e Caratteristiche

Codice di De L d1 = d2 A B M E F Momento
Ordinazione - Torcente
-
g GS02A6 ¢ 19.1 2z o g 6H7 e M3 6.3 0.9 Nm
GS10A8 g 19.1 22 1 % 8H7 P M3 | 6.3 0.9 Nm
GS 16A 10 = ¢ 19.1 22 01 g 10H7 #0012 M3 = 6.3 0.9 Nm
GSO01A8 g 19.1 28 01 %8 10012 M3 8 0.35 Nm
GS11A10 g 19.1 28 101 8 10H7 <0012 M3 8 0.35 Nm
GS 15A 10 ¢ 19.1 47 401 g 10H7 <0012 M4 | 12.6 01.4 Nm
-0.1
GS23A12 g 19.1 47 +01 8 12H7 <0012 M4 | 12.6 1.4 Nm
-0.1
0.1 0.012
GS 29A 6 g 25 32 To) g 6H7 ‘o M3 10 3 Nm
GS 24A 8 g 25 32 51 g 8H7 90 M3 | 10 3 Nm
6S25A10 ¢ 25 sz o g 10H7 0% M3 10 3 Nm

NOTA PER L'INSTALLATORE: Per un corretto funzionamento si consiglia di inserire gli alberi nel giunto rispettando le quote “E”.

Oltre alla serie standard di giunti di precisione, Eltra fornisce anche una serie di giunti speciali che possono offrire una gamma di prestazioni piu alte per applica-
zioni particolari e/o gravose. Nella tabella sono indicati alcuni dei giunti speciali disponibili a magazzino. Oltre ai prodotti indicati Eltra puo inoltre fornire giunti su
richiesta specifica del cliente.

E E

dl

m
SVO09ITO305A

S

\ ANANARLANRRNNS
:
i
0
av
|

GIUNTI ELASTICI
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Bra  goyNertori b1 uscITA
ENCODER ASSOLUTI

Connettori standard per Encoder assoluti

- (la faccia in vista é il lato della saldatura) — '

MO7MP MO7FV

32.5 826

32.5
24.6

L0‘0’)
S
O
)

D
a)
14 M32MP
O
=
|
1]
Z
Z
Q
&)
:) b

1ISO 9001:2000

e
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Precauzioni contro le scariche elettrostatiche

Collegamento a terra della carcassa metallica del connettore tramite  Collegamento a terra della calza e della carcassa del connettore.
un’anello fissato alla vite del connettore stesso. (Fig. 1) (Fig. 2)

Fig. 1 Fig. 2

Per una migliore protezione dell’elettronica contro le scariche elettrostatiche collegare a terra la carcassa metallica del connettore

Utilizzo corretto Cavi

v, i Disponibilita Cavi

N MARCHIATURA | SCHERMATURA = POSA
o Assicurarsi il collegamento di terra sulla schermatura del cavo, § ; ; 3 ;
evitando di connetterla alla terra di potenza. POl ; CEl 3 IEC ou
© Mantenere il cavo encoder (cavo segnale) ad idonea distanza da CEl 20-22 I FOIL FISSA
eventuali linee di potenza. ; ;
IEC60332-1 = UL-CSA = TRECCIA  MOBILE
© Utilizzare il cavo dalle caratteristiche piu idonee per la lunghezza 5 IEC 60332-1 | UL-CSA FOIL FISSA
di posa desiderata. : :
CEI'20-22 11 | IEC 60332.3 | TRECCIA | FISSA
© Stendere il cavo encoder evitando di creare spirali. 3 3
CEI20-22 Il © FOIL FISSA
~ CEI20-2211 ~ TRECCIA  FISSA
Novita 8 IEC 60332-1 | UL-CSA TRECCIA MOBILE

v, I IEC 60332-1 © FOIL | FISSA
- CEI20-2211 | IEC60332.3 ~ TRECCIA  FISSA

® Si possono fornire prolunghe di cavi e connettori a disegno. 1 1
® Test sul 100% della produzione. 10 cai202211 TRECCIA FISSA
® Sistema di cablaggio anti vibrazione. 12 20221 ol s
o Contattateci per maggiori informazioni. |
16 ceiz02211 FOIL FISSA
32 croo22 FoIL FISSA

N.B.: per disponibilita di ulteriori tipologie cavi, contattare i nostri uffici.

SVO11ITO305A

CONNETTORI DI USCITA
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CONFIGURAZIONI DI USCITA

Elettronica NPN e NPN OPEN COLLECTOR

E composta da un solo transistor di tipo NPN e da
un resistore in configurazione pull-up, che fissa la
tensione di uscita a quella di alimentazione quando il
transistor € in posizione di riposo. Essa & circuitalmen-
te simile a logiche di tipo TTL ed e per questo consi-
derata compatibile con esse. Quando viene corretta-
mente impiegata presenta bassi livelli di saturazione
verso lo OVdc e praticamente nulli verso il positivo. Il
comportamento e influenzato in modo proporzionale
dall’aumento della lunghezza del cavo, dalla frequenza
degli impulsi da trasmettere e dall’Taumento del carico,
pertanto I'applicazione ideale dovrebbe tenere conto
di queste considerazioni. La variante open collector
differisce per la mancanza del resistore di pull-up,
liberando in tal modo il collettore del transistor dal
vincolo della tensione d’alimentazione dell’encoder
e permettendo cosi di ottenere segnali di uscita con
tensione diversa.

Elettronica PNP e PNP OPEN COLLECTOR

Valgono le medesime considerazioni effettuate per
I'elettronica NPN. Le differenze sostanziali risiedono
nel transistor, che & di tipo PNP e vincolato al positivo;
il resistore se presente, & di tipo pull-down collegato
quindi tra l'uscita e lo zero volt.

CONFIGURAZIONI DI USCITA

ENCODER INCREMENTALI E ASSOLUTI

NPN OPEN COLLECTOR

—————— Power e e e - —— - 1
I supply Power supply
Output R load
signal

O

o \] ]

(=]

1

L ENCODER | = L _RECEWER _

1
fower supp\zl

\ LOAD

= L L

—.---

PNP OPEN COLLECTOR

= L RECEIVER

L

———— Power e —_——— -
I ISUPPlY  p—— 1 Power supply |
| I hd | rl
[ ' [ |
| PNP | Output I |
signal
| | —0 o—lL |
| |
| |
I | | Rload |
[ : [ |
| |
| : |
| ENCODER | = RECEIVER !

O

R load

—————— Power e ———— -
I supply | Power supply
T—° . : >
| | X

PNP | Output I !
" signal
L— LonD

| |
| |
| |

GND

ENCODER —

1ISO 9001:2000

e

C“ us



roberto
Rettangolo



PUSH-PULL

Power suppl)Ll

!

ENCODER

| Power -

| SUPPly —

\

|
|
|
|
|
I —E I Rioad
|
| |
| R o
I I GND T 1
| |
I |
| ENCODER — | RECEIVER
[———— = = = —— - Power e ————
1 s‘u.pply A Powersuppl)d

0
|

Output

I signal

1

Elettronica PUSH-PULL

E impiegata per incrementare le prestazioni rispetto alle elettro-
niche precedenti. Infatti, le limitazioni maggiori delle elettroniche
NPN o PNP, sono imputabili all'impiego del resistore che pre-
senta un'impedenza molto piu alta di un transistor in chiusura.
Per ovviare a questi inconvenienti nella elettronica di tipo PUSH-
PULL, si inserisce un altro transistor di tipo complementare, in
modo che l'uscita sia a bassa impedenza, sia per commutazioni
verso il positivo, sia per quelle verso lo zero. Questa soluzione
incrementa le prestazioni in frequenza, favorendo cosi lunghi
collegamenti e I'ottimale trasmissione dei dati, anche a velocita
elevate. | livelli di saturazione dei segnali sono contenuti, ma tal-
volta piu alti, rispetto a quelli delle logiche precedenti. Lelettro-
nica PUSH-PULL ¢ in ogni modo applicabile indifferentemente
anche a ricevitori per elettroniche di tipo NPN o PNP.

Elettronica RS 422

Essa e usata quando I'mbiente operativo & particolarmente sog-
getto a disturbi di natura elettrica, o in presenza di distanze tra
encoder e sistema di ricezione. La trasmissione e la ricezione
dei dati avvengono su due canali complementari, in tale modo
si limitano i disturbi, indotti da cavi o apparecchiature adiacenti,
queste interferenze sono note come “disturbi di modo comu-
ne”, poiché la loro generazione ¢ riferita ad un punto comune,
che & la massa dell'impianto. La trasmissione e la ricezione in
LINE-DRIVER invece, avviene in modo “differenziale”, data ciog,
dalla differenza delle tensioni presenti sui canali complementari.
Complementari di trasmissione e percio insensibile per defini-
zione a disturbi di modo comune. Questo tipo di trasmissione e
utilizzata in sistemi a 5 Vdc ed & conosciuta anche come RS422
compatibile, inoltre e disponibile anche con alimentazioni fino a
24 Vdc dove le condizioni di utilizzo gravose lo richiedono (lun-
ghi cablaggi, disturbi elevati, etc.)

Protezioni per stadi d’'uscita

Esistono due modi diversi per proteggere da cortocircuiti un
circuito elettronico: il primo impiega elementi passivi (fusibili,
resistori non lineari, ecc.) e I'altro impiega parti attive (transistor
ecc.). Gli encoder Eltra possono essere equipaggiati con questi
due livelli di protezione circuito.

Protezione Passiva La soluzione passiva la pili economica, € in-
dirizzata a coprire cortocircuiti accidentali, che si verificano con
ripetizioni limitate. Il componente che effettua la protezione &
chiamato PCT ed ¢ un resistore che, se attraversato da una cor-
rente superiore ad una prestabilita, aumenta la sua resistenza in
modo da limitare la crescita della corrente stessa. Le limitazioni
d’uso di tale protezione sono da ricercare nella velocita di inter-
vento piuttosto bassa, tale da indurre un affaticamento progres-
sivo nei componenti da proteggere. Questa protezione & efficace
quindi per un numero limitato di cortocircuiti ed e disponibile
per elettroniche NPN, PNP e PUSH-PULL. Altro fattore da con-
siderare all'atto dell'applicazione & dato dalla caduta di tensione
introdotta che aumenta all'aumentare del carico.

Protezione Attiva La seconda soluzione si basa su un circuito
elettronico integrato nello stadio d’uscita, che segue in ogni
istante la temperatura raggiunta dall’elemento da proteggere.
Questa caratteristica permette alla protezione di essere molto ef-
ficace e veloce nell'intervenire su cortocircuiti ripetitivi e perma-
nenti ed ¢ indicata quindi ad un uso gravoso. Essa € disponibile
per elettroniche LINE-DRIVER e PUSH-PULL.

SVO10ITO305A

CONFIGURAZIONI DI USCITA



roberto
Rettangolo
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accentuali movimenti assiali o

Assicurarsi che 'ambiente
comunque non compatibili

Assicurarsi della connessio

Installare i cavi di alimenta
ze capacitative o induttive,
lontani da linee di potenza.

mentazione stessa.

PRECAUZIONI DI
INSTALLAZIONE E D'USO

1ISO 9001:2000

e

uso

C“ us

L'encoder deve essere utilizzato nel rispetto della qualifica del dispositivo stesso
che e definito come generatore d’impulsi e non dispositivo di sicurezza.

Il personale addetto all’assemblaggio e alla messa in funzione del dispositivo
deve essere qualificato e attenersi alle istruzioni del manuale tecnico.

Non sottoporre il dispositivo a sollecitazioni o ad urti che ne possono causare il
malfunzionamento, e comunque la perdita della garanzia.

Assicurarsi che I'accoppiamento meccanico dell’albero encoder, sopratutto in caso di

radiali, venga effettuata con gli appositi giunti elastici.

di utilizzo sia privo di agenti corrosivi (acidi ecc.) o
con le caratteristiche meccaniche del dispositivo.

Inoltre il grdo IP deve essere idoneo all’ambiente di utilizzo.

ne a terra del corpo del dispositivo, nel caso in cui

non fosse possibile provvedere con una connessione esterna aggiuntiva.

Prima della messa in funzione assicurarsi del range di tensioni applicabili al dispositivo
tutelandosi nel non eccedere rispetto a quelle dichiarate nelle specifiche tecniche.

zione e di segnale in modo da evitare che interferen-
causino malfunzionamenti del dispositivo ed inoltre

Il cablaggio dei cavi deve essere effettuato in condizioni di POWER-OFF dell’ali-

Modifiche meccaniche o elettriche del dispositivo sono assolutamente sconsiglia-
te per ragioni di sicurezza e fanno decadere le condizioni di garanzia.

Principali indicazioni di Garanzia

~_ Sui Prodotti

Gli interventi di sostituzione e riparazione in garanzia o a carico del Cliente, si devono svolgere presso il laboratorio
assistenza di Eltra S.r.l. o0 da parte di personale esplecitamente autorizzato. Linvio di materiale in riparazione deve

essere concordato con il ns. Uff. Commerciale

tramite la richiesta del numero di rientro. Durante la fase di ripara-

zione dei prodotti presso il laboratorio di assistenza, Eltra S.r.l. sara autorizzata a rimuovere dal prodotto tutte le parti
aggiunte dal Cliente. Qualsiasi malfunzionamento alla mancata osservanza delle precauzioni d’uso e installazione
comporta la decadenza della garanzia. |l prolungamento della garanzia sui prodotti riparati € da considerarsi non

applicabile. E escluso inoltre il risarcimento di

danni di qualsiasi natura a persone o cose per I'uso o la sospen-

sione d’uso del trasduttore. Nota: per informazioni fare riferimento alle Condizioni di Vendita (consultabili al sito
www.eltra.it o richiedibili ai nostri uffici) che si applicano a tutti i rapporti di fornitura effettuati da Eltra S.r.1.
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