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Informagdes importantes para o usudrio

Equipamentos de estado sélido tém caracteristicas operacionais diferentes dos equipamentos eletromecanicos. Orientagoes de seguranga
para a aplicacio, instalagio e manutencio dos controles de estado sélido (publicagio SGI-1.1 disponivel no escritdrio de vendas local da
Rockwell Automation em hetp://literature.rockwellautomation.com) descreve algumas diferencas importantes entre equipamentos de

estado sdlido e dispositivos eletromecanicos com fio. Por conta dessa diferenca e também da grande variedade de usos para o equipamento
de estado sélido, todas as pessoas responsaveis por aplicar esse equipamento devem ter a certeza de que todas as aplicagdes pretendidas do
equipamento sao aceitaveis.

Sob hipdtese alguma a Rockwell Automation, Inc. serd responsivel por danos indiretos ou consequentes que resultem do uso ou da aplicagio
desses equipamentos.

Os exemplos e diagramas deste manual estio incluidos aqui apenas para fins ilustrativos. Por conta das muitas varidveis e especificagdes
associadas a determinadas instalagdes, a Rockwell Automation, Inc. nao pode ser responsabilizada pelo uso real com base nos exemplos
e diagramas.

Nenhuma responsabilidade por patente serd assumida pela Rockwell Automation, Inc. em relagio ao uso de informagées, circuitos,
equipamentos ou softwares descritos neste manual.

E proibida a reprodugio do contetido deste manual, no todo ou em parte, sem a autorizagio por escrito da
Rockwell Automation, Inc.

Em todo o manual, usamos observagoes para alerti-lo das consideragoes sobre seguranca quando necessario.

|dentifica informacdes sobre préticas ou circunstancias que podem causar explosao em ambiente classificado, com possibilidade de ferimentos pessoais

ADVERTENCIA - . .
ou morte, prejuizos a propriedades ou perdas economicas.

IMPORTANTE |dentifica informacdes criticas para uma aplicaco correta e melhor compreensao sobre o produto.

Identifica informac@es sobre préticas ou circunstancias que podem causar ferimentos pessoais ou morte, prejuizos a propriedades ou perdas econdmicas.

ATENCAO
¢ As chamadas de Atencdo ajudam vocé a identificar um perigo, evitd-lo e reconhecer sua conseqiéncia.

PERIGO As etiquetas podem estar fora ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor ou motor, para alertar as pessoas de que uma tensao perigosa pode estar
DE CHOQUE presente.

PERIGO As etiquetas podem estar fora ou dentro do equipamento, por exemplo, um inversor ou motor, para alertar as pessoas de que as superficies podem atingir
DE QUEIMADURA temperaturas perigosas.

o el
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Prefdcio

A Quem se Destina este Manual

Finalidade deste Manual

Recursos adicionais

Leia este preficio para familiarizar-se com a outra parte do manual, que oferece
informagoes sobre:

® qucm s¢ destina cste manual

a finalidade deste manual

e recursos adicionais.

e convengdes usadas neste manual.

Use este caso vocé seja o responsével pelo projeto, pela instalagao, pela
programacio ou pela localizagao de falhas em sistemas de controle que usem
controladores SmartGuard 600.

E necessario ter um conhecimento bésico dos circuitos elétricos e familiaridade
com a légica de relé. Da mesma forma, ¢ necessario ter treinamento e experiéncia
em criagao, operagao e manutengio de sistemas de seguranca.

Este manual ¢ um guia sobre como usar controladores SmartGuard 600.
Ele descreve os procedimentos especificos usados por vocé para configurar, operar
e localizar falhas no controlador SmartGuard 600.

A tabela fornece uma listagem das publicagoes que contém informagées
importantes sobre os sistemas do controlador SmartGuard 600.

Recurso

Descricao

Instrucdes de instalacdo do controlador SmartGuard 600, publicagdo 1752-IN001T | Obter informacdes sobre como instalar o controlador SmartGuard 600

Manual de referéncia de sequranca de sistemas de controladores SmartGuard, | Obter especificagdes detalhadas sobre como obter e manter o SIL 3 com

publicacdo 1752-RM001

o sistema do controlador SmartGuard

Instrucdes de instalacao DeviceNet Safety I/0, publicacao 1791DS-IN0OT Obter informacdes sobre como instalar médulos do DeviceNet Safety
de E/S de protecdo

Manual do usudrio de médulos Guard /0 DeviceNet Safety, Obter informacdes sobre como usar médulos do DeviceNet Safety

publicacdo 1791DS-UMO0T de E/S de protecdo

Guia de instalagdo de projeto de midia DeviceNet, publicagdo DNET-UMO72 Informacdes sobre o planejamento da sua rede EtherNet/IP

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

Pode-se visualizar ou fazer o download das publica¢oes em
http://literature.rockwellautomation.com. Para pedir copias impressas

de documentos técnicos, entre em contato com seu distribuidor
Rockwell Automation local ou representante de vendas.
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Prefdcio

Técnicas Comuns Estas convengoes sao usadas ao longo deste manual:
Usadas neste Manual

e Listas de bullets, como esta fornecem informagdes, mas nao etapas de
procedimentos.

e Listas numeradas fornecem etapas seqiienciais ou informagoes
hierarquicas.
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Os controladores SmartGuard 600 (cédigos de catdlogo 1752-L24BBB

¢ 1752-L24BBBE) sao sistemas eletronicos programdveis com recursos

de 16 entradas digitais, 8 saidas digitais, 4 fontes de pulso de teste, e conexdes
para comunica¢io USB e DeviceNet. E ainda, o controlador 1752-L24BBBE
oferece conectividade EtherNet/IP.

O controlador SmartGuard 600 suporta tanto a comunicacao padrio quanto
CIP Safety nas redes DeviceNet, ¢ suporta a comunicagio CIP padrio nas redes

EtherNet/IP.

O controlador SmartGuard 600 ¢ certificado para o uso em aplicacoes de
seguranca até ¢ inclusive o nivel de integridade de seguranca (SIL) 3, de acordo
com a IEC 61508, nivel de desempenho PL(e) de acordo com a ISO 13849-1,
¢ categoria (CAT) 4, de acordo com a EN 954-1.

15
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Exemplo do sistema de controle de seguranca do controlador SmartGuard 600

Programagdo

(ontrole de sequranca

o

\

Switch
Ethernet

i

[eee]
Controlador Software RSNetWorx
SmartGuard for DeviceNet
, - Rede ,—T 1752124888
(ontrolador Padrao Ehernet Controlador I:I
i _IZI @ SmartGuard
; 0 | 1752-L24BBBE —
| Al | a Rede do '
_________ J : DeviceNet ¢ | [ ¢+ &
0 O ==}

Escravo padrao | /l

®

Escravo de sequranga de E/S
2 (o DeviceNet Safety

Ndmero

Descrigao

Como mestre de DeviceNet safety, o controlador SmartGuard 600 pode controlar até 32 médulos
Guard /0 modules. Estes médulos 1791DS e 1732DS sao os mesmos médulos distributed safety I/0
usados com controladores GuardLogix.

Como escravo do DeviceNet safety, o controlador SmartGuard 600 parece o distributed safety /0
para um mestre de seguranca. Um GuardLogix ou outro mestre de sequranca SmartGuard pode ler e
gravar dados de sequranca no controlador escravo SmartGuard. Isto permite que vocé faca o controle
de sequranca distribuido pelo intertravamento de vdrios controladores através de CIP Safety nas redes
DeviceNet.

Como escravo padrdo DeviceNet, o controlador SmartGuard 600 pode parecer com um médulo
padrdo de E/S distribuida e responder a mensagens explicitas de forma que os mestres padrao
DeviceNet como ControlLogix, SLC 500 ou PLC-5 ou um IHM possam ler e gravar informacdes para e
do controlador SmartGuard 600. Isto facilita a coordenagdo com sua aplicagdo CLP padréo, incluindo
a exibicdo das informacdes do sistema de sequranca em um IHM.

Como um alvo padrao EtherNet/IP, o controlador SmartGuard 600 se comunica com um originador
padrdo Ethernet/IP, tal como um controlador CompactLogix ou MicroLogix ou um dispositivo IHM.
0 controlador SmartGuard ndo suporta CIP Safety em comunicacdo EtherNet/IP. Como resultado,

o controlador SmartGuard ndo pode controlar os mddulos de seguranca 1791ES. Todo o controle de
sequranca deve ser feito na rede DeviceNet conforme mostrado nos nimeros 1 e 2 acima.

Como dispositivo de ponte EtherNet/IP limitado, o controlador SmartGuard 600 permite que as
ferramentas de programacdo facam a ponte para o DeviceNet para visualizar e programar
o controlador SmartGuard 600 e configurar outros dispositivos DeviceNet.

Publicacdo 1752-UM001D-PT-P — Abril 2009
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Hardware

O controlador SmartGuard 600 (cédigos de catalogo 1752-L24BBB ¢
1752-L24BBBE) apresenta 16 entradas digitais, 8 saidas digitais, 4 origens
de teste por pulso e conexdes USB e o protocolo DeviceNet Safety.
E ainda, o controlador 1752-L24BBBE oferece conectividade EtherNet/IP.

Funcdes do controlador SmartGuard 600 (cdigo de catdlogo 1752-L24BBB)

8 10 12
® 0 O
9 11 13
®e0ce
o0 0
002 4
® o O
1 8 5

Ndmero

Funcao

1

Indicadores de status do médulo

Tela alfanumérica

(Chaves de endereco do né

(Chaves de taxa de transmissdo

Porta USB

(onector de comunicacdo do DeviceNet

Conectores de terminal

Indicadores de status de entrada

O o d| O] | | W] o

Indicadores de status de saida

—
o

(Chave de servico
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Fungdes do controlador SmartGuard 600 (cédigo de catalogo 1752-L24BBBE)

10

5

11

Nimero | Fungao

1 Indicadores de status do médulo
2 Tela alfanumérica
3 (haves de endereco do n6
4 (Chaves de taxa de transmissdo
5 Porta USB
6 Conector de comunicacao DeviceNet
7 Conectores de terminal
8 Indicadores de status de entrada
9 Indicadores de status de saida
10 (have de exibicao do enderego IP
11 Conector Ethernet
12 Chave de servico

Publicacdo 1752-UM001D-PT-P — Abril 2009
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Entradas de sequranga

O controlador tem 16 entradas de seguranga local que suportam as fungoes
descritas abaixo.

e Diagndstico do circuito de entrada — origens de pulso de teste podem ser
usadas para monitorar circuitos internos, equipamentos externos e fiagio
externa.

e Atrasos na energiza¢io e desenergizagao de entrada — ¢ possivel definir
filtros de tempo de entrada de 0 a 126 ms em multiplos do tempo do ciclo
do controlador. Definir atrasos na energizagao e desenergizagio ajuda a
reduzir a influéncia da trepidagio de contatos e do ruido externo.

® Modo em canal duplo — ¢ possivel definir o modo em canal duplo para
pares de entradas locais relacionadas. Quando o modo em canal duplo estd
definido, as discrepancias de tempo nas alteragdes de dados ou sinais de
entrada entre duas entradas locais emparelhadas podem ser avaliadas.

Saidas de sequranga

O controlador tem oito saidas de seguranga local que suportam as fungoes
descritas abaixo.

e Diagndstico do circuito de saida — os pulsos de teste podem ser usados para
diagnosticar os circuitos internos do controlador, os equipamentos
externos e a fiacio externa.

e Detecgio de sobrecorrente e protegio — para proteger o circuito, uma saida
¢ bloqueada quando uma sobrecorrente ¢ detectada.
® Modo em canal duplo — as duas saidas emparelhadas podem ser definidas

em um estado de seguranga sem depender do programa do usudrio quando
ocorre um erro em uma das duas saidas locais emparelhadas.

Origens de pulso de teste

Quatro saidas de teste independentes sao normalmente usadas com as entradas
de seguranca. Elas também podem ser definidas para serem usadas como sendo
terminais de saida de sinal padrao. As saidas de pulso de teste suportam as
seguintes fungoes.

® Detecgio de sobrecorrente e prote¢ao — para proteger o circuito, uma saida
¢ bloqueada quando uma sobrecorrente ¢ detectada.

¢ Monitoragio de corrente da lampada muting — a desconexao pode ser
detectada apenas no terminal T3.

19
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Comunicacao

O controlador pode agir como um mestre ou escravo DeviceNet Safety, como um
escravo padrao DeviceNet ou como um controlador independente quando a
comunica¢io DeviceNet ¢ desabilitada. Um controlador SmartGuard simples
pode funcionar simultaneamente como um mestre de seguranga, um escravo de
seguranga ou um escravo padrio.

As mensagens explicitas podem ser usadas para ler as informagoes sobre o status
do controlador. O programa do usudrio pode ser configurado para enviar
mensagens explicitas do programa do usudrio. As mensagens podem ser roteadas
entre as redes DeviceNet e EtherNet/IP.

A porta USB pode ser usada para programar o controlador SmartGuard

e configurar os equipamentos na rede do DeviceNet. O SmartGuard fornece
uma capacidade limitada de passagem de USB para o DeviceNet, para fins
de programacio e de configuracio. Quando usado no modo independente,
o controlador comunica-se com o software de configura¢io por meio da
comunicagio USB.

Configuragao e programagao

Use o software RSNetWorx para DeviceNet, versio 8.0 (minima) ou posterior
(aversao 9.1 é recomendada), para configurar, programar e monitorar o status
do controlador 1752-L24BBB. Use o software RSNetWorx para DeviceNet,
versdo 9.1 ou posterior, para configurar, programar e monitorar o status do
controlador 1752-L24BBBE. Com o software RSNetWorx para DeviceNet,

¢ possivel configurar o controlador usando a porta USB do controlador
SmartGuard ou através da rede DeviceNet ou EtherNet/IP.

Também serd necessario o software RSLinx, versio 2.55 ou posterior, que permite
que o controlador 1752-L24BBBE seja configurado em EtherNet/IP.

O Logic Editor ¢ aberto dentro do software RSNetWorx for DeviceNet. As
operagoes de légica bésica como, por exemplo, AND ¢ OR, além dos blocos de
fung¢des como, por exemplo, ESTOP e a cortina de luz, sao suportadas. No
maximo 254 fungdes logicas e blocos de fungoes podem ser usados em um
méximo de 32 paginas de programagio. E possivel proteger por senha os dados
de configuracio e os arquivos de projeto.

Monitoragdo de erros e status

As informagoes sobre o status interno do controlador ¢ os dados de E/S podem
ser monitoradas on-line usando o software RSNetWorx para DeviceNet com uma
conexdo USB, ou de rede DeviceNet, ou de rede EtherNet/IP.
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Os indicadores de status e a tela alfanumérica do controlador fornecem
informagdes sobre o status e o erro. Quando a chave de servigo na parte frontal do
controlador ¢ pressionada, a tela alfanumérica mostra os dois digitos da assinatura
da configuragao de seguranga do controlador por vez de um total de dez pares de
numeros.

Quando a chave exibi¢io do endereco IP ¢ pressionada por 1 segundo ou mais,
a tela mostra o endereco EtherNet/IP que estd configurado.

Os erros detectados pelo controlador sao gravados em um registro de histérico
dos erros ¢ em um registro de histérico EtherNet/IP, juntamente com a hora em
que o erro ocorreu. (O tempo ¢ mostrado como de operagio total desde que

o controlador foi energizado.)

O controlador SmartGuard 600 ¢ certificado para uso em aplicagoes de seguranca
até ¢ inclusive o nivel de integridade de seguranca (SIL) 3, de acordo com

aIEC 61508, nivel de desempenho PL(e) de acordo com a ISO 13849-1,

e a categoria (CAT) 4, de acordo com a EN 954-1, onde o estado desenergizado
¢ o estado de seguranga. As especificacoes da aplicagao de seguranca incluem
aavaliagio da probabilidade da taxa de falhas (PFD e PFH), os célculos do tempo
de reagao do sistema e os testes de verificagao funcionais que atendem aos critérios
SIL 3. Vocé deve ler, compreender e atender a essas especificacoes antes de operar
um sistema de seguranga SIL 3 ou CAT 4 com base no controlador

SmartGuard 600.

O controlador usa os seguintes mecanismos para suportar a integridade dos dados
de seguranca.

e Numero de seguranga da rede (SNN) — um nimero exclusivo que
identifica a rede de seguranga. Os nés de seguranca CIP devem ter um
SNN e um enderego de rede DeviceNet tnicos.

e Assinatura da configuragio — a combinagio de um nimero de
identificacdo, data e hora que identifica de maneira exclusiva uma
configuragio especifica de um equipamento de seguranca.

e Trava de configuragio (ou trava de seguranca) — apds o download ¢ a
verificagao dos dados da configuragio, ¢ possivel travar a configuragio do
controlador para impedir que ela seja modificada.

e Protecio por senha — a configuragio do controlador pode ser protegida
pelo uso de uma senha opcional. Caso vocé defina uma senha, download,
travar, soltar, remover e alterar o status do controlador exige uma senha.

Deve-se criar e documentar uma distin¢io clara, 16gica e visivel entre a seguranca
e quaisquer por¢oes padrao da aplicagio.

Consulte 0 Manual de referéncia de seguranga dos controladores
SmartGuard 600, publicacao 1752-RM001, para obter informagdes sobre
as especificacoes do sistema de seguranga SIL 3 e CAT 4, inclusive os
intervalos de teste de verificagao funcional, o tempo de reagao do sistema
e os valores PFD/PFH.
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Informacoes gerais

sobrea seguranca

Ambiente e Gabinete

VAN

Este equipamento deve ser usado em ambiente industrial com nivel poluidor 2, em aplicacbes de categoria de sobretensdo Il (conforme
definicdo na publicacdo IEC 60664-1), em até 2000 m (6562 pés) sem reducdo de capacidade.

Este equipamento é considerado um equipamento industrial Grupo 1, Classe A de acordo com a publicagdo 11 do IEC/CISPR. Sem as devidas
precaucdes, pode ser dificil garantir a compatibilidade eletromagnética em outros ambientes devido a perturbagdes conduzidas assim como

irradiadas.

0 equipamento é fornecido como sendo do tipo aberto. Ele deve ser instalado dentro de um gabinete apropriado as respectivas condictes

ambientais especificas existentes e projetado corretamente para impedir ferimentos pessoais resultantes da possibilidade de acesso a pecas

mdveis. O gabinete deve ter as propriedades retardantes de chamas apropriadas para evitar ou minimizar a extensao da chama, conforme
ataxa de extensdo da chama ou 5VA, V2, V1,0 (ou equivalente) caso ndo seja metalico. O interior do gabinete s6 pode ser acessado com

0 uso de uma ferramenta. As préximas secdes desta publicacdo podem apresentar informagdes adicionais relacionadas ao grau de protegdo

do gabinete necessario para cumprir determinadas certificacdes de seguranca do produto.

Além desta publicacao, consulte:

o (Orientacdes de fiacdo e aterramento de automacdo industrial, publicacdo Allen-Bradley 1770-4.1.

o Publicagdes NEMA Standards 250 e IEC 60529, conforme aplicavel, para obter explicacdes sobre os niveis de protecao fornecidos pelos

diferentes tipos de gabinete.

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009
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Aprovacdo de area classificada na América do Norte

The following information applies when operating this equipment in
hazardous locations

Informations sur I'utilisation de cet équipement en environnements
dangereux

Products marked CL1, DIV 2, GP A, B, C, D are suitable for use in Class | Division 2 Groups
A, B, C, D, Hazardous Locations and nonhazardous locations only. Each product is
supplied with markings on the rating nameplate indicating the hazardous location
temperature code. When combining products within a system, the most adverse
temperature code (lowest T number) may be used to help determine the overall
temperature code of the system. Combinations of equipment in your system are
subject to investigation by the local Authority Having Jurisdiction at the time of
installation.

Les produits marqués CL1, DIV 2, GP A, B, C, D ne conviennent qu'a une utilisation en
environnements de Classe | Division 2 Groupes A, B, , D dangereux et non dangereux.
(Chaque produit est livré avec des marquages sur sa plaque didentification qui indiquent le
code de température pour les environnements dangereux. Lorsque plusieurs produits sont
combinés dans un systéme, le code de température le plus défavorable (code de
température le plus faible) peut étre utilisé pour déterminer le code de température global
du systeme. Les combinaisons déquipements dans le systeme sont sujettes a inspection par
les autorités locales qualifiées au moment de l'installation.

EXPLOSION HAZARD

o Do not disconnect equipment unless power has been
removed or the area is known to be nonhazardous.

o Do not disconnect connections to this equipment unless
power has been removed or the area is known to be
nonhazardous. Secure any external connections that
mate to this equipment by using screws, sliding latches,
threaded connectors, or other means provided with this
product.

o Substitution of components may impair suitability for
(lass |, Division 2.

o [fthis product contains batteries, they must only be
changed in an area known to be nonhazardous.

RISQUE D’EXPLOSION

o Couper le courant ou s‘assurer que I'environnement est
classé non dangereux avant de débrancher Iéquipement.

o (ouper le courant ou s'assurer que I'environnement est
classé non dangereux avant de débrancher les connecteurs.
Fixer tous les connecteurs externes reliés a cet équipement a
'aide de vis, loguets coulissants, connecteurs filetés ou
autres moyens fournis avec ce produit.

e |3 substitution de composants peut rendre cet équipement
inadapté a une utilisation en environnement de Classe |,
Division 2.

o Sassurer que I'environnement est classé non dangereux
avant de changer les piles.

As seguintes informag6es aplicam-se quando este equipamento esta em operagao em areas classificadas

0s produtos marcados como CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D 56 sdo adequados ao uso nos grupos A, B, C, D de divisdo 2 e classe |, dreas classificadas e locais ndo classificadas. Cada produto
éfornecido com indicacdes na placa de identificacao informando o cédigo de temperatura da drea classificada. Durante a combinacdo de produtos dentro de um sistema, o cddigo de
temperatura mais adversa (menor nimero T) pode ser usado para ajudar a determinar o codigo de temperatura geral do sistema. Combinagdes do equipamento no sistema estao

sujeitas a investigacdo pelas autoridades locais no momento da instalacdo.

RISCO DE EXPLOSAO

o Nao desconecte 0 equipamento a menos que o haja energia ou a drea ndo apresente risco.

o Nao remova conexdes deste equipamento a menos que ndo haja energia ou a rea ndo apresente risco. Prenda qualquer conexdo externa necessdria
neste equipamento por meio de parafusos, travas deslizantes, conectores rosqueados ou outros dispositivos fornecidos com este produto.

o A substituicdo de componentes pode prejudicar a adequacao com a Classe |, Divisdo 2.
o (aso este produto contenha baterias, estas s6 devem ser trocadas em uma drea reconhecidamente néo classificada.

ATENCAO

Sistemas eletronicos programaveis de seqguranca (PES)

0 pessoal responsavel pela aplicacdo de sisternas eletronicos programaveis
relacionados a sequranqa (PES) deverd estar atento as especificacdes de sequranca
na aplicacdo do sistema e deverd estar treinado quanto ao seu uso.

P
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ATENCAO Evitar descarga eletrostatica

Este equipamento é sensivel a descarga eletrostatica, capaz de causar danos
internos e afetar a operacdo normal. Siga estas orientagdes ao lidar com
0 equipamento.

o Togue em um objeto aterrado para descarregar o potencial de estdtica.
o (oloque uma pulseira de aterramento aprovada.

o Ndo toque nos conectores ou pinos nas placas do componente.

o Ndo togue nos componentes do circuito dentro do equipamento.

o Use uma estagdo de trabalho sem estdtica, caso haja uma disponivel.

o Armazene 0 equipamento em uma embalagem sem estética apropriada
quando ele ndo estiver sendo usado.

Protecdo contra detritos

ATENCAO
ATENCAO Podem ocorrer ferimentos graves por conta da perda da funcdo de sequranca
necessdria.

A o Ndo use saidas de teste como saidas de seguranca.

o Ndo use dados de E/S padrdo do DeviceNet ou dados de mensagem explicita
como dados de seguranca.

Nao remova a protecdo contra detritos até que o controlador e todos os demais
equipamentos préximos a ele sejam instalados e a fiacdo esteja completa.

Assim que a fiacdo estiver completa, remova a proteco contra detritos. Deixar de
remové-la antes de colocd-lo em operacdo pode causar superaguecimento.

o Ndo use indicadores de status para operagfes de sequranga.

o Ndo conecte cargas superiores ao valor classificado as saidas de sequranca ou
saidas de teste.

o Ligue o controlador corretamente para que a linha de 24 Vcc ndo toque
acidentalmente nas saidas.

o Aterre alinha de 0V da fonte de alimentacdo para os equipamentos de saida
externos de forma que eles ndo sejam ativados quando a linha de saida de
sequranca ou a linha de saida de teste for aterrada.

o Ndo desmonte, repare ou modifique o controlador. Fazer isso pode prejudicar as
fungbes de sequranca.
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Compreendendo o
enderecamento do nd

Ajustando o endereco do nd

26

Para que se comuniquem na rede do DeviceNet, todos os equipamentos exigem
enderecos proprios. Siga as recomendagdes abaixo ao atribuir enderecos aos
dispositivos em sua rede.

Recomendagbes quanto ao enderego do nd

Dar ao equipamento Este endereco | Observagoes

Scanner 0 (as0 vocé tenha varios scanners, dé a eles os enderecos
menores em seqiiéncia.

Todos os equipamentos narede, | 1a61 Os intervalos entre os enderecos sdo permitidos e ndo tém

exceto 0 scanner efeito sobre o desempenho do sistema. Deixar intervalos da
avocé mais flexibilidade no desenvolvimento do sistema.

Estado de trabalho do RSNetWorx | 62 (aso vocé conecte um computador diretamente a rede do

for DeviceNet DeviceNet, use 0 endereco 62 para 0 computador ou

equipamento de formacdo de ponte/enlace.

Sem equipamento 63 Deixe 0 endereco 63 aberto. Trata-se do lugar em que um nd
ndo comissionado costuma entrar na rede.

A rede padrio do DeviceNet atribui a prioridade de comunicagio com base no
numero do né do equipamento. Quanto menor for o niimero do nd, maior serd a
prioridade de comunicagio do equipamento. Essa prioridade torna-se importante
quando vérios nds estao tentando se comunicar na rede a0 mesmo tempo.

Os nés de seguranga do DeviceNet tém prioridade adicional na rede,
independentemente do nimero do né. A comunicagao DeviceNet Safety dos
equipamentos com numeros de né menores tem prioridade sobre a comunicagao
DeviceNet Safety dos equipamentos com nimeros de né maiores.

Defina o enderego do né antes de instalar o controlador.

IMPORTANTE Desligue a ahmeptagao do coqtrolfador antes de ajustar o parametro do nd do
endereco ou a faixa de comunicacao usando as chaves.
Nao altere as configuracdes da chave enquanto a fonte de alimentacdo estiver

ligada. O controlador detectard isso como sendo uma alteracao na configuracdo
e alternard para 0 modo de cancelamento.

Use uma chave de fenda pequena para definir o enderego do né usando as duas
chaves rotativas no painel frontal do controlador. Tome cuidado para nao
arranhar as chaves. Os valores entre 00 e 63 sao validos. A configuragio padrio

¢ de 63.
Siga estas etapas para definir o endere¢o do né.

1. Defina o digito da dezena do enderego do n6 girando a seccionadora da
esquerda.

2. Defina o digito da unidade girando a seccionadora da direita.
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3. Para permitir que o endereco do né seja definido usando o software
RSNetworx para DeviceNet, defina as chaves rotativas para um valor

entre 64 e 99.

IMPORTANTE

Ocorrerd um erro de duplicacao no endereco do nd se 0 mesmo enderego for

definido para mais de um né.

Defina a faixa de comunicagio antes de instalar o controlador.

IMPORTANTE

Desligue a alimentacdo do controlador antes de ajustar o parametro do nd do
endereqo ou a faixa de comunicacdo usando as chaves.

Ndo altere as configuracdes da chave enquanto a fonte de alimentagdo estiver
ligada. O controlador detectard isso como sendo uma alteracdo na configuracdo

e alternard para 0 modo de cancelamento.

Comunicacao DeviceNet

A faixa de comunicagio padrao de uma rede do DeviceNet ¢ de 125 Kbps.

Caso vocé opte por usar uma faixa de comunicacio diferente, o comprimento
da linha tronco e os tipos de cabo determinam quais faixas de comunicagao

a aplicagio ¢ capaz de suportar.

Faixas de comunicagao do DeviceNet e comprimentos de cabo

Faixa de Distancia, max. Comprimento da
comunicacao . linha secundéria
Cabo liso Cabo espesso Cabq ' acumulado
coaxial fino

125 Kpbs 420m (1378 pés) | 500 m (1640 pés) 100 m (328 pés) | 156 m (512 pés)

250 Kpbs 200 m (656 pés) 250 m (820 pés) 100 m (328 pés) | 78 m (256 pés)

500 Kpbs 75m (246 pés) 100 m (328 pés) 100 m (328 pés) | 39 m (128 pés)
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Defina a taxa de comunicagao usando a minisseletora na parte frontal do

controlador.

Minisseletora da faixa de comunicacéo

0
N

alasls

oo

N

'

Ajuste de parametros da minisseletora

Pino da minisseletora Faixa de comunicagéo
1 2 3 4
Desenergizado | Desenergizado | Desenergizado | Desenergizado 125 Kbps
ON Desenergizado | Desenergizado | Desenergizado 250 Kbps
Desenergizado ON Desenergizado | Desenergizado 500 Kbps
ON ON Desenergizado | Desenergizado Definido pelo software
ON ou OFF ON ou OFF ON Desenergizado Definido pelo software
ON ou OFF ON ou OFF ON ou OFF ON Deteccdo automatica de taxa de
fransmissao

IMPORTANTE (aso vocé altere a faixa de comunicacdo da rede, verifique se todos os equipamentos
foram alterados para a nova faixa de comunicagéo. Faixas de comunicacdo

misturadas produzem erros de comunicaao.

Caso vocé defina os demais equipamentos para taxa de transmissao automdtica,
pelo menos um dos equipamentos na rede deve ter uma faixa de comunicagio
estabelecida. Se vocé definir todos os equipamentos na rede para taxa de
transmissao automatica, eles nio poderao estabelecer uma faixa de comunicagao
€ nao se comunicarao entre si.

Comunicacao Ethernet

Recomendamos a conexiao do médulo a rede através de um switch Ethernet de
100 Mbps, o que ajudard a reduzir colisdes e pacotes perdidos e aumentar a

largura da banda.

O controlador 1752-L24BBBE ¢ enviado com BOOTP habilitado paraa
configuragao do enderego IP. Pode-se usar qualquer servidor BOOTP disponivel
comercialmente. Se nao tiver recursos de servidor BOOTP na sua rede,

faga o download grétis do servidor BOOTP da Rockwell Automation em

http://www.rockwellautomation.com/rockwellsoftware/download/.

Para configurar o endereco IP usando o utilitario BOOTP
Rockwell Automation, consulte a pdgina 54.

A seguinte tabela fornece informagdes adicionais EtherNet/IP.
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Para informacgdes detalhadas sobre a comunicagio EtherNet/IP, consulte Solugao
de aplicacio e desempenho EtherNet/IP, publicagaio ENET-AP001.

Informacoes gerais EtherNet/IP

Atributo Valor
Nimero de pacotes CIP 2

Largura de banda de comunicacdo de unidade 3000 pps“)
permissivel

Comunicacdo de mensagem explicita 50282

0 pps significa pacotes por sequndo. Indica o nimero de pacotes enviados ou recebidos que podem ser processados por sequndo.

@ 9 comprimento maximo de mensagem para conexao de classe 3 e conexao UCMM.

IMPORTANTE Para obter um resfriamento efetivo:

e instale o controlador em um trilho DIN horizontal. Nao instale o controlador
verticalmente.

o (eixe um espaco de pelo menos 50 mm (2 pol.) acima e abaixo do controlador
e 5mm (0,2 pol.) nas laterais.

o selecione um local em que haja fluxo de ar constante ou use um ventilador
adicional.

® ndo instale o controlador por cima de um equipamento em aquecimento.

O controlador nio pode ser instalado no painel. Siga estas etapas para instalar
o controlador em um trilho DIN EN50022-35x7.5 ou EN50022-35x15.

1. Prenda o slot superior por cima do trilho DIN.

2. Encaixe a parte inferior do controlador na posi¢cao enquanto pressiona
o controlador para baixo contra a parte superior do trilho.

Slot superior

~<— Trilho DIN

3. Conecte as placas de terminagio a cada uma das extremidades do

trilho DIN.
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Para remover o controlador do trilho DIN, use uma chave de fenda para retirar
a trava e soltar o controlador do trilho. O controlador 1752-1L.24BBB tem uma
trava e o controlador 1752-L24BBBE tem duas travas no fundo do controlador.

Este produto é aterrado pelo trilho DIN ao aterramento do rack. Use o trilho DIN de
aco zincado amarelo para garantir um aterramento adequado. O uso de outros
materiais no trilho DIN (por exemplo, aluminio ou pldstico) que podem ser
corroidos, ou oxidar, ou sao maus condutores, pode resultar em um aterramento

impréprio ou intermitente. Fixe o trilho DIN a superficie de instalacdo
aproximadamente a cada 200 mm (7,8 pol.) e use 0s postes adequadamente.

Vocé deve fornecer um caminho de aterramento aceitdvel para cada equipamento
da aplicacdo. Aterre o controlador de maneira funcional por meio de sua conexio
de alimentagio V0/GO.

E ainda, se estiver usando o controlador 1752-L24BBBE, deve-se conectar
o terminal de terra Ethernet a um aterramento aceitavel.

Aterramento Ethernet

Consulte Orientagdes de fiagio e aterramento de automagao industrial,
publicagio 1770-4.1, para informagoes adicionais.

A energia do controlador ¢ fornecida por meio de uma fonte de alimentagao
externa de 24 Vee. O tempo de retengio da saida deve ser de 20 ms ou mais.

Para respeitar a Diretriz de baixa tensio da Comunidade Européia (LVD),
as conexdes do DeviceNet e a E/S devem ser alimentadas por uma fonte cc
compativel com a baixa tensio extra de seguranga (SELV) ou a baixa tensao

extra protegida (PELV).

Para respeitar as restri¢oes de UL, as conexoes do DeviceNet e a E/S devem ser
alimentadas por fontes CC cujos circuitos secundarios sao isolados do circuito
primdrio por isolamento duplo ou isolamento reforgado. A fonte de alimentagio
cc deve atender as especificacoes dos circuitos de classe 2 ou dos circuitos de
corrente/tensao limitada definidos na UL 508.
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DICA As sequintes fontes de alimentacao Rockwell Automation 1606 sdo compativeis
com SELV e PELV, além de atenderem as especificacdes de isolado e de tempo de
desenergizacdo de saida do controlador SmartGuard 600:
o 1606-XLP30E o 1606-XLP72E o 1606-XLSDNET4
e 1606-XLP50F o 1606-XLP95E
o 1606-XLP50EZ o 1606-XLDNET4

O controlador SmartGuard tem trés pares de terminais V/G que exigem uma
conexdo de alimentagio. Ha dois pares VO/GO, mas como eles estio conectados
internamente, vocé so precisa conectar um par V0/GO. E possivel usar o outro par
para distribuir a energia aos demais equipamentos.

Conexdes da fonte de alimentacao

Nao conecte nem desconecte o cabo de comunicagdo com energia aplicada a esse
controlador ou a qualquer outro equipamento na rede porque pode ocorrer um arco
elétrico. Isto pode causar uma explosdo em instalacdes reconhecidas como drea
classificada. Antes de continuar certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea

ndo apresenta risco.

E possivel configurar a rede e o controlador na rede do DeviceNet usando uma
placa 1784-PCD dentro do microcomputador e o software RSNetWorx

para DeviceNet. Vocé também pode configurar a rede e o controlador usando a
porta USB do controlador ¢ o software RSNetWorx para DeviceNet. E ainda,
pode-se configurar o controlador usando o software RSNetWorx para DeviceNet
conectando a porta EtherNet/IP e roteando até a rede DeviceNet.
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Conexao a porta do DeviceNet

Siga estas etapas para se conectar a porta do DeviceNet.

1. Aplique os fios ao conector de acordo com as cores no conector.

Fio Ntim. Cor do fio Conectaa
V+ Vermelho V+

CANH Branco CANH
Dreno - Dreno
CANL Azul CANL

V- Preto V-

2. Ligue o conector a porta do DeviceNet.

3. Aperte os parafusos com 0,25 20,3 Nem (2,21 2 2,65 Ibepol.).
Para obter informacoes detalhadas sobre a conexido DeviceNet, consulte o Guia
de instalagao do projeto de midia DeviceNet, publicagilo DNET-UMO072.

Também consulte Orientacoes de fiagao e aterramento de automagao industrial,
publica¢io 1770-4.1.
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Conexao a porta USB

Ligue o conector de comunicagio USB ao microcomputador quando quiser
configurar a rede e o controlador usando o software RSNetWorx para DeviceNet.
Use um cabo do tipo macho/macho USB-A para USB-B disponivel no mercado
para estabelecer a conexao.

Para reduzir o potencial de interferéncia eletromagnética, o comprimento do cabo
USB deve ser menor que 3 m (10 pés).

A A porta USB tem apenas finalidades de programacdo e ndo deve ser usada em uma
conexdo permanente.

(aso vocé conecte ou desconecte o cabo USB com energia aplicada a0 mddulo ou a
qualquer outro equipamento na rede USB, pode ocorrer um arco elétrico. Isto pode
causar uma explosdo em instalacdes reconhecidas como drea classificada. Antes de
continuar certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea ndo apresenta risco.

Conectando-se a porta Ethernet

Dependendo de onde planeja rotear seu cabo, deve-se selecionar o cabo correto
para o ambiente. Cabos blindados tém melhor desempenho que cabos nao
blindados em ambientes industriais. Em particular, se a sua aplicacio estiver em
um ambiente de alto ruido ou o seu cabo precisar estar em proximidade a fontes
de radiacao de ruido, entao deve-se planejar o uso de cabos blindados.

Devem-se considerar cabos blindados se a sua aplica¢io incluir um ou mais dos
seguintes:

e controle de solda no local

e centro de controle de motores

e inversores maiores que 10 HP

e indugio de processos de solda

e proximidade a radia¢ao RF de alta energia
® processos eletrostdticos

e dispositivos de alta corrente (maiores que 100 A)

IMPORTANTE Ablindagem tem um papel importante no fornecimento de imunidade a ruido
para o seu sistemna. Entretanto, um cabo blindado que néo for instalado
corretamente pode causar problemas devido a defasagens de tensdo no seu
sistema de aterramento. Para ajudar a minimizar os efeitos de defasagens de
aterramento, serd necessdrio isolar a blindagem em uma extremidade do cabo.
Neste caso, a blindagem deve ser isolada no dispositivo, ndo na chave.

33



Capitulo2  Instalacdo e aplicacdo da fiacdo no controlador SmartGuard 600

Use um conector RJ45 para conectar o controlador a rede EtherNet/IP. Quando
conectar o controlador SmartGuard a uma chave ou hub, use um cabo Ethernet
padrio. Quando conectar o controlador SmartGuard diretamente ao seu
microcomputador ou uma placa NIC, use um cabo atravessado (de modem nulo).

0 comprimento do cabo deve ser menor que 100 m (328 pés) entre o0 hub e 0s nds.

A

ADVERTENCIA Se conectar ou desconectar 0 caho dg Ethernet com energia aplicada ao
controlador ou a qualquer outro equipamento na rede, pode ocorrer um arco
elétrico. Isto pode causar uma explosao em instalacdes reconhecidas como drea

dlassificada. Antes de continuar certifique-se de que ndo haja energia ou que
a drea ndo apresenta risco.

Colocagdo do pino Ethernet

Nim. do pino Nome do pino Colocacao do pino

8 Nao usado

7 Nao usado

6 RD-

5 Ndo usado

4 Nao usado

3 RD+

2 -

1 0+

Apli(agéo da f|a“'ao a0 Use cabos de 30 m (98 pés) ou menos.
controlador SmartGuard 600 Informacoes gerais sobre a fiacdo

Atributo Valor

Tipo de fio Cobre

Categoria de fiacio!” 2 —nas portas de alimentacdo, sinal e comunicagdo

Bitola do cabo Para a fonte de alimentacao e a E/S, use um fio sélido de 0,22 2,5 mm?
(12224 AWG) ou um fio flexivel trancado de 0,342 1,5 mm? (16 2 22 AWG).
Antes da conexdo, prepare os fios trancados envolvendo-os com ferros com
anéis plésticos de isolamento (padrao compativel com DIN 46228-4).

Torque no parafuso 0,5620,79 Nem (57 Ibepol.)

do terminal de £/S

0 Use estas informagdes sobre a categoria do condutor para planejar a rota dos cabos. Consulte Orientacdes de fiacao e aterramento de automacao
industrial, publicacdo 1770-4.1.
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Descricdes de terminal do controlador

Designacao Descricao

do terminal
VO Bomne de alimentacdo do circuito interno (l6gica).
G0 Bome de alimentacdo do circuito interno (Iégica).
V1 Borne de alimentacdo dos circuitos de entrada e das saidas de teste.
G Borne de alimentagdo dos circuitos de entrada e das saidas de teste.
V2 Borne de alimentagdo das saidas de sequranca.
G2 Borne de alimentacdo das saidas de sequranca.

INOaIN15 Terminais das entradas de sequranca.

T0aT3 Estes sdo os terminais de safda de teste capazes de fornecer origens de teste por pulso
para as entradas de seguranga INO a IN15.T3 também pode suportar a deteccao do
desligamento do fio e a deteccdo de ldmpada queimada de uma carga como, por
exemplo, uma lampada muting.

OuT0a 0uT? Terminais das saidas de seguranca.

(aso vocé conecte ou desconecte a fiacdo enquanto a energia no lado do campo
estd aplicada, pode ocorrer um arco elétrico. Isto pode causar uma explosdo em
instalacdes reconhecidas como drea classificada. Antes de continuar certifique-se de
que ndo haja energia ou que a drea ndo apresenta risco.

ADVERTENCIA

(as0 vocé conecte ou desconecte o borne removivel (RTB) enquanto a energia no
lado do campo estd aplicada, pode ocorrer um arco elétrico. Isto pode causar uma
explosdo em instalacdes reconhecidas como drea classificada. Antes de continuar
certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea ndo apresenta risco.

ADVERTENCIA

IMPORTANTE Prepare os fios trancados envolvendo-o0s com ferros com anéis pldsticos de
isolamento (compativeis com o padrdo DIN 46228-4). Os ferros com aparéncia
semelhante, mas ndo compativeis, talvez ndo correspondam ao borne no
controlador.

1>H>1

Fiacao dos dispositivos de entrada

ATENCAO Aplicar uma tensdo cc inadequada ou qualquer tensdo ca pode resultar em uma
perda da funcdo de sequranca, danos ao produto ou ferimentos graves. Aplique de

maneira apropriada apenas a tensdo especificada as entradas do controlador.

Os dispositivos de entrada com saidas de contato mecinico como, por exemplo,
os botoes de parada de emergéncia e as chaves fim de curso de seguranca, usam um
terminal de entrada de seguranga e um terminal de saida de teste. Isso habilita

o circuito a alcancar uma classificagao de categoria 4.
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Quando os dispositivos de seguranca estao conectados via saidas de teste
aum circuito de entrada no controlador SmartGuard, recomendamos que
o comprimento do fio seja de 30 m (98,4 pés) ou menos.

Dispositivos de entrada com saidas de contato mecanico
V1
4,5 mA tipicos

Tx
—O

Controlador
G_%_‘_ SmartGuard 600

INx

o
g
=
_
|
[

Os dispositivos como, por exemplo cortinas de luz, com saidas de semicondutor
PNP com fonte de corrente enviam um sinal para o terminal de entrada de
seguranga do controlador SmartGuard 600 ¢ ndo usam uma saida de teste.

Dispositivos de entrada com saidas de semicondutor PNP

4,5 mA tipicos I —
—O

24Nee |7

' (ontrolador

SmartGuard 600

0SSDx INx
ZA (3
1
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Fiacao dos dispositivos de saida

ATENCAO

VAN

Podem ocorrer ferimentos graves por conta de uma perda das fungdes de
sequranga necessarias.

Nao conecte cargas superiores ao valor classificado de sequranca ou as saidas de
teste.

Ndo use saidas de teste como saidas de sequrana.

Ligue o controlador corretamente para que as linhas de 24 Vcc ndo toquem nas
saidas de sequranca ou de teste.

Nao aplique a fonte de alimentagdo aos terminais de saida de teste.

Aterre alinha de 0V da fonte de alimentacdo para os equipamentos de saida
externos de forma que eles ndo sejam ativados quando a linha de saida de
sequranca ou a linha de safda de teste for aterrada.

Separe 0s cabos de E/S das linhas de alta corrente ou de alta tensdo.

Fiacao do dispositivo de saida

Controlador
SmartGuard 600

T

@ / 0,5 A mdximo
— | oux =+

) — 24\Vic

/ |
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Exemplos de fiagao

ESTOP

Aa @ 7KM17NC
ECECXGCICERCICKCRE

E1 e E2: fontes de alimentagdo de 24 Ve
=+ 51: Chave de parada de emergéncia

S2: Chave de rearme (Contato N.A.)

KM1 and KM2: contatores

Conecte uma fonte de alimentacdo de 24 Vicc aos terminais VO e GO, os terminais da fonte de alimentacdo dos
circuitos internos.

Gate de seguranca

Aberto

E1 e E2: fontes de alimentacdo de 24 Ve
S1: Chave fim de curso 1

52: Chave fim de curso 2

§3: Chave de rearme

KM1 e KM2: contatores

Conecte uma fonte de alimentacdo de 24 Vcc aos terminais VO e GO, s terminais da fonte de alimentacdo dos
dircuitos internos.
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Chave bimanual

® @ @ @9
CRCRCAT)

KM1-NC

[

YT Y I
90 ® e
& ®

E1e E2: fontes de alimentagdo de 24 Vicc
S11 e S12: chaves bimanuais
KM1 e KM2: contatores

Conecte uma fonte de alimentacdo de 24 Vcc aos terminais VO e GO, os terminais da fonte de alimentacdo dos
dircuitos internos.

Cortina de luz

Receptor
0SSD1

Receptor ® (12 L KM1-N.C.
05502 ﬂ@@@ ®6® 6

KM2- N.C.

|
%@@ “T1
%GZ @ @ KM2
a1
E1 }_‘

@®

®®
®®
@®

kme () ()Kmt

E1 e E2: fontes de alimentacdo de 24 Vi
| KM1 e KM2: contatores

Conecte uma fonte de alimentagdo de 24 Vcc aos terminais VO e GO, os terminais da fonte de alimentacdo dos
circuitos internos.
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Chave em modo usudrio

O

» 6 ®®
ﬁf@@ ®@ e 6

®
®®

(i
(i

® @
® @

G (1 @)

E1 e E2: fontes de alimentacdo de 24 Ve
S1: Chave em modo usudrio

Conecte uma fonte de alimentagdo de 24 Vicc aos terminais VO e GO, os terminais da fonte de
alimentacdo dos circuitos internos.
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Ajuste da rede do DeviceNet

Topico Pagina
Conexdo de um computador a rede DeviceNet 41
Comissionamento de todos 0s nés 4
Pesquisa da rede 44
Assinatura da configuracdo 45
Reset de sequranca (opcional) 46
Configurando senhas (opcional) 47

Para acessar uma [CdC:

e conecte-se diretamente 4 rede.

e conecte-se a uma rede diferente e procure a rede desejada usando um
equipamento de enlace.

DICA E possivel observar as redes DeviceNet e EtherNet/IP usando a porta USB
do controlador SmartGuard.

A capacidade de formacdo de ponte entre a USB do SmartGuard e o
DeviceNet é limitada. Por exemplo, ndo é possivel configurar 1734-ADN
ou médulos POINT 1/0. Também néo é possivel configurar um mddulo
1753-DNSI usando o controlador SmartGuard. Use um cartdo 1784-PCD
para essas operacdes.

Depois de escolher uma rede:

e instale o cartao de comunicagio, se necessario.

e determine todos os parimetros de rede do computador como, por
exemplo, um enderego de rede.

e conecte o computador a rede usando o cabo correto.

Na primeira vez em que conectar um controlador SmartGuard ao
microcomputador usando a porta USB, o Windows passard por sua sequéncia de
reconhecimento do equipamento e solicitard a vocé os drivers USB. O driver estd no
(D RSLinx Classic, na pasta SmartGuardUSB-KernelDrivers.
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Configuracao de um driver para a rede

1. Inicie o software RSLinx.

2. Clique em Configure Driver.

3. Nallista Available Driver Types, adicione o driver para a rede.

Rede

Driver

RS-232

Dispositivos RS-232 DF1

EtherNet/IP

Dispositivos Ethernet

DeviceNet

Drivers DeviceNet

UsB

Driver SmartGuard USB

4. Configure o driver.

Os ajustes de pardmetros feitos dependem da rede escolhida e da
possibilidade de uso de um cartio de comunicagao ou mddulo de interface.

Verificacao do funcionamento do driver

1. Verifique a caixa de didlogo Configure Drivers para ter certeza de que

o driver esteja em execugio.

2. Feche a caixa de didlogo.

3. Abraa caixa de didlogo RSWho.

4. Clique duas vezes no driver para ver a rede.

Comissionamento de todos 0s n0s  Se nao tiver definido especificamente o enderego do né ¢ a taxa de comunicagao
de seus equipamentos usando as chaves de hardware, vocé precisard comissionar
todos eles usando o software RSNetWorx para DeviceNet.

Para poder usar a ferramenta Node Commissioning do RSNetWorx for
DeviceNet, o computador e os equipamentos do DeviceNet devem ser

conectados a rede DeviceNet.

Use a ferramenta Node Commissioning do software RSNetWorx for DeviceNet
para definir o endereco do né e/ou a faixa de comunicagio do controlador
SmartGuard e os demais equipamentos do DeviceNet.

Iy}
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Siga as orientagdes na pagina 26 ao selecionar os enderegos de n6 para a sua rede
DeviceNet.

IMPORTANTE Para permitir que o endereco do né seja definido usando a ferramenta Node
Commissioning do RSNetWorx para DeviceNet, defina a chave rotativa de endereco

do nd no controlador para um valor entre 64 e 99.

Consulte a pdgina 26 para obter informacdes sobre como definir o endereco do né
usando a chave rotativa.

Siga estas etapas para usar a ferramenta Node Commissioning.

No software RSNetWorx para DeviceNet, escolha Tools > Node
Commissioning,

Clique em Browse na caixa de didlogo Node Commissioning para
selecionar um dispositivo pesquisando a rede.

Pode-se procurar na porta USB SmartGuard ou na porta Ethernet/IP para
alcancar a porta DeviceNet.

Selecione a rede do DeviceNet no painel a esquerda.

Selecione o equipamento que vocé deseja comissionar no painel a direita
e clique em OK.

Selecione o valor desejado caso vocé queira alterar a faixa de comunicagao
do equipamento.

IMPORTANTE A faixa dg comun.icagéo do quipamento ndo serd atualizada até que ele
seja desligado e ligado, ou reinicializado.

Na caixa de didlogo Node Commissioning, digite o novo endereco do
equipamento e clique em Apply.

Uma mensagem de confirmagao informa se a operagio estava correta.

Para alterar o endereco do nd de um equipamento de seguranca, vocé
deve primeiro reinicializar o nimero da rede de sequranca (SNN) para
um estado ndo inicializado realizando um reset de sequranca conforme
a descri¢do na pdgina 46.
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Pesquisa darede Siga estas etapas para pesquisar a rede.
1. Determine o tipo de conexio.
Caso vocé esteja usando este | Faca o sequinte:
tipo de conexao
Rede DeviceNet Vié para a etapa 2.
Porta USB Siga estas etapas para configurar um caminho para a rede do
DeviceNet.
A. No menu Netwaork, escolha Properties.
B. Na caixa de didlogo DeviceNet, clique em Set Online Path.
(. Na caixa de dialogo Browse for Network, selecione o caminho
desejado e clique em OK.
Browse for network x|
Select a communications path to the desired netwark.
IV Autobrowse | Hefrest I
whorkstation, USMKEEST
+ Zx Ling Gateways, Ethemet
ke I Lancel | Help |
Rede EtherNet/IP Siga estas etapas para configurar um caminho para a rede do
DeviceNet.
A. No menu Network, escolha Properties.
B. Na caixa de didlogo DeviceNet, clique em Set Online Path.
(. Na caixa de didlogo Browse for Network, selecione o caminho
desejado e clique em OK.
Select a communications path to the desired network.
W l
=) Workstation, USMKEPGKLUUCHARP 1
+ Linx Gateways, Ethemnet
Z _192.168‘.0. 1752 248B8E, 1752-.24BEBE
- §Deviceiet, Devicelie
o 1592, 168.0.36, 1756 EMBT/E, 6-ENBT/A
2. Clique no icone online &5 .
3. Aguarde a conclusio da operagio de pesquisa da rede.
Enquanto a rede for pesquisada, todos os equipamentos dela aparecerio no
software RSNetWorx for DeviceNet.
4. Verifique se todos os nds estao visiveis.
5. Salve o projeto no software RSNetWorx for DeviceNet.
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Cada dispositivo de seguranga tem uma assinatura de configuragio exclusiva,
que identifica a configuragio a fim de verificar a integridade dos dados da
configuragio durante os downloads, o estabelecimento da conexao

e a substitui¢io do médulo.

A assinatura da configuragio ¢ composta de um nimero de identificagao, uma
data e hora, além de ser definida automaticamente pelo software RSNetWorx
for DeviceNet durante a aplicagao de uma atualizagio de configuracio ao
equipamento. A assinatura da configuragio ¢ encontrada na guia Safety da caixa
de didlogo Device Properties. Ela também ¢ exibida na tela alfanumérica, um
caractere por vez, quando a chave do servigo ¢ pressionada.

Assinatura da configuracao do controlador SmartGuard 600

EX.1752-L24BBB

Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History
General Safety | Safety Connection I Safety Slave /0

the device, run the S afety Device Verification Wizard to set the

E Thiz zafety device iz not safety-locked. After you have configured
device to the safety-locked state.

Safety Network Number:  |3190_03BE_D32B

9/27/2006 12:27:17.547 PM

Configuration Signature

10 |3EBE_SBAD Copy Signature |
Date: |9£2?£2DDB
Time: I‘I 2:27:19.450 PM

Whlash: | Eassword.. |

QK | Cancel | Lol | Help |

A assinatura de configuragio ¢ lida durante cada busca e sempre que a caixa de
didlogo Device Properties ¢ langada enquanto o software estd em modo Online.
O software RSNetWorx for DeviceNet compara a assinatura da configuragio no
arquivo de configuragio do equipamento no software (off-line) com a assinatura
da configuragio no equipamento on-line. Caso as assinaturas da configuragao
nao casem, vocé ¢ solicitado a carregar a configuragao do equipamento on-line
ou fazer download da configuragio do equipamento no software para resolver
adiferenca.
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Reset de seguranca (opcional)

46

Reset Safety Device: 02, 1752-L24BBB E A |

A

Check the boxes below to select which attibutes to reset in the device.

v Configuration [Resetting the device will always rezet its configuration]

[V Qutput Connection Owners] T Baud Rate [If resettable]

™ Password [~ Safety Netwark Mumber

Caso vocé precise reinicializar os atributos do equipamento de seguranga para o
estado padrio pronto para ser usado, ¢ possivel fazer isso na caixa de didlogo Reset
Safety Device.

E possivel reinicializar os atributos mostrados na caixa de di4logo Reset Safety
Device marcando a caixa de selecio associada. Deixar uma caixa de selecio

do atributo desmarcada preserva o ajuste de parAmetro do atributo durante

a operagao de reset da seguranga.

Fiesetting device attibutes will cause the selected attribute(z)
to return ta their factory default settings.

[ Address [If resettable]

Beset I Cancel | Help |

1. Abraa caixa de didlogo Reset Safety Device clicando no equipamento na

exibi¢ao gréfica do software RSNetWorx para DeviceNet e selecionando
Reset Safety Device no menu Device.

2. Marque os atributos que vocé deseja reinicializar.

Atributo Comportamento de Reset

(onfiguracao A configuracdo do equipamento é apagada em decorréncia de uma acdo de reset da
sequranga.

Configuration Marque a caixa de selecao para reinicializar a leitura de controle da configuracao

Owner do dispositivo. O software de configuracdo é sempre a leitura de controle da
configuracdo dos controladores SmartGuard.

QOutput Connection | Marque a caixa de sele¢do para reinicializar todas as leituras de controle da conexdo

Owner(s) de saida existentes. O proximo equipamento que acessar um ponto de conexdo de
saida depois que o reset de seguranca se tornar a leitura de controle da conexdo de
saida.

Password Marque a caixa de sele¢do para reinicializar a senha do equipamento. Vocé deve
conhecer a senha atual do equipamento para reinicializa-la na caixa de didlogo
Reset Safety Device.

Address Marque a caixa de selecao para reinicializar o endereco do né configurado pelo
software do equipamento para 63.
(as0 0 endereco de n do equipamento tenha sido definido usando as chaves,
a operacdo de reset ndo tem efeito sobre o endereco do né.

Baud Rate Marque a caixa de selecdo para reinicializar a faixa de comunicagdo do equipamento
para 125 Kbps.
(as0 a taxa de comunicacdo do equipamento tenha sido definida usando as chaves,
a operacdo de reset ndo tem efeito sobre a taxa de comunicado.

Safety Network Marque a caixa de selecdo para reinicializar o ndmero da rede de sequranca do

Number equipamento (SNN).

3. Clique em Reset.
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Caso 0 equipamento apresente uma trava de seguranga, vocé ¢ solicitado
a primeiro soltd-lo.

ATENCAO Depois de destravado, 0 equipamento ndo pode oferecer a garantia de
realizar operacdes de sequranca.
A Vocé deve testar e verificar a operacao do equipamento, além de executar
0 Safety Device Verification Wizard para colocar a trava de sequranca no

equipamento antes de operd-lo em uma aplicacao de seguranca.

4. Digite a senha quando solicitado, caso vocé tenha definido uma senha para
0 equipamento.

E possivel proteger os equipamentos de seguran¢a com uma senha a fim de evitar
alteragoes na configuragio do equipamento feitas por pessoal nao autorizado.
Quando uma senha ¢ definida, as seguintes operagoes exigem a digitagio da
senha.

e Download
e Reset da configuragio de seguranga
e Trava de seguranca

e Desprotegio

Definicao ou alteracao de senha

Siga as etapas abaixo para definir uma senha para um médulo.

1. Clique duas vezes no médulo para abrir a caixa de didlogo Device
Properties.

2. Selecione a guia Safety.
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3. Clique em Password.

EX.1752-L24BBB

Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History
General Safety | Safety Connection I Safety Slave /0

the device, run the S afety Device Verification Wizard to set the

E Thiz zafety device iz not safety-locked. After you have configured
device to the safety-locked state.

Safety Network Number:  |3190_03BE_D32B

9/27/2006 12:27:17.547 PM

Configuration Signature

10 |3EBE_SBAD Copy Signature |
Date: |9£2?£2DDB
Time: I‘I 2:27:19.450 PM

Whlash: |

QK | Cancel | Lol | Help |

DICA Também é possivel acessar a caixa de didlogo Set Device Password:

e clicando no médulo e escolhendo Set Password no menu Device.

e clicando com o botdo direito do mouse no médulo e escolhendo
Set Password.

4. Digite a senha antiga, caso haja uma.

5. Digite e confirme a nova senha.
As senhas podem ter entre 1 e 40 caracteres e nao distinguem maitsculas
de minusculas. As letras, os nimeros e os simbolos a seguir podem ser

usados: ‘~!1@#$% N&* () _+,-={}|[]\:52/.

6. Clique em OK.

Senhas esquecidas

Caso vocé se esqueca da senha, ¢ possivel reinicializa-la.

1. Na guia Safety da caixa de didlogo Device Properties, clique em Password
para abrir a caixa de didlogo Set Device Password.

2. Clique em Reset Password.

48 Publicacdo 1752-UM001D-PT-P — Abril 2009



Ajuste da rede do DeviceNet ~ Capitulo 3

3. Entre em contato com o suporte técnico da Rockwell Automation e
forneca o nimero de série do equipamento ¢ o cédigo de seguranca na
caixa de didlogo Reset Password.

Reset Device Password: 02, 1752-L24BEE =

Fiesetting the device password will remove the password
from the device. |Jpon completing this operation it iz
recommended that a new password be zet in the device.

Device Detail

Serial Mumber: FFFFFFFF
Security Cade: |nnmm .

To reset the device password, contact the device wendor far
your Yendor Password and enter it below:

fi
[k I Cancel | Help |

4. Digite a senha do fornecedor obtida no suporte técnico da
Rockwell Automation na caixa de didlogo Reset Device Password

e clique em OK.
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Observagoes:
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Conexao do computador
a rede EtherNet/IP
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Configure sua rede EtherNet/IP

Topico Pagina
Conexdo do computador a rede EtherNet/IP 51
Conectando o controlador SmartGuard 600 a rede EtherNet/IP 53
Formando ponte nas redes 59

Para acessar a rede EtherNet/IP:

e conecte-se diretamente a rede.

e conecte-se a uma rede diferente e procure a rede desejada usando um
equipamento de enlace.

DICA E possivel procurar a rede Ethernet usando a porta USB do controlador
SmartGuard.

A capacidade de formacdo de ponte entre a USB do SmartGuard
e Fthernet é limitada.

Depois de escolher uma rede:

e instale o cartao de comunicagao, se necessario.

e determine todos os parimetros de rede do computador como, por
exemplo, um enderego de rede.

e conecte o computador a rede usando o cabo correto.

IMPORTANTE Na primeira vez em que conectar um controlador SmartGuard ao seu
microcomputador usando a porta USB, o sistema operacional Windows
passara por sua sequéncia de reconhecimento do equipamento e solicitard

avocé os drivers USB. O driver estd no CD RSLinx Classic, na pasta
SmartGuardUSB-KernelDrivers.
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Configuracao de um driver para a rede
1. Inicie o software RSLinx.
Para o software RSLinx localizar novos dispositivos na rede
EtherNet/IP, o driver pode ser ajustado (busque a opgao remota de
sub-rede) para procurar por uma méscara e enderecos IP especificos.
2. Clique em Configure Driver.
3. No menu Available Driver Types, escolha o driver para a sua rede.
Rede Driver
RS-232 Dispositivos RS-232 DF1
EtherNet/IP Dispositivos Ethernet
DeviceNet Driver EtherNet/IP
UsB Driver SmartGuard USB
4. Configure o driver.
Os ajustes de pardmetros feitos dependem da rede escolhida e da
possibilidade de uso de um cartio de comunicagao ou mddulo de interface.
Verificacao do funcionamento do driver
1. Marque a caixa de didlogo Configure Drivers para ter certeza de que
o driver esteja em execugo.
DICA Pode-se configurar o driver pelo uso da selecdo de sub-rede remota e pela
configuracdo do endereco IP e méscara para o valor do controlador
SmartGuard. Isto permite que o software RSLinx encontre rapidamente
2. Feche a caixa de didlogo.
3. Abraa caixa de didlogo RSWho.
4. Clique duas vezes no driver para ver a rede.
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Conectando o controlador
SmartGuard 600
3 rede EtherNet/IP 0s controladores SmartGuard ndo devem estar conectados diretamente a

nenhuma rede que ndo esteja protegida de intrusdo externa. Por exemplo, ndo
conecte o controlador SmartGuard 600 a uma rede Ethernet que ndo esteja
protegida com um firewall ou outras medidas de sequranca.

Configurando o endereco IP

Para configurar o controlador, defina o endereco IP, méscara de sub-rede
e conversor de protocolos.

Parametros EtherNet/IP
Parametro Descrigao
EtherNet/IP
Endereo IP 0 endereco P identifica o controlador de forma tnica. O endereco IP estd na forma

X0 xxx.xx. onde cada xxx € um ndmero entre 0 e 255. 0 sequintes valores
reservados ndo podem ser usados:

e 127.0.0.1
e 0000
e 255.255.255.255

Mdscara de sub-rede | O enderecamento de sub-rede é uma extensdo do esquema de endereco IP que permite
que um local use um 1D de rede tnico para vdrias redes fisicas. O roteamento fora do local
continua, dividindo o endereco IP em um ID de rede e um ID de host através da classe.
Dentro de um local, a mdscara de sub-rede é usada para redividir o endereco IP em uma
porcdo de 1D de rede personalizada e porcdo ID do host. Este campo é configurado para
0.0.0.0 por padrdo.

Se a mdscara de sub-rede de um controlador jd configurado for modificada, deve-se
desligar e ligar a alimentacdo para que a mudanca seja executada.

Conversor de Um conversor de protocolos conecta redes fisicas individuais em um sistema de redes.

protocolos Quando um né precisa se comunicar com um nd em outra rede, um conversor de
protocolos transfere os dados entre as duas redes. Este campo € configurado para 0.0.0.0
por padrdo.

Pode-se configurar o controlador por meio de duas opgdes; pelo software
RSLinx Classic ou pelo utilitirio BOOTP. Consulte a pagina 54 para o uso de
BOOTP ou a pigina 57 para o uso do software RSLinx.
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Usando BOOTP para configurar o enderego IP

BOOTP (protocolo bootstrap) ¢ um protocolo de nivel baixo que os nés
TCP/IP usam para obter informagdes de partida. Um endereco IP nao é
configurado até que uma resposta BOOTDP tenha sido recebida. BOOTP
permite que vocé atribua dinamicamente os enderecos IP a processadores no link
Ethernet.

Para usar o BOOTP, um servidor BOOTDP deve existir na sub-rede Ethernet
local. O servidor ¢ um computador que tem um software de servidor BOOTP
instalado e [é um arquivo de texto contendo informagoes de rede para nos
individuais na rede.

O arquivo de configuragaio BOOTP do sistema do host deve ser atualizado para
pedidos de servigo do controlador SmartGuard. No estado padrio (pronto para
usar), o controlador SmartGuard necessita do uso de um servidor BOOTP para
configurar o seu enderego IP.

Consulte Configurando o endereco IP para os pardmetros que precisam ser
configurados.

DICA Pode-se usar qualquer servidor BOOTP disponivel comercialmente.
Se ndo tiver recursos de servidor BOOTP na sua rede, e quiser
configurar dinamicamente o controlador SmartGuard, pode-se fazer

0 download gratis do servidor BOOTP da Rockwell Automation em
http://www.rockwellautomation.com/rockwellsoftware/download/.

Quando 0 BOOTTP est4 habilitado, os seguintes eventos ocorrem na energizagio:

e O processador transmite uma mensagem de pedido BOOTP contendo
o endereco do hardware na rede ou sub-rede local.

e O servidor BOOTP compara o endereco de hardware com os enderegos na
tabela de consulta.

e O servidor BOOTP envia uma mensagem de volta ao processador com
o endereco IP ¢ outras informagdes de rede que correspondem ao enderego
de hardware que recebeu.

Com todo o hardware e enderecos de IP em um local, podem-se modificar os
enderegos IP no arquivo de configuragio BOOTP se as necessidades da sua rede
mudaram.

O pedido BOOTP pode ser desabilitado pela remogao do pardmetro de
habilitagao de BOOTP na guia Port Configuration. Quando a habilitagao de
BOQOTP ¢ apagada (desabilitada), o controlador SmartGuard usa os dados

de configuragao do canal existentes.

Quando o protocolo BOOTP é usado para configurar o endereco IP em um
controlador SmartGuard, o controlador SmartGuard deve receber um endereco P
inicial do servidor antes que o protocolo BOOTP possa ser desligado. Pode ser
desabilitado pelo uso da funcdo de configuracao de médulo no software RSLinx.
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Use o utilitario Rockwell BOOTP

O utilitario Rockwell BOOTP ¢ um programa independente
que incorpora a funcionalidade do software padraio BOOTP com
uma interface gréfica amigével. Pode-se fazer o download em

http://www.rockwellautomation.com/rockwellsoftware/download/.

O dispositivo deve estar habilitado para BOOTP (ajuste de fibrica)

para usar o utilitario.

Para configurar o seu dispositivo usando o utilitirio BOOTPDP, realize as seguintes
etapas.

1.

Execute o software BOOTP.

No painel de histérico de pedidos do BOOTP vocé verd os enderegos de

hardware dos dispositivos que emitem pedidos BOOTP.

File Tools Help

— Request History

RBTES
Clear History | Add to Relation List |
hir;min; zec) | Type | Ethernet Address [MAC) | IP &ddress ‘ Hostname -
BOOTP 000008320543
BOOTP  O0:00:04:32:05:43 ]
BOOTP 00000832 06;
BOOTF 3
; -

— Relation List
New | Dete | EretlzBame | |Encbie DHER | ket BitTp/oHcR |

Ethernet Address (MAC) | Type | IP &ddress | Hasthame | Description

Statu
’VUnab\e to gervice BOOTP request from O0;00:04;32:06:43,

Entries
‘ (U of 258_‘

Clique duas vezes no enderego de hardware do dispositivo que vocé deseja

configurar.

Vocé verd a janela New Entry com o enderego Ethernet do

dispositivo (MAC).

rewEntry |
Etheinet Address (MAC) [00:00:0A:32:06:43

IP Address: 192 . 168 . 1 . 30

Hostname:
Desciiption,

Cancel

3. Insira o endereco IP (nome do host e descrigao sio opcionais) que deseja

atribuir ao dispositivo, e clique em OK.
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O dispositivo serd adicionado a lista de relagoes, exibindo o enderego
Ethernet (MAC) e enderego IP correspondente, méscara de sub-rede
e conversor de protocolos (se aplicével).

i
File Tools Help
 Request Histar,
Clear History | Add to Relation List |
[hr:min:zec) \ Tupe | Ethernet Address [MALC) | IP Address \ Hostname: ;l
53256 BOOTP  00:00:04:32:06:43 1582.168.1.30 -
93255 BOOTP  00:00:04:32:06:43
93254 BOOTP  00:00:04:32:06:42
%3253 BOOTP  00:00:04:32:06:43
53252 BOOTP  00:00:04:32:06:43
53251 BOOTP  00:00:04:32:06:43
93250 BOOTP  00:00:04:32.06:42 ﬂ
~Relation L
Mew || Delete | Encbie B00TF | EnsbleDHER | Disable 800TR/DHEE |
Ethemet Addiess (MAC) [ Type | IPAddiess [ Hostname | Deseription |
00:00:04:32:06: 43 BOOTP 192168130
it Entri
(Senl 1592.168.1.30 to Ethemet address O0:00:04:32:06:43 | [1 of 2566 ‘
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Use o software RSLinx para configurar o endereco IP

Depois de ter usado o utilitdrio BOOTP para configurar inicialmente o enderego
IP de um novo controlador SmartGuard 600, vocé pode usar o software RSLinx
para mudar o endereco IP. Se esta ¢ a funcionalidade que deseja, certifique-se de
desabilitar o utilitdrio BOOTP no controlador SmartGuard, ou entio, todas as
vezes que a energia for aplicada ao controlador SmartGuard, ele ird iniciar no

modo BOOTP.

Para usar o software RSLinx para configurar os pardmetros de enderego de IP no
controlador 1752-L24BBBE, siga este procedimento.

1. Certifique-se de que o controlador 1752-L24BBBE esteja instalado
e energizado.

2. Inicie o software RSLinx.

3. No menu Communications, escolha RSWho.

e SRR,

. 05
s e,
- Rt G T s

A caixa de didlogo RSWho aparece.

"Q.\ RSLinx Classic Gateway - [R5¥ho - 1] i 10| x|
=% Flle Edit View Communications Station DDEfOPC Security Window Help —[&]
pd
2| & &8 Blie] x|
v Autobrowse Hefresh I = Mot Browsing
] workstation, USMAYBAPROSAK L
B-&5 Linx Gateways, Ethernet %
E-@5 AB_ETHIP-1, Ethernet Deviceliet
E 192,168.1,30, 1752-L24BEEE, 1752-L24EEEBE Dievicelet
g5 AB_Smarkauard-1, Devicelet
For Help, press Fi 08, 4

4. Navegue em RSWho a rede Ethernet.

5. Clique com o botao direito do mouse no controlador SmartGuard
e escolha Module Configuration.

E)-&5 AB_ETHIP-1, Ethernet
ER e} 107165, 1
H-2s AB_SmartGuard-

Remove

Driver Diagnostics
Configure Driver

Device Properties
Module Skatistics
Module Configuration
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DICA A opcdo de configuragdo do médulo também é mostrada quando
0 controlador SmartGuard é visualizado a partir do software DeviceNet, mas

a configuracdo IP é aplicada apenas quando for executada diretamente da
rede EtherNet/IP

A caixa de didlogo Module Configuration aparece.

1752-L24BBBBE Configuration |

General Pott Configuration |

Metwork Corfiguration Type
( & EfAi ® B

€ Use DHEP to obtain hetmark configuraior
4 s BOOTP tojohitain rietwork configuration

P Address: 182 . 168 . 1 0
Network Hask 5 . 55 . 256

=

Gateway Address: 0 o .0 .0

Fiimary Name 3 5 5 5
Server

Secondaty Name

Server. 0 B 0 L

Domain Name:
Hast Name:

[ Autonegatiate port speed and duplex
Current Part Speed 100 =

Current Duplet: Full duplex 2

(Changes to Part Speed and Duplex require module reset.]

Status: [Network Inteiface Configured

13 | Cancel Apply Help

6. Clique na guia Port Configuration.

7. Para o tipo de configurago de rede, clique em Static para atribuir
permanentemente esta configuragao 4 porta.

IMPORTANTE Se Dynamic for selecionado em um ciclo de alimentacdo, o controlador
remove a configuracdo IP atual e volta a enviar pedidos BOOTP. Consulte

a pdgina 55 para mais informacges.

. No campo IP Address, digite o endereco IP.
b. No campo Network Mask, digite o endereco de méscara de rede.

. No campo Gateway Address, digite o enderego de conversor de

protocolos ou deixe todos os zeros.

. No campo Primary Name Server, digite o endereco do servidor de

nome primdrio ou deixe todos os zeros.

. No campo Secondary Name Server, digite o endereco do servidor de

nome secundario ou deixe todos os zeros.

No campo Domain Name, digite o nome de dominio ou deixe em
branco.

. No campo Host Name, digite o nome do host ou ‘SmartGuard ENIP”
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8. Configure os ajustes de parAmetro de porta.

Para

Faca o seguinte:

Usar a velocidade de porta padrdo
e configuragdes duplex

Deixe marcada a caixa de verificacdo Auto-negotiate port speed and duplex.

Importante: A velocidade de porta padrdo é 100, e a configuracdo duplex padrao é Full.

Configurar manualmente a velocidade de porta | a. Desmarque a caixa de verificagdo Auto-negotiate port speed and duplex.

e configuragdes duplex.

b. No menu Current Port Speed, escolha uma velocidade de porta.

¢. Nomenu Current Duplex, escolha Half Duplex.

Formando ponte nas redes

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

9. Clique em OK.

O controlador 1752-L24BBBE suporta a habilidade de formar a ponte ou rotear
a comunicacio com varios dispositivos, dependendo dos recursos dos dispositivos
de plataforma e comunicagao.

H4 uma ponte quando hd uma conexio entre os dispositivos de comunicagio em
duas redes. Por exemplo, um dispositivo de ponte tem as conexdes EtherNet/IP
e DeviceNet, habilitando o dispositivo 1 na rede EtherNet/IP para se comunicar
com o dispositivo 2 em uma rede DeviceNet através da ponte.
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Rede EtherNet/IP para uma rede DeviceNet

Aqui hd uma conexio entre a rede EtherNet/IP ¢ a rede DeviceNet.

O controlador SmartGuard permite que vocé use seu microcomputador que
esta conectado a rede EtherNet/IP para configurar o médulo 1791DS na
rede DeviceNet fazendo a ponte pelo controlador SmartGuard.

Os recursos de formacdo de ponte do controlador SmartGuard sdo limitados. Sao
projetados para configurar os médulos de sequranca DIO ou outra rede, mas ndo
devem ser usados para programar outros CLPs e ndo devem ser usados como
dispositivo de formacdo de ponte durante a operagdo de maquina.

Rede EtherNet/IP para uma rede DeviceNet

PanelView Plus

CompactLogix

MicroLogix 1400

Rede EtherNet/IP

| SmartGuard como ponte
EtherNet/IP

Rede do DeviceNet

1791DS-1B8X0BV4
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Linking de ponte EtherNet/IP para uma rede DeviceNet

"Q\ RSLinx Classic Gateway - [RSWho - 1]

=% File Edit Yiew Communications

Station DDE/OPC  Security Window Help

=| | 18| Blie] ¥|

Rede EtherNet/IP —————ppm

Rede do DeviceNet

Ponte DeviceNet no
mesmo sistema 1756

Ponte EtherNet/IP no
sistena 1756

v Autobrowse Hefresh I 2y

Browsing - node 26 not found

=18, workstation, USMAYEAPROSAKL

+ @ Linx Gateways, Ethernet

- AB_DF1-1, DF1

@ BE_ETH-1, Ethernet

= 192.168.1,30, 1752-L24BE6E, 1752-L24BEEBE

s

00, 1756-DNE

H : 01, 1752-L24BBEE
w5 AB_ETHIP-1, Ethernet

&5 AE_SmartGuard-1, Devicelet
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For Help, press F1

Juli] o1
1756-DNE 1752-L24BBBE

[ [ [mitsi
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Porta USB para a rede EtherNet/IP

O controlador SmartGuard suporta a formacao de ponte da porta USB a rede
EtherNet/IP. Entretanto, recomendamos que esta fungao nao seja utilizada, mas
seja feita a conexao direta a rede EtherNet/IP para configurar dispositivos além
do controlador SmartGuard.

O controlador SmartGuard pode apenas explorar a sub-rede Ethernet a que
esta conectado. Pode-se procurar um controlador MicroLogix 1400 ou um
controlador CompactLogix, mas nao se pode procurar um controlador
ControlLogix porque nio se pode rotear pelo médulo 1756-ENBT no rack
ControlLogix.

Porta USB para rede EtherNet/IP

SmartGuard como ponte
EtherNet/IP

1100000 B

Mroogix MO

PanelView Plus CompactLogix
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Nimero da rede de sequranca (SNN) e alteracGes no endereco do n6 67

Todos os equipamentos do DeviceNet devem ser configurados com um nimero
da rede seguranca (SNN). A combinagio do SNN e dos enderegos de né do
DeviceNet proporciona um identificador exclusivo para cada n6 de seguranga em
uma rede industrial complexa. O identificador exclusivo impede que os dados
destinados a um enderego de né alvo especifico em uma sub-rede do DeviceNet
sejam roteados incorretamente ¢ aceitos por um né com o mesmo endereco do né
em uma sub-rede do DeviceNet diferente.

Os SNN atribuidos a cada rede de seguranga ou sub-rede da rede devem ser
exclusivos. Vocé deve ter a certeza de que haja um niimero da rede de segurancga
(SNN) exclusivo atribuido a cada rede do DeviceNet que contém os nés de
seguranga.

O ntmero da rede de seguranca (SNN) pode ser atribuido pelo software (com
base no tempo) ou pelo usudrio (manual). Os dois formatos do SNN sao descritos
nas se¢oes a seguir.
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Numero da rede de seguran¢a com base no tempo (recomendavel)

No formato com base no tempo, o niimero da rede de seguranga (SNN)
representa data e hora em que o nimero foi gerado, de acordo com o
microcomputador que estd executando o software RSNetWorx for DeviceNet.

Set Safety Network Number: 00, 1752-L24BBE [F1E3

FEormat:

(o d Generate |

B/26/2006 8:33:21 637 AM

' Manual

Weyizef et I [Decimal]
HMurber:

3133_02E8_ATES [Hex) Caopy |
Easte |

QK I Cancel Help

Nimero da rede de sequranca (SNN) manual

No formato manual, o SNN representa valores digitados entre 1 ¢ 9999 em

decimal.

DICA

Set Safety Metwork Mumber: 00, 1752-L.24BBE [ B3

Format:
" Time-based [Gererate |
(o}

Weyizef et IU [Decimal]
HMurber:

0005_0000_0000 [Hex) Copy |
Baste |

Uninitialized 5 afety Metwork Mumber.

QK I Cancel Help

(lique em Copy na caixa de didlogo Set Safety Network Number para copiar 0 SNN
para a drea de transferéncia do Windows.
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Atribuicao do numero
da rede de seguranca (SNN)

Definicdo do nimero da rede de
seguranga (SNN) em todos os nds
de sequranca

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

Um SNN pode ser gerado automaticamente pelo software RSNetWorx for
DeviceNet ou ¢ possivel atribuir um manualmente. Um SNN gerado
automaticamente ¢ suficiente e recomendado para a maioria dos aplicativos.

Automatica (com base no tempo)

Quando um novo equipamento de seguranca ¢ adicionado 4 configuragio da rede
do DeviceNet, um SNN padrio ¢ atribuido automaticamente pelo software de
configuragio da seguinte forma:

e Caso haja pelo menos um equipamento de seguranga na configuragio
da rede do DeviceNet, as adi¢oes de seguranga subseqiientes a essa
configuragio de rede sio atribuidas a0 mesmo SNN conforme
o dispositivo de seguranca com o enderego mais baixo.

e Caso nio haja nenhum outro equipamento de seguranga na configuracio
da rede do DeviceNet, um SNN com base no tempo ¢ gerado
automaticamente pelo software RSNetWorx for DeviceNet.

Manual

A opgao manual destina-se aos sistemas em que o nimero das sub-redes do
DeviceNet e das redes de interconexao ¢ pequeno, quando vocé talvez queira
gerenciar e atribuir todos os SNNs de maneira légica que pertengam a aplicagio
especifica.

IMPORTANTE (aso vocé atribua um SNN manualmente, tome cuidado para ter a certeza de que
a expansao do sistema ndo resulte na duplicacdo do SNN e nas combinagges de

endereos do no.

Para definir o SNN em um equipamento de seguranga usando o software
RSNetWorx for DeviceNet, selecione o equipamento na exibi¢io gréfica do
hardware ¢ escolha Set Safety Network Number no menu Device.

IMPORTANTE Quando vocé define o SNN, o equipamento retorna ao ajuste de fabrica.

Um SNN com base no tempo ¢ gerado automaticamente quando o primeiro
equipamento de seguranga novo ¢ adicionado a rede. As adigoes subseqiientes
a rede recebem o mesmo SNN conforme o dispositivo de seguranga com

o endereco mais baixo. O SNN automitico, com base no tempo, ¢ suficiente
e recomendével para a maioria das aplicagdes.
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Siga estas etapas caso vocé precise definir
equipamento.

1. Clique no dispositivo alvo na exibi

0 SNN para um determinado

¢ao grafica de hardware e escolha

Set Safety Network Number no menu Device.

L7 *DeviceN et dnt - RSHetWorx for DeviceNet

File Edit %iew Metwork | Device Diagnostics Tools

Help

2 | =-= | & | #I Uploadfiom Device

Hardware —————————  Download o Device

| & - & | A |38
91051612

Communicati [Elazs netance Editar..
DPltoDevic. Re-egister Device...

PPt Safety
C Input

DSl to Devic
Deviceet 5 Fieset Satety Deyvice,.

Dodge EZLIF

DeviceMet to lE 2ty Med MHumber...
[}

General Purp

Gereric Dev Properties...

Hurnan Machine
Inductive Proxin

| |

2. Escolha Time-based e clique em Generate ou escolha Manual e preencha
usando um niimero decimal entre 1 ¢ 9999.

Set Safety Metwork Mumber: 02, 1791D5-1B4... [E B3

FEormat:

B/26/2006 8:33:21.637 AM

' Manual

Weyizef et I [Decimal]

HMurber:

|31 33_(2EG_ATER [Hex) Copy |

Generate |

Baste |

QK I Cancel Help
3. Clique em OK.
DICA E possivel usar os botdes de copiar e colar na caixa de didlogo Set Safety
Network Number para copiar e colar um SNN entre equipamentos e fazer
um registro do SNN.

4. Verifique se o indicador Network Status estd alternando rapidamente entre
vermelho e verde no equipamento correto e clique em OK.

Confirm Safety Network Number: 00, 1791D5-1B 5[

Click OF. to zet the Safety Metwork Mumber in the device.

.

The netwark. statuz LED iz flashing on the device [address 00)
in which the S afety Metwork Mumber will be set.

Cancel
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O software RSNetWorx for DeviceNet compara o SNN off-line com o SNN
on-line durante cada operagao de pesquisa, monoestével ou continuo e durante
as operacoes de upload e de download. Caso os SNNs nio casem, o software
RSNetWorx for DeviceNet indica um erro com o SNN. A exibigao grafica de
hardware exibe o simbolo ! sobre o icone do equipamento de seguranga.

Quando estiver on-line, o software RSNetWorx para DeviceNet também verifica
se ha diferenga no SNN sempre que a caixa de didlogo Device Properties do
equipamento de seguranga ¢ selecionada, no menu Device > Properties ou
clicando duas vezes no equipamento. Caso haja uma condicio de diferenca de
SNN, a caixa de didlogo Safety Network Number Mismatch ¢ exibida.

A caixa de didlogo Safety Network Number Mismatch exibe o SNN on-line
(equipamento) e o SNN off-line (software). E possivel optar por fazer upload
0 SNN do equipamento ou fazer download do SNN off-line para resolver
adiferenca.

Safety Network Number Mismatch: 02, 1 75 { 1]

A difference existz between the Safety Metwork Mumber of the device in the
online configuration and the device in the offline configuration.

Device Safety Metwork Mumber — Software Safety Metwork Mumber

IDDD‘I_DDDD_03E8

DeviceMet: 1000

12/3/2004 1:48:32.117 PM

Do you want to upload the device's Safety Metwork Mumber to update the
zoftware's Safety Metwork Mumber or download the software's Safety
Metwork Mumber to update the device?

Upload I

Download I Cancel | Help I

Caso o SNN do equipamento nio tenha sido inicializado, o campo Device Safety
Network Number exibe o SNN padrio: FFFF_FFFF_FFFE. Quando o SNN

do equipamento ¢ FFFF_FFFF_FFFF, o botao Upload permanece obscurecido

e indisponivel.

Caso vocé queira alterar o endere¢o de um equipamento de seguranga, o SNN
deve ser desinicializado, ou vocé deve primeiro reinicializar o SNN.

Siga estas etapas para reinicializar o SNN.
1. Selecione o equipamento na exibigao gréfica do hardware.
2. No menu Device, escolha Reset Safety Device.

3. Marque a caixa de selegao Safety Network Number na caixa de didlogo
Reset Safety Device e clique em Reset.

Apenas os atributos selecionados na caixa de didlogo sao reinicializados
de acordo com o ajuste de fébrica. O reset de seguranga s afeta

o equipamento de seguranga; a configuragio no projeto RSNetWorx
nio ¢ perdida.
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Consulte Reset de seguranca (opcional) na pdgina 46 para mais
informagoes sobre a fungio de reset de seguranga.

Apds o reset de sequranca, 0 endereco do nd pode ser alterado no
software RSNetWorx for DeviceNet clicando duas vezes no endereco do
né do dispositivo de sequranca na exibicdo grafica. Apds a alteracdo do
endereco do n, clique com o botdo direito do mouse no equipamento e

clique em Download to Device para restaurar o SNN e a configuracao do
equipamento de segurana.
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(onfiguracdo de saidas de seguranca locais 76
cOnfigura("ao das entradas de O controlador tem 16 entradas de seguranga local que suportam as seguintes
. funcoes.
sequranca locais Hnsoe

e Diagndstico do circuito de entrada — origens de pulso de teste podem ser
usadas para monitorar circuitos internos, equipamentos externos e fiagao
externa.

e Atrasos na energizagio e desenergizagao de entrada — ¢ possivel definir
filtros de tempo de entrada de 0 a 126 ms em multiplos do tempo do ciclo
do controlador. Definir atrasos na energizacao e desenergizacio ajuda a
reduzir a influéncia da trepidacio de contatos e do ruido externo.

IMPORTANTE Os atrasos na energizacdo e na desenergizagdo devem ser adicionados ao
tempo de resposta de E/S. Isso afetard os cdlculos do tempo de reacdo do

sistema.

(onsulte 0 Manual de referéncia de sequranca dos controladores
SmartGuard, publicacdo 1752-RM001, para informacdes sobre o cdlculo
dos tempos de reacdo.

® Modo em canal duplo — ¢ possivel definir o modo em canal duplo para
pares de entradas locais relacionadas. Quando o modo de canal duplo estd
definido, as discrepancias de tempo nas alteragdes de dados ou sinais de
entrada entre duas entradas locais emparelhadas podem ser avaliadas.

Siga estas etapas para configurar entradas de seguranga locais.

1. Clique com o botao direito do mouse no controlador SmartGuard
e escolha Properties.
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2. Selecione a guia Local Input/Test Output.
EX.1752-L24BBB
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History I
General I Safety I Safety Connection | Safety Slave /0 |
Slavel/0 | Local Output Local Input/Test Output
Eror Latch Time
{ | 1”””_|:3' ms [0-B5530ms default: 1000 ms |
General | On0ff Delay/Discrepancy Timel Test Dutputl
Mo. | Mame | Mode | Test Source |A
@ 00 Mot Uszed Mot Uszed
@ 0 Mot Uszed Mot Uszed
@ 02 Mot Uszed Mot Uszed
@ 03 Mot Uszed Mot Uszed
@ 04 Mot Uszed Mot Uszed
@ 05 Mot Uszed Mot Uszed
@ 06 Mot Uszed Mot Uszed | |
@ 07 Mot Uszed Mot Uszed
@ 03 Mot Uszed Mot Uszed
[~ ] Mot Uszed Mot Uszed
@ 10 Mot Uszed Mot Uszed LI
Edi. | Adustthe valid ON/DFF delays with cycle time value. |
QK I Cancel Lol | Helg |
3. Defina o tempo de fixagao do erro.
O tempo de fixagao do erro aplica-se a todas as entradas de seguranga e
saidas de teste. Ele define o tempo de fixagao do estado do erro quando este
ocorre em uma entrada ou saida. Mesmo que o erro seja removido, o estado
do erro estd sempre fixado pelo tempo de fixagao do erro configurado.
O tempo de trava do erro ¢ definido de 0 2 65,530 ms em incrementos de
10 ms. O padrao ¢ 1000 ms.
4. Selecione um terminal de entrada de seguranca e clique em Edit.
Edit Local Input Terminal x|
140 Comment : ||
Channel Mode : INot Uszed j
Test Sauce: INot Uzed j
Dff On Delay: | U_IZ;' me | Cycle Time
4.0 mz
On Off Delay : I D_Ig me
r— Dwal Channel
Channel Mode : ISingIe Channel j
WiscrepanEy Time I D_Ig mz
QK I Cancel |
5. Digite um comentério de E/S.
O comentirio de E/S digitado aqui ¢ usado como sendo o nome da tag de
E/S no Logic Editor.
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6.

Defina 0 Modo do canal da entrada de seguranga.
Modo de canal Descrigdo
Nao usado 0 canal de entrada ndo estd conectado a um equipamento externo. Trata-se do
padrdo.
Pulso de teste da Use 0 modo ao obter um circuito de entrada de categoria 4. Esse modo presume
saida de teste que vocé tenha conectado o dispositivo de entrada a uma origem de teste de pulso

e ligado ao terminal de entrada. Isso habilita a deteccdo de curto-circuitos com
alinha da fonte de alimentacdo (lado positivo), falhas para terra e curto-circuitos
com outras linhas de sinal de entrada (curtos entre canais). O controlador deve
saber que o sinal de entrada esta sendo testado por pulso ou que desarmes por
ruido podem ocorrer.

(Consulte o Exemplo: canal de entrada como pulso de teste da saida de teste na

pdgina 73.
Usado como sendo | Use 0 modo para se conectar a um equipamento de sequranca com uma saida de
uma entrada de semicondutor como, por exemplo, uma cortina de luz.

sequranga

Usado comosendo | Use 0 modo para se conectar a um equipamento padrdo (ndo-sequranca).
uma entrada padrdo

Caso vocé defina 0 modo de canal para pulso de teste em saida de teste,
escolha a saida de teste a ser usada com a entrada de segurancga
selecionando-a na lista Test Source.

DICA 0 modo de canal da saida de teste selecionada é definido
automaticamente como Pulse Test Output.

. Defina 0 Modo de canal duplo ¢ o Tempo de discrepancia.

Definir o modo de canal duplo permite que o status de duas entradas
seja avaliado e refletido nas tags de E/S. O tempo de discrepincia entre
as alteragoes no status de duas entradas também pode ser avaliado.

As combinag¢oes que podem ser definidas sao predefinidas. O tempo de
discrepancia pode ser definido entre 0 ¢ 65,530 ms em incrementos de
10 ms. Ambas as entradas devem ter o estado alterado dentro do tempo
de discrepincia, ou ocorre um erro.

Modo de canal Descricao

(anal dnico 0 terminal de entrada de sequranca é usado de maneira
independente.

Equivalente a canal duplo 0 terminal de entrada de sequranga é usado como sendo um
equivalente a canal duplo com um terminal de entrada de sequranga
do par.

(anal duplo complementar 0 terminal de entrada de sequranca é usado como sendo um canal
duplo complementar com um terminal de entrada de sequranca
emparelhado.

0 controlador suporta blocos de funces com funcionalidade equivalente
a0 modo de canal duplo. Em muitos casos, 0 antincio e localizado das
falhas do sistema é mais facil quando os blocos de funcdes sao usados
para detectar falhas em vez do hardware SmartGuard. Se desejar usar os

blocos de fungdes para detectar as falhas de sistema, as entradas de
sequranca devem ser configuradas para o canal dnico.
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9. Especifique um tempo de atraso na energizagio e um tempo de atraso na
desenergizagao.

A faixa valida ¢ 0 a 126 ms, embora o tempo de atraso deva ser um multiplo
do tempo de ciclo.

IMPORTANTE Ovalor@ealdo tempo de ciclo do colntrolaqorecalculado o
automaticamente com base nas configuracdes e nos programas aplicativos.
Porisso, defina os tempos de atraso na energizacdo e na desenergizacao por
Gltimo.

Publicacdo 1752-UMO001D-PT-P — Abril 2009



Configuracdo de £/S local

Capitulo 6

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

Exemplo: canal de entrada como pulso de teste da saida de teste

Para o seguinte esquema elétrico, o modo de canal deve ser configurado como
sendo o pulso de teste da saida de teste, conforme mostrado.

oo

®

11121
=

‘L’@?{

® @9 (2 @9
® @ @ w oo

S2 k-

Edit Local Input Terminal

140 Comment : IE-Stop IM Channel &

Channel Mode : I Test pulze from test out

Ll

Test Source : I Test Dutputl

Off On Delay : 1D_jl g

On Off Delay : I 1D_I; me

Cycle Time
5.0 ms

Ll

— Dual Channel

Channel Mode : ISingIe Channel

[izerepane Time I D_,; e

=

Cancel |

[ o ]
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Ajuste automatico dos tempos de atraso na energizacao e na desenergizacao

Caso os parAmetros que afetam o tempo do ciclo sejam alterados ap6s a definigao
dos atrasos na energizagio e na desenergizagao, vocé talvez nio consiga fechar

a caixa de didlogo Controller Properties por conta de um erro nos ajustes

dos parAmetros. Caso isso ocorra, é possivel reajustar os tempos de atraso na
energizagao e na desenergizagio com base no tempo de ciclo usando os atrasos
validos de ajuste com o botao do valor de tempo do ciclo na guia Local Input/

Test Output.
£Z. 1752 L 24BBB 2] x]
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Emor Hiztory |
General I Safety I Safety Connection | Safety Slave |/0 |
Slave [/0 I Local Dutput Local Input/T est Output
Error Latch Time
’7 000 s (0- 65530 ms defaul: 1000 ms )
General | On0Off Delay/Disciepancy Timel Test Dutput I
Na. | Mame | Mods | Test Source |A
@ 00 Mat Used Mot Used
@ 0 Mot Used Mot Used
@02 Mot Used Mat Used
- Jux] Mat Used Mat Used
@04 Mat Used Mat Used
@05 Mat Used Mat Used
@& 06 Mot Used Mot Used _
@ 07 Mot Used Mot Used
@ 03 Mot Used Mot Used
@ 09 Mot Used Mot Used
@10 Mot Used Mat Used LI
Ed.. |@ust the valid ON/OFF delays with cycl time VaIL;D
| oK I Cancel r Spply | HElZ |
. ~ /
cOnﬂguragao das Estas quatro saidas de teste podem ser usadas com as entradas de seguranca.

Elas também podem ser definidas para serem usadas como sendo terminais de
saida padrao. As fun¢oes da saida do pulso de teste esto listadas abaixo.

saidas de teste locais

® Monitoragio de corrente da limpada muting — um fio desligado ou uma
lampada queimada podem ser detectados apenas no terminal T3.

® Deteccao de sobrecorrente e prote¢io — para proteger o circuito, uma saida
¢ bloqueada quando uma sobrecorrente ¢ detectada.

ATENCAO As saidas de pulso ndo devem ser usadas como saidas relacionadas a sequranga
(por exemplo, para o controle dos atuadores relacionados a sequranca) porque elas

ndo sdo classificadas para sequrana.
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Siga estas etapas para configurar uma saida de teste.

1. Clique com o botio direito do mouse no controlador SmartGuard

e escolha Properties.

2. Selecione a guia Local Input/Test Output.

EX.1752-L24BBB

Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History I

General I Safety I Safety Connection | Safety Slave /0 |
Slavel/0 | Local Output Local Input/Test Output

Error Latch Time

{ [7000=] s (0-65530ms defaut: 1000 ms)

General | On0ff Delay/Discrepancy Timel Test Dutputl

Mo. | Mame | Mode | Test Source |A

@ 00 Mot Used Mot Used

@0 Mot Used Mot Used

@02 Mot Used Mot Used

@03 Mot Used Mot Used

@ 04 Mot Used Mot Used

@ 05 Mot Used Mot Used

@ 05 Mot Used Mot Used | |

@07 Mot Used Mot Used

@ 08 Mot Used Mot Used

@09 Mot Used Mot Used

@10 Mot Used Mot Used LI
Edi. | Adustthe valid ON/DFF delays with cycle time value. |

QK I Cancel Lol | Helg |

3. Defina o tempo de fixagao do erro.

O tempo de fixagao do erro aplica-se a todas as entradas de seguranga e

saidas de teste. Ele define o tempo de fixagao do estado do erro quando este
ocorre em uma entrada ou saida. Mesmo que o erro seja removido, o estado

do erro esta sempre fixado pelo tempo de fixacio do erro configurado.
O tempo de trava do erro ¢ definido de 0 2 65,530 ms em incrementos de

10 ms. O padrio ¢ 1000 ms.
4. Selecione a guia Test Output.

5. Selecione um terminal de saida de teste e clique em Edit.

EX.1752-L24BBB

Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History I
General I Safety I Safety Connection | Safety Slave /0 |
Slave 140 | Local Dutput Local Input/Test Output

| 10002 0-85530ms default: 1000ms |

Generall OnOff Delay/Discrepancy Time  Test Dutput |

" Error Latch Time

Mo. | Mame | Mode |
i} Mot Used
01 Mot Used
0z Mot Used
03 Mot Used
Edi. | Adustthe valid ON/DFF delays with cycle time value. |

QK I Cancel Lol | Helg |
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6. Digite um comentério de E/S.

O comentario de E/S digitado aqui ¢ usado como sendo o nome da tag de

E/S no Logic Editor.
Edit Test Output Terminal x|
10 Caomment : I
Test Dutput Mode : INot Used j

()8 I Cancel |

7. Escolha um modo de saida de teste na lista.

Modo de saida de teste | Descri¢ao
Ndo usado A saida de teste correspondente ndo é usada.
Saida padrdo Escolha esse modo ao se conectar a saida a partir de uma lampada muting ou

de um controlador I6gico programdvel. A saida é usada como sendo a saida do
monitor.

Saida de teste por pulso

Escolha esse modo ao se conectar um equipamento com uma saida de
contato com uma entrada de sequranca.

Saida da ldmpada muting

Escolha esse modo para especificar uma saida da lampada muting. Essa
configuracdo s6 é suportada no terminal T3. Quando a saida estd ativada,
a desconexdo da ldmpada muting pode ser detectada.

O controlador tem oito saidas de seguranca locais que suportam as fungoes

listadas abaixo.

e Diagndstico do circuito de saida — os pulsos de teste podem ser usados para
diagnosticar os circuitos internos do controlador, os equipamentos
externos e a fiacio externa.

® Deteccao de sobrecorrente e prote¢io — para proteger o circuito, uma saida

¢ bloqueada quando uma sobrecorrente ¢ detectada.

e Modo de canal duplo - as duas saidas emparelhadas podem ser definidas
em um estado de seguranga quando ocorre um erro em uma das duas saidas

locais emparelhadas sem depender do programa do usuério.

Siga estas etapas para configurar uma saida de seguranga local.

1. Clique com o botao direito do mouse no controlador SmartGuard

e escolha Properties.

2. Selecione a guia Local Output.
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3. Defina o tempo de fixagao do erro.

O tempo de fixagao do erro aplica-se a todas as saidas de seguranca. Ele
define o tempo de fixagao do estado do erro quando este ocorre em uma
entrada ou saida. Mesmo que o erro seja removido, o estado do erro estd
sempre fixado pelo tempo de fixagao do erro configurado. O tempo de
trava do erro ¢ definido de 0 2 65,530 ms em incrementos de 10 ms.

O padrio ¢ 1000 ms.

£ 1752-L24BBB

Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History
General I Safety | Safety Connection I Safety Slave /0
Slave [/0 Local Output | Local Input/Test Qutput

| OO0 s (0-e5830ms defauit: 1000 ms)

" Error Latch Time

General |

Mo. | Mame | Mode |
@ o Mot Used

@0 Mot Used

@ 02 Mot Used

@0z Mot Used

@ 04 Mot Used

@05 Mot Used

@ 05 Mot Used

@07 Mot Used

Edit... |
QK I Cancel | Lol | Helg |

4. Selecione um terminal de saida de seguranca e clique em Edit.

Edit Local Output Terminal x|
1/0 Comment : I
Channel Mode : INot Uszed j
— Dual Channel
Channel Mode : IDuaI Channel j
()8 I Cancel |

5. Digite um comentério de E/S.

O comentirio de E/S digitado aqui ¢ usado como sendo o nome da tag de
E/S no Logic Editor.
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6. Defina o modo de canal da saida de seguranga.
Modo de canal Descrigdo
Nao usado 0 terminal de saida ndo estd conectado a um equipamento de saida.
Seguran¢a Um pulso de teste ndo é enviado quando a saida estd ativada. Quando
a saida esta desativada, os curto-circuitos com a linha da fonte de
alimentacdo podem ser detectados. As faltas & terra também podem
ser detectadas.
Teste de pulso de Um pulso de teste é enviado quando a safda estd ativada. Isso habilita a
seguranga deteccdo de curto-circuitos com a linha da fonte de alimentagdo (lado
positivo), independentemente da saida estar ativada ou desativada.
As faltas a terra e 0 curto-circuitos entre os sinais de saida também
podem ser detectados.
IMPORTANTE (aso um tes.te de pulso de sequranca esteja deﬂ!ndo, um sinal de
pulso desativado (largura do pulso de 580 ps) € produzido para
diagnosticar o circuito de saida quando a saida de sequranca é
ativada. Verifique o tempo de resposta de entrada do equipamento
de controle para garantir que o pulso de saida ndo cause falhas.
7. Defina o modo de canal duplo da saida de seguranca.
Definir o modo de canal duplo permite que um erro seja detectado caso as
duas saidas de um programa do usudrio nao sejam equivalentes.
Se um erro for detectado em um dos circuitos de saida, ambas as saidas para
0 equipamento se tornarao inativas.
Configuragées do modo de canal duplo de saida
Modo de canal Descricao
(anal tnico 0 terminal de saida de sequranca é usado de maneira independente.
(anal duplo 0 terminal de saida de sequranca é emparelhado com outro terminal de saida.
A saida pode ser ativada quando a saida e a safda de seguranca emparelhada
530 consistentes.
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Configuracao do controlador para a comunicacao
DeviceNet

O controlador SmartGuard pode funcionar simultaneamente como um mestre de
seguranga, um escravo de seguranga ou um escravo padrao.

Topico Pagina
Ajustando o controlador como um mestre de sequranca 79
Ajustando o controlador como um escravo de sequranca 90
Ajustando o controlador como um escravo padrdo DeviceNet 98
Leitura e gravacdo de e para o controlador SmartGuard para uma interface 103
PanelView Plus

Como um mestre de seguranca, o controlador pode realizar comunicacio de E/S
g ¢ ¢

de seguranca com até 32 conexdes, usando até 16 bytes por conexio. As conexdes

podem ser singlecast ou multicast.

Tipos diferentes de médulos de E/S distribuida de seguranga consomem quantias
distintas das 32 conexdes disponiveis. Por exemplo, um médulo somente entrada
pode consumir 1 das 32 conexdes (conexao de entrada), a0 passo que um médulo
com entradas e saidas pode consumir 2 das 32 conexdes de seguranca (1 conexdo
de entrada e 1 conexio de saida).

A configuragiao do médulo também informa quantas conexdes de seguranca ele
consome. Por exemplo, 0 médulo 1791DS-IB12 tem 12 entradas de seguranga,
nenhuma saida de seguranca e 4 saidas de teste de pulso ou padrio. Caso seja
configurado apenas para entradas de seguranga, o médulo consome 1 conexio de
seguranga. No entanto, se for configurado para usar entradas de seguranga e saidas
padrio, ele consumird 2 conexdes de seguranga. Em linhas gerais, o nimero

e o tipo dos mddulos de E/S distribuida de seguranga conectados ao controlador
SmartGuard determinard o nimero maximo de médulos compativeis com

o controlador.

Um relacionamento mestre/escravo ¢ estabelecido para cada conexdo na rede
de seguranga do DeviceNet, 4 parte da comunicagao mestre/escravo na
rede-padrao do DeviceNet. Isso habilita o controlador, que ¢ o mestre de
seguranga, a controlar as conexdes de seguranga.
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Controlador SmartGuard como sendo o mestre de seguranca

Controlador SmartGuard

— Originador de seguranca

Conexdes de Sequranca

=

i

Médulos de E/S de seguranca CIP

-

Configuracao dos alvos de E/S de seguranca CIP na rede do DeviceNet

Para configurar o médulo, clique duas vezes no mddulo na visualizago gréfica ou

clique com o botao direito do mouse no médulo e selecione Properties.

Pardmetros Safety Input, Qutput e Test

Os parAmetros de seguranca sao configurados usando a guia Safety Configuration
na caixa de didlogo Module Properties.

791D5-1B12 12Pt Safety DC_Input 2=l
Farameters I 140 Data | EDS File I
General | Safety Safety Configuration | Safetyl/0 |
i Select the parameter that you want to configure and
initiate an action uzing the toolbar.
v Groups 5] @ = tdoriitar L 5|
jin] |lf| Parameter | Current Value =
Input Points 00§01
= 5 Input 00/01 Operation Type Single
55 & Input 00/01 Operation Disc.,.  0x10ms
g Input 00 Mode Mot Used N Description
9 Input 00 Test 5 il - - -
e &5t Jouree - one Indicates that this parameter is read
] Input 00 OFf-=0n Delay Time 0 ms only.
7 Input 00 Cn->0ff Delay Time 0 ms Indicates that this parameter is a
12 Input 01 Mode Mok Used scaled value,
13 Input 01 Test Source Mone
10 Input 01 OFf-=0n Delay Time  0ms J Indicates that this parameter is linked
o Input 01 On->0ff Delay Tme 0 ms ::iostanother parameter in the parameter
Input Points 02/03 - - -
Input Points 0405 I* Indicates that this parameter is
z Input Points 04/ associated to a parameter above
[ 7% Input Points 06107 and/or below the selected parameter in
4] | the parameter list,
1
QK I Cancel Lpply | Help |
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Canal dnico versus canal duplo equivalente ou canal duplo complementar

Podem-se configurar as entradas de médulos de E/S distribuidas tanto para o
modo de canal simples como duplo. Isto informa ao médulo Guard I/O se sao
visualizadas as entradas individualmente (canal simples) ou como pares de
entrada (canal duplo). As entradas de canal duplo podem ser configuradas como
equivalentes, quando ambas as entradas devem sempre ser as mesmas ou como
complementares, quando ambas as entradas devem sempre ser opostas.

Se configurado como canal duplo, 0 médulo Guard I/O ird sempre enviar os
dados de canal para o controlador SmartGuard como ambos os canais LO ou
ambos os canais HI. Isto significa que as falhas de inconsisténcia de entrada na
instru¢do SmartGuard nunca irdo ocorrer.

Se desejar que a instrugio SmartGuard faga o diagnéstico da entrada de seguranga
nos médulos Guard I/0, configure os médulos Guard I/O como canal simples.
Isto permitird que vocé use os indicadores de falha fornecidos pelas instrugoes
SmartGuard no seu programa, o que ¢ recomendado.

Se desejar realizar os diagnésticos da entrada de seguranga no médulo Guard I/O
com os indicadores de status do mddulo ¢ bits de status e nio pelo uso de
diagnésticos de instru¢oes SmartGuard, configure o médulo Guard I/O como
canal duplo complementar ou equivalente.

81



Capitulo7  Configuracdo do controlador para a comunicacdo DeviceNet
Pardmetros de entrada e saida padrdo
Os médulos 1791DS mostrados aqui suportam dados padrio e dados de
seguranca. Configure os parAimetros-padrio de entrada e de saida usando a guia
Parameters na caixa de didlogo Module Properties.
791D5-IB12 12Pt Safety DC_Inpuk 2=l
General | Safety I Safety Configuration Safety /0
Parameters | 140 Data I EDS File
i Select the parameter that you want to configure and initiate an
action uging the toolbar.
I~ Groups 54 @ All - | = toritor LSl
0 ¢ || Parameter Current Yalue =
6 [ aka
67 @ TestOOStatus QK
65 TestO0FaulkAction Clear off
69 @ TestoOAlarm Mo alarm
70 @ Test0lData OFF Icon  Description
71 @ TestDiStatus K @ Indicates that this parameter is read
72 Testl1FaultAction Clear off only.
73 @ Testolalarm Mo alarm é Indicates that this parameter is a
74 @ Test0zData OFF scaled value,
75 @ Test02status oK - - —
X J Indicates that this parameter is linked
8 Test02FaultAction Clear off to another parameter in the parameter
77 @ Testozalarm Mo alarm list.
75 @ Test03Data OFF I* Indicates that this parameter is
79 @ TestD3Status QK associated to a parameter above
| and/or below the selected pararneter in
the pararmeter list,
QK I Cancel | Lpply | Help | |
DICA Outros equipamentos talvez tenham opcdes de configuracdo diferentes. Consulte
0 manual do usudrio do seu equipamento para obter mais informacdes.
Fazer download das configuracbes do equipamento
Uma vez que vocé tiver configurado os parAmetros-padrao de médulo de E/S,
faca o download da configuragiao para os mdédulos. Para fazé-lo no software
RSNetWorx para DeviceNet, no menu Device, escolha Download to Device.
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Configuragao das conexdes de E/S de seguranca

As conexoes de E/S de seguranga sio usadas para trocar dados automaticamente
com os escravos de seguranga sem a programacio do usudrio. Para realizar

a comunicagio de E/S de seguranca com outros escravos, vocé deve configurar
a conexdo com o controlador SmartGuard.

1.

Na guia Safety Connections, clique com o botio direito do mouse no
moédulo de E/S e selecione Add Connections para exibir todas as conexdes
disponiveis.

[ k3
JL Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput I
JL Mode/Cycle Time I Maintenance | Logic I Error History I
General I Safety Safety Connection | Safety Slave 140 I
791051812
Configured 5 afety Connections: D%Ptlnsnilftew

Add Cor
Auto-4dd Default Connections

Select All Devices Cilet !

Ing

what's this?

A caixa de didlogo Add Safety Connection permite que vocé configure
uma conexao.

Add Safety Connection 2 x|

Target Device: ID‘I C17DS-B12 12Pt Safety DC_Input

Details... |

Connection Mame:

Connection Type: I Multicast - l

LConfiguration: IEonfiguration sighature must match j

TABE_A4321/11/2005 1:37:19.566 PM

Communicatior P

Bequested Packet Interval [RPI]: I‘I 0 _I; ms

Cormection Feaction Time Limit [CRTLE (800 g
Advanced... |
Add Cancel | Help |

Selecione a conexdo desejada, escolhendo o Nome da conexio.

Selecione um tipo de conexio, Multicast (somente conexdes de entrada)
ou Point-to-point (conexdes de entrada ou de saida).

Selecione Configuration signature must match.

Esta selegao fard com que o controlador SmartGuard inclua a assinatura
de configuragio quando conectar a0 médulo de E/S ¢ 0o médulo

de E/S ird aceitar a conexao apenas se a assinatura combinar com a que hd
no dispositivo.

IMPORTANTE (aso ndo escolha Configuration signature must match, vocé é responsavel
por verificar a integridade da seqguranca do sistema por outros meios.
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5.

7.

Verifique o limite de tempo de reagao da conexao.

O limite de tempo de reacio da conexio ¢ a idade méxima dos pacotes
de seguranga na conexio associada. Se o periodo dos dados usado

pelo dispositivo em consumo exceder o Limite de Tempo de Reacao

da Conexao, ocorrerd uma falha de conexao. Ajuste o limite de

tempo de reagao da conexao alterando o intervalo do pacote requisitado
ou as propriedades de comunicagao avancada conforme descri¢ao nas

etapasGe 7.
Defina o intervalo do pacote requisitado (RPI).

O RPI especifica o periodo no qual os dados sao atualizados em uma
conexdo. O intervalo do pacote requisitado ¢ inserido em incrementos
de 1 ms, e o controlador suporta uma faixa valida de 5 a 500 ms com um
padrio de 10 ms. Outros dispositivos alvo talvez tenham mais restri¢oes
de RPI limitado. Consulte a documentagao de cada tipo de dispositivo
alvo para determinar sua faixa suportada e os valores incrementais.

Modificar o RPI afeta o limite de tempo de rea¢io da conexao. Para
restri¢oes de temporizagao simples, configurar o RPI geralmente

¢ suficiente. No entanto, para especificagdes mais complexas, clique
em Advanced para ajustar os valores de temporizagio que afetam

o limite de tempo de reagio da conexdo com mais precisio.

Defina as propriedades da conexao de seguranga avangada (se necessirio).

Advanced Safety Connection Properties K E3

WARNING:

Moditying these settings may disrupt netwark

& communication. Refer to the zafety manual
and/or contact technical support before
modify these values.

=1 ms

Timeout Multiplier: |2 _,::'

Metwork. Delay Multiplier: 200

Bequested Packet Interval [RPI]: 10

=1 %ZafRFI

Connection Reaction Time Limit [CRTL]: |4D.1 -

Request target device to allocate message IDs [

QK I Cancel | Help |
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e Multiplicador de tempo-limite ( Timeout Multiplier) — o Multiplicador
de tempo-limite determina o numero de RPIs para aguardar um pacote
antes de declarar um tempo-limite de conexao. Isto ¢ traduzido no
numero de mensagens perdidas antes da confirmagio de um erro de
conexio. Por exemplo, o Multiplicador de Tempo-limite 1 indica que
as mensagens precisam ser recebidas durante cada intervalo RPL
Um Multiplicador de tempo-limite igual a 2 indica que uma mensagem
pode estar perdida desde que pelo menos uma mensagem seja recebida
em 2 vezes o RPI (2 x RPI).

e Multiplicador de atraso da rede (Network Delay Multiplier) —
o Multiplicador de atraso da rede define o tempo de transporte da
mensagem aplicado pelo protocolo de comunicagio. Esse campo
especifica o atraso do ciclo completo do produtor até o consumidor
e de volta ao produtor. E possivel usar o multiplicador de atraso da
rede para reduzir ou aumentar o limite de tempo de reagao da conexao
nos casos em que o tempo de transporte da mensagem aplicado
¢ significativamente menor ou maior que o RPL

8. No menu File, escolha Save para salvar a sua configuragio.
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Altere uma conexao de E/S

Quando a l6gica é programada usando os mddulos de E/S distribuida (DIO) com
0 controlador SmartGuard, e uma conexdo de sequranca a um médulo DIO for

apagada (ou apagada e re-adicionada), as conexdes de E/S remotas no logic editor
serdo marcadas como invdlidas e podem ser movidas para o bloco de fungdes
errado. Nao serd possivel fazer o download até que esses erros sejam corrigidos.

Se uma conexio a um médulo DIO for apagada depois que a logica foi escrita,
deve-se retornar  légica e verificar ou ajustar as marcag¢des no seu programa aos

blocos de fungoes corretos. Tome nota das conexdes de seguranga e mapeamentos

antes de apagar ou restaurar as conexoes. Verifique estas conexoes antes de operar
aldgica na sua aplicagio.

Siga este procedimento para modificar suas conexdes de seguranga.

1.

- 1752-124BBBE

Ermor History

= S S

EtherNet/IP Taget VO | LocalOutpt |  Local nput/Test Output

U Mode/Cycle Time | Logic
General | Safety  SafetyConnection | Safety Stave 11O | Slave LO

Destaque a conexdo de E/S que deseja modificar ou remover.

| Etherhet/IP Emor History
| Maintenance

EEE]] 1791DS-1B12  1791DS-IBBXOE j
12Pt Safety ~ 8PU/BPt Safety
DC Input DC Input/DC.

Name

[Deta [ RPI__ [ CRTL [ Corfig[Remove

a Safety Connection. R

[OUT] Test

1 [IN] Safety

=|01, 17910S-1B12 12P1..

[IN] Safety +Combine... 2 Bytes 10ms 401  Signat.. 2 i oli
=02, 1791D5-1BEX0BS

[OUT] Safety

|
TByte 10ms 403 Signat... 4 l T

1Byte 10ms 401 Signat... 1
1Byte 10ms 401 Signat... 3

=

2| ponf Spreadchest § Configuation ) Disgrosties [«| | ]

joix |

oK i Cancel Apply Help

A sonsi0z07
Asons:oz07
Bysons:o207

Messages

Connection ID 4 contains a Configuration Signature Mismatch Error with the target device at address |
2/17/2009 14:08:56 Address 00: Safety Connection ID 3 contains a Configuration Signature Mismatch Error with the target device at address
2{172009 14:08:56 Address 00: Safety Connection ID 2 contains & Configuration Signature Mismatch Error with the target device at address
2{17/2009 14:08:56 Address 00: Safety Connection ID 1 contains a Configuration Signature Mismatch Error with the target device at address |

i

2.

Clique no botao x.

Isto permitird que a conexao de E/S seja removida.
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Neste exemplo, na préxima vez que vocé visualizar sua 16gica, uma caixa de

didlogo de mensagem de erro aparecera.

1 - [[#00] 1752-L24BBBE - Page 1 (297mm x 211mm) ]

P& BB s X | oo G| Jdax BB A
x| Pagel |

{3 FunconBlock | &, input | & Ououe| |

Red Color
indicates
invalid input

was detected

[#02]: [S] POODsta_CO1 p—na. ‘ »
[w02}: [S] Pt01Dsts_CO1 }—-—l»&-.

———a1[#00].(00) {S] No Name

P apoojoi)isie Nama

() There is invalid address in the Program.

3 Please find it

from [Function]-[Find thNd Address] menu.

=

3. Clique em OK.

4. Paralocalizar enderecos invalidos, escolha Function>Find Invalid Address
ou localize todas as marcagoes vermelhas de E/S e clique com o botao
direito na marcagio vermelha.

%' - [[#00] 1752-L24BBBE - Page 1 (297mm x 211mm) |

File Edit View | Function Page FunctionBlodk Help
|y @ | Tresmissonessage Seitng... i——i::’ 00 B2 aA

JumpAddress

[S] safety Input
(5] PtooData_co1
(5] pto1pata_co1
(5] PtozData_cot
(5] pto3pata_co1
(5] Ptoapata_co1
(5] ProsData_co1
(8] PtosData_co1
(8] Pro7Data_co1

[5) safety Input
(5] Ptoopata_co2
(5] Pto1Data_co2
(5] pto2Data_coz
(5] Pto3Data_co2
(5] ProdData_co2
(5] PtosData_co2
(5] PosData_co2
(8] Ptomata_co2
(5] ptosData_co2
8] PtosData_co2
(5] Pt10Data_co2
(8] Pt11Data_co2

= iy [201]:1791DS-18 12 12Pt Safety DC_Input

-
» et |
~
P1000ata_C02 *—_. e B [w00}(00)[S] No Name
PH010ata_C02
2 "
-
(402) (5] P100D=1a_ €01 B—— @ 3 =
'_\_ummsus:uuum-
[#02]; [S] P01Data_CO1 ’——IJ
v
< | >
USED/MAX = (2/254) ExecutionTime = 334 [micro sec]
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O menu aparece na marcagao invalida.

%t - [[#00] 1752-L24BBBE - Page 1 (297mm x 211mm) |

Fie Edt View Function Page FunctionBlock Help

v & B & X

‘| & | |hoo% | & X

x| Paget |

{3} FunctionBlock & et | &, Output |
+ an [500]: 17521 24888E
= i [202]:1791DS-188X088 8PY/3Pt Safety DC_]
=) (8] safety Input
(5] PtooData_co1
|5] pto1Data_co1
(5] PtozData_CO1
(5] PtozData_co1
(5] Pto4Data_CO1
(5] ptosData_co1
(5] PtosData_CO1
(5] Pto7Data_co1
= & [#01]:1791D51B12 129t Safety DC_Input
= (3] safety Input
[5] PtooData_co2
|5] Pto1Data_co2
8] Ptozpata_co2

[#02] [S] Pt00Data_CO1 *—.Jh

[£02] [S] Pt01Data_CO1

B mi[#0}{00) [S] No Name.

(5] Pto3Data_co2 q 1 J
8] Pto4Data_co2 -
(5] ptosData_co2 P100Dats_C02 *——.J\. 3 '—‘—wﬂmmm
|5] ptosData_COZ 2 Na
(5] Pto7Data_co2
(5] ptoapata_coz _P01Dsta CO2
5] Ptospata_coz2 Change Color...
(5] ptioData_co2 Delete
15 P iowect0n
~
] 2|« 3
USED/MAX = (2/254) ExecutionTime = 384 [micro seq] %

5. Clique com o botao direito na marcagio invélida.

O menu Update IO Tagaparece.

A caixa de didlogo mostra o erro de marca¢io com a marcagio
recomendada. A marcagio recomendada ¢ uma sugestao do software de
que ponto de E/S a marcagio foi conectada originalmente. Mas deve-se
verificar e confirmar clicando duas vezes na op¢ao sugerida.

Vg R ¥ X

Update 10 Tag

] FunctionBlock a bput | &
+ o [=00]: 1752124666
= A [202):1791DS-183X088 8Pt/E]
= [5] safety Input
S] Ptoopata_co1
|S] pto1Data_co1
(8] Pto2pata_co1
[S) PtozData_co1
[S] PtoaData_co1
[S] PtosData_Co1
[S) PtosData_co1
5] Pto7Dats_CO1
= oy [201]:1791D5-1812 12t Safe|
= [§] safety Input
|5] ptooData_co2
5] Pto1Data_co2
5] PtozData_coz
5] Pto3Data_c02

Recommend 10T,

P: FE Name

E-STOP[HO1] In (02) | [#01}17910S4B12 12Pt Safely DC_Input

| Page 1

o
-

(5] Pto4Data_co2
(8] ptosData_co2
(8] PtosData_co2
(8] Pto7Data_co2
[S] PtosData_co2
[S] PtogData_co2
{S] Pt10Data_coz
(8] Pt1ipata_co2

T | M
Pt010sta_C02

USEDMA = (2/259) Exeautorime = BAlmaosed]
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6. Sea marcagio recomendada estiver correta, destaque a marcagio e clique
OK. Se a marcagao recomendada nao estiver correta, clique duas vezes na

linha ¢ uma nova caixa de didlogo aparece e permite que uma outra
marcagio seja selecionada. Também pode ser rolada para mais opgoes.

P& 2R L X |2 ||| JJEx AL B A
*[ Page1 |
£} FunctionBlock | 2, input | S Output | | R
= G Logic 3 [
] ano -
] Comparatr | S
{ | Extior
L] EXOR
- R Pi010ata_C02
L]or
{ | RSFF
- ﬁ!* 'Ilmerp’Cum‘rEr
L] Counter
L Off-Delay Timer Tag Mame | FB Mame | Recommend 10T ag | 1/0 |
| On-Delay Timer [#03}[5] PIO0Data_C02 2 £ #0131179105.1RA<0RA BPLBFt Safety D In
L1 Pulse Generator EETHEDER B (jpdate I0Tag Cqbrtsafety D In
ijeg:e‘”“ [H02}[5] P1ODD ata_CO03 =17 SPt/4Pair..  Dut
B i [HO3}[S] PIOTD ata_C04 Curent Tag (H03}{5] PIO0D ata. C02 bPt SafelyD...  Dut
ey [#02}[5] PODD ata_CO1 8PtMPair .. In
[ Light Curtain Moni{ | I#0ZHS] P01Data_CO1 MewTag |[#03}1791DS |BEX0BE BP/ERt Safety DC_lnput/DC_On »| [ 8FtA4Pair .. In
] Muting HOGT 1 752L24BEEE (BE51] Fun Status ~
B oty Gats Morib HOG] 17524 24BBEE [Bit52] Normal Status ;
P ': il #02]1173205-4BEX08V4 IPGT BPL/4Psir Safety DC_Input/DC_Dutpud (Bit00): PO0Data_ 1
- e keasalloy [#02] 173205 1BEX0EV4 IPE7 BPt/4Pair Satety DC_Input/DC_Output (Bit01): P01 Data_CO1
| | User Mode Switch #07]173205-BEK0EV4 IPET BPL/4Pai Safety DC_Input/DC_Output (Bit02): PI02Data_C01
= & ResetfRestart #07] 173205 -BEXDEV4 IPET BPt/4Pai Safety DC_Input/DC_Output (Bit 03} P030ata_C01
T} Reset #02]173205-BEXDBV4 IPET SPt/4Pai Salety DC_Input/DC_Output (Eit04): P04Data_C01
#0711 73205-BEX0BVA IPE7 BPt/4Pair Safety DC_Input/DC_Olutput (Bit 05} PI0SData_CO1
{1} Restart
#02]173205- BEX0BV4 IPET BPL/4Par Safety DC_Input/DC_Outpul [Eit.0B): PI0EData_CO01
=/ &% Comnector 802173205 -BEX0EV4 IPET BPt/Pai Safety DT Input/DC_ Output [Bi07) PI07Diata CO1
{7} multi Connector kil npu tput (B
{7 Routing #03]173105-ABE0BS BPOPt Safety DC_Input/DC_Output (Bit01): PH01Data_C02
#03] 1 73105 -BEX0ES BPL/BPt 5 afely DE_input/DC_Output [Bit02] PH02Data_C02 F
#0311 79105-BEX0BS BPLEPL S afety DC_Input/DC_Output (Bit03): PH030ata_C02
H03] 173105 -BEX0ES BPEPt S afety DE_lnput/DC_Output [Bit 04] PridData_C02
H03] 1 79105-BEX0BS BPYEPt S afety DC_lnput/DC_Output [Bit:05). PHOSD.ata_C02 v
< H03] 179105 -BEXDES BPLEPt S afety DE_Input/DC_Output (Bit 05] PHOEData_C02 = >
= #03]1 79105 4BEX0BS BPI/GPt S afely DC_Inpul/DC_Dulput (Bit07). P107Data_C02 ¥ =
OSEDJMAX = (27259) TEXECUNONTIME = 389 [0 Sec]

7. Clique em OK.

ATENCAO

Se vdrias marcaces aparecerem na caixa de didlogo Update /0 Tag, todas as
marcagdes devem ser aceitas ou as alternativas escolhidas antes de selecionar OK.
De outra forma, serd usada a marcagdo £/S recomendada.

Consulte 0 Manual de referéncia de seguranga de controladores SmartGuard 600,
publicagao 1752-RM001, para recomendagoes sobre o ajuste do seu sistema de
seguranga.
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Ajustando o controlador comoum  Por ser um escravo de seguranga, o controlador pode realizar comunicagio de E/S

escravo de seguranca

90

de seguranca com um maximo de 4 conexdes, usando até 16 bytes por conexio.
As conexdes podem ser singlecast ou multicast. No entanto, para uma conexio
multicast, o nimero total de mestres que podem se comunicar ¢ de 15.

Para que o controlador SmartGuard realize a comunicagio de E/S de seguranga
como sendo um escravo de seguranga, os dados de E/S do escravo de seguranca
devem ser criados ¢ as conexdes de E/S de seguranca, configuradas no mestre de
seguranqa.

Controlador SmartGuard como escravo de seguranga e originador de seguran¢a

e Controlador SmartGuard Sistema do
¢~ Sistema GuardLogix A Escravo de sequranga controle de
(LP de sequranca Originador de seguranga sequranca

Originador de sequranga

Comunicagdo de sequranca

JEs—

f - -
L1
/ L L I
Comunicacdo de seguranga

Médulos de E/S de sequranga CIP

-

Quando o controlador ¢ operado como sendo um escravo de seguranga, ¢ possivel
configurar as montagens do escravo de seguranca para transferir os dados de E/S
local (dados do monitor), do controlador e do status de E/S e os dados de E/S
distribuida para um mestre de seguranca. O mestre de seguranca também pode
gravar dados de seguranga no controlador SmartGuard escravo, que pode ser
usado em seu programa aplicativo.

Quando os dados de status sio definidos, o status é alocado no inicio da drea
de E/S remota, com os dados de status antes dos dados de E/S local. Os tags

registrados pelo usudrio vém em seguida. As dreas de status nio definidas nio sao
reservadas. Todos os dados validos sao alocados sem 4reas nio atribuidas.

Criar dados de E/S do escravo de seguranca

Siga estas etapas para criar uma montagem do escravo de seguranca.
1. No software RSNetWorx para DeviceNet, clique com o botio direito do

mouse no controlador SmartGuard que agird como o escravo de seguranga
e escolha Properties.
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2. Clique na guia Safety Slave I/O.

EX.1752-L24BBB
Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput I
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic | Error History |
General I Safety I Safety Connection Safety Slave [0
Mame | Type | 5iz= |
New. || Eq | oeee |
QK I Cancel | Lol Helg

3. Clique em New.

4. Na caixa de didlogo Edit Safety Slave I/O, escolha I/O Type, Safety Slave
Input ou Safety Slave Output.

Edit Safety Slave 170

" Safety Slave D@

Mame | Type | 5iz= |
[
&
Mew... | Edit... | Qeletel Editgomment...l
— Statu

™ General Statug

™ Local Input Status _I

™ Local Dutput Status

[~ Test Output / Muting Lamp Status

—Local [/0 Monitar
™ Input I

™ Output

()8 I Cancel |

Tipo de E/S Sentido dos dados da seguran¢a
Entrada do escravo de Escravo de sequranca do controlador SmartGuard —> Mestre de
sequranga sequranga

Saida do escravo de sequranca | Mestre de sequranca —> Escravo de sequranga do controlador
SmartGuard

5. Paraadicionar informagées de status para tipos de entrada de seguranga,
verifique a caixa de verificagao de status apropriada.

Nome do tag Dimensées dos Tipo do atributo
dados

Status geral Byte Ndo sequranca

Status da entrada local Palavra Seguran¢a

Status da saida local Byte Sequranca

Saida de teste/status da ldmpada muting Byte Nao sequranca
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9.

Entre os tipos de saida de seguran¢a nio podem estar os dados de status.
S6 é possivel ler os dados de status, e nao grava-los.

Para adicionar os dados de monitoragio de E/S locais para tipos de entrada
de seguranga, selecione a caixa de verificagio de monitoragao de E/S local

adequada.

Nome do tag Dimensoes Tipo do atributo
dos dados

Monitor de entrada local 1 (entradas 0 a 7) Byte Seguranca

Monitor de entrada local 2 (entradas 8 a 15) Byte Seguranga

Monitor de saida local (saidas 0 a 7) Byte Seguranga

Entre os tipos de saida de seguranga nio podem estar os dados do monitor
de E/Slocal. S6 ¢ possivel ler os valores de entrada e de saida; nao ¢ possivel
grava-los.

Clique em New para criar um tag de E/S da montagem de seguranga.

Virios tags de E/S podem ser definidos em uma montagem de E/S. Tags de
E/S para até 16 bytes podem ser definidos em cada montagem de E/S. Os
tags de E/S definidos aqui podem ser usados no Logic Editor.

Insira pontos de entrada ou de saida especificos caso vocé nao queira
compartilhar todos eles. Também ¢é possivel compartilhar entradas ou
saidas de E/S distribuidas digitando os nomes dos tags aqui.

Digite um nome para o tag ¢ escolha o tipo: BOOL, BYTE, WORD ou
DWORD.

Edit 1/0 Tag x|

Mame : ||

Type
’7 @ BOOL ¢ BYTE ¢ WORD ¢ DWwORD

()8 I Cancel

Clique em OK.
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10. Para criar um nome de marcagio para cada bit em uma montagem de E/S,
siga estas etapas.

a. Selecione a montagem aplicavel e clique em Edit Comment.

Edit Safety Slave 170 x|
140 Type
& Safety Slave Input " Safety Slave Dutput
140 Tag
Mame Type Size

BYTE DATA

o]
=]

New. | Edt. | Delete @

N —

b. Digite um comentirio para cada bit no tag.

Edit Comment x|
Bit | Comment
Eit0 E-STOF1
Eit1 E-5TOPZ
Bit2 LightCurtainl
Bit3 LightCurtain2
Bit4 Feedback
Bit5 Resetl
Bitg ResetCondition
_ ResatCondition?
()8 I Cancel |

Os comentarios do nome do tag digitados aqui sao exibidos no Logic
Editor.

c. Clique em OK.
11. Clique em OK novamente para retornar a guia Safety Slave I/O.

12. Crie montagens adicionais de entrada ou de saida do escravo de seguranca
conforme necessdrio para a aplicagio, repetindo as etapas 3 a 11.

13. Para salvar suas configuragoes, no menu File, escolha Save.

Uso do perfil genérico da sequranca no software RSLogix 5000

E possivel conectar-se ao controlador escravo SmartGuard usando o perfil
genérico da seguranga no software RSLogix 5000.

Slga cstas etapas parasc conectar ao controlador.

1. No software RSLogix 5000, clique com o botao direito do mouse na rede
do DeviceNet e escolha New Module.
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2. Selecione Generic DeviceNet Safety Module e clique em OK.
i Select Module B3
b odule |Descﬂ:tion |Vend0r |
[#- Digital
= S_afety
179105812 12 Paint 24 YD Sink Safety Input Allen-Bradley
S179D5-B4<0W 4 4 Point 24¥DC Sink Safety Input, 4 Point 24 VDC Safety ... Allen-Bradley
-1791D5-BEXOBE 8 Point 24D Sink Safety Input, 8 Paint 24 VDC Source ...
) ENE odule
Eind.. | AddFavaie |
By Categary By Wendor Favorites I
QK | Cancel | Help |
4
3. Na caixa de didlogo New Module, clique em Change.
4. Na caixa de didlogo Module Definition, defina os parimetros conforme
mostrados.
Module Definition= ] x|
Madule | Eonnectionl
Wendor: =
Product Type: 138 5
Product Code: = lﬁ
Major Revision: 1 3] L ~
MInoiREYISon i~ 3158 0304 5F03 . |
8/2/2006 12:50:43.609 PM
Electronic Keying: Exact Match j
Input Diata: Safety hd meter
Output Data: Safety I Input Output
Data Format: Integer-SINT 4 Azzembly Azzembly
Instance Instance Size
1 255 2 [Bhit)
255 17 2 [Bhit)
embly Instance: 255
Change ... |
QK I Cancel Help
STEOE— CIEaTy 0k | Cancel | Help |
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5. Na guia Module Definition, clique na guia Connection.

Module Definition= ] x|
Madule Eonnectionl
Irpait Cutput .
Azzembly | Assembly (giﬁ)
Instance | Instance |~ |-| vl
Safety Input: 1% 285 5| 2%
Safety Output: | 255 = 1T 2z | 3158_03D4_5F03 .. |
8/2/2006 12:50:43.609 PM
Configuration l— |
Aszzembly Instance: 255 =1
Input Olutput
Azzembly Azzembly
Instance Instance Size
1 255 2 [Bhit)
255 17 2 [Bhit)
embly Instance: 255
Change ... |
QK I Cancel Help
STEOE— CIEaTy 0k | Cancel | Help |

6. Defina os parAmetros de entrada ¢ de saida da seguranga usando as
seguintes tabelas.

Montagens de entrada
Quando o nome da Defina o nimero de instancia | Defina o nimero de instancia
entradado escravode | de entrada do perfil genérico | de saida do perfil genérico
seguranca for como como
Entrada de sequranga 1 1 255
Entrada de sequranca 2 2 255
Entrada de sequranca 3 3 255
Entrada de sequranca 4 4 255

Montagens de saida

Quando o nome da saida | Defina o nimero de instancia | Defina o nimero de instancia
do escravo de seguranca | de entrada do perfil genérico | de saida do perfil genérico

for como como

Saida de sequranca 1 255 17 (para 0x11)
Saida de sequranca 2 255 18 (para 0x12)
Saida de sequranca 3 255 19 (para 0x13)
Saida de sequranga 4 255 20 (para 0x14)
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Controlador SmartGuard para intertravamento de seguranca do controlador
SmartGuard

O intertravamento de seguranga permite que os controladores SmartGuard
compartilhem dados de seguranga e tomem decisdes com base nas entradas e
saidas um do outro. O intertravamento de seguranga permite que vocé distribua
o controle de seguranca para varios controladores SmartGuard que funcionam
juntos.

1. Configure uma das E/S do escravo de seguranga do SmartGuard conforme
descri¢ao em Criar dados de E/S do escravo de seguranca na pdgina 90.

EX.1752-L24BBB-1
Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput I
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic | Error History |
General I Safety I Safety Connection Safety Slave [0
Mame | Type | Size |
ﬁ Safety [nput 1 Safety Slave Input | 4 Byte
¥ General Status BYTE 1 Byte
¥ Local Input Monitar] BYTE 1 Byte
¥ Local Input Monitar2 BYTE 1 Byte
¥ Local Dutput Monitor BYTE 1 Byte
ﬁ Safety Input 2 Safety Slave Input | 1 Byte
¥ Local Input Monitar] BYTE 1 Byte
ﬁ Safety Output 1 Safety Slave Out... | 2 Byte
¥ Interlock #1 BOOL 1 Byte
¥= Interlock #2 BOOL 1 Byte
New. | Edt. | Deie |
QK I Cancel | Apply | Helg |

2. Na guia Safety Connections do outro controlador SmartGuard, o que
serd o mestre de seguranca, clique com o botio direito do mouse no
controlador SmartGuard e escolha Add Connection.

-1752-L 24BBB

Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput I
Mode/Cycle Time I Maintenance | Logic I Error History I
General I Safety Safety Connection | Safety Slave 140 I
752-L24BBB-1 1791D5-IB12  1791DS-IB
B8 0 < 12Pt Safety  4Pt/4Pt Sa

Configured 5 afety Connections:

DC Input DC Input/C
w03, 1791051812 12Pt.. - ﬁ q
LR 04, 1791 DS B4R OWA.. Auto-Add Default Connections
Select All Devices Clrl+& b2 03 04
what's this? ‘ ‘ ‘
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3. No menu Connection Name, escolha a montagem de E/S de seguranga

que deseja usar.

Add Safety Connection

Target Device:
Connection Mame:
Connection Type:

Configuration:

|D2, 1752-L24BEE-1

[IM] S afety [nput 1

-

Details... |

Ua nof check corfiguralion sighature

Communicatior P

Fequested Packet Interval [RPI):

Connection Reaction Time Limit [CRTL):

I‘ID _Ij -

401

Advanced.. |

ms

fdd Cancel |

Help

4. Clique em Add.

Agora o controlador SmartGuard que estd agindo como o mestre
de seguranga conseguird ler as entradas do outro controlador

SmartGuard,0a7.

- 1752-L24BBB

Slave [/0 I Local Dutput I Local Input/Test Output
Mode/Cycle Time I Maintenance | Logic I Error History
General I Safety Safety Connection | Safety Slave 140
Configured 5 afety Connections: u !E x |"=q'
Mame < | Data | RFI CRTL | Confic

E}--[IN]Safet}lInqu 1Byte 10ms 401 Mone
- Local Input Monitor #0° BOOL
Local Input konitor #1 BOOL
Local Input Monitor #2 BOOL
Local Input Monitor #3 BOOL
Local Input Monitor #4 BOOL
Local Input Monitor #5 BOOL
Local Input Monitor #6 BOOL
Local Input Monitor #7 BOOL

-E 03, 179105-1B12 12Pt Safety...

- 04, 17910 5B 40w 4 4Pt/

4] | i
QK I Cancel | Apply | Help
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Ajustando o controlador comoum  Por ser um escravo padrao DeviceNet, o controlador pode realizar a comunicagao

drio DeviceNet de E/S padrao com 1 mestre padrao com até 2 conexdes usando até 16 bytes
€5Cravo padrao UeviceNe por conexio (128 bytes para dados de entrada para a comunicagao EtherNet/IP).
O controlador SmartGuard também pode responder a mensagens padrao
explicitas.

As informagoes de status interno do controlador e uma 4rea especificada de E/S
podem ser alocadas no mestre padrao.

Os dados gravados no controlador SmartGuard por meio da sua conexdo de
escravo padrao devem ser considerados como sendo de ndo sequranca e ndo
devem ser usados para controlar as funcdes de sequranca no programa aplicativo
do SmartGuard.

Para que o controlador SmartGuard realize a comunicagio de E/S padrao como
sendo um escravo padrao, os dados de E/S do escravo padrao devem ser criados
e as conexdes de E/S configuradas no mestre padrao.

(riagao de dados de E/S do escravo padrao

Siga estas etapas para criar montagens de E/S de escravo padrio.
1. No software RSNetWorx for DeviceNet, clique com o botao direito do
mouse no controlador SmartGuard que agird como o escravo padrio

e escolha Properties.

2. Clique na guia Slave I/O.

£E.1752 L 24BBBE 2=l
Etheet/|P Target 1/0 I Local Dutput I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time | Maintenance | Logic
Ermar Histary | EtherMet/IP Error Higtory

General | Salety I Safety Connection I Safely Slave /0 Slave /0
Sla data i |dle mod

’V O " Hold last data
Mame | Type | Size |

New.. | Edt. | Dok |
akK I Cancel | Lpply Help:
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3. Configure o controlador escravo para limpar ou manter os dados mais

recentes de uma montagem de entrada transmitidos pelo controlador

escravo para o mestre padrio quando:

e o controlador escravo ¢ alterado do modo em operagio para o modo

inativo.

e o controlador detecta um erro como, por exemplo, um erro de

comunica¢io em uma cadeia de seguranga que define os dados para
um tag de E/S em uma montagem de entrada.

4. Clique em New.

5. Clique no tipo de E/S: Poll, Bit-Strobe, COS ou Cyclic.

Edit Slave 1/0 %]
140 Type
’7 " Bit-Stobe  Cos ' Cyclic
oot N
140 Tag
Mame | Type | 5iz= |
[
£
ﬂew...l Edit... | Qeletel Edit Eomment...
— Statu

™ General Statug
™ Local Input Status |

™ Local Dutput Status

[~ Test Output / Muting Lamp Status

— Local [/0 Monitar
™ Input |

™ Output

()8 I Cancel |

Os dados de saida nio podem usar um tipo de conexio bit-strobe porque
os dados bitstrobe nio podem ser produzidos pelo mestre padrao. Além
disso, o tamanho madximo da entrada de dados bitstrobe para o mestre
padrao ¢ de 8 bytes. As conexdes COS e ciclica nao podem ser usadas

simultaneamente.
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7.

10.

Para adicionar informagoes de status para tipos de entrada, selecione as
caixas de verificagao de status (opcional).

Quando o tipo de E/S ¢ Entrada, ¢ possivel incluir as seguintes
informagdes sobre o status na montagem de E/S.

Nome do tag Dimensées dos Tipo do atributo
dados

Status geral Byte Ndo sequranca

Status da entrada local Palavra Nao sequranca

Status da saida local Byte N&o sequranca

Safda de teste/status da lampada muting Byte N&o sequranca

Para adicionar dados de monitoragao de E/S locais para tipos de entrada,
selecione a caixa de verificagao de monitoragao de E/S local apropriada.

Nome do tag Dimensées | Tipo do atributo
dos dados

Monitor de entrada local 1 (entradas 0 a 7) Byte Nao sequranca

Monitor de entrada local 2 (entradas 8 a 15) Byte Ndo sequranga

Monitor de saida local (saidas 0 a 7) Byte Ndo sequran¢a

Entre os tipos de saida ndo podem estar os dados do monitor de E/S local.
S6 ¢é possivel ler os valores de entrada e de saida; nao ¢ possivel grava-los.

Clique em New para criar um tag de E/S.

Virios tags de E/S podem ser definidos em uma montagem de E/S. Tags de
E/S para até 16 bytes podem ser definidos em cada montagem de E/S. Os
tags de E/S definidos aqui podem ser usados no Logic Editor.

Digite um nome para a marcagio ¢ clique no tipo: BOOL, BYTE, WORD
ou DWORD.

Edit 1/0 Tag x|

Mame : ||

Type
’7 @ BOOL ¢ BYTE ¢ WORD ¢ DWwORD

()8 I Cancel

Clique em OK.
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11. Para criar um nome de marcagio para cada bit em uma montagem de E/S,
siga estas etapas.

a. Selecione a montagem aplicavel e clique em Edit Comment.
Edit Slave 1/0 X]

140 Type
’7 & Pal " Bit-Stobe  Cos ' Cyclic

ot ||

140 Tag
MName | Tupe | Size |
¥EISTD BYTE DATA  BYTE 1 Byte
New. | Edt. | Delete

= Statu

| Ferieral Status
= | LAl nput Status: |
= | Ll [tput Status

I | Tiest Wt/ it L Status:

e Lo sl it
=t |

= | Wt

()8 | Cancel |

b. Digite um comentdrio para cada bit no tag.

Os comentarios do nome do tag digitados aqui s3o exibidos no Logic
Editor.

c. Clique em OK.
12. Clique em OK novamente para retornar a guia Slave I/O.

13. Crie montagens adicionais de entrada ou de saida do escravo conforme
necessario para a aplicaco repetindo as etapas 4 a 12.

14. No menu File, escolha Save para salvar a sua configuragio.
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Adicao do escravo padrao SmartGuard a lista de varredura do mestre padrao

Para disponibilizar as montagens de E/S do escravo padrao para o mestre padrio,
adicione o controlador escravo padrao SmartGuard a lista de varredura do mestre.

EX.1756-DNB

Generall Module ~ Scanlist | Input I Dutputl ADR I Summaryl

Available Devices: Scanlist:

=8 01, 173105812 12Pt Sa.. |EDD,1?52-L24BBB

W 02, 179105 - B 4X00/4 4... LI

V' Automap on Add ¥ Node Active

s  Electronic Key, —————
(a5 framm SEater. ¥ Device Type

v Yend
Diaynload b SEatnEr.. ||; E?Dnduoc:t Cade

™ Major Revision
= [ Witir T2 ar bighen

{Edit 170 Parameters,. |

QK | Cancel | Apply | Help |

Consulte a documentacio de usudrio do mestre padrao para obter mais
informagdes sobre como configurar o dispositivo especifico.

Salve a configuragao no software RSNetWorx for DeviceNet escolhendo

File>Save.
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Leitura e gravacao de e para o
controlador SmartGuard parauma
interface PanelView Plus

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

Esta secao descreve como ler e gravar do controlador SmartGuard e a interface
PanelView Plus. O controlador SmartGuard ¢ um escravo padrio dentro desta
arquitetura. Consulte pdgina 98 para mais informagdes.

Controlador SmartGuard e interface PanelView Plus na rede

File Edit Yiew Betwork Device Diagnostics Tools Help
2| = - =i K2
CYEREE B EIF |
Hardware - 175224BBB PV Plus E
+-[[) Induckiv A DeviceMat
+-{[7] Linit Swi
+-{C7] Motor O —
+-{[J Matar 5t E
+-{[7] Phatoele
+-[] PointBus 02 07
41 Rockwel
+-[[ sCANpo ‘ ‘
+-{{7] Safety ¢
s 2 HAP» N\Elaph,{ Spreadshest } Meu
x|
Of | Message Code Diake | Description :
= >
Ready Online - Mot Browsing

Até duas conexdes podem ser selecionadas dos quatro tipos de conexdes, mas
apenas uma conexao de cada tipo pode ser feita. Por exemplo, uma conexio com
polling e uma conexdo COS podem ser feitas, mas nao duas conexdes com
polling. Tanto com polling quanto COS/Ciclico permitem tanto entradas como
saidas (leitura e gravagio) em uma conexao simples.

Uma conexio com polling que usa tanto entradas como saidas pode ter 16 bytes
de dados de entrada e 16 bytes de dados de saida. Se outra conexio for adicionada,
podem-se ter 16 bytes adicionais de dados.

Se for usada uma conexao com polling e entio for adicionada uma conexio
COS/Ciclica, a saida fica indisponivel. A configuragio maxima de dados

¢ mostrada abaixo.

Caixa de didlogo Edit 1/0 Parameters

Edit I/0 Parameters : 02, 17521 24BBB

™ Strobed: ¥ Change of State / Cyclic
i e  Change of State & Cyclic
r =
Input Size: 16 J;I Bytes
¥ Folad Output Size: =
reut S [T 2 pytee SendFaiz: 1000 = pene
16 =
Output Size i Bytes Advanced
Poll Rate:  |Every Scan =
i3 Cancel | Restore /0 Sizes |
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Esta configuragio permite 32 bytes de dados de entrada (16 via polling e 16 via
COS ou Ciclico) e 16 bytes de dados de saida via conexdo com polling. Esta
configuragio ¢ descrita em mais detalhes neste capitulo.
Leia BOOLs do controlador SmartGuard e os exiba na interface PanelView Plus
Siga este procedimento para ler BOOLs do controlador SmartGuard e os exiba na
interface PanelView Plus.
1. Abra o software RSNetWorx.
2. Abraas propriedades SmartGuard.
3. Clique na guia Slave I/O.
A seguinte caixa de didlogo aparece.
T i
« Pall " Eit-Stiobe  COos " Cyelic
wr W
140 Tag
Mame Type Size [
=
]
New..| | |
Status
™ General Status
I Locallnput Status _ |
™ Local Dutput Status
I Test Output / Muting Lamp Status
Local 1/0 Maonitar
ot |
™ Oulput
Cancel
4. Clique na guia IN.
5. Insira os nomes dos tags que serio lidos pela interface PanelView Plus.
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Neste caso, um tag simples de 4 bytes foi criado e usard uma conexao com
polling. Estes 4 bytes sao lidos pela interface PanelView Plus.

Edit Slave 110 PR 511752-1 24888

1T,
e Local Output | Local lnput/Test Output | Mods/Cycle Time |
© Fal o & s Error Mode I Maintenance 1 Logic ] Error History I
General 1 Safety 1 Salety Connection ] SafetySlave [0 Slave /0
outr N
e Slave Input data in ldle mode
& Clear off " Hold last data
Name | Type [ 5ize
% Pall Connection In 4Byte
W= 56 _to_PY DwORD 4 Byte
New. Edit Delete Edit Comment
Status
I™ General Status
I Locallnput Status . |
™ Local Output Status
[ Test Dutput / Muting Lamp Status
Local |40 Monitor
™ Input
-~ New... | Ed.. | Delete |
™ Output
i ok Cancel | [

Mesmo que tenha sido criado um tag DWORD, vocé terd acesso a todos
o0s 32 bits do DWORD no editor SmartGuard. O cédigo de amostra
SmartGuard esta controlando dois dos 32 bits.

Os tags em negrito na lista de tags sao usados em cddigo.

3% - [[#02] 1752-L24BBB - Page 1 (237mm x 211mm) ]
File Edit View Function Page FunctionBlock Help

& 100% - La) @ A

* [ Paget |

£ FunctionBlock | & Input &2 Output |
i [#02]: 1752124888
=B [#02]:1752-1 24888
=[] Standard Output
=[] 5G_ta_Pv (32hits)
1 [00]:5G_to_P¥
] [011:5G6_to_P¥ 2]
] [02):56_ta_Py —E
g {Dﬁiliﬁ_lﬂfv oo [5] mput ot s
04]:56_to_PV
[ [05]:56_ta_PY
] [08):56_to_Py
] [07):56_ta_Py
1 [0]:56_ta_PV
11 [092:56_to_PY
] [10]:56_ko_py
] [110:56_ta_py
] [12):56 _ta_pv
1 [13):56_ta_PV
] 114156 to Py %*—L. 'E 1
] [15):56_to_py
] [16]:56_ta_py
] [17):56 to_pv
[l [182:56_to_Py
11 [19]:56_ta_PY
] [20]:56 _to_PY
] [21]:56_ta_Py
] [22):56 to_Pv
[l [230:56 to_PY
[ [24:56_ta_PY
] [25):56 _ko_PY
] [26]:56 ta_pv
1 [27:56_ta_PV
Il [282:56_to_PY
] [29]:56 _to_Pv
] [30]:56_ta_Py
] [31]:56 _ta_pv

[#0e] o) (3] cutput |

4021101 ) 5] cutput 2.

e |

[~
v

USED] 1% = (2f254) ExecutionTime = 355 [micro sec]

6. Faca o download da configuragio do controlador SmartGuard 600.
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Configure a lista de varredura do scanner PanelView

Siga este procedimento para configurar a lista de varredura do scanner DeviceNet

PanelView Plus.

1. Clique na guia Scanlist.

2. Clique na seta a direita para mover o controlador SmartGuard para a lista

de varredura.

LY Plus DeviceNet

Genara\] Module  Scanlist ] Impit ] Dutput} ADR ] Summaly]

Available Devices: Scanlist

d 02, 1762 L24BBE
B
ﬂ
ﬂ

¥ Mode Active
Electranic Key:
Iv Device Type

W Automap on Add

v \endor
¥ Product Code
. ™ Major Revision
e

(u]: | Cancel Help

3. Clique em Edit I/O Parameters e verifique se esta configurado conforme

mostrado abaixo.

O exemplo tem uma conexdo com polling de 4 bytes que serd uma entrada

3 interface PanelView Plus.

Edit I/0 Parameters : 02, 1752-1L 24BBB

Output Size: |0 E Bytes
Poll Rate:  |EweryScan =

e

Cancel | Restore [/0 Sizes |

[ Stobed: [ Change of State / Cyclic
Input Size: J:I Butes e O
-
Input Size: JZI Bytes
¥ Polled: Dulp i I Bytes
Input Size: |4 J;I Eutes Heartheat Rate: 4:| meec

Como o Automap on Add foi verificado, o seguinte mapeamento ocorreu

automaticamente.
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4. Verifique que os 4 bytes de dados de entrada estao mapeados conforme
mostrado.

=% P¥ Plus DeviceNet

Size | Map

[ats
Unmap

Advanced
¢ s Options...
Meman:  |Image File | StetWard |0 3

gits15-0 [15[14]13)12[inf1ofal e 7 el s[a[a]2[1 o]~
i ]

aK Cancel Help

5. Clique com o botdo direito na interface PanelView Plus no software
RSNetWorx e escolha Download to Device.

Configure o scanner RN10C DeviceNet

Siga este procedimento para configurar o scanner RN10C DeviceNet.
O atalho no software RSLinx Enterprise deve aparecer similar a0 mostrado.
Observe que o numero de slot do scanner RN10C ¢ 2.

=1 Communication Setup - RMA:/fSLocal/P¥P_5_0_SG600/RSLinx Enterprise |Z|[E|r‘s__<|

Device Shortouts
Remove

® ithirdtry | - Q RSLinx Enterprise, USMAYWEWALTZS
. [u i, P

Design [Lacal) ] Fiuntime (T arget] |

Copy from Design to Runtime

S0-A17 BECkplane
+ ;‘E,g 2, 2711P-RN10C, 2711P-RN10C DeviceMet Scanner 1

Made: Online  |Browsing: 2711P-RMN10C DeviceMet Scanner 1

Offline Tag File Browse...

This path is currently assigned ko the selected shorkout,

ok | Cancel| Verify| Help|

1. Clique com o botao direito no scanner RN10C e escolha Properties.

2. Insira o nome dO scanner.
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3. No menu apropriado, escolha o endereco do né, slot no backplane virtual,
e Baud rate.

DeviceNet Scanner Properties El

Genersl I 170 Configuration |

Enter the scanner properties, and then click the 1/0 Configuration tab
to define the 1/0 tables.

Marme: |2711P-RN10C DeviceNet Scannes 1
Node Address: |07 -
Slot in Virtual Backplane: -

Baud: 500k -

i3 Cancel Help

A interface PanelView Plus ¢ configurada para o n6 7 DeviceNet.

O controlador SmartGuard tem as minisseletoras configuradas para
uma detecgio automdtica (esquerda/esquerda/esquerda/direita de
cima para baixo). Escolha a baud rate apropriada para a sua aplicagio.

4. Clique na guia I/O Configuration.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

DeviceNet Scanner Properties gl

General 140 Configuration |

g nput

B Output

0K Cancel Help

5. Clique com o botao direito em Input e escolha Add Address Block.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

Address Block Properties f'zl

Specify a start byte [uzing the Input or Dutput Address from the RSMNetwons
Scanlist Configuration Tool] and the block length. Mote that a word-to-byte
canversion may be necessary.

Access
o =]
Start Bpte: =1 "
Length in Bytes: |4 ﬂ ~

ok | Cancel Help

6. Insira 4 como o comprimento em bytes.

Isto ird combinar com o que o scanner estd lendo no controlador
SmartGuard.
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7. Clique em OK.

A configuragio de E/S aparece.

DeviceNet Scanner Properties

General 140 Configuration I

)

= W FoDs

= B Input
=

Ok Cancel |

Help

8. Clique com o botao direito em 0-3 Bytes ¢ escolha Add Devices.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

Device Properties: 00, Device 0-3 - Input - 0-3 B... rg|

specify a device.

B

Length: |4

Cancel |

Usge the data from the RSMetwiors Scanlist Configuration Tool to

Start Byte: |0 :ll

=]
=]

Mode: |4 :ll

Help
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9. Configure o nimero do né para combinar com o seu controlador
SmartGuard.

O ntmero do né ¢ 2 neste exemplo.
10. Clique em OK.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

DeviceNet Scanner Properties El

General 140 Configuration |

= §l poios
= B Input

02, Device 0-3

a Output

0K Carcel Help

11. Clique com o botio direito em 0-3 Bytes e escolha Add Alias.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

Alias Properties: NewAlias-0019 - Input - 0-3 Bytes

Select the alias data tupe for this alias. and then define its properties.

Alias Data Type: Alias Fropaities
= Stings Alias Mamne
STRING :
STRING2 Name: [BOOLD
SHORT_STRING  Address
5 Mumb
e Specify the addiess values o lype the addiess sting
USINT :
INT Start Byte: |0 j
E:m Aray Caunt: [1 j
UDINT Start Bit: [0 j
REAL : =
LREAL Bit Length: —
BITSERIES
= Address Sting: (00701
Swapping
-
-
Initialization
Initial Value:
< 5

BOOL - True or Falkse status

oK Cancel Apply Mext Help

12. Selecione o tipo de dados em negrito (BOOL) e, no menu apropriado,
escolha o byte inicial, a contagem de faixa e o bit inicial.

Os valores mostrados acima representam o bit 0 do primeiro byte.

13. Insira o nome.

14. Clique em OK.
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A seguinte caixa de didlogo aparece.

DeviceNet Scanner Properties El

General 1/0 Configurstion |

= W poos
= 3 Input
- B

3 Output

02, Device 0-3
¢ BOOLO 00

o]

Cancel Help

Para adicionar um segundo BOOL que representa o bit 1 do primeiro byte, siga

este procedimento.

1. Clique como

A seguinte caixa de didlogo aparece quando o tipo de dados BOOL

¢ selecionado.

botao direito em 0-3 Bytes ¢ escolha Add Alias.

Alias Properties: NewAlias-001A - Input - 0-3 Bytes El

Aliaz Data Type:
= Shings

£ >

BOOL - True of False status

Select the alias data type for this alias, and then define its properties.

Alias Properties:

Alias Name
STRING
STRING2 Name: |BOOLT
SHORT_STRING  pddress
=) Mumb
UWS;:F Specify the address values or type the address string
LSINT -
INT Start Byte: |0 j
g::l Anay Count: "\7 ﬂ
UDINT Start Bit: j
FEAL _ =
LREAL Eillendl: [ENEE— =
BITSERIES
& Address Sting: (0041:1
EBOI
Swapping
-
-
Initialization

Iritial V alue:

oK Cancel Apply MNext Help

2. No menu apropriado, escolha o byte inicial, a contagem de faixa e o bit

inicial.

3. Insira o nome.

m
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4. Clique em OK.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

DeviceNet Scanner Properties

General 140 Configuration 1

&

PCIDS

Bk input
2B

02, Device 03
¢ BOOLOD4
@ BOOL1 04

B» Output

B

Cancel ‘

Help

5. Clique em OK.

A etapa final ¢ a criagdo do grafico PanelView Plus que 1€ os tags alias. Este
exemplo usaré dois indicadores de multiplos estados que leem os dois aliases.

£= main - /PYP_5_0_SG600/ (Display) [= ||

Os tags para cada um dos indicadores de multiplos estados podem ser procurados
usando o software RSLinx Enterprise. Selecione os tags conforme mostrado.

& Tag Browser

& Tag Browser [il@l

Select Tag Select Tag
Folders " Contents of '::thirdtry/Orline/Inpu Folders Contents of '/::thirdtry/Online/npu
= @] P¥P_5_0_SG600 Description =& P¥P_5_0_SG60D Name Description
#-[[7 system # (13 system
=-[20 thirdtry & BooLL = [ thirdtry
+-{]] Diagnostic Items +-(_] Diagnastic Items
=1 online =22 orline
=3 InputTable 23 InputTable
L3 CutputTable (21 OutputTable
Tag filter: j Tag fiker: ﬂ
Selected Tag Selected Tag
[thirdtry]lnput T able. BOOLD ‘[thlldlry]lnpuﬂable BOOLT
Home area: / Home ares /!
oK Cancel Help | 0K Cancel Help |

Finalmente, vocé precisard salvar seu projeto, gerar um arquivo Runtime, e fazer
o download para a interface PanelView Plus.
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Leia e grave do e para o controlador SmartGuard a partir da interface
PanelView Plus simultaneamente

Este exemplo mostra como usar os dois botoes pulsadores mantidos em uma tela
PanelView Plus para controlar dois tags no controlador SmartGuard 600.

Para realizar isto, um tnico byte de dados ¢ enviado da interface PanelView Plus
para o controlador SmartGuard. BOOL nio existe em propriedades do

scanner PanelView Plus nem no controlador SmartGuard. Mesmo que vocé

crie um tag BOOL no controlador SmartGuard para aceitar os dados da
interface PanelView Plus, ele usa um byte de dados.

Também nao ha valores de numeros inteiros no controlador SmartGuard que
podem ser acessados programaticamente. Como apenas os valores de dados
boolianos sao enviados ao controlador SmartGuard, ¢ j& que o menor tipo de
dados no controlador SmartGuard ¢ um byte, nao hd razao para enviar menos que
um byte da interface PanelView Plus para o controlador SmartGuard, mesmo se
vocé estiver usando apenas alguns bits. Este exemplo configura um byte de dados
de saida que deverd ser enviado ao controlador SmartGuard, mas usa apenas

dois botdes. Se vocé precisar enviar mais de oito BOOLSs para o controlador
SmartGuard da interface PanelView Plus, edite o seguinte exemplo e modifique
1 byte para x bytes nos parAmetros de saida.

As marcagoes que estao sendo lidas pela interface PanelView Plus devem ser
inseridas sob a guia IN.

As marcagbes que estdo sendo gravadas pela interface PanelView Plus devem ser

inseridas sob a guia OU'T.

Siga este procedimento para ler e gravar do e para o controlador SmartGuard
a partir da interface PanelView Plus simultaneamente.

1. Abra o software RSNetWorx.
2. Abra as propriedades SmartGuard.

3. Clique na guia Slave I/O.
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4.

5.

6.

7.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

Edit Slave VO ]3]

1/0 Type

& Pal " Bit-Stiobe » s " Cyclic
owr N

1/0 Tag

Hame Type Size [

New. | Edt. | e |

Status

[ General Status

™ Local Input Status

™ Local Output Status

™ Test Output / Muting Lamp Status

Local 1/0 Monitar

™ Input

™ Output

Clique na guia IN.

Insira os nomes dos tags que sero lidos pela interface PanelView Plus.

Clique na guia OUT.

Insira os nomes das marcagdes que serdo gravadas pela interface

PanelView Plus.
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Neste caso, serd usada uma conexao com polling com 4 bytes que podem
ser lidos e 1 byte que pode ser gravado.

Fdit Slave 1O @] Edit Slave /0 RIX]
1/ Type 140 Type
* Pl {5 {5 o  Pal 5 el
our M ot |
140 Tag 1/0Tag
M T [
EPY_to_56 BYTE 1 Byte
Mew. | Edt. | Deete | EcitCommert Mew. | Edi. | Deete | Edit Comment
Status:
I General Status o
I LocallnputStatus | O £l
[ Local Dutput Status =4
I Test Dutput / Muting Lamp Status o
Local 1/0 Monitor
T onpt | o =
I Output 4
Conce Coce
752-1 24BBB
Local Dutput ] Local Input/T est Output ] Mode/Cycle Time ]
Error Mode ] Maintenance ] Logic ] Error Histary ]
General ] S afety ] Safety Connection ] Safety Slave /0 Slave 140
Slave Input data in ldle mode
* Clear aff " Hold last data
Mame: | Type | Size
ﬁPoII Connection Ot 1 Byte
MY _to 56 BYTE 1 Byte
ﬁ Paoll Connection In 4 Byte
=56 _to_PY Dw/ORD 4 Byte
New. | Edt. | Deke |
ak | Cancel | Help

Vocé também tem acesso a todos os bits do DWORD e BYTE no editor
SmartGuard. O cédigo de amostra SmartGuard estd usando dois bits em

ambos os buffers.

As quatro marcagdes em negrito na lista de marcages sao usadas em

codigo.
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A guia Input é mostrada abaixo e entdo as marcagoes PV_to_SG sio
exibidas. Para visualizar as marca¢ées SG_to_PV, clique na guia Output.

% -[[#02] 1752-L24BBB - Page 1 (297mm x 21 1mm) ]

Flle Edit ¥ew Funcion Page FunctiorBlock Help

@ & 3 100% - Ll @ A

Page1 |

x
3 FunctionBlock i Ineut | & Duput |
&

= s [#02]: 1752124888 #1000 (3] input_cht [2]
B Safery Input —E
wl-|_] Standard Input

sy |
= G [#02]:1752-L24B68
=[] standard Input
=[] PY_to_5G (32hits) [#02](00) [5] cutput 1
] [00]:P¥_to_SG
] [01]:P¥_to_SG
[ [023iPv_to_sG
[ [o33:pv_to_sG

) [043:Pv_to_sG Tecelan) 5] input chz E 0 I#celn ) 5] cutout 2
] [0s):Pv_to_sG

] [06):PY_to_SG

] [07):PY_to_SG
[ [oe)iPv_to_sG
[ [os1ipv_to_SG
[ [103:PY_to_SG
] [L1}:PY_to_SG
] [12}:Py_to_SG

] [13):PY_to_SG (&3]
[ [142:Pv_to_sG
[ 11s1pv_to 56 B s[4z 1) [5] cutput 3

] [16):PV_to_5G
] [L7):PY_to _SG
] [18):PY_to_SG
[ [182Pv_to_sG
[ [z01pv_to 56

[ [212:PV_to_5G

[ [22):PV_to_5G ”
O e s6 gl =

J e st |
0 (ee)pv_tosG

O [2r)pv_to_sG

[ [28):Pv_to_sG

[ [29):Pv_to_sG

[ [303:pv_to_SG ~

USEDJMAX = (4/254) ExcecutionTime = 437 [micro sec]

8. Faca o download da configuracio do controlador SmartGuard 600.

Configure a lista de varredura do scanner PanelView

Para o scanner DeviceNet PanelView Plus, deve-se configurar a lista de varredura.

Siga este procedimento para adicionar o controlador SmartGuard 600 4 lista de
varredura.

1. Clique na guia Scanlist.

2. Clique na seta a direita para mover o controlador SmartGuard para a lista
de varredura.

& PV Plus DeviceNet

General | Modue Seanist | nput | Output| 4DR | Summany |

Awailsble Devices: Soanlist:

B 02, 175224888

B

NENND)

<

¥ Automap onAdd v Mode Active
Electronic Key:
v Device Type
Iv Yendor
v Product Code
™ Major Revision
e

ok | cancel Help
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3. Clique em Edit I/O Parameters e verifique se estd configurado conforme

mostrado abaixo.

O exemplo tem uma conexio com polling que ird ler 4 bytes e gravar 1 byte
entre o controlador SmartGuard e a interface PanelView Plus.

Edit /O Parameters : 02, 1752-124BBR 2Ix

[ Suobed

Inpul Sizs =
-

W Folied

Input Size: |4 4: Butes
Output Size: |1 5' Bules

PaollRate:  |Every Scan =
0K Cancel | Restorel/0Sizes |

™ Change of State / Cyclic
(o o

Imput Size: 1 Bytes
DuputSize: [0 =] pytes
Heartbeat Rate: | msec

Como o Automap on Add foi selecionado, o seguinte mapeamento

ocorreu automaticamente.

4. Verifique que os 4 bytes de dados de entrada ¢ o tnico byte de saida estao
mapeados conforme mostrado.

P¥ Plus DeviceNet.

<

[sis |
Urrmap
Advanced...

Options...

>

Memoy:  [ImageFile  ~|  Statwod [0 =

Advanced.

< " > Options...
Memary. | Image File v|  Statword: |0 4:

Bits 15-0_[15[14[13[12[11[10

[e[al2[1]o]~

Bits 15-0 [15[1al13f1e[11[o[ o[ a7 els[al3[2[1[0]~
BED

e P21 P Y P P

ak Cancel

- il Carcel

Help

5. No software RSNetWorx, clique com o botio direito na interface
PanelView Plus e escolha Download to Device para fazer o download desta
configuragio para a interface PanelView Plus.
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Configure o scanner RN10C DeviceNet
Siga este procedimento para configurar o scanner RN10C DeviceNet.
O atalho no software RSLinx Enterprise deve aparecer similar ao mostrado.
=/l Communication Setup - RNA:/fSLocal/PYP_5_0_SG600/MSLinx Enterprise E|@E|
Device Shorteuts Desian [Local) ] Funtime (T arqet] |
m 4 Copy from Design to Runtime ‘
dtry__% RSLinx Enterprise, USMAYWEWALTZS
R T
1 fg 2, 2711P-RN10C, 2711P-RN10C DeviceMet Scanner 1
Mode: Online  |[Browsing: 271 1P-RM10C Devicelet Scanner 1
OFfline Tag File Browse. ..
This path is currently assigned to the selected shortcut,
oK Cancel | Yeriy @
Observe que o numero de slot do RN10C ¢ 2.
1. Clique com o botao direito no scanner RN10C e escolha Properties.
A seguinte caixa de didlogo aparece.
DeviceNet Scanner, Properties E|
General } 140 Configuration |
Enter the scanner properties, and then click the /0 Configuration tab
to define the 1/0 tables.
Name: [2711P-RN10C DeviceMet Scanner 1
Node Addiess: |07 -
Slotin Vitual Backpiane: [T~
Baud: {500k
aK Cancel Help
2. Insira o nome do scanner.
3. No menu apropriado, escolha o endereco do nd, slot no backplane virtual
e Baud rate.
A interface PanelView Plus ¢ configurada para o né 7 DeviceNet.
O controlador SmartGuard tem as minisseletoras configuradas para uma
detecgio automdtica (esquerda/esquerda/esquerda/direita de cima
para baixo). Escolha a baud rate que ¢ apropriada para a sua aplicacio.
4. Clique na guia I/O Configuration.
118 Publicacdo 1752-UMO001D-PT-P — Abril 2009



Configuragdo do controlador para a comunicacdo DeviceNet  Capitulo 7

A seguinte caixa de didlogo aparece.

DeviceNet Scanner Properties El

General 1/0 Configurstion |

g Input

3 Output

oK Cancel | | Help ‘

A configuragio do bloco de entrada estd coberta na se¢io ‘Como ler BOOLS’
neste documento. Consulte essa se¢ao para configurar os dados que serao lidos
a partir do controlador SmartGuard e exibidos na interface PanelView Plus.

Configure os dados que sao gravados da interface PanelView Plus para
0 controlador SmartGuard

Siga este procedimento para configurar os dados que sao gravados da interface
PanelView Plus para o controlador SmartGuard.

1. Clique com o botio direito em Output e escolha Add Address Book.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

Address Block Properties El

Specify a start byte [uzing the Input or ODutput Address from the RS MNetwarx
Scanlizt Configuration Tool] and the block length. Mote that a word-to-byte
corwversion may be necessary.

Access
Start Byte: [I ﬂ .
Length in Bytes: {1 ﬂ =

aK | Cancel Help

2. Insira um como o comprimento em bytes.

Isto ird combinar com o que o scanner estd gravando no controlador
SmartGuard.

3. Clique em OK.
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A seguinte caixa de didlogo aparece.
DeviceNet Scanner Properties El
General 140 Configuiation ]
= PoDs
! 3 Input
# -3 By
= 3%@" e
+ ER [
aK Cancel Help
4. Clique com o botio direito em 0-0 Bytes e escolha Add Devices.
A seguinte caixa de didlogo aparece.
Device Properties: 02, Device 0-0 - Output -0-0 ... rz|
Uze the data from the RSMefwars Scanlist Corfiguration T ool o
specify a device.
Start Byte: | j
Lenath: |1 j
Mode: |2 ﬂ
ok | Cancel | Help
5. Configure o nimero do n6 para combinar com o seu controlador
SmartGuard.
O numero do né ¢ 2 neste exemplo.
6. Clique em OK.
A seguinte caixa de didlogo aparece.
DeviceNet Scanner, Properties E‘
Genersl 140 Configuration }
: = g Input
+ -3 Byt
= 3%@4! e
=-E 00 Bytes
ﬂ 02, Device 0-0
oK Cancel Help
7. Clique com o botio direito em 0-0 Bytes e escolha Add Alias.
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10.

11.

A seguinte caixa de didlogo aparece quando o tipo de dados BOOL

¢ selecionado.

Alias Properties: WriteBOOLO - Output - 0-3 Bytes El
Select the alias data type for this alias. and then define its properties.
Alias Data Type: Alias Properties:
- Strings Alias Name
STRING =
STRING2 Mame: ['wiiteBOOLO
SHORT_STAING  Address
=) Numb
T Specily the address values o1 type the address sting
USINT =
INT Start Byte: |0 j
UINT Anay Count: |1 =
DINT -
UDINT Start Bit: [0 j
REAL 5 =
LREAL Bit Length: =
BITSERIES
= Address String: |00/0:1
Swapping
~
-
Initialization
Initial Value: |0
< >
BOOL - True or False status
oK Cancel Apply Next Help

Os valores mostrados acima representam o bit 0 do primeiro byte.

No menu apropriado, escolha o byte inicial, a contagem de faixa e o bit

inicial.
Insira o nome.

Insira o valor inicial de 0.

Clique em OK.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

DeviceNet Scanner Properties

General 140 Configuration 1

®

= ¥ PCiDs
= Bk Input
+ B 03Bytes

= Bb Output
- B

02, Device 00
@ WiteBOOLO 00

0K Canicel

Help

Para adicionar um segundo BOOL que representa o bit 1 do primeiro byte, siga
este procedimento.
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1. Clique com o botao direito em 0-0 Bytes e escolha Add Alias.

Selexct the aliss data type for this aliss, and then define its properiss
aliaz Data Type: Alias Properties:
B Stiings Alias Name
STRING
STRING? Name: [witsB00LT
SHORT_STAING  gddrecs
=) Murnb
umsﬁﬁ Specify the addiess values or type the address string.
LSINT =
NT Start Byte: |0 j
g::l Anay Count: [1 =
UDINT Start Bit: [1] j
REAL ; =
LREAL Bit Length: T
BITSERIES
=P Address Sting: |00/0:1
BOOL
Swapping
-
-
Initializatian
Initial ¥ alue: |0
£ L)
BOOL - True or False status
1.9 I Cancel Apply Mext Help

2. Selecione o tipo de dados BOOL ¢, no menu apropriado, escolha o byte

inicial, a contagem de faixa e o bit inicial.

3. Insira o nome.

4. Insira o valor inicial de 0.

5. Clique em OK.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

DeviceNet Scanner Properties

General 140 Configuration I

]

= FoDs
= B Input
+ BB 0-3Bytes
= B Output
= BB 0-0Bytes
§ 02 Device 00
9 WieBOOLO 0-0
I 10L1 0-0

Ok Cancel |

Help

6. Clique em OK.

A etapa final ¢ a criagdo do grafico PanelView Plus que 1¢ as marcagoes alias.
Este exemplo usard 2 botoes mantidos que lerdo os dois aliases.
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Grafico PanelView Plus

7= main - PYP_5_0_SGE00/ {Display) (= |[8E

-

shutdowin

As marcagoes para cada um dos botoes mantidos podem ser observadas usando
o software RSLinx Enterprise. Selecione as marcagoes conforme mostrado.

Observe as marcages para botoes mantidos

& Tag Browser I'E|E| & Tag Browser

+-[1] InputTable
+-53 outputTable

Select Tag Select Tag
Folders | Cartents of *#::thirdtm/Online/Outp Folders ‘ Contents of /. thirdiy/Orline/Outp
= réli PY¥P_5_0_SG600 Description = @ P¥P_5_0_SG600 Marme Description
-1 system TIaEC +-1 system
=3 thirdery rikeBOOLL =1 thirdtry
%L1 Diagnostic Ttems & -1 Diagnostic Tkems
= ©rline =3 orline

® [ InputTable
#-23 OutputTable

Tag filer: | Taa fiter -
Selected Tag Selected Tag
[thirdtry]DutputT able WiiteBOOLO [Ithirdry OutpuT able.wiiteBOIOLT
Horme area: / Home area: !
oK. i Heb | Ok Carcel Help

Finalmente, vocé precisara salvar seu projeto, gerar um arquivo Runtime, e fazer
o download para a interface PanelView Plus.

(0S Versus com polling

Para usar Mudanga de estado (COS) em vez de com polling, faga as modificagoes
apropriadas da pdgina 113 até esta se¢ao conforme mostrado nas seguintes caixas

de didlogo.
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140 Type

) e & Cos =
ot ||

140 Tag

Mame Type Size ‘
EIPY_to 56 BVTE 1 Byte
Mew.. | Ede. | Debs | EdtComment
-

i |

-

r

[ |

-

5 1752-1L24888

Modificagdes de configuracao SmartGuard de E/S escrava

Edit Slave 10 3|

Edit Slave |10

140 Type
= e + COS =
out N
1/0 Tag

Name n Size:

New. | Edi. | Delte | EdtComment

Status
I General Status

I Local Input Status J

I Local Dutput Status

I Test Output / Muting Lamp Status
Loeal 170 Manitor

I~ Input

[~ Output

As seguintes edi¢des ocorrem na configura¢io SmartGuard de E/S escrava.

=
=]

Cancel

5
|
1

Local Output | Losal Input/Test Output | Mode/Cycle Time
EnorMode |  Maintenance | Logic | ErorHistow
General | Safety | SafetyConnection | SafetySlave 1D Slave 1/0

Slave Input data in Idle mode
& Clearoff " Hold last data
Mame: Type Size
2% 005 Connection Out 1 Byte
(=L BYTE 1 Byte
5, C05 Connection In 4Byte
E56_ta PV DWORD 4Byte
Mew. |[ Edi. | Deke |
1] | Cancel ‘ Help

Publicacdo 1752-UM001D-PT-P — Abril 2009




Configuragdo do controlador para a comunicacdo DeviceNet  Capitulo 7

As seguintes edigoes ocorrem na configuragao do scanner DeviceNet RN10C no
software RSNetWorx.

Modificagoes de configuracao do scanner DeviceNet RN10C

Edit /0 Parameters : 02, 1752-1 24BBB

[~ Stobed: ¥ Change of State / Cyclic
Input Size 4: Bytes ' ChangeofState  © Cyclic
-
Input Size: 4 5' Butes
T Polled: OuputSize: |1 = gyes
Input Size: 5' Butes Heartbeat Rate:  |250 5' e
Ol 1 Bytes Advanced...
Poll Rate:
(3 Corcel | RestowliD Sizes |

L PY Plus DeviceNet 2] I <= P Plus DeviceNet

Unmap
< 5 Options... P 5 Options...
Memary: ‘ImagaFiIe j Start Word |U j Memory:  |Image File - Start Word: |0 3
Bits 15- 0 |18]14{13[12{11[10] afal7[6]5[4]a]2]T|n|~ mits 15-0_ [15[14[13[12[11[ o[ a] s] 7] s] s[4 ]a]2]1 [o]~
0 a a 02. 17 BEE
1 0 1
2 2
] 3
4 4
i 5
3 [
7 7
g L g ¥
0K Cancel Help 0K Cancel Help

Tamanhos maximos de conexao

Este exemplo tem uma conexio com polling com entrada de 16 bytes e saida de
16 bytes. Foi adicionada uma segunda conexao (ciclica) de entrada de 16 bytes.
A seguir s3o mostradas as modificagdes necessdrias para suportar a configuragao.

A configuragio de E/S escrava SmartGuard aparece conforme mostrado.
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Configuracdo de E/S escrava SmartGuard

752-1 24BBB

Local Output | LovalInput/Test Dutput | Mode/Cycle Tme |
EnorMode | Mainterance | Loge | EnorHistey |
General | Safety | Safety Connection | Safety Skave 10 Slave 140
Slave Input data in Idle mode
@ Clear off ¢ Hold last data
Nams Type Size ~
i Pall Cannection Out 16 Byte
=test DwORD 4 Byt
st DWORD 4Bute
=test2 DwORD 4 Buyte:
Etest? DWORD 4EByte
g.!*PoH Connection In 16 Byte
Etest1l DWORD 4Byte
=test DwORD 4 Buyte:
Etest12 DWORD 4Byte
i hest13 DWORD 4Byte
.f.!*Cychc Connection In 16 Biyte 3
D est2l] DWORD 4EByte
=test2] DwORD 4 Byt v
MNew. Edi... | Delete |
i3 Cancel | Help

As propriedades de conexao do scanner DeviceNet aparecem conforme
mostrado.

Configuragao do scanner DeviceNet

Edit I/0 Parameters : 02, 1752-1 24BBB

[~ Strobed; [¥ Change of State / Cyclic
Input Size: 4: Hile: " Changs of State &+ Cyclic
= =
Input Size: B = s

¥ Polled: Output Size:  Butes
Input Size: [16 = Bytes BabiE 1000 =] pge

OuputSiz: |16 = Bytes Advanced...
FollRate:  |Ewery Scan

K Concel | Restors /0 Sizes

L5 PV Plus DeviceNet HE3 PY Plus DeviceNet
General | Module | Scanlist Input | Output | ADR | Summany | General | Module | Scanist| nput Output | ADR | Summan |
Mode Tvpe | Size | Map
Unmap Unrmap

Advanced Advanced
< 1 B Options. < | > Options.

Memoy:  [ImageFie  ~|  Statwad [0 = Memoy [ImageFile =]  Statwod [0 =

eit15-0 [18]14[13[12[n[10f a8 7[els[4]z[2[1]o]~
3 =

oK Cancel Help oK Cancel Help

A configuragao do FactoryTalk para o software de E/S RSView Enterprise

aparece como mostrado.
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Configuracdo do FactoryTalk para o software de E/S RSView Enterprise

DeviceNet Scanner Properties El

General 140 Configuration |

= g Input

=B 0-31 Bytes
§ 02 Device 0-31
& BO0LO0O
& BO0OLY 00
=B Output
= BB 015 Bytes
§ 02 Device 015
@ whiteBOOLO 0-0
& whiteBOOL1 0-0

oK Cancel

Help
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Observagoes:
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Introdugao
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Configuracao do controlador para a comunicacao
EtherNet/IP

O controlador SmartGuard (cédigo de catilogo 1752-L24BBBE) oferece
conectividade EtherNet/IP.

Topico Pagina
Configure a E/S alvo no software RSNetWorx para DeviceNet 130
Configure seu controlador como escravo usando o perfil genérico do software 134
RSLogix 5000

Configure a comunicado entre o terminal padréo PanelView e um controlador 136
SmartGuard 600 em uma rede EtherNet/IP

Conexdes multicast

Podem ser feitas apenas duas conexdes ao controlador SmartGuard a qualquer
momento. Pode ser uma entrada e uma saida, ou duas entradas, ou duas saidas.
Mesmo que as conexdes sejam multicast, uma vez que duas conexdes forem feitas,
NAao serao aceitas outras conexoes.

Por exemplo, podem-se ter dois controladores conectados a uma conexao de

entrada na montagem de entrada multicast do controlador SmartGuard, e isto
consumiria as duas conexoes EtherNet/IP.
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Configure a E/S alvo no software
RSNetWorx para DeviceNet

Siga estas etapas para criar montagens de E/S alvo padrio EtherNet/IP.

1. No software RSNetWorx para DeviceNet, clique com o botao direito no
controlador SmartGuard e escolha properties.

2. Clique na guia EtherNet/IP Target I/O.

£ 1752-174BBBE

2l x|
Made/Cycle Time |

Maintenance I
Error History

Logic

EtherMet/IP Enor Histony

General | Safety | Safety Connection | Safety Slave 1/0 I Slave 1/0
EtherMet/IP Target 140 Local Qutput I Local Input/Test Output

Name | Type | Size |

Mew. | Edt. | paee |

Ok I Cancel |

Apply Help

3. Clique em New.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

Edit EtherNet,/IP Target [/D

x|
10 Tupi ~ Raouting 170
& Target nput ' Target Output il [ Hame I
/0 Tag
Name [Tope  [size [
=|
|
[
[
New. | Edt. | | Detete | | EdtGormment..
- Statu
I~ General Status
™ Local Input Status %
™ Local Dutput Status
™ Test Output # Muting Lamp Status
i~ Local 140 Monitar
™ Input
W @ New Edt Delete
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4. Sob o tipo de E/S, clique em Target Input ou Target Output.

Entrada de alvo (target input) significa que este dado ¢ produzido pelo
controlador SmartGuard e lido pelo dispositivo de origem. Saida de alvo
(target output) significa que este dado ¢ produzido pelo dispositivo de
origem e enviado ao controlador SmartGuard.

Se for selecionado Target Input, pode-se incluir a seguinte informagio de
status na montagem de E/S.

Nome do tag Dimensées Tipo do atributo
dos dados

Status geral Byte Ndo sequranca

Status da entrada local Palavra

Status da saida local Byte

Saida de teste/status da ldmpada muting

5. Adicione informagdes de status para tipos de entrada pela selegao das

caixas de verificagao de status.

. Adicione dados do monitor de E/S locais para tipos de entrada marcando
a caixa de selecao Local I/O Monitor apropriada.

Nome do tag Dimensées Tipo do atributo
dos dados
Monitor de entrada local 1 (entradas 0 a 7) Byte Ndo sequranca

Monitor de entrada local 2 (entradas 8 a 15)

Monitor de saida local (saidas 0 a 7)

Entre os tipos de saida ndo podem estar os dados do monitor de E/S local.
S6 ¢é possivel ler os valores de entrada e de saida; nao ¢ possivel grava-los.

7. Adicione dados de E/S de roteamento para os médulos.

Se o controlador SmartGuard estd controlando médulos de seguranga
DIO na rede DeviceNet, o uso da funcio de E/S de roteamento permite
que os valores dos pontos de E/S nos médulos DIO sejam passados para
um controlador padrio ou uma interface IHM na rede EtherNet/IP.

DICA 0Os mddulos somente aparecem na tabela de E/S de roteamento depois que
foram adicionados a lista de varredura de sequranca e clicou-se em Apply.

a. Em RoutingI/0O, clique em New.

b. Expanda o né que para o qual gostaria de adicionar os dados de

rotcamento.

c. Expanda uma da montagens listadas.
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—Routing /0

[ Routing /0

o-&p H02
Eﬁ Safety_+_Pt_Status

select Routing L0 x|

d. Selecione o byte que gostaria de adicionar.

@
=) BYTE[1]
W= BYTE([2]
L ¥ BYTE[S]
ﬁ Test

- H#O3
H-p 4
o H0G

[ o |

Cancel |

e. Clique em OK.

f. Repita as ctapas a até ¢ para adicionar E/S adicionais de roteamento.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

Edit 1/0 Tag x|

Em I/O Tag, clique em New para criar um tag de E/S.

Virios tags de E/S podem ser definidos em uma montagem de E/S.

Tags de E/S de até 16 bytes podem ser definidos em cada montagem de
E/S. Os tags de E/S aqui podem ser usados no Logic Editor. Por exemplo,
podem-se criar tags que representem falhas das instrugoes no seu cédigo
de bloco de fungoes, e entao os exibir em um dispositivo ITHM.

Marmne : I

Type
’7 & BOOL ¢ BYTE ¢ WORD ¢ DWORD

[ o |

Cancel

9. Insira um nome para o tag e selecione o tipo.

As opgoes sio BOOL, BYTE, WORD ou DWORD.
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10. Clique em OK.

A seguinte caixa de didlogo aparece.

Edit EtherNet/IP Target I/0

X
140 Type i~ Rauting 140
' Target Input € Target Dutput L [ Hame [
VEIH02  Safety s Pt_Gtstus BYTE[D]
=]
[-=]
Mew... | Edit... | Delete | Edit Comment...
- Statu

I~ General Status

I~ Locallnput Status ... |

™ Local Output Status

[~ Test Output / Muting Lamp Status

i~ Local /0 Monitar
™ Input

I Output News. Ed\_l..l Delete
Corc

11. Crie um nome de tag para cada bit em uma montagem de E/S.

a. EmI/O Tag, selecione a montagem aplicével e clique em
Edit Comment.

b. Insira um comentdrio para cada bit no tag.

Os comentarios do nome de tag inseridos aqui s3o exibidos no
Logic Editor.

c. Clique em OK.
12. Clique OK para retornar a guia EtherNet/IP Target I/O.

Podem-se criar montagens adicionais de entrada ou de saida necessarias
para a aplicacio repetindo as etapas 2 a 11.

13. Para salvar suas configuragdes, no menu File, escolha Save.
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Configure seu controlador como
escravo usando o perfil genérico
do software RSLogix 5000

134

Quando tiver configurado os dados a serem compartilhados no controlador
SmartGuard, pode-se usar o software RSLogix 5000 ¢ o perfil genérico padrao
para trocar estes dados com um controlador logix.

Siga estas etapas para se conectar ao controlador.

1. Clique com o botao direito na rede Ethernet no organizador do
controlador e escolha New Module.

SLogix 5000 - myControllLgoix [1756-L63]

File Edit View Search Logic Communications Tools  Window

EN= ||| < i
Offline 0, I AUN — P |<nnne:
Mo Forces - IEgA(T qP J | |
No Edits a A

=10 lI _I_I\

+-{23 Confroller myControlLgoix
<20 Tasks
+ {23 Mation Groups
3 add-0n Instructions
+-{10 Data Types
3 Trends
-3 1/0 Configuration
-8 1756 Backplane, 1756-410
ffa [0] 1756-L63 myContralLgai
= 8 [1] 1756-ENBT /4 Ebridge
EolEth

o Mew Modul..,

2. Expanda o grupo de Comunicagoes e selecione ETHERNET-MODULE.

= Select Module X
Maduls Description Wendar
= Communications
1734-AENT & 1734 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1738-AENT /& 1738 Ethernet Adapter, Twisted-Pair Media Allen-Bradley
1756-EM2F/A 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Fiber Media  Allen-Bradley
1756-EM2T f& 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pai... Allen-Bradley
1756-ENBT /& 1756 10/100 Mbps Ethernet Bridge, Twisted-Pai... Allen-Bradley

Bradl

munication Interface All

1756-EMET /A

]

Etherket/IP SoftLogixS800 EtherMet/T Allen-Bradley
PH-PSSCEMA/A Ethernet adapter, Twisted-Pair Media Parker Hannifin Carp.
% Digital
- Drives
#. HMT b
R ]
Find. Add Favorits
By Cateqary By Yendor Favarites

oK. Cancel | Help

3. Clique em OK.

4. Na caixa de didlogo New Module, defina os parAmetros conforme

necessario.
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Esta caixa de didlogo mostra os valores de instincia para uma conexao de

entrada/saida.
New Module E|
Type: ETHERMET-MODULE Generic Ethemet Module
Yendor: Allen-Bradley
Paent EMBT_A
Name: [EIP_SmartGuard [ : :
Azzembly 5
Desciiption:  [input Cruerr 100 o1 101 Inslancs: = 92
Outpet Crn: 2o V13 Input [100 2= et
cﬂfﬂlm’l Z
Qutput [102 =] nsbin
Comm Format [ Data - INT 2| R
Configuration: |255 0 = [B-bit
Address / Host Name erflia
& IPAddess | 198 188 . 0 . 13 | [
" Host Name; |
¥ Open Module Properties [ok ] cencel | Hep

A tabela fornece os valores de instincia para uma conexio de entrada/saida

e conexao de apenas entrada.

Tipo de conexao Numero de instancia
Entrada/Saida Entrada (controlador SmartGuard para controlador) 100, 101

Saida (controlador para controlador SmartGuard) 102, 103
Apenas entrada Entrada 100, 101

Saida 199

5. Clique em OK.
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Configure a comunicagao entre o
terminal padrao PanelView e um
controlador SmartGuard 600 em
uma rede EtherNet/IP

136

Siga estas etapas para configurar um terminal padrao PanelView para ser capaz de
se comunicar com um controlador SmartGuard 600 em uma rede EtherNet/IP.

1. Abra sua aplicagao PanelView no software PanelBuilder32.

Vocé precisard definir o caminho de comunicagao entre o terminal
PanelView e o controlador SmartGuard 600.

2. Clique em Communications Setup.

B System

----- % Description

..... & Print Only Objects

----- E Exceptions

----- (B} Text Editar

..... @ Tag Editor

B0 Application Settings

----- Q Teminal Setup
Communications Setup

----- Ah Extermal Fonts

A caixa de didlogo Communications Setup — Ethernet aparece.
3. Clique em Insert.
4. Insira o nome do né ¢ o endere¢o do né do controlador SmartGuard.

5. Insira o tipo de né como Generic CIP.

Communications Setup - Ethernet I 7l x|

— Terminal
SmartGuardEIP_Comms
InterScan Delay Cancel |
|1|:||:| vl s Ethernet Config |
Help |
Metwark Modes
= Hode Hame Hode Address Path Hode Type
SmartGuard 1921658112 Generic CIP
.End of Mode List..

6. Clique em OK.

Siga este procedimento para definir tags no banco de dados de tags PanelView
que ird acessar as montagens de E/S alvo no controlador SmartGuard 600.
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1. Clique em Tag Editor no explorador da aplicagio.

Application - - SmartGuardEIP

=0 Swstem
[ Description
@ Print Only Objects

] E :-:n::eptn:nns

-

El [::I .ﬂ'-.ppllcatlcun Settlngs

O cditor de tag da aplicagio abre.

2. Na parte de baixo do editor de tags, clique na guia ENet-CIP.

4 [ » |\ EHet - Controller Address £(ENet - CIP ) ERlet - Az=el

3. Clique em Insert para adicionar um novo tag.

=N - IR TETE

| Tag Hame | Data Type | Array Size I

4. Nas novas células de tag, digite o nome do tag, o tipo de dado ¢ 0 nome do
né (que combina com o nome de né que vocé definiu para o controlador
SmartGuard na configuragio de comunicagoes).

Neste exemplo, escolhemos DINT como tipo de dados.

Tag Hame

Data Type

Descrip

Hode Hame

1 SGE_InputAssembly

DirT

SmartGuard

Pode haver até quatro montagens de E/S de alvo configuradas no controlador
SmartGuard (duas entradas e duas saidas).
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Para montagens de entrada, os c6digos de mensagem CIP incluem o seguinte:

e Servigo: OxE — Obter atributo simples
o Classe: 4
e Instancia: 100 ou 101 (entrada 1 ou entrada 2 respectivamente)

e Atributo: 3
Para montagens de saidas, os cédigos de mensagem CIP incluem o seguinte:

e Servigo: 0x10 — Configurar o atributo simples
o Classe: 4
e Instancia: 102 ou 103 (saida 1 ou saida 2 respectivamente)

e Atributo: 3

Este exemplo mostra um c6digo de mensagem CIP que acessa a montagem de
entrada 1 do controlador SmartGuard.

O campo do membro ¢ sempre definido como 1.
1. No menu Service Code, escolha o cédigo de servigo CIP.

2. Digite a classe, instincia e cddigos de atributos para o tag para acessar
a montagem correta de E/S de alvo no controlador SmartGuard.

Tag Hame Data Type | Descrip | Hode Hame | Initial Value | Array Size Service Code Class | Instance Attribute Member | Byte Offset

SG_nputdszembly DIMT SmartGuard |0 o Get Attribute Single (OxE) * 4 100 3 1 o

138

O tamanho maximo de um tag de membro simples definido no terminal
PanelView ¢ um DINT (4 bytes). Uma montagem de E/S de alvo no controlador
SmartGuard pode ser tao grande quanto 16 bytes. Para acessar todos os bytes

na montagem alvo, pode ser necessdrio criar até 4 tags DINT, onde um Offset

¢ definido para cada tag para corresponder com os bytes alvo daquele tag.
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Defini¢ao dos modos do controlador

Topico Pagina
Definir modo de execucdo automética (opcional) 139
Defini¢do do modo de comunicacdo independente (opcional) 140
Alteracdo do modo do controlador 141

O controlador pode ser configurado para o modo normal ou 0 modo de execugio
automadtica. S6 defina 0 modo de execugio automética apds a configuragio
do sistema. A configuragao torna-se efetiva depois que vocé desliga e liga a

alimentagio ap6s o download de uma configuragao.

Siga estas etapas para definir o modo.

1. Clique com o botio direito do mouse no controlador ¢ escolha Properties.

2. Selecione a guia Mode/Cycle Time.

EX.1752-L24BBB

General I Safety I Safety Connection I

Slave /0 | Local Output I
Mode/Cycle Time | Maintenance I

Logic

Safety Slave /0

Local Input/Test Dutput

Error History

— Automatic: Execution Mode

& Homal Mode [Need execution commandf

' Butomatic Execution Mode [Automatizally execute after power-up)

power-up after the download of thiz configuration.

MOTE
’7This parameter becomes effective when the device starts with

-~ DeviceMet Communication

' Enable [Normal Mode] ¢ Disable [Stand Alone Mode)

WARNING

configuration will fail.

If you would like to disable the DeviceM et communication, you can
configure it from the USE connection only. IF you don't uge the USE
connection and you select "DISABLE", the download of this

4.0 ms 4.0 ms

—Cycle Time———— "I.-"D Fiefrezh Cycle Time-‘

LEhangekiode... |

()8 I Cancel |

Appl

Helg
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3. Escolha Normal Mode ou Automatic Execution Mode.

Modo Descrigao

Normal 0 controlador comeca no modo inativo quando a fonte de alimentacao
é ativada. Vocé deve usar o software RSNetWorx para DeviceNet para
alterar para o modo de execucao clicando em Change Mode na quia
Mode/Cycle Time da caixa de didlogo Controller Properties.

Execucdo automdtica 0 controlador comeca no modo em execu¢do quando a fonte de
alimentacéo é ativada, caso a configuracdo tenha sido fixada e o
controlador estivesse no modo em execucao antes da fonte de
alimentacdo ser desativada.

4. Clique em OK.

Deﬂnigéo do modo de O controlador SmartGuard pode ser operado com ou sem a comunicagio
. DeviceNet habilitada. A configuragio padrio ¢ habilitada.
comunica¢ao independente

(Op(ional) No modo independente, o tempo do ciclo do controlador ¢ menor, embora
nenhuma das fung¢ées de comunicagio do DeviceNet possa ser usada.

Caso vocé queira usar o controlador SmartGuard no modo independente,
¢ possivel desabilitar a comunicagao DeviceNet e usar a conexao USB para
configurar o médulo.

IMPORTANTE Se vocé desabilitar a comu~nicagéo QeviceNet £ Ndo usar a conexdo USB,
0 download da configuracdo falhard.

Siga estas etapas para desabilitar a comunicagio DeviceNet.

1. Verifique se vocé estd conectado ao equipamento de programagio usando
a conexao USB.

2. Casoainda nao esteja, configure um caminho para usar a conexao USB no
software RSNetWorx for DeviceNet.

a. No menu Network, escolha Properties.
b. Na caixa de didlogo DeviceNet, clique em Set Online Path.

c. Na caixa de didlogo Browse for Network, selecione o caminho desejado
e clique em OK.

Browse for network x|
Select a communications path to the desired netwark.

¥ Autcbrowse | Hefrest I

Wworkstation, USMKEEST
T | inz Gatews thermet

.- ¥ "
@5 SmartGuard USE Driver
ke I Lancel | Help |

3. No software RSNetWorx for DeviceNet, clique com o botao direito do
mouse no controlador e escolha Properties.
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4. Selecione a guia Mode/Cycle Time.

EX.1752-L24BBB

General I Safety I Safety Connection I Safety Slave /0
Slave /0 | Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History

— Automatic: Execution Mode

& Homal Mode [Need execution commandf

' Butomatic Execution Mode [Automatizally execute after power-up)

MOTE
Thiz parameter becomes effective when the device starts with
power-up after the download of thiz configuration.

-~ DeviceMet Communication

' Enable [Normal Mode] ¢ Disable [Stand Alone Mode)

WARNING
If you would like to disable the DeviceM et communication, you can
configure it from the USE connection only. IF you don't uge the USE
connection and you select "DISABLE", the download of this
configuration will fail.

LEhangekiode... |

4.0 ms 4.0 ms

—Cycle Time———— "I.-"D Fiefrezh Cycle Time-‘

QK I Cancel | Lol | Helg

5. Escolha Disable (Stand Alone Mode) e clique em OK.

A|terag§0 do modo do controlacdor Siga estas etapas para alterar o modo do controlador.
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1.

2.

Entre em comunica¢ao com o controlador SmartGuard.

Selecione a guia Mode/Cycle Time na caixa de didlogo
Controller Properties.

Clique em Change Mode.
Selecione o botio de opcao Idle ou Execute.

Clique em OK.

Clique com o botdo direito do mouse no controlador e escolha Properties.
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Observagoes:
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Criacao do programa aplicativo

Topico Pagina
0 Logic Editor 143
Programacdo bdsica 144
(riando um programa de bloco de funcdes 149
Edicdo dos pardmetros de bloco de fungdes 150
Encontrar blocos de fungdes com conexdes abertas 153
Programagdo em vdrias paginas 154
Para salvar o programa 155
Para atualizar o programa 155
Para monitorar o programa on-line 156
Seqiiéncia de execucdo do programa 157
Blocos de funcdes definidos pelo usudrio 158
Recursos adicionais 162

A programagao do controlador SmartGuard 600 ¢ feita usando o Logic Editor no

software RSNetWorx para DeviceNet. O Logic Editor consiste em uma lista

de objetos, em que os blocos de fungoes, os tags de E/S e os demais elementos de

programagio sio registrados e um espago de trabalho, em que a programagao

¢ realizada.

Abra o Logic Editor escolhendo a guia Logic na caixa de didlogo

Edit Device Parameters e clicando em Edit.

EX.1752-L24BBB

General I Safety I Safety Connection I Safety Slave /0
Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput
Mode/Cycle Time I Maintenance Logic Error History

Passward
™ Enable Password
[Ehange Fasswond |
QK | Cancel Lol Helg
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E possivel proteger por senha o programa aplicativo para impedir a edi¢ao nio
autorizada, a verificagio ou a impressao de programas. Para criar uma senha, siga
estas etapas.

1. Na guia Logic da caixa de didlogo Controller Properties, marque a caixa de
selecao Enable Password.

2. Na caixa de didlogo Change Password, digite a senha no campo
New Password.

As senhas podem conter até seis caracteres.
3. Digite novamente a senha no campo Confirm Password.
4. Clique em OK.
A senha serd solicitada sempre que o botao Edit for clicado para abrir o
Logic Editor. E possivel carregar ou descarregar o programa sem a senha, embora

as fungoes de edicdo, verificagao, impressao e relatdrio do programa
nio estejam disponiveis.

IMPORTANTE (aso vocé se esqueca da senha, ela ndo pode ser recuperada.

Programagao basica Os programas sao criados em fungdes de 16gica e blocos de fungoes que indicam
comandos, em tags de entrada que indicam origens de entrada de dados e em tags
de saida que indicam os destinos de saida de dados. As E/S sio conectadas as
linhas de conexio.

Conexdes de E/S
[#00]:(05) Mo Mame
Tags de entrada .
9 [00k{C2) Mo b Tags de saida
o] e O
* : 9
[#01 10000 Saety Input 0 o 3 F  On
3 I I——Sl=00}(00) Mo 1erme
[#01 101 ) Safety Input #1 » »
L7 I lg——=[ 200101 ) ho Marme

Blocos de fungdes
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Funcdes de ldgica e blocos de fungoes

Um maximo de 254 fungdes légicas e blocos de fungoes pode ser usado.

Instrugdes de Iégica suportadas e blocos de fungdes

Instrugdes de Iégica Blocos de funcées
o NOT o Reset
o AND e Reinicializacdo
o OR o Monitoracao do botdo de parada de emergéncia
o ORexclusiva o Monitoracdo da cortina de luz
o NOR exclusiva o Monitoracdo do gate de sequranca
o Roteamento o (ontrolador bimanual
o RS Flip-Flop o Temporizador do atraso na desenergizacao
o Vdrios conectores o Temporizador do atraso na energizacdo
o (omparador o (have em modo usudrio
¢ Monitoracao de dispositivo externo
e Muting
o (have de habilitacdo
e Gerador de pulso
o (ontador
Tags de entrada

Os tags de entrada refletem o status das entradas nestas dreas de E/S:

e Os terminais locais do controlador

e Area de entrada dos escravos de seguranca registrados como parceiros de

comunicagio

e A drea de entrada refletida a partir dos dados do mestre de seguranga

e A 4rea de entrada refletida a partir dos dados do mestre padrao

Os dados sao refletidos nestas areas de E/S:

e status da entrada local

status da saida local

status da unidade geral

status da saida de teste

status da Jimpada muting
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Na lista de objetos, os tags de E/S sao exibidas com simbolos para indicar como

elas sao configuradas.

File Edit “iew Function Page FunctionBlock

2@ EE X oelalo FHExaa B A

% Pagel |

{ } FunctiorBlack I

Sa Input | oo Output I

E‘"'g.li [#00]-1752-L 24BBB [#001:(05) [5] Feedback,

=1-[5) Safety lpput
rl]/][N:]:Eate 1 \
01N ):Gate 2
02](N:):THC_R_NC
03](N:):THC_R_NO
O4](N:):THC_L_MNC
05](N:):-THC_L_NC

----- [13][MH: )Mo Name
----- [14][M::M o Mame
..... [15){M:):M o Mame [#001:000) [5] ESTORZ
-] Standard Input

Simbolos do tag de entrada

[2]

TN et o
08][M:ESTOP1
09](M:):ESTOP2 —ab
----- [NQJM: Mo Mame / = [1]
----- [M1]M:THoMName e
----- [12]M: N Name [#ool(Ce) (5] ESTOR Fomic P

Modo de entrada Simbolo | Modo de canal Simbolo
Ndo usado N Simples Nenhum
Pulso de teste da saida de teste P Equivalente a canal duplo e

Usado como entrada de sequranca S (anal duplo complementar C

Usado como entrada padrdo ST -

Quando usadas no espago de trabalho, os tags de entrada incluem o endereco
do nd, o enderego do bit, o atributo (S para seguranga, nenhum para padrao)

e o comentario de E/S registrado.

Tags de entrada
nd dens Endereco Atributo
fdereco deno do bit S daE/S de seguranca

Comentdrio de E/S registrado
/ z
[#01 H0ED (5] Saety nput 40 e »

[#01 1000 ) [S] Safety Input #
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Tags de saida

Os tags de saida refletem o status das saidas nestas dreas de E/S:

e Os terminais locais do controlador

e Area de saida dos escravos de seguranca registrados como parceiros de
comunicagio

e A drea de saida refletida a partir dos dados do mestre de seguranca

e A 4rea de saida refletida a partir dos dados do mestre padrao

Na lista de objetos, os tags de E/S sao exibidos com simbolos para indicar como
eles sao configurados.

Simbolos do tag de saida

Modo de saida Simbolo | Modo de canal Simbolo
Nao usado N Simples Nenhum
Seguranca S Duplo d

Teste de pulso de sequranga P -

Quando usadas no espago de trabalho, os tags de saida incluem o endereco
do nd, o enderego do bit, o atributo (S para seguranga, nenhum para padrio)
¢ o comentario de E/S registrado.

Tags de saida

Endereco de n6 Enderego Atributo

L \do ti ?;E/Sdesey Comentdrio de /S registrado

40 (5] e e |
|

[#00]:(T ) [S] Mo Mame
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Funcdo de comentario de E/S

O comentirio de E/S é um nome opcional, consistindo de até 32 caracteres
ASCII que podem ser registrados no controlador para cada terminal de E/S pelo
uso do software RSNetWorx para DeviceNet. Esses comentérios de E/S podem
ser usados na lista de objetos do Logic Editor como tags de E/S, o que simplifica
a programagao.

Comentario de E/S

Edit Local Output Terminal x|

1/0 Comment : I -

Channel Mode : INot Uszed j

— Dual Channel

Channel Mode : IDuaI Channel j

()8 I Cancel |

Restricdes de programacao

Itens como, por exemplo, tags de E/S e blocos de fungdes, podem ser usados em
todas as pdginas com as seguintes restri¢oes:

e O mesmo tag de entrada pode ser colocado em mais de uma pégina.
¢ O mesmo tag de entrada s6 pode ser usado uma vez em cada pigina.
o Cada tag de saida s6 pode ser usado uma vez no programa aplicativo.

o Apenas os blocos de fungdes podem ser copiados. Os tags de E/S, as
conexdes de E/S e as conexdes entre os blocos de fungées ndo podem ser
copiados.

¢ Quando ¢ colado, um bloco de funcoes ¢ colocado na mesma posi¢ao do
bloco de fung¢des copiado. Ao colar um bloco de fun¢oes na mesma pagina,
mova o bloco de fungdes de origem.

e Pode ser usado um maximo de 254 blocos de funcoes.
e Pode ser usado um maximo de 128 enderecos de salto do niimero.
e Pode ser usado um maximo de 32 paginas.

e Pode ser usado um méximo de 128 caixas de texto para comentarios do
programa.

e O ajuste da pdgina nao pode ser alterado caso haja algum item no espago de
trabalho. Ajuste as dimensoes do espago de trabalho primeiro escolhendo

File>Page Setup.
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Para criar um programa usando blocos de fungoes, vocé cria conexdes no bloco de
fun¢des com os tags de entrada e de saida.

Adicao de um tag de entrada ou de saida

Siga estas etapas para adicionar um tag.
1. Clique na guia Input ou Output na lista de objetos.

2. Selecione o tag que vocé deseja usar e arraste e solte-o na posigao dentro do
espago de trabalho.

E possivel selecionar varios tags de E/S e posiciond-los simultaneamente.

Insercdo de tags de entrada

3¢ - [[1123] 1752-L24BBB - Page 1 (297mm x 210mm) ]

L
File Edit “iew Function Page FunctionBlock

|28 BE % X |5 || = = = 6 =

* 1| Pagel |

ﬂ FunctionBlock I

ﬁ Input | ﬁ Olutput I
Eﬁ [#123]11752-L24BBE [#123]: [5] ESTOR Input 1 *

E| Safety [nput

15) ESTOP tnput 1

npul
Mo Mame
DICA Os tags de entrada e de saida usados no programa aplicativo aparecem em negrito
na lista de objetos.

Adicao de um bloco de fungdes

Siga estas etapas para adicionar um bloco de fungdes ao espago de trabalho.
1. Clique na guia Function Block na lista de objetos.

2. Selecione o bloco de fun¢des que vocé deseja usar ¢ arraste e solte-o na
posi¢ao dentro do espago de trabalho.
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Insercao de um bloco de fungdes

%1 - [[#123] 1752-L24BBB - Page 1 (297mm x 211mm] ]

File Edit Yiew Function Page FunctionBlock
[ea(me s x|[o(aor Slzx|nalERa |
* |l Page1l |

= Input | = Output |
G FunctionBlock

(== Logic [#123]: [5] ESTOF Input 1 [

g E;rr:%a':r‘ator [#123]: [S] ESTOP Input 2 *

i} ExOR

1} wor

-1} on

i il } RSFF

Sl Timer/Counter

D Courter
Pd om0

Conexao dos tags ao bloco de fungdes

Para conectar os tags de E/S ao bloco de fungoes, clique no conector
de origem (m) ¢ arraste-o ao conector de destino (m).

Conexao dos tags aos blocos de fungoes

"% - [[#123] 1752-L24BBB - Page 1 [297mm % 211mm] |

File Edit “iew Function Page FunctionBlock

@8 me s x|(oc|am:  FHl2xnalBEa|
= F'age'll
S lnput | B Output
D FunctionBlack |

Logic [#122]: [S] ESTOR Input 1

[]

2
D Comparator T

i ExMOR e 3
1} EXOR
L4 woT [[# 23] [5] ESTOF Input 2 [ ]

E ul=}
i id} RSFF
Eﬁ Tirmer/Counter
¢ 4} Counter

FOE L A Ralan Tiear

Ed|§§0 dos parametros E possivel editar os blocos de fungoes alterando os ajustes de pardmetro, alterando
de bl de funcé o numero de entradas ou de saidas, adicionando E/S opcional e adicionando
€ Dloco ae funcoes comentarios que pertencem a aplicagao. Os pardmetros que podem ser editados

dependem do tipo de bloco de fungées.

Para abrir a caixa de didlogo Function Block Properties, clique com o botao
direito do mouse no bloco de fungées ¢ escolha Edit.
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Guia Parameter

Parameter | Out pointl Eommentl

Parameter Mame

ID:[#01] E-STOP %]
| Walue |
Auto Feset

Reset Condition

Input Type

Dizcrepancy Time

[iual Channel Equivalent

3% 10mg]

()8 I Cancel

Configuragoes de E/S

E possivel editar o ajuste dos parimetros Number of Inputs, Number of Outputs
¢, em alguns casos, Fault Present para muitas instrugdes.

Guia In/Out Setting

=

r%. Inputl r%. Olutput
|

FunctionBlock

g Logic
-} aND

Comparator

ExXNOR

P} ExOR

 § nOT

. 1 OR

| RSFF

El-cigy Timer/Counter
----- { } Counter

{ } Off-Delay Time
{ } On-Delay Time
4 } Pulse Generat
El-y Safety Device

{ } EDM

{ } EnableSwitch
E-STOP
Light Curtain b
Muting

L 1 Safety Gate M
Two Hand Co
f } User Mode Sy

Nimero de entradas

Page1 Page2 |

ID:[#03] AND x|

D [2]

Parameter  In/0ut Setting | Eommentl

Input # Output

Mumber of [nputs:

g
3
4
Mumber of Dutputs: 5
g
7

- —

Option

= s Pl Fresert

()8 I Cancel

O ntmero de entradas das fun¢oes de l6gica pode ser aumentado ou a entrada
opcional dos blocos de fun¢des pode ser habilitada.

Nimero de saidas

O ntmero de saidas das fungoes de logica pode ser aumentado ou as saidas
opcionais como, por exemplo, as saidas de erro, nos blocos de fun¢oes podem

ser habilitadas.
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Bit de presenca de falha

E possivel habilitar o bit de status de diagndstico Presenga de falha em alguns
blocos de fun¢ao marcando a caixa de selegao localizada na guia In/Out Setting
da caixa de didlogo Function Block Properties. Caso a caixa de sele¢ao Use Fault
Present esteja marcada, ¢ exibida uma saida Presenga de falha adicional no bloco
de fungoes.

Sele¢oes do ponto de saida opcional

E possivel habilitar saidas opcionais, inclusive o bit Presenca de falha em alguns
blocos de fungdes, marcando as caixas de sele¢ao apropriadas na guia Out point
da caixa de didlogo Function Block Properties. Quando estao marcadas, as saidas
opcionais sao exibidas no bloco de fungoes.

Guia Out point

Parameter  ut point | Eommentl
—Use / Mot Use
L
¥ | Wit

V' Output?

™ Fault Present

()8 I Cancel

Comentarios

Escolha a guia Comments para digitar um nome do bloco de fungées ou dos
sinais de E/S. Os nomes dos sinais de E/S nao sao exibidos no espaco de trabalho,
embora o nome do bloco de fungées seja exibido no bloco dentro do espago de
trabalho. Todos os nomes digitados nessa caixa de didlogo sao impressos quando
o programa aplicativo ¢ impresso.
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Encontrar blocos de fungdes

com conexoes abertas

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

Guia Comments

1D:[#08] Restart x|
Parameterl In.-"DutSettingI Out poirt - Comment |
Text for FB: I
In1: Outl:
In2: Out2:
Out3:
’TI Cancel

Programas recém-criados que contenham blocos de fungées com entradas ou
saidas abertas nao podem ser descarregados. Todas as E/S devem ser usadas.

Bloco de fungdes com conexdes abertas

(onexdo aberta

Para encontrar todas as conexdes abertas no Logic Editor, escolha Edit>Search

OpenConnection.

A caixa de didlogo Open Connection mostra todos os blocos de fun¢ées com
conexoes abertas. Clique duas vezes em um item na lista para exibir o bloco de
fungdes. As conexdes abertas sio mostradas em vermelho no espago de trabalho.

DICA

Se um endereco de salto for usado para o ponto de £/S e 0 endereco de salto
correspondente nao for usado, o ponto de E/S ndo serd exibido em vermelho
e aparecerd como estando conectado.

Consulte Programacdo em vdrias pdginas na pdgina 154 para informagdes sobre
enderecos de salto.
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Programagég em varias pa'ginas O controlador SmartGuard 600 suporta até 32 paginas de l6gica de programagao.

154

Para criar uma nova pégina, clique no icone Add Page 3 .

Use enderecos de salto para conectar a légica entre as paginas. Um programa do
controlador SmartGuard 600 pode conter até 128 enderecos de salto.

Siga estas etapas para criar um enderego de pagina.

1. Clique com o botao direito do mouse em qualquer lugar da pagina de
programacio e escolha Make JumpAddress.

2. Digite um nome para o enderego de salto.

JumpAddress x|

Fleaze enter a Label of Jump address

IHeset F1

()8 I Cancel |

3. Conecte o endereco de salto ao bloco de fungoes.

[#01 (067 [S] hsin Enable Feed... *—|_.
B
401 1073 (5] Circiut Reset [ R
Rneﬂan }

D"

| Fage 1 ] Page 2 |

[#01 10000 [S] E—stop 1 Ch-A

[#01 100 ) [S] E—stop 1 Ch—E

Reset P

4. Selecione a pagina a qual vocé deseja conectar a logica.

5. Clique com o botio direito do mouse em qualquer lugar da pagina
e escolha Select JumpAddress.

6. Selecione o enderego de salto no menu.

7. Conecte o enderego de salto ao bloco de fungoes.

| Page1 PageZ ]

[#01 ]:(02) [S] Gate 1 Ch—A Fazet F1

[#01 10020 [S] Gate 1 Ch—E
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Para salvar o programa

Para atualizar o programa

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

Siga estas etapas para salvar o programa aplicativo.
1. Escolha File>Apply.

O programa ¢ salvo temporariamente no software RSNetWorx for
DeviceNet.

2. Saia do Logic Editor escolhendo File>Exit.
3. Clique em OK ou Apply na caixa de didlogo Edit Device Parameters.

Se vocé nio clicar em OK ou em Apply, ou se clicar em Cancel, nenhuma
das alteragoes no programa ¢ salva. Qualquer programagcio salva
temporariamente usando File>Apply ¢ excluida.

4. Escolha Save ou Save As na caixa de didlogo principal do software
RSNetWorx para DeviceNet.

Caso os tags de E/S dos escravos de seguranga que configuram a E/S local do
controlador SmartGuard sejam alteradas, vocé deve abrir o Logic Editor e
verificar o programa.

Caso vocé carregue os parimetros no controlador sem abrir o Logic Editor,
ocorre um erro de download no Logic Editor por conta da inconsisténcia dos
dados. Caso ocorra o erro, abra o Logic Editor e verifique o programa, fazendo
todas as modificacoes necessarias.
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Para monitorar
0 programa on-line

156

(]
Fi

r%. Input ]

r%. Olutput

£} FunctionBlock

P

S Logic

Counter

EnableSwitch

E-STOP

Light Curtain Monitoring
Muking

Off-Delay Timer
On-Delay Timer

Pulse Generatar

Reset

Restart

RS-FF

Safety Gate Monitoring

IECICAEACE T &

0 =

Twio Hand Controller
er/Counter

ECM

ety Device

AMD

Comparator

EXMOR.

EXOR

MOT

OR.

Routing

oy R_eset,l’Restart

£} Multi Connector
{ } User Mode Switch

ﬁ Connectar
-5, User define

£} Clutch-Brake Enable

100 h

Os valores do tag de E/S e os estados de sinal das conexdes com os blocos de
fun¢des podem ser monitorados on-line no Logic Editor. Verifique se o software
RSNetWorx for DeviceNet estd conectado a rede e se o controlador que estd
sendo monitorado estd no modo de operagao antes de iniciar a monitoragio do
programa on-line.

IMPORTANTE

Talvez seja necessdrio alterar o modo do controlador para Em execucdo a fim de
monitorar on-line.

Para iniciar a monitoragio on-line, clique em Monitoring ﬁ'{ na barra de

ferramentas.

Durante a monitoragio, os tags de E/S ou conexdes ativadas sao exibidos em uma
cor mais escura.

Para interromper a monitoragio on-line, clique em Stop Monitoring na barra de
ferramentas.

1 [[#01] 1752-L24BBB - Page 1 (297mm x 211mm) | =3

ile  Edit Wiew Function Page FunctionBlock

| Page 1 ]

_—

[#01 (067 [S] hsin Enable Feed...

[#01 1:(07) [3] Circiut Reset *—I_. 0 2l
Resta
R start ’

[#01 100D (5] M Ersble A |

[#01 01D (5] Mein Evsble B |
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Seqiiéncia de execugao A ordem de execucio dos blocos de fung¢oes ¢ definida automaticamente
do programa pelo Logic Editor e exibida no canto direito de cada bloco de fungées.

Programa de exemplo

[#000:0027 [S] ECA Feedback,

[#00]:006) [S] 52 Reset

2 (D Q)
b E—

- RESET

e £33 [y —
[#O01:000) [S] 51 ESTOF1-12 J.

[#000:00 2 [S] 52 ESTOF21I 12

Neste exemplo, a ordem de execugio é:

1. Parada de emergéncia

2. Reset

3. Monitoragao de dispositivo externo (EDM)
Os enderegos de salto podem ser usados em programas para criar retornos de
malha. Caso um programa contenha mais de um retorno de malha, por exemplo
um salto 1 para salto 1 e um salto 2 para salto 2, a seqiiéncia da execugio
permanece na ordem em que os blocos de fung¢es estao posicionados. Teste com
cuidado todos os programas que contenham mais de um retorno a fim de verificar

se eles estao sendo executados corretamente.

Exemplo de retorno da malha

*_L. 'l>3 [6]
'l>3 [5]
D [4]

Saliq2
'l>“ [ 'l>“ [2] 'l>“ 7] Salto 1

Salto 1

I B Salto2
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Blocos de fungdes
definidos pelo usuario

158

O Logic Editor permite que vocé crie blocos de fun¢oes definidos pelo usudrio
que consistem na légica do bloco de fungoes existente. Uma vez criados, esses
blocos de fungdes sio armazenados em uma biblioteca definida pelo usuério

e podem ser usados em qualquer aplicagao do controlador SmartGuard.

(riacao de blocos de funcdes definidos pelo usudrio

Siga estas etapas para criar um bloco de fun¢oes definido pelo usuério.

1. Abra o Logic Editor clicando com o botio direito do mouse no
controlador, escolhendo Properties e clicando na guia Logic.

2. Escolha FunctionBlock>Create.

3. Na caixa de didlogo IOProperty, defina o niimero de entradas e de saidas
do bloco de fungoes.

I0Property g|
10 Mumber

Input 43: Olutput 23:

InpLt ] Dutput |

# | Tag Mame

#1 Safety Input Ch-a

#2 Safety Input Ch-B

#3 Feedback from Output Contactor
#d Circuit Reset

#e Input 5
#E Input &
#7 Input 7
#a Input 8

(] 8 | Cancel |

4. Atribua nomes a cada entrada e a cada saida.
5. Clique em OK para abrir o Function Block Logic Editor.

6. Escrevaaldgica do bloco de fungoes.

| Page 1 ]

y m [2]
Feedback from Output Contact.. *—'—.IF .
‘ B » Cutput #1 |
Circuit Reset *—-—..ﬁ.mm » 4 5
2 [11

Output #2 |

-
e 3 ’

Safety Input Ch—A *—-—.
Safety Input Ch—B
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r%. Input ] r%. Output

i} FunctionBlock

7. Escolha File>Save e digite um nome para o bloco de fung¢oes, quando

solicitado.

FunctionBlock Hame %]

Fleaze Input new FunctionBlock Mame

FunctionBlock Mame

ISafety Fielay

()8 I Cancel |

8. Adicione o novo bloco de fungoes 4 l6gica da aplicagio.

x | Page 1 Page2]

1
l

=] ﬁ Logic
Counter
EnableSwitch
E-STOP
Light Curtain Monitoring
Muting
COff-Delay Timer
Cn-Delay Timer
Pulse Generator
Reset
Restart
R5-FF
Safety Gate Monitaring
Two Hand Controller
| iy Timer{Counter
{1 eom
| iy Safety Device
F} anp
L | Comparatar
EXMNOR,
EXOR
MOT
QR
L 1 Routing
| o Reset/Restart
£} Multi Connectar
{ 1 User Mode Switch
ﬁ Connectar

i
CICICT

1
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| o, User define
Clutch-Brake Enablg
] § Safety Relay

DICA (aso vocé queira editar o bloco de funcdes definido pelo usudrio, ele ndo pode ser
usado na aplicacdo atual. Se ele for usado, a opcao de edicdo estard indisponivel.

[2]
[#01 1:(02) ] Gate 1 Oh=h *—-—-Ju P = Feset F1
W01 }(03) [5] Gt 1 Oh-8 e
Safety Relay (6]
Fsafety Input .. Cutput #

Fsatety Input ..

Output #2
Faadback fa..

vt Resat

IMPORTANTE

Sempre descarreque os programas com blocos de funcdes definidos pelo usudrio
no controlador, verifique a configuracdo e a operado antes de usd-los em uma
aplicacdo.

Protecao por senha blocos de fungdes definidos pelo usuério

E possivel definir uma senha para proteger arquivos do bloco de fungoes definido
pelo usudrio de edi¢oes ndo autorizadas. As operagoes de verificacio, relatdrio
e impressdo nao sio protegidas por senha.

Para definir uma senha, siga estas etapas.
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1. Para abrir a caixa de didlogo Function Block Editor, clique com o botao
direito do mouse no bloco de fung¢ées definido pelo usudrio e escolha Edit.

2. No Function Block Editor, escolha File>Change Password.

— Current Password

— Mew Password

— Confirm Pazsword

()8 I Cancel |

3. Digite uma senha de até seis caracteres alfanuméricos no campo
New Password.

4. Digite novamente a senha no campo Confirm Password.
5. Clique em OK.

O bloco de fungoes definido pelo usudrio nao pode ser editado ou excluido sem
digitar a senha.

E recomendével usar uma senha para proteger blocos de fungées definidos

pelo usudrio que foram testados para evitar as alteragdes nao autorizadas ou nao
intencionais assim que o bloco de fungoes for alocado em um programa do
usuario.

Reutilizacdo de arquivos de blocos de fungdes definidos pelo usuario

Os arquivos de projeto (*.dnt) e os arquivos de blocos de fungoes definidos pelo
usudrio (*.fbd) existem como arquivos separados. E possivel reutilizar arquivos de
blocos de fungoes definidos pelo usuario durante a criagio de programas. Vocé
deve ter direitos de administrador do Windows para importar, salvar, excluir,
verificar ou editar blocos de fungées definidos pelo usudrio.

Para reutilizar blocos de fung¢oes definidos pelo usudrio, siga estas etapas.

1. Crie o bloco de fun¢oes definido pelo usudrio conforme descri¢ao na

pagina 158.

2. Verifique a operagao do bloco de fung¢oes definido pelo usudrio.

a. Na lista de objetos do Logic Editor, clique com o botio direito do
mouse no novo bloco de fun¢oes e escolha Edit.

b. Consulte o programa do bloco de fungoes ¢ corrija todos os problemas.
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c. Salve o programa do bloco de fungdes, caso vocé tenha feito alguma
alteracio.

d. Feche o Function Block Logic Editor.

3. Valide o bloco de fungoes definido pelo usuério.

a. Na lista de objetos do Logic Editor, clique com o botio direito do
mouse no novo bloco de fungdes e escolha Validate.

b. Clique em OK na caixa de didlogo de confirmagao.
LogicEditorT ool

& The specified FunctionBlock will be marked az Y alid "FunctionBlock".

OE?
Cancel |

O icone do novo bloco de fun¢oes muda de branco para amarelo para
indicar que o bloco de fungoes foi validado.

4. Exporte o bloco de fungoes definido pelo usudrio para um arquivo.

a. Nalista de objetos do Logic Editor, clique no bloco de fungoes salvo
¢ definido pelo usudrio.

b. No menu principal, escolha FunctionBlock>Export.

¢. Na caixa de didlogo Save As, digite um nome para o arquivo e clique em
Save.

5. Movaou copie o arquivo para outros microcomputadores, caso isso seja
necessario.

6. Importe o bloco de fun¢oes definido pelo usudrio.

a. No software RSNetWorx for DeviceNet, crie um novo projeto
e adicione um controlador SmartGuard.

b. Clique com o botdo direito do mouse no controlador, escolha
Properties e selecione a guia Logic.

c. Clique em Edit para iniciar o Logic Editor.
d. Escolha FunctionBlock>Import.

Open (2]
Look jn: | ‘=3 FBFILE =] & @k E

File name: | Open I
Filez of type: IFunctionBIock file [*fbd] j Cancel |
4

e. Selecione o arquivo apropriado e clique em Open.

O bloco de fungoes definido pelo usudrio importado ¢ exibido na lista
de objetos do Logic Editor.

IMPORTANTE Sempre importe arquivos do bloco de fungdes definido pelo usudrio antes de
editar ou verificar os programas aplicativos que 0s usarao.

Publicagdo 1752-UMO001D-PT-P — Abril 2009 161



Capitulo 10 (riacdo do programa aplicativo

Recursos adicionais

162

Precaucdes quanto a reutilizacao dos blocos de funcdes definidos pelo usuario

Esta tabela indica quais agoes exigem arquivos do bloco de fungoes definido pelo
usudrio e descreve o que acontece caso a agao seja tentada sem o arquivo do bloco

de fungoes.

Resultados sem os arquivos do bloco de fungdes

Acao Arquivo Resultado

Fazer download Nao requerido Opera normalmente

Fazer upload Nao requerido Opera normalmente

Salvar Ndo requerido Opera normalmente

arquivo de projeto

(arregar Nao requerido Opera normalmente

arquivo de projeto

Verificagdo Requerido A verificacdo do programa pode ser concluida mesmo sem o arquivo
do bloco de funcdes assim que o arquivo é descarregado no
controlador, embora a configuracdo do bloco de funcdes ndo possa ser
verificada.

Editar o programa Requerido Uma mensagem de adverténcia aparecerd se o Logic Editor for aberto
sem 0 arquivo do bloco de fungdes. O bloco de fungdes definido pelo
Usudrio sem um arquivo aparecerd com um icone @ € todas as suas
conexdes serao exclufdas. Recursos de edicao como, por exemplo,
copiar e colar ndo estdo disponiveis. Caso seja editado de alguma
forma, 0 programa nao pode ser salvo ou descarregado.

Aplicar programa Requerido 0 comando ndo pode ser executado sem o arquivo do bloco de funcdes

definido pelo usudrio.

DICA

Se vocé importar o arquivo do bloco de funcdes definido pelo usudrio com
0 programa aberto, ele ndo serd atualizado automaticamente. Feche o programa
e abra-0 novamente para exibir o bloco de fungdes corretamente.

IMPORTANTE

Sempre verifique o programa original depois de editar os blocos de funcdes
definidos pelo usudrio. Caso vocé tenha criado um bloco de funcGes definido pelo
usudrio, usado-o no programa original e editado o bloco de funces apés

a gravacdo do programa original, a ocorréncia do bloco de funcdes no programa
ndo € atualizada.

Recurso

Descricao

Apéndice C, Referéncia de comando das funcdes de

l6gica

Fornece informacdes detalhadas sobre as funcdes
de légica.

Apéndice D, Referéncia de comandos dos blocos de

funcdes

Fornece informacdes detalhadas sobre os blocos
de funcdes.
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Download da configuragao
de rede do DeviceNet
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Download e verificacao

Topico Pagina
Download da configuracdo de rede do DeviceNet 163
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Determinacdo se os equipamentos podem ser verificados 166
Selecdo dos equipamentos a serem verificados 167
Revisdo dos relatdrios de verificacdo do equipamento de sequranca 169
Trava de dispositivos de sequranca 170
Visualizaco do resumo do Safety Device Verification Wizard 171

Antes de fazer o download, vocé deve entrar em comunicag¢io com a rede
DeviceNet usando o software RSNetWorx para DeviceNet. O computador ¢ os
equipamentos com os quais vocé deseja entrar em comunicag¢io devem estar
conectados a rede do DeviceNet. Ou caso vocé esteja executando o controlador
no modo independente, o computador deve estar conectado a porta USB do
controlador SmartGuard.

Se vocé estiver conectado ao controlador SmartGuard usando o protocolo
EtherNet/IP, ¢ necessario seguir as etapas nesta se¢ao. Quando estiver conectado
a0 SmartGuard pelo protocolo EtherNet/IP, vocé estd essencialmente fazendo

a ponte pelo controlador SmartGuard até a rede DeviceNet, e entao entrando
em comunica¢io, fazendo o download e a monitoragao. Embora este capitulo
trate do uso do protocolo DeviceNet, ¢ necessdrio seguir as mesmas etapas para
o protocolo EtherNet/IP.

Quando vocé entra em comunica¢ao com uma rede do DeviceNet, o software
RSNetWorx for DeviceNet pesquisa a rede uma vez ¢ lhe mostra os equipamentos
na rede. Ele ndo 1€ (faz upload) ou altera (faz download) os parimetros de
nenhum dos equipamentos.

A representacio grafica da rede criada pela operagao de pesquisa permanece

estatica. Ela nao ¢ atualizada automaticamente para mostrar as alteragoes desde
aultima pesquisa, a menos que a opgao Continuous Browse esteja marcada.
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Siga estas etapas para fazer download da configuragio de rede do DeviceNet.

ﬁ .

1. Entre em comunicagao clicando no icone on-line

2. Navegue até a rede do DeviceNet e clique em OK no prompt.

B W@ alE £ &4\ 6 &
1752-L24BBB  Entrada (Cde Entrada (C de sequranca/CC. ..

Sequranca 1791DS-IB4X0V
1791D5-1B12 4Pt/4Pt
12Pt

Durante todas as operagdes de pesquisa, o software RSNetWorx for
DeviceNet I¢ os seguintes atributos de todos os equipamentos.

Atributo de seguranca Descricao

Combinagdo entre 0 0 endereco do nd e o SNN armazenados no arquivo de configuracdo do
ndmero da rede de sequranca | RSNetWorx for DeviceNet devem corresponder ao endere¢o do nd e ao
(SNN) e endereco do nd SNN do equipamento on-line. Caso 0s SNNs nao casem, 0 equipamento

entra no estado de erro do SNN.

Consulte a pagina 67 para informacdes sobre a resolucdo de um erro de
diferenca SNN.

Assinatura da configuragdo 0 software RSNetWorx for DeviceNet compara a assinatura da
configuracdo em seu arquivo de configuracdo com a assinatura da
configuracao no equipamento on-line.

Trava de sequranca (aso 0 equipamento esteja com uma trava de seguranca, a sua
configuracdo ndo pode ser modificada sem antes soltd-lo.

3. Faca download da configuragio na rede, clicando com o botao direito do
mouse no dispositivo e escolhendo Download to Device.

4. Confirme a intengio de fazer download clicando em Yes.
Caso um equipamento seja protegido por senha, o software RSNetWorx
for DeviceNet solicita a vocé que digite a senha de cada dispositivo

protegido.

Caso um equipamento tenha uma trava de seguranga, vocé deve primeiro
destravar o equipamento ¢, em seguida, fazer download.

(aso voce retire a trava de sequranca de um equipamento, vocé deve
executar o Safety Device Verification Wizard para verificar novamente
e colocar a trava de seguranca no equipamento antes de operar
0 equipamento no sistema de sequranca.
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Verificando a configuracao de
seguranca de seu DeviceNet

Iniciar o Safety Device
Verification Wizard
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(aso nenhum dos equipamentos esteja protegido por senha ou por trava de
sequranca, € possivel escolher Download to Network no menu Network para
fazer download da configuracdo na rede. No entanto, esse processo ignora 0s
equipamentos protegidos por senha ou por trava de sequranca.

IMPORTANTE Antes de executar o Safety Device Verification Wizard, vocé deve pesquisar e fazer
upload da rede, além de testar os equipamentos de sequranga e todas as suas

funcbes de sequranca para verificar se elas estdo funcionando corretamente. Vocé
deve testar integralmente a aplicagdo antes de colocar uma trava de sequranga nos
equipamentos.

Consulte o Manual de referéncia de seguranga do controlador SmartGuard,
publicacdo 1752-RM001, para informacdes sobre o teste de verificaao para
aplicabes de sequranca.

O Safety Device Verification Wizard, acessado no software RSNetWorx for
DeviceNet, orienta vocé durante o processo de verificagio da configuragao

dos equipamentos de seguranca e fornece os meios para colocar uma trava de
seguranca nesses equipamentos. O processo de verificagio inclui o upload

¢ a comparagao da configura¢io armazenada no equipamento com a configuragio
armazenada no arquivo de configuragio do software RSNetWorx for DeviceNet.
A configuragio ¢ exibida em um relat6rio para facilitar a verificagao visual

e a manutengao dos registros.

IMPORTANTE Alguns equipamentos na rede talvez ndo suportem a verificacdo feita pelo Safety
Device Verification Wizard. Consulte a documentado do usudrio para determinar

0 método necessario a verificacdo desses equipamentos.

Siga estas etapas para executar o Safety Device Verification Wizard.
1. Escolha Network>Safety Device Verification Wizard.

A caixa de didlogo Welcome, que descreve o processo de verificagao,
aparece.

2. Clique em Next.
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Determinacao se os equipamentos
podem ser verificados
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Quando o Safety Device Verification Wizard pesquisa a rede, ele verifica o status
de seguranca dos equipamentos na rede para determinar se eles podem ser
verificados.

Se algum dispositivo estiver em um estado que impede o assistente de continuar
o processo de verificacao, a caixa de didlogo Unable to verify the listed devices
aparece, listando aqueles dispositivos e seu status atual, incluindo um icone de
dispositivo encoberto com um icone de status.

Safety Device Yerification Wizard

Unable to verify the listed devices
The following devices cannot be verified,

Statuz | Mode -+ |
Signature Mismatch E 00, 1752-L24BER

Mizzing " 02, 179105 BE<08 8 8Pt/8Pt Safety DC_[nput/DC_Output
Unknown (E) 02, 1753-DN5I DeviceNet Safety Scanner-1

Safety Metwark Mumber Error Skl 07, 179105812 12Pt Safety DC_Input

Yo can either click Mext to skip the devices and continue verifying other devices or click Cancel to
return to RSMetwion to corect the states of the devices.

Click Mest to continue.

< Back I Mest » I Cancel Help

Status icone Descricdo
sobreposto

Nao encontrado 0 equipamento faz parte da configuracdo da rede, mas ndo foi encontrado
= durante a operacdo de pesquisa.

Diferenca Aidentidade do equipamento na configuracdo da rede ndo corresponde
?5 aidentidade do equipamento on-line.

Desconhecido ? 0 equipamento estd na configuragdo, mas ainda nao foi detectado na rede.

Erro no ndmero da T 0 nimero da rede de sequranga (SNN) do equipamento é invdlido ou ndo

rede de sequranca L corresponde ao SNN do dispositivo no arquivo de configuragdo do RSNetWorx
— for DeviceNet.

Diferenca Nenhum A assinatura da configuracao no equipamento ndo corresponde a assinatura

de assinatura de configuracdo no arquivo de configuracdo do RSNetWorx for DeviceNet.

Com trava 0 equipamento jd estd com trava de seguranca.

de seguranca E

Para retornar ao software RSNetWorx for DeviceNet para que seja possivel
corrigir o status dos equipamentos indicados, feche o Safety Device Verification
Wizard clicando em Cancel.

Para ignorar os equipamentos listados e continuar o processo de verificagao para
outros equipamentos de seguranca na rede, clique em Next.
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Selecao dos equipamentos
a serem verificados
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Escolha quais dispositivos devem ser verificados usando as caixas de selegao na
coluna Verify da caixa de didlogo Verify Safety Device Configuration.
S6 ¢ possivel selecionar os equipamentos cujo status seja Ready to be verified.

Safety Device Yerification Wizard

Yerify Safety Device Configuration
From the list, select the safety devices you want to verify. During the verification
process, the software will compare the configuration in the safety device to the
software’s configuration.

™ Show all safety devices

“Werify | Status | MNode * |
Ready to be verified E 00, 1752-L24BER

Feady to be verified C:;] 01, 1753-DNSI DeviceMet Safety Scanner

[ Werify not supparted #8102, MSR241P Safety Relay Interface

Click Mest to continue.

< Back I Mest » I Cancel Help

Caso a caixa de selegao Show all safety devices esteja marcada, a caixa de didlogo
lista todos os dispositivos de seguranga na rede e mostra seu status atual. Caso ela
esteja desmarcada, que ¢ o padrio, apenas os equipamentos com o seguinte status
sio mostrados:

e Verify FAILED

A operagao de upload e de comparagio indicou que a configuragio no
dispositivo nao corresponde a configura¢io do arquivo do RSNetWorx for
DeviceNet.

e Ready to be verified

O equipamento nio tem uma trava de seguranca e pode ser selecionado
q g ¢
para verificagao.

e Verificagdao nio suportada

O equipamento nao tem uma trava de seguranga, embora nao suporte
averificacao do Safety Device Verification Wizard.

Consulte a documentagio de usudrio para obter informagoes sobre como
verificd-lo. Assim que ¢ verificado, o equipamento pode receber a trava
de seguranga do assistente.
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Clique em Next para iniciar o processo de upload e de comparagao.

Safety Device Yerification Wiza

VYerify Safety Device Configuration

From the list, select the safety devices you want to verify, During the verification
process, the software will compare the configuration in the safety device to the

software’s configuration.

" Show all 5. Yerifying Safety Device Configurations

x|

erif
(|

§

F
F
L

2 of 2 - Address 07, 1753-DNS| DeviceMet Safety Scanner

Uploading Scanlist Address 6. . .

Click Mest to continue.

< Back

Mest » Cancel Help

DICA

(aso vocé clique em Next sem selecionar um equipamento a ser verificado,
0 assistente verifica se algum equipamento foi verificado ou esta pronto para
ser travado nessa execucdo do assistente.

Se

0 assistente exibira

05 equipamentos forem
verificados

a caixa de didlogo Review listando esses
dispositivos.

05 equipamentos estiverem
prontos para receberem a trava
de sequranca

a aixa de didlogo Lock listando esses dispositivos.

nenhum equipamento for
verificado

a caixa de didlogo Finish.

nenhum equipamento estiver
pronto para receber a trava de
seguranga

a caixa de didlogo Finish.
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A pagina Review exibe os equipamentos de seguranga com o status

Verify FAILED ou Ready to be Safety Locked.

Safety Device Yerification Wizard =
Review Safety Device Yerification Reports Iig

Click the Review link in the Report column ta launch the safety verification report
of the zafety device. To review the configuration of all devices, click Review Al

Report | Status | MNode * |
@ Fieview ‘erify FAILED B 02, 179D05-B12 12Pt Safety DC_Input

@’ Review Ready to be Safety Locked & 03, 179105 B8<0B8 8Pt/8Pt Safety DC_Input/...
@’ Review Readytobe Safety Locked @& 04, 179105 1B450w 4 4Pt/ 4Pt Safety DC_Input?..
@’ Review Ready to be Safety Locked & 05, 173105 B8<0B8 8Pt/8Pt Safety DC_Input/...

Beview Al | It is recommended that you print the verification reports
R Click Mext to continue.

< Back I Mest » I Cancel | Help |

1. Clique em Review na coluna Report para abrir o relatério em HTML do

equipamento no navegador padrio.

2. Clique em Review All para gerar um relatério de verificagaio em HTML de

todos os equipamentos listados.

DICA (aso 0 status de um equipamento seja Verify FAILED, mais informacdes sdo
fornecidas no relatério de falha na verificacdo.

3. Consulte e imprima os relatérios de verificagao dos registros.

IMPORTANTE Vocé deve consultar as configuracdes do equipamento e gravar as
assinaturas da configuracdo antes de operar uma aplicacdo de segurana.
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IMPORTANTE

Antes de travar as configuracdes do equipamento de sequranca, vocé deve realizar
todas as etapas de verificacdo necessdrias a sua aplicacdo.

1. Escolha os equipamentos a receberem a trava de seguranga marcando
a caixa de sele¢do na coluna Lock de cada equipamento pronto para

recebé-la.

Safety Device Yerification Wizard

Lock Safety Devices
Fram the list below, select the devices that pou want to set to the safety-locked

state.

[Lock ~

| Status | Maode |

Fieady to be Safety Locked S 05, 1791D5-ES<0BS SPLSP Safety DC_Inputs...

[ Lock
Lock
Lock

™ | acknowledgs that | have reviewed the configurations of the zafety
devices,

Ready to be Safety Locked @@ 04, 179105-B4=0'w4 4Pt4Pt Safety DC_Input..
Feady to be Safety Locked & 03, 173105-1BEX0BS 8Pt/8Pt Safety DC_Inputs...
Ready to be Safety Locked S8 02, 179105-B12 12Pt Safety DC_Input

az well az tested their operation. Click Mest to continue.

< Back I

ezt > Cancel Help

2. Vocé deve marcar a caixa de selegao de confirmagio para que o processo de

travamento possa continuar.

Clique em Next.

O assistente realiza uma comparagio final da assinatura de configuragao
em cada equipamento de seguranga com sua assinatura de configuragio no
software RSNetWorx for DeviceNet antes de trava-lo.

Se algum dos

equipamentos selecionados for protegido por senha, vocé

serd solicitado a digitar a senha desse equipamento.

Enter Device Password

&

The device is password protected. Enter the device pazsword
to continue locking the device,

Enter Pazsword: I e

Cancel | Help |

Caso vocé queira ignorar o equipamento € permitir que o processo de
travamento continue para os demais equipamentos, clique em Skip.
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Visualizacao do resumo do
Safety Device Verification Wizard
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Antes do fechamento, o assistente exibe um resumo de todos os equipamentos de
seguranca que receberam a trava, o nimero de equipamentos de seguranga que
ainda precisam receber a trava e permite que vocé veja o estado verificado e com
trava de seguranga de todos os equipamentos na rede.

Clique em Finish para fechar o assistente.
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Observagoes:
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Monitoracdo das informacdes de manutencao de E/S 176
Exibicdo de dados de status de E/S 179
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Erros de download e acdes corretivas 192
Erros de reinicializacdo e acdes corretivas 194
Erros de alteracao do modo e acGes corretivas 195

Indicadores de status O controlador SmartGuard 600 conta com indicadores de status para

modulos, status de rede DeviceNet e EtherNet/IP, trava, comunicagio USB
e EtherNet/IP, status de entrada e saida individual, assim como uma tela
alfanumérica para cédigos de erro DeviceNet, enderegos de né DeviceNet
¢ informagdes de enderego EtherNet/IP.

Para obter uma descri¢io das combinacdes entre cor e status dos indicadores de
status e das a¢oes recomendéveis, consulte o Apéndice B.
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Tela alfanumeérica A tela alfanumérica do controlador fornece c6digos de erro DeviceNet, endereco
de n6 DeviceNet e informagdes de endereco EtherNet/IP. Em condi¢oes normais
de operacio, a tela mostra o endereco de né do mddulo, de 00 a 63 em formato
decimal. Caso o controlador esteja em operagao na configuragio independente
(ndo em rede), a tela mostra ‘nd’. Ela pisca quando o controlador estd em
auto-teste, configura¢io ou no modo inativo. Caso haja uma falha, a tela alterna
entre o cddigo de erro e o endere¢o do né em que ocorreu o erro. Caso tenha
ocorrido um erro fatal, a tela mostra apenas o cédigo de erro.

Quando a chave de servigo ¢ pressionada, a tela mostra a assinatura da
configuragao de seguranca do controlador dois digitos por vez. A assinatura da
configuragio também pode ser visualizada na guia Safety da caixa de didlogo
Controller Properties do software RSNetWorx para DeviceNet. E possivel usar
a assinatura da configuragio para verificar se o programa ¢ a configuracao do
controlador nao foram alterados.

Quando a chave de exibi¢ao do endereco IP ¢ pressionada por 1 segundo ou

mais, a tela mostra o enderego EtherNet/IP que esta configurado.
O cddigo de erro ‘n4’ ¢ exibido se um erro ocorrer na configura¢io EtherNet/IP.

Explicacao da operagdo da tela

Status Tela
Modo de operacdo: Operacdo de comunicacao
) - Acesa
Safety I/0: em operacao
CondicGes normais com Modo de operacdo: Operacdo de comunicacdo | O endereo de nd Intermitente
0 DeviceNet habilitado Safety 1/0: fora de operagdo do controlador.
Modo de operacdo: auto-teste, configuracdo ou Intermitente
inativo
Modo de operacdo: Run Acesa
Condicdes normais com o - p— nd
inativo
Erro critico Somente (Gdigo Acesa
deerro
- (ancelamento Somente cAdigo Acesa
Condicges de erro deerro
Alterna entre o c6digo do erro
Erro ndo fatal e 0 endereco do nd em que
0COITeU 0 ero.

Para obter uma descri¢ao das combinagdes entre os indicadores de status
e os cddigos de exibi¢ao alfanumérica, inclusive as agdes corretivas,
consulte o Apéndice B.
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Monitoracao da entrada da fonte
de alimentacao de E/S
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E possivel monitorar a entrada da fonte de alimentagio de E/S usando a tela
alfanumérica na parte frontal do controlador, bem como os dados de status geral
na comunicagao de E/S DeviceNet.

Caso um terminal de E/S no controlador esteja definido para algo que nao seja
Not Used e a tensao da fonte de alimentagio normal nio seja fornecida, a tela

alfanumérica exibe:

e P4: a fonte de alimentagdo para entradas (V1,G1) esté fora da faixa.

e P5: a fonte de alimentagdo para saidas (V2,G2) est4 fora da faixa.
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Monitoracao das informacdes de
manutencao de E/S
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E possivel configurar um modo de manutengio e um limite de alarme para cada
entrada local, saida de teste e terminal de saida local usando a guia Maintenance
da caixa de didlogo Controller Properties do software RSNetWorx para
DeviceNet. E possivel configurar um terminal para o contador de operagio do
contato ou para a monitorac¢ao do tempo de ativagao total.

Monitoracao do contador de operagdes do contato

Esta fun¢io de manutengio conta o nimero de operagdes de desativagao e
ativacao em uma entrada local, saida de teste ou terminal de saida local e armazena
a contagem internamente na memodria nao volatil.

Monitoracdo do tempo de ativaco total

Esta fun¢io de manutengio conta por quanto tempo uma entrada local, saida
de teste ou saida local permanece ativada e armazena esse tempo de ativagio
total internamente na memoria nao volatil. A fun¢io de monitor verifica se

o equipamento conectado esta ativado, em intervalos de um segundo.

Caso o equipamento esteja ativado por menos de um segundo, o tempo total
de ativagao talvez nao seja preciso.

EXEMPLO (alculando o tempo total de ativacao com pulsos de 0,5 sequndo

Neste primeiro exemplo, 0 bit estd realmente ativado para0,5sx3=1,5s.
No entanto, como o bit 56 € ativado quando o status € verificado, o tempo total
de ativacdo é avaliado como sendoiguala 1.

Medido 1 vez/sequndo |

ON

Desener-
gizado

=

No segundo exemplo, 0 bit estd realmente ativado para0,5sx 3 =1,55, embora
seja ativado duas vezes quando o status é verificado, o que faz o tempo de total

de ativacdo ser avaliado serigual a 2 s.
Medido 1vez/sequndo
l l

ON

Desener-
gizado
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EXEMPLO (alculando o tempo total de ativacdo com pulsos de 1,5 sequndo

No sequndo exemplo, 0 bit estd realmente ativado para 1,55 x 2 =35, embora
seja ativado 4 vezes quando o status é verificado, 0 que faz o tempo de total de
ativagdo ser avaliado como sendo iqual a 4.

Medido 1 vez/sequndo
I I I I
ON
Desener- ¢ ¢ ¢ ¢
grado = I
155 ~

Configuracao de um modo de monitoracao de manutencao

Siga estas etapas para configurar o modo do contador de operagao do contato de
um terminal.

1. No software RSNetWorx for DeviceNet, clique com o botao direito do
mouse no controlador ¢ escolha Properties.

2. Selecione a guia Maintenance.

EX.1752-L24BBB
Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput

General I Safety | Safety Connection I Safety Slave /0
Mode/Cycle Time Maintenance | Logic I Error History
Local Input | Local Dutputl Test Dutputl

Mo. Mame Detection M... | ThresholdVa.. | =
g Joo | [T | 0
@0 Time 0
@02 Time 0
@03 Time 0

@ 04 Time 0

@ 05 Time 0

@ 05 Time 0
@07 Time 0

@ 08 Time 0
@09 Time 0
@10 Time 0

@ n Time 0
@12 Time 0
@13 Time 0o =
@14 Time 0 LI

gdt. | [ beio |
QK I Cancel | Lol | Helg |

3. Selecione a guia Local Input, Local Output ou Test Output.
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4. Selecione o terminal desejado e clique em Edit.

£, 1752-L24BBB

Slave /0 I Local Output I Local Input/Test Dutput

General I Safety | Safety Connection I Safety Slave /0

Mode/Cycle Time Maintenance | Logic I Error History

Local Input | Lacal Dutputl Test Dutputl

Mo. Mame Detection M... | ThresholdVa.. | =

gJoo | [Tme | 0]

@0 Edit Maintenance Config x|

@ 0 [ Detection Made

@0 " Count

@0

@n Walue - 0 [0-4294367295 Times |

@0 aluE [ 0- 4294967295 Seconds )

@0

@0 QK I Cancel

@1

@ n Time 0

@12 Time 0

@13 Time 0o =

@14 Time 0 LI
gdt. | [ beio |

QK I Cancel | Lol | Helg |

5. Na caixa de didlogo Edit Maintenance Config, escolha o modo de
detecgio, Count ou Time.

6. Digite um valor de limite de alarme para o0 modo de detecgio especificado.

Modo de deteccao Faixa de valores valida
Tempo 0a4.294.967.295 sequndos
(ontagem 0a4.294.967.295 vezes

7. Clique em OK.

8. Clique em OK.

Quando vocé estd on-line com o controlador, ¢ possivel monitorar os terminais
configurados clicando em Monitor na guia Maintenance.

Apagamento dos valores de manutencao

Siga estas etapas para apagar os valores acumulados de contagem ou de tempo
enquanto estiver on-line com o controlador.

1. Na guia Maintenance, clique em Monitor.
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2. Clique em Clear na caixa de didlogo Maintenance Monitor.

R @ Maintenance Monitor @
+ [ AC Drive ]
- | Locallnput | Local Output | Test Clutput |
| [No. [Name | Maintenance Countﬂ__
swern | et | Lol |
General ] Safety ] Safety Connection o Input 2 0
Mode/Cyele Time Maintenance l Logi 02 Input3 0
Local Input ] Local Dutput] Test Qutput | gi g
Mo, [ Narme [ Detection M... [ 05 0
@00 inputi Count 06 0
@0 Input2 Tirne 07 0
@02 Inputd Tirne 03 0
@03 Tirme 03 0
@ 04 Time 10 0
@05 Time " 0
@ 08 Time 12 0
@07 Time 13 0
@ 03 Time 14 i
@03 Time 15 i
@10 Tirne
@1 Time Clear Close
1 T _Cen | [ ]
@13 Tirne 0
@ 14 Tirne 0
Edt. | |
0K I Cancel |

Ex|b|§50 de dados de status de E/S Quando o controlador opera como sendo um escravo de seguranga ou um escravo

alvo padrio, as informagoes de status podem ser adicionadas a primeira
linha dos dados de transmissdo. As informagoes podem ser armazenadas em
um controlador ¢ usadas para estabelecer um sistema de monitoragio.
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Dados de status do controlador

Nome do tag Dimensoes dos dados Tipo do atributo
Status geral 1 byte Ndo sequran¢a
Status da entrada local Palavra Seguranca

Status da safda local Byte Segurana

Saida de teste/status da ldmpada muting | Byte Ndo sequranca

ATENCAO

Ndo use dados com um atributo de ndo sequranca para configurar o sistema de
controle de sequranca. As medidas necessdrias para os dados de sequranca ndo
530 tomadas durante a geracdo de dados de ndo sequranca.
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Dados de status geral
Os flags de status geral sao atributos de nao seguranga que indicam o status do
sistema.
Detalhes dos dados de status geral
Bit | Nome Descricao
0 Flag de status da tensdo da fonte | Indica o status da tensdo da fonte de alimentacdo para as entradas.
de alimentacdo de entrada
OFF: a fonte de alimentacdo normal estd ativa.
ON: Erro na tensao da fonte de alimentacao ou a fonte de alimentagdo
estd desativada.
1 Flag de status da tensdo da fonte | Indica o status da tensdo da fonte de alimentagdo para as saidas.
de alimentacdo de saida
OFF: afonte de alimentacdo normal estd ativa.
ON: Erro na tensao da fonte de alimentacdo ou a fonte de alimentagdo
estd desativada.
2 Indicacdo de erro da comunicacdo | Indica se hd um erro na comunicacdo de E/S padrdo.
de E/S padrao
OFF: sem erro.
ON: um erro foi detectado em uma ou mais conexdes padrao.
3 Flag de status da comunicacdo Indica se a comunicacdo de E/S padréo estd em andamento. O flag estd
de E/S padrdo em ON caso a comunicacao normal esteja em andamento para todas as
conexdes padrao.
4 Indicacdo de erro da comunicacdo | Indica se hd um erro na comunicacdo de E/S de sequranca.
de E/S padrao
OFF: sem erro.
ON: um erro foi detectado em uma ou mais conexdes de sequranca.
5 Flag de status da comunicacdo Indica se a comunicacdo de E/S de seqguranca estd em andamento.
de E/S de sequranca 0 flag estd em ON caso a comunicacdo normal esteja em andamento
para todas as conexdes de sequrana.
6 Flag de modo de operacdo Indica 0 modo de operacao do controlador.
OFF: o controlador ndo estd no modo de operagdo.
ON: o controlador estd no modo de operagdo.
7 Flag de status do controlador Indica o status do controlador.
OFF: hd um erro.
ON: o controlador estd operando normalmente.
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Status da entrada local

Quando o bit estd ativado, o status da entrada é normal. Quando o bit estd
desativado, um erro foi detectado

Status do terminal de entrada de seguranca local

Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0
0 Terminal 7 | Terminal6 | Terminal5 | Terminal4 | Terminal3 | Terminal2 | Terminal 1 | Terminal 0
1 Terminal 15 | Terminal 14 | Terminal 13 | Terminal 12 | Terminal 11 | Terminal 10 | Terminal9 | Terminal 8
Status da saida local
Quando o bit estd ativado, o status da saida é normal. Quando o bit estd
desativado, um erro foi detectado
Status do terminal de saida de seguranca local
Byte Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
0 Terminal 7 | Terminal 6 | Terminal5 | Terminal4 | Terminal3 | Terminal2 | Terminal 1 | Terminal0

Saida de teste ou status da lampada muting

Quando o bit estd ativado, o status da saida de teste é normal. Quando o bit estd
desativado, um erro foi detectado

Saida de teste/status da lampada muting

Byte Bit7 Bit6 | Bit5 | Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit0
0 Status de Reservado Terminal 3 | Terminal 2 | Terminal T | Terminal 0
desconexdo do
terminal 3
detectado
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Status de conexao do controlador

Cddigo | Status Acao Corretiva
(funcéo de escravo de seguranca) o000 | Comunicagéo normal | O tatus da conexao de E/5 de sequranga é normal.
01:0001 | Tempo-limite 0 tempo-limite da conexdo de E/S de sequranca foi atingido.
da conexdo de E/S de | Verifique o sequinte:
sequranca
o Todos 0s nds tm a mesma taxa de transmissdo?
o 0 comprimento do cabo estd correto?
o () cabo estd desconectado ou frouxo?
o Aresisténcia de terminacdo estd apenas nas extremidades da linha
principal?
o Hd ruido excessivo?
01:0106 | Erro de leitura de 0 escravo de sequranca estabeleceu uma conexao de E/S de sequranca de saida
controle da conexao | com um mestre de sequranga que tinha um endereo do né diferente em
de saida relacdo a Ultima vez.
01:0109 | Erro nas dimenses | As dimensdes da E/S do escravo de sequranca definidas para o escravo de
dos dados sequranca do controlador SmartGuard e as dimensdes definidas no ajuste de
parametro da conexdo de sequranca do mestre de seguranca ndo casam.
Como o ajuste de parametro de F/S do escravo de sequranca talvez tenha sido
alterado, exclua e configure novamente as conexdes registradas no mestre de
sequranca.
01:0110 | Equipamento ndo 0 escravo de sequranca ainda ndo foi configurado. Faca download dos
configurado parametros do equipamento no escravo de sequranga.
01:0111 | Erro de RPI 0 RPI definido na conexdo de sequranca do mestre de sequranca é menor que
0 tempo de ciclo do escravo de sequranca.
01:0113 | Ndmerodeerrosna | O ajuste de parametro excede o nimero mdximo de conexdes de E/S de
conexdo sequranca suportadas pelo escravo de sequranca. Verifique os ajustes de
parametros relevantes da conexdo de sequranca do mestre de seqguranca.
01:0114 | Identificacdo do erro | Os dados do equipamento no arquivo de configuracao do RSNetWorx for
ou erro do DeviceNet e 0 equipamento fisico no sistema ndo casam. Use o Safety Device
c6digo de produto Verification Wizard para verificar se 0 equipamento no sistema e 0 equipamento
no arquivo de configuracao casam. Caso eles ndo casem, reconfigure as
conexdes com o mestre de sequranga.
01:0115 | Errodo tipo de 0s dados do equipamento no arquivo de configuracao do RSNetWorx for
equipamento DeviceNet e 0 equipamento fisico no sistema ndo casam. Use o Safety Device
Verification Wizard para verificar se 0 equipamento no sistema e 0 equipamento
no arquivo de configuracdo casam. Caso eles ndo casem, reconfigure as
conexes com 0 mestre de sequranca.
01:0116 | Erro de revisao 0s dados do equipamento no arquivo de configuragdo do RSNetWorx for
do firmware DeviceNet e 0 equipamento fisico no sistema ndo casam. Use o Safety Device

Verification Wizard para verificar se 0 equipamento no sistema e 0 equipamento
no arquivo de configuracdo casam. Caso eles ndo casem, reconfigure as
conexdes registradas com o mestre de seguranca.
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(Codigo

Status

Acdo Corretiva

01.0117

Erro de caminho da
conexao

Duas ou mais conexdes de E/S de sequranga singlecast ou uma conexdo de
E/S de sequranga multicast com um RP! diferente foram definidas para uma E/S
de escravo de sequranca.

Para compartilhar uma E/S do escravo de sequranca em um escravo de
sequranga com mais de um mestre de sequranca, unifique todos os RPIs
e defina o tipo de conexdo para multicast.

Os escravos de sequranca do controlador SmartGuard ndo podem ter mais
de uma conexdo de E/S de sequranca singlecast para cada E/S de escravo
de sequranca. Defina vérios caminhos de conexdo para a E/S do escravo de
sequranga do controlador.

(as0 as solucdes anteriores ndo tenham resolvido o problema, exclua e
reconfigure as conexdes do mestre de sequranca.

01:031E

Ndmero de erros na
conexao

0 ajuste do nimero de conexdes de E/S de sequranga excede o limite superior
suportado pelo escravo de seguranca. Ajuste o parametro da conexdo de
sequranga do mestre de sequranca relevante. Em especial, verifique se ndo haja
mais de 15 mestres de sequranca definidos para cada conexdo multicast, com
um total mdximo de 60.

01:031F

Erro no recurso
de identificacdo da
conexao

0 ndmero maximo de identificagdes da conexdo de um mestre de seguranca
(12) foi excedido.

(lique em Advanced na caixa de didlogo Safety Connection Properties.
Marque a caixa de selecdo Request target device to allocate message IDs.
Faca download dos parametros do equipamento no mestre de sequranca.

01:07FF

Escravo de sequranca
inexistente

0 escravo de sequranca talvez ndo tenha sido adicionado a rede corretamente.
Verifique se o escravo de sequranga correspondente estd on-line.
(as0 0 escravo de sequranca ndo esteja on-line, verifique se os sequintes itens:

o (0 endereco do né do escravo de seguranca estd correto?
o Todos os nds tém a mesma faixa de comunicaco?

o 0 comprimento do cabo estd correto?

o () cabo estd desconectado ou frouxo?

o Aresisténcia de terminacdo estd apenas nas extremidades da linha
principal?

o Hd ruido excessivo?

01:080C

(asamento
da assinatura da
sequranca

A assinatura da sequranca do escravo de seguranca monitorado pelo mestre de
sequranca ndo casa com a assinatura do proprio escravo.

Reinicialize 0 escravo de sequranca para o ajuste de parametro padrdo e faga
download dos parametros do equipamento.

(as0 a solucdo acima ndo funcione, exclua e reconfigure as conexdes
configuradas no mestre de seguranca.

01:080E

Descasamento do
ntimero da rede
de seguranca (SNN)

0 SNN do escravo de sequranga monitorado pelo mestre de sequranca ndo casa
com o SNN do préprio escravo.

Reinicialize o escravo de sequranca para o ajuste de parametro padrdo e faca
download dos pardmetros do equipamento corretos novamente.

(as0 a solugdo acima ndo funcione, exclua e reconfigure as conexdes
configuradas no mestre de sequranca.

D0:00071

Modo inativo

Como o mestre de sequranca do controlador SmartGuard estd no modo inativo,
as conexdes de E/S de sequranca ndo foram estabelecidas.

Altere 0 modo de operacao do controlador SmartGuard para em execugdo.
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(ategorias deerro Os erros do controlador podem ser categorizados em erros nio fatais, de

cancelamento e criticos.

(ategorias de erro do controlador

Categoria do erro Descrigao

Erros ndo fatais Um erro que desliga o terminal de conexdo de E/S de sequranca ou de E/S local
e coloca-0 no estado de sequranca. O controlador continua operando no modo de
operagdo.

Erros de cancelamento 0 controlador sai do modo de operado, vai para 0 modo inativo e coloca

toda a E/S de sequranca em seu estado de sequranca. As funcdes de comunicacdo
por mensagens explicitas ou parciais do software RSNetWorx para DeviceNet
sd0 suportadas para habilitd-lo a verificar o estado do erro.

Erro critico 0 controlador péra de funcionar completamente quando esse tipo de erro ocorre.

(onsulte a pdgina 192 para erros de download.

Consulte Erros de reinicializacdo e acdes corretivas para eros de reset.
Consulte Erros de alteracdo do modo e acdes corretivas para erros que podem
ocorrer quando se modificam os modos.
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Tabela do historico de erros

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

Quando um erro ¢ detectado, ¢ feito um registro na tabela do histérico de erros na
RAM do controlador. Caso o nimero de registros de erro exceda o méximo de
100, os registros mais antigos sio excluidos na seqiiéncia, e os dados de erro mais
recentes sio armazenados como sendo um novo registro.

A tabela do histérico de erros armazena o status do controlador quando o erro

ocorreu, a hora em que ele ocorreu (tempo de operagio total do controlador(l))
e 0 endereco do né em que ocorreu o erro.

Airea de memoéria do historico de erros

A descri¢ao de um erro ¢ registrada como sendo uma entrada de histérico do
erro na RAM do controlador. Caso o erro seja critico, ele também ¢ salvo na
memdria ndo volatil. O histdrico de erros registrado na meméria nao voldtil

¢ mantido mesmo quando o controlador nio tem energia ou o controlador

¢ reinicializado. O histérico de erros na memoria nao volétil ¢ copiado para

a RAM do controlador durante a inicializagao do desligamento e do ligamento
do controlador. Esse histdrico na RAM ¢ lido durante a leitura do histdrico de
erros do software RSNetWorx for DeviceNet. No entanto, durante a remogao,
ambos os histéricos de erros na RAM e na meméria nao volatil sio removidos.

Exibicao da tabela do histdrico de erro para o controlador 1752-124BBB

Siga estas etapas para exibir o histdrico de erros em tempo real usando o software
RSNetWorx para DeviceNet enquanto estiver on-line com o controlador.

1. Clique com o botio direito do mouse no controlador SmartGuard
e escolha Properties.

2. Sclecione a guia Error History.

5 1752-L24BBBE 2Ix)
Mode/Cycle Time \ Maintenance ] Logic }
General | Safety | SafetyConnection | Safety Slave /O | Slave O |
EtherNet/IP Target VO | Local Output |  Local Input/Test Outpt |
Error Hestory | Etherhet/IP Eor History |
Description [Tme =~
O Manufacturer-specific ALARM exception detail [ 7]: (k06 22 days
©) Transmission Timeout 22days .
© Manufacturer-spectfic ALARM exception detail [ 7]: (<06 22 days
O Safety /O Connection Establishment Failure 22 days
O Manufacturerspecific ALARM exception detail [ 7]: (87 22 days
© Network PS Vokage Low 22 days
O Manufacturerspecific ALARM exception detail [ 7]: (k06 22 days
O Transmission Tmeout 22 days
0 Manufacturer-spectic ALARM exception detal [ 7]: %06 22 days
© Nonexistent Slave Device Z2days.
© Manufacturer-speciic ALARM exception detail [ 7]: 87 22 days
© Safety /0 Connection Establishment Failure 21 days .
10 Manufacturer-specific ALARM exception detal [ 7]: 87 21 days
© Nonexistent Siave Device 21 days .
© Manufacturerspecific ALARM exception detal [ 7]: 287 21days .
© Network PS Votage Low 21 days . ¥
< >
Upddte |  Cear | save. |
oK | cancel | \

U tempo de operagdo total do controlador € registrado como sendo a hora acumulada em incrementos de 6 minutos enquanto a fonte de
alimentacdo de V0, GO estd ligada. O tempo de operagdo total é zerado pelo comando de reset do controlador.
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a. Clique em Save para salvar os dados do histérico de erros, que também
pode ser salvo em um arquivo CSV separado.

b. Clique em Clear para apagar o histérico de erros salvo no controlador.

c. Clique em Update para atualizar as informagoes do histérico de erros.

Exibicao da tabela de histdrico de erros EtherNet/IP para o controlador

1752-124BBBE

Siga estas etapas para exibir o histérico de erros em tempo real usando o software
RSNetWorx para DeviceNet enquanto estiver on-line com o controlador.

1. Clique com o botao direito do mouse no controlador SmartGuard
e escolha Properties.

2. Clique na guia EtherNet/IP Error History.

= 1752-L24BBBE

EtherNet/IP Taget /0 | LocalOutput | Local Input/Test Output. |
Made/Cycle Time Maintenance | Logic |
Generd | Safety | SafetyConnection | Safety Stave 10 | Stave O |
Emor History EtherNet/IP Eror History
Time of Eor | Eror infor... | Detaded infor... | Content A
[ J36days 1| 0303 | 0000 Lk OFFeror |
0 6days 1 0305 0032 Tag data nk emor.
© %days 1. 0305 0032 Tag data nk emor.
O Bdays 1. 0303 0000 Link OFF eror.
O 38days ... 0305 0032 Tag data nk emor.
0 3Bdays 1 0305 0022 Tag data link enor.
0 3ddays 1 0303 0000 Link OFF eror.
O 4 days 1. 0303 0000 Link OFF ermor.
0 3days 4 0305 0032 Tag data ik emor.
0 34days d 0305 0032 Tag data nk emor.
0 days s .. 0205 0032 Tag data ink emor.
Q34daysd.. 0205 0022 Tag data ik ermor.
Q2days 8 0305 0022 Tag data link enmor.
0 2ddays 4 . 0205 0032 Tag data knk enor.
0 dayse 0305 0032 Tag data nk emor.
0 Mdavs 4 0305 0032 Taa data nk emor. ¥
< >
el e |
0K | camcel | oy | |

a. Clique em Save para salvar os dados do histdrico de erros, que também
pode ser salvo em um arquivo CSV separado.

b. Clique em Clear para apagar o histérico de erros salvo no controlador.

c. Clique em Update para atualizar as informagoes do histérico de erros.
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Tabela de historico de erros Ethernet

(Cddigo do erro | Erro (ddigo de detalhes Exibicdo de 7 segmentos
Primeiro Bytem Segundo Bytem
0602 Meméria de unidade da via CPU 01: Erro de leitura Varidvel E9<->n4
02: Erro de gravacdo
020F Controlador de comunicagdo 00 01 F4<->n4
0211 Endereco IP duplicado 02 Byte baixo do endereo IP FO<->n4
021A Erro de l6gica na tabela 00 Varidvel UF
de configuracdes
03(4 Conexdo do servidor 04: BOOTP 071: 0 host especifico ndo existe E3<0>n4
07: Erro de transmissao
08: Erro de recepcdo
0A: Obtendo erro de endereco IP
03D0 Ajuste de parametro bdsico Ethernet | 01: Erro de ajuste de parametro Ethernet | 01: Erro checksum F)<->n4
11: Ajuste de parametro inconsistente
12: Ataxa de transmissao especificada
ndo é suportada
02: Erro de ajuste de parametro bésico | 07: Erro checksum
TCPrP 11: Enderego IP invdlido
12: Méscara de sub-rede invalida
13: Endereco de conversor de
protocolos padrdo invdlido
14: Nome do servidor primério
invélido
15: Nome do servidor secunddrio
invlido
16: Servidor de dominio invdlido
17: Nome de host invélido
03D5 Tag do enlace de dados 00 Byte baixo do endereco IP [9<->n4
0303 Link desenergizado 00 00 Fl<->n4

()
histdrico de erros EtherNet/IP para o controlador 1752-1 24BBBE para exemplos.
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0 primeiro byte combinado com o sequndo byte aparece com um caractere simples, 4-hex na coluna de informagdes detalhadas na quia EtherNet/IP Error History. Consulte a caixa de didlogo na secdo Exibicdo da tabela de
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Mensagens do histdrico de erros

e aces corretivas

Mensagens de erro de falha no sistema do controlador

Use as mensagens do histérico de erros para identificar e corrigir os erros.

Mensagem

Descricao

Acéo Corretiva

Falha no sistema

Ocorreu uma falha no sistema.

Substitua o controlador caso ocorra novamente uma falha no sistema ap6s o desligamento
e a retomada de energia.

Invalid Configuration

A configuracdo é invdlida.

A configuracdo atual é diferente da configuracdo original. Reconfigure ap6s a verificacdo.

Mensagens de erro relacionadas a programacao

Mensagem

Descricao

Acéo Corretiva

Function Block Status Error

Uma entrada de sinal incompativel foi
definida como sendo uma condicdo

de entrada em Set Parameters do bloco
de funcbes.

Verifique as entradas inseridas no bloco de funcdes ou a I6gica do programa.

Mensagens de erro de comunicacao do DeviceNet

Mensagem

Descricao

Acao Corretiva

Switch Setting Mismatch

Os ajustes de parametros da chave ndo
casam.

Verifique se o enderego do nd é o mesmo endereco da dltima configuracao. Caso ndo seja,
altere-0 novamente para o endereco do né original ou reconfigure. (aso o erro ocorra
novamente, substitua o controlador.

Duplicacao de MACID

Um ou mais endereos do né foram
duplicados.

Verifique os enderecos dos demais nés. Corrija a configurado para que todos os enderecos do
né sejam usados apenas uma vez e desligue e ligue a fonte de alimentacao.

Baixa tensdo da rede PS

A tensdo da fonte de alimentacdo da rede
é baixa.

Verifique se a tensdo da fonte de alimentagdo estd definida dentro da faixa de especificacao.

Verifique se ndo ha um cabo ou fio desconectado.

Via desenergizada

A comunicacdo foi cortada por erros de dados
frequentes.

Tempo-limite de transmissdo

0 tempo-limite da transmissdo foi atingido.

Tempo-limite da conexdo
de E/S padrdo

0 tempo-limite da conexao de E/S padrao foi
atingido.

Relevant Safety 1/0
Communication Stopped
Because of a Safety I/0
Communication Error

A conexdo de E/S de sequranga
correspondente foi interrompida porque
0 tempo-limite da conexdo de E/S de
sequranqa foi atingido.

All Safety /0 Communication
Stopped Because of a Safety 1/0
Communication Error

Todas as conexdes de E/S de sequranca foram
interrompidas porque o tempo-limite da
conexdo de £/S de sequranca foi atingido.

Tempo-limite da conexdo
de E/S de sequranga

0 tempo-limite da conexdo de E/S de
sequranca foi atingido.

Dispositivo escravo ndo existente

Nao ha dispositivo escravo no sistema.

Verifique se a taxa de comunicacdo de todos 0s nds é a mesma.

Verifigue se os comprimentos dos cabos das linhas principal ou ramificadas ndo sao muito
longos.

Verifique se ndo hd um cabo ou fio desconectado ou solto.

Verifique se a resisténcia de terminacdo estd em ambas as extremidades da linha principal
e apenas nelas.

Verifique se ndo hé ruido em excesso no sistema.

Falha de estabelecimento de
conexdo de E/S de sequranca

QOcorreu um erro durante o estabelecimento
de uma conexdo de sequranca.

Verifique se o equipamento estd configurado e operando normalmente.

Dispositivo escravo invalido

Um equipamento escravo ndo autorizado
esta na rede (erro de verificacdo).

Verifique o equipamento escravo e conecte um equipamento escravo apropriado.

EM Transmission Error
(Duplicate MACID)

Nao foi possivel transmitir por conta da
duplicacdo do endereco do né.

Verifique os enderecos dos demais nés. Corrija a configurado para que todos os enderecos do
né sejam usados apenas uma vez e desligue e ligue a fonte de alimentacao.
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Mensagens de erro de comunicagao do DeviceNet

Mensagem

Descricao

Acao Corretiva

EMTransmission Error
(Invalid Header)

Nao foi possivel transmitir por conta do
cabecalho invdlido.

Verifique o endereco do né, a identificacdo da classe e a identificacdo da instancia da
mensagem de transmissdo.

EM Transmission Error
(Device Offline)

Nao foi possivel transmitir porque
0 equipamento local ndo estd na rede.

EMTransmission Error
(Message ID Error)

N&o foi possivel transmitir por conta de um
erro na identificacdo da mensagem.

EMTransmission Error
(Response Timeout)

Nao foi possivel transmitir por conta do
tempo limite de resposta excedido.

Verifique se a taxa de comunicacdo de todos 0s nds é a mesma.

Verifique se os comprimentos dos cabos das linhas principal ou ramificadas ndo séo muito
longos.

Verifique se a resisténcia de terminacdo estd em ambas as extremidades da linha principal
e apenas nelas.

Tome precauges contra o ruido excessivo.

Verifique se a tensdo da fonte de alimentacdo da rede estd definida dentro da faixa de
especificacdo.

EM Transmission Error
(Destination Device Absence)

Nao foi possivel transmitir porque
0 equipamento de destino ndo estd na rede.

Verifique o endereco do nd de destino e o endereco do nd da mensagem de transmissao.

Verifique se a tensao da fonte de alimentacdo do nd de destino estd definida dentro da faixa de
especificacdo.

Verifique se a taxa de comunicacdo de todos 0s nds é a mesma.

Verifique se os comprimentos dos cabos das linhas principal e ramificadas ndo sdo muito
longos.

Verifique se ndo hd um cabo ou fio desconectado ou solto.

Verifique se a resisténcia de terminacdo estd em ambas as extremidades da linha principal
e apenas nelas.

Tome precaugdes contra o ruido excessivo.

EMTransmission Error
(Destination Buffer Full)

Nao foi possivel transmitir porque o buffer de
destino estava ocupado.

Verifique o tamanho de recebimento da mensagem no nd de destino.

EM Transmission Error
(Command Length Error)

Nao foi possivel transmitir porque o comando
€ maior que 0 comprimento méximo.

Verifique as dimensdes da mensagem de resposta no destino. Também verifique se as
dimensdes da resposta esperada na mensagem de solicitagdo estdo corretas.

EMTransmission Error
(New Request Received)

A mensagem foi excluida por conta do
recebimento da nova solicitacdo.

Nenhuma.

Received Error Response (UEM)

E recebida uma resposta de erro quando
afuncdo de mensagem explicita do usudrio
¢ usada.

Verifique se o servico ou as dimensdes dos dados na mensagem explicita do usudrio casam
com as especificacdes do objeto de destino.
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Mensagens de erro de falha do sistema do controlador EtherNet/IP

Mensagem

Descricao

Acdo Corretiva

Falha no sistema

Ocorreu uma falha no sistema.

Ocorreu um erro de meméria EtherNet/IP

Ocorreu um erro do controlador de comunicagdo EtherNet/IP.

Desligue e ligue a fonte de alimentacdo. Caso uma falha ocorra novamente,
substitua o controlador.

0 mesmo enderego IP estd configurado para outro
dispositivo na rede.

Verifique os enderegos de IP dos outros dispositivos, e configure um enderego
que ndo duplique nenhum outro.

Ocorreu um erro de ldgica na tabela de configuracdes.

Verifique a configuracdo. Caso uma falha ocorra novamente, substitua
o controlador.

Ocorreu um erro de conexao do servidor BOOTP

Certifique-se de que o cabo estd conectado corretamente.

Certifique-se de que o servidor BOOTP estd operando normalmente.

Ocorreu um erro de ldgica de configuracdo bésica
EtherNet/IP.

Verifique a configuracdo. Caso uma falha ocorra novamente, substitua
0 controlador.

Ocorreu um erro de comunicacdo do alvo padrao
EtherNet/IP.

Certifique-se de que as mesmas configuracdes de comunicacdo sdo usadas
para cada n.

Certifique-se de que os cabos ndo estejam desconectados nem dobrados.

Certifique-se de que a alimentacdo estd sendo fornecida ao originador.

Ocorreu um erro Link Off.

Certifique-se de que as mesmas configurades de comunicacdo sdo usadas
para cada n.

Certifique-se de que os cabos ndo estejam desconectados nem dobrados.

Certifique-se de que a alimentacdo estd sendo fornecida ao hub.

Mensagens de erro relacionadas a fonte de alimentacao de E/S

Mensagem

Descricao

Acdo Corretiva

Baixa tensdo PS de entrada

A fonte de alimentacdo de E/S (V1, G1) ndo estd conectada.

Baixa tensdo PS de saida

A fonte de alimentagdo de E/S (V2, G2) ndo estd conectada.

Verifique se a tensdo da fonte de alimentacdo estd definida dentro da faixa de
especificacdo.

Verifique se ndo ha um cabo ou fio desconectado.

190

Publicacdo 1752-UMO001D-PT-P — Abril 2009



Monitoracdo do Status e Controle de Falhas  Capitulo 12

Mensagens de erro de seguranca

Mensagem

Descricao

Acdo Corretiva

Falha de sinal do teste externo na
entrada de sequranca

Ocorreu uma falha na fiacdo externa na entrada de
sequranga.

Erro de discrepancia na entrada de
sequranga

Existe uma discrepancia entre duas entradas configuradas
como sendo de canal duplo.

Verifique se o fio de sinal de entrada ndo estd em contato com a fonte de
alimentagdo (lado positivo).

Verifique se o fio de sinal de entrada ndo tenha uma falha para terra.
Verifique se o fio de sinal de entrada ndo estd desconectado.

Verifique se ndo hd um curto-circuito entre os fios de sinal de entrada.
Verifique se ndo ocorreu uma falha no equipamento conectado.

Verifique se o valor configurado do tempo de discrepancia é vdlido.

Para se recuperar desse estado de erro, o tempo do erro de entrada da trava
deve ter passado e a causa do erro deve ter sido corrigida. As entradas de

sequranca alvo devem ser desativadas.

Para alterar o tempo de discrepancia, vocé deve reconfigurar a entrada de
sequranga.

Falha de entrada interna na
entrada de sequranca

Ocorreu uma falha de circuito interno na entrada de
sequranca.

Substitua a unidade caso ocorra novamente uma falha no sistema apds
desligar e ligar a fonte de alimentacao.

Mensagens de erro da saida de teste

Mensagem

Descricao

Acao Corretiva

Sobrecarga detectada na safda
de teste

Muita corrente estd sendo consumida na saida de
teste.

Verifique se o fio de sinal de saida apresenta uma falha para terra ou se estd
sobrecarregado.

Preso no nivel alto detectado na
saida de teste

Hd uma saida de teste presa.

Verifique se a fonte de alimentagdo estd em contato com o fio de sinal de saida. Apés a
passagem do tempo de erro de entrada de fixacdo, desative a entrada quando a causa do
erro for removida, e o erro seré reinicializado. Caso ndo haja nenhuma falha nos fios,
substitua a unidade.

Under-current Detected Using
Muting Lamp

Foi detectado um erro de limite inferior da corrente
na saida de teste T3.

Verifique se o fio de sinal de saida estd desconectado ou se a ldmpada muting esta
queimada. Caso ndo haja nenhuma falha nos fios, verifique os indicadores de status.

Mensagens de erro da saida de seguranca

Mensagem

Descricao

Acdo Corretiva

Over Current Detected at Safety Output

Uma sobrecorrente foi detectada na saida de sequranca.

Verifique se ndo hd nenhuma sobrecorrente na saida.

Short Circuit Detected at Safety Output

Um curto-circuito foi detectado na saida de sequranca.

Verifique se o fio de sinal de saida ndo tem uma falha para terra.

Preso no nivel alto detectado na saida

de seguranca

Uma saida de sequranca estd presa no nivel alto.

Verifique se o fio de sinal de saida ndo estd em contato com a fonte de

(Conexdo cruzada detectada na saida de

sequranga

Foi detectado um curto-circuito entre os fios de sinal de
saida de sinal em uma saida de sequranca.

alimentacdo (lado positivo).

Verifique se ndo hd um curto-circuito entre os fios de sinal de saida.

Violacao de canal duplo na saida de

sequranca

QOcorreu um erro de dados de saida em uma saida de
sequrana.

Verifique se os dados das duas safdas no modo em canal duplo estdo
configurados como sendo canais equivalentes.
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Erros de download e agoes

corretivas

O controlador pode retornar uma resposta de erro durante o download dos

dados no controlador. Use as mensagens exibidas no software RSNetWorx for
DeviceNet para identificar o erro.

Mensagens de erro de download do software RSNetWorx para DeviceNet e agdes corretivas

Mensagem

Descricao

Acao Corretiva

(Cannot be executed in the
current mode.

QOcorreu um erro fatal (de cancelamento),
e oindicador de MS pisca em vermelho.

Verifique as chaves para ver se elas foram definidas corretamente. Do contrdrio, execute um
reset para limpar os dados da configuracdo.

The device is locked.

A configuracdo estd travada e o indicador de
status LOCK estd aceso.

Destrave 0 equipamento.

The TUNID is different.

0 nlmero da rede de sequranga (SNN) ndo
foi definido desde o reset do equipamento
(0 indicador de status NS pisca em verde

e em vermelho) ou o SNN no dispositivo
difere do SNN descarregado no software
RSNetWorx para DeviceNet.

1. Reinicialize 0 equipamento com seus ajustes de parametro padrao e faca download dos
parametros novamente.

0 SNN talvez seja diferente dos demais equipamentos. Caso a tela alfanumérica do
controlador mostre d6 e uma mensagem Safety |/0 Connection Establishment Failure
apareca na tabela do histérico de erros ap6s a alteracao do modo de operacdo, vé para
a proxima etapa.

2. Escolha Network > Upload em Network no software RSNetWorx for DeviceNet. Unifique
0 SNN em toda a rede e reinicialize todos os equipamentos de acordo com os ajustes de
parametros padrdo. Assim que eles forem reinicializados, faca download dos pardmetros
nos equipamentos novamente.

Privilege violation.

1. Asenha usada ndo tem o direito de
alterar a configuracdo.

2. Foifeita uma tentativa de definir o modo
independente por meio de uma conexdo
do DeviceNet.

1. Verifique se a senha estd correta.

2. Conecte-se ao controlador SmartGuard usando o conector USB e faca download
novamente da configuragdo. Com o controlador 1752-124BBBE, pode-se também fazer
um download via rede EtherNet/IP.

(Cannot be executed in the
current device mode.

Estao sendo descarregados dados de mais de
uma instancia do software RSNetWorx for
DeviceNet.

Aguarde a conclusdo do download da outra instancia.

An error was found during
parameter check.

Hd uma inconsisténcia entre 0s parametros
de configuraéo.

Corrija 0s ajustes de pardmetros. Verifique o sequinte;

o Um pardmetro do tempo configurado do bloco de funcdes é menor que o tempo de
desligamento e retomada do controlador.

o (intervalo do pacote requisitado (RPI) de uma conexdo de sequranca é menor que
0 tempo de desligamento e retomada.

o Embora uma entrada de sequranca seja configurada como sendo“Used with test
pulse; a origem de teste ndo estd definida.

o (Quando as entradas de sequranca foram configuradas para o modo em canal duplo,
uma entrada foi configurada como sendo uma entrada padrao, embora a outra tenha
um ajuste de parametro diferente.

o Quando as entradas de sequranca foram configuradas para 0 modo em canal duplo,
uma entrada foi definida para ndo ser usada, embora a outra tenha um ajuste de
parametro diferente.

o (Quando as saidas de sequranca foram configuradas para o modo em canal duplo,
uma saida foi definida para ndo ser usada, embora a outra tenha um ajuste de
parametro diferente.

o Para uma configuracdo de E/S de sequranga, foi feito um ajuste de pardmetro que fez
com que o nimero maximo de identificacdes da conexdo (12) mantidas pelo mestre
fosse excedido. Clique em Advanced na caixa de didlogo Safety Connection Properties.
Marque a caixa de selecao Request target device to allocate message IDs.
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Mensagens de erro de download do software RSNetWorx para DeviceNet e a¢des corretivas

Mensagem

Descricao

Acdo Corretiva

The data used by the logic
program is not aligned with
other data.

Uma alteracdo na configuracdo da rede fez
com que 0s dados usados pela logica do
programa fossem diferentes dos demais
dados.

Use o Logic Editor para verificar os locais de E/S que alteraram e reinicialize os dados.

Could not access the device.

0 controlador foi reinicializado em outro nd
enquanto um download estava sendo
executado e o ndimero da rede de seguranca
(SNN) ainda ndo tinha sido definido.

O indicador de status NS pisca em
vermelho/verde.

Defina o SNN e faca download novamente dos dados.

Could not open connection.

Uma conexao com o controlador ndo pode
ser criada durante o download para

0 controlador por meio da rede DeviceNet
ou EtherNet/IP.

1. Verifique se a energia do equipamento foi ligada e tente fazer download dos dados
novamente.

2. Altere 0 modo de operacdo do mestre de sequranca para inativo.

3. Também € possivel que o ruido ou outro fator tenha tornado a comunicacdo instavel.

o Verifique se a taxa de comunicacao de todos 0s nds é a mesma.

o Verifique se os comprimentos dos cabos das linhas principal e ramificadas ndo sdo
muito longos.

o Verifique se ndo hd um cabo ou fio desconectado ou solto.

o Verifique se os resistores de terminacdo estdo em ambas as extremidades da linha
principal.

o Tome precaucdes contra o ruido excessivo.

A mensagem ndo pode ser
enviada.

Uma conexdo com o controlador ndo pode
ser criada durante o download para

0 controlador por meio da porta USB ou
rede EtherNet/IP

Verifique se a energia do equipamento foi ligada e tente fazer download dos dados
novamente.

Connection failed.

Foi feita uma tentativa de configurar um
dispositivo na rede DeviceNet ou EtherNet/IP
através da porta USB, mas a conexdo ndo
pode ser feita.

Verifique se a energia do equipamento foi ligada e tente fazer download dos dados
novamente.

Também é possivel que o ruido ou outro fator tenha tornado a comunicacdo instdvel.

o \erifique se a taxa de comunicacdo de todos 0s nds é a mesma.

o Verifique se os comprimentos dos cabos das linhas principal e ramificadas ndo sao muito
longos.

o \erifique se ndo hd um cabo ou fio desconectado ou solto.

o Verifique se os resistores de terminagdo estao em ambas as extremidades da linha
principal.

o Tome precauges contra o ruido excessivo.

Program incomplete. Start Logic
Editor and check program.

Ha entradas ou saida abertas em um bloco de
fungdes usado no programa de légica.

No Logic Editor do software RSNetWorx for DeviceNet, conecte as entradas ou as saidas abertas
ou altere o nimero de E/S definido para o bloco de funcdes a fim de excluir as entradas ou as
safdas sem conexdo.
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Erros de reinicializacao e a¢oes

corretivas

O controlador pode retornar uma resposta de erro ao ser reinicializado. Use as

mensagens exibidas no software RSNetWorx for DeviceNet para identificar

O €rITO0.

Mensagens de erro de reset do software RSNetWorx para DeviceNet e agdes corretivas

Mensagem

Descricao

Acao Corretiva

(Cannot execute in current mode.

0 reset especificado ndo pode ser executado
enquanto o controlador estiver em seu
estado atual.

Altere 0 modo de operacdo ou o status de retencao da configuracdo e execute o reset.

The device has a different TUNID.
the device TUNID will be used to
reset. Is that OK?

0 nimero da rede de sequranca (SNN) salvo
no equipamento ndo corresponde ao SNN
especificado no software RSNetWorx for
DeviceNet.

Verifique se a identificacdo da MAC ou do equipamento casa. Caso a identificacdo da MAC casar
e vocé quiser reinicializar usando o SNN salvo no equipamento, continue o reset.

Access error.

A senha usada ndo dd autoridade para alterar
as configuragdes.

Verifique se a senha correta estd sendo usada.

The device cannot be accessed or
the device type or password is
different.

1. 0 equipamento foi reinicializado
recentemente ou a energia foi desligada
e ligada e 0 equipamento ndo estd
pronto para a comunicacao.

2. 0 equipamento especificado para reset
talvez ndo suporte o servico.

3. 0s dados da configurado estdo
travados. O indicador de status LOCK
estd aceso.

4. 0 equipamento estd realizando a
comunicado de E/S de sequranca e ndo
pode executar a solicitagdo especificada.

1. Verifique se 0 equipamento estd pronto para a comunicacdo e tente o reset novamente.

2. Verifique se a identificacdo da MAC do equipamento estd correta.

3. Remova a trava e execute o reset especificado.

4. Altere o modo de operacdo do mestre de sequranca relevante para inativo e execute o reset
especificado.

Connection failed.

Foi feita uma tentativa de reinicializar um
dispositivo na rede DeviceNet ou EtherNet/IP
através da porta USB, mas a conexdo ndo
pode ser feita.

Verifique se a energia do equipamento foi ligada e tente reinicializar novamente.
Também é possivel que o ruido ou outro fator tenha tornado a comunicacdo instdvel.

o Verifique se a taxa de comunicacdo de todos 0s nds é a mesma.

o Verifique se os comprimentos dos cabos das linhas principal e ramificadas ndo sao muito
longos.

o Verifique se ndo ha um cabo ou fio desconectado ou solto.

o Verifique se os resistores de terminagdo estdo em ambas as extremidades da linha
principal.

o Tome as precau¢des contra o ruido excessivo.
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Erros de alteracdo do

modo e acdes corretivas

O controlador pode retornar uma resposta de erro quando vocé altera

os modos. Use as mensagens exibidas no software RSNetWorx for DeviceNet
para identificar o erro.

Mensagens de erro de alteracao do modo do software RSNetWorx for DeviceNet e a¢es corretivas

Mensagem

Descricao

Acéo Corretiva

(annot be executed in the current
mode.

1. 0 equipamento ndo foi configurado.

2. Um erro fatal (cancelamento) ocorreu.

1. Faca download dos parametros do equipamento.

2. Defina as chaves do equipamento corretamente ou execute um reset para limpar os
dados da configuracdo e faca download dos parametros do equipamento novamente.

Already set to the specified mode.

0 equipamento jd estd no modo especificado.

The device has a different TUNID.

0 nimero da rede de sequranca (SNN) salvo
no equipamento ndo corresponde ao SNN
especificado no software RSNetWorx for
DeviceNet.

Verifique se a identificacdo da MAC do equipamento casa. Em caso positivo, 0 endereco da
rede do equipamento ndo é o mesmo endereco da rede no arquivo de configuracdo do
RSNetWorx for DeviceNet. Faca upload da rede no software RSNetWorx for DeviceNet para
que 0 enderego da rede seja 0 mesmo.

Access error.

A senha usada ndo dd autoridade para alterar
0 modo de operagdo.

Verifique se a senha correta estd sendo usada.

The device cannot be accessed,
or the device type or password is
different.

1. 0 equipamento foi reinicializado
recentemente ou a energia foi desligada
eligada e 0 equipamento ndo estd
pronto para a comunicagdo.

2. Oequipamento para o qual a solicitacdo
do modo de alteracdo foi feita pode ndo
suportar o servico.

1. Verifique se 0 equipamento estd pronto para a comunicacdo e tente alterar o modo
novamente.

2. Verifique se a identificacdo da MAC do equipamento estd correta.

Connection failed.

Foi feita uma tentativa de mudar o modo
de operacdo de um dispositivo na rede
DeviceNet ou EtherNet/IP através da porta
USB, mas a conexdo ndo pode ser feita.

Verifique se a energia do equipamento foi ligada e tente alterar o modo novamente.
Também é possivel que o ruido ou outro fator tenha tornado a comunicacdo instdvel.

o \erifique se a taxa de comunicacdo de todos 0s nds é a mesma.

o Verifique se os comprimentos dos cabos das linhas principal e ramificadas nao sdo muito
longos.

o Verifique se ndo hd um cabo ou fio desconectado ou solto.

o Verifique se os resistores de terminagdo estao em ambas as extremidades da linha
principal.

o Tome precaucdes contra o ruido excessivo.
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Observagoes:
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Apéndice A

Especificacoes do controlador

|ntrodu§éo Este apéndice contém informagoes de especificagdes para os controladores
SmartGuard 600.
Tépico Pagina
Especificacdes gerais 197
Especificacdes ambientais 199
Certificacdes 201

Especificages gerais

Atributo 1752-124BBB 1752-L24BBBE

Dimensbes (AXLXP), aprox. 99,0 %99,4x 131,4 mm® 99,04 %113,0x 1314 mm®
(3,90%x3,91x5,18° pol) (3,90 x 4,48 5,18 pol.)

Peso, aprox. 4604 (1,231b) 575q(1,541b)

(arga de corrente DeviceNet, max 15mAa 24 Ve

Tensdo de alimentaio” 20,42 26,4 Ve (24 Ve, 152 10%)

Corrente de energizacdo — fonte de | 4,8 A pico por 600 s a V0/GO
alimentado da unidade

Corrente de energizagdo —fonte de | 2,6 A pico por 3msaV1/G1
alimentacdo de entrada de

sequranga

Faixa de tensdo DeviceNet 113 25Vec

Consumo de corrente 230mA a 24 Ve 280mA a 24 Ve

(VO — circuito I6gico interno)

Protecdo de sobrecarga Encerramento da saida afetada com reconexao ciclica

Tensdo de isolamento Tipo de isolamento funcional, 50V
Testado a 600 VCA por 60's, entre todos 0s grupos

Tipo de fio (obre

Categoria de fiacio? 2—nas portas de alimentacdo, 2 —na alimentacdo, 1 —nosinal,
sinal e comunicagdo 1 — porta de comunicacdo

Bitola do cabo Para a fonte de alimentado e /S, use 0,2a 2,5 mm? fiaco solida

(12224 AWG) ou 0,342 1,5 mm? fiacdo padrao flexivel (16 a 22 AWG).
Antes da conexdo, prepare os fios padréo engatando ferros com anéis
pldsticos de isolamento (padrdo compativel com DIN 46228-4)

Para conexdes Ethernet:

Conector RJ45 de acordo com IEC 60603-7, 2 ou 4 pares Categoria 5e

(abo minimo de acordo com TIA 569-B.1 ou Categoria de cabo 5 de acordo
com 1S0/1EC 24701
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Atributo

1752-124BBB 1752-124BBBE

Torque no parafuso do terminal
de£/S

0,5620,79Nm (5a7 Ib.pol.)

(6digo de temperatura norte T4A

americano

Tipo de entrada Entrada de corrente
Tensdo, entrada de estado ligado, 11 Vee

min

Tensdo, entrada de estado desligado, | 5Vcc

max

Corrente, entrada de estado TmA

desligado, méx

Corrente de entrada 45mA
Impedancia de entrada 2,6kQ

Tipo de saida de teste Fonte de corrente
Corrente de saida de teste por 0,7A

pulsom

Corrente de pico de saida de teste 0,7A

Tensao de estado desligado de teste | 1,2V

de pulso, méx

Corrente de fuga de saida de teste 0,1 mA

por pulso, mdx

Corrente de saida de lampada
muting (T3)
o Mais de 25 mA

o \enos de 5 mA

o QOperacao normal (para evitar falhas quando usada como saida de
lampada muting)

o falha (uma indicacdo de falha é gerada quando usada como saida de
lampada muting)

Tipo de saida Fonte de corrente
(orrente de saida 05A

Corrente de pico de saida 05A

Tensao, saida de estado desligado, 1,2V

méx

Corrente de fuga, saida de estado 0,1 mA

desligado, max

Dissipacdo de calor

9,3 W sob carga maxima
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Atributo 1752-L24BBB 1752-L24BBBE
Comunicacdo Ethernet
Conexdes CIP Nao aplicavel 2
Autonegociacdo Nao aplicvel Suportado
Taxa de dados Nao aplicével 10/100 Mbps
Duplex Nao aplicavel Total/metade
Largura de banda de Nao aplicavel 3000 pps®
comunicacdo de unidade
permissivel
(omunicacdo de Nao aplicavel 502 bytesm
mensagem explicita

0 vo/eo para circuito ldgico interno; V1/G1 para dispositivos de entrada externos e saidas de teste; V2/G2 para dispositivos de saida externos.

@ Useestas informagdes sobre a categoria do condutor para planejar a rota dos cabos. Consulte Orientacdes de fiago e aterramento de automacdo

industrial, publicacdo 1770-4.1.

=90 o O = 9

3 2 &

Aaltura inclui os conectores de terminal.

T0aT3 corrente total a0 mesmo tempo: 1,4 A.

A profundidade inclui o conector DeviceNet.
PPS significa pacotes por sequndo. Indica o nimero de pacotes enviados ou recebidos que podem ser processados por segundo.
0 comprimento mdximo de mensagem para conexdo de classe 3 e conexdo UCMM.

Atributo

1752-124BBB 1752-124BBBE

Temperatura, armazenamento

IEC 60068-2-1 (Teste Ab, desembalado nao operacional frio),

IEC 60068-2-2 (Teste Bb, desembalado ndo operacional calor seco),

IEC 60068-2-14 (Teste Na, desembalado ndo operacional choque térmico):
—40a70°C(-40a 158 °F)

Temperatura, em operacdo

IEC 60068-2-1 (Teste Ad, em operacdo, frio),

IEC 60068-2-2 (Teste Bd, em operagdo, calor seco),

IEC 60068-2-14 (Teste Nb, em operacdo choque térmico):
—10a55°C(14a131°F)

Umidade relativa IEC 60068-2-30
(Teste Db, desembalado ndo operacional calor imido):
103 95% sem condensacao
Vibracdo IEC 60068-2-6 (Teste F¢, em IEC60068-2-6 (Teste Fc, em operacdo):

operagdo): 0,35mma 10a 57 Hz
59a57a150Hz

59a10a500Hz

Choque, em operagdo

IEC60068-2-27 (Teste Fa, desembalado choque): 15 g

Choque, ndo operacdo

IEC 60068-2-27 (Teste Ea, desembalado choque): 30

Grau de protecdo do gabinete Cumpre [P20
Emissdes (ISPR 11: Grupo 1, Classe A
Imunidade ESD IEC61000-4-2: IEC61000-4-2:

o Descargas de contato 4 kV o Descargas de contato 6 kV

o Descargas pelo ar 8 kV o Descargas pelo ar 8 kV
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Atributo 1752-1248BB 1752-124BBBE
Imunidade RF radiada IEC 61000-4-3: IEC61000-4-3:
® 10V/m com onda senoidal ® 10V/m com onda senoidal
de 1kHz 80% AM 1kHz 809% AM
de 80 a 1000 MHz de 80 a 1000 MHz
® 10V/m com onda senoidal ® 10V/m com onda senoidal
de 1 kHz 80% AM 1 kHz 80% AM
de1,4a2,0MHz de1,4a2,0MHz
® 10V/m com 200 Hz 50% ® 20V/m com 200 Hz 50%
Pulso 100% AM a 900 MHz Pulso 100% AM a 800, 900,
o 10V/m com 200 Hz 50% 1200 Wtz
Pulso 1009% AM a 1200 MHz ® 3V//m com onda senoidal
® 3V/m com onda senoidal ; kgl(z)(f(())%zég/lo M
de 1 kHz 80% AM e ‘
de 2000 a 2700 MHz
Imunidade EFT/B IEC 61000-4-4: IEC 61000-4-4:
o +2kVa5kHz em portas de o +2kVa5kHz em portas de
alimentacéo alimentacéo
o +2kVa5kHz em portas de o +1kVa5kHz em portas de
sinal sinal
o +2kVab5kHz em portas de o +1kVab5kHz em portas de
comunicagdo comunicagdo
Imunidade de supressor de IEC61000-4-5: IEC61000-4-5:
transiente e +1kVlinha-linha (DM) e e +500V linha-linha (DM) e

+2kV linha-terra (CM) em
portas de alimentacdo
+1kV linha-linha (DM) e
+2kV linha-terra (CM) em
portas de sinal

e +1kVlinha-terra (CM) em
portas de comunicacdo

+1kV linha-terra (CM) em
portas de alimentacdo

e +1kVlinha-terra (CM) em
portas de sinal

e +1kVlinha-terra (CM) em
portas de comunicagdo

Imunidade RF conduzida

IEC61000-4-6:

® 10V rms com onda senoidal de 1kHz 80% AM de 150 kHz a 80 MHz
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Certificagoes
Certificacio” Valor
(quando o produto
é marcado)
c-UL-us UL Listado para Classe |, Divisdo 2 Grupo A,B,C,D Area dlassificada, certificado
para EUA e (anadd. Consulte 0 arquivo UL E194810
(E Diretriz da Unido europeia 2004/108/EEC EMC, compativel com:

o EN 61000-6-4; Emissoes industriais

o EN61131-2; Controladores programaveis (Cldusula 8, Zona A & B)
® EN 61326-1; Med./Controle/Lab., Especificacdes industriais

e EN 61000-6-2; Imunidade industrial

(Tick Ato de radiocomunicacdes australianas, compativel com:
AS/NZS CISPR 11; Emissdes industriais
TOv Certificacio TUV para sequranca funcional

Sequranga funcional: SIL 1a 3, de acordo com IEC 61508; Desempenho Nivel
PL(e) de acordo com 1SO 13849-1,
(ategoria 14, de acordo com EN954-1; NFPA79

uL Certificacdo UL para sequranca funcional. Consulte o arquivo UL E256621
ODVA Testado em conformidade com ODVA para especificacdes DeviceNet
e Ethernet/IP

0 Consulte o link de certificacdo de produto em http://ab.com para declaracdes de conformidade, certificados e outros detalhes de certificagao.
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Apéndice B

Introducao

Indicadores de status do modulo

Descrigoes do indicador de status do mddulo (MS)

Indicadores de status
Topico Pagina
Indicadores de status do médulo 203
dentificando erros usando indicadores de status de mddulo e tela alfanumérica 208
dentificando erros EtherNet/IP usando indicadores de status e tela alfanumérica 212

Use estas tabelas para interpretar a cor dos indicadores de status e tomar as
medidas recomendadas quando for necessério.

ATENCAO

Os indicadores de status ndo sdo indicadores confidveis para funcdes de sequranca.
Eles s0 devem ser usados para o diagndstico geral durante o comissionamento e a

localizacdo de falhas. Nao use indicadores de status como indicadores operacionais.

Se o indicador de status do modulo (MS) estiver

Significa

Facaisto

Apagado

Sem energia.

Consulte a agdo corretiva sequindo esta tabela.

Verde, aceso

0 controlador estd em operacdo no modo de operacao
e em condicdes normais.

Verde, intermitente

0 controlador estd inativo.

Nenhuma ado requerida.

Vermelho, intermitente

Existéncia de uma falha recuperdvel.

Vermelho, aceso

Existéncia de uma falha irrecuperdvel.

Vermelho/verde intermitente

Auto-teste em andamento. Ou a configuracdo do
controlador estd sendo descarregada, ou estd incompleta
ou incorreta. Por exemplo, a identificacdo da rede (UNID)
ndo estd definida.

Consulte a acdo corretiva sequindo esta tabela.
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Se o seu indicador de status de médulo estiver desligado, siga estas etapas.

1. Desligue e ligue a fonte de alimentagao.

2. Tome as agdes corretivas com relagio ao ruido.

3. Entre em contato com a Rockwell Automation.
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Se o seu indicador de status de médulo estiver piscando em vermelho, siga estas
etapas.

1. Configure as chaves corretamente.
2. Reinicialize os dados da configuragio.
Se o seu indicador de status de mddulo estiver vermelho (ligado), siga estas etapas.
1. Desligue e ligue a fonte de alimentagio.
2. Verifique a fiagao externa.
3. Tome as agdes corretivas com relagio ao ruido.
4. Entre em contato com a Rockwell Automation.

Se o seu indicador de status de médulo estiver piscando em vermelho e verde, siga
estas etapas.

1. Configure as chaves corretamente.
2. Defina o numero da rede de seguranca.

3. Reconﬁgure o equipamento.

Descri¢des de indicador de status de rede DeviceNet (NS D)

Se o indicador de status de rede DeviceNet (NS D) | Significa Facaisto
estiver
Apagado 0 controlador ndo estd on-line ou talvez ndo haja energiana | Consulte a acdo corretiva sequindo esta tabela.

rede do DeviceNet.

Verde, aceso

0 controlador esta on-line; as conexdes estdo estabelecidas. | Nenhuma acdo requerida.

Verde, intermitente 0 controlador estd on-line; ndo ha nenhuma conexdo
estabelecida.
Vermelho, aceso Falha de comunicacdo por conta de uma identificacdo de (onsulte a acdo corretiva sequindo esta tabela.

MAC duplicada (c6digo de erro F0) ou do barramento
desenergizado (codigo de erro Fe).

Vermelho, intermitente Tempo-limite de comunicacao.

Vermelho/verde intermitente 0 Ndmero de sequranca da rede (SNN) estd sendo definido. | Nenhuma acdo requerida.

204

Se o seu indicador de status de rede estiver desligado, siga estas etapas.
1. Desligue e ligue a fonte de alimentagio.
2. Verifique a fiagio externa.
3. Tome as agdes corretivas com relagio ao ruido.

4. Entre em contato com a Rockwell Automation.
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Se o seu indicador de status de rede estiver ligado ou piscando em vermelho, siga

estas etapas.

1. Vejaa exibigio alfanumérica do enderego de né do erro e o cédigo de erro.

2. Verifique se os enderegos de né nao foram duplicados.

3. Verifique se a faixa de comunicagio ¢ a mesma para todos os nos.

4. Verifique se os cabos nio estio soltos, desconectados ou se sio muito

compridos.

5. Verifique se os resistores de terminagao foram instalados apenas em ambas
as extremidades da linha principal.

6. Tome as agdes corretivas com relagao ao ruido.

7. Verifique se os dispositivos alvo estao configurados, verificados e no estado

em operagao normal.

Descri¢des de indicador de status (trava) de configuracdo de trava

Se o indicador (trava) de configuracdo de trava | Significa Facaisto
estiver
Amarelo, aceso Existe uma configuracdo vdlida travada. Nenhuma acdo requerida.

Amarelo, intermitente

Existe uma configuracdo vdlida destravada.

Trave a configuracdo antes do sistema de sequranga ser
colocado em operacao.

Apagado

A configuracdo é invdlida.

Reconfigure o controlador.

Descrigoes de indicador de status de configuragao USB (Comm U)

Se o indicador de comunicagao USB (Comm U)
estiver

Significa

Facaisto

Amarelo, intermitente

0 controlador estd se comunicando.

Apagado

0 controlador ndo estd se comunicando.

Nenhuma acdo requerida.

Descrigoes de indicador de status de E/S (entradas 0 a 15, saidas 0 a 7)

Se o indicador de status de E/S estiver

Significa

Faca isto

Vermelho, aceso

Foi detectada uma falha no circuito de entrada ou de
saida, ou ocorreu um erro de discrepancia na £/S definida
para 0 modo em canal duplo.

Vermelho, intermitente

Foi detectada uma falha na configuracao do canal duplo
do circuito de F/S associado.

Apagado

0 sinal de entrada ou de saida estd desativado.

(onsulte a acdo corretiva sequindo esta tabela.

Amarelo, aceso

0 sinal de entrada ou de saida estd ativado.

Nenhuma ado requerida.
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Se o seu indicador de status de E/S estiver ligado ou piscando em vermelho, siga
estas etapas.

1. Verifique se o fio de sinal:

- nio estd fazendo contato com a fonte de alimentagio (lado positivo).
- ndo apresenta uma falha para terra.

— nio esta desconectado.

2. Verifique se ndo hd um curto-circuito entre os fios de sinal.

3. Verifique se ndo hd nenhuma sobrecorrente na saida.

4. Verifique se nao hd nenhuma falha nos equipamentos conectados.

5. Verifique se os ajustes de parAmetro do tempo de discrepéncia sio vélidos.

Se o seu indicador de status de E/S estiver desligado, siga estas etapas.

1. Verifique se a tensao da fonte de alimentagao esta definida dentro da faixa

especificada.

2. Verifique se ndo ha um cabo ou fio desconectado.

Descri¢des de indicador de status de rede (NS E) EtherNet/IP

Se o indicador de status EtherNet/IP (NS E)
estiver

Significa

Faca isto

Apagado

0 controlador ndo tem um endereco IP ou ndo estd
ligado.

Verde, intermitente

0 controlador ndo tem conexdes estabelecidas mas
obteve um endereco IP

Consulte a acdo corretiva sequindo esta tabela.

Verde, aceso

0 controlador tem pelo menos uma conexao
estabelecida (mesmo ao roteador de mensagens).

Nenhuma acdo requerida.

Vermelho, intermitente

Uma ou mais das conexdes nas quais este dispositivo

é 0 alvo terminou a temporizado. Isto deve ser deixado
apenas se todas as conexdes com temporizacao
terminada forem restabelecidas ou se o dispositivo

for reiniciado.

Consulte a acdo corretiva sequindo esta tabela.

Vermelho, aceso

0 controlador detectou que seu endereco IP jd estd em
so.

Reinicie o endereco IP

206

Se o seu indicador de status EtherNet/IP estiver desligado, siga estas etapas.

1. Alimente o controlador.

2. Configure o enderego IP.
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Se o seu indicador de status EtherNet/IP estiver piscando em verde, siga estas

etapas.

1. Verificando a fiagdo para o controlador.

2. Configure o originador para conectar ao alvo.

Se o seu indicador de status EtherNet/IP estiver piscando em vermelho, siga estas

etapas.
1. Verifique a fiagao externa.
2. Verifique os pontos finais.

3. Verifique as chaves.

Descrigoes de indicador de status de comunica¢ao (COMM E) EtherNet/IP

Se o indicador de comunicagao (COMM E) estiver

Significa

Faca isto

Verde, aceso

0 controlador estd se comunicando na rede Ethernet.

Apagado

0 controlador ndo estd se comunicando na rede Ethernet.

Nenhuma acdo requerida.

Descrigoes de indicador de status de velocidade de rede Ethernet (100)

Se o indicador de velocidade de rede (100) Significa Facaisto

estiver

Amarelo, aceso A taxa de comunicagdo é 100 Mbps. Nenhuma ado requerida.

Apagado!” Ataxa de comunicagdo € 10 Mbps. Verifique se o indicador de velocidade de rede (10) estd

ligado.

M

Se este indicador estiver desligado, juntamente com o indicador de velocidade de rede (10), verifique sua conexdo Ethernet.

Descri¢des de indicador de velocidade de rede Ethernet (10)

Se o indicador de velocidade de rede (10) estiver

Significa

Facaisto

Amarelo, aceso

A taxa de comunicacdo é 10 Mbps.

Nenhuma acdo requerida.

Apagadom

A taxa de comunicagdo é 100 Mbps.

Verifique se o indicador de velocidade de rede (100) esta
ligado.

" Se este indicador estiver desligado, juntamente com o indicador de velocidade de rede (10), verifique sua conexao Ethernet.

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

207



Apéndice B Indicadores de status

Identificando erros usando
indicadores de status de modulo
e tela alfanumérica

Erros criticos

Use estas tabelas para interpretar as combinagoes de cores e status dos indicadores
de status e de exibi¢ao alfanumérica e tomar as agoes corretivas quando aplicvel.

Indicadores

MS NS C6digo de exibicio | Registrodoerro | Causa Acéo Corretiva
alfanumérico
Apagado | Apagado | Apagado Nenhum Falha critica de hardware. 1. Desligue e ligue a fonte de alimentacao.
Nivel de ruido acima do esperado. 2. Verifique a fiacao externa.
Vermelho, | Apagado E;qqerda: H Falha no sistema Falha critica de hardware. 3. Tome as agdes corretivas com relaci a0
aceso Direita: --- wido
Nivel de ruido acima do esperado. ’
. . o 4. Entre em contato com a
Terminal de sa|d~a curto-circuitado a 24 Ve Rockwell Automation.
antes da operacao.
Vermelho, | Apagado | P6 Falha no sistema Terminal de saida curto-circuitado a 24 Ve 1. Desligue e ligue a fonte de alimentacdo.
aceso antes da operacao.
2. Verifique a fiacdo externa.
Erro de cancelamento

Indicadores

MS NS Codigo de exibigéom Registro do erro Causa Acao Corretiva
alfanumérico
Vermelho, | Verde, £8 Diferenca no ajuste de | O endereco do nd e o baud rate foram 1. Defina as chaves corretamente.
intermi- aceso ou parametro da chave | alterados apds a conclusdo normal do
tente intermi- download da configurado. 2. Reconfigure o equipamento.
tente

0" Atela altema entre o c6digo do erro e 0 endereco de né do erro.
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Erros nao fatais

Indicadores
MS Codigo de exibigéo(” 1/0 Registro do erro Causa Acdo Corretiva
alfanumérico
Vermelho, | FO Duplicacdo de MACID 0 mesmo endereco estd definido para mais | Verifique se os enderecos de né nao foram
aceso de um né. duplicados e reconfigure o equipamento se
necessario.
Vermelho, | F1 - Via desenergizada A comunicagdo é cortada por contade erros | 1. Verifique se a faixa de comunicacao
aceso de dados frequentes. 6.3 mesma para todos os nés.
\i/netrer?rf]lifjo, L9 Tzrgg%!?g/es da conexdo | Tempo-limite da conexdo de E/S padrao. 2. Verifigue se 0s cabos ndo estao soltos,
ente p desconectados ou se 530 muito
compridos.
Vermelho, | dA Tempo-limite da conexdo | Tempo-limite da conexao de E/S de
intermi- de E/S de sequranga sequranga. 3. Verifique se os resistores de terminagdo
tente foram instalados apenas em ambas as
— - extremidades da linha principal.
Vermelho, | d5 Dispositivo escravo ndo Nenhum escravo detectado.
Intermi- existente 4. Tome as acdes corretivas com relagdo ao
tente ruido.
5. Desligue e ligue a fonte de alimentacdo.
Vermelho, | d6 Falha de estabelecimento | Néo foi possivel estabelecera conexdo de /S | Verifique se o equipamento escravo estd
intermi- de conexdo de sequranca | de sequrana. configurado e em um estado em operagdo
tente de E/S normal.
Vermelho, | d6 - Dispositivo escravo Equipamento escravo invélido por conta de 1. Verifique a configuracdo do
intermi- invdlido um erro de verificacdo. equipamento escravo.
tente
2. Conecte um equipamento escravo
compativel.
Apagado | EO Baixa tensdo PS da rede A tensdo da fonte de alimentacdo da rede 1. Verifique se a tensdo da fonte de
é baixa. alimentagdo estd definida dentro da
faixa espeificada.
2. Verifique se os cabos ou os fios ndo estao
soltos ou desconectados.
£2 Tempo-limite de Tempo-limite da transmissao do DeviceNet 1 Verifique se 2 faixa de comunicacio
transmissdo ou ndo hd nada conectado a rede do ¢ mqesm (3 todos 05 n6s ¢
DeviceNet. e 4 para t0dos 05 nos.
Vermelho, | A0 Comunicagdo relevante Tempo-limite da conexao de E/S de 2. Verifique se os cabos ndo estdo soltos,
intermi- de E/S de sequranca sequranca interrompendo a conexao desconectados ou se sdo muito
tente interrompida por conta de | relevante de E/S de seguranca. compridos.
um erro de comunicagao
da E/S de sequranca 3. Verifique se os resistores de terminacdo
. — " foram instalados apenas em ambas as
Vermel-ho, Al - Todaa comunicacdo de E/S Tempo—||m-|te da conexdo de E/S de ) extremidades da linha principal,
intermi- de sequranca interrompida | seguranca interrompendo toda a conexdo
tente por conta d~e umerrode | deE/Sde sequrana. 4. Tome as acdes cortetivas com relacio 20
comunicacdo da E/S de .
ruido.
sequranca
- P4 Tudo Baixa tensdo PS de entrada | Alimentagdo de E/S das entradas (V1, G1) 1. Verifique se a tensdo da fonte de
desativado nao estd conectada, embora um terminal de alimentagdo estd definida dentro da
entrada de seguranca ou um terminal de faixa espeificada.
saida de teste seja usado.
) . p , . - - 2. Verifique se os cabos ou os fios ndo estdo
P5 Tudo Baixa tensdo PS de saida Alimentacdo de E/S das saidas (V2, G2) ndo q
) . : soltos ou desconectados.
desativado esta conectada, embora um terminal de

saida de sequranga seja usado.
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Erros ndo fatais
Indicadores
MS Codigo de exibigéo(” 1/0 Registro do erro Causa Acao Corretiva
alfanumérico
P1 Terminal | Falha de sinal do teste Ocorreu um erro na fiacdo externa de uma 1. Verifique se o fio de sinal:
alvo externo na entrada de entrada de sequranca.
vermelho, | seguranca ® Ndo estd em contato com a fonte de
aceso alimentacdo (lado positivo).
Terminal ® ndo apresenta uma falha para terra.
pareado
vermelho, ® n3o estd desconectado.
intermi-
tente 2. Verifique se ndo hd um curto-circuito
; — — entre os fios de sinal.
- P1 Terminal | Erro de discrepancia na Ocorreu um erro de discrepancia entre duas
3|evr(r>ne|h0 entrada de seguranca entradas configuradas para canal duplo. 3. Verifiue se ndo hd nenhuma falha nos
' equipamentos conectados.
aceso
P1 Terminal | Falha de entradainternana | Ocorreu uma falha de circuito interno na 4. Verifique se os ajustes de parametro do
alvo entrada de seguranga entrada de sequranca. tempo de discrepancia sao validos.
vermelho,
aCeso Para se recuperar desse estado de erro,
0 tempo do erro de entrada da trava deve
Terminal ter passado e a causa do erro deve ter sido
em par corrigida. As entradas de sequranga alvo
vermelho, devem ser desativadas.
intermi-
tente Para alterar o tempo de discrepancia, vocé
deve reconfigurar a entrada de sequranga.
P2 N/D Sobrecarga detectadana | A sobrecarga foi detectada na saida de teste, | Verifique se o fio de sinal de saida
saida de teste quando uma saida de teste foi configurada | apresenta uma falha para terra ou se
como sendo uma saida de sinal padréo. estd sobrecarregado.
P2 N/D Preso no nivel alto Uma saida de teste, configurada como sendo | 1. Verifique se a fonte de alimentacdo (lado
detectado na saida de teste | uma saida de sinal padrao, ficou presa. positivo) ndo esté em contato com o fio
de sinal de saida.
Apds a passagem do tempo de erro da
entrada de trava e a correcdo da causa
do erro, desative a entrada. 0 erro serd
reinicializado.
2. (as0 ndo haja nenhuma falha nos fios,
substitua a unidade.
- P2 N/D Subcorrente detectada Desconexdo detectada da luz indicadora 1. Verifique se o fio de sinal de saida ndo
usando a lampada muting | na saida de teste, quando o terminal T3 estd desconectado.
é configurado como sendo a saida de sinal
da lampada muting. 2. Verifique se aluz indicadora ndo estd
queimada.
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Erros nao fatais

Indicadores
MS Codigo de exibigéo(” 1/0 Registro do erro Causa Acdo Corretiva
alfanumérico

P3 Terminal | Sobrecorrente detectada | Uma sobrecorrente foi detectada na saidade | 1. Verifique se ndo ha nenhuma
alvo na saida de sequranca sequranca. sobrecorrente na saida.
vermelho,
aceso 2. Verifique se o fio de sinal:
Terminal ® n3do estd em contato com a fonte de
pareado alimentacdo (lado positivo).
vermelho,
intermi- © ndo apresenta uma falha para terra.
tente

- P3 Terminal | Curto-circuito detectado | Um curto-circuito foi detectado na safda de 3. Verifique € Na0 ha um curto-cieuto

. entre os fios de sinal.
alvo na saida de sequranca sequranca.
vermelfo, Para se recuperar desse estado de erro,
aceso 0 tempo do erro de entrada da trava deve
) ter passado e a causa do erro deve ter sido
Terminal - : ] o
& corr|lg.|da. 0 5|na|,de saida da aplicacdo do

parea Usudrio para a saida de seguranca alvo deve
yermel_ho, ser desativado.
intermi-
tente

P3 Terminal | Preso no nivel alto Uma saida de sequranca ficou presa.
alvo detectado na saida de teste
vermelho,
aceso
Terminal
pareado
vermelho,
intermi-
tente

P3 Terminal | Conexdo cruzada Uma conexdo cruzada foi detectada na saida
alvo detectada na saida de de sequranca.
vermelho, | seguranca
aceso
Terminal
pareado
vermelho,
intermi-
tente

- P3 Terminal | Violagdo de canal duplona | Ocorreu um erro de dados de saida na saida | Verifique se os dados de safda do programa
alvo saida de seguranca de sequranca. Por exemplo, uma saida é das duas saidas no modo em canal duplo
vermelho, configurada para canal duplo, mas apenas | estao configurados como sendo canais
aceso um dos bits de saida estd sendo ativado pelo | equivalentes.

programa.

M Atela altera entre 0 8digo do erro e 0 enderego de n6 do erro.

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

AN



Apéndice B Indicadores de status

Identificando erros EtherNet/IP
usando indicadores de status
e tela alfanumérica

Erros do controlador EtherNet/IP

Use estas tabelas para interpretar as combinagoes de cores e status dos indicadores
de status e de exibi¢ao alfanumérica e tomar as agoes corretivas quando aplicvel.

Para o controlador 1752-L24BBBE, quando a chave exibe o enderego IP por um
segundo ou mais, a tela mostra o enderego EtherNet/IP que estd configurado.
O cédigo de erro ‘n4’ ¢ exibido se um erro ocorrer na configuragio EtherNet/IP.

Indicadores

MS NS Codigo de exibigéo“) Registro do erro Causa Acao Corretiva
alfanumérico

Apagado | Vermelho, | UF Falha no sistema Ocorreu uma falha do hardware do médulo | Desligue e ligue a fonte de alimentagdo.

aceso adaptador EtherNet/IP. (aso uma falha ocorra novamente, substitua
o controlador.

Vermelho, | --- FO Ocorreu uma falha de duplicacdo de Verifique o endereo IP dos outros

aceso endereco IP dispositivos, e configure um endereco que

ndo duplique nenhum outro.

Apagado | - £3 Ocorreu uma falha de conexdo do servidor 1. Certifique-se de que o cabo estd

BOQTP conectado corretamente.
2. Certifique-se de que o servidor BOOTP
estd operando normalmente.

Apagado | - F2 Ocorreu uma falha de processamento de Verifique a configuragdo. Caso uma falha

dgica de configuracdo bésica. 0corra novamente, substitua o controlador.

Apagado | Vermelho, | E9 Ocorreu uma falha de meméria EtherNet/IP. | Desligue e ligue a fonte de alimentacdo.

intermi- (aso uma falha ocorra novamente, substitua
tente o controlador.

Apagado | Vermelho, | F4 Ocorreu uma falha do controlador de

intermi- comunicacdo EtherNet/IP.
tente

Vermelho, | --- 19 Ocorreu um erro de comunicacdo do alvo 1. Certifique-se de que as mesmas

intermi- padrdo EtherNet/IP. configuracdes de comunicagdo sdo

tente usadas para cada né
2. Certifique-se de que os cabos ndo
estejam desconectados nem dobrados.
3. Certifique-se de que a alimentacao
é fornecida ao originador.

Apagado | - £ Ocorreu um erro Link Off. 1. Certifique-se de que as mesmas
configuragdes de comunicago sdo
usadas para cada né

2. Certifique-se de que os cabos ndo
estejam desconectados nem dobrados.
3. Certifique-se de que a alimentagdo
é fornecida ao hub.

0" Atela altema entre o c6digo do erro e n.

212
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Apéndice (

Referéncia de comando das funcoes de ldgica

|ntrodu§éo Este apéndice descreve as fungoes de l6gica usadas na programagao.
Topico Pégina
Instrucao complementacdo (NOT) 213
Instrucao AND 214
Instrucdo OR 216
Instrucdo OR exclusiva 218
Instrucao NOR exclusiva 219
Instrucdo de roteamento 220
Instrucdo de Reset Set Flip-flop (RS-FF) 220
Instrucdo de vdrios conectores 21
Instrucdo de comparacdo 222

|nstrug§0 (0mp|ementagéo (NOT) A saida é o inverso da entrada.

Diagrama da instrucao complementacao

IT>o

Entrada 1 ™ 1 Saida 1

Tabela verdade instrucao complementacao

Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado.

Entrada 1 Saida 1
0 1
1 0
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Instrucao AND

214

A saida ¢ AND ldgica de até oito condigoes de entrada. O numero de entradas
pode ser configurado usando a guia In/Out Setting na caixa de didlogo
Function Block Properties. A configuragio padrio ¢ de duas entradas.

Diagrama de instrucao AND

Entrada 1

Entrada 2

I

D

N Saida 1

Tabelas verdade da instrucao AND

Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado. x mintsculo pode ser 1 ou 0.

Tabela verdade da avalia¢ao AND de uma entrada

Entrada 1

Saida 1

0

0

1

1

Tabela verdade da avaliacdo AND de duas entradas

Entrada 1 Entrada 2 Saida 1
0 X 0
X 0 0

1

1

1

Tabela verdade da avaliagdo AND de trés entradas

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Saida 1
0 X X 0
X 0 X 0
X X 0 0
1 1 1 1
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Tabela verdade da avaliagao AND de quatro entradas
Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Saida 1
0 X X X 0
X 0 X X 0
X X 0 X 0
X X X 0 0
1 1 1 1 1
Tabela verdade da avaliagao AND de cinco entradas
Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Entrada 5 Saida 1
0 X X X X 0
X 0 X X X 0
X X 0 X X 0
X X X 0 X 0
X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1
Tabela verdade da avaliagao AND de seis entradas
Entrada 1 Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Entrada5 | Entrada6 Saida 1
0 X X X X X 0
X 0 X X X X 0
X X 0 X X X 0
X X X 0 X X 0
X X X X 0 X 0
X X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1 1
Tabela verdade da avaliacao AND de sete entradas
Entrada1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Entrada 5 | Entrada 6 | Entrada7 | Saida1
0 X X X X X X 0
X 0 X X X X X 0
X X 0 X X X X 0
X X X 0 X X X 0
X X X X 0 X X 0
X X X X X 0 X 0
X X X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1
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Tabela verdade da avaliagao AND de oito entradas

Entrada 1| Entrada 2 | Entrada 3 | Entrada 4 | Entrada 5 | Entrada 6 | Entrada 7 | Entrada 8| Saida 1
0 X X X X X X X 0
X 0 X X X X X X 0
X X 0 X X X X X 0
X X X 0 X X X X 0
X X X X 0 X X X 0
X X X X X 0 X X 0
X X X X X X 0 X 0
X X X X X X X 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1 1
|nstru§ao OR A saida ¢ OR l6gica de até oito condigoes de entrada. O niimero de entradas

pode ser configurado usando a guia In/Out Setting na caixa de didlogo
Function Block Properties. A configuragio padrio ¢ de duas entradas.

Diagrama da instrucao OR

D

Entrada 1 I M Saida 1

Entrada 2

Tabelas verdade da instrucao OR

Na tabela verdade, 0 ¢ desativado ¢ 1, ativado. x mindsculo pode ser 1 ou 0.

Tabela verdade da avalia¢do OR de uma entrada

Entrada 1 Saida 1
0 0
l 1

Tabela verdade da avaliagao OR de duas entradas

Entrada 1 Entrada 2 Saida 1
0 0 0
1 X 1
X 1 1

216 Publicacdo 1752-UM001D-PT-P — Abril 2009



Referéncia de comando das fundes de Iogica ~ Apéndice C

Tabela verdade da avaliagao OR de trés entradas

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Saida 1
0 0 0 0
1 X X 1
X 1 X 1
X X 1 1

Tabela verdade da avaliagao OR de quatro entradas

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Saida 1
0 0 0 0 0
1 X X X 1
X 1 X X 1
X X 1 X 1
X X X 1 1

Tabela verdade da avaliacao OR de cinco entradas

Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Entrada 5 Saida 1
0 0 0 0 0 0
1 X X X X 1
X 1 X X X 1
X X 1 X X 1
X X X 1 X 1
X X X X 1 1

Tabela verdade da avaliagao OR de seis entradas

Entrada 1 Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Entrada5 | Entrada6 Saida 1
0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X 1
X 1 X X X X 1
X X 1 X X X 1
X X X 1 X X 1
X X X X 1 X 1
X X X X X 1 1
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Tabela verdade da avaliacao OR de sete entradas

Entrada1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Entrada5 | Entrada 6 | Entrada7 | Saida1
0 0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X X 1
X 1 X X X X X 1
X X 1 X X X X 1
X X X 1 X X X 1
X X X X 1 X X 1
X X X X X 1 X 1
X X X X X X 1 1

Tabela verdade da avaliacao OR de oito entradas

Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Entrada | Saida1

1 2 3 4 5 6 7 8

0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 X X X X X X X 1
X 1 X X X X X X 1
X X 1 X X X X X 1
X X X 1 X X X X 1
X X X X 1 X X X 1
X X X X X 1 X X X
X X X X X X 1 X 1
X X X X X X X 1 1

|nstru§éo OR exclusiva A saida é a OR exclusiva das condig¢oes de entrada.

Diagrama da OR exclusiva

D

Entrada 1 I M Saida

Entrada 2
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Tabela verdade da OR exclusiva
Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado.
Tabela verdade da avaliagao OR exclusiva
Entrada 1 Entrada 2 Saida 1

0 0 0

0 1 1

1 0 1

1 1 0

|nstrugao NOR exclusiva A saida ¢ uma NOR exclusiva das condi¢oes de entrada.
Diagrama da instrucao NOR exclusiva
>
Entrada 1 I B Saida 1
Entrada 2
Tabelas verdade da instrucao NOR exclusiva
Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado.
Tabela verdade da avaliacao NOR exclusiva
Entrada 1 Entrada 2 Saida 1

0 0 1

0 1 0

1 0 0

1 1 1
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A instrugao de roteamento encaminha um sinal de entrada para um méximo de
oito sinais de saida. Ela ¢ usada para produzir um sinal para mais de um enderego
fisico como, por exemplo, um tag de saida. O nimero de saidas pode ser definido
usando a guia I/O Setting da caixa de didlogo Function Block Properties.

A configuragio padrio ¢ de um.

Instrucdo de roteamento

Diagrama da instrucao de roteamento

£

Entrada 1 o4  Saida 1

Tabela verdade da instrucao de roteamento

Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado.

Tabela verdade da avaliagao de roteamento

Entrada 1 Saida 1 Saida 2 Saida 3 Saida 4 Saida 5 Saida 6 Saida7 Saida 8
0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1 1
|nstru§éo de Reset Set Quando o sinal de entrada est4 ativado, o sinal habilitacao de saida também estd.

Flip-flop (RS-FF)

220

O sinal habilitagao de saida permanece ativado mesmo que os sinais de entrada
estejam desativados. Quando o sinal de reset estd ativado, o sinal habilitagio de
saida estd desativado.

Também ¢ possivel usar uma saida de apresentagio da falha na programagao.
Para habilitar essa saida opcional, marque a caixa de selecao Use Fault Present na
guia I/O Settings da caixa de didlogo Function Block Properties no software
RSNetWorx para DeviceNet.

Diagrama da instrucao de Reset Set Flip-flop

S G s G
R G R G

Entrada I» » 11 Habilitacdo de saida Entrada I» >I Habilitacdo de saida
Reset M~ Reset

s /\m Presenca de falha

Conexdes padrao Méximo de entradas para a funcao Reset Set Flip-Flop
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Instrucao de varios conectores

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

Manuseio de erro de Reset Set Flip-flop

Use a tabela para diagnosticar e reinicializar uma condicao de erro de discrepancia
na instrucio RS Flip-flop.

Detecgdo de erro e reset da instrugao RS Flip-flop

Condigdo de erro Status quando ocorre umerro | Para reinicializar a condicao de erro
Habilitadode | Presenca
saida de falha
Entrada e reset sdo ativados OFF
simultaneamente (estado de ON Desative um dos sinais.
sequranca)

Grafico de temporizacdo da instrugao Flip-flop

Entrada —]_

Reset

Habilitacdo de
saida

Presenca de falha

A instrucao de vérios conectores converte sinais de entrada de até oito entradas
para sinais de saida de até oito saidas. Os sinais de entrada e de saida sio
associacoes individuais para sinais de um a oito. O status dos demais sinais de
entrada nao tem efeito.

O nimero de entradas e saidas pode ser aumentado para oito na guia I/O Settings

da caixa de didlogo Function Block Properties no software RSNetWorx para
DeviceNet. A configura¢io padrio ¢ de um.

Diagrama da instrucao de vérios conectores

Entrada 1 Saida 1
Entrada 1 s B Saida 1 Entrada 2 Saida 2
Entrada 3 Saida 3
Entrada 4 Saida 4
Entrada 5 Saida 5
Entrada 6 Saida 6
Entrada 7 Saida 7
Entrada 8 Saida 8
Conexdes padro E/S méxima da instrucao com varios conectores
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Instrucao de comparacao

222

Tabela verdade da instrucao com vérios conectores

Na tabela verdade, 0 é desativado e 1, ativado.

Tabela verdade da instrucao com varios conectores

Entradas Saidas
1 2 3 4 5 3 4 5 6 7 8
0 X X X X X X X X X X
1 X X X X X X X X X X
X 0 X X X X X X X X X
X 1 X X X X X X X X X
X X 0 X X 0 X X X X X
X X 1 X X 1 X X X X X
X X X 0 X X 0 X X X X
X X X 1 X X 1 X X X X
X X X X 0 X X 0 X X X
X X X X 1 X X 1 X X X
X X X X X X X X 0 X X
X X X X X X X X 1 X X
X X X X X X X X X 0 X
X X X X X X X X X 1 X
X X X X X X X X X X 0
X X X X X X X X X X 1

A instru¢ao de comparagio compara os sinais de entrada especificados de

até oito entradas com o padrio de comparagio configurado e ativa o sinal
de saida 1 quando todos os sinais de entrada correspondem ao padrio de
comparagao. O sinal de saida 1 ¢ desativado quando os sinais de entrada

deixam de corresponder ao valor de comparacao.
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Diagrama da instrucao de comparacao

Entrada 1 gy

g Saida 1

Conexdes padrao

Parametros da instrucao de comparacao

Defina estes parAmetros para a instrucao de comparagio.

Parametros do bloco de fungdes de comparagéo

Entrada 1

Entrada 2
Entrada 3
Entrada 4
Entrada 5

Entrada 6
Entrada 7

Entrada 8

E/S méxima da instru¢do de comparagéo

Parametro

Faixa valida

Configuracdo padrao

Valor de comparacdo

00000000a 11111117 (bit 7 a 0)

00000001

E possivel definir o padrao de comparagio e aumentar o ntimero de entradas

de uma para oito na guia In/Out Setting da caixa de didlogo Function Block
Properties do software RSNetWorx para DeviceNet. O padrao ¢ de uma entrada.
Vocé define o padrio de comparagio usando uma combinagio de 0 (entrada
desativada), 1 (entrada ativada) e X (entrada ativada ou desativada).
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Tabela verdade da instrucao de comparagao

Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado. CV ¢ o valor de comparagio.
X indica que o status da entrada (correspondente ou nao) nio ¢ aplicével.

Tabela verdade da instrugao de comparagao

Entrada 8| Entrada 7| Entrada 6 | Entrada 5 | Entrada 4 | Entrada 3 | Entrada 2| Entrada 1| Saida 1

#V(para | X X X X X X X 0

bit7

X #V(Cpara | X X X X X X 0

bit6
X X #VCpara | X X X X X 0
bit5
X X X #VCpara | X X X X 0
bit4
X X X X #VCpara | X X X 0
bit 3
X X X X X #\VCpara | X X 0
bit2
X X X X X X #V(para | X 0
bit 1

X X X X X X X #\Cpara |0
bit0

=VCpara | =VCpara | =VCpara | =VC(para | =VCpara | =VC(para | =VCpara | =VCpara |1

bit7 bit6 bit5 bit4 bit 3 bit2 bit 1 bit0
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Grafico de temporizacao da instrucao de comparagao

As linhas horizontais pontilhadas no grafico representam os valores de
comparagio (VC) de cada entrada.

1. Asaida 1 ¢ ativada quando todos os sinais de entrada correspondem ao
valor de comparagio.

2. Asaida 1 ¢ desativada quando um dos sinais de entrada nio correspondem
ao valor de comparacio.

Gréfico de temporizacao da comparagdo

Entrada 1 ] ' '

Entrada 2 1 : |_
Entrada 3 1
Entrada 4 b ]_—IL

Entrada 5 | 1 | ' '

Entrada 6 -

Entrada 7 _———

Entrada 8

Saida 1
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Observagoes:
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Apéndice D

Referéncia de comandos dos blocos de fungoes

|ntrodu§éo Este apéndice descreve os blocos de fungées usados na programagao.
Topico Pégina
Bloco de funcdes de reset 227
Bloco de funcdes de reinicializacdo 229
Parada de emergéncia (ESTOP) 231
Bloco de funcdes da cortina de luz (LC) 234
Bloco de funcdes de monitoragdo do gate de sequranca 237
Bloco de funcdes de controle bidirecional 242
Bloco de funcdes do temporizador com atraso na desenergizacao 245
Bloco de funcdes do temporizador com atraso na energizacao 245
Bloco de funcdes da chave no modo do usudrio 246
Monitoracdo de dispositivo externo (EDM) 248
Muting 250
(have de habilitacao 266
Gerador de pulso 269
Contador 270
Bloco de fungﬁes de reset Diagrama de blocos de fungdes de reset
RESET Reset Habilitado de saida
Reset L > Bl Habilitacio de saida  Entrada monitorada )
Liberacio estdt Entrada opcional 1 Liberagdo estética

Entrad P> i iberagao estafica Entrada opcional 2 Indicacio de reset

nrada D> @ Raindicacdo de reset Entrada opcional 3 necacad defese
monitorada i Entrada opcional 4 requerida

requerida i
Entrada opcional 5
Entrada opcional 6
Conexdes padrao Méaximo de entradas da funcao de reset

O nimero de entradas pode ser aumentado de duas para oito na guia I/O Settings
da caixa de didlogo Function Block Properties no software RSNetWorx para
DeviceNet. O nimero padrio de entradas ¢ de duas.
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O sinal de habilitagio de saida ¢ ativado caso o sinal de reset seja recebido
corretamente enquanto a condi¢ao de entrada monitorada com o bloco de
fungdes de reset estd ativada. O bloco de fung¢des pode ser usado para impedir
que a maquina seja reiniciada automaticamente quando a alimentagio para o
controlador ¢ ativada, quando o modo em operagio ¢ alterado do modo inativo
para o modo de operagao ou quando um sinal de um dispositivo de entrada de
seguranga ¢ ativado.

A liberagio estética e a indicagao de reset requerida sao saidas opcionais. Para
habilitar uma dessas saidas, marque a caixa de sele¢ao na guia Out point da caixa
de didlogo Function Block Properties.

Condigdes de ativacdo das saidas

Saida Condigdo de ativacao

Habilitacdo de saida Aentrada monitorada e todas as entradas opcionais habilitadas devem
estarem ON, e o sinal de reset deve ser recebido corretamente.

Liberacdo estdtica A entrada monitorada e todas as entradas opcionais habilitadas devem
estar em ON.

Indicacdo de reset requerida Aindicacdo de reset requerida se torna uma saida de pulso em 1Hz

(aso a entrada monitorada e todas as entradas opcionais habilitadas
estejam em ON e o sinal de habilitacdo de saida esteja em OFF.

Aindicacdo de reset requerida s6 permanece em ON quando o sinal de
reset estd em ON.

Parametros do bloco de fungoes de reset

E possivel definir o sinal de reset como Low-High-Low (baixo-alto-baixo) ou
Rising Edge (borda ascendente) usando a guia Parameter da caixa de didlogo
Function Block Properties. A configuragio padrio ¢ Low-High-Low.

Quando configurado para Low-High-Low, o sinal de reset deve atender as
seguintes condigdes.

min 350 ms

'€ >
I I
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Graficos de temporizagao do bloco de fungoes de reset

Sinal de reset baixo-alto-baixo

Entrada |
monitorada |

Entrada opcional | I

Q)

Reset
Habilitacdo __l_IJ—l
de saida

Liberacdo estatica ' |
Indicacdo de reset |1 [ U I

, '
requerida P N
[nativo para

operagdo

Sinal de reset de borda ascendente

Entrada [
monitorada [

Entrada opcional | |

(8 .
Reset i
I

Habilitagdo _,_n_l_'_l

de saida

Liberacdo estatica ! |

Indicacdo de reset | n
requerida -
Inativo para
operacao

Bloco de fungﬁes de reinicializagéo Diagrama de blocos de funcdes de reinicializacao

RESTART Reinicializacdo

Reinicializacdo 1 L Habilitacdo de saida Entrada monitorada
Entrada opcional 1

Habilitacdo de saida

Liberacdo esttica

Liberado estética Entrada opcional 2 o
o L e i
reinicializacdo ntrada opcona i ¢
) Entrada opcional 5 requerida
requerida i
Entrada opcional 6
Conexdes padréo Méaximo de entradas da funcao de reinicializacao
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O numero de entradas pode ser aumentado de duas para oito na guia I/O Settings
da caixa de didlogo Function Block Properties no software RSNetWorx para
DeviceNet. O niimero padrio de entradas ¢ de duas.

O sinal de habilitagao de saida ¢ ativado caso o sinal de reinicializagio seja
recebido corretamente enquanto a condigao de entrada monitorada com

o bloco de fungoes de reinicializagao estd ativada. O bloco de funges pode
ser usado para impedir que a miquina seja reinicializada automaticamente
quando a alimentagdo para o controlador ¢ ativada, quando o modo em
operagao ¢ alterado ou quando um sinal de um dispositivo de entrada de
seguranga ¢ ativado. Reset e reinicializagio sio funcionalmente idénticos.

A Liberagao estatica e a indicacao de Reinicializagdo requerida sao saidas
opcionais. Para habilitar uma dessas saidas, marque a caixa de sele¢io na guia
Out point da caixa de didlogo Function Block Properties.

Condigdes de ativacao das saidas

Saida Condicao de ativagao

Habilitado de saida A entrada monitorada e todas as entradas opcionais habilitadas devem
estarem ON, e o sinal de reinicializacao deve ser recebido
corretamente.

Liberado estdtica A entrada monitorada e todas as entradas opcionais habilitadas devem
estar em ON.

Indicacdo de reinicializacdo requerida Aindicacao de reinicializagdo requerida se torna uma saida de pulso
em 1Hz caso a entrada monitorada e todas as entradas opcionais
habilitadas estejam em ON e o sinal de habilitacdo de saida esteja em
OFF.

Aindicacdo de reinicializacdo requerida s6 permanece em ON quando
o sinal de reinicializacdo estd em ON.

Reinicie os parametros do bloco de fungdes

E possivel definir o sinal de reinicializagio para Low-High-Low
(baixo-alto-baixo) ou Rising Edge (borda ascendente) na guia Parameter
da caixa de didlogo Function Block Properties. A configuragao padrio

¢ Low-High-Low.

Quando configurado para Low-High-Low, o sinal de reinicializagio deve atender
as seguintes condigoes.

min 350 ms

A
v
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Graficos de temporizagao do bloco de fungdes de reinicializacao

Sinal de reinicializagao baixo-alto-baixo
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reinicializacao | L -
. v
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operacdo

Sinal de reinicializacao de borda ascendente

Entrada |
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Entrada opcional | |
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Reinicializacdo |
'

Habilitacao de |

saida

Liberacdo estatica ! |

1
v
. - 1
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Inativo para
operagdo

Parada de emergéncia (ESTOP) Diagrama de blocos de fun¢des ESTOP
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de saida
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A Presenca de falha
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Conexdes padréo E/S maxima da funcao de ESTOP
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A func¢io de monitoragio do botao pulsador de parada de emergéncia permite
que vocé monitore uma chave do botao pulsador de parada de emergéncia.

O sinal de habilitagao de saida ¢ ativado caso as entradas do botao pulsador de
emergéncia que estd sendo monitorado estejam ativas. A habilitagio de saida
¢ desativada caso as entradas se tornem inativas ou caso um erro seja detectado
no bloco de fungaes.

IMPORTANTE Uma funcdo de reset manual é requerida em aplicacdes de parada de emergéncia.
Ao usar o bloco de fun¢des do botdo pulsador de parada de emergéncia, vocé

também deve usar o bloco de funcdes de reset.

A saida do erro de discrepancia pode ser usada durante a programagao do bloco
de funcoes ESTOP. Para exibir essa saida opcional, marque a caixa de selecio
Discrepancy Error na guia Out point da caixa de didlogo Function Block
Properties no Logic Editor do software RSNetWorx para DeviceNet.

Também ¢ possivel usar uma saida de apresentagio da falha na programagao.

Para habilitar essa saida opcional, marque a caixa de selecio Fault Present na guia
Out point da caixa de didlogo Function Block Properties.

Parametros do bloco de fungoes ESTOP

Defina estes parimetros para o bloco de fun¢oes ESTOP.

Parametros do bloco de fun¢des ESTOP

Parametro Faixa valida Configuracao padrao

Tipo de entrada (anal dnico, Equivalente a canal duplo
equivalente a canal duplo
canal duplo complementar

Tempo de discrepancia | 30 s em incrementos de 10 ms.") 30ms
0 tempo de discrepancia deve corresponder a ou ser
maior que o tempo de ciclo do controlador.

0 Uma verificado do tempo de discrepancia ndo € realizada quando o tempo de discrepancia é definido como 0.
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Tabelas verdade do bloco de fungdes ESTOP

Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado.

Tabela verdade do bloco de fungdes ESTOP

Canal tinico Equivalente a canal duplo Canal duplo complementar
Entrada1 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita-
(NF) ¢dode (NF) (NF) cdode (NF) (NA) caode
saida saida saida
0 0 0 0 0 0 0 0
1 1 0 1 0 0 1 0
- - 1 0 0 1 0 1
- - 1 1 1 1 1 0

Manuseio de erro do bloco de fungdes ESTOP

Um erro de discrepincia ¢ gerado quando uma das entradas nao permanece em
seu estado correto por mais do que o tempo de discrepancia. Por exemplo, no
modo Equivalente a canal duplo, ambas as entradas devem estar ativas (ligadas)
dentro do tempo de discrepancia, ou ocorre um erro.

Use a tabela para diagnosticar e reinicializar uma condigao de erro de discrepancia

no bloco de fun¢des ESTOP.

Detecgdo de erro e reinicializacao do bloco de fungées ESTOP

Condicao Status quando ocorre um erro Para reinicializar
deerro Habilitagao Presenca | Saida do erro a condigdo de erro
de saida de falha
Erro de OFF ON Saidadoerrode | Removaacausadoerroe:
discrepancia (estado de discrepancia: ON
sequranqa) 1. Ative e desative as entradas

novamente.

2. Altere o modo em operacdo do
controlador para inativo e
novamente para em operacao.
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Grafico de temporizacao do bloco de fungdes ESTOP

O grafico mostra a temporizagio de E/S quando o bloco de fungoes estd ajustado

como Equivalente a canal duplo.

Entrada 1 (NF) | 1

Entrada 2 (NF) ! '

5

]

Habilitacdo de saida ‘ |

Erro de

1
otep |
discrepancia |
'
|

Presenca de falha

Inativo para
operacao

Diagrama do bloco de fun¢des da cortina de luz

=

Entrada 1 (NF) BN

Entrada 2 (NF) LN

Conexdes padrao

» 1 Habilitagdo

de saida

Tem[mmcrepéncia

Entrada 1 (NF)

Entrada 2 (NF)

=

N >

O

A Presenca de falha

Habilitacdo de saida

Erro de discrepancia

-

E/S mdxima da funcdo da cortina de luz

O bloco de fun¢oes de monitoragao da cortina de luz monitora uma cortina de
luz de protegao do tipo 4. O sinal habilitacao de saida ¢ ativado quando as
entradas da cortina de luz de protecio que estd sendo monitorada estio ativas.
O sinal habilitacao de saida ¢ desativado caso as entradas se tornem inativas ou
caso um erro seja detectado no bloco de fungoes.

E possivel usar uma saida do erro de discrepancia durante a programagio do bloco
de fungoes LC. Para exibir essa saida de diagndstico opcional, marque a caixa de
selecao Discrepancy Error na guia Out point da caixa de didlogo Function Block
Properties no Logic Editor do software RSNetWorx para DeviceNet.

Também ¢ possivel usar uma saida de apresentagio da falha na programagao.
Para habilitar essa saida opcional, marque a caixa de selecio Fault Present na guia
Out point da caixa de didlogo Function Block Properties.
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Parametros do bloco de func6es da cortina de luz
Defina estes pardmetros para o bloco de fun¢des LC.
Parametros do bloco de fungées LC

Parametro Faixa vélida Configuragdo padrao

Tipo de entrada Equivalente a canal duplo Equivalente a canal duplo

(anal duplo complementar
Tempo de discrepancia | 0330 s em incrementos de 10 ms." 30ms

0 tempo de discrepancia deve corresponder a ou ser

maior que o tempo de ciclo do controlador.

" Uma verificacdo do tempo de discrepancia ndo € realizada quando o tempo de discrepancia é definido como 0.

Tabelas verdade do bloco de fungdes da cortina de luz

Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado.

Tabela verdade do bloco de fungdes LC

Equivalente a canal duplo

Canal duplo complementar

Entrada 1 (NF) | Entrada2 (NF) | Habilitacdo | Entrada 1(NF) | Entrada2 (NF) | Habilitagao
de saida de saida
0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
1 0 1 0 1
1 1 1 1 0
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Manuseio do bloco de fungdes da cortina de luz

Um erro de discrepancia ¢ gerado quando uma das entradas niao permanece em
seu estado correto por mais do que o tempo de discrepancia. Por exemplo, no

modo Equivalente a canal duplo, ambas as entradas devem estar ativas (ligadas)

dentro do tempo de discrepancia, ou ocorre um erro.

Use a tabela para diagnosticar e reinicializar uma condigao de erro de discrepancia
no bloco de fungées LC.

Deteccao de erro e reinicializagao do bloco de fungées LC

Condigao Status quando ocorre um erro Para reinicializar
deerro Habilitacao Presenca | Saida do erro a condigio de erro
de saida de falha
Erro de OFF ON Saidadoerrode | Removaa causa doerroe:
discrepancia (estado de discrepancia: ON
sequranca) 1. Desative e ative as entradas

novamente.

2. Altere o modo em operacdo do
controlador para inativo e
novamente para em operacao.

Grafico de temporizacao do bloco de fungdes da cortina de luz

O grafico mostra a temporizagio de E/S quando o bloco de fungoes estd ajustado

como Equivalente a canal duplo.

Entrada 1 (NF)

Entrada 2 (NF)

Habilitagdo de saida

Erro de discrepancia

Presenca de falha

Inativo para operagdo

Tempo de discrepancia
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Bloco de fun¢des de monitoracao

do gate de sequranca
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Diagrama do bloco de fungdes de monitoracao do gate de seguranca
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Erro de sincronia

Erro na fungdo de teste
Sinal da fundo de teste

Conexdes padrao E/S maxima da funcdo do gate de seguranca

A fungio de monitoragao do gate de seguranga monitora o status de um gate de
seguranga usando sinais de entrada de uma chave de porta de seguranca ou uma
chave fim de curso de seguranca conectada a porta. O sinal habilita¢io de saida
¢ ativado caso as entradas da chave que estd sendo monitorada estejam ativas.

O sinal habilitacao de saida ¢ desativado caso as entradas se tornem inativas ou
caso um erro seja detectado no bloco de fungoes.

Saidas opcionais do bloco de fungdes de monitoracao do gate de seguranca

As saidas opcionais também podem ser usadas na programagao. Para exibir essas
saidas opcionais, marque a caixa de sele¢ao apropriada na guia Out point da caixa
de didlogo Function Block Properties no Logic Editor do software RSNetWorx
para DeviceNet.

e Erro de discrepincia no par 1

e Erro de discrepincia no par 2

e Sinal da fungao de teste requerida
e Erro de sincronia

e Erro na funcio de teste
Ajuste de parametro de saida de apresentacao da falha no bloco de fungdes de
monitoracao do gate de seguranca

Também ¢ possivel usar a saida de apresentacio da falha na programacio.
Para habilitar essa saida, marque a caixa de seleao Fault Present na guia Out
point da caixa de didlogo Function Block Properties.

Testes de funcao do bloco de fungdes de monitoracao do gate de sequranca

Em algumas aplicagoes do gate de seguranga como, por exemplo, de categoria 2,
os equipamentos de prote¢do e seguranga exigem a verificacao fisica para que
o gate continue operando corretamente.
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Caso o teste de fungao esteja habilitado para o bloco de fun¢des de monitoragao
do gate de seguranga, um teste do gate de seguranga, em que ele deve ser aberto
e fechado fisicamente, pode ser adicionado como sendo uma condi¢ao para

a ativacao do sinal habilitagio de saida.

Caso esteja habilitado, o teste do gate de seguranga deve ser executado sob as
seguintes condigoes:

e Partida — o teste do gate de seguranga deve ser executado quando a partida
¢ dada no controlador, ou seja, quando 0 modo em operagiao muda de
inativo para em operagio. Caso o teste seja concluido normalmente, o sinal
habilitacao de saida ¢ ativado.

e Solicitagao de teste de fungio a partir da maquina — o teste do gate de
seguranca deve ser executado depois que o controlador detectar o sinal
de teste de fun¢ao da maquina, ativar e antes do sinal de teste de fungao
ser ativado novamente. Caso o sinal de teste de funcio seja ativado
uma segunda vez antes do gate de teste de seguranga ser concluido
normalmente, ocorre um erro de teste de fungao, o sinal habilitacio de
saida é desativado e o sinal de erro de teste de fungao ¢ ativado.

e Erro detectado no bloco de fungoes de monitoragio do gate de seguranga —
caso ocorra um erro de teste de fun¢ao, um erro de discrepincia ou outro
erro no bloco de fungdes, o teste do gate de seguranga deve ser executado
depois que a causa do erro for removida.

O sinal requerido do teste de fungao no bloco de fungées de monitoragao do gate
de seguranga ¢ ativado quando um teste do gate de seguranga ¢ requerido. Ele
permanece ativado até que o teste do gate de seguranga tenha sido concluido
normalmente.

Parametros do bloco de fungdes de monitoracao do gate de seguranca

Defina estes pardmetros para o bloco de fun¢des de monitoragao do gate de
seguranga.

Parametros do bloco de fungdes de monitoracao do gate de seguranca

Parametros Faixa Padrao

Tipo de entrada (anal tnico Equivalente
Equivalente a canal duplo (1 par) a canal duplo
(anal duplo complementar (1 par)

Dois equivalentes a canal duplo (2 pares)
Dois canais duplos complementares (2 pares)

Teste de funcao Sem funcdo de teste/funcdo de teste requerida Sem funcdo de teste

Par 1do tempo 0a305em incrementos de 10 ms 30ms
de discrepancia Uma verificacdo do tempo de discrepancia ndo é realizada
caso 0 esteja definido.

Par 2 do tempo
de discrepancia

Tempo de sincronia 0a30sem incrementos de 10 ms 300 ms
Uma verificacao do tempo de sincronizacdo ndo € realizada
caso 0 esteja definido.
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Tabelas verdade do bloco de fungdes de monitoracao do gate de seguranca

Nas tabelas verdade, 0 é desativado e 1, ativado.

Tabela verdade do bloco de fungdes de monitoracao do gate de seguranca com canal tinico e canal

duplo (1 par)
Canal tinico Equivalente a canal duplo Canal duplo complementar
Entrada1 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Habilita-
(NF) ¢do (NF) (NF) ¢do (NF) (NF) ¢do

de saida de saida de saida

0 0 0 0 0 0 0 0

1 1 0 1 0 0 1 0

- -- 1 0 0 1 0 1

- -- 1 1 1 1 1 0

Tabela verdade do bloco de funcées de monitoragao do gate de seguranca com canal duplo (2 pares)

Equivalente a canal duplo (2 pares) Canal duplo complementar (2 pares)
Entrada1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Habilita- | Entrada1 | Entrada2 | Entrada3 | Entrada4 | Habilita-
(NF) (NF) (NF) (NF) cao (NF) (NF) (NF) (NF) cao

de saida de saida
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 1 0 0 0 0 1 0
0 0 1 0 0 0 0 1 0 0
0 0 1 1 0 0 0 1 1 0
0 1 0 0 0 0 1 0 0 0
0 1 0 1 0 0 1 0 1 0
0 1 1 0 0 0 1 1 0 0
0 1 1 1 0 0 1 1 1 0
1 0 0 0 0 1 0 0 0 0
1 0 0 1 0 1 0 0 1 0
1 0 1 0 0 1 0 1 0 1
1 0 1 1 0 1 0 1 1 0
1 1 0 0 0 1 1 0 0 0
1 1 0 1 0 1 1 0 1 0
1 1 1 0 0 1 1 1 0 0
1 1 1 1 1 1 1 1 1 0
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Manuseio de erro do bloco de fungdes de monitoracao do gate de seguranca

Um erro de discrepancia ¢ gerado quando uma das entradas niao permanece em
seu estado correto por mais do que o tempo de discrepancia. Por exemplo, no
modo Equivalente a canal duplo, ambas as entradas devem estar ativas (ligadas)
dentro do tempo de discrepancia, ou ocorre um erro.

Caso dois pares de entradas sejam selecionados e um tempo de sincronia seja
inserido, ambos os pares devem estar no mesmo estado dentro do tempo de
sincronia, ou ocorre um erro de sincronia. O tempo de discrepancia aplica-se

a ambas as entradas do mesmo par no mesmo estado dentro de um determinado
tempo, a0 passo que o tempo de sincronia aplica-se a ambos os conjuntos de pares
de entrada no mesmo estado dentro de um determinado tempo.

Use a tabela para diagnosticar e reinicializar uma condigao de erro de discrepincia
no bloco de fung¢ées de monitoragio do gate de seguranga.

Deteccao de erro e reset para o bloco de fungdes de monitoragao do gate de seguranca

Condicéo de erro Status quando ocorre um erro Para reinicializar a condicéo de erro
Habilitacao Presenca Saidadoerro | Quando o teste de funcdo esta Quando o teste de funcao esta
de saida defalha desabilitado habilitado

Erro de discrepancia | OFF ON Erro de discrepancia | Remova a causa do erro e: Remova a causa do erro e ative as entradas
no par 1 (estado de no par 1:ON e desative novamente (ou seja, realize

Y seguranca T 1. Ative e desative as entradas 0 teste do gate de sequranca).
Discrepancia guranca) Erro de discrepancia Q) g guranca)
no par 2 no par 2: ON novamente.
Erro na fungdo Erro na fungdo de 2. Altere 0 modo em operacdo do
de testel” teste: ON controlador para inativo e novamente

ara em 0peracdo.
Erro de sincronia Erro de teste de P peret
sincronia: ON

0 0teste do gate de sequranca ndo foi realizado normalmente entre os sinais de teste de fungdo.

@ Caso ocorra um ermo de discrepancia em um dos pares quando definido para equivalente a canal duplo (2 pares) ou canal duplo complementar (2 pares), desative os pares de entrada 1 2 e, em sequida, ative-0s.
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Graficos de temporizacao do bloco de fungdes de monitoracao do gate de
seguranca
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de controle bidirecional
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Diagramas de blocos de fungdes de controle bidirecional

+ 1 11
o e W
Entrada 1
(par 1—NA) N S Eqm(ﬁ; -
Entrada 2 » I Hebiltagio (par 1 —NA) | p 11 Habilitagdo de saida
(oar NP N de saida Entrada 2 [ o
part= (par 1—NF) | O Erro de discrepancia (par 1)
(p;nztra(:\‘aAi N Entrada 3 N O I Erro de discrepancia (par 2)
B - 2-NA) 57 -
Entrada 4 (parEntradaz)t & I Presenga de falha
(par2—Np) LN L EN
Conexdes padrao E/S méxima da funcao de controle bidirecional

O bloco de fungoes de controle bidirecional permite a monitoragao do status
de uma chave bidirecional. O bloco de fungoes de controle bidirecional pode
ser usado com uma chave bidirecional apropriada para atender as especificagoes
do tipo III C em EN 574, Dispositivos de controle bidirecional, aspecto
funcional - principio do projeto.

O sinal de saida s6 ¢ ativado caso ambas as entradas da chave bidirecional estejam
ativas e atendam a especificagoes da EN 574. O sinal habilitacao de saida ¢
desativado caso as entradas da chave bidirecional nao atendam s especificacoes
da EN 574, uma entrada esteja inativa ou caso um erro seja detectado no bloco
de fungoes.

Saidas opcionais do bloco de fungdes de controle bidirecional

As saidas opcionais também podem ser usadas na programagao. Para exibir essas
saidas opcionais, marque a caixa de selegio apropriada na guia Out point da caixa
de didlogo Function Block Properties no Logic Editor do software RSNetWorx
para DeviceNet.

e Erro de discrepancia no par 1

e Erro de discrepincia no par 2

Ajuste de parametro de saida de apresentagao da falha no bloco de fungdes do
controle bidirecional

Também ¢ possivel usar a saida de apresentagao da falha na programagao. Para
habilitar essa saida, marque a caixa de seleao Fault Present na guia Out point da
caixa de didlogo Function Block Properties.
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Parametros de blocos de funcdes de controle bidirecional

Defina estes pardmetros para o bloco de fun¢des do controle bidirecional.

Parametros de blocos de funcdes de controle bidirecional

Parametro Faixa Padrao
Par 1 de entrada do tempo de discrepancia | (3 500 ms em incrementos de 10 ms'” 30ms
Par 2 de entrada do tempo de discrepancia Os tempos de discrepancia devem ser iguais ou
maiores que o tempo de ciclo do controlador.
" Uma verificacdo do tempo de discrepancia nao € realizada caso 0 esteja definido.
Tabela verdade de blocos de fungdes de controle bidirecional
Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado.
Tabela verdade de blocos de fungdes de controle bidirecional
Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4 Habilitacao
(par 1-NA) (par1-NF) (par2 - NA) (par2 - NF) de saida
0 0 0 0
0 0 0 0
0 0 1 0
0 0 1 0
0 1 0 0
0 1 0 0
0 1 1 0
0 1 1 0
1 0 0 0
1 0 0 0
1 0 1 1
1 0 1 0
1 1 0 0
1 1 0 0
1 1 1 0
1 1 1 0
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Erro de discrepancia no |

Erro de discrepancia no

Manuseio de erro do bloco de fungdes de controle bidirecional

Um erro de discrepancia ¢ gerado quando uma das entradas niao permanece em
seu estado correto por mais do que o tempo de discrepancia. Por exemplo, no
modo Equivalente a canal duplo, ambas as entradas devem estar ativas (ligadas)
dentro do tempo de discrepancia, ou ocorre um erro.

Use a tabela para diagnosticar e reinicializar uma condigao de erro de discrepancia
no bloco de fungées do controle bidirecional.

Detecgao de erro e reset para o bloco de funges do controle bidirecional

Condicao de Status quando ocorre um erro Para reinicializar a condicao de erro
erro o ,
Habilitacdo | Presenca | Saida do erro
de saida‘" de falha
Erro de OFF ON Erro de Remova a causa do erro :
discrepanciano | (estado de discrepancia no
par 1 sequranca) par 1: ON 1. Desative ambos os pares de entradas 1
e 2 e ative-0s novamente.
Erro de Erro de
d;src;epanma fo d;s:;gpgﬁua 012 Altere o modo em operacdo do
P par <. controlador para inativo e novamente
para em operagao.

0 0sinal habilitagdo de saida ndo serd ativado caso a especificacao do tempo de sincronia no seja atendida (ou seja, as entradas de operacdo de
nos dois sentidos devem ser concluidas em 500 ms), embora isso ndo seja considerado um erro.

Grafico de temporizacao de blocos de fungdes de controle bidirecional

Entrada 1 |
(par 1—NA) [
Entrada 2
(par T—=NF)
Entrada 3
(par2 — NA) |
Entrada 4
(par2— NF) |
Habilitagdo de
saida]

par 1

par2 [

500 ms

Presenca de falha frmdt

Inativo para 500 ms 500 ms Tempo de discrepancia

operacao
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BIOCO de fungées dO temporizador Diagrama do bloco de fun¢es do temporizador com atraso na desenergizacao
com atraso na desenergizacao \

Desenergizado

Entrada B D> » I Habilitacdo de saida

O bloco de fung¢des do temporizador com atraso na desenergizagio realiza uma
operagao de temporizador definido em incrementos de 10 ms. A faixa de atraso
varia de 0 ms a 300 segundos. O ajuste de parAmetro padrio ¢ de 0 ms.

Grafico de temporizagao do bloco de fungées do temporizador com atraso na
desenergizacao

I : Co R :
Entrada —,_|——l l—l I
| : Co . :

Valor selecionado ; : - : :
Valor do : / A

temporizador 0 g :
Habilitacdo : l I o : |
de saida .
Inativo para
operagdo

Bloco de fungﬁes do temporizador Diagrama do bloco de fun¢ées do temporizador com atraso na energizacao
com atraso na energizacao N
&)

Entrada g p- » B Habilitacéo de saida

O bloco de fung¢des do temporizador com atraso na energizagao realiza uma
operagao de temporizador definido em incrementos de 10 ms. A faixa de atraso
varia de 0 ms a 300 segundos. O ajuste de parAmetro padrio ¢ de 0 ms.
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Grafico de temporizacao do bloco de fungées do temporizador com atraso na

energizagao

Valor |

Entrada I I

selecionado .
Valor do |
temporizador 0

Habilitacdo l

de saida i

[nativo para
operagdo

Diagrama do bloco de fun¢des da chave no modo do usudrio

é 8 12
547
Entrada 1 5 B Saida 1
Entrada 2 b pa Saida 2
Conexdes padrao

w

5d Saida
Saida 2
Saida3
Saida 4
Saida 5
Saida 6
Saida 7
Saida 8

/NI Presenca de falha

Entradas méaximas da fungao de chave no modo do usudrio

O bloco de fung¢oes da chave no modo do usudrio ¢ usado para monitorar uma
chave em modo em operagao no sistema do usudrio ou equipamento. A chave em
modo em operagio que pode ser conectada ao bloco de fungées deve ser do tipo
1-de-N, ou seja, um dos N contatos esta ativado. O bloco de fungées suporta um
méximo de oito entradas e oito saidas correspondentes.

Saidas opcionais do bloco de fungdes da chave em modo de usuario

O numero de E/S pode ser aumentado na guia In/Out Settings da caixa de

didlogo Function Block Properties.

Defina estes parametros para as saidas opcionais.

Parametros de saida opcional da chave em modo do usuario

Parametro Faixa Padrao
Ndmero de entradas 2a8 2
Nimero de saidas 2a8 2
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Ajuste de parametro de saida de apresentacao da falha no bloco de fungdes da
chave em modo de usuario

Também ¢ possivel usar a saida de apresentagio da falha na programagio.
Para habilitar essa saida, marque a caixa de selegio Use Fault Present
na guia In/Out Settings da caixa de didlogo Function Block Properties.

Tabela verdade do bloco de fungdes da chave em modo de usuario

Na tabela verdade, 0 ¢ desativado e 1, ativado.

Tabela verdade do bloco de fun¢des da chave em modo de usudrio

Entradas Saidas
112 |3 |4 |56 |7 |8]|1|2]|3]|4|5/|6]|7]38
1 0 [0 {0 0O o (O (O |1 [0 |O (O |O |O (O |O
0 |1 0 [0 |0 |0 O |0 |O |1 0 [0 |0 O [0 |O
0 |0 |1 0 |0 |0 O [0 |0 (0O |1 0 [0 |0 O |0
0 |0 |0 |1 0 [0 {0 O O O (O (1 [0 |0 O O
0 |0 |0 |0 |1 0 [0 |0 |0 O |O |O |1 0 |0 |0
0 |0 |0 O [0 |1 0 |0 |0 O (0O (0O (0O |1 0 [0
0 {0 |0 O |0 |O |1 0 [0 |0 O O (O (O |1 [0
0 |0 |0 O [0 [0 |0 |1 0 [0 |0 |0 O |0 (O |1

Manuseio de erro do bloco de fungdes da chave em modo de usuario

Use a tabela para diagnosticar e reinicializar uma condigao de erro de discrepincia
no bloco de fungées da chave em modo de usudrio.

Deteccdo de erro e reset para o bloco de fungdes da chave em modo de usudrio

Condigdo de erro Status quando ocorre um erro Para reinicializar
, a condicdo de erro
Saida Presenca ¢
defalha

Mais de uma entrada OFF ON Corrija o sistema para que apenas
esteve ativada por mais de (estado de seguranca) um contato permanea ativado.
2 segundos.m
Todas as entradas
estiveram desativadas por mais
de 2 sequndos.

(" Se mais de uma entrada estiver ativada ao mesmo tempo, a safda correspondente da primeira entrada de ativacdo serd ativada por 2 sequndos.
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Grafico de temporizacao do bloco de fungdes da chave em modo do usuério
T X . .
Entrada 2 l_'—l_'_l
| Lo :
Entrada 3 | :
Saida 1 —I I
| o '
a2 fps— it T ]

Entrada 1

IR
BRI

Saida 3

e
| . A 11
| R R . Vo

-

2 segundos

Presenca de falha

-—

2 sequndos

-

Inativo para 2 sequndos

operagdo

Diagrama de blocos de fun¢ées da monitoracao de dispositivo externo

Realimentagdo '; O Erro de EDM Realimentacdo '—; O Ero de EDM
de EDM > | de EDM
Enirada R | Saida 1 Entrada R P11 Saida 1
monitorada S monitorada > 1 Saida2
| A Presenca de falha
Conexdes padrdo E/S maxima da funcao de EDM

O bloco de fung¢des da Monitoragio de dispositivo externo (EDM) avalia o sinal
saida monitorada e o status de um sinal de realimentagio do equipamento externo
(realimentagio de EDM) e ativa as saidas de seguranca para um dispositivo
externo.

Caso o sinal entrada monitorada seja ativado, os sinais de saida 1 e 2 sao ativados.
Quando isso ocorre, o status do sinal de realimentagao deve ser alterado dentro do
tempo especificado. Caso o sinal entrada monitorada seja desativado, os sinais de
saida 1 e 2 sdo desativados. Quando isso ocorre, o status do sinal de realimentacio
deve ser alterado dentro do tempo especificado.

Caso o status do sinal de realimentagio nio seja alterado dentro do tempo

especificado, ocorre um erro de EDM, os sinais de saida 1 e 2 sao desativados,
e o sinal do erro de EDM ¢ ativado.
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Saidas opcionais do bloqueio de fun¢des de EDM

As saidas opcionais também podem ser usadas na programagio. Para usar essas
saidas opcionais, marque a caixa de sele¢ao apropriada na guia Out point da caixa
de didlogo Function Block Properties no Logic Editor do software RSNetWorx
para DeviceNet.

e Erro de EDM
® Saida2
Configuracao da saida de apresentacao da falha no bloco de funcées de EDM

Também ¢ possivel usar a saida de apresentacio da falha na programacio.
Para habilitar essa saida, marque a caixa de sele¢ao Use Fault Present na guia Out
point da caixa de didlogo Function Block Properties.

Parametro do bloco de fun¢des de EDM

Defina este parAmetro para o bloco de fun¢oes de EDM.

Parametro do bloco de fun¢des de EDM

Parametro Faixa Padrao

Atraso mdximo da realimentacdo de EDM (Tgpy) | 100a 1000 ms em incrementos de 10 ms 300 ms

Manuseio de erro do bloco de fungoes EDM

Use a tabela para diagnosticar e reinicializar uma condigao de erro de discrepincia
no bloco de fungées EDM.

Deteccdo de erro e reinicializagao do bloco de fungées EDM

Condicao Status quando ocorre um erro Para reinicializar
deerro Habilitacao Presenca | Saida do erro a condicdo de erro
de saida defalha
Erro de OFF ON Saidadeerro | Removaa causa do erro e ative a entrada
realimentacdo | (estado de de EDM: ON de sequranca.
de EDM sequranqa)
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Grafico de temporizagao do bloco d

Entrada
monitorada

Realimentagdo
de EDM

Saida 1

Saida 2

Erro de EDM

e fungoes EDM

Presenca de

falha

Inativo

para Ieow

operagdo

Teom Teom

Diagramas de blocos de fungées de muting

Entrada AOPD 1 (NF)
Entrada AOPD 2 (NF)
Sinal de muting 11

Sinal de muting 12

Conexdes padrao

Teom Teom

Mute
Entrada AOPD 1 (NF) ) N D> 111 Habilitagdo de saida
Entrada AOPD 2 (NF) B N\ Muting
Entrada de override 1 (NF) : N (ancelando
Entrada de override 2 (NF) ; N Erro de seqiiéncia

Sinal de muting 11 11 O
Sinal de muting 12 'y O

Sinal de muting 21 15 O
Sinal de muting 22 11 O

Erro de sincronia

Erro de discrepancia (AOPD)
Erro de discrepancia (override)
Presenca de falha

NI

E/S maxima da fungdo de muting

O bloco de fung¢des de muting desabilita temporariamente o sinal de interrupgao
daluz (entrada AOPD) em uma cortina de luz enquanto o sensor de muting

¢ disparado. Enquanto a fun¢io de muting estd em operagao, a maquina nio

¢ desligada, logo, um objeto pode ser removido da zona de detecgio da cortina
de luz. Além disso, o bloco de fun¢oes de muting tem uma fungao de override
capaz de desabilitar o sinal de interrupcio da luz da cortina e fazer com que

a maquina opere enquanto a luz da cortina é obstruida. Por exemplo, quando um
objeto for desligado na zona de detecgao da cortina de luz, a maquina podera ser

operada para remové-lo.
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Parametros do bloco de fungées de muting

Defina estes parimetros para o bloco de fungées do controle bidirecional.

Parametros do bloco de funcdes de muting

Pardmetro Ajuste de parametro/faixa Padrao
Modo de muting o Muting paralelo com 2 sensores Muting paralelo com
0 padrdo é adequado as aplicacdes na entrada de um transportador. Use o padrdo quando dois sensores 2 sensores
fotoelétricos retrorreflexivos forem ajustados como sendo sensores de muting com zonas de deteccdo com
intersecdo.
o Muting seqiiencial (direcdo para frente)
0 padrao é adequado as aplicagdes na entrada de um transportador. Use o padrao quando quatro sensores
fotoelétricos de feixe forem ajustados como sensores de muting.
o Muting seqiiencial (nos dois sentidos)
0 padrao é adequado as aplicagdes na entrada ou na saida de um transportador. Use o padrao quando quatro
sensores fotoelétricos de feixe forem ajustados como sensores de muting.
o Deteccdo de posicao
0 padrao é adequado as aplicagdes em que o muting é controlado por uma entrada de chave. Use o padrdo para
desabilitar temporariamente o sinal de interrupcao de luz da cortina quando um operador estd colocando um
objeto na partida da mdquina, e a mdquina estd em um estado em que ele ndo prejudicara o operador (perigos
estdo em uma zona diferente da maquina).
Em todas essas explicagbes sobre 0 ajuste de pardmetro, 0s sensores de muting sdo ativados quando a deteccao
é realizada e desativados quando a deteccdo ndo € realizada.
Tempo de sincronia®! 30ms a3 sem incrementos de 10 ms. 3 sequndos
0 SV do temporizador deve ser maior que o tempo de ciclo do controlador.
Tipo de entrada de AOPD | e Equivalente a canal duplo (NF/NF) Equivalente a canal duplo
o (anal duplo complementar (NF/NA)
Ternpo de discrepancia 102500 ms em incrementos de 10 ms? 30 ms
(AOPD)
0 SV do temporizador deve ser maior que o tempo de ciclo do controlador.
Tipo de entrada do sinal o (anal lnico Ndo usado
de override e Fquivalente a canal duplo (NA/NA)
o (anal duplo complementar (NF/NA)
o Nao usado
Tempo de discrepancia 102500 ms em incrementos de 10 ms'? 30ms
(override)
0 SV do temporizador deve ser maior que o tempo de ciclo do controlador.
Tempo de muting 500 ms a 127,5 s em incrementos de 500 ms 60 sequndos
mdximo
0500 ms em incrementos de 10 ms
Tempo de override 500 ms a 127,5 s em incrementos de 500 ms 60 sequndos
mdximo

" Entre o sinal de muting 11 e 0 sinal de muting 12 ou entre 0 sinal de muting 21 o sinal de muting 22.

@ Uma verificacdo do tempo de discrepancia ndo serd realizada se 0 estiver definido.
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Saidas opcionais do bloqueio de fun¢des de muting

As saidas opcionais também podem ser usadas na programacao. Para usar essas
saidas opcionais, marque a caixa de selegao apropriada na guia In/Out Setting
da caixa de didlogo Function Block Properties no Logic Editor do software
RSNetWorx para DeviceNet.

e Cancelando

e Erro de sincronia

e Erro de seqiiéncia

e Erro de discrepancia (AOPD)

e Erro de discrepancia (override)

Ajuste de parametro de saida de apresentacao da falha no bloco de fungdes de
muting

Também ¢é possivel usar a saida de apresentagao da falha na programagao.
Para habilitar essa saida, marque a caixa de selegio Use Fault Present na guia
In/Out Setting da caixa de didlogo Function Block Properties.

Manuseio de erro do bloco de fun¢des de muting

Use a tabela para diagnosticar e reinicializar condigées de erro de reset no bloco
de fun¢oes de muting.

Deteccao de erro e reinicializacao do bloco de fungées de muting

Condicéo de erro Status quando ocorre um erro Para reinicializar a condicao de erro
Habilitacdo | Presenca Saida do erro®
de saida de falha
Erro de sincronizagdo (entre o sinal de | (@) OFF2 Erro de sincronia: ON Aplique novamente o muting ou altere 0 modo em operacdo do
muting 11 e o sinal de muting 12 ou controlador para inativo e retorne ao modo de operacdo.
entre o sinal de muting 21 e o sinal de
muting 22)(”
Erro de seqiiéncia Erro de seqiiéncia ON
Erro de discrepancia (AOPD) OFF ON Erro de discrepancia (AOPD) | Reinicialize quando ambos os sinais de entrada da cortina de luz forem
(estado de ON alterados de desativados para o status ativado ou vocé alterar o modo de
sequranca) operacdo do controlador para inativo e retornar a0 modo de operacdo.
Erro de discrepancia (override) Erro de discrepancia Reinicialize quando ambos os sinais de cancelamentos forem alterados
(override): ON de desativados para o status ativado ou vocé alterar o modo de operacdo
do controlador para inativo e retornar ao modo de operagéo.

0 erro s6 € detectado quando 0 modo de muting esta configurado como sendo seqiiencial (nos dois sentidos).

Sea cortina de luz sair desse status de erro para inativo (sem luz), o sinal habilitacdo de saida serd desativado e o sinal presenca de falha, ativado. Se a cortina de luz for ativada (incidéncia de luz) ou a funcdo de override for

executada, o sinal habilitacdo de saida serd ativado e o sinal presenca de falha, desativado.

252

Se houver mais de um erro, 0s erros serdo indicados em todas as saidas de erro afetadas.
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Detalhes da fun¢ao de muting

As condigoes de reset, partida e parada do bloco de fun¢des de muting sao
descritas nas seguintes segoes.

(ondicdes de reset

A saida de seguranca (habilitagao de saida) permanece ativada quando todas as
seguintes condi¢des s3o atendidas:

e O sinal da cortina de luz est4 ativado (incidéncia de luz).

e Um erro de discrepancia nio ocorreu.
(ondicoes de partida

Se os sensores de muting atenderem as seguintes condi¢oes enquanto o sinal
habilitagio de saida estiver ativado, o muting seréd aplicado ¢ o sinal de muting,
ativado:

e Os sensores de muting estao todos desativados.

¢ Enquanto os sensores de muting estao desativados, dois sensores de muting
detectam um objeto na sequéncia correta.

e Enquanto os sensores de muting estao desativados, os tempos de
sincronizagio dos dois sensores de muting estao dentro da faixa normal
(sem incluir o ajuste de pardmetro de detecgio da posigio).

Caso ocorra um erro, uma saida de alarme ¢ gerada. O sinal de erro da seqiiéncia
permanece ativado caso haja uma seqiiéncia invalida. O sinal de erro da sincronia
permanece ativado caso um objeto nio possa ser detectado dentro do tempo de
sincronia. A saida de seguranca (habilitacio de saida) ¢ desativada caso o sinal da
cortina de luz esteja inativo (sem luz) antes do controlador passar para o estado de
muting.

(ondicoes de parada

Caso as seguintes condi¢oes sejam atendidas enquanto muting estiver ligado,
o muting ¢ desligado, ¢ o sinal de muting ¢ desativado:

e Dois ou mais sensores nio estio ativados.
e O tempo de muting mdaximo transcorreu.

® Um erro de discrepancia ocorreu.
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A saida de seguranca (habilitagao de saida) ¢ desativada caso o muting seja
desativado e a cortina de luz, obstruida.

Quando o modo operacional do controlador SmartGuard for alterado de inativo
para 0 modo de operacdo, os dados de entrada dos escravos serdo desativados até
que a comunicacdo seja estabelecida. Se os dados de entrada do escravo forem
usados para a entrada AOPD, as saidas presenca de falha e erro de seqiiéncia serdo
ativadas assim que o modo em operagdo for alterado para 0 modo de operacdo.
Quando a entrada AOPD for ativada, a saida presenca de falha serd desativada.
Quando a condicdo de partida do muting for atendida, a saida erro de seqiiéncia
serd desativada.

Exemplo: Muting paralelo com 2 sensores

Neste exemplo, os dois sensores fotoelétricos retrorreflexivos sao ajustados como
sendo sensores de muting com zonas de detecgio de intersegao. A interse¢io dos
dois sensores deve estar atrds da cortina de luz. Use essa configura¢io quando

o comprimento da pega de trabalho (L) nio ¢ fixo ou extenso o bastante para
ativar os sensores de muting seqiienciais.

(ortina de luz
Sensor 12 Placa

refletida

Ajuste da aplicacao

/
\

Peca de trabalho

\

\
\
F==== 5505

N\
[ N

— — —a—
[l

\|

Placa
refletida

=2
5

O sensor 12 é conectado ao sinal de muting 12. J4 o sensor 11 ¢ conectado ao sinal
de muting 11.

Seqiiéncia de muting
Neste exemplo, a sequéncia de muting estd descrita abaixo.

1. Como aluz nao ¢ interrompida entre os sensores 11 ¢ 12 ¢ a cortina de luz,
o sinal habilita¢ao de saida permanece ativado.

2. A medida que a pega de trabalho move-se para a direita e os sensores
11 e 12 sdo ativados na ordem, o muting ¢ habilitado.

3. A medida que a pega de trabalho continua avangando, o sinal habilitagio
de saida ¢ mantido ativado, mesmo que a cortina de luz esteja obstruida.
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4. A medida que a pega de trabalho continua avangando, a luz do sensor 11
deixa de ser interrompida pela peca, ¢ o status de muting ¢ limpo e o sinal
de muting, desativado.

Ajustes de distancia

Durante o ajuste desse tipo de aplicagio de muting, os ajustes de distAncia devem
impedir que uma pessoa de passagem habilite a fun¢io de muting, e os sensores
da cortina de luz e do muting devem ser ajustados de forma que uma pega de
trabalho passe por todos os sensores de muting antes da chegada da préxima pega
aos sensores de muting,

Para calcular as distincias de ajuste apropriadas para o exemplo, use estas
férmulas, em que:

D1 = distAncia minima requerida para o desempenho do sensor de muting
d1 = distAncia mdxima requerida para o desempenho do sensor de muting
L = comprimento da pega de trabalho

V = velocidade de trinsito da pega de trabalho

T1min = tempo de ciclo do controlador

T1max = ajuste do tempo de sincronia (o ajuste padrio ¢ de 3 segundos)

Férmula 1: D1 < L
Férmula2: Vx Tlmin < d1l < Vx T1lmax

Para que a fungao de muting opere de maneira efetiva, ambas as férmulas devem
ser atendidas.

Grdficos de temporizagdo do muting seqiiencial (sentido para frente)

Operagao normal

Entrada AOPD 1 (NF)

Entrada AOPD 2 (NF)

L

Sinal de muting 11

i

Sinal de muting 12

Habilitacdo de saida

I

Muting

QOverride

LT IPT L]

Presenca de falha
Inativo para < Tempodemuting ——*
operagao

/t !

Tempo de sincronia
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Erro de sincronia

Entrada AOPD 1 (NF)

Entrada AOPD 2 (NF)

Sinal de muting 11

Sinal de muting 12
Habilitagdo de saida

Muting

Erro de sincronia

Presenca de falha

Erro de seqiiéncia

Entrada AOPD 1 (NF)

Entrada AOPD 2 (NF)

Sinal de muting 11

Sinal de muting 12
Habilitacdo de saida

Muting

Erro de seqiiéncia

Presenca de falha

LL

|

g

Tempo de sincronia Tempo de sincronia

L1
L1

H%rr
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Exemplo: muting seqiiencial com 4 sensores (sentido para frente)

Neste exemplo, os quatro sensores fotoelétricos com feixe sio ajustados como
sendo sensores de muting com zonas de detecgao de intersecao. Use essa
configura¢io quando o comprimento da pega de trabalho transportada tiver
um comprimento fixo extenso o bastante para ativar os sensores de muting
instalados em seqiiéncia.

Ajuste da aplicacao

(ortina de luz
Sensor 11 Sensor 12 Sensor 21 Sensor 22

*
|
|

Pea de trabalho :{b l
|
|
|

Sensor 11 Sensor 12 ﬂu Sensor 21 Sensor 22

O sensor 11 estd conectado ao sinal de muting 11. O sensor 12, ao sinal de
muting 12. J4 o sensor 21 estd conectado ao sinal de muting 21. O sensor 22
estd conectado ao sinal de muting 22.

Seqiiéncia de muting
A seqiiéncia de muting do exemplo esta descrita abaixo.

1. Como aluz nao ¢ interrompida entre os sensores 11, 12,21 ¢ 22 e a cortina
de luz, o sinal habilitacao de saida permanece ativado.

2. A medida que a pega de trabalho move-se para a direita e os sensores
11 e 12 sao ativados na ordem, o muting ¢ habilitado ¢ o sinal de muting,
ativado.

3. A medida que a pega de trabalho continua avangando, o sinal habilitagio
de saida ¢ mantido ativado, mesmo que a cortina de luz esteja obstruida.

4. A medida que a pega de trabalho continua avan¢ando, a luz do sensor 21
deixa de ser interrompida pela pega, ¢ o status de muting ¢ apagado e o sinal
de muting, desativado.

Ajustes de distancia

Durante o ajuste desse tipo de aplicagio de muting, os ajustes de distincia devem
impedir que uma pessoa de passagem habilite a fun¢io de muting, e os sensores
da cortina de luz e do muting devem ser ajustados de forma que uma pega de
trabalho passe por todos os sensores de muting antes da chegada da préxima peca
aos sensores de muting.
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Para calcular as distincias de ajuste apropriadas para o exemplo, use estas
férmulas, em que:

D2 e D3 = distAncia minima requerida para o desempenho do sensor de
muting

d2 = distdncia méxima requerida para o desempenho do sensor de muting
L = comprimento da pega de trabalho

V = velocidade de trinsito da peca de trabalho

T1min = tempo de ciclo do controlador

T1méx = ajuste do tempo de sincronia (o ajuste padrio ¢ de 3 segundos)

Férmula3: D2 <L
Férmula4: D3 <L
Foérmula S: Vx Tlmin < d2 < Vx T1lmax

Para que a fungio de muting opere de maneira efetiva, as férmulas 3,4 ¢ 5 devem
ser atendidas.

Grdfico de temporizagdo do muting seqiiencial (sentido para frente)

Operagdo normal

Entrada AOPD 1 (NF)

Entrada AOPD 2 (NF)

Sinal de muting 11

Sinal de muting 12 —-—-I 1

Sinal de muting 21

Sinal de muting 22

Habilitacdo de saida [

! .
Muting _|_._] |

|

Presenca de falha

Inativo para <+«—— Tempode ——
operagao muting

Tempo de sincronia

Exemplo: muting seqiiencial com 4 sensores (nos dois sentidos)

Neste exemplo, os quatro sensores fotoelétricos com feixe sao ajustados como
sendo sensores de muting com zonas de detecgio de intersegao.
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Ajuste da aplicacao
Entrada Hﬂ Cortina de luz

Sensor 11 Sensor 12 Sensor 21 Sensor 22

*
|
Peca de trabalho I:D !
|
|
|

Sensor 11 Sensor 12 Hﬂ Sensor 21 Sensor 22

e B —

Saida

(ortina de luz
Sensor 11 Sensor 12 |Hl Sensor 21 Sensor 22

I I | I I
] ]
I
: @ Peca de trabalho
l
I

Sensé}r 11 SEHS(.)T 12 |Hl Sensér 21 Sensdr 22

i =

-

D3

O sensor 11 estd conectado ao sinal de muting 11. O sensor 12, ao sinal de
muting 12. J4 o sensor 21 estd conectado ao sinal de muting 21. O sensor 22
estd conectado ao sinal de muting 22.

Seqtiéncia de muting
A seqiiéncia de muting do exemplo esta descrita abaixo.

1. Comoaluznioé interrompida entre os sensores 11, 12,21 e 22 e a cortina
de luz, o sinal habilitagio de saida permanece ativado.

2. Paraaentrada, 3 medida que a peca de trabalho move-se para a direita e os
sensores 11 e 12 permanecem ativados na ordem (sensores 21 e 22 sdo
ativados quando a pega de trabalho sai), o muting ¢ habilitado e o sinal de
muting ¢ ativado.

3. A medida que a pega de trabalho continua avangando, o sinal habilitagio
de saida ¢ mantido ativado, mesmo que a cortina de luz esteja obstruida.

4. A medida que a peca de trabalho continua avangando, o sensor 21 deixa de

detectar a peca na entrada (sensor 12 durante a saida da peca de trabalho),
o status de muting ¢ apagado e o sinal de muting, desativado.
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Ajustes de distancia

Durante o ajuste desse tipo de aplicagio de muting, os ajustes de distAncia devem
impedir que uma pessoa de passagem habilite a fun¢ao de muting, e os sensores
da cortina de luz e do muting devem ser ajustados de forma que uma pega de
trabalho passe por todos os sensores de muting antes da chegada da préxima peca
aos sensores de muting.

Para calcular as distincias de ajuste apropriadas para o exemplo, use estas
férmulas, em que:

D2 e D3 = distAncia minima requerida para o desempenho do sensor de
muting

d2 = distAncia méxima requerida para o desempenho do sensor de muting
L = comprimento da peca de trabalho

V = velocidade de trinsito da pega de trabalho

T1min = tempo de ciclo do controlador

T1max = ajuste do tempo de sincronia (o ajuste padrio ¢ de 3 segundos)

Férmula3: D2 <L

Férmula4: D3 <L
Férmula 5: Vx Tlmin < d2 < Vx Tlmax

Para que a fungio de muting opere de maneira efetiva, as férmulas 3, 4 ¢ 5 devem
ser atendidas.

Grdficos de temporizagdo do muting Seqtiencial (nos dois sentidos)

Gréfico de temporizacao de entrada

Entrada AOPD 1 (NF) e I I
Entrada AOPD 2 (NF) — I I
Sinal de muting 11 —I . I
Sinal de muting 12

Sinal de muting 21 _I_I

Sinal de muting 22

ﬁ

Habilitagdo de safda

!

Muting

Tempo de Tempo de muting
sincronia
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Operador

Cortina de luz ﬂ i ; C

Padrao de entrada de diferenca do tempo 2: Gréfico de temporizacao de saida

Entrada AOPD 1 (NF)

Entrada AOPD 2 (NF)

Sinal de muting 11

Sinal de muting 12

Sinal de muting 21

Sinal de muting 22
Habilitacdo de saida

Muting

|

|

|

E

ﬁ

L

Tempode  Tempode muting

sincronia

Exemplo: deteccao de posicao

Nesta aplica¢io de exemplo, a peca de trabalho ¢ instalada em uma mesa giratoria
cercada por uma linha de protecao. O operador pode desabilitar o sinal de
interrupgao da fungdo de protegao da cortina para ajustar uma pega de trabalho

na mesa giratéria quando a drea perigosa da méquina estd no lado oposto do

operador.

Ajuste da aplicacao

Linha de protecdo

U Plataforma de trabalho
=z :

ﬂ Cortina de luz

Cortina de luz

Operador

ﬂ @ ; 5 ﬂ(ortmade\uz

Linha de prote¢do

Chave fim de curso 1

U Plataforma de trabalho U

C )

Chave fim de curso 2 C : Chave fim de curso 2 Chave fim de curso 1
Contato N.F ontato N.A. - (Contato N.A.)
(Contato N.F) \ / (Contato N.F) \\!'_ - /
Energizado E Desenergizado Desenergizado E Energizado
@ Controlador @ Controlador

Area perigosa da méquina esté no lado do operador
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Area perigosa da maquina esté no lado oposto

Configure a entrada local no controlador como sendo um canal duplo

complementar.
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Exemplo do programa

As chaves fim de curso 1 e 2 conectam-se ao sinal de muting 11 do bloco de
fun¢des de muting usando uma instrugao Estop. As chaves fim de curso 1 e 2 siao
ajustadas de acordo com o canal duplo complementar das entradas locais para
avaliar os dados de entrada das duas chaves.

Légica do programa

[#01 ]1006) [5] hein Enable Feed... +—

[13]
[#01 10040 [S] Light Curtain 1 C... *—I—. :I:l:
™M pp—a

[#0n 1i0a1 [2] Light Curtain 1 G... *

=
e [12]
o
(#0100 [5] Limit Switch 1 l——8 e >
[#0 1011 2 [S] Limit Switch 2
Seqliéncia de muting

A seqiiéncia de muting do exemplo esta descrita abaixo.

1. Quando a 4rea perigosa da mdquina estd no mesmo lado do operador,
a chave fim de curso N.A. 1 ¢ desativada e a chave fim de curso N.F. 2,
ativada. Além disso, como a cortina de luz nio é obstruida, o sinal
habilitagao de saida ¢ ativado. O sinal de muting 11, que insere o sinal de
canal duplo complementar das chaves fim de curso 1 e 2, ¢ desativado.

2. A medida que o brago robdtico desloca-se, a chave fim de curso 1 ¢ ativada
e a chave fim de curso 2, ¢ desativada quando a drea perigosa estd na diregao
oposta do operador. Como o resultado da instru¢ao Estop, que insere
o sinal de canal duplo complementar para as chaves fim de curso 1 ¢ 2,
¢ ativado, o muting ¢ desabilitado ¢ o sinal de muting ¢ ativado.

3. Neste ponto, o sinal habilitacio de saida ¢ mantido ativado mesmo que
a cortina de luz seja obstruida de forma que o operador possa acessar
a plataforma de trabalho.

4. Quando o operador conclui sua tarefa e a cortina de luz ¢ desobstruida na

medida em que o brago robético desloca-se, o resultado da instrugio Estop
¢ desativado, o status do muting ¢ limpo e o sinal de muting ¢ desativado.
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Grdfico de temporizagdo

Operacao normal

Entrada AOPD 1 (NF)

Entrada AOPD 2 (NF)

Sinal de muting 11
Habilitacdo de saida

Muting

e

\

Tempo de muting

Exemplo: fungdo de override

A funcio de override pode ativar a saida de seguranga mesmo que o sinal de
interrupgao da luz da cortina seja inativo. Caso uma peca de trabalho emperre
durante o trinsito, o sistema ndo pode retornar  operagio normal sem remover
a pega de maneira forcada. Nesse tipo de situacao, a fungio de override pode ser
usada para retirar a peca de trabalho da zona de detec¢io da cortina de luz.

Ajuste da aplicacao

(ortina de luz
Sensor 12 ﬂu Placa

refletida

Sensor 11 Placa
refletida

O sensor 11 é conectado ao sinal de muting 11. J4 o sensor 12 ¢ conectado ao sinal
de muting 12.
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Seqtiéncia de override

A seqiiéncia de override do exemplo estd descrita abaixo.
1. O sinal habilitagao de saida ¢ desativado.

2. Quando as entradas de override sao ativadas, ¢ dada a partida na fun¢ao
de override ¢ o sinal de override ¢ ativado. Desde que as entradas de
override estejam ativadas, o status de muting ¢ habilitado de maneira
forgada, e os sinais de muting e habilitagao de saida sao ativados.

3. Quando a peca de trabalho move-se para a direita até deixar de ser
detectada pelo sensor (sensor 12, no caso), o status de muting for¢ado
pela fungio de override ¢ apagado, ¢ os sinais de muting e habilitagao
de saida sao desativados.

(ondicoes de partida de override

Caso as seguintes condigoes sejam atendidas, ¢ dada a partida na fungao de
override, e os sinais habilita¢ao de saida, de muting e sinais de override sao
ativados.

e Pelo menos um sensor de muting estd ativado.
e A cortina de luz esta desativada (obstruida).
e A habilitacio de saida esta desativada.

e O sinal de entrada de override est4 ativado (quando definido como sendo
uma Unica entrada) ou ativo (quando definido como entradas duplas).

(ondicoes de parada de override

Caso uma das seguintes condigdes seja atendida, a fungao de override ¢ desligada,
e os sinais de muting e de override sio desativados.

e Os sinais de muting estio todos desativados.
e O tempo de override méximo transcorreu.

e O sinal de entrada de override est4 desativado (quando definido como
sendo uma tinica entrada) ou inativo (quando definido como entradas

duplas).

Quando a fungao de override ¢ interrompida, a habilitagio de saida ¢ desativada
caso a cortina de luz esteja obstruida.
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Grdfico de temporizagdo

O modo de muting nos seguintes graficos estd em paralelo com 2 sensores.

Operacao normal da fungao de override

Entrada AOPD 1 (NF)
Entrada AOPD 2 (NF)
Entrada de override 1 (NA)

Entrada de override 2 (NA)
Sinal de muting 11

Sinal de muting 12

Habilitacdo de saida
Status de muting

Status de override
Presenca de falha

B ————
Tempo de discrepancia Tempo de
de override cancelamento

Sinal de override desativado durante o override

Entrada AOPD 1 (NF)

Entrada AOPD 2 (NF)

Entrada de override 1 (NA)

|

Sinal de muting 11

Sinal de muting 12

Habilitacdo de saida
Status de muting

Status de override

Presenca de falha

JLLL L

Tempo de cancelamento
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Chave de habilitacao

266

Tempo-limite de override durante override

Entrada AOPD 1 (NF) ; | 5
Entrada AOPD 2 (NF) : | :

Entrada de override 1 (NA)
Sinal de muting 11

L

|

Sinal de muting 12

Habilitacdo de saida

Status de muting

Seqiéncia de override
Erro de seqiiéncia

Presenca de falha

-+
Tempo mdximo de cancelamento

Diagrama de blocos de chaves de habilitacao

ENABLE ENABLE
Entrada T(NA) g \_ P 11 Habilitagdo de saida Entrada 1 (NA) IR \C > | Habilitado de saida
P> 1 Habilitacdo de fixacio
Entrada 2 (NA) [ \_ Entrada 2 (NA) B -\ |
| 2 | Habilitacdo de liberagdo
Entrada defaaio AP O Erro de discrepancia
Entrada de liberagio B D> |
| & Presenca de falha
Conexdes padrao E/S maxima da funcao da chave de habilitacao

O bloco de fung¢oes da chave de habilitagao monitora o status do equipamento
da chave de habilitagao. O sinal habilita¢ao de saida ¢ ativado quando as entradas
do equipamento da chave de habilitacao que estd sendo monitorado estao ativas.
O sinal habilitagao de saida ¢ desativado quando as entradas nao estao ativas ou
um erro ¢ detectado no bloco de fungoes.

Além disso, caso o equipamento da chave de habilitagao seja do tipo que produz
um sinal de fixagao e um sinal de liberagdo, a entrada de fixagao do equipamento
e o status do sinal de entrada de liberagao podem ser monitorados. A entrada de
fixacdo recebida ¢ os sinais de entrada de liberago nao afetam o status do sinal
Habilitacio de saida.
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Parametros do bloco de funcées da chave de habilitacao

Defina estes pardmetros para o bloco de fun¢des da chave de habilitacio.

Parametros do bloco de fun¢des da chave de habilitacao

Parametro Faixa valida Configuragao padrao

Tipo de entrada (anal dnico Equivalente a canal duplo
Equivalente a canal duplo

Tempo de discrepancia | 0330 s em incrementos de 10 ms." 30ms
0 tempo de discrepancia deve corresponder a ou ser
maior que o tempo de ciclo do controlador.

" Uma verificacdo do tempo de discrepancia ndo € realizada quando o tempo de discrepancia é definido como 0.

O ntmero de entradas pode ser aumentado de duas para quatro na guia In/Out
Settings da caixa de didlogo Function Block Properties no software RSNetWorx
para DeviceNet. Ha duas entradas mesmo quando o tipo de entrada estd definido
como Canal tnico. Os sinais de entrada de fixagao e de liberagao podem ser
usados quando trés ou quatro entradas sao definidas. O ajuste de parAmetro

padrio ¢ de dois.

Saidas opcionais

As saidas opcionais também podem ser usadas na programagao. Para habilitar
essas saidas opcionais, marque as caixas de selecio na guia Out point da caixa de
didlogo Function Block Properties.

e Habilitagao de fixacio
e Habilitagao de liberacio

e Erro de discrepincia

Ajuste de saida de apresentacao padrao

Também ¢ possivel usar a saida de apresentagao da falha na programagao. Para
habilitar essa saida, marque a caixa de seleao Fault Present na guia Out point da
caixa de didlogo Function Block Properties.
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Manuseio de erro do bloco de fungdes da chave de habilitacao

Use a tabela para diagnosticar e reinicializar uma condigao de erro de discrepancia
no bloco de fungdes da chave de habilitacao.

Deteccao de erro e reset para o bloco de fungdes da chave de habilitacao

Condicao de Status quando ocorre um erro Para reinicializar a condicao de
erro I . erro
Habilitacdo de | Presenca | Saida do erro
saida de falha

Erro de OFF ON Erro de Remova a causa do erro e:

discrepanciano | (estado de discrepancia:

pardeentrada | sequranca) ON 1. Desative ambos os pares de
entradas 1e 2 e ative-0s
novamente.

2. Altere 0 modo em operacdo do

controlador para inativo e
novamente para em operacao.

Graficos de temporizagao do bloco de fungdes da chave de habilitacao

Operagdo normal e erro de discrepancia

Entrada 2 (NA) 1 |

Entrada 1(NA) F_I I l I—I
I

111

Habilitacdo de saida : : : !_I_
Erro de discrepancia - , . h
Presenca de falha ' l I
-
Tempo de discrepancia

Sinal de fixacao e sinal de liberacdo

Entrada de fixacdo = — I I
Entrada de liberacdo -I I—I : : I_I I_L

Habilitacdo de fixacdo

Habilitado de liberagdo -I I_I : ! I_I I_L
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Gerador de pulso
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Diagrama de blocos de fun¢ées do gerador de pulso

G
JL|

Entrada D> p 1 Habilitacdo de saida
Tempo de pulso

ativado:
500 ms

O bloco de fungoes do gerador de pulso gera uma saida ativada/desativada no
sinal de habilitagao de saida enquanto o sinal de entrada do bloco de fungoes estd
ativado.

O tempo ativado e desativado do pulso pode ser definido de maneira
independente entre 10 ms e 3 segundos em incrementos de 10 ms. Quando
o tempo ativado estiver definido como 100 ms ¢ o tempo desativado estiver
definido como 500 ms, o sinal serd repetidamente ativado por 100 ms

e desativado em 500 ms.

A largura do pulso de saida terd um erro de temporizagao equivalente ao tempo
de ciclo do controlador SmartGuard. Por exemplo, se o tempo de ciclo do
controlador SmartGuard for de 7 ms e a largura do pulso estiver definida como
100 ms, o pulso de saida estard entre 93 ¢ 107 ms.

Parametros de blocos de funges do gerador de pulso

Defina estes pardmetros para o bloco de fun¢oes do gerador de pulso.

Parametros de blocos de fungdes do gerador de pulso

Pardmetro Faixa valida Configuracdo padréo
Tempo de pulso ativado | 10 s a 3 s em incrementos de 10 ms'! 200ms

Ternpo de pulso 10msa3 s emincrementos de 10 s 500ms

desativado

" 0 valor selecionado deve ser maior que o tempo de ciclo do controlador.
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Contador
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Grafico de temporizacao dos parametros de blocos de fungdes do gerador de
pulso

Gréfico de temporizacéo do gerador de pulso

Entrada 1 (NA) _I_:_I L
Habilitacdo de saida _._ﬂ.n.n.n.n.n.n.ru-lru-L_l'l.rl.rl.rL_

Inativo para operacdo

Diagrama de blocos de funges de contador
il

Entrada I} »> 1 Habilitacdo de saida

Reset

BN

O bloco de fung¢oes do contador conta os pulsos em uma entrada ¢ ativa o sinal
habilitagao de saida quando a contagem atinge um valor pré-selecionado.
Define-se esse valor usando o software RSNetWorx para DeviceNet.

Quando a contagem de entrada alcanga o valor pré-selecionado, o sinal
habilitacao de saida ¢ ativado e retido assim. Para detectar pulsos no sinal de
entrada, o tempo desativado ¢ o tempo ativado do pulso de entrada devem

ser maiores que o tempo de ciclo do controlador. Caso o tempo desativado

e o tempo ativado do sinal do pulso de entrada sejam menores que o tempo de
ciclo do controlador, os pulsos talvez sejam perdidos.

Parametros do bloco de fungdes do contador

Defina estes pardmetros para o bloco de fun¢oes do controlador.

Parametros do bloco de funcdes do contador

Parametro Faixa vdlida Configuracao padrao
Condicdo de reset Reset automdtico Reset manual
Reset manual
Tipo de contagem Contador decrescente (decrementando) Contador decrescente
Contador crescente (incrementando) (decrementando)
Contador 13 65.535 contagens 1 contagem
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Condicao de reset

A condigao de reset usada para reinicializar a contagem de entrada pode ser
definida para manual ou automdtica. Quando a condi¢ao de reset ¢ definida
para automdtica e a contagem de entrada atinge o valor pré-selecionado, o sinal
habilitagao de saida ¢ ativado e permanece assim enquanto o sinal de entrada
estiver ativado. Quando o sinal de entrada ¢ desativado, a contagem de entrada
¢ reinicializada.

Jd quando a condigao de reset ¢ definida para manual, a contagem de entrada

¢ reinicializada e o sinal habilitagao de saida ¢ desativado quando o sinal de reset
¢ ativado. Os pulsos de entrada nao sao contados enquanto o sinal de reset estiver
ativado.

Tipo de contagem

O tipo de contagem pode ser definido para decrescente (decrementando) ou
crescente (incrementando).

Com um contador decrescente, o valor pré-selecionado ¢ o valor inicial do
contador ¢ o contador ¢ decrementado em uma contagem sempre que um
pulso de entrada ¢ detectado. O sinal habilitagio de entrada ¢ ativado quando
a contagem chega a zero. Esse valor pré-selecionado do bloco de fungoes

¢ armazenado na drea de trabalho interna do bloco, e pode ser monitorado
com um equipamento de programagao.

Com um contador crescente, o valor inicial do contador é zero ¢ o contador

¢ incrementado em uma contagem sempre que um pulso de entrada ¢ detectado.
O sinal habilitacao de entrada ¢ ativado quando a contagem chega ao valor
pré-selecionado.

Graficos de temporizacao do bloco de fungdes do contador

Contador crescente de reset automatico

1
cenlipipipipipigipipipipigigipipipipipi

Valor
pré-selecionado

(ontagem

Saida 1 n

I L} L}
Inativo para operagao
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Contador decrescente de reset automatico

cenjigipgrpipigigipipipipigigigipipigipi

Valor
pré-selecionado

(ontagem

Saida 1

Inativo para operacdo

Contador crescente de reset manual

Entrada 1

Entrada 2

Valor

pré-selecionado

(ontagem

Saida 1

[nativo para operacao

Contador decrescente de reset manual

Entrada 1

Entrada 2

Valor

pré-selecionado

Contagem

Saida 1

Inativo para operagao
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Enviar uma mensagem explicita de um mestre DeviceNet padréo parao

controlador SmartGuard possibilita a leitura ou a gravagao de qualquer dado ou
pardmetro especificado do controlador SmartGuard. O controlador realiza uma
acao de acordo com um comando enviado pelo mestre e retorna uma resposta.

Um comando de leitura 1€ a 4rea de E/S local do SmartGuard ou a 4rea de E/S
escrava de seguranga alocada para o controlador SmartGuard a partir do mestre.

O formato basico do comando ¢ a resposta sao mostrados abaixo.

Formato do comando
. Cddigodo | Identificacdo | Identificacdo | Endereco do Dimensées
Endereco do né servico da classe dainstancia | offset dos dados
de destino
48 03 56
Formato de resposta normal
Cod|99 do Dados da leitura
Nimero de bytes recebidos Endereco do n6 de origem Servico
8
Formato de resposta com erro
Nimero de bytes recebidos COdIgP do Cddigo do erro
Endereco do né de origem servico
00 04 94
Formato do comando

O endereco do né de destino especifica, em 1 byte hexadecimal, o enderego do néd
dos dados a serem lidos.

Para comandos, especifique 4B (hex) para o cédigo do servigo.

A identificacio da classe ¢ sempre 0356 para um controlador SmartGuard.
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A identificagio da instincia depende do tipo de mensagem.

Valores de identificacdo da instancia

Tipo de mensagem explicita Servico Identificagdo da instancia
Ler drea de entrada local Leitura 0001 (hex)
Ler drea de saida local Leitura 0002 (hex)
Ler drea de entrada remota de sequranca Leitura 0005 (hex)
Ler drea de saida remota de sequranca Leitura 0006 (hex)

Os dados do comando incluem as dimensées do offset e dos dados. As dimensées
de offset especificam o enderego a partir do qual a leitura deve comegar. Trata-se
de um offset em bytes em relagao a primeira linha da drea. Ja as dimensoes dos
dados especificam o niimero de bytes a serem lidos de 1 a 256. A faixa de valores
mostrada abaixo deve ser usada como um guia para o ajuste de parimetro do
offset e das dimensées das varias dreas de dados.

Faixa de valores

Area Faixa

Area de entrada local Oout

Area de saida local/teste Oou

Area de entrada remota de sequranga 0a551

Area de saida remota de sequranca 0a551
Formato de resposta

O niimero de bytes recebidos para respostas indica o nimero de bytes dos dados
recebidos do enderego do né de origem para a terminagao da resposta retornada
(em formato hexadecimal).

O né de origem das respostas retorna o enderego do né do controlador
SmartGuard em 1 byte hexadecimal.

Para as respostas, o bit superior permanece ativado, ¢ o CB hex ¢ retornado para
o c6digo do servico.
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Entradas locais (2 bytes)

Os dados da leitura para respostas sao os dados de E/S retornados da drea
especificada. Os offsets do endereco e as atribui¢oes de bit para leitura das
entradas locais, das saidas locais e das saidas de teste sio mostrados abaixo.

Para esses bits, 1 corresponde a normal ¢ 0, a um erro.

Offset Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit 2 Bit1 Bit0

(bytes)

0 Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de
entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de
sequranca sequranca sequranca sequranca sequranca sequranca sequranca sequranca
niimero 7 nlimero 6 nimero 5 niimero 4 nlimero 3 niimero 2 niimero 1 nlimero 0

1 Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de Terminal de
entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de entrada de
sequranga sequranca sequranqa sequranga seguranca sequranga sequranga sequranca
nimero 15 nlmero 14 nimero 13 nimero 12 nlmero 11 nlimero 10 ntimero 9 nlmero 8

Saidas locais e de teste (2 bytes)

Offset Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

(bytes)

0 Terminal de saida | Terminal de saida | Terminal de saida | Terminal desaida | Terminal de saida | Terminal de saida | Terminal de saida | Terminal de saida
de sequranca de sequranca de sequranca de sequranca de sequranca de sequranca de sequranca de sequranca
nimero 7 nlmero 6 nlmero 5 niimero 4 nlmero 3 nlimero 2 nimero 1 nlmero 0

1 Reservado Terminal de saida | Terminal de saida | Terminal de saida | Terminal de saida

de teste nlimero 3 | de teste nimero 2 | de teste nimero 1 | de teste nimero 0
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Formato de resposta com erro

Assim como a resposta normal, a resposta com erro inclui o nimero de bytes
recebidos, o endereco do né original e o cédigo do servigo. Ela também inclui
estes codigos de erro DeviceNet.

Cddigos de erro de mensagem explicita DeviceNet

(Cddigo de resposta | Nome do erro Descricao

08FF Servico ndo suportado H4 um erro no c6digo do servigo.

16FF Objeto ndo existe A identificacdo da instancia especificada ndo
é suportada.

15FF Muitos dados Os dados sdo maiores do que as dimensoes
especificadas.

13FF Dados insuficientes Os dados sdo menores do que as dimensces
especificadas.

20FF Parametro invdlido 0s dados do comando operacional especificado ndo séo
suportados.
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Exemplo de mensagem de leitura de um controlador GuardLogix

Esta instrugao de mensagem do GuardLogix, programada no software

RSLogix 5000 usando os pardmetros de formato do comando da pdgina 273,

1é os dados do SmartGuard.

Message Configuration, - Control PZ|
Canfiguration™ l Eommunication] Tag ]
Meszage Type: CIF Generic
?;\;i:ce |Get Attribute Single j
Service ’— g ’—
Code: = Izl O |l (Hex] Drestination dest_tag j
Instance: |1 Altribute:| 14, [Hex] -
D Enable & Enable Waiting 3 Start 2 Done Done Length: 0
3 Error Code: Extended Error Code: [~ Timed Out &
Error Path:
Error Text:
QK | Cancel Apply Help

Um controlador SmartGuard pode enviar mensagens explicitas a partir de um
programa aplicativo do usudrio. As mensagens registradas pelo usudrio sao
enviadas pela rede quando as condigoes de disparo especificadas pelo usudrio
sao atingidas. Isso pode ser usado para notificar os dispositivos de monitoragao
e de controle ou como um método para especificar saidas para dispositivos de
exibigio. E possivel enviar até 32 bytes de dados em mensagens explicitas.

Formato de dados da mensagem explicita
Nome do parametro Dimensdes dos dados
|dentificacdo de MAC 1byte
(6digo do servico 1 byte
|dentificacdo da classe 2 bytes
|dentificacdo da instancia 2 bytes
Dados do servico 0a 26 bytes

Publicacdo 1752-UMO001D-PT-P — Abril 2009



Mensagens explicitas ~ Apéndice E

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

Siga estas etapas para enviar uma mensagem cxplicita usando o Logic Editor no
software RSNetWorx para DeviceNet.

1. Nabarra de menus, escolha Function > Transmission Message Setting.

Transmission Messzage x|
Trigaethddhess:| #0011 752-L24BEE (Bit00): Output 1 =l
Fietry Count
Function: IEpricitMessage Client j ’752208
—Send Meszage
TargetMade |00 [Hex] ServiceEode:IDD [Hex]
ClasslD: 0000 |[Hex) Instance 0000 | [Hex)
Service Data[Hex
-

¥
4 ¥

()8 I Cancel | Delete |

2. Use o menu TriggerAddress para selecionar o tag de saida que vocé deseja

usar como sendo o disparo para enviar a mensagem explicita.

Sempre que o tag de saida especificado mudar de desativado para ativado,
a mensagem explicita definida como sendo a mensagem de envio serd
enviada.

3. No campo Retry Count, digite o nimero de vezes em que se deve reenviar

a transmissao em caso de falha.

Digite 0 para que nio haja novas tentativas.

4. Verifique o formato da mensagem explicita do n6 de destino e se ele criou

uma mensagem de envio com base nas especifica¢oes do né de destino,
inclusive TargetNode, ServiceCode, identificacao da classe e identificagao
da instAncia.

Restricdes de envio das mensagens explicitas

As mensagens explicitas estao sujeitas as seguintes restri¢oes.

® Um enderego pode ser definido no programa do usudrio para o endereco

de disparo.

e A meméria de E/S interma do controlador SmartGuard é enviada como
sendo uma resposta para uma mensagem explicita. As mensagens explicitas
podem ser enviadas de um programa do usudrio no controlador, embora as
informacdes internas no controlador nio possam ser usadas como dados da
mensagem de envio.
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Status geral de leitura

e Os dados de resposta para mensagens explicitas ndo podem ser usados em
um programa do controlador SmartGuard.

ATENCAO Os atributos dos dados manuseados pela comunicacdo de E/S padrdo e pela
comunicagdo por mensagens explicitas ndo sdo dados de sequranca. As medidas

JAN

necessdrias para 0s dados de seguranca ndo sao tomadas durante a geracdo de
dados padrdo ou de mensagens explicitas. Ndo use esses dados para operar um
sistema de controle de sequranca.

E possivel ler e gravar em pardmetros do controlador enviando mensagens

as mensagen

explicitas do DeviceNet para o controlador SmartGuard. O controlador processa

S rcccbidas ¢ retorna uma resposta. As mensagens descritas nestas

tabelas sao suportadas pelo controlador SmartGuard.

Comando
(odigodo | Identifica- | Identificacao da Identifica- | Dimen-
Mensagem explicita | Servico | Fungdo servico | cdoda instancia ¢@odo soes | Resposta
classe hexadecimal atributo dos
hexadeci- dados
mal
Ler status geral da Leitura L& o status geral do controlador | OF hex 39 hex 07 hex 6F hex - 1hyte
unidade
Lendo a assinatura de seguranca
Comando
Cédigodo | Identifica- | Identificacao da Identifica- | Dimen-
Mensagem explicita | Servico | Fungdo servico | cdoda instancia c@odo soes | Resposta
classe hexadecimal atributo dos
hexadeci- dados
mal
Lerstatus de sequrancada | Leitura Ler a assinatura de sequranga | OF hex 39 hex 01 hex TA hex - 10 bytes
unidade do SmartGuard e registro de
datae hora

278
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Comando
Men’s agem Servio | Funcéo (édigo | Identifi- | Identifica- | Identifica- | Dimensées dos Resposta
explicita do cacdoda | cdoda ¢dodo dados
servico | classe instancia | atributo
Leitura L& 0 modo de monitoracao OF hex 3D hex 0Ta10hex | 65hex 1 byte
das informagdes sobre
amanutencdo da entrada 00 hex: Total em modo de
(1a16) especificado pela temporizacdo
identificacdo da instncia. -
Modo de 071 hex: Modo de
monitoragio das contador da operacdo
informacoes do contato
sobrea Gravagdo | Grava o modo de monitoragdo | 10 hex 3Dhex | 01al10hex | 65hex 1byte
manutencdo do das informacges sobre
terminal amanutendo da entrada 00 hex: Total no
(1a16) especificado pela modo de
identificacdo da instancia. temporizacdo
07 hex: Modo de
contador da operacdo
do contato
Leitura L& 0 SV do total em OF hex 3D hex 07a10hex | 68 hex 4 bytes
temporizacdo ou do contador
SV para total de de operagdes do contato de - 0000 0000
entrada em entrada (1 a 16) especificado FFFF FFFF hex
femporizacio ou pela identificacdo da instancia. (0a4,294,967,295)
Contador de Gravagio | Grava o SV do total em 10 hex 3Dhex | 0Tal0hex | 68hex 4bytes
operagdes do temporizagdo ou do contador
contato de operacdes do contato de 0000 0000 a -
entrada (1a 16) especificado FFFF FFFF hex
pela identificacao da instancia. (024,294,967,295)
Total deentrada | Leitura L& o total em temporizacao ou | O hex 3D hex 0Ta10hex | 66 hex 4 bytes
de leitura em do contador de operacdes do
temporizacao ou contato de entrada (1 16) 0000 0000
contador de especificado pela identificacdo B FFFF FFFF hex
operacoes do dainstancia. (0a4,294,967,295)
contato
Reinicializar o Reset Reinicializa o total em 05 hex 3D hex 0Ta10hex | 66 hex
total de entrada temporizacdo ou do contador
em temporizacao de operacdes do contato de
ou contador de entrada (1a 16) especificado B N
operacoes do pela identificacao da instancia.
contato
Ler status do Leitura Lé o status do monitor do OE hex 3Dhex | 01aT0hex | 67 hex 1hbyte
monitor do total total em temporizagdo ou do
da entrada em contador de operacdes do 00 hex: na faixa
temporizagdo ou contato de entrada (1a 16) - 07 hex; fora da faixa
contador de especificado pela identificacdo (acima do valor do
operacoes do dainstancia. monitor)
contato
Lerflagnormal | Leitura L& o status do flag normal do | O hex 3D hex 07a10hex | 04 hex 1 byte
de entrada de ndmero (1a 16) especificado
seguranga pela identificacdo da instancia. B 00 hex: erro
01 hex: normal

Publicacdo 1752-UMO01D-PT-P — Abril 2009

279



Apéndice E

Mensagens explicitas

Configuragdo e monitoragdo dos terminais de entrada de sequranca

Comando
Mensagem Servio | Funcéo Cédigo | Identifi- | Identifica- | Identifica- | Dimensdes dos Resposta
explicita do cacdoda | cdoda ¢dodo dados
servico | classe instancia | atributo
Ler causa de Leitura Léa causa doflagnormal do | OF hex 3Dhex | 0Tal0hex | 6Fhex Thbyte
informagdes ntmero (1a 16) espeificado
sobre 0 erro de pela identificacdo da instancia 00 hex: sem erro
entrada de que estd sendo desativada 07 hex: configuracdo
sequranga (erro). invalida
02 hex: erro do sinal de
- teste
03 hex: erro do circuito
interno
04 hex: erro de
discrepancia
05 hex: erro em outro
canal de canais duplos
Ler AND dos Leitura L& a causa do flagnormal do | O hex 3E hex 07 hex 05 hex 1byte
flags normais ndmero (1a 16) especificado
de entrada de pela identificacdo da instancia - 00 hex: erro
sequranga que estd sendo desativada 07 hex: tudo normal
(erro).
LerORdo status | Leitura L& 0 OR I6gico do status do OF hex 07 hex 72 hex Tbyte
do monitor do monitor do total em
total de entrada temporizacdo ou do contador 00 hex: tudo na faixa
em tempo ou de operacdes do contato de - 07 hex: entrada fora da
contadores de todas as entradas 1a 16. faixa (acima do valor do
operagdes do monitor)
contato
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Comando
Mensagem Servico | Fungio Cédigodo | Identifi- | Identifica- | Identifica- | Dimensdesdos | Resposta
explicita servico | cacdoda | cdoda ¢dodo dados
classe instancia | atributo
Leitura L& 0 modo de monitoracdo OF hex 3B hex 07a08hex | 65hex 1 byte
das informacdes sobre a
manutencdo da saida (1a8) 00 hex: Total em modo de
especificado pela identificacao - temporizacdo
da instancia.
01 hex: Modo de contador
da operacdo do contato
Modode - Gravacio | Grava o modo de monitoracdo | 10 hex 3Bhex | 01a08hex |65hex 1byte
monitoracdo das das informacBes sobre a
mformagoeswsobre manutencdo da saida (1a8) 00 hex: Total
a manutencdo especificado pelaidentificacio em modo de
do terminal dainstandia. temporizagio
01 hex: Modo -
de contador
da operacdo do
contato
Leitura L& 0 SV do total em OF hex 3Bhex | 01a08hex | 68hex 4 bytes
temporizacdo ou do contador
de operacdes do contato de 00000000 a
SV para total entrada (1a8) especificado - FFFF FFFF hex
de saida em pela identificacdo da (0a4,294,967,295)
temporizagio instancia.
oucontadorde | Gravacio | Grava o SV do total em 10 hex 3Bhex | 01a08hex | 68hex 4bytes
operacdes do temporizacdo ou do contador
contato de operacdes do contato de 0000 0000 a
entrada (1 a 8) especificado FFFF FFFF hex -
pela identificacdo da (0a
instancia. 4,294,967,295)
Ler total de Leitura L& o total em temporizagdo ou | OF hex 3Bhex | 01a08hex | 66 hex 4 bytes
saida em do contador de operacdes do
temporizacdo contato de entrada (1a 8) 0000 0000 a
ou contador de especificado pela identificacdo N FFFF FFFF hex
operacfes do dainstancia. (0a24,294,967,295)
contato
Reinicializar o Reset Reinicializa o total em 05 hex 3Bhex | 01a08hex |66 hex
total de saida em temporizacdo ou do contador
temporizacdo de operacdes do contato de
ou contador de safda (12 8) espedificado pela - -
operacbes do identificacdo da instancia.
contato
Status do monitor | Leitura L& o status do monitor dototal | OF hex 3Bhex | 01a08hex |67 hex 1byte
de leitura da em temporizacdo ou do
saida total em contador de operacfes do 00 hex: na faixa
temporizacdo contato de saida (1a8) - 07 hex: fora da faixa (acima
ou contador de especificado pela identificacdo do valor do monitor)
operacfes do da instandia.
contato
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Comando
Mensagem Servico | Funcao Codigodo | Identifi- | Identifica- | Identifica- | Dimensdesdos | Resposta
explicita servico | cacdoda | ¢doda caodo dados
classe | instancia | atributo
Lerflagnormal | Leitura Lé o status do flag normal do | OF hex 3Bhex | 01a08hex | 05hex Thyte
de saida de ndmero (1a 8) especificado
sequranca pela identificacdo da B 00 hex: erro
instancia. 01 hex: normal
Ler causa de Leitura Léa causado flagnormal do | OF hex 3B hex 01a08hex | 6F hex 1hyte
informagdes sobre ndmero (1a 8) especificado
oerro de safda de pelaidentificacao da instancia 00 hex: sem erro
seguranga que estd sendo desativada 01 hex: configuracdo
(erro). invalida
02 hex: deteccdo de
sobrecorrente
03 hex: deteccao de
curto-circuito
04 hex: erro de constante
B alt
05 hex: erro em um dos
canais duplos
06 hex: erro do circuito de
relé interno
07 hex: erro de relé
08 hex: erro de dados entre
saidas de canal duplo
09 hex: deteccao do
curto-circuito entre fios
Ler AND dos flags | Leitura [éa causado flagnormal do | OF hex 3Chex | 0Thex 05 hex Thyte
normais de saida ndmero (1a 8) especificado
de sequranca pela identificacdo da instancia - 00 hex: erro
que estd sendo desativada 01 hex: tudo normal
(erro).
LerORdostatus | Leitura L& 0 OR logico do status do OF hex 3Chex 01 hex 72 hex 1hyte
do monitor do monitor do total em
total de saida temporiza¢do ou do contador 00 hex: tudo na faixa
em tempo ou de operacdes do contato de - 07 hex: entrada fora da faixa
contadores de todas as saidas 1a 8. (acima do valor do monitor)
operagdes do
contato
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Comando
Mensagem Servio | Fungio C6digo | Identifi- | Identifica- | Identifica- | Dimensbesdos | Resposta
explicita do cacioda | ¢doda ¢aodo dados
servico | classe instancia | atributo
Leitura L& 0 modo de monitoracdo OF hex 35Bhex | 0TaO4hex | 83hex Thyte
das informacdes sobre a
manutencdo da saida de teste 00 hex: Total em modo de
(1a4) especificado pela - temporizagdo
identificacdo da instancia.
Modo de 07 hex: Modo de contador
monitoragio das da operagdo do contato
informagges Gravagio | Grava o modo de monitoracdo | 10 hex 35Bhex | 01a04hex | 83hex 1byte
sobrea das informagdes sobre a
Mmanuten¢do manutencdo da saida de teste 00 hex: Total
do terminal (1a4) especificado pela em modo de
identificacdo da instancia. temporizacdo -
071 hex: Modo
de contador da
operagdo do contato
Leitura L& 0 SV do total em OE hex 35Bhex | 0Ta04hex | 86hex 4 bytes
temporizacdo ou do contador
de operacdes do contato de - 00000000 to
SV'para total de entrada (1 2 4) especificado FFFF FFFF hex
saidade teste pela identificagdo da instncia. (0t04,294,967,295)
em temporizaca
ooucontador | Gravaggo | Gravao SV do total em 10 hex 35Bhex | 0Ta04hex | 86hex 4 bytes
de operaces do temporizagdo ou do contador
contato de operagdes do contato de 00000000 a
entrada (1a 4) especificado FFFF FFFF hex -
pela identificacdo da insténcia. (0a
4,294,967,295)
Lertotal de saida | Leitura L& o total em temporizagdo ou | OF hex 35Bhex | 0Ta04hex | 84hex 4 bytes
de teste em do contador de operacdes do
temporizacdo contato de entrada (1a4) 00000000 a
ou contador de especificado pela identificacao - FFFF FFFF hex
operacfes do dainstancia. (0a4,294,967,295)
contato
Reinicializar Reset Reinicializa o total em 05 hex 358 hex | 0Ta04hex | 84hex
0 total de saida temporizacdo ou do contador
de teste em de operacdes do contato
temporizacao de saida de teste (1a4) - -
ou contador de especificado pela identificacao
operacoes do dainstancia.
contato
Ler status do Leitura L& o status do monitor do total | OF hex 35Bhex | 0Ta04hex | 85hex 1byte
monitor da saida em temporizacao ou do
total de teste em contador de operacbes do 00 hex: na faixa
temporizagdo contato de saida de teste - 01 hex: fora da faixa
ou contador de (1a4) especificado pela (acima do valor do
operacdes do identificacdo da instancia. monitor)
contato
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Mensagens explicitas

Monitorando terminais de saida do teste

Comando
Mensagem Servico | Funcao Codigo | Identifi- | Identifica- | Identifica- | Dimensdesdos | Resposta
explicita do cacdoda | cdoda ¢dodo dados
servico | classe instancia | atributo
Lerflag de Leitura Lé o status do flag normal OE hex 358hex | 0Ta04hex | 68hex Tbyte
sequranca de da saida de teste (12 4)
saida de teste especificado pela identificacdo B 00 hex: normal
dainstancia. 01 hex: erro
Ler causa de Leitura Lé a causa do flag normal OF hex 35Bhex | 0TaO4hex | 76hex 1byte
informagdes da saida de teste (Ta 4)
sobre 0 erro de especificado pela identificacdo 00 hex: sem erro
saida de teste dainstancia que estd sendo 07 hex: configuracao
desativada (erro). invalida
- 02 hex: deteccdo de
sobrecorrente
05 hex: erro de constante
alta
06 hex: deteccdo de
subcorrente
LerORdos flags | Leitura L&0ORldgicodflagnormal de | OF hex 35Chex | 01 hex 69 hex 1byte
de sequranca de todas as saidas de teste (1a4).
saida B 00 hex: tudo normal
01 hex: erro
Ler ORdostatus | Leitura L& 0 ORl6gico do status OE hex 35Chex | 01 hex 72 hex 1hyte
do monitor do do monitor do total em
total de saida de temporizacdo ou do contador 00 hex: tudo na faixa
teste em tempo de operacdes do contato de - 071 hex: saida de teste fora
ou contadores todas as saidas de teste 1a 4. da faixa (acima do valor
de operacdes do do monitor)
contato
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Introducao

Aplicacao de parada de
emergéncia
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Exemplos de aplicacao e de configuracao

Topico Pdgina
Aplicacdo de parada de emergéncia 285
Aplicacdo de gate de sequranca com reset automatico 287
Aplicacdo de gate de sequranca de zona dupla usando a chave de parada de emergéncia com 288
reset manual

Aplicacdo de tapete de sequranca 290
Aplicagdo de cortina de luz 292

Este exemplo mostra uma chave de parada de emergéncia de canal duplo com
reset manual.

Esquema elétrico da parada de emergéncia

KM1-NC

Gg ® O ® o
DO 06

KM2-NC

KM1

@006 6
06
@

E1 e £2: fontes de alimentacdo de 24 Ve
S1: Chave de parada de emergéncia

= 52: Chave de rearme (Contato N.A.)

KM1 e KM2: contatores

Conecte uma fonte de alimentagdo de 24 Vicc aos terminais VO e GO, os terminais da fonte de alimentacdo dos
circuitos internos.

KM2

e—1—t
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286

Configuragao
General ] Safety 1 Safety Connection ] Safety Slave |/0 ] Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History
tode/Cycle Time ] I aintenance Logic ] Eror Histary ] General I Safety | Safety Connection | Safety Slave 1/0
Slave 140 ] Local Output Local Input/ T est Output Slave 1/0 Local Qutput Local Input/T est Output
Errar Latch Time Errar Latch Time
1000 3 ms [0-E5530 ms default : 1000 ms ) ’7 | 1°”°_|:3' ms [0-E5530 ms default: 1000 ms )
General l On0if Delay/Discrepancy Time ] Test Output ] General |
Mo, | Mame | Mode | Test Source | »~ Mo | Mame | Mode |
@ 00 51 ESTOP 1112 Test pulze fr..  Test Outputd @| i} k1 Safety Pulze Test
@ m STESTOP 21-22 Testpulze fr..  Test Outputl g o1 kM2 Safety Pulze Test
@ 02 EDM Feedhack Test pulse fr Test Output? @ 02 Mat Uszed
@ 03 52 Reset Used ag stan.. Mot Uzed g 03 Mot Uszed
@04 Mot Uszed Mat Uszed @ 04 Mat Uszed
@ 05 Mot Used Mat Used g 05 Mat Used
@ 05 Mot Uszed Mat Uszed | @05 Mat Uszed
@07 Mot Uszed Mot Uszed g o7 Mot Uszed
@ 03 Mot Used Mot Used
@03 Mot Uszed Mat Uszed
@10 Mot Uszed Mat Uszed 3
Edit... | Adjust the walid OMA0FF delaps with cycle time value. | Edt... |
QK | Cancel | Apply | Help | QK I Cancel Apply Help
Programacdo
[#001:(02) [5] EDR Feedback,
[#00]:(05) [5] 52 Feset
2 [1] [2]
- RESET
e » £t
[#00}(00) [5] K |
[#00):000) [5] 51 ESTOF11-12 N
4 4
[#000:001 3 [5] 52 ESTOR21-1 2 »
[#O0HO ) [5] kv |
Diagrama de temporizacao
Botdo de parada de emergéncia pressionado Botdo de parada de emergéncia pressionado
PARADA DE T I ¥ I
EMERGENCIA T I I
11e12 | | |
PARADA DE
EMERGENCIA | | |
2Ne2l | | Mais de 350 ms <] Mais de
|_| 350ms
Reset : | : : r‘
KM1 I I
KM2 : :
| N Tl
de EDM | |
Inativo para Teom Teom Teom
operagao
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Apéndice F

Aplicacao de gate de sequranca

com reset automatico

Este exemplo mostra chaves fim de curso em modo de canal duplo com reset

automatico.
Esquema elétrico
Aberto T
s
..... f@

S A Z--

®®
©XE)
®6
GXE)

@

E1e E2: fontes de alimentagdo de 24 Vicc
S1: Chave fim de curso 1

S2: Chave fim de curso 2

$3: Chave de rearme

KM1 e KM2: contatores

Conecte uma fonte de alimentagdo de 24 Vicc aos terminais VO e GO, os terminais da fonte de alimentacdo dos

circuitos internos.

Configuracdo

55 SmartGuard

Mode/Cycle Time ] Maintenance ] Logic ] Error History
General ] Safety ] Safety Connection ] Safety Slave |/0
Slave /0 ] Local Dutput Local Input/T est Output

Error Latch Time

1000 s [0-B5530ms default: 1000 ms |

|
l

Mode/Cycle Time | Maintenance I Logic I Error History
General ] Safety ] S afety Connection I Safety Slave [/0
Slave /0 Local Output Local Input/T est Qutput

" Errar Latch Time

10003 s [0-65530ms default: 1000 ms ]

General anfo Delay/Discrepancy Time] Test Dulput] General |
Mo. I ame Mode Test Source Lol Ha. I Hame I Made I
Yoo [s itcl Dutputd @00 KM Safety Pulse Test
@01 52 Limit Switch Testpulse fr.. Test Output] o kM2 Safety Pulze Test
@ 02 EDM Feedback Test pulse fr Test Output2 @0z Mot Used
@03  Reset Used as stan... Mot Used @03 Mot Used
@04 Mot Used Mot Used @04 Not Used
@05 Not Lisd Not Used @l Mot Used
@06 Mot Used Mot Used @05 Mot Used
@ Not Used Net Used 0 @w Not Uised
@ 03 Mot Used Mot Used
@09 Mat Uszed Mat Uszed
@10 Mot Used Mot Uzed 2

Edt.. | Adustthe vaid DN/DFF deleys with cycl fime value. | Eit. |

0K | Cancel Apply | Help | (] 8 I Cancel Apply Help
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Programacdo

[#131:0081 [5] EDM Feedback

[# 31:003) [S] Reset

e [

Tzl - " e [ SO
it S e IESET j »
[#151(000 (5] 1 Limit Switch *—-—I » £33 pp— = e T
[ 30002 [S] 52 Limit Switch L =
Diagrama de temporizacao
(ate de sequranca aberto (Gate de segurana fechado
i e re
I
2
I
I
KM1
KM2
Reahmzr;tgéa'\j _|| 1 1
e —H— ———
Inativo para operacao Teom Teom

Ap"(agao de gate de seguranca de Este exemplo mostra chaves de porta de canal duplo com reset automatico e uma

zona dupla usando a chave de

chave de parada de emergéncia de canal duplo com reset manual. Como cada par
de chaves de porta controla uma zona separada, parte da maquina pode continuar

parada de emergénda comreset  em execugio caso sua porta esteja fechada. Uma parada de emergéncia desligara

manual

288

ambas as zonas.

Esquema elétrico

E1 e E2: fontes de alimentagdo de 24 Vicc

S1: Botdo pulsador de parada de emergéncia
$2: Chave de rearme

S3,54, 55 e S6: Chave fim de curso de sequranca
KM1, KM2, KM3 e KM4: contatores

KM1

Do oo .
@ @ @ KM3-NC

KM1-NC|

@ - KM4-NC ‘ ‘ \
(
>

m
TIT "1

Conecte uma fonte de alimentacdo de 24 Vcc aos terminais VO e GO, os terminais da fonte de alimentacdo dos
dircuitos internos.
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Configuragéo
752-L24BBB -1752-L24BBB
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Errar Histary I Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History
General I Salety I Safety Connection | SafetySlave /0 | General I Safety | Safety Connection I Safety Slave 1/0
Slave 140 | Local Output Local Input/T est Output Slave 140 Local Output Local Input/T est Output
Error Latch Time Error Latch Time
| OO0 s (0-88530 ms defauit: 1000ms | | 1000 (s (0-85530ms defauit: 1000 ms )
General | On0ff Delay/Discrepancy Time | Test Dutputl General |
Mo. | Mame | tode | Test Source = Mo. | Mame | tode |
@ 00 ESTOP1-1 Test pulze from test out | Test Outputd C| uli] kM1 Safety Pulze Test
@ m ESTOR1-2 Test pulze from test out | Test Output] g m kM2 Safety Pulse Test
@ 02 ResetShw Test pulse from test out | Mot Used C| 0z Khi3 Safety Pulse Test
@ 03 Used as standard ... Mot Used g 03 Krd4 Safety Pulse Test
@ 0d[=] | Doorsiw1-1 Test pulse from test out | Test Outputd @ 04 Mot Uszed
g 05[] | DoorS'wi-2 Test pulze from test out | Test Output] __| g 05 Mot Used
@ 0B[=] | Doorsiw2-1 Test pulse from test out | Test Outputd @ 05 Mot Uszed
g 07[e]  DoorSw2-2 Test pulse from test out | Test Output] g 07 Mot Used
@ 03 Feedbackkh12 | Test pulze from test out | Test Output2
@09 FeedbackKM34  Test pulse from test out  Test Output3
Edit... | Adjust the valid ONAOFF delays with cycle time value. | Edi... |
QK I Cancel | Apply | HElR | QK I Cancel Apply HElR
Programacdo
(400 (06) [S] Feedbackio 2 18
€]

[#001.002) [5] ResetSW

a U
[#00l:(00) [5] ESTORT *—L. - - »

[#00]:( ) [S] ESTOR1 -2

[#00}(00) [5] K |

400101 ) [5] Khve |

[#00]:(04) [S] DoceSt -1

b

[#00]:(06) [S] Dockswl —2

(400 (08) [5] Feedbackioid I8

[#00]:(05) [S] Dockste—1

[#00]:(07) [3] Docrswe—2
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Diagrama de temporizacao

350 ms min. Botao de parada de emergéncia (ESTOP) pressionado
L K

ESTOP S1 v l
Reset S : ’:’ Gate de sequranca aberto Gate de sequranca aberto :
l I A \ I

Chave fim de curso de sequranga 53 'r/ \L \ ] \
| | I I \ |

Chave fim de curso S4 | \ I |
! |

Chave fim de curso de sequranca S5

D

Chave fim de curso S6 | |
I I T ' I I
CCIR0] I | I
I I M T T 1
Realimentagdo de EDM [T . ! : : :
! _>I—|<T_EDM—’H‘T— T ' ' P Tepy
I I PV T VI
KM3, KM4| | | |
I I
Realimentacdo de EDM I I : :
Tow | ! T T T
PR | I LM oM B
Inat\v0~para Tepy = tempo de realimentacdo de EDM
operagdo

Aplicacao de tapete de sequranca

Este exemplo mostra um tapete de seguranga de canal duplo com reset manual e

uma chave de parada de emergéncia de canal duplo com reset manual. Como esta
aplicagao usa um rel¢ MSR30RT/RTP, que tem suas proprias saidas e entradas de
pulso, nao ¢ usada uma entrada de teste a partir do controlador SmartGuard.

Esquema elétrico

KM1 e KM2: contatores

® 66 e
!

Preto
e i et ! Branco
I MSR30RT/RTP
ol . N
Tapetes MatGuard Circuito de controle ‘
0 'S ”73 | 4{724 v32
| | @ NG
N S
T Branco
Preto
2 gﬁj@ ® @ @ @3 | ]
( ,7,,,,1,,,,
&) m@@@@ (9 @ @3 @3 KMFNCKM]}}}
N
C
E1 e E2: fontes de alimentacdo de 24 Ve @ @ @ e
S1: chave de rearme - @ @ (e
52: Botdo pulsador de parada de emergéncia ‘ F@ 6‘9
L“’_<

Conecte uma fonte de alimentagdo de 24 Vicc aos terminais VO e GO,

@&

0s terminais da fonte de alimentacdo dos circuitos intermnos.
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Configuragéo
1752-L24BEB
Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Errar History I Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History
General I Salety I Safety Cannection | Safety Slave 140 | General I Safety | Safety Connection I Safety Slave 1/0
Slave 1/0 | Local Output Local Inputs/Test Output Slave /0 Local Output | Local Input/Test Output
Error Latch Time Error Latch Time
| 10002 1o (065530 ms default: 1000ms | | 1000 (s (0-85530ms defauit: 1000 ms )
General | OnOff Delay/Discrepancy Time I Test Output I General |
Mo | M arne | Mode | Test Source -~ Mo. | Mame | tode |
C| 00[e] | Estopl Test pulse from test out | Test Output C| uli] kM1 Safety Pulze Test
g 01[e] | Estop2 Test pulse from test out | Test Output] g m kM2 Safety Pulze Test
@ 02 | Reset Mat Used Mot Used @ 02 Mot Uged
@ 03 EDM Feedba Test pulse fram test out | Test Output3 g 03 Mot Used
@ 04[] | Matl Uszed as safety input Mot Uszed @ 04 Mot Uszed
g 05[] | Mat2 Uszed as safety input Mot Used | g 05 Mot Used
@ 06 Mat Used Mot Used @ 05 Mot Used
@ 07 Mot Uszed Mot Used g o7 Mot Used
@ 03 Mot Used Mot Used
@0 Mat Used Mot Used -
- v '|_’I_I
Edit | Adjust the valid OMNAOFF delays with cycle time value: | Edi... |
()8 I Cancel | Apply | HElm | ()8 I Cancel Apply hiEl

Programacdo

[HOUHCG) 5] EDM Fesdback. e

[#001:002) [5] Reset

[#00]:(000 [5] Estopt

[#00]:(0 ) [S] Estop?
Estop
[2]
g
[H00K(0) [5] Matt *—L.J; R

[#00]:006) [5] Mat2

bdat

Diagrama de temporizacao
Botdo de parada de emergéncia (ESTOP) pressionado
\

350 ms min. &

T T

| | /350 ms min. | |

EsTops2 [ L o !

Reset S1 I E] /_I I

| | | |

Tapete ! ! | |

| |

o,k || L |

L | I |

Realimentacdo de EDM \ | \ . I |
! ! oM | ! EOM ! EOM

Inativo para

operacio Tepy = tempo de realimentacdo de EDM
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Aplicacao de cortina de luz

Este exemplo mostra uma cortina de luz de prote¢ao de canal duplo com reset

manual e uma chave de parada de emergéncia de canal duplo com reset manual.

Esquema elétrico

Transmissor 440 L

Entrada de reset (amarelo)

=)

=

<3

=

G

Z

2]

<81

=

— @
= =
N <
) =
o

= =
=

(e A
Sl}_\

—

Saida auxiliar (branco)

Receptor 440 L

E1e E2: fontes de alimentacdo de 24 Vice

S1: chave de rearme

S2: chave de rearme

53: Botdo pulsador de parada de emergéncia
KM1 e KM2: contatores

0V (azul)

[ Saida de sequranga 1 (cinza)
[ Saida de sequranga 2 (rosa)

S

|

© e

7 KM1
KM1-NC

\

e

@ | 0®

o

@é ©e

KM2

KM2-NC

ONORREONC)
@® | ©0®
©® | ©6©

e @ @ o

L

.
=
Bl L{ E2

@ @ ?@

=
=

i

Conecte uma fonte de alimentagdo de 24 Vicc aos terminais VO e GO, os terminais da fonte de alimentacdo dos circuitos internos.

Configuracao

<-1752-L24BBB

Mode/Cycle Time I
General I Safety I
Slavelid |

Maintenance I

Local Output

Safety Connection

Logic I

Error History
| Safety Slave 110

Local Input/Test Dutput

Error Latch Time

| 10002 0-85530ms default: 1000ms |

<-1752-L24BBB

Mode/Cycle Time I Maintenance I Logic I Error History
General I Safety | Safety Connection I Safety Slave /0
Slave [/0 Local Output Local Input/Test Qutput
Error Latch Time

| 10002 0-85530ms default: 1000ms |

General | On0ff Delay/Discrepancy Timel Test Dutputl General |
Mo. | Mame | Mode | Test Source - Mo. | Mame | Mode |
C| 00[e] ESTOR1 Test pulze fromte... | Test Dutputd C| uli} K1 Safety Pulze Test
g 0[]  ESTOPRZ Test pulze fromte... | Test Dutput g 01 Kh2 Safety Pulze Test
@ 02 Feset Test pulse from te... | Test Output3 @ 02 Mot Uszed
@ 03 Mot Used Mot Used g 03 Mot Used
@04 | SLC emor Used as standard i... | Mat Used @ 04 Mot Used
@ 05 EDM Feedback Test pulze fromte... | Test Output2 | g 05 Mot Used
@ 05[] | 5LCH Used as safety input | Mot Used @ 05 Mot Uszed
@|07[e] | SLC2 Used as safety input | Mot Used @07 Mot Used
@ 08 Mot Used Mot Used
@09 Mot Used Mot Used -
- v '|_>l_|

Edi... | Adjugt the valid OM/DFF delays with cycle time value. | Edi... |

QK I Cancel Apply | Helg | QK I Cancel Apply Helg
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Programacdo

[HOOKCE) (5] EDM Fesdback. e

[#001:002) [5] Reset

0 [2]
_ﬁ_mzsm 5

[#00]:(00) [S] ESTOR

[#00]:( ) [S] ESTOPZ

[#00]:0067 [5] SLC 1

[#00):007) [5] SLC 2

SLC

Diagrama de temporizacao
Botdo de parada de emergénd\a (ESTOP) pressionado

! 350 ms min. ! 350 ms min.
| !/ |
ESTOPS3 [ "4 .{

-~ -~

I
Reset 52 | ’_’ ’_I
Cortina de luz

I

KM1, KM2 I |

| |
Realimentacdo de EDM ‘ | | | /ﬁ
|
[ —— Al—fk' N e
I | Teom | Teom : I Moo | Teou
1 1 1 1
Inativo para

! Tepy = tempo de realimentacdo de EDM
operagao
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Observagoes:
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alteracao de estado (COS)

Um tipo de comunicagao de E/S padrio no qual o controlador pode enviar e
receber dados com equipamentos escravos sempre que ocorrer uma alteragao dos
dados no equipamento escravo configurado ou no controlador. Os dados sao
atualizados na mesma taxa da pulsacao.

assinatura da configuragao

A combinagio de um ntimero de identificagio, data e hora que identifica de
maneira exclusiva uma configuracio especifica de um equipamento.

busoff

Status que ocorre quando a taxa de erros ¢ extremamente alta em um cabo de
comunicagio. Um erro ¢ detectado quando o contador de erros internos excede
um valor-limite.

canal duplo

O uso de duas entradas ou saidas como sendo a entrada ou a saida para
redundincia.

canal duplo complementar

Uma configuragio para avaliar se dois estados 16gicos sao complementares.
ciclico

Um tipo de comunicagao de dados de E/S padrio em que o controlador pode
enviar e receber dados com equipamentos escravos que suportam a fungio ciclica.
Os dados s6 sao enviados na taxa especificada pelo usudrio.

com polling

Um tipo de comunicagio de dados de E/S padrio em que uma mensagem com
polling solicita uma resposta de um tinico equipamento especificado na rede
(uma transferéncia de dados ponto a ponto).

E/S de seguranca

A E/S de seguranga tem a maior parte dos atributos da E/S padrio, exceto

por fornecer mecanismos certificados para SIL 3 destinados a verificacao

da integridade dos dados e sua permanéncia.

equivalente a canal duplo

Uma configuragio para avaliar se dois estados ldgicos sao equivalentes.
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folha de dados eletrénica (EDS)

Um gabarito apresentado pelo fornecedor que o software RSNetWorx para
DeviceNet usa para exibir os parAmetros de configuragio, o perfil de dados de
E/S e o suporte ao tipo de conexiao de um determinado médulo DeviceNet

ou DeviceNet Safety.

intervalo do pacote requisitado (RPI)

Ao se comunicar em uma rede, ¢ a taxa esperada no tempo de produgio de dados.

mensagens explicitas

Um tipo de mensagem usada para tarefas de prioridade menor como, por
exemplo, a configuragao e a monitoragao de status.

microcomputador (PC)

Computador usado na interface com um sistema de controle por meio de um
software de programagio.

montagem

Dados internos de um equipamento reunidos como sendo um grupo a ser
acessado externamente.
/

no

O hardware que recebeu um endereco tinico na rede (também conhecido como
equipamento ou médulo).

nimero de Rede de Seguranga (SNN)
Identifica exclusivamente uma rede entre todas as redes no sistema de seguranga.
O usudrio final ¢ responsével por atribuir um nimero exclusivo para cada rede de

seguranga ou sub-rede de seguranga dentro de um sistema. O SNN faz parte do
Identificador de N6 Exclusivo (UNID).

padrao

Qualquer objeto, tarefa, tag, programa ou componente no projeto que nao se
trata de um item relacionado a seguranca.

probabilidade de falha por hora (PFH)
A probabilidade de um sistema operacional apresentar uma falha grave por hora.
probabilidade de falha sob solicitacao (PFD)

Média de probabilidade de um sistema operacional falhar ao executar sua fungao
de projeto quando solicitado.
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protocolo industrial comum (CIP)

Protocolo de comunicagio criado para aplica¢oes de automacao industrial.
pulsada

Um tipo de comunicagao de dados de E/S padrio em que uma mensagem solicita
uma resposta de cada equipamento pulsado (uma transferéncia multicast).
Trata-se de uma mensagem de 64 bits que contém 1 bit para cada equipamento

escravo na rede.

Cada né escravo pode retornar um maximo de 8 bytes em resposta ao
estroboscopico do mestre.

pulso de teste

Unm sinal usado para detectar quando a fiagao externa entra em contato com

a fonte de alimentagao (positiva) ou para identificar curto-circuitos entre linhas
de sinal.

tempo de discrepincia

O periodo desde uma alteragio feita em uma ou duas entradas até as demais
alteragdes na entrada.

tempo de reacao do sistema

O tempo da condigio mais grave desde um evento relacionado 4 seguranca

como entrada no sistema ou como uma falha no sistema, até que o tempo no qual
o sistema estd esteja no estado de seguranga. O Tempo de Reagio do Sistema
inclui Tempos de Reagio do sensor ¢ do ativado, além do Tempo de Reagao do
Controlador.

tempo de retengio do erro

O periodo de retengio de um estado de erro (inclusive os dados de controle
relacionados, os dados de status e as indicagdes de status).

um de dois (1002)

Refere-se ao projeto comportamental de um sistema de seguranga com varios
processadores.
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atraso na energizagao 69

B

baud rate
consulte faixa de comunicagdo
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