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1. Prefacio

Plataforma aérea de trabalho tipo mastro simples autopropulsora que utiliza tecnologia
moderna, com movimentos flexiveis, elevacdo e abaixamento suaves: este € o melhor

equipamento disponivel para trabalhos aéreos.

1.1 Caracteristica e parametro

As caracteristicas da plataforma aérea de trabalho tipo mastro simples autopropoulsora
sao:

O Controle inteligente. A maquina é impulsionada por motor, 0o que dispensa
mao-de-obra. Exceto na autopropulsora, nos movimentos de elevacdo e
abaixamento vertical, de extensdo e retracdo de nivel, a plataforma de trabalho
pode detectar um estado ativo real a todo momento e protege automaticamente
contra as ordens de operacédo equivocadas. Se o ambiente néo for adequado para o
trabalho, o controlador enviara uma mensagem de adverténcia para o operador para
evitar o perigo.

O Tecnologia avancada de autopropoulsdo. A bateria fornece a energia. O controlador
conduz a velocidades infinitamente variaveis. Este tipo de sistema de conducado tem
uma forte capacidade de escalada. Adotamos a tecnologia de aceleracao variavel
para tornar a conducéo da plataforma macia, especialmente na partida e na parada.
Raio de giro menor. A maquina é equipada com guarda-corpo para reduzir riscos.

O Humanizacao da elevacao da plataforma. O mecanismo elevatério € composto por
mastros de ligacdo A inserida em direcBes multiplas e dispositivo de orientacdo sem
intervalos, entdo o sistema tem grande rigidez, pouca oscilacdo e melhor
estabilidade. A maquina tem dois dispositivos operacionais no chassi e na
plataforma. A Ultima tem direito de prioridade; entdo se operador tocar, o dispositivo
antigo sera protegido automaticamente. Em casos particulares, o dispositivo
operativo de chassi pode se sobrepor pelo botdo de parada de emergéncia.

O Operacéo simplificada. Vocé pode conduzir a maquina somente por uma alavanca
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de controle.
° © Velocidade ® °
88 S8y SE de |G| g
@ Cos5 5SS |c88 25 |deslocament | T8 | & S Dimensao
& | Modelo 2EE & = 2E 9 ow o 83 = s !
N <38 08 |s E g g 8 = 2 2 s recolhida
et - e O~ O] =
E8 CoR ] A2 Hegieeif | <
m kg mm Km/h % Volt | kw mm
GTWZ5-100 | 45 | 136 | 1 1420x800x1970
5 630x65 CcC
102 mGTwz6-100 o |08 25 | 20 |5, |08
6 : 6 136 1 1420x800x1970
& Nota

Para as especificacbes técnicas da Plataforma Elevatéria de Trabalho Mdvel,

consulte a placa identificadora do produto.

1.2 Como utilizar este manual de instrucdes

Conteudo:

O Capitulo um: Prefacio, resumo das caracteristicas do produto e utilizacdo atual

deste manual de instrucdes.

O Capitulo dois: especificacdo de operacdo de seguranca, regras de introducdo a

seguranca da utilizacdo da plataforma de trabalho aéreo com registro de habilidades

e ser estritamente observado.

Q Capitulo trés: preparo antes da utilizacdo. Como rasgar para abrir a caixa da

embalagem. A exigéncia externa da plataforma de trabalho aéreo é descrita neste

capitulo. Leia-o com cuidado e tente atender a todos 0s requisitos.

O Capitulo quarto: Procedimentos detalhados de introducdo de operacgédo, incluindo

elevacdao, operacao de emergéncia, manutencao e solucao de problemas.

Q Capitulo cinco: Introduz como manter o equipamento.

O Capitulo seis: Introduz a solu¢éo de problemas.

1.3 Descricéao do titulo

Adverténcia, cuidado, atencao e problema:
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£ Adverténcia ——Agir em conformidade, evitar les6es no corpo

@ Cuidado ——Deve ler, evitar quebras de equipamento

& Nota ——Fornecer mensagens importantes e sugestdes Uteis
de operacéao de plataforma de trabalho aéreo

ﬁ Maneira ——Maneira de solucionar problemas em geral

® Problema ——Possivel fenébmeno incomum

1.4 Etiquetas

eEtiquetas

SIN Etigueta Posicdo Significado

/I, RATED LOAD
Carga avaliada de
1. 136kg A2 | GTWZ6-1006

GTWZ5-1005

CARGA AVALIADA - 136 KG -
PROIBIDA A SOBRECARGA
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A Allowed number of persons
Al Quantidade permitida de
Person pessoas
Quantidade permitida de pessoas - 1
pessoa
A Max, Allowed manual force
Forca maxima manual
Al "
200N
Forca maxima manual permitida —
200N
A Max. Allowed wind speed
Velocidade méxima de vento
12.5m/s AL | permitida
Velocidade maxima de vento permitida
—-12,5m/s
Shearing danger Adverténcia! Risco de
Keep hands away A4 cisalhamento, mantenha as
S maos longe.
ADVERTENCIA - Risco de
cisalhamento, mantenha as maos
longe
A DANGER
Perigo! Qualquer operagao
Al insegura na plataforma é

=

Any unsafe operation pattemn on the
platform is strictly forbidden.

PERIGO - Qualquer operacéo
insegura na plataforma é estritamente
proibida

estritamente proibida
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1L

s,
er, o Increase
is strictly not allowed.

PERIGO - A adi¢éo de qualquer

dispositivo, como escada, para

aumentar a altura de trabalho, é
estritamente proibida

Al

Perigo! A adicdo de qualquer
dispositivo, como escada, para
aumentar a altura de trabalho,
€ estritamente proibida

=

The manual forces applled by persons
on the work platform should not exceed
the permitied imit when it is raised.
ADVERTENCIA - As forcas manuais
aplicadas pelas pessoas na plataforma
de trabalho néo devem exceder o
limite permitido no momento da
elevacdo

Al

Adverténcia! As forcas
manuais aplicadas pelas
pessoas na plataforma de
trabalho ndo devem exceder o
limite permitido no momento da

elevacdo.

=

Keeping safe clearance with live electric
conductors.

ADVERTENCIA - Mantenha uma
distancia segura com os condutores
elétricos

Al

Adverténcia! Mantenha uma
distancia segura com os
condutores elétricos
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Adverténcia! Nunca anule a

10. Al velocidade-limite de
L equipamento.
Forbid abrogate each limit speed
equip
ADVERTENCIA — Nunca anule a
velocidade-limite de equipamento
&
Cuidado! Os mastros ou a
I plataforma ndo devem se
11. Al chocar com nenhuma barreira
e e T ou obJeNtos moveis dyrante a
o ary berler or moving object ey elevacéo ou a descida.
ing or lowering.
CUIDADO - Os mastros ou a
plataforma n&o devem se chocar
com nenhuma barreira ou objetos
moveis durante a elevacao ou a
descida
forbiddenwhon Mantenha a plataforma no
12. e e ! A3 nivel horizontal antes de
= e oo comecar o trabalho!
ADVERTENCIA — E proibida a
calibracdo zero quando a bolha ndo
esté na parte central.
A\ WARNING
1.Recovery e Epsg,:jlgeald\;m parfn.né]r«a;;a;r;.;: L
13, A6 Breve instrucéo sobre a bateria

1. A saida do carregador utilizada para
esta unidade é de 12CC - 13,8 V/2CC
-276V

2. E necesséario carregar a bateria
rapida e adequadamente depois da
utilizagéo. Troque a bateria a cada 45
dias caso ndo esteja em uso normal.

e o carregador
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3. Verifique se a poténcia adequada da
bateria esta disponivel antes do uso.
Nunca deixe que a bateria seja
totalmente descarregada, podendo
haver risco de danos permanentes.

4. As baterias livres de manutencao
sao ajustadas para ndo precisarem de
finalizagdo com agua.

5. Todas as baterias com defeito
devem ser carregadas por
profissionais. A protecdo ambiental é

de responsabilidade de todos

14.

1.Pushthe handleto mak &

the electriowaking;

2.Pushthe handietomak ¢
‘the manpouer driving.

CUIDADO - 1. Empurre a alavanca
para fazer a caminhada eletrénica;
2. Empurre a alavanca para uma
conducdo de forca de trabalho.

A7

Freio manual

15.

rorkposimon_{ad

k) rorkrosmon

Posicdo da empilhadeira

A5

Posicao da empilhadeira

16.

unless the captive chack
Is placed under the maatl

ADVERTENCIA - A manutenc&o esta
disponivel a menos que o calgo retrétil
esteja no mastro!

A4

A manutencao esta disponivel
a menos que o calgo retrétil
esteja no mastro!




Pagina10 Total 19

2. Regras de seguranca

Leia as seguintes regras para executar as operacdes de modo seguro e eficiente,

mesmo que vocé esteja familiarizado com outros tipos de plataforma elevatéria de

trabalho mével:

a

Adverténcia: N&o opere esta plataforma elevatéria de trabalho aéreo se néo
tiver o treinamento de operacgao basica.

Adverténcia: Esta maquina € projetada para ser utilizada somente em superficie
plana e rigida. Utilize o equipamento somente sob as condigbes operacionais
declaradas.

Adverténcia: Nem os mastros nem a plataforma devem colidir com quaisquer
barreiras ou objetos moveis durante a elevacao ou abaixamento, especialmente
0s bloqueios que podem causar danos a equipe, como a rede elétrica, objetos
solidos, etc.

Adverténcia: O botdo de controle inferior ndo deve ser operado sem a
autorizacdo da equipe que trabalha na plataforma, exceto em casos de
emergéncia.

Adverténcia: E estritamente proibido ficar em pé ou colocar objetos na
plataforma enquanto se elevada.

Adverténcia: Sob nenhuma hipétese os dispositivos de seguranca instalados
nao devem ser desconectados, trocados ou modificados.

Adverténcia: E proibida a elevacdo em terreno inclinado.

Adverténcia: E proibida a sobrecarga além da capacidade de levantamento da
plataforma.

Adverténcia: A adicdo de qualquer dispositivo (por exemplo, escada) para
aumentar a altura ou o alcance € estritamente proibida.

Adverténcia: Ao trabalhar na plataforma, tenha certeza de que apertou bem o
cinto de seguranca.

Adverténcia: A manutencdo esta disponivel a menos que o calco retratil esteja

sob 0 mastro!

10
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3. Preparo antes da Utilizac&o

3.1 Inspecao de Abertura

A unidade pode vir na embalagem ou entregue pronta para uso.
Verifique toda a unidade cuidadosamente para ter certeza de que 0s

itens abaixo estao inclusos:

Capa dos mastros

Controlador superior

Mastros

Trilho |

Controlador térreo

Roda dianteira e

peca de blogueio

‘I A - Unidade hidraulica

Roda traseira e
Baterias eixo transversal

Posicao de empilhadeira

1
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Manual do Usuario Certificado de Qualidade Chaves inglesas sextavadas internas

3.2 Condicbes de Trabalho

O No local do trabalho, a superficie deve ser lisa, rigida e com nivelamento maximo
de 0,5°. Nao deve haver barreiras aonde o equipamento sera colocado e ele deve
estar a uma distancia adequada de qualquer rede de tenséao.

O Temperatura ambiente: -10°C ~ 40°C; Altura acima do nivel do mar: <1.000 m.

Umidade do ar: <90%.

O Velocidade maxima do vento na Escala 6 de Beaufort (equivalente a uma
velocidade de 12,5 m/s).

O O nivel de ruido desta maquina é de 78dB durante a operacao.

&~ Nota:
Evite a exposicao direta de componentes hidraulicos e elétricos a luz solar muito
forte.
&~ Nota:
Contate o seu fornecedor se tiver duvidas com relacdo as condi¢des de trabalho
no local.

(M

3.3Verificacao de energia armazenada nas baterias e a carga

Antes de utilizar a plataforma aérea de trabalho, vocé deve verificar a quantidade de
energia armazenada. Abra a trava do interruptor elétrico no painel e observe o medidor
de Coulomb. Somente as baterias totalmente carregadas fazem com que a méaquina
funcione normalmente ou primeiramente precisaremos troca-las.

Conecte a 220VCA para carregar da tomada pelo cabo de forca quando a maquina
estiver com bateria fraca (Tomada do carregador, veja

detalhes na figura a direita). Para detalhes do carregador,

o = -
consulte as Instrucdes de Carregamento. ’_
: ’
" Tomada do carregador
. !

1) A seccional do fio de aterramento e o cabo de

forca de entrada deve ser de no maximo 3mm?2 e

a corrente de 16 A é permitida nesta fiagao.

12
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2)

3)

4.0

Para ter energia, carregue a bateria mensalmente (30 dias), mesmo que nao
a utilize ha muito tempo.
Para uma bateria livre de manutencado, € necessario verificar a quantidade de
energia antes da utilizac&o. E proibida a sobrecarga da bateria; caso contrério,
danificara.

peracao

4.1 Operacéo de conducéo

A maquina tem dois tipos de velocidade de conducéo: 2,5 km/h no estado original e 0,8

km/h em estado de elevacao caso seja somente um pouco elevada.

O A manopla para conducéao é fixa no controlador superior. Quando a conducéo for
linear, segure primeiramente a manopla e
depois a empurre vagarosamente. A e
maquina se moverd para frente quando 4 . @A
empurrada para frente e para tras na " oown
operacdo inversa. A conducdo do veiculo J @ ¥

Rt .

depende da faixa de balanco, que significa |
que uma amplitude maior de balanco conduz a uma velocidade mais rapida.

Q Ao girar, opere primeiramente a conducao linear e a0 mesmo empurre o botédo na
parte superior da manopla. Empurre os botées a esquerda para girar a esquerda
e para a direita para virar a direita.

O Em razéo da capacidade da bateria ser limitada, se for a uma longa distancia,
alugue um transporte de uso eficaz para transportar a maquina.

& Cuidado

Confirme se a dimensao da porta € maior do que a da maquina ao atravessar um

lugar estreito.

& Cui

dado

O motor da maquina n&do pode ficar muito tempo em funcionamento, entdo faca

13
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um intervalo de 30 minutos ou depois de 1,3 km, ou o motor parara

automaticamente quando a temperatura exceder 120°C.

4.2 Operacéo de elevacao/abaixamento

O A maquina tem dois dispositivos de
controle no chassi e na plataforma.

O Controlador na plataforma. Os botdes
para cima e para baixo estdo fixos na

caixa de controle, que pode balancar

para cima e para baixo. O botéo preto significa para cima e o branco para baixo.
O botéo de emergéncia € o vermelho. O controlador superior tem prioridade, que
significa que uma vez que estes botbes sdo operados, 0 outro controlador de
chassi é travado.

O A plataforma sera elevada ou abaixada a medida que o botdo apropriado for
pressionado. A plataforma parard na posi¢do assim que o botao for solto.

O O controlador superior tem direito de prioridade, que significa que estes botdes
podem levantar/abaixar a plataforma a qualquer momento.

O Uma vez que o controlador é operado, entdo o outro controlador no chassi sera
blogueado. Se o operador no chdo quer controlar a maquina em uma emergéncia,
pressione o botdo de parada de emergéncia para reiniciar o sistema de controle
completo.

& Nota:
Sempre retire a chave da caixa elétrica para evitar o uso desautorizado quando a

unidade estad abandonada ou ndo esta em uso.

s~ Nota:
No estado de elevacéo, se a inclinacédo do chassi exceder 0,5°, o controlador avisara
e a funcdo de elevacéo seré fechada.

4.3 Ajuste no monitoramento de nivel

Existe um sensor de nivel que monitora o nivelamento do chassi. Se o desnivel na
superficie do trabalho exceder 0,5° qualquer operagdo que adicione instabilidade da

maquina (como elevacao ou extracdo) sera limitada. O valor-limite do sensor varia em

14
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alguns casos de ambiente, entdo o controlador pode cometer um erro sobre o nivel do
chassi. (A lampada de Alarme de Nivel talvez acenda normalmente em uma superficie
macia). O ajuste (calibracdo zero) do nivel de monitoramento € necessario para
garantir a operacao regular da plataforma de trabalho aéreo. O processo de ajuste
apresenta-se da seguinte forma:

1. Mova a maquina a uma superficie macia que possa ser determinada pelo
medidor de nivel de tipo de bolha fixo no chassi. Primeiramente, vocé deve
confirmar se o medidor de nivel de tipo de bolha esta bem-calibrado.

2. Abra o painel de controle na caixa elétrica e encontre o botdo de nivelamento.
Segure-o por pelo menos 2 segundos e, depois, o0 controlador aceitara este
estado como nivel puro.

3. Verifigue a lampada do Alarme de Nivelamento nos fundos da caixa; se a
lampada ndo acender, repita o processo mencionado acima.

£ Adverténcia

€ Nao execute 0 ajuste do sensor de nivel em superficie aspera.

€ Antes de ajustar o medidor de nivel de bolhas no chassi, verifique a superficie
aonde a maquina esta pelo medidor de nivel quadrado, que deve estar no

periodo de vigéncia.

4.4 Operacédo de emergéncia

4.4.1 Parada de emergéncia

Os botbes de parada de emergéncia sao fixos proximos aos botdes de elevacéo e
abaixamento na caixa superior e subjacente.

4411 O botdo de parada de emergéncia interromperia a acao de
elevacao/abaixamento por acidente, quando a maquina esta fora de controle.

O O aparelho subjacente perderia o controle se o operador trabalhasse na
plataforma em estado de elevagédo. Se o operador térreo quer levantar/abaixar a
plataforma, pressione qualquer botdo de parada de emergéncia e reinicialize-a,
entdo os botdes de controle inferiores se reativaréo.

4.4.1.2 Pode-se reativar o botdo de parada de emergéncia apenas girando o botédo no

sentido horério.
15
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& Cuidado
Para restabelecer o botdo de parada de emergéncia, a retirada forcada é proibida,

ou sera danificado.

4.4.2 Abaixamento de Emergéncia

Em caso de corte de energia, ou por outras razdes, € a| |gopina

plataforma falhar na descida utilizando tanto os controles
superiores quanto inferiores, um dispositivo de
emergéncia com uma véalvula de alivio localizada na

bomba hidraulica € utilizada para abaixar a plataforma.

Gire o parafuso inferior no sentido anti-horario e a
plataforma sera baixada vagarosamente. Uma vez que a plataforma atingiu o nivel mais

baixo, a valvula sera seguramente fechada.

4.4.3 Manuseio da valvula interruptora da mangueira
Uma valvula interruptora da mangueira foi ajustada na saida de cada cilindro hidraulico,

gue evita o0 movimento indevido ou descontrolado de plataforma durante as rupturas dos
tubos, evitando acidentes.

Durante as condi¢cdes de operacdo normal, as valvulas interruptoras da mangueira
estdo abertas e deixam o fluxo correr em duas direcbes. Uma vez que o tubo é
interrompido, o fluxo de saida excede o valor preestabelecido da véalvula e o elemento
de fechamento é bruscamente fechado no assento da valvula para interromper o fluxo
hidraulico do cilindro. A véalvula abre automaticamente pela pressao aplicada da parte

externa para o cilindro.

& Nota

Para evitar que a valvula de mangueira seja equivocadamente interrompida, o ajuste de
velocidade de abaixamento da plataforma deve ser no maximo ajustado para 9m/mim
com a valvula interruptora da mangueira. A descida muito rapida pode agir na quebra da
valvula de mangueira e afetar a operacédo normal de abaixamento.

s~ Nota

Quando a valvula interruptora da mangueira entra em funcionamento e evita o

16
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movimento indevido e descontrolado da plataforma, ainda havera uma descida
vagarosa da plataforma. Uma vez que ocorre a interrup¢do do tubo, a medida que a
plataforma é mantida na posicdo, uma haste de aco deve ser utilizada para bloquear e
manter o mastro de aluminio conectado diretamente ao cilindro hidraulico até que os
tubos quebrados sejam substituidos ou trocados. A haste de aco deve ser removida

assim que o sistema hidraulico voltar a trabalhar novamente.

& Apos a troca do interruptor da mangueira, vocé deve executar um teste de carga

avaliado em 125% na faixa completa de carga. A carga pode ser agco ou pedra, mas

pessoas estao proibidas. Elevador lotado apds a apuracdo de seguranca.

5. Manutencao

5.1Ajuste de presséo hidraulica inicial maxima ascendente

7

A pressdo apropriada do sistema hidraulico é apresentada na fabrica. No entanto,
algumas mudancas podem ocorrer apos um longo periodo de uso; entdo a capacidade
méaxima ascendente pode variar. O ajuste deve ser supervisionado pelo gerente de
instalacdes. O procedimento é:

1. Carregue com substancias, como pedra, até atingir a carga avaliada. A carga

com pessoas na plataforma € proibida. Ajuste de velocidade

2. Abra a capa da unidade hidraulica e a capa

vermelha como a superior, aparecera um parafuso de ajuste.

3. Gire o parafuso de ajuste no sentido horario

Pressdo de ajuste

com a chave sextavada avaliada o caminho da

plataforma. Segure o botdo de elevagdo e, ao| Tambor de enchimento

mesmo tempo, gire o parafuso até a parada da elevacdo da plataforma, depois
aperte o parafuso de parada e recoloque a capa vermelha.

% Cuidado
O ajuste da pressao hidraulica inicial maxima ascendente deve ser limitado ao

escopo de parametro. Qualquer ajuste que exceder a carga avaliada é perigoso.
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5.2 Limpeza da superficie apertada da valvula de sustentacao

Se a plataforma descer de modo indevido e vagarosamente em razdo da valvula de

controle, vocé pode limpar a superficie apertada da valvula do seguinte modo:

. Ppas Cag Tog Lo B g U

figura 1 figura 2 figura 3 figura 4 figura 5 figura 6
1) Aperte a porca proxima a bobina (Figura 1)
£ Adverténcia
Antes de realizar este procedimento, tenha certeza de que a plataforma esta
totalmente abaixada na posi¢cdo de armazenamento.

2) Puxe a bobina (tenha cuidado com o anel O-ring interno) (Figura 2) para
exportar o nucleo da valvula solenoide (Figura 3) e note a parte hexagonal
(Figura 5)

3) Tire o nucleo da vélvula colocando a chave na parte hexagonal (Figura 4) e gire
no sentido anti-horario (Figura 5).

4) Utilize o ar comprimido para soprar na extremidade do nucleo da vélvula para
remover a poeira e os restos da superficie (Figura 6).

Utilize o 6leo para limpar o nucleo da valvula e reajuste a bomba hidraulica junto com a

bobina e a porca para finalizar o servico.

5.3 Ajuste da Corrente de Transmisséo

O resultado direto do desgaste da corrente de transmissédo € o prolongamento do
comprimento geral da corrente. A corrente de transmissdo deve ser verificada
visualmente a cada trés meses. O mastro conectado a corrente prolongada estaria
inferior & posicdo; entdo cada mastro ndo estara na ‘posigcao ‘armazenada’. Isso pode
conduzir a danos na placa defletora de roda-guia caso ocorra um problema sério.

s~ Nota:

1) Cada corrente de transmissdo € associada aos trés mastros. O desenho a
direita mostra a conexao dos mastros e a corrente de transmissao. No desenho:

1-mastro inferior; 2-mastro intermediario; 3-corrente de
transmissao; 4-parafuso de ajuste; 5-porca de ajuste;
6-roda da corrente; 7-haste da roda da corrente;

8-mastro superior

2) Determine o mastro que precisa ser elevado no
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ajuste do comprimento da corrente. A porca de ajuste (5) provocaria a elevagao do
mastro superior (8) a ser levantado.

3) Aperte as porcas duplas (5) para travamento apos a realizacao de ajuste.
L Adverténcia

Um mastro é erguido pelas duas correntes paralelamente de modo quase simultaneo
para carregar a carga de elevacao. Uma das correntes ndo deve ter a carga e a outra
assumird a carga total. Entdo, é essencial manter o aperto igual nas correntes. Verifique
o método no local: Pressione as duas correntes com as maos para comparar a tensao

sob o status de elevagéo.

5.4 Lubrificacao dos Componentes

Os seguintes componentes de movimento que geram a friccdo devem ser regularmente
lubrificados.

1) Aplique o dleo lubrificante na superficie de friccdo rotacional entre a roda de
corrente e a haste pela pistola de lubrificacdo. O bico de preenchimento de 6leo
esta localizado na parte da roda de corrente. Se necessario, eleve o mastro
para localizar o bico de preenchimento de 6leo.

2) Apligue o dleo lubrificante na superficie de friccdo rotacional entre a corrente e a
roda da corrente com a pistola de lubrificagéo.

3) Aplique o calcio com base na graxa lubrificante na superficie de friccdo plana
entre os trilhos de mastros de contato com escova. (por exemplo, Mobiltac 81,
Shell Livona 3, Castrol CL).

4) Apligue o dleo lubrificante na superficie de friccdo rotacional entre a roda de

chassi e a haste pela pistola lubrificante.

5.5 Substituicdo das baterias

Quando o periodo de vida da bateria (geralmente 18 meses) finaliza ou esta danificada
pela sobrecarga, por exemplo, deve ser descartada e substituida por uma do mesmo
modelo. Modelo da bateria: 6D120, 120AH, dimensao: 407 x 195 x 210mm.

¢~ Nota

A bateria rejeitada deve ser recuperada pela fabrica de recuperacéo professional.
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5.6 Servico do sistema de direcao

Q

Q

A energia do sistema de direcdo é fornecida pela alavanca conduzida pela
24VCC. O interruptor de duas posicOes extremas limita o escopo-limite. Se a
dilatagc&o de alavanca for inflexivel ou tenha algum ruido, substitua. Modelo da
alavanca: FY011-150.

Os eixos das rodas dianteiras sdo pecas de friccado, lubrifique-os regularmente.

5.7 Manutencao do sistema de conducéao

Q

Q

Q

Para evitar o encharcamento pelo motor, coloque a maquina de alavanca na
agua no maximo 150 mm, pois a protecdo do motor € IP44. Uma vez que o
motor foi encharcado na agua, peca para um profissional desmontar o motor e
seque o estator e o rotor.

Verifique 0 espaco entre a placa de friccdo e o rotor atras do motor de conducéo
a cada seis meses. Primeiramente vocé pode segurar a manopla e role um
pouco até ouvir ruido do motor; ao mesmo tempo a placa de friccdo deve deixar
0 rotor ou vocé deve ajustar a desobstrucgéao.

Aplique anualmente a graxa lubrificante no redutor de velocidade e o 6leo

lubrificante no eixo transversal.

5.8 Armazenamento do equipamento

Q

Q

Se nao for esperado utilizar o equipamento por um longo periodo, €
recomendado deixar a unidade abaixada abaixando os parafusos de suporte
para evitar a possivel distorcdo da roda. A unidade deve ser limpa e protegida
por uma capa a prova de po6 (fornecida).

Se a maquina nao é utilizada ha um bom tempo, carregue as baterias

mensalmente.

6. Solucdo de problemas

A maioria dos problemas que ocorrem enquanto operamos a plataforma elevatéria de

trabalho movel pode ser facilmente resolvida. Se qualquer um dos problemas ocorrer

no trabalho, siga as verificagbes recomendadas conforme listadas abaixo para
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solucionar a falha. Se vocé nao tiver habilidades para resolver o problema, tenha a
assisténcia de seu fornecedor ou de um servigo de um técnico experiente.
® Problema 1 — A luz indicadora de energia elétrica estéa apagada e ndo ha operacao
de elevacéao e abaixamento.
&~ Verifique o interruptor de ignicdo para ter certeza de que esta na posicao ‘ON’.
&~ Verifique a caixa da bateria para ter certeza de que todas as juncdes de fiacdo estao
nos lugares corretos.
® Problema 2 — A luz indicadora de energia esta acesa, mas a plataforma ndo se eleva
ou ndo pode ser totalmente elevada.
s~ Verifique a luz indicadora de nivel. Se estiver acesa, talvez o motivo seja o seguinte:
O O chéo ndo é liso o suficiente para elevar a plataforma.
U Se a area da maquina tem chéao liso, faca a calibracdo zero para ajustar o

controlador. (Consulte 4.4),
£ Nao faca a calibracdo zero em chéo desnivelado.
® Problema 3 — Ao puxar a manopla para a posi¢cao extrema, a maquina ndo anda.

¢~ Aquantidade de bateria ndo é suficiente; troque a bateria imediatamente.
&~ O botdo vermelho na manopla ndo foi segurado antes.
® Problema 4 — Ruido excessivo da unidade hidraulica durante a operacdo de
‘levantamento’
&~ Verifiqgue o tanque de Oleo para ter certeza de que ha quantidade suficiente de éleo
hidraulico no tanque.
s~ Verifigue se as conexdes de linha de suc¢do de bomba de 6leo estdo estreitas, se 0
ar entra na linha de 6leo pela bomba de 6leo.
& Verifigue se os parafusos de fixacdo no motor elétrico, capa, etc., afrouxaram.
s~ Atemperatura ambiente deve estar dentro da permitida.
® Problema 5 — Vazamento do 6leo hidraulico
&~ Verifiqgue as conexdes de tubulacdes e aperte-as se for necessario.

&~ Verifigue se a viscosidade do 6leo em uso nédo esta muito fina.
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7. Anexo

7.1Diagrama Hidraulico

z

7.2 Componentes hidraulicos

SIN Descricao Modelo Especificagéo |Quantidade
1. Umdadg qle Energia MR2-P-V1B-F2-PD-MAU4-T05-F1 DC 0,8KW 1
Hidraulica
Dispositivo de
2. Abaixamento Dg8 1
Emergencial
3. Tubulagéo Aco Dg8 & Dg4 Lote
4 Véalvula de Inter_rupgao da TB104 M16x1,5 5
Mangueira
5. Cilindro Hidraulico TB105 ID45 1
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7.3Diagrama elétrico
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de
superficie
Data Nome - -
Desenhado | 12-10-2012 | Z[x].ZHU -Diagrama de Sistema elétrico
Para GTWZ3-10032/GTWZ5-1005Z
Verificado 12-10-2012 | JF. Wang
[X] GTWZ3-10032/GTWZ5-1005Z | Total de
paginas
Hangzhou Sivge Pagina
Aerial Work Machinery Co. Ltd
Estado | Modificacdo | Data | Nome
7.4 Componentes elétricos
SN Cadigo Nome Modelo Qu?;;t'da Especificacao
1. FU1 Fusivel RT18L-125 1 100A
2. FU2 Fusivel RT18-32 1 6A
3. GB Bateria 6-DW-120 2 12vCC
4 KS Interruptor de B22-WP26-710-804 1 .
' chave
5. SQ1, SQ2 Interruptor D4N-2122 2 -
6. - Alarme / 2 24VCC
7. SB6, SB7 Botéo B22-KA11-710 2 Preto
8. SB8,SB9 Botao B22-WA11-710 2 Branco
9. SB1,SB2 Botdo de B22-RR21-701 2 -
emergencia
10. Yvl Valvula - 1
11. KM1 Contador - 1
KA1,KA2,KA .
12. 3. KA4 Relé MY4N-J 4 -
13. M1 Motor - 1 0,8KW
14. M3 Motor - 1 -
15. M2 Motor FYO11 1 -
16. PJ Coulémetro Bl 2401A 1 -
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17. : Controlador de Curtis 1228
movimentos

18. VTI Sensor de nivel SCA120D

19. - Manopla OEM MS4
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