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Informagoes Importantes para o Usuario

Equipamentos de estado sélido apresentam caracteristicas operacionais distintas de equipamentos eletromecanicos.
O Orientagoes de seguranga para a aplicagio, instalacio e manuten¢io de controle de estado sélido

(publicagao SGI-1.1 disponivel no escritério de vendas da Rockwell Automation local ou on-line no site
http://www.rockwellautomation.com/literature/) descreve algumas diferencas importantes entre equipamentos de
estado sélido e dispositivos eletromecinicos conectados fisicamente. Em decorréncia dessas diferencas e também da
ampla variedade de aplicabilidade de equipamentos de estado sélido, todos os responséveis pela utilizagao do
equipamento devem estar cientes de que a aplicagao pretendida seja aceitdvel.

Em nenhum caso a Rockwell Automation, Inc. serd responsavel por danos indiretos ou resultantes do uso ou da
aplicagao deste equipamento.

Os exemplos e diagramas contidos neste manual destinam-se unicamente a fins ilustrativos. A Rockwell Automation,
Inc. nio se responsabiliza pelo uso real com base nos exemplos e diagramas, devido a variagoes e requisitos diversos

associados a qualquer instalacao especifica.

Nenhuma responsabilidade de patente sera considerada pela Rockwell Automation, Inc. em relagao ao uso de
informages, circuitos, equipamentos ou softwares descritos neste manual.

E proibida a reproducao do contetido contido neste manual, integral ou parcial, sem permissao escrita da Rockwell
Automation, Inc.

Ao longo do manual, sempre que necessario, serio usadas notas para alerta-lo sobre tépicos relacionados a seguranga.

ADVERTENCIA: Identifica informacdes sobre préticas ou situacdes que podem causar uma explosdo em um ambiente
dlassificado e resultar em ferimentos pessoais ou fatais, danos a propriedade ou perda econdmica.

ATENCAO: Identifica informacdes sobre préticas ou situacdes que podem levar a ferimentos pessoais ou fatais, prejuizos
a propriedades ou perda econdmica. A atencdo ajuda a identificar e evitar um risco e reconhecer a consequéncia.

PERIGO DE CHOQUE: As etiquetas podem estar no equipamento ou dentro dele, por exemplo, um inversor ou um
motor, para alertar as pessoas que pode estar presente uma tensdo perigosa.

PERIGO DE QUEIMADURA: As etiquetas podem estar no equipamento ou dentro dele, por exemplo, um inversor ou um
motor, para alertar as pessoas que superficies podem atingir temperaturas perigosas.

> DB P

IMPORTANTE Identifica informagdes importantes relacionadas a utilizacdo bem-sucedida e a familiarizacdo com o produto.

Allen-Bradley, Rockwell Automation, Rockwell Software, CompactLogix, ControlFLASH, Logix5000, RSLinx, RSLogix, PanelView, PhaseManager, ControlLogix, PanclView, Ultra, PowerFlex, FlexLogix, PLC-5,
DriveLogix, SLC, MicroLogix ¢ TechConnect sao marcas comerciais da Rockwell Automation, Inc.

As marcas comerciais que nao pertencem & Rockwell Automation sao propriedade de suas respectivas empresas.


http://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/in/sgi-in001_-en-p.pdf
http://www.rockwellautomation.com/literature/

Resumo das alteragoes

Informagoes Novas e
Atualizadas

Este manual contém informagdes novas ¢ atualizadas.

Esta tabela contém as alteragdes feitas nesta revisio.

Topico

Pagina

Sedo atualizadaVerifique a compatibilidade

18

Publicagdo Rockwell Automation 1769-UMO0111-PT-P — Fevereiro 2013




Resumo das alteragdes

Observacoes:

4 Publicacdo Rockwell Automation 1769-UMO0111-PT-P - Fevereiro 2013



Sumdrio

Prefacio Recursos adicionais. « . v vv e ettt e e 9

Capitulo 1
Caracteristicas gerais dos Sobre os controladores CompactLogix 1769.................... 11
controladores CompactLogix 1769 Projete um sistema CompactLogix. ... 13

Capitulo 2

Instale os controladores 1769-L3x  Verifique a compatibilidade . ..., 18
Antes de COMEGAr ..o vu ettt 19
Listade pecas ....ovvueiiiiii i 19
Especifique o endereco do né (somente para ControlNet) ....... 19
Conecteabateria 1769-BA .......ooiiiiiiiiiiii i 21
Instale um cartio CompactFlash (opcional) .................... 22
MoONte 0 SISTEMA . .ttt ettt e e e 22
Instale o sistema. . ..ooei i 23
Espagamento Minimo ... 24
DIMENSOES .+« e v vv ettt ettt e 24
Aterre 0 SISteMa. o v v vttt 24
Instalaropainel .............ooo i 25
Montar o Controlador no Trilho DIN ..................... 26
Faca conexoes RS-232 com o controlador ...................... 26
Cabo RS-232 ..o 27
Isolador éptico (somente para 1769-L31)...........c..... .. 28
Configuragao serial padrao ... 28
Usando o botao de comunicagao padrao docanal0.......... 29
Faca conexoes Ethernet com o controlador..................... 30
AtribuaumenderecoIP........ ... 30
Faca conexoes ControlNet com o controlador.................. 33
Conecte o controlador a rede por meio de um derivador
ControlNet. . ..vviii e 34
Conecte um terminal do programador 4 rede por meio
deumcabo 1786-CP ...ovviiiii e 36
Instale os arquivos EDS adequados ......................LL. 37
Carregar o Firmware do Controlador.......................... 37
Use o Utilitdrio ControlFLASH para Carregar o Firmware ... 38
Use AutoFlash Para Carregar Firmware .................... 38
Use um cartao CompactFlash para carregar o firmware . ... .. 39
Selecione 0 modo de operagao do controlador .................. 40

Capitulo 3

Conecte-se ao controlador pormeio  Conecte-se ao controlador por meio da porta serial. ............. 41
da porta serial Configure umdriverserial ......... ... 43
Selecione o caminho do controlador ............. ... oLl 45

Opgoes do controlador. .........oooviii i 46

Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013 5



Sumario

Comunique-se pelas redes

Gerencie a comunicagao do
controlador

Posicione, configure, e monitore E/S

Capitulo 4

Comunicagio de rede EtherNet/IP ... 48
Conexdes por meio de uma rede EtherNet/IP.............. 49
Comunicagio de rede ControlNet..........cooviiiin.... 50
Conexoes por meio de rede ControlNet ................... 52
ComunicagaoDeviceNet..........ooooiiiiiiiiiiiiiiiiiine, 53
Comunicagaoserial. ..o 55
Configure um isolador ... 57
Comunique-se com dispositivos DF1................... ... 59
Suporte de modem deradio DF1...................oo. ... 60
Suporte ModBus .....ovuiiii 66
Transmita mensagens por meio de uma porta serial ......... 67
Comunicagao emrede DH-485.................coooiiiaat. 72
Capitulo 5
Produzaeconsumadados ............ccoiiiiiiiiiiiii 75
Envie erecebamensagens...............oooiin 76
Decida gravar ou nao em cache as conexées de mensagem. ... 77
L70) 11<5 <o <1 3 A 77
Calcular conexoes totais. . .vvuv vt vttt 78
Exemplo de conexoes ........vveuiiiniiiniiii i 79
Capitulo 6
Selecione médulosde E/S ..o 81
Valide o Layoutde E/S. ... 82
Intervalo do PacoteRequisitado Estimado.................. 82
Calcule oconsumo de energia do sistema................... 83
Validar posicionamento de médulosde E/S................ 83
Posicione Mdédulosde E/SLocais. .. ...ooovvviviininininnan.n.. 86
ConfigureE/S ... oo 87
Conexdesde E/S. ..o 88
ConfigureE/S distribuida por meio de uma rede EtherNet/IP... 88
Configure a E/S distribuida em uma rede ControlNet.......... 89
Configure E/S distribuida em uma rede DeviceNet............. 90
Enderecedadosde E/S. ... ... 91
Determine quando os dados sao atualizados................... 92
Monitore Médulosde E/S ..o 93
Exibirdadosdefalha................ ... .. ...l 93
Detecgio de Terminagio e Falhasde Médulo .............. 94
Reconfigureum médulode E/S. ... 94
Reconfigure um médulo via software de programagao
RSLogix 5000 ......cooiiiii 94

Reconfigure um médulo por meio de uma instrugao MSG. .. 95

6 Publicacdo Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013



Sumario

Desenvolva aplicagdes

Capitulo 7

Gerencietarefas . .....oouviniin et
Desenvolva programas. ...........covvuiiiiiiiiiiinii..
Definatarefas .......c.oouiiiiiiiiiiiiiiiiiiiaenn.
Defina programas .............ooiiiiiiiiiiiiii .
Defina rotinas. .. .o.veuennenn e
Exemplos de projetos do controlador.....................
Organize tags . .......oiuiiiiii i
Selecione uma linguagem de programagao ....................
Instrugoes Add-on.........coiiiiiiiiii i
MoONitore CONEXOES . ..o v vvvt ittt
Determine se o dispositivo de comunicagao atingiu o
tempo limite . ...
Determine se 0 médulo de comunicagio de E/S atingiu
otempo limite ...
Interrompa a execugao da légica e execute o manipulador
defalhas......ooiiii
Selecione uma porcentagem do periodo de tempode atraso
O SISEEMA .o e et

Capitulo 8

Configure o aplicativo PhaseManager Caracteristicas gerais do PhaseManager ......................

Use um cartao CompactFlash

Manutencao da bateria

Caracteristicas gerais do modelode estado....................
Como o equipamento mudadeestado. ...................
Altere os estados manualmente ..........................

Compare o PhaseManager com outros modelos de estado. ... . ..

Especificagdes minimas de sistema..........oooveinneinn.....

Instrugoes de fase de equipamento............ooooiiii...

Capitulo 9

Localize o nimero de série do controlador no

software RSLINX. .. .ovvuinii e

Localize o nimero de série do controlador................
Use um cartio CompactFlash para carregar/armazenar uma
aplicacdo de usudrio ........ooiiiii i

Modifique manualmente qual projeto é carregado . .........

Mude manualmente os parAmetros de carregamento. . ... ..
Use um cartio CompactFlashpara armazenar dados...........
Leia e grave dados de usudrioem um cartao CompactFlash .. ...

Capitulo 10

Manuseiodabateria.......o.ouiuiiii i
Verifique se a bateriaestd fraca ...l
Estime o tempo de vida ttil da bateria 1769-BA...............
Armazenamento de bateriasdelitio..........................
Remocaodabateria. ..o
Recursos adicionais. . ...vuvveevneie i

Publicagdo Rockwell Automation 1769-UMO011I-PT-P — Fevereiro 2013



Sumario

Indicadores de Status

Alocacao de memoria dinamica em
controladores CompactLogix

indice

Apéndice A

Indicadores de status dos controladores 1769-L3xx............

Indicador CompactFlash...............cociii

Indicadores de status da porta serial RS-232...................

Indicadores ControlNet ........oovuiiniiiiiiiiiiann
Indicador de status do médulo (MS) .....................
Indicadoresdo canalderede................. ... .. ...

Indicadores EtherNet/IP ...ttt
Indicador de status do médulo (MS) .....................
Indicador de statusdarede (NS) ...............cooenn...
Indicadorde status do link (LNK) ........................

Apéndice B

Mensagens. ......ouiuiuiii

Otimizagao de tag RSLinx. ...

Tendencias . ....ovvrinit i

Topicos DDE/OPC.......ooooiiiiii
Especifica conexoes por controlador PLC.................
Numero de conexdes necessdrias para otimizar o throughput. . . .
Ver o niimero de conexdes abertass.......................

Publicagdo Rockwell Automation 1769-UMO0111-PT-P — Fevereiro 2013



Prefdcio

Use este manual para se familiarizar com o controlador CompactLogix™ e

s€us recursos.

Este manual descreve as tarefas necessarias para instalar, configurar,
programar e operar um sistema CompactLogix. Em alguns casos, este manual
inclui referéncias a documentagao adicional que fornece detalhes mais

abrangentes.

Recursos adicionais

Estes documentos contém informagoes adicionais sobre produtos

relacionados da Rockwell Automation.

Recurso

Descricao

Dados técnicos de especificagdes dos controladores CompactLogix 1769,
publicagdo 1769-TD005

Contém especificacdes técnicas e certificagdes para todos os controladores
CompactLogix.

Guia répido do sistema CompactLogix 1769-L3x, publicacao IASIMP-Q5001

Fornece exemplos do uso de um controlador CompactLogix 1769-L3x para conectar
miltiplos dispositivos em varias redes.

Manual de referéncia de consideragdes de projeto do controlador Logix5000,
publicagdo 1756-RM094

Fornece orientacdes que vocé pode sequir para otimizar seu sistema. Este manual
também fornece informacdes do sistema necessarias para fazer escolhas de projetos
de sistema.

Logix5000 Controllers Common Procedures Manual, publicagdo 1756-PM001

Guia o desenvolvimento de projetos para os controladores Logix5000™. Fornece links
para guias individuais.

Manual de referéncia do conjunto de instrucdes gerais dos controladores Logix5000,
publicacdo 1756-RM003

Fornece detalhes para programadores sobre cada instrugdo disponivel para um
controlador Logix5000. Vocé jé deve ter familiaridade com o modo de
armazenamento e processamento de dados do controlador Logix5000.

Logix5000 Controllers Process Control/Drives Instruction Set Reference Manual,
publicagdo 1756-RM006

Fornece detalhes para programadores sobre cada instrugdo de bloco de funcao
disponivel para um controlador Logix5000. Vocé jé deve ter familiaridade com 0 modo
de armazenamento e processamento de dados do controlador Logix5000.

Manual do usudrio dos mddulos EtherNet/IP em sistemas de controle Logix5000,
publicagdo ENET-UMO001

Descreve como instalar e configurar médulos EtherNet/IP em sistemas de controle
Logix5000.

Manual do usudrio dos médulo de comunicagdo ControlNet em sistemas de controle
Logix5000, publicagao CNET-UM001

Descreve como instalar e configurar médulos ControlNet em um sistema de controle
Logix5000.

Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines, publicagdo 1770-4.1

Fornece orientacdes gerais para instalar um sistema industrial Rockwell Automation®.

Website de Certificacdes de Produto, http://www.ab.com

Fornece declaracdes de conformidade, certificados, e outros detalhes de certificacao.

E possivel visualizar ou fazer download das publicagoes no endereco
hetp:/www.rockwellautomation.com/literature/. Para solicitar copias impressas

da documentacio técnica, entre em contato com o distribuidor local
Allen-Bradley ou o representante de vendas da Rockwell Automation local.
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Prefacio

Observacoes:
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Capitulo 1

Caracteristicas gerais dos controladores
CompactlLogix 1769

Este capitulo apresenta os controladores CompactLogix 1769. Os
controladores oferecem controle, comunicagio e elementos de E/S de
tecnologia de ponta, em um pacote de controle distribuido.

Sobre os controladores Os controladores CompactLogix 1769 oferecem controle, comunicagio e

C ompactLo glx 1769 elementos de E/S de tecnologia de ponta, em um pacote de controle
distribuido.

Figura 1- Controladores CompactLogix e médulos de E/S 1769

L]

Mddulos de E/S 1769

Controlador CompactLogix < &
conectados ao controlador

CompactLogix
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Capitulo1  Caracteristicas gerais dos controladores CompactLogix 1769
Para ter um sistema mais flexivel, use:
vérios controladores em um s6 rack.
varios controladores conectados por rede.
E/S em vérias plataformas distribuidas em muitos locais e conectadas
por meio de vérios links de E/S.
Figura 2 — Caracteristicas gerais do sistema CompactLogix
Médulos de E/S 1769
conectados ao controlador
Compactlogix Portas de comunicagdo Madulos de /S remota
ControlNet ou EtherNet/IP e AE—— Inversores
incorporadas, ou médulo Sensores
1769-SDN conectado ao
controlador
Link EtherNet/IP
Link ControlNet
Link DeviceNet
Link EtherNet/IP
Link ControlNet
Link DH-485
RS-232
Modbus
Computadores
Outros controladores
Dispositivos HMI
O controlador CompactLogix, parte da familia Logix de controladores,
oferece um sistema pequeno, poderoso, de custo otimizado que consiste do
seguinte:
Software de programagao RSLogix™ 5000
Portas de comunicagao integradas para redes EtherNet/IP
(apenas para 1769-L32E ¢ 1769-L35E) ¢ ControlNet (apenas para
1769-L32C e 1769-L35CR)
Um médulo de interface de comunicagao A 1769-SDN, que oferece
controle de E/S e configuragao de dispositivos por DeviceNet
Uma porta serial incorporada em todos os controladores
CompactLogix
Moédulos E/S que oferecem um sistema de E/S compacto, montado em
painel ou em trilho DIN
12 Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013




Caracteristicas gerais dos controladores CompactLogix 1769  Capitulo 1

Tabela 1- Combinacoes de controladores CompactLogix

Controlador Memoria disponivel | Op¢des de comunicacao Numero de Quantidade de médulos
tarefas suportadas de E/S Locais suportados
1769-L35CR 1,5MB 1 porta ControlNet - suporta midia redundante 8 30
1 porta serial RS-232 (protocolos de sistema ou do usudrio)
1769-L35E 1 porta EtherNet/IP
1 porta serial RS-232 (protocolos de sistema ou do usudrio)
1769-132C 750 KB 1 porta ControlNet 6 16
1 porta serial RS-232 (protocolos de sistema ou do usudrio)
1769-132E 1 porta EtherNet/IP
1 porta serial RS-232 (protocolos de sistema ou do usudrio)
1769-L31 512 KB 1 porta serial RS-232 (protocolos de sistema ou do usudrio) | 4
1 porta serial RS-232 (somente para protocolos de sistema)
Projete um sistema Quando projetar um sistema CompactLogix, determine a configuragio da
. rede e a colocacio de componentes em cada local. Para projetar o seu sistema
CompactLogix § b Pro)

CompactLogix, ¢ preciso fazer as seguintes seleoes:

o Dispositivos de E/S

o Rede de comunicagio
o Controladores

o Fontes de alimentagao

o Software

Publicagdo Rockwell Automation 1769-UMO0111-PT-P — Fevereiro 2013
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Capitulo1  Caracteristicas gerais dos controladores CompactLogix 1769

Observacoes:
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Capitulo 2

Instale os controladores 1769-L3x

Topico Péagina
Verifique a compatibilidade 18
Antes de comegar 19
Especifique o endereco do nd (somente para ControlNet) 19
Conecte a bateria 1769-BA 21
Instale um cartdo CompactFlash (opcional) 22
Monte o Sistema 22
Instale o sistema 23
Faca conexdes RS-232 com o controlador 26
Faca conexdes Ethernet com o controlador 30
Faca conexdes ControlNet com o controlador 33
Instale os arquivos EDS adequados 37
Carregar o Firmware do Controlador 37
Selecione 0 modo de operacdo do controlador 40

Use este capitulo para instalar o controlador CompactLogix™, que deve ser o
mddulo localizado 4 extrema esquerda do primeiro banco do sistema.

ADVERTENCIA: Este equipamento foi projetado para utilizacio em ambientes industriais com Grau de Polui¢do 2, em
categorias de sobretensdo Il (conforme definido na publicagao 60664-1 do IEC), em altitudes de até 2000 metros
(6562 pés) sem redugao de capacidade.

Este equipamento é considerado um equipamento industrial Grupo 1, Classe A de acordo com a publicagao 11 do
[EC/CISPR. Sem as devidas precaugdes, pode ser dificil garantir a compatibilidade eletromagnética em outros ambientes
devido a perturbacdes conduzidas e irradiadas.

Este equipamento é fornecido como tipo aberto. Deve ser instalado dentro de um gabinete apropriado as respectivas
condicdes ambientais especificas existentes e projetado corretamente para impedir ferimentos pessoais resultantes da
possibilidade de acesso a pecas méveis. O recipiente deve ter propriedades a prova de fogo para evitar ou minimizar as
chamas, de acordo com a classificacdo de 5VA, V2, V1, V0 (ou equivalente), se nao for metdlico. O interior do gabinete s6
pode ser acessado com o uso de uma ferramenta. As proximas secdes desta publicacao podem apresentar informagdes
adicionais relacionadas ao grau de protecao do gabinete necessario para cumprir determinadas certificacdes de
seguranca do produto.

Além desta publicacdo, consulte:

+ Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines, para requisitos adicionais de instalagdo, publicacao
Rockwell Automation 1770-4.1

+ Asnormas NEMA 250 e IEC 60529, conforme aplicavel, para obter explicacdes sobre os graus de protecdo de diversos
tipos de gabinetes
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Capitulo2 Instale os controladores 1769-L3x

ADVERTENCIA: Este equipamento é sensivel a descarga eletrostatica, que pode causar danos internos e afetar a
operacao normal. Siga estas diretrizes ao lidar com o equipamento:

+ Toque um objeto aterrado para descarregar o potencial estético.

« Use uma pulseira de aterramento aprovada.

« Néo toque em conectores ou pinos nas placas de componentes.

« Nao toque os componentes do circuito dentro do equipamento.

« Use uma estacao de trabalho livre de estatica, se disponivel.

« Armazene o equipamento em uma embalagem antiestatica quando fora de uso.

Tabela 2 - Aprovagio Norte-Americana para Uso em Areas Classificadas

As informacoes a seguir destinam-se a opera¢ao deste
equipamento em areas dassificadas.

Informations sur l'utilisation de cet équipement en
environnements dangereux.

0s produtos identificados “CL1, DIV 2, GP A, B, (, D” sao adequados
para uso em dreas classificadas Classe | Divisao 2 Grupos A, B, C, D,
e areas nao classificadas apenas. (ada produto é fornecido com
indicaces na placa de identificacdo informando o cédigo de
temperatura da drea classificada. Ao combinar produtos dentro de
um sistema, o cédigo de temperatura mais adversa (nimero “T"
mais inferior) pode ser usado para ajudar a determinar o cddigo de
temperatura geral do sistema. Combinagdes do equipamento no
sistema estdo sujeitas a fiscalizacdo pelas autoridades locais no
momento da instalacao.

Les produits marqués « CL 1, DIV 2, GP A, B, C, D » ne conviennent qu'a une
utilisation en environnements de Classe | Division 2 Groupes A, B, (, D
dangereux et non dangereux. Chaque produit est livré avec des
marquages sur sa plaque d'identification qui indiquent le code de
température pour les environnements dangereux. Lorsque plusieurs
produits sont combinés dans un systéme, le code de température le plus
défavorable (code de température le plus faible) peut étre utilisé pour
déterminer le code de température global du systéme. Les combinaisons
d‘équipements dans le systéme sont sujettes a inspection par les autorités
locales qualifiées au moment de l'installation.

ADVERTENCIA: Risco de explosao —

« Nao desconecte o equipamento a menos
que nao haja energia ou a drea nao
apresente risco.

« Nao remova conexdes deste
equipamento a menos que nao haja
energia ou a drea nao apresente risco.
Fixe as conexdes externas relativas a este
equipamento usando parafusos, travas
corredicas, conectores rosqueados ou
outros meios fornecidos com este
produto.

+ Asubstituicdo de componentes pode
prejudicar a adequacao com a Classe |,
Divisao 2.

+ Este produto contém baterias que devem
ser trocadas em uma drea conhecida por
nao ser classificada.

CUIDADO: Risque d’Explosion —

«  Couper le courant ou s'assurer que
I'environnement est classé non dangereux
avant de débrancher I'équipement.

«  Couper le courant ou s'assurer que
I'environnement est classé non dangereux
avant de débrancher les connecteurs. Fixer
tous les connecteurs externes reliés a cet
équipement a l'aide de vis, loquets
coulissants, connecteurs filetés ou autres
moyens fournis avec ce produit.

+ Lasubstitution de composants peut rendre cet
équipement inadapté a une utilisation en
environnement de Classe |, Division 2.

«  Sassurer que I'environnement est classé non
dangereux avant de changer les piles.
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Tabela 3 - Aprovacao de dreas classificadas europeias

Certificacao da zona europeia 2 (0 sequinte aplica-se quando o produto carrega
a Marcacao Ex ou EEx)

Este equipamento foi projetado para uso em ambientes potencialmente explosivos como
definido pela Diretriz da Unido Europeia 94/9/EC e também estd em conformidade com
Essential Health and Safety Requirements relativas ao projeto e a construgao de
equipamento para Categoria 3 destinado ao uso em ambientes potencialmente
explosivos, de acordo com o Anexo Il desta diretriz.

A conformidade com Essential Health and Safety Requirements foi garantida pela
conformidade com EN 60079-15 e EN 60079-0.

ADVERTENCIA:
A « Este equipamento deve ser instalado em um gabinete que forneca a

protecao IP54, no minimo, quando aplicado em ambientes Zona 2.

« Este equipamento deve ser usado dentro das classificacdes especificadas
definidas pela Allen-Bradley.

« Devem ser tomadas providéncias para evitar que a tensdo nominal seja
excedida por distdrbios de transientes de mais de 40% quando aplicada
em ambientes de Zona 2.

« Fixe as conexdes externas relativas a este equipamento usando parafusos,
travas corredicas, conectores rosqueados ou outros meios fornecidos com
este produto.

« Nao desconecte o equipamento a menos que nao haja energia ou a drea
nao apresente risco.

ATENCAO: Este equipamento néo é resistente  luz do sol ou outras fontes
de radiacao UV.

Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013 17



Capitulo2 Instale os controladores 1769-L3x

Verifique a compatibilidade

IMPORTANTE

Os controladores da série B sao compativeis somente com as versdes do
firmware do controlador e do software RSLogix 5000 indicadas na
tabela a sequir.

Tentar usar controladores com revisdes de software e firmware
incompativeis pode resultar no sequinte:

Impossibilidade de conexdo com o controlador série B no software

RSLogix 5000

Atualizacbes de firmware malsucedidas nos utilitarios

ControlFLASH™ ou AutoFlash

Esta tabela mostra os pares compativeis de versoes de software RSLogix 5000
e revisoes de firmware do controlador.

Controlador

Software RSLogix 5000 versao ou
posterior

Firmware do controlador revisao ou
posterior

1769-131,1769-132€,
1769-132E, 1769-L35(R,
1769-L35E

16.00.00 16.023
17.01.02 17.012
19.01.00 19.015
20.01.00 20.013
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Antes de comecar

Considere o seguinte ao planejar o seu sistema de controle CompactLogix:

¢ O controlador CompactLogix ¢ sempre o médulo mais para a
esquerda no sistema.

e Oalcance do controlador deve ser de até quatro médulos da fonte
de alimentagio do sistema. Alguns médulos E/S podem ficar até
oito médulos de distancia da fonte de alimentagao. Consulte a
documentagio do seu mdédulo E/S 1769 para obter mais detalhes.

e O controlador 1769-L32E suporta até 16 médulos E/S e o
controlador 1769-L35E suporta até 30 médulos E/S. Ambos os
controladores podem usar no méximo trés bancos E/S com 2 cabos
de expansio.

o Cadabanco de E/S requer a sua propria fonte de alimentagao.

o Somente um controlador pode ser usado em um sistema
CompactLogix.

o E preciso usar uma terminagio direita 1769-ECR ou terminagio
esquerda 1769-ECL para eliminar a terminagio do bus de
comunicagao.

Lista de pecas

Esses componentes sao enviados com o controlador.

Componente Descricao

@ Bateria 1769-BA

= Chave do controlador 1747-KY

Vocé pode usar esses componentes com o controlador.

Se deseja

Entao use esse componente

Conecte um dispositivo a porta RS-232

(abo serial 1747-CP3 ou 1756-CP3

Adicionar meméria nao volatil

Cartdo CompactFlash Industrial 1784-CF128

Conecte um dispositivo a porta EtherNet/IP

(abo Ethernet padrao com o conector RJ-45

Conecte um dispositivo a porta ControlNet

« Derivadores ControlNet para conexdes dos canais do controlador A ou B para a rede ControlNet
« (aho 1786-CP para conexdes de um terminal de programagdo com a rede ControlNet, por meio da porta de
acesso de rede (NAP) do controlador

Especifique o endereco do né
(somente para ControlNet)

Toda a rede ControlNet requer pelo menos um médulo que possa armazenar
parimetros e configurar a rede com esses parAmetros durante a inicializagio.
O controlador CompactLogix ¢ chamado de keeper (guarda) pois ele guarda
a configuragao de rede.

O controlador CompactLogix consegue guardar os parimetros de rede em
qualquer enderego de néd legal (01...99). Vérios dispositivos de qualquer rede
podem funcionar como keeper de rede. Todo dispositivo que pode ser usado
como keeper de rede age como backup do keeper atual. Essa fungao de backup
¢ automdtica e nao requer nenhuma agio de sua parte.
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As chaves do enderego de n6 sao colocadas na posi¢ao 99 no envio, conforme
mostrado na figura.

43868
Use estas etapas para definir o endereco do né.

1. Deslize a cobertura lateral para a frente.

43860

2. Use uma chave de fenda pequena para definir o enderego do né com as
chaves do controlador.

31504-M

3. Grave o enderego de né na cobertura do painel frontal apds configurar
as chaves do endereco de né.
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Conecte a bateria 1769-BA

O controlador ¢ enviado com a bateria 1769-BA, que ¢ empacotada
separadamentc. Para conectar a bateria, siga o procedimento a seguir.

controladores 1769-L32E e 1769-L35E. A bateria 1747-BA nao é compativel

c ATENCAO: A bateria 1769-BA é a tinica bateria que pode ser usada com os
com os controladores 1769-L32E e 1769-L35E, e pode causar problemas.

um arco elétrico. Isto pode causar uma explosao em instalacdes
reconhecidas como drea classificada. Antes de continuar, certifique-se de
que ndo haja energia ou que a drea nao apresenta risco.

2 ADVERTENCIA: Ao conectar ou desconectar a bateria, pode ser que ocorra

Para obter informacdes de seguranca sobre 0 manuseio de baterias de litio,
incluindo o manuseio e descarte de baterias com vazamento, consulte
Guidelines for Handling Lithium Batteries Technical Data, publicacao
AG-5.4N0V04.

1. Remova a entrada da bateria deslizando-a para frente.

IMPORTANTE Nao remova o revestimento plastico da bateria. O revestimento é
necessario para proteger os contatos da bateria.

1. Insira o conector da bateria na porta do conector.

O conector tem indicagdes para que seja instalado com a polaridade
correta.

2. Insira a bateria na porta da bateria localizada na entrada da bateria.

Bateria

3. Deslize a entrada da bateria para tris até que ela fique em uma posi¢ao
travada.

DICA No final de sua vida dtil, a bateria deve ser coletada '
separadamente de outros residuos e reciclada.
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Instale um cartao
CompactFlash (opcional)

Monte o Sistema

22

ATENCAO: Nao remova o cartao CompactFlash enquanto o controlador
estiver lendo ou gravando no cartao, conforme indicado pelo indicador de
status CF verde intermitente. Isso pode corromper os dados no cartdo ou no
controlador, além de corromper o firmware mais recente no controlador.

O cartio opcional CompactFlash industrial fornece memdria nio volatil para o controlador
CompactLogix. O cartio nio ¢ necessrio para operar o controlador.

ADVERTENCIA: Ao inserir ou remover o cartdo CompactFlash enquanto a
alimentacao estiver ligada, um arco elétrico pode ocorrer. Isto pode causar
uma explosao em instalaces reconhecidas como drea classificada.

Antes de continuar, certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea nao
apresenta risco.

Para instalar um cartio CompactFlash, empurre a
guia de travamento para a direita e insira o cartdo
CompactFlash industrial no soquete localizado na
frente do controlador.

O rétulo do cartao CompactFlash deve ficar virado
para a esquerda. A seta de orientagio do cartio deve
corresponder a seta na frente do controlador.

Para remover o cartio CompactFlash, empurre a 732
guia de travamento na diregao contraria ao cartdo
CompactFlash e puxe o cartao CompactFlash do soquete.

O controlador pode ser conectado a um médulo E/S ou fonte de alimentagio
adjacente antes ou depois da montagem.

ADVERTENCIA: 0 controlador CompactLogix ndo foi projetado para ser
removido ou inserido com a alimentacao ligada.

Se vocé inserir ou remover 0 médulo enquanto a alimentagdo estiver ligada,
um arco elétrico pode ocorrer. Isto pode causar uma explosao em instalacoes
reconhecidas como drea classificada.

Antes de continuar, certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea nao
apresenta risco.

Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013



Instale os controladores 1769-L3x  Capitulo 2

Instale o sistema

Consulte a ilustragao ao instalar um controlador.

Desconecte a alimentagao.

Verifique se a alavanca do médulo adjacente (A) estd na posicao
destravada (completamente para a direita).

Use os slots macho e fémea superiores e inferiores (B) para unir os
modulos.

Mova o médulo de volta junto com os slots macho e fémea até que os
contatos do bus alinhem-se um com o outro.

. Use os seus dedos ou uma chave de fenda para empurrar a alavanca do

bus do médulo para tras levemente para limpar a trava de
posicionamento (C).

Mova a alavanca do bus do médulo completamente para a esquerda
(D) até ouvir um clique, e assim ter certeza de que ela est4 fixa no lugar.

ATENCAO: Ao engatar o controlador, a fonte de alimentacdo e os médulos
E/S, certifique-se de que os conectores do bus estao bem travados juntos,
garantindo uma conexao elétrica adequada.

Este equipamento ndo é resistente a luz do sol ou outras fontes de radiagao UV.

7.

8.

Fixe um terminador da terminagio (E) ao tltimo médulo no sistema,
usando os slots macho e fémea como foi feito anteriormente.

Trave o terminador do bus da terminagio (F).

ATENCAO: Durante amontagem em trilho DIN ou em painel de todos os
equipamentos, certifique-se de que detritos (como lascas de metal ou pedagos
de fio) sejam impedidos de cair no controlador. Detritos que caiam no
controlador podem causar dano enquanto o controlador estiver energizado.
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Espacamento Minimo

Mantenha o espagamento de paredes do gabinete, condutores e
equipamentos adjacentes. Permita 50 mm (2 pol.) de espago em todos os
lados, como mostrado. Isso fornece ventilagio e isolamento elétrico.

Tono 50 mm
P (2 pol.

o % 50 mm
= 8 s (2 pol)
- D o
S 3| € E |8 -l —P
B S @ S [
= v < = <
S 3| 2 ) 2 £
E ElB = 3 | E | lado
Fundo 30 mm
(2pol.)

Dimensoes

15
(.58)

132
(5.20)

118
(4.65)

N I [ ]
}e 525 9|é35 35
(2.06) (1.38) (1.38)

L : 4734
Todas as dimensdes estdo em mm (pol.).

IMPORTANTE  Os cabos de expansao E/S compactos tém as mesmas dimensdes das
terminagdes. Os cabos de expansdo podem ser usados nas terminagbes
da direita ou da esquerda. Uma terminacdo direita 1769-ECR ou
terminacdo esquerda 1769-ECL é usada para eliminar a terminagao do
bus de comunicagao.

Aterre o Sistema

ATENGAO: Este produto é aterrado através do trilho DIN para aterramento
dorack. Use um trilho DIN de aco cromado amarelo revestido de zinco para
garantir o aterramento adequado. O uso de trilho DIN de outros materiais
(como aluminio ou pldstico) que possam corroer, oxidar ou sejam maus
condutores pode resultar em aterramento incorreto ou intermitente.

Fixe o trilho DIN a superficie de montagem a cada 200 mm (7,8 pol.)
aproximadamente e use postes adequadamente.
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Este produto ¢ destinado a ser instalado em uma superficie em montagem
bem aterrada como um painel de metal. Conexées de aterramento adicionais
das presilhas de montagem do controlador ou trilho DIN (se usado) nio sio
requeridos a nao ser que a superficie de montagem nao possa ser aterrada.

Consulte Allen-Bradley Industrial Automation Wiring and Grounding
Guidelines, publicagio 1770-4.1, para informagdes adicionais.

Instalar o painel

Instale o controlador em um painel usando dois parafusos por médulo.
Use parafusos em forma trapezoidal M4 ou #8. Parafusos de fixagao sao
requeridos em cada mddulo. Este procedimento permite usar os médulos
montados como padrio para fazer furos no painel.

IMPORTANTE  Devido a uma tolerancia de furo de montagem para médulo,
é importante sequir estes procedimentos.

1. Em uma superficie de trabalho limpa, monte nao mais do que trés
modulos.

2. Usando os médulos montados como modelo, marque cuidadosamente
o centro de todos os furos de montagem de médulo no painel.

3. Retorne os médulos montados a superficie de trabalho limpa,
incluindo quaisquer médulos previamente montados.

4. DPerfure e prepare os furos de montagem para os parafusos M4 ou #8
recomendados.

5. Coloque os médulos de volta no painel e verifique o alinhamento
correto dos buracos.

DICA 0 prato de aterramento, isto é, onde vocé instalou os parafusos de fixacdo,
permite aterrar o mddulo quando ele esta montado no painel.

6. Engate os médulos no painel usando os parafusos de instalagio.
DICA Se vocé estd montando mais mddulos, monte apenas o Ultimo deste grupo
e coloque os outros de lado. Isto reduz o tempo de remontagem quando
vocé estd perfurando e rosqueando o proximo grupo de médulos.

7. Repita os passos 1 a 6 para quaisquer mddulos faltantes.
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Montar o Controlador no Trilho DIN

O controlador pode ser montado nos seguintes trilhos DIN:
e EN'50022-35x7,5mm (1,38 x 0,30 pol.)
¢ EN50022-35x15mm (1,38 x 0,59 pol.)

do rack. Use um trilho DIN de aco cromado amarelo revestido de zinco para
garantir o aterramento adequado. 0 uso de trilho DIN de outros materiais
(por exemplo, aluminio ou pldstico) que possam corroer, oxidar ou sejam
maus condutores pode resultar em aterramento incorreto ou intermitente.
Fixe o trilho DIN a superficie de montagem a cada 200 mm (7,8 pol.)
aproximadamente e use postes adequadamente.

2 ATENCAO: Este produto é aterrado através de trilho DIN para aterramento

1. Antes de montar o controlador num trilho DIN, feche as travas do
trilho DIN.

2. Pressione a drea de montagem do trilho DIN do controlador contra o
trilho DIN.

As travas momentaneamente abrem € travam-s¢ no lugar.

Faca conexdes RS-232 como  Concete a extremidade fémea de nove pinos do cabo serial na porta serial do
controlador controlador.

44735

ADVERTENCIA: Se vocé conectar ou desconectar o cabo serial com
alimentacao aplicada a este médulo ou ao equipamento serial na outra
extremidade do cabo, um arco elétrico pode ocorrer. Isto pode causar uma

explosdo em instalacbes reconhecidas como drea classificada.

Antes de continuar, certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea nao
apresenta risco.

26 Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013



Instale os controladores 1769-L3x  Capitulo 2

Cabo RS-232

Extremidade de cabo plano

D-shell macho, nove pinos Extremidade de cabo

radial D-shell 1CD 1CD
fémea, nove pinos 2 RDX 2 RDX
3 TXD >< 3 TXD
4 DTR 4 DTR
COMMON COMMO
6 DSR 6 DSR
7 RTS 7 RTS
8CTS >< 8CTS
1747-CP3 ou 1756-CP3
9 9
Extremidade do cabo plano Extremidade do cabo radial
DICA Este cabo deve ser blindado e ligado ao invélucro do conector.

Isolador dptico (somente para 1769-L31)

O canal 0 ¢ completamente isolado e nao precisa de um dispositivo de
isolamento separado. O canal 1 nao ¢ isolado. Se vocé conectar o canal 1 aum
dispositivo fora do gabinete do sistema, considere instalar um isolador (como
o conversor de interface 1761-NET-AIC) entre o controlador e dispositivo.

Porta 2: Mini-DIN 8
RS-232

Chave seletora
de faixa de
comunicagao

Chave seletora de fonte

Porta 1: DB-9 de alimentagdo (C

RS-232, DTE

Terminais para fonte de
alimentacdo externa 24 Vcc

Publicagdo Rockwell Automation 1769-UMO0111-PT-P — Fevereiro 2013 27



Capitulo2 Instale os controladores 1769-L3x

Selecione o cabo apropriado.

Uso do isolador Cabo

Negativo 0 cabo 1756-CP3 conecta o controlador diretamente ao controlador.

Se vocé fizer seu préprio cabo, ele deve ser blindado e a blindagem deve ser ligada a protecdo de metal que envolve
05 pinos nas extremidades do cabo.

Vocé também pode usar um cabo 1747-CP3. Esse cabo tem um invélucro do conector radial maior que o do cabo
1756-CP3.

Positivo 0 cabo 1761-CBL-AP0O (conector radial com o controlador) ou o cabo 1761-CBL-PM02 (conector plano com o
controlador) conecta a porta 2 do controlador ao isolador 1761-NET-AIC. O conector mini-DIN ndo estd disponivel
comercialmente, por isso, nao é possivel fazer esse cabo.

678
Pin Extremidade DB-9 | Extremidade 3, @ ’
mini-DIN 12
1 DD DD Cabo de extremidade (abo de
2 RxD RxD radial DB-9 ou plano extremidade
3 ™D ™D dg o'ito pinos,
mini-DIN
4 DTR DTR
5 Terra Terra
6 DSR DSR
7 RTS RTS
8 s s
9 N/D N/D
Configuracao serial padrao
O canal 0 ¢ canal 1 (ambas as portas seriais) tém a seguinte configuragio
padrio de comunicagao.
Parametro Padrao
Protocolo DF1 Full-duplex
Faixa de comunicacao 19,2 Kbps
Paridade Nenhuma
Endereco da estacao 0
Linhas de controle Sem handshake
Deteccdo de erros BCC
Respostas embutidas Deteccdo automatica
Detectar pacote duplicado (mensagem) | Habilitado
Tempo-limite de ACK 50 (x 20 ms)
Limite de recebimento NAK 3 novas tentativas
Limite de transmissdo ENQ 3 novas tentativas
Bits de dados 8
Bits de parada 1
DICA Somente o canal 0 tem um botao de comunicacdo padrao.
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Usando o botao de comunicacao padrao do canal 0

O botio de comunicagao padrio canal 0 fica
localizado na frente do controlador, no canto
inferior direito, conforme exibido na ilustragio.
Use o botao de comunicagao padrio canal 0 para
alterar a configuragao da comunicagio definida
pelo usudrio para 0o modo de Comunicagao
padrio. O indicador de status de comunicagio

padrio do canal 0 (DCHO) fica ligado (verde,

estével) para indicar que a configuragio de

comunica¢ao padrao estd ativa.

IMPORTANTE

0 botao de comunicacao padrao é embutido.

Antes de apertar o botdo de comunicacao padrao, observe com cuidado
a configuracdo de comunicagdo presente para o canal 0. Apertar o botdo
de comunicacdo padrao reseta todos os parametros configurados para as
configuracdes padréo.

Para voltar o canal aos pardmetros configurados pelo usudrio, é preciso
inseri-los manualmente enquanto estiver conectado com o controlador
ou descarregd-los em formato de um arquivo de projeto do software
RSLogix 5000. Para fazer isso enquanto estiver conectado com o
software RSLogix 5000, acesse a caixa de didlogo Controller Properties e
digite os parametros nas guias Serial Port, System Protocol e User
Protocol.

Fa;a conexoes Ethernet com  Os controladores 1769-L32E e 1769-L35E sao enviados com o utilitdrio
BOOTP habilitado. Vocé deve atribuir um endereco IP para a porta Ethernet
do controlador para que haja comunicagao por rede EtherNet/IP.

o controlador

aplicada a este modulo ou a qualquer equipamento na rede, um arco

2 ADVERTENCIA: Se vocé conectar o cabo de comunicacdo com alimentacio

elétrico pode ocorrer. Isto pode causar uma explosao em instalagdes
reconhecidas como area classificada.

Antes de continuar, certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea nao
apresenta risco

Conecte o conector RJ-45 do cabo Ethernet & porta Ethernet (porta de cima)

do controlador.

porta Ethernet. Comportamento indesejavel ou dano a porta pode

2 ATENCAO: Néo plugue um cabo de rede DH-485 ou um cabo NAP numa

acontecer.
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Atribua um endereco IP

Vocé pode definir o enderego IP usando um dos utilitérios a seguir:

o Utilitdrio Rockwell BOOTP (disponivel com o software RSLinx e
RSLogix 5000)

e Software RSLinx
e software RSLogix 5000

Use 0 BOOTP para definir o enderego IP
O utilitario BOOTP ¢ um programa independente em um dos diretdrios a

seguir:

e Diretério RSLinx Tools, na pasta do programa Rockwell Software, no
menu Iniciar

O utilitdrio ¢ instalado automaticamente com a instalagio do software
RSLinx.

o Diretério Utils no CD de instalagao do software RSLogix 5000
Siga o procedimento a seguir para usar o utilitirio BOOTP.

Inicie o software BOOTP.
Selecione Tools>Network Settings.

1.
2.
3. Digite a mascara de Ethernet ¢ o gateway.
4,

Clique em OK.
Network Settings EJ
Defaults
SubretMask: | 265 . 265 . 224 . O
Gateway: [ 0 0 o .0
Primary DNS: | 0 0 0 .0
Seconday DNS: [ 0 0 0 .0
Domain Name: |

Cancel
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Na caixa de didlogo BOOTP Request History, vocé vera os enderecos
de hardware dos dispositivos que emitem solicitagoes BOOTP.

5. Clique duas vezes no endere¢o de hardware do dispositivo que deseja

configurar.
55 BOOTP/DHCP Server 2.3 FEX
Eile Tools Help
Request History
Clear History Add to Relation List

(himincses) | Type | Ethemet Address MAC] IP Address Hostname:

55,08 BODTP  00:00:BC:21:A0:56
855,02 BODTP  00:00:BC:21:40:56
85455 BODTP _00.00:BC:21:40:5

BODTP 00.00:BC 5

5
0:56

Relstion List
New | oot | | | |

Ethermet Address (MAC) [ Type [ IPAddress Hostname | Description

Stalus Entiies

Unable to service BOOTP request from 00:00:BC:21:A0:56. 00 256

DICA 0 endereco de hardware esta no adesivo a esquerda da placa de circuito do
controlador, préximo a bateria.

0 endereqo de hardware tem o formato a sequir: 00-0b-db-14-55-35.

A caixa de didlogo New Entry mostrard o enderego Ethernet (MAC).

6. Digite o endereco IP.
7. Cliqueem OK

Ethermet Address [MAC): |l]l]:l]l]:BC:21 :AD:GE

IPaddess: | 130 . 151 . 217 . 3

Hostrame: |

Description: |

ok Cancel

8. Paraatribuir permanentemente essa configuragao ao dispositivo, realce

o dispositivo e clique em desabilitar BOOTP/DHCP.

Quando a alimentagao ¢ ativada, o dispositivo usa a configuragao
atribuida e nao emite uma solicitagio BOOTDP.

Use o software RSLinx para definir o enderego IP
1. Vocé pode usar o software RSLinx, versao 2.41 ou posterior, para

definir o endereco IP.

2. Certifique-se de que o controlador que usa o enderego IP estd instalado

€ €m €Xecu¢ao.
3. Conecte-se ao controlador por meio da conexio serial (consulte pagina 26).

4. Inicie o software RSLinx.

A caixa de didlogo RSWho abrira.
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5. Navegue at¢ a rede Ethernet por meio da rede serial.

% RSLinx Gateway - RSWho - 1
Fle Edt Yew Communications Stastion DDE/OPC Securty Window Help

=| &| £18 Bliz| 2|
EIRsWho - 1

[V Autobrowise C Nt Brawsing

orkstation, USMAYRDCOLLIMLL

Linic Gateways, Ethernet
1784-PCD-1, Devicellet A Ethernet

[=-#% AB_DFi-1, DFL

= [ 01, Compactl ogix Processor, Ricks_L35E

= ] Backplane, CompactLogix System

[l 00, CompactLagix Processor

e

ther
Local 1769 Bus Adaper, YA1765)4
&5 AB_ETHIP-1, Ethernet

I 0671208 |93z AM /|

For Help, press F1

6. Clique com o botio direito na porta Ethernet (nio no controlador) e
selecione Module Configuration.

7. Selecione a guia Port Configuration.

8. Clique no botao de sele¢io adequado para escolher o tipo de

configuragio de rede.
x

Genersl Port Canfiguration |

Netwark Configuration Type
(  fEiaiid € Dynamic

€ Use DHCP to shtain network canfiguratiorn

& Use BOOTP to cbtain netwsrk eorfiguration

P Adcress 0 8 60 120
Network Mask 255 255 254 0
Gateway Address: 08 60 1
Primary Name RN —
Server.

Secondary Name T R —
Server

Domain Name:

HostName:

Status: INetwmk Interface Canfigured

oK Cancel Apply | Help |

9. Digite o endereco IP, a méscara da rede (sub-rede) ¢ o endereco
gateway (se necessario).

Use o software RSLinx 5000 para definir o enderego IP
Vocé pode usar o software RSLogix para definir o enderego IP.

1. Certifique-se de que o controlador que usa o endereco IP estd instalado
€ em €Xecugao.

2. Conecte-se ao controlador por meio da conexao serial

(consulte pdgina 26).
3. Inicie Software RSLogix 5000.
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4. Em Controller Organizer, selecione as propriedades da porta Ethernet.

7 RSLogix 5000 _Ricke_L35E [1769 L35E]

Eile jew  Sear Logic Communications Tools Window Help

B @ S| &lsse] o) =1 SlR|®| [T =] @S]

e E. T ] [ e =

Mot @ | SOk Tl == (2 A A O
J L | RSy K < s

Ricks_L35E

Selecione a guia Port Configuration.

Especifique o enderego IP.

Clique em Apply.
Clique em OK.

® N & W

Isso definird o endereco IP no hardware. Esse endereco IP deve ser o
mesmo enderego IP atribuido na guia Geral.

0 Os controladores CompactLogix 1769-L32C e 1769-L35CR conectam com
daca conexoes ontroiNet p g
arede ControlNet. O controlador CompactLogix 1769-L32C suporta
com o controlador somente conexdes canal A. O controlador CompactLogix 1769-L35CR
suporta conexdes de canais A ¢ B (midia redundante).

Para conexdes permanentes com a rede, conecte 0 médulo a rede ControlNet
usando um derivador ControlNet (por exemplo, 1786-TPR, 1786-TPS,
1786-TPYR, 1786-TPYS).

A figura mostra um exemplo de rede ControlNet que usa midia redundante.

Item Descri¢ao

1 N6 ControlNet
2 Midia redundante disponivel somente para 1769-L35CR
3 Rede ControlNet
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Ao conectar o controlador CompactLogix a uma rede ControlNet, consulte
também a documentagio a seguir:

o ControlNet Coax Tap Installation Instructions, publicagao

1786-1N007

o ControlNet Coax Media Planning and Installation Guide, publicagao
CNET-IN002

o ControlNet Fiber Media Planning and Installation Guide, publicagio
CNET-IN001

IMPORTANTE Para conexdes de rede recomendamos derivadores com conector plano
(ndmero de catdlogo 1786-TPS ou 1786-TPYS) por que a localizacao dos
conectores BNC fica na parte de baixo do mddulo.

Conecte o controlador a rede por meio de um derivador ControlNet

Tipicamente, os derivadores ControlNet sao usados para fazer conexdes
permanentes do controlador CompactLogix com a rede. Siga as etapas a
seguir para conectar o médulo a rede usando um derivador ControlNet.

contato com material condutor.

2 ATENCAO: Nio deixe que as partes de metal do derivador entrem em

Se vocé desconectar o derivador do mddulo, coloque a protedo contra poeira
no conector plano ou radial para evitar que o conector entre em contato
acidentalmente com uma superficie metdlica aterrada.

1. Remova e guarde as prote¢des contra pocira dos derivadores do
ControlNet.

Item | Descricao

1 Segmento 1

2 Segmento 2

3 Protecdes contra poeira
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2. Conecte o conector radial ou plano do derivador ao conector do
moédulo BNC conforme mostrado na figura.

5
Item Descri¢ao
1 Segmento 1
2 Segmento 2
3 Derivador conectado a um controlador CompactLogix sem midia redundante
4 Derivador conectado a um controlador CompactLogix usando midia redundante
(somente para a unidade 1769-L35CR)
5 Derivador

IMPORTANTE Para evitar que sejam feitas conexdes invertidas por acidente nos
derivadores (que podem resultar em exibicdo incorreta do status para
solugao de problemas), procure no rétulo do cabo do derivador uma
etiqueta indicando 0 segmento que serd conectado antes de fazer
a conexao.

ADVERTENCIA: Se vocé conectar o cabo de comunicacdo com alimentacio
aplicada a este modulo ou a qualquer equipamento na rede, um arco
elétrico pode ocorrer. Isto pode causar uma explosao em instalagdes
reconhecidas como area classificada.

Antes de continuar, certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea nao
apresenta risco.

Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013 35



Capitulo2 Instale os controladores 1769-L3x

Conecte um terminal do programador a rede por meio de um
cabo 1786-CP

Vocé pode usar a porta de acesso de rede do controlador CompactLogix
(NAP) para conectar um terminal de programagio a rede ControlNet.
A figura mostra as conexdes de cabo do 1786-CP.

10 10

2RDX 2RDX

.

3TXD 3TXD

4DTR 4DTR
COMMON ComMmo

— 6DSR 6Dk —
TRTS :><: TRTS
8(TS 8(TS
9 9

local tempordria apenas e ndo para conexao permanente. Se vocé conectar
0 cabo NAP com alimentacdo aplicada a este mddulo ou a qualquer
equipamento na rede, um arco elétrico pode ocorrer. Isto pode causar uma
explosao em instalagdes reconhecidas como drea classificada.

2 ADVERTENCIA: A porta NAP é destinada para propdsitos de programagéo

Antes de continuar, certifique-se de que ndo haja energia ou que a drea nao
apresenta risco.

ATENCAO: Use o cabo 1786-CP ao conectar um terminal de programacéo a
A rede por meio do NAP.

Usar outro cabo pode ocasionar possiveis falhas de rede ou dano ao produto.

Conecte uma extremidade do cabo 1786-CP ao controlador CompactLogix
¢ a outra extremidade a0 NAP do terminal de programagio.

rede EtherNet/IP no NAP. Comportamento indesejével e/ou dano a porta

2 ATENCAO: Néo plugue um cabo de rede DH-485 ou um conector RJ45 da
pode acontecer.
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Instale os arquivos EDS
adequados

Carregar o Firmware do
Controlador

Se vocé tiver um software RSLinx versdo 2.42 ou superior, os arquivos EDS
mais atuais serdo instalados com o software. Se estiver usando uma versao
anterior do software RSLinx, pode ser necessario instalar arquivos EDS.

Vocé precisa de arquivos EDS para os dispositivos a seguir:
o controladores 1769-L32E ¢ 1769-L35E
o 1769 CompactBus
o adaptador local 1769

Todos esse arquivos EDS, com exce¢ao do arquivo CompactBus 1769, sao
atualizados para todas as revisoes de firmware. H4 também uma versao 1 do
arquivo EDS do controlador que ¢ necessaria para novos controladores. Todo
controlador é enviado com a revisao 1 do firmware. Para atualizar o firmware,
é preciso ter o arquivo EDS revisio 1 (0001000E00410100.eds) instalado no
controlador.

Os arquivos EDS estao disponiveis no CD do software RSLogix 5000
Enterprise Series. Os arquivos também estao disponiveis em
http://www.ab.com/networks/eds.

Vocé precisa descarregar o firmware atual antes de usar o controlador.

Para carregar firmware, vocé pode usar qualquer um dos seguintes:

o Utilitdrio ControlFLASH que ¢ enviado com o software de
programagio RSLogix 5000

o AutoFlash que roda pelo software RSLogix 5000 quando vocé
descarrega um projeto e o controlador nio tem a revisao de firmware
compativel

o Cartao CompactFlash (ntimero de catdlogo 1784-CF128) com
memoria valida j4 carregada

Se vocé usar os utilitarios ControlFLASH ou AutoFlash, precisard de uma
conexao de rede com o controlador.

O firmware esta disponivel com software RSLogix 5000 ou pode ser
comprado pelo website de suporte. Visite

http://www.rockwellautomation.com/support/.

Siga estes passos para descarregar firmware do website de suporte.

1. Na Pigina de Suporte da Rockwell Automation, clique em Software
Updates, Firmware and Other Downloads embaixo do cabegalho
Other Tools.

Clique em Firmware Updates.
Selecione a atualizagio de firmware adequada.

Selecione a revisao de firmware.

EANE- ol

Clique no arquivo de revisio para descompactar os dados.

Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013 37


http://www.ab.com/networks/eds
http://www.rockwellautomation.com/support/

Capitulo 2

Instale os controladores 1769-L3x

38

Use o Utilitario ControlFLASH para Carregar o Firmware

Vocé pode usar o utilitario ControlFLASH para carregar firmware por meio
de uma conexao serial.

S Wk w Db

N

10.

11.
12.

Certifique-se de que a conexao de rede apropriada foi realizada antes
de iniciar.

Inicie o utilitirio Control FLASH.

Quando a caixa de didlogo Welcome aparecer, clique em Next.
Selecione o cddigo de catdlogo do controlador e clique em Next.
Expanda a rede até que vocé veja o controlador.

Se a rede necessaria nao for mostrada, primeiro configure um driver
para essa rede no software RSLinx.

Escolha o controlador e clique em OK.

Escolha o nivel de revisao para o qual vocé quer atualizar o controlador
e clique em Next.

Para iniciar o update do controlador, clique em Finish ¢ entio clique
em Yes.

Apds o controlador ter sido atualizado, a caixa de didlogo de status
exibe a mensagem Update complete.

Clique em OK.

Para fechar o utilitdrio ControlFLASH, clique em Cancel e depois
em Yes.

Use AutoFlash Para Carregar Firmware

Vocé pode usar o AutoFlash para carregar o firmware por meio de uma

conexao de rede.

IMPORTANTE Ao fazer o upgrade de firmware do controlador, é extremamente

importante deixar a atualizacao concluir sem interrupcoes.
Se vocé interromper o upgrade do firmware seja pelo software ou pela
midia fisica, vocé pode fazer com que o controlador fique inoperante.

Para obter mais informac6es sobre como fazer upgrade do firmware do
controlador CompactLogix, consulte as informagdes publicadas em
http://www.rockwellautomation.com/knowledgebase/.

Certifique-se de que a conexio de rede apropriada tenha sido feita e o
seu driver de rede esteja configurado em software RSLinx.

Use o software de programagao RSLogix 5000 para criar um projeto
de controlador.

Clique em RSWho para especificar o caminho do controlador.
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4. Selecione o seu controlador e clique em Download.

Vocé também pode escolher clicar em Update Firmware para
completar este processo. Se vocé fizer isso, pule para o passo 8.

Uma caixa de didlogo aparece indicando que a revisio do projeto ¢ a
revisao do firmware do controlador sao diferentes.

5. Clique em Update Firmware.

6. Use a checkbox e 0 menu suspenso para escolher o seu controlador e
revisio de firmware.

7. Clique em Update.
8. Clique em Yes.

O upgrade de firmware comega.

IMPORTANTE NAO INTERROMPA 0 UPGRADE DO FIRMWARE DEPOIS DE
INICIADO.

Ainterrupcao do upgrade do firmware pode resultar em um
controlador inoperante.

Quando o upgrade de firmware ¢ concluido, a caixa de didlogo Download
aparece e vocé pode continuar descarregando seu projeto para o controlador.

Use um cartao CompactFlash para carregar o firmware

Se vocé tiver um controlador existente ji configurado e com o firmware
carregado, ¢ possivel armazenar o firmware e programa do usudrio do
controlador atual no cartao CompactFlash e usar o cartao para atualizar
outros controladores.

1. Use o software RSLogix 5000 para armazenar o programa e o firmware
e programa do usudrio do controlador ja configurado no cartao

CompactFlash.

2. Acesse a guia Nonvolatile Memory a partir da caixa de didlogo
Controller Properties.

Certifique-se de selecionar Load Image On Powerup ao salvar
no cartao.

3. Remova o cartio ¢ insira-o em um controlador que usard o mesmo
firmware e programa de usudrio do controlador.

Ao fornecer alimentagao para o segundo controlador, a imagem
armazenada no cartio CompactFlash ¢ carregada no controlador.
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Selecione 0o modo de Use a chave seletora no painel frontal do controlador para determinar o modo
operagao do controlador de operacio do controlador.

Posi¢ao da chave | Descricao
seletora

Run « (arregar projetos.

« Executar o programa e habilitar saidas.

« N&o é possivel criar ou apagar tarefas, programas ou rotinas. Nao é possivel criar e
apagar tags ou fazer edi¢des on-line quando a chave seletora estiver na posicao Run.

« Néo € possivel mudar o modo usando o software de programacdo quando a chave
seletora estiver na posi¢ao Run.

Prog « Desabilitar saidas.

« Fazer upload/download de projetos.

« (riar, modificar e apagar tarefas, programas, ou rotinas.

« 0 controlador ndo executa (varre) tarefas enquanto a chave seletora esta na posicao
Prog.

« Néo é possivel mudar o modo usando o software de programacdo quando a chave
seletora estiver na posicdo Prog.

Rem « Fazer upload/download de projetos.
« Muda entre os modos programa remoto, teste remoto e execu¢do remota por meio
do software de programacéo.

0 controlador executa (faz uma varredura de) tarefas.
« Habilita saidas.
« Edicdo online.

Operagao Remota

Programa Remoto « Desabilitar saidas.

« (Criar, modificar e apagar tarefas, programas, ou rotinas.

- Baixa projetos.

« Edicdo online.

« 0 controlador ndo executa (faz uma varredura de) tarefas.

Teste Remoto « Executa tarefas com saidas desabilitadas.
« Edicdo online.
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por meio da porta serial

Conecte-se ao controlador por meio da
porta serial

Este capitulo descreve como conectar o controlador por meio da porta serial
de forma que seja possivel configurar o controlador e carregar ou descarregar
um projeto para o controlador.

Topico Pagina
Conecte-se ao controlador por meio da porta serial 41
Configure um driver serial 43
Selecione 0 caminho do controlador 45

Para um controlador CompactLogix funcionar em uma rede serial,
¢é necessario:

o Uma estagao de trabalho com uma porta serial.
o O software RSLinx para configurar o driver de comunicagao serial.

o O software de programagio RSLogix 5000 para configurar a porta
serial do controlador

O canal 0 de um controlador CompactLogix ¢ completamente isolado e nio
precisa de um dispositivo de isolamento separado. O canal 1 do 1769-L31
ndo ¢ uma porta serial isolada.

Figura 3 — Conexao serial com o controlador
Controlador 1769-L31 Microcomputador

(abo serial 1747-CP3

ou 1756-CP3
\ . _‘_‘l'

Se vocé conectar o canal 1 do controlador 1769-L31 a um modem ou um
dispositivo ASCII, pense em instalar um isolador entre o controlador e o
modem ou o dispositivo ASCIL Um isolador também ¢ recomendado para
conectar o controlador diretamente a uma estacao de trabalho de
programagao. Uma possibilidade de isolador ¢ um conversor de interface

1761-NET-AIC.

Para obter mais informagoes sobre como instalar um isolador, consulte

Configure um isolador, na pégina 57.
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Para conectar um cabo serial, realize este procedimento.

1. Obtenha um cabo serial 1747-CP3 ou 1756-CP3.

TIP Se vocé montar seu préprio cabo, siga o procedimento a sequir.

+  Limite o comprimento a 15,2 m (50 pés).
« Ligue os conectores.

Estacdo de trabalho Controlador
1 10—
2RDX 2RDX
3D — — 3TXD
4DTR [~ = 4DIR
PONTO COMUM PONTO COMUM
— 6DSR 6DR —
RIS [ | 7RTS
8 (TS 8(TS
9 9

2. Conecte o cabo ao seu controlador e  estagao de trabalho.

% —— (abo(P3
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Configure um driver serial

Use o software RSLinx para configurar o driver do dispositivo RS-232 DF1
para comunicagio serial. Para configurar o driver, realize este procedimento.

1. No menu Communications, escolhaConfigure Drivers.

"Q‘ RSLinx Professional

{5 == RN Communications

ﬂ ﬁ g RIWho
nfigure
Caonfigure Shorkeuts. .. k
Configure Client Applications. ..
Configure CIP Options...

Station DDE/OPC  Security

Driver Diagnostics. ..
CIP Diagnostics.. .,
Gateway Diagnostics, ..

A caixa de didlogo Configure Drivers aparecerd.

Configure Drivers

Awvailable Driver Types:
|R5-232 DF1 devices ~|

Close
Add New...

Help

Ethernet devices

0 Ethemet/|P Driver

1784-KTAKTHID)PETHD)PCME for DH+/DH-485 devices
1784-KTC[x) for ControlM et devices Status
DF1 Polling Master Driver

1784-PCC for ControlM et devices

1784-PCIC(S] for ContralMet devices

1747-PIC # AIC+ Drriver

DF1 Slave Driver

5-5 507502 for DH+ devices

Wirtual Backplane [SoftLogix58:x)

DeviceMet Drivers [1784-PCDAPCIDS 1770-KFD SDMPT drivers)
FLC-5 [DH+] Emulator driver

SLC 500 [DH485] Emulator driver

SoftLogixg driver

Femote Devices via Ling G ateway

FEEEL

2. A partir do menu Available Driver Types, escolha o driver dos
dispositivos RS-232 DF1.

3. Clique em Add New para adicionar o driver.
A caixa de didlogo Add New RSLinx Driver aparecerd.

Add New RSLinx Driver,

Choose a name faor the new driver.
[15 characters maximumm]

|4B_DF1-1 %

4. Especifique o nome do driver e clique em OK.
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A caixa de didlogo Configure RS-232 DF1 Devices aparecera.

Configure RS-232 DE1 Devices

Device Mame:  AB_DF1-1

Comm Port | COM1 - (IR | ogix 5550 / Compactlogix

Baud Rate: 19200 - Station Mumber: ’007

[Decimal]
Farity: |Mane - Emor Checking:  |ECC -
Stop Bits: |1 - Protocol:  |Full Duples -

Auto-Configure

I Use Madem Dialer
QK | Cancel | Delete | Help |

5. Especifique as configuragoes da porta serial.

a. No menu Comm Port, selecione a porta serial na estagio de
trabalho & qual o cabo estd conectado.

b. No menu Device, escolha Logix 5550-Serial Port.

c. Clique em Auto-Configure.

6. Certifique-se de que a autoconfiguragao foi bem-sucedida.

Se Faca o seguinte:
Positivo Clique em OK.
Negativo Volte para a etapa 5 e certifique-se de ter selecionado a porta de comunicagdo correta.

7. Clique em Close.
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o o . . . .
Selecione 0 caminho do Para selecionar o caminho do controlador, realize este procedimento.
controlador ] . .
1. No software de programagao RSLogix 5000, abra um projeto para o
controlador.
Open/import Project rg|
Look in: |@ Rockwell Automation j &5 EB-
5. @Absolute_Position_DriveLogix @FBDLeveIControlSimuIation
& @Cam_Recovery_MCSV @Indirect_ﬂddressing
My Recent |G CMET_messaging G Kineti6000_Hame_Basic
Documents @CompactLogix_IO_Example @LD_Scale_\-'alue_VIS
@ @Coord_Motion_BIend_Circle_Diamond_Square @Look_Up_A_Bar_Code
@Coord_Motion_DriII_CycIe_InFeed_BIend @Messaging_ConFiguration_l?56_PLS
Desklop @CPU_Chassis_Info_MSG @Modbusl‘ﬂaster
. @DayOFWeek @ModbusSlave
J @Dleus_messaging @Motion
MuD 1 @Equipment_Phase_Sequencer @MSG_TD_MuItipIe_ControIIers
¥ LOsUmEnts @EtherNet_IP_PowerFIex4x_MuItiDrive @MuItipIe_BTs_Over_ControlNet
- @EtherNet_IP_PowerFIex4x_SingIeDrive @Multiple_BTs_Over_RIO
_3113 odule @PLCS_status
My Computer < >
= File name: |Example_fol_1 TEI_ASCI_Module j DDE' |
My Network,  Files of type: |4l RS Logix 5000 Files [*ACD.* L5K) ~| Cancel

Places

Help

2. No menu Communications, escolhaWho Active .

RSLogix 5000 - Example_for_1769_ASCII_Module
File Edit View Search Logic

|@|n| §| | | | Nhuﬁ\ctive

gglect Recent Path. ..

Communications sl Rt

Offline fl. ™ RUM
Mo Forces [ 3 ™ Ok Go Online
= [T pat
i = Upload. ..
Mo Edits = | m /0
Download

A caixa de didlogo Who Active aparecera.

£ Who Active e
IV Autobrowss | Hefresh I
=10 Warkstation, USMAYYASCOI0L Go Orline I
&= Linx Gateways, Ethernet
|55 AB_DF1-1, DF1 Upload... |
: Eg 01, CompactLogix Controllerl
-l Backplane, CompactLogix System Download |
&= AB_ETHIP-1, Ethernet -
(-2 AB_PCIC-1, Controlbet Update Fimware. .. |
Cloze |
Help |

3. Expanda o driver de comunicago para o nivel do controlador.

4. Selecione o controlador.
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Conecte-se ao controlador por meio da porta serial

46

Op¢oes do controlador

Apos selecionar um controlador, vocé terd vérias opgoes.

Para

Selecione

Monitorar o projeto no controlador

Entrar em comunicacao

Transferir uma c6pia do projeto do controlador para o software RSLogix 5000

Fazer upload

Transferir o projeto aberto para o controlador

Fazer download
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Comunique-se pelas redes

Este capitulo explica como os controladores CompactLogix sao compativeis
com redes adicionais, o que permite a utilizagao de varias fungoes.

Tabela 4 - Compatibilidade de rede do controlador CompactLogix

Fungdo Exemplo

Controle de E/S distribuida (remoto)
« EtherNet/IP
« ControlNet
« DeviceNet

=5 Controlador CompactLogix

Rede DeviceNet

L Plataforma de E/S

distribuida (remota)

Produzir/consumir (interbloquear) dados entre

controladores. == " Controlador CompactLogix

+ EtherNet/IP i m {

+ ControlNet il

Rede ControlNet
‘ Outro controlador
T Logix5000

Enviar e receber mensagens de e para outros L

dispositivos. Isso inclui acesso ao controlador por meio .

do software de programacgo RSLogix 5000. Controlador CompactLogix

+ EtherNet/IP

+ (ControlNet

« DeviceNet (apenas para dispositivos)

« serial Rede EtherNet/IP

+ DH-485

D D D D Outros dispositivos
remotos

Topico Pagina
Comunicacdo de rede EtherNet/IP 48
Comunicacdo de rede ControlNet 50
Comunicagdo DeviceNet 53
Comunicagdo serial 55
Comunicacdo em rede DH-485 72
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Comunicacao de rede
EtherNet/IP

48

A rede EtherNet/IP oferece uma suite completa de servicos de controle,
configuracio e coleta de dados dividindo em camadas 0 Common Industrial
Protocol (CIP) pelos protocolos de Internet padrio, como o TCP/IP ¢ o UDP.
Esta combinagao de padroes bem aceitos fornece a capacidade requerida para
tanto suportar troca de dados e informagoes quanto para aplicagdes de controle.

A rede EtherNet/IP também usa componentes Ethernet e midias fisicas
comerciais, produzidos em massa, fornecendo a vocé uma solugio de
chio-de-fibrica com custo otimizado.

Para a comunicagio de EtherNet/IP, ¢ possivel usar esses controladores
CompactLogix com uma porta de comunicagao EtherNet/IP incorporada:

o Controlador CompactLogix 1769-L32E
o Controlador CompactLogix 1769-L35E

Vocé pode usar diversos produtos de software com um controlador
CompactLogix 1769 em uma rede EtherNet/IP.

Tabela 5 - Combinagoes de rede para software EtherNet/IP

Software Fungdes Requisitos
Software de programacdo « (Configura o projeto Positivo
RSLogix 5000 CompactLogix

+ Define a comunicagao

EtherNet/IP

Utilitério BOOTP/DHCP com Atribui enderegos IP a dispositivos | Negativo
software de programacéo em uma rede EtherNet/IP
RSLogix 5000
Software RSNetWorx para redes Configure os dispositivos Negativo
EtherNet/IP EtherNet/IP por enderecos IP e/ou

nomes de host

Os médulos de comunicagao EtherNet/IP:

e suportam envio de mensagem, tags produzidos/consumidos, IHM e

E/S distribuida.
e resumem mensagens dentro do protocolo padraio TCP/UDP/IP.

o compartilham uma mesma camada de aplicagio com ControlNet ¢

DeviceNet.
e interface via cabos RJ45 categoria 5, sem blindagem, de par trangado.

e suportam operagio de transmissio half/full-duplex de 10 Mbps ou de
100 Mbps.

e suportam chaves-padrao.
e ndo requerem sequenciamento de rede.

e ndo requerem tabelas de roteamento.

Neste exemplo:
e os controladores produzem e consomem tags entre eles.

e os controladores iniciam instru¢oes MSG que enviam e recebem
dados-padrao ou configuram dispositivos.

e um microcomputador carrega e descarrega projetos nos controladores.

e um microcomputador configura dispositivos em uma rede
EtherNet/IP.
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755

Figura 4 — Carateristicas gerais da rede CompactLogix EtherNet/IP

Mddulos de E/S o T~

Estacdo de trabalho Distribuida e A

N

AY
/ Médulo de comunicagdo EtherNet/IP \
/  ControlLogix 1756-EN2T com mddulos

/  deE/SControllogix \
/ [O) \
Controlador y— \
CompactLogix / ——{E \
com porta / —0 \
EtherNet/IP / =
integrada | ot \
\
I
| |
Chave | ]
[ |
g I
Inversor g E I‘ |
PowerFlex
| :
Qlm— Adaptador EtherNet/IP |
| 1738-AENT ArmorPoint com |
\ mddulos de E/S ArmorPoint /
Controlador OO /
CompactLogix == /
com porta ——=
EtherNet/IP ——— /
integrada = s /

\ i
N Adaptador POINT1/0 1734-AENT /
N com Mddulos POINT 1/0 /

Terminal PanelView Plus ~

Conexdes por meio de uma rede EtherNet/IP

Vocé determina de forma indireta o nimero de conexdes que o controlador
usa ao configurar o controlador para comunicar-se com outros equipamentos
no sistema. As conexdes sao alocagoes de recursos que fornecem
comunica¢io mais confidveis entre os equipamentos se comparados as
mensagens nio conectadas.

Todas as conexdes EtherNet/IP sao nio programaveis. Uma conexio nao
programavel ¢ uma transferéncia de mensagem entre os controladores que ¢
disparada pelo intervalo do pacote requisitado (RPI) ou pelo programa,
como uma instru¢io MSG. O envio de mensagem nio programavel permite
enviar e receber dados quando necessério.
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Comunicacao de rede
ControlNet

50

Os controladores 1769-L32E e 1769-L35SE suportam 100 conexdes. No
entanto, a porta EtherNet/IP incorporada suporta somente 32 conexdes CIP
em uma rede EtherNet/IP. Com esses controladores, o nimero de conexdes
de né de finalizagao cujo suporte é efetivo depende do RPI da conexao.

Intervalo do pacote requisitado | Maximo de conexées de comunicacao da porta EtherNet/IP

2ms 2

4ms 5
8ms 10
16 ms 18
32 ms+ 25+

E possivel usar todas as 32 conexdes de comunicagio em uma porta
EtherNet/IP incorporada. No entanto, recomendamos deixar conexdes
disponiveis para outras tarefas, como para estabelecer conexio ou para fins
nao relacionados a E/S.

A ControlNet ¢ uma rede de controle em tempo real que fornece um
transporte em alta velocidade tanto de E/S de tempo critico e dados de
intertravamento como dados de mensagens, incluindo o upload e download
de dados de programagio e configuragao em um tnico link de midia fisica.
A capacidade de transferéncia de dados altamente eficiente da rede
ControlNet melhora significativamente o desempenho de E/S e
comunicagio peer to peer em qualquer sistema ou aplicacio.

A rede ControlNet ¢ altamente deterministica e repetivel e nao se afeta
quando dispositivos sao conectados ou desconetados da rede. Esta qualidade
robusta resulta em um desempenho em tempo real confidvel, sincronizado e
coordenado.

A rede ControlNet frequentemente funciona como:
o arede-padrio para a plataforma CompactLogix.

e um substituto/reposi¢ao para a rede de E/S remota (RIO) por que a
rede ControlNet lida de forma habil com grandes numeros de pontos

de E/S.
o um backbone para diversas redes DeviceNet distribuidas.

o uma rede de intertravamento de peer.

Para a comunicagio de ControlNet, ¢ possivel usar esse controladores
CompactLogix com uma porta de comunicagiao ControlNet incorporada:

o Controlador CompactLogix 1769-L32C
¢ Controlador CompactLogix 1769-L35CR
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Vocé pode usar esses produtos de software com um controlador
CompactLogix 1769 em uma rede ControlNet.

Tabela 6 - Combinacdes de software da rede ControlNet

Software Funcoes Requisitos
Software de programacdo RSLogix | « Configura o projeto
5000 CompactLogix
+ Define a comunicagdo
EtherNet/IP Positivo
RSNetWorx para software + (onfigura a rede ControlNet
ControlNet « Define o NUT (tempo de

atualizacdo de rede)
+ Agenda a rede ControlNet

Os médulos de comunicagio ControlNet:

e suportam envio de mensagem, tags produzidos/consumidos ¢ E/S
distribuida.

o compartilham uma camada de aplicagaio comum com redes DeviceNet
e EtherNet/IP.

e ndo requerem tabelas de roteamento.

e sio compativeis com repetidores coaxiais e de fibra 6ptica para
isolamento e aumento da distincia.

Neste exemplo:
o os controladores produzem e consomem tags entre eles.

e os controladores iniciam instrugoes MSG que enviam e recebem
dados-padrao ou configuram dispositivos.

e um microcomputador carrega ¢ descarrega projetos nos controladores.

¢ um microcomputador configura dispositivos na ControlNet e
configura a prépria rede.
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Figura 5 — Caracteristicas gerais da ControlNet CompactLogix

Microcomputador/Estacao de trabalho

E/S distribuida

Controlador CompactLogix

Médulo 1756-CNB
(como um adaptador)

—— ) commddulos de B

) E/S 1756 "

Rede ControlNet ' '

e ] \ ‘ /
Controlador FlexLogix com 5 " Adaptador 1794-ACN15 )
cartdo 1788-CNC Terminal PanelView™ . com médulos de E/S 1794

Adaptador 1734-ACNR com | 2
modulosde E/S1734 -

Controlador PLC-5°/40C15

Conexdes por meio de rede ControlNet

Vocé determina de forma indireta o nimero de conexdes que o controlador
usa ao configurar o controlador para comunicar-se com outros equipamentos
no sistema. As conexdes sio alocagdes de recursos que fornecem

comunicag¢des mais confidveis entre os equipamentos se comparados as
mensagens nio conectadas.

Tabela 7 - Métodos de conexao ControlNet

Método de conexao Descri¢ao

Agendada Uma conexdo agendada é exclusiva para comunicagdo ControlNet. Uma conexdo agendada permite enviar e receber dados repetidamente em um

intervalo definido, que é o intervalo de pacote requisitado (RPI). Por exemplo, uma conexdo com um mddulo de E/S é uma conexao agendada, pois os
dados sao recebidos repetidamente do médulo em um intervalo especifico. Outras conexdes agendadas incluem conexdes com:

«  dispositivos de comunicagdo.

+  tags produzidas/consumidas.

Em uma rede ControlNet é preciso usar o RSNetWorx para ControlNet e habilitar todas as conexdes agendadas e estabelecer um tempo de
atualizacdo de rede (NUT). Agendar uma conexao reserva largura de banda da rede especificamente para essa conexdo.

Néo agendada Uma conexdo ndo agendada é uma transferéncia de mensagem entre nds disparada pelo intervalo do pacote requisitado ou pelo programa

(como uma instrucdo MSG). 0 envio de mensagem ndo agendada permite enviar e receber dados quando necessario. As mensagens ndo
agendadas usam a sobra da largura de banda de rede apés as conexdes agendadas serem alocadas.
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Comunicacao DeviceNet

Os controladores 1769-L32C ¢ 1769-L35CR suportam 100 conexdes. No
entanto, a porta ControlNet incorporada suporta somente 32 conexdes de
comunica¢ao. Com esses controladores, o ntimero de conexdes de n6 de
finalizagao cujo suporte ¢é efetivo depende do RPI e NUT da conexao.

NUT RPI Conexdes de comunicagao ControlNet compatl'veis(”
2ms 2ms 0...1

3ms 3ms 1...2

5ms 5ms 3...4

10 ms 10ms 6a9

14ms 14 ms 10a12

5ms 20ms 12a16

4ms 64 ms 31

(1) Para cada combinagao NUT/RPI, o nimero de conexdes suportadas é listado por alcance. O nimero menor é o nimero de
conexdes que recomendamos para manter uma taxa razodvel de utilizacdo de CPU da porta ControlNet. O nimero maior é o
niimero maximo de conexdes possiveis para a combinacao NUT/RPI.

E possivel usar todas as 32 conexdes de comunicagio em uma porta
ControlNet incorporada. No entanto, recomendamos deixar conexoes
disponiveis para outras tarefas, como para estabelecer conexio ou
trafego de rede nao agendado.

A rede DeviceNet usa o protocolo industrial comum (CIP) para fornecer os
recursos de controle, conexio e aquisi¢ao de dados para os dispositivos
industriais. A rede DeviceNet usa a tecnologia comprovada de rede de drea
de controlador (CAN), que diminui os custos de instalagio e encurta o
tempo de instalagdo e o custoso tempo de inatividade.

Uma rede DeviceNet fornece acesso a inteligéncia presente em seus
dispositivos permitindo que vocé conecte dispositivos diretamente aos
controladores do chao-de-fbrica sem precisar conectar fisicamente cada
dispositivo a um médulo de E/S.

Tabela 8 - Interfaces de comunica¢ao DeviceNet do CompactLogix

Se a sua aplicacao Selecione

« Comunica-se com outros dispositivos DeviceNet Mddulo scanner

« Usa o controlador como um mestre ou escravo na DeviceNet DeviceNet 1769-SDN

« Usaa porta ControlNet, Ethernet ou serial do controlador em outras comunicagoes

« Acessa o Compact I/0 remoto em uma rede DeviceNet Médulo adaptador

«Envia dados de E/S remota para até 30 mddulos de volta a um scanner ou controlador | 1769-ADN
DeviceNet!"

(1)  Esta tabela descreve especificamente o uso do médulo 1769-ADN para acessar o Compact I/0 remoto na DeviceNet. Entretanto, os
controladores CompactLogix podem acessar outros E/S Allen-Bradley remoto na DeviceNet. Em tais casos, vocé deve selecionar a
interface adequada. Por exemplo, se acessar modulos POINT /0 remotos, vocé deve selecionar o 1734-ADN.
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Figura 6 — Caracteristicas gerais da DeviceNet CompactLogix

Controlador CompactLogix
com 1769-SDN

0
l

Rede DeviceNet

CHR A _
Controlador PLC-5 com mddulo == =] Controlador ControlLogix®
; ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ scanner 1771-SDN | = com médulo 1756-DNB

- D 0000
555 0000
EEE 1y Sensor
Sistema Comoacit & Acionador Grupo de
e TR —— demotr botes
: PanelView P ) _
Servo Drive —
Ultra™ 5000 _
Dispositivos de g 5 Luzes
entrada/saida Inversor indicadoras

PowerFlex

Vocé pode usar esses produtos de software com um controlador
CompactLogix 1769 em uma rede DeviceNet.

Tabela 9 - Combinagoes de software DeviceNet CompactLogix

&

[

Scanner de
cddigo de
barras

Software Fungbes Requisitos
Software de programacdo « (Configura o projeto
RSLogix 5000 CompactLogix
+ Define a comunicagao
EtherNet/IP
Positivo
software RSNetWorx para + (Configura equipamentos
DeviceNet DeviceNet
« Define alista de varredura para
dispositivos DeviceNet

O médulo de comunicagao DeviceNet:

e suporta mensagem a equipamentos, ndo de controlador a controlador.

o compartilha uma camada de aplicagio comum com ControlNet e

EtherNet/IP.

o oferece diagnosticos para melhor aquisi¢io de dados e detecgao de falhas.

e requer menos fiagao que sistemas conectados fisicamente tradicionais.
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Vocé pode usar um dispositivo de ligagao como:

e gateway para conectar informagoes.

o rede de nivel de controle a rede em nivel de equipamento para
programagao, configuragio, controle ou coleta de dados.

o roteador/ponte para conectar a rede EtherNet/IP ou ControlNet &
rede DeviceNet.

Figura 7 — Caracteristicas gerais do dispositivo de ligacao CompactLogix

e

Controlador ControlLogix com

T <3

il
AT
i

mddulo 1756-ENBT

Rede EtherNet/IP

Controlador CompactLogix com
porta de comunicagdo
Ethernet/IP incorporada

Adaptador FLEX e E/S “esiid || Dispositivo de L N
ligacdo 1788-EN2DN

Rede DeviceNet
Microcomputador | I
b 0000
0000
Sistema CompactLogix obd Sensor
com adaptador DeviceNet Acionador Gru[)o de
1769-ADN de motor J L boties i -
1 s Il
— o \7// !
= ~— Scanner de
Dispositivo§ de == Luzes cddigo de
entrada/saida Inversor indicadoras barras
PowerFlex
comunicagéo serial Os controladores CompactLogix possuem uma porta RS-232 incorporada.

e Os controladores 1769-L32C, -L32E, -L35CR e -L35E possuem uma
porta RS-232 incorporada. Por padrao, essa porta é o canal 0 nos
controladores.

e O controlador CompactLogix 1769-L31 tem duas portas RS-232.
Uma porta aceita somente o protocolo DF1. A scgunda porta aceita os

protocolos DF1 ¢ ASCIL

IMPORTANTE Limite o comprimento dos cabos (RS-232) a 15,2 m (50 pés).

Vocé pode configurar a porta serial do controlador para vérios modos.
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Tabela 10 — Configuracao de porta serial CompactLogix

Modo

Funcoes

Ponto a ponto DF1

Comunicagdo entre um controlador e outro dispositivo compativel com o protocolo DF1.
Esse é 0 modo padrao do sistema. Os pardmetros padrao sao:

« Taxa de transmissdo: 19,200

« Bits de dados: 8

« Paridade: Nenhuma

« Bits de parada: 1

« Linha de controle: Sem handshake

« Atraso de envio RTS: 0

« Atraso na desenergizacdo RTS: 0

Geralmente, este modo é usado para programar o controlador através de sua porta serial.

DF1 mestre

Controle de polling e transmissdo de mensagens entre 0s nds mestres e escravos.

+ Arede mestre/escrava inclui um controlador configurado como 0 né mestre e até 254 nds escravos. Conecte os nds escravos usando
modems ou linhas de comando.

+ Uma rede mestra/escrava pode ter nimero de nds de 0 a 254. Cada n6 deve ter um enderego de né exclusivo. Além disso, pelo menos
dois nds precisam existir para que o link seja definido como rede (uma estacao mestre e uma estagdo escrava sdo os dois nds).

DF1 escravo

Usa um controlador como uma estacdo escrava em uma rede de comunicacdo serial mestre/escravo.

+Quando hd vérias estagdes mestras na rede, faca o link das estacdes escravas usando modems ou linhas de comando na mestra. Com
uma Unica estacdo escrava, ndo é necessario um modem para conectar a estacdo escreva a mestra. E possivel configurar os parametros
de controle como sem reconhecimento. Vocé pode conectar de 2 a 255 nds em um tnico link. No modo escravo DF1, um controlador
utiliza o protocolo de transmissao half-duplex DF1.

« Umnd é designado como o mestre e ele controla quem tem acesso ao link. Todos os outros nds sao estacdes escravas e precisam de
permissdo da mestra antes da transmissao.

Modem de radio DF1

» (Compativel com controladores SLC™ 500 e MicroLogix™ 1500.
+ Este modo suporta os modos mestre e escravo, bem como armazenamento e encaminhamento.

Usudrio (somente canal 0)

Comunica-se com dispositivos ASCII.
Requer que seu programa use as instrucdes ASCII para transmitir dados de e para um dispositivo ASCII.

DH-485 «  Comunica-se com outros dispositivos DH-485.
« Estarede token pass com multiplos mestres aceita programar e enviar mensagens peer-to-peer.
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Configure um isolador

O canal 0 de um controlador CompactLogix ¢ completamente isolado ¢ nao
precisa de um dispositivo de isolamento separado. O canal 1 do controlador
1769-L31 nao ¢ uma porta serial isolada. Para configurar um isolador, realize
este procedimento.

1. Determine se precisa de um isolador.

Se vocé conectar o canal 1 do controlador 1769-L31 a um modem ou
um dispositivo ASCII, leve em consideragao instalar um isolador entre
o controlador ¢ 0 modem ou o dispositivo ASCII. Um isolator
também ¢ recomendado para conectar o controlador diretamente a
uma estagao de trabalho de programacio.

Uma possibilidade de isolador ¢ um conversor de interface

1761-NET-AIC.

<« Porta 2: Mini-DIN 8 RS-232

Chave seletora de taxa de transmissdo — g

Porta 1: DB-9 RS-232, DTE ’ ~«——— (have seletora de fonte de alimentacio (C

Terminais para fonte de
alimentacdo externa 24Vcc
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2. Selecione o cabo apropriado.

Vocé esta usando um isolador?

Entao use esse cabo

Negativo 0 cabo 1756-CP3 conecta o controlador diretamente ao controlador.
— 1CD 1CD I
2 RDX 2RDX
3TXD >< 3TXD
4 DTR 4DTR
COMMON COMMO
—— 6DSR 6DSR  —
7RTS >< 7 RTS
8 CTS 8CTS
9 9
Se vocé fizer seu préprio cabo, ele deve ser blindado e a blindagem deve ser ligada a proteco de metal (que envolve os pinos) em
ambas extremidades do cabo.
Vocé pode usar um cabo 1747-CP3 da familia SLC de produtos. Esse cabo tem um invélucro do conector radial maior que o do cabo
1756-CP3.
Positivo 0 cabo 1761-CBL-APOO (conector radial com o controlador) ou o cabo 1761-CBL-PMO2 (conector plano com o controlador)

conecta a porta 2 do controlador ao isolador 1761-NET-AIC. O conector mini-DIN nao esta disponivel comercialmente,
por isso ndo € possivel fazer esse cabo.

678
12

(abo de extremidade radial DB-9 ou plano  Cabo de extremidade de oito pinos, mini-DIN

Pino Extremidade DB-9 Extremidade
mini-DIN

1 DCD DCD

2 RxD RxD

3 D TxD

4 DTR DTR

5 Terra Terra

6 DSR DSR

7 RTS RTS

8 s s

9 NA NA

3. Conecte o cabo apropriado a porta serial.
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Comunique-se com dispositivos DF1

E possivel configurar o controlador como mestre ou escravo em uma rede de
comunicagio serial. Use a comunicagao serial quando:

e o sistema contém trés ou mais estagoes.

e acomunicagio ocorrer regularmente e exigir linha dedicada, rédio ou
modem com linha potente.

ATENCAO: Somente o controlador 1769-L31 tem mais de uma porta RS-232.
Todos os outros controladores 1769 sao limitados a uma porta RS-232.

EtherNet/IP 2L Sp—

T ~ 0
odem e=  Modem

1. No software de programagao RSLogix 5000, clique com o botao
direito no controlador e selecione Properties.

Compartioc | ||

=10l CompactB
f [o]ce
f (117

3

Jescription Samg
Asjor Fault
finar Faut [ Properties,  Alt+Enter |

A caixa de didlogo Controller Properties aparece.

% Controller Properties - Example_for_1769_ASCII_Module (=] E
Date/Time | Advanced ] SFC Erecution I File I Morealatile Memary 1 emary 1
General  Senal Pait” ] System Protocol | User Protocol | Major Faults | Minor Fauks |

tode: System  [Rd é
Baud Rate: 9600 hd

Data Bits: m

Parity: Even x

Stop Bits: 1 il

Control Line: 'W'
-

RTS Send Delay. |0 [x20 ms]
RTS Off Delay o (%20 mns)
DCD Wit Delay: [=1 sec)
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2. Clique na guia Serial Port.

3. A partir do menu Mode, selecione System.

4. Especifique as configuragoes de comunicagio.
5

. Clique na guia System Protocol.

¥ Controller Properties - Example_for_1769_ASCII_Module

D ate/Time ] Advanced ] SFC Execution ] File ] Mo olatile Memary ] Memory ]
General ] Serial Port” System Pratacal l User Protocal ] Maijor Faults ] Mirar Faults]

Ermar Detection
(¢ BCC  CRC

Protocal:

Station Address: 1]

MAK. Receive Limit: 3

ENG Transmit Lirnit: 3

ACE. Timeout: a0 [=20 mg)
Embedded Responzes: | Autadetect -

6. A partir do menu Protocol, selecione um protocolo DF1.

[¥ Enable Duplicate Detection

7. Especifique as configuracoes DF1.

Suporte de modem de radio DF1

Seu controlador CompactLogix inclui um driver que lhe permite
comunicar-se por um protocolo de modem de ridio DF1. Este driver
implementa um protocolo otimizado para uso com redes de modem de radio,
que ¢ um hibrido entre o protocolo full-duplex DF1 ¢ o protocolo
half-duplex DF1, por isso nao ¢ compativel com nenhum desses protocolos.

IMPORTANTE 0 driver do modem de radio DF1 somente deve ser usado entre
dispositivos que suportam e sdo configurados para o protocolo de
modem de radio DF1.

Além disso, ha algumas configuracdes de rede de modem de rédio que
nao funcionardo com o driver de modem de rddio DF1. Nessas
configuracdes, continue usando o protocolo half-duplex DF1.
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EtherNet/IP

Modem = :
Modem =
Modem /= ﬁ

Como protocolo full-duplex DF1, o modem de radio DF1 permite que
qualquer né conecte com outro né a qualquer momento (se a rede de modem
de radio suportar o buffer de porta de dados full-duplex e a anulagao de
colisdo de transmissio de radio). Como protocolo half-duplex DF1, um né
ignora quaisquer pacotes recebidos que tenham um enderego de destino
diferente de seu proprio, com a excegao de pacotes de transmissio e pacotes
de passagem.

Diferentemente dos protocolos full-duplex DF1 e half-duplex DF1, o
protocolo de modem de rddio DF1 nio inclui pacotes de pesquisa, ACK,
NAK ¢ ENQ. A integridade dos dados ¢ garantida pela checksum CRC.

Usando o driver do modem de rddio DF1

O driver do modem de radio DF1 pode ser configurado como o driver do
modo do sistema usando-se o software de programagao RSLogix 5000, versio
17 ou posterior.

Para configurar o controlador para a comunicagao por modem de rédio DF1,
realize este procedimento.

1. No Organizador do Controlador no software RSLogix 5000, clique

com o botao direito no seu controlador e escolha Properties.

wrn| | T
8 (7] 1756-PLSE

Properties . Alt+Enter
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A caixa de didlogo Controller Properties aparece.

DatefTire | Advanced | SFCExscuion ] Fle | Aedundancy | Memvolztie Memoes | Memon |
Gorerel SenalPor | SystewPuctocel | UserProtocal | Maioi Fauks | MinorFecks |

Nk [N

Baud Rate: 12200 -

DataBite e =l

Farty Wors =

Sto Bits: [ =l

Cowired Line [Tp———— =
o

ATS Send Detay: [0 (420 )
ATSOf Delsy: |0 (420 ms)
DED it Delay: (61 wec|

0K | Concel | Hep

2. Clique na guia System Protocol.

¥ Controller Pro perties - Example_for_Controllogix_controller

fdvenced | SFCEwecubion | Fle | Redindeoy | HoovdddeMerow | Memoy |
Gererel | Geria Fot Svtem Procal | UserProineal | Beioe Fauks | Mo Fauks | DatesTime |
. - - Enmal Delectian

il [CF Fadic Modem =) & 8cc e

Stalion Addess o =

[~ EnableSices and Formeed

oK Conel | ] hes

3. A partir do menu Protocol, selecione DF1 Radio Modem.

4. Especifique as configuracoes do protocolo de sistema do modem de

radio DF1.
Configuracao Descri¢ao
Endereco da estacdo Especifica o endereco do nd do controlador na rede serial. Selecione um nimero de 1a 254 decimal, inclusive.
Para otimizar o desempenho da rede, atribua os enderecos de nés em ordem sequencial. Iniciadores, como microcomputadores, devem
ser atribuidos aos niimeros de endereco mais baixos para minimizar o tempo necessario para inicializar a rede.
Detecgdo de erros (lique em um dos botdes de radio para especificar o esquema de deteccdo de erros usado para todas as mensagens.

« BCC- 0 processador envia e aceita mensagens que terminam com um byte BCC.
+ (RC-0 processador envia e aceita mensagens com um CRC de 2 bytes.

Habilite 0 armazenamento e 0
encaminhamento

Selecione a caixa Enable Store and Forward se desejar habilitar a fun¢do de armazenamento e encaminhamento. Quando habilitada, o
endereco de destino de qualquer mensagem recebida é comparado com a tabela de tags de armazenamento e encaminhamento.
Se houver correspondéncia, a mensagem € entdo encaminhada (retransmitida) pela porta.

A partir do menu Store and Forward Tag, escolha um tag de nimero inteiro (INT[16]).

(ada bit representa o endereco de uma estacdo. Se este controlador ler uma mensagem destinada para uma estacdo que tem seu bit
definido nesta tabela, ele encaminha a mensagem.

Observe também que a fungao Enable Store and Forward é dtilizavel somente se o controlador estiver conectado ao modem de radio mestre.

62

5. Clique em OK.

Publicagdo Rockwell Automation 1769-UMO011I-PT-P — Fevereiro 2013



Comunique-se pelasredes  Capitulo 4

Vantagens do uso do protocolo do modem de rddio DF 1

A vantagem principal do uso do protocolo de modem de rddio DF1 para
redes de modem de rédio estd na eficiéncia de transmissao. Cada transagao de
leitura/gravagao (comando e resposta) requer apenas uma transmissao pelo
iniciador (para enviar o comando) e uma transmissio pelo receptor (para
responder). Isso minimiza o niimero de vezes que os rddios precisam se
conectar para transmitir, o que maximiza a vida do rédio e minimiza o
consumo de energia do radio. Em contraste, o protocolo half-duplex DF1
requer cinco transmissoes para que o DF1 mestre complete uma transagao de
leitura/gravagao com um DF1 escravo — trés pelo mestre e dois pelo escravo.

O driver do modem de rddio DF1 pode ser usado em um modo pseudo
mestre/escravo com qualquer modem de radio, desde que o né mestre
designado seja o tnico né iniciando as instrugdes MSG, e desde que apenas
uma instru¢do MSG seja disparada por vez.

Para modems de rddio seriais modernos que suportam o buffering de porta de
dados full-duplex ¢ a prevencao de colisio de transmissao, o driver do modem
de radio DF1 pode ser usado para definir uma rede de radio peer-to-peer. Na
rede de radio peer-to-peer qualquer né pode iniciar a comunicagao com
qualquer outro né a qualquer momento, desde que todos os nds estejam
dentro da amplitude de rddio que recebe as transmissoes uns dos outros.

Limitagoes do sistema de modem de rddio DF1

As perguntas a seguir precisam ser respondidas para determinar se ¢ possivel
implementar o novo driver do modem de rddio DF1 na sua rede de modem
de radio.

e Se todos os dispositivos na rede sao controladores ControlLogix,
deve-se configura-los com o driver do modem de rddio DF1 usando o
software de programagao RSLogix 5000, versio 17 ou posterior. Do
contrério, certifique-se de que todos os nds suportam o protocolo de
modem de ridio DFI1.

o Secada né receber as transmissoes de radio de todos os outros nos,
estando ambos dentro da amplitude de transmissio/recepgio de rddio
¢ em uma frequéncia de recepgio comum (seja por meio de um modo
de radio Simplex ou de um repetidor full-duplex comum tnico), os
modems de rddio devem suportar buffering de porta de dados
full-duplex e prevengao de colisao de transmissao.

Se for este o caso, ¢ possivel aproveitar todas as vantagens do recurso de
iniciagio de mensagem peer-to-peer em cada né (por exemplo, alégica
ladder em qualquer né pode disparar uma instru¢ao MSG para
qualquer outro né a qualquer momento).

Se nem todos os modems puderem suportar buffering de porta de
dados full-duplex ¢ prevengao de colisao de transmissio, ainda pode ser
possivel utilizar o driver do modem de rddio DF1, mas apenas se
limitar a iniciagao de instru¢io MSG para um tinico né mestre cuja
transmissao possa ser recebida por todos os outros nds.
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¢ Se nem todos os nés receberem a transmissio de ridio de todos os
outros nos, ainda pode ser possivel utilizar o driver do modem de rddio
DF1, mas somente se limitar a iniciagio de instru¢io MSG ao nd
conectado a0 modem de ridio mestre cujas transmissdes possam ser
recebidas por todos os outros modems de radio na rede.

o Vocé pode aproveitar a passagem canal a canal do controlador
ControlLogix para programar remotamente os outros nés usando o
software RSLinx e o software de programagao RSLogix 5000
executando em um microcomputador conectado a um controlador
ControlLogix local por meio de DH-485, DH+ ou Ethernet.

Comunique-se com dispositivos ASCII

Vocé pode usar a porta serial como interface para os dispositivos ASCII
quando o controlador estiver configurado para 0 modo de usudrio. Por
exemplo, ¢ possivel usar a porta serial para:

o ler os caracteres ASCII a partir de um médulo de balanga de peso ou
um leitor de c6digo de barras.

e cnviar e receber mensagens do dispositivo de disparo ASCII, como um
terminal MessageView.

Figura 8 — Comunicacdo serial do dispositivo ASCII

[0} [D)
I EE
=k
e

@ T |
[ ]88

LLEEEEEEEE0OE

Para configurar o controlador para a comunicagao ASCI], realize este
procedimento.

1. No software de programagao RSLogix 5000, clique com o botao
direito no controlador e selecione Properties.

=] Backplare, Compactiac | ||

=5 Contn
—|-ff CompactB
f [o)ce
g 11117

3

Jescription Samgp
Aazjor Fault
Ainor Fault Properties-, Alt+Enter
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A caixa de didlogo Controller Properties aparece.

Controller, Properties - Example_for_1769_ASCII_Mcule

Date/Time | Advanced ] SFC Execution ] File ] Mareealatile Memary ] Memary ]
General Serial Port”® Syztem Protocol ] Uszer Pratacol ] I ajor Faults ] Minor Faults ]
Mode: Uze
B aud Rate: ’m
D ata Bits: m
Parity: m
Stop Bits: m
Control Line: W
-

RTS Send Delay: |0 [#20 mz]
RTS Off Delay: 0 [#20 mz]
DCD W ait Delay: [=1 zec)

. Clique na guia Serial Port.

. A partir do menu Mode, selecione User.

2
3
4. Especifique as configura¢oes de comunicagio.
5

. Clique na guia User Protocol.

Controller, Properties - Example_for_1769_ASCIl_Module

- B

Protoce s

Readwrite Butfer Size: (Bytes)

C=
Termination Character 1: "$"— 2 "3“'_'—
Append Character 1: B 2 |'$FF
[T *OMNAOFF

[~ Echa Mode

6. A partir do menu Protocol, selecione ASCII.

7. Especifique as configura¢oes ASCII.

Date/Time ] Advanced ] SFC Execution | File | Norolatile Memory ] Memary ]
General | SerialPot® | System Protocol User Protocal | Major Faults | Minar Faults |

O controlador suporta vérias instru¢des para manipular caracteres ASCIL.
As instrugoes estao disponiveis em diagramas de 16gica ladder (LD) e texto

estruturado (ST).
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Leitura e gravagdo de caracteres ASCII

Codigo de instrucao Descricao

ABL Determine quando o buffer contém caracteres de terminacao

ACB Conte os caracteres no buffer

ACL Apague o buffer
Apague as instruces da porta serial ASCII que estao sendo executadas no momento ou que
estdo na fila

AHL Obtenha o status das linhas de controle da porta serial

Ligue ou desligue o sinal DTR

Ligue ou desligue o sinal RTS

ARD Leia um nimero fixo de caracteres

ARL Leia um ndmero varidvel de caracteres, até e inclusive o primeiro conjunto de caracteres de
terminacdo

AWA Envie caracteres e acrescente automaticamente um ou dois caracteres adicionais para marcar o

final dos dados

AWT Envie caracteres

(rie e modifique grupos de caracteres ASCII

Codigo de instrugao Descri¢ao

CONCAT Adicione caracteres ao final de um grupo
DELETE Apague caracteres de um grupo

FIND Determine o caractere inicial de um subgrupo
INSERT Insira caracteres em um grupo

MID Remova caracteres de um grupo

Converta dados de e para caracteres ASCII

Codigo de instrucao Descri¢ao
STOD Converta a representacdo em ASCII de um valor inteiro em um valor SINT, INT, DINT ou REAL
STOR Converta a representacdo em ASCII de um valor de ponto flutuante em um valor REAL
DT0S Converta um valor SINT, INT, DINT ou REAL em um grupo de caracteres ASCII
RTOS Converta um valor REAL em um grupo de caracteres ASCII
UPPER Converta as letras em um grupo de caracteres ASCII para maitisculas
LOWER Converta as letras em um grupo de caracteres ASCII para mintsculas
Suporte ModBus

Para usar controladores Logix5000 em Modbus, conecte os controladores por
meio da porta serial e execute as rotinas de l6gica ladder especificas.

Um projeto de amostra de controlador acompanha o software de
programagao RSLogix 5000 Enterprise.

66 Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013



Comunique-se pelasredes  Capitulo 4

Transmita mensagens por meio de uma porta serial

Vocé pode transmitir mensagens por uma conexao de porta serial a partir de
um controlador mestre para todos os seus controladores escravos usando estes
protocolos de comunicagio. Os protocolos sao os seguintes:

e DF1 mestre

e Modem de radio DF1

e DF1 escravo
A transmissao por porta serial ¢ conseguida usando o tag de mensagem.
Como as mensagens sao enviadas para controladores receptores, somente

mensagens dO tiPO ‘write’ pOde s€r usadas paraa transmissao.

O recurso de transmissao pode ser definido usando software de programagio
de l6gica ladder ou software de programagcio de texto estruturado.

O recurso transmissao também pode ser definido modificando o valor do
caminho de um tag de mensagem no editor de tags.

Neste exemplo, o software de programacio de l6gica ladder serd usado.
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Etapa 1: Defina as propriedades do controlador de transmisséo
Primeiramente, defina o protocolo do sistema, seguindo estas etapas.

1. No organizador do controlador, clique com o botao direito do mouse
no controlador e escolha Properties.

2. Na caixa de didlogo Properties do controlador, na guia System
Protocol, selecione as configuragoes do controlador e selecione OK.

i Lontroller Properties - Iynny1a _ — 1001 =]
Duate/Time I Advanced | SFC Execution I File I Morweolatile bemary I temarny
General I Serial Port System Protocol I Uzer Pratocal | tajor Faultz | tinor Faults

) Errar Detection
Protocol: ’_ & BOC O CAC
Station Address: ID ’ .
¥ Enable Duplicate D etection

Tranzmit Retries: |3—

ALK Timeout [50 (s2oms)

Reply Mezsage Wait: |5— (%20 ms]

Falling Mode: IMessage Bazed [slave can initiate messages] j
[daster Transmit: IW

M armal Fall Made Taag: I: [ armal Fall Group Size: ID—
Friarity Fall Hode Tag: I:

Ative Station T ag: I:

ak I Cancel | Kt el[1] | Help

Campo Protocolo do mestre DF1 Protocolo do escravo DF-1 Protocolo de modem de radio DF-1
Endereco da estacdo Ntmero do endereco da estacdo do Ndmero do enderego da estacdo do Nimero do endereco da estacdo do
controlador controlador controlador
Novas tentativas de transmissdo | 3 3 N/D
Tempo-limite de ACK 50 N/D N/D
Tempo-limite de pesquisa de N/D 3000 N/D
escravo
Espera por mensagem de 5 N/D N/D
resposta
Modo de polling Mensagem: pesquisa o escravo usando a N/D N/D
instrucdo Message.
Escravo: inicia as mensagens para a
transmissao escravo-a-escravo.
Padrao: agenda uma pesquisa para o
escravo.
Supressao EOT N/D Desabilitar N/D
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Campo Protocolo do mestre DF1 Protocolo do escravo DF-1 Protocolo de modem de radio DF-1
Deteccdo de erros BCC BCC BCC
Duplicar deteccdo Habilitado Habilitado N/D
Habilite 0 armazenamento e 0 N/D N/D Escolha habilitar se deseja usar o tag de

encaminhamento

armazenamento e encaminhamento.

0 dltimo bit da matriz da INT[16] Enable
Store and Forward deve ser "habilitado’. Por
exemplo, digamos que vocé criou uma tag
INT[16] com 0 nome EnableSandF. Entao
EnableSandF[15].15 deve ser definida
como 1 para que a transmissao funcione em
um modem de radio.

Etapa 2: Defina a transmissdo — Crie um tag de mensagem de escopo do controlador

Em seguida, crie um tag de mensagem seguindo estas etapas.

1. No organizador do controlador, clique com o botao direito do mouse
na pasta de tags do controlador e escolha New Tag.

Etapa 3: Software de programagdo da ldgica ladder

O novo tag deve ser um tag de ‘mensagem’

Coloque um nome no tag, selecione o tipo de dados ‘Message), e entao

selecione OK.

O tag de mensagem na pasta de tags do controlador de escopo do
controlador serd parecido com o que vem a seguir.

I Mame -3l | Walue | Foice Mask €| Style Data Type
[=-newtag f...1 {0 MESSAGE
[+-newtag. Flags 1e#0200 Hex INT
—hewtag EYW u} Decimal BOOL
—newtag ER u} Decimal BOOL
—hewtag. DM u} Decimal BOOL
—rewtag 5T u} Decimal BOOL
—hewtag.EN u} Decimal BOOL
—rewtag. TO u} Decimal BOOL
—hewtag EM. . 1 Decimal BOOL
[+ -newtag ERF 1640000 Hex INT
[ it za B 1E4NNNN ANAn Haw M T

Entao, para definir a transmissao por porta serial, siga estas etapas.
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No organizador do controlador, a partir da pasta Tasks, selecione Main
Routine para visualizar a interface de logica ladder.

Abra uma instru¢ao MSG a partir da guia Input/Output.

Clique duas vezes no campo Message Control para habilitar o menu e

selecione o tag que vocé criou.

Abra a caixa de didlogo View Configuration.
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5. Na caixa de didlogo Message Configuration, na guia Configuration,
SClCCiOI’lC o tipO dC mensagem no campo MCSS&gC Tpr
Message Configuration - newtag 2
Configur%ion" |C0mmunicati0n| Tag I
Message Type: Block Transfer Read j
Block Transfer Fead
Wumber Of Elements: | Block Transfer wiite
B CIF Data Table Flead
Destination Element; [ CIP Data T able 'write Wew Tag... |
Module Reconfigure
PLCZ Unprotected Fead
PLCZ Unprotected Write
PLC3 Typed Read
PLC3 Typed ‘wiite
PLC3 % ord Range Read
PLC3 % ord Range wWiite
PLCS Typed Read
PLCS Typed Wiite
PLCS %ard Range Fead
PLCS YWard Range write .
2 Enable ) Enable SERLOS DM Road Diane Length: 0
. SERCOS 1DM *frite ™ Timed Out &
&) (et 5LC Typed Fead
Eror Path: SLE Typed Wiite
Ermor Text:
0K I Cancel | Apply | Help
Os tipos validos de mensagem de gravagao incluem os seguintes:
o CIP Generic
e CIP Data Table Write
o PLC2 Unprotected Write
o PLC3 Typed Write
o PLC3 Word Range Write
e PLCS5 Typed Write
e PLCS5 Word Range Write
o SLC Typed Write
6. Preencha 0S outros campos necessérios.
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7. Na guia Communication, selecione o botao Broadcast Radio, o canal
no menu e escolha OK.

Message Configuration - newtag

Configuration® CDl'ﬂl'“U"ﬁCE'“'JV'lxITag I

(" Path: |2,255 Browse... |
2.255
IEhanneIEl VE

Cammunication [ethad

&

0P € DH+ Channel S 21 Destination Link: ID 3:
CIP with . - - T -
i Eouine D Source Link: m Destination Hode: Iﬁ [Dtal]
[" Connested [¥ Cache Connections
) Enable ) Enable Waiting ) Start ) Dane Doke Length: 0
) Error Code: Extended Ermror Code: [ Timed Out <
Emor Path:
Emor Text:

ak I Cancel Apply Help

ATENCAO: Quando usar o software de programacdo de texto estruturado,
a transmissdo por serial é definida digitando MSG(aMsg) e clicando com o
botdo direito sobre uma MSG para visualizar a caixa de didlogo Message
Configuration.
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Comunicac¢ao em rede
DH-485

72

Conversor
1761-NET-AIC+

Para a comunicagio DH-485, use a porta serial do controlador.

No entanto, com um controlador CompactLogix, recomendamos usar redes
NetLinx, como uma EtherNet/IP, ControlNet ou DeviceNet, pois um
trafego excessivo em rede DH-485 pode tornar impraticavel para conectar
com um controlador com software de programagio RSLogix 5000.

IMPORTANTE  Seasuaaplicacdo usa conexdes com redes DH-485, selecione as portas
seriais incorporadas.

O protocolo DH-485 usa RS-485 half-duplex como sua interface fisica.
RS-485 ¢ uma definigao de caracteristicas elétricas, nao um protocolo. Vocé
pode configurar a porta RS-232 de um controlador CompactLogix para agir
como uma interface DH-485. Usando um conversor 1761-NET-AIC e o
cabo RS-232 adequado (1756-CP3 ou 1747-CP3), um controlador

CompactLogix pode enviar e receber dados em uma rede DH-485.

Figura 9 — Caracteristicas gerais da comunicacao do CompactLogix DH-485
Controlador CompactLogix

(abo 1747-CP3
ou

4 (abo 1761-CBL-AC00
(porta 1)

Conexdo do controlador CompactLogix para porta
(abo 1761-CBL-AP0O 1ou porta 2

ou
cabo 1761-CBL-PM02

(abo 1747-(P3

«— O0u
cabo 1761-CBL-AC00

I
Rede DH-485 Conversor 1747-AIC

i EE G R

Controlador SLC5/03

Na rede DH-485, o controlador CompactLogix pode enviar e receber
mensagens de e para outros controladores.

IMPORTANTE Uma rede DH-485 consiste de diversos segmentos de cabos. Limite o
comprimento total de todos os segmentos a 1219 m (4000 pés).

Para o controlador operar em uma rede DH-485, ¢ preciso ter um conversor
de interface 1761-NET-AIC para cada controlador que deseja colocar em
uma rede DH-485.

Vocé pode ter dois controladores para cada conversor 1761-NET-AIC, mas ¢
necessario um cabo diferente para cada controlador.

Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013



Comunique-se pelasredes  Capitulo 4

Para estabelecer a comunicagao com dispositivos DH-485, siga este

procedimento.

1. Conecte a porta serial do controlador a porta 1 ou a porta 2 do

conversor 1761-NET-AIC.

Use a porta RS-485 para conectar o conversor a rede DH-485.

O cabo usado para conectar o controlador depende da porta usada no

conversor 1761-NET-AIC.

Conexao Cabo necessario
Porta 1 1747-CP3
Conexdo DB-9 RS-232, DTE ou

1761-(BL-AC00

Porta 2
Conexdo mini-DIN 8 RS-232

1761-(BL-APOO
ou
1761-(BL-PM02

No software de programagio

RSLogix 5000, clique com o botao

direito no controlador e selecione Properties.

-6 ?t?lckplane CompactLac
17

- 1769-L350

3?5 Conktr

-0 Compacts

f [o1ce

fl 117

¢

Jescription
Asjor Fault

Samg

finar Faut [ Properties:,
A

Alt+Enter |

A caixa de didlogo Controller Properties aparece.

- B&]

izl Controller Properties - Example_for_1769_ASCIl_Module

Date/Time | Advanced ] SFC Execution ]

General Serial Port” l System Pratocol

Mode: M

Baud Rate: ’m

[Drata Bits: m

Parity: Ewen -

Stop Bits: m

Control Line: ’m
-

RTSSendDelay: [0 (x20ms)

RTSOfDelay [0 (20 ms)

DCD Wit Delaw: [#1 sec)
4. Clique na guia Serial Port.

File ] NonvolatileMemory] Memory]
] User Pratocol ] b ajor Faults ] Minar Faults ]

IECTEEE

5. A partir do menu Mode, selecione System.
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6. Especifique as configura¢oes de comunicagao.

IMPORTANTE  Ataxa de transmissao especifica a taxa de comunicagdo para a porta
DH-485. Todos os dispositivos na mesma rede DH-485 devem ser
configurados para a mesma taxa de transmissao. Selecione 9600 ou
19200 KB.

7. Clique na guia System Protocol.

Date/Time ] Advanced | SFC Execution ] File: ] Marveolatile Memars ] Memary ]
General ] Serial Port System Protocol® | User Pratocol ] Major Faults ] Minor Faults ]

; AnE Eraor Detection
Pratocal: DH485 lﬁ &+ CRC

Station Address: a =

Max Station Address: |3 =

Token Hold Factor: 1 =

8. A partir do menu Protocol, selecione DH-485.
9. Especifique as configuragdes DH-485.

10. A partir do menu Protocol, selecione DF1 Radio.

Tabela 11 - Especificacdes de protocolo do sistema

Caracteristica Descricao

Station Address Especifica 0 endereco do nd do controlador na rede DH-485. Selecione um nimero de 1a 31 decimal, inclusive.

Para otimizar o desempenho da rede, atribua os enderecos de nés em ordem sequencial. Iniciadores, como microcomputadores, devem ser atribuidos
a0s niimeros de endereco mais baixos para minimizar o tempo necessario para inicializar a rede.

Token Hold Factor Nimero de transmissdes somado ao niimero de novas tentativas que um nd contendo um token pode enviar para o link de dados sempre que recebe um
token. Digite um valor de 1a 4. 0 padrao é 1.

Maximum Station Especifica o endereco maximo do né de todos os dispositivos da rede DH-485. Selecione um niimero de 1a 31 decimal, inclusive.
Address Para otimizar o desempenho de rede, certifique-se do sequinte:

« oendereco do né maximo é o nimero de né mais alto sendo usado na rede.

« todos os dispositivos na mesma rede DH-485 possuem o mesmo endereco de né maximo.
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Produza e consuma dados

Gerencie a comunicacao do controlador

Este capitulo explica como gerenciar a comunicagio do controlador.

Topico Péagina
Produza e consuma dados 75
Envie e receba mensagens 76
Conexdes 77
(alcular conexdes totais 78
Exemplo de conexdes 79

O controlador suporta a capacidade de produzir (transmitir) e consumir
(receber) tags compartilhados pelo sistema nas redes EtherNet/IP ou
ControlNet. Tags produzidos e consumidos: cada um necessita de conexoes.
Em ControlNet, os tags produzidos e consumidos sio conexdes agendadas.

Tabela 12 - Caracteristicas gerais de comunicacao do controlador

Controller_1 Controller_2

Tag produzido p |Tag consumido

Controller_3

Tag consumido

Controller_4

Tag consumido

Tipo de tag

Descri¢ao

Produzidos

Um tag produzido permite que outros controladores consumam o tag, o que significa que um controlador pode
receber os dados do tag de outro controlador. O controlador produtor usa uma conexao para o tag produzido e outra
para cada consumidor. O dispositivo de comunicacdo do controlador usa uma conexdo para cada consumidor.

A medida que vocé aumenta o nimero de controladores que podem consumir um tag produzido, vocé também
reduz o nimero de conexdes que o controlador e o dispositivo de comunicagéo tém disponiveis para outras
operagdes, como comunicagao e E/S.

Consumido

(ada tag consumido requer uma conexao para o controlador que estd consumindo o tag. 0 dispositivo de
comunicagdo do controlador usa uma conexdo para cada consumidor.

Para que dois controladores compartilhem tags produzidos ou consumidos,
ambos os controladores devem estar conectados 3 mesma rede Ethernet/IP
ou ControlNet. Nio ¢ possivel fazer ponte de tags produzidos e consumido
em duas redes.
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Envie e receba mensagens

76

O numero de conexdes disponiveis limita o niimero total de tags que podem
ser produzidos ou consumidos. Se o controlador usar todas as suas conexdes
para dispositivos de comunicagio e E/S, ndo havera conexées disponiveis para
tags produzidos e consumidos.

As mensagens transferem dados para outros dispositivos, tais como
controladores ou interfaces de operagio. As mensagens usam conexoes nao
agendadas para enviar ou receber dados. As mensagens conectadas podem
deixar a conexao aberta (cache) ou fechar a conexdo quando a mensagem
termina de ser transmitida.

Tabela 13 - Transmissao de mensagens

Tipo de mensagem Método de Mensagem A mensagem pode
comunicacao conectada ser guardada em
cache?
Leitura ou gravacdo de tabelas de | NA Positivo Positivo
dados CIP
CLP-2, CLP-3, CLP-5 ou SLC ap Negativo Negativo
(todos os tipos) o ) )
(IP comidentificacdo | Negativo Negativo
de origem
DH+ Positivo Positivo
CIP Generic NA Opcional M Positivo®?
Leitura ou gravacdo de block NA NA Positivo
transfer

(1) Vocé pode conectar mensagens CIP genéricas. Contudo, para a maioria das aplicagdes, recomendamos que vocé deixe as
mensagens CIP genéricas desconectadas.

(2) Considere guardar em cache apenas se o médulo-alvo necessitar de uma conexdo.

As mensagens conectadas sao conexdes nao agendadas das redes ControlNet
e EtherNet/IP.

Cada mensagem usa uma conexao, independentemente de quantos
dispositivos estiverem no caminho da mensagem. E possivel programar o alvo
de uma instrugio MSG para otimizar o tempo de transferéncia da mensagem.
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Decida gravar ou nao em cache as conexdes de mensagem

Quando vocé configura uma instru¢io MSG, pode guardar ou nao a conexao

em cache.

Tabela 14 - Guardar mensagens em cache

Execu¢do de mensagem Funcao
Repetidamente Guarde a conexdo em cache.
Isso mantém a conexdo aberta e otimiza o tempo de execugdo. Abrir uma conexdo a cada vez que a mensagem € executada é algo
que aumenta o tempo de execucdo.
Raramente Nao guarde a conexdo em cache.
Isso fecha a conexdo apds a finalizacdo da mensagem, liberando aquela conexdo para outros usos.
Conexoes Unm sistema Logix5000 usa uma conexao para estabelecer um link de

comunicagio entre dois dispositivos. As conexdes podem ser:

o controlador com médulos de E/S locais ou médulos de comunicagio

locais.

o controlador com E/S remota ou mddulos de comunicagao remotos.

o controlador com médulos de E/S remota (otimizados para rack).

e tags produzidos e consumidos.

e Imcnsagens.

e acesso ao controlador por meio do software de programagao

RSLogix 5000.

e acesso ao controlador via software RSLinx para aplicagoes IHM ou

outras aplicagoes.

O limite de conexdes pode depender do méddulo de comunicagio usado para
a conexdo. Se o roteamento do caminho de mensagem passar por um médulo
de comunicagio, a conexao relacionada & mensagem também sera
contabilizada no limite de conexdes do médulo de comunicagao.

Tabela 15 - Caracteristicas gerais da conexao

Dispositivo Conexdes suportadas
Controlador CompactLogix (1769-L31)
Porta de comunicagdo ControlNet incorporada (somente 100

para controladores 1769-L32C e 1769-L35CR)

Porta de comunicacdo EtherNet/IP incorporada (somente
controladores 1769-L32E e 1769-L35E)
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Calcular conexoes totais

Tabela 16 - Calculo de conexoes locais

Vocé pode calcular o nimero total de conexdes das conexdes remotas e locais

usadas pelo controlador.

Tipo de conexao local Quantidadede | Conexdes por Conexdes totais
dispositivos dispositivo
Mddulo de E/S local (sempre conexdo direta) 1
Porta de comunicacdo ControlNet incorporada (somente para controladores 1769-L32C e 1769-L35CR) 0
Porta de comunicagao EtherNet/IP incorporada (somente controladores 1769-L32E e 1769-L35E) 0
Mddulo scanner DeviceNet 1769-SDN 2
Total

Tabela 17 - Calculo de conexoes remotas

O numero de conexdes remotas suportado por um médulo de comunicagio
determina quantas conexdes podem ser acessadas pelo controlador no

mddulo em questio.

Tipo de conexao remota Quantidade de Conexdes por Conexoes totais
dispositivos dispositivo

Médulo de comunicagao ControlNet remota
» E/S configurada como conexdo direta (nenhuma) Oou
+ E/S configurada como conexdo otimizada para rack 1
Méddulo de E/S remoto por ControlNet (conexdo direta) 1
Mddulo de comunicagdo EtherNet/IP remota
» E/S configurada como conexdo direta (nenhuma) Oou
+ E/S configurada como conexdo otimizada para rack 1
Mddulo de E/S remota em uma rede EtherNet/IP (conexdo direta) 1
Dispositivo remoto em uma rede DeviceNet (destinada para conexao otimizada para rack em
maddulo 1769-SDN local) 0
Outro adaptador de comunicacdo remota (adaptadores POINT e FLEX, por exemplo) 1
Tag produzido 1

Cada consumidor 1
Tag consumido 1
Mensagem (dependendo do tipo) 1
Mensagem de block transfer 1

Total

78
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Exemp'o de conexoes Nesse sistema de exemplo, o controlador CompactLogix 1769-L35E:

o controla médulos de E/S digitais locais de um mesmo rack.

o controla dispositivos de E/S remotos em uma rede DeviceNet.

e envia e recebe mensagens para e de um controlador ControlLogix em

uma rede EtherNet/IP.

e produz um tag que ¢ consumido pelo controlador 1794 FlexLogix.

e ¢ programado por meio do software de programagao RSLogix 5000.

Figura 10 — Exemplo — Conexdes de sistema CompactLogix

Adaptador 1769-ADN com
médulos de E/S CompactLogix

Redistation

[yl [t

EE

Série 9000
Photoeye

BN SN =L

Rede DeviceNet

CompactLogix 1769-L35E

1 Controlador ControlLogix

com 1769-SDN

com médulo 1756-ENBT

/
]

Rede EtherNet/IP

Imm‘E. FlexLogix com placa filha DeviceNet 1788-DNBO

Microcomputador

Tabela 18 - Exemplo - Tipos de conexdes CompactLogix

Tipo de conexao Quantidade de Conexoes por Conexoes totais
dispositivos dispositivo

Controlador para mddulos de E/S locais (otimizados para rack) 2 1 2
Controlador para médulo de scanner 1769-SDN 1 2 2
Controlador para porta de comunicacdo EtherNet/IP incorporada (otimizado para rack) 1 0 0
Controlador para software de programagdo RSLogix 5000 1 1 1
Mensagem para controlador ControlLogix 2 1 2
Tag produzido e consumido por controlador FlexLogix 2 1 2
Total | 9
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Observacoes:
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Posicione, configure, e monitore E/S

Este capitulo explica como posicionar, configurar e monitorar os médulos de

E/Sdo CompactLogix.

Topico Péagina
Selecione médulos de E/S 81
Posicione Médulos de E/S Locais 86
Configure E/S 87
ConfigureE/S distribuida por meio de uma rede EtherNet/IP 88
Configure a E/S distribuida em uma rede ControlNet 89
Configure E/S distribuida em uma rede DeviceNet 90
Enderece dados de E/S 91
Determine quando os dados sdo atualizados 92
Reconfigure um médulo de E/S 94

Selecione modulos de E/S Ao escolher os médulos de E/S 1769, selecione:

o modulos de E/S especializados quando apropriado.

Alguns médulos tém diagndsticos do lado do campo, fusiveis
eletrdnicos ou entradas e saidas individualmente isoladas.

e um sistema de fiagao 1492 para cada mddulo de E/S como uma
alternativa ao bloco de bornes que vem com o médulo

o modulos PanelConnect 1492 e cabos se vocé estiver conectando

modulos de entrada a sensores.
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Valide o Layout de E/S

82

Depois de selecionar os seus médulos de E/S, vocé precisa validar o sistema
que quer projetar. Antes de comegar a colocar seus médulos de E/S, pense
que o RPI de backplane minimo aumenta conforme vocé adiciona médulos.
Além disso, os médulos de E/S devem ser distribuidos de modo que a
corrente consumida a partir do lado esquerdo ou direito da fonte de
alimentacdo nunca exceda 2,0 A a5 Vec ou 1,0 A a 24 Vee.

Intervalo do Pacote Requisitado Estimado

O intervalo do pacote requisitado (RPI) define a frequéncia em que o
controlador envia e recebe todos os dados de E/S do backplane. Cada médulo
do backplane pode ter sua propria configuragao de RPI.

A frequéncia de varredura efetiva de cada médulo individual ainda sofre
impacto dos outros médulos do sistema e as configuragoes de RPI desses
modulos. A tabela a seguir apresenta duragdes de varredura relativas para
varios tipos de mddulos. Essas informag¢oes devem ser levadas em conta ao
configurar o RPI de um moédulo individual para alcancar a frequéncia de
varredura efetiva desejada em qualquer médulo do sistema.

Tipo do Médulo Intervalo do pacote requisitado
Digital e analdgico (qualquer » 1a4modulos podem ser varridos em 1 ms.
combinagédo) + 5a30 mddulos podem ser varridos em 2 ms.

« Alguns médulos de entrada tém um filtro fixo em 8 ms, entdo
selecionar um RPI maior ndo tem efeito.

Especialidade + Mddulos 1769-SDN de dimensdes plenas acrescentam 2 ms por
mddulo.

+  Mddulos 1769-HSC acrescentam 1 ms por médulo.

+ Médulos 1769-ASCII de dimensdes plenas acrescentam 1 ms por
mddulo.

E possivel escolher um RPI mais lento do que esses. O RPI mostra quio
rapidamente médulos podem sofrer varredura, e nio o quio rapidamente
uma aplicacao pode usar os dados. O RPI é assincrono a varredura do
programa. Outros fatores, como duragio da execugio do programa,
afetam o tréfego de E/S.
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Calcule o consumo de energia do sistema

Para validar o sistema proposto, calcule a corrente total a 5 Vec e a corrente a
ser consumida a 24 Vce.

Tabela 19 — Tabela de calculo de consumo de energia do médulo de E/S

Codigo de catalogo | Nimero de Especificacdes de Corrente do Médulo Corrente Calculada =
médulos (Numero de Madulos) x (Especificagdes de Corrente do Médulo)
a5Vcc(emmA) a24Vcc(emmA) a5Vcc(emmA) a24Vcc(em mA)
1769-L31 330 40
1769-132C 650 40
1769-132E 660 90
1769-L35CR 630 40
1769-L35E 660 90
Corrente Total Requerida(”:
(1) Este ndmero ndo pode exceder a capacidade de corrente da fonte de alimentacdo.
Tabela 20 — Capacidade de corrente da fonte de alimentacao
Especificacao Capacidade e fonte de alimentacao
1769-PA2 1769-PB2 1769-PA4 1769-PB4
(apacidade de corrente de saida do barramento 0 a 55 °C 2Aa5Vece0,8Aa24Vcc 4Aa5Vece2Aa24 Ve
(32...131°F)
(apacidade de alimentacdo do usudrio 24 Vcc 0 a 55 °C 250 mA (mdximo) NA

(32...131°F)

Validar posicionamento de modulos de E/S

O controlador que vocé usa determina quantos médulos locais de E/S vocé

pode configurar.

Tabela 21 - Suporte de E/S do controlador

Controlador Médulos de E/S locais suportados Bancos de E/S
1769-L35CR 30 3

1769-L35E 30 3

1769-132C, 1769-L32E 16 3

e 1769-131
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Para validar o posicionamento proposto dos médulos de E/S no seu sistema
CompactLogix, realize este procedimento.

1. Verifique se seu controlador 1769-L3x se encontra no lado mais a

esquerda do banco.
Sistema de banco tinico

3 n- '-Em.'- [ [k .lm.' .l Fe "-r-l s [ Lol :
I_ll_li_ == e e e e e e P
= = o "‘-;-n-...n
gc;gtgr_ollgjor / Banco 0 Fonte de alimentacdo Banco 1 Terminagdo

2. Verifique se vocé nio posicionou mais que trés médulos de E/S entre
seu controlador e a fonte de alimentagio (banco 0).

Posicionar mais do que trés médulos de E/S no banco 0 excederia a
taxa de distincia de quatro e invalidaria seu sistema.

3. Valide o nimero de médulos de E/S que sua fonte de alimentagao

suporta.

Em um sistema de banco unico, certifique-se de nio posicionar mais do
que oito médulos de E/S entre a fonte de alimentagio e a terminagao

(banco 1).

IMPORTANTE  Emum sistema de banco Gnico, a fonte de alimentacdo suporta até oito
médulos de E/S, desde que o consumo de energia do mddulo nao exceda
a capacidade da fonte de alimentacao.
Por isso, em um sistema de banco tnico, vocé nao pode ter mais do que o
total de onze mddulos de E/S, trés a esquerda da fonte de alimentacdo e
oito a direita.
Se seu sistema requer modulos de E/S adicionais, vocé deve acrescentar
outro banco.

Em um sistema de bancos multiplos, certifique-se que seus bancos nao
tenham mais que oito médulos de E/S em cada lado da fonte de
alimentagao adicional.

IMPORTANTE  Em um sistema de bancos mdiltiplos, é possivel posicionar até oito
médulos de E/S de cada lado da fonte de alimentacao adicional, desde
que a energia consumida por esses modulos nao exceda a capacidade da
fonte de alimentacdo.

84 Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013



Posicione, configure, e monitore E/S  Capitulo 6

Nesse exemplo, os mddulos de E/S de 12 a 30 podem ser posicionados
de qualquer maneira, contanto que a capacidade da fonte de
alimentagio nao tenha sido excedida. Em outras palavras, o primeiro
banco adicional pode conter menos de 16 médulos de E/S. Essa ¢ s6
uma possibilidade de posicionamento.

Exemplo de sistema de bancos miltiplos

ITIEL;

4 5 6 7 8 9 0 M Termi-

nacoes
g | B EER || EER || EERN EE | | EER EEH
Bancos :ui_
adicionais m
(I
19 Fontede o 21 22 23 4 25 2% 2
alimentacéo
Bancos N 0s médulos de E/S sdo numerados de 1a 30
adicionais fermmagao

= [
Fonte de
. ~ 30
alimentacdo

4. Verifique se todos os bancos tém terminagoes.

IMPORTANTE Se vocé posicionar e configurar mais mddulos de E/S e bancos de E/S do
que o controlador suporta, seu sistema pode funcionar bem por algum
tempo. Nao ha alertas para o fato de que vocé excedeu a capacidade do
seu controlador.

No entanto, ao exceder a capacidade de E/S do seu controlador, vocé pde
seu sistema em risco de falhas intermitentes, sendo a mais comum delas
0 cddigo 23 Major Fault Type 03 (I/0 Fault).
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Posicione Modulos Use o cabo de expansio 1769-CRR1/-CRR3 ou 1769-CRL1/-CRL3 para
de E/S Locais conectar bancos de mdédulos de E/S.

Cada médulo de E/S também tem uma faixa distincia da fonte de
alimentagao, o nimero de médulos a partir da fonte de alimentagao. A taxa
de distAncia ¢ impressa na etiqueta de cada médulo. Cada médulo deve estar
dentro da sua faixa de distincia.

Figura 11 — Posicionamento de E/S do controlador

Orientacdo
Horizontal

o

o S S

[

Banco 1 (Cabo 1769-CRLx Banco 2 (Cabo 1769-CRLx Banco 3

Banco 1

Orientacdo Vertical

Banco 2

(abo 1769-CRRx

T &

A\

ATENCAO: 0 sistema CompactLogix ndo suporta remogéo e insercio sob
alimentacao (RIUP). Enquanto o sistema CompactLogix esta sob
alimentacao:

« qualquer interrup¢do na conexdo entre a fonte de alimentagdo e 0

controlador, por exemplo, removendo a fonte de alimentacdo, controlador,
ou um médulo de E/S, pode sujeitar os circuitos Idgicos a condigbes
transientes acima dos limites normais de projeto e podem resultar em
danos aos componentes do sistema ou comportamento inesperado.

remover uma terminacdo final ou um médulo de E/S causa uma falha no
controlador e pode resultar também em dano aos componentes do sistema.

O controlador CompactLogix também suporta E/S distribuida (remota) por
meio destas redes:

e FEtherNet/IP

¢ ControlNet

e DeviceNet
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Configure E/S

Para se comunicar com um mddulo de E/S em seu sistema, adicione o
mddulo a pasta de configuracio de E/S do controlador.

Figura 12 — Configuracdo de modulo de E/S

raller CompactLogix_project
ontraller Tags
[ Controller Fault Handler
L3 Paower-Up Handler
(-5 Tasks
E% MainTask
-5 MainProgram
23 Unscheduled Programs | Phases
E1-E5 Mation Groups
L7 Ungrouped Axes
(3 Trends
E1-E5] Data Types
Cﬂ User-Defined
Cﬂ Strings
C@ Fredefined
Cﬂ Module-Defined
=-£5 10 Configuration
Em Backplane, CompactLogix Syster
0 1769-L35E CompactLogix_project
El P 1769-L35E Ethernet Port LocalENB

Adicione os mddulos de
E/S a0 CompactBus

Quando se adiciona um médulo, define-se também uma configuragio
especifica para 0 médulo. Enquanto as op¢oes de configuracio variam
de méddulo para médulo, hd algumas op¢des comuns que podem ser
tipicamente configuradas

Tabela 22 — Opgodes de configuracao de E/S

Opcao de configuracao

Descri¢ao

Intervalo do pacote requisitado (RPI)

0 RP! especifica o intervalo no qual ocorrerao atualizacoes de dados em uma conexdo. Por exemplo, um médulo de entrada envia

dados para um controlador no RPI atribuido ao mddulo.

« Tipicamente, vocé configura um RPl em milissequndos (ms). O intervalo éde 0,1...750 ms.

« Seuma rede ControlNet conecta os dispositivos, o RPI reserva um slot no fluxo de dados na rede ControlNet. A temporizacdo
deste slot pode nao coincidir com o valor exato do RPI, mas o sistema de controle garante que os dados sejam transferidos pelo
menos tao frequentemente como o RPI.

Mudanca de estado (COS)

0Os mddulos de E/S digitais usam COS para determinar quando enviar dados ao controlador. Se uma COS ndo ocorre dentro do
periodo de tempo do RPI, o médulo faz uma difusdo muiltipla dos dados no RPI.

Como as fungdes RPI e COS sdo assincronas a varredura I6gica, é possivel que uma entrada mude de estado durante a execucdo da
varredura do programa. Se isso for um problema, armazene os dados da entrada para que sua ldgica tenha uma cdpia estavel dos
dados durante sua varredura. Use a instrugdo de c6pia sincrona (CPS) para copiar os dados da entrada a partir dos tags da entrada
para outra estrutura e use os dados a partir dessa estrutura.

Formato da comunicacdo

Muitos médulos de E/S suportam diferentes formatos. O formato de comunicacdo que vocé escolher também determina:
« aestrutura dos dados dos tags.

« asconexoes.

« 0usoda rede.

« apropriedade.

« oretorno de informagdes de diagndstico.

Codificagdo eletronica

Quando se configura um madulo, especifica-se o niimero do slot para 0 mddulo. Entretanto, € possivel colocar um médulo diferente
naquele slot, de propésito ou por acidente. A codificacdo eletrnica Ihe permite proteger seu sistema contra a colocacdo acidental do
madulo errado em um slot. A opgdo de codificacdo escolhida determina em que nivel um médulo deve combinar com a
configuracdo para aquele slot antes de o controlador abrir uma conexdo com o médulo. Ha op¢des de codificacdo diferentes
dependendo das necessidades de sua aplicacdo.
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Conexoes de E/S

Unm sistema Logix5000 usa conexdes para transmitir dados de E/S.

Tabela 23 — Conexdes de E/S Logix5000

Conexao

Descri¢ao

Direta

Uma conexdo direta é um link de transferéncia de dados em tempo real entre o controlador e um médulo de E/S. O controlador
mantém e monitora a conexdo entre o controlador e 0 médulo de E/S. Qualquer quebra na conexdo, como uma falha de médulo ou
aremocdo de um mddulo enquanto sob alimentacdo, faz com que o controlador configure bits de status de falha na drea de dados

associada ao mddulo.

Tipicamente, médulos de E/S analégicos, médulos de E/S de diagndstico, e médulos especializados requerem conexdes de tipo direto.

Otimizadas para rack

Para médulos de E/S digitais, vocé pode selecionar comunicagao otimizada para rack. Uma conexao otimizada para rack consolida a
utilizagdo da conexdo entre o controlador e todos os médulos de E/S digitais em um rack (ou trilho DIN). Ao invés de ter conexdes

individuais, diretas a cada médulo de E/S, existe uma conexdo para todo o rack (ou trilho DIN).

ConfigureE/S distribuida
por meio de uma rede

EtherNet/IP

EtherNet/IP:

o escolha um controlador CompactLogix 1769-L32E ou 1769-L35E

Para comunicar-se com médulos de E/S distribuida em uma rede

com uma porta de comunicagio EtherNet/IP incorporada.

o adicione um adaptador EtherNet/IP e médulos de E/S a pasta de

configuragio de E/S do controlador.

Dentro da pasta de configuragao de E/S, organize os médulos em uma

hierarquia de drvore/ramificagao e pai/filho.

Figura 13 — Configuracao de E/S distribuida EtherNet/IP

Para uma rede de E/S distribuida tipica...

Controlador

Porta EtherNet/IP
incorporada

Médulo
deE/S

Adaptador
remoto

...a configuracao de E/S é construida nessa ordem.

trilho DIN

1. Adicione o adaptador remoto para o rack de E/S distribuida ou _
) i \ —> (-6 L794-RENT/A flex_adapter

2. Adicione os mddulos de E/S distribuida.
K —> - &8 [1] 1794-0BSERJA ot

88

=2 @ Tasks

=

-~ Trends
BB

B

Controller Tags
(23 cController Fault Handler
(3 power-Up Handler

MainTask
Cﬂ; MainProgram
(23 Unscheduled Programs | Phases
5] Motion Groups
(27 Ungrauped Axes

Data Types
g User-Disfined
% Skrings
Ly predefined
- Module-Defined
5] 10 Configuration
Em Backplane, CompactLogix System
ﬁ 1769-L35E CompactLogix_project
= P 1769-L35E Ethernst Part LocalENB
B 3?5 Ethernet
‘ 1769-L35E Ethernet Port Loca

B = FlexBus
&P [0] 1794-1E8)B input1

Dispositivo
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configure ak/s distribuida Para comunicar-se com mddulos de E/S distribuida em uma rede
em uma rede ControlNet ControlNet:

e escolha um controlador CompactLogix 1769-L32C ou 1769-L35CR

com uma porta de comunica¢ao ControlNet incorporada.

o adicione um adaptador ControlNet ¢ médulos de E/S 4 pasta de
configuragio de E/S do controlador.

Dentro da pasta de configuragao de E/S, organize os médulos em uma
hierarquia de drvore/ramificagio e pai/filho.

Figura 14 — Configuracdo de E/S distribuida ControlNet

Para uma rede de E/S distribuida tipica...

1
1 Porta ControlNet Adaptador Mddulo

1 incorporada remoto deE/S
1

Controlador

|— Dispositivo

...a configuracao de E/S é construida nessa ordem.

Contraller Tags

23 Controller Fault Handier

----- “.23 Power-Up Handler

- S Tasks

=58 MainTask

% MainProgram

23 Unscheduled Programs | Phases

[=-45] Motion Groups

(27 Ungrauped fxes

[ Trends

- Data Types

Cﬂ, User-Defined

Cﬂ, Skrings

Cﬂ, Predefined

Cﬂ, Module-Defined

=51 1f0 Configuration

Em Backplane, CompactLogiz System

- f 1769-L35CR, CompactLogix_project

= A 1769-L35CR ControlNet Port LocalCHE

El-2% Controlet

g 1769-L35CR Controlet Port L

-6 1 1794-ACNR1S(C flex_adapt

E-& FlexBus

- [0] 1794-TE420E2[B &

——> - [1] 1794-0Wa{a digite
- [2] 1794-YHSC/A cour

@ CompactBus Local

4 | 1]

1. Adicione o adaptador remoto para o rack de E/S distribuida ou trilho DIN. ———
2. Adicione os mddulos de E/S distribuida.
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COnfigure E/S distribuida em Paracomunicar-se com os médulos de E/S em uma rede DeviceNet, adicione
. a ponte DeviceNet a pasta de configura¢io de E/S do controlador. O
uma rede DeviceNet software RSNetWorx para DeviceNet ¢ usado para definir a lista de varredura

no scanner DeviceNet para comunicar dados entre os dispositivos e o
controlador por meio do scanner.

Figura 15 — Configuracdo de E/S distribuida DeviceNet

Para uma rede de E/S distribuida tipica...

Rede simples

|Dispositivo| |Dispositivo| |Dispositivo| |Dispositivo| |Dispositivo|

Controlador | Scanner

Diversas redes menores distribuidas (sub-redes)

Controlador |Scanner g'esﬁg;';‘go dD'eSESZ'gtL?
| |
|Dispositivo | | Dispositivo| |Dispositiv0 | | DiSpOSitiV0| | Dispositivo | | Dispositivo|

...a configuracao de E/S é construida nessa ordem

(23 Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
=15 Tasks
£ MainTask
-8 MainProgram
[ Unscheduled Programs | Phases
=15 Mation Groups
(23 Ungrouped Axes
-3 Trends
=15 Data Types
Cﬂ, User-Defined
- Strings
Cﬂ, Predefined
F-Cg Module-Defined
=13 T Configuration
= m Backplane, CompactLogiz System
&I 1769-L35CR Compactlogix_project:
A 1769-L35CR ControlNet Port LocalCNE
[=-£f CompactBus Local
ﬂ [0] CompactBus Local

Adicione 0 médulo de scanner local. P ] [1] 1769-50NB DeviceNet_scarner

Type 1763-L35CR Compactlogix5335CR Cnn::l
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Enderece dados de E/S As informagoes de E/S sio apresentadas como um conjunto de tags.

o Cada tag usa uma estrutura de dados, dependendo dos recursos
especificos do mddulo de E/S.

e O nome dos tags se baseia no local do médulo de E/S no sistema.

Figura 16 — Formato do endereco de E/S

Local | ‘:Slot ‘ |:Tipo ‘ ‘.Membro | ‘.SubMembro | ‘.Bit ‘

I:l = Opcional

Em que 3
Local Local da rede.
Local = mesmo rack ou trilho DIN do controlador
Adapter_Name = identifica 0 adaptador de comunicagao remota ou médulo ponte.
Slot Nimero do slot do mddulo de E/S em seu rack ou trilho DIN.
Tipo Tipo de dados.
| = entrada.
0 = saida.
(= configuragdo.
S = status.
Membro Dados especificos do mddulo de E/S, dependendo de que tipo de dados 0 médulo pode armazenar.
« Para um médulo digital, um membro de dados geralmente armazena os valores de bit de entrada ou saida.
« Para um mddulo analégico, um membro de canal (CH#) geralmente armazena os dados para um canal.
SubMembro Dados especificos relacionados a um membro.
Bit Ponto especifico em um médulo de E/S digital; dependendo do tamanho do mddulo de E/S (0 a 31 para um médulo de 32 pontos).
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Determine quando osdados Os contro;acllores CgmpfaictLogm aulllalizam 0s d;dos de nzlodo assincrono dcczim a
~ . execugio da légica. Esse fluxograma ilustra quando os produtores enviam dados.
sao atualizados Controladores, mddulos de entrada e médulos de pontes sao produtores.

Figura 17 — Atualizacao de dados

‘ Dados de entrada ou saida? l Saida p | Analdgico ou digital? Digital
Entrada
Analégico
Analdgico ou digital? Digital
¢ Remoto ou local?
Analdgico
6dulo?
(0S para algum ponto do médulo? Negativo Remoto
. > |- N
RTS <RPI? Negativo
Positivo
Local
Positivo
0s dados sao enviados ao 0Os dados enviados ao backplane no RTS
backplane no RTS. enoRPI.
- '
0s dados sdo enviados ao backplane no RPl e
- na alteragao de um ponto especificado.
| |
- 0s dados sao enviados ao backplane no RTS.
4
« Emuma rede ControlNet, os dados remotos sdo enviados no intervalo de pacotes real. v
« Em uma rede EtherNet/IP, os dados remotos sao enviados perto do RPI, em média. 0s dados s30 enviados para o backplane
+ Em uma rede DeviceNet, os dados sdo enviados de e para o scanner e para o processador no RPI. No entanto, a taxa de no RPI e ao término de cada tarefa.
atualizaco dos dados remotos entre o scanner e os dispositivos finais depende do tipo de mapeamento selecionado com
DICA Se vocé precisar garantir que os valores de E/S usados durante a execucao

da ldgica sejam de um momento especifico, como no inicio de um
programa de Idgica ladder, use a instrucao de copia sincrona (CPS) para
guardar os dados de E/S.
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Monitore Modulos de E/S

Com o controlador CompactLogix, vocé pode monitorar médulos de E/S
em diferentes niveis:

o usando o software de programagao para exibir dados da falha.
Consulte Exibir dados de falha na pdgina 93.

o programando a ldgica para monitorar dados de falha para que vocé
possa tomar as agoes apropriadas

Exibir dados de falha

Os dados de falha para certos tipos de falhas de médulo podem ser
visualizados por meio do software de programagao.

Para exibir os dados de falha, realize este procedimento.
1. No software de programagao RSLogix 5000, selecione tags de

controlador no organizador do controlador e clique com o botao
direito para selecionar Monitor Tags.

Eﬁ Controller CompactLogix_Etherhlet

3 oo & Mew Tag... Chrl+iy

Manitar Tags[x |
Edit Tags

O estilo de exibi¢ao dos dados de falha volta ao padrao decimal.

Scope: [ahhlcontoller) | Show:[Show Al = cop: [Taghame x|
Taghame 7 [Value [FoceMak «[Syle Tipe Deseiplian 4]
= Local & T AB:1769_DITE0
[+ Local1: Faut 2£0000_00D.. . Binary DINT
i+ Local 11 Dals 2£0000_00D. . . Binary INT
b [Elocalzl Bl i) AB:1763 DO1BCD
[ Local:2C.Conlig 2§0000_00D. ... Binary INT
| Locat2C ProgToF aulEn 0 Decimal BO0L
- Local2C Proghlode 2§0000_000. . . Binary INT
[#-Lozal2:E: Piodalus 240000_000. . . Binary INT
[# Locak2C FaulMade 2#0000_000. . . Binary INT
[ Local2 C Faull/ale 2§0000_00D. .. Binary INT

2. Altere o estilo da exibi¢ao para Hex para ler o cddigo da falha.

Se 0 méddulo falhar, mas a conexio com o controlador permanecer aberta, o
banco de dados de tags do controlador exibe o valor de falha 16#0E01_0001.
A palavra de falha usa esse formato.

Figura 18 — Formato de palavra de falha

31 27 3 19 15 1 7 3 0
HEEEEEEEEEEEEEERERENEEEEEN
Fault_Code_Value Reservado
Reservado |Fau|t(ode| Informacdes sobre a falha A
(1) z Eg::igg ?ebcehr;Za } Connection_Closed
Fault_Bit ___ |
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Bit Descri¢ao

Fault_Bit Este bit indica que pelo menos um bit na palavra de falha estd definido para (1).
Se todos os bits na palavra de falha forem apagados (0), este bit & apagado (0).

Connection_Closed Este bit indica se a conexdo com o modulo esta aberta (0) ou fechada (1).
Se a conexao estiver fechada (1), o Fault_Bit esta definido (1).

Deteccao de Terminagao e Falhas de Modulo

Se um moédulo nio adjacente a uma terminagao sofrer uma falha e a conexao
com o controlador nio estiver avariada, somente o médulo entra no estado
de falha. Se um moédulo adjacente a uma terminagio sofre uma falha, tanto o
mddulo quanto o controlador passam para o estado de falha.

Reconfigure um modulo Se um moédulo de E/S suporta reconfiguragio, ¢ possivel reconfigurar o

deE/S

94

modulo por:

e caixa de didlogo Module Properties no software de programagao
RSLogix 5000.

o Instrugio MSG nalégica do programa.

Reconfigure um modulo via software de programacao
RSLogix 5000

Para reconfigurar um médulo de E/S por meio do software de programagio
RSLogix 5000, realize este procedimento.

1. Destaque o mddulo na 4rvore de configuragio de E/S e clique com o
botao direito para escolher Properties.

gL A Mew Maodule...

g 2

B g cw Chrlx
Copy Chrl+iC

Paste Chrl+

ule Det Delet Bl

Lacal:1 FIEte &

Loe=H Cross Reference CtrHE
| Properties . Alt+Enter
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A caixa de didlogo Controller Properties aparece.

ontroller Properties - Example_for_1769_ASCIl_Module |-_|@@

D ate/Tirne ] Advanced ] SFC Execution ] File ] MNoreealatile Mernary ] Mermary l
Gieneral ] Serial Port I Spstem Protocol ] User Protocal I t ajor Faults ] Mirar Faults I
Wendar: Allen-Bradiey
Type: 17E3-L35CR CompactLoginb336CK Controller | Change Contraller... |
Revision: 161
M arie: Exrample_for_1769_4AS5CI_Module
Diescription: Sample logic using the 1763-85C1 module with

CompactLogis. Connect cable from computer to

channel zero of A5C1 module.

2. Reconfigure o médulo.

Reconfigure um mddulo por meio de uma instru¢ao MSG

Para reconfigurar um médulo de E/S, use uma instrugio MSG do tipo
Module Reconfigure. Durante a reconfiguragio:

e os mddulos de entrada continuam enviando dados de entrada para o
controlador.

e 0s mddulos de saida continuam controlando seus dispositivos de saida.

Uma mensagem de Module Reconfigure requer a propriedade property
Message Type e uma sele¢ao de Module Reconfigure.

Para reconfigurar um médulo de E/S, realize esse procedimento.

1. Defina o membro requerido do tag de configura¢io do médulo para o
novo valor.

2. Envie uma mensagem de Module Reconfigure para o médulo.

EXEMPLO Quando reconfigure[5] estiver ligado, a instrucdo MOV define o alarme alto para 60 para 0 mddulo local no slot 4. A mensagem de Module Reconfigure
envia o novo valor de alarme para o mddulo. A instrugdo ONS evita que a linha envie vrias mensagens para o mddulo enquanto o reconfigure[5]
estiver ligado.

recobfigure[5]  reconfigure[B] A0
1 E {ONS ] Move
Source B0

Dest Local:4:C.ChOConfig. HalarmLimit
E0e
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Observacoes:
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Desenvolva aplicacoes

Esse capitulo explica como desenvolver aplicagdes.

Topico Péagina

Gerencie tarefas 97

Desenvolva programas 98

Organize tags 102

Selecione uma linguagem de programacao 104

Monitore o status do controlador 106

Monitore conexdes 107

Selecione uma porcentagem do periodo de tempo de atraso do sistema 109

Gerencie tarefas Com um controlador Logix5000, vocé pode usar multiplas tarefas para

agendar e priorizar a execugao de seus programas com base em critérios
especificos. Esta fun¢io divide o tempo de processamento do controlador
entre as diferentes operagdes na sua aplicagio. Lembre-se que:

e o controlador executa somente uma tarefa de cada vez.

e uma tarefa de excegao pode interromper outra e tomar o controle.

o em qualquer tarefa, apenas um programa ¢ executado de cada vez.
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Desenvolva programas O sistema operacional do controlador ¢ um sistema multitarefa preemptivo

em conformidade com IEC 1131-3. Esse ambiente oferece:
o tarefas para configurar a execugao do controlador
e programas para agrupar dados e logica.
e rotinas para encapsular cédigos executaveis escritos em uma tinica

linguagem de programagio.

Figura 19 — Desenvolvimento de programas

Aplicacdo de controles
Manipulador de falhas do controlador
| Tarefa8
\
Tarefa 1
Configuracdo
status
Watchdog
‘ Programa 32
Programa 1
Tags (locais) do
Rotina principal programa
Rotina de falha
Outras rotinas l» L
Tags (globais) do controlador Dados de E/S Dados compartilhados pelo
sistema
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Defina tarefas

Tarefas fornecem informagoes de agendamento e prioridade para programas.
Vocé pode configurar tarefas como continuas, periddicas ou eventuais.
Somente uma tarefa pode ser continua.

Tabela 24 — Suporte a tarefas

Controlador Tarefas suportadas
1769-L35x 8
1769-L32x 6
1769-L31 4

Uma tarefa pode ter até 32 programas separados, cada um com suas préprias
rotinas executdveis e tags com escopo de programa. Uma vez que uma tarefa ¢
disparada (ativada), todos os programas atribuidos a tarefa sao executados na
ordem em que estdo agrupados. Programas podem aparecer somente uma vez no
organizador do controlador e nao podem ser compartilhado por multiplas
tarefas.

Especifique prioridades de tarefas

Cada tarefa no controlador tem um nivel de prioridade. O sistema
operacional usa o nivel de prioridade para determinar qual tarefa executar
quando diversas tarefas sio disparadas. E possivel configurar tarefas
periddicas para serem executadas desde a prioridade mais baixa, de 15 até a
prioridade mais alta, de 1. Tarefas de prioridade mais alta interrompem
quaisquer tarefas de prioridade mais baixa. A tarefa continua tem a
prioridade mais baixa e ¢ sempre interrompida por uma tarefa periédica.

O controlador CompactLogix usa uma tarefa periddica especifica na
prioridade 6 para processar dados de E/S. Essa tarefa periddica é executada no
RPI que vocé configura para o CompactBus, que pode ter velocidade de até
uma vez por milissegundo. Seu tempo de execugio total ¢ o tempo que leva
para varrer os modulos de E/S configurados.

O modo de configuragio das suas tarefas afeta como o controlador recebe
dados de E/S. As tarefas com prioridade 1 a 5 tém precedéncia sobre a tarefa
de E/S exclusiva. As tarefas desse intervalo de prioridade podem causar
impacto no tempo de processamento de E/S. Por exemplo, se vocé usar a
configuragio a seguir:

e E/SRPI=1ms

o uma tarefa de prioridade = 1 a 5 que requer 500 s para ser executada e
esta programada para ser executada a cada milissegundo

essa configuracio aloca 500 s para a tarefa de E/S exclusiva concluir o
trabalho de varredura da E/S configurada.
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Entretanto, se agendar duas tarefas de alta prioridade de 1 a 5 a cada
milissegundo, e ambas exigirem 500 [Ls ou mais para sua execugio, nio restara
tempo de CPU para a tarefa de E/S exclusiva. Além disso, se vocé tiver muitas
E/S configuradas e o tempo de execugio da tarefa de E/S exclusiva for
préximo a 2 ms (ou o conjunto das tarefas de alta prioridade e das tarefas de
E/S exclusivas for préximo a 2 ms), nao restard tempo de CPU para as tarefas

de baixa prioridade de 7 a 15.

DICA Por exemplo, se seu programa precisa reagir a entradas e saidas de controle a
uma taxa definida, configure uma tarefa periédica com uma prioridade maior
do que 6 (1a5). Fazer isso evita que a tarefa de E/S afete a taxa periddica do
seu programa. Entretanto, se 0 seu programa tem muita matemética e
manipulado de dados, posicione essa Idgica em uma tarefa com prioridade
mais baixa do que 6 (7 a 15), como a tarefa continua, para que a tarefa de E/S
exclusiva nao seja afetada negativamente pelo seu programa.

Tabela 25 — Exemplo de miiltiplas tarefas

Tarefa Nivel de prioridade Tipo de tarefa Exemplo de tempo de Tempo de conclusao no pior caso

execucao
1 5 tarefa periddica de 20 ms 2ms 2ms
2 7 Tarefa de E/S exclusiva Tms 3ms
RPI selecionado de 5 ms

3 10 tarefa periddica de 10 ms 4ms 8ms

4 Nenhum (mais baixo) Tarefa continua 25ms 60 ms
Tarefa 1 @
Tarefa 2 - - [ _ | _
Tarefa 3 - T B B T - B T
Tarefa 4 B B L L L B

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65
Tempo (ms)
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Lembre-se que:
o atarefa de mais alta prioridade interrompe todas as tarefas de
prioridade mais baixa.

o atarefa de E/S exclusiva pode ser interrompida por tarefas com niveis

de prioridadede 1 a 5.

A tarefa de E/S exclusiva interrompe tarefas com niveis de prioridade
de 7 a 15. Essa tarefa ¢ executada na taxa de RPI selecionada agendada
para o sistema CompactLogix (2 ms, neste exemplo).

o atarefa continua ¢ executada na prioridade mais baixa e ¢ interrompida
por todas as outras tarefas.

e uma tarefa de prioridade mais baixa pode ser interrompida diversas
vezes por uma tarefa de prioridade mais alta.

e quando a tarefa continua completa uma varredura completa, ela se
reinicia imediatamente, a nao ser que uma tarefa de prioridade mais
alta esteja sendo executada.

Defina programas

Cada programa contém:
o tags de programa.
e uma rotina principal executavel.
e outras rotinas.

o uma rotina de falha opcional.
Cada tarefa pode agendar até 32 programas.

Programas agendados dentro de uma tarefa sio executados completamente
desde o primeiro até o Gltimo. Programas nio anexados a nenhuma tarefa
aparecem como programas nio agendados. Vocé deve especificar (agendar)
um programa dentro de uma tarefa antes que o controlador possa fazer a
varredura do programa.

Defina rotinas

Uma rotina ¢ um conjunto de instru¢des ldgicas em uma unica linguagem de
programagao, como a légica ladder. As rotinas fornecem um cédigo
executdvel para o projeto em um controlador. Uma rotina ¢ semelhante a um
arquivo de programa ou sub-rotina em um controlador CLP ou SLC.

Cada programa tem uma rotina principal. Esta ¢ a primeira rotina a ser
executada quando o controlador dispara a tarefa associada e chama o
programa associado. Use l6gica, como a instrugao Jump to Subroutine (JSR),
para chamar outras rotinas.

Também ¢ possivel especificar uma rotina de falha de programa opcional.

O controlador executa esta rotina se encontrar uma falha de execucao de
instrucio dentro de qualquer uma das rotinas no programa associado.
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Exemplos de projetos do controlador

O software de programacio empresarial RSLogix 5000 inclui exemplos de
projetos que podem ser copiados ¢ entao modificados para se encaixar na
sua aplicagio.

Para exibir um conjunto de projetos de controladores, realize este procedimento.

1. No menu Help, escolha Vendor Sample Projects.

Module [1769-L35CR]* - [Controller Tag:
Tools  window BEE

Contents
o Instruction Help
1 Release Motes
ﬂ | Cnling Books

M | I"\. | Wendor Sample Projects |
——— b

2. Role para baixo para selecionar um conjunto de exemplos de projetos.

RSLogix 5000 Programming Software
Vendor Sample Projects

About the RSLegix 5000 Sample Projects

Warer RSLogex 5000 nofware comer wich many sl pecjecis ys can ese o =ake i camier i cnate yous ces pecy
st pow n we them s sxsspies % Fn.lw-ﬁmwrg;nuru:r:w i Yo cam e dsem

i
copy anct paste pscjacs co=ponisis fim ne pacinct  acthes Alnsg wh e sampir projach pemredse by Rockwrl
At Ty FAesded by et veia theh ey aret 3 o Sl AP et ks hat Pl ek
-

Sammple pociects are poaded ar nmm;lﬂ saky st reses b et with care. R b th Dinclimes at the e of i
desrrmant, v 12 th first Heleare Finter Soe aditaral
Techmil Suppest

- the pa vrredes fos wanwsnce
s shearl s the na=ple rg«ﬁ.:.-.m.u.... shat s wecies it pear
P p——

Bemrmbrr thar, a1 with any mew pecgeam
appliceoe bescer arnally impanen=gi

Mrwe wrfes to e 2o secens, Wodkng Witk Jangls Propecn, Sor indormaton and wrasmendaons o= how o effecawely
1z e narnle psiees

Working with Sampls Projacts
Imponmse Befoe you bagin uisg s sesple peojecs, make s 2y of s posissy vave iewith & new name, s maes ooy sdin
you need to make m s renamed pasjecr. By dning this, peu sa making cettain at you have 2 backag copy of the rignal
Rarmgle pusject that el be poearroed foc fume e

£60) narmphe propects may inciuds s mumber of ooy that you il nesd 10 apy isdecealy in ceder for the
companenin tn funcien propedy o o appacaton. hesr may indude, b a not bmited 10

up
* zounmer

1Fpou are copping ine an cxerting posjecs, conficie may oo with compasent dat dorady exivs o the lacation o frpe of
match the location svamertin e sumgple proees. In that cuss, you may e i seame cnpons=ss,

t5Loghe SO0 nerftmass (T3] 4 coempae the vampls project
ify sr companenis yes reed v medfy. ek the
=

Sampla Projects

Click o amy of o inckidheal vendes namse i er fhe it of sample poojsct they have provided fos dhin el
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Organize tags Com um controlador Logix5000, usa-se um tag (nome alfanumérico) para
enderegar os dados (varidveis). Nos controladores Logix5000, nao h4
formato numérico fixo. O préprio nome do tag identifica os dados. Isso
permite que vocé:

e organize seus dados para refletir suas maquinas
o documente (por meio de nomes de tags) sua aplicagio & medida que a
desenvolve .
Figura 20 — Organizacao de tags
& Program Tags - MainProgram
Scope: | MairProgram =] Show: [Show Al | s I Tag Man
Tag Mame i | &liaz For Baze Tag Type
hiarth_tank_mix BOOL
north_tank_pressure REAL
Dispositivode /S ——m riorth_tank_temp REAL
analdgico —
[+]-one_shots DIMT
[H-recipe TAME[]
Valor inteiro > [H-recipe_number DIMT
Bit de armazenamento ——Jpm— replace_bit BOOL
COUNTER — [FH-runmning_hours COUMTER
TIMER — [*H-rurning_seconds TIMER
start EQOL
Dispositivo de E/S digital ——pm- stop BEOOL
4 [ ¥\ Moritor Tags ) Edit Tags f |4

Quando criar um tag, atribua estas propriedades a ele:

o Tipodetag
o Tipo de dados

e Escopo
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Selecione uma |inguagem de O controlador CompactLogix suporta estas linguagens de programacio,

programacao

tanto on-line como off-line.

Tabela 26 — Selecao de linguagem de programacao

Linguagem necessaria

Programe

Diagrama de ldgica ladder (LD)

Execucdo continua ou paralela de multiplas operacdes (fora de sequéncia)

Operacdes boolianas ou baseadas em bits

Operacdes ldgicas complexas

Processamento de comunicagdo e mensagem

Intertravamento de maquinas

Operagdes que o pessoal de servico ou manutencdo pode precisar interpretar para localizar falhas na maquina ou
processo

FBD (diagrama de blocos de funcdes)

Controle de inversor e processo continuo

Controle de malha

Calculos de vazdo

Controle sequencial de fungdes (SFC)

Gestao de alto nivel de operag6es miltiplas

Sequéncia repetitiva de operages

Processo por batelada

Controle de posicionamento usando texto estruturado

Operacdes de uma mdquina de estado

Texto estruturado (ST) Operagoes matematicas complexas
Processamento de malha de tabela ou vetor especializado
Processamento de protocolo ou manuseio de grupo ASCII
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Instrucoes Add-on

Com a versao 18 do software de programacio RSLogix 5000, pode-se
projetar e configurar conjuntos de instru¢ées comumente usadas para
aumentar a consisténcia do projeto. Similares as instrugdes incorporadas
contidas nos controladores Logix5000, essas instrugoes que vocé cria sao
chamadas de instrugoes add-on. As instrugdes add-on reutilizam algoritmos
de controle comum. Com elas, ¢ possivel:

o facilidade de manutengio por légica de animagao para uma ocasiao
simples.
o protecio de propriedade intelectual com instrugoes bloqueadas.

o tempo de desenvolvimento de documentagio reduzido.

E possivel usar instru¢oes add-on em multiplos projetos. E possivel definir
suas instrugoes, obté-las de outras pessoas ou copii-las de outro projeto.

Uma vez definidas em um projeto, as instru¢des add-on se comportam de
modo similar &s instru¢des incorporadas nos controladores Logix5000. Elas
aparecem na barra de ferramentas de instru¢des para acesso fécil, assim com as
instrugdes internas de software do RSLogix 5000.

Recurso

Descricao

Economize tempo

Com instrugdes add-on, é possivel combinar sua ldgica mais comumente usada em conjuntos de instrugdes
reutilizaveis. Vocé economiza tempo ao criar instrucdes para seus projetos e entdo compartilhd-las com
outros. Asinstrucdes add-on aumentam a consisténcia do projeto, pois todos os algoritmos usados
comumente funcionam da mesma maneira, independentemente de quem implementa o projeto.

Use editores-padrao

Criam-se instrugdes add-on usando um dentre trés editores de programagéo do software RSLogix 5000.
+ Légica ladder padrao

« Diagrama de blocos de funcdes

« Texto estruturado

Uma vez criadas as instrugdes, € possivel utiliza-las em qualquer editor RSLogix 5000.

Exporte instrugdes add-on

E possivel exportar instrucdes add-on para outros projetos, assim como copiar e cola-las de um projeto para
outro. Dé a cada instrugdo um nome univoco para que ndo corra o risco de substituir acidentalmente uma
outra instrucdo de mesmo nome.

Instrugdes add-on Use visualizacdes de contexto

As visualizagdes de contexto lhe permitem visualizar a Idgica da instrucdo para um instante especifico,
simplificando a localizagdo de falhas on-line de suas instrucdes add-on. Cada instrugdo contém uma revisdo,
um histdrico de alteracdes e uma pagina de ajuda autogerada.

(rie ajuda personalizada

Quando se cria uma instrugdo, inserem-se informacdes para os campos de descricdo em caixas de didlogo do
software, e essas informagdes tornam-se o que se chama de Ajuda Personalizada. A ajuda personalizada torna
mais facil para os usudrios a obtencdo da ajuda de que precisam quando implementam as instrugdes.

Aplique a protecdo da fonte

Como criador de instrugdes add-on, é possivel limitar o acesso dos usudrios as suas instrugdes como somente
leitura, ou barrar o acesso a l6gica interna ou aos pardmetros locais utilizados pelas instrugdes. Esta protecao
da fonte Ihe permite impedir alteragdes indesejadas as suas instrucdes e protege sua propriedade intelectual.
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Monitore o status do controlador

354
— Get Spstem Value —
Clazz name ?
Inztance name 7
Attribute Mame 7
Drest ?
7
5o
— Set System Walue —
Clazz name T
Instance name 7
Attribute Mame T
Source 7
v

O controlador CompactLogix utiliza as instru¢oes GSV (Obter valor do
sistema) e SSV (Definir valor do sistema) para obter e definir (alterar) dados
do controlador. O controlador armazena dados do sistema em objetos.

Nao hd um arquivo de status, como no processador PLC-5.

A instrugao GSV recupera as informagdes especificadas e as coloca no
destino. A instrucio SSV define o atributo especificado com dados da fonte.

Ao digitar uma instrugao GSV/SSV, o software de programagao exibe:
o classes de objetos vélidos.
o nomes de objetos.

e nomes de atributos.

Para a instru¢io GSV, ¢ possivel obter valores para todos os atributos
disponiveis. Para a instru¢do SSV, o software exibe somente os atributos
que tém permissio de definicao.

Em alguns casos, haverd mais do que um do mesmo tipo de objeto, portanto,
talvez vocé também tenha que especificar o nome do objeto. Por exemplo,
pode haver diversas tarefas na sua aplicacio. Cada tarefa tem seu préprio
objeto de TAREFA que pode ser acessado pelo nome da tarefa.

E possivel acessar essas classes de objetos:
e AXIS
e« CONTROLLER
o« CONTROLLERDEVICE
o« CST
e DFI
o FAULTLOG
e MESSAGE
e MODULE
o« MOTIONGROUP
o« PROGRAM
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« ROUTINE

o SERIALPORT

e TASK

e WALLCLOCKTIME

Monitore conexoes Se a comunicagio com um dispositivo na configuragio de E/S do controlador
nao ocorrer em 100 ms ou 4 vezes o RPI, o que vier primeiro, o tempo—limite de
comunicagio ¢ o controlador produzirdo as mensagens de adverténcia a seguir:

e O indicador de status da E/S na frente do controlador piscard em
verde.

e Um A ¢ exibido na pasta de configuragio de E/S e nos
dispositivos que atingiram o tempo limite.

o Ocorrerd um c6digo de falha no médulo, que podera ser acessado via:
- acaixa de didlogos Module Properties do médulo.

- uma instru¢io GSV.

Determine se o dispositivo de comunicacao atingiu o tempo limite

Se a comunicagio atingir o tempo-limite com pelo menos um dispositivo
(médulo) na configuracao do controlador, o indicador de status de E/S na
frente do controlador pisca em verde.

o Ainstru¢io GSV obtém o status do indicador de status de E/S e
armazena-o no tag I_O_LED.

e Scotagl O_LED forigual a2, o controlador perdeu a comunicagio

com pelo menos um dispositivo.
EQU

GSV

Get System Value Equal ‘
CIP Object Class MODULE SourceA 1_O_LED

CIP Object Name

Attribute Name  LedStatus Source B 2

Dest 1_O_LED

c¢m quc:

[_O_LED ¢ um tag DINT que armazena o status do indicador de
status de E/S na frente do controlador.
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Determine se o mddulo de comunicacao de E/S atingiu
o tempo limite

Se a comunicagio atingir o tempo-limite com um dispositivo (médulo) na
configuragio de E/S do controlador, o controlador produz um cédigo de
falha para o médulo.

e Ainstru¢io GSV obtém o cédigo de falha para IO_Module e 0
armazena no tag Module_Status.

e Se o Module_Status for qualquer valor diferente de 4, o controlador
nio estd se comunicando com o médulo.

Figura 21— Comunicacao de médulo de E/S

Essa linha é usada para verificar o status de uma conexdo de E/S
Observamos o status de entrada da conexdo se o valor retornado for qualquer um acima de 4
A conexdo ndo esta funcionando adequadamente.
Quando um erro é detectado, o cédigo de erro e as informagdes sdo interceptadas caso a caso
Isso ocorre porque o controlador tenta reestabelecer a conexao e, quando ele faz isso, o erro verdadeiro é perdido

108

G5 BT
et System Walue Bit Field Distribwte
Clazs Mame MCDLULE Source Module_Status
Instance Mame  lo_Module 0 &
Attribute Mame  EntryStatus Source Bit 12
Dest lodule_Status Dest Module_Status_Easy
0 & 0 &
Dest Bit 0
Length 4
MEZ Check_ORNS FEY
Mt Eyuizl [onsT] et System Value
Source & hadule_Status_Easzy Clazs Mame MODLULE
0 Inztance Mame  lo_Module
Source B 4 Aftribute Mame FaultZode
Dest Module_Fault_Code
0
(e

et Systemn Value

Clazs MName MODULE

Instance Mame  lo_Module

Attribute Mamme  Faultinfo

Dest Module_Fault_Info
0 &

hodule_Connection_Errar

J‘L‘\
Ecill Module_Connection_Error
Ecquial iy
Source & Moaodule_Status_Fasy
0 &
Source B 4
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Interrompa a execucao da légica e execute o manipulador
de falhas

Para interromper a execugio da légica e executar o manipulador de falhas,
realize este procedimento.

1. No Organizador do Controlador no software de programagao
RSLogix 5000, clique com o botao direito no médulo e escolha
Properties.

o [Er— | —
-1-£ Carr

T e

«Cription 1
ar Faul
ar Fault |

Properties Alt+Enter |
1.

A caixa de didlogo Module Properties aparecera.

B Module Properties: Local:1 (1769-MODULE 1.1)

General Connection ]

[+ Major Fault On Controller IF Connection Fails ‘while in Fun Mode

Module Fault

Status: Offline 0K | Cancel | | Help |

2. Clique em Connection e marque a caixa de verificagaio Major Fault On
Controller If Connection Fails While in Run Mode.

3. Clique em OK.

4. Desenvolva uma rotina para o manipulador de falhas do controlador.

Selecione uma porcentagem Com o software de programagio RSLogix 5000, ¢ possivel especificar uma
1 orcentagem para o perfodo de tempo de atraso do sistema. Um controlador
do periodo de tempo de b gem para o periodo de tempo d d u lad

. Logix5000 se comunica com outros dispositivos (médulos de E/S,
atraso do sistema controladores e terminais IHM) a uma taxa especificada (programavel) ou
quando hé tempo de processamento disponivel para realizar a comunicagio
(ndo programével).
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A comunicagio de servico ¢ qualquer comunicagio que nio ¢ configurével
por meio da pasta de configuracio de E/S do projeto.
e O periodo de tempo de atraso do sistema especifica a porcentagem de
tempo (excluindo o tempo para tarefas periddicas ou eventuais) que o
controlador dedica 2 comunicagao de servigo.

e O controlador realiza a comunicagao de servigo por até 1 ms de cada
vez e entdo retoma a tarefa continua.

Para selecionar uma porcentagem de tempo de atraso do sistema, realize este
procedimento.

1. No Organizador do Controlador no software de programagio
RSLogix 5000, clique com o botao direito no seu controlador e
escolha Properties.

ampl

kraller ;
Controller Tag Wity
3 Controller Fau print R

[ 3 Power-Up Han
=) B Tasks
; E@ MainTask

A caixa de didlogo Controller Properties aparece.

ontroller Properties - Generic_Profile

CHY - Serial Port l CH1 - System Protocal l CH1 - User Protocol l tajor Favlts l tinor Favlts l
Gerersl | CHO- Serial Port ] CHO - Spstem Protocol ] CHO - User Protocol
Date/Time  Advanced l SFCExecufion | File | Nanvolstle Memory | Memery |

Cantraller Fault Handler:

FPower-Up Handler: |<n0ne> j
System Overhead 10 =1 -
Time Slice: | %

During uruzed System Overhead Time Slice
* Run Continuous Task

" Reserve for System Tasks, eq Communications

Security: J

[ Match Project ta Controller

2. Clique na guia Advanced.
3. No menu System Overhead Time Slice, escolha uma porcentagem.

As fungoes do periodo de tempo de atraso do sistema incluem:

e comunicagio com os dispositivos de programagio e IHM, como o
software RSLogix 5000.

e respostaa mensagens.

e envio de mensagens
O controlador realiza as fungoes de atraso do sistema por até 1 milissegundo

de cada vez. Se o controlador completar as fun¢des de atraso em menos de
um milissegundo, ele retoma a tarefa continua.
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A medida que a porcentagem do periodo de tempo de atraso do sistema
aumenta, o tempo dedicado 4 tarefa continua diminui. Se nao houver
comunicagio para o controlador gerenciar, ele usa o tempo de comunicagao
para executar a tarefa continua. Enquanto o aumento da porcentagem de
atraso do sistema aumenta o desempenho de comunicacio, ele também
aumenta a quantidade de tempo que leva para executar uma tarefa continua,
aumentando o tempo de varredura geral.

V15 e inferior

V16 e superior

Periodo de tempo (SOTS) Comunicagdes Tarefa continua Comunicagoes Tarefa continua
10% 1ms 9Ims Tms 9ms
20% Tms 4ms Tms 4ms
33% Tms 2ms Tms 2ms
50% 1ms Tms Tms Tms
66% Tms 0,5ms 2ms Tms
80% Tms 0,2ms 4ms Tms
90% Tms 0,Tms 9ms Tms
Em um periodo de tempo de 10%, o atraso do sistema interrompe a tarefa
continua a cada 9 ms de tempo de tarefa continua.
Legenda:
- A tarefa é executada.
Atarefa é interrompida (suspensa).
Periédica
Tms Tms
Atraso do sistema . .

Tarefa continua

Tarefa periddica

Tempo transcorrido (ms)

A interrupg¢ao de uma tarefa periédica aumenta o tempo transcorrido (tempo
do reldgio) entre a execucio de fungdes de atraso do sistema.

1ms

1Tms

1ms Tms 1ms

Atraso do sistema

1ms

Tms

Tarefa continua

9 ms de tempo de tarefa continua

Tempo transcorrido (ms)

9 ms de tempo de tarefa continua

0 5 10 15 20 25
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Se utilizar o periodo de tempo padrio de 20%, o atraso do sistema interrompe
a tarefa continua a cada 4 ms.

Tms Tms Tms Tms Tms
Atraso do sistema . . . . L
4ms 4ms 4ms 4ms 4ms
5 10 15 20 25
Tempo transcorrido (ms)

Se vocé aumentar o periodo de tempo padrio para 50%, o atraso do sistema
interrompe a tarefa continua a cada 1 ms.

Atraso do sistema

1ms
Tms
5 10 15 20 25

Tempo transcorrido (ms)

Se o controlador contiver somente tarefas periddicas, o valor do perfodo de
tempo de atraso do sistema nao tem efeito. O atraso do sistema ¢ executado
sempre que uma tarefa periédica nao estd sendo executada.

Tarefa periddica -

Tarefa continua

F

Tempo transcorrido (ms)
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Capitulo

Configure o aplicativo PhaseManager

Este capitulo explica como configurar um aplicativo PhaseManager™.

A opgao PhaseManager do software de programagio RSLogix 5000
proporciona um modelo de estado ao seu equipamento.

Topico Pagina
Caracteristicas gerais do PhaseManager 13
(aracteristicas gerais do modelo de estado 114
Compare 0 PhaseManager com outros modelos de estado n7
Especificagdes minimas de sistema 18
Instrucdes de fase de equipamento 118

Para mais informagoes, consulte o manual de usudrio do PhaseManager,
publicagao LOGIX-UMO001

Caracteristicas gerais do O PhaseManager™ lhe permite adicionar fases de equipamento ao seu
PhaseManader controlador. Uma fase de equipamento o ajuda a dispor seu cédigo em
g segoes que sao mais féceis de gravar, encontrar, seguir ¢ alterar.
Termo Descricao
Fase de +Assim como ocorre com um programa, uma fase de equipamento € executada em uma tarefa e recebe um conjunto de rotinas e tags.

equipamento | + De modo diferente de um programa, uma fase de equipamento funciona por um modelo de estado e lhe permite realizar uma atividade.

Modelo de Um modelo de estado divide o ciclo de operagdo de seu equipamento em uma série de estados. Cada estado é um instante na operacdo do equipamento.
estado Ele representa as a¢des ou condiges do equipamento em um determinado momento.

0 modelo de estado de uma fase de equipamento € similar aos modelos de estado 88 e PackML.

Mdquina de
estado

Uma fase de equipamento inclui uma mdquina de estado incorporada que:

chama a rotina principal (rotina de estado) para um estado de acdo.

gerencia as transicdes entre estados com uma codificagdo minima.

garante que o equipamento passe de estado a estado ao longo de um caminho permitido.

.
.
.
.

tag PHASE Ao adicionar uma fase de equipamento, o software de programacdo RSLogix 5000 cria um tag, usando o tipo de dados PHASE.
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Figura 22 — Caracteristicas gerais do PhaseManager

Um tag PHASE Ihe fornece o status de uma fase de equipamento.
[Z7] Controlador Name o | Data Type |
| |I=lAdd twater PHASE

L G Tags do controlador |+ Add_waterState DINT
' | add waterRunning BOOL

[Z7] Tarefas ] Add_water Halding BOOL
L ]:g Tarefa principal L &dd_water. Festarting EOOL

Uma fase de equipamento direciona uma atividade do seu equipamento.
Um modelo de estado divide a atividade em uma série de estados.

— & Fase de adicdo de dgua

- & Fase de mistura

Rotina de estado de operagdo

— & Fase de dreno Como adicionar
dgua
— & Fase de pecas no espago
— Eal Programa principat
As instrucdes de fase de equipamento controlam as transices entre estados e lidam
com falhas.
PSC POVR PCLF PRNP PATT
PCMD PFL PXRQ PPD PDET

L Meu programa de equipamento

Outro cddigo controla as agdes especificas de seu equipamento.
Alimentagdo de dgua Transportador Habilitar eixos

isti i Um modelo de estado divide o ciclo de operagio de seu equipamento em uma
aracteristicas gerais do p quip
modelo de estado série de estados. Cada estado ¢ um instante na operagio do equipamento,

uma a¢ao ou condi¢io em um dado momento.
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Em um modelo de estado, vocé define o que seu equipamento faz sob
diferentes condi¢des, como uma operagio, suporte e parada. Nao é necessario
usar todos os estados para o seu equipamento. Use somente os necessarios.

Tabela 27 - Tipos de estados

Estado

Descri¢dao

Agindo

Faz algo ou vérias coisas por um certo tempo ou até que certas condicdes sejam atendidas.
Um estado “agindo” pode ser executado uma vez ou repetidamente.

Aguardando

Mostra que certas condi¢des foram atendidas e o equipamento esta aguardando o sinal
para ir para o proximo estado.

Figura 23 — Estados do PhaseManager

Inicio

Inativo

Retencdo

Retencao

— 0seuequipamento pode passar de qualquer
estado na caixa para o estado de desligar ou
cancelar.

Retido

Reiniciar

0s estados de acao representam as coisas que seu
- equipamento faz em um determinado momento.

Reinicializar

Pa

Completar

Reinicializar

Desligado

rar Cancelar

Cancelar

Aguardando

0s estados de espera representam a condicdo de
seu equipamento quando ele estd entre estados
de acdo.

(ancelado

Com um modelo de estado, vocé define o comportamento do seu
equipamento ¢ o coloca em uma especificacio funcional breve. Dessa
maneira, vocé mostra o que acontece ¢ quando acontece.

Estado

Pergunta a ser feita

Desligado

0 que acontece quando se liga a alimentagao?

Reset

Como 0 equipamento se apronta para funcionar?

Inativo

Como se sabe se 0 equipamento estd pronto para funcionar?

Executando

0 que 0 equipamento faz para fazer o produto?

Retendo

Como o equipamento para temporariamente de fazer o produto sem produzir refugo?

Retido

Como se sabe se 0 equipamento esté retendo com seguranca?

Reiniciando

Como o equipamento retoma a producdo apds a retencao?

Completar

Como se sabe quando o equipamento terminou o que precisava fazer?

Desligando

0 que acontece durante um encerramento normal?

(ancelando

Como o equipamento desliga se acontecer uma falha?

(Cancelado

Como se sabe se 0 equipamento estd encerrando com seguranca?
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—p» =Transicao

Comando

Como o equipamento muda de estado

As setas no modelo de estado mostram como o seu equipamento pode mudar
de um estado para o outro.

o Cada seta ¢ chamada de uma transicao.

e Um modelo de estado permite que o equipamento realize apenas
algumas transi¢oes especificas. Esta restri¢ao de transi¢ao padroniza o
comportamento do equipamento para que outro equipamento usando
o mesmo modelo se comporte do mesmo modo.

Tabela 28 — Caracteristicas gerais das transi¢oes do PhaseManager

Terminado — Sem comando. Em vez disso, use uma instrucdo PSC.

Inativo Executando

i

I
Inicio Retencdo

‘ ——— 05seu equipamento pode passar de
qualquer estado na caixa para o estado de
desligar ou cancelar.

Retencdo
Reiniciar

Reinicializar

Completar

Reinicializar

Cancelar Falha (uso especifico do comando cancelar)

Parar

Cancelar

(ancelado

Tabela 29 - Tipos de transicao do PhaseManager

Tipo de Descri¢ao
transicao
Comando Um comando diz ao equipamento para comecar a fazer algo ou fazer algo diferente. Por exemplo, 0 operador pressiona o botéo partida para ligar a producao

e 0 botdo parada para parar a produgdo.

0 PhaseManager usa estes comandos:
+ Reinicializar

« Inicio

+ Parar

+ Retencao

+ Reiniciar

+ (ancelar

Terminado 0 equipamento vai para um estado de espera quando conclui uma tarefa. Nao é necessario dar um comando de parada ao equipamento. Ao invés disso,

defina seu cddigo para sinalizar a conclusdo de uma tarefa.

Falha Uma falha indica que algo inesperado ocorreu. Defina seu cédigo para encontrar e tomar providéncias com relacdo as falhas. Suponhamos que vocé quer que

se encontra-la.

seu equipamento desligue o mais rapido possivel no caso de uma certa falha. Nesse caso, defina o cédigo para procurar essa falha e dar o comando cancelar
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Estado atual da fase do equipamento

E_qument Phazes:

% Equipment Phase Monitor, - My_Phase

Altere os estados manualmente

Com o software de programagao RSLogix 5000, vocé pode monitorar e
comandar uma fase de equipamento. Para alterar manualmente os estados,

realize este procedimento.

Tome propriedade da fase de equipamento.
D& um comando.

neils

Resetting

Running

I RSLogi: 5000(1]

Halding )—{ Held ]
3

A

A A

Complete

4

Festarting -

Stop

Abort

(Stoppingj—( Aborting j

Vocé pode comparar os modelos de estado do PhaseManager com outros

Auto P ause
Fause (Stoppedj (Aborled ]
| |
Compare o PhaseManager
com outros modelos de modelos de estado comuns.

estado

Tabela 30 — Comparacoes de modelo de estado

$88 PackML PhaseManager

Inativo Ligando ? Pronto Reiniciando ? Inativo

Executando ? Completo Produzindo Executando ? Completo

Pausando ? Pausado Em espera Sub-rotinas e/ou pontos de parada

Retendo ? Retido

Retendo ? Retido

Retendo ? Retido

Reiniciando

Nenhuma

Reiniciando

Parando ? Parado

Parando ? Parado

Parando ? Parado

(ancelando ? Cancelado

(Cancelando ? Cancelado

(Cancelando ? Cancelado
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Especificasﬁes minimas de Para desenvolver programas do PhaseManager, vocé precisa de:
sistema o um controlador CompactLogix, com revisao do firmware 16.0 ou
posterior.

e um caminho de comunicagio com o controlador.

o O software de programagio RSLogix 5000, versio 15.0 ou posterior.

Para habilitar o suporte do PhaseManager, vocé precisa das edi¢oes completa
ou profissional do software de programagao RSLogix 5000 ou da add-on
opcional do PhaseManager (9324-RLDPMENE) para o seu pacote do

software de programacao RSLogix 5000.

|nstrug6es de fase de Com os controladores CompactLogix, ¢ possivel emitir varias instru¢oes de
equinamento diagramas de légica ladder (LD) e texto estruturado (ST) para iniciar vérias
quip fases de equipamento.
Codigo de instrucao Instrucao
PSC Sinaliza que uma fase da rotina de estado estd completa e para ir para o
préximo estado
PCMD Altera o estado ou sub-estado de uma fase
PFL Sinaliza uma falha para uma fase
PCLF Apaga o cédigo de falha de uma fase
PXRQ Inicia a comunicagdo com o software RSBizWare Batch
PRNP Apaga o bit NewInputParameters de uma fase
PPD Define pontos de parada dentro da l6gica de uma fase
PATT Tome posse de uma fase para:
« impedir que outro programa ou o software RSBizWare Batch comande uma
fase
ou

« garantir que outro programa ou o software RSBizWare Batch ja ndo tenha a

propriedade de uma fase.
PDET Cede a propriedade de uma fase
POVR Cancela um comando
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Capitulo 9

Use um cartao CompactFlash

Este capitulo explica como usar um cartao do CompactFlash para memoria
nao voldtil ou armazenamento de dados.

Topico Pagina
Use um cartdo CompactFlash para carregar/armazenar uma aplicacdo de usuério 122
Use um cartao CompactFlash para armazenar dados 125
Leia e grave dados de usuério em um cartdo CompactFlash 125

Os controladores CompactLogix somente suportam armazenamento nao
volatil por meio de midias removiveis CompactFlash. Os controladores
CompactLogix suportam os cartdes de memoria

CompactFlash Industrial 1784-CF128 para meméria nao volatil.

Os controladores CompactLogix 1769- L31, 1769-L32E, 1769-L32C,
1769-L35E e 1769-L35CR podem salvar e restaurar aplicagdes de usudrios
em memorias do CompactFlash.

Dentre os controladores CompactLogix 1769, somente 0 1769-L32E ¢ o
1769-L35E podem armazenar dados de usudrios (por exemplo, uma receita)
no cartao do CompactFlash durante o tempo de execucio. Esse recurso é
suportado nos controladores 1769-L35E com nimeros de série iniciados por
SSOORIGE ou maiores e controladores 1769-L32E com ntimeros de série
iniciados por SSO0QZ000, ou maiores. Para encontrar o nimero de série do
controlador, observe a etiqueta na parte de fora do controlador ou acesse-a
eletronicamente no software RSLinx ou no software de programagio
RSLogix 5000. Vocé deve usar a versao de firmware V16 ou mais recente.

Localize o numero de série do controlador no software RSLinx

Para encontrar o niimero de série do controlador no software RSLinx, siga
estes passos.

1. Abra o software RSLinx e no menu Communication, escolha RSWho.
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120

2. Clique com o botao direito no controlador na janela de navegagao
RSWho e selecione Device Properties.

E-#x AB_ETH-1, Ethemet

=] i Backplane, CompactLogix System

™ 01, 1769-L35E Ethernet Port
[l 02, Local 1769 Bus Adapter, VA1769/
B ﬂ 10.88.4511, 1756-ENBT/A, 1756-ENBT/A
B ﬂ 10.88.45.14, 1756-EMBT/A, 1756-EMNBT/A
-7 10884585, Unrecognized Device

& f 10.88.45.86, 1768-ENET/A, 1768-ENBT/A
B ﬂ 10.88.45.89, 1756-EN2T, 1756-EN2T/A
83 AB_VBP-1,1789-A17/A Virtual Chassis
-3 Chassis, 1756-A7/4

-5 USB

ﬂ 00, CompactLogix Precessor, 1769-135E/A LOGIX533!

DF1

E|II 10.88.44.220, 1763-135E Ethernet Port, 1769-135E Ethernet Port

Remove

Station Diagnostics

Configure New DDE/OPC Topic
Data Monitor

Driver Diagnostics

Configure Driver

Upload EDS file from device

Device Properties

A caixa de didlogo Device Properties ¢ exibida, mostrando o niimero

de série.

AB_ETH-1110.88.44.220\Backplane\0 h [ERE

Device Mame: |'| 7B3-L35E 4 LOGI-5335

Wendor: |.~'-\Ilen-Bra|:IIe_l,l Compary

Product Type: |1 4

Product Code: |55

Revisiar: 1181

0 ntimero de série
mostrado nesse

Serial Mumbe(r: |EID1A2585

Faults:

exemplo estd no
formato
hexadecimal.

Minor Recoverable Fault

Cloze | Help

Publicagdo Rockwell Automation 1769-UMO011I-PT-P — Fevereiro 2013



Use um cartdo CompactFlash ~ Capitulo 9

Localize o numero de série do controlador

Via projeto RSLogix 5000

Para encontrar o numero de série do controlador no seu projeto RSLogix
5000 usando a légica de ladder ou o texto estruturado, use a instrugao Get
System Value (GSV) para obter o valor do atributo Serial Number do objeto
ControllerDevice.

Ldgica ladder

GV

— Get System Value —

Class Name ControllerDevice

Instance Name

Aftribute Mame  SerialNumber

Dest serialNumber
1713542 #

Texto estruturado
=5V {ControllerDevice, , Serizllumber, serizllurker) ;
O valor pode ser mostrado no monitor de dados do software de programagao

RSLogix 5000. Quando o estilo estiver definido como Hex, o valor exibido ¢
o mesmo mostrado no software RSLinx.

A Prograrn Tags - MainProgram =l
Scope: EﬁMaianglam + Show AllTags *
M ame =a|% | Valu * | Force Maszk | Style Data Tupe Degcription
+- serialMumber ( 164001a_2584 Hex * | DIMNT
DICA Se 0 usudrio quiser acessar o niimero de série programaticamente, serd

necessaria uma Idgica adicional para obter o valor do nimero de série.

Via software de programagéo RSLogix 5000

Para encontrar o nimero de série do controlador no software de programagao
RSLogix, siga estes passos.

1. No organizador do controlador, clique com o botio direito no
controlador e selecione Properties no menu.

A caixa de didlogo Controller Properties ¢ exibida.

2. Clique na guia Advanced para ver o nmero de série.
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Use um cartao CompactFlash Vocé pode carregar o aplicativo/projeto do usudrio a partir de uma meméria
paraca rregar/ armazenar nio voltil/CompactFlash para a meméria de usudrio do controlador:
H - Y ° d . 3.
uma aplicagao de usuario @ cada energizagio.
e namemdria corrompida.

e aqualquer momento, por meio do software de programagao

RSLogix 5000.

nao combinarem. Por exemplo, se 0 programa do usuario do CompactFlash
e o firmware do controlador foram criados para um controlador 1769-L35E,
e entao foi realizada uma tentativa de carregar aquele programa e/ou
firmware em um controlador 1769-L32E.

2 ATENCAO: Condicdes de falha podem ocorrer se os tipos de controlador

IMPORTANTE  Oaplicativo do usudrio e a versao do firmware no cartao CompactFlash
sao carregados no controlador. Se o contetido do cartao CompactFlash
for uma revisdo diferente da revisdo que estd no controlador, entdo o
controlador serd atualizado para a revisao no cartdo CompactFlash.

estiver lendo ou gravando no cartao, conforme indicado pelo indicador de
status CF verde intermitente. Isso pode corromper os dados no cartao ou no
controlador, além de corromper o firmware mais recente no controlador.

2 ATENCAO: Nao remova o cartio CompactFlash enquanto o controlador

IMPORTANTE A meméria do cartdo CompactFlash armazena o contetido da memdria
do usuério quando vocé armazena o projeto.

« Asalteracdes realizadas apds o armazenamento do projeto nao se
refletem na memdria do cartao CompactFlash.

«  Sefizer mudancas no projeto e ndo armazend-las, vocé ird
sobrescrevé-las quando carregar o projeto a partir do cartdo
CompactFlash. Se isso acontecer, vocé deve fazer upload ou
download do projeto para entrar em comunicagao.

«  Se quiser armazenar as mudangas como edicdes on-line, valores de
tags ou o programa da rede ControlNet, armazene o projeto
novamente depois de fizer as mudancas.

Quando se armazena um projeto em um cartio CompactFlash Industrial
1784-CF128, o controlador formata o cartio se necessario.

Modifique manualmente qual projeto é carregado

Um cartio CompactFlash armazena diversos projetos. Por padrao, o
controlador carrega o projeto que foi armazenado mais recentemente, de
acordo com as opgoes de carregamento daquele projeto.

IMPORTANTE Esteja ciente de que, quando carregar um projeto diferente, as revisdes
do firmware devem ser iguais.
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Para atribuir um projeto diferente a ser carregado a partir do cartao

CompactFlash, edite o arquivo Load.xml no cartao.

EN F:\Logix

J File Edit Miew Fawarites  Tools  Help

=101 x|

Falders

b4 [:I Currentapp

:ﬂ Deskiop

Pasta Logix Ela Liogiz
] Currentapp -

-5 My Documents
l_—‘_l@I My Computer

- CHLOWZK (C:)
@ Compack Disc (D)
- CHLOWEK (E:)

~ Load.:xml
!

|

|

|

|

Leitor CompactFlash EE Removable Disk (F:) |
- |

|

|

I

- «Currentapplications

</Currentapplication=

<7xml version="1.0" encoding="UTF-8" 7=

<ControlFile=Y\Logixy CurrentApp\Rev_12_Project_2.xml</ControlFile=

[ad

Para mudar qual projeto seré carregado a partir do cartao, abra
Load.xml. Use um editor de textos para abrir o arquivo.

Edite 0 nome do projeto que deseja carregar.

¢ Use o nome de um arquivo XML que esteja na pasta CurrentApp.

o Na pasta CurrentApp, um projeto ¢ composto de um arquivo XML
¢ um arquivo PSK.
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Mude manualmente os parametros de carregamento
Quando se armazena um projeto em um cartao CompactFlash, vocé define:
o quando o projeto deve ser carregado (na energizagio, na memdria
corrompida, iniciado pelo usuério).
e 0 modo como definir o controlador (se a chave seletora estiver em
REM ¢ 0 modo de carregamento nio for iniciado pelo usudrio).
IMPORTANTE  Esteja ciente de que, quando carregar um projeto diferente, as revisdes
do firmware devem ser iguais.
Para atribuir um projeto diferente a ser carregado a partir do cartao
CompactFlash, edite o arquivo Load.xml no cartao.
BN F:\Logix' CurrentApp O] x|
J File Edit ‘Wiew Fawaorites Tools  Help ﬁ
Folders ® || Mame
:ﬂ Diesktap - Executive.bin
'ﬁ My Documents Rev_12_Project_1.pSk
E'E My Computer Rev_12_Project_2.pSk
- CHIOWZK () || =] rev_tz_project_z.psk
@ Compact Disc (D) Rev 12 Project_1.xml
_ =) CE10WZK (E:) Rev 12 Project_2.xml 1.
Leitor CompactFlash [=-{=) Remavable Disk (F:) Rev_12_Project_3.xml
Projetos e firmware ~| [ | i
1. Para mudar os parAmetros de carregamento para um projeto, abra o
arquivo XML com o mesmo nome do projeto. Use um editor de textos
para abrir o arquivo.
<7uml version="1.0" encoding="UTF-8" 7=
- =Caontroller=
- <ExecutivelLoadOption=
<ExecFile=%Logix%CurrentApp\ Executive.bin</ExecFile=
</ExecutiveloadCptions
- =<ProgramLoadOption:=
2. — 1 =ProgramLoadiode=CORRUPT_RAM =< /ProgramlLoadiode:=
<LoadFile=\LogixyCurrentAppyRev_12_Project_2 _psk</ oadFilex
= /ProgramLoadOptionz
- «ControllerModeCptions
3. — <ControllerMode=RUN </ ControllerModes
=/ControllerModeOption=
</Controllers
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2. Edite a opcio Load Image do projeto.

Se quiser definir a op¢ao Load Image como Digite

Ao energizar SEMPRE

Na memdria corrompida CORRUPT_RAM
Iniciado pelo usudrio USER_INITIATED

3. Edite a op¢ao Load Mode do projeto (ndo se aplica se a op¢ao Load
Image for iniciado pelo usudrio).

Se quiser definir a op¢ao Load Mode como Digite
Programa (somente remoto) PROGRAM
Operacdo (somente remota) RUN

Use um cartao COmpa(tHash Vocé também pode armazenar dados no cartao de memoria CompactFlash.
para armazenar dados

Por exemplo:

o Um terminal PanelView muda os valores de tags em um projeto de
controlador. Se faltar energia para o controlador (¢ o controlador nio tiver
bateria reserva), o programa executado no controlador, além dos valores
alterados pelo terminal PanelView, serao perdidos. Use o sistema de arquivos
CompactFlash e alégica do projeto para armazenar valores de tags 4 medida
que mudam. Quando o projeto for recarregado do cartao CompactFlash, ele
poderd verificar o cartio CompactFlash em busca de valores de tag salvos e
recarregi-los no projeto.

o Armazene uma colecio de receitas no cartao CompactFlash. Quando
precisar alterar uma receita, programe o controlador para ler dados da
nova receita de um cartao CompactFlash.

o Programe o controlador para gravar registros de dados a intervalos
especificos.

Leiae grave dados de usuario Um projeto de amostra de controlador que 1€ e grava de um cartao

= CompactFlash estd disponivel com o software de programagio
em um cartao CompactFlash RSLogix 5000 Encerprise
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Observacoes:
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Capitulo 10

Manuseio da bateria

Manutencao da bateria

Este capitulo explica como manter sua bateria.

Topico Pagina
Manuseio da bateria 127
Verifique se a bateria estd fraca 128
Estime o tempo de vida (til da bateria 1769-BA 128
Armazenamento de baterias de litio 129
Remogdo da bateria 129

Os controladores CompactLogix utilizam a bateria 1769-BA.

controladores CompactLogix. A bateria 1747-BA ndo é compativel com os

2 ATENCAO: A bateria 1769-BA é a (inica bateria que vocé pode usar com 0s
controladores CompactLogix e pode causar problemas.

Baterias de litio sdo células primdrias (nao recarregdveis) que fornecem
suporte de memoria estendida para os produtos da Rockwell Automation.

ATENCAO: Esse produto contém uma bateria de litio lacrada que pode
E\/ precisar de substituicdo durante a vida dtil do produto.

No fim da sua vida util, a bateria contida neste produto deve ser coletada
separadamente dos residuos municipais sem classificacao.

A coleta e a reciclagem de baterias ajuda a proteger o meio-ambiente e
contribui para a conservagao dos recursos naturais, ja que materiais valiosos
sao recuperados.
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Verifique se a bateria
esta fraca

O indicador de bateria (BAT') avisa quando ela esta fraca. Uma vez que o
controlador estiver sem energia, a bateria manterd a memdria do controlador
enquanto o indicador de BAT permanecer ligado. A temperatura determina o

tempo durante o qual o BAT permanece ligado.

Figura 24 — Indicador de status de bateria

Indicador de
status de
bateria

Tabela 31— Duracao do indicador de BAT

Temperatura Duracao
60°C (140 °F) 8 dias
25°C(77°F) 25 dias

Estime o tempo de vida util
da bateria 1769-BA

Tabela 32 — Estimativas de vida til da bateria

Algumas condigoes afetam a vida atil comum da bateria.

Tempo ligado/desligado A25°C(77 °F) A40°C(104°F) A 60°C(140 °F)
Sempre desligado 14 meses 12 meses 9 meses

Ligado 8 horas por dia 18 meses 15 meses 12 meses

5 dias por semana

Ligado 16 horas por dia 26 meses 22 meses 16 meses

5 dias por semana

Sempre ligado Quase ndo ha gasto de bateria quando o controlador esté sempre ligado.
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Armazenamento de

baterias de litio

ATENCAO: Siga estas regras gerais para armazenar suas baterias.

Armazene as baterias em um ambiente fresco e seco. Recomendamos 25 °C
(77 °F) com 40 a 60% de umidade relativa do ar.

Monitore regularmente a temperatura e a umidade da drea de
armazenamento.

Use um sistema de primeiro a entrar/primeiro a sair para lidar com baterias
armazenadas.

Armazene nos recipientes originais longe de materiais inflamaveis.

Acompanhe o tempo de armazenamento. Relacione o tempo de
armazenamento com a data de fabricado.

Nao armazene baterias por mais de 10 anos.
Ndo armazene baterias usadas por mais de trés meses antes de descartd-las.
Marque os contelidos da drea de armazenamento com clareza.

Posicione um extintor de incéndio Lith-X ou de classe D com p6 quimico
em uma area facilmente acessivel dentro da drea de armazenamento ou
perto dela.

Ventile e proteja a drea de armazenamento contra o fogo. Vocé deve ter um
sistema que detecte e extinga incéndios automaticamente e também ative
um sinal de alarme.

Nao fume na area de armazenamento.

Tabela 33 — Temperaturas de armazenamento para baterias de litio 1769-BA

Temperatura de
armazenamento

Perda de capacidade

40 °C (104 °F) por 5 anos Perde até 4% da capacidade original

60 °C (140 °F)

Perde 2,5 % da capacidade a cada ano

o E possivel armazenar baterias por até 30 dias entre -45 ¢ 85 °C
(-49 ¢ 185 °F) durante seu transporte, por exemplo. Nao armazene em
temperaturas acima de 85 °C (185 °F).

e Para evitar vazamentos e outros riscos, nao armazene baterias acima de

60 °C por mais de 30 dias.

o A taxade perda de capacidade aumenta A medida que a temperatura de
armazenamento aumenta.

Remocao da bateria

ADVERTENCIA: Ao conectar ou desconectar a bateria, pode ocorrer um
arco elétrico. Isto pode causar uma explosdo em instalacdes reconhecidas
como area classificada. Antes de continuar, certifique-se de que ndo haja
energia ou que a rea ndo apresenta risco.
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Recursos adicionais Para mais informagées, consulte esta publicacio.
Recurso Descri¢ao
Orientacdes para a Manipulagao de Baterias de Litio, publicacdo AG 5-4 Informacdes detalhadas sobre procedimentos de manipulagao de
baterias para a bateria de litio 1769-BA.
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Apéndice A

Indicadores de status dos
controladores 1769-L3xx

Indicadores de Status

Este apéndice explica como interpretar os indicadores de status nos seus

controladores CompactLogix.

Topico Pagina
Indicadores de status dos controladores 1769-L3xx 131
Indicadores de status da porta serial RS-232 133
Indicadores ControlNet 133
Indicadores EtherNet/IP 135

Estes sao os indicadores de status do controlador 1769-L3xx.

Indicador Condicao Interpretacdo
RUN Desligado 0 controlador esta no modo de programa ou teste.
Verde estdvel Controlador no modo de operagdo.
FORCE Desligado « N&o hé tags contendo valores de forca de E/S.
« Asforcas de E/S estdo inativas (desabilitadas).
Ambar estavel « Asforcas de E/S estdo ativas (habilitadas).
« 0s valores das forcas de E/S podem ou nao existir.
Ambar piscando Um ou mais enderegos de entrada ou saida foram forcados a um estado energizado ou desenergizado, mas as
forcas ndo foram habilitadas.
BAT Desligado A bateria estd alimentando a memdria.
Vermelho estavel + Abateria estd:
+ ndoinstalada.
+ 95% descarregada e deve ser substituida.
E/S Desligado « Nao existem equipamentos na configuracdo de E/S do controlador.
« 0 controlador ndo contém um projeto.
Verde estdvel 0 controlador estd se comunicando com todos os dispositivos na configuracdo de E/S.

Verde intermitente

Um ou mais dispositivos na configuracdo de E/S do controlador ndo estd respondendo.

Vermelho intermitente

« 0 controlador ndo esta se comunicando com nenhum equipamento.
« 0 controlador esta com falha.
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Indicador

Condicao

Interpretacao

0K

Desligado

Nenhuma energizacdo aplicada.

Vermelho intermitente

+ 0 controlador requer uma atualizacdo de firmware.

« Ocorreu uma falha grave recuperavel no controlador. Para apagar a falha, realize este procedimento.
a. Gire a chave seletora do controlador de PROG para RUN para PROG.

b. Entre em comunicagao com o software de programagdo RSLogix 5000.

« Ocorreu uma falha grave ndo recuperavel no controlador. Neste caso, o controlador:
a. incialmente exibe um indicador de status vermelho estdvel.

b. sereseta.

¢. limpa o projeto da sua memoéria.

d. coloca o indicador de status em vermelho piscando.
e. produz uma falha grave recuperdvel.

f. geraum cédigo de falha no projeto RSLogix 5000.

0 cddigo de falha exibido no software de programacdo RSLogix 5000 e o método de recuperacdo de falha
subsequente depende da instalacdo do cartao CompactFlash no controlador.

Codigo | Condicdo Método de recuperacao de falha

60 0 cartdo 1. Apague a falha.
CompactFlashndo | 2. Faca o download do projeto.
estd instalado. 3. Mude para 0 modo operagdo/operagdo remota.

Se 0 problema persistir:

1. Antes de desligar e religar a alimentagdo do controlador,
registre o estado dos indicadores de status OK e RS232.

2. Entre em contato com o suporte da Rockwell Automation.
Consulte a contracapa.

—_

61 0 CompactFlash . Apague afalha.
estd instalado. 2. Faca o download do projeto.
3. Mude para 0 modo operacao/operacao remota.

Se o problema persistir, entre em contato com o suporte da
Rockwell Automation. Consulte a contracapa.

Vermelho estavel

0 controlador detectou uma falha grave irrecuperével e o projeto foi removido da memdria. Para se recuperar
desta falha, realize este procedimento.

1. Desligue e religue a alimentacdo para o rack.
2. Faca o download do projeto.
3. Mude para 0 modo de operagdo.

Se o indicador de status OK continuar vermelho e estavel, entre em contato com o representante da Rockwell
Automation ou o distribuidor local .

Verde estavel

0 controlador esta OK.

Verde intermitente

0 controlador estd armazenando ou carregando um projeto para ou a partir da memdria no volatil.

132

Publicacao Rockwell Automation 1769-UM011I-PT-P — Fevereiro 2013



Indicadores de Status ~ Apéndice A

Indicador Com pactF'ash Este ¢ o indicador de status do cartio CompactFlash presente em todos os

controladores CompactLogix.

estiver lendo ou gravando no cartao, conforme indicado pelo indicador de
status CF verde intermitente. Isso pode corromper os dados no cartao ou no
controlador, além de corromper o firmware mais recente no controlador.

c ATENCAO: Nao remova o cartao CompactFlash enquanto o controlador

Indicador Condicao Interpretacao
CF Desligado Sem atividade.
Verde intermitente | O controlador estd lendo ou gravando no cartdao CompactFlash.
Vermelho 0 cartdo CompactFlash ndo tem um sistema de arquivos valido.
intermitente
Indicadores de status da Estes sao os indicadores de status da porta serial RS-232 presentes em todos
. os controladores CompactLogix.
porta serial RS-232 pacthog
Indicador Condigao Interpretacao
DCHO Desligado A configuracdo de canal 0 difere da configuracdo de série padréo.
Verde estdvel 0 canal 0 tem a configuragdo serial padro.
CHO Desligado Sem atividade RS-232.
Verde Atividade RS-232.
intermitente
CH1 Desligado Sem atividade RS-232.
(somente para —
1769-131) Verde Atividade RS-232.
intermitente
Indicadores ControlNet Os indicadores ControlNet s6 existem nos controladores 1769-L32C e
1769-L35CR..

Use esses indicadores para determinar como o seu controlador
CompactLogix 1769-L32C ou 1769-L35CR esta funcionando na rede
ControlNet:

o Status do médulo

e Status da rede
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Esses indicadores apresentam informagdes sobre o controlador ¢ a rede quando o
controlador estd conectado a0 ControlNet por meio de conectores BNC.

Tabela 34 — Estados do indicador de status da rede ControlNet

Estado do indicador de
status

Interpretacao

Estavel

0 indicador fica ligado continuamente no estado definido.

Alternando

Quando vistos juntos, os dois indicadores entre dois estados definidos; os dois
indicadores ficam sempre em estados opostos, fora de fase.

Intermitente

Quando vistos independentemente um do outro, um indicador alterna entre
dois estados diferentes; se ambos os indicadores estiverem piscando juntos,
estdo em fase.

IMPORTANTE

Lembre-se que o indicador de status do mddulo reflete o estado do

médulo (por exemplo, auto-teste, atualizagdo de firmware, operacao
normal sem conexao estabelecida). Os indicadores de status da rede, A e
B, refletem o status de rede. Lembre-se de que o host pode estabelecer
uma comunicacao local com o cartdo, embora ele esteja fora da rede.
Assim, o indicador de status do mddulo pisca em verde quando o host
inicia o cartao com éxito. Observe, contudo, que até que o host seja
reiniciado, todos os indicadores de status das portas de comunicacao
trocam entre vermelho e verde.

Ao visualizar os indicadores, sempre verifique primeiro o indicador de
status do mddulo para determinar o estado da porta de comunicagao.
Essas informagdes podem ajudar a interpretar os indicadores de rede.
Como pratica geral, observe todos os indicadores (status do médulo e
status de rede) em conjunto para interpretar com exatidao o status da

placa filha.

Indicador de status do mddulo (MS)

Estes sao os indicadores do médulo ControlNet.

Indicador

Condicao

Acao recomendada

Desligado

0 controlador esta sem alimentacdo.

Forneca alimentacéo.

0 controlador esta com falha.

Certifique-se que o controlador estd posicionado com firmeza no slot.

Vermelho estavel

Ocorreu uma falha grave no controlador.

1. Desligue e ligue a alimentagao.
2. Se o problema persistir, substitua o controlador.

Vermelho Ocorreu um falha de adverténcia pois a atualizacdo de firmware estd em | Operagdo normal - Nao é necessdria nenhuma ado.
intermitente andamento.
Ocorreu uma mudanga na chave do endereco de nd. As chaves de Mude novamente o endereco do nd para a configuracao original.
endereco do nd do controlador podem ter sido alteradas desde a 0 mddulo continuard a funcionar corretamente.
energizacao.
0 controlador esta usando um firmware invélido. Faca a atualizacdo do firmware do controlador com o utilitario de
atualizacdo do ControlFlash.
0 endereco do né do controlador é duplicado de outro dispositivo. 1. Desenergize.
2. Mude o enderego do nd para uma configuragdo exclusiva.
3. Aplique novamente a alimentacdo.
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Indicador

Condicao

Acao recomendada

Verde estavel

As conexdes foram estabelecidas.

Operacao normal - N&o é necessdria nenhuma agéo.

Verde intermitente

Nenhuma conexao foi estabelecida.

Estabeleca conexdes, se necessario.

Vermelho/verde,
piscando

0 controlador estd diagnosticando um problema.

Aguarde um momento para verificar se o problema é corrigido.

Se 0 problema persistir, verifique o host. Se a placa-filha nao se comunicar
com o host, o cartdo pode continuar em modo de auto-teste.

Indicadores do canal de rede

Estes sio os indicadores do canal de rede ControlNet.

O canal B esta identificado somente como controlador 1769-L35CR. O
controlador 1769-L32C tem somente o canal A, mas usa o segundo
indicador em alguns padroes do indicador de status, conforme descrito

abaixo.

Indicador

Condicao

Acdo recomendada

Desligado

Um canal esta desabilitado.

Programe a rede para midias redundantes, se necessario.

Verde estavel

Estd em operacdo normal.

Operacdo normal - Nao é necessaria nenhuma acéo.

Verde intermitente/
desligado

Podem ter ocorrido erros tempordrios na rede.

1. Verifique se a midia esté com cabos quebrados, conectores soltos ou
com terminadores faltando.

2. Se o problema persistir, consulte o ControlNet Planning and
Installation Manual, publicacdo 1786-6.2.1.

0né nao estd configurado para entrar em comunicagdo.

Certifique-se de que um keeper de rede estd instalado e funcionando, e
que o endereqo selecionado é menor ou igual ao umaxt,

Vermelho intermitente/
desligado

Ocorreu uma falha na midia.

1. Verifique se a midia esta com cabos quebrados, conectores soltos ou
com terminadores faltando.

2. Se o problema persistir, consulte o ControlNet Planning and
Installation Manual, publicacdo 1786-6.2.1.

Nenhum outro nd esté presente na rede.

Adicione outros nds a rede.

Vermelho/verde, piscando

A rede ndo estd configurada corretamente.

Reconfigure a rede ControlNet de forma que o UMAX figue maior ou
igual a0 endereco de nd da placa.

Desligado

Verifique os indicadores MS.

Verifique os indicadores MS.

Vermelho estavel

0 controlador esta com falha.

1. Desligue e ligue a alimentacdo
2. Seafalha persistir, entre em contato com o representante ou
distribuidor da Rockwell Automation.

Vermelho/verde, alternando

0 controlador estd realizando um auto-teste.

Operagao normal - Nao é necesséria nenhuma acdo.

Vermelho alternando/
desligado

0nd ndo esta configurado corretamente.

Verifique o endereco de rede da placa e outros parametros de
configuracdo do ControlNet.

(1) 0 UMAX é 0 maior endereco de nd de uma rede ControlNet capaz de transmitir de dados.
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Indicadores EtherNet/IP

Os indicadores EtherNet/IP pertencem somente aos controladores

1769-L32E e 1769-L35E.

Indicador de status do madulo (MS)

Estes sao os indicadores do médulo EtherNet/IP.

Indicador

Condicao

Acao recomendada

Desligado

0 controlador esta sem alimentagdo.

Verifique a fonte de alimentacdo do controlador.

Verde intermitente

A porta estd no modo de espera; ela ndo tem um endereco IP e estd
operando em modo BOOTP.

Verifique se o servidor BOOTP estd em execugdo.

Verde estavel

A porta estd funcionando corretamente.

Operacdo normal - Ndo € necesséria nenhuma agao.

Vermelho estavel

0 controlador estd mantendo a porta em reset ou houve uma falha no
controlador.

1. Apague afalha do controlador.
2. Seafalha ndo apagar, substitua o controlador.

A porta esté realizando seu auto-teste de energizacao.

Operacao normal - N&o é necessdria nenhuma agéo.

Ocorreu uma falha ndo recuperavel.

1. Desligue e religue a alimentacao do controlador.
2. Se afalha ndo apagar, substitua o controlador.

Vermelho 0 firmware da porta estd sendo atualizado. Operacdo normal - No é necessaria nenhuma acdo.
intermitente
Indicador de status da rede (NS)
Estes sio os indicadores de rede EtherNet/IP.
Indicador Condigdo Acao recomendada
Desligado Aporta ndo estdinicializada; ela ndo tem um endereco IP e estd operando | Verifique se o servidor BOOTP estd em execugdo.

em modo BOOTP.

Verde intermitente

A porta tem um endereco IP, mas ndo hé conexdes CIP estabelecidas.

+ Senenhuma conexdo estiver configurada, nenhuma agdo é necessaria.
« Seas conexdes estiverem configuradas, verifique o originador da
conexdo para obter o cddigo de erro da conexdo.

Verde estavel

A porta tem um endereco IP e conexdes CIP (classe 1o classe 3)
estabelecidas.

Operacdo normal - No é necessdria nenhuma acdo.

Vermelho estavel

A porta detectou que o endereco IP atribuido jé esta em uso.

Verifique se todos os enderecos IP sao exclusivos.

Vermelho/verde,

A porta esté realizando seu auto-teste de energizacao.

Operacdo normal - Nao é necessdria nenhuma acdo.

piscando
Indicador de status do link (LNK)
Indicador Condicao Acao recomendada
Desligado A porta ndo estd conectada a um dispositivo Ethernet com alimentacdo. | 1. Verifique se todos os cabos Ethernet estdo conectados.

Assim, a porta ndo consegue estabelecer comunicagao por Ethernet.

2. Verifique se a chave de Ethernet estd com alimentagao.

Verde intermitente

A porta estd realizando seu auto-teste de energizagao.

A porta estd em comunicacdo por Ethernet.

Operacdo normal - Ndo é necessdria nenhuma acdo.

Verde estavel A porta estd conectada a um dispositivo Ethernet com alimentagao.
Assim, a porta consegue estabelecer comunicacdo por Ethernet.
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controladores CompactLogix

Esse apéndice explica a alocagiao de meméria dindmica nos controladores

CompactLogix.
Topico Pagina
Mensagens 138
Otimizacdo de tag RSLinx 138
Tendéncias 139
Topicos DDE/OPC 139

Algumas operagdes fazem o controlador alocar e remover de forma dinimica a
memoria disponivel para o usudrio, afetando o espago disponivel para alégica do
programa. Conforme essas fungdes se tornam ativas, a memoéria ¢ alocada.
Depois, a memoria ¢ removida quando essas fungdes se tornam inativas.

As operagoes que alocam memoria de forma dinimica sao:

mensagens.

conexoes com processadores com SOftW&l‘C d.C programagéo

RSLogix 5000.
Otimizagao de tag RSLinx.
tendéncias.

tépicos DDE/OPC.
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Mensagens As mensagens sao recebidas e enviadas do controlador por Ethernet,
ControlNet e pelas portas seriais, resultando em aloca¢ao de memoria. As
alocagdes de memoria referentes as mensagens destinadas para E/S sao
levadas em conta. Para evitar que as instrugdes de mensagem usem muita
memoria, nao envie mensagens simultaneamente.

Tabela 35 — Tipos de mensagem

Caminho da Conexao estabelecida? Memodria alocada
mensagem
Porta ControlNet | Entrada Sim - a mensagem esté conectada. 1200 bytes
Néo - a mensagem ndo foi conectada. 1200 bytes
Saida Todas as mensagens de saida, 1200 bytes
independentemente se foram conectadas
ou nao
Porta Ethernet Entrada Sim - a mensagem esté conectada. 1200 bytes
Néo - a mensagem ndo foi conectada. 1200 bytes
Saida Todas as mensagens de saida, 1200 bytes
independentemente se foram conectadas
ou nao
Porta Serial Entrada Todas as mensagens de saida, 1200 bytes
independentemente se foram conectadas
0u ndo
Saida Todas as mensagens de saida, 1200 bytes
independentemente se foram conectadas
ou ndo
Otimizagao de tag RSLinx Com a otimizacio de tag, os objetos de tendéncias, drivers de tendéncias e as

conexodes alocam membdria.

Tabela 36 — Fungdes de tag

Item Descri¢ao Memodria alocada

Objeto de tendéncia | O objeto é criado no controlador para agrupar os tags | 80 bytes
solicitados. Um objeto de tendéncia gerencia
aproximadamente 100 tags.

Driver de tendéncia | Um drive € criado para comunicar com o objeto de 36 bytes
tendéncia.

(Conexdo Uma conexdo é criada entre o controlador e o software | 1200 bytes
RSLinx.

EXEMPLO Para monitorar 100 pontos:
100 pontos x 36 bytes = 3600 bytes (Driver de tendéncia)

3600 (Driver de tendéncia) + 80 (Objeto de tendéncia) + 1200
(Conexao) = aproximadamente 4000 bytes

Estimamos que um tag consuma cerca de 40 bytes de memdria.
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Tendéncias Cada tendéncia criada em um controlador cria um objeto de tendéncia e
aloca um buffer para registro.

Tabela 37 — Tendéncias do controlador

Item Memoria alocada
Objeto de tendéncia 80 bytes
Buffer de registro 4000 bytes
Tépicos DDE/OPC Um tépico DDE/OPC usa conexdes com base nas seguintes varidveis:

o Numero miximo de conexdes de envio de mensagem por controlador
PLC configurado no software RSLinx

o Numero de conexdes necessdrias para otimizar o throughput

o Configuracio do software RSLinx para usar conexdes na gravagio em
um processador ControlLogix

IMPORTANTE

Essas varidveis sao determinadas por caminho. Por exemplo, quando
configurados dois tépicos DDE/OPC diferentes, usando caminhos
diferentes para um mesmo controlador, as varidveis limitarao as
conexdes de cada caminho. Assim, se vocé tiver um limite de cinco
conexoes, € possivel ter 10 conexdes, com 5 em cada caminho.

Especifica conexoes por controlador PLC

Para especificar o mdximo de conexées de envio de mensagens por
controlador PLC, realize o procedimento a seguir.

1. No software de programagio RSLinx, no menu Communication,
selecione Configure CIP Options.
[T l==a = Station  DDE/OPC

I RSWho

Configure Drivers. .,
Configure Shortcuts, .,

Configure Client Applications. ..

Configure ¢

L3
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140

A caixa de didlogo Configure CIP Options aparecerd.
Configure CIP Options ﬂ .
PCCC Encapsulation in CIP Connections for ControlLogix processar l

Read Connections

tdaw. Meszaging Connechions per PLC 4

Meszaging Connection Parameters:

|2.DD zec. ety interval, 32.00 zec. imeout j

[v Usze Connections for ‘Writes bo ControlLogix processar

[ Optimize User Defined Data Types

Rezet | Defaults |

Ok | Cancel | ‘ Help

2. No campo Max. Messaging Connections per PLC, digite o numero

méximo de conexdes de leitura que deseja que sejam realizadas por
uma estagao de trabalho especifica para um controlador ControlLogix.

3. Clique em OK.
Especificar niimero de conexdes necessdrias para otimizar o throughput

Para especificar o numero de conexdes necessarias para otimizar o
throughput, realize o procedimento a seguir.
1. Repitaaetapa 1 do procedimento anterior.

2. Na caixa de didlogo Configure CIP Options, marque a caixa Use
Connections for Writes to ControlLogix processor.

IMPORTANTE  Apds selecionar esse recurso, nao serd possivel limitar o nimero de
conexdes estabelecidas.
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Ntimero de conexdes necessarias para otimizar o throughput

O software RSLinx abre somente o nimero de conexdes necessarias para
otimiza o throughput. Por exemplo, se for preciso fazer a varredura de um tag
¢ o software RSLinx estiver configurado para permitir um méximo de cinco
conexdes, o software RSLinx abrird somente uma conexao para o tag. Por
outro lado, se houver milhares de tags em varredura e o nimero méximo de
conexdes CIP for limitado a cinco, o software RSLinx nao conseguird
estabelecer mais do que cinco conexdes com o controlador CompactLogix. O
software RSLinx canaliza todos os tags para as cinco conexdes disponiveis.

Ver o nimero de conexoes abertas

Para ver o numero de conexdes abertas feitas a partir da sua estagio de
trabalho com o controlador CompactLogix, faga o procedimento a seguir.

1. No software de programagio RSLinx, no menu Communication,
selecione CIP Diagnostics.

Communication:s =l e el

R3Who

Configure Drivers. .,

Configure Shaorkouks, .
Configure Client Applications. ..
Configure CIP Options, .,
Configure Gakeway. ..

Driver Diagnostics...

.«!

A caixa de didlogo CIP Diagnostics aparecerd.

CIP Diagnostics E |E| |

Dispatching] Messaging  Connections l

Originated connections: |
Bridged conmections: [ 0 |
Asccepted connections: [ 0 |
Connection open attermpts:
Open attempts rejected:
Connection close attempts: [ 0 |
Cloze attemnpts rejected:
Connections established: [ 0 |

[ e

[=1=1i—1{—]

Qe

Connections closed: 1]
Connections timed out zending: 0|
Connections imed out receiving: 1}
Connections dropped: [i]
Packet send atternpts: [ 0

=

Packets written:
Packets ovenaritter: [ 0 |

Packets sent:
Packetsresent [ 0 |
Packets received [ 0 |
Invalidreceipts: [ 0 |
Duplicate receipts: [—

=1 =J=]=1—=1=]

2. Clique na guia Connections.

Nela vocé vera uma lista de itens com as conexoes abertas.
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3. Clique na guia Dispatching.

CIP Diagnostics E |E| |

Dispatching ] Messaging | Cannections |

"Fast' PCLC requests via Messaging: |
"Slow'" PCCC requests via Meszsaging:

I
"Fast" PCCC requests via DHRIO:
"Slow" PCCC requests wia DHRIO:
Request: canceled:
Requests not zent:
Requests sent unconnected:
Requests sent connected:
Requests timed out unconnected:

Fequests timed out on connection:
Requests failed with connection:
CIP responzes received:
PLCC rezponses received:
Connections open:
Cotnections attemnpted:
Connections established:
Connections rejected:
Connections clozed:
Connections timed out:
Connections dropped:

(=1 —=111—1 [ =T i1 =] {{—1 f =] {f—]

|

(=1 =1i=1l{—] =] (=1 § =] {f—1 ] —]

Na caixa Connections Established vocé vera o nimero total de
conexdes abertas com o controlador CompactLogix.
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