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1 Introducao

1.1 Descricéo sucinta
Software para VSExxx eletrdnico de diagndstico efector octavis

1.2 Utilizacao

1. Monitoramento de condi¢cdes on-line com saidas de alarme

2. Registro de tendéncia (memdria historica interna)

3. Diagndstico em profundidade (modo FFT)

4. Gateway para os valores de diagnoéstico (em conexdo com servidor OPC octavis, artigo
numero E30114)

1.2.1 Monitoramento de condi¢cdes on-line

O VSExxx eletrénico de diagndstico determina e monitora 0 maximo de 24 objetos de
diagnostico (por exemplo, mancal rolante, desequilibrio, engrenagem, monitoramento de
dominio do tempo etc) usando os sinais de vibracdo de até 4 sensores de vibracdo
ligados (tipo VSAxxx) e 2 entradas DC (por exemplo, velocidade ou carga). O progresso
de danos progresso pode ser indicado usando saidas de comutacédo binarias (por
exemplo, alerta prematuro e alarme). Alternativamente uma saida pode ser selecionada
como analdgica e a tendéncia pode ser assinalada de forma continua.

Integracdo com o sistema de aquisicdo de dados de producao é possivel usando uma
interface OPC. Um software adicional esta disponivel (Servidor octavis OPC, nimero do
artigo E30114).

1.2.2 Registro de tendéncia (memaria de registro interna)

Todas as tendéncias de objeto de diagndstico (historico) podem ser armazenadas no
diagndstico eletronico (VSE). O relpogio em tempo real de bateria integrada permite o
tempo de acompanhamento dos eventos.

1.2.3 diagndstico em profundidade (modo FFT)

Se for necesséario uma analise detalhada dos dados da medicdo € possivel usar o modo
FFT. As medicfes s6 podem ser detectadas e registradas a partir de um sensor por vez.
Os dados gravados podem ser relembrados como dados de medicao.

1.2.4 Gateway

Todos os objetos de diagndstico e as condi¢cdes de comutacdo podem ser integrados em
um sistema de aquisicdo de dados em nivel mais elevado usando a interface OPC. Isto é
realizado através de um software adicional (servidor OPC octavis artigo nimero E30114).
Além disso, é também possivel ler e gravar parametros individuais usando a interface
OPC.
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2. Notas importantes

2.1 Fatores que influenciam a monitoramento de vibracao

Gostariamos de salientar que os desvios e influencias em relacdo aos valores diagnéstico
podem geralmente ocorrer durante o monitoramento de vibracdo. Portanto, para um
monitoramento confiavel, é importante prestar atencdo aos seguintes fatores:

2.1.1 Selecéao do local de montagem

e O eixo de medicao é vertical a superficie da maquina

e Montagem em caixas macic¢as apenas (ndo em placas de cobertura de metal)
e Monte o0 mais préximo possivel da posicdo de rolamento a ser monitorada.

2.1.2 Qualidade do sinal de medicao

e Aperte o0 sensor de vibracgéo (tipo VSAxxx) com o torque de aperto dado

e A lavadora de cone (acessorio artigo numero E30115) melhora o travamento positivo do
sensor (VSA001). Isto é recomendado para o diagndstico de rolamento.

e Interferéncia proveniente do processo pode influenciar o diagndstico. Por isso,
recomendamos, no caso de valores de diagnoéstico fortemente divergentes, limitar

a faixa de monitoramento ou reduzir a amplitude dos objetos de diagndstico. Se o

valores de diagndstico estéo sujeitos a fortes influéncias (por exemplo, operacdes de
corte de metal), recomendamos o registro de uma execucéao de referéncia.

2.1.3 Verificar os valores teach

Os valores teach séo os valores de referéncia utilizados para avaliar os valores de
diagndstico. Um valor teach € muito alto devido a pré-danos ou sinais provenientes do
processo podem impedir a exibicdo correta das condi¢des "aviso antecipado” e "alarme".
Para verificar valores teach recomendamos ap6s alguns dias ler o os dados registados
pela memoaria interna e para fazer as correcfes necessarias aos limites de alarme e
amortecimento de sinal.

2.1.4 Avaliando os limites de alarme
Os limites de alarme dados para o objeto de diagndstico "mancal rolante" e "desequilibrio
séo baseadas em experiéncia e se referem a uma condigdo sem danos.
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3. Funcdo e caracteristicas

1. O efector octavis eletronico de diagnodstico (VSE) monitora continuamente a aceleracéao
de vibracdo detectada pelos sensores de vibracdo correlato, de superficies da maquinas
nao rotativas (de até 100.000 valores/segundo). Ele calcula as amplitudes de aceleracao
e velocidade das frequéncias de danos definidas (por exemplo, anilha interna, anilha
externa e elemento de rolamento) de até 24 objetos diferentes de diagnosticos (incluindo
o monitor de dominio de tempo). Um total de 84 frequéncias de danos individuais sédo
possiveis. Os mancais de rolamento ou objetos de diagndstico a serem monitorados sao
definidos utilizando um software para PC e depois transferidos como um conjunto de
parametros via Ethernet para o diagnostico eletrénico (VSE). O monitoramento de
avaliacdo e condicdo de mancal rolante €, entdo, relativo ao valor Teach (valor de
referéncia).

2. O efector octavis também pode calcular a aceleragdo maxima (0-pico em [mg]),
aceleracdo ponderada (RMS em [mg]) e/ou a velocidade média (RMS em [mm / s]).
A avaliacdo e monitorizacdo é, entdo, em valores limites absolutos sem valor de
referéncia.

3. Ambos os valores de processo (entrada 1l/entrada 2) podem ser monitorados
separadamente dos objetos de diagndstico. Também podem ser gravados na memoaria de
registro.

4. Indicacado de aviso antecipado e alarme principal: O objeto de diagndstico ou 0 monitor
de dominio de tempo com o maior grau de dano € indicada através da saida de
comutacdo. O maior valor de objeto de diagnéstico também pode ser indicada através de
um loop (faixa) atual de 0/4...20 mA.

5. A condicao de dano dos objetos de diagndéstico por entrada de sensor é indicada no
display colorido LED integrado de diagnostico eletrénico (VSE).

6. O diagndstico eletrdnico (VSE) pode ser usado com constantes e variaveis velocidades.
Para assegurar um diagnostico correto quando usando velocidades variaveis a velocidade
atual tem de ser fornecida via um loop atual ou um sinal de pulso.

7. Para uso com velocidades variaveis certifigue-se que a velocidade operacional
relacionada aos valores fixados permanece constante por periodos intermitentes.

8. O faixa recomendada para mancais de rolamento no modo padréo (assistente/wizard)
sdo velocidades de operacao de eixo entre 120 rpm e 96.000 rpm. A faixa de operacéao
méxima é de 1 rpm e 100.000 rpm de velocidade do eixo.

9. O sensor € montado por meio de uma fixacdo de parafuso proximo ao rolamento
radial ao eixo rotacional (ver instru¢des de instalacdo do sensor).

O diagnéstico eletronico (VSE) usa os valores de limite proprios para os objetos de
diagnostico espectrais de conjunto para alerta antecipado (amarelo) e alarme principal
(vermelho). Os valores limite de alarme dos objetos de diagndstico sdo sempre
relacionadas ao valor Teach definido e, portanto, descreve um fan-out de sinal.
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O diagnéstico eletronico (VSE) usa os valores de limite de banda larga para o
acompanhamento de nivel de vibracdo no dominio de tempo. Contrariamente aos objetos
de diagnostico esses sdo valores de aceleracdo absoluta (unidade [mg]) ou velocidade
(unidade [mm/s]).

O diagnostico eletronico (VSE), também permite o monitoramento de acordo com
ISO 10816 como velocidade de vibragdo RMS na faixa de até 1.000 Hz.
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4. Interface do usuario

Apos o inicio do programa, a primeira tela € dividida em trés segmentos:

1. O menu principal (acima): as configuracdes do programa e as funcdes de janela

padrao.

2. Viséo geral (a esquerda): visdo geral de hardware (canto superior esquerdo), indicando
o sistema eletrénico de diagndstico (VSE) que sdo enderecos ativos e/ou inativos; visdo
geral do arquivo (em baixo a esquerda) indicando que 0s arquivos octavis estao abertos e
vém sendo utilizados. Os arquivos podem ser arquivos de parametros, arquivos de

medicao e arquivos de registro.

3. Primeiro conjunto de parametros vazia (centro): conjunto de parametros do efector

octavis composto pelo assistente de funcao.
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A janela principal contém o menu principal e diferentes barras de ferramentas.

Na janela, varios diagndsticos eletrénicos (VSE) podem ser visualizado na lista geral de
diagnostico eletrénico, bem como arquivos na lista geral de dados/arquivos. Por favor, use
0 menu principal, as barras de ferramentas ou no menu de contexto apropriado na janela
panoramica. As fungdes listadas no menu principal e nas barras referem-se a entrada,
gue é destaque na lista geral (eletrbnicos de diagnéstico (VSE), arquivo parametro...). A
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entrada pertinente também aparece na barra de status inferior
a lista geral.

Quando o programa é reiniciado as ligacfes e arquivos
utilizados pela ultima vez reaparecem na lista geral, contanto
gue estejam disponiveis.

Vocé pode acessar os varios dados e func¢des (conjunto de
parametros, monitoramento, historico e configuracdes) em
uma nova janela por duplo clique na entrada apropriada do
diagndstico electrénico (VSE) listado na lista geral.

Conexdes com o sistema eletrénico de diagnéstico podem ser
agrupados juntos. Os dados e arquivos podem ser agrupados
no icone (Imagem —).

Se ao iniciar o software nao for possivel exibir os programa
em toda a tela, vocé pode digitar o espaco disponivel da tela
para o parametro do software VES003 usando o

parametros de arranque "FRAME_left_top_right_bottom".

10
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5. Configuracoes

5.1 Defini¢cdes locais (do pais)
O idioma é selecionado em [File]> [Idioma].

5.2 Configuracdes de Programa
O menu principal [Extras]> Preferéncias ...]

As unidades preferenciais para o comprimento ([mm] ou [polegadas]) e frequéncias ([Hz]
ou [CPM]) podem ser definidas aqui.

Se um modo de edicdo € necessario, € possivel mostrar a ponderacdo do sinal de
velocidade e a segunda faixa de trabalho.

O raio de pesquisa para a funcéo de busca de pico deve ser dada em mesh points. Um
mesh point corresponde a resolucao definida na janela de monitorizacéo. Se, por
exemplo, a configuracéo era 1,526 Hz e a 399,6 Hz é clicada a funcdo de pesquisa, para
uma janela de frequéncia de 10 mesh points, define-se a linha no pico mais alto entre
383,75 Hz (= 399,6 Hz - 10x 1,526 Hz) e 414,86 Hz (= 399,6 Hz + 10x 1,526 Hz).

O numero de harmonicos e faixas laterais a serem exibidos podem ser ajustadas aqui.
Aqui é possivel definir se as ultimas unidades conectadas estao para ser reconectadas
automaticamente ou se as unidades listadas permancem nao conectadas e cada unidade

tem de ser conectada manualmente.

Ao contrério da configuragdo padrdo é possivel na visualizagdo VSE para incluir conexées
com enderecos IP idénticos fornecidos os numeros de porta séo diferentes.

11



Software Octavis VESO03 versdo 2.5

6 Diagnostico eletronico VSE
Usando a barra de ferramentas =D ou menu de contexto no menu principal, vocé

pode criar grupos de ou novas conexdes. Usando o assistente de conexao, € possivel
selecionar uma nova conexao tanto ativa commo ou passiva.

Uma conexdao passiva contém todas as informacgdes relevantes para a conexao. Usando
um clique duplo pode ser ativado rapidamente conectando tanto para o funcao "Conexao"
no menu drop-down ou o simbolo [Connection] | # : Da mesma forma rapidamente uma

conexao ativa pode ser desativada com um clique duplo que conduz a funcao
"Disonnect"'no menu drop-down ou o simbolo [Disconnect] # .

A configuracdo do parametro, o monitoramento, histérico e [N

as configuracdes sdo exibidos em icones menores. Use um VSE
duplo clique para abri-los como uma nova janela (— ) 172.029.041 245
imagem). - % Group

=
Se um endereco IP esta incluido no parametros iniciais como 7] Parameters
"Aaa.bbb.ccc.ddd" ou "aaa.bbb.ccc.ddd/eeee” (eeee = ,5 Monitoring
Numero de porta), entdo no iniciar uma conexao é feita com 18] History
o dado diagnéstico eletrdnico. 7 Settings

[ 172029.041.247

As funcdes listadas no menu principal, barras de ferramentas

JEX O e menu de contexto (Connect, Register,

Reboot, Disconnect,Delete, Teach-In) se aplicam ao

diagndstico eletrbnico em destaque ou grupo apenas, que

também é exibido na barra de status abaixo do menu 172.023.041.246
Overview (— imagem). Data/Fles

Importante: Cada eletronicos de diagndstico (VSE) pode ser acessado por trés diferentes
usuarios ao mesmo tempo, o que significa que varios usuarios podem fazer alteracbes na
configuracédo/parametros VSE ao mesmo tempo!

6.1 Grupos

E possivel colecionar livremente "Grupos" definiveis de conexdes eletrdnicas de
diagndstico no menu Overview "VSE".

O grupo de referéncia permanece apds o programa ter sido fechado.

12
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6.2 Assistente de conexao (wizard)

6.2.1 Rede

DHCP

A configuracdo padréo para uma conexao usa um endereco IP estatico.

A partir da verséo de firmware 0.6.8 em diante, € possivel atribuir enderecos IP dinamicos
Eg;?o diagnastico eletrdnico (VSE) (DHCP). A ligagéo é entdo criada usando o nome do

Endereco IP

Para conectar o diagnostico eletronico (VSE), devera ser solicitado endereco IP da
unidade e da Porta.

A configuracao de fabrica:
Endereco IP = 192.168.0.1
Port = 3321

Até 3 diferentes usuarios podem acessar a versao eletronica de diagnostico (VSE) na
mesma tempo.

O nome do host

Se a rede é configurada com DHCP, é possivel estabelecer uma conexdo ao diagnéstico
eletrénico (VSE) usando o nome do host.

O nome do host de ser previamente definida na configuracéo de rede.

Configuracéo da fabrica: Estabelecimento de conexado usando endereco de IP padréo.
IP address = 192.168.0.1

Port = 3321

Até 3 diferentes usuarios podem acessar a versao eletronica de diagnostico (VSE) na
mesma tempo.

6.2.2 Descricéao
O nome dado a conexdo que é exibido na lista Overview (geral) VSE.
6.2.3 Conexéo

E possivel configurar os pardmetros para a conexao com o diagndstico eletrénico
(VSE) sem ter de ativar a ligagao de rede de imediato.

A conexdao preparada no overview (geral) pode rapidamente ser estabelecida através do
menu ou o icone [Conection].

13
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6.3 Connect

Menu principal [VSE]> [Connect ...] ou
simbolo = & - ou
menu contexto-Overview [Connect ...].

Uma conexdao de rede é criada com base nos dados previamente definidos da conexao
passiva.

6.4 Registro

O registro é solicitado ao acessar um nivel protegido por senha se o usuario e direitos de
acesso para o diagnostico eletrdnico (VSE) estéo limitados para os diferentes os niveis de
registo.

Se o nivel desejado foi selecionado e a senha valida foi digitada, entdo é possivel salvar
os detalhes de registro em forma codificada. Os detalhes armazenados do registro sado
usados para cada conexao. Caso contrario, a conexao é estabelecida utilizando o menor
nivel de acesso e niveis maiores tém que ser acessados manualmente.

6.5 Reboot

O diagnéstico eletrénico (VSE) pode ser reiniciado (rebooted) usando o software. Embora
a conexao existente seja perdida. As alteracdes feitas as configuracdes de rede
(endereco IP,nome do host, mascaras de sub-rede, etc) permanecem validas. A conexao
existente é interrompida. Se foram feitas alteracdes nas configuracfes de rede, entéo
uma nova ligagao tem de ser estabelecida.

6.6 Desconectar

O menu principal [VSE]> [Disconnect] ou
simbolo y ou

menu de contexto-Overview (geral) [Disconnect].

A conexdao de rede € interrompida. A conexao passiva permanece no menu de lista
Overview (geral) contendo os dados relevantes para a conexao.

6.7 Excluir

O menu principal [VSE]> [Delete ...] ou
simbolo s ou

menu de contexto-Overview (geral) [Delete ...].

A conexao de rede é interrompida e os eletrénicos de diagnostico (VSE) séo removidos
da menu de Overview (geral).

14
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6.8 Teach-In

Main menu (Menu Principal) [VSE]> [Teach-In] ou
simbolo = & | ou

menu de contexto-Overview (geral) [Teach-In].

A funcdo Teach mede os valores de referéncia do objeto de diagnéstico configurado e
armazena no diagnostico eletrénico (VSE). Informacgéo de diagndstico refere-se ao valor
Teach. Por conseguinte, é necessario assegurar que a medi¢cao Teach néo é interrompido
e conduzido sob condi¢des normais de funcionamento.

Os valores de referéncia e de alarme séo pré-definidos para os objetos do tipo de “Mancal
rolante" e" Desequilibrio ". Estes podem ser ajustados manualmente se assim for exigido
pelo processo de manutencao.

Objetos de diagnostico sem uma funcdo Auto-Teach configurada ndo podem ser ativados
na lista. A medi¢cdo Teach para cada objeto de diagnostico pode ser iniciada em separado
ou agrupado para varios objetos de diagndéstico.

Quando o processo Teach é concluido o obejto de diagndstico correspondente é
marcado com um ponto verde. Um processo Teach em andamento estid marcado com um
ponto vermelho intermitente (= image)

| HDH
fIf] [t

Hz

—

15
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Notas para a utilizacdo dos valores Teach:

1. A avaliacao da condi¢céo de objeto de diagndstico (por exemplo, condigdo do rolamento,
desequilibrio, etc) € baseado em um aumento de sinal relativo em relacdo ao valor Teach.

2. O valor Teach ou valor de referéncia podem tanto ser determinados por medicéo
(Funcéo Teach) ou insercdo manual do valor. Os valores normais de referéncia e alarme
sdo pré-definidos para o tipo de objetos de diagndstico tipo "Desequilibrio” e "Mancal de
Rolamento”.

3. Se o0 monitoramento é feito em maquinas construidas da mesma maneira e na
posicdes de medicdo idénticas, entdo o valor Teach (valor de referéncia) é idéntica.
Recomendamos, portanto, salvar o valor Teach no parametro definido de forma
gue os mesmo limiares de comutacdo podem ser feitos na mesma maquina.

4. Se o valor Teach for medido, por favor, assegure-se de que a maquina esta
funcionando em condi¢gBes normais e em condigcdes sem dano.

5. Se os valores Teach (valores de referéncia) forem influenciados por fatores do
processo (por exemplo, carga ou a velocidade), recomendamos a configuracdo de uma
janela de monitoramento correspondente com condi¢cdes de operagdo constante. Estes
podem ser desencadeados no ambito do alcance de trabalho ou comutacdo variante. Se
uma medicao Teach for realizada, assegure-se de que as restricbes correspondentes (por
exemplo, velocidade, janela de carregamento ou entrada de trigger) sé&o
aplicadas.

6.9 Parametros

Os parametros sdo atualizados se outro usuario alterar os valores dos parametros do
de diagndstico eletrénico (VSE) usando a funcdo "Escrever parametros" (“Write
parameters) ou através da utilizacdo Teach do sensor (— VSE).

Tao logo os parametros VSE sao alterados no assistente ou em outro janela de
propriedades e sdo confirmados com [OK], entdo uma copia da configuracéo do
parametro é armazenada na lista "dados/arquivos" Overview. A janela de parametro VSE
sempre indicada os parametros de unidade real.
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6.10 Monitoramento

Ao selecionar o tipo de exibicdo na janela [Monitor] os valores de medi¢cdo podem ser
visualizados em diferentes niveis de avaliacéo:

o @ o5 W =2

da esquerda para a direita:

e Entrada/Saidas

e Monitoramento do espectro
e Sub-objetos

e Objetos

e Nivel de Dano

Os valores para as "Entradas/Saidas" sdo exibidos em uma janela extra. Os quatro niveis
de avaliacdo alternativa de "monitoramento do espectro”, "Sub-objetos”, "Objetos" e
“Niveis de danos " podem ser exibidos ao mesmo tempo.

Use “! [diagrama de copia para clipboard] para colar uma imagem colorida inversa do
diagrama para a area de transferéncia

Com @ , os dados indicados podem ser armazenados de forma continua (Data
Streaming) e, entdo, visualizados novamente. Isso permite que efector octavis possa ser
usado como um instrumento de medicdo. Nos modos "Sub-objetos"”, "Objetos” e "Valor de
diagndstico”, os valores de medicdo dos objetos de diagndstico/ monitores de dominio de
tempo de todos os sensores ficam registrados. Os valores de "Entradas/Saidas” sdo
salvas em todas as gravacdes e podem ser acessadas.

A gravacao é guardada como um icone na lista "dados/arquivos" Overview (geral) e pode
ser recuperada para visualizacdo, armazenamento como um arquivo e/ou recarregada.

Com '™ | o diagrama exibindo os valores de entrada pode ser parado para fins de
analise. Isso ndo afeta a execucdo de uma gravacao.
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6.10.1 Entradas/Saidas
Os valores medidos enviados as entradas e saidas VSE s&o exibidos.

Exemplo VSEO01/VSE002 Exemplo VSE100

172.019.014.246

Imput 1: 9,57 ma (478 Umin)

[hput 2: 057 md [5 M)
OUTT: 1,34 mé
Input 1: 9.57 mé (478 rpm) OuTZ: Off
Input 2: 057 ma [5 Mm] Met Command 2: 3000 rprn 140 1: On 140 &: Off
OUTA: 1.30 ma, [/0 2 0On [0 B: Off
OUTZ On [/0 3: On [40 7 Off
Met Command 2; 3000 rpr [/0 4 0fF 140 8 Off

6.10.2 Monitoramento de espectro

Indica o espectro linear (FFT) de cada sensor para diagnéstico em profundidade.

W 172.019.014.246 1 Monitoring

v MBS = 53 @ Il sensorz ~ | 1526 Hz ~ | 0-1282Hz | band-pass filker 450 Hz ¢+
@mg Ommds || (OFFT G HFFT

H-FFT [Peak]

Undo zoom
v Subobjects
v Frequency window
W CUrsor

Averages

B

m|- i |||| b
' ‘ ' ' NllWlIu ! brlid"‘""""i‘llm w 'J“I'H‘ﬁ".’hf"" St lﬁ‘m‘ I'HHW l‘l'i f' i' illhilllldl 'Ill'q,,lllllllf'iln'qllllli' i"ﬂhlﬂll\ l|l| {l' |I erll r‘l L'l"l IW!‘|

0 =0 100 130 200 250 3 350 400 450 S00 S50 E0O BSO 700 750 S50 900 950 100010501100 115012001250

Hz

/W l[h{u\qumw i

Bearing_AS " ICurzor 1
| |Cursor 2

Cursar: 349,8 Hz 42,9 g Reticule: 3498 Hz 16.1 mg
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As seguintes definicbes podem ser alteradas:

e Resolucao: 0,19 ... 24,4 Hz (11,44 ... 1 CMP 464,84)

e Faixa de frequéncia: depende da resolucao

e Filtro: Selecione o filtro parametrizado

e Unidade de medida: [mg], [mm/s] e [mm]

e Método de analise:

- FFT (Espectro linear do sinal bruto)

- H-FFT (Espectro linear de sinais demodulados em envelope) com filtro de envelope
selecionéavel

A conducéo de janelas é realizada através de uma janela Hanning.

E possivel dar zoom no diagrama desenhando um retangulo (mantenha o bot&o
esquerdo do mouse pressionado e arrastar do canto superior esquerdo para canto inferior
direito). Para diminuir o zoom repita novamente na dire¢cao oposta.

w 172.019.014.246 / Monitoring

o B e @ l Sensor 2 V| 1526 Hz2 ¥ |0-1282Hz + | band-pass filker 450 Hz £ s
®mg O mmds (IFFT (& HFFT

H-FFT [Peak]

h i
‘ M ”lh‘ IR NN OO WL L, N

S50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 S50 600 650 FOO 7350 ¢ 850 900 950 100010501100415012009250

Hz

Curgar 1: 427.2Hz 4.5mg DELTA: 427 2Hz 3.3 mg Cursor 2: 8545 Hz 1.2 mg

Cursor: 0.0 Hz 0.0 mg Reticule: 1053.3 Hz 0.0 mg

l.llSl:ll

= Eursul
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Use um clique direito do mouse para selecionar as diferentes fun¢cdes no menu de
contexto.

e Realca as frequéncias de danos configuradas no VSE como linhas coloridas verticais
([Sub-objetos]). Use as caixas de controle mostrado para limitar os objetos de diagnéstico
selecionados. Se a fungao arrastar e soltar for usada para desenhar um conjunto de
parametros da janela” Overview” para a janela do monitor, entdos as frequéncias de
danos do conjunto de parametros elaborados serao exibidos.

e Mostra a faixa de frequéncia dos sub-objetos exibidos se o cursor € posicionado
na linha.

e Mostra os harmoénicos. O primeiro harménico pode ser determinado pelo clique do
mouse +"+ A funcdo de busca pode ser usado para determinar a posicdo de maior

pico situado mais proximo do cligue do mouse. A faixa de frequéncia desta funcdo
pesquisa € o0 numero de harménicos podem ser alterados nas configuracbes do
programa.

e Mostra as bandas laterais. A banda basica das bandas laterais e a primeira lateral
pode ser determinada pelo clique do mouse +"+ A funcéo de busca pode ser usada

para determinar a posi¢éo do pico mais alto situado mais préximo ao clique do mouse.
A faixa de frequéncia da funcédo de pesquisa e o numero de bandas laterais podem
ser alteradas nas configuragdes do programa.

e Manual destacando como linhas coloridas verticais ([Label]). Use o mouse para
determinar a posicao do rotulo I . A seguinte janela pop-up € usado para determinar

a cor, a descricdo das linhas e da dependéncia da posicdo em um valor de velocidade.
e Mostra o campo do cursor.

e Simulacdo das médias de deslizamento (1/1, 1/2, 1/4, 1/8, 1/16, 1/32, 1/64, 1/128,
1/256).

Use as setas (seta para a direita, seta para a esquerda) para mover o cursor. Para
movimentar mais rapido, use a seta para esquerda ou Shift Shift + seta para a direita.
Posl ou seta Strg + seta para a esquerda move o foco da entrada para o cursor da
esquerda. End + de seta direita move o foco de entrada para o cursor direito.

Importante: No modoFFT, o monitoramento de objetos de diagndstico € desativado de tal
forma que que as saidas de comutagdo ndo mudam. Se a conexao IP entre o diagnéstico
eletrénico (VSE) e o PC for interrompida no visor espectral o diagnéstico eletrénico (VSE)
muda automaticamente de volta outra vez para o monitoramento de condicdes em poucos
minutos.
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6.10.3 Sub-objetos

Indica as frequéncias de danos (por exemplo, para do elemento mancal rolante:

anilha interna, anilha externa, frequéncias de passagem de elemento rolante). No modo
sub-objeto, os grupo de frequéncia de danos relevantes com amplitudes e as frequéncias
encontradas por objeto de diagndstico séo exibidos. A avaliacao espectral pode ser feita a
partir do sinal bruto ou a partir de sinal demodulado do sinal de tempo envelopado. As
configuracdes no diagnadstico eletronico (VSE) séo validas. Se o método de analise
alterado, entdo os parametros tém de ser mudados também.

O diagrama corresponde a uma analise de fator de frequéncia.
6.10.4 Objetos

Os valores caracteristicos de média e ndo ponderados sdo exibidos para cada conjunto
de objetos de diagndstico pertencentes ao sensor selecionado. Eles estdo agrupados de
acordo com a unidade selecionada (avaliacao dos objetos de diagndstico). Os valores de
referéncia relevantes do Teach-In s&o exibidosadicionalment como barras azuis,contanto
gue um Teach-In ja féra realizada.

A avaliacdo pode ser selecionada a partir do sinal bruto ou a partir do momento sinal
demodulado. As configurac@es eletrénicas de diagndstico (VSE) séo validas. Se o método
de analise é alterada, entdo os paréametros tém de ser mudados igualmente.

6.10.5 Nivel de dano

Os valores de média e ponderados de parametros/dominio de tempo sao indicados para
cada objeto de diagnéstico configurado/monitor de vibracéo referentes ao sensor
selecionado. Os valores Teach-in para os objetos de diagndstico séo utilizados como
valores de referéncia.

A avaliacdo pode ser selecionada a partir do sinal bruto ou de sinal de tempo
demodulado. Os parametros definidos no diagnéstico eletrénico (VSE) sao validos. Se o
meétodo de andlise é alterado, entdo os parametros tém de ser mudados Igualmente.
Assim que os novos valores foram calculados (de acordo com o niumero de médias
configuradas) um novo valor, entdo, € exibido (— "Averages" (Médias) ).

Os valores limite indicados correspondem aos valores limite configurados no diagnostico
eletronico (VSE) e correlacionar com o display LED no diagndstico eletronico (VSE).

Os valores de entrada média e ponderado sdo indicados para cada um dos monitores de
processos definidos para a entrada selecionada.
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6.11 Historico
6.11.1 Historico baseado em tempo

O efector octavis eletrénico de diagnostico (VSE) tem uma memoria interna para a
historico de registro do objeto de diagndstico/valores de monitor de dominio de tempo.

O reldgio de tempo real integrado deve estar alinhado com o horéario do sistema do
computador usando a funcao [Settings]> [Others]> [Reset history]. Se os reldgios forem
alterados durante o periodo em analise, os dados armazenados antes da mudanca
também serdo exibidos no tempo valido no momento.

A memoria € estruturada como uma memdaria ciclica, de modo que os valores atuais sao
acessiveis.

O tamanho da memdria alcanca até 30.000 valores, incluindo marcacao temporal e
informacéao da velocidade. Estes sdo, entdo, segmentados de acordo com 0s objetos de
diagndstico ativos/monitor de dominio de tempo. As configuracdes de memoaria (objetos
de diagndstico/monitor de dominio de tempo que estédo para ser salvas, intervalos de
armazenamento) sao livremente selecionaveis.

Os dados de historico que foram lidos sdo armazenados na lista de "dados/arquivos”
Overview (geral) e podem ser armazenado em formato de arquivo.
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6.12 Configuracoes

7

Tao logo a funcado "Transferéncia" € concluida as configuragfes alteradas séo validadas
imediatamente no diagndstico eletrénico (VSE).

6.12.1 Informacdes

Os dados referentes ao diagnostico electronico individual (VSE): Tipo, NUmero
serial,Verséao do Hardware, Versao do Firmware, endere¢co MAC.

6.12.2 Historico
Ativar e desactivar a memaria integrada.

O tamanho da memodria alcan¢a 30.000 valores incluindo registro temporal e informacgéo
de velocidadeda. Estes sdo, entdo, segmentados para os objetos de diagnostico ativos/
monitores de dominio de tempo. O relégio de tempo real integrado € alimentada por
bateria. A memoaria € estruturada como uma memoria ciclica.

Os intervalos de armazenamento sado livremente definiveis. Dentro de um intervalo de
memodria, o valor maximo do objeto de diagndstico correspondente/monitor de dominio de
tempo fica armazenado.

Trend
=
]
Time
_|_
+ L 2 K 1 1 J
.|_
. -
Time
[nteral

Para poupar espaco de armazenamento vocé pode apagar as informacdes de velocidade,
por exemplo, para os objetos de diagnostico com velocidade constante, a partir desta
memoaria de histérico (n).
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A partir da versao de firmware 0.5.17 em diante, é possivel selecionar uma segunda faixa
de trabalho (2).

Também é possivel registrar cada mudanca de variante na memoria de historico (v). No
entanto, cada registro de historico feito devido a uma mudanca variante encurta o espago
disponivel para o armazenamento de dados.

A patrtir do firmware 0.6.8 em diante, também é possivel salvar a média dos valores
medidos dentro de um intervalo. (A)

6.12.3 Protecé&o de senha

A partir do firmware 0.6.8 em diante, é possivel limitar os direitos de acesso para
diferentes funcdes em niveis diferentes de registro utilizando a protecdo de senha (do
usuario). O usuario tem que ser registrado no nivel necessério a fim de utilizar as diversas
funcdes.

172.019.014.246/3321 [ Settings X
Information || History || Password protection | Sensors | Self-test | Network | Mise £ *
Lewvel 4 Logaging-in to the Diagnostic
granted denied Electronics is pozsible with different
- unlimited pazaword levels with different access
rights.

The acceszs rights for the lower
paszword level: can be changed
within the curent rights.

Lewvel 3 W

granted denied

- Parameters # | - Beset counter
- Teach-n

- Monitaring

- Higtary

- Sensorg

| dccept ][ cancel |[  Hel

Ambas as listas nas duas primeiras caixas mostram os direitos de acesso valido e
retirados para o nivel de registro ativo.

A caixa de selecao no cabecalho da caixa de grupo inferior mostra os direitos de acesso

validos e retirados para os niveis de registros disponiveis. S6 é possivel exibir e editar os
direitos de nivel de registro que sao de inferiores ao nivel acessado atualmente.
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X

Passwort-Schutz

Stufe 0
Stufe 2 Stufe 1 Stufe 0
Parameter lezen x x x
Parameter zchreiben X X
Teach-ln x x x
b onitar [Diagnoze] x x x
b omitar [5 pektrum] x x x
Historie lesen x x X
Higtarie zurlickzetzen x
Sensoren x x
Metzwerk lesen x x x
Metzwerk schreiben X X X
Test [OUTALED)
" arianten x x x
IP-Arweizung x x x
M eLiztart x x x
[]Zahler zuriicksetzen
[] Pazzwart dndern
ok || abbrechen || Hie |

Os direitos podem ser limitados hierarquicamente de cima para baixo. Sendo que:
e O nivel superior (nivel 4) sempre mantém todos os direitos e serve como administrador

e "Nivel OPC" usa o software de servidor octavis OPC (nimero de artigo E30114) e s6
pode ser configurado no nivel 4

e Os niveis seguintes s6 podem ser atribuidos com direitos de acesso que o nivel
acima ja tem (por exemplo, nivel 2 ndo pode ser atribuido com mais direitos de acesso
do que o nivel 3).

e SO é possivel alterar os direitos de acesso para um nivel de registro mais baixo do que
0 registo atualmente em uso (por exemplo, o registo no nivel 2 — alterar direitos de
acesso nos niveis 1 e 0.)

e E possivel substituir as senhas no registro atual e niveis de registro menores.

e Letras especificas no pais, tais como "&" ou "é" NAO s#o possiveis.
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6.12.4 Sensores

E possivel designar uma descricdo de até 31 digitos para cada sensor.

Escalasignifica a maior amplitude referente ao sensor conectado. Por favor, consulte a
ficha técnica. Isto também se aplica a unidade dos valores medidos. Cada

acelerometro ([mg], [m/s?], [g]) converte internamente com [m/s?], a fim de assegurar que
a velocidade de vibracao esta corretamente calculada em [m/s].

Importante: Os dispositivos electronicos de diagnostico (VSE) sé@o otimizado para uso
com sensores de vibracdo da ifm electronic, que sdo baseados em umum principio de
medicao de micro-mecanica e tem um ciclo de corrente dinamica de 0 ... 10 mA (tipo
VSAXXX).

Para as unidades VSE002/VSE100 também € possivel conectar um sensor do tipo IEPE
ao Pin 1.

Para aumentar a sensibilidade do sensor e distinguir os sinais do ruido, é possivel
amplificar o sinal de entrada do Sensor IEPE por um fator de 10. Neste caso, a faixa de
medicao é reduzida, por exemplo, de 500 g pk a um décimo (pk = 50 Q).

Um auto-teste de sensor ndo pode ser realizado em um sensor IEPE.

6.12.5 Auto-teste de sensor

Por favor, consulte a ficha técnica relevante para verificar se o sensor é apropriado.

O auto-teste € realizado assim que o sensor € ligado. Também pode ser configurado
a executar automaticamente em ciclos pré-definidos (tempo de ciclo minimo de 1 h).

As seguintes configuracdes sdo possiveis em caso de uma negativa de auto-teste:

e Saida OUT1 (contanto que a saida analdgica seja configurada em [mA] para emitir um
sinal analdgico de 22 mA (versédo de firmware minimo exigido 0.5.19) e/ou

e Saida OUT2 a ser constantemente alternada ou pulsada a 1 Hz

¢ |/O1...8 a ser constantemente alternada ou pulsada a 1 Hz.
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6.12.6 Rede

Por favor, indique o endereco IP e o nimero de porta valida da sua rede para o

de diagndstico eletrénico (VSE), bem como a mascara de sub-rede. Da versao do
firmware 0.6.8 em diante, € possivel atribuir o diagnéstico eletrénico (VSE), com um
endereco IP dinamico. A conexao € estabelecida com o nome de host que deve ser
indicado aqui. Se outras sub-redes devem ser conectadas ao diagnéstico eletrbnico, é
necessario digitar o endereco IP do gateway. E necessario, em qualquer caso, entrar com
as mascaras de sub-rede validas.

Atencéo: Por razbes técnicas, alteragdes nas configuracdes de rede s6 séo validas
depois de reiniciar o diagndstico eletrénico (VSE)!

Para o funcionamento compreensivel da rede, computadores e firewalls de gateway tém
de ser devidamente configurados. Alguns programas de deteccao de virus também tém
de ser apurados com o numero de porta configurado e/ou endereco IP.

6.12.7 Diversos

Teste de saida de comutacao

As saidas de comutacéo pode ser ligadas manualmente para fins de teste. O mesmo
aplica-se ao ciclo de corrente de saida em OUT1 como variavel com valores entre 0 mA

e 20 mA.

Reconfiguracdo dos parametros de diagnostico eletrénico (VSE)

Todos os dados (ndo configuracdes) serdo excluidos, incluindo os dados Teach. As
configuragbes VSE para o enderegco IP, nome do sensor e escala permanecem
inalteradas.

Resetar histoérico

Quando o historico for resetado, a memdria interna serd apagado e o relégio do
diagnéstico eletrbnica serd ajustado para a hora do sistema do computador.

Resetar configuragcdes
As configuracbes VSE (protecdo por senha, configuracdes do sensor e auto-teste,

variantes) sao redefinidos para as configuracdes de fabrica. As configuracdes de historico
e de rede permanecem inalteradas.
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Set counter (contador de configuracdo)(valido a partir de vers&o de firmware 0.6.8) E
possivel selecionar os valores para contadores ativos:

Set new value: Counter [5__<|
08.07.2009 16:16:13
[ 1lnput 1 | |D_ | |h | |m|n| |seu:
[¥] Input 2 0 D0 ko0 |min (0 |ses
o [ Jn [Jme [ o=
o [ Jn [me [ o=
o [ n [ [ ]
o [ n [ [ ]
CJo [ n o[ Je=e
o [ Jn [ [
(107 4 |o {21 |h [39 |min [52 |ses
o [Jn [ [
[ |
’ ok ” Cancel

Confirmar com [OK] para definir o status dos contadores marcados em valores inseridos.
6.12.8 Variantes

A selecéo de variantes podem ser usada para acionar o monitoramento de objetos de
diagndstico/ monitores de dominio de tempo. Os gatilhos podem ser definidos usando o
software (software de configuracdo de Parametro VES003 ou usando o Servidor octavis
OPC numero de artigo E30114), bem como os sinais eléctricos de hardware (Nivel de
disparo) (somente usando VSE100).

A variante activa € exibida. Se nenhuma variante é configurada, a variante 0 é valido.
A configuracdo de variante dos objetos de diagnostico e monitores de entrada de sinal

sao feitos sob a configuracdo (cabecalho) [Variants] na janela de parametros (botao
[Variants ...]).
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Overview ['5_<|
"-.fariants|
01 2345678 9101112131415 161718192021 222324 2526272832930

IInbalance > (| | (| | [ | | S| (| (| | | (| [ | | | [ |
Bearing_AS5 L[ e e | e [ | [ e e [ | [ |
Bearnng_BS B | (| | | | | (| | (o | (T | (| | (D | | | e
Toothing (| 2| | e (e (e | | (e 0| | | | | (| | | e | | (| |
1/Effective value [ (| | (| | [ | | | (| [ | | | (| | | | | [
1/Peak [a_max] L[ e e | e [ | e e [ | [ |
Bearng_AS5 B | (| | | | | (| | | | (T | (| | (T | | D | e
2/Effective value K (| | | (| | (| | S| e (| e | | | (| | e | | | (| |

All

II"'_I__I.J_I___I__I. [} [ g B | R e TS [N (O N DI PR N |V DU R U 1Y ) RS [ N B DY A B

Todos os VSE:

32 variantes podem ser definidas. Todas as variantes podem ser ativadas ou desativadas
usando o servidor octavis efector OPC.

VSE100 apenas:
Até 9 variantes podem ser eletricamente ativadas ou desativadas usando o nivel de

gatilho (8 entradas digitais 1/01...8). O auto-teste pode ser opcionalmente ativado se uma
variante é alterada.

A 24\ = Variant 1
Trigger 0V = Variant 0
ON
Variant 1
OFF
Variant 0 ON
OFF
ON
Self-Test
(Option) OFF
-
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7 Dados/Arquivos

Vocé pode usar as barras de ferramentas 3 & | Oounomenu de contexto no

menu principal criar Setttings (configuragdes), recipientes ou configuracdes de parametros
vazios e arquivos de parametros abertos, medi¢do de dados ou arquivos de histérico.

Usando um clique duplo todos os arquivos abertos e configuracdes de parametros podem
ser reabertos em uma nova janela. Quando uma janela de parametro € fechada, os dados
gue nao foram salvos néo serdo perdidos. Ao fechar o n6é parametro ou né de dados de
medicao que contém dados que tenha sido alterados, mas nédo salvos, o dialogo para
salvar aparece automaticamente na tela.

As funcgdes listadas no menu principal, barras de ferramentas

W OULI_UB e
A @ | emenu de contexto ([Save], [Save as (Salvar como) (B SFEC 057108 1%
. { _ T

...], [Close (Fechar)]) aplicam-se apenas aos nds de parametro em

destaque, nos de dados de parametro de histéricos ou medicdo, que |* *

também s&o exibidosna barra de status abaixo da lista “Overview” LY

(geral)(— imagem).

Arquivos de historicos do mesmo diagnaostico eletrénico (VSE) podem ser mesclados em
um arquivo:

O menu principal [File]> [Merge] ou
simbolo . ou

no menu de contexto [Merge] ".

Isso torna possivel armazenar continuamente os dados de histérico de uma unidade no
mesmo arquivo por um periodo maior do que é possivel para uma unidade de memoaria de
histérico. No entanto, isso depende da capacidade do computador utilizado.
7.1 Recipientes

Na sec¢ao "Dados /Arquivos”-Overview, vocé pode agrupar configuracdes de parametros e
dados de medicdes que sdo tematicamente conectados em "Containers" (Recipientes).
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7.2 Parametros

Os parametros sdo necessarios para configurar o diagnéstico eletrénico (VSE) paraa o
diagndstico da maquina.

Para criar uma nova configuracdo de parametros, por favor deixe o assistente guia-lo
através de todas as configuracdes pertinentes de parametros.

Se quiser editar uma configuracdo de parametros onde vocé pode fazer alteracbes nos
valores individuais na janela relevante [preferences (preferéncias)] (Aplicativo, objeto de
diagndstico, monitor de dominio de tempo e projeto). As [preferéncias] de janela contém
0s parametros do objeto de diagndstico ou monitor de dominio de tempo que sao
destacadas no menu de falhas.

7.2.1 Aplicativo

Parametros de aplicativorelativos ao total de diagndéstico eletrénico (VSE) estédo
igualmente disponiveis para cada objeto de diagndstico/monitor de dominio de tempo.

Os seguintes parametros de aplicativo podem ser ajustados:

e Tipo VSE: Unidade utilizada

e Entrada 1: o sinal analdgico para o primeiro valor (por exemplo, velocidade 1)

e Entrada 2: O sinal analégico para um segundo valor (por exemplo, velocidade 2)

e Saida de comutacédo: Configurando a saida, saida de configuracdo OUT1, OUT2 (todos
VSE)

e 1/01...4 e 1/05...8: Configurando saidas ou entradas bibéarias 1/01...8 (VSE100)

Tipos de VSE
Versdes disponiveis:

VSEO01 / VSEO002:

efector octavis padréo de diagndstico eletronico para 4 sensores de vibracdo. Sinaliza o
condicao através de 2 saidas. Comunicacao Ethernet TCP. Integracdo no sistema de
aquisicao de dados de producéo usando o servidor efector octavis OPC (nimero do artigo
E30114);

VSE100:

Diagnostico eletrdnico para 4 sensores de vibracdo. Sinaliza a condicdo através de até 10
saidas; chaveamento elétrico de até 8 diferentes gatilhos (comutagéo variante).
Comunicacéao Ethernet TCP. Integracdo com o sistema de aquisicdo de dados de
producdo usando o servidor efector octavis OPC (numero do artigo E30114).

Sinal de entrada analdgica alternativa (Entrada 1/Entrada 2) e sinal de saida analdgico
(OUT1) como sinal de tensao (0 ... 10V).
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IN1/IN2 (Entrada 1/Entrada 2)

Para aplicativos com velocidades variaveis, a informacéo da velocidade tem de ser
fornecida para o diagndstico eletrénico (VSE). Isso pode ser feito usando um sinal
analogico ou entrada de pulso.

Sinal analogico:

VSEO001 / VSE 02: 0/4...20 mA
VSE100: 0/4..20mAou0..10V

Ao usar uma entrada de pulso, por favor, certifique-se que uma fonte de sinal HTL-nivel
compativel é utilizada (por exemplo, um sensor de proximidade) e que a frequéncia de
chaveamento da fonte de sinal utilizada seja superior a 0,7 Hz. Se utilizar sensores de
proximidade, por favor, preste atencdo as frequéncias de chaveamento de sensores de
proximidade

Ao usar um loop (cilco) de corrent 0/4..20 mA, por favor, insira o ponto de referéncia maior
e menordo fluxo de corrente no valor de entrada apropriado (velocidade).

Também é possivel fornecer os valores de entrada adicionais para a segunda faixa de
trabalho ou contadores (entrada de valor de sinal). Além de fornecer um sinal analdgico
ou entrada de pulso, também é possivel utilizar uma modulag&o por largura de pulso
(PMW) ou avaliar como um pulso de contador.

Para um uso de PWM, use o ponto de referéncia maior e menor da largura de pulso para
o valor de entrada correspondente. E possivel medir larguras de pulso entre 0,1 Hz e
20 kHz.

Ao utilizar o contador de pulso, certifique-se de que o gatilho de pulso é maior do que
S Ms.
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Saida de comutacgao

As saidas de comutacao de diagndéstico eletrénico (VSE) podem ser programadas como
normalmente fechada ou normalmente aberta. A fim de que a ruptura de fios possam ser
reconhecidas, recomendamos utilizando o normalmente fechado.

OUT1: binério, analogo
OUT2: Binario.

Saida analdgica (OUT1):
Existem varias possibilidades para usar a saida analdgica:

e Valores de objeto (a): Os valores de medicdo séo sinalizados para o objetos de
diagnostico selecionados (aceleracéo de vibracdo de valor de medicéo [mg]). Se houver
mais de um objeto de diagndstico, é selecionado para ser assinalado, entéo, o valor mais
alto é a saida (Sobreposicéo).

e Valores de objeto (v): Os valores de medig&o sé&o sinalizados para o objetos de
diagnostico selecionados (aceleracao de vibracéo de valor de medicdo [mm/s]). Se houver
mais de um objeto de diagndstico, é selecionado para ser assinalado, entdo, o valor mais
alto é a saida (Sobreposicao).

e Valores de objeto (s): Os valores de medicéo para 0s objetos diagndstico selecionados
(unidade de medida: caminho de vibragdes [mm]) séo utilizados como saida. Se varios
objetos de diagnadstico foram definidos como de saida, entdo, o valor mais alto € a saida
(Sobreposicao).

e Monitor de vibragdo (a): Os valores sao sinalizados para o monitor de vibragao
selecionado com aceleracdo de vibracdo [mg]. Se mais de um monitor de vibracédo é

7

selecionado para ser assinalado, entdo, o valor mais alto € a saida (sobreposi¢éo).

e Monitor de vibracéo (v): Os valores séo sinalizados para o monitor de vibragéo
selecionado com velocidade de vibracdo [mm/s]. Se mais de um monitor de vibracao &
selecionado para ser assinalado, entdo, o valor mais alto é a saida (sobreposicao).

e Limite superior (unidade): Os valores de entrada do monitor de limite superior
selecionado séo sinalizados no conjunto de unidade para os parametros. Se mais de um
monitor de processo é selecionado para ser assinalada, entéo, o valor mais alto é a saida
(sobreposicéo).

e Limite inferior (unidade): Os valores de entrada do monitor de limite inferior selecionado
séo sinalizados no conjunto de unidade para os parametros. Se mais de um monitor de
processo € selecionado para ser assinalado, entdo, o valor mais alto é a saida
(sobreposicéo).

e Os niveis de danos: A condicao de diagndéstico dos objetos de diagndstico é sinalizada
como multiplos dos valores de referéncia individuais (valores Teach). Se mais de um
objeto de diagndstico € selecionado para ser assinalada, entéo, o valor mais alto € a
saida (Sobreposi¢éo). A configuragdo é adequada para objetos de diagnostico como a
aceleracéo da vibragcao, bem como para objetos de diagnostico para velocidade da
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vibrac&o ou o caminho de vibragdes, de tal forma que os valores ndo tém relagcdo com a
unidade fisica ([mg], [mm/s] ou [mm]).

Application preferences [‘5—<|

WSEAMAUT | IMNT | N2 | Switching output | [401-4 || 140 5-8

Switching status The Diaghosis Electronics [WSE] -
® nomally closed () nomally open gwitching outputs can be

progranmed az normally clozed ar
ouT az narmally open.

O ellow *) Analog Logic
Olog The output "OUT1" [2arly

Damage levels ) warning) can alzo be used as an
4 ma Object values [3) |  |analog output, in addition ta being
= TeqYibration maritar [a] uzed as a digital wellow™ alarm.
20 mé, ibration rmonitar [v] ] ]

Upper limit menitar frpm) -_EII:||ec:_t vaIL_Jes: The highest
w Ted Lower limit moritar (rprm) ] dlagnnsm object values are

Ipper limit rmonitar [Mm] TEE‘!'SE':'_ an"'0 U 71" ]

i - wibration manitar [a): The highest

auTz Lawaer lirit roritor [Mm

) Red

wibration moritor value
[acceleration only it mg] is realized
L

[ ok H LCancel ” Help

Um [minimo de 4 mA] (ou [minimo 2 V]) podem ser configurados para deteccao de ruptura
de fio, de modo que uma corrente minima de 4 mA (ou uma tensdo minima de 2 V) nao é
submetida.
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Em [Overview ...] dependendo do tipo de sele¢éo, a saida analdgica para os obesjetos de
diagndstico/monitores de entrada de sinal podem ser ativados ou desativados

Application preferences: Switching output

ouT

analog OUT The highest value of the
gelected diagnoziz objects
or timedomain monitors, o

[]1/Bearing_A3 the lowest value of the

[]Bearing_ES Iu:_uwerlllirgit r_nu:nr;itnrs isl
. zignalled via the analog
Taathing atpLt,

[]2/Bearing A5

ok H LCancel ” Help

Saida binaria OUT1 e OUT2:
Ha duas possibilidades de utilizacdo das saidas binarias:

e Configuracao rapida do "amarelo = aviso antecipado” e "vermelho = alarme" para OUT1
e OUT2: Se o "amarelo” ou "vermelha" forem selecionados, entdo, todos os limites de
amarelo e vermelho dos objetos de diagnéstico configurados e monitores de dominio de
tempo sdo automaticamente sinalizados com um alarme breve para as saidas relevantes.

e Logic para OUT1 e OUT2:

A funcéo "Logic" (Logica) configura uma conjuncgéo légica E ou OU para o alerta
antecipado e os limites de alarme. Por exemplo, uma saida pode ser definida como se
segue:

OUT2 = rolamento COMO (“red”, vermelho) E monitor de vibracéo (“yellow” = amarelo)
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Entradas/Saidas

O 1/Os 1...8 podem ser selecionado como saidas binérias (OUTPUT) ou como entrada
digital (INPUT) (Apenas para VSE100).

Definir como saida binaria (OUTPUT):

A funcéo logica das saidas binarias de comutacéo deve ser dada em [Edit].

Application preferences §|

VSEANAOUT | IM 1 M2 || Switching output | /0 1-4 |10 5-3

10T @ 0UTPUT O INPUT The /0 1-4 can be individualy A
1/Bearing_A5 "Red"aHD selected as digital output or digital

1/Peak [a_mazx] "ellow" input [far YSET00 anly).

402 QUTEUT ¢ INFUT The switching threshholds of the
2/Effactive ...,.a|u{§l[v] "Read" O freely selectable diagnosiz objects

and g-tanitar can be logically
Edt... linked az output ignal.

1403 ) 0UTPUT 3 INPUT The active warants can be set as
244 IR% input. [f several inputs are switched
5T |then the variant of the last

Varl | [Vad 3 [ azcending input [e.g. 1/0 8]

The zetting < - » meansz, that the
2':3 & ODEJJUTPUT @ INPUT comezponding input has fo

influence over the definition of the
War? || - v | ST vaniart The nest active input below

(o ) ooen [

As conjuncdes E ou OU de aviso antecipado e os limites de alarme podem ser
configurados para todos os objetos de diagnostico configurados e monitores de dominio
de tempo. As saidas também podem estar comutadas combinando uma conjuncéo de
l6gica OU para os grupos de alarme do contador.

Por exemplo, uma saida pode ser definido como segue:

Saida I/01 = Rolamento_COMO (vermelho) e monitor de dominio de tempo "a_max"
(amarelo).
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Definir como entrada digital (INPUT):

MedicOes de disparo (variantes) podem ser ativadas eletricamente usando as entradas
digital. O chamado nivel de disparo € utilizado para desencadeamento elétrico. Isto
significa que se a entrada tem um nivel de 24 V, entdo, a variante selecionada é ativada.
Se o nivel de entrada for desligado, etdo, a variante alternativa € acionada ou a variante
da entrada com o valor mais baixo.

Application preferences

1405 CIOUTPUT & INPUT

24 0

Ward L3 [ e v | [sT
140 B COUTPUT &) INPUT

24 0

Ward W w C]sT
1407 I OUTPUT O INPUT

140 8 &) 0UTPUT O INPUT

VSEANAOUT | IM 1 M2 || Switching output | 140 1-4 | 140 5-8

The 1/0z 5-8 can be individually
gelected az digital output ar digital
input [for %SET00 anly)

.The switching threshholdz of the
freely selectable diagnosiz objects
and g-tanitar can be logically
linked az output signal |f several
inputz are switched then the wanant
aof the lazt azcending input [e.g. [0
3 iz activated.

The setting < -- * means. that the
comezponding input has fo
influence over the definition of the
vanant. The nest active input below
the aforementioned determines the
active warant,

%]

A~

|

[u] 4 H Cancel ” Help

Se vaérias entradas sdo comutadas, entéo, a variante da ultima saida ascendente (por

exemplo, I/O8) fica ativada.

Se nenhuma entrada é comutada, entdo, a variante OV da Ultima saida ascendente é

ativada.
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Exemplo:
Parametros Switching 1 Switching 2 Switching 3
24V ov
1/03 Var 1l Var0 24V 24V 24V (Var 1)
1/04 Var 2 oV ov oV
I/O5 Var 3 oV 24V (Var 3) oV
1/06 Var4 24V (Var 4) ov oV

A funcao [Variants] (variantes) na janela de parametro é usada para definir quais os
objetos de diagndstico devem ser ativados com variantes especificas.

Na configuracao padrao, todos os objetos de diagndstico estdo ativos com todas as

variantes.

O 1/01 ... 8 pode ser usado para ativar o contador de horas de operacao. O contador
pode contar com o horas de operacédo de 24 V ou 0 V em diante.
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7.2.2 Contador
E possivel escolher entre um contador de horas de operagéo ou totalizador.

Um contador de horas de operagcédo mede o periodo durante o qual uma determinada
condicao é cumprida.

Esta condicado € definida usando uma escala de trabalho na entrada 1/entrada 2. Em 1/01
... 8, a condicao é definida sob as configuracbes do aplicativo tanto a 24 V ou 0 V.

Contadores de condicdo medem o comprimento de tempo durante o qual uma condi¢ao
de diagndstico (amarela/vermelha) existe para um objeto de diagndstico pré-definidos.

O totalizador acumula toda a entrada de pulsos do contador na entrada 1/entrada 2, sem
contar os intervalos dos contadores configurados para a densidade de pulso.

O contador de horas de operacao, contador de condigao e totalizador na entradal/
entrada 2 devem ser ativados separadamente, considerando que os contadores de horas
de funcionamento em 1/O1 ... 8 sdo ativados automaticamente quando os parametros para
a configuracéo do aplicativo séo definidos para [Contador] em 24 Vou 0 V.

Se a leitura do contador é superior ao limite de alarme definido, o grupo que foi
configurado como alarme comuta de acordo com configuragéo pré-definida como uma
saida de alarme oude I/ O.

As leituras do contador sédo lidas em conjunto com os dados de histérico e dados

armazenados no arquivo de historico e nos exibidos. Usando a fungéo [ VSE overview] >
[Others] é possivel para selecionar os valores para as leituras do contador.
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7.2.3 Entrada de valor de medicao

A entrada de valor de medicdo pode ser usada para fornecer outros valores de entrada
(por exemplo, Nm, kW, K) para o monitoramento direto (monitor de dominio de tempo).
Possiveis fontes de valor sdo entrada 1/entrada 2, IP de comando (servidor octavis OPC).

Nome / Unidade

A descricdo em texto livre da entrada de valor de medi¢ao configurada que permite que o
a informacao a ser localizada no conjunto de parametros ndo pode ser alterada se uma
fonte de valor analoga (entrada 1/entrada 2) for utilizada.

A unidade dos valores de entrada podem ser alteradas a qualquer momento. Isso ndo
influencia a avaliacdo e s6 é usado para a exibicdo (monitor, historico).

Faixa de trabalho

A faixa de trabalho ndo tem influéncia sobre a avaliacéo. Ele so limita a exposicdo em
0 modo de monitoramento

valor inferior: apenas entradas negativas, sendo 0

valor superior: apenas entradas positiva, caso contrario, 0.

Por favor, certifigue-se de que os limites sdo adequados para que todos os valores
relevantes possam ser apresentado no modo de monitoramento.

A entrada usando o IP de comando (servidor octavis OPC):

O valor inicial determina o valor a ser utilizado apés a reinicializagdo da unidade. Um novo
valor é determinado utilizando o primeiro IP de comando.
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7.2.4 Objetos de diagnadstico

O efector octavis estabelece um diagndstico automatico da maquina, definindo um modelo
de maquina usando os chamados objetos de diagnaostico.

Parametros de diagndstico ajustaveis (frequéncias)

e Descricao: descricao alfanumeérica do objeto de diagndstico (por exemplo, elemento do
rolamento COMO)

e Tipo de diagnostico: Use um template de diagnostico (por exemplo, elemento rolante)

e Sub-objectos: Definir as bandas de frequéncia individuais, utilizando fatores de
frequéncia e larguras de banda.

e Velocidade: Informacdo relacionada a velocidade para o objeto de diagndstico

e Teach/valores de limite: Valor Teach e os limites de comutacéo para "amarelo” e
"vermelho"

e Amortecimento: Calculando a média do valor do objeto, o atraso de resposta para 0s
valores de objeto.

Outros e e: unidade fisica, avaliagcdo, método de analise, resolugao de frequéncia.

O diagnostico eletronico do efector octavis (VSE) pode monitorar até 24 (incl.
monitoramento de dominio de tempo) de diferentes objetos de diagndstico
simultaneamente. Um objeto de diagndstico compreende um grupo de frequéncias de
danos sintoméaticos (sub-objetos) que séo definidos na forma dos chamados fatores de
frequéncia. A frequéncia de rotacdo multiplicada pelos resultados dos fatores de
frequéncia resultam na frequéncia dano real. Para aplica¢des de velocidade constante, a
frequéncia de danos permanece, entao, constante.

Dependendo do tipo de dano, o objeto diagndstico é atribuido a um método de
andlise. Por exemplo, o desequilibrio € medido através do método FFT e dano a elemnto
de rolamento é medida usando o método H-FFT.

|numher of objects {octavis processor VWSEOD1AVSEOD2AVSETDD)

23 | 2

Intermittend Monitoring (Multiplexer) Real Time Monitoring

- Diagnosis Objects (Frequency Domain); e. g. Bearing, Unbalance. ..
Wibration monitor (Time Domain); . g. v_eff, pk_max

- Process monitor (Time Domain); e. g. speed, load, ...

Todos os objetos de diagnostico seletivos frequéncia (ndo do monitoramento de dominio
de tempo!) sdo amostrados usando um multiplexador. O periodo de diagndstico total
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ajusta-se para além do numero de sensores e também as caracteristicas individuais de
objeto do diagndstico, tais como método de analise (FFT ou H-FFT), resolucéo de
frequéncia e uma unidade fisica ([mg] [mm/s] ou [mm]).

Exemplo 1:

1 sensor, 2 elementos de rolamento (H-FFT; [mg]),

desequilibrio (FFT; [mm / s]), resolucéo de frequéncia 1,52 Hz

Periodo de medicdo de calculo do elemento do rolamento: 1/resolucédo de frequéncia =
0,65s

Medicéo periodo de desequilibrio: 0,65 s

Periodo de medicao total de um ciclo de diagnostico completo:
0,65s0,65s=13s

Exemplo 2:

2 sensores, cada um com um elemento de rolamento com resolucéo de frequéncia 1,52
Hz e 0,125 Hz, um desequilibrio com frequéncia de resolucao de 3,05 Hz

Periodo de medicdo de elemento de rolamento sensor 1. 1/resolucdo de frequéncia = 0,65
S

Periodo de medicdo de desequilibrio sensor 1: 1/resolucéo de frequéncia = 0,33 s

Periodo de medicédo de elemento de rolamento sensor 2: 1/frequéncia de resolugdo =8 s

periodo de medic¢do total de um ciclo de diagnostico completo:
0,65s50,33s8s=8,98s

As médias sdo meédias moveis. Isto significa que apds uma série de médias serem
concluidas no inicio, os valores de diagndstico reais sdo saida apés o
periodo de medicao total.

Exemplo 3:

Como no exemplo 2 apenas com 8 médias:
Primeiro ciclo de medicédo: 8 x 8,98 s=71,84 s
Ciclos de medicao posteriores, ap6s cada 8,98 s

Nome / Tipo

A descricéo livremente definivel (31 caracteres) facilita reconhecer o objeto de diagndstico
no conjunto de parametros.

A selecdo do tipo de diagnéstico [elemento de rolamento], [desequilibrio], [RMS]

ou [Outros] fornece automaticamente sugestdes configuradas para o diagnostico da
magquina. Esta configuracdo automatica simplifica bastante a configuracdo do parametro.
As configuragGes podem ser posteriormente aperfeicoadas.

Ao selecionar [Outros] é possivel monitorar os parametros para o dano individual da

magquina se for caracterizado por frequéncias sintomaticas atribuidas/fatores de
frequéncia.
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Tipo de diagndstico [Elemento de rolamento]

A configuracdo de parametro [Elemento de rolamento] determina a condi¢céo de elemento
de rolamento das amplitudes de frequéncias de passagem de elementos rolantes:

- Anilha interna

- Anilha externa

- Elementos de rolamento

Os fatores de frequéncias necessarios podem ser encontrados no banco de dados de
elementos de rolamento ou frequéncias de danos podem ser inseridas diretamente. A
condicdo de dano é avaliados com base nos valores Teach de uma maquina intacta. Se
as maquinas forem idénticas com o mesmo local de medi¢éo, os valores Teach sdo os
mesmos. Estes podem, portanto, ser introduzidos manualmente no conjunto de
pardmetros. Uma medicao Teach ndo é necesséria neste caso.

Tipo de diagndstico [Desequilibrio]

Os parametros para [Desequilibrio] determinam a condicdo da maquina usando as
amplitudes na frequéncia de rotacéo. A condicdo de dano € avaliada com base nos
valores Teach de uma méaquina intacta. A configuracdo padréo para monitoramento de
desequilibrios esta em [mm/s] e RMS. Os valores de referéncia também podem ser
encontradas, por exemplo, nas informac6es em nivel geral, a norma ISO 10816.

Tipo de diagndstico [RMS]

A configuracdo de parametro [RMS] detecta a velocidade de vibragao efetiva [mm/s] e
RMS. Para o monitoramento, em conformidade com a norma ISO 10816, a faixa de
frequéncia é pré-definida para 10 ... 1 000 Hz.

Se um novo objeto de diagndstico é criada, a faixa de frequéncia livremente definivel &
facil de configurar (facores de frequéncia da [frequéncia média] x 100 Hz x (alcance de
frequéncia de 100 +)/100).

tipo de diagndstico [Outros]

Os parametros podem ser definidos por qualquer dano de maquina sob o tipo de dano
[Outros], inserindo frequéncias dano especifico (fatores de frequéncia) por objeto de
diagnéstico (veja também: Exemplos de diagndstico).

A condicdo de dano € avaliada com base nos valores Teach de uma maguina intacta.
Sub-objects

Insira as frequéncias de danos (sub-objetos) que devem ser atribuidas a um determinado
tipo de danos de maquina (objeto de diagndstico). A descri¢cdo da frequéncia de danos é
feita através de uma analise dos fatores de frequéncia. Atraves da qual a frequéncia
procurada a partir do fator de frequéncia é multiplicada pela frequéncia de rotacéo
corrente:

frequéncia de danos x = fator de frequéncia x frequéncia de rotacéo
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Exemplo:

Fator de frequéncia = 6,23,

frequéncia rotacional = 50 Hz (3 000 rpm)
— frequéncia de danos = 311,5 Hz

Um total de no maximo 84 sub-objetos individuais (incluindo um sub-objeto por
monitoramento de dominio de tempo) pode ser definidos, o que pode ser atribuido a um
maximo de 24 (incl. monitoramento de dominio de tempo) objetos de diagndstico. Os
dados caracteristicos para objeto de diagnostico séo calculados usando o somatorio das
amplitudes individuais na frequéncia dada (valor do objeto).

Para o tipo de diagnostico [elemento de rolamento], referem-se ao banco de dados de
elemento de rolamento para as frequéncias fundamentais.

Cada sub-objeto tem uma faixa de pesquisa individual (janela de frequéncia), no qual o
amplitudes de danos sdo determinadas. A janela de frequéncia é dada como uma
janela relativa abaixo e acima da frequéncia de dano calculado. Se o objeto de
diagnostico [elemento de rolamento] for selecionado a partir do banco de dados de
elemento de rolamento ,entdo, a janela de frequéncia necessaria € calculada
automaticamente.

Exempilo:
Janela de frequéncia = 5%; frequéncia de dano = 192,23; Resoluc¢éo 1,25 Hz
192,25 Hz corresponde a linhas espectrais 153,8 — 153
Faixa de pesquisa = linhas espectrais 145 ... 160 ... corresponde a 181,25 ... 200,00 Hz
(— imagem)
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Velocidade

A frequéncia de rotacéo utilizada para calcular a frequéncia de dano pode ser definida
como a velocidade constante ou fornecidos para sinalizar as entradas IN1/IN2 durante a
operagdo ou usando um protocolo de Internet especial.

Certifique-se que, quando se introduz a velocidade constante, a velocidade nominal foi
dada sob a carga nominal.

Transferéncia das informacdes de velocidade usando o IP de comando:
Depois de reiniciar, a velocidade de inicializacdo configurada permanece valida. Um IP de
comando pode ser usado para redefinir a velocidade para calculo.

Transferéncia da informacao da velocidade através de entradas analdgicas:
A transmisséo da engrenagem descreve a relacdo entre a entrada de velocidade da
maguina para a velocidade do objeto de diagnéstico monitorado.

Se os valores da velocidade diferem mais de 5% imediatamente antes ou apos a medicao
(periodo de medicéo ver resolucéo de frequéncia) e o monitoramento divergente &

ativo, os resultados das medi¢des sao ignorados, um novo valor de objeto ndo é
determinado e, portanto, um novo nivel de dano ndo pode ser calculado.

A condigéo do objeto de diagndstico s6 € monitorada e sinalizada na faixa de velocidade

de operacao. Tao logo essa entrada de velocidade fique fora do faixa de trabalho, nehum
monitoramento acontece.

t ®

- g >

® ®

Legenda:

1 = velocidade

2 = velocidade de operagéao infeiror
3 = velocidade de operagao superior
4 = Teach-in

5 = sem monitoramento

6 = monitoramento
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Segunda faixa de trabalho

A faixa de trabalho descrita em "Velocidade" pode ser extendida por um valor de entrada
adicional. Este valor pode ser transferido durante o funcionamento da maquina utilizando
entradas de sinal entrada 1/entrada 2 ou usando um protocolo de Internet (servidor
octavis OPC).

| - ne Monitoring
no Monitoring

no Monitoring

Highest value

no Monitoring

+—— Monitoring —

no Monity

no Monitoring

Lowest value

no Monitoring i e

Speed
Lower operating speed Upper operating speed

O uso do monitoramento de velocidade constante pode ser determinado
independentemente de valores de entrada adicionais.

Transferéncia das informagdes de velocidade usando o IP de comando:
Depois de reiniciar, o valor inicial configurado permance valido. Um IP de comando pode
ser usado para redefinir a velocidade para calculo.

Transferéncia de informacao de velocidade através de entradas analdgicas:

Se a entrada selecionada entrada 1/entrada 2 € definida como entrada de velocidade, é
possivel utilizar a funcdo de transmissao de engrenagem para dar a relacao entre a
entrada de velocidade daquela encontrada na maquina para determinar a faixa de
trabalho.
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Valores Teach-In/de Limite
A funcéo auto-teach € utilizada para o diagndstico eletrénico "Teach" (VSE).

Se os valores Teach requeridos forem calculados ou se ja estédo disponiveis

para uma maquina de referéncia idéntica, eles podem ser usados para o conjunto de
parametros e/ou escritos no diagnaostico electronico em vez de usar a funcédo Teach. Ao
criar um objeto de diagnostico, um valor com base na experiéncia de varios fatores é
automaticamente inserido. Para o monitoramento de velocidade variavel, também é
necessario dar a velocidade de referéncia para o valor teach.

Se o valor "0" é inserido, os valores teach j& configurados no diagndstico eletrénico
permanecem inalterados.

octavis efector usa os valores de limite préprios para todos os objetos de diagndstico
configurados para aviso antecipado (amarelo) e alarme principal (vermelho). Os valores
de limite sempre se referem ao valor Teach configurado e, assim, descrever uma
multiplicacéo do sinal. Os valores de limite para tipos de diagndstico [elementos de
rolamento] e [Desequilibrio] séo pré-configurados.
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Amortecimento
Médias

Os valores de objeto de diagnéstico sdo médias moveis usando um "

média movel ponderada exponencialmente "(ou, em inglés, EWMA, Exponentially
Weighted Moving Average). O novo valor de objeto de diagndstico € calculado utilizando o
valor de objeto de diagnostico anterior como no exemplo a seguir:

Exemplo:

médias configuradas: 1/4,

valor de objeto de diagnostico anterior = 17,3 mg,

nova medigéo = 14,7 mg

— novo valor de objeto de diagndstico: (17,3 mg x 3/4) + (14,7 mg x 1/4) = 16,65 mg

\ —Diagnosis values
A\ —EMA [1/8)
A Linear averages

15 F B

4 T 1013 16 19 22 25 28 31 34 37 40 43 45 4 55 50 61 &4 67T 7O T3 76 79 G2 BS B8 91 34 57

]
B
ka

Inicializacéo

As variaveis de processo para o diagnostico eletrdnico séo reinicializadas quando o
computador for reiniciado, variantes forem alteradas ou apds parametros ou
configuracées forem transferidas ou apds monitoramento (para visdo espectral apenas). E
possivel decidir da partida das medicdes se os valores de objeto de diagndstico devem
ser prosseguidos para ser calculada a média usando os ultimos valores ou se &
necessario comecar do "0" novamente.
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Re-inserindo a faixa de trabalho

E possivel decidir depois de re-entrar, o valor de objeto de diagnéstico da faixa de
trabalho deve ser mantido para ser calculada a média usando os ultimos valores ou se é
necessario comecam do 0 novamente.

Atraso de resposta

Para evitar falsos alarmes, o atraso de resposta tem a configuragao padrao 5. Isso

significa que um aumento no valor de diagndstico s € exibida apds 5 aumentos em na

sequéncia. A eficicia das informacgdes sobre o diagndstico fica, portanto, assegurada.

Vocé pode configurar o atraso de resposta entre 1 (sem atraso) e 10.

A demora de resposta reage aos desvios em torno do valor de limite dado, e também para
freqlentes desvios acima ou abaixo desse valor.

A

Switching output: red

Diagnosis

e |

I
Switching output: yellow
I

R

/ Time

Response delay
diagnosis objects
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Outros

Avaliacao

As caracteristicas de banda estreita, 0 Pico-maximo (Peak-max) e o valor RMS ( valor
meédio) pode ser detectado na faixa de busca. Analise de pico é recomendado para
frequéncias de danos discretas (por exemplo, frequéncias de passagem de elemento
rolante para danos de elementos rolantes ou desequilibrio). Analise RMS é recomendada
para caracteristicas estatisticas (por exemplo, cavitacao).

peak

ma ...

1200 1300 1400 1300 1530 1POD 1500 THO0 2004 100 200 2300 2650 220K
Hz

Freq. window|Freq. window

Dlamage frequency
Valores de medicao

Seja o valor da aceleracdo [mg], velocidade de vibracdo [mm/s] ou o percurso da vibracdo
[mm], todos eles séo utilizados para fins de célculo. A unidade fisica também deve ser
incluida no valor Teach. Para valores de medicdo em RMS e avaliacdo em [mm/s], €
também possivel definir um nivel de conformidade ISO para a velocidade de vibracao
efetiva em uma banda definida pelo usuéario.

O centro de frequéncia 505 Hz e uma largura de banda relativa de resultado de 98% no
velocidade de vibracéo efetiva de uma banda de 10 ... 1.000 Hz (de acordo com a norma
ISO 10816).
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Método de analise / Filtro

O objetivo da andlise de sinal é gerar caracteristicas informativas dos dados brutos de
aceleracdo. O efector octavis utiliza métodos de analise rapida de frequéncia
(Transformacéao Rapida de Fourier = (Fast Fourier Transformation, ou FFT). O método de
analise diferencia entre calculo do espectro linear entre os dados brutos de aceleracéo
(FFT) e o envelope dos dados de aceleracdo (H-FFT). O método de analise selecionado
pode ser atribuido individualmente para cada objeto de diagndstico. Por exemplo,
desequilibrio e rolando danos ao elemento de rolamento podem ser monitorados em um
sensor.

Bearing damage in the time
domain
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e Aplicativos para FFT:
Avaliacdo dos sinais harmonicos, por exemplo, cavitacdo desequilibrio, ressonancia,
alinhamento de erros.

e Aplicativos para FFT-H:
Avaliacao de sinais em forma de pico de alta frequéncia, por exemplo mancais de
rolamento..

Ao usar H-FFT, é possivel selecionar diferentes filtros predefinidos de sinal.
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Resolucéo da frequéncia

A resolucao de frequéncia é indiretamente proporcional ao tempo de medi¢do. Uma
resolucao de alta frequéncia requer um tempo de medicéo longo.

Para um monitoramento confiavel, pelo menos 1,5 revolu¢des eixo deve ocorrer dentro de
uma medida tempo.

Exempilo:

Resolucao de frequéncia = 1,52 Hz

— Tempo de medi¢ao = 0,65 s

Revolucao do eixo minima=1,52 Hzx 1,5 =2,25 Hz
2,25 Hz x 60 s/min = 135 rpm

Menor tempo de medigdo programavel: 0,040 s = 24,4 Hz
— minimo de revolugéo do eixo =2 196 rpm

Maior tempo de medicao programavel: 2,6 s = 0,38 Hz

— minimo de revolugéo do eixo = 34 rpm
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7.2.5 Ponderacéo de sinal

Para o monitoramento de velocidade variavel, é possivel corrigir os valores de limite
independentemente da velocidade. Os valores demonstrados indicam como as variaveis
de um dano constante mudam com a velocidade. Durante a avalia¢éo e célculo, o sensor
leva esse fato em consideracdo. Esta correcdo assegura uma ponderacédo relacionada de
velocidade de valores medidos reais.

O valor Teach, bem como os valores medidos sdo ponderados usando a tabela de
ponderacéo de sinal (veja exemplo abaixo) - o valor Teach utilizando a velocidade Teach,
o valor medido utilizando a velocidade medida.

E possivel a utilizacdo de curvas definidas prontas para produzir ou carregas as proprias
curvas.

Exemplo:

8 Sensor 1: Bearing AS (Speed)
EETIRIN

0,35
1 - S - - : ———,

max

I I I I I
B0 rpr 10000 rpr

| ok || cConcel || Hep |

53



Software Octavis VESO03 versdo 2.5

7.2.6 Monitoramento do dominio de tempo

O objetivo do monitoramento do tempo de dominio é oferecer acompanhamento adicional
de medicdo de sinais ou caracteristicas no dominio do tempo, além da frequéncia
de medicdo seletiva (banda estreita, por exemplo) de objetos de diagnostico. Esta
chamada medicao de banda larga torna possivel dar informacdes gerais sobre o sistema
total ao avaliar o sinal de aceleracdo bruto dos sensores para 0 maximo aceleracédo
maxima (RMS [mg]), a velocidade média (RMS em [mm/s]) ou os valores de entrada de
processo. Em contraste com os objetos de diagndstico, esse monitoramento € em valores
absolutos.

Os valores de nivel sdo determinados sem multiplexacéo, quase simultaneamente, e sédo
permanentemente disponiveis para todos 0s sensores conectados sem interrupgéo. Isso
significa que o monitoramento de tempo critico tal como o reconhecimento de colisdo
(0_pk_max) ou fungbes de encerramento de tempo critico podem ser realizados usando o
monitoramento de vibracdo. Basicamente o monietoramento de pico (0_pk_max) e um
RMS ([mm/s] ou [mg]) podem ser simultaneamente monitorado por canal do sensor. Se
utilizar o valor RMS, a configuracao padrao para o faixa de filtros esta em conformidade
com as normas ISO (2 ... 1 000 Hz). A faixa de filtro pode ser liviemente definida de modo
gue os niveis individuais possam ser calculadas.

Parametros ajustaveis

e Pontos de comutacgdo: Limites de comutacao "amarelo” e "vermelho", como valores de
medicdes absolutas.

e Amortecimento: médias, inicializacéo, atraso de resposta,

e Detalhes: Tempo de medigcédo, medicao filtrada/nao-filtrada.
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O monitor de processo € usado para monitorar diretamente as velocidades da entrada
1/entrada 2 e os parametros de entrada de uma entrada de valor de medicéo

Parametros ajustaveis

e Pontos de comutacdo: limites de comutacéo "amarelo” e "vermelho" como valores de
medig&o absolutos.

e Amortecimento: médias, inicializacéo, atraso de resposta,

Monitoramento

O modo de acompanhamento determina se o monitoramento de vibragao deve monitorar.
e RMS da aceleragao de vibracdo em [mg]

e Valor de aceleragdo maxima, em [mg], 0-pico (0-peak)

eRMS da velocidade de vibragdo de acordo com a norma ISO 10816 em [mm/s]

Pontos de comutagéo

Efector octavis usa os proprios valores de limite para monitorar o nivel de vibracao dentro
do dominio de tempo e as entradas de valor de medi¢cao. Ao contrario dos objetos de
diagndstico, os valores de aceleracdo sdo absolutos para a aceleracao (unidade: [mg]) e
velocidade (unidade: [mm/s]), ou a unidade de configuragéo relevante para a entrada de

valor de medicgéao.

Dois niveis de gatilho podem ser definidos (amarelo e vermelho), que também podem ser
usados para comutar as saidas.

Unidades:

1mg=0,001g
1 g=9,81 m/s 2 (aceleragdo gravitacional)
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Amortecimento
Médias

Os valores de monitoramento de dominio de tempo sdo médias moveis através de um
"Média exponencialmente movel ponderada " (Exponentially Weighted Moving Average,
ou EWMA). O novo monitoramento de dominio de tempo é calculado utilizando o valor
anterior de monitoramento de dominio de tempo como no exemplo a segquir:

Exemplo:

Médias de configuracao: 1/4,

Valor anterior de monitoramento de dominio de tempo = 1 318 mg,

Nova medicao de dominio de tempo = 1 634 mg

— novo valor de objeto de diagndstico: (1 318 mg x 3/4) + (1 634 mg x 1/4) =1 397 mg

Inicializagao

O diagnostico eletronico de variaveis de processo é reinicializado quando o computador
for reiniciado. As variantes sdo alteradas apés a transferéncia de parametros ou
configuracfes e ap6s monitoramento (apenas "visdo espectral” (spectral view) ). Aqui é
possivel diferenciar se na partida das medicdes, a média de valor de objeto de
diagndstico € continuada com os ultimos valores determinados ou se o0 objeto de
diagnéstica de avaliacdo deve comecar a partir de "0".

Atraso de resposta

Para evitar falsos alarmes, o atraso de resposta tem a configuragdo padrao 5. Isso
significa que um aumento no valor do diagnéstico s6 é apresentado apds 5 aumentos em
sequéncia. A eficacia das informacdes sobre o diagnéstico €, portanto, assegurada.

Vocé pode definir o atraso de resposta entre 1 (sem atraso) e 10.

O atraso de resposta reage aos desvios em torno do valor de limite e também para
desvios frequentes acima ou abaixo desse valor.

56



Software Octavis VESO03 versdo 2.5

Detalhes

Periodos de medicao

Periodos de medicdo maiores garantem resultados de medicdo mais estaveis. Em
algumas aplicacbes, no entanto, um tempo de reacdo menor se faz necessario.
Acelerébmetros em conformidade com a norma ISO 10816 requerem um tempo de medida
minimo de 333 ms, a fim de detectar completamente a vibracdo de 3 Hz.

Periodos de medicdo menores tém o efeito de filtros de alta passagem adicional. Por
exemplo, um tempo de medicdo de 80 ms pode reduzir frequéncias em até 12,5 Hz.

Filtragem

O pico pode ser filtrado de 2 ... 1.000 Hz ou néo-filtrado sobre a faixa de frequéncia total.
Pode ser util a utilizacdo de uma medida néo filtrada, por exemplo, 0 monitoramento de
uma maquina de rotacdo muito baixa (<= 100 rpm).

7.2.7 Projeto

O proposito dos dados do cabecalho é descrever o aplicativo. As entradas de texto livre
sdo armazenadas no arquivo de parametros e no diagnaostico eletrénico (VSE).

- Empresa

- Cidade

- Endereco

- Localizacdo da maquina

- Especificacdo da maquina.

O objetivo da descricao do projeto é arquivas notas do projeto. No diagndstico eletrénicos

(VSE), os primeiros 104 caracteres sdo armazenados, no arquivo de parametro de todos
os dados sao armazenados.
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7.2.8 ID de classificacao

Alteracdes as configuracdes de parametros podem levar a uma nova configuracédo dos
objetos de diagndstico com referéncia ao seu objeto de identificacdo. Isso € valido em
particular para as entradas relativas ao RPM-objeto-ID. Portanto, quando utilizar o
servidor OPC (artigo numero E30114) vocé deve, antes de transferir os parametros para a
VSE, alinhar as classificacfes de identificacdo com a configuracdo do cliente OPC em

uso.

Menu [Parameter]> [Sort ID ... ] ou

simbolo &=
Eﬂ

Sort ID... %]
A | The diagnosiz objectz/signal input
Objectl S Lonstant speed RP-Object] monitars can be found in the octavis
Unbalance 555 - 555 rpm OPC zerver software [article number
E30114) at the pozitions indicated.
. Sensar 1 Input 1 .
Dbjsct2 @Bearing_ﬁs 2 - 6000 pm FiPh-Dbjsct2 Another zort pozzibility iz to drag the
diagnoziz objectz/zignal input monitors
ith the mouze and ta drop them on
. Sensar 1 Met Command [] . il o
Object3 @Bearing_ES 120 - 3000 rpr RPM-Object3 another position,
The zame applies to the [zpeed-linputs
) Senzar 1 intern . [Button [==]).
Obiect® (@ Etective value [+] FiPM-Object4
. Senzor 1 Input 2 .
ObiectS  (@|Paak (a_max) 3000-144000Nm | T M-ObiectS
. Sensor 2 .
Objects @Bearing_ﬁs RPt-Objects
. Input 2 .
Object? [ —— RPt-Objecty
Objectd RPM-Objectd
. Sensor 2 .
Obiectd (@ Eftective value [+] FiPM-Object3
Object10 RiFPM-Object10
Object1d RPM-Object11| .
’ s l ’ Cancel l ’ Help

Use 0 mouse para mover os campos de objeto de diagnostico (por exemplo

IE.elﬂljurl h \) para as posic¢des de identificacédo requeridas (por exemplo, "Object8").
nwucht

Se uma posicao de identificacéo ja estd ocupada, entdo os campos de objeto de
diagnostico sao trocados.

O mesmo procedimento é valido para os campos de entrada,por exemplo E'EEE"E{ immn
! - ! m

na coluna da direita.
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7.3 Dados de Medicéo

A janela de dados de medic&o é utilizada para visualizar os dados registrados em ordem
cronoldgica ordem com ) Use o simbolo [Pausa | || paa "congelar" (freeze) a

gravacao. O simbolos de detalhe da tela 4l permitem mudar para o conjunto de
dados anteriores ou posteriores da gravacdo durante a pausa.

E possivel mudar para as visualiza¢cdes dos sensores individuais para as gravacdes de
sub-objetos, objetos e valores de diagnéstico. As gravacdes contém os valores de
medicao para todos os sensores. (Por motivos técnicos, isto ndo € possivel para a
exibicdo espectral).

Registro dos valores de objeto e de diagndstico também pode ser exibido como
diagramas de linha similar a funcéo da historico =

7.4 Histoérico

Exibe as informacdes de histdrico, que sado lidos e/ou armazenados como um arquivo.

@ H_172.019.014.246

10.07.2008 08:27:23 (Local time)
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A tela pode ser estendida individualmente para exibir varios valores. Se dentro de um
dado tempo os parametros (incluindo os valores Teach) do objeto de diagndstico exibido
forem alterados, os valores que foram registrados antes da mudanga ocorrer sao exibidos
em uma linha um pouco mais escura.

Se 0s monitoramentos dos objetos de diagnostico/dominio de tempo sédo dados em
unidades diferentes, € possivel selecionar a unidade desativando as caixas de sele¢édo
apropriadas.

Quando os dados séo importados, a marcacao de tempo é extrapolada para o horario
local. A tela também pode ser comutada para mostrar GMT/UTC.

Nota: Se os relogios forem alterados durante o periodo de referéncia, os dados
armazenados antes da mudanca também seréo exibidos no horario valido do momento.

Dica: GMT/UTC nao tem diferenca de tempo (horéario de verao/normal).

Os pontos de horario de medicéo relevantes da velocidade aplicada ou - se configurada -
os valores de entrada da 22 faixa de trabalho também podem ser exibidos (linha
pontilhada, eixo de escala a direita).

E possivel dar zoom no diagrama abrindo um retangulo (mantenha o bot&o esquerdo do
mouse pressionado e arraste do canto superior esquerdo para canto inferior direito). Para
diminuir o zoom, repita novamente, mas na dire¢cao oposta.

Usando o bot&o direito do mouse, € possivel mostrar o valor de limite de um objeto de

diagndstico/monitoramento de dominio de tempo selecionado. Use o cursor e ajuste a
escala para cima e para baixo no eixo Y a esquerda.
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W H_172.019.014.246

10.07.2008 08:27:23 (Local time)

Undo zoom
v Limit values

v Cursar o
Scaling GEFI NS @ aukomatically

Minirurm— # Omg
1mg 1E
2mg
5 mg 1.400
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10 mg 1.200
20mg
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Cursor 1 08.07.2008 15:03:08 0D 20 h 38 min 20 sec Curzor 2 09.07.2008 11:41:29
Bearing_AS 150515 501 mafl Bearing_AS 11:38:44 5584 ma
) mg 4 mmds ) Wm (I GMT Object value Speed

() Local time [] &werage value [ 2nd Wwaorking rang

Senzor 2 [mg 4 mmdz) Imput 2 [Mm)

B earing_AS | u

Sensor 1 [mg £ mm/'s)

. | |Effective value [¥]
u

| |Bearing_BS |_1Toothing
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As teclas de seta ([seta direita], [seta esquerda]) podem ser usadas para mover o cursor.
Mantenha o foco no cursor esquerdo com [Posl] ou [Strg] + [seta esquerda],
mantenha o foco no cursor direito com [End] ou [Strg] + [seta direita].

O simbolo [contador] ([couter]) ? pode ser usado para abrir uma janela mostrando o
as leituras do contador.

O simbolo [Diagrama para o area de transferéncia] ([Diagram to clipboard]) pode

=3
ser usado para copiar uma copia invertida do diagrama para a area de transferéncia.
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7.5 Configuracodes

As configuracdes de diagndéstico eletrénico podem, como para os parametros, também ser
criados "offline" e transmitidos no formato de arquivo.

As seguintes configuracdes podem ser predefinidas:
- Historico

- Protecéo de senha

- Sensores

- Auto-teste de sensor

- Rede

- Variantes.

Definicdes que ndo tenham sido especificadas ndo sédo afetados quando transferidas para
o diagndstico eletronico (VSE). A definicao anterior permanece.
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8 Ferramentas

8.1 Busca VSE

Menu [Extras] > [Search VSE ...] (Busca VSE)

|P-Adress

192168.000. 246,331
192168.000.171/331
192168.000.132/3321
192.168.000.033/3321
192168.000.108/331
192168.000.032/331
192168.000.034/3321
192.168.000.035/3321
192168.000.030/3321
192168.000.079/331
192168.000.031 /3321
192.168.000.075/3321
192168.000.077/331
192168.000.076/3321
192168.000.075/3321
192168.000.074/3321
192168.000.073/331
192168.000.072/331
192168.000.071 /3321
192168.000.170/3321

Hozt name
pern ] 484,

rmpG4a

LeEwaya

pAC-Address

00:02:01:30:14:FC
00:02:01:30:01:86
00:02:01:30:00:.C4
00:02: 07300 00: Ca
00:02:01:30:01:868
00:02:07:30:00:0 4
00:02:01:30:00:B6
00:02:01:30:00:.C0
00:02:07:30:00:.C5
00:02:01:30:02: 79
00:02:01:30:00:89
00:02:01:30:02: 77
00:02:01:30:02: 66
00:02:07:30:02: 70
00:02:01:30:01:02
00:02:01:30:01:64
00:02:07:30:03:FA
00:02:01:30:02:43
00:02:01:30:02:92
00:02:01:30:02:94

As listas acima mostram apenas as unidades com a versao de firmware 0.6.8 em diante,

que estéo localizadas neste/nestes sub-rede(s).

Clique duas vezes em uma das unidades listadas para anexa-la a lista de menu VSE
(overview) e estabelecer a conexao.

Observacdao: A busca pode ser repetida a vontade.
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8.2 Base de dados do elemento de rolamento

O banco de dados de elemento de rolamento contém 0s mais comuns mancais de
rolamento de diferentes fabricantes. Ele pode ser definido através ao inserir breve
descri¢ao do rolamento.

&l Lager_AS

DI bearing code | marusl input |
requred heguency vandow
DI Beanng code Seanch iesul
5205 || DM Beating,, | Manulschuer  Irner race Ouer tace Folng slem.,.  Balls
E205 HTH 5415 2585 4 N7 9
Search
B205 SKF 5415 3565 4ms 4
E205 KO0 5416 2.584 4.1 9
[+] B205 2L 5415 2583 4715 9
B205 SMR 5423 3576 4 E7 3
[ 6205215, FaG 5435 3565 4 B85 E]
[] s2052R... FAG 543 357 4 B3N 3
[] GamsE FAG 4982 3013 3628 3
[] szmsE SKF 4882 2ma 3E2B g
[ s20s SMA 2,984 3m a1 ]
5%
26%
14
— fcheal
— Seaich
Lok | e || Hep |
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Se o elemento de rolamento requerido n&o pode ser encontrado no banco de dados, vocé

pode digitar o descricdo do rolamento, os
fatores de frequéncia e o raio de pesquisa
manualmente. (— imagem).

Por favor, note que as especificacdes de
alguns fabricantes somente fornecem a
metade dos fatores de frequéncia para os
elementos de rolamento.

A calculadora de rolamento pode ser
usada para calcular os niumeros de ordem,
se a geometria do mancal é conhecida.

DIM bearing code | manual input

DIM bearing code Frequency window
B205 248 ¥

Bearing_AS

Frequency factors

|rner race Quter race Boling elernents
5419 3580 492

Bearing calculatar »»

DIN bearing code | manual input

DIM bearing code Frequency window
G205 248 %

Bearing_AS

Frequency factors

Inner race Outer race Rolling elements

Bearing calculator <<

Mo. roling elements Bolling element diameter [3)
| utits 7.8 i
Pitch cycle diameter [2) Contact angle 1]

385 ram a deqgres

calculate
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8.2.1 Breve descricao (= DIN)

Cada mancal de rolamento padrao tem uma breve descricdo de acordo com DIN 623 com
o qual pode ser claramente associado a um determinado grupo de rolamentos. Os dados
geométricos também podem ser identificados a partir da descrigdo. As frequéncias de
passagem de rolamento também séo descritas.

Sufixos e prefixos normalmente nao tém qualquer influéncia nas frequéncias de
passagem de rolamento. Somente o sufixo "E" indica geralmente um ndimero reduzido de
elementos de rolamento e por isso € relevante para a frequéncia de de passagem de
rolamento. As diferencas entre os fabricantes estdo na margem inteira. Descrigbes de
rolamento com mais de cinco digitos sédo construcdes especiais. Neste caso, vocé deve
consultar a base de dados dos fabricantes.

Roller bearings

A &A K

i ®:

2 3 4 S 5] T N

Wldth &
di er, series s angular ball bearing double row
Bore code » self-aligning ball bearing (double row)

: cylindrical roller bearing double row
tapered roller bearing

deep groove ball bearing double row
thrust ball bearing (axial loadability)
deep groowve ball bearing (single row)
; angular contact ball bearing

- cylindrical roller thrust bearing

: cylindrical roller bearing

: CARB® roller bearing

(Na legenda: “Width & Diameter series” = Series de didmetro & largura, “Type code” = cédigo)

(Na legenda: 0: rolamento de esferas angular de duas carreiras, 1: rolamento de esferas de auto-
alinhamento (duas carreiras), 2: rolamento de esferas cilindrica de duas carreiras, 3: rolamento de rolos
cOnicos, 4: rolamento de espera de sulco profundo de duas carreiras, 5: rolamento de esferas axial
(capacidade de carga axial), 6: : rolamento de espera de sulco profundo (uma carreira), 7: rolamento de
esferas de contato angular, 8: rolamento axial de rolo cilindrico, N: rolamento de rolo cilindrico, C:
rolamento de rolo CARB®)

|XXX|XX

Type code

QZRNOUAWN=O

Os dois ultimos digitos definem o didmetro interno do rolamento multiplicado por 5:

Exemplo:
Rolamento 6 (0) 212:
Diametro interno = 12 x 5 = 60 mm

Importante: Os dados relativos aos rolamentos diferentes € um servigo oferecido
gratuitamente. N6s ndo podemos garantir a exatiddo dos dados. Em caso de davida ou se
o elemento de mancal de rolamento solicitado nao esta disponivel, por favor, contate o
fabricante do rolamento.
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8.3 Object-ID

Mostra o objeto ID usado para o servidor octavis OPC.
Pressione a tecla [Strg] e, usando 0 mouse, clique sobre o objeto de diagnadstico listado
na relacéo de diagnostico.

=l & Senzor Senzor 1 - Un
o Diagnoziz object
+ 4@ Unbain 07 (0FC: Object]] g !
+ Bearirm_~=
+ Bearing_BS Teach walue:
+- ‘5@ Toothing Lirnit walues ‘el

P T SR T RO I irnit wealiime Rad

8.4 Parametros de partida

Estao disponiveis os seguintes parametros de partida:

Parametro de partida Propriedades

IEPE Para unidades dom versdo de quadro 3 ou inferior, é também
importante configurar [Sensor 1] como sensor |IEPE

FRAME-left_top_right_bottom | A faixa da tela disponivel para software de confirguracdo de parametro
VES003

aaa.bbb.ccc.ddd Uma conexao para diagndstico eletrénico VSE esta sendo criada com o
endereco de IP dado (aaa.bbb.ccc.ddd)

aaa.bbb.ccc.ddd/eeee Uma conexao para diagndstico eletrénico VSE esta sendo criada com o
endereco de IP dado (no caso, eeee = niUmero da porta)

IPPORT E possivel criar conexdes para diagndsticos eletrénicos VSE com o
mesmo endereco IP contanto que diferentes nimeros de porta sejam
utilizadas *)

NOCONNECT Na partida do programa, é possivel criar uma conexao automatica para
eletrénicos de diagnéstico VDE *)

*) Também podem ser encontrados em [program settings] (configuragdes de programas)
Uso:

Inicie o software usando a linha de comando e adicionar os parametros de partida
requeridos. Estes devem ser separados por um espaco em branco. A ordem néo é
importante.

Ou crie um link com octavis VES003.exe. Clique no link com o botéo direito do mouse
para abrir as informacdes de propriedade.

Caixa de Entrada [Target] (Alvo): insira um espaco em branco apds o nome do arquivo e,
em seguida, o inicio do parametro.
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O exemplo dado abaixo abre o software na posi¢cdo 100 pixel para a direita, 200 pixel
para baixo, 1.024 (1.124-100) pixel de largura e 768 (968-2000 pixel para cima.

Shortcut to octavis_ YESOO03.exe Properties E|[z|

General | Shortcut |Eu:um|:uatil:uilit_l,l

I'ﬁ | Shortcut to octaviz_YESO03. exe

Target type:; Application

Target location: F:h

Target: I:tavis_‘-.-’ESDDS.e:-ce" FRAME_100_200_11 24_EIEE|

Start in: | Fh |

Shortcut key: | Mone |

Bur: | Harmal window hd |

Conment: | |

[ Eind Target... ] [ Change lcon.... ] [ Advanced. .. ]

()4 ] [ Cancel Apply
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8.5 Avaliando o rolamento rolante

A tabela a seguir pode ser usada para obter uma avaliagdo qualitativa de base da
condicdo do mancal de rolamento:

Estagio 1: Rolamento sem danos

Pista: sem dano

Espectro FFT: sem frequéncias de passagem de rolamento

H-FFT: sem frequéncias de passagem de rolamento

Peak _max (méximo de pico): nivel baixo (claramente, em geral, abaixo de 5.000 mg)

Estagio 2: Dano inicial de rolamento

Pista: pequeno dano de superficie nas pistas (apenas visivel)

Espectro FFT: sem frequéncias de passagem de rolamento

H-FFT: frequéncias de passagem de rolamento (fator 1 de frequéncia) de BPFI, BPFO,
BSP

Peak _max (maximo de pico): nivel baixo (claramente, em geral, abaixo de 5.000 mg)

Estagio 3: Dano extenso de rolamento

Pista: dano maior de superficie nas pistas (diversos mm)

Espectro FFT: sem frequéncias de passagem de rolamento

H-FFT: frequéncias de passagem de rolamento (fator 1 de frequéncia) de BPFI, BPFO,
BSP

Peak max (maximo de pico): nivel alto com fortes desvios

Além dos estagios acima, o desenvolvimento das caracteristicas devem ser seguidas ao
longo de algumas semanas (por exemplo, lendo a memoaria de histérico) e, entdo, fazer os
ajustes necessarios aos valores de limite.

Os valores de medicéo absolutos da condi¢cdo do rolamento podem ser estimados como
se segue:

octavis object value
Bearing (= BPFO+BPFI+B5F) 120-550 rpm A00-1000 rpm 1000-3000 rprm | 3000-12000 rpm

= 550 my
450 - 550 my
3a0 - 450 my
2450 - 350 my
150 - 250 my
a0 - 150 myg

0-50 my
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Para velocidades abaixo de 120 rpm é recomendavel também utilizar a funcéo de
monitoramento de vibracdo para peak _max.

Yibration monitor (filtered and not filtered)
peak_max 50 - 120 rpm

3000 - 5000 mg

1500 - 3000 mg

1000 - 1500 my
500 - 1000 rmig
400 - 500 g
300 - 400 rmy
200 - 300 my
100 - 200 my

0 - 100 mg

Se os niveis forem superiores aos limites de alarme recomendado desde o inicio, entdo
0s seguintes passos devem ser tomados:

e Aumentar o amortecimento para diminuir a avaliagdo das influéncias subitas

e Reduzir a janela de busca para as frequéncias de danos — faixas mais estreitas de
frequéncia estdo menos sujeitas a interferéncia

e Como ultimo passo, é possivel fazer o diagnostico de medicéo nas faixas de trabalho ou
usando sinais de disparo externos durante a operacao livre de interferéncias.

Importante: As medidas de diagndstico (condigdo do rolamento, diagndstico da

engrenagem ...) ttm de ser tomadas sob condi¢des de reprodutibilidade. Detecgéo
constante ndo é tdo importante quanto as informacdes confiaveis sobre o diagndéstico!
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8.6 Médias EMWA
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—[Diagnosis values
—EMaA [1/8)
——Linear averages
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8.7 Avaliacdo de dominio de tempo

De acordo com a norma ISO 10816, é possivel fazer uma avaliagdo de dominio de tempo
basica quantitativa.

Objetos de diagnéstico individuais (desequilibrio, por exemplo) medido em [mm/s] e RMS

também podem ser orientados nos valores.

g-Monitor Maquinas elétricas Maquinas elétricas | Bombas com rotores | Bombas com rotores
mm/s RMS grandes médias com diversas pas e com diversas pas e
(10...1,000 unidade separada unidade integrada
Hz) P =300 kW...50 MW P =15...300 kW P >15 kW P>15kW

Maquinas com altura | Maquinas com altura

de eixo > 315 mm de eixo 160...315

mm
fixa flexivel fixa flexivel fixa flexivel fixa flexivel

Legenda:

A = Condicao de maquina nova

B = Operacdo de longa duracdo ilimitada permissivel
C = Operacao de curta duragdo permissivel

D = Danos com causa em vibragdo

Para aplicagdes envolvendo maquinas rotativas rapidas (fusos de maquinas-
ferramenta), é necessario diferenciar entre desequilibrio e monitoramento de dominio de
tempo.

Desequilibrios permissiveis residuais sédo alinhados de acordo com as classes
desequilibrio prescritos (A. .. D) e sdo considerados aceitaveis até 2 mm/s.

Limites sensiveis de monitoramento de dominio de tempo (10 ... 1 000 Hz) em processos
de corte de metal sdo cerca de 10 mm/s para aviso antecipado e 15 mm/s para alarme.
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8.8 Diagnoésticos estendidos

Exemplos de diagnosticos:

g Machine standing evenly: loose fixture FFT:1.0;2.0;3.0 x fn
"]
Sy Gear mesh; tooth error FFT and H-FFT: 1.0 x fu
d g 2
b """-.';_f__ R Gear mesh; shear force too high FFT: number of teeth x fn
7\
|"’f{r?\j\|: Sleeve bearing: instabile lubrication FFT: 042 -0.48 x fn
Sleeve bearing; wear FFT:1.0;2.0;3.0 x fn
—] _
(A pump: lobe impeller FFT: number of vanes x fn
s
:k'"i; i pump: cavitation H-FFT:1.0;2.0.....n x fu

@;J%%ﬁ gear: misalignment FFT:2.0 x fn

(Legenda da figura: “Machine standing evenly = Maquina instalada em desnivel, “loose fixture = fixagdo frouxa
(solta), "Gear mesh” = malha (ou conjunto) de engrenagens, “shear force too high” = for¢a de cisalhamento
muito alta, “number of teeth” = niUmero de dentes, “Sleeve bearing: instable lubrification” = mancal de luva:
lubrificagdo instavel, “Sleeve bearing: wear” = mancal de luva: desgaste, “pump: lobe impeller” = Bomba:
impulsor de I6bulo, “pump: cavitation” = bomba: cavita¢cdo, “number of vanes” = niUmero de ventoinhas, “gear:
misalighment” = engrenagem: desalinhamento)
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9 Léxico

9.1 Comando IP

O comando IP é um protocolo padrdo TCP/IP. Os dados a serem transferidos € composta

por trés partes:
e News-ID

e Comando IP-ID

e Informagéao de velocidade.

O News-ID é fixado em "38".

O comando IP-ID é derivado do objeto de diagndstico em questao (— diagrama a seguir).

[ Diagnosis object C> Signal input manitar [ Project
g output; nommally clozed [0 1: Logic [/0 5 War3s-
rellow [0 2 Logic [/0 B: Yards-
[0 2 Warl Aarl [/0 7 not in use
ied [0 4 War2s- [/0 8 not in use

slement bearing®,_  MNet Command 1D 2 [OPC: RPM-Object3]

Wiorking range:

F 3000 rpm

120 - 3000 rpm

A informacéo de velocidade é dada como um valor em ponto flutuante na faixa de valor de
namero de ponto flutuante de 4 bit de acordo com a IEEE-padrdes.

Os valores a serem transferidos sdo compostos da seguinte forma:

2-byte inteiro (Little Endian)

2-byte inteiro (Little Endian)

Ponto de flutuagdo de 4-byte para IEEE

Low byte ‘ High byte

Low byte ‘ High byte

ID de mensagem

ID de comando de rede

Velocidade

38

2

1500
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