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Informagdes sobre direitos autorais

Todos os direitos reservados! Nenhuma parte desta
publicagdo podera ser reproduzida ou armazenada sob
qualquer forma (eletronica, mecanica, fotocopiada, gravada
ou sob outras formas) sem a permissdo por escrito da
Shenzhen Launch Tech Co., Ltda. (referida aqui como
LAUNCH). O manual é especialmente escrito para 0 uso
desta maquina da LAUNCH, portanto ndo nos
responsabilizamos pela utilizagdo destas informagdes em
relagéo a outros dispositivos

Nem a LAUNCH nem suas afiliadas se responsabilizardo por
danos, perdas, custos ou despesas resultantes de:
acidentes pessoais do usuario ou de terceiros, uso indevido
ou abuso desta unidade, ou modificagdes, reparos ou
alteragdes n&o autorizadas feitas nesta unidade, ou
incapacidade de cumprir rigorosamente as instrugbes de
operacdo e manutengdo da LAUNCH.

A LAUNCH nédo se responsabiliza por quaisquer danos ou
problemas decorrentes da utilizagao de outros acessorios ou
pecas que ndo sejam produtos originais LAUNCH ou
produtos aprovados por esta.

Declaragdo: Outros nomes de produtos aqui utilizados séo
somente para fins de identificagdo e a propriedade de marca
registrada pertence as empresas originais.

Este equipamento é destinado ao uso de profissionais
técnicos ou pessoal de manutencao.

Informacao da Marca Registrada

LAUNCH ¢ marca registrada da LAUNCH TECH. CO., LTDA.

na China e em outros paises. Todas as outras marcas
registradas da LAUNCH, marcas de servigo, nomes de
dominio, logotipos e nomes de empresas mencionadas
neste manual sdo direitos de propriedade da LAUNCH ou de
suas afiliadas Em paises onde n&o foi registrada nenhuma
das marcas registradas, marcas de servigo, nomes de
dominio, logotipos e nomes de empresas LAUNCH, a
LAUNCH reivindica sua propriedade sobre eles. Outras
marcas mencionadas neste manual ainda pertencem a
companhia original registrada. Ndo sera possivel utilizar
qualquer marca, marca de servico, nome de dominio,

logotipo ou nome da empresa LAUNCH ou de outras
empresas mencionadas neste manual sem a permissao
prévia dos proprietarios. Em caso de dividas, entrar em
contato com a LAUNCH pelo  enderego
http://www.cnlaunch.com ou escrevendo para Launch
Industrial Park, North of Wuhe Rd., Banxuegang, Longgang,

Shenzhen, Guangdong, P. R. China.

Aviso Geral

Outros nomes de produtos aqui mencionados sdo somente
para fins de identificagdo e podem ser marcas registradas
de seus respectivos proprietarios. A LAUNCH se exime de
todos e quaisquer direitos sobre essas marcas.
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Precaucfes de Seguranca

Precaucdes de Segurancga

Avisos

Este manual é parte integrante da maquina.Leia-o
atentamente.

Guarde o manual para uso futuro quando realizar a
manutencdo da maquina. Esta maquina somente
podera ser utilizada para os fins designados. Nunca
devera ser utilizada para qualquer outra finalidade.
O fabricante ndo se responsabiliza por danos
incorridos pelo uso inadequado ou uso que ndo seja
para a finalidade pretendida.

Precaugoes

Este equipamento deve ser operado por pessoal
qualificado e devidamente treinado em programas
especiais de formacdo. Qualquer modificagdo ou
mudanca na faixa de aplicacdo desta maquina sem a
permiss&o do fabricante ou sem seguir as instrugdes do
manual pode causar danos diretos ou indiretos ao
equipamento.

O Balanceador de Rodas KWB-503 devera ser
instalado em solo estavel.

Manter uma distancia de 0,6 m entre o painel traseiro e
a parede para uma boa ventilagdo. Deve ser deixado
espaco suficiente em ambos os lados do Balanceador
de Rodas KWB-503 para funcionamento correto.

N&o coloque o Balanceador de Rodas KWB-503 em um
lugar com temperatura ou umidade extremas, ou perto
do sistema de aquecimento, torneira de agua,

umidificador de ar ou forno.

Mantenha a maquina livre de poeira, amonia, alcool,
solventes ou ligante em spray.

Pessoas que ndo estiverem operando a maquina
devem ser mantidas afastadas quando esta estiver em
funcionamento.

Use equipamentos e ferramentas adequadas,
equipamentos de protegao individual e de seguranga,
incluindo roupas de trabalho, sinalizadores, botas de
trabalho, etc.

Preste atengao especial as sinaliza¢bes de seguranga
fixadas na maquina.

Nao toque ou aproxime as méos ou outras partes do
corpo de partes em movimento enquanto a maquina
estiver em funcionamento.

N&o remova o dispositivo de seguranga ou impega que
ele funcione corretamente.

Quando a maquina for movida, somente exerca forga
no chassi. Jamais, sob quaisquer circunstancias,
exerca forca no eixo principal. Transporte e manuseie a
maquina com muito cuidado.
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Descricdes dos Sinais de Seguranca INSTRUCOES DE SEGURANCA /A

1. Certifique-se de LER TODOS OS5 ROTULOS DE AVISO &
o manual de mstrugdes antes de operas esta maguina, A

® Néo exerca fOan na néo observancia apropriada das instrucdes de seguranca
. . pode levar A lesdo do operador e/0u pessoas presentes.
haste, ewtando, assim, 2.  Ousoinapropriado desta maquina pode causar
L. . danos b mdgquins ou danos pessoals ou ferimentos.
que a maquina caia. 3. MANTENHA SUAS MAOS LONGE de todas os pontos
o de esmagamento. Verfique se 3 maquina ndo apresenta
Posicdo: local em partes danificadas antes de operd-a.
- \ NAO USE A MAQUINA se algumads) parte(s) estiver (em)
destaque proximo as quebradais) ou danificadais).
4. NAO DESAIVE ou modifique a tampa protetoda ou o
hastes na placa lateral handware de montagem.
. 5. Nunca exceda © peso maximo suportado pelo
dO gabmete- balanceador. N&o ténte balancear rodas que sejam

malores do que a maquina possa suportar,

6. Nunca utilize mangueias de agua comprimida para
impar qualguer parte do seu balarnceador, Componentas
eletronicos sensivess nio foram feitos pam serem expostos
& dgua,

7. Sempre leve em consideragao o ambiente da aea
trabalho. Nac exponha o eguepamento & chuva. Nuncs

opere a méquina dentro ou pré ) de ambientes armidos
. ou com dgua. Mantenha a drea bem duminada,
® A guarda de protegéo 8. Sempre desconecte a mdquina antes de efetuar
manutencdo. Nunca puxe o cabo para desconecta-lo do
da roda deve ser recopticula

baixada antes de
pressionar 0 botao
START da maquina
para evitar acidentes.  Preste atengao ao seguinte:
Posigédo: local em
destaque da placa € Substitua os sinais de seguranga caso fiquem borrados
frontal do gabinete. ou sejam perdidos.

€ Quando um ou mais sinais de seguranga se perder, a

méaquina ndo devera ser operada.
€ Os sinais de seguranga devem ser mantidos dentro da
® Energia de alta tenséo! visdo do operador.

Perigo! Posic¢do: local
em destaque proximo
ao cabo de forga.

® N3o exerca forca no
eixo de balanceamento
quando a maquina for
transportada. Posicéo:
local em destaque
préximo a0  eixo
principal.




LAUNCH Manual do Usuério do Balanceador de Rodas KWB-503

Indice
INFORMAGAO DAMARCA REGISTRADA...........ooovoieeeieeeeeeee s testeseesse st sse st sne st aneene s I
AVISO GERAL ..........o ittt sttt e be st b e b e s e e be s be s be b eAeebe s b e b e ss e ke e besbe st essebesbesbe b eseebesbesbesteseabesteseennas I
2100 o3 Yo OO 1
02 TSRS 1
CARACTERISTICAS ... veuvesvetetesteseeseesestessessesestesaeteseeseseesseseesestesse e eseabesee s eseeReabe e e e eseaEenEe st e s e eeenEen e e e eseaeeneeneeneneenrenneneas 1
PRINCIPIO DE FUNCIONAMENTO ......viuteutetietestesteseetestestesteseesessestessesassessessessesassessessessssessessessessssestessessasessessessasessessesseneas 1
CONHECIMENTO TECNICO ...vv.veuvesveseatesteseeseesessesaestesessessessessesessessessessasessessessasessessessesessessessensasessessessesessessessesensensessensas 1
PARAMETROS TECNICOS. ... vetveutesteiteeteestestesteessestestessaessesbesaesseessestesteessesbesbesaeess et e beaseenbesbesbeaseesbenbesbeens e besbesaeeneentenrin 2
rs o0 ol o] = o7 Yoo J RS SSSRN 2
CONDIGOES DE FUNCIONAMENTO ......cveiteuteuieseetestesteseesestestessesestessessesaasessessessesestessessesassessessessasestessessesestessessesessessesseneas 2
ESTRUTURA DO EQUIPAMENTO ........cooiiiiiiiiii ettt sttt ettt s b ettt be s b e b esaebe s b e s b et ebesbesbe st eneebesbesbenna 3
ESTRUTURA PRINCIPAL ....c.vevteueeteitetettetestesteste e teste st et eseebesbesbessesesbesbe st eseebesbesbe st eseebesbesbebesesbesbesbeseebesbesbesbesesbesbesbennas 3
PLACA DE CONTROLE DA FONTE DE ALIMENTAGAO ....e.veviierestesiesteeesestestesteseesestestessesessessessessesessessessesessessessensesessensensenens 5
PAINEL DE CONTROLE .....viutiittetteste it et et e steste et et esbesteessesbesbesseessesbesbeessesbe st e saeess et esbeeRs e st e sbesbeaRsesbe st e sbeeneebesbesteensenrenris 5
INSTRUGOES DE FUNCIONAMENTO ..........ooocvucviiineieeeeesee e tssssessesssss st sssssssssss st asssns s essasesnsnanns 7
PREPARAGAD. ... etvettetesteitesteteeteste st et eteebesbe st e ssebesbe st et eseebesbesbe s s ebeebesbe b essebeebesbe b eseebesbe s b e st ebeebesbe b eseebeebesbesberesbesbesbennas 7
MONTAGEM DARODA ..ottt ittt ettt ettt sttt e s b et et ebe et e s b e st eseebesbe b et ebeebesbesbe b eseebesbesbeseebesbesbebesesbesbesbennas 7
FUNCIONAMENTO GERAL .....vvevvtetesteseesestestesteseesestesseseesessessessessesessessessessasessessessesessessessessesessessessessnsessessessesessensensenens 8
PROCEDIMENTOS OPERACIONAIS PARA O MODO DE BALANCEAMENTO ESPECIAL ...........ccccovivvivieienne e 1
MODO DE BALANCEAMENTO ALU .....uviiieiesieiteieie ettt ettt ettt ne st st e e et sttt e s e et et ee e eneneenrenrenen 11
OPERAGAO DE BALANCEAMENTO POR COINCIDENCIA OPT ...ttt st 12
CALIBRAGAO DO EQUIPAMENTO ...........oovumeiuieaeieeiesiesieses et ss s 15
MODOS DE CALIBRAGAQ PARA O BALANCEADOR. .......ccvivirieriateteteseetestestesteseetestestessesesbesbestessabesbesbessesestestessessasestessessans 15
CAL-2: MoDO DE CALIBRAGAO DAESCALA DE MEDIGAO AUTOMATICA ....e.ververreresiesiesiesestestesteseesestesteseesessessessessssessessessesens 15
CAL-3: CALIBRAGAO DO SISTEMA ......veeuieuteteiteetteitesteete et e st e steeteete st e sbeessesbesbeeaeessesbesbeess et e sbesaeessesbesbeessesbesbesteeneesbeseas 16
CAL-1: CALIBRAGAO COMUM ....viuvirverietestestestesestestestesesestestesseseesestessessessssestessessesessesaessessesesteseessensasestestesensensessessenens 17
OUTROS MODOS ..ottt ettt sttt e s et et et et ese st et e b eReebe b et e seebeabe s be s eReebe s be b eseetenbesee e eneabeneeneennas 18
0] 0T S = SRS 18
1 0] 0o SRS 18
MODO DAT ..ttt ettt ettt ettt et et et eteebe e be b essebeebe s be b essebesbe st essebeebe b et ersebeebesbesbebeebesbe st ensebesrenteens 19
RESOLUGAO DE PROBLEMAS ............cooouieieeieeieiieseeeesese s ies s eesessessesn s ssss s n s ssesnssnsnsnssnsssseansnnsnes 20
MENSAGENS DE ERRO PROVENIENTES DO AUTO-DIAGNOSTICO .....cuviuieveireireieteetestesteeereste st steseetestesbesevesbesbesbesseresresaenens 20
SOLUGOES PARA ERROS FREQUENTES ......veuveuteteetestesteseesessestestessesessessessesessessessessesassessessessasessessessesessessessessessssessessesens 20
MANUTENGAD. ..ottt sttt e s en s en s eseeseeneenenes 21
GARANTIA ...ttt ettt ettt et et aeebe et e et e st ebeebe st et eseabesbe st e st ebeebesbe st eseebesbesbe st esesbesbesteneabestestennas 22



LAUNCH Manual do Usuério do Balanceador de Rodas KWB-503 Introducéo
~ 2 @)

Introducao

Uso

O balanceador de rodas KWB-503 tem um bom design,
operacgdo simples, fungdes fortes e alta precisdo de medigéo,
0 que o torna o equipamento ideal para medir o
balanceamento dinamico da roda. Ele pode ser usado no
balanceamento de pneus nos tamanhos médio e pequeno.
Pode ser muito Util em oficinas mecanicas e lojas de pneus.

Caracteristicas

® (Capacidade elevada, boa estabilidade e alta precisdo
de equilibrio.

® O design permite operar de varias direcbes; a
aparéncia elegante agrada aos olhos e a mente.

® O brago do sensor em 3D pode medir automaticamente,
de maneira rapida e conveniente, a largura do eixo.

® O freio de pé pode parar a roda apds a medicdo, para
proporcionando tempo suficiente para que os usuarios
selecionem o peso de chumbo.

® Os sulcos para pesos de chumbo podem armazenar
uma grande quantidade de peso de chumbo; a
plataforma de remodelagdo pode reformar a forma do
peso de chumbo de acordo com o arco do aro da roda.

®  Acessoérios multiopcionais podem ampliar as fungdes
da maquina.

® Display em LED pode exibir “503” ap6s ser ligado.

® Diferentes modos de balanceamento estao disponiveis
para varios tipos de rodas.

® A tecla atalho é usada em primeiro lugar, facil de
entender, e com ela é possivel realizar medicao répida.

® Funcao de parada na posicédo das 12 horas.

Faixa de didmetro mensuravel da roda: 8"-30".

® Um teste rapido e preciso podera reduzir a intensidade
de seu trabalho e melhorar sua eficiéncia.

Principio de Funcionamento

O modelo estrutural do balanceador de rodas KWB-503 é
como mostrado na Fig 1.1:

Fig.1.1

De acordo com a Fig. 1.1, podemos ver que o principio de
funcionamento do balanceador de rodas KWB-503 é como
se segue:

Pela medicao da reacdo do rolamento produzido pelo corpo
girando livremente no ponto de apoio, pode-se obter o valor
de desbalanceamento dindmico do corpo rotativo pela
realizagdo do célculo vetorial, de acordo com o principio da
alavanca.

Mais especificamente:

Somente quando a CPU executa o auto-teste e exibe
informagGes normais de todas as unidades, é que o usuario
pode iniciar a operacdo de balanceamento. A CPU controla o
funcionamento do eixo principal pela interface de
acionamento durante a operagéo de balanceamento. O sinal
de deshalanceamento detectado pelo sensor de
balanceamento é transmitido para a interface da CPU
através de um conversor A/D. A CPU analisa de forma
abrangente tanto o sinal de desbalanceamento como o sinal
do angulo do eixo principal, calcula o valor do
desbalanceamento e, em seguida, exibe o resultado através
da unidade de LED. A interagdo homem-maquina pode ser
realizada por meio do teclado e da unidade de LED.

Conhecimento Técnico

O desbalanceamento da roda provoca a oscilagdo do volante,
baixa ades&o e salto da roda, o que prejudica as rodas, 0s
amortecedores e pegas envolvidas no mecanismo de curvas.
Também influencia o conforto da estabilidade da dire¢éo e
aumenta o consumo de combustivel, diminuindo diretamente
0 indice econémico do automovel. A operagdo de
balanceamento eliminara estas desvantagens e perdas
relativas.
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Parametros Técnicos

Tamanhos

Item KWB-503

Altura Maxima 1420mm (56 pol)
Comprimento 1365 mm (54 pol)
Largura 909 mm (36 pol)
Ruido

Ruido de funcionamento: <70dB(A)

indice de Medida
Ciclo de Balanceamento:7s
Precisao de Balanceamento: 0,05 0z (1g)

Parametros Elétricos

Modelo | Fonte de | Poténcia | Didmetro max. | Peso max. da
alimentagéo do motor | da roda roda
230vVH110V,
503 210W | 40"C1000mm) | 154Ib(70k
1ph, 50/60 Hz mm (70kg)
Peso
Item KWB-503
Peso liquido 140 kg

Escopo de Aplicagao

Item KWB-503

Diémetro do Aro 8"--26" (204mm--660mm >
Largura do Aro 1,5"--20" (38mm--508mm)
Peso Méx. da Roda 1541b (70kg)

Condigoes de Funcionamento

Temperatura de Trabalho: 0°€-50°C
Umidade Relativa:85% (Sem condensagéo)
Temperatura de transporte/armazenamento: — 10°€-60°C
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Estrutura do Equipamento

Estrutura Principal

A estrutura do balanceador de rodas KWB-503 é como
mostra a Fig. 1.

Guarda de protegao da roda

Painel de controle

Painel da tecla atalho

Ranhura de contrapeso

Escala de medicdo da largura

Eixo de balanceamento

Escala de medigao

Pedal do freio de pé

Fig. 1

1. Escala de Medicéo - Para mostra a Fig. 2

realizar a medig&o da distancia de instalagdo da roda e

N ¢ . ¢ . N° Descrigao Quantidade
do didmetro do aro, e a posicéo exata do peso adesivo —
001 Cone de posicionamento do 4
de balanceamento. .
eixo

Painel de Controle—para interaggo homem-maquina. 002 | Conjunto  de porcas 1

Painel da Tecla Atalho—pode ser usado para realizar borboletas.

medigdes rapidas. 003 | Peso de chumbo padrdo 1
4. Haste—para pendurar carcagas conicas e outras pegas 004 Cabo 10

de reposicao. 005 Alicate para fixar o peso de 1
5. Sulco de contrapeso-- suporte do bloco de contrapeso balanceamento

de chumbo.
Eixo de balanceamento — para dar apoio a roda.

7. Pedal do freio de pé - pode parar a roda ap6s a
medigao para dar tempo suficiente para os usuarios
selecionarem o peso de chumbo.

8.  Guarda de protecédo da roda

Os elementos padronizados do balanceador sdo mostrados
na figura a seguir.

Os acessorios fornecidos com a maquina sdo conforme
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Estrutura do Equipamento
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Estrutura do Equpamento

Placa de Controle da Fonte de Alimentagao

A posicdo do fusivel na placa de controle da fonte de
alimentagdo do KWB-503 é mostrada na Fig. 3.

Os parametros dos trés fusiveis F1, F3 e F4 s&o:

F1: 2,5A, ¢5%x20mm;

¢5%20mm;

¢5%20mm;

F3: 5Ay
F4: 5Ay

Fig. 3

Painel de Controle

O painel de controle do KWB-503 é mostrado na Fig. 4

Fig. 4

O significado do painel de controle

a)

Area das teclas—Consiste de 7 teclas, So elas:
a Tecla Stop, Tecla Dimension, Tecla Up?, Tecla
Enter , Tecla Down|, Tecla Function e Tecla
Start.

» Tecla Stop: ’ Retornar ou parar o
funcionamento:

> Tecla Dimension: Para modificar as

dimensdes rapidamente;

»  TeclaUp?: @ Para Proxima fungao;

Tecla Enter: Para confirmagao;

»  Tecla Down: Para Voltar a fungéo anterior;

A\

> Tecla Function:@ Retornar ou alterar a
exibigdo do resultado/unidade;

» Tecla Start:‘ Iniciar o funcionamento.
Indicador da unidade dimensional - cores
diferentes serdo exibidas de acordo com o
sistema de unidade dimensional em questéo:

» mm: Vermelho

>  pol.: Verde

Indicador da unidade de peso - Cores diferentes
serdo exibidas de acordo com o sistema de
unidade de peso em questao

» g:Vermelho

» Verde

Area de exibicdo do modo de funcionamento-
Para exibir os modos de funcionamento ou
menus de nivel superior conforme mostrados nas
figuras a seguir:

1) STD dinémico

(Balanceamento
padréo)

2) ST (Balanceamento estatico)

3) ALU (Resolver/Esconder chumbo) |,
tem os submenus:
1. ALU-1
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2. ALU-2

3. ALU-3

4. ALU-4

5. ALU-P

4) MOT (Roda de motocicleta)

e)
6) CAL (Calibragdo) — tem os
submenus:
f)
9

7) SET (Configuragéo)
00000 0000000 0000000
o0 ®

9) DAT (Busca de dados definida pelo
USUario)

Area de exibicdo da dimensdo - Exibe
respectivamente a distancia entre a roda e o
gabinete, o didmetro da roda e a largura da roda;
Area de exibigdo do resultado do teste (parte
interna/externa) --- O tubo nixie mostra o valor
do desbalanceamento interno e, com o resultado
do teste (parte interna/externa) exibido, ele
também mostra as informagdes de imediato.
Area de exibigao da fase (parte interna/externa)
— Tanto a parte interna como externa possuli
indicadores de duas cores (Vermelho e Verde)
para mostrar as fases da parte interna e externa,
na qual a posigao das 12 horas é apontada pela
marca ‘A ", a fase da posi¢do de balanceamento
¢ indicada pela cor Vermelha e as outras fases
pela cor Verde.
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Instrucdes de Funcionamento

Instrucées de Funcionamento

&- Cuidado:

O equipamento somente podera ser operado por
pessoal qualificado e com treinamento especializado.
Utilize ferramentas adequadas, equipamentos de
protecgao individual e de seguranga e roupas préprias de
trabalho, tais como sinalizadores e botas de trabalho.

Preparagao

&-Atengéo:
>

O peso maximo da roda nao pode ultrapassar 65
kg.

»  Para evitar situagées de risco, remova qualquer
contrapeso e outro corpo estranho da roda antes
de monta-la . Ao remover o contrapeso, deve-se
utilizar o alicate de montagem/desmontagem
entregue com a maquina (Fig. 5).

» Limpe as superficies de contato entre o eixo e a
carcaga c6nica com alcool ou gasolina antes de
montar a roda, para evitar qualquer influéncia
sobre a precisao da instalagéo.

»  Coloque o balanceador no nivel do solo sempre

que possivel.

4

[ L.

SRR

Gy

:

Fig.5

Montagem da Roda

Método de Montagem 1
E apropriado para roda que pode ser posicionada através do
seu furo central.

Fig.6

® Encaixe a roda no eixo de balanceamento préximo ao
flange (Fig.6).

® Selecione uma carcaga conica de tamanho correto e
em seguida aperte a roda com uma porca de
borboleta de pressao.
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Método de Montagem 2

Este método é adequado para a roda ser posicionada
através do seu furo central, especialmente quando a
superficie da posicdo central ndo pode ser corretamente
posicionada devido a deformagao.

®  Selecione uma carcaga conica de tamanho correto e
encaixe-a no eixo de balanceamento em sentido
inverso. Consulte a Fig. 7.

_1?—*][)

Fig.7

® Cologue uma tampa correspondente (opcional) sobre a
porca borboleta.

® Encaixe a roda na carcaca conica e prenda-a com uma
tampa de extremidade e uma porca de borboleta de

pressao.
S
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Funcionamento Geral

Ligue a maquina

® Antes de ligar a maquina, certifique-se de que a fonte
de alimentagdo selecionada satisfaz os requisitos
contidos na placa de identificacéo.

® Ligue o interruptor da fonte de alimentagdo no lado
esquerdo da maquina (Fig. 8).

ON

OFF
Fig.8

® Aadrea de exibigdo do modo de funcionamento exibira
as informagdes da versdo “503” como mostrado na
Fig.9. Apds a informagdo permanecer por cerca de 1
segundo, a campainha soard uma vez e o sistema ird
inserir automaticamente a interface padrao.

Fig.9

® Area de exibicdo da dimens&o e area de exibigdo da
Dimensao/Peso: Estas areas comegardo a funcionar
apds a maquina ser ligada. O sistema trard 0 dado 0 e
ird toméa-lo como sendo a dimens&o padrdo: as areas
de exibi¢do da parte interna/externa exibirdo "0", “0”; e
as areas de exibicdo das fases da parte interna/externa
estdo todas em verde.

Selegédo da Fungao

Depois de ligar o balanceador de roda, o status da fungéo é o
status padrdo (ou seja, 0 estado de balanceamento dinémico
comum, como mostrado na Fig.10) porque esse status da
fungdo € selecionado em circunstancias comuns, mais
especificamente, este status da fungao pode ser selecionado
no caso de o contrapeso estilo pothook poder ser usado em

ambos os lados da aresta do aro da roda.

Fig.10

Fig.11

Somente é necessario que se realize o balanceamento de
um lado para o balanceamento estatico, como mostrado na
Fig. 11. Neste caso, a roda inteira é tida como tendo somente
a superficie de um lado.

E necessario realizar o balanceamento dos dois lados para o
balanceamento dinamico.

O peso de chumbo devera ser montado apenas na parte
externa da roda quando executar a opera¢do de
balanceamento estatico; e devera ser montado tanto no
lado interno como externo da roda durante a execugao do
balanceamento dinamico.

(Observagdo: outras funcdes e aplicativos de sele¢gdo
serdo descritos mais tarde)

Inserindo os Dados da Roda

E importante que o operador saiba como inserir

corretamente os dados porque a inser¢éo errada de dados

podera influenciar diretamente no resultado do teste a partir

da proxima etapa.

O balanceador KWB-503 tem a fungdo de medir a

distancia (um valor) entre a roda e o gabinete do

balanceador e entre o didmetro e a largura do aro (valor

d e b) automaticamente.

® Coloque a escala de medigdo automatica em contato
com a parte interna da parede do aro da roda. A
informagao exibida no painel de controle comegara a
piscar. Mantenha a escala de medi¢do automatica
proxima da parede lateral interna da roda durante cerca
de 2 segundos, um valor sera lido no sistema (Fig. 12).
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Um valor

Fig.12

Mantenha a escala de medi¢do automatica parada, o
sistema ira realizar automaticamente a medicdo do
didmetro da roda. Apds a leitura do valor do didmetro, o
parametro da largura da roda comegara piscar e 0
sistema ira realizar a medic&o da largura da roda.
Resete a escala de medigao automatica e, em seguida,
coloque a escala de medi¢do da largura em contato
com a aresta externa do aro da roda.Apds os dados
correspondentes pararem de piscar, solte a escala de
medi¢do da largura. A medigao inteira esta concluida.
Vocé pode entrar os dados no modo DIM pressionando
a tecla atalho ou inserir manualmente os dados de
dimenséo através de teclas UP e DOWN.

Medicéao do valor de desbalanceamento

A

>

Atencao:

Certifique-se de baixar a protecdo da roda antes de
pressionar [START] para uma operag&o segura.

N&o levante a protecao da roda quando a roda estiver
girando. Em situagdes anormais, pressione [STOP],
primeiro, depois desligue a forga.Nao levante a tampa
daroda até que a roda tenha parado.

Né&o toque na maquina durante o giro da roda para néo
alterar o efeito do balanceamento.

Os procedimentos para a medicdo do valor do
desbalanceamento séo os seguintes:

Baixe a protecdo da roda para ligar o balanceador.

Apds 7 segundos, o painel de controle exibira o valor

do desbalanceamento da roda.

Significado da informagé&o exibida:

¥ Dados na lateral esquerda indicam o valor do
desbalanceamento do lado de dentro da roda;

% Quando o valor de desbalanceamento desta roda
for maior (mais que 30g), ela devera ser
balanceada. Consulte o paragrafo "OPT

Operagao de balanceamento por coincidéncia”
para procedimentos operacionais detalhados.

Y Dados na lateral direita indicam o valor do
desbalanceamento do lado de fora da roda;

% Se 3 indicadores de um lado estiverem ao
mesmo tempo acesos em vermelho, isso indica
que o ponto mais alto neste lado do aro da roda é
a posigdo de desbalanceamento (Fig.13).

Imbalance point

Mainshatt

Fig.13

Pressione a tecla @ para trocar os modos de
exibicdo entre o Display Geral (Escala minima: 5g) e
Display Preciso (Escala minima: 1g).

Compensagdo para o valor de desbalanceamento da

roda

De acordo com o paragrafo anterior, fixe o contrapeso
relativo no ponto de desbalanceamento do aro.Fixe o
peso de balanceamento no ponto de
desbalanceamento da melhor maneira que puder, caso
contrario seré produzido um erro na compensagao. A
operagdo de medicdo do desbalanceamento devera
ser realizada novamente.

O resultado da medigao sera exibido novamente.

0O valor do desbalanceamento sera exibido no modo de
Exibigao Precisa. Se o valor do desbalanceamento for
inferior a 3g, isso indica que o valor estd dentro do
padréo.

&Atengéo:

De um modo geral, estd dentro do padrdo se o valor do
desbalanceamento da roda for inferior a 5g. Para o peso de
balanceamento utiliza-se o sistema quinario, isto &, 5g, 10g,
15g, etc.
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Estatico — conversdo dinamica do modo de

balanceamento

O método para fixar o peso de balanceamento durante a

medi¢do de balanceamento estatico é diferente do usado

para a medi¢do de balanceamento dindmico. Pressione a

tecla Up e Down para selecionar o0 modo de balanceamento

estatico.

® Método de fixagdo do chumbo durante a medigéo do
balanceamento estatico: Caso queira medir a roda de
uma motocicleta ou a roda da qual ambos os lados

nao podem ser fixados, pressione a tecla ‘ .
Apos serem exibidos os dados de teste do valor do
desbalanceamento, gire lentamente a roda. Quando 3
indicadores de um lado estiverem ao mesmo tempo
acesos em vermelho, isso indica que o ponto mais alto
neste lado do aro da roda é a posigdo de
desbalanceamento. Fixe o chumbo de balanceamento
no lado interno do raio da roda neste momento (Fig.
14).

—

—

Q//

Fig.14

10
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Procedimentos  Operacionais

para o Modo de Balanceamento

Especial

Modo de Balanceamento ALU

Pressione a tecla Up/Down para trocar o modo operacional
ALU. Pressione a tecla ENTER para entrar no modo de
balanceamento ALU-1. Pode-se retornar ao modo ALU no
menu de nivel superior pressionando a tecla F. O submenu
ALU abrange 6 tipos de modos: ALU—1, ALU—2, ALU—3,
ALU—4, ALU—5 e ALU—P. Sob os modos ALU—1, ALU—2,
ALU—3, ALU—4 e ALU—5, as diferentes plataformas
podem ser selecionadas para realizar a operagdo com
fixagdo do chumbo, de acordo com o formato especifico do
trecho do aro da roda (Consultar a Fig.15, Fig.16, Fig.17 e
Fig.18). ALU—P é o modo para resolugéo de chumbo.

Fig.15

Fig.16

Fig.17

Fig.18

Modo de Balanceamento ALU—1 Depois de selecionar o
modo ALU—1, os indicadores ficam como mostrados na Fig.

15. Pressione a tecla para realizar a medigdo do

valor de desbalanceamento das partes internas e externas.

11

Gire a roda e deixe 3 indicadores de um lado (lado interno ou
externo) acesos. Deixe o lado do peso de chumbo com o
papel de protecao adesiva para cima e, em seguida, levante
0 papel de prote¢do, como mostrado na Fig.19.

Fig.19

Mova o peso de chumbo lentamente para a posi¢do de
fixagdo do chumbo e fixe-o0 quando chegar na posigéo de
fixagdo do chumbo.

Apos completar a operacdo de fixagdo do chumbo para o
lado interno e externo da roda, a operagdo ALU—1 estara
concluida. Realize o teste giratério mais uma vez para
identificar o efeito do balanceamento.

Os modos de operagdo de fixagdo do chumbo para ALU-2,
ALU-3, 4 e ALU-5 sdo os mesmos que o modo de
balanceamento ALU-1, e as operagbes especificas sdo
determinadas pelo formato do aro da roda testado.

Observacao: Mantenha a superficie do aro limpa para
garantir que o peso de chumbo fique bem preso nele.
Realize a operagéo de fixagcdo do chumbo, se necessario,
apos a limpeza da superficie do aro com a quantidade
apropriada de solvente orgénico ou detergente.

Modo de Balanceamento ALU—P

O modo ALU-P pertence ao modo de resolugao do chumbo.
Com esta fungdo pode-se determinar uma posicdo de
fixagdo do chumbo em duas posigdes para a fixagdo do
chumbo. As vezes é dificil para o operador executar a
operagdo de fixagdo do chumbo devido a posi¢éo
inadequada, ou por vezes € necessario ocultar o peso de
chumbo em dois raios da roda. Nestes casos, é possivel
utilizar esta funcdo para resolver os problemas. Os
procedimentos operacionais especificos sdo 0s seguintes.
No menu do modo de balanceamento ALU-P, pressione a
tecla ENTER para selecionar a resolugdo chumbo anglet
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(PA1), e pressione a tecla ENTER novamente para
selecionar a resolugdo chumbo angle2 (PA2). Em seguida,
pressione a tecla ENTER para retornar. Neste momento,
julgue se o(s) angulo(s) selecionado(s) satisfaz(em) o
requisito (ver Fig.20) ou calcule o resultado da resolugao de
chumbo com base em outros dados testados, ou pressione

para executar primeiro e, em seguida, calcule o

resultado. Caso o(s) angulo(s) errado(s) seja(m)
selecionado (s), o cadigo de erro 10 sera exibido; e caso o
calculo de um dos valores de resolugdo do chumbo seja
maior que 200g, sera exibido o codigo de erro 12.

&-Atengéo:

PA1 e PA2 devem ser selecionados nos dois lados diferentes
da posicdo de desbalanceamento original, e os angulos
selecionados devem satisfazer o requisito, caso contrario, 0
erro ira aparecer (ver Fig.20).

R 2
1: PAL#PAC #PAS;
2: AC180° .

Ffi:
i PA: AT

i PAL/PAS: MHIfIL. f2;
A L ARG HCPEAI LA A

Fig.20

Afigura a seguir é do fluxograma especifico para a operagéo
de resolugdo do chumbo sob o modo de balanceamento
ALU-P:

De acordo com as instrugdes, como mostrado na Fig.21, fixe
0 bloco de chumbo com o peso correspondente aos dados
exibidos nas posicdes selecionadas para PA1 e PA2 e, em
seguida, execute a medicdo de balanceamento novamente
para verificar o efeito do balanceamento.

12

AL
b [

ENTER

L)

pooooooooooaone

0 0
0 0

I 0
pgoooooo01000 20
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poao
toooaoao 0000000 200g
0 0

Fig.21

Operacao de Balanceamento por Coincidéncia
OPT

Este programa é usado para confirmar a melhor posi¢éo de
coincidéncia entre o0 aro e 0 pneu, complementando o
desbalanceamento do aro com o desbalanceamento do
pneu de modo a reduzir o peso do chumbo de
balanceamento adicionado e reduzir o ruido causado pela
ma coincidéncia entre 0 aro e o0 pneu durante a condug&o.
De um modo geral, o usuario ndo precisa executar esta
operacdo; apenas em casos especiais, quando a roda
satisfazer as condigOes de balanceamento por coincidéncia.
A operagdo deve ser executada por pessoas experientes.
Antes de executar a operagdo de balanceamento por
coincidéncia, instale a roda no balanceador para conduzir a
operacdo de balanceamento dindmico. Somente é
necessario medir o valor do desbalanceamento, nio é
necessario colocar o peso de chumbo. Ap6s a operagéo, 0
balanceador realiza o julgamento acima mencionado de
acordo com as condi¢des de desbalanceamento da roda (o
valor de desbalanceamento de um lado do balanceamento
dindmico é maior que 30 g).
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Fig.22

Etapa 1

Pressione a tecla ENTER no menu superior da OPT. A area
de exibigao do resultado interno/externo exibira “OP17/*  ~
Gire a roda lentamente até que a valvula do pneu esteja
exatamente na posicdo de 12 horas e, em seguida,
pressione a tecla ENTER para confirmar esta posi¢do. A
area de exibigdo do resultado da parte interna/externa

exibira “OP1°/“GQ". Pressione a tecla para executar

0 balanceador.

Etapa 2

Quando a roda parar de girar, a area de exibigdo do
resultado da parte interna/externa exibira “OP2"“ . Retire
a roda do balanceador, escreva a marca 0 no pneu na
posi¢do da valvula, com giz ou outras ferramentas, e gire a
parte externa em relagdo ao aro (gire a marca de giz na
parte externa do pneu em 180 graus). Apos isso, coloque
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novamente a roda no balanceador, certifique-se de que a
valvula do pneu esteja na posicdo 0 graus e, em seguida,
pressione a tecla ENTER para confirmar esta posicéo.

Pressione a tecla para operar o balanceador.

Etapa 3

Quando a roda parar de girar, a 4rea de exibico do
resultado da parte interna/externa exibira “END’/“OPT".
Assinale a marca 1 na posi¢éo de ponto 0 na parte interna do
aro da roda, e assinale a marca 2 na posigao de ponto 0 na
parte externa do pneu da roda. Remova o pneu externo e,
em seguida, instale-o novamente no aro da roda, garantindo
que a marca 1 e marca 2 estejam no mesmo ponto. Os
procedimentos OPT estdo concluidos. O fluxograma da
operagdo OPT é como mostrado na Fig.23.

&Atengéo:
°

Execute a operagdo OPT estritamente de acordo com
os procedimentos acima mencionados. Do contrario,
0Correrdo erros.

Se o valor de desbalanceamento ndo satisfizer o
requisito, repita os procedimentos da Etapa 1 a Etapa
3.
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Fig.23 Fluxograma da operagao OPT
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Calibracao do Equipamento

Modos de Calibragao do Balanceador

&Atengéo:

A operagdo de calibragdo devera ser executada ap6s a
primeira instalag&o ou se houver suspeita sobre a precisao
da medi¢ao do equipamento, para assegurar a precisao da
medicao do balanceador.

Ligue o interruptor da fonte de alimentag&o do balanceador,
instale uma roda de tamanho médio (14 "- 17") e, em
seguida, mude 0 modo de balanceamento para CAL, como
mostrado na Fig.24. Pressione a tecla ENTER para entrar
no sistema de calibragdo. A interface que exibe 0 modo de
balanceamento ira exibir o modo CAL-1, como mostrado na
Fig.25. Este modo de balanceamento pertence ao modo de
calibragdo comum. Pode-se alternar o modo de
balanceamento para 0 modo de calibragdo CAL-2 ou CAL-3
pressionando-se a tecla Up/Down (A /¥ ).

CAL-2: Modo de Calibragao da escala de Medicao
Automatica

O menu de CAL2 inclui as opgdes para a escala de medigao
automatica (escala de medigéo do comprimento, escala de
medicao do didmetro da roda e escala de medigéo da largura
da roda) de calibragdo e inspegao, e inclui a opgao para
inspecdo dos scans de Raster da catraca giratéria. E
possivel trocar as selegdes pressionando-se a tecla
Up/Down (A /V ).

Observagdo: A area que exibe o resultado da parte interna
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exibira “Pn” (n: 1~9), e a area que exibe a parte externa ira
exibir os valores especificos.

P1: Amedi¢do do comprimento é calibrada em 100 mm;

P2: O valor contado da escala de medi¢éo do comprimento;
P3: O cabegote de medi¢do do didmetro da roda entra em
contato com a extremidade superior do circulo externo da
placa terminal;

P4A disténcia entre o cabegote de medigao do didmetro da
roda e as ferramentas (126,5 milimetros a partir do cabegote
para o ponto superior do arco circular);

P5: O valor AD/4 da escala de medigao do didmetro da roda;
P6: O cabegote de medigdo da largura é colocado sobre a
superficie da extremidade do parafuso guia do eixo principal;
P7: O cabegote de medic&o da largura é colocado no outro
lado das ferramentas (10 mm);

P8: As dimensdes do cubo da roda séo salvas na partigao de
dados do usuario;

P9: O valor contado da catraca dentada.

Em que o auto-teste para o P2, P5, P8 e P9 néo é usado
durante a execugao da operagéo de calibragao.

1) Calibragdo da escala de medigéo do comprimento
Desligue a maquina retorne a escala de medicdo do
comprimento para a posigao original e ligue a maquina. O
sistema ira entrar na interface de P1. Retire a escala de
medida de comprimento e a mantenha na escala de 100 mm.
Pressione a tecla ENTER. A calibragdo da escala de
medi¢do do comprimento esta concluida e o sistema vai
entrar na interface de P2. O resultado da area de exibigao do
resultado da parte interna exibird "P1", e a érea exibigéo da
parte externa ird mostrar a contagem do valor real.

2) Calibragéo da escala de medigéo do didmetro da roda
Insira a interface de P3. Conforme mostrado na Fig.26,
retire o cabegote de medicdo do didmetro da roda e o
mantenha tangencialmente em contato com a extremidade
superior do circulo externo da placa terminal do eixo
principal. Pressione a tecla ENTER para que o sistema
insira a interface de P4. Como mostrado na Fig.26,
mantenha a superficie do arco das ferramentas em contato
bem firme com a superficie do circulo externo da placa
terminal do eixo principal e, em seguida, retire 0 cabegote
de medicdo do didmetro da roda e coloque-o sobre a
superficie d

e topo das ferramentas (Cuidado: faga o possivel para
manter as ferramentas que passam pelo centro do circulo
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do eixo principal e do cabegote de medigéo centralizadas
ao mesmo tempo). Pressione a tecla ENTER para que o
sistema insira a interface de P5. A calibragéo da escala de
medicdo do didmetro da roda esta concluida.

ot AR R A A

B HTRNW KRR A
LEUES SNE 4T

Fig.26

(3) Calibracéo da escala de medic¢éo da largura da roda
Insira a interface de P5. Como mostrado na Fig.27, retire o
cabegote de medicdo da largura da roda e o coloque na

superficie da extremidade do parafuso guia do eixo principal.

Pressione a tecla ENTER para que o sistema insira a
interface de P6. Como mostrado na Fig. 27, mantenha a
superficie de um lado das ferramentas firmemente em
contato com a placa terminal do eixo principal e, em
seguida, retire 0 cabegote de medi¢do da largura e o
mantenha em contato com a superficie do outro lado das
ferramentas. Pressione a tecla ENTER para inserir a
interface de P7. A calibragdo da escala de medi¢do da
largura da roda esta concluida.
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Fig.27

CAL-3: Calibragao do Sistema

Depois de entrar na calibragdo do sistema, a area de
exibigao do resultado ird exibir "GO", "GQ", informando que
estd pronta para o operador realizar a primeira operagao
para rodas padrdo. Agora, o seguinte trabalho de
preparagdo devera ser feito: instale uma roda padrdo e
balanceada (16") no eixo principal e, em seguida, insira as

medidas da roda. Pressione a tecla para acionar a

maquina. Logo apds, a area de exibi¢do do resultado da
parte interna/externa ira exibir "100", "ADD", indicando que
um bloco de peso de chumbo deve ser fixado na posicéo 0,

na parte interna da roda. Pressione a tecla para

acionar a maquina. Logo ap6s, a area de exibicdo do
resultado da parte interna/externa ira exibir "ADD", "100",
indicando que um bloco de peso de chumbo deve ser fixado
na posi¢éo 0, na parte externa da roda. Pressione a tecla

para operar a maquina. Logo ap6s, a area de

exibicdo do resultado da parte interna/externa ird exibir
End’,“CAL", indicando que a Calibragdo do Sistema esta
concluida. De um modo geral, a operagéo de Calibragdo do
Sistema deve ser executada antes da maquina deixar a
fabrica ou apdés a maquina ser remontada. Ndo é
recomendavel que o cliente execute a operagao sempre que
desejar.
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CAL-1: Calibragdo Comum

Apos entrar neste modo, a area de exibigdo do resultado da
parte interna/externa ira exibir "ADD", "100", indicando que
0 trabalho de preparagdo deve ser feito: ou seja, instalar
uma roda balanceada e padrdo (16”) no eixo principal e
fixar um bloco de peso de chumbo (100g) na posicéo O.
Depois de assinalar uma marca na posi¢éo 0, gire a roda
em até 90 graus e, em seguida, fixe um bloco de peso de
chumbo (100g) nesta nova posigéo. Apés inserir e confirmar

as medidas da roda, pressione a tecla para acionar

a maquina. Logo ap6s, a area de exibi¢do do resultado da
parte interna/externa ira exibir "ADD", "100", indicando que
0 bloco de peso de chumbo fixado (100g) na posigéo
original 0 (com a marca) deve ser removido. Ap6s a
remocao, fixe outro bloco de peso de chumbo (100g) na

posicdo 0 atual. Pressione a tecla para executar a

maquina. Logo apds, a area de exibicdo do resultado da
parte interna/externa ird exibir End”,“CAL", indicando que a
calibragao esta concluida.
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Outros Modos

Modo SET

No menu de nivel superior do modo SET, pressione a tecla
ENTER para entrar no submenu, e entdo pode-se alternar as
selegdes pressionando a tecla Up/Down (A /¥ ). P1~P5
sd0 para a mudanga de sele¢do da opcdo pela tecla
ENTER, e P6 e P7 séo para entrar no submenu pela tecla
ENTER.

Observagao:

P1: Sele¢éo da unidade de tamanho do aro (ON: pol.; OFF:);
P2: Selecdo da unidade de valor do desbalanceamento (ON:
0z; OFF:q);

P3: Selegéo de exibigao precisa (ON: exibi¢éo precisa; OFF:
exibigdo nédo-precisa);

P4: Selegéo para ativagdo da escala de medigao automatica
(ON: ativar; OFF: cancelar);

P5: Protegéo da roda (ON: ativar; OFF: cancelar);

P6: Modifica dados definidos pelo usuario;

P7: Salva as medidas do aro da roda na particdo de dados
definidos pelo usuério;

A area de exibicdo do resultado da parte interna/externa
exibira “Pn” (n=1~7), “ON/OFF” (P6 e P7 tém submenu,
somente “OFF” é exibido), como “P1” “ON” conforme
mostrado na Fig.28:

Fig.28

“P1” “OFF” é como mostrado na Fig.29:

Fig.29

1) P6: Modificar os dados definidos pelo usuario

Na interface de P6, pode-se pressionar a tecla ENTER para
selecionar os dados e utilizar a tecla Up / Down (A / V)
para finalizar a selecdo de dados. Apos a selecdo, é
possivel pressionar a tecla ENTER para modificar os dados
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selecionados. Pode-se mudar as opgdes (DIS, DIA, WID)
pressionando-se a tecla ENTER. Se selecionar a opgéo de
WID para modificar, &€ possivel sair da modificagao
pressionando a tecla ENTER. Os dados de tamanho
selecionados para serem modificados piscarao por cerca
de 0,2 segundos na area de exibi¢do do resultado, e a area
de exibigdo do resultado da parte interna/externa ira exibir o
numero dos dados selecionados. O fluxograma da operagao
de modificagdo dos dados definidos pelo usuério é como
mostrado na Fig.30.

EEEEE

ENTER

Fig.30

(2) P7: salva os dados definidos pelo usuario

Na interface de P7, pode-se pressionar a tecla ENTER para
acessar a operagdo de selegao para o nimero de dados a
serem salvos, e usar a tecla Up / Down (A / V) para
selecionar 0 numero de dados a serem salvos. Pressione a
tecla F ou a tecla STOP para sair e retornar ao menu anterior,
e pressione a tecla ENTER para salvar os dados e voltar ao
menu anterior para a interface de P1. A area de exibigdo do
resultado da parte interna/externa exibira as informagdes,
como mostrado na Fig.31.

EEEEE

~{--
Fig.31

Modo DIM

No menu superior do DIM, pode-se pressionar a tecla

ENTER ou a tecla atalho para inserir o modo.

Depois de inserir 0 modo, vocé pode usar a tecla ENTER
para mudar a selecdo de suas opgdes de acordo com a
sequéncia de DIS, DIA, WID e EXIT, e pode usar a tecla Up /
Down (A /¥ ) para executar a operagao de modificagédo dos



LAUNCH Manual do Usuario do Balanceador de Rodas KWB-503 Outros Modos

dados selecionados.

Modo DAT

No menu de nivel superior do DAT, vocé pode pressionar a
tecla ENTER para inserir 0 modo, e é possivel usar a tecla
Up / Down (A / V) para abrir os dados definidos pelo
usuario No.1 ~ 10 . Depois de selecionar os dados, €
possivel usar a tecla ENTER para abri-los e voltar, e usar a
tecla Function (F) para sair e retornar ao menu de nivel
superior. A interface para abrir os dados definidos pelo
usuario € como mostra a Fig.32.

~~~~~~~~

[y FenTeR)

[y [}
T el

Fig.32

A area de exibicdo da parte interna/externa exibira os
nimeros dos dados, e a area de exibigdo do tamanho
exibira ao mesmo tempo os dados do tamanho
correspondente ao nimero dos dados.

19



LAUNCH

Manual do Usuario do Balanceador de Rodas B-503

Resolu¢éo de Problemas

Resolucao de Problemas

Mensagens de Erro Provenientes do

Auto-diagndstico

As mensagens de erro provenientes do auto-diagnostico sdo

descritas abaixo:

1. Erro 1: Falhas do motor monofasico ou da placa da
fonte de alimentagéo.

2. Erro 2: Velocidade baixa de rotagdo ou nenhuma roda
montada na maquina (com pneu).

3. Erro 3: O valor do desbalanceamento € muito grande.
Coloque outra roda para testar.

4. Erro 4: Erros relacionados a fonte de alimentagéo ou

posi¢éo do sensor.
Erro 5: A protegéo da roda ndo esta abaixada.
Erro 7: Danos @ memoria ou perdas de sinal.

Erro 8: Programa para solugéo de calibragao incorreta

ou danos a placa do computador ou ao sensor.

Solugdes para Erros Frequentes

Sintoma Causa Solucao
N&o ha exibi¢ao Verificar se a Verificar a fonte
no visor quando fonte de de alimentagdo
amaquina é alimentagéo externa.
ligada. externa esta
Substitua a
normal.
placa do
Falhas na placa computador.
do computador
Visor esta Os interruptores Abra a tampa e

normal mas ha

de toque ndo

aperte 0s pinos

falhas no botdo estdo sensiveis. dos
[START], e nas interruptores de
Maquina fica
teclas de toque.
morrendo.
entradaa,bed.
Reinicie a
maquina.
Visor normal, Conexao frouxa Aperte a

mas incapaz de

parar apos

ligar, com o

entre a placa do
computador e a
placa da fonte de

conexao entre a
placa do

computador e a
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nto impreciso.

Sintoma Causa Solugao
valor errado do alimentag&o. fonte de
desbalanceame alimentagé&o.

2. Falhas na placa
nto
do computador | 2. Substituaa

placa do
computador.

Partida lenta, A correia de Substitua a correia de

freio ruim e acionamento esta acionamento ou

valor de frouxa. ajuste a tenséo da

desbalanceame correia “V”.

Funcionamento
normal, mas
com valores de

desbalanceame

1. Mudancas no

valor calibrado.

2. O corpo ndo esta

1. Calibre o valor
novamente de
acordo com o

Manual do

) i estavel. »
nto imprecisos. Usuario.
3. Influéncias dos )
2. Solucione as
cones ou das

falhas de acordo
porcas
com 0s
borboletas.
resultados do
4. Arodanao esta teste de
montada bem funcionamento.
firme.
3. Casoafalha
5.  Fonte de persista,
alimentagéo substitua a
instavel. placa do
computador.
6. Grande flutuagdo
na tenséo 4. Reaperteas
elétrica. porcas
borboletas.

7. Falhas no visor
em formato

raster e seu

circuito.

& Atengéo:

Se os problemas nédo puderem ser corrigidos pelas solugbes
mencionadas acima, entre em contato com a equipe de
suporte técnico.
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Manutencao

&Atengéo:

A manutengdo somente podera ser realizada por técnicos

especializados. Antes de realizar a manutengao, desligue a

energia e mantenha a tomada da maquina no campo de

visdo do pessoal da manuteng&o.

Para manter o balanceador de rodas em bom estado e

prolongar sua vida Util, & necessario fazer manutencéo

regular de acordo com as instrugdes deste manual. Caso

contrario, o funcionamento normal e a confiabilidade da

maquina serdo influenciados, ou poderdo ocasionar danos

pessoais.

® Mantenha a maquina e a area de trabalho limpas e
evite a entrada de poeira nas partes em movimento.

® Mantenha o eixo de balanceamento limpo (limpe com
6leo diesel ou alcool) e lubrificado.

® Faga regularmente a calibragem da maquina. Consulte
0 Manual de Instalagdo e Pegas para mais detalhes.

® \erifique e ajuste a tensdo da correia com
regularidade.

® \Verifique regularmente todas as pegas e parafusos de
conexao e aperte-0s se necessario.
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Garantia

ESTA GARANTIA E EXPRESSAMENTE LIMITADA AS
PESSOAS QUE COMPRAREM PRODUTOS LAUNCH
PARA FINS DE USO OU REVENDA NO DECURSO
NORMAL DO NEGOCIO DO COMPRADOR.

Os produtos LAUNCH tém garantia contra defeitos em
materiais e de fabricagdo valida por um ano a partir da data
de entrega ao usuario. Esta garantia ndo cobre pegas que
tenham sido danificadas, alteradas, utilizadas para outros
fins que ndo para os quais foram destinadas, ou usadas de
maneira inconsistente com as instru¢des de uso. A solugédo
para todo medidor automotivo defeituoso € o reparo ou
substituicio, e a LAUNCH ndo se responsabilizara por
quaisquer danos consequentes ou incidentais. A
determinagéo final dos defeitos devera ser realizada pela
LAUNCH, de acordo com os procedimentos por esta
estabelecidos.  Nenhum  agente, funcionario  ou
representante da LAUNCH tem qualquer autoridade para
vincular a LAUNCH a qualquer afirmagao, representagéo ou
garantia relativa aos produtos LAUNCH.

Declaragao

A garantia acima pode substituir qualquer garantia de outras
formas.

Outras informagoes

Pecas opcionais e sobressalentes podem ser solicitadas
diretamente de seu fornecedor autorizado LAUNCH. Seu
pedido devera incluir as seguintes informacdes:

1.  Quantidade

2. Codigo da pega

3. Descrigao do item

Servico de Atendimento ao Cliente

Caso tenha alguma pergunta ou duvida quanto a operagéo
da unidade, ligue para 86-755-84528288 ou fax:
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86-755-84528872.

Caso sua unidade precise de servigo de reparo, devolva-a ao
fabricante com uma cdpia do recibo de venda e uma nota
descrevendo o problema. Como a unidade se encontra na
garantia, ela sera reparada ou substituida sem nenhum
custo. Caso a unidade esteja fora da garantia, ela sera
reparada mediante uma taxa de servigo nominal acrescida
do frete de retorno. Envie a unidade em frete pré-pago
para:

Attn: Customer Service Center
Shenzhen Launch Tech. Co., Ltd.
Launch Industrial Park,

North of Wuhe Rd.,

Banxuegang, Longgang,
Shenzhen, Guangdong,

P.R. China



