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SD100

ADVERTENCIAS

RECEBIMENTO

Os materiais da Power Electronics séo fornecidos testados e perfeitamente embalados. Ao
receber o equipamento, inspecionar o mesmo com atengdo. Notando qualquer tipo de
avaria, notificar a empresa transportadora imediatamente. Se o dano afeta o equipamento,
entrar em contato com a POWER ELECTRONICS através do telefone (11) 5891-9612 ou
através do seu representante local dentro do prazo de 24 horas do recebimento da
mercadoria.

CONFERENCIA

FiSICA

Verifique se a mercadoria recebida corresponde com a nota fiscal de entrega, 0 modelo e o
numero de série. Para cada moédulo ¢ fornecido um ‘Manual Técnico'.

SEGURANCA

= Antes de ligar o conversor, leia atentamente este manual para conhecer todas as
possibilidades de operagédo do mesmo. Em caso de dlvida, entre em contato com a
Power Electronics através do telefone (11) 5891-9612 ou através do seu
representante local.

= Utilize 6culos de seguranga quando manusear o conversor energizado e com sua
porta aberta.

= Manuseie o produto com cuidado de acordo com 0 seu peso.
= N&o cologue objetos pesados sobre o produto.

= Para assegurar a operacao correta do conversor recomenda-se utilizar CABO
BLINDADO para a fiagéo de controle.

= Diante da necessidade de realizar uma PARADA DE EMERGENCIA, assegure que o
circuito de alimentacéo esteja aberto.

= Na&o desconecte os cabos do motor se a alimentacédo de entrada permanece
conectada. Os circuitos internos do conversor poderdo ser danificados se a
alimentacéo de entrada for conectada aos terminais de saida (U, V, W).
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1. DESCRIGCAO SD100

1.1. Vista com tampa frontal.

Tela de
visualizagéo

Potenciometro

Tampa frontal: Serd
sacadaao passar a
fiacdo e parametrizar.

Tampa do chassi:
Ao puxar atampa
frontal até estalinha
e levanta-la, pode-se
separa-la dochassi.

Tampa inferior: Sera
sacadaao passar 0s
cabos deentrada de
poténciae motor.

Dados do conversor

Pulsador joystick
4 direcdes para o ajuste
de parametros.

Selecéo da polaridade
entradas digitais

~

Terminais
entradas e
saidas
analégicas.

Terra do conversor.
Cuidado : Tirar a tampa
inferior para acessar os
terminais.

proiza
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2. MONTAGEM E CONEXAO

2.1 CONDICOES AMBIENTAIS
Manuseie o conversor com cuidado para evitar danos nos materiais plasticos. Nao
prenda o conversor pela tampa frontal, j& que ele pode cair.
Instale o conversor em um lugar livre de vibracdes (5.9 m/s2 ou menos).
O conversor é muito susceptivel a temperatura ambiente. Instalar o mesmo em um
lugar onde a temperatura esteja dentro da faixa permitida de (-10° a +50°C).

Do e
o som
—

. -
*. 5cm

DTO083A
Comprovagédo da temperatura ambiente do lugar de instalagéo.

O conversor aquece muito durante o seu funcionamento. Nunca instale o conversor

sobre uma superficie combustivel.

Montar o conversor em uma superficie plana. A orientagdo do conversor deve ser
vertical, isto é, parte superior acima para sua correta refrigeragdo. Deixar um espago
suficiente a seu redor.

Z —
% Z Deixar cspago suficiente Z
Z Z que permila circular ar Ar Z
Z Z frio faciimente pelo Z
Z Z ventilador Iz
. ~ /
- ~ /
é 5cm 2 Z
é Min Z Z
z Z Z
Z Z Z
Z Z Ventilador 7
z _
Z Z

DTO084AP

Proteger da umidade e da luz do sol direta.

Né&o instale o conversor em qualquer ambiente onde esteja exposto a goteiras,
vapores, po etc. Instale o conversor em um lugar limpo ou dentro de um armario que
o proteja de toda substéncia suspendida.
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2.2 FIAGAO DOS TERMINAIS DE CONTROLE

0 Exaras P1 Pz OW FS

P
T e )

L1 N + +1
5 € L
il
ot

:

| P
1 P2
1 P3|
e |
P5

FX: Liga Sentido Horario

Entracas
Digitas
Muttfungéia
(Alustes de
Fabrica)

RX; Liga Sentido Reverso

BX: Parada de Emergéncia

RST: Reset de Falhas

JOG: Frequéncia JOG

~
=

Terminal de Saida 24Vec para P1 - P5

VR

Fonle de Alimenlagae - Polenciémetro 12V/10mA

v

Entrada Analogica 0 - 10Vec

Entrada Analégica 0 - 20mA

DT0093A

CM

Terminal Comum 0Vee para P1-P5, AM, P24

AM

Saida Analégica Mullifungéo 0 - 10Vee

CM

Terminal Comum 0Vec para AM

MO

Saida a Transistor, Coletor Aberto, Mullfungdo (=< 24V

EXTG)

Terra para MO

30A

308
30C

e do Saidn | P2EMO

Mutiungzo
0Vee 1A
250vca, 1A

Fechado

Terminal comum 0V para 30A e 30B

2.3 FIAGAO DOS TERMINAIS DE POTENCIA

DTO080AP

—t—
200 - 230V

z|:

+

[

Entradade
Tensao CA|
Terminal

para
DC P/S

Motor

[~} E|<|= l|;';

Terra

Filtro RFI Clase B

DTO094AP|
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2.4 ESPECIFICAGOES DOS TERMINAIS DE CONTROLE

30A 308 30 O EXTGP24 P1_P2 CM P3

M
loocfaez0008]

I | ————
/ggg//ggmg 2l 3f 1/
1
DT0107A
Terminal Descricdo do terminal Secao do cabo Torque (Nm)
P1/P2/P3 | Entradas digitais multifuncio P1- 22 AWG, 0.3 mm 2 0.4
P4/P5 P5
CcM 0V Comum paraP1-P5, AM, P24 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
VR 12V _Potencidémetro externo 22 AWG, 0.3 mm 2 0.4
Vi 0-10V_Entradaanalégica 22 AWG, 0.3 mm 2 0.4
1 0-20mA_Entrada anal6aica 22 AWG, 0.3 mm 2 0.4
AM Saida analdgica multifuncéo 22 AWG, 0.3 mm 2 0.4
Saida digital coletor aberto 20 AWG, 0.5 mm 2 0.4
MO multifuncéo
EXTG Terra para MO 20 AWG, 0.5 mm 2 0.4
P24 24V Alimentacéo paraP1-P5 20 AWG, 0.5 mm 2 0.4
30A Relé de saida multifuncdo A/B 20 AWG, 0.5 mm 2 0.4
30B 24Vcce. 20 AWG, 0.5 mm 2 0.4
30C 0V Comum de 30A, B 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

NOTA: Utilize lagos para fixar os cabos deixando-os ao menos 15cm desde os bor-
nes. Do contrario, ele interferird no fechamento da tampa frontal.

NOTA: Quando é utilizada uma fonte de alimentac&o externa para as entradas digitais
(P1~ P5), devera ser aplicada uma tensdo maior que 12V para ativa-las.

2.5 ESPECIFICAGOES DOS TERMINAIS DE POTENCIA
SD1103 | SD1105 SD1108 SD1112

LLN++1- UV W

Segéo cabo 2 mmz 2 mmz 3.5 mme 3.5 mm?

de entrada

Cabo_saida motor | 2 mm? 2mm? 3.5 mm2 3.5 mm2
Cabo do terra 2 mm2 2 mm2 3.5 mm2 3.5 mm?
Terminal 2mm2 3.5 2mm2 3.5 3.5 mm2? 3.5 3.5 mm2,3.5
Torque requerido | 13kgf/cm 13kgf/cm 15kgf/cm 15kgf/im
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3. CARACTERISTICAS TECNICAS

ENTRADA
Tensé&o alimentacédo

Faixa de frequéncia de entrada
Fator de poténcia de entrada
Perda de poténcia momentanea

SAIDA
Tens&o de saida para o motor

Capacidade Corrente Sobrecarga

Faixa de frequéncia
Rendimento (plena carga)
Método de modulagdo
Frequéncia de modulagéo

CONDICIONES AMBIENTALES
Grau de Protegéo

Temperatura de trabalho
Temperatura armazenamento
Umidade Relativa

Altitude

200 a 230Vca a +10%
0,4KW - 2,2KW
50 + 60Hz +5%

> 0.98 (sobre a frequéncia fundamental)

< 15mS (Funcionamento continuo)
> 15mS (auto reset)

0 aV entrada

150% durante 60 seg.

200% durante 1 seg.

0 a +400Hz.

> 98%.

Modulagdo do espago vetorial
Méaximo de 15kHz.

1P20.

-10°C a +50°C.

-20°C a +65°C.

< 90%, sem condensacao
1000m

Fator de perda por altitude (>1000m)-1% por Eada 100m; maximo 3000m

Vibracédo
Area de aplicagdo

PROTEGOES SD100
Disparo conversor

Condicdes de alarme

Max. 5.9m/seg2 (0.6G)

Lugares sem gases corrosivos, combustiveis

gasosos, particulas de 6leo e poeira.

Sobretenséo

Subtensdo

Sobrecorrente

Falha de terra
Sobretemperatura

Perda fase saida
Sobrecarga

Erro comunicagéo

Perda referéncia de frequéncia
Falha hardware

Prevencao motor bloqueado
Sobrecarga
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CONTROLE

Método de controle
Entradas analégicas
Entradas digitais
Saidas analégicas
Saida digital

Saidas de Relés
Porta de comunicacédo
Métodos de trabalho

Normas

Controle escalar V/Hz, Vetor Sensorless.

1 entrada de 0-10Vcc,1 de 0-20mA.

5 entradas multifungéo

1 saida de 0-10V.

1 saida multifungéo, coletor aberto

1 relé multifuncéo, 2A 30Vcc, 0.5A 125Vca.
RS485 e protocolo ModBus RTU (acessorios).
Controle PID, potencidmetro motorizado,
acionamento 3-fios.

CE, 1ISO9001 e 1SO14000.

11
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4.

DIMENSOES E FAIXA PADRAO

W

-

—————
g

R

©

DTO079AP
N FAIXA PADRAO DIMENSOES PESO
REFERENCIA 1(A) | kw cv \% w H D (Kg.)
SD1103 3 0,4 0,5 [ 2301 | 79 143 | 143 0,87
SD1103F 3 0,4 0,5 [ 2301 | 79 143 | 143 0,95
SD1105 5 0,75 1 23011 | 79 143 | 143 0,89
SD1105F 5 0,75 1 23011 | 79 143 | 143 0,97
SD1108 8 1,5 2 2301 | 156 | 143 | 143 1,79
SD1108F 8 1,5 2 2301 | 156 | 143 | 143 1,94
SD1112 12 2 3 2301 | 156 | 143 | 143 1,85
SD1112F 12 2 3 23011 | 156 | 143 | 143 2

12
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5. TECLADO DE PROGRAMAGAO
5.1 CARACTERISTICAS DO TECLADO
5 Display
pEa ® LEDFWD/REV
® | ED 7 segmentos
.
M
.
.
. 8
: PrTN
“eunn Pulsadores
® RUN
—— o Sresian
; ® JOYSTICK
® POTENCIOMETRO
i i
= s | s [ | e
I ) @
Display
FWD IIumir_1a durante a partida
€M giro +. - Pisca ao produzir uma falha.
REV llumina durante a partida
em giro -.
LED (Display de 7 Mostra os estados de funcionamento e a informagao dos
Segmenbs). parametros.
Teclado
PARTIDA RUN) Serve para dar a ordem de partida.
STOP/RST STOP : Parada do conversor; RST : Reset de falhas.
Teclas de programagao (Flecha Acima / Abaixo / Direita/
PULS. JOYSTICK Esquerda / Centro).
A |Aci Passar de uma tela dentro do grupo a outra ou incrementar o
cima valor do parametro.
. Passar de uma tela dentro do grupo a outra ou diminuir o
V| Abaixo valor do parametros.
Saltar de um grupo de parametros a outro grupo e alterar
4 [ Esquerda 0 valor de um parametro.
» | Direit Saltar de um grupo de parametros a outro grupo e alterar
reita o valor de um parametro.
® | Centro Entrar no parametro e validar a alteracéo do seu valor.
Potenciometro Muda o valor da frequéncia de partida.

13
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5.2 GRUPOS DE PARAMETROS

Existem 4 grupos

de telas ou parametros diferentes na série SD100.

Bve Ebass Finhos EPe
\ AY N
0.0 | F3 | mO |:D
RCEC i H Vo
dEC | F2 | m2 |2
drl | FBC | HOS |1 53

DTO099AP

Grupo conversor

Parametros necessarios para que o conversor funcione. Tais
como a frequéncia de referéncia, Tempo acel/desacel.

Grupo fungéo 1

Parametros basicos para ajustar a frequéncia de saida e a
tens&o.

Grupo funcéo 2

Parametros de funcéo avancgada para ajustar o funcionamento
do PID ou funcionamento de um sequndo motor, por exemplo.

Grupo E/S
(Entrada/Saida)

Parametros necessarios para construir uma sequéncia usando
os bornes de entrada e saidas de controle.

5.3 MOVIMENTO ENTRE GRUPOS

o (B¢ o [Ws

o (3 [

\@J@ @\-J@

14

DTO100A
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5.4 MOVIMENTO PARA OUTROS GRUPOS A PARTIR DE QUALQUER TELA

Ao pulsar a tecla
da esquerda ou
direita em
qualquer
paréametro
retornara para o
primeiro
parametro de
cada grupo

S
[Fe)*
P2)
- L3
Grupo Grupo Grupo
Conversor Fungéo 1 Fungéo 2 DTO101AP

5.5 METODO DE AJUSTE DE PARAMETROS
Alterar o valor de um parametro no grupo conversor.

Exemplo: mudanca do tempo de aceleragdo ACC de 5.0 a 16.0 segundos

&——

@@-- (iB5)
2] - ecese

Grupo DT0103AP

Conversor

0.0 Na primeira tela “0.0”, pulsar (A) uma vez para ir para a segunda tela.
Aparecera ACC [Tempo aceleracao].
2| ACC  |pylsar Prog/Ent (@) uma vez.

O valor ajustado é 5.0, e o cursor esta situado no 0.
5.0 Pulsar () uma vez para mover o cursor ao digito esquerdo.

w

IN

5.0 O digito 5 em 5.0 é ativo. Pulsar (A) uma vez.

O valor sera aumentado para 6.0.

5 60 Pulsar (<) para mover o cursor para a esquerda.
Aparecera 0.60. O primeiro 0 em 0.60 esta ativo.
6| 060 Pulsar (A) uma vez.

16.0 é o valor a ajustar.

Pulsar Prog/Ent (®) uma vez.

7 160 16.0 piscando.

Pulsar Prog/Ent (@) uma vez para voltar a tela.

8 | ACC Aparecera ACC [Tempo aceleracdo] Processo de mudanca de 5.0 para 16s. Concluido.
No passo 7, ao pulsar (d), (P), (A) e (¥) durante o 16.0 piscando anula o ajuste.




16

SD100| Manual de Usuario

5.6 VISUALIZAGAO DA CORRENTE DE SAIDA

——

-~ 80)

3
W
Y

E 'j DTO104AP

1 0.0 No [0.0], pulse (A) ou (V) até chegar & tela [Cur].
Esta tela nos mostra a corrente de saida.
2 Cur Pulsar (@) uma vez para visualiza-la.
5.0A é o consumo atual.
3 50 Pulsar (@) uma vez para voltar.
4 CUr Retorno para a tela de visualizagéo de corrente de saida.

O restante dos parametros do grupo conversor tais como dCL (Tens&o Bar CC conversor) ou Vol
(Tens&o de saida do conversor) podem ser visualizados da mesma forma.

5.7 VISUALIZAGAO DE ROTAGCAO DO MOTOR

Y
[ACT) @
J Comibror
DTO105AP

A frequéncia de partida atual pode ser visualizada através da primeira tela do
1 57.6 grupo conversor. A frequéncia ajustada é 57.6 Hz.
Pulsar (A) ou (V) até que aparega rPM.

A rotacéo do motor se visualiza nesta tela.

2 PM Pulsar (@) uma vez.
A tela mostra os ultimos 3 digitos 730 de 1730 rpm.
3 730 Pulsar (€) uma vez.
A tela mostra os 3 primeiros digitos 173 de 1730 rpm.
4 173 Pulsar (@) uma vez.
5 PM Volta a tela rPM.
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5.8 INICIALIZAGAO DE PARAMETROS

Inicializac&o dos pardmetros de todos os grupos mediante a tela H93. Grupo de funcéo 2.

./_ 9\
-b—@»[]%@
O s

N
& Grupo
-__,@ Fungao 2

DTO106AP
1 HO Em HO pulsar (®).
2 Aparece a tela 1 do grupo de funcéo 2.
1 Aumentar o valor até 3, pulsando (A).
3 3 Em 3 pulsar () para mover o cursor ao digito da esquerda.
4 Aparece 0.3. O 0 permanece ativo.
03 Aumentar o valor até 9, pulsando (A).
5 Uma vez em 93.
93 Pulsar (®) umavez.
6 Aparece a tela desejada.
H93 Pulsar (@) umavez.
7 O ajuste atual é 0.
0 Pulsar (A) para ajustar em 1 e realizar a inicializagdo de parametros.
8 1 Pulsar (@).
9 Ho3 Depois de piscar retornaré para a tela. Pulsar () ou (»).
10 HO Retornara para HO.

17
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6. MENSAGENS DE FALHAS

18

6.1 VISUALIZAGAO DE FALHAS NO GRUPO DO CONVERSOR

Falha

m Sobrecorrente
1]

e A’;‘
o. H
.
rr

344 ®

- | Durante _
H L L | Aceleragéo

Corrente:

L
et | Frequéncia :

0

Grupo STOPIRST DTO0089A
Conversor
Mensagem de falha por sobrecorrente.
1 oct Pulsar (@) uma vez.
Mostra a freqiiéncia de partida no momento da falha.
2 30.0 Pulsar (A) uma vez.
Mostra a corrente de saida no momento da falha.
3 5.0 Pulsar (A) uma vez.
Mostra o estado de funcionamento. A falha ocorrera durante a aceleragao.
4 ACC  |pulsar STOP /RST.
5 non O reset de falha nos mostra na tela a mensagem “nOn” (nenhuma falha).
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6.2 LISTA DE FALHAS

Tela Falha Descrigdo
Oct Sobrecorrente | © conversor dispara quando a corrente de saida € maior que 200%
da nominal.
Oft Falha de terra O conversor dispara quando produz uma falha de terra.
| oL Sobrecarga O conversor dispara quando a corrente de saida é superior a 150% da
conversor corrente nominal durante um minuto.

O conversor dispara quando a corrente de saida esta em 150% por
um periodo superior a um minuto.

O conversor dispara se detectar que a temperatura do dissipador se
aquece excessivamente devido a avarias do ventilador ou qualquer
elemento estranho.

oLt Sobrecarga

OH t Sobretempera-
tura dissipador

coL Sobreca.Bar CC| O conversor dispara quando o capacitor do Bar CC deve ser trocado.
Pot Perda de Conversor dispara quando uma ou mais fases de saida estéo
fase saida abertas Detecta pela corrente de saida a nerda da mesma
out O conversor dispara se a tenséo do Bar CC se eleva acima dos
u Sobretenséo 400V quando o motor desacelera. Esta falha pode ocorrer devido a

picos de tenséo gerados pelo sistema de alimentac&o.

O conversor dispara se a tensdo do Bar CC estiver abaixo de 200V

Out Subtenséo devido a um torque insuficiente ou se produzir um sobreaquecimento
do motor se a tens&o de entrada do conversor descer.

A protecéo térmica eletronica interna do conversor determina

0 sobreaquecimento do motor. Se o motor estiver em sobrecarga

o conversor dispara. O conversor ndo proteger o motor com mais

de 4 pélos ou aplicacdo multi-motores.

EtH | Térmico motor

EEP Erro Esta falha sera produzida quando o ajuste de um parametro néo é
parametrizacdo | gravado na memoria.
HWE Falha Esta falha sera produzida quando existe algum erro no circuito de
Hardware controle do conversor.
Err Erro Esta falha sera produzida quando o conversor ndo pode comunicar-
comunicacao e com o teclado
FAn Falha ventilador | Esta falha seré produzida quando o vent. do conversor ndo funciona.
Empregado como parada de emergéncia do conversor. Este
ESt Corte dispara imediatamente depois de acessar o terminal EST.
Instantaneo Cuidado: O conversor parte ao apagar o terminal BX enquanto FX ou
RX estdo acesos.
EtA Entrada contato | Quando a entrada digital (120-124) é ajustada para 18 (Entrada sinal
A falha externa | falha externa: A (contato normalmente aberto)), o conversor dispara.
EtB Entrada contato | Quando a entrada digital (120-124) é ajustada para 18 (Entrada sinal
B falha externa | falha externa: B (contato normalm. fechado)), o conversor dispara.
Comportamento

L quando perde a Quando a referéncia de velocidade é dada através da entrada
- referéncia de analégica de (0-10V ou 0-20mA) e opcionalmente pela (RS485) e o
velocidade sinal se perde, o conversor atua segundo o estabelecido em 162.

19
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7.

LISTA DE PARAMETROS

20

7.1 GRUPO CONVERSOR

ox Faixa = Valor et
Tela Descri¢ao Mln/MQ Funcéo Fabrica Ajustavel
Este parametro ajusta a freqiiéncia a
00  |Referéncia de 0/400 |Aual se deseja funcionar o conversor. 0o °
O Né&o deve ser maior que .
Frequéncia Hz] |F21- [Frequéncia maxima].
ACC |Tempo aceler. | 0/6000 |Este parametro ajusta o tempo de 5.0 o
dEC |Tempo desacel. [s] aceleragdo e desaceleragéo. 10.0 [e)
0 Run / Stop pelo teclado
Partida / FX: Part. sentido+
brv  |Modo de o3 1 parada por |RX: Part. sentido - 1 X
comando terminal de [FX: Ativacao
2 |controle. Run/Stop
3_|Funcionamento por comunicacao.
0 Ajuste pelo Tecladol
| Digital N
1 Aiuste pelo Teclado 2
2 Ajuste pelo potenciom.
| ~ | do teclado.
3 Aiuste via terminal V1,
Frq |Modo de o8 4 Ajuste via terminal . 0 X
ajuste de Anal6- |Ajuste via potenciom. do
frequéncia | 5 fgica [teclado + terminall. ' |
1 6 | Ajuste via V1 + terminal |
Ajuste via potenciom. do
7 teclado + terminal V1.
8 Comunic. Modbus RTU
st1 Multi-rfferénc. Este parametro ajusta a freqiiéncia 1 100 o
Frequéncia 1 durante o funcionamento multi refer.
Multi-referénc. Este parametro ajusta a freqiiéncia 2
A 0/400 i n
St2_ |Frequéncia 2 . durante o funcionamento multi-refer. 20.0 o
St3  [Multi-referénc. 2] Este parametro ajusta a freqiiéncia 3 30.0 o
Frequéncia 3 durante o funcionamento multi-refer.
Corrente de Este parametro mostra a corrente de
Cur o P’ - -
Saida saida para o motor.
Este parametro mostra a rotagéo do
PM  |[RPM] motor p < . .
motor.
Tensdo Bar CC . "
dcL c Este parametro mostra a tensdo no Bar - -
onversor
CC do conversor.
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Tela Descricéo Mm/Maax Funcéo Fzglr?ga Ajustavel
Este parametro mostra o estado
Selegdo de selecionado em H73.
vOL | visualizagdo VoL Tens&o de Saida voL -
pelo usudrio POr Poténcia de Saida
tOr Torque
Este parametro mostra os tipos de
non Falha falhas, frequéncia e estado de - -

funcionamento nomomento da falha

Este parametro ajusta a direcdo de
giro do motor quando drv- [Modo

ireca conversor] se ajusta em 0 ou 1.
drc | Direséo do Fir L — F o
giro do motor F Sentido horéario
r Sentido reverso

.2 GRUPO FUNGAO 1

ox Faixa = Valor etk
Tela Descrigao Min/Max Funcéo Fabrica Ajustavel
N Este parametro seleciona a tela
FO Parametro salto 0/60 | do grupo solicitado. 1 o
) 0 | Giro (+) e (-) ativado.
F1 | Ativagéo do 73 1 _| Giro positivo desativado. 0 X
sentido de giro 2 | Giro negativo desativado.
F2 Curva aceleragao 0 | Linear
= o1 0 X
F3 Curva desaceleracédo 1 | Cuva-S
0 | Desacel. até a parada
F4 Selegdo do modo or 1 | Parada por Inj. Corrent. CC 0 X
de Parada 2 | Parada por inércia
Este parametro ajusta a
F8 Frequéncia de 0/60 :requenclaéjg comego da 50 X
frenagem por [Hz] r?nagem PO . )
injecdo de CC N&o poderéa ser ajystado abglxo
de F23-Frequéncia de partida
E 0 tempo de espera que
Fo | Tempo de atraso 0/60 |mantém o conversor quando 10 N
da frenagem CC (seg.] se alcanca a freq. de frenagem A
" |CC, antes que entre esta..
~ Este parametro ajusta a
;I'ensaode quantidade de tensédo CC
renagem i
F10 o= 0/200 |aplicada ao motor. 50 X
pela injegéo [%] |Seraajustado em
cc porcentagem da tela H33 —
[Corrente nominal do motor].
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Tela Descri¢ao

Faixa
Min/Méax

Fungéo

Valor
Fébrica

Ajustavel

Tempo de injegéo da

F11 frenagem CC

0/60
[seg. ]

Estabelece o tempo durante o
qual se aplica a corrente CC ao
motor enquanto esta parado.

10

Nivel de Tens&o CC

F12 injetada na partida

0/200
[%]

Este parametro ajusta a
quantidade de tensdo CC
aplicada ao motor antes da
partida.

Sera ajustado em % do H33 —
[Corrente nominal do motor].

50

Tempo de aplicagdo

F13
da corrente CC

0/60
[seg. ]

Estabelece o tempo de
duracdo no qual se injeta
corrente CC antes de partir.

Tempo de
magnetizagéo do
motor

F14

0/60
[seg. ]

Este parametro aplica a
corrente ao motor durante o
tempo ajustado antes que o
motor acelere durante controle
vetorial de malha aberta.

10

F20 | Frequéncia Jog

0/400
[HZ]

Este parametro ajusta a freq.
para funcionamento JOG.
Né&o deve ser ajustada acima
de F21 —[Frequéncia Max.].

10.0

Frequéncia maxima

40/400 *
[Hz]

Estabelece avelocidade
méaxima em que deve
funcionar o conversor.

Sera a frequéncia de referéncia
para Acel/Decel. (Ver H70)
Se H40 é ajustado em 3
(Vetorial malha aberta), pode
se ajustar somente até
300Hz.

Cuidado : O restante de freq.
devem estar abaixo da
maxima.

60.0

F22 Frequéncia nominal

30/400
[HZ]

O conversor proporciona
sua tensd@o nominal ao
motor a esta frequéncia
(ver placa do motor).

60.0

F23 | Frequéncia inicial

0/10
[Hz]

Freq. inicial de alimentag&o ao
motor. Proporciona um torque
brusco para mover cargas
pesadas.

05

Selegdo dos limites

F24 | de freq. max./min.

01

Permite visualizar as telas de
limite de frequéncia para
realizar seu ajuste.
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Faixa

Valor

Tela Descri¢ao Min/Max Funcéo Fabrica Ajustavel
Limit Estabelece o limite superior de
imite A N
L 0/400 frequéncia. N&o pode ser
F25 maximo ‘_19 [Hz] maior que F21- (Freq. méaxima) 60.0 X
frequéncia
Limite Estabelece o limite inferior
F26 | minimo de 0/400 de frequenlc:lg.sNao pode ser 05 X
frequéncia [Hz] maloFqu;e nem menor
que .
Selecdo do 0 | Torque de partida manual
Fa7 torque de o1 i . 0 X
partida 1 | Torque de partida automatico.
Torque de Estabelece a quantidade de torque a
partida no 0/15 aplicar durante a partida no sentido
F28 | sentido de %] positivo. Se ajusta como % da tenséo 5 X
giro positivo de saida maxima.
T d Estabelece a quantidade de torque a
O:I:e e 15 aplicar durante a partida no sentido
F29 | Paridano negativo. Se ajusta como % da tenséo 5 X
sentido de %] de saida méaxima.
giro negativo
0 [ Linear
F30 | Curva VIF 02 1| Quadratica 0 X
2 | VIF programéavel
Frequéncia 0/400
F3l | viF1 [Hz] 15.0 X
0/100
F32 [ Tensédo V/F 1 [%] 25 X
F33 C;'e:q;éncia 0/:00 Este parametro seré ativado quando 30.0 X
[HZ] F30- (Curva V/F) for ajustado para 2
F34 | Tensaovie2 | 9300 | (VIF programével). 50 X
(%] Na&o deve ser maior que F21-
35 Frequéncia 0/400 (Frequéncia maxima). 45.0 X
VIF3 [Hz] O valor da tenséo sera ajustada )
~ 0/100 em porcentagem da tela H70—
E
36 | Tensdo VIF 3 [%] (Tens&o nominal do motor). I X
Frequéncia 0/400
F37 |viFa [Hz) 60.0 X
F38 | Tens&o VIF 4 0/100 100 X

(%]
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24

- x Faixa = Valor PR
Tela Descrigéo Min/Max Funcéo Fabrica Ajustavel
_ Estabelece a tensdo de saida.
F39 Te’nsao de 40110 O valor serd uma % da tenséo de 100 X
saida [%] entrada.
Nivel de Este parametro diminui a tenséo de 0
F40 [economia 0/30 [%)] | saida de acordo com o estado da 0
de energia carga.
Protegéo Permite ativar quando o motor esta
FS0 h¢rmica motor o1 sobreaquecido. 0 0
Estabelece a corrente maxima de
Nivel consumo continuo do motor durante
protecéo 1 minuto. E uma porcentagem de
F51 | térmica H33 — (Corrente nominal do motor). 150 0
durante 1 Este valor ndo deve ser
. 50/200 | menor que F52- (Nivel
minuto %] protecdo térmica continua).
Nivel Estabelece a corrente que mantém o
protecéo motor funcionando continuamente.
F52 | térmica Né&o deve ser maior que F51 —[Nivel 100 0
continua Protecao térmica durante 1 minuto].
Motor normal com vent.
Modo de 0 | conectado ao eixo.
F53 A 1 —
refrigeragao o Motor com ventilagzo forcada. 0 0
do motor 1
Estabelece a corrente necesséria
A d para dar um sinal de alarme através
Wiso de 301150 | do relé ou terminal de saida multi-
F54 | nivel de funca 154, 155 150 0
sobrecarga [%)] ungo (ver 54, 155).
Se ajusta em % de H33
[Corrente nominal do motor].
Estabelece o tempo durante o qual a
Tempo de corrente consumida pelo motor é
F55 | aviso de 0/30 [s] | maior que F54 antes de emitir um 10 0
sobrecarga sinal de alarme.
F56 Disparo por o Permite disparar o conversor quando o 1 0
sobrecarga motor esta em sobrecarga.
Nivel de Estabelece a corrente sobrecarga.
F57 | disparo de 30/200 Se ajusta em % de H33- 180 0
sobrecarga [%] [Corrente nominal do motor].
Estabelece o tempo durante o qual a
Tempo de corrente consumida pelo motor é
F58 | disparo de 0/60 [s] | maior que F57 antes de disparar o 60 0
sobrecarga conversor por sobrecarga.
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- x Faixa = Valor PR
Tela Descrigéo Min/Méx Funcéo Fabrica Ajustavel
Com este parametro se previne o
travamento do motor durante as 3
etapas possiveis (acel., veloc. cte.,
decel.), segundo se ajusta os Bits 0, 1
e 2. (Ver tabela abaixo).
o7
Durante
Durante locid. Durante
desacel. [velocid. leraci
constante  [2c€leragao
Prevencdo . . B
F59 travamento 5 Bit 2 Bit 1 Bit 0 0 X
do motor = = -
1 R R v
2 R v _
3 R v v
4 v - -
5 v R v
6 v 4 -
7 v v v
L Estabelece a corrente que ativa a
Limite de funcéo de prevencéo de travamento
corrente do durante a aceleragédo, funcionamento
F60 motor 30/150 | constante ou desaceleragao. 150 X
[%] Se ajusta como % de H33-
[Corrente nominal do motor].
7.3 GRUPO FUNGAO 2
= Faixa x Valor 2
Tela Descrigdo [\ Fungéao Fabrica | Alustavel
Parametro Este parametro seleciona a tela do
HO  |salto 1/95 | grupo solicitado. 1 o
H1 Histérico de ~ non ~
Falha 1 "
— Este parametro armazena a
H2 Histérico de ~ informag&o de com o tipo de falha, a non ~
Falha 2 frequéncia, a corrente e a condigdo
H3 Histérico de de acel/desacel no momento de
Falha3 - falha. A Ultima falha se armazena non -
Histérico de automaticamente no H 1-[Histérico de
H4 | Falha4 - falha 1]. non -
Histérico de
H5  |Falhas - non -
Apaga
H6 Hi‘tgrico o1 Este parametro limpa o histérico de 0 °
de Falha falhas salvas em H 1-5.

25
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Tela Fungao Fabrica | ajustavel
Quando se da a partida, o
motor comega a acelerar
depois de aplicar a frequéncia
grua durante o tempo grua H8.
F23/400 é
H7  |Frequéncia grua A frequéncia grua podg 5.0 X
[Hz] estabelecer entre a faixa
compreendida por F21 e F23.
H8 Tempo grua 0/10 [s] ] Estabelece o tempo de 00 X
acionamento da grua. :
Permite estabelecer a faixa de freq.
H10 Selecdo a saltar para evitar ressonancia e
frequéncia vibrages ndo desejados na
critica estrutura da maguina. 0 X
Limite inferior de
H11 |Freq. critica 1 10.0 X
10.0
H12 | Lim sup. Fr criticl] A frequéncia de partida ndo pode 15.0 X
. — ser ajustada dentro da faixa de
H13 | Liminf. Fr critic2 ' H11 até H16. 20.0 X
0/400
— As faixas de frequéncia critica
H14 |Lim sup. Freritic2 | [Hz] devem aumentar de limite a 25.0 X
H15 | Lim inf. Fr critic3 fimite. (1<2<3). 30.0 X
Lim sup. Fr critic3
H16 35.0 X
Estabelece a velocidade de
referéncia para formar uma
curva durante o principio da
H17 i - s|1/100 [%
Inicio da Curva - S[V100 (%I} 07 ecacel.. Quanto maior 40 X
se ajusta, menor seré a zona
linear. Ativa gdo. F2, F3=1.
Estabelece aveloc.de ref. para
formar uma curva durante o final
H18 . 1/100[%) da acel. / desacel. Quanto maior
Fim da Curva - S se ajusta, menor seréa a zona
linear. Ativa qdo. F2, F3=1. 40 X
Protecdo de perda Permite cortar a tensdo de saida,
H19 | de fase de saida on Quando n&o esta conectada correta 0 (0]
Este parametro se ativa quando a
N tela drv é ajustada para 1 ou 2.
Selegdo de O motor parte automaticamente
Hzo |partida o 0 conversor se os terminais FX ou
automatica RX estiverem fechados. 0 o
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x Faixa = Valor a
Tela Descrigao Min/Méx Funcéo Fabrica Ajustavel
Este parametro sera ativado quando a tela
Selegéo drv é ajustada para 1 ou 2 (Parada/Partida
de via terminais de controle).
H21 Partid 01 O motor acelera depois de resetar uma 0 o}
artida falha e fechar o contato dos terminais
automat. FX ou RX.
Este parametro é ativo para prevenir
qualquer falha quando o conversor esta
em partida. Ao selecionar a opgdo com
vérios bits a 4 Acel.normal tem
prioridade sobre o restante.
1. H20 |2.Partid. [3.0perag [4. Norma|
Power |apés apos |Acelerag
On falha de [falha
start Alimen. [ocorrend
Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
Selegdo 1 - - - v
de 2 _ _ v
H22 | CaPUR | gns T3 v v
de = =
velocidad 4 . -
51 - ’ - 0 o
6 v v
7 v v v
8 v - - -
9 v R _ v
10 4 . v .
11 v - 4 v
12 v 4 . .
13 v v _ v
14| ¥ v 4 .
15 v v v v
Nivel de
corrente Estabelece a corrente durante a captura
H23  |durante 80/200 | de velocidade. 100 o
Captgra de [%] Se ajusta como porcentagem de H33-
velocidade [Corrente nominal do motor].
Ganho P
H24 Captura de| /9999 Incremento do Proporcional usado para a 100 o
lveloc. captura de velocidade do controlador PI.
Ganho I
H25  [captura 0/9999 | Incremento da Integral usada para a 1000 o
de veloc. captura da velocidade do controlador PI.

27
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Tela Descrigdo i:/a,\l/lg Fungao Fabrica Ajustavel
Estabelece o nimero de tentativas que
0 conversor tentara partir
automaticamente depois de uma falha.
E desativada se o nimero de tentativas
. é alcangado sem exito.
Niamero de
H26 tentativas | 0/10 Esta fungdo se ativa quando a tela [drv] 0 o
de se ajustaa 1 ou 2 (Partida/parada via
partidas terminais de controle).
automati Desativada se as telas de prote¢éo
ca (OHT, LVT, EXT, HWT etc.)
estdo ativas.
Tempo de Estabelece o tempo entre as
H27 partida 0/60 tentativas de partida 10 (o]
automatic | [seq]
02 0.2 KW
04 0.4 kW
Poténcia 04 X
H30 0222 | 075 0.75 kW
do motor
15 1.5 kw
22 2.2 kW
Numerode | 2/12 Este ajuste se visualiza na tdadogupo 4 X
H31 Corversor iPM.
P6los Mtr
rpm P
A fo_- f
Frequéncia s = r-
de
Escorrega- 120
mento
H32
0/10 fs = Freq. escorregamento 30 X
[Hz] fr = Frequéncia nominal
rpm = RPM placa motor
P = Numero p6los do motor
Corrente Introduzir a corrente de placa do
H33 nominal 1.0/20 " 18 X
do motor W motor.
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Tela Descrigao '\;ﬁn";(,:éx Funcéo Fgl?:?cra | Ajustével
Introduzir a corrente consumida
quando o motor gira a rpm nominal e
Corrente do 0.1/12 néo existe carga conectada ao eixo do
H34  Imotor sem : motor. Introduzir 50% da corrente 0.9 X
carga A quando for dificil medir H34 -
[Corrente do motor sem carga].
Eficiéncia do | 50/100 Introduzir a eficiéncia do motor (ver
H36  |motor [%] dados de placa). 72 X
Selecionar uma das seguintes opcoes
de acordo com a inércia da carga.
0 [Menos de 10 vezes que a inércia
Hay [Inércia da o do motor. 0 X
carga 1 Cerca de 10 vezes a inércia do
motor.
2 Mais de 10 vezes a inércia do
motor
Este parametro afetaa sonoridade do
motor, emisséo de ruidos do
N conversor, temperatura do conversor, e
Selg?f;\o _ 115 a corrente de fuga. Quanto maior seja o
H39  |frequéncia [kHZ] valor, menor sera o ruido audivel, 3 o
de chaveam- porém maior ser&o as emissées e a
ento corrente de fuga.
0 Tensé&o / frequéncia
Selec&o 1 Compensagéo Escorregamento
H40 03 0 X
do Toldo P bID
ntre N
controle 3 Vetorial MalhaAberta (VLA)
. Ajustado em 1, mede automaticamente
Hal | Auto Ajuste oL os valores de H42 e H43. 0 X
Ha2 Resisténcia Valor da resisténcia do estator do _ X
Estator (Rs) | 0/5.0[Q] | motor.
Haa4 Indutancia 0/300.0 | E aindutancia de fuga do estator e do X
de Fuga (Lo) | [mH] rotor do motor. -
Ganho P Ganho P do controle vetorial malha
H45 (VLA) aberta. 1000 o
0/32767 -
Ganho | Ganho | do controle vetorial malha
H46  [(vLA) aberta, 100 o
H50 Selecdo da 0 | Terminal entrada I(0 ~ 20 mA)
Reaim PID | 91 1| Terminal entradavi©~10w) 0 X
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Faixa

iti Fungao Fabrica fusts
Tela Descritivo IMin/Max Ajustavel
Ganho 0/999.9
H51 Proporcional %] 300.0 o
do PID
Ganho
Integral do 0.1/32.0 | Estabelece os ganhos para o
H52 | pID [seg] | controle PID . 10 o
Ganho
H53 | Diferencial | 0.0/30.0
do PID [seg] 00 (0]
Incremento | 0/999.9 Estabelece oincremento da
H54 | da realim. [9%] realimentagéo do PID. 00 o
do PID
Limite de Limita a freq. do PID de controle. O
frequépcia 0/400 valor se estabelece dentro da faixa de
H55 de saida [Hz] F21 —[Freg. maxima] e H23 — [Freq. 60.0 o
do PID de partida].
O tempo Acel/Desacel € o tempo
Ref. d‘? 0 utilizado para alcangar F21—
Frequéncia [Freq. max.] desde OHz.
H70 para Acel./ | 01 A AcellDesacel € o tempo
Desacel. utilizado para alcangar a freq.
1 de ref. desde a freq. de partida. 0 X
0 Ajustavel em unidades de: 0.01s
Escala 1 Ajustavel em unidades de: 0.1s. 1 o
H71 02 — -
Acel/Desac 2 Ajustavel em unidades de: 1s.
Estabelece o parametro a mostrar no
conversor quando acender o display.
0 Frequéncia de referéncia.
1 Tempo aceleragéo.
2 Tempo desaceleracéo.
3 Modo conversor.
4 Modo frequéncia.
Dados na 5 Frequéncia multi-referéncia 1
H72 13 tela 0/13 6 Frequéncia multi-referéncia 2. 0 o
7 Frequéncia multi-referéncia 3.
8 Corrente de saida.
9 Rpm motor.
10 Tens&o Bar CC conversor.
11 Selegdo dado de estado.
12 Falha.
13 Selecédo sentido de giro.
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Tela

Descrigédo

Faixa
Min/Max

Funcéo

Valor
Fébrica

Ajustavel

H73

Selegéo da
tela do
usuario

Dados de estado controlados por vOL -
[Selecéo de visualizag&o por usuario).

0 Tenséo de saida[V]

1 Poténciade saida [KW]

2 Torque [kgf x m]

H74

Visualiz. do
ganho para
a rpm motor

1/1000
[%]

Parametro empregado para mudar a
visualizagéo da vel. de rotag&o (r/min)
ou velocidade mecanica (m/mi).

100

H79

Versdo de
software

0/10.0

Mostra a verséo de software do
Cconversor.

10

H81

Tempo acel.
2° motor

H82

Tmp desac.
2° motor

0/6000
[s]

H83

Frequéncia
2° motor

30/400
[Hz]

Hg4

Curva V/F 2°
motor

02

H85

Torque de
partida 2°
motor

H86

Torque de
partida
reversa 2°
motor

0/15 [%]

H87

Limite de
Corrente
para 0 2°
motor

30/150
[%]

H88

Protecéo
térmica
para o 2°
motor
continua

H89

Corrente
nominal
2° motor

50/200
[%]

H90

Protecéo
térmica para
0 2° motor
durante

1 minuto

0.1/20
A

Este parametro se ativa quando o
terminal selecionado se energiza
depois de ajustar 120-124 para 12
[Selegéo 2° motor].

50

10.0

150

150

100

18
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s Faixa 5 Valor A
Tela Descrigéo Min/Méx Fungéo Fabrica Ajustavel
Parametro empregado para retornar
os ajustes de fabrica.
0 -
Inicializagao Todos os grupos se inicializam
H93 |de o5 1 [aos valores de fabrica. 0 X
parametros 2__|Inicia_grupo conversor somente.
3 Inicializacdo arupo F somente.
4 Inicializac&o arupo H somente.
5 Inicializacdo aruno E/S somente.
Registro Senha para H95-[Bloqueio de
Ho4 Senha O/FFF parametros]. 0 o
Parametro para bloquear ou
desbloquear telas ao introduzir a senha
Bloqueio em Ho4.
Hos | a OFFFF [
e .
;| Permite mudancas.
parametros (Desblogueio < 0 o
L (Blogueijo) No permite mudanca:
7.4 GRUPO ENTRADAS E SAIDAS
- Faixa = Valor P
Tela Descrigéo Min/Max Fungéo Fabrica Ajustavel
Paramet Este parametro seleciona a tela do grupo
10| salto 0/63 | solicitado. 1 o
y Se emprega para ajustar a entrada de
i1 | Firopara [ o000 | tensdo analogica do potenciometro do 10 o
Vo teclado.
Tenséo " o
12 minima 0/10 Cjousla a tensdo minima da entrada o o
entrada VO V] -
Frequéncia . R
13 minima 0/400 AJust_a a f’re.quenua minima para a 00 Io)
entrada VO [Hz] tensdo minima da entrada VO.
Tenséo . - i
14 maxima 0/10 Ajusta a tensdo maxima da entrada 10 o
entrada VO M 0.
15 Frgquenma 0/400 | Ajusta a frequéncia méaxima para a
méxima H PR 60.0 (0]
entrada VO [Hz] tensdo maxima da entrada VO.
Filtro para Estabelece a constante do filtro
16 V1 0/9999 interno para a entrada V1. 10 o
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x Faixa = Valor s
Tela Descrigao Min/Méx Funcéo Fabrica Ajustavel

Tenséo .
minima 0/10 Estabelece a tensdo minima da 0 Io)

17| entrada v1 ™M entrada V1.
Frequéncia o

I minima 0/400 | Estabelece afrequéncia minima 00 o
entrada V1 [Hz] para a tensdo minimadaentr. V1.

19 ;ea'll?:]oa 0/10 Estabelece a tensdo maxima da 10 °
entrada V1 \Y| entrada V1.

110 ;rée;(qiume:ma 0/400 | Estabelece a frequéncia maxima
entrada V1 [Hz] para a tensdo maxima da entr.V1. 60.0 o

y Estabelece a constante do filtro

111 Filtro para | 0/9999 | interno para a entrada I. 10 o
Corrente

12 minima 0/20 Estabelece a corrente minima da 4 o
entrada | [mA] entrada |
Frequéncia . .

13 minima 0/400 | Estabelece a frequéncia minima 00 o)
entrada | [Hz] para a corrente minima daentr. 1. )
Corrente .

14 maxima 0/20 Estabelece a corrente maxima da 20 o)
entrada | [mA] entrada I.
Frequéncia . .

115 méaxima 0/400 | Estabelece a frequéncia maxima 60.0 o
entrada | [Hz] para a corrente maxima da entr. I.
Critério para 0 ID da
a perda de Menos da metade do valor em 12,

116 sinal da o 1 7,112 0 o
entrada N - .
analégica Abaixo do valor introduzido em

2 iz, 17, n2

Entrada Partida sentido horario (FX).

120 | digital multi- 0 0 °
fungdo P1 1 |Partida sentido reverso (RX).
Entrada 2 |Parada de emeraéncia (EST),

121 | digital multi- Reset depois da falha (RST). 1 o
fungéo P2 3

0/24 N

Entrada Ordem de funcionamento JOG.

22 | digital multi- 4 2 o)
fungdo P3 5 |Frequéncia multi-refer. — Baixa.
Entrada 6 |Frequéncia multi-refer. — Média,

123 digital multi- 3 le)
funcéo P4 7 |Frequéncia multi-refer.— Alta.
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x Faixa 5 Valor s
Tela Descrigao Min/Max Funcéo Fabrica Ajustével
8 | Multi-Acel /Desacel — Baixa.
9 | Multi-Acel/Desacel —Média.
10 | Multi-Acel/Desacel —Alta
11 | Frenagem CC durante parada.
12 | Selecéo 2° motor.
13 | -
14 |-
15 . Ordem aumento
Funcionamento |requéncia (UP).
[~ potenciémetro ord
motorizado. rdem
E‘nFrada . 16 diminuicao freq.
124 | digital multi- [ 0/24 (DOWN). 4 o
fungdo P5
17_| Funcionamento 3 fios.
18 | Disparo externo: Contato A (EtA)
19 | Disparo externo: ContatoB (EtB)
20 | -
Mudanga entre funcionamento PID
21 | e ViF.
Comutagdo entre opgéo e
22 | conversor
23 | Fixagéo da entrada analégica
24 | Desativagdo acel/desacel.
Estado das BIT4 | BIT3 | BIT2 | BIT1 | BITO
125 entradas
digitais P5 P4 P3 P2 P1
Estados das
126 saidas multi- BII1 BITO
funcdo 30AC MO
Constante
de tempo do
27 filtro para 2150 Quanto mais alto € o valor, maislenta é a 15 o
entr.multi- resposta da entrada.
funcéo
Multi-referén.
130 Freq 4 30.0 (o]
181 l'\:/\ultl—éeferen. h ) ) 250 o
req 0/400 | N&o pode ser ajustado acima de F21
Multi-referén. _ éncia ma
12 Freq 6 [Hz] [Frequéncia méaxima. 20.0 o
Multi-referén.
133 Freq 7 15.0 o
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x Faixa = Valor s
Tela Descrigao Min/Max Funcéo Fabrica Ajustavel
Tempo
134 |muli-acel. 1 30
Tempo
135 multi-desac.1 30
Tempo
136 |muli-acel. 2 40
Tempo
87 Multi-desac.2 40
Tempo
138 multi-acel. 3 50
T o
empo
139 |multi-desac.3 50
Tempo
140 multi-acel. 4 | /6000 60
Tempo [s]
ML | multi-desac.4 60
2 Tempo
multi-acel. 5 70
Tempo
43 [mutti-desac.5 0
Tiempo
¥4 |muti-acel. 6 80
Tempo
45 [ muiti-desac.6 80
Tempo
46 [muti-acel. 7 90
Tempo
1“7 multi-desac.7 90
Saida
10MV].
Frequéncia de saida. Frgquencla
méxima.
Selegao
150 |saida o3 Corrente saida. 150 % 0 o
analdgica
Tens&o saida. 282V
Tens&o Bar CC. DC 400V
Nivel
151 detecgéo 101200 100 [e]
frequéncia [%]
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x Faixa 5 Valor s
Tela Descrigao Min/Méx Funcéo Fabrica Ajustével
Largura de
banda de Parametro usado quando 154 —
152 |detecgao de [Selecdo saida multi-fungéo] ou 155— 30.0 0
[frequéncia 0/400 [Selecao relé multi-fungéo] se ajustam
Largura de Hz | P2® 0-4. ) )
banda de Néo pode ser ajustado acima deF21 —
153 deteccao de [Frequénciamaxima). 10.0 0
frequéncia.
Selecao 0 | FDT-1
154 lsaida multi- 12
lfuncéo 1 | FDT-2
2 FDT-3
3 EDT-4
4 | FDT5
5 | Sobrecarga(OL)
6 Sobrecarga conversor (I0L)
7 | Travamento motor (STALL).
8 | Disparo sobretenséo (OV)
Selecio 017 | 9 | Disparo subtensio (LV)
155 [relé multi 10 Sobreaquecimento conversor 17
lfuncao (OH).
11 | Perda de referéncia.
12 | Confirmacéo de partida.
13 | Confirmacé&o de parada.
14 | A velocidade nominal.
15 | Durante Captura de velocidade.
Tempo de espera do sinal
16 | de partida.
17 | Saida relé de falha.
Ao ajustar | Disparo |Disparo por
H26 [N.° |distinto |baixa
de para tenséo.
tentativas | baixa
partida - |tenszo.
automatic]
Bit2 Bit1 Bit0
. . 0 R R R
156 Saida relé de o7 2 0
falha 1 - -
2 - -
3 R v v
4 Y - -
5 v R v
6 v v _
7 v v v
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= Faixa = Valor s
Tela Descrigéo Min/Max Funcéo Fabrica Ajustavel
Nimero do " .
60 |escravona 132 | Parametro utilizado para opcional de 1 o
rede comu. comunicagdo RS485.
Selecéo de bauds do RS485
0 1200bps
1 2400 bps
161  |Bauds 04 £ 3 (0]
2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
E utilizado quando a frequéncia de
Comporta - referéncia é dado pelas entradas V1
mento e | ou opcional de comunicagéo.
depois de
162 |perder a 02 0 (0]
referéncia 0 Funcionamento continuo.
e —
Parada por inércia.
velocidade L B
2 Parada com rampa desaceler.
Tempo de E o tempo durante o qual o conversor
espera determina se sera produzida a perda de
depois da frequéncia de referéncia ou ndo. Se ndo
163 |perda de 0.1/12 | existe referéncia durante este tempo, 0 10 -
freq. de [sed] | conversor continuara a trabalhar
referéncia segundo o estabelecido em 162.
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8. CONFIGURAGOES TIiPICAS

Cuidado: As seguintes instrugdes levam em conta que todos os parametros estdo com
valores de fabrica. Os resultados podem ser distintos se estdo foram alterados.
Nesse caso, inicialize os parametros antes de prosseguir com os seguintes
ajustes.

8.1 AJUSTE DA FREQUENCIA PELO TECLADO E A PARTIDA PELO

INTERRUPTOR.
1 Aplicar tensdo a entrada do conversor.
2 0.0 Quando aparece 0.0, pulsar (®) uma vez.
3 00 O segundo digito 00 seré iluminado.
: Pulsar («) duas vezes.
00.0 mostrara o primeiro 0 iluminado.
4 00.0 Pulsar (A).
5 10.0 Para ajustar 10.0 pulsar (®) uma vez.
. 10.0 piscara. Pulsar (@) outra vez.
6 10.0 A frequéncia de partida fica ajustada para 10.0Hz ao deixar de piscar.
Fechar o contato do interruptor entre os terminais P1 (FX) e CM.
O led FWD (sentido +) brilhaintermitente e a frequéncia de aceleracéo
7 1100 & mostrada no display.
e Quando a frequéncia de referéncia é alcancada, a tela mostra 10.0.
Abrir o contato do interruptor entre os terminais P1 (FX) e CM.
O led FWD brilha intemitente e o display mostra a frequéncia de
8 :10.0 desaceleragéo.
Quando a frequéncia de partida chega a OHz, o led FWD se apaga e o
display mostra 10.0.
220Vca 10 Hz
S>—4LIR) U
SogNE) EQ
+ Motor Freq.
4
- PIFX) T P1(FX)-CM Ligado Desligado
rte cM
i DT0108A DT0109AP
Configuracéo da fiac&o. Gréfico de_funcionamento.
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8.2 AJUSTE DA FREQUENCIA PELO POTENCIOMETRO E A PARTIDA PELO
INTERRUPTOR.

1 Aplicar tensdo a entrada do conversor.
2 00 Quando 0.0 aparece, pulsar (A) quatro vezes.

Frq. aparece. Esta tela seleciona 0o modo de ajuste da frequéncia.
3 Frq Pulsar (®) uma vez.

O valor atual € 0 (ajuste da frequéncia pelo teclado).
4 0 Pulsar (A) duas vezes.

O valor 2 (ajuste da frequéncia pelo potenciémetro) fica validado ao
pulsar (®).

O 2 deixa de piscar quando reaparece Frq.
6 Frq Girar o potenciémetro do conversor na diregdo Min. ou Méx. para
ajusta-lo para 10.0Hz.

Fechar o contato do interruptor entre P1 (FX) e CM.
O led FWD (sentido +) brilha intermitente e a frequéncia de acelerag&o é

7 1 100 mostrada no display.
Quando a frequéncia de referéncia é alcancada, a telaamostra 10.0.
Abrir o contato do interruptor entre os terminais P1 (FX) e CM.
O led FWD brilha intermitente e o display mostra a frequéncia de
8 10.0 desaceleragao.
Quando a frequéncia de partida chega a OHz, o led FWD se apaga e 0
display mostra 10.0.
MIN  MAX
)
220Vca 10Hz
-5 L1(R) u
I LC I =9) Frea.
< + Motor
+1 +1{FX}-CM Desligade
- +1(FX) —s-
Ae om— 1 DTO111AP
) DTO110A
Configuracéo da fiacéo. Gréfico de funcionamento.
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8.3 AJUSTE DA FREQUENCIA PELO POTENCIOMETRO E A PARTIDA PELO
TECLADO.

1 Aplicar tenséo a entrada do conversor.
2 00 Quando 0.0 aparece, pulsar (A) trés vezes.
Drv aparece. Esta tela seleciona o modo de funcionamento do conversor.
3 Drv Pulsar (®) uma vez.
4 1 O ajuste atual desta tela é (“1” partida mediante terminal de controle).
Pulsar (®) primeiro e logo em seguida (V).
5 0 Depois de ajustar para “0”, pulsar (®).
Atela “Drv” volta quando “0” deixa de piscar. A partida ja podera ser
6 Drv acionada mediante o bot&o pulsante Run (partida) do teclado.
Pulsar (A).
Frq aparece. Esta tela seleciona o modo de ajuste da frequéncia.
7 Frq Pulsar (@) una vez.
O valor atual é 0 (ajuste da frequéncia pelo teclado).
8 0 Pulsar (A) duas vezes.
9 2 O valor 2 (ajuste de frequéncia pelo potencidémetro) fica validado ao pulsar
O 2 deixa de piscar quando reaparece Frg.
10 Frq Girar o potenciémetro do conversor para a diregdo Min. ou Méx. para ajusté-lo
para 10.0Hz.
Pulsar a tecla Run do teclado.
100 O led FWD (sentido +) brilha intermitente e a frequéncia de aceleragéo
11 e & mostrada no display.
Quando a frequéncia de referéncia é alcangada, a tela mostra 10.0.
Pulsar a tecla STOP/RST.
. O led FWD brilha intermitente e o display mostra a frequéncia de
12 100 desaceleragéo.
Quando a freqiiéncia de partida chega a OHz, o led FWD se apaga e o display
mostra 10.0.
220VCA
— —8LIR) u 10 Hz
— —4NE) \
. W T™Motor
+ Fr
b1 RUN  STOPRST &
[ ]
- on] Run 1
= X}
r MIN  MAX STOP/RST 1
Configuracéo da fiacdo Gréfico de funcionamento
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8.4 CONTROLE DE MULTI-VELOCIDADES ATRAVES DOS TERMINAIS P3, P4, P5.

Tela Descri¢ao Ajust
00.0 ;r:fg?::;i: de Saida ou 50Hz (Multi-velocidade 0)
ACC Tempo aceleracdo 10s.
Dec Tempo desaceleracédo 10s.
o Controle de Partida 0 Partida/Parada pelo teclado.
1 Partida/Parada pelo terminal Fx-
avanco/Rx- retorno.
2 Partida por comunicagao.
Frq Controle da Frequéncia 0 Teclado 1
1 Comunicacéo
ST 1 Multi-referénc. Frequéncia 1 30 Hz ___ (Multi-velocidade 1)
ST 2 Multi-referénc. Frequéncia 2 35 Hz (Multi-velocidade 2)
ST 3 Multi-referénc. Frequéncia 3 40 Hz __ (Multi-veloddade 3)
F 21 Frequéncia maxima 50 Hz Velocidade limite do equipamento.
F22 Freguéncia do motor 50 Hz
F 23 Frequéncia de partida 0.1 Hz | Velocidade minima na partida
04 0.37Kw
H 30 [Selecdo poténcia da placa motor gg gg%i‘x
22 2.2Kw
37 3.7Kw
H 33 Corrente_placa motor 1.0/20A
120 Configuracéo Borne P1 Deve ser configurado
121 Configuracéo Borne P2 Deve ser configurado
122 Configuracdo Borne P3 5 — Velocidade —L
123 Configuracéo Borne P4 6 — Velocidade —M
124 Configuracdo Borne P5 7 —Velocidade —H
130 Multi-referénc. Frequéncia 4 42 Hz_(Multi-velocidade 4)
131 Multi-referénc. Frequéncia 5 43 Hz (Multi-velocidade 5)
132 Multi-referénc. Frequéncia 6 44 Hz
133 Multi-referénc. Frequéncia 7 45 Hz
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Dependendo do estado dos bornes de entrada P3, P4, P5, poderemos selecionar as diferentes

frequéncias programadas:

42

Frequéncia
Tela Programada Fx /Rx P5 P4 P3
0.00 50Hz 1 0 0 0
Stl 30Hz 1 0 0 1
St2 35Hz 1 0 1 0
St3 40Hz 1 0 1 1
130 45Hz 1 1 0 0
131 50Hz 1 1 0 1
132 47Hz 1 1 1 0
133 42Hz 1 1 1 1

o o )
© @ g ]
o o 2 o
e o g
o o 2 Q.
o o £ o
w o g -
DT0081AP

Configuragdo da fiagéo.
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8.5 CONTROLE DE PRESSAO CONSTANTE

Tela Descrigéo Ajustes
Frequéncia de saida ou 50 Hz ( Multi-velocidade 0)
00.0  Jreferencia
ACC __[Tempo de aceleracdo 10s
dEC |Tempo de desaceleracdo 10s
0 Partida / parada pelo teclado
drv Controle de Partida 1 Partida / parada por terminais Fx / Rx.
2 Partida por comunicacéo
0 [Teclado 1
1 [Potenciémetro pelo Teclado
Frq Controle da frequiéncia 2 1(Potenciémetro pelos terminais VR, V1 e CM)
3 IComunicacdes
F21 Frequéncia maxima 50 Hz elocidade limite do equipamento
F22 Frequéncia do motor 50 Hz
F23 Frequéncia de partida 0.1 Hz |Velocidade minima na partida
0 N&o (Os limites estabelecidos em F21 e F23).
F24 Selegéo limite de frequéncia 1 Sim (Os limites sdo ajustados em F25 e F26).
F25 Limite de frequéncia minima 0 Hz
F26 Limite de frequéncia maxima 50 Hz.
0.4 0.37 Kw
H30 Selegdo de poténcia do motor o8 0.75 Kw
15 1.50 Kw
22 2.20 Kw
37 3.70 Kw
H33 Corrente do motor A
H40 Modo de Controle 2 Controle PID
H50 Realimentagdo PID 0 | (realimentac&o através de um sinal 0-20mA;
1 V1 (realimentac&o através de um sinal 0-10V,
H51 Ganho Proporcional 300.0
H52 Ganho Integral 10
H53 Ganho Derivativo 0
H79 Vers&o do Software 13
16 Filtro Entrada Analégica V1 10ms (filtro da entrada analdgica de corrente)
17 Tensdo minima entrada V1 0.00v
18 Freg. p/ tensdo minima V1 0 Hz (Freq. para a tensdo minima da entrada V1)
19 Tensdo maxima entrada V1 10.0v
110 Freg. p/ tensdo maxima V1 50 Hz (Freq. para a tensdo méxima da entrada V1)
111 Filtro entrada analdgica | 10ms
112 Corrente minima entrada | OmA
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Tela Descricdo Ajuste
| 13 Frequéncia corrente minima | OHz

114 Corrente_méaxima entrada | 20.0mA

1 15 Frequéncia_corrente maxima | 50Hz

Nota: Os limites de frequéncia méaxima eminima séo ajustados na tela F21 (méaxima frequéncia) e F23
(frequéncia minima).

Os conversores da série SD100 ndo proporcionam tensdo de alimentagéo (12Vcc a 30Vcc) ao
sensor. O sensor devera ser alimentado com uma fonte externa.

eesods

@ @ | Fonte
+ - | externa

MO ExTG P24 P1 P2 CM P3

LIGA/DESLIGA

]

|

|

T7
|||—r

DTO082AP

Configuracdo da fiacéo.
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