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Referéncia Répida dos Parémetros

REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

Par@metro

Descricéo

Faixa de valores Padréo

Ajuste do

Usudrio Propriedade | Pdg.

PO00O Acesso aos Parémetros 0a 999 w 4-4
POO1 Tempo do Ciclo de Scan 0,0 a 6553,5 ms RO 5-33
P002 Corrente % IN 0a250% RO 6-2
P003 Corrente TRUE RMS 0,00 999,9 A RO 6-2
PO05 Freqiéncia da Rede 0,0 0 99,9 Hz RO 6-2
P006 Estado do Relé (bindrio) bit0 = Erro RO 6-2
bitl = TRIP
bit2 = Alarme
bit3 = Motor Ligado
bit4 = Modo Remoto
PO12 Estado das Entradas Digitais |1 a 14 bit0 = 11 RO 5-3
(bindrio) bitl =12
bit2 = I3
bit3 = 14
PO13 Estado das Saidas Digitais O1 a O4  |bit0 = O] RO 5-4
(bindrio) bit1 = O2
bit2 = O3
bit3 = O4
PO14  |Ultimo Erro 0a 100 RO 6-3
PO15 Segundo Erro 0a 100 RO 6-3
PO16 Erro Atual 0a 100 RO 6-3
P020 Mostra Valor do PTC (ohms) 0 a 10000 Q RO 6-3
P023 Verséo do Firmware 0,00 a 655,35 RO 6-3
PO30 Corrente TRUE RMS da Fase R 0,0 999,9 A RO 6-4
PO31 Corrente TRUE RMS da Fase S 0,00 999,9 A RO 6-4
P032 Corrente TRUE RMS da Fase T 0,00 999,9 A RO 6-4
P042 Horas do Relé Energizado 0 a 65530 h RO 6-4
P043 Horas Motor Ligado 0 a 65530 h RO 6-4
PO50 Protecéo Térmica do Motor 0a250% RO 6-4
PO51 Nivel de Desbalanceamento de 0a 100 % RO 6-5
Corrente
P052 Nivel de Falta & Terra 0 a 200 % RO 6-5
P060 NUmero de Partidas 0 a 65535 RO 6-5
P061 NUmero de Desarmes por Sobrecarga |0 a 65535 RO 6-5
P062 NUmero de Desarmes por 0 a 65535 RO 6-5
Desbalanceamento de Corrente
P063 Numero de Desarmes por Falta a Terra |0 a 65535 RO 6-5
P064 Numero de Desarmes por Falta de Fase |0 a 65535 RO 6-6
P065 NUmero de Desarmes por 0 a 65535 RO 6-6
Sobrecorrente
P066 NUmero de Desarmes por Subcorrente |0 a 65535 RO 6-6
P067 NUmero de Desarmes por Freqiéncia |0 a 65535 RO 6-6
Fora da Faixa
P068 NUmero de Desarmes por PTC 0 a 65535 RO 6-6
PO71 Status de TRIP 1 (bindrio) bit0 = PTC RO 6-7
bit1 = Fora da Freqiéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
P072 Status de TRIP 2 (bindrio) bit0 = Falta de Fase RO 6-7
bit1 = Desbalanceamento
de Corrente
bit2 = Falta & Terra
bit3 = Sobrecarga
P0O75 Status de Alarme 1 (bindrio) bit0 = PTC RO 6-7
bit1 = Fora da Freqiéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
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Referéncia Répida dos Parémetros

Parémetro Descrig@o Faixa de valores Padréo Propriedade | Pdg.
P076 Status de Alarme 2 (bindrio) bit0 = Falta de Fase RO 6-7
bit1 = Desbalanceamento
de Corrente

bit2 = Falta & Terra
bit3 = Sobrecarga
P084 Tipo do Médulo de Comunicagéo 0 = Nenhum RO 5-15e
1 = Modbus-RTU 6-8
2 = DeviceNet
3 = Profibus DP
P085 Tipo de Entradas Digitais 0 = Invdlido RO 6-8
1 = Invédlido
2 = 24 Vcc
3 =110 Vca
P163 Desabilita Programa do Usudrio 0 = Executa Programa do |0 = Executa Sys, w 5-34
Usudrio Programa
1 = Péra Programa do do Usudrio
Usudrio
P200 Estado da Senha 0 = Inativa 1 = Ativa Sys, rw 4-4
1 = Ativa
2 = Altera Senha
P202 Modo de Operacéao 0 = Transparente 1 = Relé de Sys, CFG 5-4
1 = Relé de Sobrecarga Sobrecarga
2 = Partida Direta
3 = Partida Reversa
4 = Estrela-Triéngulo
5 = Dahlander
6 = Dois Enrolamentos
(Pole Changing)
7 = PLC
P204 Zera Contadores / Padrdo de Fébrica |0 = Sem Funcao 0 = Sem Sys, rw 5-33
1 = Zera Horas Motor Funcao
Ligado
2 = Zera Contadores das
Protecdes e NUumero
de Partidas
3 = Sem Funcéo
4 = Sem Fungdo
5 = Carrega Padrdo de
Fébrica
P205 Selec@o do Parémetro de Leitura 1 = PO02 (Corrente % IN) | 2 = POO3 Sys, rw 4.3
2 = PO03 (Corrente TRUE | (Corrente
RMS) TRUE RMS)
3 = PO05 (Freqiéncia da
Rede)
4 = P0O06 (Estado do Relé
(bindrio))
P208 Tipo de Realimentacdo (Check Back) [0 = Corrente do Motor 0= Sys, CFG 5-5
1 = Entrada Digital Ix Corrente do
2 = Simulagéo Motor
P209 Tempo de Ligamento (Run Time) 100 a 2000 ms 200 ms Sys, CFG 5-5
P210 Tempo Estrela-Triangulo 1a99s 25s Sys, CFG 5-9
P220 Selecéo Local/Remoto 0 = Sempre Local 2 = Tecla Sys, w 5-1
1 = Sempre Remoto HMI (LOC)
2 = Tecla HMI (LOC)
3 = Tecla HMI (REM)
4 = Entrada Digital 13
5 = Entrada Digital 14
6 = Fieldbus (LOC)
7 = Fieldbus (REM)
8 = USB/Ladder
P229 Selecdo Comando Local 0=l 0=Ix Sys, rw 5.2
1 = HMI

2 = USB/Ladder
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Referéncia Répida dos Parémetros

Parémetro Descrigao Faixa de valores Padréo A|usf,e .do Propriedade | Pdg.
usudrio
P277 Funcéo da Saida Digital O1 0 = Uso Interno (P202) 1 = Ladder Sys, CFG 5-2
1 = Ladder
2 = Fieldbus
P278 Funcéo da Safda Digital O2 0 = Uso Interno (P202) 1 = Ladder Sys, CFG 5-2
1 = Ladder
2 = Fieldbus
P279 Funcéo da Safda Digital O3 0 = Uso Interno (P202) 1 = Ladder Sys, CFG 5-2
1 = Ladder
2 = Fieldbus
P280 Funcéo da Saida Digital O4 0 = Uso Inferno (P202) 1 = Ladder Sys, CFG 5-3
1 = Ladder
2 = Fieldbus
P295 Corrente do TC 0=25A 1=5A Sys, CFG 5-14
1=5A
2=125A
3=25A
4 =125A
5=420A
6 =840 A
P297 Tipo do Motor 0 = Trifésico 0 = Trifésico Sys, CFG 5-14
1 = Monofésico
P313 Acéo para Erro de Comunicacdo 0 = Somente Indica Erro 0= Sys, w 5-16
1 = Desliga Motor Somente
2 = Desliga Motor e Zera | Indica Erro
Comandos
3 = Vai para Local
P400 Tensdo Nominal do Motor 0a999V 380V Sys, CFG 5-15
P401 Corrente Nominal 1 do Motor 0,00 840,0A 0,5A Sys, CFG 5-15
P402 Corrente Nominal 2 do Motor 0,0 a 840,0 A 0,5A Sys, CFG 5-15
P406 Fator de Servico 1,00 a 1,50 1,15 Sys, w 5-28
P407 Freqiéncia da Rede 0a99Hz 60 Hz Sys, rw 5-23
P500 Upload/Download dos Pardmetros 0 = Sem Fungdo 0= Sem Sys, rw 4.5
1 = Salva Banco 1 Funcao
2 = Salva Banco 2
3 = Salva Banco 3
4 = Carrega Banco 1
5 = Carrega Banco 2
6 = Carrega Banco 3
P501 Upload/Download do Programa do |0 = Sem Funcdo 0 = Sem Sys, w 4.5
Usudrio 1 = Salva Aplicativo 1 Funcéo
2 = Salva Aplicativo 2
3 = Salva Aplicativo 3
4 = Carrega Aplicativo 1
5 = Carrega Aplicativo 2
6 = Carrega Aplicativo 3
P601 Selec@o do Reset 0 = Sem Reset Local 1 = Botdo Sys, w 5-32
1 = Bot@o Frontal Frontal
2 = Tecla RESET (HMI)
3 = Entrada Digital 13
4 = Entrada Digital 14
P614 Desbalanceamento de Corrente 5a100 % 40 % Sys, w 5-19
P615 Tempo de Desbalanceamento de 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-19
Corrente 1 a 99 s = Habilitado
P616 Acéo da Protecéo de 0 = Alarme 1 = Desliga Sys, w 5-19
Desbalanceamento de Corrente 1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
P617 Falta & Terra 400 100 % 50 % Sys, w 5-20
P618 Tempo de Falta & Terra 0 = Desabilitado 3s Sys, w 5-20
1 a 99 s = Habilitado
P619 Acéo da Protecéo de Falta & Terra 0 = Alarme 1 = Desliga Sys, rw 5-20
1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
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Referéncia Répida dos Parémetros

Parametro Descrigéo Faixa de valores Padréo A|usf,e .do Propriedade | Pdg.
usudrio
P620  |Tempo de Falta de Fase 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-21
1 a 99 s = Habilitado
P621 Acéo da Protecdo de Falta de Fase 0 = Alarme 1 = Desliga Sys, rw 5-21
1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
P622 Sobrecorrente 50 a 1000 % 400 % Sys, rw 5-21
P623 Tempo de Sobrecorrente 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-22
1 a 99 s = Habilitado
P624 Acéo da Protecdo de Sobrecorrente |0 = Alarme 1 = Desliga Sys, rw 5-22
1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
P625 Subcorrente 5a 100 % 20 % Sys, rw 5-22
P626 Tempo de Subcorrente 0 = Desabilitado 0s Sys, rw 5-22
1 a 99 s = Habilitado
P627 Acéo da Protecéo de Subcorrente 0 = Alarme 1 = Desliga Sys, rw 5-23
1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
P628 Frequéncia Fora da Faixa 5a20% 5% Sys, w 5-23
P629 Tempo de Frequéncia Fora da Faixa [0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-23
1 a 99 s = Habilitado
P630 Acéo da Protecdo de Freqiéncia Fora [0 = Alarme 1 = Desliga Sys, rw 5-23
da Faixa 1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
P640 Classe de Disparo do Relé 0 = Desabilitado 2 = Classe Sys, rw 5-25
1 = Classe 5 10
2 = Classe 10
3 = Classe 15
4 = Classe 20
5 = Classe 25
6 = Classe 30
7 = Classe 35
8 = Classe 40
9 = Classe 45
P641 Acéo da Protecéo de Sobrecarga 0 = Alarme 1 = Desliga Sys, w 5-25
1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
P642 Tempo de Resfriamento (Cooling Time) [0 = Desabilitado 0s Sys, rw 5-29
1 a 3600 s = Habilitado
P643 Auto-reset 0 = Desabilitado 0= Sys, rw 5-33
1 = Habilitado Desabilitado
P644 Protecdo por PTC 0 = Desabilitada 0= Sys, rw 5-24
1 = Habilitada Desabilitada
P645 Acéo da Protecéo por PTC 0 = Alarme 1 = Desliga Sys, rw 5-24
1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
P703 Reset de Bus Off 0 = Manual 1= Sys, CFG 5-17
1 = Automdtico Automdtico
P705 Estado do Controlador CAN 0 = Inativo - RO 5-17
1 = Auto-baud
2 = CAN Ativo
3 = Warning
4 = Error Passive
5 = Bus Off
6 = Nao Alimentado
P706 Contador de Telegramas CAN 0 a 65535 - RO 5-17
Recebidos
P707 Contador de Telegramas CAN 0 a 65535 - RO 5-17
Transmitidos
P708 Contador de Bus Off 0 a 65535 - RO 5-17
P709 Contador de Mensagens CAN 0 a 65535 - RO 5-17
Perdidas
P719 Estado da Rede DeviceNet 0 = Offline - RO 5-17
1 = Online, Néao
Conectado
2 = Online Conectado
3 = Conexdo Expirou
4 = Falha Conexéo
5 = Auto-Baud
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Referéncia Répida dos Parémetros

Parémetro Descrigéo Faixa de valores Padréo AIUS*? .do Propriedade | Pdg.
usudrio
P720 Estado do Mestre DeviceNet 0 = Run - RO 5-17
1 =Idle

P725 Endereco do Médulo de Comunicacéo |0 a 255 63 Sys, CFG  [5-16,
5-17 e

5-18
P726 Taxa de Comunicacédo do DeviceNet [0 = 125 kbit/s / 4,8 kbit/s 0= Sys, CFG [5-16 e

/ Modbus 1 = 250 kbit/s / 9,6 kbit/s 125 kbit/s / 5-17

2 = 500 kbit/s / 19,2 kbit/s 4,8 kbit/s
3 = Autobaud / 38,4 kbit/s

P727 Perfil de Dados para DeviceNet 0 = ODVA 0 = ODVA Sys, CFG | 5-17
1 =WEG
P728 Quantidade de Palavras Escravo para |1 a5 1 Sys,w  |5-17 e
o Mestre 5-18
P729 Palavra de Estado #1 0 a 65535 - RO 5-17 e
5-18
P730 Parémetro Transmitido na Palavra #2 |0 a 999 0 Sys,w  |5-17 e
5-18
P731 Parémetro Transmitido na Palavra #3 |0 a 999 0 Sys,w  |5-17 e
5-18
P732 Parémetro Transmitido na Palavra #4 |0 a 999 0 Sys, w 5-17 e
5-18
P733 Parédmetro Transmitido na Palavra #5 0a 999 0 Sys, w 5-17 e
5-18
P734 Quantidade de Palavras Mestre para |1 a 2 1 Sys,w  |5-17 e
o Escravo 5-18
P735 Palavra de Controle #1 0 a 65535 - RO 5-17 e
5-18
P736 Parémetro Recebido na Palavra #2 0a 999 0 Sys,w  |5-17 e
5-18
P740 Estado da Rede Profibus 0 = Inativo - RO 5-18
1 = Erro inicializacéo
2 = Offline

3 = Erro dados de
configuracdo
4 = Erro dados de

par&metros
5 = Modo clear
6 = Online
P799 Ajuste do Ganho dos TCs 0,900 a 1,100 1,000 Sys, rw 5-14
P800 a |Pardmetro do Usudrio 0 a 65535 0 Us, rw 5-34
P899
RO = Parémetro somente leitura.
rw = Parémetro de leitura/escrita.
CFG = Parémetro de configuracéo, somente pode ser alterado com o motor parado.
Sys = Par@metro do sistema. Tem seu valor atualizado quando a tecla @ for pressionada.
Us = ParGmetro do usudrio. Tem seu valor atualizado instantédneamente pela HMI, sem necessidade de pressionar a tecla @.
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Instrucées de Seguranca

INSTRUCOES DE SEGURANCA

Este manual contém as informagdes necessdrias para o uso correto do relé inteligente SRW O1.

Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificacéo técnica adequados para

operar este fipo de equipamento.

1.1 AVISOS DE SEGURANCA NO MANUAL

Neste manual sdo utilizados os seguintes avisos de seguranca:

PERIGO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tm como objetivo proteger o usudrio contra morte,

ferimentos graves e danos materiais considerdveis.

/Q\ ATENCAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos materiais.

;(:; NOTA!

O texto obijetiva fornecer informacées importantes para correto entendimento e bom funcionamento

do produto.

1.2 RECOMENDAGCOES PRELIMINARES

- D

PERIGO!
Somente pessoas com qualificacdo adequada e familiaridade com o relé inteligente SRW 01

e equipamentos associados devem planejar ou implementar a instalacdo, partida, operacéo e
manutencdo deste equipamento.

Estas pessoas devem seguir todas as instrucdes de seguranca contidas neste manual e/ou definidas
por normas locais.

Néo seguir as instrucées de seguranca pode resultar em risco de vida e/ou danos no

equipamento.

;(:; NOTA!

Para os propésitos deste manual, pessoas qualificadas sdo aquelas treinadas de forma a estarem
aptas para:
1- Instalar, energizar e operar o SRW 01 de acordo com este manual e os procedimentos

legais de seguranca vigentes;

2- Utilize os equipamentos de protecéo de acordo com as normas estabelecidas;

3- Prestar servicos de primeiros socorros.




Instrucées de Seguranca

e
PERIGO!
Sempre desconecte a alimentacéo geral antes de tocar em qualquer componente elétrico associado
ao relé.

(.

4 -
ATENCAO!

N

Os cartées eletrénicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostdtica. Nao toque

diretamente sobre os componentes ou conectores.

{

NOTA!

Leia completamente este manual antes de instalar ou operar este relé.




Informacées Gerais

INFORMACOES GERAIS
2.1 SOBRE O MANUAL

Este manual apresenta informagdes de como instalar, colocar em funcionamento e as principais caracteristicas

do Relé Inteligente WEG, SRW 0O1.

Para obter informagdes sobre outras funcées, acessérios e condicdes de funcionamento, consulte os manuais

a seguir:
® Manual de Programacéo Ladder — WLP;
Manual da Comunicacéo ModBus-RTU;

8

Manual da Comunicacéo DeviceNet;

&

Manual da Comunicacéo Profibus DP.

Estes manuais sdo fornecidos em formato eletrénico no CD-ROM que acompanha o relé inteligente, ou podem

ser obtidos no site da WEG — www.weg.net.

2.2 TERMOS E DEFINICOES UTILIZADOS NO MANUAL

PTC: Resistor cujo valor da resisténcia em ohms aumenta proporcionalmente com o aumento da temperatura;
utilizado como sensor de temperatura em motores elétricos.

HMI: Interface Homem-Mdquina; dispositivo que permite o controle do motor, visualizacdo e alteracéo dos
pardmetros do relé. Apresenta teclas para comando do motor, teclas de navegacéo e display.

Memoéria FLASH: Meméria ndo-voldtil que pode ser eletricamente escrita e apagada.

Memoéria RAM: Meméria volétil de acesso aleatério “Random Access Memory”.

USB: Do inglés “Universal Serial BUS”; tipo de conexdo concebida na ética do conceito “Plug and Play”.
Amp, A: amperes.

°C: graus celsius.

CA: Corrente alternada.

CC: Corrente continua.

CV: Cavalo-Vapor = 736 Watts (unidade de medida de poténcia, normalmente usada para indicar poténcia
mecdénica de motores elétricos).

hp: Horse Power = 746 Watts (unidade de medida de poténcia, normalmente usada para indicar poténcia
mecdénica de motores elétricos).

FS.: Fator de servico.
Hz: hertz.
mA: miliamper = 0,001 amper.

min: minuto.
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ms: milisegundo = 0,001 segundos.

rms: Do inglés “Root mean square”; valor eficaz.

rpm: rotacées por minuto; unidade de medicéo de rotacédo.
s: segundo.

V: volts.

Q: ohms.

NA: Contato normalmente aberto.

NF: Contato normalmente fechado.

Check Back: Verificacdo do acionamento do motor.

TRIP: Desligamento do motor pela acdo de alguma protecéo.
UC: Unidade de controle.

UMC: Unidade de medicéo de corrente.

MC: Médulo de comunicacéo.
mm: milimetro.

m: metro.

2.3 SOBRE O SRW 01

2-2

O relé SRW 01 é um sistema de gerenciamento de motores elétricos de baixa tensdo que conta com tecnologia
de ponta e capacidade de comunicacdo em rede. Por ser modular, as funcionalidades do relé podem ser

estendidas, fornando-o um produto versdtil e preparado para diversas aplicaces.

O SRW 01 possui um design modular que permite a expansdo de funcionalidades do relé. A Unidade de
Controle (UC) pode ser montada junto & Unidade de Medicéo de Corrente (UMC), formando uma Unica

unidade, ou separadas (até 2 metros).

Conta com trés opcbes de protocolos de redes de comunicacdo: Profibus DP, DeviceNet e Modbus-RTU.
Devido ao seu inovador médulo de comunicacdo o usudrio pode trocar de protocolo de comunicacdo com
facilidade e agilidade — o relé reconhece automaticamente qual protocolo estd sendo utilizado.

Outra caracteristica inovadora é a HMI, que permite monitorar o sistema e parametrizar o relé.

Possui também uma porta USB que facilita a parametrizag@o, o monitoramento e a programacdo do relé
através de um PC utilizando o software WLP. Por possuir uma meméria térmica, o relé é capaz de manter a

relacdo térmica do motor mesmo quando sem energia.
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AW N —

I
- Leds de sinalizagdo para as entradas digitais Jl

- Leds de sinalizagdo para as safdas digitais IENAE] T
- Led de rede (NET) - sinalizacéo conforme tabela 7.1
- Led de desarme (TRIP)

Verde - funcionamento normal sem TRIP

Verde pisca - alarme de protecoes
Vermelho pisca - desarme (TRIP) protecées
- Led de estado (STATUS)

Verde - funcionamento normal sem falha ou alarme

. _ . H
Verde pisca - alarme sistema o1 oaca =l
. . jmn ) mgQUTIPQW -
Vermelho pisca - erro sistema ‘

- Botdo de Reset =
- Conector para Unidade de Medicédo de Corrente (UMC) T T 1 :
- Médulo de comunicacdo l l

0.0 60.%.0.0.0.%

Figura 2.1 - Identificagdo da unidade de controle do SRW 01

(a) Unidade de Controle - SRW 01-UC (b) HMI

e ==l
= sl

G5
P
oO®e®
(v X X
® @:

SRIN O1
SMART RELAY
== =
(c) Unidade de Medicdo de Corrente - (d) Unidade de Medigéo de Corrente -
SRW 01-UMC 1 (5A), 2 (12,5 A) e 3 (25 A) SRW 01-UMC 4 (125 A)

Figura 2.2 (a) a (d) - Componentes do SRW 01
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(e) Unidade de Medicéo de Corrente - SRW 01-UMC 5 (420 A)

(f) Unidade de Medicéo de Corrente - SRW 01-UMC 6 (840 A) - com acessério barramento

Figura 2.2 (cont.) (e) e (f) - Componentes do SRW 01
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2.4 ETIQUETA DE IDENTIFICACAO DO SRWO1

1 - Modelo do produto

2 - ltem de estoque WEG

3 - NUmero de série

4 - Data de fabricacéo

5 - Méxima temperatura ambiente

6 - Versdo de firmware

7 - Tensdo de alimentacdo da UC
(tens@o e frequéncia)

8 - Tensdo das entradas digitais 11 a 14
9 - Conex&o aos terminais de entrada S1 e S2
10 - Faixa de corrente da UMC

11 - Grau de protecdo

(O——————P MOD: SRWOI-UCMTIE47
@—l> SERIAL# 1234567890 10/10/2008 @ OP.:12345678 10/10/2008 g
(:)—)> MAX. TA:_40°C (104°F) V133 ® C’i’MM}_
@—). Us: 110-240V50/60Hz-DC 2ol NATNZSASORIHE

@—.. Input Terminals S1-82: PTC

@—)» Protection degree: P20

oy &

OP.: 12345678

@————— MAT. 10675557

4,, Digital Inputs I1-14: 24VDC

IEC 60947-4-1

Ui 300 V / Uimp 4kV

Tripping current at 125% of

rated motor current

IEC 60947-5-1

Ui 300V / Uimp 4kV

€300 R300

AC15 le/Ue 15A/120V, 0.75A/240V
DC13 le/Ue 0. 22A/125V, 01A/250V
Fuse max._ 6A gL/gG

MADE IN BRAZIL HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

@—‘> MAT.: 10558180 V1.0 <

)—————p MOD.. SRWO01-UMC2
®7> SERIAL#: 1234567890

50/60Hz

IEC 60947-4-1
Ui 690 V / Uimp 6KV
Use only with
SRW01-UC

@7> Protection degree: IP20 ~

MADE IN BRAZIL HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

Figura 2.3 - Etiquetas de identificacdo nas laterais da UC e UMC

2.5 COMO ESPECIFICAR O MODELO DO SRW 01

Para especificacéo do modelo do SRW 01 consulte catdlogo fornecido em formato eletrédnico no CD-ROM
que acompanha o produto, ou pode ser obtido no site da WEG - www.weg.net.

2.6 RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO

O SRWO1 ¢ fornecido embalado em caixa de papeldo. Na parte externa desta embalagem existe uma
etiqueta que descreve as caracteristicas principais do produto: modelo, item de estoque WEG, ndmero de
série, data de fabricacdo e versédo do firmware.

Para abrir a embalagem:
1- Cologue a embalagem sobre uma mesa;

2- Abra a embalagem;
3- Retire o produto.

Verifique se:

A etiqueta de identificacdo corresponde ao modelo comprado;

Ocorreram danos durante o transporte. Caso for detectado algum problema, contate imediatamente a

transportadora;

@ Se o SRW 01 néo for logo instalado, mantenha-o dentro da embalagem fechada e armazene em um

lugar limpo e seco com temperatura entre -25 °C e +80 °C.
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INSTALACAO E CONEXAO

Este capitulo descreve os procedimentos de instalacdo elétrica e mecénica do SRW 01. As orientagdes e

sugestdes devem ser seguidas visando a seguranca de pessoas, equipamentos e o correto funcionamento.

3.1 INSTALACAO MECANICA
3.1.1 Condi¢ées Ambientais

Evitar:

&

Exposicao direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia;

[

Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos;

Q|

Vibracéo excessiva;

[

Poeira, particulas metdlicas ou éleos suspensos no ar.

Condigdes ambientais permitidas para funcionamento:
Temperatura: 0 °C a 40 °C;
Umidade relativa do ar: 5 % a 90 % sem condensacéo;

¥ Grau de poluicdo: 2 (conforme UL508), com poluicdo ndo condutiva. A condensacdo néo deve causar

conducédo dos residuos acumulados.
3.1.2 Posicionamento e Fixacgao

O relé inteligente SRW 01 pode ser instalado em qualquer posicéo.

Pode ser montado em trilho DIN 35 mm ou através de parafusos M4 e adaptador para fixagéo.

(a) Fixagdo Trilho DIM 35 mm (b) Fixagdo com parafuso

Figura 3.1 (a) e (b) - Fixacdo do SRW 01
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3.2 INSTALAGAO ELETRICA

PERIGO!
As informacées a seguir servem como guia para obter uma correta instalacéo.

Siga também as normas de instalagdes elétricas aplicdveis.

PERIGO!
Certifique-se que a rede de alimentacéo estd desconectada antes de iniciar as conexdes.

__xal

Conector

« USB

Conector
| para HMI e
acessorios

&b DD

@D DD

S s2 n

PROFIBUS

BK

3 ic A

DEVICENET

BU SH WH RD

@@

@ DdD

@ b2

QD DD

Az c1 O

0z

C3 03 C4 o4

Figura 3.2 - Conexées da unidade de controle

%%%%%%%ﬂ
|
| HiE T8 T
Conector
DB9 para
rede
Profibus ou
Modbus-RTU
i
Cé .00 0 0 105 0
Conector XC1:

- Entradas PTC — S1 e S2;
- Entradas Digitais — 11, 12, 13 e 14;
- Safida 24 Vcce para entradas digitais 24 Vee ou comum para entradas digitais 110 Vea - IC;

- Alimentacdo Al.

XC1

XC2

XC6

NOTA!
Verifique qual o modelo de entradas digitais utilizado: 24 Vcc ou 110 Vea.

Conector XC2:
- Profibus ou Modbus — A, B e PE;
- DeviceNet — BK, BU, SH, WH e RD.

g:? NOTA!

Ver pinagem e esquema de ligacdo no manual do médulo de comunicacédo utilizado.
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Conector XCé:
- Alimentacéo A2;
- Saidas digitais O1, O2, O3 e O4. As saidas digitais O1 e O2 compartilham o comum C1.

3.3 ENERGIZACAO

;(:; NOTA!

A tensdo da rede deve ser compativel com a tensGo nominal do SRW 01.

A unidade de controle é enerzidada através dos terminais A1, conector XC1, e A2, conector XCé.

Tensdo de alimentacéo:
- 110 a 240 Vca e Vcg;
- 24 Vcc (em desenvolvimento).

3.4 CABOS DE POTENCIA

O SRW 01 realiza a protecdo de cargas trifésicas e monofdsicas.

O esquema de ligacdo dos cabos de poténcia é ilustrado na figura 3.3.

& ATENCAO!
Se na ligacdo de um motor monofésico a conexdo entre T2 — L3 for executada, o SRW 01 desarmara

por falta & terra.

(a) Ligagéo trifgsica — L1, L2 e L3 (b) LigagGo monofdsica - L1 e L2

Figura 3.3 (a) e (b) - Ligacéo trifésica e monofédsica do SRW 01
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3.5 CONEXAO DA UNIDADE DE MED|QAO DE CORRENTE (UMC)
O SRW 01 possui 6 unidades de medicao:
UMCT (0,5 -5A )0

(
UMC2 (1,25 -12,5A)
UMC3 (2,5 - 25 A)
(
(

B H

B H

UMC4 (12,5 125 A)
UMCS5 (42 — 420 A)
UMC6 (84 — 840 A)

(*) Para a faixa de 0,25 — 2,5 A utilizar UMC1 com duas espiras no primdrio, conforme figura 3.4.

8

Figura 3.4 - Conexdo para faixa de corrente de 0,25 - 2,5 A - duas espiras na UMC1

A unidade de medicéo de corrente mede a corrente das 3 fases do motor. Os valores de corrente RMS de cada
fase séo transmitidos digitalmente para a unidade de controle.
A unidade de controle (UC) sinaliza através do Led de STATUS e mensagem “E0085” na HMI se a unidade de

medicdo n&o estd comunicando com a UC.
3.6 CONEXAO DO USB

A interface USB é utilizada para monitoramento, parametrizacéo e programacéo do relé através de um
PC utilizando o software WLP

Procedimento bdsico para transferéncia de dados entre o PC e o SRW 01:

- Instale o software WLP no PC;

- Conecte o PC ao SRW 01 através do cabo USB;

- Ligue o SRW 01 e inicie o software WLP;

- Ao término da transferéncia de dados entre o PC e o SRW 01, feche o software WLP;
- Desconecte o cabo USB.

@ NOTA!

Para mais informacées sobre a utilizacdo do software WLP consulte o manual disponivel no CD que

M OWN —

acompanha o produto ou no site www.weg.net.
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;(:; NOTA!

Os parémetros podem ser alterados durante a operacéo. Entretanto, existem parémetros cuja alteracéo
é permitida somente com o motor desenergizado, conforme Referéncia Rapida dos Pardmetros.

3.7 CONEXAO DO MODULO DE COMUNICAGAO

O SRW 01 apresenta 3 médulos de comunicagao:
¥ Modbus-RTU;

DeviceNet;

™ Profibus DP

O SRW 01 reconhece de forma automdtica qual o protocolo do médulo de comunicacéo. A unidade de
controle sinaliza através do LED NET se o médulo de comunicacéo estd conectado e o seu estado.

;(:; NOTA!

Ainsercéo ou retirada do médulo de comunicacéo deve ser realizada com o SRW 01 desenergizado.

3.8 CONEXAO DAS ENTRADAS DIGITAIS

O SRW 01 possui dois modelos de entradas digitais, um para entradas em 24 Vcc outro para 110 Vea.®)
O acionamento das entradas digitais pode ser realizado aplicando-se tensdo 24 Vcc, disponivel no pino IC do
conector XC1, através de uma fonte interna e isolada, ou aplicando-se 110 Vca, sendo o pino IC o comum,
conforme apresentado nas figuras 3.5 e 3.6.

NOTA!

(*) Conforme o modelo adquirido.

DLV XC1 QOO

XC1

Figura 3.5 - Acionamento das entradas digitais 24 Vcc Figura 3.6 - Acionamento das entradas digitais 110 Vca
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3.8.1 Identificacao do Tipo de Entradas Digitais

O SRW 01 indica o tipo de entradas digitais, as quais sdo exibidas no parémetro PO85.

P085 - Tipo de Entradas Digitais

Faixa de 0 = Invdlido Padréo:
Valores: 1 = Invdlido
2 =24 Vcc
3 =110 Vca
Propriedades: RO
Descrigéo:

Indica qual o modelo de Entradas Digitais, 24 Vec ou 110 Vca.
3.8.2 Conexdo de Fonte Externa para as Entradas Digitais (24 Vcc)

As entradas digitais podem ser acionadas através de uma fonte de tensdo externa de 24 Vcc. Utilizando esta
fonte externa, o SRW 01 apresenta apenas 3 entradas digitais, pois a referéncia da fonte deve ser conectada

na entrada digital |1, conforme a figura 3.7.

Fonte
24 Vcc

QOO | |«

S1 §2 I 12 13 14 IC Al

Figura 3.7 - Conexdo de fonte 24 Vcc externa
3.9 CONEXAO DAS SAIDAS DIGITAIS
O SRW 01 apresenta 4 saidas digitais a relé com o seguinte esquema de ligacdo interna:
Saidas Digitais O1 e O2 compartilham o ponto comum C1;

® Safda Digital O3 e comum C3;
Saida Digital O4 e comum C4.

Figura 3.8 - Esquema de ligacao as saidas digitais
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INTERFACE HOMEM-MAQUINA (HMI)

A HMI possibilita o monitoramento, parametrizacdo e cépia dos parGmetros e/ou programa do usudrio.

E possivel a gravacéo de até 3 parametrizacées e/ou 3 programas do usuério.

Os parémetros sdo indicados no display através da letra "P", seguida de um nUmero.

Exemplo: P0202, onde 202 = nUmero do parédmetro. A cada pardmetro estd associado um valor numérico
(contetddo do parémetro), que corresponde & opcéo selecionada dentre as disponiveis para aquele parémetro.
Os valores dos parédmetros definem a programacéo do SRW 01 ou o valor de uma varidvel (ex.: corrente
nominal). Para realizar a programacdo do SRW 01 deve-se alterar o conteddo do(s) parGmetro(s).

A HMI pode ser conectada e desconectada sem a necessidade de desligamento do SRW 01.
Através da HMI sdo possiveis as seguintes funcoes:

- Monitoracdo;

- Parametrizacéo;

- Operacéo do Motor;

- Funcdo Copy.

A HMI apresenta as seguintes caracteristicas:

- Display com 5 digitos;

- Teclado com 8 teclas;

- Comunicacéo serial;
- Fixacdo em painel;

- Meméria interna.

Figura 4.1 - Interface Homem-Mdaquina do SRW 01
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4.1 TECLAS

07: Incrementa o pardmetro ou o seu contetdo. O contetdo do pardmetro serd salvo na E2PROM depois
de pressionada a tecla @

O‘: Decrementa o pardmetro ou o seu contetdo. O contetdo do pardmetro serd salvo na E2PROM depois

de pressionada a tecla @

@ Se estiver enviando parémetro (‘Pxxxx’):
- Alterna o modo de exibicdo para contetdo.

Se estiver enviando conteddo:
- Verifica se é parGmetro de escrita e se o valor foi alterado, caso seja, grava na E2PROM.

- Alterna 0 modo de exibicdo para pardmetro (‘Pxxox’).

’ : Caso o SRW 01 esteja programado para comando local HMI (P229 = 1), essa tecla é utilizada para

dar partida no motor.

.: Caso o SRW 01 esteja programado para comando local HMI (P229 = 1), essa tecla é utilizada para

parar o motor.

- @ : Seleciona o sentido de giro do motor quando o SRW 01 estd programado para o comando local HMI
(P229 = 1) e o modo de operagdo em P202 for Partida Reversora (P202 = 3).

Seleciona velocidade alta (H) ou velocidade baixa (L) se o modo de operacéo for Partida Dahlander/Dois
Enrolamentos (P202 = 5 ou 6).

@f Esta tecla funciona como Reset de Erro/TRIP quando o pardmetro P601 = 2. Nesta configuragéo o
botéo Reset frontal do SRW 01 néo esté habilitado. Esta tecla também é utilizada para retornar ao parédmetro

de leitura configurado através do parédmetro P205.

% :: Caso a fonte Local/Remoto seja a HMI, P220 = 2 ou 3, serd alterado o modo de funcionamento do
SRW 01 em Local/Remoto.

Em Modo Local o LED verde estd aceso, em Modo Remoto o LED vermelho estd aceso.

4.2 MENSAGENS LOCAIS DA HMI

4-2

EO031: Sem comunicacdo com a UC.
ErCrC: Comunicacdo com a UC apresenta falhas.
COPY: HMI gravando dados na meméria interna.
Read: HMI enviando dados para UC.
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4.3 PARAMETRIZACAO

Para alterar um parémetro, deve-se pressionar a tecla , permitindo a visualizac@o do nimero do parémetro.
Utilizando as teclas incrementa e decrementa @ deve-se selecionar o parémetro desejado.

Quando o pardmetro desejado for selecionado deve-se pressionar a tecla PRUE’) para visualizar o conteddo
do mesmo. Utilizando as teclas incrementa @ e decrementa @1 seleciona-se o valor desejado para o

N

parémetro, em seguida pressione a tecla (@)

4.7 NOTA!

Antes de alterar o conteddo de um pardmetro é necessdrio liberar a operacéo através da senha no
parédmetro PO00. Caso néo ocorra a liberacdo, quando o valor de algum parémetro for alterado,

a seguinte mensagem surgird na HMI: “Passd”.

A HMl inicializa apresentando o valor do parémetro de leitura definido no pardmetro P205.

P205 - Selecdo do Parametro de Leitura

Faixa de 1 = P0O02 (Corrente % IN) Padréo: 2
Valores: 2 = PO03 (Corrente TRUE RMS)
3 = POO5 (Freqiéncia da Rede)
4 = P006 (Estado do Relé (bindrio))
Propriedades: Sys, w
Descrigdo:

Seleciona o valor padréo que a HMI apresenta.
O valor padréo do parémetro P205 é o contetdo de POO3 (Corrente Média das Trés Fases).

4.4 ESTRUTURA DE PARAMETROS

O SRW 01 divide os parémetros em dois grupos:

Tabela 4.1 - Grupos de parédmetros

Grupo Tipo Propriedade
Leitura RO
ist F
Sistema Leitura/Escrita Sie
o @)
Usudrio Leitura/Escrita rw @

Notas:

(1) O parémetro do tipo Leitura/Escrita, do Grupo Sistema, tem seu valor atualizado quando a tecla P*EEEP for
pressionada.

(2) O parémetro do tipo Leitura/Escrita, do Grupo Usudrio, tem seu valor atualizado instantaneamente pela
HMI, mesmo antes de pressionar a tecla .
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4.5 SENHA PARA PARAMETRIZACAO

O valor padréo de fdbrica para a senha é 5. O parémetro P200 seleciona o estado da senha (ativa ou inativa)

e possibilita a alteracdo da mesma.
Os procedimentos a seguir descrevem como alterar o valor da senha:

1 — Alterar o valor do parédmetro P200 para 2;

2 — O parémetro PO0O é referenciado automaticamente;

3 — Ajustar o novo valor da senha utilizando as teclas incrementa @ e decrementa @,
4 — Ajustado o novo valor da senha, pressionar a tecla novamente;

5 — O parametro P200 é ajustado automaticamente em 1 (senha ativa).

PO0OO - Acesso aos Parametros

Faixa de 0 a 999 Padréo: O
Valores:

Propriedades: rw

Descrigéo:

Libera o acesso, através da senha, para alterar o conteddo dos parédmetros.

P200 - Estado da Senha

Faixa de 0 = Inativa Padréo: 1
Valores: 1 = Ativa
2 = Altera Senha
Propriedades: Sys, w
Descricao:

Permite alterar o valor da senha e/ou ajustar o estado da mesma, configurando-a como ativa ou inativa.

NOTA!

Para desabilitar a senha: ajuste o pardmetro POO0=5 e o parémetro P200=0.

4.6 FUNCAO COPY

A funcéo COPY do SRW 01 possibilita a gravacédo de até 3 parametrizacées e/ou 3 programas do usudrio.

Apresenta dois procedimentos:
1 - Upload dos dados: SRW 01 para a HMI;
2 - Download dos dados: HMI para o SRW 01.

NOTA!

Apds armazenar os parédmetros do SRW 01 na HMI, é possivel repassé-los a um outro relé através dessa
funcdo. No entanto, os relés ndo devem possuir versées de firmware diferentes.
u o n “"on

Entenda-se por “versao diferente” aquelas que séo diferentes em “x” ou “y” supondo-se que a numeracéo

das versoes de firmware seja descrita como Vx.yz.
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4.6.1 Procedimento a ser Utilizado para Copiar a Parametrizagéo e/ou o Programa
do Usudrio do SRW 01-A (Fonte) para o SRW 01-B (Destino)

1 - Conectar a HMI no SRW 01 que se deseja copiar os parametros (SRW 01-A).

2 - Para salvar os par@metros ou o programa do usudrio deve-se selecionar a posicéo de gravacao
nos par&metros P500 (Salva Banco 1, 2 ou 3) ou P501 (Salva Aplicativo 1, 2 ou 3). Pressionar a
tecla @ . Durante a gravacéo a mensagem “COPY” é apresentada na HMI. P500 ou P501 voltam
automaticamente para O (Sem Funcédo) quando a transferéncia estiver concluida.

3 - Desligar a HMI do SRW 01-A.

4 - Conectar esta mesma HMI no SRW 01-B para o qual se deseja transferir os parédmetros ou o
programa do usudrio.

5 - Para carregar os parémetros ou o programa do usudrio deve-se selecionar a posicdo onde os
dados foram gravados nos parédmetros P500 (Carrega Banco 1, 2 ou 3) ou P501 (Carrega Aplicativo
1, 2 ou 3). Pressionar a tecla @ Durante a carga dos dados a mensagem “READ” é apresentada
na HMI. P500 ou P501 voltam automaticamente para O (Sem Funcdo) quando a transferéncia estiver
concluida.

A partir deste momento os SRW 01-A e B estardo com a mesma parametrizacdo e/ou programa do
usudrio.

6 - Para carregar os parémetros e/ou o programa do usudrio do SRW O1-A para outros relés, repetir

os passos 4 e 5 acima.

P500 - Upload/Download dos Parametros

Faixa de 0 = Sem Funcéo Padréo: O
Valores: 1 = Salva Banco 1
2 = Salva Banco 2
3 = Salva Banco 3
4 = Carrega Banco 1
5 = Carrega Banco 2
6 = Carrega Banco 3
Propriedades: Sys, rw
Descrico:

Seleciona a posicéo disponivel na meméria para salvar ou carregar os parédmetros do SRW 01.

P501 - Upload/Download do Programa do Usudrio

Faixa de 0 = Sem Funcéo Padréo: O
Valores: 1 = Salva Aplicativo 1
2 = Salva Aplicativo 2
3 = Salva Aplicativo 3
4 = Carrega Aplicativo 1
5 = Carrega Aplicativo 2
6 = Carrega Aplicativo 3
Propriedades: Sys, rw
Descrigdo:

Seleciona a posicéo disponivel na meméria para salvar ou carregar o programa do usudrio.




HMI

ATENCAO!
Se os SRW 01-A e B acionarem motores diferentes, mas possuirem mesmo esquema de ligacdo,

verificar os par@metros de protecéo, do motor e de rede do SRW 01-B.

§

NOTA!

Enquanto a HMl estiver realizando o procedimento de Upload/Download dos pardmetros ou programa
do usudrio, nédo é possivel operd-la. Durante o Upload, os atuais parGmetros e/ou programas do

usudrio do SRW 01 permanecem inalterados.

4-6



Parametrizacao

PARAMETRIZACAO

Os parémetros de sistema do tfipo Leitura/Escrita podem ser divididos em dois grupos: Controle e Protecées.

O grupo de Controle define:
- Selecao Local/Remoto;
- Selecdo Comando Local;
- Entradas e Saidas Digitais;
- Modo de Operacao;
- Configuracéo do Motor;

- Configuracéo da Rede de Comunicacéo.

O grupo de Protecoes define:
- Configuracéo de Desbalanceamento de Corrente;
- Configuracéo de Falta & Terra;
- Configuracéo de Falta de Fase;
- Configuracéo de Sobrecorrente e Subcorrente;
- Configuracéo da Freqiiéncia Fora da Faixa;
- Configuracéo do PTC;
- Configuracéo de Sobrecarga;
- Selecdo do Botdo Reset;
- Configuracéo de Auto-reset.

@ NOTA!

Existem parémetros cuja alteracéo é permitida apenas com o motor desenergizado. Na tentativa de

alteracdo destes pardmetros com o motor ligado aparecerd a mensagem “STOP” piscando por 3

segundos na HMI e a alteracéo néo serd aceita.

5.1 LOCAL/REMOTO

Este parédmetro define a fonte que ird selecionar o modo de funcionamento do SRW 01 (Local/Remoto) e seu
estado inicial.

P220 - Selegéo Local/Remoto

Faixa de
Valores:

= Sempre Local Padréo: 2
mpre Remoto

ecla HMI (LOC)

Se

Se

T

Tecla HMI (REM)
E

E

F

F

ntrada Digital 13
ntrada Digital 14
ieldbus (LOC)
ieldbus (REM)

8 = USB/Ladder

Propriedades: Sys, w

0
1
2
3
4
5
6
7
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Descricao:

Determina a fonte para selecéo de funcionamento Local/Remoto.

P220 = 8 USB/Ladder - o controle do modo Local/Remoto é feito pelo didlogo de monitoracéo

"Controle / Sinais", via USB, ou pelo programa do usuério em Ladder, através do marcador de bit de sistema

SX3006 (consulte o manual do WLP).
Exemplo: P220 = 2 - tecla %: da HMI selecionada no modo Local, a mesma iniciard em Local.

5.2 COMANDO LOCAL

Se for selecionado modo local, é necessdrio definir no parédmetro P229 a fonte do comando local.

P229 - Selecdo Comando Local

Faixa de 0 = Ix Padrégo: O
Valores: 1 = HMI
2 = USB/Ladder
Propriedades: Sys, w
Descricéo:

Define a fonte do comando Local.

P229 = 2 USB/Ladder - os comandos locais (liga, desliga, reverte, etc.) sdo enviados pelo didlogo de monitoragéo
"Controle/Sinais" através dos comandos LC1, LC2 e LC3, via USB, ou pelo programa do usudrio em Ladder,
através dos marcadores de bit de sistema SX3001...SX3003 (consulte o manual do WLP).

NOTA!

No didlogo de monitoracéo "Controle/Sinais" o botédo "Reset" funciona sempre, independentemente

da programacao de P229 ou P601.
5.3 ENTRADAS E SAiDAS DIGITAIS

O SRW 01 apresenta 4 entradas digitais que podem ser acionadas com tenséo de 24 Vcc ou 110 Vea.®)
Para o acionamento das entradas digitais em 24 Vcc, pode-se utilizar a fonte de 24 Vcc interna e isolada, ou
uma fonte de 24 Vcc externa. O esquema de conexéo é apresentado no item 3.8.

Possui 4 saidas digitais a relé que s@o configuradas através dos parémetros P277, P278, P279 e P280.

O esquema de conexdo é apresentado no item 3.9.

NOTA!

(*) Conforme o modelo adquirido.

P277 - Fungéo da Saida Digital O1

P278 - Funcéo da Saida Digital O2

P279 - Funcéo da Saida Digital O3
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P280 - Funcéo da Saida Digital O4

Faixa de 0 = Uso Interno (P202) Padréo: P277 =1
Valores: 1 = Ladder P278 =1
2 = Fieldbus P279 =1
P280 =1

Propriedades: Sys, CFG

Descrigao:
Define a fonte que controla a saida digital.
Uso Interno: é utilizada conforme o modo de operacéo selecionado (P202);

Ladder: ¢ utilizada pelo programa do usudrio implementado em Ladder;
Fieldbus: é utilizada diretamente pelo mestre da rede industrial.

e 2
@ NOTA!
O usudrio pode alterar o valor dos parémetros P277, P278, P279 ou P280 conforme tabela 5.1. Se o
usudrio nao respeitar a disponibilidade das saidas digitais para cada modo de operacéo serd gerado
um erro e a unidade de controle (UC) sinalizard através do Led de STATUS e mensagem “E0024"” na
HMI.
(. J

Tabela 5.1 - Disponibilidade das saidas digitais

Modo de operacéo Saida 1 - O1 Saida 2 - O2 Saida 3 - O3 Saida 4 — O4
Transparente Livre Livre Livre Livre
Relé de Sobrecarga Uso inferno Uso interno Livre Livre
Partida Direta Uso inferno Livre Livre Livre
Partida Reversora Uso interno Uso inferno Livre Livre
Partida Estrela-Triéngulo Uso inferno Uso interno Uso interno Livre
Partida Dahlander Uso inferno Uso interno Uso interno Livre
Partida Dois Enrolamentos Uso inferno Uso interno Livre Livre
PLC Livre Livre Livre Livre

Os parémetros PO12 e PO13 apresentam o estado das entradas e saidas digitas respectivamente.

NOTA!

O contetdo dos parédmetros PO12 e PO13 representa um nimero em bindrio onde cada bit

corresponde a um estado légico. Na HMI o seu contetdo é mostrado em bindrio.

PO12 - Estado das Entradas Digitais

Faixa de bit 0 = 11 Padréo: -
Valores: bit 1 =12
bit2 =13
bit 3 = 14
Propriedades: RO
Descrigo:

Monitora o estado das entradas digitais Ix.
Ex: PO12 = 12 = 1100b. Significa que as entradas digitais I3 e 14 estdo acionadas.
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P013 - Estado das Saidas Digitais

Faixa de bit 0 = O1 Padréo: -
Valores: bit 1 = O2
bit 2 = O3
bit 3 = O4
Propriedades: RO
Descrigdo:

Monitora o estado das safdas digitais Ox.
Ex: PO13 = 12 = 1100b. Significa que as saidas digitais O3 e O4 estdo acionadas.

5.4 MODOS DE OPERACAO

O SRW 01 apresenta 8 modos de operacdo. O modo de operacdo é selecionado através do pardmetro P202.

P202 - Modo de Operacao

Faixa de
Valores:

Transparente Padrdo: 1
= Relé de Sobrecarga

artida Direta

artida Reversa

artida Estrela-Triangulo

artida Dahlander

= Partida Dois Enrolamentos (Pole Changing)

7 = PLC

Propriedades: Sys, CFG
Descrigéo:

= P
= P
= P
= P

Selecéo do modo de operacdo do SRW 01.

As funcées das entradas e saidas digitais sdo configuradas automaticamente conforme a selecéo do modo de ope-
racdo, definindo de forma rapida e simples as ligacées entre botoeiras, contatores e o SRW 01 na montagem de
uma partida de motor. As entradas e saidas digitais podem ser monitoradas via Ladder/Fieldbus, embora tenham

funcoes especificas pré-definidas.

Todos os modos de operacéo permitem a monitoracéo do motor.

C ATENCAO!
A alteracéo do pardmetro P202 somente é possivel com o motor desenergizado.

e

J

~
-

~

@ NOTA!
A alteracéo do modo de operacéo (P202) altera a funcéo das entradas e safdas digitais.
(.

&

5.4.1 Realimentacdo do SRW 01

Os pardmetros P208 e P209 configuram a realimentacéo (check back) do SRW 01 para cada modo de
operacéo, garantindo que o motor foi realmente acionado. As entradas digitais que podem ser utilizadas como

check back dependem do Modo de Operacdo (P202). Consulte os esquemas de ligacdo a seguir.
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P208 - Tipo de Realimentagdo (Check Back)

Faixa de 0 = Corrente do Motor Padréo: O
Valores: = Entrada Digital Ix
2 = Simulacdo
Propriedades: Sys, CFG
Descricao:

Define a realimentacdo do controle de acionamento do motor.

P209 - Tempo de Ligamento (Run Time)

Faixa de 100 a 2000 ms Padréo: 200 ms
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descrigdo:

Define o tempo de espera para o sinal de realimentacéo.

(:7? NOTA!

O parémetro P208 configurado para simulacdo (P208=2) ndo monitora o acionamento do motor.
Portanto, deve ser utilizado apenas para teste.

5.4.2 Modo Transparente

O modo transparente permite que o usudrio desenvolva sua aplicagdo utilizando linguagem Ladder através
do software WLP. O programa pode ter um tamanho maximo de 64KB. As entradas e saidas digitais podem
ser utilizadas conforme a necessidade da aplicacéo.

As safdas digitais O1...04 séo configuradas para Ladder (P277, P278, P279 e P280 =1).

C ATENCAO!
No modo transparente, caso ocorra Erro ou Trip o SRW 01 ndo desligard automaticamente suas

saidas. As protecoes deverdo ser programadas pelo usudrio utilizando os bits de Erro ou Trip nas
|6gicas Ladder do SRW 01.

5.4.2.1 Esquema de Ligacdao - Modo Transparente

RS T

Funcéo Entrada Saida
LADDER I
F1 F2| F3
LADDER 12
K1 E‘;p-- B W
01| 02| 03| 04 LADDER 13
OUTs
Fieldbus —p»! SRWO1-UC SRWO1-UMC LADDER 14
INs
nfo12f 13f 14| IC LADDER - o1
U vV W
LADDER - 02
. LADDER . 03
110 Vca* LADDER = 04
(*) Veriticar o modelo de entradas digitais utilizada: 24 Vcc
ou 110 Vca.

Figura 5.1 - Esquema de ligacdo para o Modo de Operagéo Transparente
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5.4.3 Modo Relé de Sobrecarga

Neste modo de operacdo o SRW 01 apresenta caracteristicas de funcionamento semelhante a um relé de

sobrecarga, utilizando uma saida digital NA (normalmente aberta) e outra NF (normalmente fechada). As

demais safdas digitais podem ser utilizadas conforme a necessidade do usudrio.

Em caso de TRIP a saida NF abre e a saida NA fecha. A saida NF deve ser utilizada em série com a bobina
do contator de partida do motor, para desligd-lo no caso de TRIP. J& a saida NA pode ser utilizada para

acionamento de alarme ou ldmpada de sinalizacéo.

5.4.3.1 Esquema de Ligacao - Relé de Sobrecarga

F1 [ F2[ F3

11

OUTs
Fieldous —»  SRWO1-UC SRWOT-UMC
INs
1 12f 131 14| IC
9) VoW
( ( ( ( 24 Vcc*

%‘)HOVCG*

Figura 5.2 - Esquema de ligacdo para o Modo de Operacdo Relé de Sobrecarga

5.4.4 Modo Partida Direta

Neste modo é configurada uma chave de partida direta para motores monofdsicos ou trifdsicos onde a safda
digital O1 é reservada para acionamento do contator de partida do motor. As demais saidas digitais podem

ser utilizadas conforme a necessidade do usudrio.

Funcdo Entrada Saida
LADDER I

LADDER 12

LADDER 13

LADDER 14

TRIP - NA o1
TRIP - NF 02
LADDER O3
LADDER 04

Em caso de TRIP a saida O1 desliga o contator de partida, desligando o motor.

As entradas digitais sdo configuradas conforme o esquema de ligacéo do item 5.4.4.1.

5-6
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5.4.4.1 Esquema de Ligacéo - Partida Direta

RoS T Fungéo Entrada Saida
Botdo Desliga il
F1| F2| F3
A Botdo Liga 12
K1 C{—%—
o1| 02| 03| 04
Check back 13 9
OUTs
Fieldbus —  SRWO1-UC | SRWOT-UMC LADDER 14
INs
R I Liga contator Ol
u v w
Soton K LADDER 02
otoeiras ( (
24 Vec* LADDER o3
ﬁ'} 110 Vca* LADDER O4

(*) Verificar o modelo de entradas digitais utilizada:
24 Vec ou 110 Vea.

(**) Ajustar P208 de acordo com a aplicagdo.

Figura 5.3 - Esquema de ligacGo para o Modo de Operacdo Partida Direta

5.4.4.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Direta

| i

Partida

Parada

O1 -K1

TRIP

Reset _‘

Check Back
Imotor / Aux. 13

Figura 5.4 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operacéao Partida Direta

5.4.5 Modo Partida Reversora

Neste modo é configurada uma chave de partida reversora para motores trifasicos. As saidas digitais O1 e
O2 sao reservadas para o acionamento dos contatores de partida do motor. As demais saidas digitais podem
ser utilizadas conforme a necessidade do usudério.

Em caso de TRIP, as saidas digitais O1 e O2 desligam os contatores de partida, desligando o motor.

As entradas digitais sdo configuradas conforme o esquema de ligacéo do item 5.4.5.1.
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@ NOTA!

Né&o é possivel realizar reversdo com o motor ligado.

5.4.5.1 Esquema de Ligacdao - Partida Reversora

R —s
S

T

FL2s 1

K1 J: ~A-Ake g

A A
o1 |02 03T04

OUTs
Fieldous —  SRWO1-UC

SRWO1-UMC

INs

IT| 12| 13] 14] IC

K1 (K2 uilv ,w
Botoeiras

24 Vcc*

% 110 Vca*

Funcéo Entrada Saida

Botdo Desliga

Botdo Liga Direto 12 -

Botdo Liga
Reverso

Check Back 14 ¢ -

Liga Contator
Direto

Liga Contator

Reverso ) oz

LADDER - O3

LADDER - O4

(*) Verificar o modelo de entradas digitais utilizada:
24 Vec ou 110 Vea
(**) Ajustar P208 de acordo com a aplicagdo.

Figura 5.5 - Esquema de ligacGo para o Modo de Operagéo Partida Reversora

5.4.5.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Reversora

Partida |_|

Direta

Partida

Reversa

Parada

O1 - Kl ——orrs

02 - K2

TRIP

Reset

Check Back
Imotor / Aux. 14

Figura 5.6 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operacéao Partida Reversora

5-8



Parametrizacao

5.4.6 Modo Partida Estrela-Tridngulo

Neste modo é configurada uma chave de partida estrela-triGngulo para motores trifdsicos. As saidas digitais
O1 e O3 sdo reservadas para o acionamento do motor em ligacdo estrela e as saidas digitais O1 e O2
para o acionamento do motor em triéingulo. A safda digital O4 pode ser utilizada conforme a necessidade
do usudrio.

Em caso de TRIP, as saidas digitais O1, O2 e O3 desligam os contatores de partida, desligando o motor.

As entradas digitais sdo configuradas conforme o esquema de ligacéo do item 5.4.6.1.

O tempo de espera entre a partida estrela e partida triéngulo é configurado através do parédmetro P210.

P210 - Tempo Estrela-TriGngulo

Faixa de 1a99s Padréo: 25s
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descrico:

Define o tempo de espera para a transicdo da partida estrela-triangulo.

5.4.6.1 Esquema de Ligagéo - Partida Estrela-Tridngulo

el
w
-

Funcéo Entrada Saida

—
—
—
—
t—

F1,2,3 F

Botdo Desliga I

Bot@o Liga 12
' Check Back
A A A 43 13 ¢9
o1| 02 03 OJ E?j ) ) @ —
Check Back 14 ¢
OUTs K1-K3
Fieldbus —  SRW01-UC SRWO1-UMC Liga Contator K1 B o1
IN
s Liga Contator 02
nl | el '4| Ic Triangulo K2
K2 K3 Liga Contator 03
Estrela K3
Botoeiras (
K LADDER - O4
24 Vec*

(*) Verificar o modelo de entradas digitais utilizada:
110 Vea* 24 Vec ou 110 Vea
ca (**) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.

Figura 5.7 - Esquema de ligacdo para o Modo de Operagéo Partida Estrela-Tridngulo
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5.4.6.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Estrela-Tridngulo

oo |
Parada _I

Ol -KT |— .7
O3 - K3 P210

O1 -KI 50 ms
02 -K2

RP———————————————————

Reset

Check Back

Imotor

ChockBack| | | |
A I3-A v

CheckBack | | |
Aux. 14 -Y

Figura 5.8 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operacédo Partida Estrela-TriGngulo

5.4.7 Modo Partida Dahlander

Neste modo é configurada uma chave de partida para motores trifédsicos Dahlander. A saida digital O1
é reservada para acionamento do motor na velocidade baixa. As saidas O2 e O3 séo reservadas para o
acionamento do motor na velocidade alta. A saida digital O4 pode ser utilizada conforme a necessidade do
usudrio. Em caso de TRIP, as saidas digitais O1, O2 e O3 desligam os contatores de partida, desligando o

motor.

As entradas digitais séo configuradas conforme o esquema de ligacéo do item 5.4.7.1.

NOTA!
o

No modo Partida Dahlander o parédmetro P401 é programado com a corrente nominal para velocidade

baixa e o pardmetro P402 deve ser programado com a corrente nominal para velocidade alta do
motor.

NOTA!
™

A velocidade do motor pode ser alterada com o motor ligado.
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5.4.7.1 Esquema de Ligagéo - Partida Dahlander

S Funcéo Entrada Saida
7
nnm Botdo Desliga 1
Botdo Liga Velocidade Alta 12
oljo2 T Botdo Liga Velocidade 13
OUTs Baixa
) | SRWO1-
Fieldbus SRWOT-UC UMC Check Back 14 ¢
INs
Tl 3ha ] 1 Liga Contator Velocidade ) o1
Baixa (K1)
K17K
K Liga Contator Velocidade ) 02
Botoeiras 34 Alta (K2)
Liga Contator Velocidade 03
24 Vec* Alta (K3)
% LADDER - O4
110 Vea*

(*) Verificar o modelo de entradas digitais utilizada:
24 Vecou 110 Vea
(**) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.

Figura 5.9 - Esquema de ligacdo para o Modo de Operagéo Partida Dahlander

5.4.7.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Dahlander

Velocidade H m

Baixa

Velocidade
Alta

Parada

N
]
O1 -K1
02 - K2 4%”—‘
]
|
]

O3 -K3

TRIP

]

Reset

Check Back

Imotor

Check Back
Aux. 14

Figura 5.10 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operacgéo Partida Dahlander
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5.4.8 Modo Partida Dois Enrolamentos (Pole Changing)

Neste modo é configurada uma chave de partida para motores trifdsicos de dois enrolamentos. A safda
digital O1 é reservada para o acionamento do motor na velocidade baixa. A saida digital O2 é reservada
para o acionamento do motor na velocidade alta. As safdas digitais O3 e O4 podem ser utilizadas conforme

a necessidade do usudrio. Em caso de TRIP, as saidas digitais O1 e O2 desligam os contatores de partida,

desligando o motor.

As entradas digitais sdo configuradas conforme o esquema de ligacéo do item 5.4.8.1.

Ty

para a velocidade baixa e o pardmetro P402 deve ser programado com a corrente nominal para a

NOTA!

No modo Partida Dois Enrolamentos o parédmetro P401 é programado com a corrente nominal

velocidade alta do motor.

L

NOTA!

A velocidade do motor pode ser alterada com o motor ligado.

5.4.8.1 Esquema de Ligacdao - Partida Dois Enrolamentos

5-12

4

11

ollo2
OUTs
Fieldbus ) SRWO1-
—» SRWO01-UC UMC
INs
2 13 ’ﬂ_‘m
K1 k2
Botoeiras dd i
K1
N I
24 Vec*

Figura 5.11 - Esquema de ligacéo para o Modo de Operacdo Partida Dois Enrolamentos

110 Vca*

Funcdo Entrada Saida
Botdo Desliga I -
Botdo Liga Velocidade alta 12 -
Botdo Liga Velocidade baixa 13
Check Back 14 ¢ -
Liga Contator Velocidade baixa (K2) - o1
Liga Contator Velocidade alta (K1) - 02
LADDER - O3
LADDER = O4

(*) Verificar o modelo de entradas digitais utilizada:
24 Vec ou 110 Vea
(**) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.
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5.4.8.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Dois Enrolamentos

Velocidade |_| |_|

Baixa

Velocidade |_|

Alta

Parada rl

or-k2 b—Je L

02 -K] 50 ms
TRIP ,_l
Reset I_I—
Check Back

Imotor

Check Back | | ...

R

Figura 5.12 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operacéao Partida Dois Enrolamentos
5.4.9 Modo PLC

Neste modo de operacéo o SRW 01 néo utiliza a UMC, logo as protecées estdo desabilitadas, com excecao
da entrada PTC. Neste modo o SRW 01 funciona semelhante a um PLC, permitindo que o usudrio desenvolva
sua aplicacéo utilizando linguagem ladder, através do software WLP Pode ser também utilizado como uma
expansdo remota de 1/O, ndo necessitando de um programa ladder. As entradas e saidas digitais podem ser

utilizadas conforme a necessidade e operadas de forma remota.

C ATENCAO!
Neste modo de operacdo, somente poderd ser habilitada a protec@o térmica por PTC (P644). No modo

PLC, caso ocorra Erro ou Trip o SRW 01 néo desligard automaticamente suas saidas. Esta protecéo

deverd ser programada pelo usudrio utilizando os bits de Erro e Trip nas l6gicas Ladder do SRW 01.

5.4.9.1 Esquema de Ligagéo - PLC

Fungéo Entrada Saida
LADDER I
o1| 02|03 | 04
OUTs LADDER 12
Fieldbus —p B
e SRWOT-UC LADDER 13
INs )
n[ 2] 3] 4] 1c LADDER 14
LADDER - o1
(0
LADDER - 02
24 Vec*
LADDER - O3
110 Vca*
LADDER - O4

(*) Verificar o modelo de entradas digitais utilizada: 24 Vcc
ou 110 Vca.

Figura 5.13 - Esquema de ligacGo Modo PLC
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5.5 CONFIGURAR MOTOR

Para uma eficiente protecdo do motor é preciso a configuracéo correta dos parédmetros conforme as informacées

do motor.

P295 - Corrente do TC

Faixa de 0=25A Padréo: 1

Valores: 1=5A
2=125A
3=25A
4 =125A
5=420A
6 =840 A

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Seleciona a Unidade de Medicdo de Corrente (UMC) que serd conectada ao SRW O1. Para mais informacées,
consulte o item 3.5.

- D

Em caso de mudanca da Corrente do TC (P295), inicia-se uma temporizacéo de 30 s para que o

usudrio altere a Corrente Nominal 1 do Motor (P401) e conforme a aplicacéo, a Corrente Nominal
2 do Motor (P402). A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do LED de STATUS e mensagem

"EQ082" na HMI se a corrente do motor estiver fora da faixa do TC.

4 ~
C ATENCAO!
L Somente acione o motor apds 30 s.

P799 - Ajuste do Ganho dos TCs

J

~

Faixa de 0,200 a 1,100 Padréo: 1,000
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricdo:

Ajuste fino no valor das correntes lidas da UMC. Este parémetro é de uso exclusivo da WEG.

P297 - Tipo do Motor

Faixa de 0 = Trifésico Padrégo: O
Valores: 1 = Monofdsico

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Seleciona o tipo de motor a ser conectado ao SRW 01.

@ NOTA!
A configuracéo default das protecées depende do tipo de motor definido pelo pardmetro P297,

monofdsico ou trifdsico.
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P400 - Tensdo Nominal do Motor

Faixa de 0a 999V Padréo: 380V
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricéo:

Define a tenséo de alimentacéo do motor.

P401 - Corrente Nominal 1 do Motor

Faixa de 0,0 a 840,0 A Padréo: 0,5A
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricéo:

Define a corrente nominal do motor.

Para os Modos de Operacéo: relé de sobrecarga, partida direta, partida estrela-trigngulo e partida reversora, a
corrente nominal do motor ¢ ajustada através do parémetro P401.

P402 - Corrente Nominal 2 do Motor

Faixa de 0,0 a 840,0 A Padrdo: 0,5 A
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descrigdo:

Define a corrente nominal do segundo enrolamento do  motor. Utilizado em motor Dahlander e dois
enrolamentos.

Para os Modos de Operacdo de duas velocidades: Dahlander e Dois Enrolamentos, a corrente nominal do motor

¢ ajustada utilizando os pardmetros P401 e P402, para os enrolamentos de baixa e alta velocidade, respectiva-
mente.

5.6 CONFIGURAR REDE DE COMUNICACAO

Para a troca de informacées via rede de comunicacéo, o SRW 01 dispée de vdrios protocolos padronizados

de comunicacéo, como Modbus — RTU, DeviceNet e Profibus DP

P084 - Tipo do Médulo de Comunicagéo

Faixa de 0 = Nenhum Padréo:
Valores: 1 = Modbus-RTU
2 = DeviceNet
3 = Profibus DP
Propriedades: RO
Descricéo:

Apresenta o tipo de médulo de comunicacdo do SRW 01.
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P313 - Agdo para Erro de Comunicagéo

Faixa de 0 = Somente Indica Erro Padréo: O
Valores: 1 = Desliga Motor
2 = Desliga Motor e Zera Comandos
3 = Vai para Local
Propriedades: Sys, w
Descricéo:

Define a acéo do SRW 01 quando ocorre um erro na comunicag@o.

e \
@ NOTA!
Para mais detalhes referentes & configuracdo do relé para operar nesses protocolos, consulte os
L Manuais de Comunicacdo do SRW 01. J
e N\
O protocolo é selecionado através da insercdo do médulo de comunicagdo. O SRW 01 opera com
um protocolo de cada vez.
. %
' ~ N\
iii ATENCAO!
O médulo de comunicacéo que define o protocolo de comunicacédo deve ser inserido/retirado com
o SRW 01 desenergizado.
N\ )

5.6.1 Modbus-RTU

Parémetros para configuracdo e operacéo da interface Modbus—RTU.

P725 - Endereco do Médulo de Comunicacéo
P726 - Taxa de Comunicacdo do DeviceNet / Modbus

Para mais informacées, consulte o Manual da Comunicacéo Modbus-RTU, fornecido em formato eletrénico

no CD-ROM que acompanha o produto ou no site www.weg.net.
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5.6.2 DeviceNet

Parémetros para configuracdo e operacéo da interface DeviceNet.

P703 - Reset de Bus Off

P705 - Estado do Controlador CAN

P706 - Contador de Telegramas CAN Recebidos
P707 - Contador de Telegramas CAN Transmitidos
P708 - Contador de Bus Off

P709 - Contador de Mensagens CAN Perdidas

P719 - Estado da Rede DeviceNet

P720 - Estado do Mestre DeviceNet

P725 - Endereco do Médulo de Comunicacgéo

P726 - Taxa de Comunicac¢do do DeviceNet / Modbus
P727 - Perfil de Dados para DeviceNet

P728 - Quantidade de Palavras Escravo para o Mestre
P729 - Palavra de Estado #1

P730 - Parametro Transmitido na Palavra #2

P731 - Parametro Transmitido na Palavra #3

P732 - Paréimetro Transmitido na Palavra #4

P733 - Paréimetro Transmitido na Palavra #5

P734 - Quantidade de Palavras Mestre para o Escravo
P735 - Palavra de Controle #1

P736 - Parametro Recebido na Palavra #2

Para mais informacées, consulte o Manual da Comunicacdo DeviceNet, fornecido em formato eletrénico no

CD-ROM que acompanha o produto ou no site www.weg.net. s 17
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5.6.3 Profibus DP

Parémetros para configuracéo e operacdo da interface Profibus DP
P725 - Endereco do Médulo de Comunicacgéo
P728 - Quantidade de Palavras Escravo para o Mestre
P729 - Palavra de Estado #1

P730 - Parametro Transmitido na Palavra #2

P731 - Parémetro Transmitido na Palavra #3

P732 - Parametro Transmitido na Palavra #4

P733 - Parametro Transmitido na Palavra #5

P734 - Quantidade de Palavras Mestre para o Escravo
P735 - Palavra de Controle #1

P736 - Parametro Recebido na Palavra #2

P740 - Estado da Rede Profibus

. Para mais informagées, consulte o Manual da Comunicacéo Profibus DP, fornecido em formato eletrénico no
CD-ROM que acompanha o produto ou no site www.weg.net.

5.7 PARAMETROS DE CONFIGURAGAO DAS PROTECOES

O SRW 01 realiza as seguintes protecoes:

- Sobrecarga;

- Falta de Fase;

- Desbalanceamento de Corrente;

- Sobrecorrente - configurado para protecéo de rotor bloqueado;
- Subcorrente;

- Falta & Terra;

- Protec@o Térmica via PTC;

- Frequéncia fora da faixa.

()]
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5.7.1 Desbalanceamento de Corrente Entre Fases

A protecdo de Desbalanceamento monitora as trés fases do motor calculando o desbalanceamento de
corrente conforme a equacdo descrita abaixo. Se o desbalanceamento calculado for maior que o ajustado
no parémetro P614 durante o tempo ajustado no pardmetro P615, o motor pode ser desligado ou apenas
ativar um alarme, conforme o parédmetro P616. A protecdo de desbalanceamento segue as recomendacdes
da norma NEMA MG, estabelecendo que 5 % de desbalanceamento de tenséo é equivalente entre 6 a 10
vezes no desbalanceamento de corrente, ou seja, 5 % de desbalanceamento na tenséo correspondem de 30

a 50 % de desbalanceamento na corrente.

mdéx_desvio

% desbalanceamento = 100 \ . <dia valor

Equacédo - Desbalanceamento de corrente conforme NEMA MG

A protecdo de Desbalanceamento entre fases funciona apenas para motores trifdsicos.

P614 - Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 5a 100 % Padréo: 40 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define o percentual de desbalanceamento de corrente entre as fases.

P615 - Tempo de Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0 = Desabilitado Padrédo: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricéo:

Define o tempo de desbalanceamento de corrente entre as fases, para desligar o motor ou sinalizar alarme.
Se P615 = 0, a funcéo fica desabilitada.

P616 — Acao da Prote¢éio de Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define a acéo da protecdo de desbalanceamento de corrente.
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5.7.2 Falta a Terra

A protecdo de Falta & Terra é realizada através da soma vetorial das trés correntes do motor, a qual, é indicada
apenas para protecdo do equipamento. A corrente de Falta a Terra é definida através do parédmetro P617 e

possui faixa de 40 a 100 % da corrente nominal.

NOTA!
Ce

A protecdo de Falta & Terra funciona apenas para motores trifdsicos.

o NOTA!
Se a protec¢éo de Falta & Terra estiver habilitada em uma partida estrela-triéngulo, poderé ocorrer
desarmes incorretos. Isso acontece na operacéo tringulo, pois o somatério de correntes é diferente

de zero devido &s harménicas.

P617 - Falta a Terra

Faixa de 40 a 100 % Padréo: 50 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define a porcentagem de corrente de falta & terra.

P618 — Tempo de Falta a Terra

Faixa de 0 = Desabilitado Padrdo: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define o tempo de falta & terra para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P618 = 0, a fungdo fica
desabilitada.

P619 — Acdo da Protecdo de Falta a Terra

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define a acéo da protecdo de falta & terra.
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5.7.3 Falta de Fase

A protecéo de Falta de Fase monitora a corrente das trés fases do motor. Na auséncia de uma fase durante
o tempo ajustado no parémetro P620, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme

parGmetro P621.

P620 - Tempo de Falta de Fase

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Define o tempo de falta de fase para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P620 = 0, a funcéo fica
desabilitada.

P621 - Acao da Protecdo de Falta de Fase

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define a acdo da protecdo de Falta de Fase.

NOTA!
@ A protecdo de Falta de Fase funciona apenas em motores trifdsicos, com excecdo quando a ligagéo
for em tringulo. Neste caso funcionardo, somente as protecées de Desbalanceamento de corrente

e/ou Falta & Terra.

5.7.4 Sobrecorrente

A protecéo de Sobrecorrente é utilizada independente da protecdo de Sobrecarga. Quando a corrente média
ultrapassar o limite ajustado no parédmetro P622 durante o tempo definido no parédmetro P623, o motor pode

ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P624.

A protecdo de Sobrecorrente possui valores default que funcionam como protecéo de rotor bloqueado, 400 % da
corrente nominal 1 do motor (P401) e para os modos de operacdo: Dahlader e dois enrolamentos também

a corrente nominal 2 do motor (P402), durante 3 s.

P622 - Sobrecorrente

Faixa de 50 a 1000 % Padrao: 400 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigao:

Define o percentual de sobrecorrente.
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P623 - Tempo de Sobrecorrente

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descricéo:

Define o tempo de sobrecorrente para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P623 = 0, a funcéo fica
desabilitada.

P624 - Acao da Protecéo de Sobrecorrente

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrico:

Define a acéo da protecéo de sobrecorrente.

5.7.5 Subcorrente

A protecdo de Subcorrente monitora a corrente média e quando esta estiver abaixo do limite ajustado no
parédmetro P625 durante o tempo definido no parédmetro P626, o motor pode ser desligado ou apenas ativar

um alarme, conforme pardmetro P627.

Exemplo: Considerando a seguinte parametrizacéo:
- ParGmetro P202 = 2;

- Pardmetro P625 = 20 %;

- Parémetro P626 = 3's;

- Parémetro P627 = 1;

- Pardmetro P401 = 10 A.

Se a corrente média do motor estiver abaixo de 8 A durante 3's, o relé SRW 01 desliga o motor (TRIP).

P625 — Subcorrente

Faixa de 5a 100 % Padréo: 20 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricéo:

Define o percentual de subcorrente.

P626 - Tempo de Subcorrente

Faixa de 0 = Desabilitado Padrédo: Os
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define o tempo de subcorrente para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P626 = 0, a funcéo fica
desabilitada.
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P627 - Acgao da Protecéo de Subcorrente

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, rw

Descricéo:

Define a agdo da protecdo de subcorrente.

5.7.6 Frequéncia Fora de Faixa
A protecéo Freqiéncia Fora de Faixa monitora a freqiéncia da rede através da medicéo de corrente da fase
L2 — T2 e compara com o valor ajustado no pardmetro P407. Se o percentual de variagéo da freqiéncia estiver
maior que o valor ajustado no parédmetro P628 durante o tempo ajustado no pardmetro P629, o motor pode

ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P630.

P407 - FreqUéncia da Rede

Faixa de 0a99Hz Padréo: 60 Hz
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define o valor de freqiéncia da rede em que o motor estd conectado.

P628 - Frequéncia Fora da Faixa

Faixa de 5a20% Padrao: 5%
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define o percentual de variacéo da freqiéncia da rede.

P629 - Tempo de Freqiéncia Fora da Faixa

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: Os
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Define o tempo de freqiéncia fora da faixa para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P629 = 0, a fungéo fica
desabilitada.

P630 — Acao da Protecdo de Freqiéncia Fora da Faixa

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define a acdo da protecdo de Freqiéncia Fora da Faixa.
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5.7.7 Protecao Térmica via PTC

A protecéo via PTC utiliza sensores PTC instalados no motor para fazer a protecéio do mesmo.
Faixa de atuacdo:
- Desarme: valor maior que 3,9 kQ;

- Rearme: valor menor que 1,6 kQ.

A protecdo PTC apresenta os seguintes alarmes:

- Sensor PTC em curto: o SRW 01 desliga o motor e sinaliza ERRO no Led STATUS e a mensagem “E0034”
na HMI;

- Sensor PTC aberto: o SRW 01 desliga o motor e sinaliza ERRO no Led STATUS e a mensagem “E0035” na
HMI.

P644 - Protegao por PTC

Faixa de 0 = Desabilitada Padréao: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Habilita ou desabilita a protecdo PTC.

P645 - Ac¢do da Protecdo por PTC

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define a acéo da protecdo de Sobretemperatura.

O alarme de PTC em curto-circuito é ativado quando a resisténcia do sensor somada aos cabos for
menor que 100 Q. A tabela 5.2 informa a secéo e o comprimento mdéximo dos cabos para garantir
a deteccd@o de sensor em curto.

Tabela 5.2 - Consideracées para deteccdo de curto-circuito para sensor PTC

Disténcia maxima com reconhecimento

Sz el Calts de curto-circuito

2,5 mm? 2x250m
1,5 mm? 2X 150 m
0,5 mm? 2x50m
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5.7.8 Sobrecarga

O SRW 01 possui uma Protecdo Térmica rigida, eficaz e totalmente programavel para protecdo do motor. Em

caso de atuacéo indica o erro “E0005” - Sobrecarga e desliga o motor (conforme parédmetro P641).

P640 - Classe de Disparo do Relé

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: 2
Valores: 1 = Classe 5
2 = Classe 10
3 = Classe 15
4 = Classe 20
5 = Classe 25
6 = Classe 30
7 = Classe 35
8 = Classe 40
9 = Classe 45
Propriedades: Sys, rw
Descrigao:

Seleciona a classe de disparo para protecdo de Sobrecarga do SRW 01.

P641 - A¢do da Protecéo de Sobrecarga

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, rw

Descricéo:

Define a agdo da protecdo de Sobrecarga.

A protecdo de Sobrecarga possui curvas que simulam o aquecimento e resfriamento do motor. Todo o célculo
é realizado através de um software complexo que estima a temperatura do motor através da corrente True RMS
fornecida pela unidade de medicédo de corrente.

As curvas de atuacdo da Protecéo Térmica do motor estéo baseadas na norma IEC 60947-4-1.
As curvas de aquecimento e resfriamento do motor sdo baseadas em muitos anos de desenvolvimento de motores

WEG. A protec@o térmica adota como padrdo o Motor Trifésico IP55 Standard e também leva em consideracdo
se o motor estd resfriando quando acionado ou néo.
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O tempo de resfriamento da imagem térmica depende da poténcia do motor, ou seja, para cada poténcia hd um
tempo de resfriamento diferente. Onde houver necessidade de diminuir esse tempo, pode-se utilizar o parémetro
P642 para definicdo de um tempo fixo para resfriamento.

O valor estimado da temperatura do motor é carregado em forma de tensGo em um circuito RC durante o
monitoramento do motor. Portanto ao desligar o SRW 01 a temperatura do motor é salva no circuito RC que por
sua vez simula o resfriamento do motor. Quando o SRW 01 é energizado o modelo térmico é atualizado com o
valor de tensdo do circuito RC, se P642 = 0.

A figura 5.14 apresenta a curva de desarme para todas as classes considerando um fator de servico (FS.) igual

1,00 e 1,15.

Tempo

t(s)

1000

=

———
—
[

=

o
S
//

—
\\\ Classe 45
Cl 40
10 et
Classe 30
Closse 25
Classe 20
Classe 15
Classe 10
| Closse 5
1 | | | | 1 | ; i Corrente
Tx 2x 1 3x i 4x 1 5xi 6% 7% I8 19 xln
""" R i T "v:'"'":‘ FS.=1,00
Ix  2x 3x___4x__ 5x__ 6bx 7x _ 8x 9%  10x FS.=1.15

Figura 5.14 - Classes de disparo para protecdo do motor a frio
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Tempo

(s)

1000

=

100

CHH
A
.

[T

| 411

7/

Classe 45
Classe 40
Classe 35
Classe 30
Classe 25
Classe 20

]
\ Classe 15
: \ ——

Classe 10

Classe 5

0,1 Corrente
' 1x 2x  3x  4x  5x 6x 7x 8 9x xIn

Figura 5.15 - Classes de disparo para prote¢do do motor a quente com 100 % In

Tabela 5.3 - Fator de multiplicago para tempos das classes de disparo a quente

Corrente em % de In do Motor Fator
0 % (a frio) 1
20 % 0,87
40 % 0,74
60 % 0,61
80 % 0,48
100 % (plena carga) 0,35
N
NOTA!
Programe a classe de disparo que melhor se adapte & sua aplicacéo e proteja o motor dentro do
regime de trabalho permitido.
J
N\
NOTA!
Ao utilizar um motor com sensor térmico PTC conectado ao SRW 01 nédo hd necessidade de habilitar
as classes de disparo, portanto, ajuste P640 = 0. )
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( 7 NOTA )
Para programar corretamente a classe de disparo que ird proteger o motor é essencial ter em maos o
tempo de rotor bloqueado que o motor permite. Este dado esté disponivel no catdlogo do fabricante
do motor.

. %

( 7 NOTA! )
A protecéo térmica adota como padréo o Motor Trifésico IP55 Standard WEG, portanto, se o motor
utilizado for diferente ndo programe a classe de disparo no méximo e sim, préximo da classe de

L disparo minima necessdria para a partida do motor. )

5.7.9 Fator de Servico

Quando o Fator de Servico (FS.) for diferente de 1,00 e houver a necessidade de utiliz4-lo, existe no préprio

gréfico, a frio, os pontos para FES.=1,15.

P406 - Fator de Servigo

Faixa de 1,00 a 1,50 Padrégo: 1,15
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Seleciona o fator de servico para a protecdo de Sobrecarga do SRW 01.
O SRW 01 define 1,15 como ES. padrdo devido & especificacéo de sobrecarga da norma IEC 947-4-1.

Para identificar os tempos de atuacéo da protecéo térmica para outro valor de F.S. basta deslocar proporcionalmente

a linha de xIn para a esquerda.

t(s)

Frio

T~
T~

25

L1/

L]l

! \ 20
i 15
0 2% 13k 4 xIn
i do Motor
|FS.=1,15
FS.=1,25

Figura 5.16 - Utilizando o FS. para identificar o novo tempo
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5.7.10 Tempo de Resfriamento (Cooling Time)

O parémetro P642 ajusta o tempo de resfriamento (cooling time). Se o parémetro P642 estiver ajustado em O's, o
cooling time estd desabilitado e o tempo de resfriamento obedece & curva do modelo térmico, conforme figura
5.17 (b). Entretanto, se o parémetro P642 for ajustado com um valor diferente de O, como por exemplo 50,

ap6s o desligamento do motor a imagem térmica serd zerada apds 50 s, conforme figura 5.17 (c).

P642 - Tempo de Resfriamento (Cooling Time)

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: Os
Valores: 1 a 3600 s = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define o tempo de resfriamento (cooling time). Se P642 = 0, a funcéo fica desabilitada.

iii ATENCAO!
Se o tempo de resfriamento for ajustado em um valor diferente de O, o motor deve ser dimensionado

para atender o regime de partida.

A meméria térmica, no caso de desligamento, ndo estd habilitada quando o cooling time estiver em

Uso.

(a) Motor
Ligado —

Desligado

(b) Sem tempo
de resfriamento Limite desarme

()
Com tempo
de resfriamento Limiteidesarme

S ;

Tempo
de resfriamento

Figura 5.17 (a), (b) e (c) - Protecdo de Sobrecarga com e sem tempo de resfriamento
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5.7.11 Parametrizacéo para Sobrecarga
5.7.11.1 Sugestdo de Como Programar a Classe de Disparo

1) Determine o tempo correto de partida.

2) Encontre uma média da corrente, durante o tempo de partida. Para qualquer tipo de controle de partida
pode-se encontrar uma média da corrente.

Por exemplo:

Partindo um motor de 80 A, a corrente de partida é 480 A e apds 6 s cai para a nominal.

480 A/ 80A = 6 xIn do motor

entdo: 6 xIn @ 6 s.

Utilize os dados encontrados no exemplo anterior (6 x In) e o tempo de 6 s (figura 5.14) para encontrar a classe

de disparo minima necesséria para partir o motor a frio, conforme descrito no parédmetro P640.

1(s)

15
10

6s

\5

6 x In do Motor xIn

Figura 5.18 - Verificando a classe minima nas curvas a frio

Portanto, a classe de disparo minima necessdria para partir o motor é a Classe 10, pois a Classe 5 possui

tempo inferior para esta corrente. Esta classe permite a partida do motor a frio.

Para determinar qual a classe de disparo necessdéria para partir o motor a quente, é preciso saber o tempo de

rotor bloqueado que o motor suporta.

Com o tempo de rotor bloqueado identificamos a mdxima classe de disparo que ird proteger o motor para
partir a quente, conforme descrito no parédmetro P640.
Por exemplo:

6,6xln@7s i)

Quente

7s

\ 40
35

6 x In do Motor xIn

Figura 5.19 - Verificando a classe de disparo méxima nas curvas a quente
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Portanto, a mdxima classe de disparo que ird proteger o motor é a Classe 35. A Classe 40 possui um tempo maior

para esta corrente. A Classe 35 permite a partida do motor a quente e a protegdo em qualquer condicéo.

~— NOTA!
T

A protecéo térmica adota como padréo o Motor Trifésico IP55 Standard Weg, portanto, se o motor
utilizado for diferente, ndo programe a classe de disparo no méximo, e sim préximo da classe de

disparo minima necessdria para a partida do motor.

5.7.12 Exemplo de Como Programar a Classe de Disparo

Dados do motor:

Poténcia: 50 CV

Tensdo: 380V

Corrente nominal (In): 71 A

Fator de Servico (ES.): 1,00

lp/In: 6,6

Tempo de rotor bloqueado:12 s a quente

Velocidade: 1770 rpm

Dados de partida do motor + carga:

Corrente de partida: 4 x a corrente nominal do motor durante 25 s (4 x In @ 25 s).

1) Na figura 5.14 verificamos a minima classe de disparo que ird possibilitar a partida. Para 4 x In @ 25 s,

adotamos a curva mais préxima acima: Classe 15.

2) Na figura 5.15 verificamos a méaxima classe de disparo que suporta o motor devido ao tempo de rotor

blogueado a quente. Para 6,6 x In @ 12 s adotamos a curva mais préxima abaixo: Classe 40.

A Classe 15 ¢ o limite minimo para a partida e a Classe 40 é o limite méximo. Portanto, devemos adotar
uma classe de disparo entre essas duas classes conforme a quantidade de partidas por hora e o intervalo de

tempo entre desligar e religar o motor.

Quanto mais préxima da Classe 15, mais protegido estard o motor, menos partidas por hora e maior deve
ser o intervalo de tempo entre desligar e religar o motor.
Quanto mais proxima da Classe 40, mais proximo do limite méximo do motor. Portanto, pode-se ter mais

partidas por hora e menor intervalo de tempo entre desligar e religar o motor.
5.7.12.1 Reduc¢ao do Tempo de Partida a Frio para Quente
Para determinar os tempos de atuacao das classes de disparo a quente, quando o motor estiver trabalhando

em regime pleno com corrente inferior ou a 100 % da In, utilize o fator multiplicador da tabela 5.3, conforme

a porcentagem de corrente que o motor estd operando continuamente.
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Por exemplo:

Um motor estd sendo operado com 80 % In e é desligado.
Imediatamente torna-se a liga-lo.

O regime de partida é 3 xIn @ 25 s.

A classe de disparo selecionada é a Classe 10 com 33,7 s @ 3 x In.
O fator de ajuste na tabela 5.3 para 80 % In é de 0,48.

O tempo final de atuacdo serd: 0,48 x 33,7 s = 16,2 s, ou seja, o tempo foi reduzido de 33,7 s em uma

partida a frio para 16,2 s com partida a quente, portanto, néo possibilitard uma outra partida antes da imagem

térmica do motor diminuir, ou seja esfriar.

5.7.13 Botdao Reset

5.7.13.1 Reset

Se o botdo Reset for pressionado quando o relé estiver em estado de TRIP ou de erro, devido a alguma falha

no motor ou no relé, o relé deverd retornar & operacéo e funcionamento normal.

NOTA!
T

O Reset ndo zera a imagem térmica, para isso deve-se utilizar o cooling time.

P601 - Selecdo do Reset

Faixa de 0 = Sem Reset Local Padréo: 1
Valores: 1 = Botdo Frontal
2 = Tecla RESET HMI
3 = Entrada Digital I3
4 = Entrada Digital 14
Propriedades: Sys, rw
Descrigdo:

Seleciona a fonte de comando Reset do SRW 01.

@ NOTA!
O Reset pode ser efetuado via Ladder ou Fieldbus para qualquer ajuste do parédmetro P601.

5.7.14 Sele¢ao do Padréo de Fdbrica
Para carregar o padréo de fdbrica no SRW 01, deve-se seguir a seguinte seqiiéncia:
1) Desligar o SRW 01;
2) Ligar o SRW 01 com o botdo frontal de Reset pressionado, mantendo-o por 10 s.

Este procedimento exclui o programa Ladder do usudrio.

O padréo de fabrica também pode ser carregado através do pardmetro P204, este procedimento mantem o

programa Ladder do usudrio.
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P204 - Zera Contadores / Padrdao de Fdbrica

Faixa de 0 = Sem Funcédo Padrégo: O
Valores: 1 = Zera Horas Motor Ligado

2 = Zera Contadores das Protecées e NUmero

de Partidas

3 = Sem Funcédo
4 = Sem Funcéao
5 = Carrega Padréo de Fdbrica

Propriedades: Sys, rw

Descricéo:

Zera os contadores das protecoes, nimero de partidas e carrega padréo de fébrica.

Para carregar o padréo de fdbrica através do parédmetro P204, ajuste o pardmetro P204 = 5, desligue e ligue o
SRW 01.

Para zerar as horas do motor ligado ou os contadores das protecdes e nGmero de partidas, selecione P204 = 1
ou 2, desligue e ligue novamente o SRW 01.

5.7.15 Auto-reset

O Auto-reset pode ser habilitado apenas para as protegdes de sobrecarga e PTC.

P643 - Auto-reset

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: O
Valores: 1 = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descricéo:

Seleciona Reset automdtico para as protecdes PTC e sobrecarga.

PTC: para protec@o térmica via PTC, o Auto-reset é executado quando o valor da resisténcia do sensor PTC é
menor que 1,6 kQ.
Sobrecarga: para a protecdo de sobrecarga o Auto-reset é executado apds o tempo de resfriamento, ajustado em

P642.

5.7.16 Execucdo do Programa Ladder

POO1 - Tempo do Ciclo de Scan

Faixa de 0,0 a 6553,5 ms Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Mostra o tempo do ciclo de execucdo do programa do usudrio em milisegundo (ms).
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P163 - Desabilita Programa do Usudrio

Faixa de 0 = Executa Programa do Usudrio Padréo: O
Valores: 1 = Pdra Programa do Usudrio

Propriedades: Sys, w

Descricéo:

Péra a execucdo do programa do usudrio quando programado em 1.

5.7.17 Pardmetros do Usudrio

P800 a P899 - Parametro do Usudrio

Faixa de 0 a 65535 Padréo: O
Valores:

Propriedades: Us, rw

Descrigéo:

Parémetros para uso geral que podem ser utilizados pelo Ladder.
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6.1 PARAMETROS DE MONITORAMENTO

O SRW 01 realiza o monitoramento das seguintes varidveis:

MONITORAMENTO

Paré@metro . .
Descrigéo Faixa de valores
(endereco)
P0O02 Corrente % IN 0 a 250 %
POO3 Corrente TRUE RMS 0,0 a 999,9 A
PO05 FreqUéncia da Rede 0,0 a 99,9 Hz
PO06 Estado do Relé (bindrio) bit0 = Erro
bit1 = TRIP
bit2 = Alarme
bit3 = Motor Ligado
bit4 = Modo Remoto
PO12 Estado da Entradas Digitais 11 a 14 bit0 = 1
bitl =12
bit2 = 13
bit3 = 14
PO13 Estado das Safdas Digitais O1 a O4 bitd = O1
bitl = O2
bit2 = O3
) bit3 = O4
PO14 Ultimo Erro 0a 100
PO15 Segundo Erro 0a 100
PO16 Erro Atual 0a 100
P020 Mostra Valor do PTC (ohms) 0 a 10000 Q
PO30 Corrente TRUE RMS da Fase R 0,00 999,9 A
PO31 Corrente TRUE RMS da Fase S 0,00 9999 A
P032 Corrente TRUE RMS da Fase T 0,00 999,9 A
P042 Horas do Relé Energizado 0 a 65530 h
PO43 Horas Motor Ligado 0a 65530 h
PO50 Protecdo Térmica do Motor 0a 250 %
PO51 Nivel de Desbalanceamento de Corrente 0a 100 %
P052 Nivel de Falta & Terra 0 a 200 %
PO60 Nomero de Partidas 0 a 65535
PO61 Numero de Desarmes por Sobrecarga 0 a 65535
P062 Numero de Desarmes por Desbalanceamento de Corrente|0 a 65535
P063 NUmero de Desarmes por Falta & Terra 0 a 65535
PO64 NUmero de Desarmes por Falta de Fase 0 a 65535
PO65 Numero de Desarmes por Sobrecorrente 0 a 65535
P066 Numero de Desarmes por Subcorrente 0 a 65535
PO67 NUmero de Desarmes por Freqiéncia Fora da Faixa 0 a 65535
P0648 NUmero de Desarmes por PTC 0 a 65535
PO71 Status de TRIP 1 (bindrio) bit0 = PTC
bit1 = Fora da Freqiéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
P072 Status de TRIP 2 (bindrio) bit0 = Falta de Fase
bit1 = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta & Terra
bit3 = Sobrecarga
PO75 Status de Alarme 1 (bindrio) bitd0 = PTC
bit1 = Fora da Freqiéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
P0O76 Status de Alarme 2 (bindrio) bit0 = Falta de Fase
bit1 = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta & Terra
bit3 = Sobrecarga
P084 Tipo do Médulo de Comunicagao 0 = Nenhum
1 = Modbus-RTU
2 = DeviceNet
3 = Profibus DP
P085 Tipo das Entradas Digitais 0 = Invdlido
1 = Invdlido
2 = 24 Vcc
3 =110 Vca
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@ NOTA!
O contetdo dos parémetros PO06, PO12, PO13, PO71, PO72, PO75 e PO76 sGo nimeros bindrios onde

cada bit corresponde a um estado légico. Seu contetido é mostrado em bindrio também na HMI.

NOTA!
™

Todas as varidveis monitoradas pelo SRW 01 podem ser acessadas através da HMI, software WLP e

Fieldbus.

PO02 - Corrente % IN

Faixa de 0a250% Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Informa o percentual de corrente medida em relacéo & corrente ajustada (P401 ou P402).

P0O03 - Corrente TRUE RMS

Faixa de 0,0 a 999,92 A Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa a corrente TRUE RMS, média das 3 fases do motor.

P0O05 - Freqiéncia da Rede

Faixa de 0,0 a 99,9 Hz Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a freqiiéncia da rede de alimentacdo do motor.

P006 - Estado do Relé (bindrio)

Faixa de bitO = Erro Padréo:
Valores: bit1= TRIP
bit2 = Alarme

bit3 = Motor Ligado
bit4 = Modo Remoto

Propriedades: RO
Descricéo:

Este parémetro permite monitorar diversos estados do relé.

Ex: PO06 = 24 = 11000b. Significa que o SRW 01 estd em Modo Remoto e o motor esté acionado.
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PO14 - Ultimo Erro

Faixa de 0a 100 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa o cédigo do Gltimo erro ocorrido no SRW 01. Para compreender o significado dos cédigos dos erros,
consulte a secdo 7.2 deste manual.

PO15 - Segundo Erro

Faixa de 0a 100 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o cédigo do peniltimo erro ocorrido no SRW 01. Para compreender o significado dos cédigos dos erros,
consulte a secdo 7.2 deste manual.

PO16 - Erro Atual

Faixa de 0a 100 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigao:

Informa o cédigo do erro atual do SRW O1. Para compreender o significado dos cédigos dos erros, consulte a
sec@o 7.2 deste manual.

P020 - Mostra Valor do PTC (ohms)

Faixa de 0 a 10000 Q Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa o valor da resisténcia do sensor PTC, em ohms.

P023 - Versao do Firmware

Faixa de 0,00 a 655,35 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa a versdo do firmware do SRW O1.
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P0O30 - Corrente TRUE RMS da Fase R

Faixa de 0,0 0 999,9 A Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa a corrente TRUE RMS da fase R do motor.

P031 - Corrente TRUE RMS da Fase S

Faixa de 0,0 0 999,9 A Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa a corrente TRUE RMS da fase S do motor.

P032 - Corrente TRUE RMS da Fase T

Faixa de 0,0 a 999,92 A Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigo:

Informa a corrente TRUE RMS da fase T do motor.

P042 - Horas do Relé Energizado

Faixa de 0 a 65530 h Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa a quantidade de horas que o SRW 01 esté energizado.

P043 - Horas Motor Ligado

Faixa de 0 a 65530 h Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a quantidade de horas de funcionamento do motor.

P0O50 - Prote¢dio Térmica do Motor

Faixa de 0a 250 % Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Informa o valor de safda do modelo térmico utilizado na protecéo de sobrecarga do SRW 01.
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PO51 - Nivel de Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0a 100 % Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o percentual de desbalanceamento de corrente em relacéo & corrente média (PO03) e as correntes R

(P030), S (PO31) e T (PO32).

P052 - Nivel de Falta a Terra

Faixa de 0a 200 % Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa o percentual da corrente de falta & terra em relacdo & corrente ajustada (P401 ou P402).

P060 - NUmero de Partidas

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o nimero de partidas do motor.

P061 - NUmero de Desarmes por Sobrecarga

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa o nGmero de desarmes (TRIP) por sobrecarga.

P062 - NUmero de Desarmes por Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa o nimero de desarmes (TRIP) por desbalanceamento de corrente.

P063 - NUmero de Desarmes por Falta a Terra

Faixa de 0 a 65535 Padrao:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigao:

Informa o nimero de desarmes (TRIP) por falta & terra.
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P064 - NUmero de Desarmes por Falta de Fase

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por falta de fase.

P065 - NOUmero de Desarmes por Sobrecorrente

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por sobrecorrente.

P066 - NUmero de Desarmes por Subcorrente

Faixa de 0 a 65535 Padrao:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por subcorrente.

P067 - NOUmero de Desarmes por Freqiéncia Fora da Faixa

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por freqiéncia fora da faixa.

P068 - NUmero de Desarmes por PTC

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por PTC.
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PO71 - Status de TRIP 1 (bindrio)

Faixa de bit0 = PTC Padréo: -
Valores: bit] = Fora da Freqiéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
Propriedades: RO
Descricéo:

Indica se alguma protecéo atuou com desarme (TRIP).

Ex: PO71 = 1 = 0001b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (TRIP) devido & atuacdo da protecdo térmica
via PTC.

PO72 - Status de TRIP 2 (bindrio)

Faixa de bitO = Falta de Fase Padréo: -
Valores: bitl = Desbalanceamento de Corrente

bit2 = Falta & Terra

bit3 = Sobrecarga

Propriedades: RO
Descricéo:

Indica se alguma protecdo atuou com desarme (TRIP).
Ex: P072 = 2 = 0010b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (TRIP) devido & atuacéo da protecdo de desba-
lanceamento de corrente entre fases.

P0O75 - Status de Alarme 1 (bindrio)

Faixa de bitO = PTC Padréo: -
Valores: bit] = Fora da Freqiéncia

bit2 = Subcorrente

bit3 = Sobrecorrente

Propriedades: RO
Descrico:

Indica se alguma protecdo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: PO75 = 8 = 1000b. Significa que a protecdo de sobrecorrente atuou, mas como ela estd configurada em
alarme, o motor néo é desligado.

PO76 - Status de Alarme 2 (bindrio)

Faixa de bit0 = Falta de Fase Padréo: -
Valores: bitl = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta & Terra
bit3 = Sobrecarga
Propriedades: RO
Descrigdo:

Indica se alguma protecdo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: PO76 = 8 = 1000b. Significa que a protecéo de sobrecarga atuou, mas como ela estd configurada em
alarme, o motor nédo é desligado.
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P084 - Tipo do Médulo de Comunicagéo

Faixa de 0 = Nenhum Padréo:
Valores: 1 = Modbus-RTU
2 = DeviceNet

3 = Profibus DP

Propriedades: RO
Descrigéo:
Apresenta o Tipo de Médulo de Comunicacéo do SRW 01.

P0O85 - Tipo de Entradas Digitais

Faixa de 0 = Invdlido Padréo:
Valores: 1 = Invdlido
2 = 24 Vcc
3 =110 Vca
Propriedades: RO
Descrigéo:

Apresenta o tipo de entradas digitais do SRW 01.
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DIAGNOSTICO

O diagnéstico de erro, alarme e falha pode ser realizado através dos trés LEDs de status da unidade de controle

ou através de mensagens na HMI.
As seguintes mensagens piscantes sdo apresentadas no display da HMI:

Mensagem de alarme: Indicagéo "ALAr";

Mensagem de TRIP: Indicacao "riP";

Mensagem de erro: O cédigo do erro aparece piscante. Ex.: EOO15 (Falta de Fase) seguido de um ponto.
Enquanto o estado de TRIP ou de erro permanecer, o ponto se mantém piscante.

O SRW 01 classifica os erros em:

ProtecGo - sinalizado através do LED TRIP:

- TRIP: desligamento do motor;

- Alarme: ndo desliga o motor, apenas sinaliza.
® Sistema - sinalizado através do LED Status:

- Erro: desligamento do motor;

- Falha: ndo desliga o motor, apenas sinaliza.

Os parémetros PO14, PO15 e PO16 armazenam o Gltimo erro, segundo erro e erro atual respectivamente.

7.1 DIAGNOSTICO VIA LEDs

Tabela 7.1 - Estado do SRW 01 via LEDs

LED Sinalizagéo Descrigo
STATUS Verde Relé apto para uso
Verde pisca Alarme
Vermelho pisca Erro
NET Conforme manual de comunicacéo de cada protocolo
TRIP Verde Motor normal
Verde pisca Alarme — néo desliga motor
Vermelho pisca TRIP — desligamento do motor
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7.2 DIAGNOSTICO VIA HMI

7-2

ERRO TIPO ACAO DESCRICAO
E0005 Protec@o TRIP ou Alarme Sobrecarga
E0015 Protecéo TRIP ou Alarme Falta de fase
E0024 Sistema Erro Erro de configuracdo das safdas digitais
E0031 HMI Falha HMI sem comunicacdo
E0032 Protecdo TRIP ou Alarme Protecdo PTC
E0034 Sistema Erro PTC em curto
E0035 Sistema Erro PTC aberto
E0051 Sistema Falha Falha ao gravar programa
E0055 Sistema Falha Programa incompativel ou fora dos limites da meméria
E0056 Sistema Falha Erro de CRC na transferéncia do programa do usudrio
E0059 Sistema Falha Fieldbus offline
E0061 Sistema Falha Erro de BUS off da inferface CAN
E0063 Sistema Falha Erro de transceiver sem alimentacdo
E0064 Sistema Falha Mestre DeviceNet em idle
E0065 Protecéo TRIP ou Alarme Subcorrente
E0066 Protecéo TRIP ou Alarme Sobrecorrente
E0067 Sistema Falha Indica timeout em conexdes 1/O DeviceNet
E0068 Sistema Erro ou Falha Timeout na comunicacdo Profibus
E0069 Sistema Erro ou Falha Erro na inicializacdo da interface Profibus
E0070 Sistema Erro ou Falha Erro nos dados de parametrizacéo (Profibus)
E0071 Sistema Erro ou Falha Erro nos dados de configuracéo (Profibus)
E0072 Sistema Erro ou Falha Modo Clear (Profibus)
E0073 Protecéo TRIP ou Alarme Falta & terra
E0074 Protecéo TRIP ou Alarme Desbalanceamento de corrente
E0075 Protec@o TRIP ou Alarme FreqUéncia fora da faixa
E0081 Sistema Erro Check Back
E0082 Sistema Erro Corrente programada em P401 e P402 fora da faixa do TC
E0085 Sistema Erro Sem comunicacdo com a UMC

(*) Erro local da HMI néo é registrado no SRW 01-UC.




Caracteristicas Técnicas

CARACTERISTICAS TECNICAS

DADOS GERAIS | POSICAO DE MONTAGEM Qualquer
GRAU DE POLUICAO (UL508) 2
GRAU DE PROTECAO M Unidade de Controle - UC: IP20
(IEC 60529) Unidade de Medicao de Corrente (UMC):
- Sem barramento de conexdo: IP20
- Com barramento de conexéo: IPO0O
Interface homem-maquina: IP20
TEMPERATURA AMBIENTE PERMITIDA M Operacéo: 0...+40 °C
Armazenagem e transporte: -25...+80 °C
UNIDADE DE TENSAO NOMINAL DE ISOLACAO Ui M 300 V

CONTROLE (UQ)

TENSAO NOMINAL DE ALIMENTACAO Us

M 110...240 Vca/Vee @ 50/60 Hz

FAIXA DE OPERACAO

0,85 Us...1,10 Us

CONSUMO

M 13 W

NUMERO DE ENTRADAS DIGITAIS

M 4 entradas isoladas opticamente (24 Vcc ou 110 Vea)

NUMERO DE SAIDAS DIGITAIS

M 4 saidas a relé

PROTECAO DO MOTOR VIA - PTC

Valor do TRIP: > 3,9 kQ;
M Valor do rearme: < 1,6 kQ

TERMINAIS (CONECTORES)

M Torque: 0,5 Nm - 4,5 |b.in
M Secéo dos condutores:
- Rigido e desencapado: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26 ... 12 AWG)
- Flexivel com/sem terminais: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26 ... 12 AWG)

BOTAO RESET

M Reset de erro ou falha — sistema
Reset de TRIP ou alarme - protecées

UNIDADE DE
MEDICAO DE
CORRENTE (UMC)

FAIXAS DE CORRENTE

0,25...840 Aca

GRAU DE ISOLACAO Ui

690 Vca

TENSAO NOMINAL DE OPERACAO Ue:

M IEC 60947-4-1: 690 Vca
UL 508: 600 Vca

TENSAO DE IMPULSO Uimp

M 6 kV

FREQUENCIA NOMINAL DO MOTOR

Até 99 Hz

APLICACAO

Monofésico e trifdsico

DIAMETRO DOS FUROS PARA OS CABOS

MUMC1,2e3:8mm

UMC 4: 15 mm

M UMC 5: Barramento

M UMC 6: 32 mm ou barramento

ENTRADAS
DIGITAIS

NUMERO DE ENTRADAS DIGITAIS

M 4 entradas isoladas opticamente (24 Vcc ou 110 Vea)

FONTE PARA ENTRADAS DIGITAIS

M Fonte interna de 24 Vcc (isolada) ou externa
M Fonte externa de 110 Vca

CORRENTE DAS ENTRADAS DIGITAIS

M 11 mA @24 Vec /5 mA @ 110 Vea

ISOLACAO

M 3 kV

SAIDAS DIGITAIS

NUMERO DE SAIDAS DIGITAIS

4 safdas a relé

AGRUPAMENTO DE CONTATOS

2 saidas SPST
2 saidas SPST comum compartilhado

MAXIMA TENSAO DE MANOBRA

250 Vee, 240 Vea

MENOR POTENCIA DE MANOBRA

M1 WoulVA

CAPACIDADE DE MANOBRA POR
CONTATO DO RELE

UL 508: C300, R300

M AC-15 (IEC 60947-5-1): 1,5 Aca / 120 Vca
0,75 Aca / 240 Vca

DC-13 (IEC 60947-5-1): 0,22 Acc / 125 Vcc
0,1 Acc / 250 Vcc

CAPACIDADE DOS CONTATOS
(CARGA RESISTIVA)

M 5 A, 30 Veec / 250 Vea

PROTECAO EXTERNA CONTRA
CURTO-CIRCUITO

Fusivel 6 A gl/gG

VIDA MECANICA

1.000.000 ciclos
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Caracteristicas Técnicas

8.1 DADOS MECANICOS
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Figura 8.1 - Dimensées da HMI (mm)
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Figura 8.2 - Dimensées da Unidade de Controle — UC (mm)
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Figura 8.4 - Dimensées da Unidade de Medicéo de Corrente — UMC 4 (mm)
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Figura 8.6 - Dimensées da Unidade de Medicdo de Corrente — UMC 6 — Sem barramento (mm)
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