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O Controlador digital de valvula FIELDVUE DVC6200 é um componente essencial da arquitetura digital
PlantWeb™. O controlador digital de valvulas fornece energia a PlantWeb capturando e entregando dados de
diagnéstico de valvulas. Junto com o software Valvelink™, o DVC6200 fornece aos usuarios uma imagem

precisa do desempenho da valvula, incluindo a posicao efetiva da haste, o sinal de entrada do instrumento e a
pressao pneumatica do atuador. Utilizando essas informacdes, o controlador digital da valvula diagnostica nao
s6 a si mesmo, mas também a valvula e o atuador onde sdo montados.
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Secdo 1 Introducao

Escopo do manual

Este manual de instru¢des é um suplemento ao Guia de inicio rapido da série DVC6200 (D103556X012) que é enviado com cada
instrumento. Este manual de instrugées inclui especificagdes de produto, materiais de referéncia, informagdes de configuragao
personalizada, procedimentos de manutencao e detalhes sobre pecas de reposicdo.

Esse manual de instrucoes descreve o uso do Comunicador de campo 475 para configurar e calibrar o instrumento. Vocé também
pode usar o software Valvelink da Fisher ou o software ValveLink Mobile para configurar, calibrar e diagnosticar a vélvula e o
instrumento. Para informacdes sobre o uso do software ValveLink com o instrumento, consulte a ajuda ou a documentagao do
software ValveLink.

N3o instale, opere, nem faga a manutencao do controlador digital da valvula DVC6200 sem ter sido devidamente treinado e
qualificado para fazer a instala¢do, operacao e manutencao de valvulas, atuadores e acessoérios. Leia atentamente, entenda e siga
todas as instru¢des deste manual, inclusive os avisos e adverténcias de seguranca para evitar ferimentos ou danos materiais. Se
tiver alguma divida sobre estas instrugdes, entre em contato com o escritério de vendas da Geréncia de processo Emerson antes
de continuar.

Convencoes usadas nesse manual

Os caminhos de navegacdo e as sequéncias de atalhos de teclado estdo incluidos para os procedimentos e parametros que podem
ser acessados usando-se o Comunicador de campo.

Por exemplo, para acessar a Configura¢ao do dispositivo:

Comunicador de campo Configure > Guided Setup > Device Setup (2-1-1)

Consulte o Apéndice B quanto as arvores de menus do Comunicador de campo.

Descricao

Os controladores digitais de valvulas DVC6200 (figuras 1-1 e 1-2) sdo instrumentos de comunicacgao de corrente para pneumatico,
baseados em microprocessadores. Além disso, para o funcionamento normal de converter um sinal de corrente de entrada em
uma pressao pneumatica de saida, o controlador digital da valvula DVC6200, usando o protocolo de comunicagoes HART®,
proporciona facil acesso as informacgdes criticas a operacdo do processo. Vocé pode ganhar informacoes do principal componente
do processo, a propria valvula de controle, usando o Comunicador de campo na vélvula, ou na caixa de liga¢des de campo, ou
usando um computador pessoal ou o console do operador na sala de controle.

Usando um computador pessoal e o software ValveLink ou o AMS Suite: com o Intelligent Device Manager (Gerenciador inteligente
do dispositivo) ou um Comunicador de campo vocé pode executar varias operagées com o controlador digital da valvula DVC6200.
Vocé pode obter informacdes gerais referentes a nivel de revisdo de software, mensagens, etiqueta, descritor e data.

Informacgoes de diagnéstico estdo disponiveis para auxilia-lo ao solucionar problemas. Parametros de configuragdo de entrada e
saida podem ser configurados, e o controlador digital da valvula pode ser calibrado. Consulte a tabela 1-1 para obter detalhes
sobre as capacidades de cada nivel de diagnéstico.

Usando o protocolo HART, informagoes do campo podem ser integradas nos sistemas de controle ou ser recebidas em circuito
Gnico.

O controlador digital da valvula DVC6200 é desenhado para substituir diretamente os posicionadores pneuméticos e
eletro-pneumaticos padrao da valvula.
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Figura 1-1. Controlador de valvula digital FIELDVUE
DVC6200 montado em atuador da vélvula de haste

deslizante da Fisher

W9643

Tabela 1-1. Capacidades de nivel de instrumento

Figura 1-2. Controlador digital da valvula FIELDVUE
DV(C6200 integralmente montado em uma valvula
de controle Fisher GAS

W9616

NiVEL DE DIAGNOSTICO(2)
24y HC AD PD oDV
Calibragao automatica X X X X
Caracteriza¢ao personalizada X X X X
Comunicagao por pico X X X X
Alertas X X X X
Resposta de etapa, Teste de sinal de acionamento e
Banda de erro dinamica X X X
Diagnostico avancado (Assinatura da valvula) X X X
Ajustador de desempenho X X X
Controle de deslocamento - Retirada de pressao X X X
Sensor de pressao de alimentacdo X X X
Diagnoéstico de desempenho X X
Testes da valvula solenoide X X
Filtro de configuracdo de avanco/atraso(1) X

1. Consulte o folheto peca n® D351146X012/D351146X412 para obter informagdes sobre as valvulas digitais otimizadas Fisher para aplicagoes
antissurto no compressor.
2.HC=Comunicacdes HART; AD = Diagnéstico avancado; PD = Diagnéstico de desempenho; ODV = Valvula digital otimizada.

Especificacoes

A ADVERTENCIA

Consulte a tabela 1-2 para obter especificacoes. A configuracao incorreta de um instrumento de posicionamento pode
resultar no mau funcionamento do produto, causar danos materiais ou ferimentos.

As especificacdes para os controladores digitais de valvula DVC6200 sdo mostradas na tabela 1-2. As especificacdes para o
Comunicador de campo podem ser encontradas no manual do produto para o Comunicador de campo.
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Tabela 1-2. Especificacbes

Montagem disponivel

Controlador digital da védlvula DVC6200 ou unidade de
retorno DVC6215: M Montagem integral na Valvula de
controle Fisher GAS e no Sistema do atuadorl Montagem
na janela dos atuadores rotativos Fisher Bl Aplicacdes
lineares da haste deslizante B Aplicagoes rotativas com um
quarto de volta

Unidade base DVC6205 para o suporte do tubo de
2 polegadas ou a montagem de parede (para uma
montagem remota)

O controlador digital da valvula DVC6200 ou a unidade
de retorno DVC6215 também podem ser montados em
outros atuadores que cumpram com os padrées de
montagem IEC 60534-6-1, IEC 60534-6-2, VDI/VDE 3845
e NAMUR.

Protocolo de comunicacoes
Hl HART 5 ou M HART 7

Sinal de entrada

Ponto-a-ponto

Sinal de entrada analégica: Classificacao dividida nominal
4-20 mA DC disponivel

A tensao minima disponivel nos terminais dos
instrumentos deve ser de 9,5 VCC para controle analégico,
de 10 VCC para comunicacdao HART

Corrente minima de controle: 4,0 mA

Corrente minima sem reiniciar o microprocessador: 3,5 mA
Tensdo mdxima: 30 VCC

Protegido contra sobrecorrente

Protegido contra polaridade inversa

Multi-gotas
Poténcia do instrumento: 11 a30 VCCa 10 mA
Protegido contra polaridade inversa

Pressio de alimentacio(1)

Minima recomendada: 0,3 bar (5 psig) acima do necessario
para as os requisitos do atuador

Maximo: 10,0 bar (145 psig) ou classificacdo de pressao
maxima do atuador, o que for menor

Médio: Ar ou gas natural

Ar: A pressdo de alimentagao deve ser de ar limpo, seco,
que atenda os requisitos da Norma ISA 7.0.01.

Gds natural: O gas natural deve ser limpo, seco, livre de 6leo
e nao corrosivo. O contetido de H,S nao deve exceder
20 ppm.

Um tamanho maximo de particulas de 40 micrometros

no sistema de ar é aceitavel Recomendamos usar filtragem
adicional para reduzir o tamanho das particulas a

5 micrometros. O conteldo do lubrificante ndo pode

exceder a base de peso de 1 ppm (p/p) ou volume (v/v).
A condensacdo no ar de alimentacao deve ser minimizada.

Sinal de saida

Sinal pneumatico, até o suprimento total de pressdo
Periodo minimo: 0,4 bar (6 psig)

Periodo maximo: 9,5 bar (140 psiq)

Acao: l Duplo, l Unico direto ou M Inverso

Consumo de ar de estado constante(2)(3)

Relé padrdo

A pressdo de alimentagdo de 1,4 bar (20 psig):
Menos de 0,38 normal m3/h (14 scfh)

A pressdo de alimentagdo de 5,5 bar (80 psig):
Menos de 1,3 normal m3/h (49 scfh)

Relé baixo

A pressdo de alimentacdo 1,4 bar (20 psig):
Valor médio de 0,056 normal m3/h (2.1 scfh)
A pressdo de alimentagdo de 5,5 bar (80 psig):
Valor médio de 0,184 normal m3/h (6.9 scfh)

Capacidade maxima de saida(2)(3)

A pressdo de alimentagdo de 1,4 bar (20 psig):
10,0 normal m3/h (375 scfh)

A pressdo de alimentacgdo de 5,5 bar (80 psig):
29,5 normal m3/h (1100 scfh)

Ambiente operacional Limites de temperatura(1)(4)

-40a85°C(-40 a 185°F)

-52 a85°C(-62 a 185°F) para instrumentos que usam a
opcao de Temperatura extrema (elastdmeros
fluorosilicone)

-52a125°C(-62 a 257°F) para unidade de retorno de
montagem remota

Linearidade independente(>)
Valor tipico: £0,50% de fluxo de saida

Compatibilidade eletromagnética

Atende EN 61326-1 (primeira edi¢ao)

Imunidade - Instala¢des industriais de acordo com a
tabela 2 da norma EN 61326-1. O desempenho é
mostrado na tabela 1-3 abaixo.

Emissoes - Classe A
Classificacao de equipamento ISM: Grupo 1, Classe A

Protecdo contra raios e surtos - O grau de imunidade a raios
estd especificado como imunidade a surto na tabela 1-3.
Para obter protecdo adicional contra surto, dispositivos de
protecdo transientes disponiveis comercialmente podem
ser usados.

-continuacdo-
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Tabela 1-2. Especificagdes (continuagdo)

Método de teste de vibracao

Testado conforme ANSI/ISA-S75.13.01 Se¢do 5.3.5. Uma
busca por frequéncia ressonante é realizada nos trés eixos.
O instrumento é submetido ao teste de resisténcia ISA de
1/2 hora em cada ressondncia principal.

Impedancia de entrada

Uma impedancia equivalente de 500 ohms pode ser usada.
Esse valor corresponde a 10V a 20 mA.

Método de teste de umidade
Testado de acordo com IEC 61514-2

Classificacao elétrica
Aprovacoes de drea perigosa

CSA - Intrinsecamente seguro, a prova de explosao,
Divisao 2, a prova de igni¢do por poeira combustivel

FM - Intrinsecamente seguro, a prova de explosdo, a
prova de igni¢do por po, a prova de acendimento

ATEX - Intrinsecamente seguro, a prova de chama, Tipo n

IECEX - Intrinsecamente seguro, a prova de chama, Tipo n
Alojamento elétrico

CSA -Tipo 4X, IP66

FM - Tipo 4X, IP66

ATEX - IP66

IECEX - IP66

Outras classificacoes|certificacoes

FSETAN—Federal Service of Technological, Ecological and
Nuclear Inspectorate (Russia)

GOST-R - GOST-R Russo

INMETRO - Instituto Nacional de Metrologia, Qualidade e
Tecnologia (Brasil)

PESO CCOE - Organizacao de Seqguranca de Petréleo e
Explosivos - Controlador-Chefe de Explosivos (India)

Entre em contato com o escritério de vendas da Emerson
Process Management para obter informacdes especificas
sobre classificacdo/certificacao.

Conexoes

Pressdo de alimentagdo: AlImofada interna integral de
1/4 NPT para montagem do regulador 67CFR

Pressdo de saida: Interna de 1/4 NPT

Tubulagdo: 3/8 polegada recomendada

ventilagdo: Interno de 3/8 NPT
Elétrica: Interna de 1/2 NPT, adaptador M20 opcional

Compatibilidade do atuador

Deslocamento da haste (haste deslizante linear)
Minimo: 6,5 mm (0.25in.)
Maximo: 606 mm (23.875in.)

Rotacdo do eixo (rotativo de um quarto de volta)
Minimo: 45°
Mdximo: 90°

Peso

DVC6200
Aluminio: 3,5 kg (7.7 Ib)
Aco inoxidavel: 8,6 kg (19 Ib)

DVC6205: 4,1 kg (9 Ib)
DVC6215: 1,4 kg (3.1 1b)

Materiais de construcao

Alojamento, base do médulo e caixa de terminais:
A03600 baixa liga de cobre e aluminio (padrao)
Aco inoxidavel (opcional)

Cobertura: Poliéster termoplastico

Elastémeros: Nitrila (padrao)

Fluorosilicona (temperatura extrema)

Opcoes

H Medidores de pressao de alimentacdo e saida ou
M Viélvulas de pneus Bl Regulador de filtro montado
integralmente M Relé baixo M Temperatura extrema
B Montagem remota(®) Bl Aco inoxidavel

W Posicdo integral 4-20 mA Transmissor(7):

Saida de 4-20 mA, isolado

Tensdo de alimentacgdo: 8-30 VCC

Indicagdo de falha: fora da faixa alto ou baixo
Precisdo de referéncia: 1% do fluxo de deslocamento

W Interruptor integral(?);

Um interruptor isolado, configuravel na faixa de
deslocamento calibrado ou atuado a partir de um alerta de
dispositivo

Fora do estado: 0 mA (nominal)

No estado: até 1 A

Tensdo de alimentagdo: Maximo de 30 VCC

Precisdo de referéncia: 2% do fluxo de deslocamento

Entre em contato com o escritério de vendas da Emerson
Process Management, ou acesso www.FIELDVUE.com para
obter informacoes adicionais

-continuacao-
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Tabela 1-2. Especificagdes (continuagao)

Declaracao de SEP com as Boas Praticas de Engenharia (SEP) e ndo pode portar

A Fisher Controls International LLC declara que este

a marca CE relativamente a conformidade PED.

produto esta de acordo com o Artigo 3, paragrafo 3 da No entanto, o produto pode conter a marca CE para indicar
Diretriz de Equipamentos de Pressdo (PED, por sua sigla em conformidade com outras diretrizes da Comunidade
inglés) 97 | 23 | EC. Ele foi projetado e fabricado de acordo Europeia aplicaveis.

OBSERVACAO: Os termos especializados sobre os instrumentos sao definidos na Norma ANSI/ISA 51.1 - Terminologia sobre instrumentos de processo.

o upwN=

~

. Ndo ultrapasse os limites de temperatura e pressao indicados neste documento nem os codigos ou padrdes aplicaveis.

M3/hora normais - Metros ctbicos por hora normais a 0°C e 1,01325 bar, absoluto. Scfh - Pés ctbicos padrdo por hora a 60°F e 14,7 psia.

Valores a 1,4 bar (20 psig) baseados em um relé direto-de agdo tnica, valores a 5,5 bar (80 psig) baseados em relé de agao dupla.

Os limites de temperatura variam com base na aprovacao da area sob risco.

yéo se a[ilica a deslocamentos com menos de 19 mm (0.75 in.) ou a rotacdes de eixo inferiores a 60 graus. Também ndo é aplicavel para controladores de valvulas digitais em aplicagoes
e curso longo.

4-0 cabo blindado condutor, tamanho minimo do fio de 18 a 22 AWG, no conduite rigido ou de metal flexivel, é requerido para conexao entre a base da unidade e a unidade de retorno.

A tubulagdo pneumatica entre a conexdo de saida da unidade e o atuador foi testada para 91 m (300 ft). A 15 m (50 ft) ndo houve degradagdo de desempenho. A 91 metros houve uma

defasagem pneumatica minima.

. Asaida eletrénica esta disponivel com o transmissor de posi¢do ou o interruptor.

Tabela 1-3. Resumo dos resultados EMC - Imunidade

Porta Fenémeno Padrao basico Nivel de teste .65 de]
desempenho()
Descarga eletrostatica (ESD) IEC61000-4-2 ?gf(a\}o dedkvt A
Campo eletromadnético 80a 1000 MHz a 10V/m com 1 kHz AM a 80%
Carcaca o d!’a o 9 IEC 61000-4-3 1400 a 2000 MHz a 3V/m com 1 kHz AM a 80% A
5 2000 a 2700 MHz a 1V/m com 1 kHz AM a 80%

Campo magnético na
frequéncia de alimentagdo IEC61000-4-8 30A/ma50/60Hz A
normal
Pico IEC61000-4-4 1kv A

Sinal/controle de E/S| Surto IEC61000-4-5 1kv B
RF Conduzida IEC61000-4-6 150 kHz a 80 MHz a 3 Vrms A

Critérios de desempenho: +/- 1% de efeito.
1. A=Sem degradacdo durante os testes. B = Degradacdo temporaria durante o teste, sendo este autorrecuperavel.

Documentos relacionados

Esta secdo relaciona outros documentos que contém informacoes relacionadas ao controlador digital de vélvula DVC6200. Esses

d

ocumentos incluem:
Boletim 62.1:DVC6200 - Controlador de valvula digital Fisher (D103415X012)
Boletim 62.1: DVC6200 HC - Controlador de valvula digital Fisher FIELDVUE DVC6200 (D103423X012)
Boletim 62.1:DVC6200(S1) Dimensdes do controlador da vélvula digital Fisher FIELDVUE (D103543X012)
Guia de inicio rapido do controlador da valvula digital série FIELDVUE DVC6200 Fisher (D103556X012)

Faixas divisoras do controlador digital de valvula FIELDVUE - Suplemento dos Manuais de instru¢des do controlador de vélvula
digital Fisher FIELDVUE comunicando com HART (D103262X012)

Uso dos instrumentos FIELDVUE com a interface e monitor de circuito Smart HART (HIM) - Complemento dos Manuais de
instrucoes do instrumento Fisher FIELDVUE comunicando com HART (D103263X012)

Uso dos instrumentos FIELDVUE Instrumentos com o adaptador Smart Wireless THUM™ e um mddulo de interface Médulo
(HIM) - Complemento dos manuais de instru¢des do instrumento Fisher FIELDVUE

Monitor de dudio para comunica¢des HART - Suplemento dos Manuais de instru¢des do instrumento Fisher FIELDVUE
comunicando com HART (D103265X012)
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e Especificacdo do dispositivo de campo HART - Complemento do manual de instrucdes do controlador digital de valvula Fisher
FIELDVUE DVC6200 (D103639X012)

e Uso do circuito tri HART Conversor de sinal HART para analégico com os controladores de valvulas digitais FIELDVUE -
Complemento dos manuais de instru¢des do instrumento Fisher FIELDVUE (D103267X012)

e Estratégia de travamento no Gltimo - Complemento do Manual de instrucdes dos controladores de vélvulas digitais Fisher
FIELDVUE DVC6000 ou DVC6200 (D103261X012)

e Manual de instruc¢des do filtro Fisher HF340 (D102796X012)
e Manual do usuario do Comunicador de campo 475
e Ajuda ou documentagdo do software ValveLink

Todos os documentos estdo disponiveis no escritério de vendas da Emerson Process Management. Além disso, visite nosso website
em www.FIELDVUE.com.

Servicos educacionais

Para obter informacoes sobre cursos disponiveis para o controlador digital da valvula DVC6200, bem como uma variedade de
outros produtos, entre em contato:

Emerson Process Management
Educational Services, Registration
P.0.Box 190; 301 S. 1st Ave.
Marshalltown, IA 50158-2823
Telefone: 800-338-8158 ou
Telefone: 641-754-3771

FAX: 641-754-3431

e-mail: education@emerson.com
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Secdo 2 Praticas de fiacao

Requisitos do sistema de controle

Ha varios parametros que devem ser verificados para assegurar-se de que o sistema de controle é compativel com o controlador
digital da valvula DVC6200.

Filtro HART

Dependendo do sistema de controle que esta sendo usado, um filtro HART podera ser necessario para permitir a comunicacao
HART. O filtro HART é um dispositivo passivo, que é inserido na fiagdo de campo a partir do circuito HART. O filtro normalmente é
instalado perto dos terminais da fiagdo da E/S do sistema de controle (consulte a figura 2-1). Ele tem como propésito isolar
eficazmente a impedancia do sistema de controle para permitir a comunicagcao HART. Para obter mais informacdes sobre a
descricdo e uso do filtro HART, consulte o manual correto de instrugdes do filtro HART apropriado.

Para determinar se o seu sistema requer um filtro, entre em contato com o escritério de vendas da Emerson Process Management.

Observacao

Tipicamente, um filtro HART ndo é requerido para qualquer dos sistemas de controle da Emerson Process Management, incluindo
os sistemas PROVOX™, RS3™, e Deltav™.

Figura 2-1. Aplica¢do do filtro HART

DCS NAO BASEADO EM HART

Lo | Lo
W
HART

4-20 mA + HART

CONTROLADOR DIGITAL
DA VALVULA

®

™x  Tx VALVULA

A6188-1

Tensao disponivel

A tensao disponivel no controlador digital da valvula DVC6200 deve ser de pelo menos 10 VCC. A tensdo disponivel no instrumento
ndo é a medicao efetiva da tensdo no instrumento quando o instrumento estiver conectado. A tensao medida no instrumento esta
limitada pelo instrumento e é tipicamente menos do que a tensdo disponivel.
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Conforme mostrado na figura 2-2, a tensao disponivel no instrumento depende de:

e datensdo de conformidade do sistema de controle
e se um filtro, adaptador sem fio THUM, ou barreira de seguranca intrinseca, for usado e

e do tipo e comprimento do fio.

Atensdo de conformidade do sistema de controle é a tensdo maxima nos terminais de saida do sistema de controle a qual o
sistema de controle pode produzir maxima corrente de circuito.

A tensdo disponivel no instrumento pode ser calculada a partir da sequinte equacao:

Tensdo disponivel = [Tensdo de conformidade do sistema de controle (a corrente maxima)] - [queda de tensdo do filtro (se for

usado um filtro HART)] - [resisténcia total do cabo x corrente maxima] - [resisténcia da barreira x corrente maxima].
A tensdo disponivel calculada deve ser maior do que ou igual a 10 volts CC.
Atabela 2-1 lista a resisténcia de alguns cabos tipicos.

O exemplo a seguir mostra como calcular a tensao disponivel para um sistema de controle Honeywell ™ TDC2000 com filtro HART
HF340 e 1000 pés de cabo Belden™ 9501:

Tensao disponivel =[18,5 volts (a 21,05 mA)] - [2,3 volts] - [48 ohms x 0,02105 amps]
Tensao disponivel =[18,5] - [2,3] - [1,01]

Tensdo disponivel = 15,19 volts

Figura 2-2. Determinacdo da Tensao disponivel no instrumento ADAPTADOR THUM

RESISTENCIA DO CABO (SE USADO)
- NO CIRCUITO INTEIRO
TENSAO DE CONFORMIDADE

SISTEMA DE
CONTROLE — ~ .
BARREIRA DE R TENSAO DISPONIVEL
+ FILTRO HART SEGURANCA + NOINSTRUMENTO
- | — (se usado) INTRINSECA -
(se usada)
Calcule a Tensao disponivel no instrumento como segue: Exemplo de calculo
Tensao de conformidade do sistema de controle 18,5 volts (a21,05mA)
- Queda de tensao do filtro (se usado) <I| - 2,3 volts (para filtro HF300)

- Resisténcia da barreira de seguranca intrinseca (se usada)
x corrente de circuito maxima - 2,55 volts (121 ohms x 0,02105 amps)

- Queda de tensdo do adaptador Smart Wireless THUM (se usado) @

- Resisténcia total do cabo no circuito x corrente de circuito - 1,01 volts (48 ohms x 0,02105 amps para

1000 pés de cabo Belden 9501)

maxima

= Tensao disponivel no instrumento = 15,19 volts, disponivel - se a barreira de seguranca
- (2,55 volts) nao for usada

OBSERVACOES:

Obtenha uma queda de tensao do filtro. A queda medida sera diferente desse valor. A queda de tensao do filtro medida
depende da tensao de saida do sistema de controle, da barreira de seguranca intrinseca (se usada) e do instrumento.
Consulte a observacao note 3.

[2D A queda de tensio do adaptador THUM é linear de 2,25 volts a 3,5 mA a 1,2 volts a 25 mA.

A tensao disponivel no instrumento nao é a tensao medida nos terminais do instrumento. Uma vez conectado
o instrumento, os instrumento limita a tensao medida a aproximadamente 8,0 a 9,5 volts.
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Tabela 2-1. Caracteristicas do cabo

Capacitancia(1)

Capacitancia(1)

Resisténcia(2)

Resisténcia(2)

[EgEECES pF|Ft pF/m Ohms|Ft Ohms/m
BS5308/1, 0,5 mm?2 61.0 200 0.022 0,074
BS5308/1, 1,0 mm2 61.0 200 0.012 0,037
BS5308/1, 1,5 mm2 61.0 200 0.008 0,025
BS5308/2, 0,5 mm?2 121.9 400 0.022 0,074
BS5308/2, 0,75 mm2 121.9 400 0.016 0,053
BS5308/2, 1,5 mm2 121.9 400 0.008 0,025
BELDEN 8303, 22 awg 63.0 206,7 0.030 0,098
BELDEN 8441, 22 awg 83.2 273 0.030 0,098
BELDEN 8767, 22 awg 76.8 252 0.030 0,098
BELDEN 8777, 22 awg 54.9 180 0.030 0,098
BELDEN 9501, 24 awg 50.0 164 0.048 0,157
BELDEN 9680, 24 awg 27.5 90,2 0.048 0,157
BELDEN 9729, 24 awg 22.1 72,5 0.048 0,157
BELDEN 9773, 18 awg 54.9 180 0.012 0,042
BELDEN 9829, 24 awg 27.1 88,9 0.048 0,157
BELDEN 9873, 20 awg 54.9 180 0.020 0,069

cabos.

2. Os valores da resisténcia incluem ambos os fios do par trancado.

1. Os valores de capacitancia representam a capacitancia de um condutor para todos os outros condutores e a blindagem. Este é o valor apropriado a usar nos calculos de comprimento de

Tensao de conformidade

Se a tensdo de conformidade do sistema de controle ndo for conhecida, execute o seguinte teste de tensdo de conformidade.

1. Desligue a fiagdo de campo do sistema de controle e conecte o equipamento conforme mostrado na figura 2-3 aos terminais do

sistema de controle.

Figura 2-3. Esquema do teste de tensao

+)

1 kQ POTENCIOMETRO

AN —

<

CIRCUITO EM TESTE

VOLTIMETRO

[ ]

O+
O

-

MILIAMPERIMETRO

1]

-
~

A6192-1

2. Configure o sistema de controle para fornecer corrente de saida maxima.
3. Aumente a resisténcia do potenciometro de 1 kQ, mostrado na figura 2-3, até que a corrente observada no miliamperimetro

comece a cair rapidamente.

4. Registre a tensdo mostrada no voltimetro. Esta é a tensdo de conformidade do sistema de controle.

Para informacdes de pardametro especificas relativas ao seu sistema de controle, entre em contato com o seu escritério de vendas

da Emerson Process Management.
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Orientacoes sobre o comprimento de fiacao do terminal auxiliar

Os Terminais de auxiliares de entrada de um DVC6200 com o nivel de instrumento ODV podem ser usados com um interruptor
montado localmente para iniciar um teste de curso parcial. Algumas aplicacdes requerem que o interruptor seja instalado
remotamente do DVC6200.

O comprimento para a fiacdo conectada pelos Terminais auxiliares de entrada é limitado pela capacitancia. Para a operacdo
apropriada dos Terminais auxiliares de entrada, a capacitdncia ndo deve exceder 100.000 pF. Assim como com a fiagdo do sinal de
controle, boas praticas de fiacdo devem ser observadas para minimizar o efeito adverso do ruido elétrico na funcdo Interruptor
auxiliar.

Exemplo de célculo: A capacitancia por pé ou por metro é necessaria para calcular o comprimento do fio que pode ser conectado a
entrada do Interruptor auxiliar. O fio ndo deve exceder o limite de capacitancia de 100.000 pF. Tipicamente, o fabricante do fio
fornece uma folha de dados que fornece todas as propriedades elétricas do fio. O parametro pertinente é a capacitancia mais alta
possivel. Se for usado fio blindado, o nimero apropriado é o valor de Condutor para outro Condutor e Blindagem.

Exemplo - Cabo ndo blindado de dudio, controle e instrumentagdo de 18AWG
As especificaces do fabricante incluem:

Resisténcia nominal da capacitancia de Condutor para condutor a 1 KHz: 26 pF/pé
Resisténcia CC nominal do condutor a 20 graus C: 5,96 Ohms/1000 pés

Tensao operacional max. - UL 200 V RMS (PLTC, CMG),150 V RMS (ITC)
Comprimento permitido com este cabo = 100.000pF /(26pF/pé) = 3846 pés

Exemplo - Cabo de 4udio, controle e instrumentacdo blindado de 18AWG
As especificagoes do fabricante incluem:

Impeddncia nominal caracteristica: 29 Ohms

Indutancia nominal: 0,15 puH/pé

Capacitancia nominal de Condutor para condutor a 1 KHz: 51 pF/pé

Cap. nom. de Cond. a outro cond. e blindagem a 1 KHz 97 pF/pé
Comprimento permitido com este cabo = 100.000pF /(97pF/pé) = 1030 pés

A entrada do interruptor AUX passa a menos de 1 mA através dos contatos do interruptor, e usa menos do que 5V, portanto, nem
aresisténcia e nem a classificacdo de tensdo do cabo sdo criticas. Certifique-se de que o contato do interruptor com corrosdo seja
prevenido. Em geral, é recomendavel que o interruptor tenha contatos folheados a ouro ou contatos vedados.

Capacitancia maxima dos cabos

O comprimento maximo dos cabos para comunica¢des HART é limitado pela capacitincia caracteristica do cabo. O comprimento
maximo devido a capacitancia pode ser calculado usando-se as seguintes formulas:

Comprimento (pés) = [160.000 - Crhestre(PF)] = [Ccabo(PF/Pés)]

Comprimento (m) =[160.000 - Crhestre(PF)] = [Ccabo(PF/M)]
onde:

160.000 = uma constante derivada para instrumentos FIELDVUE para assegurar-se de que a constante de tempo RC da rede HART
ndo sera maior do que 65 s (de acordo com a especificacao HART).

Crnestre = a capacitancia do sistema de controle ou filtro HART
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Ccabo = a capacitancia do cabo usado (consulte a tabela 2-1)

0 exemplo a seguir mostra como calcular o comprimento do cabo para um Foxboro ™ /A sistema de controle (1988) com um
Crnestre de 50.000 pF e um cabo Belden 9501 com capacitdncia caracteristica de 50pF/pé.

Comprimento (pé) =[160.000 - 50.000pF] + [50pF/pé]
Comprimento = 2200 pés

O comprimento do cabo de comunicagdo HART é limitado pela capacitancia caracteristica do cabo. Para aumentar o comprimento
do cabo, selecione um fio com menor capacitancia por pé. Entre em contato com o escritério de vendas da Emerson Process
Management para obter informacoes especificas relativas ao seu sistema de controle.

Instalacdao em conjunto com o conversor de sinal Rosemount 333
HART Tri-Loop HART para analégico

Utilize o controlador digital da valvula DVC6200 em operacdo com um Conversor de sinal Rosemount 333 HART Tri-Loop HART
para analégico para adquirir um sinal de saida analégico independente de 4-20 mA para a entrada analégica, destino do
deslocamento, pressdo ou deslocamento. O HART Tri-Loop aceita quaisquer trés desses sinais digitais e converte-os em trés canais
analdgicos separados de 4-20 mA.

Consulte a figura 2-4 para obter mais informacoes de instalacdo. Consulte o Manual do produto do Conversor de sinal 333 HART
Tri-Loop HART para analdgico para obter informagdes completas sobre instalagdo.

Figura 2-4. Fluxograma de instala¢cao do HART Tri-Loop

Desembale o
HART Tri-Loop Instale o HART Tri-Loop.
I Consulte o manual do

Revise o Manual produto do HART Tri-Loop

do produto do ]
HART Tri-Loop

Configure o HART Tri-Loop
para receber comandos de
pico do controlador digital
da valvula

Monte o HART Tri-Loop
no trilho DIN.

|

Verifique os procedi-

Controle N3o [instale o controladon Conecte o controlador Passou no teste mentos de solu¢do de
digital da valvula digital da valvula digital da valvula ao do sistema? problemas no manual
instalado? 9 : HART Tri-Loop. do produto do HART
I Tri-Loop.

Instale os fios do
Canal 1 do HART

Tri-Loop paraasala
de controle. FEITO
[

(Opcional) Instale os

Configure a Opgao de
pico do controlador
digital da valvula

A

Configure o Modo de
pico do controlador
digital da valvula

E0365

fios do Canal 2 e 3 do
HART Tri-Loop para a
sala de controle.

O
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Comissionamento do Controlador digital da valvula para uso como
Conversor de sinal do HART Tri-Loop

Para preparar o controlador digital da véalvula para uso com um 333 HART Tri-Loop, vocé deve configurar o controlador digital da
valvula para o modo de pico e selecionar o Comando de pico 3. No modo de pico, o controlador digital da valvula fornece
informacdes digitais ao Conversor de sinal HART Tri-Loop HART para analégico. O HART Tri-Loop converte as informacoes digitais
em um sinal analégico de 4 a 20 mA. Cada mensagem de pico contém o ultimo valor das varidveis primaria (entrada analégica),
deslocamento (destino do deslocamento), terciéria (pressao de saida configurada) e quaternaria (deslocamento).

Para comissionar um DVC6200 para uso com um HART Tri-Loop, execute os seguintes procedimentos.

Observacao
0O DV(C6200 deve estar no modo de compatibilidade HART 5 para usar comunicagoes de pico.

Ativa Operacdo de pico

With I/O Package

Configure > Manual Setup > Outputs > Burst Mode (2-2-6-5) HC, AD, PD or (2-2-7-5) ODV
Without I/O Package

Configure >Manual Setup > Outputs > Burst Mode (2-2-6-2) HC, AD, PD or (2-2-7-2) ODV

Comunicador de campo

Selecione Ativar pico e siga os comandos para ativar o modo de pico. Depois selecione Comando de pico e siga os comandos para
configurar Corrente de circuito/PV/SV/TV/QV.

Selecione a Atribuicdo de variaveis HART

With 1/O Package

Configure > Manual Setup > Outputs > HART Variable Assignments (2-2-6-4) HC, AD, PD or (2-2-7-4) ODV
Without 1/O Package

Configure > Manual Setup > Outputs > HART Variable Assignments (2-2-6-1) HC, AD, PD or (2-2-7-1) ODV

Comunicador de campo

Configure as Atribuicoes de varidveis HART. A Variavel primaria (PV) é sempre Entrada analdgica. A Variavel secundaria (SV), Variavel
terciaria (TV) e varidvel quaternéria (QV) podem ser configuradas para qualquer das seguintes variaveis.

Ponto de definicao
Deslocamento (consulte a observacdo abaixo)

Pressdo A

Pressao B

Pressao A-B
Pressdo de alimentacao

Sinal de acionamento

Entrada analdgica

Observacao

Se o instrumento for configurado para operar no modo de controle de pressdo, ou detectar uma leitura do sensor de
deslocamento invalida, a Varidvel de deslocamento relatard pressdo em percentual da faixa definida para a bancada.
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Secao 3 Configuracao

Configuracao orientada

‘ Comunicador de campo | Configure > Guided Setup (2-1)

Para configurar o instrumento rapidamente, os seguintes procedimentos o guiardo pelo processo.

e Configuracdo do dispositivo - Esse procedimento é usado para configurar as informagoes do atuador e da valvula, calibrar o
conjunto da valvula, e atribuir o ajuste definido para o conjunto da valvula.

e Ajuste de desempenho (nivel do instrumento AD, PD, ODV) - Esse procedimento executa um teste de resposta de passo simples
e entdo calcula um conjunto recomendado de valores de ganho com base na resposta da valvula de controle. Consulte a
pagina 26 para obter mais informacoes.

e Estabilizar e otimizar (nivel do instrumento HC) - Esse procedimento Ihe permite ajustar a resposta da valvula alterando o ajuste
do controlador digital da vélvula. Consulte a pagina 26 para obter mais informagoes.

Configuracao manual

A Configuragcdo manual lhe permite configurar o controlador digital da valvula para a sua aplicacdo. A Tabela 3-1 lista os ajustes
padrao para uma configuracdo padrdo de fabrica. Vocé pode ajustar a resposta do atuador, definir os diferentes modos, alertas,
faixas, corte e limites de deslocamento. Vocé também pode reiniciar o instrumento e ajustar a protecdo.

Tabela 3-1. Pardametros de configuragcao padrao detalhada

Parametro de configuracio Configuragdes padrao(1)

Modo de controle Analdgico

Reiniciar modo de controle Prosseguir com o tltimo

Faixa de entrada analdgica baixa 4mA

Faixa de entrada analdgica alta 20 mA
Configuracdo do Unidades de entrada analégica mA
instrumento Botdo AutoCal local Desativado

Endereco de sondagem 0

Ativa modo de pico Nao

Comando de pico 3

Pressdo Cmd 3 (tendéncia) A-B

Caracterizagdo de entrada Linear

Limite de deslocamento alto 125%

Limite de deslocamento baixo -25%

Corte de deslocamento/pressao baixo 99,46%

Corte de deslocamento/pressdo baixo 0,50%
Resposta e ajuste Abertura da taxa do ponto de definigao 0%[seg
dinamicos Fechamento da taxa do ponto de defini¢do 0%/seq

Tempo de filtro do ponto de definicdo (tempo de 0seg

atraso)

Ativa integrador Sim

Ganho integral 9,4 repeti¢des/minuto

Zona morta integral 0,26%

-continua na pagina sequinte-
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Tabela 3-1. Parametros de configuracdo padrao detalhada (continuagao)

Parametro de configuragiao Configuragdes padraol(1)
Ativacao do alerta de desvio de deslocamento Sim
Ponto de alerta de desvio de deslocamento 5%
Tempo de desvio de deslocamento 9,99 seg
. Habilitar alerta de desvio de pressdo Sim
Desvio e outros alertas Ponto de alerta de desvio de pressio 5 psi(2)
Hora do desvio de pressdo 5,0 seg
Habilitar alerta de sinal de acionamento Sim
Habilitar alerta de pressao de alimentacdo Sim
1. As configuragdes listadas sdo para a configuragdo padrdo de fabrica. O instrumento DVC6200 também pode ser encomendado com
defini¢des de configuracdo padronizadas. Consulte a requisi¢ao de pedido para obter as configuragoes personalizadas.
2. Definicdo para bar, kPa ou Kg/cm?2, se necessario

Modo e protecao

‘ Comunicador de campo | Configure > Manual Setup > Mode and Protection (2-2-1)

Modo de instrumentos

Ha dois modos de instrumentos para o DVC6200; Em servico e Fora de servico. Em servico é o modo operacional normal, de forma
que o instrumento segue o sinal de controle de 4-20 mA. Fora de servico é necessario em alguns casos para modificar os
parametros de configuracdo ou para executar diagnoésticos.

Observacao

Algumas modificacdes que requerem que o instrumento seja colocado Fora de servico, ndo terdo efeito até que o instrumento seja
colocado de volta Em servico ou que o instrumento seja reiniciado.

Protecdo de escrita

Hé dois modos de Prote¢do de escrita para o DVC6200: N3o protegido e Protegido. Protegido previne modificacdes na
configuracao e calibracdo do instrumento. A configuracdo padrdo é Nao protegido. A Protecdo de escrita pode ser modificada
remotamente para Protegido. No entanto, para modificar a Protecdo de escrita para Nao protegido, vocé deve ter acesso fisico ao
instrumento. O procedimento requer que vocé pressione um bot3o (g ) na caixa de terminais como medida de seguranca.

Instrumento

‘ Comunicador de campo | Configure > Manual Setup > Instrument (2-2-2)

Siga os comandos no mostrador do Comunicador de campo para configurar os sequintes parametros do instrumento:

Identificacao

e Etiqueta HART - Um nome de etiqueta com até 8 caracteres estd disponivel para o instrumento. A etiqueta HART é a maneira
mais facil de distinguir instrumentos em um ambiente com varios instrumentos. Utilize as etiquetas HART para rotular
instrumentos eletronicamente, de acordo com os requisitos de sua aplicacdo. A etiqueta que vocé atribui é automaticamente
exibida quando o comunicador de campo estabelece contato com o controlador digital da vélvula quando este é ligado.

e Etiqueta longa HART (somente HART Universal revisdo 7) - Um nome de etiqueta de até 32 caracteres esta disponivel para o
instrumento.
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e Descri¢do - Digite uma descricdo para a aplicacao com até 16 caracteres. A descricdo fornece uma etiqueta eletronica mais
longa, definida pelo usuario, para auxiliar com uma identificacdo mais especifica do instrumento do que aquela disponibilizada
pela etiqueta HART.

e Mensagem - Digite qualquer mensagem com até 32 caracteres. Esta mensagem fornece uma forma mais especifica, definida
pelo usuario, para identificar instrumentos individuais em um ambiente com varios instrumentos.

e Endereco de sondagem - Se o controlador digital da valvula é usado em operac¢ao ponto a ponto, o Endereco de sondagem é 0.
Quando varios dispositivos estdo conectados ao mesmo circuito, como para classificacdo dividida, dever ser atribuido um Gnico
endereco de sondagem a cada dispositivo. O Endereco de sondagem é definido em um valor entre 0 e 63 para o HART 7 e entre
0 e 15 para o HART 5. Para alterar o endereco de sondagem, o instrumento precisa estar Fora de servico.

Para que o Comunicador de campo consiga comunicar-se com um dispositivo cujo endereco de sondagem nao é 0, ele deve ser
configurado para buscar automaticamente todos os dispositivos conectados ou especificos.

Nimero de série

e Numero de série do instrumento - Digite o nimero de série da placa de identificacao do instrumento, de até 12 caracteres.

e Nimero de série da valvula - Digite o nimero de série para a valvula na aplicacao, de até 12 caracteres.

Unidades

e Unidades de pressdo - Definem as unidades de pressio de saida e de alimentacdo em psi, bar, kPa ou kg/cm?2.

e Unidades de temperatura - Graus Fahrenheit ou Celsius. A temperatura medida é de uma placa de circuitos impressos de um
sensor montado no controle digital da vélvula.

e Unidades de entrada analdgica - Permite a definicao das Unidades de entrada anal6gicas em mA ou percentual na faixa de
4-20 mA.

Caixa de terminais

® Botdo de calibragdo (CAL) - Esse botdo esta proximo dos terminais da fiacdo na caixa de terminais e fornece um meio rapido de
autocalibracdo do instrumento. O botdo deve ser pressionado por 3 a 10 sequndos. A autocalibracdo movera a valvula através
de toda a faixa de deslocamento, ndo importando se o Modo do instrumento estd Em servico ou Fora de servico. No entanto, se
a Protecdo de escrita estiver Protegida, esse botdo ndo estara ativo. Para abortar, pressione novamente o botdo por 1 segundo.
O botao de calibracao esta desativado por padrao.

® Acdo auxiliar dos terminais - Esses terminais de fiacdo podem ser configurados para iniciar um teste de curso parcial mediante a
deteccdo de um curto através dos terminais (+) e (-). Os terminais devem sofrer um curto por 3 a 10 segundos.

Observacao

A Acdo auxiliar dos terminais somente esta disponivel para o nivel do instrumento ODV.

Faixa de entrada analdgica

e Faixa de entrada alta - Permite configurar o valor da Faixa de entrada alta. A Faixa de entrada alta deve corresponder a Faixa de
deslocamento alta, se a Condicao de alimentagdo zero estiver configurada como fechada. Se a Condicao de alimentacao zero é
configurada como aberta, a Faixa de entrada alta corresponde a Faixa de deslocamento alta. Consulte a figura 3-1.
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e Faixa de entrada baixa - Permite configurar o valor da Faixa de entrada alta. A Faixa de entrada alta corresponde a Faixa de
deslocamento baixa, se a Condi¢do de alimentacao zero estiver configurada como fechada. Se a Condicdo de alimentacdo zero
estiver configurada como aberta, a Faixa de entrada baixa corresponde a Faixa de deslocamento alta. Consulte a figura 3-1.

Figura 3-1. Relagdo de Deslocamento calibrado a Entrada analdgica

FAIXA DE
DESLOCAMENTO
ALTA -T--——
ZPC = ABERTA
® | |
2 | ZPC = FECHADA |
3 | |
2 | |
S | |
z | |
= | |
5]
3 | |
a | |
e | |
| |
| A FORMA DESSAS LINHAS |
FAIXA DE I DEPENDE DA CARACTERISTICA l
DESLOCAMENTO| _ _ o/ _LINEARDAS CARACTERISTICAS_
BAIXA | DE ENTRADA MOSTRADA |
| |
| |
[ ENTRADA ANALOGICA |
FAIXA DE mA OU % DE 4-20 mA FAIXA DE
ENTRADA BAIXA ENTRADA ALTA
OBSERVACAO:

ZPC = CONDIGCAO DE ALIMENTAGAO ZERO

AB531-1

Folha espec.

A Folha espec. fornece um meio para armazenar todas as especificacdes da vélvula de controle no DVC6200.

Editar tempo do instrumento

Permite configurar o rel6gio do instrumento. Quando os alertas sdo armazenados no registro de alertas, o registro incluia horaea
data. O relégio do instrumento utiliza um formato de 24 horas.

Controle de deslocamento/pressao

‘ Comunicador de campo | Configure >Manual Setup > Travel/Pressure Control (2-2-3)

Selecionar deslocamento/pressao

Isso define o modo operacional do instrumento, bem como o comportamento do instrumento, caso o sensor de deslocamento
falhe. Ha quatro escolhas.

e Controle de deslocamento - O instrumento controla para um deslocamento-alvo. A retirada ndo estd ativada.
e Controle de pressao - O instrumento controla para uma pressao-alvo. A retirada ndo estd ativada.

e Falha do sensor de retirada - O controle de pressao do instrumento serd retirado se for detectada uma falha do sensor de
deslocamento.
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® Desvio do sensor de retirada/Tvl - O controle de pressdo sera retirado do instrumento se for detectada uma falha no sensor, ou se
a configuracao de retirada de pressao de desvio do Tvl for excedido em mais do que o Tempo de retirada de pressao de desvio
do Tvl.

Observacao

O Selecionar deslocamento/pressao deve ser definido para Deslocamento para atuadores de acdo dupla

Cortes e limites

® Selecionar limite/corte alto - Quando o Selecionar limite/corte alto estiver configurado para Corte, o Destino do deslocamento é
definido em 123% quando o Deslocamento exceder o Ponto de corte alto. Quando o Selecionar corte alto/limite esta
configurado para limite, o Destino do deslocamento ndo excederd o Ponto de limite alto.

e Limite/Ponto de corte alto - Esse é o ponto na faixa de deslocamento calibrado acima do qual o Limite ou Corte estdo em vigor.
Quando usar cortes, um Corte alto de 99,5% é recomendado para garantir que a valvula va para totalmente aberta. O
Corte/limite alto é desativado quando é configurado em 125%.

e Selecionar Limite/corte baixo - Quando o Selecionar corte/limite baixo é configurado para Corte, o Destino de deslocamento é
definido em -23%, quando o Deslocamento for inferior ao Ponto de corte baixo. Quando o Selecionar corte/limite alto estd
configurado para Limite, o Destino de deslocamento ndo cairad abaixo do Ponto de limite baixo.

e Limite/ponto de corte baixo - Esse é o ponto na faixa de deslocamento calibrado abaixo do qual o Limite ou Corte estd em vigor.

Quando usar cortes, um Corte baixo de 0,5% é recomendado para ajudar a garantir carregamento de sede de fechamento
maximo. O Limite/corte baixo é desativado quando é configurado em -25%.

Controle de pressao do ponto final (EPPC)

Observacao
O Controle de pressdo do ponto final esta disponivel para o nivel do instrumento ODV.

e Ativa EPPC - Selecione sim ou ndo. O Controle de pressdo do ponto final permite ao controlador digital da valvula desviar da
saturacdo da saida pneumdtica apés atingir o extremo de deslocamento. Em vez de fazer com que o instrumento forneca
pressdo de fornecimento total (saturacdo) continuamente no extremo de deslocamento, o controlador digital da vélvula
comuta para um Controle de pressao do ponto final onde a pressdo de saida (ponto de definicdo do controlador de pressao)
para o atuador é mantida a um determinado valor. Esse valor é configurado por meio do recurso Pressdo operacional superior.
Pelo fato de o controlador digital da valvula estar constantemente no controle e ndo ter permissao de alcancar um estado
inativo ou saturado, ele esta constantemente testando o seu préprio sistema pneumatico. Se houver um desvio na pressao de
saida, por exemplo, o instrumento emitird um alerta. Para assegurar que havera um alerta quando ocorre um desvio de pressdo
de saida, configure o alerta conforme descrito em Alerta de desvio de pressao.
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® Ponto de defini¢do do EPPC - Usado em conjunto com o Controle de pressdo do ponto final, o Ponto de definicao do controle de
pressdo do ponto final permite que o usuario selecione a pressdo a ser entregue ao instrumento no extremo de deslocamento.
Para uma vélvula de falha fechada, essa pressdo deve ser suficiente para manter a posicdo totalmente aberta. Para uma valvula
de falha fechada, essa pressao (que é automaticamente definida para fornecer pressdo) deve ser suficiente para fechar
totalmente a vélvula e manter sua classificacao de fechamento nominal. Para atuadores de retorno de mola de acdo dupla, esta
é a pressao diferencial necessaria para manter a posicdo totalmente aberta ou totalmente fechada, dependendo da
configuragao da vélvula ou do atuador. Para um atuador de a¢do dupla sem molas com uma valvula de falha fechada, isso é 95%
da pressdo fornecida. Se a valvula for de falha aberta, a pressao operacional superior para todo o atuador é definida para a
pressao de alimentagdo.

e Tempo de satura¢do do EPPC - O Tempo de saturacao do controle de pressao do ponto final é o tempo durante o qual o
controlador digital da valvula permanece em corte total antes de comutar para o controle de pressdo. O padrao é 45 segundos.

Controle de pressao

® Faixa de pressdo alta - A extremidade superior da faixa de pressao de saida. Digite a pressao que corresponde a 100% do curso da
valvula quando a Condicdo de alimentacdo zero estiver fechada ou a 0% do deslocamento da valvula quando a Condicdo de
alimentacdo zero estiver aberta. Essa pressdo deve ser maior do que a Faixa de pressdo baixa.

® Faixa de pressdo baixa - A extremidade inferior da faixa de pressdo de saida. Digite a pressdo que corresponde a 0% do curso da

valvula quando a Condigdo de alimentacao zero estiver fechada ou a 100% do curso da vélvula quando a Condicao de
alimentacdo zero estiver aberta. Essa pressdo deve ser menor do que a Faixa de pressao alta.

Retirada de pressao

Observacao

A Retirada de pressao esta disponivel para o nivel do instrumento AD, PD, ODV.

e Retirada da pressdo de desvio do Tvl - Quando a diferenca entre o Destino do deslocamento e o deslocamento efetivo exceder
este valor em mais do que o Tempo de retirada de pressao de desvio do Tvl, o instrumento desconsiderara o retorno de
deslocamento e o controle baseado na pressao de saida.

e Tempo de retirada de pressao de desvio do Tvl - Esse é o tempo, em segundos, que o destino do deslocamento e o
deslocamento efetivo devem ser excedidos antes que o instrumento retorne para o controle de pressao.

® Recuperacdo da retirada - Se o instrumento tiver retornado ao controle de pressdo e o problema de retorno estiver resolvido, a
recuperacdo do controle de deslocamento pode ocorrer automaticamente ou com interven¢do manual. Para retornar ao
controle de deslocamento quando a Recuperagdao manual é selecionada, altere a Recuperacdo de retirada para Recuperacdo
Auto, e entdo retorno a Recuperagcao manual (se desejar).
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Modo de controle

e Modo de controle - Exibe 0 modo de controle atual de um instrumento. Ele exibira analégico se o instrumento estiver em modo
Ponto-a-ponto e estiver usando um sinal de 4-20 mA para a sua alimentacao e ponto de defini¢do. Ele exibird Digital se o
instrumento estiver em modo de Multigotas e estiver usando 24 VCC para alimentagdo e um ponto de defini¢do digital para
controle.

Observacao

Outro modo, Teste, pode ser exibido. Normalmente o instrumento ndo deve estar em modo de Teste. O controlador digital da
valvula comuta automaticamente para este modo sempre que precisa dar um curso a valvula durante a calibra¢do ou do curso da
valvula, por exemplo. No entanto, se vocé abortar um procedimento em que o instrumento estd em modo de teste, ele podera
permanecer nesse modo. Para retirar o instrumento do modo de Teste, selecione Alterar o modo de controle e digite Analégico ou
Digital.

e Alterar modo de controle - Isso permite ao usuério configurar o modo de controle para Analégico ou Digital.

e Reiniciar modo de controle - Define 0 Modo de controle do instrumento ap6s um reinicio (por exemplo, ciclo de poténcia). As
opoes disponiveis sdo Retomar Gltimo, Analégico e Digital.

Caracterizacao

e (Caracterizacdo de entrada

A Caracterizacdo de entrada define a relacdo entre o destino do deslocamento e o ponto definido na faixa. O ponto definido na
faixa é a entrada para a funcdo de caracterizacdo. Se a condi¢do de alimentacdo zero estiver fechada, entdo um ponto de defini¢do
de 0% corresponde a uma entrada de faixa de 0%. Se a condicao de alimentacao zero estiver aberta, um ponto de definicao 0%
corresponde a uma entrada de faixa de 100%. O alvo de deslocamento é a saida da funcdo de caracterizagdo.

Para selecionar uma caracterizacdo de entrada, selecione Caracterizacdo de entrada do menu Caracterizagdo. Vocé pode selecionar
entre as trés caracteristicas de entrada mostradas na figura 3-2 ou pode selecionar uma caracteristica personalizada. A figura 3-2
mostra a relacdo entre o destino de deslocamento e o ponto de definicao na faixa para as caracteristicas de entrada fixas,
presumindo que a Condicdo de alimentacao zero esteja configurada como fechada.

Vocé pode especificar 21 pontos em uma curva caracteristica personalizada. Cada ponto define um destino de deslocamento,
em % de deslocamento na faixa, para um ponto de definicao correspondente, em % do ponto de defini¢do na faixa. Os valores do
ponto de defini¢do vao de -6,25% a 106,25%. Antes da modificacdo, a caracteristica personalizada é linear.

e (Caracterizacao personalizada

Para definir um caractere de entrada personalizado, selecione Caracterizagdo personalizada no menu Caracterizagdo. Selecione o
ponto que vocé quer definir (1 a 21), e digite o valor desejado do ponto de defini¢do. Pressione Enter, e entdo digite o destino de
deslocamento desejado para o ponto de definicdo correspondente. Ao terminar, selecione o ponto 0 para retornar ao menu
Caracterizagado.

Com a caracterizacdo de entrada, vocé pode modificar a caracteristica global da véalvula e da combinagdo de instrumentos.
Selecionar uma caracteristica de entrada de percentual igual, abertura rapida ou personalizada (diferente de padrdo ou linear)
modifica a caracteristica global da valvula e do instrumento. No entanto, se vocé selecionar a caracteristica de entrada linear, a
caracteristica global da valvula e do instrumento é a caracteristica da vélvula, que é determinada pelo miolo da vélvula (ou seja,
o bujdo ou a gaiola).
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Figura 3-2. Destino do deslocamento versus Ponto de defini¢ao, para Diversas caracteristicas de entrada
(Codificacdo de alimentacdo zero = fechada)
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Resposta dinamica

e Taxa de SP aberta - Taxa maxima (% do deslocamento da valvula por segundo) a qual o controlador digital da valvula se movera
para a posicdo aberta, independente da taxa de alteracao da corrente de entrada. Um valor de 0 desativara esse recurso e
permitira a valvula abrir tdo rapido quanto possivel. No firmware 2, 3, e 4, esse pardmetro deve ser definido em 0.

e Taxa de SP fechada - Taxa maxima (% do deslocamento da valvula por segundo) a qual o controlador digital da valvula se movera
para a posicdo fechada, independente da taxa de alteracdo da corrente de entrada. Um valor de 0 desativara esse recurso e
permitira a valvula fechar tdo rapido quanto possivel. No firmware 2, 3 e 4, esse parametro deve ser definido em 0.

e Tempo de filtro do ponto de definicdo Tempo de atraso) - O Tempo de filtro do ponto de defini¢do (Tempo de atraso) desacelera
aresposta do controlador digital da valvula. Um valor de 0,2 a 10,0 pode ser usado para processos ruidosos ou rapidos, para
melhorar o controle de processo do circuito fechado. Digitar um valor de 0.0 desativara o filtro de atraso. No firmware 2, 3 e 4,
esse parametro deve ser definido em 0.

Observacao
O Tempo de filtro do ponto de definicdo (Tempo de atraso) esta disponivel para o nivel do instrumento HC, AD e PD.

e Filtro de avanco/atraso do ponto de defini¢do - Os dispositivos ODV tém acesso a um filtro de ponto de defini¢do avanco-atraso
que pode ser usado para melhorar a resposta dindmica de uma valvula. O filtro de avanco-atraso é parte da rotina de
processamento do ponto de definicdo que reformula o sinal de entrada antes que este se torne ponto de defini¢do de
deslocamento. Os filtros de avango-atraso sdo caracterizados por constantes de tempo de avanco e de atraso.

Observacao
O Avanco/atraso s6 estdo disponiveis para o nivel do instrumento ODV.

Quando a vélvula esta em sua regido de controle ativo (fora da sede) o filtro de avanco-atraso melhora a resposta de pequena
amplitude ultrapassando momentaneamente o ponto de definicao do deslocamento. Isso é Gtil quando o atuador é grande e estd
equipado com acessérios. Como resultado, qualquer impulsionador de volume presente serd ativado. Quanto maior o tempo de
atraso, mais pronunciada a ultrapassagem. Como o filtro de avango-atraso de entrada é usado para aumentar a resposta dindmica
de uma valvula de controle, os parametros do filtro devem ser definidos apds os pardmetros de ajuste terem sido estabelecidos.

Quando a vélvula estd em sua sede, o filtro de avango-atraso também tem uma fun¢do de impulso que define as condi¢bes iniciais
do filtro artificialmente baixas, de forma que pequena altera¢des do sinal de amplitude parecem ser grandes alteracoes de sinal
para o filtro. A funcao de impulso introduz um grande aumento que momentaneamente ultrapassa o instrumento e ativa qualquer
impulsionador de volume externo que possa estar presente. A fun¢do de impulso do avanco-atraso normalmente é desativada,
exceto naqueles casos em que a vélvula deve responder a pequenos sinais de comando fora da sede. Configurando a relagao
avanco/atraso nas dire¢oes de abertura e fechamento para 1,0, a fun¢do de impulso pode ser ativada sem a introducao das
dindmicas de avango-atraso na regido de controle ativo. Consulte a tabela 3-2 para as configura¢des de avanco-atraso tipicas.

Tabela 3-2. Configuragoes tipicas de avango/atraso do filtro para o nivel do instrumento ODV

Parametro Descri¢ao Valor tipico

Constante do tempo da primeira ordem. Um valor de 0,0 desativara o filtro

Tempo de atraso 0,2 seg
de avanco-atraso.

Relacgo de avancof Resposta inicial ao filtro na direcdo de abertura. 2,0

atraso de abertura

Relacgo de avanco/ Resposta inicial ao filtro na dire¢ao de fechamento. 2,0

atraso de fechamento
Condigdes iniciais do filtro de avango-atraso quando o corte inferior de .

Impulso do avango-atraso P Desligado
deslocamento estd ativo.
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Ajuste

‘ Comunicador de campo | Configure > Manual Setup > Tuning (2-2-4)

Ajuste de deslocamento

A ADVERTENCIA

As mudancas na configuracao do ajuste podem fazer com que o conjunto da valvulajatuador golpeie. Para evitar lesdao
pessoal e dano material causado por pecas méveis, mantenha as mao, ferramentas e outros objetos longe do conjunto da
valvulajatuador.

e Configuragdo do ajuste do deslocamento

Hé onze configuracdes de ajuste a escolher. Cada configuracdo de ajuste fornece um valor pré-selecionado para os ajustes de
ganho do controlador digital da vélvula. O conjunto de ajustes C fornece a resposta mais lenta e M fornece a resposta mais rapida.

Atabela 3-3 lista 0 ganho proporcional, ganho de velocidade, e valores de ganho de retorno do circuito menor para conjuntos de
ajustes pré-selecionados.

Tabela 3-3. Valores de ganho para conjuntos de ajustes de deslocamento pré-selecionados

Configuracao de ajuste Ganho proporcional Ganho de velocidade Ganho menor de retorno do circuito
@ 44 3,0 35
D 4,8 3,0 35
E 5,5 3,0 35
F 6,2 3,1 35
G 7,2 3,6 34
H 8,4 4,2 31
| 9,7 4,85 27
J 1.3 5,65 23
K 13,1 6,0 18
L 15,5 6,0 12
M 18,0 6,0 12
X (Especialista) Ajustado pelo usuério Ajustado pelo usuério Ajustado pelo usuério

Além disso, vocé pode especificar o ajuste de Especialista e configurar individualmente o ganho proporcional, o ganho de
velocidade e o ganho de retorno do circuito menor. Configurar ou alterar individualmente qualquer pardametro de ajuste ou
executar o Ajustador de desempenho ou Otimizar e estabilizar o encaminhamento alterard automaticamente o ajuste configurado
em X (especialista).

Observacao
Use o Ajuste especialista somente se o ajuste padrdo ndo tiver atingido os resultados desejados.

O Estabilizar/otimizar ou o Ajustador de desempenho podem ser usados para alcancar os resultados desejados mais rapidamente
do que o Ajuste especialista manual.

A tabela 3-4 fornece orientacdes sobre o conjunto de ajuste para os atuadores Fisher e Baumann. Estes conjuntos de ajustes sdo
apenas pontos de inicio recomendados. Apés terminar a configuracdo e calibrar o instrumento, vocé pode precisar selecionar um
conjunto de ajustes mais alto ou mais baixo para obter a resposta desejada. Vocé pode usar o Ajustador de desempenho para
otimizar os ajustes.
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Tabela 3-4. Informagdes do atuador para a Configuragdo inicial

Fabricante do Modelo do Tamanho do Estilo do atuador Cdonﬁ'gu:afiao Movimento do sensor de deslocamento(2)
atuador atuador atuador stilo do atuado o?:l?:ioe < Relé A ou C(3)
25 Pistdo Dbl com ou sem mola. E
50 Consulte o manual de |
585Ce 585CR 60 instrugdes e a placa de J Especificado pelo usudrio
68, 80 identificacdo do atuador. L
100, 130 M
30 H
34,40 K
657 45,50 Mola e diafragma L Para longe do topo do instrumento
46,60, 70,76, e
80-100 M
30 H
34,40 K
667 45,50 Mola e diafragma L Em dire¢do ao topo do instrumento
46,60, 70,76, e
80-100 M
20,30 H
33 Mola e diafragma | .
1051 e 1052 20 (montagem na janela) K Para longe do topo do instrumento
60,70 M
30 [ ~ .
20 5 K Depende de conexdes mecanicas. Consulte a
1061 60 Pistdo Dbl sem mola L descri¢do para o Movimento do sensor de
Fisher 68, 80,100, 130 M deslocamento
Estilo de Movimento do sensor
montagem de deslocamento
Paralonge do topo do
A .
instrumento
20 s G Em dire¢do ao topo do
10665R 775 Pistdo Sgl com mola N B instrumento
C Em dire¢do ao topo do
instrumento
Para longe do topo do
D .
instrumento
! Mola e diafragma H
2052 2 - J Para longe do topo do instrumento
3 (montagem na janela) M
Para o modo de operagdo P, (o ar abre):
30, 30 ; Em direcdo ao topo do instrumento
3024C 34, 34E, 40, 40F Mola e diafragma H N po do )
Para o modo de operacao P (ar fecha):
45, 45E K .
Para longe do topo do instrumento
1
225 X Ar para abrir Ar para fechar
GX 750 Mola e diafragma K Em direcdo ao topo | Paralonge do topo do
1200 M doinstrumento instrumento
Ar para estender 16 C Em dire¢do ao topo do instrumento
32 E
Ar para retrair 54 H Para longe do topo do instrumento
Baumann 0 Mola e diafragma E
Rotativo 25 H Especificar
54 ]
OBSERVACAO: Consulte a tabela de figuras 3-6 quando a informagdes sobre a conexdo de retorno (conjunto magnético).
1. X = Ajuste de especialista. Ganho proporcional = 4,2; Ganho de velocidade = 3,0; Ganho de retorno do circuito menor = 18,0
2. 0 movimento do Sensor de deslocamento, neste caso, se refere ao movimento do conjunto magnético.
3. Os valores mostrados sdo para o Relé A e C. O inverso para o Relé B.

e Ganho proporcional - O ganho proporcional para o conjunto de ajuste do controle de deslocamento. Alterar esse parametro
também alterard o ajuste configurado em Especialista.

e Ganho de velocidade - 0 ganho de velocidade para o conjunto de ajuste do controle de deslocamento. Alterar esse pardmetro
também alterara o ajuste configurado em Especialista.
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e Ganho de MLFB - 0 ganho de retorno do circuito menor para o conjunto de ajuste do controle de deslocamento. Alterar esse
parametro também alterard o ajuste configurado em Especialista.

e Ativacdo integral - Sim ou ndo. Ativa o ajuste integral para melhorar o desempenho estético corrigindo erros que existem entre o
destino do deslocamento e o deslocamento efetivo. O Controle integral de deslocamento é ativado por padrao.

e Ganho integral - O ganho integral de deslocamento é a relacao da alteracdo na saida para a alteracdo na entrada, com base na
acdo de controle em que a saida é proporcional a integral de tempo de entrada.

e Ajustador de desempenho

A ADVERTENCIA

Durante o ajuste de desempenho a valvula podera se mover e liberar fluido ou pressao de processo. Para evitar lesdes
pessoais e danos materiais causados pela liberacao do fluido ou pressao do processo, isole a valvula do processo e equalize
a pressao nos dois lados da valvula ou drene o fluido de processo.

Observacao

O Ajustador de desempenho esta disponivel para o nivel de instrumento AD, PD e ODV, e somente pode ser executado enquanto
em Modo de controle de deslocamento.

O ajustador de desempenho é usado para determinar o ajuste do controlador da vélvula digital. Ele pode ser usado com
controladores digitais de valvulas montados na maioria das hastes deslizantes e atuadores rotativos, incluindo Fisher e produtos de
outros fabricantes. Além disso, como o ajustador de desempenho pode detectar instabilidades internas antes que estas se tornem
aparentes na resposta do deslocamento, ele pode, em geral, otimizar os ajustes de forma mais eficaz do que os ajustes manuais.
Tipicamente, o ajustador de desempenho leva de 3 a 5 minutos para ajustar um instrumento, embora possa demorar mais em
instrumentos montados em atuadores maiores.

e Estabilizar/otimizar

A ADVERTENCIA

Durante o uso do recurso Estabilizar|otimizar, a valvula podera se mover e liberar fluido ou pressao do processo. Para evitar
lesoes pessoais e danos materiais causados pela libera¢ao do fluido ou pressao do processo, isole a valvula do processo e
equalize a pressao nos dois lados da valvula ou drene o fluido de processo.

Estabilizar/otimizar permite regular a resposta da valvula, alterando o ajuste do controlador de valvula digital. Durante essa rotina,
o instrumento deve estar fora de servico, no entanto, o instrumento responderad as altera¢cdes do ponto de defini¢do.

Se avalvula estiver instavel, selecione Diminuir resposta para estabilizar a operacdo da valvula. Isso seleciona a préxima
configuracdo de ajuste mais baixa (p.ex., F para E). Se a resposta da valvula estiver lenta, selecione Aumentar resposta para fazer a
valvula mais receptiva. Isso seleciona a proxima configuracdo de ajuste mais alta (p.ex., F para G).

Se, ap6s selecionar Diminuir resposta ou Aumentar resposta, a ultrapassagem do curso da vélvula for excessiva, selecione Diminuir

amortecimento para selecionar um valor de amortecimento que permita mais ultrapassagem. Selecione Aumentar amortecimento
para selecionar um valor de amortecimento que diminuira a ultrapassagem. Quando terminar, selecione concluido.
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Ajuste da pressao

e Configuracdo do ajuste de pressdo

Ha doze configuracoes de ajuste de pressao a escolher. Cada configuracdo de ajuste fornece um valor pré-selecionado para os
ajustes de ganho do controlador digital da valvula. O conjunto de ajustes C fornece a resposta mais lenta e M fornece a resposta
mais rapida.

O conjunto de ajuste B é apropriado para controlar um posicionador pneumatico. A tabela 3-5 lista o ganho proporcional, o ganho
do integrador de pressao e os valores de ganho do retorno do circuito menor para conjuntos de ajustes pré-selecionados.

Tabela 3-5. Valores de ganho para conjuntos de ajuste de pressao pré-selecionados

Co:ﬁg'uracao Ganho proporcional Ganho do integrador e menor d.e retorno
e ajuste do circuito

B 0,5 0,3 35

C 2,2 0,1 35

D 2,4 0,1 35

E 2,8 0,1 35

F 3,1 0,1 35

G 3,6 0,1 34

H 4,2 0,1 31

| 4,8 0,1 27

] 5,6 0,1 23

K 6,6 0,1 18

L 7,8 0,1 12

M 9,0 0,1 12
X (Especialista) Ajustado pelo usuério Ajustado pelo usuério Ajustado pelo usuério

Além disso, vocé pode especificar o ajuste de Especialista e configurar individualmente o ganho proporcional de pressao, o ganho
do integrador de pressao e o ganho do retorno do circuito menor de pressdo. Configurar ou alterar individualmente qualquer
pardmetro de ajuste alterard automaticamente a configuracao do ajuste em X (especialista).

Observacao
Use o Ajuste especialista somente se o ajuste padrdo ndo tiver atingido os resultados desejados.

Estabilizar/otimizar ou Ajustador de desempenho podem ser usados para atingir os resultados desejados mais rapidamente do que
o0 ajuste Especialista.

e Ganho proporcional - o ganho proporcional para a configuracao do ajuste do controle de pressao. Alterar esse parametro
também alterard o ajuste configurado em Especialista.

e Ganho de MLFB - 0 ganho de retorno do circuito menor para a configuracao do ajuste do controle de deslocamento. Alterar esse
parametro também alterard o ajuste configurado em Especialista.

e Ativa integral - Sim ou ndo. Ativa o ajuste integral de pressdo para melhorar o desempenho estdtico corrigindo o erro que existe
entre o destino do deslocamento e o deslocamento efetivo. O Controle integral de pressao é desativado por padrao.

e Ganho integral - O Ganho integral de pressdo (também chamado de redefini¢do) é o fator de ganho aplicado a integral de tempo
do sinal de erro entre a pressao desejada e efetiva. Alterar esse pardmetro também alterard o ajuste configurado em
Especialista.

Configuragdes integrais de deslocamento/pressao

® Zona morta integral - Uma janela em volta do Ponto de definicdo primario no qual a acdo integral é desativada. Esse recurso é
usado para eliminar os ciclos de limite induzidos por friccdo em volta do Ponto de definicdo primario quando o integrador esta
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ativo. A Zona morta é configuravel de 0% a 2%, correspondente a uma janela simétrica de 0% a +/-2% em volta do Ponto de
defini¢do primario. O valor padrao é 0,25%.

e Limite do integrador - O Limite do integrador fornece um limite superior para a saida do integrador. O limite méximo é
configuravel de 0 a 100% do sinal de acionamento I/P.

Valvula e atuador

‘ Comunicador de campo | Configure > Manual Setup > Valve and Actuator (2-2-5)

Estilo da valvula - Digite o estilo da valvula, se rotativa ou de haste deslizante

Estilo do atuador - Digite o estilo do atuador, mola e diafragma, pistdo de acdo dupla sem mola, pistdo de a¢do tinica com mola, ou
pistao de dupla acdo com mola.

Conexdo de retorno - Consulte a tabela 3-6 quanto a op¢des de Conexdo de retorno. Escolha o conjunto que corresponde a faixa de
deslocamento do atuador.

Observacao

Como regra geral, ndo utilize menos do que 60% da faixa de deslocamento do conjunto magnético para medi¢do do deslocamento
completo. O desempenho diminuird a medida que o conjunto for progressivamente subdividido.

Os conjuntos magnéticos lineares apresentam uma faixa de curso valida, indicada por setas moldadas dentro da peca. Isso
significa que o sensor de efeito de Hall (na parte traseira do compartimento do DVC6200) deve permanecer dentro dessa faixa por
todo o deslocamento da vélvula. Os conjuntos magnéticos lineares sao simétricos. Qualquer extremidade pode ficar para cima.

Tabela 3-6. Op¢des de conexao de retorno

Faixa de deslocamento
Conjunto magnético
mm In. Graus

Hasten®7 4,2-7 0.17-0.28 -
Hasten®19 8-19 0.32-0.75 -
Haste n® 25 20-25 0.76-1.00 -
Haste n®38 26-38 1.01-1.50 -
Haste n®50 39-50 1.51-2.00 -
Haste n® 100 51-100 2.01-4.00 -
Hasten®210 101-210 4.01-8.25

Haste n® 1 rolete - - 60-90°
Janeladoeixon?1 - - 60-90°
Janela do eixo n®2 - - 60-90°
Montagem da extremidade do eixo - - 60-90°

Tipo de relé - Ha trés categorias de relés que resultam em combinacdes das quais se pode selecionar.
Tipo de relé: O tipo de relé estd impresso na etiqueta afixada ao corpo do relé.
A =de acao dupla ou Unica
B = de agdo Unica, inversa
C=de acdo Unica, direta
Aplicativo especial: Este é usado para aplicacoes de acdo Unica, em que a porta de saida ndo usada é configurada para ler a pressdao
ajusante de uma vélvula solenoide.
Purga baixa: A etiqueta afixada ao corpo do relé indica se é de uma versdo de purga baixa.
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Condicdo de alimentacgdo zero - A posicdo da valvula (aberta ou fechada) quando a alimentacao elétrica para o instrumento é
removida. A Condicdo de alimentacao zero (ZPC) é determinada pelo tipo de relé, conforme mostrada na figura 3-3.

Figura 3-3. Condi¢do de alimentagdo zero

A

Tipoderelé Perda de alimentacao elétrica

Direto de acdo dnica (Relé AouC) | pressio da porta A para zero.

Pressdo da porta A para zero.
Acao dupla (Relé A) Pressdo da porta B para

alimentacao total.

s . Pressao da porta B para
B Inverso de acdo unica (Relé B) alimentacio total.

Movimento do sensor de deslocamento

A ADVERTENCIA

Se vocé responder SIM ao comando de permissao para mover a valvula ao determinar o movimento do sensor de
deslocamento, o instrumento movera a valvula por uma porcao significativa da faixa de deslocamento. Para evitar lesoes

pessoais e danos materiais causados pela liberacao do fluido ou pressao do processo, isole a valvula do processo e equalize
a pressao nos dois lados da valvula ou drene o fluido de processo.

Selecione Sentido horario/Em direcao ao fundo, ou Sentido anti-horario/Em direcdo ao topo. O movimento do sensor de

deslocamento estabelece a rotacdo adequada do sensor de deslocamento. Para atuadores com um quarto de volta, determine a
rotacdo visualizando a rotacao do conjunto magnético a partir da traseira do instrumento.

Observacao

O Movimento do sensor de deslocamento, neste caso, se refere ao movimento do conjunto magnético. Observe que o conjunto
magnético pode ser denominado estrutura magnética nas ferramentas da interface do usuario.

® Parainstrumentos com relé A e C: Se 0 aumento da pressdo do ar na saida A fizer com que o conjunto magnético se mova para
baixo ou que o eixo rotativo se mova no sentido horério, digite instrucdes de Horario/Para o fundo. Se isso fizer com que o

conjunto magnético se mova para cima, ou que o eixo rotativo se mova no sentido anti-horério, digite instrucdes de
Anti-horario/Para o topo.

® Parainstrumentos com relé B: Se a diminuicdo da pressao do ar na saida B fizer com que o conjunto magnético desca, ou que o
eixo rotativo gire no sentido horario, digite instru¢ées de Horario/Para baixo. Se fizer com que o conjunto magnético se mova
para cima, ou que o eixo rotativo gire no sentido anti-horario, digite instrucoes de Anti-horario/Para o topo.

Pressdo de alimentacdao maxima

Digite a pressao de alimentacdo maxima que é requerida para golpear completamente a valvula.
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Teste de curso parcial (PST) (Somente nivel de instrumento ODV)

‘ Comunicador de campo | Configure >Manual Setup > Partial Stroke (2-2-6) |

Observacao

O curso parcial estd disponivel somente para o nivel de instrumento ODV.

Teste de curso parcial (PST)

e Limite de pressdo do PST - Define a pressdo do atuador a qual um teste de curso parcial abortara. Isso evita que o DVC6200 libere
(ou acumule) pressdo excessiva para o atuador em uma tentativa de mover uma valvula travada. Durante a Configuracao do
dispositivo ou a Calibragdo de deslocamento automatico, o Limite de pressado de curso parcial sera configurado
automaticamente como segue:

Atuadores de agdo Unica - Para aqueles atuadores que expelem pressdo do ponto de partida do teste parcial, o Limite de pressao

serd um valor minimo. Para aqueles atuadores que acumulam pressao do ponto de partida do teste parcial, o Limite de pressao
serd um valor maximo.

Atuadores de agdo dupla - O Limite de pressdo sera configurado em um valor negativo para os atuadores em que o ponto de
partida do curso parcial é oposto a Condicao de alimentacdo zero (p.ex., Ponto de partida do curso parcial = Aberto e a

Condicdo de alimentacdo zero = Fechado) em um valor positivo para os atuadores em que o ponto de partida do curso parcial é
o mesmo que a Condi¢do de alimentagdo zero.

O sinal de pressdo usado para determinar esse parametro depende do tipo de relé e é resumido a sequir.

Tipo de relé Sinal de pressao
AouC Porta A-Porta B
B Porta B - Porta A
Aplicativo especial B Porta B
Aplicativo especial C Porta A

Para configurar manualmente o limite de pressao do curso parcial, vocé deve examinar os resultados do teste de curso parcial atual
usando o software ValvelLink. As etapas a seguir o guiara pelo processo:

1. Conecte 0 DVC6200 a um sistema que execute o software ValveLink.
2. Desative os pardmetros a sequir:
o Alerta de desvio de deslocamento - definido em 125%.

e Controle de pressao do ponto final - desativar

® Limite de pressdo do curso parcial - desative definindo o valor adequado mostrado na tabela 3-7.
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Tabela 3-7. Valores para desativar o Limite de pressao do curso parcial

Tipode atuador | Tipoderelé | Condicdo de alimentacdo zero | Ponto de partida do curso parcial izl pressao o e el 2
(desativado)
Fechad Aberto 0,0
echado Fechado Palimentacao
AouC - =
ab Aberto Palimentacao
U erto Fechado 0,0
¢do Unica » Aberto Palimentagdo
Fechado Fechado 0,0
B Ab Aberto 0,0
erto Fechado Palimentacao
Aberto -Palimentacdo
Fechado - =
5 Fechado Palimentacao
Acdo dupla A - —
Aberto Palimentacao
Aberto - =
Fechado -Palimentacao

3. Execute um teste de curso parcial.

4. Pressione o botdo de razdo Pressao/tempo no grafico do curso parcial (consulte o exemplo na figura 3-4, grafico da parte
inferior). Se a pressao do atuador comeca alta e se move para baixo, encontre a pressao minima do atuador (Pmin). Se a pressao
do atuador iniciar baixa e se move para cima, encontre a pressao maxima do atuador Pmax). Os atuadores de a¢do- dupla exibira
a pressao diferencial. Use a tabela 3-8 para estimar o limite de pressao do curso parcial.

Tabela 3-8. Estimativas para os Limites de pressao do curso parcial

q - 2 Condicdo de Ponto de e - <11
Estilo do atuador | Tipo derelé Al e Dartida do PSE Limite de pressao do curso parcial
Fechad Aberto Pmin-0,25 * (Bancada definida alta - Bancada definida baixa)
AouC echado Fechado Pmax + 0,25 * (Bancada definida alta - Bancada definida baixa)
ou b Aberto Pmax + 0,25 * (Bancada definida alta - Bancada definida baixa)
la e diaf Aberto Fechado Pmin-0,25 * (Bancada definida alta - Bancada definida baixa)
Mola e diafragma had Aberto Pmax + 0,25 * (Bancada definida alta - Bancada definida baixa)
8 Fechado Fechado Pmin - 0,25 * (Bancada definida alta - Bancada definida baixa)
ab Aberto Pmin - 0,25 * (Bancada definida alta - Bancada definida baixa)
erto Fechado Pmax + 0,25 * (Bancada definida alta - Bancada definida baixa)
Fechad Aberto 0,5 * Pmin
echado Fechado Pmax +0,5 * (Palimentagao - Pmax)
AouC b Aberto Pmax + 0,5 * (Palimentagdo - Pmax)
Pistio de acio fini Aberto Fechado 0,5 * Pmin
Istao de acao tnica had Aberto Pmax + 0,5 * (Palimentagdo - Pmax)
Fechado Fechado 0,5 * Pmin
B ab Aberto 0,5 * Pmin
erto Fechado Pmax +0,5 * (Palimentagao - Pmax)
Aberto Pmin-0,5 * (Palimentacdo + Pmin)
Fechado " - =
s 5 Fechado Pmax + 0,5 * (Palimentagdo - Pmax)
Pistdo de acdo dupla A - . —
Aberto Pmax +0,5 * (Palimentagao - Pmax)
Aberto - - = -
Fechado Pmin - 0,5 * (Palimenta¢ao + Pmin)

5. Ative os parametros que foram desativados anteriormente:

e Alerta de desvio de deslocamento - definido em 1,5x o desvio de deslocamento maximo entre o ponto de definicdo e o
deslocamento méaximo.

® Controle de pressao do ponto final - ativar

e Limite de pressdo do curso parcial - calcule o valor usando a tabela 3-8.
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Ative o PST - Sim ou ndo. Isso ativa ou desativa o Teste de curso parcial.
Ponto inicial do PST - Vélvula aberta ou Valvula fechada. Isso define a parada do deslocamento de que a vélvula precisa estar para
que um teste de curso parcial possa ser iniciado. Isso também define a parada do deslocamento para o controle de pressao do

ponto final. A configuracao desse valor para Ndo configurado desativara os testes de curso parciais e o controle de pressdo do
ponto final.

Variaveis do PST - Siga os comandos no mostrador do Comunicador de campo para introduzir ou visualizar informacgées para as
seguintes Variadveis do PST:

e Movimento maximo de deslocamento - Esse é o percentual do valor total pelo qual a valvula se move para longe do seu estado
operacional normal, em dire¢do ao seu estado de trip durante o teste. O valor padrao é 10%.

e Velocidade de teste - Essa é a taxa a qual a valvula se movera durante o teste. O valor padrdo é de 0,25%/segundo.

e Tempo de pausa - Este é o tempo de pausa entre os cursos ascendente e descendente do teste. O valor padrdo é de 5 segundos.

Figura 3-4. Exemplos de Graficos da série de tempo do Ponto de definicao do deslocamento, Deslocamento,
Erro e Pressdo do atuador
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Saidas

‘ Comunicador de campo | Configure > Manual Setup > Outputs (2-2-6) HC, AD, PD or (2-2-7) ODV

Configuracao do terminal de saida

Observacao

Esses itens de menu estdo somente disponiveis em unidades que tém o transmissor de posi¢do opcional de 4-20 mA ou o
hardware de comutacdo instalado.

e Ativar terminal de saida - Se usar o terminal de saida opcional para um Transmissor de posi¢do ou saida de interruptor, este deve
ser Ativado.

® Funcdo - Os terminais de saida podem ser configurados como um dos seqguintes:

Transmissor - Saida de 4-20mA, que representa 0 - 100% do curso calibrado da vélvula.

Interruptor de limitagdo - Interruptor discreto (1A méx) que faz trip em um ponto configuravel em 0 - 100% do curso calibrado
davalvula.

Interruptor de alerta - Interruptor discreto (1A max) que faz trip com base em um alerta de dispositivo configuravel.

e Sinal de falha - Se o circuito de saida ndo conseguir operar adequadamente, a saida tentard aciona-lo para um estado conhecido.
Dependendo da natureza da falha, o circuito pode ou pode nao conseguir alcangar o estado de falha. Quando configurada como
transmissor, a saida pode ser configurada para subir (22,5 mA) ou descer (3,6 mA). Quando configurada como interruptor, a
saida pode ser configurada para Fechar ou Abrir.

Observacao

Na perda de energia do posicionador, o circuito do interruptor sempre ird para o estado aberto. No entanto, na perda de energia
do posicionador, a saida do transmissor continuara a operar, enquanto o circuito do transmissor ainda estiver energizado e
funcionando.

Configuracao do interruptor

Observacao

A Configuragdo do interruptor somente estd disponivel em unidades que tém o transmissor de posicao opcional de 4-20 mA ou o
hardware do interruptor instalado.

e Ponto de trip do interruptor de limitagdo - Quando a funcao esta configurada como Interruptor de limitacdo, isso define o limiar
para o interruptor de limite em percentual de deslocamento calibrado.

e Fonte do interruptor de alerta - Quando a fungdo esta configurada como Interruptor de alerta, isso determina que alerta ativara
o interruptor. As op¢oes de alerta sdo: Desvio de deslocamento ou Retirada de pressdo.

e Interruptor fechado - Isso configura a agdo do interruptor. As op¢oes sao: Abaixo do ponto de trip [ Alerta ndo ativo ou Acima do
ponto de trip [ Alerta ativo.
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Atribuicoes das varidveis do HART

As variaveis de instrumento podem ser relatadas através de quatro diferentes atribuicdes de varidveis do HART. A Varidvel primaria
sempre esta configurada como Saida analégica. No entanto, as restantes trés variaveis tém opgoes adicionais, conforme listado a
sequir.

Variavel primaria (PV) Entrada analdgica

Variavel secundaria (SV) Deslocamento, Ponto de definicdo do deslocamento, Pressao A, Pressdo B, Pressdo A-B,
Pressdo de alimentacao, Sinal de acionamento ou Entrada analégica

Varidvel terciaria (TV) Deslocamento, Ponto de defini¢cdo do deslocamento, Pressdo A, Pressdo B, Pressdo A-B,
Pressdo de alimentacao, Sinal de acionamento ou Entrada analégica

Variavel quaternaria (QV) Deslocamento, Ponto de definicdo do deslocamento, Pressao A, Pressdo B, Pressdo A-B,

Pressdo de alimentacao, Sinal de acionamento ou Entrada analégica

Saida do transmissor

Observacao

A Saida do transmissor somente esta disponivel em unidades que tém o transmissor de posicao opcional de 4-20 mA ou o
hardware do interruptor instalado.

Isso configura o relacionamento entre o deslocamento da vélvula e o sinal de saida do transmissor de posi¢do. Ha duas opgoes;
4mA = Valvula fechada ou 4mA = Vélvula aberta.

Modo de pico

O modo de pico fornece comunicagao continua do controlador digital da valvula. O modo de pico aplica-se apenas ao transmissor
dos dados do modo de pico (Atribuicdes das variaveis do HART) e ndo afeta o modo como os outros dados sdo acessados. O modo
de pico somente esta disponivel em dispositivos configurados como HART Universal revisdo 5.

® Ativar pico - Liga e desliga o modo de pico.
e Comando de pico - Define que comando do HART esta configurado para relatérios de pico. Ha trés opgdes a escolher. Ao usar
um Tri-Loop, selecione a terceira op¢ao.

- Entrada analégica (comando 1)
- Corrente do circuito/deslocamento (comando 2)
- Corrente do circuito / PV [ SV [TV [ QV (comando 3)

Observacao

O acesso as informacgdes no instrumento normalmente é obtido através da sondagem/resposta da comunica¢do do HART. O
Comunicador de campo ou o sistema de controle pode solicitar qualquer das informacgoes que estdo normalmente disponiveis, até
mesmo quando o instrumento estiver em modo de pico. Em cada pico enviado pelo instrumento, uma curta pausa permite que o
Comunicador de campo ou o sistema de controle inicie uma solicitacdo. O instrumento recebe a solicitagao, processa a mensagem
de resposta e entdo continua transmitindo os dados no modo de pico.

O modo de pico serd automaticamente desativado durante os testes de diagnéstico como a Assinatura da valvula.

Observacao

Se o instrumento for configurado para operar no modo de controle de pressdo, ou detectar uma leitura do sensor de
deslocamento invalida, a Varidvel de deslocamento relatard pressao em percentual da faixa definida para a bancada.
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Configuracao de alertas

I Comunicador de campo | Configure > Alert Setup (2-

3)

Um alerta é uma notificacao de que o instrumento detectou um problema. Um desligamento é uma agao que o instrumento toma
para acionar a saida de ar para a Condi¢do de alimentacao zero, conforme a figura 3-3. Alguns alertas podem ser configurados para
desligar o instrumento. Consulte a tabela 3-9 quanto ao alerta padrao e configuragdes de desligamento.

Os alertas podem ser ativados ou desativados com o instrumento em Servico, Fora de servico, Protegido ou Ndo protegido. No
entanto, o instrumento deve estar Ndo protegido para ativar ou desativar um desligamento. Os alertas ndo sao processados

quando um diagnéstico estd em andamento.

Se o desligamento estiver ativado, e o alerta estiver ativo, o instrumento serd travado no estado de desligamento até que a energia
para o instrumento seja ciclada e o alerta tenha sido apagado. Enquanto estiver na condicao de desligamento, a comunicagao do
HART continuard se o instrumento permanecer energizado.

Para uma explicacdo detalhada dos alertas e as acoes recomendadas, consulte a Secdo 5.

Tabela 3-9. Alerta padrao e Configuragdes

de desligamento

ALERTA

CONFIGURACAO DO ALERTA PADRAO

CONFIGURAGAO DO DESLIGAMENTO PADRAO

Falha do sensor de deslocamento Ativado Desativado
Falha do sensor de temperatura Ativado Desativado
Falha do sensor do circuito menor Ativado Desativado
Falha do sensor de pressdo Ativado Desativado
Falha da corrente de acionamento Ativado Desativado
Falha critica do NVM Ativado Desativado
Falha ndo criticado NVM Ativado Desativado
Falha da integridade do flash Ativado Desativado
Falha de tensdo de referéncia Ativado Desativado
Sinal de acionamento fora da faixa Ativado N&o disponivel
Pressio de alimentacdo baixa(1) Ativado Nao disponivel
Desvio de deslocamento Ativado Nao disponivel
Retirada de pressao ativada(?) Ativado Nio disponivel
Deslocamento alto Desativado N&o disponivel
Deslocamento baixo Desativado Nao disponivel
Deslocamento alto-alto Desativado Nao disponivel
Deslocamento baixo-baixo Desativado N&o disponivel
Limite de deslocamento/Corte alto Desativado Nao disponivel
Limite de deslocamento/Corte baixo Desativado N&o disponivel
Integrador saturado alto Desativado Nao disponivel
Integrador saturado baixo Desativado Nao disponivel
Contagem de ciclos alta Desativado N&o disponivel
Acumulador de deslocamento alto Desativado Nao disponivel
Falha de comunicagao do circuito de saida Desativado N&o disponivel
Registro de alertas ndo vazio Desativado N&o disponivel
Registro de alertas cheio Desativado N&o disponivel
Tempo do instrumento é aproximado Desativado N&o disponivel

1. Somente nivel de instrumento AD, PD ou ODV.
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Mudanca para HART 5 [ Mudancga para HART 7

‘ Comunicador de campo | Service Tool > Maintenance > Change to HART 5 | Change to HART 7 (3-5-3) HC or (3-5-4) AD, PD or (3-5-5) ODV

Observacao

Esse procedimento nunca deve ser executado enquanto a valvula estiver em servico ou controlando o processo. Dependendo do
sistemna de controle ou do sistema de gestao de ativos anexado, um reinicio completo do sistema pode ser necessario para
restabelecer a comunicacdo do HART. Consulte a documentacdo do sistema para obter mais informacdes.

Esse procedimento muda o instrumento do HART Universal revisdo 5 para HART Universal revisdo 7 (ou vice-versa). Antes de
prosseguir, verifique se os seus sistemas estdo preparados para suportar os dispositivos HART Universal revisdo 7. Siga os
comandos do mostrador do Comunicador de campo.
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Secado 4 Calibracao

Visao geral da calibracao

Quando um controlador digital da valvula DVC6200 é encomendado como parte de um conjunto da valvula de controle, a fabrica
monta o controlador digital da vélvula no atuador e conecta a tubulagdo necessaria, e entdo configura e calibra o controlador.

Para controladores digitais da valvula que sdo encomendados separadamente, a recalibracdo da entrada analégica ou dos sensores
de pressao geralmente nao é necessaria. No entanto, apds montar em um atuador, execute a configuracao inicial e entdo calibre o
deslocamento selecionando Configurar > Calibragdo > Calibragdo de deslocamento > Calibragdo automdtica. Para obter informacdes
mais detalhadas, consulte os seguintes procedimentos de calibracdo.

Comunicador de campo | Configure > Calibration (2-4)

Calibragdo de deslocamento automatica - consulte a pagina 38
Calibracao de deslocamento manual - consulte a pagina 39
Calibragdo da botoeira - consulte a pagina 40

Calibragdo do sensor de calibracdo - consulte a pagina 41
Calibracao da entrada analdgica - consulte a pagina 42

Ajuste do relé - consulte a pagina 43

Calibragdo do PST (somente nivel de instrumento ODV) - consulte a pagina 45

Observacao

O Modo de instrumento deve ser Fora de servico e a Protecdo deve estar configurada em Nenhuma, antes que o instrumento
possa ser calibrado.

Se vocé estiver operando em modo de pico, recomendamos que vocé desative o pico antes de continuar com a calibragcdo. Uma
vez concluida a calibra¢do, o modo de pico pode entdo ser retomado.

A ADVERTENCIA

Durante a calibracao, a valvula se movera pelo curso completo. Para evitar ferimentos pessoais e danos materiais causados
pela liberacao de pressao ou do fluido do processo, isole a valvula do processo e equalize a pressao nos dois lados da valvula
ou drene o fluido do processo.
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Calibracao de deslocamento

Se for usado um relé de acao dupla, vocé serd avisado para executar o ajuste do relé quando for selecionada a calibragao manual ou
automatica. Selecione Sim para ajustar o relé, selecione Ndo para prosseguir com a calibra¢do. Para obter informacgoes adicionais,
consulte Ajuste do relé na pagina 43.

Calibracdo automatica
1. O procedimento de calibra¢do automatica é automatico. Ele esta concluido quando o menu Calibra¢do aparecer.

Durante a calibracao, o instrumento busca por pontos finais altos e baixos e o retorno do circuito menor (MLFB) e o viés da saida.
Ao pesquisar pelos pontos finais, o instrumento estabelece os limites do deslocamento fisico, ou seja as posicoes efetivas de
deslocamento 0 e 100%. Isso também determina até onde o feixe do relé gira para calibrar a sensibilidade do sensor do MLFB.

2. Coloque o instrumento Em servico e verifique se o deslocamento seque apropriadamente a fonte de corrente.

Se a unidade nao se calibrar, consulte a tabela 4-1 para obter mensagens de erro e possiveis solucoes.

Tabela 4-1. Mensagens de erro da Calibragdo automatica

Mensagem de erro Possivel problema e solucao
Corte de energia ocorrido durante a calibragcao O sinal de entrada analégico para o instrumento deve ser maior do que 3,8 mA. Regule a saida de
automatica corrente para o sistema de controle ou a fonte de corrente para fornecer pelo menos 4,0 mA.

O problema pode ser um ou outro dentre os seguintes:

1. A configuragdo de ajuste estd selecionada muito baixa e a vélvula ndo atinge o ponto final no
tempo designado. Selecione Configura¢do manual> Ajuste > Ajuste do deslocamento >

A calibracdo automatica ndo se completou no Estabilizar/otimizar e entdo Aumentar resposta (selecione a préxima configuragdo de ajuste mais alta).
tempo limite. 2. Aconfiguracdo de ajuste selecionada é muito alta, a operagdo da vélvula é instavel e ndo
permanece em um ponto final pelo tempo designado. Selecione Configuracdo manual > Ajuste > Ajuste
de deslocamento > Estabilizar/otimizar e entdo Diminuir resposta (seleciona a proxima configuracdo de
ajuste mais baixa).

Antes de receber essa mensagem, a saida do instrumento foi de alimentagdo zero a total? Se ndo foi,
verifique a pressdo de alimentacdo do instrumento seguindo as especificagdes no manual de
instrucdes do atuador correspondente. Se a pressdo de alimentacao estiver correta, verifique os
D R componentes pneumaticos do instrumento (conversor de I/P e relé).

eslocamento insuficiente
Se a saida do instrumento ndo foi de alimentacdo zero para total antes de receber esta mensagem,
verifique a montagem apropriada consultando o procedimento de montagem apropriado na se¢ao
Instalacdo e verificando o arranjo magnético quanto ao alinhamento adequado.

Sinal de transmissdo excede o limite minimo; 1. Verifique a pressdo de alimentacdo (relé de acdo inversa)
verifique a pressdo de alimentacao 2. Africcdo é muito alta.

Sinal de acionamento excede o limite maximo/ 1. Verifique a pressdo de alimentacdo (relé de acdo direta)
verifique a pressdo de alimentacgdo 2. Africcdo é muito alta
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Calibra¢ao manual

Dois procedimentos estao disponiveis para calibrar o deslocamento manualmente:

e Ajuste analdgico - Esse procedimento é usado quando vocé pode alterar manualmente a fonte de corrente de 4-20 mA para
mover a vélvula.

e Ajuste digital - Esse procedimento é usado quando a fonte de corrente de 4-20 mA nao puder ser alterada manualmente.

Ajuste de calibracao analégica

Conecte uma fonte de corrente varidvel aos terminais LOOP + e LOOP - do instrumento. A fonte de corrente deve ser capaz de gerar
de4a20 mA.

Siga os comandos do mostrador do Comunicador de campo para calibrar o deslocamento no instrumento em percentual.

Observacao

0% deslocamento = valvula fechada
100% deslocamento = vélvula aberta

1. Ajuste a corrente de entrada até que a valvula esteja proxima ao meio do deslocamento. Pressione OK.

Observacao
Nas etapas 2 a 7, a precisao do ajuste da fonte de corrente afeta a precisdo da posicao.

. Ajuste a fonte de corrente até que a valvula esteja a 0% deslocamento e, entdo, pressione OK.

. Ajuste a fonte de corrente até que a valvula esteja a 100% deslocamento e, entdo, pressione OK.
. Ajuste a fonte de corrente até que a valvula esteja a 0% deslocamento e, entdo, pressione OK.

. Ajuste a fonte de corrente até que a valvula esteja a 100% deslocamento e, entdo, pressione OK.
. Ajuste a fonte de corrente até que a valvula esteja a 5% deslocamento e, entdo, pressione OK.

. Ajuste a fonte de corrente até que a valvula esteja a 95% deslocamento e, entdo, pressione OK.

O N U~ W N

. Coloque o instrumento Em servico e verifique se o deslocamento seque apropriadamente a fonte de corrente.
Ajuste de calibracdo digital

Conecte uma fonte de corrente variavel aos terminais LOOP + e LOOP - do instrumento. A fonte de corrente deve ser configurada
entre4a 20 mA.

Siga os comandos do mostrador do Comunicador de campo para calibrar o deslocamento no instrumento em percentual.

1. Ajuste a corrente de entrada até que a valvula esteja proxima ao meio do deslocamento. Pressione OK.

Observacao

0% deslocamento = valvula fechada
100% deslocamento = vélvula aberta
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2. No menu de ajuste, selecione a direcao e o tamanho da alteracdo necessaria para configurar o deslocamento a 0%.

Selecionar ajustes grandes, médios e pequenos causa alteracdes de aproximadamente 10,0%, 1,0% e 0,1%, respectivamente. Se for
necessario outro ajuste, repita a etapa 2. Do contrario, selecione Concluido e va para a etapa 3.

3. No menu de ajuste, selecione a direcdo e o tamanho da alteracdo necessaria para configurar o deslocamento a 100%.
Se for necessario outro ajuste, repita a etapa 3. Do contrario, selecione Concluido e vé para a etapa 4.

4. No menu de ajuste, selecione a direcdo e o tamanho da alteracdo necessaria para configurar o deslocamento a 0%.
Se for necessario outro ajuste, repita a etapa 4. Do contrario, selecione Concluido e vé para a etapa 5.

5. No menu de ajuste, selecione a direcao e o tamanho da altera¢do necesséria para configurar o deslocamento a 100%.
Se for necessario outro ajuste, repita a etapa 5. Do contrario, selecione Concluido e vé para a etapa 6.

6. No menu de ajuste, selecione a direcdo e o tamanho da alteracdo necessaria para configurar o deslocamento a 5%.
Se for necessario outro ajuste, repita a etapa 6. Do contrario,selecione Concluido e va para a etapa 7.

7. No menu de ajuste, selecione a direcdo e o tamanho da altera¢do necessaria para configurar o deslocamento a 95%.
Se for necessario outro ajuste, repita a etapa 7. Do contrario, selecione Concluido e vé para a etapa 8.

8. Coloque o instrumento Em servico e verifique se o deslocamento seque apropriadamente a fonte de corrente.

Calibracao da botoeira

Uma botoeira préxima aos terminais de fiacdo na caixa de terminais fornece um meio rapido de autocalibrar o instrumento. O
botdo deve ser pressionado por 3 a 10 segundos. A autocalibragao moverd a valvula através de toda a faixa de deslocamento, ndo
importando se o Modo do instrumento estd Em servico ou Fora de servico. No entanto, se a Protecao de escrita estiver Protegida,
esse botdo ndo estard ativo. Para abortar, pressione novamente o botdo por 1 segundo. O botdo de calibracdo esta desativado por
padrdo. Para ativa-lo, va para Configuragdo manual > Instrumento > Botdo de calibragdo.

Observacgao
A faixa de pressdo (usada para Retirada de pressdo) ndo é recalibrada durante o procedimento.

Esse procedimento de calibracdo é recomendado sempre que o conversor de I/P ou o relé pneumatico é substituido. Nao use a
calibracdo da botoeira para calibra¢do inicial ao montar o instrumento em um atuador, ou se o conjunto da placa de circuito
impresso tiver sido substituido.

Se vocé suspeitar que a calibracdo foi alterada devido a desvio, execute primeiro um teste de diagnéstico de Assinatura da valvula
usando o software ValvelLink para capturar os dados como-encontrados para futura analise da causa raiz.
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Calibracao do sensor

Sensores de pressao

Observacao

O sensor de pressdo é calibrado na fabrica e ndo deve requerer calibragdo.

Sensor de pressdo de saida

Para calibrar o sensor de pressdo de saida, conecte um medidor de referéncia externo a saida que esta sendo calibrada. O medidor
deve ser capaz de medir a pressdao maxima de alimentacdo do instrumento. Dependendo do sensor que vocé deseja calibrar,
selecione Sensor da saida A ou Sensor da saida B. Siga os comandos no mostrador do Comunicador de campo para calibrar o sensor
de pressao de saida do instrumento.

1. Ajuste o regulador de pressdo de alimentacdo a pressao de alimentacdo maxima do instrumento. Pressione OK.

2. Oinstrumento reduz a pressdo de saida para 0. Aparece a seguinte mensagem.

Utilize as selecoes Aumentar e
Diminuir até que a pressao
exibida corresponda a pressao de
saida x.

Pressione OK quando tiver lido a mensagem.

3. Ovalor da pressdo de saida aparece no mostrador. Pressione OK para exibir o menu de ajuste.

4. No menu de ajuste, selecione a dire¢do e o tamanho do ajuste para o valor exibido.

Selecionar ajustes grandes, médios e pequenos ocasiona modificagdes de aproximadamente 3,0 psi/0,207 bar/20,7 kPa,
0,30 psi/0,0207 bar/2,07 kPa e 0,03 psi/0,00207 bar/0,207 kPa, respectivamente.

Se o valor exibido ndo corresponder a pressdo de saida, pressione OK, e entdo repita essa etapa (etapa 4) para continuar ajustando
o valor exibido. Quando o valor exibido corresponder a pressdo de saida, selecione Concluido para ir e va para a etapa 5.

5. Os instrumento configura a pressao de saida para alimentacgdo total. A sequinte mensagem aparece.

Utilize as selecGes Aumentar e
Diminuir até que a pressao
exibida corresponda a pressdo de
saida x.

Pressione OK quando tiver lido a mensagem.

6. O valor da pressdo de saida aparece no mostrador. Pressione OK para exibir o menu de ajuste.

7. No menu de ajuste, selecione a dire¢ao e o tamanho do ajuste para o valor exibido. Se o valor exibido ndo corresponder a
pressdo de saida, pressione OK, e entdo repita essa etapa (etapa 7) para continuar ajustando o valor exibido. Quando o valor
exibido corresponder a pressao de saida, selecione Concluido e va para a etapa 8.

8. Coloque o instrumento Em servico e verifique se a pressao exibida corresponde a pressao de saida medida.
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Sensor de pressao de alimentacao

Observacao
A Calibragdo do Sensor de pressdo de alimentacao nao esta disponivel para o nivel do instrumento HC.

Para calibrar o sensor de pressdo de saida, conecte um medidor de referéncia externo a saida que esta sendo calibrada. O medidor
deve ser capaz de medir a pressdao maxima de alimentacdo do instrumento. Siga os comandos no mostrador do Comunicador de
campo para calibrar o sensor de pressdo de alimentagdo do instrumento.

1. Selecione a) Somente zero, ou b) Zero e Fluxo (medidor necessario).

a. Se for selecionada a calibragao Somente zero, ajuste o regulador de pressao de alimenta¢ao para remover a pressao de
alimentagao do instrumento. Pressione OK. Uma vez concluida a calibracdo, va para a etapa 5.

b. Se for selecionada a calibracdo Zero e fluxo, ajuste o requlador de pressao de alimentacdo para remover a pressao de
alimentacdo do instrumento. Pressione OK. Ajuste o regulador de alimentagdo para a pressdo de alimentacdo méaxima do
instrumento. Pressione OK. Prossiga com a etapa 2.

2. Aseguinte mensagem aparece:

Utilize as selecoes Aumentar e
Diminuir até que a pressao
exibida corresponda a pressao de
alimentacado.

Pressione OK quando tiver lido essa mensagem.

3. Ovalor da pressdo aparece no mostrador.

4. No menu de ajuste, selecione a dire¢do e o tamanho do ajuste para o valor exibido.

Selecionar ajustes grandes, médios e pequenos ocasiona modificacdes de aproximadamente 3,0 psi/0,207 bar/20,7 kPa,
0,30 psi/0,0207 bar/2,07 kPa e 0,03 psi/0,00207 bar/0,207 kPa, respectivamente.

Ajuste o valor exibido até que corresponda a pressao de alimentagao, selecione Concluido para ir para a etapa 5.

5. Coloque o instrumento Em servico e verifique se a pressao exibida corresponde a pressao de alimentacao medida.

Calibracao de entrada analdgica

Para calibrar o sensor de entrada analégica, conecte uma fonte de corrente variavel aos terminais LOOP+ e LOOP- do instrumento.
Afonte de corrente deve ser capaz de gerar uma saida de 4 a 20 mA. Siga os comandos do mostrador do Comunicador de campo
para calibrar o sensor de entrada analdgica.

1. Configure a fonte de corrente para o valor-alvo mostrado no mostrador. O valor-alvo é o valor da Faixa de entrada baixa.
Pressione OK.

2. Aseguinte mensagem aparece:

Utilize as sele¢bes Aumentar e
Diminuir até que a corrente
exibida corresponda ao alvo.
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Pressione OK quando tiver lido essa mensagem.

3. Ovalor da Entrada analégica aparece no mostrador. Pressione OK para exibir o menu de ajuste.

4. No menu de ajuste, selecione a direcdo e o tamanho do ajuste para o valor exibido.

Selecionar ajustes grandes, médios e pequenos causa alteracdes de aproximadamente 0,4 mA, 0,04 mA, e 0,004 mA,
respectivamente.

Se o valor exibido ndo corresponder a fonte de corrente, pressione OK, e entdo repita essa etapa (etapa 4) para continuar ajustando
o valor exibido. Quando o valor exibido corresponder a fonte de corrente, selecione Concluido e va para a etapa 5.

5. Configure a fonte de corrente para o valor-alvo mostrado no mostrador. O valor-alvo é o valor da Faixa de entrada alta.
Pressione OK.

6. A seguinte mensagem aparece:

Utilize as selecbes Aumentar e
Diminuir até que a corrente
exibida corresponda ao alvo.

Pressione OK quando tiver lido essa mensagem.

7. Ovalor da Entrada analégica aparece no mostrador. Pressione OK para exibir o menu de ajuste.

8. No menu de ajuste, selecione a direcdo e o tamanho do ajuste para o valor exibido. Se o valor exibido ndo corresponder a fonte
de corrente, pressione OK, e entdo repita essa etapa (etapa 8) para continuar ajustando o valor exibido. Quando o valor exibido
corresponder a fonte de corrente, selecione Concluido e vé para a etapa 9.

9. Coloque o instrumento Em servico e verifique se a entrada analégica exibida corresponde a fonte de corrente.

Regulagem do relé

Antes de iniciar a calibracdo do deslocamento, verifique a regulagem do relé. Recoloque a tampa do controlador digital da valvula,
quando terminar.

Observacao

O relé B e C ndo sao ajustaveis pelo usuario.

Relé de acdao dupla
O relé de acdo dupla é designado pelo Relé A em uma etiqueta afixada no préprio relé. Para atuadores de acdo dupla, o valor deve

estar préximo ao meio deslocamento, para ajustar adequadamente o relé. O Comunicador de campo posicionara a vélvula
automaticamente quando Ajustar relé for selecionado.

Gire o disco de ajuste, mostrado na figura 4-1, até que a pressdo de saida exibida no comunicador de campo esteja entre 50 e 70%
da pressdo de alimentacdo. Este ajuste é muito sensivel. Certifique-se de permitir que a leitura de pressdo se estabilize antes de
fazer outro ajuste, (a estabilizacdo pode levar até 30 segundos ou mais para atuadores grandes).

Se a opgao de relé baixo tiver sido ordenada, a estabilizacdo pode levar aproximadamente dois minutos mais do que o relé padrio.
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Figura 4-1. Ajuste do relé A (Cobertura removida para fins de clareza)

PARA RELES DIRETOS DE ACAO
UNICA. GIRE O DISCO DE AJUSTE
NESSA DIRECAO ATE QUE ENTRE
EM CONTATO COM A VIGA

PARA RELES DE ACAO DUPLA:
GIRE O DISCO DE AJUSTE NESTE
SENTIDO PARA REDUZIR A
PRESSAO DE SAIDA

DISCO DE AJUSTE . ~
PARA RELES DE ACAO DUPLA:

GIRE O DISCO DE AJUSTE NESSE
SENTIDO PARA AUMENTAR A
PRESSAO DE SAIDA

Orelé Atambém pode ser ajustado para uso em aplica¢des diretas de acao Unica. Gire o disco conforme mostrado na figura 4-1
para operagdo direta de acdo Unica.

CUIDADO

Deve-se ter cuidado durante o ajuste do relé, pois o disco de ajuste podera se desengatar se for girado demais.

Relés de acdo Unica

A ADVERTENCIA

Somente para nivel de instrumento ODV:

Se a porta nao utilizada estiver monitorando a pressao, certifique-se de que a fonte de pressao esteja em conformidade
com a Norma ISA 7.0.01 e que ndo exceda a pressao fornecida ao instrumento.

Deixar de fazer isso pode resultar em lesoes ou danos materiais causados por perda do controle de processo.

Relé direto de acdo Unica
O relé direto de acdo Unica é designado pelo Relé C em uma etiqueta afixada no préprio relé. O Relé C ndo requer ajustes.
Relé inverso de acdo Unica

Orelé inverso de acdo Unica é designado pelo Relé B em uma etiqueta afixada ao proprio relé. O Relé B é calibrado na fabrica e ndo
requer mais ajustes.
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Calibracao PST (Somente nivel de instrumento ODV)

Esse procedimento lhe permite executar a Calibra¢do do curso parcial, que ativa o Teste de curso parcial. Ele estabelece valores
para o Limite de pressdo de curso parcial, Ponto de definicdo de pressao e Tempo de saturacdo de pressdo para o Controle de

pressao do ponto final, Ponto de alerta de desvio de deslocamento e Tempo de desvio de deslocamento. A Calibragdo de curso
parcial também configura valores padrdo para movimento de deslocamento maximo, velocidade de teste e tempo de pausa de

teste.

Observacao
Vocé deve colocar o instrumento Fora de servico antes de executar a Calibracdo de curso parcial.

Certifique-se de que o instrumento seja colocado de volta Em servico apds a conclusdo do procedimento de calibracdo.
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Secdo 5 Informacoes, diagnostico e alertas do
dispositivo

Visao geral

‘ Comunicador de campo | Overview (1)

Status e variaveis de finalidade primaria

A secao de visdo geral fornece informagoes basicas sobre o estado atual do instrumento e Ihe da acesso aos valores atuais de:

Status de alerta

Status de comunicacdo

Modo de instrumento (Em/Fora de servico)

Entrada analégica

Ponto de definicao

Deslocamento

Pressdo de alimentagao (ndo disponivel no nivel de instrumento HC)
Pressao(6es) do atuador

Configuracdo de controle de pressdo de deslocamento/pressdo

Informacao do dispositivo

Ainformacdo do dispositivo fornece detalhes sobre a construcdo do instrumento, incluindo:

Nome da etiqueta

Nimero do modelo do instrumento

Nivel do instrumento (consulte a tabela 5-1)

ID do dispositivo (nimero Unico utilizado para prevenir que o instrumento aceite comandos destinados a outros instrumentos)
Numeros de série

Revisdes de Firmware, DD, e Hardware

HART Universal revisdao

Protecdo de escrita (fornece um procedimento para ativar/desativar)

Tabela 5-1. Fungoes disponiveis para nivel de instrumento

Nivel de instrumento Funcoes disponiveis

Comunica-se com o Comunicador de campo e o software ValveLink. Além disso o HC fornece: cortes e limites de
deslocamento, tempos de abertura e fechamento minimos, caracterizacdo de entrada (percentual linear, idéntico,
HC abertura rdpida e personalizado), tendéncias com o ValveLink Solo e os seguintes alertas: desvio de deslocamento;
alerta de deslocamento alto, baixo, muito alto e muito baixo, sinal de acionamento, contador de ciclos e
acumulag¢do de deslocamentos.

Inclui todas as fungdes listadas acima mais (com o software ValveLink) todos os testes de diagnésticos offline

AD R - X X . . PO .
(banda de erros dinamicos, sinal de acionamento, resposta de etapa e assinatura da valvula) mais tendéncias online
PD Inclui todas as fungdes listadas acima mais todos os Diagnésticos de desempenho online/em servico, testes de
valvulas (friccdo da valvula, condicdo eletronica e mecéanica)
obv Inclui todas as fungdes listadas acima mais teste de curso parcial e filtro de ponto de definicao de avanco/atraso
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Ferramentas de servico

‘ Comunicador de campo | Service Tools (3)

Status do dispositivo

Alertas de instrumento, quando ativados, detecta muitos problemas operacionais e de desempenho que podem ser de interesse.
Se ndo houver alertas atualmente ativos, este mostrador estard vazio.

Registro de alertas

0O DV(C6200 armazenara 20 alertas. Uma vez cheio o registro de alertas, nenhum alerta adicional serd armazenado até que o
registro seja apagado.

Abaixo encontra-se uma lista dos alertas que podem ser detectados pelo instrumento. Para ativar ou desativar os alertas, navegue
para Configurar > Configuragdo de alertas.

e Alerta offline/falho - Esse alerta esta ativo se um alerta de desligamento tiver colocado o dispositivo em um estado falhado e
esta, portanto, ndo controlando a entrada. Pressione Enter para visualizar o(s) alerta(s) que causaram o desligamento.

Eletronica

e Falha de corrente de acionamento - Esse alerta esta ativo quando a corrente de acionamento para o conversor de |/P ndo estiver
fluindo como esperado. Se esse alerta ocorrer, verifique a conexao entre o conversor de I/P e o conjunto da placa de circuitos
impressos. Tente remover o conversor de |/P e reinstala-lo. Se o alerta ndo apagar, substitua o conversor de I/P ou o conjunto da
placa de circuitos impressos.

e Alerta de sinal de acionamento - Esse alerta monitora o sinal de acionamento e o deslocamento calibrado. Se existir uma das
seguintes condi¢Oes por mais de 20 minutos, o alerta é configurado.

Para o caso em que a Condi¢do de alimentacdo zero estiver definida como fechada:
Sinal de acionamento < 10% e deslocamento calibrado > 3%
Sinal de acionamento > 90% e Deslocamento calibrado < 97%

Para o caso em que a Condi¢ao de alimentacgao zero estiver definida como aberta:
Sinal de acionamento < 10% e Deslocamento calibrado <97%
Sinal de acionamento > 90% e Deslocamento calibrado > 3%

e Alerta NVM ndo critico - Esse alerta estard ativo se houver uma falha associada com a NVM (memdria ndo-volatil) que ndo seja
critica para a operagao do instrumento. Se esse alerta estiver ativo, reinicialize o instrumento. Se o alerta persistir, substitua o
conjunto da placa de circuito impresso.

e Alerta NVM critico - Esse alerta estard ativo se houver uma falha associada com a NVM que seja critica para a operagao do
instrumento. Se esse alerta estiver ativo, reinicialize o instrumento. Se o alerta persistir, substitua o conjunto da placa de
circuitos impressos.

e Falha de integridade do flash - Esse alerta estara ativo se houver uma falha associada com a ROM flash (meméria somente
leitura). Se esse alerta estiver ativo, reinicialize o instrumento. Se o alerta persistir, substitua o conjunto da placa de circuitos

impressos.

e Falha datensdo de referéncia - Esse alerta estard ativo se houver uma falha associada com a referéncia de tensao interna. Se esse
alerta estiver ativo, substitua o conjunto da placa de circuitos impressos.
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e Varidvel fora da faixa - Esse alerta estard ativo se uma ou mais das leituras de medicao dos sensores analégicos (corrente do
circuito, pressdo, temperatura ou curso) estiver saturada ou fora da sua faixa configurada. A condicdo pode ser devida a uma
configuragdo ou instalacdo fisica incorreta e ndo a um problema no funcionamento do sensor.

e Mau funcionamento do dispositivo de campo - Esse alerta estard ativo se os sensores de pressdo, posicao ou temperatura
estiverem fornecendo leituras invélidas.

® Sensor interno fora dos limites - Esse alerta estara ativo se houver um problema com o sensor de pressdo ou o conjunto da placa
de circuitos impressos.

e Alerta do sensor de deslocamento - Esse alerta estara ativo se o deslocamento detectado estiver fora da faixa de -25,0 a 125,0%
do deslocamento calibrado. Se esse alerta estiver ativo, verifique a montagem do instrumento. Além disso, verifique se a
conexao elétrica do sensor de deslocamento esta adequadamente ligada no conjunto da placa de circuitos impressos. Apos
reinicializar o instrumento, se o alerta persistir, execute uma solucdo de problemas no conjunto da placa de circuitos impressos
ou no sensor de deslocamento.

e Alerta do sensor de temperatura - Esse alerta estara ativo quando o sensor de temperatura do instrumento falhar, ou se a leitura
do sensor estiver fora da faixa de -60 a 100°C (-76 a 212°F). A leitura da temperatura é utilizada internamente para a
compensacao de temperatura das entradas. Se esse alerta estiver ativo, reinicialize o instrumento. Se o alerta persistir, substitua
o conjunto da placa de circuitos impressos.

e Alerta do sensor de pressao - Esse alerta estard ativo se qualquer leitura dos 3 sensores de pressdo estiver fora da faixa de -24,0 a
125,0% da pressdo calibrada por mais de 60 segundos. Se esse alerta estiver ativo, verifique a pressao de alimentacdo do
instrumento, certifique-se de que o conjunto da placa de circuitos impressos esteja adequadamente montado no conjunto da
base do médulo e certifique-se de que os O rings do sensor de pressdo estejam adequadamente instalados. Se o alerta persistir
apos reinicializar o instrumento, substitua o conjunto da placa de circuitos impressos.

e Alerta do sensor do circuito menor - Esse alerta estard ativo se a leitura da posicao do relé pneumatico estiver fora da faixa vélida.
Se o alerta persistir, substitua a placa de circuitos impressos.

e Alerta de validacdo da corrente do circuito - Esse alerta estard ativo se a corrente do circuito estiver significativamente fora da
faixa, ou se houver um problema com a eletrénica dos circuitos analdgicos. Se esse alerta estiver ativo, reinicialize o
instrumento com a corrente do circuito verificada como na faixa de 4-20 mA. Se o alerta persistir, substitua a placa de circuitos
impressos.

Observacao
Se o sistema de controle reconhecer que a corrente de saida esta além de 25 mA, o Desligamento na validacdo da corrente do
circuito ndo deve ser ativado.

e Falha de comunicagdo do circuito de saida - Esse alerta estara ativo se o circuito de saida ndo estiver respondendo. Se
configurado como uma saida do transmissor de posicao, primeiro certifique-se de que o circuito do transmissor esteja
energizado. Se o alerta persistir, certifique-se de que o interruptor do DIP na eletronica principal corresponda a configuracao
dos terminais de SAIDA. Se o alerta ainda estiver ativo, substitua a eletrénica principal.

e Alerta de tempo do instrumento é aproximado - Esse alerta estara ativo se o instrumento tiver sido desligado desde a Gltima vez
em que o relégio do instrumento foi configurado. Para apagar o alerta, reinicialize o tempo do instrumento.

Pressao

e Alerta de pressdo de alimentacao - Esse alerta estara ativo se a pressdo de alimentagdo cair abaixo do ponto de alerta de pressdo
de alimentacdo.

Observacao
O alerta de Pressdo de alimentagao baixo esta disponivel para o nivel de instrumento AD, PD e ODV.
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Deslocamento

Observacao
A Zona morta do Alerta de deslocamento se aplica ao Alerta de desvio de deslocamento, bem como ao Alerta de desvio alto, baixo,
muito alto, e muito baixo.

o Alerta de desvio de deslocamento - Se a diferenca ente o Destino do deslocamento e o deslocamento exceder o Ponto de alerta
de desvio de deslocamento por mais do que o Tempo de desvio de deslocamento, o Alerta de desvio de deslocamento estara
ativo. Ele permanece ativo até que a diferenca entre o destino do deslocamento e o Deslocamento for menos do que o Ponto de
alerta de desvio de deslocamento menos a Zona morta do Alerta de viagem.

e Alerta de deslocamento alto - Esse alerta estard ativo quando o Deslocamento exceder o Ponto de alerta de deslocamento alto.
Uma vez ativo o alerta, o alerta serd apagado quando o Deslocamento cair abaixo do Ponto de alerta de deslocamento alto
menos a Zona morta do Alerta de deslocamento. Consulte a figura 5-1.

Figura 5-1. Zona morta do Alerta de deslocamento

O ALERTA ESTA CONFIGURADO

PONTO ALTO DE
/_ ALERTA DE VIAGEM

__ & ZONA MORTA DO ALERTA
DE DESLOCAMENTO

O ALERTA ESTA APAGADO

AB532

Alerta de viagem muito alto - Esse alerta estara ativo quando o Deslocamento exceder o Ponto de alerta de deslocamento muito
alto. Uma vez ativo o alerta, este sera apagado quando o Deslocamento cair abaixo do Ponto de alerta de deslocamento menos
a Zona morta do alerta de deslocamento.

Alerta de deslocamento baixo - Esse alerta estard ativo quando o Deslocamento estiver abaixo do Ponto de alerta de
deslocamento baixo. Uma vez ativo o alerta, o alerta serd apagado quando o Deslocamento exceder o Ponto de alerta de
deslocamento baixo mais a Zona morta do Alerta de deslocamento.

Alerta de deslocamento muito baixo - Esse alerta estara ativo quando o Deslocamento estiver abaixo do Ponto de alerta de
deslocamento muito baixo. Uma vez ativo o alerta, o alerta serd apagado quando o Deslocamento exceder o Ponto de alerta de
deslocamento muito baixo mais a Zona morta do Alerta de deslocamento.

Alerta de limite/corte de deslocamento alto - Esse alerta estara ativo quando o Deslocamento exceder o Ponto de limite/corte
alto.

Alerta de limite/corte alto - Esse alerta estara ativo quando o Deslocamento cair abaixo do Ponto de limite/corte baixo.

Alerta de integrador saturado alto - Esse alerta estara ativo se o integrador de instrumentos estiver saturado no extremo
superior.

Alerta de integrador saturado baixo - Esse alerta estara ativo se o integrador de instrumentos estiver saturado no extremo
inferior.

Alerta de retirada de pressdo ativa - Esse alerta estara ativo quando o instrumento tiver detectado um problema com o retorno
do deslocamento e agora esta controlado a saida como um transdutor de I/P.
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Historico do deslocamento

o Alerta de contagem de ciclos alto - Esse alerta estara ativo se o Contador de ciclos exceder o Ponto de alerta de contagem de
circulos. A Contagem de ciclos registra o nimero de vezes que o deslocamento muda de direcdo quando estiver fora da zona
morta. Para apagar o alerta, configure o Contador de ciclos em um valor menor do que o ponto de alerta.

e Alerta de acumulador de deslocamento alto - Esse alerta estara ativo se o Acumulador de viagens exceder o Ponto de alerta do
acumulador de deslocamento. O Acumulador de deslocamento totaliza o deslocamento da valvula quando a zona morta é
excedida. Para apagar o alerta, configure o Acumulador de viagens em um valor menor do que o ponto de alerta.

Observacao

A contagem de ciclos/Zona morta do acumulador de deslocamento se aplica tanto ao Alerta de contagem de ciclos alto quanto o
Alerta do acumulador de deslocamentos alto.

A zona morta é o percentual (%) de deslocamento na faixa em volta de um ponto de deslocamento na faixa. O ponto de referéncia
de deslocamento é restabelecido ao ponto de reversdo do deslocamento, que ocorre fora da zona morta. A zona morta deve ser
excedida antes que uma alteragdo na direcao do deslocamento seja contada como ciclo e o deslocamento acumulado (até o ponto
de inversdo do deslocamento) seja adicionado ao acimulo total. Consulte a figura 5-2.

Figura 5-2. Contador de ciclos e Exemplo de zona morta do acumulador de deslocamento (configurado a 10%)
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E1473

Registro de alertas

o Alerta de registro de alertas ndo vazio - Esse alerta estard ativo quando houver 1 ou mais alertas armazenados no registro de
alertas.

e Alerta de registro de alertas totais - Esse alerta estara ativo quando o registro de alertas estiver cheio. Alertas adicionais que
forem detectados ndo serdo salvos para o registro de alertas até que o registro de alertas seja apagado.
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Status

o Alerta de calibragdo em andamento - Esse alerta estara ativo quando a calibracdo estiver em andamento.
e Alerta de AutoCal em andamento - Esse alerta é ativo quando a calibragdo automaética estiver em andamento.
o Alerta de diagnéstico em andamento - Esse alerta estard ativo quando um teste de diagnéstico estiver em andamento.

e Alerta de dados de diagnéstico disponiveis - Esse alerta estara ativo quando os dados de diagnéstico tiverem sido coletados e
estiverem sendo armazenado no instrumento.

e Alerta de controle de pressdo ativo - Este alerta estd ativo quando o instrumento estiver controlando-o como um transdutor de
I/P (Controle de pressao em vez de Controle de deslocamento).

Diagnostico

Valvula de curso

Siga os comandos do mostrador do Comunicador de campo para selecionar a partir do que segue:

e Concluido - Selecione este se tiver concluido. Toda inclinaco é parada quando CONCLUIDO é selecionado.

e Rampa aberta - rampas que se deslocam para aberto a taxa de 1,0% por segundo no deslocamento na faixa.

e Rampa fechada - rampas que se deslocam para fechado a taxa de 1,0% por segundo do deslocamento na faixa.

e Rampa para destino - inclina o deslocamento para o destino especificado a taxa de 1,0% por segundo do deslocamento na faixa.

® Acelera para o destino - acelera o deslocamento para o destino especificado,

Teste de curso parcial

Observacao
O Teste de curso parcial estara disponivel apenas para nivel de instrumento ODV.

O Teste de curso parcial permite que os controladores digitais de valvulas DVC6200 com nivel de instrumento ODV executem um
tipo de teste de Assinatura da valvula enquanto o instrumento estiver em servico e operacional. Em algumas aplicacgoes, é
importante ser capaz de exercitar e testar a valvula para verificar se ela operara quando comandada. Esse recurso permite ao
usuario golpear parcialmente a véalvula enquanto monitora continuamente o sinal de entrada. Se surgir uma demanda, o teste é
abortado e a vdlvula se move para a sua posicao comandada. O deslocamento de curso parcial da valvula é configurdvel entre 1 e
30% de deslocamento maximo, a incrementos de 0,1%. O teste dos dados do Ultimo curso parcial é armazenado na meméria do
instrumento para recuperacgao pelo software Valvelink.

O teste de curso parcial lhe permite executar um teste de curso parcial, de 10%, do curso (padrdo) ou um teste de curso
personalizado. Com o teste do curso personalizado, o curso pode ser estendido em até 30%. Certifique-se de verificar as
orientacdes das plantas baixas antes de realizar um teste de curso personalizado. O propésito desse teste é assegurar que o
conjunto da valvula se mova conforme a demanda.

Um teste de curso parcial pode ser iniciado quando a vélvula estiver operando a 4 ou 20 mA (modo ponto-a-ponto). Em aplicacoes
em que um deslocamento artificial deve ser minimizado, 4 mA é a posicdo operacional normal.
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Quando ativado, um teste de curso parcial pode ser iniciado pelo dispositivo (como um teste programado, automatico, de curso
parcial), por uma botoeira remota localizada no campo ou na valvula, por um Comunicador de campo ou pelo software ValveLink.

e Automatico (programado)

O Teste de curso parcial automatico permite que o teste de curso parcial seja programado pelo DVC6200. O teste é programado
em ntmero de horas entre os testes. Qualquer ciclo de poténcia reinicializara o temporizador do relégio do teste.

e Botoeira local

Um comando de teste de curso parcial pode ser enviado para o controlador digital da valvula usando um conjunto de contatos
ligados para os terminais auxiliares +/-. Para realizar um teste, os contatos devem ser fechados por 3 a 5 segundos e entao abertos.
Para abortar o teste, feche os contatos por 1 segundo. O ultimo conjunto de dados de diagnéstico é armazenado na memdria do
instrumento para recuperagao posterior via software ValveLink.

e Comunicador de campo

1. Conecte o Comunicador de campo aos terminais LOOP no controlador digital da valvula.
2. Ligue o comunicador de campo.

3. No menu Online, selecione Ferramentas de servico > Diagndstico > Teste de curso parcial.

4

. Selecione Padrdo (10%) ou Personalizado. Com o Teste de curso personalizado, o curso pode ser introduzido até 30% com
velocidade de curso configuravel e tempo de pausa.

5. O Tempo de Curso, Velocidade de curso, e Pausa atualmente configurados sdo exibidos. Escolha Sim para executar o teste
usando esses valores. Escolha Nao para modificar os valores. O valor padrao para Velocidade de curso é 0,25%/segundo.

6. Avalvula comeca a mover-se e o curso efetivo relatado pelo controlador digital da valvula é exibido no Comunicador de campo.

7. Quando a vélvula tiver atingido o fim, verifique se a vélvula alcangou o ponto de definicao desejado. A valvula deve retornar a
sua posicao original.

Para informacdes sobre configuracdo do Teste de curso parcial, consulte as Varidveis de curso parcial na secao de Configuracao
detalhada.

Variaveis

‘ Comunicador de campo | Service Tools > Variables (3-4)

A secdo de variaveis fornece valores atuais das variaveis dos instrumentos. A sequir encontra-se uma lista das varidveis disponiveis
para visualiza¢do:

® Protecao de escrita (também fornece um procedimento para ativar/desativar)

e Modo de instrumento (também fornece um procedimento para colocar Em/Fora de servico)
e Entrada analdgica

e Ponto de definicdo

e Deslocamento

e Sinal de acionamento

e (Caracterizacdo de entrada (também fornece um procedimento para modificar)

e Contador de ciclos

e Acumulador de deslocamentos

® Pressdo de alimentagdo (ndo disponivel no Nivel de instrumento HC)
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® Pressdo(6es) do(s) atuador(es)

e Configuracao de controle de Deslocamento/pressao (também fornece um procedimento para modificar)
e Modo de controle (também fornece um procedimento para modificar)

e Temperatura do instrumento

e Contagens de deslocamentos (esta é a leitura de deslocamento bruto usada para ajustes avangados)

e Temperatura maxima registrada

e Temperatura minima registrada

e N(mero de inicializacoes

e Dias de inicializacdo
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Secdo 6 Manutencado e solucdo de problemas

A carcaca do controlador digital da valvula DVC6200 esta classificado como Tipo 4X e IP66, portanto a limpeza periddica dos
componentes internos ndo é necessaria. No entanto, se o DVC6200 estiver instalado em uma area em que as superficies externas
tendem a acumular pesadamente contaminantes industriais ou atmosféricos, recomenda-se que o respiro (chave 52) seja
inspecionado periodicamente para assegurar-se de que ele esta totalmente aberto. Se o respiro parecer estar entupido, ele pode
ser removido, limpo e substituido. Escove levemente o exterior do respiro para remover os contaminantes e passe uma leve

solucdo de agua/detergente pelo respiro para assegurar-se de que ele estd totalmente aberto. Deixe o respiro secar antes de
reinstala-lo.

A

A ADVERTENCIA

Poderao ocorrer ferimentos ou danos materiais causados por falha da tampa devido a sobrepressao. Certifique-se de que a
abertura do respiro na caixa esta aberta e livre de detritos para evitar o acimulo de pressao sob a tampa.

A

A ADVERTENCIA

Para evitar descarga eletrostatica da tampa plastica quando houver a presenca de gases inflamaveis ou poeira, nao
esfregue nem limpe a tampa com solventes. Isso pode causar uma faisca que podera provocar a explosao dos gases
inflamaveis ou da poeira, com ferimentos pessoais ou danos materiais. Limpe somente com detergente neutro e agua.

A

A ADVERTENCIA

Evite ferimentos ou danos materiais provocados por uma sibita liberacao de pressao do processo ou do rompimento de
pecas. Antes de executar qualquer procedimento de manutencao no controlador digital da valvula DVC6200:

e Use sempre roupas, luvas e 6culos de protecao.
e N3ao remova o atuador da valvula enquanto a valvula ainda estiver pressurizada.

e Desconecte todas as linhas de operacao que estejam fornecendo pressao de ar, energia elétrica ou um sinal de controle
ao atuador. Certifique-se de que o atuador nao possa abrir ou fechar a valvula inesperadamente.

e Use as valvulas de desvio ou desligue completamente o processo para isolar a valvula da pressao do processo. Libere a
pressao do processo em ambos os lados da valvula.

e Use os procedimentos de seguranca para se certificar de que as medidas acima permanecem em efeito enquanto vocé
trabalha no equipamento.

e Verifique com o engenheiro do processo ou de seguranca se sao necessarias medidas adicionais para prote¢ao contra os
meios de processo.

e Faca a exaustdo da pressao de carga do atuador pneumatico e libere qualquer pré-compressao da mola do atuador para
que este nao aplique forca a haste da valvula; isso possibilitara remocao segura do conector da haste.

A

A ADVERTENCIA

Ao usar gas natural como meio de alimentacao, ou para aplicacdes a prova de explosao, as seguintes adverténcias se
aplicam:

e Desconecte a energia elétrica antes de remover as tampas do alojamento. Podem ocorrer ferimentos ou danos

materiais se a energia nao for desconectada antes da remocao de qualquer uma das tampas, pois podem ocorrer
incéndios ou explosoes.

e Desligue a alimentacao elétrica antes de desconectar qualquer conexao pneumatica.

e Ao desconectar qualquer uma das conexdes pneumaticas ou qualquer peca que retenha pressao, o gas natural vazara da
unidade e de qualquer equipamento conectado para a atmosfera adjacente. Podem ocorrer ferimentos ou danos
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materiais causados por incéndios ou explosoes se for usado gas natural como meio de alimentagdo e se nao forem
tomadas as medidas de prevencao adequadas. As medidas de prevencao podem incluir, mas nao se limitam as
seguintes: garantia de ventilacao adequada e remocao de toda fonte de ignicao.

e Verifique se a tampa esta instalada corretamente antes de colocar esta unidade novamente em servico. Se isso nao for
observado, pode haver ferimentos ou danos materiais causados por incéndios ou explosoes.

CUIDADO

Quando for substituir componentes, use somente os componentes especificados pela fabrica. Sempre utilize técnicas
apropriadas para a substituicao de componentes, como apresentado neste manual. Técnicas ou selecdo de componentes
inadequadas podem invalidar as aprovacoes e as especificacoes do produto, conforme indicado na tabela 1-2 e sempre
podem prejudicar operacoes e a funcao pretendida do dispositivo.

Devido a capacidade de diagnéstico do DVC6200, a manutencdo preditiva estd disponivel pelo uso do software ValveLink. Ao usar
o controlador digital da valvula, a manutencao da valvula e dos instrumentos pode ser melhorada, evitando-se manutenc¢ao
desnecessaria. Para informacoes sobre o uso do software Valvelink, consulte a ajuda online do software ValveLink.

Substituicao do Conjunto de retorno magnético

Para remover o conjunto magnético da haste do atuador, siga estas etapas basicas.

. Certifique-se de que a valvula esteja isolada do processo.
. Retire a tampa da caixa de terminais do instrumento.

. Desconecte a fiagdo de campo da placa de circuitos.

1

2

3

4. Desligue a alimentac¢do de ar do instrumento.

5. Desconecte a tubulagdo pneumatica e remova o DVC6200 ou o DVC6215 do atuador.
6

. Remova os parafusos que fixam o conjunto ao braco do conector.

Ao substituir o instrumento, certifique-se de sequir as orientagdes de montagem no guia de inicio rapido (D103556X012) que é
enviado com o controlador digital da véalvula. Configure e calibre o instrumento antes de retorna-lo ao servico.

Manutenc¢do da base do médulo

O controlador digital da vélvula contém uma base de médulo que consiste no conversor de |/P, conjunto da placa de circuitos
impressos e relé pneumatico. A base do médulo pode ser facilmente substituida no campo sem desconectar a fiagdo ou a
tubulagdo de campo.

Ferramentas necessarias

Tabela 6-1 lista as ferramentas necessarias para a manutencao do controlador digital da valvula DVC6200.

Tabela 6-1. Ferramentas necessarias

Ferramenta Tamanho Componente
Chave Phillips Relé, conjunto da placa de circuitos impressos e
parafusos da tampa
Chave sextavada 5mm Parafuso da caixa de terminais
Chave sextavada 1,5mm Parafuso da tampa da caixa de terminais
Chave sextavada 2,5mm parafusos do conversor de I/P
Chave sextavada 6 mm Parafusos da base do médulo
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Substituicao dos componentes

Ao substituir qualquer dos componentes do DVC6200, a manutencgao deve ser realizada em uma oficina para instrumentos,
sempre que possivel. Certifique-se de que a fiacao elétrica e a tubulagdo pneumatica sejam desconectadas antes de desmontar o
instrumento.

Remocado da Base do médulo

Consulte a figura 7-2 ou 7-4 quanto aos locais dos nimeros de chave.

A ADVERTENCIA

Para evitar lesdes pessoais ou danos materiais do rompimento de pecas, desligue a pressao de alimentacao para o
controlador digital da valvula e drene qualquer excesso de pressao de alimentagado antes de tentar remover o conjunto da
base do médulo do alojamento.

1. Desparafuse os quatro parafusos prisioneiros da tampa (chave 43) e remova a tampa da base do médulo (chave 2).

2. Usando uma chave Allen de 6 mm, solte os trés parafusos Allen (chave 38). Esses parafusos sdo mantidos prisioneiros na base do
moddulo por anéis de retencao (chave 154).

Observacao

A base do médulo esta ligada ao alojamento por dois conjuntos de cabos. Desconecte esses conjuntos de cabos ap6s puxar a base
do médulo para fora do alojamento.

3. Puxe a base do médulo em linha reta para fora do alojamento (chave 1). Uma vez afastado do alojamento, gire a base do
maddulo para o lado do alojamento para ganhar acesso aos conjuntos de cabos.

4. O controlador digital da valvula/unidade base tem dois conjuntos de cabos, mostrados na figura 6-1, que conectam a base do
modulo através do conjunto de circuitos impressos, sensor de deslocamento e caixa de terminais. Desconecte esses conjuntos
de cabos do conjunto da placa de circuitos impressos da traseira da base do médulo.

Figura 6-1. Conexdes dos cabos da placa de circuitos impressos
CONJUNTO DA BASE DO MODULO

CAIXA DE

TERMINAIS CONJUNTO DA PLACA DE

CIRCUITOS IMPRESSOS

COMPARTIMENTO CABO PARAA CABO PARA O SENSOR DE
W54 _no CAIXA DE TERMINAIS DESLOCAMENTO
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Substituicao da base do médulo

Consulte a figura 7-2 ou 7-4 quanto aos locais dos niimeros de chave.

CUIDADO

Para evitar afetar o desempenho do instrumento, tenha cuidado para nao danificar a vedacao da base do médulo ou a
superficie da guia. Nao bata nem danifique os pinos descobertos do conjunto do PWB. Danificar a base do médulo ou a
superficie da guia pode resultar em danos materiais, que podem comprometer a capacidade do instrumento de manter
uma vedacao a pressao.

Observacao

Para evitar danificar o desempenho do instrumento, inspecione a superficie da guia no médulo e a area da sede correspondente no
alojamento antes de instalar o conjunto da base do médulo. Essas superficies devem estar livres de pd, sujeira, arranhoes e
contaminacao.

Certifique-se de que a vedacao da base do médulo esteja em boas condi¢oes. Nado reutilize uma vedagdo danificada ou gasta.

1. Certifique-se de que a vedacdo da base do médulo (chave 237) esteja adequadamente instalada no alojamento (chave 1).
Certifique-se de que o O-ring (chave 12) esteja em seu lugar no conjunto da base do médulo.

2. Conecte o sensor de deslocamento e os conjuntos de cabos da caixa de terminais ao conjunto do PWB (chave 50). E necessaria a
orientacdo do conector.
3. Insira a base do modulo (chave 2) no alojamento (chave 1).

4. Instale trés parafusos Allen (chave 38) da base do modulo no alojamento. Se ja ndo estiverem instalados, pressione trés anéis de
retencdo (chave 154) na base do médulo. Aperte uniformemente os parafusos em um padrdo alternado a um torque final de
16 Nm (138 Ibf-in.).

A ADVERTENCIA

Lesoes pessoais, danos materiais ou interrupcao do controle do processo podem ocorrer se os conjuntos de cabos/fiacao
forem danificados ao fixar a tampa no conjunto da base do médulo.

Certifique-se de que os conjuntos de cabos/fiacao estejam posicionados na cavidade da base do médulo de forma que nao
sejam comprimidos ou danificados ao fixar a tampa no conjunto da base do médulo, na etapa 5.

5. Fixe a tampa (chave 43) ao conjunto da base do médulo.

Manutencdo do submoddulo

A base do médulo do DVC6200 contém os seguintes submodulos: Conversor de /P, conjunto do PWB e relé pneumatico. Se
ocorrerem problemas, esses submoédulos podem ser removidos da base do mddulo e substituidos por submdédulos novos. Apds
substituir um submaédulo, a base do médulo pode ser colocada de volta em servico.

CUIDADO

Tenha cuidado ao realizar manutenc¢ao na base do médulo. Reinstale a tampa para proteger o conversor de I[P e os
medidores ao realizar servicos em outros submédulos.

Para manter as especificaces de precisao, ndao golpeie nem deixe cair o conversor de I[P durante a manutencao do
submédulo.
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Conversorde I[P

Consulte a figura 7-2 ou 7-4 quanto aos locais dos nimeros de chave. O conversor de I/P (chave 41) esté localizado na frente da
base do médulo.

Observacao
Apos a substituicao do conversor de I/P, calibre o controlador digital da vélvula para manter as especificacdes de precisao.

Substituicdo do Filtro de I/P

Uma tela na porta de alimentagdo, abaixo do conversor de I/P serve como filtro secundéario para o meio de alimentacao. Para
substituir esse filtro, execute o sequinte procedimento:

1. Remova o conversor de I[P (chave 41) e a cobertura (chave 169), conforme descrito no procedimento Remogdo do conversor
del/P.

2. Remova a tela (chave 231) da porta de alimentacao.

3. Instale uma nova tela na porta de alimentacdo, conforme mostrado na figura 6-2.

Figura 6-2. Localizacdo do filtro de I/P

O-RING LOCALIZADO

NA PORTA DE SAIDA

DO CONVERSOR DE I[P TELA (FILTRO) LOCALIZADA
NA PORTA DE ALIMENTACAO

w8072 DO CONVERSOR DE I[P

4. Inspecione o O-ring (chave 39) na porta de saida do I/P. Se necessario, substitua-o.

5. Reinstale o conversor de I/P (chave 41) e a cobertura (chave 169), conforme descrito no procedimento Substitui¢do do
conversor de I/P.

Remocgdo do conversor de I/P
1. Remova a tampa frontal (chave 43), se ja ndo estiver removida.

2. Consulte a figura 6-3. Usando uma chave Allen sextavada de 2,5 mm, remova os quatro parafusos Allen (chave 23) que fixam a
cobertura (chave 169) e o conversor de I[P (chave 41) a base do médulo (chave 2).

3. Remova a cobertura (chave 169); e entdo puxe o conversor de I/P (chave 41) em linha reta para fora da base do médulo
(chave 2). Tenha cuidado para ndo danificar os dois terminais elétricos que saem da base do conversor de I/P.
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4. Certifique-se de que o O-ring (chave 39) e a tela (chave 231) permane¢am na base do médulo e ndo saiam com o conversor de
I/P (chave 41).

Substituicdo do conversor de I[P

1. Consulte a figura 6-2. Inspecione as condi¢cdes do O-ring (chave 39) e da tela (chave 231) na base do médulo (chave 2).
Substitua-os, se necessario. Aplique lubrificante de silicone nos O-rings.

2. Certifique-se de que as duas botas (chave 210), mostradas da figura 6-3 estejam adequadamente instaladas nos terminais
elétricos.

Figure 6-3. Conversor de I[P COBERTURA

(CHAVE 169)

CONVERSOR DE

I/P (CHAVE 41) \
‘ np——

BOTAS (CHAVE 210) /

W9328

PARAFUSOS DE CABECA
ALLEN (4) (CHAVE 23)

3. Instale o conversor de I/P (chave 41) em linha reta na base do médulo (chave 2), tendo o cuidado de encaixar os dois terminais
nas guias da base do médulo. Essas guias direcionam os terminais até o submaédulo do conjunto da placa de circuitos impressos.

4. Instale a cobertura (chave 169) no conversor de I/P (chave 41).

5. Instale os quatro parafusos Allen (chave 23) e aperte-os uniformemente em um padrao alternado a um torque final de 1,6 Nm
(14 Ibf-in.).

6. Ap0s substituir o conversor de /P, calibre o deslocamento ou realize calibracao de retoque para manter as especificacdes de
precisdo.
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Conjunto da placa de circuitos impressos (PWB)

Consulte a figura 7-2 ou 7-4 quanto aos locais dos nimeros de chave. O conjunto da PWB (chave 50) estd localizado na traseira do
conjunto da base do médulo (chave 2).

Observacao

Se o submodulo do conjunto da PWB for substituido, calibre e configura o controlador digital da valvula para manter as
especificacoes de precisdo.

Remocao do Conjunto da placa de circuitos impressos

1. Separe a base do médulo do alojamento executando o procedimento de Remogao da base do médulo.
2. Remova trés parafusos (chave 33).

3. Levante o conjunto da PWB (chave 50) em linha reta para fora da base do médulo (chave 2).

4. Certifique-se de que os O-rings (chaves 40) permanecam nas saliéncias do sensor de pressao do conjunto da base do médulo
(chave 2) ap6s o conjunto da PWB (chave 50) ter sido removido.

Substituicdo do Conjunto da placa de circuitos impressos e configuracao do interruptor DIP

1. Aplique lubrificante de silicone nos O-rings do sensor de pressdo (chave 40) e instale-os nas saliéncias do sensor de pressdo no
conjunto da base do médulo.

2. Oriente adequadamente co conjunto da (chave 50) enquanto o instala na base do médulo. Os dois terminais elétricos do
conversor de I/P (chave 41) devem guia-los para dentro dos seus receptaculos no conjunto da PWB e as saliéncias do sensor de
pressdo na base do médulo devem encaixar em seus receptaculos no conjunto da PWB.

3. Empurre o conjunto da PWB (chave 50) na sua cavidade na base do médulo.
4. Instale e aperte trés parafusos (chave 33) a um torque de 1 Nm (10.1 Ibf-in.).

5. Configure o interruptor DIP no conjunto da PWB de acordo com a tabela 6-2.

Tabela 6-2. Configuracdo do Interruptor DIP(1)
Etiqueta do

. Modo operacional Posicao do Interruptor DIP
interruptor
PT-PT Circuito de 4-20 mA ESQUERDO
ponto-a-ponto
Multi Circuito de 24 VCC Multi-gotas DIREITO
1. Consulte a figura 6-4 quando a localizacao do interruptor.
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Figura 6-4. Conexodes e configuragdes da Placa de circuito impresso (PWB)

CONECTOR DO SENSOR
DE DESLOCAMENTO
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Travel Senses
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DVCEss ow
-
-

CONECTOR DA CAIXA &
DE TERMINAIS

SELECAO DO MODO
OPERACIONAL

CONECTOR DO SENSOR

DE DESLOCAMENTO SELECAO TRANSMISSOR/INTERRUPTOR

CONECTOR DA CAIXA [
DE TERMINAIS

PT-PT [ Multi

SELEGCAO DO MODO
OPERACIONAL

X0432

Observacao

Para que o controlador digital da valvula opere com um sinal de controle de 4 a 20 mA, certifique-se de que o interruptor esteja na
posicao do circuito ponto-a-ponto.

6. Remonte a base do médulo no alojamento, executando o procedimento Reposicao da base do médulo.

7. Configure e calibre o controlador digital da valvula.
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Relé pneumatico

Consulte a figura 7-2 ou 7-4 quanto aos locais dos nimeros de chave. O relé pneumatico (chave 24) esta localizado na frente da
base do médulo.

Observacao
Ap6s a substituicdo do submddulo do relé, calibre o controlador digital da valvula para manter as especificagoes de precisdo.

Remocdo do Relé pneumatico
1. Solte os quatro parafusos que fixam o relé (chave 24) a base do médulo. Esses parafusos sdo prisioneiros no relé.

2. Remova o relé.

Substituicdo do Relé pneumatico
1. Inspecione visualmente os furos na base do mddulo para certificar-se de que estao limpos e livres de obstrucdes. Se for
necessaria limpa-los, ndo aumente os furos.

2. Aplique lubrificante de silicone na vedagdo do relé e posicione-o nas ranhuras no fundo do relé, conforme mostrado na
figura 6-5. Pressione pequenas abas de retencao nas ranhuras de retencao para fixar o relé em seu lugar.

Figura 6-5. Conjunto do relé pneumatico

VEDAGAO DO RELE

w8074

3. Posicione o relé (com a cobertura) na base do médulo. Aperte os quatro parafusos, em um padrao alternado, a um torque final
de 2 Nm (20.7 Ibf-in.).

4. Usando o Comunicador de campo, verifique se o valor do parametro Tipo de relé corresponde ao tipo de relé instalado.

5. Apds a substituicdo do relé e da verificagdo do tipo de relé, calibre o deslocamento ou execute calibracao de retoque para
manter as especificacoes de precisdo.

Medidores, Bujoes de tubos ou Valvulas de pneus

Dependendo das op¢oes encomendadas, o DVC6200 ou o DVC6205 serdo equipados com medidores (chave 47), buj6es de tubos
(chave 66) ou vélvulas de pneus (chave 67). Instrumentos diretos de acdo Gnica também terdo uma tela (chave 236, figura 7-3).
Estes estao localizados no topo da base do médulo, proximo ao relé.
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Execute o sequinte procedimento para substituir os medidores, valvulas de pneus ou bujées de tubos. Consulte a figura 7-2 e 7-3
quanto as localiza¢cdes dos nimeros de chave.

1. Remova a tampa frontal (chave 43).
2. Remova o medidor, bujdo de tubo ou vélvula de pneu, como segue:

Para os medidores (chave 47), os planos estdo na caixa do medidor. Use uma chave nos planos do medidor para remover o
medidor da base do médulo. No caso de instrumentos de acdo dupla, para remover o medidor de alimentacdo, remova um dos
medidores de saida.

No caso de bujdes de tubos (chave 66) e valvulas de pneus (chave 67), use uma chave para remover estes da base do médulo.

3. Aplique um vedante antiaderente a base de zinco (chave 64) nas roscas dos medidores de reposicdo, bujoes de tubo ou valvulas
de pneus.

4. Usando uma chave, parafuse os medidores, bujoes de tubos ou valvulas de pneus na base do médulo.

Caixa de terminais

Consulte a figura 7-2 ou 7-4 quanto aos locais dos nimeros de chave.

A caixa de terminais esta localizada no alojamento e contém o conjunto de faixas de terminais para conexdes de fiacdo de campo.

Observacao

A caixa de terminais de conexdes de retorno do DVC6205 (mostrada na figura 6-6) ndo é uma peca substituivel. Ndo remova a
pintura a prova de falsificacdo do parafuso.

Figura 6-6. Caixas de terminais
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Remocao da Caixa de terminais

A ADVERTENCIA

Para evitar lesdes pessoais ou danos materiais causados por incéndio e explosao, desligue o instrumento antes de remover
a tampa da caixa de terminais em uma area que contenha uma atmosfera potencialmente explosiva ou que foi classificada
como perigosa.

1. Solte o parafuso de trava (chave 58) na tampa (chave 4) de forma que a tampa possa ser desparafusada da caixa de terminais.

2. Apo6s aremocdo da tampa (chave 4), note a localizacdo das conexdes da fiagdo de campo e desconecte a fiacao de campo da
caixa de terminais.
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3. Separe a base do mddulo do alojamento executando o procedimento de Remocao da base do médulo.
4. Desconecte o conector da fiacdo da caixa de terminais do conjunto da PWB (chave 50).

5. Remova o parafuso (chave 72). Puxe o conjunto da caixa de terminais em linha reta para fora do alojamento.

Substituicao da Caixa de terminais

Observacao
Inspecione todos os O-rings quanto a desgaste e substitua-os, conforme necessario.

1. Aplique lubrificante, vedante de silicone no O-ring (chave 34) e instale o O-ring na haste da caixa de terminais.

2. Insira a haste do conjunto da caixa de terminais no alojamento até que ela atinja o fundo. Posicione o conjunto da caixa de
terminais de forma que o orificio para o parafuso (chave 72) na caixa de terminais se alinhe com o orificio roscado no
alojamento. Remova o parafuso (chave 72).

. Conecte o conector da fiacdo da caixa de terminais ao conjunto da PWB (chave 50). £ necessaria a orientacdo do conector.
. Remonte a base do médulo no alojamento, executando o procedimento Reposicao da base do médulo.

. Reconecte afia¢do de campo, conforme notado na etapa 2 no procedimento Remocao da caixa de terminais.

A Ul N W

. Aplique lubrificante, vedante de silicone no O-ring (chave 36) e instale o O-ring nas roscas de 2-5/8 pol da caixa de terminais.
O uso de uma ferramenta é recomendado para evitar cortar o O-ring ao instald-lo nas roscas.

7. Aplique graxa de litio (chave 63) nas roscas de 2-5/8 pol na caixa de terminais para evitar aderéncia ou esfoladura quando a
tampa é instalada.

8. Parafuse a tampa (chave 4) na caixa de terminais.

9. Instale um novo parafuso (chave 58) na tampa (chave 4). Solte a tampa (ndo mais do que 1 volta) para alinhar o parafuso de
trava em um dos recessos na caixa de terminais. Aperte o parafuso de trava (chave 58).

Unidade de retorno DVC6215

Ndo ha pecas substituiveis na unidade de retorno DVC6215. Entre em contato com a sua Emerson Process Management se precisar
de uma unidade de retorno DVC6215 de reposicao.

Solucdo de problemas

Se houver dificuldades de comunicac¢do ou de saida com o instrumento, consulte o grafico de solu¢do de problemas na tabela 6-3.
Consulte também a Lista de verificacdo de suporte técnico do DVC6200, na pagina 68.

Verificacdo da tensao disponivel

Podem ocorrer lesoes ou danos materiais causados por incéndio ou explosao, se este teste for tentado em uma area que
contenha uma atmosfera potencialmente explosiva ou tiver sido classificada como perigosa.
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Para verificar a Tensdo disponivel no instrumento, execute o seguinte:

1. Conecte o equipamento na figura 2-3 a fiacdo de campo no lugar do instrumento FIELDVUE.

co N o U1l AW N

. Configure o sistema de controle para fornecer corrente de saida maxima.

. Registre a corrente mostrada no miliamperimetro.

. Registre a corrente mostrada no miliamperimetro.

Reinicie o processador

Esta é uma reinicializacdo suave do dispositivo. Esse procedimento somente pode ser executado enquanto o instrumento estiver
fora de servico. Uma reinicializacdo suave colocard em vigor imediatamente as alteragdes que foram enviadas ao instrumento.
Além disso, se o dispositivo estiver configurado para desligamento em um alerta, a reinicializagdo suave anulara o desligamento.

Tabela 6-3. Solugao de problemas do instrumento

. Configure a resisténcia do potenciometro de 1 kilohm mostrado na figura 2-3 em zero.

. Ajuste a resisténcia do potencidmetro de 1 kilohm até que a tensdo lida no voltimetro seja de 10,0 volts.

. Se a corrente registrada na etapa 6 for a mesma que aquela registrada na etapa 4 (+ 0,08 mA), a tensdo disponivel é adequada.

. Se a tensdo disponivel forinadequada, consulte as Praticas de fiacdo na secdo de Instalacao.

Sintoma

Possivel causa

Acao

1. Aleitura da entrada
analégica no instrumento nao
corresponde a corrente
efetiva fornecida.

1a. Modo de controle ndo analdgico.

1a. Verifique o modo de controle que utiliza 0 Comunicador de
campo. Se em modo Digital ou Teste, o instrumento recebe o
seu ponto de definicdo como sinal digital. O controle ndo é
baseado na corrente de entrada. Altere o modo de controle para
analégico.

1b. Baixa tensdo de conformidade no sistema de controle.

1b. Verifique a tensdo de conformidade do sistema (consulte
Préticas de fiacdo na secdo de Instalacdo.

1c. Desligamento do instrumento devido a falha no
autoteste.

1c. Verifique o status do instrumento que usa o Comunicador de
campo (consulte Visualizagao do status do instrumento na se¢do
Visualizacao de informacdes do dispositivo).

1d. Sensor de entrada analégica ndo calibrado.

1d. Calibre o sensor de entrada analégica (consulte Calibragdo
de entrada analdgica na secdo Calibragdo).

le. Vazamento de corrente.

Te. Aumidade excessiva na caixa de terminais pode ocasionar
vazamento de corrente. Tipicamente, a corrente variara
aleatoriamente, se esse for o caso. Deixe o interior da caixa de
terminais secar, e entdo teste novamente.

2. Oinstrumento nao se
comunica.

2a. Tensao insuficiente disponivel.

2a. Calcule a tensdo disponivel (consulte Préticas de fiacdo na
secdo Instalacdo). A tensdo disponivel deve ser maior do que ou
iguala 10 VCC.

2b. Impedancia de saida do controlador muito baixa.

2b. Instale um filtro HART ap6s rever os requisitos de Tensdo de
conformidade do sistema de controle (consulte Praticas de
fiagdo na secdo Instalagdo).

2c. Capacitancia do cabo muito alta.

2c. Revise os limites de capacitdncia maxima dos cabos (consulte
Préticas de fiacdo na secdo Instalagdo).

2d. Filtro HART inadequadamente ajustado.

2d. Verifique o ajuste do filtro (consulte o manual de instrugoes
do filtro HART apropriado).

2e. Fiagdo de campo impropria.

2e. Verifique a polaridade da fiacdo e a integridade das
conexdes. Certifique-se de que a blindagem dos cabos esta
aterrada apenas no sistema de controle.

2f. Saida do controlador fornece menos do que 4 mA ao
circuito.

2f. Verifique a configuragdo de saida minima do sistema de
controle, que ndo deve ser menos do que 3,8 mA.

2g. Cabo da fiagdo do circuito desconectado na PWB.

2g. Verifique se os conectores estdo encaixados corretamente.

2h. Ointerruptor DIP da PWB ndo esta configurado
adequadamente.

2h. Verifique quanto a configuragdo incorreta ou conector DIP
quebrado na traseira da PWB. Reinicialize o interruptor ou
substitua a PWB, se o interruptor estiver quebrado. Consulte a
tabela 6-2 para obter informacgdes sobre a configuragdo do
interruptor.
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Tabela 6-3. Solucao de problemas do instrumento

Sintoma

Possivel causa

Acao

2. Oinstrumento nao se
comunica.

2j. Falha da PWB.

2j. Utilize uma fonte de corrente de 4-20 mA para aplicar energia
ao instrumento. Tensdo de terminal nos terminais LOOP+ e
LOOP- deve serde 8,02 9,5 VCC. Se a tensao de terminal ndo for
de 8,0a9,5 VCC, substitua a PWB.

2k. Endereco de sondagem incorreto.

2k. Utilize o Comunicador de campo para configurar o endereco
de sondagem (consulte a secdo Configuracao detalhada). No
menu Utilidade, selecione Configurar comunicador > Sondagem>
Sempre sondagem. Configure o endereco de sondagem do
instrumento em 0.

2l. Caixa de terminais defeituosa.

2l. Verifique continuamente a partir de cada terminal de
parafuso para o pino conector correspondente da PWB. Se
necessario, substitua o conjunto da caixa de terminais.

2m. Modem do Comunicador de campo ou do ValveLink
defeituoso.

2m. Se necessario, repare ou substitua o cabo.

2n. Modem do ValveLink defeituoso ou ndo compativel
como PC.

2n. Substitua o modem ValveLink.

2p. Trava (hardlock) do Valvelink defeituosa ou nao
programada.

2p. Substitua se defeituoso ou devolva a fabrica para
programacao.

3. Oinstrumento ndo calibra,
tem desempenho lento ou
oscila.

3a. Erros de configuracdo.

3a. Verifique a configuragao:

Se necessario, configura a protecdo para Nenhuma.
Se Fora de servico, coloque Em servigo.

Verifique:

Movimento do sensor de deslocamento
Configuragdo do ajuste

Condicdo de alimentag¢do zero

Conexdo de retorno

Modo de controle (deve ser analdgico)

Reinicialize o modo de controle (deve ser anal4gico)

3b. Passagens pneumaticas restritas no conversor de I/P.

3b. Verifique a tela na porta de alimentagdo do conversor de I/P
da base do mddulo. Substitua-a, se necessario. Se as passagens
no I/P estiverem restritas, substitua o conversor de I/P.

3c. O-ring(s) entre o conversor de |/P faltantes ou
endurecidos ou achatados, perdendo vedacao.

3c. Substitua o(s) O-ring(s).

3d. Conjunto do conversor de I[P
danificado/corroido/entupido.

3d. Verifique quanto a chapeleta curvada, bobina (continuidade)
aberta, contaminagdo, manchas ou alimentacdo de ar suja. A
resisténcia da bobina deve estar entre 1680 - 1860 ohms.
Substitua o conjunto do I/P, se danificado, corroido, entupido,
ou com bobina aberta.

3e. Conjunto do conversor de I[P fora das especificagdes.

3e. Bocal do conjunto do conversor de I/P pode ter sido ajustado.
Verifique o sinal de acionamento (55 a 80% para dupla acdo; 60 a
85% para agdo (inica) com a valvula afastada das paradas.
Substitua o conjunto do conversor de I/P se o sinal de
acionamento estiver continuamente alto ou baixo.

3f. Vedacdo da base do médulo defeituosa.

3f. Verifique a vedacdo da base do médulo quanto as condicdes
e a posicdo. Se necessario, substitua a vedacao.

3g. Relé defeituoso.

3g. Pressione o feixe do relé no local de ajuste na cobertura,
busque aumento na pressdo de saida. Remova o relé, inspecione
avedacdo do relé. Substitua a vedacdo do relé ou o relé, se o
conjunto do conversor de I/P estiver bom e as passagens de ar
ndo estiverem bloqueadas. Verifique o ajuste do relé.

3h. Regulador do 67CFR defeituoso, o medidor de pressao
de alimentacdo esta instavel.

3h. Substitua o regulador do 67CFR.

4, Testes de diagnostico do
Valvelink fornecem
resultados erréneos.

4a. Sensor de pressao defeituoso.

4a. Substitua a PWB.

4b. O-ring do sensor de pressdo faltante.

4b. Substitua o O-ring.

5. Comunicador de campo
ndo liga.

5a. Conjunto de baterias ndo carregado.

5a. Carregue o conjunto de baterias.

Observacao: O conjunto de baterias pode ser carregado
enquanto estiver ligado ao comunicador de campo ou
separadamente. O Comunicador de campo esta totalmente
operacional enquanto o conjunto de baterias estiver sendo
carregado. N&o tente carregar o conjunto de baterias em uma
drea perigosa.
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Lista de verificagdao de suporte técnico do DVC6200

Tenha em maos as seguintes informagoes antes de entrar em contato com o seu escritdrio de vendas da Emerson Process
Management para solicitar suporte.

1. NGmero de série do instrumento conforme a placa de identificacao
2. O controlador digital da vélvula responde ao sinal de controle? Sim Nao

Caso ndo responder, descreva

3. Meca a tensdo nos parafusos Loop - e Loop + da caixa de terminais quando a corrente comandada for de
4,0 mAe 20,0 mA: Va4,0mA Va 20,0 mA.
(Esses valores devem ser de aproximadamente 8,6 Va4,0 mAe 8,8 Va 20 mA).

4. £ possivel comunicar-se via HART com o controlador digital da valvula? Sim Nao
5. Qual é o nivel de diagnéstico do controlador digital da vélvula? AC HC AD PD oDV
6. Qual é aversdo do firmware do controlador digital da vélvula?
7. Qual é a versdo do hardware do controlador digital da valvula?
8. O Modo de instrumento do controlador digital da vélvula estd Em servico? Sim Nao
9. O Modo de controle do controlador digital da valvula esta configurado em Analégico? Sim Ndo
10. Ele estd em controle de Deslocamento ou Pressdo?
11. Quais sao as sequintes leituras de parametros?
Sinal de entrada Sinal de acionamento %
Pressdo de alimentacdo Pressdao A Pressao B
Destino do deslocamento % Deslocamento %

12. Quais sdo as sequintes leituras de alerta?

Alertas de falha

Alertas de valvula

Status operacional

Entradas de registro de alerta

13. Exporte os dados do Valvelink (se disponiveis) para o dispositivo (Monitor de status, Configuragdo detalhada, etc.).

Montagem

1. Que controlador digital de valvula vocé tem? DVC6200 DVC6205/DVC6215
2. Em que marca, estilo, tamanho, etc. de atuador esta montado o DVC6200?

3. Qual é o deslocamento total da valvula?

4. Qual é o nimero de peca do Kit de montagem?

5. Se os kits de montagem forem feitos por LBP/cliente, forneca imagens da instalacao.

6. O Kit de montagem estd instalado de acordo com as instru¢des? Sim Ndo
7. Qual é a posicao segura da valvula? Falha fechada Falha aberta
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Secao 7 Pecas

Encomendas de pecas

Sempre que se corresponder com o seu escritorio de vendas da Emerson Process Management sobre esse equipamento, sempre
mencione o nimero de série do controlador. Ao encomendar pecas de reposicao, consulte o nimero de peca de 11 caracteres de
cada peca requerida, conforme encontrado na lista de pecas a seguir. Os nimeros das pecas sdo mostrados somente para kits e
pecas de reposicao recomendadas. Para os nimeros de pecas ndo exibidos, entre em contato com o seu escritério de vendas da

Emerson Process Management.

A ADVERTENCIA

Use apenas pecas de reposicao Fisher genuinas. Nunca use pecas que nao tenham sido fornecidas pela Emerson Process
Management com os instrumentos Fisher. O uso de componentes que nao tenham sido fornecidos pela Emerson Process
Management podera cancelar a garantia, afetar de forma negativa o desempenho dos instrumentos e causar ferimentos e

danos pessoais.

Kits de pecas

Chave Descrigdo Numero da pega
1*  Elastomer Spare Parts Kit (kit contains parts to
service one digital valve controller)
Standard 19B5402X012
Extreme Temperature option
(fluorosilicone elastomers) 19B5402X022
2" Small Hardware Spare Parts Kit (kit contains parts
to service one digital valve controller) 19B5403X012
3*  Seal Screen Kit
[kit contains 25 seal screens (key 231)
and 25 O-rings (key 39)]
Standard and Extreme Temperature option
(fluorosilicone elastomers)

14B5072X182

4*  Terminal Box Kit (see figure 7-1)

Observacao

Use apenas com reposi¢ao do mesmo tipo. As seguintes caixas de
terminais sao compativeis apenas com o hardware eletrénico da PWB
Assembly revisao 2 (HW2).

Aluminum, without I/O Package

Standard Temperature (nitrile elastomers) 19B5401X142

Extreme Temperature (fluorosilicone elastomers 19B5401X152
Aluminum, without I/O Package, Natural Gas Approved

Standard Temperature (nitrile elastomers) 19B5401X162

Extreme Temperature (fluorosilicone elastomers 19B5401X172
Aluminum, with I/O Package

Standard Temperature (nitrile elastomers) 19B5401X182

Extreme Temperature (fluorosilicone elastomers) 19B5401X192
Stainless Steel, with 1/O Package,

Extreme Temperature (fluorosilicone elastomers) 19B5401X202

*Pecas de reposicao recomendadas

Figura 7-1. Caixa de terminais

SEM PACOTE DEE|S

SEM PACOTE DEE|[S

Chave Descrigdo

50"  PWB Assembly (HW2) (see figure 7-2 and 7-4) for DVC6200 and
DV(C6205

Observagao

Os seguintes conjuntos PWB sdo compativeis apenas com as caixas de
terminais mostradas na figura 7-1. Entre em contato com o escritério de
vendas da Emerson Process Management para informar-se sobre
Nameros FS dos conjuntos PWB

Hardware Revision 2 (HW2), without I/O Package
Forinstrument level HC
Forinstrument level AD
Forinstrument level PD
Forinstrument level ODV

Hardware Revision 2 (HW2), with I/O Package
For instrument level HC
Forinstrument level AD
For instrument level PD
Forinstrument level ODV
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Chave Descrigdo Namero de pega

5% I[P Converter Kit
Standard 38B6041X152
For Extreme Temperature option
(fluorosilicone elastomers) 38B6041X132
6*  Spare Module Base Assembly Kit,
[kit contains module base (key 2); drive screws, qty. 2,
(key 11); shield/label (key 19); hex socket cap screw, qty. 3,
(key 38); self tapping screw, gty. 2 (key 49); pipe plug, qty. 3
(key 61); retaining ring, qty. 3 (key 154); screen (key 236);
and flame arrestors, qty. 3 (key 243)]
Aluminum GE18654X012
Stainless Steel GE18654X022

7*  Spare Housing Assembly Kit
[kit contains housing (key 1); vent assembly (key 52);
seal (only included in Housing A kits) (key 288);
seal (key 237); O-ring (key 34); O-ring (only used
with integrally mounted regulator) (key 5)]

Aluminum

Housing A (used for GX actuator)
Standard (nitrile elastomers)
Extreme Temperature option

(fluorosilicone elastomers)

Housing B (used for all actuators except GX)
Standard (nitrile elastomers)
Extreme Temperature option
(fluorosilicone elastomers)

GE48798X032
GE48798X042
GE48798X072
GE48798X082

Stainless Steel
Housing B (used for all actuators except GX)
Extreme Temperature option
(fluorosilicone elastomers) GE48798X102
8*  Spare /P Shroud Kit
[kit contains shroud (key 169) and
hex socket cap screw, qty. 4 (key 23)] GE29183X012
9*  Remote Mount Feedback Unit Kit (see figure 7-5)
[remote housing assembly (key25); hex socket set
screw (key 58); 1/2 NPT pipe plug (key 62); wire retainer, qty 2
(key 131); terminal cover (key 255); o-ring (key 256); gasket
(Housing A only, used for GX actuator) (key 287); seal
(Housing A only, used for GX actuator) (key 288)

GE46670X012
GE40178X012

Housing A (used for GX actuator)
Housing B (used for all actuators except GX)

10* Feedback Array Kit
Sliding Stem (Linear)
[kit contains feedback array and hex socket cap screws, qty. 2,
with hex key and alignment template. 210 mm (8-1/4 inch) kit
also contains insert]. Stainless steel kits only for use with
stainless steel mounting kits.

7 mm (1/4-inch)

Aluminum GG20240X012
19 mm (3/4-inch)
Aluminum GG20240X022

Stainless steel GG13199X012
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Chave Descrigdo Namero de pega

10" Feedback Array Kit
Sliding Stem (Linear) (cont'd)
[kit contains feedback array and hex socket cap screws, qty. 2,
with hex key and alignment template. 210 mm (8-1/4 inch) kit
also contains insert]. Stainless steel kits only for use with
stainless steel mounting kits.

25 mm (1-inch)

Aluminum GG20240X032

Stainless steel GG13199X022
38 mm (1-1/2inch)

Aluminum GG20240X042

Stainless steel GG13199X032
50 mm (2-inch)

Aluminum GG20240X052

Stainless steel GG13199X042
100 mm (4-inch)

Aluminum GG20240X062

Stainless steel GG13199X052
210 mm (8-1/4inch)

Aluminum GG20243X012

Stainless steel GG13199X072

Rotary
[kit contains feedback assembly, pointer, and travel indicator
scale]. Stainless steel kits only for use with stainless steel
mounting kits.
Aluminum GG10562X012
Stainless steel GG10562X022

Lista de pecas

Observagao

Os nimeros de pecas sdo mostrados somente para as pecas
recomendadas. Para os nimeros de pecas ndo exibidos, entre em
contato com o seu escritério de vendas da Emerson Process
Management.

As pecas com nimeros mostrados no rodapé estao disponiveis em kits
de pecas; consulte as informagoes de rodapé na parte inferior da pagina.

Chave Descrigdo Namero de pega

Alojamento (consulte a figura 7-2
e 7-4)
DVC6200 e DVC6205

1 Housing(?)

11 Drive Screw (2 req'd) (DVC6205 only)

20 Shield (DVC6205 only)

52 Vent, plastic(2)

74 Mounting Bracket (DVC6205 only)
248  Screw, hex head (4 req'd) (DVC6205 only)
249  Screw, hex head (4 req'd) (DVC6205 only)
250  Spacer (4 req'd) (DVC6205 only)
267  Standoff (2 req'd) (DVC6205 only)
271 Screen(?)
287  Gasket, Housing A only (used for GX actuator) (DVC6200 only)
288  Seal, Housing A only (used for GX actuator) (DVC6200 only)

*Pecas de reposicao recomendadas

2. Disponiveis no Kit de pecas de reposicdo pequenas do hardware
7. Disponiveis no Kit de conjunto de alojamento de reposicao
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Chave Descrigdo Namero de pega

Pecas comuns
(consulte afigura 7-2, 7-3, e 7-4)

DVC6200 e DVC6205
16*  0-ring(!) (3 reqd)
29  Warning label, for use only with LCIE hazardous area
classifications
33 Mach Screw, pan head, SST() (3 req'd)
38  Cap Screw, hex socket, SST(2)(6) (3 req'd)
43*  Cover Assembly (includes cover screws)
Standard 38B9580X022
Extreme temperature option
(fluorosilicone elastomers)
48  Nameplate
49  Screw, self tapping (2 req'd)(®)
61  Pipe Plug, hex socket()
Housing A with relay C (2 req'd ) (used for GX actuator)
Housing A with relay B (1 req'd) (used for GX actuator)
Housing B with relay B and C (1 req'd)
(used for all actuators except GX)
Not required for relay A

38B9580X032

63 Lithium grease (not furnished with the instrument)
64  Zinc based anti-seize compound (not furnished with the
instrument)
65  Lubricant, silicone sealant (not furnished with the instrument)
154  Retaining Ring(® (3 req'd)
236  Screen (required for relay B and C only)(?)
237  Module Base Seal(1)

Base do mddulo
(consulte a figura 7-2 e 7-4)

DVC6200 e DVC6205

2 Module Base(®)
11 Drive Screw(6) (2 req'd)
12 O-ring(")
19 Shield(®)
61  Pipe Plug, hex socket(®) (3 req'd)
243 Slotted Pin (flame arrestor)(®) (3 req'd)

*Pecas de reposicao recomendadas
1. Disponiveis no Kit de pegas de reposi¢ao de elastdmeros
2. Disponiveis no Kit de pecas pequenas do hardware
3. Disponiveis no Kit de vedagao de telha
5. Disponiveis no Kit do conversor de I/P
6. Disponiveis no Kit do conjunto de reposicdo da base do médulo
7. Disponiveis no Kit do conjunto do alojamento de reposicao
8. Disponiveis no Kit da cobertura de reposi¢ao

Chave Descrigdo Namero de pega

Conjunto do conversor de I[P
(consulte afigura7-2 e 7-4)

DVC6200 e DVC6205

23 Cap Screw, hex socket, SST(2)(®) (4 req'd)
39*  O-ring(1NB)G)
41 1/P Converter(d)
169  Shroud®)®) (see figure 6-3)
210*  Boot, nitrile(1)5) (2 req'd) (see figure 6-3)
231*  Seal Screen(1)3)(5)

Relé (consulte a figura 7-2 e 7-4)
DVC6200 e DVC6205

24* Relay Assembly, (includes shroud, relay seal, mounting screws)
Standard (nitrile elastomers)

Standard Bleed
Housing A (used for GX actuator)

Single-acting direct (relay C) 38B5786X182
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X172
Housing B (used for all actuators except GX)
Single-acting direct (relay C) 38B5786X132
Double-acting (relay A) 38B5786X052
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X092
Low Bleed
Housing A (used for GX actuator)
Single-acting direct (relay C) 38B5786X202
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X192
Housing B (used for all actuators except G)
Single-acting direct (relay C) 38B5786X152
Double-acting (relay A) 38B5786X072
Single-acting reverse (relay B) 38B5786X112

Extreme Temperature option (fluorosilicone elastomers)

Standard Bleed

Single-acting direct (relay C) 38B5786X142

Double-acting (relay A) 38B5786X032

Single-acting reverse (relay B) 38B5786X102
Low Bleed

Single-acting direct (relay C) 38B5786X162

Double-acting (relay A) 38B5786X082

Single-acting reverse (relay B) 38B5786X122
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Chave Descrigdo Namero de pega

Conexoes de circuito Caixa de
terminais (Consulte a
figura7-2 e 7-4)

DVC6200 e DVC6205

4 Terminal Box Cap
34*  O-ring(M)
36*  O-ring(M(4)
58  SetScrew, hex socket, SST(2)
72 Cap Screw, hex socket, SST(2)
164  Terminal Box Assembly

Caixa de terminais de conexoes de
retorno (consulte a figura 7-4)

DVC6205
4 Terminal Box Cap
34*  O-ringM)
36"  O-ring(14)
58  SetScrew, hex socket, SST(2)
62  Pipe Plug, hex hd, SST
262 Adapter
263* O-ring
Standard 1F463606992
Extreme temperature option, (fluorosilicone) 1F4636X0092

72

Chave Descrigdo Namero de pega

Medidores de pressao, bujoes de
tubo ou conjuntos de valvulas de
pneus (consulte a figura7-3)
DVC6200 e DVC6205

47*  Pressure Gauge, nickel-plated brass case, brass connection
Double-acting (3 req'd); Single-acting (2 req'd)
PSI/MPA Gauge Scale

To 60 PSI, 0.4 MPa 18B7713X042
To 160 PSI, 1.1 MPa 18B7713X022
PSI/bar Gauge Scale

To 60 PSI, 4 bar 18B7713X032
To 160 PSI, 11 bar 18B7713X012
PSI/KG/CM?2 Gauge Scale

To 60 PSI, 4 KG/CM2 18B7713X072
To 160 PSI, 11 KG/CM?2 18B7713X082

66  Pipe Plug, hex head
For double-acting and single-acting direct w/gauges
(none req'd)
For single-acting reverse w/gauges (1 req'd)
For all units w/o gauges (3 req'd)

67  Tire Valve, used with Tire Valve Option only
Double-acting (3 req'd); Single-acting (2 req'd)

Filtros HART

HF340, DIN rail mount 39B5411X022
HF341, DIN rail Mount, pass through (no filter) 39B5412X012

*Pecas de reposicao recomendadas

1. Disponivel no Kit de pecas de reposi¢ao de elastomero
2. Disponivel no Kit de pegas pequenas do hardware
4. Disponiveis no Kit da caixa de terminais
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Figura 7-2. Conjunto do alojamento do controlador digital
da valvula FIELDVUE DVC6200

ALOJAMENTO A - VISTATRASEIRA ~ ALOJAMENTO B - VISTA TRASEIRA
(USADA PARA U ATUADOR GX) (USADA PARA TODOS 0S
ATUADORES EXCETO GX)
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D APLIQUE LUBRIFICANTE, VEDANTE OU VEDA ROSCA
APLIQUE LUBRIFICANTE EM TODOS OS O-RINGS A NAO SER QUE ESPECIFICADO DE OUTRO MODO

Folha GE40185 1 de 3
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SECAO C-C
ESCALA2:1

SECAO E-E
ESCALA2:1

SECAOF-F
D APLIQUE LUBRIFICANTE, VEDANTE OU VEDA ROSCA ESCALA2:1
APLIQUE LUBRIFICANTE EM TODOS OS O-RINGS A NAO SER QUE ESPECIFICADO DE OUTRO MODO

Folha GE40185 2 de 3

Figura 7-3. Configura¢cao do medidor
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PARA REPOSICAO OPCIONAL DO BUJAO DO TUBO (47) COM
PARA SUBSTITUICAO OPCIONAL PARA VALVULA DE PNEU(47) COM

\:‘ APLIQUE LUBRIFICANTE, VEDANTE OU VEDA ROSCA
APLIQUE LUBRIFICANTE EM TODOS OS O-RINGS A NAO SER QUE ESPECIFICADO DE OUTRO MODO

Folha GE401853 de 3
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Figura 7-4. Conjunto do Alojamento da unidade base FIELDVUE DVC6205
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Figura 7-4. Conjunto do alojamento da unidade base (continuagao)
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Figura 7-4. Conjunto do alojamento da unidade base (continuagdo)
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Figura 7-5. Conjunto de retorno remoto FIELDVUE DVC6215
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Apéndice A Principio de operacao

Comunicacoes HART

O protocolo HART (Transdutor remoto enderecavel de rodovia) proporciona aos dispositivos de campo a capacidade de comunicar
digitalmente instrumentos e processos. A comunicacao digital ocorre através do mesmo circuito de dois fios que fornece o sinal de
controle de processo de 4-20 mA, sem interromper o sinal de processo. Desta forma, o sinal de processo analégico, com sua taxa
de atualizacdo mais rapida, pode ser usado para controle. Ao mesmo tempo, o protocolo HART permite acesso ao diagnéstico
digital, manutencao e dados adicionais do processo. O protocolo fornece integracao total do sistema através de um dispositivo
host.

O protocolo HART utiliza modulagdo por deslocamento de frequéncia (FSK). Duas frequéncias individuais de 1200 e 2200 Hz sdo
sobrepostas no sinal de corrente de 4-20 mA. Essas frequéncias representam os digitos 1 e 0 (consulte a figura A-1). Ao sobrepor
um sinal de frequéncia na corrente de 4-20 mA, consegue-se a comunicacao digital. O valor médio do sinal HART é zero, portanto,
nenhum valor de CC é adicionado ao sinal de 4-20 mA. Portanto, a comunicacao simultdnea verdadeira é alcancada sem
interromper o sinal do processo.

Figura A-1. Técnica de modulacdo do deslocamento de frequéncia HART

+0,5V

SINAL
! ANALOGICO
| |

1200 Hz 2200 Hz
1 0

-0,5V

ALTERAGAO MEDIA DE CORRENTE DURANTE A COMUNICAGAO =0

AB174

O protocolo HART permite a capacidade de multigotas, ou seja, de colocar varios dispositivos em rede com uma Unica linha de
comunicagoes. Esse processo é bem adequado para monitorar aplicagées remotas, como tubulacdes, locais de transferéncia de
custddia e parques de tanques. Consulte a tabela 6-2 para instru¢oes sobre como alterar a configuragao do interruptor DIP da placa
de circuitos impressos para multigotas.

Controlador digital da valvula DVC6200

O alojamento do controlador digital da valvula DVC6200 contém o sensor de deslocamento, a caixa de terminais, as conexodes de
entrada e saida pneumaticas e uma base de médulo que pode ser facilmente substituida no campo, sem desconectar a fiagdo ou a
tubulacao de campo. A base do médulo contém os seguintes submddulos: conversor de I/P, conjunto da placa de circuitos
impressos (pwb), e relé pneumatico. A posicao do relé é detectada pela detec¢do do ima no feixe do relé através de um detector na
placa de circuitos impressos. Esse sensor é usado para a leitura do retorno do circuito menor (MLFB). A base do médulo pode ser
reconstruida pela substituicao dos submddulos. Consulte as figuras A-3 e A-4.
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Figura A-2. Instrumento FIELDVUE tipico para conexdes do computador pessoal para o software ValvelLink

SISTEMA DE
CONTROLE
MODEM HART
1
S|
TERM. DE
CAMPO Q
=<

E1362

Os controladores digitais da valvula DVC6200 sao instrumentos alimentados pelo circuito que fornecem uma posicao para a
valvula de controle proporcional a um sinal de entrada da sala de controle. O sequinte descreve um controlador digital de valvula
de acdo dupla montado sobre um atuador de pistdo.

O sinal de entrada é encaminhado para dentro da caixa de terminais através de um par trancado Gnico de fios e entdo para o
submddulo onde é lido pelo microprocessador, processado por um algoritmo digital e convertido em um sinal analégico de
acionamento de I/P.

A medida que o sinal de entrada aumenta, o sinal de acionamento para o conversor de I/P aumenta, aumentando a pressio de
saida do I/P. A pressdo de saida do I/P é encaminhada para o submaddulo do relé pneumatico. O relé também esta conectado para
fornecer pressao e amplifica o pequeno sinal pneumatico do conversor de I/P. O relé aceita o sinal pneumatico amplificado e
fornece duas pressoes de saida. Com entrada crescente (sinal de 4 a 20 mA), a pressao de saida A sempre aumenta e a pressao de
saida B diminui. A pressao de saida A é usada para aplicacoes diretas de acdo dupla e acdo Gnica. A pressdo de saida B é usada para
aplicagoes inversas de acdo dupla e a¢do tinica. Como mostrado na figura A-3, a pressdo de saida A faz a haste do atuador mover-se
para baixo. A posicdo da haste é detectada pelo sensor de retorno de deslocamento sem contato. A haste continua a mover-se para
baixo, até consequir a posi¢do correta da haste. Neste ponto, o conjunto da placa de circuitos impressos estabiliza o sinal de
acionamento do I/P. Isto posiciona a chapeleta para prevenir qualquer aumento adicional na pressao do bocal.

A medida que o sinal de entrada diminui, o sinal de acionamento para o conversor de I/P diminui, diminuindo a pressio de saida
do I/P. O relé pneumético diminui a pressao de saida A e aumenta a pressdo de saida B. A haste se move para cima até conseguir a
posicdo correta. Neste ponto, o conjunto da placa de circuitos impressos estabiliza o sinal de acionamento do I/P. Isto posiciona a
chapeleta para prevenir qualquer diminuicdo adicional na pressdo do bocal.
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Figura A-3. Diagrama do bloco do controlador digital da valvula FIELDVUE DVC6200
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Figura A-4. Conjunto do controlador digital da valvula FIELDVUE DVC6200
COMPARTIMENTO
RELE PNEUMATICO MEDIDORES

COBERTURA

CAIXA DE TERMINAIS COM COBERTURA

CONJUNTO DA PLACA DE
CIRCUITOS IMPRESSOS

CONJUNTO DA BASE DO MODULO CONVERSOR DE I|P

W9925-2

81



Principio de operacao
Outubro de 2013

Manual de instrucoes
D103605X0BR

82



Manual de Instrucoes
D103605X0BR

Arvores de menus do comunicador de campo
Outubro de 2013

Apéndice B Arvores de menus do comunicador de campo

Essa secdo contém as arvores de menus do comunicador de campo para os niveis do instrumento HC, AD, PD e ODV. Ela também

contém uma lista de fungbes/variaveis alfabetizadas para ajudar a localizar a fun¢do/varidvel na drvore de menu apropriada. Todas
as sequéncias de codigo rapido referenciadas nas arvores de menus assumem o menu online (consulte a figura B-2) como o ponto

de partida.

Instrument Level HC, AD, PD, and ODV

Function/Variable See Figure
Actual Travel B-5
Actuator Manufacturer B-5
Actuator Model B-5
Actuator Selection B-5
Actuator Size B-5
Actuator Style B-7
Air B-5
Alert Record Full Enable B-8
Alert Record Not Empty Enable B-8
Alert Switch Source B-7
Analog Input B-3,B-10
Analog Input (Calibration) B-9
Analog Input Units B-5
Area Units B-5
Auto Calibration B-9
Auxiliary Terminal Action B-5
Auxiliary Terminal Action, Edit B-5
Breakout Torque B-5
Burst Mode B-7
Calibration Button B-5
Calibration Record B-9
Calibration Time B-9
Calibration Type B-9
Calibrator B-9
Change Control Mode B-6,B-10
Change Instrument Mode B-1,B-5
Change to HART 5 B-10
Change to HART 7 B-10
Change Write Protection B-1,B-3,B-5
Clear Records B-8,B-10
Control Mode B-6,B-10
Critical NVM Failure Shutdown B-8
Custom Characterization B-6,B-10
Cycle Count Alert Enable B-8
Cycle Count Alert Point B-8
Cycle Counter B-10
Cycle Count/Travel Accum Deadband B-8
Days Powered Up B-10
DD Information B-3
Description B-3, B-5
Device ID B-3
Device Revision B-3
Device Setup B-4
Device Status B-3,B-10
Drive Current Failure Shutdown B-8
Drive Signal B-10

Function/Variable See Figure
Drive Signal Alert Enable B-8
Dynamic Torque B-5
Edit Cycle Counts B-8
Edit Instrument Time B-5, B-8
Edit Travel Accumulator B-8
Effective Area (Acutator) B-5
End Point Pressure Control (EPPC) B-6
EPPC Deviation (Alert Setup) B-8
Fail Signal B-7
Fallback Recovery B-6,B-8,B-10
Feedback Connection B-7
Firmware Revision B-3
Flash Integrity Failure Shutdown B-8
Flow Direction B-5
Flow Tends to B-5
Function B-7
Hardware Revision (Device) B-3
HART Long Tag B-3,B-5
HART Tag B-3,B5
HART Universal Revision B-3
Hi Limit/Cutoff Point B-6, B-8
Hi Limit/Cutoff Select B-6, B-8
HART Variable Assignments B-7
Inlet Pressure B-5
Input Characterization B-6,B-10
Input Range Hi B-5
Input Range Lo B-5
Instrument Alert Record B-8
Instrument Level B-3
Instrument Mode B-1,B-5
Instrument Serial Number B-3,B-5
Instrument Time is Approximate Enable B-8
Integral Enable B-7
Integral Gain B-7
Integrator Saturated High Enable B-8
Integrator Saturated Lo Enable B-8
Integrator Limit B-7
Intgegral Dead Zone B-7
Last AutoCal Status B-9
Leak Class (Trim) B-5
Length Units B-5
Lever Arm Length B-5
Lever Style B-5
Limit Switch Trip Point B-7
Limit Switch Valve Close B-5
Limit Switch Valve Open B-5
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Function|Variable See Figure Function/Variable See Figure
Lo Limit/Cutoff Point B-6, B-8 SP Rate Open B-6
Lo Limit/Cutoff Select B-6, B-8 Spring Rate B-5
Manual Calibration B-9 Spring Rate Units B-5
Manufacturer (Device) B-3 Stabilize/Optimize B-4,B-7,B-10
Maximum Recorded Temperature B-10 Stem Diameter B-5
Maximum Supply Pressure B-7 Stroke Valve B-10
Message B-3, B-5 Supply Pressure B-3,B-10
Mininum Recorded Temperature B-10 Supply Pressure Lo Alert B-8
Minor Loop Sensor Failure Shutdown B-8 Switch Closed B-7
MLFB Gain B-7 Temperature B-10
Model (Device) B-3 Temperature Units B-5
Non-Critical NVM Failure Shutdown B-8 Temp Sensor Failure Shutdown B-8
Number of Power Ups B-10 Torque Units B-5
Outlet Pressure B-5 Transmitter Output B-7
Output Circuit Comm Failure Enable B-8 Travel B-3,B-10
Output Terminal Enable B-7 Travel Accumulator B-10
Packing Type B-5 Travel Accumulator Alert Enable B-8
Partial Stroke Test B-10 Travel Accumulator Alert Point B-8
Partial Stroke Test (PST) B-7 Travel Alert Deadband B-8
Performance Tuner B-4,B-7,B-10 Tavel Alert Hi Enable B-8
Polling Address B-5 Travel Alert Hi Hi Enable B-8
Port Diameter (Trim) B-5 Travel Alert Hi Hi Point B-8
Port Type (Trim) B-5 Travel Alert Hi Point B-8
Position Transmitter B-5 Travel Alert Lo Enable B-8
Pressure A B-3,B-10 Travel Alert Lo Lo Enable B-8
Pressure A-B B-3,B-10 Travel Alert Lo Lo Point B-8
Pressure B B-3,B-10 Travel Alert Lo Point B-8
Pressure Fallback Active Enable B-8 Travel Counts B-10
Pressure Range Hi B-6 Travel Deviation (Alert Setup) B-8
Pressure Range Lo B-6 Travel Deviation Pressure Fallback B-6
Pressure Sensor Failure Shutdown B-8 Travel Deviation Pressure Fallback Time B-6
Pressure Sensors (Calibration) B-9 Travel Limit/Cutoff High Enable B-8
Pressure Tuning Set B-7 Travel Limit/Cutoff Lo Enable B-8
Pressure Units B-5 Travel[Pressure Select (Alert Setup) B-8
Proportional Gain B-7 Travel Sensor Failure Shutdown B-8
PST Enable B-7 Travel Sensor Motion B-7
PST Calibration B-9 Travel Tuning Set B-7
PST Pressure Limit B-7 Travel Units B-5
PST Start Point B-7 Travel/Pressure Select B-6, B-10
PST Variables B-7 Unbalanced Area (Trim) B-5
Push Down To (Trim) B-5 Valve Class B-5
PWB Serial Number B-3 Valve Manufacturer B-5
Quick Release B-5 Valve Model B-5
Rated Travel B-5 Valve Serial Number B-3, B-5
Relay Adjust B-9 Valve Size B-5
Relay Type B-7 Valve Style B-7
Reference Voltage Failure Shutdown B-8 Velocity Gain B-7
Reset Valve Stuck Alert B-10 View Alert Records B-10
Restart Control Mode B-10 View Edit Lag Time B-6
Restart Processor B-10 View Edit Lead/Lag B-6
Seat Type (Trim) B-5 Volume Booster B-5
Setpoint B-3,B-10 Write Protection B-1, B-3, B-5
Shutdown on Alert B-8 Zero Power Condition B-7
Solenoid Valve B-5
SP Rate Close B-6
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Figura B-1. Tecla de atalho

»

Tecla de atalho

1 Modo de instrumentos

3 Protecao de escrita

2 Alterar modo de instrumentos

4 Alterar protecdo de escrita

Figura B-2. Online

HART Application
1 Offline \

3 Utility
4 HART Diagnostics ‘

2 Online—————————» Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

Figura B-3. Visdo geral (1)

Overview

Device Status
Analog Input
Setpoint

Travel

Supply Pressure (3]
Pressure A

Pressure B

Pressure A-B

Device Information

Loo~NOOTUTD WN =

OBSERVACOES:

1-8 (HC)
1-9 (AD, PD, ODV)

Device Information

1

1 Identification

1-8-1 (HC)
1-9-1 (AD, PD, ODV)
Identification

HART Tag

HART Long Tag <7}
Manufacturer

Model

Instrument Level

Device ID and Serial Numbers
Message

Description

CONAOUTHA WN =

1-8-2 (HC)
1-9-2 (AD, PD, ODV)

-8-1-5 (HC, HART 5)

-8-1-6 (HC, HART 7)

-9-1-5 (AD, PD, ODV, HART 5
-9-1-6 (AD, PD, ODV, HART 7)
Device ID and Serial Numbers

1 Device ID

2 Valve Serial Number

3 Instrument Serial Number
4 PWB Serial Number

2 Revisions ——— » Revisions

3 Security

J

1-8-3 (HC)
Security !

1 Write Protection
2 Change Write Protection

-8
-9-3(AD, PD, ODV)

1 HART Universal Revision
2 Device Revision

3 Hardware Revision

4 Firmware Revision

5 DD Information

[1> APRESSAO DE ALIMENTAGAO ESTA DISPONIVEL PARA OS NiVEIS DO INSTRUMENTO AD, PD E ODV.
[2> AETIQUETA LONGA HART ESTA DISPONIVEL COM O HART 7.

Figura B-4. Configuracgao orientada (2-1)

Guided Setup

1 Device Setup

2 Performance Tuner <1J

OBSERVAGOES:

(1> ESTEITEM DO MENU E ESTABILIZAR/OTIMIZAR PARA NIVEL DO INSTRUMENTO HC.

85



Arvores de menus do comunicador de campo Manual de instruc¢oes
Outubro de 2013 D103605X0BR

Figura B-5. Configuracao manual > Prote¢do de modo (2-2-1) e Configuragao manual > Instrumento (2-2-2)

2-2-1
—» Mode and Protection 2-2-2-1
1 Instrument Mode ——» ldentification
2 Change Instrument Mode 1 HART Tag
3 Write Prote.ctlon . 2 HART Long Tag <T]
Manual Setup 4 Change Write Protection 3 Description
1 Mode and Protection . 4 Message
2 Instrument 222 Instrument 5 Polling Address
3 Trav_eI/Pressure Control 1 Identification 9299
4 Tuning 2 Serial Numbers » Serial Numbers
5 Valve and Actuator 3 Units
6 Partial Stroke Test (PST) 4 TerminalBox — 1 Instrument Serial Number
7 Outputs 5 Analog InputRange — 2 Valve Serial Number
6 Spec Sheet 2-2-2-3 .
7 Edit Instrument Time Units
1 Pressure Units
Spec Sheet < 2-2-2-6 2 Temperature Units
7 Umits 3 Analog Input Units
nits
2-2-2-4
g ¥fi:_\l/16 ———— Terminal Box
4 Actuator ——— 55563 1 Calibration Button
5 Accessories Trim 2 Auxiliary Terminal Action <2
92265 3 Edit Auxiliary Terminal Action <2
e @ 1 Seat Type 2-2-2-5
Accessories = Leak 8{555 L=~~~ » Analog Input Range
1 Vol'ume Booster Port Diameter 1 Input Range Hi
2 Quick Release Port Type 2 InputRange Lo

4 Position Transmitter Push Down To
5 Limit Switch Valve Open Flow Tends To

2
3
4
3 Solenoid Valve 5 Flow Direction
6
7
6 Limit Switch Valve Close 8 Unbalanced Area

2-2-2-6-1
2-2-2-6-4 2-2-2-6-2 ———— > Units
Actuator Y Valve ¥ T Travel Units
1 Actuator Manufacturer 1 Valve Manufacturer 2 Length Units
2 Actuator Model 2 Valve Model 3 Area Units
3 Actuator Size 3 Valve Size 4 Spring Rate Units
4 Actuator Selection 4 Valve Class 5 Torque Units
5 Lever Style 5 Stem Diameter
6 Lever Arm Length 6 Packing Type 2-2-2-6-2-7
7 Effective Area 7 Valve Travel ———— > Valve Travel
8 Spring Rate 8 Inlet/Outlet Pressures 1 Rated Travel
9 Air 9 Torque | 2 Actual Travel
2-2-2-6-2-9
Torque «————
X 2-2-2-6-2-8
1 Dynamic Torque
2 Breakout Torque Inlet/Outlet Pressures

1 Inlet Pressure

OBSERVACOES: 2 Outlet Pressure

[T> AETIQUETA LONGA HART ESTA DISPONIVEL como7. B ' ’
[2> AGAO AUXILIAR DOS TERMINAIS E EDITAR AGAO DOS AUXILIARES NAO ESTAO DISPONIVEIS COM O NiVEL DO INSTRUMENTO ODV.
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Figura B-6. Configuracao manual > Controle de deslocamento/pressao (2-2-3)

Manual Setup

1 Mode and Protection

2-2-3

Travel/Pressure Control
> HC,AD, PD

1 Travel/Pressure Select ‘

3 Pressure Control
4 Pressure Fallback
5 Control Mode

6 Characterization

2-2-3-6 (HC)

2 Instrument HC, AD, PD
3 Travel[Pressure Control  2-2-3-7(AD, PD)
4 Tuning E Dynamic Response <€«———
5 Valve and Actuator o 1 SPRate Open
6 Partial Stroke Test (PST) 2 SPRate Close
7 Outputs 3 View/Edit Lag Time
2-2-3-5(
2-2-3-6 (AD,
Characterization «————!
1 Input Characterization
2-2-3 2 Custom Characterization
Travel/Pressure Control <«———
oDV
1 Travel/Pressure Select ‘ 2-2-3-2
2 Cutoffs and Limits > Cutoffs and Limits
3 End Point Pressure Control (EPPC) —
4 Pressure Control 1 H! L!m!t/Cutoff Se!ect
5 Pressure Fallback 2 HiLimit/Cutoff Point
6 Control Mode 3 Lo L!m!t/Cutoff Se[ect
7 Response Control 4 Lo Limit/Cutoff Point
8 Dynamic Response
I 2-2-3-3
5238 L End Point Pressure Control (EPPC)
Dynamic Response < 1 EPPC Enab
1 SPRate Open 2 Change EPPC Enab
2 SPRate Close 3 EPPCSet Point
3 View/Edit Lead/Lag 4 EPPC Saturation Time
2-2-3-4
— 2237 ——> Pressure Control
Characterization < -
- 1 Pressure Range Hig
1 Input Characterization
2 Custom Characterization 2 Pressure Range Lo
2-2-3-6 ¥2-2-3-5

Control Mode =

1 Control Mode
2 Change Control Mode
3 Restart Control Mode

OBSERVACAO:

7 Dynamic Response ————

Pressure Fallback

1 Tvl Dev Press Fallback
2 Tvl Dev Press Fallback Time
3 Fallback Recovery

[T> ARETIRADA DE PRESSAO ESTA DISPONIVEL PARA OS NiVEIS DO INSTRUMENTO AD, PD E ODV.

2-2-3-2

2 Cutoffs and Limits (G7-——» Cutoffs and Limits

1 HiLimit/Cutoff Select
2 Hi Limit/Cutoff Point

3 Lo Limit/Cutoff Select
4 Lo Limit/Cutoff Point

2-2-3-3
L_» Pressure Control

1 Pressure Range High
2 Pressure Range Low

2-2-3-4 (AD, PD)

L Pressure Fallback

1 Tvl Dev Press Fallback
2 Tvl Dev Press Fallback Time
3 Fallback Recovery

2-2-3-4 (HC)
2-2-3-5 (AD, PD)

——— Control Mode

1 Control Mode
2 Change Control Mode
3 Restart Control Mode
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Figura B-7. Configuragdo manual > Ajuste (2-2-4) através da Configuragdo manual > Saidas (2-2-7)

Manual Setup

1 Mode and Protection
2 Instrument

3 Travel/Pressure Control
4 Tuning

5 Valve and Actuator

—_— Tuning

2-2-4-1
—————»Travel Tuning

2 Pressure Tuning

1 Travel Tuning ————

3 Travel/Pressure Integral Settings )

Travel/Pressure Integral Settings

2-2-4-3

1 Integral Dead Zone
2 Integrator Limit

6 Partial Stroke Test (PST) (11

7 Outputs ‘

WITH 1/0 PACKAGE
2-2-6 (HD, AD, PD)
2-2-7(ODV)

WITH 1/O PACKAGE

Outputs =

1 Output Terminal Config !
2 Switch Configuration
3 Transmitter Output <{Z]

5 Burst Mode Ab—

2-2-6-5 (HC, AD, PD)

<4l 2-2-7-5 (0DV)
Palialiiihd bt

Burst Mode

1 Burst Enable
2 Burst Command

2-2-6-4 (HC, AD, PD)
2-2-7-4(0DV)

HART Var Assignments <——

4 HART Var Assignments G }—

1 Primary Variable (PV)

2 Secondary Variable (SV)
3 Tertiary Variable (TV)

4 Quaternary Variable (QV)

OBSERVAGOES:

D
2>
3>
()
)

2-2-5
Valve and Actuator

1 Valve Style

2 Actuator Style

3 Feedback Connection

4 Relay Type

5 Zero Power Condition

6 Travel Sensor Motion

7 Maximum Supply Pressure

—» Partial Stroke Test (PST) <1J

WITHOUT 1/O PACKAGE

1 PST Pressure Limit
2 PST Enable

3 PST Start Point

4 PST Variables

2-2-6-1 (HC, AD, PD)
2-2-7-1(0DV)
Output Terminal Config

1 Output Terminal Enable
2 Function
3 Fail Signal

2-2-6-2 (HC, AD, PD)
¥ 2-2-7-2 (ODV)
Switch Configuration

1 Limit Switch Trip Point
2 Alert Switch Source
3 Switch Closed

O TESTE DE CURSO PARCIAL (PST) ESTA DISPONIVEL PARA O NIVEL DO INSTRUMENTO ODV.
ESSE ITEM DO MENU E DE ATRIBUIGOES HART VAR COM HART 5.
ESSE ITEM DO MENU E A SAIDA DO TRANSMISSOR COM HART 5.

0 MODO DE PICO ESTA DISPONIVEL COM O HART 5.
O AJUSTADOR DE DESEMPENHO ESTA DISPONIVEL PARA OS NIVEIS DO INSTRUMENTO AD, PD E ODV.

WITHOUT I/O PACKAGE
2-2-6 (HD, AD, PD)
2-2-7 (ODV)

Outputs

T HART Var Assignments
1 HART Var Assignments — 1 Primary Variable (PV)

2 Burst @7‘

2-2-6-2 (HC, AD, PD)

Burst Mode w

1 Burst Enable
2 Burst Command

Travel Tuning Set
Proportional Gain
Velocity Gain

MLFB Gain

Integral Enable

Integral Gain
Performance Tuner <]
Stabilize/Optimize

ONOOUTA WN —

2-2-4-2

Pressure Tuning

1 Pressure Tuning Set
2 Proportional Gain
3 MLFB Gain

4 Integral Enable

5 Integral Gain

2-2-6-1 (HC, AD, PD)
2-2-7-1(0DV)

2 Secondary Variable (SV)
3 Tertiary Variable (TV)
4 Quaternary Variable (QV)
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Figura B-8. Configuracao de alertas (2-3)

Alert Setup
1 Electronics '

2-3-1
> Electronics

’ 1 Drive Signal Alert Enable

2-3-2 (AD, PD, ODV)

— Supply Pressure Lo Alert

2-3-2-2 (HQ)
2-3-3-2(AD, PD, ODV)
» Travel Deviation

1 Supply Pressure Lo Alert Enable
2 Supply Pressure Lo Alert Point

1 Travel Deviation

3 Travel

2 Supply Pressure Alert G p——————— |

2-3-2 (HC)

4 Pressure Fallback <z}

2-3-3(AD, PD, ODV)

Travel

4 Travel Deviation Time

2 Travel Deviation Alert Enable
3 Travel Deviation Alert Point

2-3-2-3 (HC)
2-3-3-3 (AD, PD, ODV)

5 Travel History

1 Travel Alert DB

6 EPPC Deviation <31

9 Alert Record/Instrument Time ‘

2-3-5(HC)
2-3-7 (AD, PD)
2-3-9(0DV) (3
Alert Record/Instrument Time

7 Output Circuit Comm Failure Enable <]
8 Shutdown On Alert GF——

1 Alert Record Not Empty Enable

2 Alert Record Full Enable

3 View Alert Records

4 (lear Records

5 Instrument Alert Record

6 Instrument Time is Approximate Enable
7 Edit Instrument Time

2-3-4 (HC)
2-3-6 (AD, PD)
Shutdown On Alert <>=>- (opv) S
1 Sensors ‘

3 Travel Limit

5 Integrator

2 Travel Deviation

4 Travel Limit/Cutoff

——Travel Limit

2 Travel Alert Hi Hi Point

| 4 Travel Alert Lo Lo Point

2-3-2-5 (HC)
2-3-3-5(AD, PD, ODV)
Integrator <————

5 Travel Alert Hi Enable
6 Travel Alert Hi Point
7 Travel Alert Lo Enable
8 Travel Alert Lo Point

1 Travel Alert Hi Hi Enable

3 Travel Alert Lo Lo Enable

1 Integrator Sat Hi Enable
2 Integrator Sat Lo Enable

2-3-2-4 (HC)

2-3-4 (AD, PD, ODV)

— Pressure Fallback <2]

2-3-3-4 (AD, PD, ODV)
L—» Travel Limit/Cutoff

3 Fallback Recovery

1 Pressure Fallback Active Enable
2 Travel/Pressure Select

2 HiLimit/Cutoff Point
3 Hi Limit/Cutoff Select

5 Lo Limit/Cutoff Point

2 Electronics

|

2-3-4-1 (HQ)
2-3-6-1(AD, PD)

Electronics M

1 Drive Current Failure Shutdown

2 Critical NVM Failure Shutdown

3 Non-Critical NVM Failure Shutdown
4 Flash Integrity Failure Shutdown

5 Reference Voltage Failure Shutdown

Y 2-3-6 (ODV)

EPPC Deviation <]

1 EPPC Deviation Alert Enable
2 EPPC Set Point

3 EPPC Deviation Alert Point
4 EPPC Deviation Time

6 Lo Limit/Cutoff Select

1 Travel Limit/Cutoff Hi Enable

4 Travel Limit/Cutoff Lo Enable

2-3-3(HC)
2-3-5(AD, PD, ODV)
» Travel History

1 Cycle Count/Travel Accum Deadband
2 Cycle Count Alert Enable

3 Edit Cycle Counts

4 Cycle Count Alert Point

5 Travel Accumulator Alert Enable

6 Edit Travel Accumulator

7 Travel Accumulator Alert Point

2-3-4-2 (HO)
2-3-6-2 (AD, PD)

OBSERVAGOES:

Y 2-3-8-2(0DV)
Sensors <5]

1 Travel Sensor Failure Shutdown

2 Temp Sensor Failure Shutdown

3 Minor Loop Sensor Failure Shutdown
4 Pressure Sensor Failure Shutdown

O ALERTA DE PRESSAO DE ALIMENTAGAO BAIXA ESTA DISPONIVEL PARA OS NiVEIS DO INSTRUMENTO AD, PD E ODV.
A RETIRADA DA PRESSAO ESTA DISPONIVEL PARA OS NiVEIS DO INSTRUMENTO AD, PD E ODV.

AATIVAGAO DA FALHA COMM DO CIRCUITO DE SAIDA ESTA DISPONIVEL QUANDO A FUNGAO DO TRANSMISSOR E CONFIGURADA.

>
=
[3> ODESVIO DE EPPC ESTA DISPONIVEL PARA O NIVEL DO INSTRUMENTO ODV.
()
=

AS SEQUENCIAS DE CODIGO RAPIDO PARA ESSES MENUS ABANDONAM UMA SEQUENCIA DE MENU QUANDO O TRANSMISSOR NAO ESTA CONFIGURADO.
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Figura B-9. Calibragao (2-4)

Calibration
1 Travel Calibration

1

HART 5
2-4-1
—— > Travel Calibration
1 Auto Calibration
2 Last AutoCal Status
3 Manual Calibration
4 Calibration Record

HART 5

HART 7

HART 7

2 Relay Adjust
3 Sensor Calibration
4 PST Calibration <11|

Sensor Calibration <€——

2-4-1
» Travel Calibration

1 Auto Calibration
2 Last AutoCal Status
3 Manual Calibration
4 Calibration Type
5 Calibration Time

2-4-3

1 Pressures Sensors
2 Analog Input <ZJ

6 Calibrator

OBSERVACAO:

(1> ACALIBRAGAO DO PST ESTA DISPONIVEL PARA O NiVEL DO INSTRUMENTO ODV.

[Z> AENTRADA ANALOGICA NAO ESTA DISPONIVEL QUANDO O INTERRUPTOR DIP ESTA DEFINIDO PARA MULTIGOTAS.

Figura B-10. Ferramentas de servico (3)

Service Tools

1 Device Status

2 Alert Record —
3 Diagnostics

3-2

——————— » Alert Record

1 View Alert Records
2 Clear Records

3-3

4 Variables

» Diagnostics

5 Maintenance
|

3-5

Maintenance

1 Stroke Valve
2 Partial Stroke Test (7]

3-4
L___» Variables

1 Performance Tuner (3]

2 Stabilize/Optimize

3 Restart Processor

4 Reset Valve Stuck Alert <4]
5 Changeto HART5 <5J

1 Travel/Pressure ‘

2 Control Mode

3 Analog Input
4 Temperature
5 Travel Counts
6 Characterization

3-42

7 Travel History
8 Run Time Extremes J—

3-4-8

3-4-1
— Travel/Pressure

Setpoint

Travel

Drive Signal

Supply Pressure <21
Pressure A

Pressure B

Pressure A-B
Travel/Pressure Select
Fallback Recovery <2]

Lo UTDA WN —

Control Mode

1 Control Mode
2 Change Control Mode
3 Restart Control Mode

Run Time Extremes =

1 Maximum Recorded Temperature
2 Minimum Recorded Temperature

3-4-7

Travel History

3 Days Powered Up
4 Number of Power Ups

1 Cycle Counter
2 Travel Accumulator

OBSERVAGOES:

SIS

O TESTE DE CURSO PARCIAL ESTA DISPONIVEL NO NIVEL DO INSTRUMENTO ODV.
A PRESSAO DE ALIMENTAGAO E A RECUPERAGAO DA RETIRADA ESTAO DISPONIVEIS PARA AD, PD, ODV.
O AJUSTADOR DE DESEMPENHO ESTA DISPONIVEL PARA O NiVEL DO INSTRUMENTO AD, PD E ODV.
0O ALERTA DE VALVULA DE REINICIO TRAVADA ESTA DISPONIVEL NO NiVEL DO INSTRUMENTO OD V.
ESTE ITEM DO MENU LE A ALTERAGAO NO HART 7 COM O HART 5.

3-4-6 o
L———> Characterization

1 Input Characterization
2 Custom Characterization
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Abertura rapida Alerta de sinal de acionamento

Uma caracteristica do fluxo da valvula em que a maior
parte da mudanca na taxa de fluxo ocorre para
pequenos deslocamentos da haste a partir da posicao
fechada. A curva caracteristica do fluxo é basicamente
linear nos primeiros 40 por cento do deslocamento da
haste. Uma das caracteristicas da entrada disponiveis
para um Instrumento FIELDVUE. Consulte também
Percentual idéntico e Linear.

Acumulador de deslocamento

A capacidade de um instrumento FIELDVUE de
registrar a modificacdo total no deslocamento. O valor
dos incrementos do Acumulador de deslocamento
quando a magnitude da modificacdo excede a Zona
morta do Acumulador de deslocamento. Para
reinicializar o Acumulador de deslocamento,
configure-o em zero.

Ajuste

0 ajuste dos termos de controle ou dos valores dos
pardmetros para produzir um efeito de controle
desejado.

Alerta de deslocamento

Verifica o deslocamento na faixa contra os pontos de
alerta altos e baixos do deslocamento. O alerta de
deslocamento estd ativo se o ponto alto ou baixo
forem excedidos. Quando um ponto alto ou baixo é
excedido, aquele ponto do deslocamento na faixa deve
ser apagado pela Zona morta do Alerta de
deslocamento antes de apagar o alerta. Quatro alertas
de deslocamento estdo disponiveis: Alerta de
deslocamento alto, Alerta de deslocamento baixo,
Alerta de deslocamento muito alto e Alerta de
deslocamento muito baixo.

Alerta de desvio de deslocamento

Verifica a diferenca entre o deslocamento-alvo e o
deslocamento na faixa. Se a diferenca exceder o Ponto
de alerta de desvio de deslocamento por mais do que o
Tempo de desvio de deslocamento, o Alerta de desvio
de deslocamento estara ativo. Ele permanece ativo até
que a diferenca seja menor do que o Ponto de Alerta de
desvio de deslocamento.

Verifique o sinal do acionamento e o deslocamento
calibrado. Se existir uma das seguintes condi¢des por
mais de 20 segundos, o Alerta do sinal de acionamento
estard ativo. Se ndo existir nenhuma das condicdes, o
alerta é apagado.

Se em Condicdo de alimentacdo zero = fechado

O alerta estara ativo quando:

sinal de acionamento <10% e deslocamento
calibrado >3%

sinal de acionamento >90% e deslocamento
calibrado <97%

Se Condicdo de alimentagdo zero = aberto
O alerta estara ativo quando:

sinal de acionamento <10% e deslocamento
calibrado <97%

sinal de acionamento >90% e deslocamento
calibrado >3%

Alerta do acumulador de deslocamento

Verifica a diferenca entre o valor do Acumulador de
deslocamento e do Ponto de alerta do acumulador de
deslocamento. O Acumulador de deslocamento esta
ativo quando o valor do Acumulador de deslocamento
excede o Ponto de alerta do Acumulador de
deslocamento. Ele é apagado apds vocé reinicializar o
Acumulador de deslocamento para um valor menor do
que o ponto de alerta.

Alerta do contador de ciclos

Verifica a diferenca entre o Contador de ciclos e o
Ponto de alerta do contador de ciclos. O alerta do
contador de ciclos esta ativo quando o valor do
contador de ciclos exceder o Ponto de alerta do
contador de ciclos. Ele é apagado depois que vocé
reinicializa o Contador de ciclos para um valor menor
do que o ponto de alerta.

Alfanumérico

Consistindo em letras e niimeros.

Algoritmo

Um conjunto de etapas l6gicas para resolver um
problema ou realizar uma tarefa. Um programa de
computador contém um ou mais algoritmos.

ANSI (acronimo)

O acrénimo ANSI significa o American National
Standards Institute (Instituto Nacional Americano de
Normas)
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Byte Configuracao

Uma unidade de digitos binarios (bits). Um byte
consiste em oito bits.

Caracteristica de entrada
Arelacdo entre o deslocamento na faixa e a entrada na
faixa. Os valores possiveis incluem: percentual linear,
idéntico e abertura rapida.

Carga de sede
Forca exercida na sede da valvula, tipicamente
expressa em libras-forca por polegada linear de
circunferéncia da porta. A carga da sede é determinada
pelos requisitos de desligamento.

Circuito de controle
Uma disposi¢ao de componentes fisicos e eletrénicos
para controle de processo. Os componentes
eletronicos do circuito medem continuamente um ou
mais aspectos do processo, e entdo alteram aqueles
aspectos conforme necessario, para obter uma
condicdo de processo desejada. Um Unico circuito de
controle mede apenas uma variavel. Circuitos de
controle mais sofisticados medem muitas varaveis e
mantém o relacionamento especificado entre essas
variaveis.

Classe ANSI

Classificacdo de pressao/temperatura da vélvula.

Classe de vazamento
Define o vazamento permissivel por uma vélvula
quando esta estiver fechada. Os nimeros das classes
de vazamento estdo listados em duas normas:
ANSI/FCI 70-2 e IEC 534-4.

Condicao de alimentacao zero
A posicdo da vélvula (aberta ou fechada) quando a
alimentacdo elétrica para o instrumento é removida. A
Condicdo de alimentagdo zero (ZPC) é determinada
por acao do relé e do atuador, como segue:

Ac3do Unica direta (Relé C) Mediante a perda da energia
elétrica, o instrumento vai a saida de ar zero na
porta A.

Dupla agdo (Relé A) Mediante a perda de energia
elétrica, o instrumento vai a saida de ar de alimentacao
total na porta B. A vai a saida de ar zero.

Acdo Unica inversa (Relé B) Mediante a perda da
energia elétrica, o instrumento vai a saida de ar de
alimentacdo total na porta B.
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InstrucOes e pardmetros operacionais armazenadas
para um Instrumento FIELDVUE.

Configuracao da bancada
Pressdo, fornecida a um atuador, necessaria para
acionar o atuador pelo deslocamento nominal da
valvula. Expresso em libras por polegada quadrada.

Configuracao de ajuste
Valores pré-configurados que identificam as
configura¢des para um instrumento FIELDVUE. A
configuracdo de ajuste e a pressdo de alimentacao,
juntas, determinam a resposta de um instrumento a
modificacdes no sinal de entrada.

Contador de ciclos
A capacidade de um Instrumento FIELDVUE de
registrar o nimero de vezes que o curso muda de
direcdo. A mudanca de direcdo deve ocorrer apos a
zona morta ter sido excedida, antes que possa ser
contada como um ciclo.

Controlador
Um dispositivo que opera automaticamente para
regular uma variavel controlavel.

Conversor de corrente para pressao (I/P)
Um componente ou dispositivo eletronico que
converte um sinal de miliampére para um sinal de
saida de pressdo pneumdtica proporcional.

Corrente de entrada
O sinal de corrente do sistema de controle que serve
como a entrada analégica para o instrumento.
Consulte também Sinal de entrada.

Corte de deslocamento
Define o ponto de corte para o deslocamento, em
percentual de deslocamento na faixa. Ha dois cortes de
deslocamento: alto e baixo. Quando o deslocamento
exceder o corte, o sinal de acionamento é configurado
em maximo ou minimo, dependendo do Sinal de
controle zero e de se o corte é alto ou baixo. O tempo
de abertura minimo ou tempo de fechamento minimo
ndo estao em vigor enquanto o deslocamento estiver
além do corte. Utilize o corte de deslocamento para
obter a carga de sede desejada ou para certificar-se de
que a valvula esta totalmente aberta.

Deslocamento

Movimento da haste ou do eixo da valvula que
modifica em que quantidade a valvula esta aberta ou
fechada.
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Deslocamento total na faixa

Corrente, em mA, que corresponde ao ponto em que o
deslocamento na faixa é o maximo, ou seja, limitado
pelas paradas de deslocamento mecanico.

Desvio
Geralmente, a diferenca entre o ponto de definicao e a
variavel de processo. Mais geralmente, qualquer
partida de um valor ou padrao desejado ou esperado.

Desvio de deslocamento
A diferenca entre o sinal de entrada analdgico (em
percentual da entrada na faixa), o deslocamento-alvo e
o deslocamento efetivo na faixa.

Endereco de sondagem
Endereco do instrumento. Se o controlador digital da
valvula for usado em uma configuracdo ponto a ponto,
configure o endereco de sondagem em 0. Se for usado
em uma configuragdo multigotas, ou em uma
aplicacao de faixa dividida, configure o endereco de
sondagem em um valorde 0 a 15.

Faixa de deslocamento
O deslocamento, em percentual de deslocamento
calibrado, que corresponde a faixa de entrada.

Faixa de entrada
A faixa do sinal de entrada analégica que corresponde
a faixa de deslocamento.

Ganho

Arelacdo da mudanca de saida para a mudanca de
entrada.

HART (acréonimo)

O acronimo HART significa Highway Addressable
Remote Transducer (Transdutor remoto enderecavel
de rodovia).

HART Universal revisao
NdGmero de revisdo dos comandos do HART Universal
que sdo o protocolo de comunicagdes para o
instrumento.

ID do dispositivo

Identificador Ginico encaixado no instrumento na
fabrica.

Limite de deslocamento
Um parametro de configuragdo que define o maximo
de deslocamento permissivel (em percentual de
velocidade na faixa) para a vélvula. Durante a
operacao, o alvo do deslocamento nao excederad esse
limite. Ha dois limites de deslocamento: alto e baixo.
Tipicamente, o limite de deslocamento baixo sera

usado para impedir que a vélvula se feche totalmente.

Linear
Uma caracteristica do fluxo de valvula em que as
modificacdes na taxa do fluxo sdo diretamente
proporcionais as modificagcdes no deslocamento da
haste da véalvula. Uma das caracteristicas da entrada
disponiveis para um Instrumento FIELDVUE. Consulte
também Abertura de percentual idéntico e rapida.

Linearidade, dinamica
A linearidade (independente) é o desvio maximo de
uma linha reta melhor adequada para as curvas de
abertura e de fechamento e uma linha que representa
o valor médio daquelas curvas.

Local de calibracao
Onde o instrumento foi calibrado pela Gltima vez, na
fabrica ou no campo.

Memoria
Um tipo de semicondutor usado para armazenar
programas ou dados. Os instrumentos FIELDVUE
utilizam trés tipos de meméria: Random Access
Memory (RAM), Read Only Memory (ROM) e
Non-Volatile Memory (NVM). Consulte também essas
listas nesse glossario.

Memoéria nao volatil (NVM)

Um tipo de memoria de semicondutor que retém o seu

contelido mesmo que a energia seja desligada. Os
contetidos da NVM podem ser alterados durante a
configuracdo, ao contrario da ROM, que pode ser
alterada apenas no momento da fabricacao do

instrumento. A NVM armazena dados de reinicializacdo

de configuragdo.

Meméria somente leitura (ROM)
Uma meméria na qual as informacgdes sdo
armazenadas no momento da fabricacido do

instrumento. Vocé pode examinar mas ndo modificar o

contelido da ROM.

Menu
Uma lista de programas, comandos ou outras

atividades que vocé seleciona usando as teclas de seta

pare destacar o item e entdo pressionando ENTER ou
introduzindo o valor numérico do item do menu.
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Mestre primario Modo de instrumento

Os mestres sao dispositivos de comunica¢do. Um
mestre primario é um dispositivo de comunicagdo
permanentemente ligado a um instrumento de
campo. Tipicamente, um sistema de controle
compativel com o HART ou um computador que
executa o software Valvelink é o mestre primario.

Em contraste, um mestre secundario muitas vezes ndo
estd permanentemente ligado a um instrumento de
campo. O Comunicador de campo ou um computador
que executa o software Valvelink e que se comunica
através do modem HART poderia ser considerado um
mestre secundario.

Observagdo: Se um tipo de mestre coloca um
instrumento Fora de servico, o mesmo tipo deve
coloca-lo Em servico. Por exemplo, se um dispositivo
configurado como mestre primario colocar um
instrumento Fora de servico, deve ser usado um
dispositivo configurado como mestre primario para
colocar o instrumento Em servico.

Modo de controle
Define onde o instrumento & o seu ponto de defini¢do.
Os seguintes modos de controle estdo disponiveis para
um Instrumento FIELDVUE:
Analégico O instrumento recebe o seu ponto de
definicdo de deslocamento através do circuito de
4-20 mA.
Digital O instrumento recebe o seu ponto de definicao
de modo digital, através do link de comunicacoes
HART.
Teste Esse ndao é um modo selecionavel pelo usudrio. O
Comunicador de campo ou o software ValveLink
coloca o instrumento nesse modo sempre que precisar
mover a valvula, como para calibragdo ou testes de
diagndstico.

Modo de controle, reiniciar
Determina o modo de controle do instrumento apés
uma reinicializagao. Consulte Modo de controle para
ver os modos de controle de reinicializacao
disponiveis.
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Determina se o instrumento responde ao seu sinal de
entrada analdgica. Ha dois modos de instrumento:
Em servico: Para um instrumento totalmente
funcional, as mudanca na saida do instrumento em
resposta as mudancas de entradas analégicas.
Tipicamente as mudancas para a configuragao ou
calibragdo ndo podem ser feitas quando o modo de
instrumento esta Em servico.

Fora de servigo: A saida do instrumento ndo muda em
resposta as mudancas da entrada analdgica, quando o
modo de instrumento estiver Fora de servico. Alguns
pardmetros de configuracdo somente podem ser
mudados quando o modo de instrumento estiver Fora
de servico.

Movimento do sensor de deslocamento
Aumentar ou diminuir a pressdo do ar faz com que o
conjunto magnético se mova para cima ou para baixo
ou que o eixo rotativo gire no sentido horario ou no
sentido anti-horario. O Assistente de configuracdo
pergunta se pode mover a valvula para determinar o
deslocamento.

Nivel de instrumento
Determina as fun¢des disponiveis para o instrumento.
Consulte a tabela 5-1.

Ndamero de série do instrumento
O nGmero de série atribuido a placa de circuitos
impressos pela fabrica, mas pode ser modificado
durante a configuracdo. O nimero de série do
instrumento deve corresponder ao niimero de série da
placa de identificacdo do instrumento.

Paralelo
Simultdneo: diz-se da transmissdo de dados em dois ou
mais canais ao mesmo tempo.

Percentual idéntico
Uma caracteristica do fluxo da valvula quando
incrementos idénticos do deslocamento da haste da
valvula produzem mudangas de percentual iguais no
fluxo existente. Uma das caracteristicas da entrada
disponiveis para um Instrumento FIELDVUE. Consulte
também Abertura linear e rapida.

Ponto de alerta
Um valor ajustavel que, quando excedido, ativa um
alerta.

Ponto de alerta de deslocamento
O valor do deslocamento, em percentual do
deslocamento na faixa que, quando excedido,
configura o Alerta de deslocamento baixo. Entradas
validas sdo -25% a 125%.
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Ponto de alerta de deslocamento alto
O valor do deslocamento, em percentual do
deslocamento na faixa que, quando excedido,
configura o Alerta de deslocamento alto. Entradas
validas sdo -25% a 125%.

Ponto de alerta de deslocamento muito

alto
O valor do deslocamento, em percentual do
deslocamento na faixa que, quando excedido,
configura o Alerta de deslocamento muito alto.
Entradas vélidas sdo -25% a 125%.

Ponto de alerta de deslocamento muito

baixo
O valor do deslocamento, em percentual de
deslocamento na faixa que, quando excedido,
configura o Alerta de deslocamento muito baixo.
Entradas vélidas sdo -25% a 125%.

Ponto de alerta de desvio de

deslocamento
Um valor ajustavel para a diferenca do
deslocamento-alvo e do deslocamento na faixa,
expresso em percentual. Quando esse valor for
excedido pelo desvio de deslocamento por mais do
que o Tempo de desvio de deslocamento, o Alerta de
desvio de deslocamento estara ativo. Entradas validas
sao 0% a 100%. Tipicamente, este é configurado em
5%.

Ponto de alerta do acumulador de

deslocamento
Um valor ajustavel que, quando excedido, ativa o
Alerta do acumulador de deslocamento. Entradas
validas sdo 0% a 4 bilhdes de %.

Ponto de alerta do contador de ciclos
Um valor ajustavel que, quando excedido, ativa o
Alerta de contagem de ciclos. Entradas validas sdao 0 a
4 bilhoes de ciclos.

Protecao do instrumento
Determina se o comando de um dispositivo HART
pode calibrar e/ou configura determinados parametros
no instrumento. Ha dois tipos de protecao de
instrumento:
Configuragdo e Calibracdo: proibe mudar os
pardmetros de configuracdo protegidos; proibe a
calibracdo.
Nenhum: permite tanto a configuragdo quanto a
calibracdo. O instrumento esta desprotegido.

Random Access Memory (RAM)

(Memodria de acesso aleatério)
Um tipo de memoria de semicondutor que é
normalmente utilizado pelo microprocessador durante
a operacao normal, que permite a recuperagao e
armazenagem rapidas de programas e dados. Consulte
também Read Only Memory (ROM) (Meméria somente
leitura) e Non-Volatile Memory (NVM) (Meméria nao
volatil).

Revisao do dispositivo
Numero de revisdo do software da interface que
permite a comunicacdo entre o Comunicador de
campo e o instrumento.

Revisao do firmware
O ntimero de revisdo do firmware do instrumento. O
firmware é um programa que é introduzido no
instrumento no momento da fabricacdo e ndo pode ser
modificado pelo usuério.

Revisao do hardware
Ndamero de revisdo do hardware do instrumento
Fisher. Os componentes fisicos do instrumento sdo
definidos como o hardware.

Sensor de deslocamento
Um dispositivo no instrumento FIELDVUE que detecta
o movimento da haste ou do eixo da vélvula. O sensor
de deslocamento no DVC6200 é o sensor de efeito de
Hall que mede a posi¢ao do conjunto magnético.

Sensor de pressao
Um dispositivo interno do instrumento FIELDVUE que
detecta pressdao pneumdtica. O DVC6200 tem trés
sensores de pressao: um para detectar a pressao de
alimentacdo e dois para detectar as pressdes de saida.

Sensor de temperatura
Um dispositivo no instrumento FIELDVUE que mede a
temperatura interna do instrumento.

Sinal de acionamento
O sinal do conversor de |/P da placa de circuitos
impressos. E o percentual do esforco total do
microprocessador necessario para acionar a valvula
para totalmente aberta.

Sinal de entrada
O sinal de corrente do sistema de controle. O sinal de
entrada pode ser exibido em miliampéres ou em
percentual de entrada na faixa.

Sinal de retorno
Indica ao instrumento a posicao efetiva da vélvula. O
sensor de deslocamento fornece o sinal de retorno ao
conjunto da placa de circuitos impressos do
instrumento.
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Software
Programas e rotinas do microprocessador ou do
computador que residem em memoria alteravel
(geralmente RAM) ao contrario do firmware, que
consistem em programas e rotinas que sao
programados na memodria (geralmente ROM) quando
o instrumento é fabricado. O software pode ser
manipulado durante a operagao normal, o firmware
ndo.

Taxa

Quantidade de mudanca na saida proporcional a taxa
de mudanca na entrada.

Tempo de curso
O tempo, em segundos, necessario para mover a
valvula da sua posicdo totalmente aberta para
totalmente fechada, ou vice-versa.

Tempo de desvio de deslocamento
O tempo, em segundos, pelo qual o desvio de
deslocamento deve exceder o Ponto de alerta de
desvio de deslocamento antes que o alerta esteja
ativo. Entradas validas sdo 1 a 60 sequndos.

Tempo de filtro do ponto de definicao

(tempo de atraso)
A constante de tempo, em sequndos, para o filtro de
entrada de primeira ordem. O padrdo de 0 segundos
desviara do filtro.

Tempo livre
Percentual do tempo em que o microprocessador estd
inativo. Um valor tipico é 25%. O valor efetivo depende
do nimero de fungdes no instrumento que sdo estdo
ativadas e do valor da comunicacao atualmente em
andamento.

Tempo minimo de abertura
Tempo minimo, em segundos, para o deslocamento
aumentar por todo o deslocamento na faixa. Essa taxa
é aplicada a qualquer aumento de deslocamento.
Devido a friccdo, o deslocamento efetivo da vélvula
pode ndo responder em exatamente o mesmo periodo
de tempo. Entradas validas sdo 0 a 400 segundos.
Desative introduzindo um valor de 0 sequndos.
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Tempo minimo de fechamento
Tempo minimo, em segundos, para o deslocamento
diminuir por todo o deslocamento na faixa. Esta taxa é
aplicada a qualquer diminuicdo no deslocamento.
Entradas validas sdo 0 a 400 segundos. Desative
introduzindo um valor de 0 segundos.

Temporizador de alarme
Um temporizador que o microprocessador precisa
rearmar periodicamente. Se o microprocessador ndo
conseguir rearmar o temporizador, o instrumento
passa pela reinicializacdo.

Unidades de entrada analégica

Unidades nas quais a entrada analégica é exibida e
mantida no instrumento.

Zona morta do acumulador de

deslocamento
Regido ao redor do ponto de referéncia de
deslocamento estabelecida no tltimo incremento do
acumulador. Essa regiao deve ser excedida antes que
uma modificacdo no deslocamento possa ser
acumulada. Entradas validas sao 0% a 100%.

Zona morta do alerta de deslocamento
Deslocamento, em percentual do deslocamento na
faixa, necessario para apagar um alerta de
deslocamento, uma vez ativo. Entradas validas sdo
-25% a 125%.

Zona morta do contador de ciclos
Regido ao redor do ponto de referéncia de
deslocamento, em percentual do deslocamento
nominal, estabelecido no dltimo incremento do
Contador de ciclos. A zona morta deve ser excedida
antes que uma mudanca no deslocamento possa ser
contada como ciclo. Entradas validas sdo 0% a 100%. O
valor tipico esta entre 2% e 5%.
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Certificacao, outras
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Russia,
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Comunicagdo HART, principio de operagao, 79
Comunicador de campo, Teste de curso parcial, 53
Condicdo de alimentacao zero, 29
Conexoes, 6
Conexao de retorno, 28
Configuracdo de alerta, 35

Configuragdo do ajuste
Deslocamento, 24
Pressao, 27

Configuracdo do ajuste de deslocamento, 24

Configuragdo do interruptor, 33
Fonte do interruptor de alerta, 33
Interruptor fechado, 33
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manutencao, 61
remocao, 61
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Conjunto de ajuste de pressdo, 27
Conjunto de retorno magnético, substituicao, 56
Conjunto magnético, 28

Conjuntos de ajuste de deslocamento, valores de ganho, 24
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Conjuntos de ajuste de pressdo, valores de ganho, 27
Consumo de ar de estado estacionario, 5

Controle de deslocamento/pressado, 18
Controle de pressdo, 20
Controle de pressdo do ponto final, 19
Cortes e limites, 19
Modo de controle, 21
Recuperacao de retirada, 20
Retirada de pressao, 20
Retirada de pressdo de desvio do Tvl, 20
Selecione deslocamento/pressdo, 18
Temo de retirada da pressao de desvio do Tvl, 20

Controle de deslocamento, selecione
deslocamento/pressdo, 18

Controle de pressdo, 20
Faixa de pressdo alta, 20
Faixa de pressdo baixa, 20
Selecione deslocamento/pressdo, 18

Controle de pressao do ponto final, 19
Controle de pressdo do ponto final (EPPC), 19
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Ponto de limite/corte alto, 19
Ponto de limite/corte baixo, 19
Selecione limite/corte alto, 19

D

Declaracdo de SEP, 6
Descritor, 17

Desvio do sensor/Tvl de retirada, Selecionar
deslocamento/pressdo, 19

Diagnéstico do dispositivo, 48

Diagn6stico, 52
Teste de curso parcial, 52
Valvula de curso, 52

Documentos relacionados, 7

E

Editar tempo do instrumento, 18
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Especificacoes, 4
Estabilize/otimize, 26
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Estilo do atuador, 28

Etiqueta longa HART, 16
Etiqueta HART, 16
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Faixa de entrada, 17
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Falha de corrente de acionamento, 48
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Status do dispositivo, 48
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Filtro HART, 9

Folha espec., 18

Fonte do interruptor de alerta, 33
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Ajuste de deslocamento, 26
Ajuste de pressdo, 27
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Ajuste da pressao, 27
Ajuste de deslocamento, 25
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Habilita PST, 32

Impedancia de entrada, 6
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INMETRO, Brasil, Outras classificagdes/certificacoes, 6
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Especificagoes, 6

Interruptor de limite, Funcdo, Configuracdo do terminal de
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Interruptor DIP, configuracao, 61
Interruptor fechado, 33

Interruptor integral, 6

J

Janela do RShaft n° 1, Conjunto magnético, 28
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de pecas, 69
encomendas, 69
Lista, 70

L

Limite/ponto de corte alto, 19

Limite do integrados, Configuracdo integral de
deslocamento/pressdo, 28

Limites de temperatura, Ambiente operacional, 5
Linearidade independente, 5

Lista de verificacdo de suporte técnico, 68

M

Manutenc¢do
Base do méddulo, 56
Caixa de terminais, 64
Conjunto da placa de circuitos impressos, 61
Conversor de I[P, 59
Ferramentas necessarias, 56
Medidores, Bujoes de tubo ou valvulas de pneu, 63
Relé pneumtico, 63
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substituicao, 60
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Manutencao e solucdo de problemas, 55
Materiais de construcao, 6

Mau funcionamento do dispositivo de campo, 49
Medidores, manutencdo, 63

Mensagem, 17

Método de teste de umidade, 6

Método de teste de vibracao, 6

Modo de controle, 21
Alterar modo de controle, 21
Modo de controle, 21
Reiniciar modo de controle, 21

Modo de instrumento, 16

Modo de pico, 34

Modo, pico, 34

Modulac¢ao do deslocamento de frequéncia (FSK), 79

Montagem da extremidade do RShaft, Conjunto magnético,
28

Montagens, 5
Movimento do sensor de deslocamento, 29
Movimento méaximo de deslocamento, 32

Mudar o HART Universal revisdo, 36

N

Nivel do instrumento, capacidades, 4

NdGmero de série
Instrumento, 17
Valvula, 17

Ndamero de série da valvula, 17

NGmero de série do instrumento, 17
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O tempo do instrumento é alerta aproximado, 49
Opgoes, 6

Operacdo de pico, configuracdo do Tri-Loop, 14

P

Parametros padrdo, Configuracdo detalhada, 15

Peso
DV(C6200, 6
DV(C6205, 6
DV(C6215, 6
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PESO CCOE, india, Outras classificacdes/certificacdes, 6
Plugues de tubo, manutencao, 63

Ponto de limite/corte baixo, 19

Ponto de partida do PST, 32

Ponto de trip do interruptor de limite, 33

Praticas de fiacdo, 9
Capacitancia maxima dos cabos, 12
Requisitos do sistema de controle, 9
Filtro HART, 9
Tensao de conformidade, 11
Tensao disponivel, 9

Pressdo de alimentacdo, 5
Pressdo de alimentacao maxima, 29

Principio de operacao
Comunicacdo HART, 79
DV(C6200, 79

Protecdo contra raios e surtos, 5

Protecao dos fios, 16

Protocolo de comunicacdo HART, 3

Protocolo de comunicacdo, HART 7 ou HART 5, 5
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Recuperacao de retirada, 20

Registro de Alerta total, 51

Registro de alerta Alerta nio vazio, 51
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Relé pneumatico
manutencao, 63
remocao, 63
substituicao, 63
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Abrir taxa de SP, 23
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Tempo de atraso, 23
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Retirada da pressao de desvio do Tvl, 20

Rolo do SStem n? 1, Conjunto magnético, 28
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Saida do transmissor, 34

Saidas, 33
Atribuicoes das varidveis HART, 34
Configuracdo do interruptor, 33
Configuracao do terminal de saida, 33
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Taxa do SP aberta, 23
Taxa do SP fechada, 23
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Tempo de avanco/atraso, 23
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Ativa PST, 32
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Teste de curso parcial (PST), 30
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Teste de curso parcial (somente ODV), 52
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Especificacoes, 6
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Pressdo, 17
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Valvula de curso, 52
Valvulas de pneus, manutencdo, 63

Variaveis de status e finalidade primaria, Informagoes do
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Varidveis, Status e finalidade primaria, 47
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Varidveis do PST, 32

Velocidade de teste, 32
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Visdo geral, 47
Dispositivo, 53
Varidveis de finalidade de status e primaria, 47
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Zona morta integral, Configuracoes integrais de
deslocamento/pressdo, 27
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