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SECAO 1 - INTRODUCAO

Esta se¢do fornece um resumo do programa de configuragdo ROCLINK™ 800, instalacdo, visdo geral
do hardware, fungdes basicas do programa, interface do usudrio e acesso ao programa ROCLINK 800.

1.1.1.1 Neste capitulo

Visdo geral do manual do usudrio........c..cceceeeveneennnennee. 5
Organizacgao.........cccoeeveevueeiiienieeniieiieneeneeee e 6
Descri¢ao do programa ROCLINK 800..........cccccceeueeen. 7
Requisitos do computador...........cccevveevienieniinicnnennne. 7
Instalacdo do programa...........cceeeeveeeeieeriiieenieenieenieene 8
Inicializandondo o programa ROCLINK 800................ 10
Fundamentos das interfaces do usudrio..........cc...cc........ 11
Fundamentos de configurag@o........cc.ccceeveeevveenieennnnnne 21

1.2 Visao geral do manual do usuario

Este manual descreve como utilizar o programa ROCLINK 800 para configurar e monitorar os
controladores de operagdes remotas ROC809, computadores de vazdo FloBoss™ séries 103, e os
computadores de vazdao FloBoss 407. O programa opera em um computador pessoal que utiliza o
sistema operacional Windows®. Este manual abrange configuracdo, calibracdo, monitoramento,
arquivamento da base de dados, personalizacdo da exibicao dos dados e utilitarios incorporados.

NOTA: Neste manual, o termo ROC refere-se ou a controlador de operagdes remotas (Remote
Operations Controller) ou a um gerenciador de vazio Floboss.
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1.3 Organizacao

Este manual € organizado tendo como base 0 modo como as configuracdes ocorrem. Recomenda-se
que se utilize este manual juntamente com o sistema de ajuda on—line do programa ROCLINK 800. O
manual inclui:

¢ Secao 2—- Configurando comunica¢des descreve como conectar, desconectar, e utilizar o Direct
Connect para comunicar-se com o ROC/FloBoss utilizando o ROCLINK 800 e descreve como
configurar os parametros de comunicagao.

¢ Seciao 3 - Configurando os parametros de sistema descreve como ajustar as preferéncias de
sistema dentro do ROC/FloBoss, tais como o reldgio, seguranca, informacdo de sistema e licenga do
administrador chave.

¢+ Secao 4 — Configurando I/O descreve como configurar as op¢des de entrada e saida.

¢ Secdo 5 — Configurando o ajuste do medidor descreve como configurar um ROC/FloBoss para
desenvolver as funcdes bésicas utilizadas em estagdes e medidores.

¢+ Secdo 6 — Configurando e visualizando o histérico descreve como configurar um ROC/FloBoss
para arquivo histérico. O histérico pode ser arquivado para medidores especificos e para pontos e
parametros individuais dentro do ROC.

¢ Secao 7 — Fungoes adicionais descreve como configurar um ROC/FloBoss para desempenhar as
fungdes adicionais utilizadas em um medidor tais como soft points, opcodes, samplers, odorizes,
sensores MVS, PID, controle de energia do radio, e ambiente DS800 Development Suite.

¢+ Secio 8 — Modbus descreve como configurar as comunicagdes tipo Modbus sobre uma das portas de
comunica¢do do ROC/FloBoss.

¢ Secao 9 — Salvando e restaurando configuracoes descreve como salvar e restaurar configuragdes de
e para um ROC/FloBoss.

¢ Secao 10 - Calibracao descreve como calibrar os médulos de entrada e os medidores.

¢+ Secao 11 — Atualizacoes e mudancas descrevem como atualizar o sistema operacional e a placa de
orificio do ROC/FloBoss.

¢ Secdo 12 - Visualizacoes, diagndsticos e monitoramento descreve os varios métodos para
monitorar e executar diagndsticos no ROC/FloBoss em sua aplicacdo. Descreve a tela Valores do
Medidor, fun¢do I/O Monitor, fun¢do Configuracdo de Impressao, Editor da Visualizac¢do habitual.

¢+ Apéndice A - FST Editor descreve a capacidade da Tabela de Seqiiéncia de Funcdo (FST) fornecida
pelos comandos table-driven que permitem definir agdes quando existe um conjunto de condicdes.
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1.4 Descricao do programa ROCLINK 800

O programa de configuragio ROCLINK 800 fornece a capacidade para monitorar, configurar e calibrar
os controladores de operagdes remotas ROC809, gerenciadores de vazao FloBoss 407 e FloBoss séries
100. As documentacdes do programa e do usudrio sdo fornecidas em um CD-ROM.

O programa ROCLINK 800 € projetado para facilidade de uso. Os menus tipo “drop-down”
simplificam o acesso as funcOes fornecidas pelo programa. As caixas de didlogos e de listas “drop-
down” auxiliam na entrada de sele¢des diretas e dados. Vocé pode executar acdes com o teclado ou
com um dispositivo tipo ponteiro, como um ‘“mouse”. Consulte Fundamentos das interfaces do
usudrio (pagina 11) para uma descri¢io da interface do usudrio.

As telas de ajuda sdo acessadas ou do menu Ajuda ou em um modelo sensitivo-contextual utilizando
<F1>. Esta caracteristica facilita o acesso a informacg@o on-line para qualquer tépico do programa
ROCLINK 800.

Voce pode construir mostradores habituais para 0 ROC/FloBoss que combinam ambos os elementos de
dados graficos e dindmicos. Os mostradores podem monitorar a operacdo do ROC/FloBoss ou local ou
remotamente.

O programa também fornece multiplos niveis de seguranca para controlar o acesso as fungdes do
programa ROCLINK 800, como também a base de dados do ROC.

NOTA: Se vocé estiver utilizando um mouse serial (conectado normalmente em uma porta serial
COM1), assegure-se de configurar as comunicagdes para 0 ROC/FloBoss por meio de uma porta que
ndo permita interrup¢io (normalmente a COM2), ou ocorra um conflito.

1.5 Requisitos do computador

O programa ROCLINK opera na maioria dos computadores pessoais (PCs) compativeis com IBM. O
PC pode ser um computador de mesa ou portatil. Em qualquer destes casos, o PC deve atender aos
seguintes requisitos minimos:

¢ Processador classe Pentium ( recomendado 233 MHz ou mais).
¢ Drive de CD-ROM.

¢ Windows 98, ME, 2000 (pacote de servigo 2), XP, ou Windows NT 4.0 (pacote de servigo 6).
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¢ 64 MB de RAM ( Random Access Memory)
¢ PC compativel com IBM com processador Pentium (recomendado 233 MHz).
¢ Monitor SVGA colorido com resolu¢cdo minima de 800 x 600 pixels, fontes pequenas.

¢ Espaco de 15 — 50 MB disponivel no disco rigido dependendo do sistema operacional e do nivel da
revisao.

¢ Conexdo em série EIA-232 (RS-232), ou uma conexdo discada via modem, uma conexdo TCP/IP
(ROC809), ou a radio sem fio (FloBoss séries 100).

1.6 Instalacao do programa

Para utilizar o programa ROCLINK 800 para configurar um dispositivo de hardware, a fiagdo do ROC
ou FloBoss deve estar devidamente conectada a fonte de alimentagdo de E/S. Consulte o manual de
instrucdes do sistema de processamento apropriado. Inicialmente, o ROC também deve estar conectado
fisicamente a um computador pessoal (PC) utilizando a porta de Interface de Operador Local (LOI -
Local Operator Interface ) executando o programa ROCLINK 800. O usudrio deve estar conectado ao
sistema operacional do PC com direitos de administrador.

Para instalar o programa ROCLINK 800 em um PC, execute o seguinte.

1. Inicie a instalacdo por um dos dois métodos descritos a seguir.

¢ Meétodo 1. Se vocé tiver um CD-ROM que contenha os arquivos de instalagdo do ROCLINK 800:
A. Posicione o CD-ROM de instalacdo do programa ROCLINK em seu drive.

B. Se o CD-ROM executar automaticamente clique no botdo “Install a ROCLINK Product” no
menu principal. Em seguida clique no botao “Install ROCLINK 800 na tela de instalacao.

C. Se o CD-ROM nio executar automaticamente, clique o botdao Start do Windows. Selecione
Run. Quando abrir a caixa de didlogo Run, clique no botdo Browse e navegue ao drive de CD-
ROM, selecione Setup.exe e clique no botdo Open. Se o drive de CD-ROM for o drive D, a
localizacdo serd D:\Installs\ROCLINKS800_W68130\Setup.exe. Clique OK na caixa de didlogo Run.

¢ Meétodo 2. Se voce tiver o arquivo .zip que contém os arquivos de instalagio do ROCLINK 800:
A. Extraia o arquivo .zip para o drive local (por exemplo, no C:\TEMP\directory).
B. Execute setup.exe do local de extracio (por exemplo, execute C\TEMP\SETUP.EXE).

2. A tela assistente de instalagdo aparecerd.

3. O assistente de instalacdo determinard se o ROCLINK 800 foi instalado anteriormente.
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Se esta for uma atualizacdo, uma caixa de didlogo aparecerd perguntando se continua com a
atualizacdo. Clicar Yes. A instalacdo comecard. Clique Next quando anunciado.

Se esta for uma nova instalacdo, clique Next na tela Welcome do ROCLINK 800. Leia o Contrato
de Licenca e, caso concorde, clique Yes para confirmar. Digite seu nome e o nome da empresa,e
clique Next.

Selecione o caminho, se vocé quiser instalar o programa em um diretério diferente do padrdo,
C:\Program Files\ROCLINK 800. O diretério padrao ROCLINK 800 € recomendado. Clique Next.

. Insira um Nome, se vocé quiser que a pasta programa Start Menu tenha um nome diferente do

padrdao, ROCLINK 800. O padrao é recomendado. Clique Next.
A tela Setup Complete aparecera. Clique no botao Finish.

Se a instalagdo for por meio de um CD-ROM, selecione View Manual ou Exit na tela do menu
principal. Uma vez que vocé saiu do menu principal, remova o CD-ROM de instalagao.

NOTA: Uma reinicializa¢@o pode ser necessdria apds o término da instalacdo.

1.6.1 Criando manualmente um atalho na area de trabalho

A instalacdo do programa ROCLINK 800 cria automaticamente um atalho na édrea de trabalho do seu
computador. Se por alguma razdo vocé precisar criar manualmente um atalho na drea de trabalho,
execute o seguinte:

1.
2.

Duplo clique no icone My Computer.

Navegue para a pasta C:\Program Files\ROCKLINK 800 ou para a pasta onde vocé instalou o
ROCLINK 800.

Selecione o arquivo ROCLINK 800.exe.
Selecione Create Shortcut do menu File.
Clique e arraste o atalho para a sua drea de trabalho.

Dé um duplo clique no atalho na sua drea de trabalho para executar o programa ROCLINK 800.

1.6.2 Executando o ROCLINK 800 durante a configuracao

Este procedimento executa o programa ROCLINK 800 cada vez que vocé inicia o seu computador.

1.
9

Dé um duplo clique no icone My Computer.
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2.

Navegue para a pasta C:\Program Files\ROCLINK 800 ou para a pasta que vocé instalou o
programa ROCLINK 800.

Selecione o arquivo ROCLINK.exe.
Selecione o arquivo > Create Shortcut.

Dependendo do sistema operacional do seu PC, utilize o método necessdrio para posicionar o
arquivo de atalho na pasta iniciar.

1.6.3 Desinstalando o ROCLINK 800

Para remover o programa ROCLINK 800 de um computador pessoal execute o seguinte:

1.
2.

Clique no botdo Iniciar do Windows.

Selecione Configuracdes > Painel de Controle.

Dé um duplo clique no icone Adicionar/Remover Programas.
Selecione ROCLINK 800.

Clique no botao Adicionar/Remover.

Siga as instrucdes.

1.7 Inicializando o programa ROCLINK 800

Para utilizar o programa ROCLINK 800 para configurar um dispositivo de disco rigido vocé deve ter o
ROC/FloBoss adequadamente conectado a energia e E/S. Consulte o manual de instru¢do do hardware
apropriado. Inicialmente 0 ROC deve também estar conectado a um PC executando o ROCLINK 800
utilizando a Interface de Operador Local (LOI), serial, modem ou porta Ethernet.

Para executar o programa ROCLINK 800 execute uma das seguintes etapas:

L

*

L

Dé um duplo clique no atalho da 4rea de trabalho.
Selecione Iniciar > Programas > ROCLINK 800 > ROCLINK 800.

Dé um duplo clique no arquivo ROCLINK.exe localizado em C:\Program Files\Roclink800 (o
diretdrio padrdo), ou onde quer que esteja instalado o programa ROCLINK 800.

O programa carrega e inicializa.
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NOTA: Vocé pode executar apenas uma versao do programa ROCLINK 800 de cada vez.

1.7.1 Registrando
Para registrar o programa ROCLINK 800:
1. Conectar o ROC/FloBoss a porta LOI (Local Operator Interface) e execute o ROCLINK 800.

2. Digite 3 caracteres no seu identificador deerminado no campo Login e tecle <Enter> ou <Tab>.

NOTA: Este registro € sensivel ao tamanho da letra.

Suas iniciais s3o normalmente seu Login. Se o Login ainda ndo foi registrado tente utilizar o Login
padrao de LOI. Os Logins sdo registrados utilizando as caracteristicas de seguranca do programa
ROCLINK 800.

3. Digite em seu registro um Password de 4 digitos e tecle <Enter> ou clique OK. Para seguranca
adicional o programa mostra um asterisco para cada nimero que vocé digitar. Se o Password ainda
ndo tiver sido registrado tente utilizar o password padrdao 1000 (valido apenas com o Login LOI). O
programa ROCLINK 800 compara o Login e o Password de entrada com uma lista vélida.

Se o registro ndo for valido aparecerd uma caixa de didlogo. Clique OK e reensira o Login e o
Password. Vocé pode repetir o procedimento tantas vezes quantas forem necessdrias até que um Login
e um Password vélidos tenham sucesso. Para sair do registro ou da tela tecle <Esc> ou clique Cancel.
Isto encerrard o programa ROCLINK 800 e retornard ao ponto onde vocé€ iniciou o programa
ROCLINK 800.

1.8 Fundamentos das interfaces do usuario

Os usudrios interagen com o programa ROCLINK 800 utilizando varios mostradores no monitor do
computador, no teclado e/ou no dispositivo de ponteiro.

Os componentes principais de interface do usudrio do programa ROCLINK 800 sao:

¢ Barra de menus e menus.
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¢ Barra de ferramentas.

+ Telas de fungdes.

¢ Caixas de didlogos.

¢ Sistema de auxilio, incluindo a barra de status e as caixas de mensagens.
+ Diretério Device ou o menu arvore de Configuracao.

O programa ROCLINK 800 emprega uma interface do usudrio grifica (GUI) com uma estrutura de
menu do Windows padrdo. Apds a conexdo ao programa ROCLINK 800 fun¢des disponiveis sdo
mostradas na barra de menu com menu tipo drop-down. Uma linha de status na parte inferior a
esquerda contém algumas informacdes pertinentes sobre o item selecionado, tal como uma opg¢ao de
menu ou um parametro.

Botdes mostram caixas de didlogo para mais detalhes de configuracdo, ou desempenhar uma agdo
desejada, tal como o botdo de atualizacdo. Para ativar o botdo:

+ Clique no botio com o botdo esquerdo do mouse.
¢ Quando um botao estiver ativo tecle <Enter> ou uma chave de funcio.

Caixas de didlogo sdo dreas que “pulam” dentro da tela corrente para permitir selecdes adicionais ou
valores a ser inseridos. Elas também podem fornecer mensagens ou informacdes mais detalhadas.

O menu estrutura escolha de listas das quais vocé pode selecionar a fun¢do desejada. Uma vez que a
funcdo € selecionada é mostrada a tela, ou caixa de didologo, para aquela fun¢do. Esta tela, ou caixa de
didlogo, fornece a informacdo pedida e permite que vocé insira os dados de configuragdo aplicaveis.
Consulte a Tabela 1-1 (na pagina 13).
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Tabela 1 — 1. Lista de menus para o ROCLINK 800

Menu Opcoes de menu

Arquivo Novo, Abrir...., Download..., Fechar, Salvar Configuracio,

Imprimir Configuragdo, Imprimir, Imprimir Setup, [Lista dos
arquivos recentes], Sair

Editar Desfazer, Cortar, Copiar, Colar

Visualizar Diretério, Relatério EFM, Relatério de Calibragao, Histérico,

Alarmes, Eventos, Mostrador, Monitor E/S, Barra de Ferramentas

ROC Conexao Direta, Conectar, Dados Coletados. Reldgio, Seguranga,

Comm Ports, Informacao, Flags

Configurar E/S, Controle, Segmentos Histéricos, Pontos Histéricos, Tabela

Opcode, MODBUS, Lista de Usudrio LCD??. Dados do Usudrio*®

Medidor Setup, Calibragdo, Valores, Mudancga da placa, Histérico’

Utilidades Atualizar Sistema Operacional, Atualizar Hardware?, Licenca do
Administrador Chave', Arquivo de conversao EFM, Administrador
do Programa do Usudrio, Seguranca do ROCLINK, Valores de
Calibragdo Al, Valores de Calibracio RTD'!, Valores de
Calibracdo MVS1’3, Editor FST, Comunicagdes Debug, Mostrador
do teclado auxiliar do ROC!

Ferramentas Personalizar, Opg¢des
Janela Cascata, Lado a lado, Diretério ROC, [Lista de janelas abertas]
Ajuda Tépicos de ajuda, Sobre o ROCLINK

Esta opcao aplica-se apenas as unidades ROC séries 800.
Esta opg¢do aplica-se apenas as unidades FloBoss séries 100.

Esta op¢do aplica-se apenas as unidades FloBoss 407.
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1.8.1 Barra de menu e menus

A barra de menu aparece no alto da tela.

Da barra de menu vocé pode utilizar ou o teclado ou o mouse para ativar um menu e entdo selecionar
uma funcdo naquele menu. Vocé pode também selecionar funcdes utilizando os botdes da barra de
ferramentas ou o menu da arvore de configuragdo.

=10 x|
I Fie Edb Yew RO Configie Mate ke Took Wreey Habe =3 =]
Dl R = T o Y1 A - A
= 3 L o - ~
e y e .
; R Histary Pirks Ilénu Bar  Tookar {
hsia Opeode Table
i W Syan HES ¥
G G Heloy LD Lkear Lt
Liser Diata b
IORSNEN men |

Figura 1-1: Exemplo de exibicdo do ROCLINK 800
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1.8.2 Botoes padrao

Diversos botdes aparecem na maioria das telas do ROCLINK 800.

Minimizar e esconder a janela.

Maximizar o tamanho das janelas ajustando-a a drea da tela.

Retornar ao tamanho original da janela.

Fechar uma janela.

]|+ .':H-'le;!llljl

Expande as opg¢des listadas no diretério Device ou no menu da arvore de configuragio.

Esconde as opg¢des listadas no Diretério Device ou no menu da arvore de configuracio.

Copy
B Paste
Update

Copia contetidos da janela para a drea de transferéncia.

Cola o conteido da érea de transferéncia para uma janela ativa.

Atualiza o contetdo da janela ativa a partir do dispositivo.

QK. Aplica as mudangas, se houver, na janela ativa para o dispositivo e fecha a janela ativa. Aparece

uma caixa de didlogo Salvar/Confirmar se houver mudangas nio salvas.
¥, Cancel

Cancela todas as mudangas ndo salvas e fecha a janela ativa.
Apply
+ 2

Aplica mudangas na janela ativa para o dispositivo.

Salva o contetido da janela ativa.

[dy]

] Close Fecha a janela ativa. Aparece uma caixa de didlogo Salvar/Confirmar se houver mudangas ndo
- salvas.
@ Delete Deleta a selecdo atual.

—_
W
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1.8.3 Barra de ferramentas

Os seguintes botdes aparecem na barra de ferramentas do ROCLINK 800. Estes botdes tornar-se-ao

cinzas se ndo forem aplicdveis na atual tela de trabalho.

Novo arquivo cria um novo arquivo de configuracdo. Pardmetros de configuracdo disponiveis podem ser
especificados utilizando sele¢cdes de menu. Configura o arquivo como se vocé estivesse conectado ao
dispositivo. Fungdes que necessitem de uma conexao ativa s@o indisponiveis neste modo.

Abrir um arquivo de disco - abre um arquivo de configuracdo existente.

Salvar arquivos - salva a configuragéo ativa do dispositivo conectado a um arquivo de disco.

Cortar - apaga textos selecionados ativos e coloca-os na drea de transferéncia.

Copiar - duplica textos selecionados ativos e coloca-os na drea de transferéncia.

Colar — coloca texto ativo na area de transferéncia onde o cursor estiver localizado.

Imprimir — imprime o arquivo de configuracao.

Pontos EA — mostra a janela de entrada analdgica.

Pontos SA — mostra a janela de saida analdgica.

Pontos ED — mostra a janela de entrada discreta.

== =] =] o] @] [#] [2<| (D[] D

Pontos SD — mostra a janela de saida discreta.
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Pontos de EP — mostra a janela de Entrada de Pulsos.

Relégio — mostra a janela reldgio.

Portas Comm — mostra a janela de configuracio das Portas Comm.

Direct Connect — conecta a um Dispositivo localmente utilizando a porta Local Interface Operator
(LOI).

Conectar — conecta a um dispositivo.

Flags — mostra a janela de Flags.

Meter Setup — mostra a janela de Meter Setup.

Configurar Pontos PID — mostra a janela Loop PID.

Troca de placa — mostra a janela de troca de placa.

Editor de FST — executa o Editor de Tabela de Seqiiéncia de Funcao.

Mostrador da Informag@o do Programa — mostra a informag@o do programa, versdo, data de criacdo, e
direits autorais do programa ROCLINK 800.

Help — executa o sstema de ajuda on-line do ROCLINK 800.

[25] [==] ] g =] o (][] (2] (] [0 [

1.8.4 Teclas de atalho

Se estiver utilizando o teclado vocé pode utilizar a tecla Alt mais a letra para ativar os menus. Por
exemplo tecle <Alt + F> e tecle <O> para selecionar o arquivo de didlogo Open. Vocé pode também
utilizar a seta esquerda «— e a seta direita — para selecionar o item da barra de menus ( a ajuda Status
Line na parte superior da tela fornece uma descricao do menu) e teclar a letra.

Com um menu apresentado vocé pode selecionar o item desejado utilizando as setas para baixo | e para
cima 1 ou o mouse. Com o item desejado selecionado tecle <Enter> para ativar a funcao.

Para sair do menu ou do submenu tecle <Esc>. Vocé€ pode entdo selecionar outro menu. Vocé pode
também acessar outro menu simplesmente utilizando as teclas de seta para esquerda e seta para direita.

As teclas de rolagem de texto sdo <Page Up> e <Page Down>.

Para utilizar o teclado em telas de configuracdo e caixas de didlogo tecle <Tab> para mover em uma
determinada seqii€ncia e um cmpo de parametro ou botdo para o seguinte. O campo ou botdo torna-se
selecionado. Campos ndo disponiveis para mudancas sd3o automaticamente saltados.
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Quando vocé tecla <Tab> para o ultimo campo ou botdo, na tela ou caixa de didlogo, pressionando a
tecla <Tab> novamente ela retorna para o primeiro campo ou botdo. Para retornar ao campo ou botao
precedentes tecle <Shift + Tab>.

Em um campo de op¢do, a op¢do selecionada atual estd iluminada. Para selecionar uma das outras
opgoes utilize a tecla para cima 1 e seta para baixo | para iluminar a op¢do desejada, e entdo tecle
<Enter>.

Em um campo que necessita um texto ou uma entrada numérica digite os caracteres ou nimeros
necessdrios pelo teclado. Use a tecla <Backspace> ou <Delete> para cancelar caracteres indesejados.
Utilize a seta para esquerda «<— e seta para a direita — para mover O cursor um caracter por vez e as
teclas <Home> e <End> para posicionar o cursor no inicio e final do campo, respectivamente.

Outras teclas ou combinagdes de teclas incluem
¢ <F1>- Executa a ajuda on-line do ROCLINK 800.

¢ <Esc> - Cancela a atividade atual, fecha a tela, e retorna para o dltimo local utilizado na estrutura do
menu, tela, ou outro local que a caixa de didlogo originou. Se um menu estiver ativo, a tecla <Esc>
fecha omenu aberto por ultimo, levandoo a um nivel acima na estrutura do menu. Se a barra de
menu estiver ativa, a tecla <Esc> retira a selecio de todas as op¢des do menu. Tecle <Alt> ou clique
com 0 mouse para reativar a barra de menu.

¢ <Ctrl + N> - Cria um novo arquivo de configuragao.
¢ <Ctrl + > - Abre um arquivo de configuracao.

¢ <Ctrl + S> - Salva o arquivo de configuragao atual.

1.8.5 Sistema de ajuda

O menu de ajuda fornece informagdes detalhadas na tela sobre o inicio da operagdo com o programa
ROCLINK 800 e desenvolvendo operagdes no tecado, uma lista de tdpicos de ajuda, e a versdo do
programa ROCLINK 800.

Para mostrar ajuda em um item de menu, ou um botdo, tecle <F1> enquanto o item, pardmetro, ou
botdo € destacado. Uma janela de ajuda aparecerd na tela.

Para visualizar ajuda detalhada, selecione Help > Help Topics.

Contetido: O botdo conteido mostra uma lista de Tépicos de Ajuda baseado em situacdes de servicos
orientados. Cada tela, guia e campo possui um tépico de ajuda associado. Por exemplo: a guia Valores
de Escala do Modbusesta localizado em Modbus > Modbus Configuration > Scale Values Tab.
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Indice: Utilize o indice para localizar Tépicos de Ajuda especificos. O Indice lista cada campo
individualmente e por meio do tab ou da tela no qual o campo aparece. Por exemplo: os Valores de
Escala do Modbus aparece no Indice em Modbus Configuration > Scale Values Tab e sob Scale
Values. Cada campo dentro de Scale Values Tab exibe sob o Index listing Modbus Configuration —
Scale Values Tab and individual baseado no nome do campo.

Find (achar): Utiliza Find para perguntar sobre uma palavra especifica.
Back (Voltar): clique para retornar ao ultimo tépico visualizado.
Print (imprimir): Clique para imprimir otépico exibido atualmente.

<< and >>. Clique os botdes de seqiiéncia do “Browser” para navegar para frente (>>) e para trds (<<)
por meio do sistema de ajuda ou por um tépico base. A Seqiiéncia do Browser segue a ordem dos
tépicos como mostrado na guia Contetdo.

Opcoes. Clique no botdo Options para definir como o sistema de ajuda se parece e como € visualizado.

¢ Anotate (anotar). Clique para adicionar seus comentdrios pessoais ao topico selecionado atual.
Apds uma anotacgdo ser inserida, o icone Anotar (em forma de clipe) aparece no inicio do tépico de
ajuda. Clique neste icone para exibir o didlogo Anotar.

¢ Copy (copiar). Clique para copiar o tépico exibido atualmente para a drea de trabalho do Windows.
¢ Print Copy. Clique para imprimir o topico exibido atualmente.

¢ Font. Selecine Font no menu de ajuda on-line Options do ROCLINK 800 pra selecionaro
tamanho da fonte visualizada no sistema de ajuda.

¢ Keep Help on Top (mantenha a ajuda no topo). Selecione Options > Keep on Top para forgar os
tépicos de ajuda a estarem sempre posicionados no topo da aplicacio do ROCLINK 800. As
opcdes incluem: o Deault utiliza o padrdo se sistemas, On Top posiciona o topico de ajuda sempre
no topo, Not On Top posiciona o tépico de ajuda no topo quando selecionado.

¢ Use System Colors. A mudanca das cores do sistema nao é recomendada.

1.8.6 Navegacao basica

Quando vocé conecta inicialmente o programa ROCLINK 800, o Device Diretory é exibido. Apds
conectar-se a0 ROC/FloBoss, € exibida a visualiza¢do da drvore de configuracdo. Consulte a Figura 1-
4.

Utilize os simbolos + e — para exibir ou esconder vdrias op¢des. D€ um clique duplo em umponto
para exibir a tela de configuracdo do parametro associado. Vocé também pode utilizar o menu opg¢des e
botdes para exibir a tela de configuragdo do parametro associado.
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A Status Line na parte superior do Diretério ROC e da Visualizacdo da Arvore de Configuracio serve a
dois propoésitos. Primeiro, o lado esquerdo da linha fornece uma breve informag@o sobre o item do
menu destacado atual, pardmetro de configuracdo, ou botdo. Segundo, no lado direito da linha esta

indicada a porta de comunicagdes ou o arquivo que estd sendo utilizado para configuragao.

1.8.7 Selecoes da caixa TLP

O programa ROCLINK 800 permite o acesso ao didlogo Select TLP clicando o botdo com trés
pontos do do browse. Este didlogo possibilita designar entradas e saidas especificas aos parametros. O
programa ROCLINK 800 utiliza Point Type (T), Logical Number (L) e Parameter (P) para definir as

posicdes dos pontos.

Select TLP
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41

[ Show gl Foint Tppes and Paameters

16
16 -
7 -
19-
- Aun Paramzhzrs
42 -
43-
A4
45 -

J-andog Inputs

B -Pulze |nputs

7 - AGA Flow Parameters
g - Hitory Palameters
n-
12-
13-

Al Flaw Caloulation Walues
Clack
Flags

Syetern WVanables

FST Aegsters

2ot Paint Parameters
[ ztanaze Parameters

Exira Fun Parameters

[1zr List Parameters

Pover Contral Parametars
Meter Cdibration and S ampler

[

Loical Mumber

COM 1 - Local Fort
COM 2 - Camm
COM 3 - Comm2

|EI:Ih-'I 1. TAG

|Jl|21 ] IrM

Barameler

-BaudRate

-Stop Bits

- Data Bits

- Parkty

- Staluz

- Mode

-Fey OnDelay

-Kay OFf Dalay - Turnaround
- Modbuz Host T able Starl

- RBX Extia kewon

- Blarm Peirker

- Receive Counter Copy
- Fietrp Counter

-Walid A eceive Counter
- Madsm Status

- Modem Tyoe

LV

I ¥, Cancel I

Figura 1-2: Caixa LP — Definicdo do Point Type

Para utilizar a caixa de didlogo Select TLP:

1. Selecione o Point Type da lista. Isto abre uma lista de ndmeros e parametros légicos que
pertencem aquele Point Type.

2. Selecione o Logical Number. Na tela de configuracdes o Logical Number € normalmente

relacionado como um Point Number ou Number.

3. Selecione o Parameter especifico. Estes sao normalmente designados pelo mesmo termo conforme

estd na guia da tela de configuracdo. Clique OK.
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O campo do mostrador na parte inferior do didlogo Select TLP exibe o local do ponto numérico do
ponto TLP ou uma abreviagdo do texto, dependendo da configuracdo da janela Tools > Options.

1.8.8 Opcoes do mostrador TLP

Selecione Tools > Options para ajustar se as TLPs exibem como texto ou como nimeros nos campos
de exibicdo TLP pelo programa ROCLINK 800, incluindo o FST Editor. Por exemplo, o TLP para
Register 2 do FST 1 pode exibir ou como “FST 1,R2” ou como “96, 0, 3.

1.8.9 Opcao de intervalo de atualizacao do AutoScan

Selecione Tools > Options, para ajustar o intervalo de tempo, em segundos, no qual o AutoScan
efetuard a atualizagdo do dispositivo ROC/FloBoss em vdrias telas no programa ROCLINK 800.
Acionando o botdo AutoScan em qualquer tela provocard a atualizacdo do programa ROCLINK 800
automaticamente, até que o botdo SopScan seja acionado.

1.9 Fundamentos de configuracao

A configuracdo de uma unidade ROC/FloBoss pode ser executada alterando um arquivo de
configuracdo existente ou iniciando um novo arquivo de configurag@o.

1.9.1 Precedimento de configuracao

O procedimento completo de configuracdao implica a utilizacdo das fun¢des de menu ou do menu da
arvore de configuracdo para ter acesso as telas de configuragdo. Algumas das telas de configuracdo
podem ndo ser necessdrias para a sua aplicagdo ou podem ndo estar disponiveis para seu tipo de ROC
ou FloBoss.

As listas de verificacdo a seguir apresentam a ordem de configuracdo em uma aplicagdo normal. Omite

telas de configuracido para modulos e acessdrios que ndo aparecem na configuragdo de seu sistema de
processamento e para elementos de controle (PID, FST, etc.) que ndo sdo utilizadas em sua aplicacao.

1.9.1.1 Lista de verificacao da configuracao (ROC séries 800)
Para uma unidade ROC séries 800:
¢ Menu ROC >Segurancga (logon)

¢ Menu ROC > Clock (rel6gio)
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Menu ROC > Informacgdo (varidveis de sistema)
Menu ROC > Flags (para salvar as configura¢cdes na memoria Flash e varidveis de sistema)

Menu Utilities > Licenga Chave do Adminitrador (para programas de usudrio, programas DS800 &
medidores AGA)

Menu Meter > Setup > Station (para selecao de unidades métricas ou inglesas)

Device Directory Screen (Diretério de comunicacdo) — fcone da porta Comm > Propriedades
(configuragdes de comunicacio do PC)

Menu ROC > Portas Comm (configura¢des de comunica¢cdo do ROC)

Menu Configure > Menu E/S > EA, AS, ED, SD, PI, HART, MVS, RTD ¢ TC

Menu Meter > Configuracio da estacio

Menu Meter > Ajuste do medidor tipo placa ou tipo turbina

Menu Configure > Menu Control > PID Loop

Menu Configure > Segmentos histéricos e Pontos historicos (base de dados histdrica)
Menu Configure > Controle de energia do rddio (para modo de comunicagdo sleep)
Menu Utilities > Editor FST

Menu View > Display > Novo ou de arquivo (para exibi¢do em PC normal)

Menu Utilities > Mostrador keypad (para mostrador teclado do ROC)

Menu ROC > Flags (para salvar na memoria Flash)

1.9.1.2 Lista de verificacao da configuracao (FloBoss séries 100)

Para uma unidade FloBoss série 100:

¢

22

Menu ROC > Seguranca (logon)
Menu ROC > Clock (rel6gio)
Menu ROC > Informagao (varidveis de sistema)

Menu ROC > Flags (para salvar a configuracio para a memoria Flash e varidveis de sistema)
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¢ Tela Diretério Device (Diretério de comunica¢io) — Icone Porta Comm > Propriedades
(configuragdes de comunicacdo do PC)

¢ Menu ROC > Portas Comm (configuracdes de comunicagdo do ROC)

¢ Menu Configure > Menu E/S > EA, AS, ED, SD, e Pl

¢ Menu Meter > Setup (medidor tipo placa de orificio ou tipo turbina)

¢ Menu Configure > Menu Controle > Loop PID

¢ Menu Configure > Pontos histéricos (base de dados histdrica)

¢ Menu Configure > Controle de energia do radio (para o modo de comunicagdo tipo sleep)
¢ Menu Utilities > Editor de FST

¢ Menu View > Display >Novo ou do arquivo (para exibi¢ao habitual em PC)

¢ Menu ROC > Flags (para configuragdo salva na memoria Flash)

1.9.1.3 Lista de verificacao (FloBoss 407)

Para uma unidade Floboss 407:

¢ Menu Utilities > Segurangca ROCLINK (logon)

¢ Menu ROC > Clock (rel6gio)

¢ Menu ROC > Informacdo (varidveis de sistema)

¢ Menu ROC > Flags (para configuracdo salva na memoria Flash e varidveis de sistema)

& Device Directory Screen (Tela do diretério device)(Diretério de comunicagao) — Icone da Porta
Comm > Propriedades (configuracdes de comunicagdo do PC)

¢ Menu ROC > Portas Comm (configuracdes de comunica¢do do ROC)
¢ Menu Configure > Menu E/S > EA, AS, ED, SD, Pl e MVS

¢ Menu Meter > Setup (medidor tipo placa de orificio ou tipo turbina)
¢ Menu Configure > Menu Controle > Loop PID

¢ Menu Configure > Pontos Histdricos (base de dados histérica)

¢ Menu Configure > Controle de energia do radio (para modo de comunicagao tipo sleep)
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¢ Menu Utilities > Editor de FST
¢ Menu View > Display > Novo ou do arquivo (para exibi¢@o habitual em PC)

¢ Menu ROC > Flags (para configuracio salva na memoria Flash)

1.9.2 Duplicando uma configuracao

Vocé pode duplicar a configura¢do para outra unidade ROC/FloBoss utilizando estas funcdes de menu
na seguinte ordem:

1. File (arquivo) > Save Configuration (salvar configuracdo) para salvar a configuracdo em um
arquivo especificado.

2. ROC > Direct Connect (Porta Local) ou Connect (modem) para conectar fisicamente a segunda
unidade, e entdo comunicar-se.

3. File > Download carrega a configuracio para a unidade.

Ap6s ter carregado os dados da configuracdo no segundo ROC (passo 3 anterior) e mudado de acordo
com o necessdrio, vocé pode salvar a configuragdo para o seu proprio arquivo de disco utilizando o
passo 1.

1.9.3 Criando um novo arquivo de configuracao

A tela do arquivo da nova configuragdo permite criar um arquivo de configuracdo off-line com a
informacdo bdésica sobre os medidores e mdédulos que serdo instalados na unidade de ROC/FloBoss
para o qual a nova configuragdo foi criada.

1. Selecion File > New.
2. O parametro Type indica o tipo da unidade ROC ou FloBoss.

3. Para o ROCB809, selecione o tipo de E/S ou Comm 809 Modules que estardo em cada um dos nove
slots médulos da unidade ROCS809.

4. Para o FloBoss séries 100 selecione o tipo da placa de terminag@o (Tipo E/S). As selecdes sdo de 4
pontos (placa de terminagdo do estilo antigo) ou de 6 pontos (estilo novo) com ou sem os pontos de
E/S. Quando 6 pontos com E/S forem selecionados, as selecdes External I/0 aparecem. Assegure-se
de selecionar os tipos de E/S para o qual os switches da placa de terminacdo e a fiacdo estejao
configurados.

5. Para o ROCS809, digite o nimero de loops PID, FSTs, Estagdes, Mostradores/Odorizadores,
medidores tipo placa de orificio, e medidores tipo turbina que serdo configurados. Ative apenas o
nimero necessdrio de dispositivos. Para o FloBoss série 100, digite o ndmero de loops PID.

24 Introducgéo Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

6. Para o FloBoss série 100, selecione o nimero maximo de pontos histéricos em Standard and
Extended History (tamanho de histérico 103). Assegure-se de selecionar isto cuidadosamente, pois
pontos histdéricos ndo podem ser adicionados depois.

7. Salvar (Save) o arquivo de configuragdo. Os arquivos do ROCLINK 800 possuem a extensdo .800.
8. Estabeleca uma conexao on-line com a unidade ROC ou FloBoss.

9. Ajuste a tarefa de parametros e pontos, conforme necessario.

1.9.4 Abrindo um arquivo de configuracao

A opc¢ao abrir (Open) permite abrir um arquivo de configuragdo existente ou on-line (de um ROC ou de
um FloBoss) ou off-line (de um drive do PC ou disco). Os arquivos de configuracdo sido criados
utilizando-se a funcdo salvar a configuracdo (Save Configuration). Para abrir um arquivo de
configuracao:

1. Estabeleca uma conexao on-line para o ROC ou FloBoss, se abrir um arquivo on-line.
2. Selecione File > Open.

3. Selecione o nome do arquivo de configuracdo. Os arquivos do ROCLINK 800 possuem a extensao
.800.

4. Altere as atribuicio de pardmetros e pontos como necessario.

Uma vez que o arquivo de configuracdo estiver aberto ele torna-se automaticamente ativo e vocé€ pode
editar o arquivo off-line. O arquivo de configuracdo pode também ser carregado a um ROC utilizando a
fun¢do Download.

1.9.5 Menu da arvore de configuracao
Quando vocé abre um arquivo de configurac@o ou vai on-line com uma unidade ROC/FloBoss, a drvore

de configuragdo aparece na tela. H4 uma 4&rvore hierdrquica com os itens configurdveis na
configuragdo, tais como, E/S, medidores e histérico.
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Figura 1-3: Menu da drvore de configurag¢do
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SEGAO 2 - CONFIGURAGAO DOS PARAMETROS DE
COMUNICACAO

Esta secdo descreve como configurar as portas de comunica¢do em um PC e num ROC ou FloBoss. Ela
também descreve como usar as funcdes de Conexdo e Conexao Direta em um software ROCLINK.

Antes de tentar se conectar a um ROC/FloBoss, configure os pardmetros de comunicagdo em:

¢ Configuracao dos Parametros de Comunicacdo do ROCLINK - Utilize a Funcdo de Diretdrio
para configurar as portas de comunica¢do em um PC operando com o software ROCLINK 800.
Consulte o item Fungdo Diretorio (na pagina 27).

¢ Portas Comm ROC - Use o ROC > Comm Ports para configurar as portas de comunicacio
disponiveis para as comunicagdes de entrada e saida com o ROC/FloBoss. Consulte o item Portas de
Comunicagdo no ROC e FloBoss (na pagian 36).

2.1.1.1 Neste Capitulo

Fungao DIretorio.......eevvueeriiiiiniiiniieiieceiecieeseeeee 27
Portas de Comunicagdo no ROC e FloBoss................... 36
Conectando-se a um ROC ou FloBoss........cccccccovuvenneen. 48

Localizacdo de problemas por Erros de Comunicacdo.. 51

Desconectar-se de um ROC ou FloBoss.........ce........ 56

2.2 Funcao Diretério

A Funcdo Diretério € a primeira tela que aparece apds conectar-se ao software ROCLINK 800.

A Funcdo Diretério fornece uma maneira de criar € manter as portas de comunica¢do do PC que podem
ser configuradas unicamente para transferir dados para unidades especificas do ROC/FloBoss.
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Figura 2-1: Fungdo Diretorio

Use os simbolos + e — para mostrar ou ocultar as vdrias opcoes.

NOTA: A configuracido das Portas de Comunica¢do do PC para a unidade ROC/FloBoss nio pode ser
executada na tela da Arvore de Configuracdo. Vocé deve retornar 2 Fungdo Diretério. Se estiver em
uma configuracdo, selecione Window>Device Directory ou View> Device Directory para ir para a
Funcao Diretorio.

As configuragdes de comunicagdo do PC permitem ao software ROCLINK 800 comunicar-se com uma
unidade individual do ROC/FloBoss. Vocé também pode adicionar, excluir, ou modificar estas
configuracdes de comunicagdo e estabelecer uma arvore de Grupos e Fungoes.

A Funcao Diretorio é utilizada para configurar as portas de comunicacdo (portas COM) do
computador pessoal (PC).

A tela de Configuracdo dos Pardmetros de Comunica¢do do ROCLINK 800 lhe permite alterar a porta
de comunica¢do do PC, configuracdes de intervalo, e outras varidveis, utilizadas pelo software
ROCLINK 800 quando estabelecida uma conexdo a um Dispositivo.
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Para o software ROCLINK 800 comunicar-se com um Dispositivo, € preciso que o software
ROCLINK 800 conhega o dispositivo de comunicac¢do. A cada Dispositivo dentro de um Grupo é dado
um Endereco de Dispositivo exclusivo.

Para configurar os pardmetros de configuracdo, selecione o titulo pelo icone ROC/FloBoss sob a
Funcdo Diretério ou Conexdo Direta, dependendo de qual porta do PC vocé estd utilizando. Entdo,
clique na opc¢do desejada com o botdo direito do mouse para a Porta Comm do PC, e selecione
Properties.

Uma vez configurados os pardmetros de comunicacdo do ROCLINK 800, clique em OK ou Apply.
Vocé estard pronto para conectar-se a uma unidade ROC ou FloBoss.

2.2.1 Parametros no ROCLINK 800 Guia Geral de Comunicacoes
Tag

Entre o Nome da Estacdo no campo Tag.

Connect

Pressione o botdo Connect para conectar-se utilizando os parametros de configuracio para estas Portas
de Comunicag¢do do PC.

Device Group e Device Address
O Device Group ¢ o Grupo ao qual o ROC/FloBoss esté associado.

O Device Address ¢ o Endereco do ROC/FloBoss com o qual deseja se comunicar. Se estiver conectada
a um dispositivo de série multi-drop, entre o Endereco do Dispositivo e o Grupo do Dispositivo do
Dispositivo especifico para o qual ird se comunicar.

NOTA: Se o PC que estd rodando o software ROCLINK 800 estiver conectado diretamente ao
dispositivo pela porta Local Operator Interface (LOI), o ROCLINK 800 requer um Grupo de
Dispositivo de 240 e um Endereco de Dispositivo de 240. A porta LOI de um dispositivo sempre
responde a uma solicitacdo para o Endereco 240/Grupo 240, ndo importa qual Endereco e o Grupo do
Dispositivo esteja configurado no dispositivo.

NOTA: Para comunicac¢des de qualquer porta no ROC/FloBoss, diferentes da LOIL, o Endereco e o
Grupo do Dispositivo na janela de Pardmetros de Configuragdo ROCLINK determina qual dispositivo
serd conectado. O Endereco e o Grupo do Dispositivo devem estar compativeis com a tela de Endereco
e Grupo no ROC > Information. Mudando o Endereco e o Grupo do Dispositivo, na janela de
Parametros de Comunicacdo do ROCLINK 800, fard com que o PC se comunique a um dispositivo
diferente.
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Host Group e Host Address

O Host Address no PC tem um valor padrao de Endereco 3 e Grupo 1. Se mais que um computador
estiver rodando o soffware ROCLINK 800 e for comunicar-se com um grupo de dispositivos, um outro
por radio ou por comunicagdes multi-drop, deve ser configurado um endereco de host Unico para cada
configuracdo de Diretério de Dispositivo para permitir multiplas respostas. O Endereco do Host
também deve ser diferente de qualquer outro sistema host que possa acessar o /ink de comunicacao.

O Grupo Host no PC tem um valor padrao de “1”. Quando estiver utilizando o Protocolo ROC, o
endereco de Grupo deve coincidir com o endereco configurado no dispositivo de destino para que as
comunicagdes sejam adequadamente transmitidas.

Na transferéncia de enderecos do Grupo de Host, deve ser utilizada a seguinte conveng¢ao:
Limitacoes de Endereco:

0 = Reservado

240 = Endereco de Conexao Direta

Limitacoes de Grupo:

0 = Reservado

240 = Grupo de Conexao Direta
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Figura 2-2: ROCLINK 800 Pardametros de Comunicacdo
Use

Na porg¢ao da tela Use, selecione o tipo de conexdo: Comm Port, Modem, ou TCP/IP.

NOTA: Se estiver selecionado TCP/IP, serd aplicado o pardmetro Time out na guia Advanced, mas 0s
outros parametros nesta guia nao serdo aplicados.

PC Comm Port e Baud Rate

Se na porcdo Use da tela, vocé seleciona a Comm Port, selecione a PC Comm Port no computador a
ser utilizado pelo software ROCLINK 800 para esta configuracdo. O dispositivo pode se comunicar por
meio de qualquer Porta Comm configurada no PC. Normalmente, é utilizada a porta Comm #1 ou
Comm#2 com a porta LOI. Antes de selecionar este parametro, verifique quais Portas de Comunicac¢ao
estdo designadas no PC.

Selecione a Baud Rate no PC e use o software ROCLINK 800 para comunicar com o dispositivo por
meio de uma porta serial (porta COM). Para obter sucesso nas comunicacgoes, a configuracao Baud
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Rate no ROC e no PC devem coincidir. Se estiver tendo dificuldades na comunica¢do com seu
dispositivo, configura a Baud Rate em ambos os dispositivos para 19200 bps.

Parametro de Modem

Se na por¢ao Use da tela, vocé selecionar Modem, entre o Phone Number do dispositivo a ser discado
pelo software ROCLINK 800. Utilize o Modem na caixa de menu suspenso para escolher seu modem.
Apenas os modems configurados a partir da caixa de didlogo de Modems no Painel de Controle do
Windows na tela do seu PC. Se certifique que o modem selecionado esteja adequadamente configurado.

Verifique a Override Default TAPI INIT String e entre um valor para sobrescrever a configuragao
padrdo da Série de Inicializa¢do do seu modem.

IP Address

Se na por¢cao Use da tela, vocé selecionar TCP/IP, entre o IP Address ¢ o Port Number entio, o
software ROCLINK 800 deve acessar a porta Ethernet de um controlador da Série ROC800. Entre o IP
Address do ROC a ser acessado. O enderego IP padrao de um ROC € 10.0.0.2.

Entre o Port Number do ROC a ser acessado. O Port Number de um ROC € 4000. Se esses valores
padrio forem alterados no ROC809, todas as comunica¢des ROC Plus sobre as conexdes TCP/IP serdo
fechadas e vocé terd que re-estabelecer uma conexdo. Os Numeros de Porta 1113 e 1131 estdo
reservados.

Se o Login ao software de Configuragio ROCLINK 800 falhar, entdo a conexao TCP/IP fecha.

Firmware atualizados nao podem ser transmitidos sobre uma conexao TCP/IP.

NOTA: Se o nimero do Protocolo ROC Plus ativo utilizando conexdes TCP/IP mostrados na guia
Internet da tela ROC > Information for 6, entdo voc€ ndo estard habilitado para estabelecer uma
conexao.

2.2.2 Parametros na Guia Avancada de Comunica¢6es do ROCLINK 800
Numero de Tentativas

O parametro de Number of Retries pode ser configurado de 0 a 25. Uma vez conectado, o ROCLINK
800 atenderd aos dados requeridos. Este serd o numero de tentativas depois de atender aos dados
requeridos de um dispositivo especificado e antes de relatar que ouve um erro de timeout. Ajuste o
numero de vezes entre as tentativas utilizando o parametro de Time Out.

O parametro Number of Retries (Numero de Tentativas) ndo se aplica a discagem do modem, que tenta
estabelecer uma conexdo uma vez.
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Tx Delay

Selecione a Tx Delay (Taxa de Atraso) para disponibilizar a linha RTS e especificar o tempo de atraso
antes da transmissao dos dados. A Tx Delay normalmente € utilizada para permitir que o sinal de radio
esteja completamente estabilizado antes que os dados sejam aplicados e transmitidos.

¢ Para comunicacdes por EIA-232 (RS-232) e Discagem via Modem, os valores da Tx Delay e o Key
Off Delay normalmente podem ser ajustados para O (zero) ou para o padrdo de 0,05 segundos.

Para as comunicacdes por EIA-485 (RS-485) ou via Réadio, o valor da Tx Delay normalmente é
ajustado pra 0,1.

Time Out

Ajuste o parametro de Time Qut para a quantidade de tempo atual que o software ROCLINK espera
para receber uma mensagem vdlida depois de enviar uma solicitacdo a um dispositivo. Ndo entre 0
(zero) no campo de Time Out. Para comunicagdes via modem, o valor de Time Out tipicamente ajustado
€ de 3 segundos.

Key Off

Ajuste o Key Off Delay para definir a quantidade de tempo para atrasar quandofeita a transmissio de
uma mensagem antes de aternar o sinal de RTS para desligado. Para as comunica¢des via EIA-232
(RS-232) e via Modem discado, os valores de Tx Delay e o Key Off Delay podem normalmente ser
ajustados para O (zero).

CRC Check

Selecione Enable (Habilitado) ou Disabled (Desabilitado) no campo CRC Check do ROCLINK para
Cyclical Redundacy Checking (Verificagdo Ciclica Redundante).

2.2.3 O Diretério Raiz do Dispositivo

O Device Root/ROC Root é o nivel organizacional no Diretério Dispositivo. Quando vocé abre o
software ROCLINK 800, o Diretdério Dispositivo mostra os titulos padrdo de Dispositivo. Vocé pode
modificar estas configuracdes de comunicacdo, ou pode criar novas configuragdes.

Os titulos padrao de Dispositivo incluem:
4 Dispositivo COMM1
4 Dispositivo COMM?2
¢ Dispositivo Modem
¢ Dispositivo Ethernet

¢ Novo Grupo 1 > Novo Dispositivol
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4 Novo Grupo 2 > Novo Dispositivo2

As configuracdes de comunica¢do permitem ao software ROCLINK 800 se comunicar com uma
unidade especifica de ROC/FloBoss. Vocé pode adicionar, excluir, ou modificar essas configuragdes e
estabelecer Grupos de dispositivos. E altamente recomendével que seja criado um arquivo de cépia de
seguranca (back up) do Diretério Raiz do Dispositivo depois de definir os pardmetros de configuracdo.
Para isso, use o Windows Explorer® para encontrar o arquivo ROC_user.mdb, entdo crie a cOpia de
seguranga (back up) deste arquivo a ser recuperado caso ocorra a corrupgao dessas configuracoes.

Os dispositivos podem ser configurados para comunicagdes on-line utilizando a porta Local Operator
Interface (LOI) ou uma outra porta de comunicacdo, como um modem.

Cada icone representa um tipo diferente de conexao de comunicacao.

Os dispositivos podem ser logicamente organizados para formar Grupos. Um Grupo é composto
normalmente por vdrias unidades na mesma drea geométrica. Cada Grupo contém uma lista de todos os
dispositivos contidos dentro de cada Grupo.

Cada ROC/FloBoss tem um Tag e um Device Address para diferenciacdo. O Endereco do Dispositivo
deve ser diferente de quanquer outro sistema host que possa ser acessado pela rede. O Tag e o
Endereco do Dispositivo sdo configurados clicando com o botdo direito do mouse no Dispositivo e
selecionando Properties.

2.2.3.1 Adicionando um Grupo

Os dispositivos podem ser organizados em Grupos. Os Grupos sdo normalmente unidades na mesma
area geografica ou unidades com algo mais em comum. Quando vocé selecionar um arquivo de um
Grupo, aparecerd abaixo do Grupo uma lista de todas as configuracdes de comunicacdo no Grupo.

Para adicionar um Grupo sob um diretério Device Root/ROC Root ou adicione um grupo existente:
1. Selecione o icone do diretdrio Device Root/ROC Root.
2. Clique com o botdo direito do mouse.
3. Selecione Add a Group.

4. Clique novamente com o botdo direito do mouse e Rename (Re-nomear) o Grupo ou use
0 padrao.

5. Voceé podera entdo pedir para adicionar um Dispositivo.

Note que um Grupo pode ter sub-grupos.
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2.2.3.2 Excluindo um Grupo

Para excluir um Grupo sob o Diretério de Dispositivos:
1. Selecione um Grupo.
2. Clique com o botao direito do mouse.
3. Selecione Delete Group.

4. Clique Yes na caixa de didlogo Confirm Delete Message.

2.2.3.3 Adicionando um Dispositivo

Para adicionar um Dispositivo sob o Diretdrio de Dispositivos ou adicione um grupo existente:
1. Selecione o icone do diretério Device Root/ROC Root.
2. Clique com o botio direito do mouse.
3. Selecione Add a Device.

4. Configure os parametros de comunicagao.

NOTA: Vocé pode posicionar uma conexdo de um Dispositivo sob ou Grupo selecionando o Grupo

antes de adicionar a conexdo do Dispositivo.

2.2.3.4 Excluindo um Dispositivo

Para excluir um Dispositivo sob o diretério de Dispositivos:

1. Selecione um Dispositivo selecionando o Station Name (Nome da Esta¢do) préximo a

esse icone.
2. Clique com o botdo direito do mouse no Station Name (Nome da Estacdo).
3. Selecione Delete Device.
4. Clique Yes na caixa de didlogo Corfirm Delete Message.
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2.2.3.5 Excluindo todos os Dispositivos

Para excluir todos as configuragdes dos pardmetros de comunicacdo dos Dispositivos sob o diretdrio
Device Root/ROC Root:

NOTA: Esta operacdo exclui todas as unidades configuradas.

1. Selecione o icone do diretério Device Root/ROC Root.
2. Clique com o botdo direito do mouse.
3. Selecione Delete all Devices.

4. Clique Yes na caixa de didlogo Corfirm Delete Mesage.

2.2.3.6 Re-nomeando um Grupo ou Dispositivo
Para re-nomear um Grupo ou Dispositivo no diretério Dispositivo:
1. Selecione o Nome do Dispositivo ou titulo do Grupo.
2. Clique com o botao direito do mouse no Nome do Dispositivo ou titulo do Grupo.
3. Selecione Properties..
4. Entre o Tag do titutlo do Grupo ou Nome do Disposisitvo.

5. Pressione OK ou Apply.

2.3 Portas de Comunicacao no ROC e FloBoss

Enquanto em uma configuracdo on-line com uma unidade ROC ou FloBoss, selecione ROC>Comm
Ports para mostrar a tela de configuracdo das Portas Comm. Cada porta de comunica¢do possui um
conjunto Unico de parametros na tela.

A tela ROC>Comm Ports é utilizada para configurar as portas de comunicacido que estdo
disponiveis para entrada e saida de sinais de comunicacdo com o ROC/FloBoss ¢ o computador
pessoal (PC). As portas de comunicaciao do PC sdo configuradas utilizando o Diretério de Dispositivos.
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As portas de comunicagdo localizadas no ROC/FloBoss fornecem um [link para conexdao com o
software ROCLINK 800, outras unidades ROC/FloBoss, um sistema host. Dependendo do tipo de
modulos que estiver usando, s@o possiveis os seguintes tipos de comunicagao:

¢ EIA-232 (RS-232) comunicagdes seriais.

¢ EIA-422 (RS-422) comunicagdes seriais (ROC809).

¢ EIA-485 (RS-485) comunicagdes seriais multi-pontos.
4 Comunicagdes por discagem via modem.

¢ Comunicagdes TCP/IP (ROCS809).

¢ Radio sem fio Spread-Spectrum (FloBoss Série 100).

Tabela 2-1. Portas de Comunicagdo para o ROC809

Localizacio Porta Comm - JUR—

Porta ROCS09 Tag Padrao Funcao/Tipo
1 CPU RJ-45 (superior) Porta Local 1 LOI/RS-232D
2 CPU RJ-45 (central) COMM 1 Ethernet
3 CPU RIJ-5 pin (inferior) COMM 2 Serial / EIA-232 (RS232)

. EIA-232 (RS232), EIA-432 (RS432), EIA-485
4 Moédulo Slot 1 COMM 3 (RS485). Modem ou MVS

. EIA-232 (RS232), EIA-432 (RS432), EIA-485
5 Moédulo Slot 2 COMM 4 (RS485). Modem ou MVS

. EIA-232 (RS232), EIA-432 (RS432), EIA-485
6 Moédulo Siot 3 COMM 5 (RS485). Modem ou MVS

Tabela 2-2. Portas de Comunicagdo para o FloBoss 407

Porta | Tag Padrao Funcao/Tipo

1 Porta Local LOI/RS-232D

2 COMMI1 EIA-232 (RS232)

3 COMMI EIA-232 (RS232), EIA-485 (RS485), ou
Modem
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Tabela 2-3. Portas de Comunicacdo para o FloBoss Série 100

Porta | Tag Padrao Funcao/Tipo

1 Porta Local LOI/RS-232D

2 COMM1 Serial/ EIA-485 (RS-485)

3 COMMI EIA-232 (RS232), Modem, ou Rddio Spread-
Spectrum

NOTA: As portas COMM e COMM?2 requerem um cartdo de comunicagdo opcional.

2.3.1 Configuracao das Portas de Comunicacao (Portas Comm) no ROC ou
FloBoss

As portas de comunicagdo do ROC/FloBoss fornecem um /ink para o computador, como as que operam
no software ROCLINK 800 ou um host do computador. As unidades ROC809 podem ter até seis portas
de comunicacdo. As unidades FloBoss podem ter até 3 portas.

Selecione ROC > Comm Ports para configurar as portas de comunicacdo disponiveis para o
ROC/FloBoss.

NOTA: Para as unidades FloBoss Série-100, aparecerd apenas a tabela de Modem depois de
selecionada a Porta 3.

A funcdo de alarme SRBX ou RBX (Relatério Espontaneo por Excecdo) estd disponivel para portas de
comunicacdo serial. O que ndo € suportado em portas Ethernet. Esta funcdo permite ao dispositivo
chamar a um host quando ocorrer um alarme configurado. Para prevenir que ocorram alarmes
indesejdveis reportados ao host, configure corretamente os parametros. Se desejar configurar um SRBX
por discagem, entdo deve existir um modem adequadamente configurado.

Quando utilizando um Alarme SRBX, vocé deve garantir que os alarmes estejam habilitados e
configurados para cada ponto que deseja monitorar. Configure os parametros do alarme para que este
ocorra apenas quando desejado. Estes pardmetros sdo configurados na guia Alarms das telas de
configuracdo /0.

Uma vez configurada, a configuragdo de todas as portas de comunicacdo podem ser salvas para uma
ROM (Ready Only Memory) usando a func¢do de Flash Memory Save Configuration (Salvar
Configuracdo em Memoria Flash) na tela ROC/Flags.

38 Configuracao dos Parametros de Comunicagao Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

Comen Pt =i ¥
Cormm Pl © m Tag: |Local Port

Genera | Modem| SRE=| St Forwand| Disonosics |

Comm Type IH 5532

Baud Rale: | Fagy + DaraBis StopBies Fey OnDeloy -
300 RON & Mong T [CH | 001 Sect
1200 00 i Ewsn =8 2 Ky Dl Doy
4800 " BE00 i 0dd o0 Geon
& 192k 324k
" STEE
ERG: 0
r Pt Qe
& ROC Plus Protocol'Modbus Slave " User Program 1
7 ROC Plus Prokocal Orp 7 User Progrem 2
© Modbus Slave Oak  User Plogram 2
£ Hodtus Hasie 7 Uzer Progrem 4
D5 A0 " User Plogram 5
= LizD 7 Lzer Progrem &
€ A0 edale " User Progrem 7
E Haraned 7 Lz Program &

[Flupdale | % 0k | X Cancel | ! anoy |

Figura 2-3: Portas Comm (Exibida no ROC809)

. &
.
.

e
el

Figura 2-4: Portas Comm (Exibida no FloBoss 104)

39 Configuracao dos Parametros de Comunicagao Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

2.3.1.1 Configuracao das Comunicacoes TCP/IP na Porta Ethernet
(ROC809)

Podem ser utilizadas as conexdes TCP/IP através da porta Ethernet do ROC809 para as comunicagdes
DS800, Modbus® RTU encapsulado no TCP/IP, Modbus TCP/IP, ou ROC Plus Protocol (Protocolo
ROC Plus).

Para configurar as comunicag¢des TC/IP, siga os seguintes passos:
1. Conecte-se ao ROC.

2. Se estiver utilizando os protocolos ROC Plus, Modbus RTU encapsulado no TCP/IP,
ou Modbus TCP/IP, devem ser configurados os pardmetros na guia da tela Internet do
ROC>Information. Consulte a Se¢do 3, item 3.2.2.

3. Se estiver utilizando o protocolo DS800, verifique os parametros e habilite as
comunicag¢des DS800 na tela Configure>Control>DS800. Consulte a Secao 7.

4. Se estiver utilizando o protocolo Modbus RTU encapsulado usando TCP/IP ou
Modbus TCP/IP, selecione a porta de comunicacdes e configure os parametros na tela
Configure>Modbus>Configuration. Consulte a Se¢ao 8.

Os parametros nas guias General, Modem, SRBX, e Store and Forward da tela ROC>Comm Ports nao
se aplicam a porta Ethernet.

A guia Diagnostics da tela ROC>Comm Ports mostra as estatisticas de comunicac¢ao disponiveis para
todos os protocolos de comunicagdao Modbus e ROC Plus transmitidas utilizando conexdes TCP/IP.
Veja a guia Parameters on Comm Ports Diagnostics (ROC809) (péagina 39).

O numero total de Protocolos Modbus e ROC Plus sobre as conexdes TCP/IP esta limitado a 6 de cada
protocolo em qualquer momento. O nimero de conexdes TCP/IP ativas € exibida no campo Active
Connections na guia Internet da tela ROC>Information.

A mensagem de atualizacdo SRBX ou firmware ndo pode ser transmitida sobre uma conexdo TCP/IP.

Uma vez feita uma conexao através do Protocolo ROC Plus, Modbus RTU encapsulado no TCP/IP, ou
Modbus TCP/I, a se¢do comunicagdo pode ser fechada por um timeout. Existem trés timeouts que
podem fechar uma conexao, executados conforme abaixo:

¢ Um timeout de seguranca € iniciado apos um Login valido. A conexdo se fecha se ndo for recebida
uma mensagem do Protocolo ROC Plus dentro de 60 segundos. O timeout é zerado apds cada
mensagem valida.

¢ Um timer de inatividade para cada conexao TCP/IP foi incluido para complementar o timeout de
seguran¢a. O campo de Inactivity Time (Tempo de Inatividade) na guia Internet da tela ROC
Informetion ajusta esse parametro em segundos. O valor de 0 desabilita o timer. A conexao se
fechard se nao for recebida uma mensagem vélida do Protocolo ROC Plus dentro do Tempo de
Inatividade.
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¢ Cada conexdo serd mantida ativa por transmissdes de mensagens periddicas (testes). Se o outro lado
da conexao falhar para 10 testes repetitivos, a conexao serd considerada quebrada e entdo, serd
fechada. A quantidade de tempo ocioso (em segundos) antes do primeiro teste é configuravel e é
ajustado no campo Keep Alive Time na guia Internet da tela ROC>Information. Os outros 9 testes
ocorrerdo a cada 64 segundos. O tempo total serd: (9*64) + o valor do pardmetro Keep Alive Time.

DS800

O Software Development Suite pode ser utilizado para desenvolver programas, independentemente do
software ROCLINK 800. Estes programas podem ser carregados por meio de uma porta Ethernet, para
um ROC809 que tenha uma licenca opcional instalada.

Uma vez habilitado o DS800 na tela Configure>Control>DS800, a porta Ethernet para o DS800 estara
sempre disponivel para aceitar conexdes DS800.

A unidade ROC809 € capaz de distinguir as mensagens TCP/IP recebidas do DS800, em Protocolo
Modbus ou em Protocolo ROC. As mensagens DS 800 sdo encaminhadas para as tarefas corretas de
comunicac¢do nas unidades firmware do ROC809.

Protocolo ROC Plus

A porta ROC>Security para Ethernet serd habilita ou desabilita a seguranca para todos os Protocolos
ROC Plus baseados nas conexdes Ethernet.

A porta Ethernet estd sempre disponivel para aceitar as conexdes ROC Plus Protocol.
Modbus

O ROC809 (firmware versdao 1.30 ou maior) permite ambas as comunicagdes Modbus encapsulated no
TCP/IP e TCP/IP na porta Ethernet. O protocolo Modbus RTU encapsulated no TCP/IP é a forma de
protocolo Modbus tradicionalmente suportado em comunicacdes seriais no ROC809, que sdo
empacotados (ou encapsulados) na mensagem TCP/IP. O Modbus TCP/IP € o protocolo desenvolvido
para utilizag@o nas conexdes TCP/IP.

NOTA: Ambos os protocolos Modbus RTU encapsulated no TCP/IP e Modbus TCP/IP suportam
apenas o modo Escravo (Slave).

A porta Ethernet esta sempre disponivel para aceitar as conexdes Modbus.

O ROC809 € capaz de suportar as comunicagdes Modbus em qualquer porta serial, a0 mesmo tempo
assim como o0 Modbus RTU encapsulated sobre as comunica¢des TCP/IP ou Modbus TCP/IP.
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2.3.2 Parametros na Guia Comm Ports General

Port

Selecione a Porta de Comunicac¢des que o dispositivo estd utilizando para se comunicar.
Tag

Entre o Tag com 10 caracteres para identifica¢do da porta de comunicacdes.

Comm Type

O Comm Type (ROC809) mostra o tipo de porta de comunicacao associado a este nimero de Porta
Comm, como por exemplo EIA-232 (RS-232).

Baud Rate
Selecione a taxa de transmissdo e recep¢ao de dados Baud Raten em bits por segundo.
Parity

Se a s verificacdes de Paridade (Parity) forem executadas pelo controlador de comunicacdes, seleciono
o botdo Parity por radio.

Data Bits

Selecione o nimero de Data Bits contido em um byte assincrono, ou caractere. Normalmente este
namero € 8.

Stop Bits

Selecione o nimero de Stop Bits contidos em um byte assincrono, ou caractere. Normalmente este
numero € 1.

Key On Delay

Entre o intervalo Key On Delay definindo o periodo de atraso antes de desligar o sinal RTS uma vez
enviada uma mensagem vélida. O padrdo de 0,01 segundos deve ser suficiente para a maioria dos
radios. Para comunicaxdes via modem discado e EIA-232 (RS-232), o Key Off Delay normalmente
deve ser ajustado para 0 segundos.

Port Owner

Selecione o Port Owner (ROC809). O qual se refere ao protocolo de comunicacgdes que serd usado
nesta porta.
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¢

Protocolo ROC Plus/Modbus Slave configura a Porta que alterna automaticamente as mensagens
entre os protocolos Modbus e Roc Plus.

ROC Plus Protocol Only configura a Porta para aceitar apenas as mensagens do protocolo Roc Plus
(Modbus Slave desabilitado).

Modbus Slave Protocol Only configura a Porta para permitir o ROC/FloBoss para atuar apenas
como um dispositivo escravo Modbus (Protocolo ROC Plus desabilitado).

NOTA: E recomendado que as opgoes “Only” sejam usadas se as mensagens forem recebidas somente
para estes protocolos especificos. Por outro lado, selecione o Protocolo ROC Plus/Modbus Slave se esta
Porta Comm tiver ambos protocolos de comunicacio.

Modbus Master configura a Porta para permitir ao ROC/FloBoss para nomear os dispositivos
Modbus (Protocolo ROC Plus e Modbus Slave desabilitados).

DS800 configura a Porta para carregar e depurar apenas os projetos Development Suite 800. Com
esta op¢ao vocé nao estard habilitado para conectar simultaneamente duas unidades ROC809. Esta
esta configurada exclusivamente para comunicagdes DS800/PC.

NOTA: Os modens nao sao adequados para comunicagdes tipo DS800.
LCD configura a porta para comunicagdes com uma unidade ROC Keypad Display.

Médulo I/0 configura esta Porta para utilizar os protocolos de comunicagdo residente no médulo
I/0.

Programa do Usuario 1 — 8 configura esta Porta para utilizar os protocolos de comunicagio
residentes no programa de carregado pelo usudrio. O nimero do programa do usudrio aqui
coincidird com o niimero do programa do usudrio no menu da Arvore de Configuracio e da tela
User Program Administrator.

Reserved indica que esta Porta estd reservada e ndo pode ser utilizada para comunicacoes.

RTS/CTS Handshaking

Abilita o RTS/CTS Handshaking , para o FloBoss Série 100 e FloBoss 407, se aplicdvel.

Contador de Recebimentos Validos

O Valid Receive Ctr (Contador) mostra o numero de Opcodes validos recebidos pelo FloBoss Série
100 ou FloBoss 407 nesta porta de comunicacdo. Este contador pode ser excluido ou pré-ajustado para
um valor.
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Placa Comm

Para o FloBoss série 100 e FloBoss 407, a Placa Comm (Comm Board) indica se estd instalada a placa
de término opcional.

2.3.3 Parametros na Guia Comm Ports Modem
Modem Type

Selecione o Tipo de Modem (Modem Type). Internal aparecerd quando for detectado um modem
interno. Selecione None quando estiver sendo utilizada uma conexdo Serial para o host ou External
quando estiver utilizando um Modem que seja externo ao ROC/FloBoss.

NOTA: Modem interno ndo pode ser selecionado pelo usudrio, esta opcdo ¢é selecionada
automaticamente.

Connect Time

Ajuste o parametro Connect Time para determinar a quantidade de tempo que o ROC ou FloBoss
espera antes de iniciar uma chamada para receber uma mensagem de conexdo do dispositivo
(normalmente um modem) antes deste terminar a ligacdo. O processo leva cerca de 60 segundos para
fazer e completar a conexdo por discagem. Se a conexd@o for completada com sucesso, inicia-se O
Tempo de Desconexao (Disconnect Time).

Disconnect Time

Ajuste o pardmetro de Tempo de Desconexao (Disconnect Time) para determinar a quantidade de
tempo que o0 ROC/FloBoss espera para atividades posteriores na linha antes de desligar. Este timer é
zerado ap0s a recepcao de cada sinal vélido.

Inactivity Time

Entre o Tempo de Inatividade (/nactivity Time) em segundos, que o ROC/FloBoss esperard, sem
recebimento de um sinal, antes de zerar o modem. O tempo de inatividade procura pelo contador de
recebimento valido para determinar se o sinal foi recebido.

Comando Config

Entre os caracteres do Comando Config requeridos para inicializar o modem. Para modens externos,
consulte a literatura do fabricante. Para um modem interno, use o valor padriao ou o cartdo de modem
ndo operard corretamente.
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Comando Connect

Entre o Comando Connect em estilo Hayes requerido para se conectar ao host. Normalmente, este
comando € o ATDT seguido pelo niimero do telefone. Este pardmetro € solicitado apenas para
operacdes de discagem externa, tais como aquelas para Alarme SRBX.

Por exemplo, ATDT5155551212
Comando Disconnect

Entre o Comando Disconnect em estilo Hayes requerido para se desconectar do host. Normalmente,
este comando € o ATHO.

Status do Modem

O Status do Modem mostra numericamente o c6digo resultante.

0 = OK Linha de comando executada com sucesso

1 = CONNECT Conexao estabilizada

2 = RING Detectado sinal de linha

3 = NO CARRIER Carregador nao detectado/perdido

4 = ERROR Erro na linha de comando

6 = NODIAL TONE Nao detectado tom de discagem

7 = BUSY Sinal de linha ocupada

8 = NOANSWER Linha nio desconectada no final da chamada

2.3.4 Parametros na Guia Host Modbus (FloBoss 407)

NOTA: A funcionalidade Modbus nao € residente no firmware do FloBoss. O programa Modbus do
usudrio deve ser carregado e habilitado no FloBoss 407 para que esta guia esteja disponivel.

Para as informagdes na guia de configuracio, consulte a Guia Modbus Host Parameters (ver “Guia de
Parametros Host Modbus (FloBoss 407)” na pagina 242).

45 Configuracao dos Parametros de Comunicagao Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

2.3.5 Parametros na Guia Portas Comm SRBX ou Guia RBX
Modo SRBX

Habilite o Modo SRBX (SRBX Mode) ou Modo RBX (RBX Mode) para o alarme SRBX nesta porta
Comm.

Quando estiver utilizando um Alarme SRBX, vocé deve se certificar que os alarmes estejam
habilitados e configurados para cada ponto que deseja monitorar. Configure os parametros de alarme
para que o alarme ocorra apenas quando desejado. Estes parametros sdo configurados na guia Alarms
na tela de configuracdo I/O.

Endereco do Host SRBX

Entre o Endereco do Host SRBX e o ntimero do host do Grupo de Host SRBX para o qual a funcdo
SRBX estd se comunicando. Os nimeros padrio “1” e “0” sdo utilizados pela maioria dos drivers de
softwares de host. O Endereco do Host SRBX também € o endereco de destino quando € utilizada a
funcdo Salvar e Transferir (Store and Forward).

Atraso

Ajuste o Delay (Atraso) para definir o tempo em segundos entre a tentativa e a transmissdo de uma
mensagem SRBX. H4 um parametro de atraso associado a cada parametro de Contagem de Novas
Tentativas.

Tentativas SRBX

As Tentativas SRBX #1 - #3 (Contagem de Novas Tentativas) estabelecem o nimero de repeticdes de
tentativas de envio de uma mensagem caso ndo seja obtida uma resposta vélida na primeira vez. As
tentativas incluem a mensagem inicial, mas as repeticdes. Cada um dos trés pardmetros de Contagem
de Novas Tentativas existe um parametro de Atraso (Delay) associado. Isto lhe permite ajustar
diferentes periodos de atraso para tentativas sucessivas. A Selecdo de Numero Fixo (Selecting Fixed
Number) lhe permitira inserir o nimero de tentativas de envio de uma mensagem apos a primeira
tentativa malsucedida.

Note que inserindo um “0” fard com que ndo haja tentativas. A Selecao Continua (255) causara
tentativas continuas que somente poderdo ser interrompidas quando o host limpar os alarmes SBRX.

Por exemplo: Se vocé ajustar
Retry Count #1 para “2” e Delay #1 para “10”,
Retry Count #2 para “1” e Delay #2 para “20”,

Entdo, apds a primeira tentativa de comunicagdo com o host malsucedida, o dispositivo tentard mais
duas vezes (depois de esperar 10 segundos entre cada tentativa), e uma vez mais (depois de esperar 20
segundos).
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Extra Key On Delay

Habilita a fungdo Extra Key On Delay (FloBoss Série 100 e 407) para adicionar um tempo extra de
atraso na transmissido de uma mensagem RBX depois de ligar o sinal R7S. E fixado o niimero de vezes.
Este parametro € utilizado para comunicacdes via radio.

RBX Ack Timeout

O campo RBX Ack Timeout mostra o nimero de vezes que é permitido ao host responder com um Ack
(reconhecimento) para a mensagem enviada pela unidade FloBoss Serie 100. Se o Ack falhar para ser
recebido dentro do periodo estabelecido de timeout, a unidade FloBoss Série 100 tentard novamente a
SRBX.

SRBX Alarm Index (indice de Alarme SRBX)
O SRBX Alarm Index indica os atuais alarmes reportados por meio do SRBX.
SRBX Status

O parametro Status SRBX indica a situacdo da mensagem SRBX, se estd Ativa ou Inativa. Ativa indica
que um alarme SRBX estd em processamento.

2.3.6 Parametros na Guia Comm Ports Store & Forward (ROC809 e
FloBoss 407)

Modo Store & Forward

Se 0 Modo Store & Forward (ROC809) estiver Habilitado, todas as mensagens Store & Forward
serdo transmitidas pela Porta selecionada na Guia General. Se estiver Desabilitada, nenhuma
mensagem serd enviada.

Porta Store & Forward

Selecione a Porta Store & Forward (FloBoss 407) Same Port para transmigdes usando a mesma porta
de comunicacao, ou selecione Opposite Port para transmigdes utilizando uma porta alternativa. Por
exemplo: Vocé pode fazer transmissdes da Comm 1 e receber na Comm 2.

Caminho Store & Forward

Entre o Endereco do Caminho Store & Forward e os nimeros dos Grupos de dispositivos que
precisam receber esta mensagem SRBX e transmiti-la para o proximo dispositivo para estender o
caminho de comunicagdes. Vocé também pode especificar os enderegos para outros dispositivos que
suportam o protocolo ROC Plus. O dispositivo especificado pelo ultimo Endereco/Grupo diferente de
zero entdo envia a mensagem ao host especificado pelo parametro anterior.
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2.3.7 Parametros na Guia de Diagnédstico das Portas (ROC809)
Contadores de Recebimentos Validos

Os Contadores de Recebimentos Validos mostram o nimero de mensagens validas recebidas pela
unidade ROC809 para os Protocolos ROC Plus ou Modbus.

Tempo de Mensagens Bem Sucedidas

O Tempo de Mensagens Bem Sucedidas mostra a data e a hora da dltima mensagem valida recebida
para os Protocolos ROC Plus ou Modbus.

Contador de Transmissoes
O Contador de Transmissoes mostra o nimero de mensagens enviadas pela unidade ROC809.
Bytes de Mensagens Invalidas

Bytes de Mensagens Invalidas mostra o nimero de bytes perdidos pelos protocolos ROC Plus ou
Modbus desde a tltima vez em que foi limpo.

Horario das Mensagens Invalidas

O Horario das Mensagens Invalidas mostra a data e a hora da dltima mensagem invalida.

2.4 Conexao para um ROC ou FloBoss

Uma vez configurados os parametros de comunica¢do do ROCLINK 800, vocé pode se conectar a

unidade ROC/FloBoss. Vocé pode se conectar de vdrias maneiras: | k=

¢ Conexao Direta — Conecta-se ao dispositivo utilizando a Local Operator Interface Port (LOI) se
aplicados os parametros de comunicagdo padrao.

¢ Diretorio de Dispositivos — Clique duas vezes no Station Name para conectar o dispositivo
utilizando os pardmetros atualmente ajustados para aquela porta.

¢ ROC>Connect — Conecta ao Device Station Name atualmente selecionado na Lista de A¢des.

NOTA: Uma vez conectado (on-line), a visualizacio da Arvore de Configuraces torna-se ativa.
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2.4.1 Conexao Direta

Selecione a Conexdo Direta para estabelecer uma conexdao com um ROC ou FloBoss. O
software ROCLINK 800 tenta estabelecer as comunicagdes por meio da COMI1 do PC em uma das
seguintes baud rates: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, e 57600 bps. Se esta for mal sucedida, o
programa entdo tenta sucessivamente , estabelecer comunica¢do por meio das Portas Comm do PC
remanescentes, até que este receba uma resposta valida.

Para usar a Conexao Direta:

1. Conecte fisicamente o cabo ao ROC/FloBoss.

2. Execute e log ao software ROCLINK 800.

3. Siga um dos seguintes passos:
Clique no icone Direct Connect no Diretdrio de Dispositivos.
Clique no botdo Direct Connect na barra de ferramentas.
Selecione ROC>Direct Connect.

4. Se esta for a primeira vez que vocé se conectou ao ROC/FloBoss, continue 0s passos
descritos na Secdo 3 para Ajustar o Reldgio .

Pelo Padrdo, a Porta LOI € a Guia Comm Local Port na tela de ajustes ROC>Comm Port.

Para funcionar a Conexao Direta, devem ser obedecidas as condi¢des de seguranga, € o computador
pessoal (PC) deve estar conectado a porta Local Operator (LOI) do dispositivo com comunicagdes
configuradas para:

¢ Dados de 8 Bits
¢ | Bit de parada
¢ Sem paridade

O comando de Conexdo Direta faz com que o software ROCLINK 800 inicie as comunicagdes com o
dispositivo ROC/FloBoss executando uma busca das portas de comunicacio a varias baud rates. A
Conexao Direta “capta” a primeira Porta Comm e Baud Rate bem sucedidas na comunica¢do com o
dispositivo.

2.4.1.1 Local Operator Interface (LOI)

O PC executando o software ROCLINK 800 conecta-se fisicamente ao dispositivo ROC/FloBoss por
meio de um cabo. Para uma conexao local, este cabo é normalmente um cabo local operator interface
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(LOI) (disponibilizado pela Divisdo de Computadores de Vazao da Emerson Process Management).
Uma terminacao do cabo (um conector fémea, 9-pinos, D-shell) plugado em uma porta de comunicacio
serial no PC executando o software ROCLINK 800. O outro final do cabo plugado ao ROC/FloBoss ou
conector de operador de interface.

2.4.2 Conexao

Para conectar o computador a uma unidade ROC/FloBoss remotamente localizada, deve ser instalada
uma linha de comunicagao serial, discada via modem, radio, satélite ou outras. Estas conexao,
normalmente € feita através de uma porta de um zost no ROC/FloBoss.

Use o comando Connect para conectar-se a uma serial ou modem discado. Para usar a conexao:
1. Fisicamente conectado a unidade ROC/FloBoss.
2. Lancgado e logado ao software ROCLINK 800.
3. Siga um dos seguintes passos:

¢ Selecione uma porta de comunicagdo do Diretério de Dispositivos e pressione a tecla
<Enter>.

¢ D¢ um duplo clique em uma porta de comunicacdo do Diretério de Dispositivos.
¢ Clique no botido Connect na barra de ferramentas.

¢ Selecione ROC>Connect para conectar o dispositivo atualmente selecionado no
Diretério de Dispositivos. Se um dispositivo ndo estiver selecionado, vocé receberd uma
mensagem de erro “No Device is Currently Selected.”

2.4.3 Login bem Sucedido

Um login bem sucedido produz uma conexao on-line. A Agvore de Configuracdes da configuragcdo que
¢ exibida na unidade ROC/FloBoss. Consulte o Menu da Arvore de Configuragcoes (pagina 21).

No menu da Arvore de Configuracdes estdo disponiveis as seguintes opgdes:
I/0. Lista, por tipo, todas as entradas e saidas disponiveis.

Control. Exibe as opcdes FST, PID, Controle por Radio, Amostrador, e DS800 habilitadas na tela
ROC>Information.

Station. Lista todas as estacdes e medidores disponiveis.

System. Mostra as pastas do sistema ROC>Information, Comm Ports, Flags, e Opcode Table.
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History. Mostra o histérico de todos os segmentos e pontos disponiveis.
User Programs. Mostra todos os Programas do Usudrio instalados.

A partir da Arvore de Configuracdes, vocé pode alterar as configuragdes ou monitorar as operagoes
atuais.

Uma vez acessado o menu da Arvore de Configuragdes, vocé pode usar os simbolos + e — para exibir
ou ocultar as vdrias opgoes.

Dé um duplo clique na funcdo desejada da Arvore de ConfiguracOes para exibir a tela associada.
Clicando duas vezes em um icone € 0 mesmo que selecionar a barra de menu ou o botdo de op¢ao da
Barra de Ferramentas.

Se for a primeira vez que estiver se conectando ao ROC/FloBoss, continue com o procedimento para
Ajustar o Relégio. Consulte Ajuste do Relogio (na pagina 54).

2.5 Localizacao de Problemas por Erros de Conexao
Virios eventos podem causar problemas de conexao:

¢ Se os parametros utilizados pelo ROCLINK 800 ao estabelecer uma conexao ao seu PC estiverem
incorretos, ndo podera ser estabelecida uma Conexao Direta. Consulte Como Solucionar
Problemas de Comunicagcdao do ROCLINK 800 (na pagina 51).

¢ Se o software ROCLINK 800 estiver ocioso por muito tempo e exceder o valor de timeout para um
dispositivo, também pode ocorrer uma falha de comunicagdo. Neste caso, basta logar-se novamente
ao software ROCLINK 800 usando a funcdo Direct Connect ou Connect.

4 Se o usudrio ndo possuir seguranga de acesso a0 ROC/FloBoss, pode ndo ocorrer uma conexao.
Vocé deve inserir um Operador e Senha para cada usudrio que possa conectar-se a0 ROC/FloBoss
na tela ROC>Security options.

4 Se o PC nao puder estabelecer uma conexao para o ROC809 “pinging” o Endereco do Dispositivo
(Endereco ROC), ndo podera ser feita uma conexdo TCP/IP por meio do software ROCLINK 800.
Consulte Como Solucionar um Problema de Conexao TCP/IP (na pagina 52).

2.5.1 Como Solucionar Problemas de Comunicacao do ROCLINK 800

Ocasionalmente, vocé pode precisar alterar as op¢des de comunicacio de seu PC quando estiver com
problemas de comunica¢do com seu ROC/FloBoss.

1. Selecione o Dispositivo desejado no Diretério de Dispositivos. Clique com o botdo
direito do mouse e selecione Properties.
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2. Certifique-se de ter especificado o Endereco do Dispositivo correto e o Grupo de
Dispositivos do ROC/FloBoss com o qual vocé estd tentando se comunicar. Se estiver se
comunicando através de uma porta LOI do dispositivo, o Endereco do Dispositivo € 240
e o Endereco do Grupo € 240, que € um endereco universal.

3. Clique na guia Adbanced. Tente aumentar o Time Out e / ou a Tx Delay.
4. Clique em Apply. Retorne para a guia General, e clique em Connect.

5. Se vocé ainda estiver encontrando problemas de comunicacdo, tente aumentar o campo
de Number of Retries (Numero de Tentativas) na tela da guia Advanced. Clique em
Apply. Retorne a guia General, e clique em Connect.

2.5.2 Como Solucionar um Problema de Conexao TCP/IP

Se vocé estiver impossibilitado para estabelecer uma conexao entre o software ROCLINK 800 e a
unidade ROC809 na porta Ethernet, verifique se o PC estd apto para “ping” o ROC.

1. Vé para o prompt de comando do DOS e escreva um comando para “ping” o ROC neste
Endereco IP. Por exemplo, C:\>ping 155.177.78.111”.

2. Se a Resposta Estatistica Ping for similar aos “Pacotes: Sent = 4, Recebido = 4, Perdido
= 0<0% de perda>", entdo o PC e o ROC estdo conectados. Vocé pode precisar alterar
as comunicagdes de Internet ajustados no software ROCLINK 800. Verifique todos os
parametros nas telas correspondentes. Consulte Configuracdo das Comunicagoes
TCP/IP na Porta Ethernet (ROC809) (na pdgina 32).

3. Se a Resposta Estatistica de Ping for similar aos “Pacotes: Enviados = 4, Recebidos = 0,
Perdidos = 4 <100% de perda>", entdo o PC e o ROC nao estio conectados. Vocé
precisard revisar sua rede, sua conexao fisica, ou router, e seu PC.

2.5.3 Depurar Comunicacoes

Selecione Utilities>Debug Communications para abrir uma janela de Diagndsticos, que exibe os dados
(em formato hexadecimal) enviados e recebidos do software ROCLINK 800 durante qualquer
operacdo. Os Bytes enviados sdo mostrados em preto; os bytes recebidos sdo exibidos em vermelho. Os
dados recebidos desde a ultima resposta boa (e antes de uma solicitacio) sdo exibidos em aqua.

Clique com o botdo direito do mouse no dado exibido e destacado para Copiar, Limpar todos os Dados,
ou cancelar a selecdo. Os dados copiados podem ser colados em um arquivo para anélise.
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Figura 2-5: Janela de Depuracdo de Comunicagoes

2.6 Desconectar-se de um ROC ou FloBoss

Para desconectar uma conexao on-line, feche a tela clicando o mais baixo dos dois botdes
fecha automaticamente as conexoes.
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SECAO 3 —- CONFIGURACAO DOS PARAMETROS DE SISTEMA

Esta secdo descreve como ajustar as preferéncias de sistema dentro do ROC ou FloBoss, tais como o
reldgio, seguranca, informacao de sistema e chaves de licenca.

3.1.1.1.1 Neste capitulo

AJuste dO TelOZIO....cccuviirieieiiieiieeeteee et 54
Informacdo do dispositivo de configuracao...........cceeenee. 55
SEGUIANCA. ...ceeuiieeniieeiieeeteeete ettt et ereesaee e ens 61
Administrador da chave de licenca (ROCS809)............ 73

3.2 Ajuste do relégio

Imediatamente ap6s a conexao com o ROC/FloBoss pela primeira vez, ajuste o reldgio para assegurar
uma adequada conexao ao historico.

O reldgio de tempo real interno fornece o marcacio de tempo e controle das base de dados historicas,
registro de evento e registro de alarme.
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Figura 3-1: Reldgio
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NOTA: O registro de tempo no ROC/FloBoss reflete o tempo no final do periodo, ndo no comego. Os
dados coletados desde 0800 até 0900 € entdo registrado como 0900. Isto € utilizado para o registro do
histdrico.

1. Selecione ROC > Clock ou clique no icone Clock (rel6gio) na barra de ferramentas.

2. Se o reldgio no seu PC estiver ajustado corretamente clique em Today na parte inferior do calendario
e entdo clique Apply.

4|

w

. Se o relégio do PC nao estiver correto:

+ Utilize os botdes tipo seta para selecionar o més e ano corretos. Vocé também pode clicar Més para
selecionar o més ou 0 ano exatos e utilizar as setas para selecionar o ano desejado.

+ Clique no dia do més desejado.

¢ Clique no campo tempo e tipo no valor desejado (tipo P ou A para o campo AM/PM) ou utilize as
setas.

4. O relégio pode compensar automaticamente para daylight savings time habilitando esta
caracteristica.

S. Clique OK.

3.3 Informacao do dispositivo de configuracao

A tela informacdo do dispositivo estabelece o nome da estacdo, grupo e outras varidveis globais que
diferenciam cada ROC/FloBoss individual. Outras varidveis de sistema ajustadas na tela de informacao
do dispositivo devem ser estabelecidas para uma aplicag@o particular.

Selecione ROC > Information. A etiqueta General possui informagdes bésicas sobre 0 ROC/FloBoss. A
etiqueta Internet (ROC809) configura enderecos para comunicagdes da Internet. A tela Points permite
modificar o nimero de certos pontos que vocé quer ativar. As etiquetas Other Information (outra
informagdo) e Revision Information (informagao da revisdo) (FloBoss série 100) exibe informagao
sobre o sistema operacional e seu carregamento. A etiqueta System Configuration (configuragdo do
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sistema) (ROC809) permite especificar quatro possiveis geracdes de taxa de velocidades (BRG) pela
unidade ROC em qualquer tempo.

NOTA: Nao mude a taxa de velocidades na etiqueta System Configuration, a menos que seja pedido.
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Figura 3-4: Informacdo do dispositivo (FloBoss 407)

A tela Internet permite configurar enderecos para I/P e outras op¢des de comunicacdo da internet. As
conexdes TCP/IP podem ser utilizadas para comunicacdes DS800, Modbus RTU encapsulada em
TCP/IP, Modbus TCP/IP ou de protocolo Plus ROC. Se o valor padrdao do endereco IP, endereco
Gateway ou parametro Subnet Mask for mudado entdo todo o protocolo ROC Plus sobre as conexdes
TCP/IP serdo fechados e a conexao deverd ser restabelecida.

Para salvar esta informacao selecione a op¢ao Flash Memory Save Configuration na tela ROC > Flags.
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3.3.1 Parametros na etiqueta Information General
Station Name (nome da estacio)

Digite 0 nome da estacido a ser conectada com a base de dados histdrica para uma facil identificacio
do site.

Address (endereco)

Digite um unico Endereco para diferenciar cada dispositivo individual ROC/FloBoss entre todas as
unidades em um grupo de comunica¢des. Ao endereco pode ser determinado um valor desde 1 até 255.
Nao determine um valor de 240 para um endereco.

Group (grupo)

Digite um grupo para identificar um conjunto de unidades ROC/FloBoss para fins de comunicagoes,
normalmente para um host que checa o ROC/FloBoss. A estacio Grupo pode ser estabelecido um valor
desde 1 até 255. Nao estabeleca um valor de 240 para um grupo. Todos os ROCs enderecados como
uma 4area no host possuem o mesmo grupo estagao.

Quando utilizar o protocolo ROC, o endereco de grupo deve estar compativel com o endereco no
dispositivo destino de forma que a comunicacdo seja transmitida adequadamente.

As conexdes TCP/IP podem ser utilizadas para comunica¢cdes Modbus RTU encapsulado em TCP/IP,
Modbus TCP/IP e de protocolo ROC Plus. Se o valor padrao do endereco ou de parametros de grupo
for mudado entdo todas as conexdes Modbus RTU encapsuladas em TCP/IP, Modbus TCP/IP ou
protocolo ROC Plus sobre TCP/IP serdo fechadas e a conex@o deverad ser restabelecida.

Units (Unidades)

Selecionar unidades métricas ou americanas (US) (FloBoss série 100) para os célculos. Se as unidades
métricas forem selecionadas, entdo os cdlculos da AGA supdem que todas as entradas estejam nestas
unidades (ex. kPa para pressdo estdtica). Os resultados dos cédlculos sdo entdo em termos das unidades
selecionadas.

Contract Hour (hora de contrato)

Digite a hora de contrato (FloBoss série 100 e FloBoss 407) que é o tempo quando valores sdo
totalizados para um unico dia de producdo, registradores sdo limpos e dados sdo conectados ao banco
de dados historico diariamente (Daily History database). A hora de contrato estd baseada em um
relogio 24 horas com a meia-noite como sendo hora “0”.

Force End of Day

Selecionar a caixa de verificacdo Force End of Day (FloBoss série 100 e FloBoss 407). E clique Apply
para fazer com que o dia atual e os seus valores de hora em hora sejam conectados na memdria para
todos os dados histdricos exceto os totais da estagdo. O Force End of Day também zera os registradores
diariamente e de hora em hora. O Force End of Day utiliza um dos 35 possiveis espacos (slots) para
armazenamento de dados diariamente e de hora em hora.
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FST Execution
O usudrio pode especificar quantas instrucdoes FST serdo executadas por periodo de execugdo FST
(FloBoss série 100). O periodo de execucdo € 1 segundo. O nimero padrio de instru¢des € 20. Quando

o padrdo € utilizado, um FST com 30 instru¢des seqiienciais executard o programa em dois periodos de
execucdo; 20 no primeiro periodo e 10 no segundo.

NOTA: As mudancas neste parametro terdo efeito no préximo periodo de execugdo. O reinicio nao é
necessario.

NOTA: Para reduzir o risco potencial de carregar a unidade FloBoss, o usudrio deve monitorar o
carregamento MPU quando as mudangas para este parametro forem executadas.

Device Type

O campo Device Type exibe o tipo de ROC/FloBoss que estd sendo configurado.

3.3.2 Parametros na etiqueta de informacao internet (ROC809)

Selecionar a etiqueta Internet, e digite o endereco desejado para a unidade ROC809.
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Figura 3-5: Etiqueta Internet da tela de informacgdo do dispositivo (ROC809)
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MAC Address

Visualizar o MAC Address para a unidade ROC. O MAC Address ¢ também denotado como endereco
Ethernet e € configurado na fabrica.

IP Address

Digite o IP Address desejado para o ROC. O IP Address identificard o dispositivo ROC em uma rede
de comunicacdes TCP/IP.

Subnet Mask

Digite Subnet Mask se necessdrio. A Subnet Mask ¢ uma madscara utilizada para determinar qual
subnet um endereco IP pertence.

Gateway Address

Digite o Gateway Address desejado para a unidade ROC809. O Gateway address identifica a conexado
em uma rede de comunicacdes que serve como entrada a rede no qual reside o ROC.

IP Port Number

Digite o IP Port Number para o Modbus ou para as comunicagdes de protocolo do ROC Plus. O
numero [P Port determina qual porta que a unidade ROC monitora, para as conexdes Modbus ou
protocolo ROC Plus, quando em comunica¢do em uma conexdao TCP/IP. O padrao do protocolo ROC
Plus € 4000. O padrao do Modbus € 502. Os nimeros de porta 1113 e 1131 estdo reservados.

Se vocé mudar o nimero da porta, esta mudanca € realizada imediatamente. Se o valor padrdo deste
parametro for mudado, entdo todo o Modbus ou protocolo ROC Plus sobre as conexdes TCP/IP serdao
fechadas, e vocé terd que restabelecer uma conexao.

Keep Alive Time

Cada conexdo serd mantida ativa por transmissdes periddicas de mensagens (sondas). Digite a
quantidade de tempo ocioso antes que a primeira sonda seja configurdvel, em segundos, no campo
Keep Alive Time. Se o outro lado da conexao falhar ao responder a dez sondas repetidas, a conexao
serd considerada quebrada e serd fechada. As outras nove sondas terdo um espacamento de 64
segundos. O tempo total serd de (9*64) + o valor do parametro Keep Alive Time.

Inactivity Time

Digite o tempo de inatividade em segundos. Se uma mensagem vdlida de Modbus ou protocolo ROC
Plus ndo for recebida dentro do tempo de inatividade, a conexdo serd fechada. Este temporizador estd
adicionado ao intervalo de tempo de seguranca. Um valor de 0 desabilitard o temporizador.

Active Connections

O ntimero total de Modbus ou protocolo ROC Plus sobre conexdes TCP/IP serd limitado a 6 para cada
tipo. O campo Conexdes Ativas exibe o nimero de conexdes ativas Modbus ou protocolo ROC Plus
sobre TCP/IP.
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Reset All Connections

Utilize o botao Reset All Connections para fechar todas as conexdes ativas Modbus ou protocolo ROC
Plus sobre TCP/IP. Este botdo retorna para um estado ndo comprimido quando conexdes sdo fechados
com Sucesso.

Address to Use

Para conexdes Modbus RTU encapsulado em TCP/IP ou Modbus TCP/IP, selecione Device Address,
Slave Address, ou Either Device or Slave Address. A unidade ROC809 respondera para o Device
Address (ROC Address) configurado na guia General da tela Device Information, para um Slave
Address configurado no campo Slave Address, ou outro endereco.

3.3.3 Guia pontos de informacao

A guia Points exibe o numero méiximo de pontos que estdo disponiveis e quantos estdo ativos
atualmente nas unidades ROC/FloBoss: eventos, alarmes, PIDs, estagdes, amostras, FSTs e medidores
(orificio e turbina).

Para unidades FloBoss 407, a guia Pontos exibe o nimero de pontos da base de dados contidos nas
areas RAM. A RAM base é sempre 30; RAMI1 ¢é sempre 20; RAM?2 ¢ sempre 0. Estes campos sdo
somente leitura e ndo podem ser mudados.

Para um FloBoss série 100, a guia Pontos também exibe o nimero de pontos alocados para histérico

padrio e histérico ampliado em Configurar > tela History Points.

NOTA: Uma vez que o nimero de pontos da base de dados é definido e o ROC ou FloBoss estiver
operando, valores sdo arquivados na base de dados do ROC. Mudando o ntimero de pontos da base de
dados em qualquer localizagao da RAM a base de dados histdrico € reinicializada, ocasionando a perda
de todos os valores arquivados previamente.

3.3.4 Informacao além da guia informacao

Esta guia exibe informag@o sobre o sistema operacional, inicio do sistema operacional, processador e
LCD (se for pertinente ao tipo do ROC ou FloBoss).

3.3.5 Guia de configuracao do sistema de informacao (ROC809)
NOTA: Nao mude estas taxas de velocidades, a menos que seja requisitado.

Esta tela permite especificar as quatro taxas de velocidades (bps) possiveis pela unidade ROC em
qualquer ocasido. Pode ser utilizada qualquer uma das quatro taxas de velocidades especificadas na
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guia de configuracdo do sistema. Um mostrador somente leitura na tela geral das portas Comm indica
qual das quatro geradoras de taxas de velocidades est4d em uso.

3.3.6 Guia Info da revisao da informacao

Esta tela exibe informacdo sobre o sistema operacional ou programa acessorio instalado na unidade
FloBoss série 100. O primeiro campo exibe o nome de um acessorio se estiver instalado. Por exemplo,
este campo pode indicar cartdo de expansao de E/S ou interface da turbina. Quando o campo exibe Nao
Utilizado, ndio h4 acessérios adicionais instalados. E também exibido o nimero da parte e o nimero de
controle da versdo.

3.3.7 Guia exibidora de informacao do teclado auxiliar
Esta guia aplica-se a exibic@o do teclado auxiliar do ROC para unidades ROC série 800.
LCD Status

Para o ROC série 800, este campo indica se um mostrador do teclado auxiliar do ROC esta conectado a
unidade.

LCD Video Mode

Selecionar 0 modo do mostrador padrio (texto negro com fundo luminoso) ou inverter o mostrador
LCD (texto luminoso com fundo negro). Clicar Apply para mudar o modo do mostrador.

LCD Backlight Power Savings Mode

Quando o LCD Backlight Power Savings Mode (ROC809) estiver habilitado o LCD desliga
automaticamente apds um certo tempo.

3.4 Seguranca

O programa ROCLINK 800possui dois tipos de seguranga.
¢ Seguranca ROCLINK - permite quem pode acessar ao programa ROCLINK 800.

+ Seguranca do dispositivo — permite quem pode acessar as portas Comm do ROC/FloBoss.
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3.4.1 Seguranca do ROCLINK 800

A tela de seguranca do ROCLINK 800 permite controlar quem pode conectar-se ao programa
ROCLINK 800 e em quais telas podem te acesso. Podem ser especificados até 21 usudrios diferentes.

NOTA: Apds o inicio do acesso ao programa ROCLINK 800 e estabelecer os pardmetros de
seguranga, cancele o padrao Operator ID LOI e o padrao Operator Password 1000 para impedir que
usudrios ndo autorizados tenham acesso e modifiquem parametros.

NOTA: Para cancelar um Operator ID, Password (senha) ou Nivel de acesso, selecione a célula e

utilize a barra de espacgo ou tecla Delete (cancelar).

1. Selecionar Utilities > Seguranca ROCLINK 800.

2. Digitar os trés caracteres alfanuméricos para a ID do operador, que € normalmente as iniciais da
pessoa que opera o dispositivo. Cada ID de operador deve ser Unica e deve distinguir entre letras

maidsculas e mindsculas.

3. Digite os quatro caracteres numéricos entre 0000 e 9999 para definir a senha do operador. Mais que

um usudrio pode ter a mesma senha.

NOTA: A ID padrao do operador € LOI; a senha padrao € 1000.
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Figura 3-6: Seguranca do ROCLINK 800
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4. Digite o desejado nivel de acesso do usudrio. “0” € o nivel mais baixo e permite o acesso a poucos
nimeros de tela. “5” € o nivel mais alto e permite o acesso a todas as telas. Cada nivel permite o
acesso a telas daquele nivel e a qualquer outro vindo dos niveis de acesso mais baixos. Por
exemplo, os usudrios com nivel de acesso 3, possuem acesso a telas com niveis 0, 1, 2 e 3. Consulte

o Security Access Levels (ver “Tabela. Niveis de Acesso de seguranga” na pag.: )

3.4.2 Tabela. Niveis de acesso de seguranca.

Tabela 3-1. Niveis de Acesso de Segurangca

Menu Opcao de menu Somente leitura &
Nivel escrita-leitura
Arquivo Novo 3
Abrir 1
Baixar 3
Fechar 2
Salvar configuracio 3
Imprimir configuragio 1
Imprimir 0
Imprimir Setup 0
Arquivos recentes 1
Sair 0
Editar Desfazer 0
Cortar 0
Copiar 0
Colar 0
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Menu Opcao de menu Somente leitura &
Nivel escrita-leitura
Visualizar Diretério 0
Relatério EFM 3
Relatério de calibragdo 2
Histérico > do ROC 2
Histérico > do Arquivo 1
Histoérico > entre datas 1
Alarmes > do ROC 2
Alarmes > do arquivo 1
Eventos > do ROC 2
Eventos > do arquivo 1
Audit Log > do ROC 1
Audit Log > do arquivo 1
Mostrador > Novo 3
Mostrador > Mostrador 1 0
Mostrador > Mostrador 2 0
Mostrador > do arquivo 0
Monitor E/S 2
Barra de ferramentas 0
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Menu Opcao de menu Somente leitura &
Nivel escrita-leitura
ROC Conectar direto 0
Conectar 0
Coletar dados 2
Relégio 3
Segurancga 5
Portas Comm 3
Memoria 1
Informagdo do ROC 3
Flags do ROC 3
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Menu Opcao de menu Somente leitura &
Nivel escrita-leitura
Configurar E/S > Pontos EA 3
E/S > Pontos SA 3
E/S > Pontos EA 3
E/S > Pontos ED 3
E/S > Pontos SD 3
E/S > Pontos P1 3
E/S > Pontos RTD 3
E/S > Pontos T/C 3
E/S > Sistema de pontos EA 3
E/S > Soft Points 3
E/S > Sensor MVS 3
Controle > Registradores FST 3
Controle > Loop PID 3
Controle > Controle de energia do radio 3
Controle > Sampler odorizer 3
Controle > DS800 3
Segmentos histéricos 3
Pontos histéricos 3
Tabela de opcode 3
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Menu Opcao de menu Somente leitura &
Nivel escrita-leitura
Configurar Modbus > Configuracio 3
Modbus > Registradores 3
Modbus > Histérico 3
Modbus > Tabela mestre 3
Modbus > Modem mestre 3
Lista de usudrios LCD 3
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Menu Opcao de menu Somente leitura &
Nivel escrita-leitura
Configurar Dados do usudrio 3
Medidor Setup > Estacdo 2
Setup > Medidor placa de orificio 2
Setup > Medidor turbina 2
Calibragdo > Medidor placa de orificio 2
Calibragdo > Medidor turbina 2
Valores > Medidor placa de orificio 2
Valores > Medidor turbina 2
Troca de placa 2
Histoérico 2
Utilidades Atualizar sistema operacional 4
Modernizar o hardware 4
Modernizar para FlashPAC 4
Administrador da chave de licenga 5
Converter arquivo EFM 3
Administrador do programa do usudrio 4
Seguranga do ROCLINK 5
Valores de calibra¢do de EA 3
Valores de calibragao RTD 3
Valores de calibracdo MVS 3
Editor de FST 3
Comunicacdes do depurador 0
68 Configuracao dos Parametros de Sistema Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

Menu Opcao de menu Somente leitura &
Nivel escrita-leitura
Ferramentas Personalizar 0
Opcoes 3
Janela Cascata 0
Lado a lado 0
Arquivos abertos normalmente 0
Ajuda Topicos de ajuda 0
Sobre o ROCLINK 0

3.4.3 Seguranca do dispositivo (ROC série 800 & FloBoss série 100)

Para o ROC série 800 e o FloBoss série 100, a tela seguranga do dispositivo controla quem tem acesso
as portas Comm no dispositivo ROC/FloBoss. Quando habilitado, deve-se efetuar o login para utilizar
a porta de comunicagdes. Cada porta de comunicagdes pode estar habilitada ou desabilitada
separadamente. Para o ROC série 800, o usudrio do mostrador do teclado auxiliar do ROC e os ajustes
de seguranca do grupo também sdo configurados nesta tela.

O operador ID padrao € LOI. A senha padrao é 1000.

Selecionar ROC > Security.
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Figura 3-7: Seguranca do dispositivo (ROC809) Figura 3-8: Seguranca do dispositivo (FloBoss 103)
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3.4.3.1 Parametros da seguranca do dispositivo (ROC série 800)
Users Tab (guia do usudrio)

Selecionar uma ID de operador na tabela para ajustar cada sewguranca individual. Se desejar criar um
usudrio, clicar em uma célula vazia na tabela. A caixa de didlogo seguranca do dispositivo aparecera.

Para cancelar uma entrada de operador da tabela, destaque uma célula naquela linha. Quando a caixa de
didlogo Seguranca do Dispositivo aparecer clique no botao Remove.

Para unidades ROC série 800, com sistema operacional versao 1.50 ou maior, configurar os nomes de
grupo na guia Group antes de configurar a guia User.

User (usuario)

No campo User na caixa de didlogo Seguranca do Dispositivo digite os trés caracteres alfanuméricos
para a Operator ID, que sao normalmente as iniciais da pessoa que opera o dispositivo por aquela porta
de comunicagdes. Cada Operator ID deve ser unico. O Operator ID distingue entre maidsculas e
minusculas.

Digite os quatro caracteres numéricos entre 0000 e 9999 para definir o Password (senha). Usudrios
podem ter a mesma senha. Entdo digite novamente a senha para confirmar se estava digitada
corretamente.

Digite o Access Level (nivel de acesso) desejado do usudrio. “0” € o nivel mais baixo e permite acessar
o menor nimero de telas. “5” € o nivel mais alto e permite o acesso a todas as telas. Cada nivel permite
o acesso a telas daquele nivel e a qualquer outra de nivel menor. Por exemplo, os usudrios com nivel 3
possuem acesso a telas com niveis 0, 1, 2 e 3. Consulte o Security Access Level (nivel de acesso de
seguranca) (ver “Tabela. Niveis de Acessode Seguranca” na pagina XX) para uma lista completa dos

niveis de segurancga.

NOTA: Se a seguranca estiver habilitada em qualquer porta, pelo menos um usudrio deve ter o mais
alto nivel de seguranca (nivel 5).

Para o ROC série 800, digite o LCD User Timeout (tempo limite do usudrio LCD). Este é o tempo
ocorrido entre o ultimo comando e o término da sessdo do mostrador do teclado auxiliar do ROC.

Member of Group(s) [Membro do Grupo(s)]
Para unidades ROC série 800, com sistema operacional versdo 1.5 ou maior, no campo Member of

Group(s) na caixa de didlogo de seguranca do dispositivo, verifique o grupo(s) no qual este usudrio
deve pertencer.
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Comm Ports Tab (guia portas Comm)
Para cada porta de comunicacdes, selecione uma das seguintes opgoes:

+ Desabilitado. Todas as conexdes pedidas sdo aceitas.

+ ID do usudrio habilitada. A conexao pedida ¢é aceita se a ID e senha forem validas. Apds feita a
conexao, o pleno acesso € permitido.

+ Habilitado o nivel de acesso do usuario. Os pedidos de conexdo sdo aceitos se a ID do usuario e a
senha forem validas. Apos feita a conexdo, o usudrio estd restrito pelo nivel de acesso. Consulte o
tépico de ajuda em Seguranga do ROCLINK 800 para uma lista completa dos niveis de acesso.

NOTA: Se a seguranca estiver habilitada em qualquer porta, a0 menos um usudrio deve ter o mais alto
nivel de seguranga (nivel 5).

Group Tab (guia Grupo)

Para unidades ROC série 800, com sistema operacional versdao 1.50 ou maior, a guia Group estabelece
os grupos que serdo utilizados na seguranga da exibi¢do do teclado auxiliar do ROC. Digite um nome
para cada grupo que estiver construindo. Se a sua aplicacdo ndo necessita de um mostrador do teclado
auxiliar do ROC, ndo havera a necessidade de criar grupos.

User/Group Summary Tab (Usuério/Guia resumo do grupo)

Para unidades ROC série 800, com sistema operacional 1.50 ou maior, o User/Group Summary Tab
exibe quais usudrios pertencem a qual grupo. Esta guia pretende ser uma referéncia rapida.

3.4.3.2Parametros na seguranca do dispositivo (FloBoss série 100)
Tabela do usuario

Selecionar uma ID de operador na tabela para ajustar cada seguranca individual. Se desejar criar um
usudrio, clicar em uma célula vazia na tabela. A caixa de didlogo Seguranca do Dispositivo aparecera.

Para cancelar uma entrada de operador da tabela, selecione uma célula naquela linha. Quando a caixa
de didlogo Seguranc¢a do Dispositivo aparecer clique no botdo Remove (remover).

Security On

Para cada porta de comunicacdes, selecione uma das seguintes opgoes:
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+ Desabilitado. Todos os pedidos de login sdo aceitos.

+ Habilitada a ID do usuario. Os pedidos de login sao aceitos se a ID do usuario e a senha forem
vélidas. Apds o login ter tido sucesso o acesso pleno € permitido.

+ Nivel de Acesso do Usuario Habilitado. Os pedidos de login sdo aceitos se o ID do usudrio e a
senha forem validas. Apds o login ter tido sucesso o usudrio fica restrito pelo nivel de acesso.
Consulte o tépico ajuda em Seguranca do ROCLINK 800 para uma lista completa dos niveis de
acesso.

NOTA: Se a seguranca estiver habilitada em qualquer porta, pelo menos um usudrio devera ter o nivel
mais alto de seguranca (nivel 5).

3.4.4 Seguranca do dispositivo (FloBoss 407)

A tela Seguranca do Dispositivo controla quem tem acesso as Portas Comm no dispositivo FloBoss.
Quando estiver Habilitado, deve-se efetuar o login para utilizar a porta de comunica¢des. Cada porta de
comunica¢Oes pode estar Habilitada ou Desabilitada separadamente. Para o FloBoss 407, a Seguranca
do Dispositivo também controla quem tem acesso ao Mostrador de Cristal Liquido (LCD) para um
dispositivo conectado e acesso as portas de comunicagdo. Selecione uma ID de operador na tabela para
ajustar cada seguranca individual, para até 32 usudrios.

Selecione Habilitar para ligar o Sempre Exibir o LCD (LCD ON) e deixe-o exibido, ou selecione
Desabilitar para permitir o Mostrador LCD concluir a espera e desligar-se. Se Habilitado o LCD
permanece ligado até que o préximo usudrio efetue o login a quem tiver o LCD Desabilitado.

Verifique um botao de radio para dar a um usudrio o acesso as listas 1,2 e 3 de usudrio habitual do LCD
a partir de um FloBoss 407 on-line para visualizag¢do, editoragdo ou ambos. Verifique um botdo de
radio para dar a um usudrio o acesso as listas padrdo de um FloBoss 407 conectado para visualizagdo,
editoracdo ou ambos.

NOTA: Se vocé habilitar a seguranga da lista do usudrio, deve também ajustar quais parametros
exibem no LCD utilizando Configurar > Ajustar a lista de usudrio do LCD.
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Figura 3-9: Seguranca do dispositivo (FloBoss 407)

3.4.4.1(nenhum)

Para cada porta de comunicagdes selecione uma das seguintes opgoes:
+ Desabilitada. Todos os pedidos de login sdo aceitos.

+ Habilitada a ID do usuario. Os pedidos de login sao aceitos se a ID do usudrio e a senha forem
vdlidas. Ap6s o login ter tido sucesso o acesso pleno € permitido.

+ Habilitado o nivel de acesso do usuario. Os pedidos de login sdo aceitos se a ID e a senha do
usudrio forem validas. Apdés o Ipgin ter tido sucesso o usudrio fica restrito pelo nivel de acesso.
Consulte os Niveis de Acesso a Seguranca (ver “Tabela. Niveis de Acesso a Seguranca” na pagina
63) para uma lista completa dos niveis de acesso.

NOTA: Se a seguranca estiver habilitada em qualquer porta, pelo menos um usudrio deve ter o maior
nivel de seguranga (nivel 5).

3.5 Administrador de chave de licenca (ROC809)

Selecione Utilities > License Key Administrator para ter acesso a informacgdo de licenca em qualquer
chave de licen¢a que pode atualmente estar instalado na CPU do ROC809. Desta tela pode-se visualizar
e gerenciar as licencas armazenadas na(s) chave(s) de licenga.

Medidores AGA e algumas aplicacdes, tais como DS800 e programas de usudrio, devem ter uma chave
de licenca instalada na CPU do ROC809 com a entrada apropriada para permitir a execucdo da
aplicacao.
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O cédigo da aplicagdo € especifico para a aplicacdo e € definido pelo provedor da aplicagcdo. O codigo
da aplicacdo nio deve ser confundido para quantidade de licenca. Os valores do cédigo de aplicacdo da
licenca ndo pode ser reunido ou dividido.

+ Em uma licenga DS800 o significado do cddigo da aplicagdo € documentado no manual do usudrio
do programa.

+ Em uma licenca AGA 3/7/8 o c6digo da aplicacio serd 6 que indica 6 medidores por licenga. Se a
quantidade de licengas for 2, entdo 12 medidores podem funcionar.
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Figura 3-10: Administrador da chave de licenca

O sistema de chave de licenca fornece uma lista das licencas atualmentes na chave nos slots chave
superior (#1) e inferior (#2) do médulo da CPU. As licencas podem ser deslocadas de uma chave para
outra. Se ambas as chaves estiverem cheias, os botdes Move, Merge e Split tornam-se cinzas e inativos.

Utilize o botdo Move para deslocar as licencas de uma chave a outra.

Utilize o botdo Merge para uniras primeiras duas entradas similares criando uma licenga inica com as
quantidades combinadas.

Utilize o bot@o Split para dividir uma licenca em quantidade maior do que 1. Isto permite licencas de
quantidade multiplas serem divididas e deslocadas entre as chaves de licenca. Vocé ndo pode dividir
uma licenga com quantidade de 1.
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SECAO 4 - CONFIGURACAO DE ENTRADAS E SAIDAS (I/0)

Os pontos I/0O no ROC ou FloBoss possuem muitos itens que podem ser configurados. Para maiores
informagdes nos tipos de I/O disponiveis e suas fungdes, consulte o manual do hardware
correspondente.

4.1.1.1 Neste Capitulo

Visdo Geral das Configuracdes de Entrada e Saida (I/O)....... 75
Al — Configuracdo de Entrada Analdgica...........ccceevueenennen. 76
AO — Configuracdo de Saida Analdgica........ccccveevveereeennennne 82
DI — Configuracao de Entrada Discreta.........ccccceevveeveeennennne 87
DO — Configuracdo de Saida Discreta.........c.cccocvevuerieenennnen. 93
PI — Configuracdo de Entrada Pulsada.............cccccceevvveennnnnee. 101
RTD - Configuragdo de Entrada RTD (ROC809).................. 108
TC - Configuracdo de Entrada de Termopar (ROCS809)........ 113
Sistema Al — Configuragcao de Entrada Analdgica do Sistema

(ROC SEri€ 800)......coueeieriniieiienieniere sttt H
Configuragdo de Entrada Hart (ROC Série 800).................... 122

4.2 Visao Geral das Configuracoes de Entrada e Saida (1/0)

A configuracdo de um ROC/FloBoss é uma questdo de estabelecimento dos pontos e entdo da
configuracio de varios parametros.

Cada Entrada e Saida possui um Numero de Ponto unico para identificar a entrada ou a saida. O
Nimero do Ponto identifica a localizagdo do ponto no niimero do médulo de slot de I/O e no nimero
do canal no ROC809. Por exemplo, DI 2-1 indica o Nimero de Ponto para uma Entrada Discreta no
moddulo de slot nimero 2, do primeiro canal. O Nimero de Ponto no FloBoss Série 100 ou FloBoss 407

indica a localizagdo do ponto na placa de terminacdo. O Nuimero de Ponto € designado
automaticamente pelo dispositivo e ndo pode ser editado.
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NOTA: Quando estiver configurando pontos similares, use as op¢des Copy e Paste para acelerar a
configuracdo.

As Entradas e Saidas também podem ser configuradas através do menu Configure>1/0O ou da lista de
I/0 na Arvore de Configuragdes. A Configuracao de cada tipo de I/O sera tratada separadamente nesta
secao.

NOTA: Para as unidades FloBoss Série 100 com 6 pontos de I/O, selecione Configure>Il/O>Setup
para selecionar quais tipos de I/O serdo designados para cada canal antes da configuracdo dos pontos de
I/0. Isto se aplica somente aos canais Al/DI e PI/DI dos softwares selecionéveis.

4.3 Al - Configuracao de Entradas Analégicas

As Entradas Analdgicas sdo sinais analdgicos gerados pelos dispositivos de medi¢do, tais como
transmissores de pressdo e temperatura, incluindo sondas RTD e sensores de pressao.

NOTA: Use as telas de configuracdo para configurar um DVS para um FloBoss Série 100. Use as telas
de configuracdo Al também para configurar uma entrada RTD para um FloBoss Série 100 e FloBoss
407.

NOTA: Para o FloBoss 407, ndao configure o segundo ponto Al se o jumper estiver selecionado para
PIL

Selecione Configure>Il/O>AI Points. Examine as configuragdes padrdo e ajuste os parametros para
adaptar a sua aplicacdo em cada uma das guias na ordem dada abaixo.
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1. A guia General ajusta os parametros basicos para o ponto de Entrada Analdgica.

2. A guia Advanced lhe permite configurar algumas fungdes, tais como filtragem,
conversdes A/D, e clipping para as Entradas Analdgicas selecionadas.

3. A guia Al Calibration estard disponivel enquanto estiver operando no modo on-line para
permitir a calibracio dos pontos de Entrada Analégica (Al) (conforme a Sec¢ao 10).

4. A guia Alarms ajusta os parametros de alarme para estes pontos de Entrada Analégica
(AD).

Se vocé habilitar a funcdo Alarming, os alarmes de limite (quatro niveis, Rate e Dead Zone) sdo
configurados na guia Alarms. Para conservar o alarme de log space, os alarmes devem ser habilitados
somente quando necessdrio. Mesmo que vocé nio tenha planos de utilizar todos os alarmes, verifique e
ajuste os valores de cada um para que nao sejam gerados alarmes falsos.

¢ Para o ROC809, a funcdo de Alarmes ¢é habilitada na guia Configure>l/O>Al
Points>Alarms.

¢ Para o FloBoss Série 100 ou FloBoss 407, a funcdo Alarme € habilitada na guia
Configure>1/O>Al Points>General.

S. Depois de configurar um ponto e clicar em Apply, use a Flash Memory Save
Configuration na tela ROC>Flags para salvar a configuracdo I/0 na memoria
permanente, caso vocé execute um Cold Start.

4.3.1 Parametros na Guia Al General

Entrada Analodgica (Analog Input)

Selecione a Entrada Analdgica a ser configurada. As entradas sdo listadas pelo niimero e pelo tag.
Tag

A cada ponto é dado um Tag, que inclui até 10 caracteres para identificar o Ponto sendo definido na
tela I/0. Podem ser utilizados quaisquer caracteres, incluindo espagos.

Numero de Ponto (Point Number)

O Numero de Ponto mostra o ponto associado com esta entrada. O Numero de Ponto identifica a
localizacao fisica da entrada: nimero do médulo de slot — niimero do canal (para o ROC 809).
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Valor (Value)

Se a fun¢do Scanning (varredura) estiver desabilitada, entre um Valor para cancelar a entrada. Quando
a funcido Scanning estiver habilitada, o Valor mostra a ultima entrada mapeada em unidades de
engenharia.

Unidade (Units)

Unidade ¢ uma descricdo definida pelos usudrios com até 10 caracteres para as unidades de engenharia
designadas para a Entrada ou Saida. Por exemplo: PSIG, CF, graus F, mA, ou volts.

Varredura (Scanning)
Selecione uma op¢do de Varredura:

¢ Para a entrada processar automaticamente o campo de entrada, selecione Enabled (modo
automadtico). Quando a funcdo varredura estiver Habilitada, o Valor exibird a dltima Entrada
Analégica mapeada em unidades de engenharia.

Quando a fun¢do varredura estiver Desabilitada (modo manual), o Valor em unidade de engenharia
provavelmente ndo € atualizado pelo ROC/FloBoss. Se a fung@o de Alarme estiver Habilitada, serd
gerado um alarme quando a fun¢@o varredura estiver Desabilitada. Se a funcdo de Varredura estiver
Desabilitada, entre um Valor para sobrescrever a entrada.

Periodo de Varredura (Scan Period)

O Periodo de Varredura é a quantidade de tempo entre as atualizacdes do valor do Filtro. Todas as
Entradas Analdgicas sdo atualizadas em seus Periodos de Varredura individuais. O valor padrao é de 1
segundo. O valor minimo de periodo de varredura permitido é de 50 milisegundos.

Leitura Minima em UE (Low Reading EU)

A Leitura Minima em UE (unidade de engenharia) corresponde a O por cento da entrada. Por
exemplo, se um transmissor de temperatura estiver conectado a uma Entrada Analégica com uma faixa
de (-40 a 160) °F, a Leitura Minima em EU seria de -40.

Leitura Maxima em UE (High Reading EU)

A Leitura Maxima em UE corresponde a 100 por cento da entrada. Por exemplo, se um transmissor
de temperatura conectado a uma Entrada Analdgica com uma faixa de (-40 a 160)° F, a leitura mdxima
em EU seria de 160.

Alarme (Alarming)

Se vocé habilitar a funcdo Alarme, os alarmes de limite (quatro niveis, Rate, ¢ Dead Zone) sao
configurados na guia Alarms. Se vocé desabilitar a funcdo Alarme, ndo serdo gerados alarmes para este
ponto. O alarme de falha do ponto pode aparecer no campo de Active Alarms (Alarmes Ativos), mas
ndo estardo registrados no campo Alarms.
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Alarmes Ativos (Active Alarms)

O campo de Active Alarms indica qualquer alarme que estiver ativo para este ponto. Quando a funcdo
de Alarme estiver habilitada, aparecerdo os alarmes de limite (como o Alarme minimo e Taxa de
Alarme) para os que estiverem ativos. Mesmo que a fungdo Alarme esteja desabilitada, se o Ponto
Falhar (avaria de um hardware) ainda podem aparecer um alarme e indicadores Manuais (Varredura
Desabilitada). Se a funcdo Alarme estiver desabilitada, ¢ gerado um alarme quando a fun¢do de
Varredura estiver Desabilitada.

4.3.2 Parametros na Guia Al Advanced
Filtro (Filter)

O valor do Filtro é uma média ponderada utilizando um percentual do tltimo valor mais um percentual
do novo valor. O dado inserido € um percentual do ultimo valor usado. O Filtro € calculado a cada
Periodo de Varredura pela férmula:

(Ultimo Valor X % Inserido) + (Valor Novo X (100 - % Inserido)) = Valor Filtrado
0 % A/D Ajustado (Adjusted A/D 0 %)

O 0% A/D Ajustado € a leitura Analdgica para Digital calibrada correspondente a zero por cento da
entrada. Na fun¢do Calibrate, este valor € alterado para ajustar a entrada exatamente para 0% como
Valor Minimo em UE para eliminar os erros do transmissor do sistema.

100 % A/D Ajustado (Adjusted A/D 100 %)

O 100% A/D Ajustado € a leitura Analdgica para Digital calibrada correspondente a cem por cento da
entrada. Este valor € utilizado para converter a entrada para unidades de engenharia. Na funcdo
Calibrate, este valor € alterado para ajustar a entrada para exatamente 100 % como Valor Mdximo em
EU.

Entrada Bruta A/D (Raw A/D Input)
A Entrada Bruta A/D mostra diretamente a leitura atual do conversor Analégico — Digital.
Varredura Atual (Actual Scan)

A varredura Atual mostra o intervalo atual entre as varreduras em segundos. Este nimero deveria ser o
mesmo daquele exibido para o pardmetro de Periodo de Varredura se o sistema ndo estiver
sobrecarregado.

Acao na Falha (Action on Failure)

Quando for selecionado Hold Last Value, o tltimo valor de entrada € utilizado apés um reset ou um
Warm Start. Se for selecionado Set to Fault Value, entdo sera utilizado o valor inserido como Fault
Value.
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Valores Brutos Médios (Average Raw Values)

Habilite a funcdo Average Raw Values para calcular a média e as leituras brutas durante o Periodo de
Varredura e utilize o resultado como célculos da Entrada Bruta A/D. Por exemplo, quando habilitada,
um ponto de Entrada Analdgica configurada com um Periodo de Varredura de 1,0 segundo obtém um
novo valor da Entrada A/D a cada 50 milisegundos. Durante o Periodo de Varredura, sdo obtidos 20
valores da Entrada A/D que sdo somados. No cdlculo dos Valores em UE, os valores somados sdo
divididos pelo nimero de amostras tomadas durante o periodo de varredura que sdo utilizados como
Valores Brutos de Entrada A/D. Desabilite esta funcdo para adquirir os valores instantaneos.

Limitacao (Clipping)

Quando a fun¢do Clipping estd habilitada, o ROC/FloBoss for¢a para que Filtro de UEs fique dentro
das faixas definidas pelos limites de corte. Selecione os limites de corte usando os parametros LoLo
Alarm e HiHi Alarm.

Compensaciao de Temperatura (Temp Compensation)

Quando a fung¢do Temp Compensation (FloBoss 407) estiver habilitada, é aplicada a Entrada
Analdgica a compensacdo de temperatura utilizando como referéncia a placa de temperatura do
FloBoss 407. Utilize esta fun¢do para melhorar a precisdo da conversdo a temperaturas extremas
somente para as Entradas Analdgicas moduladas; embutido nas Entradas Analdgicas ja existe
compensacdo de temperatura. Se vocé usa esta fungdo, assegure-se de executar uma calibracdo depois

que ela estiver habilitada.
Mudanca de Zero (Zero Shift)

Se necessdrio, entre um valor de Mudanca de Zero para compensar o efeito da mudanca de zero em
uma entrada de pressdo diferencial.

4.3.3 Parametros na Guia Al Alarms
Para 0 ROC809, se a fun¢do Alarme € habilitada na guia Configure>1/O>AI Points>Alarms.

Para o FloBoss Série 100 ou FloBoss 407, a funcdo Alarme é habilitada na guia Configure>Il/O>Al
Points>General.

Alarme Maximo (High Alarm)

Entre o valor limite de Alarme mdximo, em unidades de engenharia, para o qual o valor de entrada
deve aumentar para gerar um Alarme méaximo. O valor de HiHi Alarm normalmente € ajustado para um
valor maior que o Alarme mdximo.
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Alarme Minimo (Low Alarm)

Entre o valor limite de Alarme minimo, em unidades de enegenharia, para o qual o valor de entrada
deve cair para gerar um Alarme minimo. O valor de LoLo Alarm normalmente € ajustado para um valor
menor que o Alarme minimo.

Alarme de Taxa (Rate Alarm)

O Alarme de Taxa € o valor, em unidades de engenharia, que representa a quantidade méaxima de
variagdo permitida entre as atualizagdes. Se a alterac@o for igual ou maior que este valor, é gerado um
alarme. Para desabilitar este Alarme de Taxa sem desabilitar os outros alarmes, o valor de Alarme de
Taxa pode ser ajustado para um valor maior que o Span da Entrada Analdgica.

Zona Morta (Dead Zone)

O Alarme de Dead Zone ¢é o valor, em unidades de engenharia, situado em uma zona inativa acima dos
alarmes de Limite Inferior e abaixo dos alarmes de Limite Superior. O Alarme de Dead Zone tem o
proposito de prevenir que o alarme seja definido e excluido continuamente quando o valor da entrada
estiver oscilando em torno do limite de alarme. Ele também previne que o Alarm Log (Registro de
Alarme) seja sobrescrito com dados.

SRBX/RBX

Selecione a opcdo de Alarme SRBX/RBX para configurar o alarme de Relatério Espontaneo por
Excecdo (Spontaneous Report By Exception — SRBX ou RBX) para este ponto.

¢ Desabled (FloBoss Série 100 ou FloBoss 407). O Alarme RBX ¢ desligado.

¢ On Alarm Set (ROC809 e FloBoss Série 100 e 407). O ponto entra uma condi¢cdo de alarme, o
ROC/FloBoss gera uma mensagem para o host de Relatério Espontaneo por Excecao.

¢ On Alarm Clear (ROCS809 e FloBoss Série 100 e 407). O ponto deixa uma condi¢do de alarme, o
ROC/FloBoss gera uma mensagem para o host de Relatério Espontaneo por Excegao.

¢ On Alarm Set and Clear (FloBoss Série 100 ou FloBoss 407). Em outra condi¢do, é gerada uma
mensagem RBX para o host.

NOTA: O Alarme SRBX requer uma porta de comunica¢do a ser adequadamente configurado.

4.4 AO - Configuracao de Saida Analdgica

Saidas Analdgicas sdo sinais analégicos gerados pelo ROC/FloBoss para regular um equipamento, tais
como o controle de vdlvulas ou qualquer dispositivo que requira um controle proporcional.
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Selecione Configure>>1/O>A0 Points. Examine as configura¢des padrdo e ajuste os parimetros para
adapté-los a sua aplicacdo em cada uma das guias dadas na ordem abaixo.

Eihgn Bantver B
Seotive Slagne

Figura 4-2: Saidas Analégicas (Exibida no ROC809)

1. A guia General ajusta os parametros basicos para o ponto de Saida Analdgica.

2. A guia Advanced Analog Outputs lhe habilita para configurar as fungdes, assim como a
funcdo de resetting e Alarme RBX para Saida Analdgica.

3. A guia Alarms ajusta os parametros de alarme para o ponto AO.

Se vocé Habilitar o Alarme, os alarmes de limite (quatro niveis, Rate e Dead Zone) sao configurados na
guia Alarms. Para conservar o espaco de registro de alarme, os alarmes devem ser habilitados somente
quando necessario. Mesmo que vocé nao tenha planos de usar todos os alarmes, verifique e configure
os valores de cada um para que ndo seja gerado nenhum alarme falso.

¢ Para o ROC809, a funcdo Alarme ¢ habilitada na guia Configure>l/O>A0
Points>Alarms.

¢ Para o FloBoss Série 100 ou FloBoss 407, a funcdo Alarme € habilitada na guia
Configure>1/O>A0 Points>General.

4. Apds a configuracdo de um ponto, clique em Apply. Use Flash Memory Save
Configuration na tela ROC>Flags para salvar a configuracdo I/O para a memoria
permanente, caso execute um Cold Start.
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4.4.1 Parametros na Guia AO General

Saida Analdgica (Analog Output)

Selecione a Saida Analdgica a ser configurada. As saidas sdo listadas por ambos os nimeros e Tag.
Tag

A cada Ponto é dado um Tag, que inclui até 10 caracteres para identificar o Ponto sendo definido na
tela /0. Devem ser utilizados quaisquer caracteres alfanuméricos, incluindo espacos.

Numero do Ponto (Point Number)

O Campo Point Number mostra o ponto associado com esta saida. Para o ROC809, o Numero do
Ponto identifica a localizacdo fisica da saida: nimero do médulo slot — niimero do canal.

Unidades (Units)

Entre as Unidades, uma definicdo de usudrio descrita com 10 caracteres para as unidades de
engenharia para a I/0. Por exemplo: PSIG, MCF, graus F, mA, ou volts.

Varredura (Scanning)
Selecione a op¢ao varredura.

¢ Para a entrada ser processar automaticamente o campo saida, selecione Enabled (modo
automadtico). Quando a funcdo varredura estiver Habilitada, o Valor mostra a udltima Saida
Analégica mapeada em unidades de engenharia.

¢ Quando a varredura é ajustada para Disabled, o Valor em unidade de engenharia recentemente
atualizado pelo ROC/FloBoss. Se a fung¢do Alarme estiver Habilitada, um é gerado um alarme
quando a fun¢do Alarme € Desabilitada. Se a funcdo Alarme é Desabilitada, entre um valor para
sobrescerver a saida.

Quando a fun¢do Alarme € ajustada para Manual, utilize o campo Manual Value para sobrescrever a
saida.

Valor (Value)

Para o FloBoss Série 100 ou FloBoss 407, quando a funcdo varredura € ajustada como Desabilitada
(Modo Manual), vocé pode inserir um valor a ser utilizado no campo Value.

Para o ROC809, quando o Modo de Varredura é ajustada para Auto ou Enabled, Auto Value mostra a
ultima Saida Analdgica mapeada em unidade de engenharia.

Valor Manual (Manual Value)

Para o ROC809, quando o Modo de Varredura é ajustada para Manual, use o Manual Value para
inserir o valor ao invés do campo Auto Value.
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Valor Fisico (Physical Value)

O Valor Fisico indica o estado atual da AO. Quando a AO estiver no modo Manual, esta deve refletir o
Valor Manual. Quando a AO estiver no modo Auto, isto deve refletir o Valor Automatico.

Leitura Minima UE (Low Reading EU)

Entre o valor de Leitura Inferior em UE correspondente a uma saida de zero por cento (o limite
inferior da faixa em UE). Baseado na faixa em UE determinado em parte por este parametro, o Valor
em UE € convertido para um sinal analégico correspondente.

Leitura Maxima UE (High Reading EU)

Entre o valor de Leitura Superior em UE correspondente a uma saida de 100 por cento (o limite
superior da faixa em UE). Baseado na faixa em UE determinado em parte por este parametro, o Valor
em UE € convertido para um sinal analégico correspondente.

Alarme (Alarming)

Se vocé habilitar a fungdo Alarme, serd gerado um alarme de falha do ponto. Se vocé Desabilitar a
funcdo Alarme, surgird um alarme para o ponto com falha no campo Active Alarms, mas ndo sera
registrado Alarm Log.

Alarmes Ativos (Active Alarms)

O campo de Alarmes Ativos indica quaisquer alarmes que estejam ativos para este ponto. Quando a
funcdo Alarme estiver habilitada, aparecerdo os alarmes ativos. Mesmo que o Alarme esteja
Desabilitado, pode surgir ainda um indicador Manual ou Alarme (Varredura Desabilitada) de Falha do
Ponto (relatério de avaria de hardware). Se a fun¢do Alarme estiver Habilitada, € gerado um alarme
quando a fun¢do varredura for Desabilitada.

4.4.2 Parametros na Guia AO Advanced
Saida Bruta D/A (Raw D/A Output)

Entre a leitura em corrente da Saida Bruta D/A (estimada) diretamente do conversor Digital para
Analdgico. O valor D/A enviado a AO € a Saida Bruta D/A.

D/A Ajustada para 0 % (Adjusted D/A 0 %)
Entre a estimativa do D/A Ajustado para 0 % utilizado pelo conversor Digital-Analégico para zero
por cento da saida. Este valor também € utilizado para criar a escala de saida em unidades de

engenharia.

D/A Ajustada para 100 % (Adjusted D/A 100 %)
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Entre a estimativa do D/A Ajustado para 100 % decodificado pelo conversor Digital-Analégico para
100 por cento da saida. Este valor também € utilizado para criar a escala de saida em unidades de
engenharia.

Valor no Reset de Energia Value on Power Reset

Selecione o Value on Power Reset, assim como um botdo de reinicio ou Warn Start. Quando for
selecionado o Low EU, no parametro Valor € limpo um pouco antes de um reset do ROC/FloBoss, e
entdo a Leitura Minima em UE é utilizada como o novo Valor. Se for selecionado Reter o Ultimo
Valor, o ultimo valor de saida € utilizado apds um reset. Se a varredura da AO for ajustado para
Manual, ndo ocorrerdo mudancas a menos que inserido manualmente. Se for selecionado Value on
Reset, insira um valor a ser utilizado no campo Failsafe Value (Valor Infalivel).

RBX

Ajuste a funcdo Alarme RBX para o FloBossbSéerie 100 ou FloBoss 407.

4.4.3 Parametros na Guia AO Alarms
Para o ROC809, a funcdo Alarme € Habilitada na guia Configure>1/O>Al Points>Alarms.

Para o FloBoss Série 100 ou FloBoss 407, a funcao Alarme é Habilitada na guia Configure>Il/O>Al
Points>General.

Se vocé Habilitar a funcdo Alarme, serdo gerados alarmes nos pontos de falha. Se vocé Desabilitar a
fungdo Alarme, o alarme de falha no ponto aparecerd no campo Active Alarms, mas no sera escrito no
Alarm Log.

SRBX/RBX

Selecione a op¢do SRBX/RBX Alarming para configurar o alarme de Relatério Espontaneo por
Excecdo (SRBX ou RBX) para este ponto.

¢ Disabled (FloBoss Série 100 ou FloBoss 407). O Alarme RBX ¢é desligado.

¢ On Alarm Set. O Ponto insere uma condi¢do de alarme, o ROC/FloBoss gera uma mensagem ao
host de Relatério Espontaneo por Excecao.

¢ On Alarm Set and Clear (FloBoss Série 100 ou FloBoss 407). Em outra condi¢do, é gerada uma
mensagem RBX para o host.

NOTA: O Alarme SRBX requer que as portas de comunicacio sejam adequadamente configuradas.
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4.5 DI - Configuracao de Entrada Discreta

Os moédulos DI monitoram o estado dos dispositivos de transmissdo de sinais, abrir receptor / abrir
dreno tipo switches de estado s6lido e outros dispositivos de dois estados. Cada canal DI também pode
ser configurado para funcionar como uma DI bloqueada. Uma DI bloqueada se mantém em estado
ativo até que seja zerado. Outros parametros podem inverter o sinal do campo e obter informagdes
estatisticas em nimeros de transi¢des e tempo acumulado no estado ligado ou desligado.

Selecione Configure>>1/O>DI Points. Examine as configura¢des padrdo e ajuste os parametros para
adaptar a sua aplicacdo em cada uma das guias na ordem dada abaixo.

Figura 4-3: Entradas Discretas (Exibida no FloBoss 103)

1. A guia General ajusta os parametros basicos para o ponto DI.

2. A guia Advanced lhe permite configurar as fungdes, tais como filtragem, inversao de
entrada e contador de valores para a Entrada Discreta.

3. A guia TDI Parameters (FloBoss 407) fornece os pardmetros adicionais para especificar
a escala e conversao para unidades de engenharia.

4. A guia Alarms ajusta os parametros de alarme para este ponto DI.
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5. Ap6s configurar um ponto clique em Apply. Use a Flash Memory Save Confuguration
na tela ROC>Flags para salvar a configuragao I/O para memodria permanente caso
execute um Cold Start.

4.5.1 Parametros na Guia DI General
Entrada Discreta (Discrete Input)

Selecione a Saida Discreta a ser configurada. As entradas sdo listadas por ambos os nimeros e pelo
tag.

Tag

Entre uma seqiiéncia de 10 caracteres Tag para identificacdo deste Niimero de Ponto. Pode ser utilizado
qualquer caractere, incluindo espacos.

Numero do Ponto (Point Number)

O campo Point Number mostra o ponto associado com esta entrada. Para 0 ROC809, o Numero do
Ponto identifica a localizacdo fisica da entrada: nimero do médulo de slot — nimero do canal.

Varredura (Scanning)
Selecione a op¢aa varredura.

¢ Para a entrada processar automaticamente o campo entrada, selecione Enabled (modo automético).
Quando a varredura € ajustada para Disabled (modo manual), o Status € recentemente
automaticamente atualizado pelo ROC/FloBoss. Se a fun¢do Alarme foe habilitada, é gerado um
alarme quando a varredura € ajustada para Desabilitado.

Periodo de Varredura do Modulo (Module Scan Period)

Entre o Médulo de Periodo de Varredura como o intervalo de tempo entre as atualizacdes do valor
do Filtro na tela Advanced. O valor padrdo € de 1 segundo. Todas as Entradas Discretas sdo atualizadas
baseadas em seus Periodos de Varredura individuais, e todas as Entradas Discretas sio mapeadas por
um médulo bésico.

Status

O Status indica o estado do hardware. Off normalmente indica que um switch estd aberto; On
normalmente indica que um switch estd fechado. Isto pode ser diferente do Status se estiverem ativas as
fungdes Inverting (Inversao) ou Latching (Bloqueio).

Status Fisico (Physical Status)
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O Status Fisico indica o estado do hardware. Off normalmente indica que um switch esta aberto; On
normalmente indica que um switch estd fechado. Isto pode ser diferente do Status se estiverem ativas as
fungdes Inverting (Inversao) ou Latching (Bloqueio).

Tipo DIN (DIN Type)
Selecione o DIN Type como Norma, Tempo de Duragdo (TDI) ou Bloqueado.
¢ Selecione Standard se deseja o status da Saida Discreta siga o campo de entrada atual.

¢ Selecione Latched se deseja o status da Saida Discreta, em uma transi¢ao ativa da entrada (de Off a
On), para mudar para On e manter neste estado até que ele seja limpo. Para ser limpo, o parametro
status deve ser alterado para estado Off, tanto pelo software como manualmente. Se a DI tem o
campo Input Inverted definido, o campo entrada € invertido no campo Status (On se torna Off e
vice-versa).

Selecione Time Duration (TDI) (FloBoss 407), se deseja que a Entrada Discreta funcione como 7Timed
Discrete Input (Entrada Discreta com Tempo Determinado). Para Entradas Discretas com Tempo
Determinado, o tempo que a Entrada Discreta estd ativa versus o tempo que estd inativa € convertido
em um valor quantitativo, similar a uma Entrada Analdgica. Quando o modo TDI € Habilitado, tornam-
se validos os Pardmetros da guia TDI. Isto fornece parametros adicionais para a conversdo de uma
escala especifica e unidades de engenharia. Adicionalmente, quando o modo TDI € habilitado, a
informacdo que aparece quando voc€ usa Alarmes se expande com pardmetros adicionais aos limites
especificos de alarme.

Alarmes Ativos (Active Alarms)

O campo de Active Alarms indica quaisquer alarmes que estejam ativos para este ponto. Quando a
funcdo Alarme estd Habilitada, aparecem os alarmes ativos. Mesmo que a fungdo Alarme esteja
Desabilitada, também pode aparecer indicadores de Falha do Ponto (o hardware relata uma avaria)
alarme e Manual (Varredura desabilitada). Se a funcdo Alarme for Habilitada, um alarme € gerado
quando a varredura estd Desabilitado.

4.5.2 Parametros na Guia DI Advanced
Entrada (Input)

No campo Entrada, selecione Normal para comunicar que a entrada estd ativo, quando ligado por
meio de um conjunto de controles fechados. Selecione Inverted para que o campo de entrada seja
invertido no campo Status (On se torna Off e vice-versa). Um circuito aberto no campo pode ser
indicado como On no parametro de Status, e contatos fechados podem indicar o Status como Off.

Filtro (Filter)
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Entre o Filter para determinar o periodo de tempo em segundos que a Entrada Discreta deve se manter
em estado ativo antes de ser reconhecida como tal. O tempo de Filtro € inserido como um nimero de 0
a 43200. A Entrada Discreta retorna ao estado inativo imediatamente até a deteccdo da transi¢do de
Ativo para Inativo; ndo h4 filtragem para esta transicao.

Intervalos de Filtragem (Filter Intervals)

Para o FloBoss Série 100 ou FloBoss 407, o Intervalo de Filtragem € utilizado com o parametro de
Filtragem para determinar o periodo de tempo que a Entrada Discreta deve se manter em estado Ativo
antes de ser reconhecida como tal. O tempo de Filtragem € inserido como um nimero de 0 a 255, e a
selecdo do Intervalo de Filtragem determina a base de tempo. A Entrada Discreta retorna ao estado
Inativo imediatamente até a detec¢do da transicdo de Ativo para Inativo; ndo ha filtragem para esta
transicao.

Para o FloBoss 407, quando é selecionado 0,25 segundos como Intervalo de Filtragem, a Filtragem ¢é
definida com 250 milisegundos de intervalo antes que seja reconhecida a mudanca de Inativo para
Ativo.

Para o FloBoss Série 100, quando € selecionado 0,10 segundos como Intervalo de Filtragem, a
Filtragem € definida com 100 milisegundos de intervalo antes que seja reconhecida a mudangas de
Inativo para Ativo.

Quando ¢ selecionado 0,15 segundos como Intervalo de Filtragem, a Filtragem ¢é definida com 15
segundos de intervalo antes que a entrada seja reconhecida na transi¢ao de Inativa para Ativa.

Valor Acumulado (Accumulated Value)

Entre o Valor Acumulado como o nimero de vezes que a Entrada Discreta va de Inativa para Ativa. O
acumulador é um nimero de 32 bits com uma contagem méaxima de 4.294.967.295. O acumulador pode
estar presente pela inser¢ao do valor desejado ou pode ser limpo digitando “0”.

Contador Ligado (On Counter)

Entre o valor On Counter (em segundos) para contar o nimero de periodos quando o parametro estiver
com Status On (Status Ligado). A funcdo On Counter, ndo funciona se a funcdo Scanning estiver
Desabilitada, que é um nimero de 32 bits que € “invertido” automaticamente quando alcancar seu valor
maximo. A funcdo On Counter pode ser pré-configurado inserindo o valor desejado ou excluido
ajustando o parametro Status para Off .

Contador Desligado (Off Counter)

Entre o valor Off Counter (em segundos) para contar o nimero de periodos quando o parametro estiver
com Status Off (Status Desligado). A funcdo Off Counter, ndo funciona se a funcdo Scanning estiver
Desabilitada, e que € um numero de 32 bits que € “invertido” automaticamente quando alcancar seu
valor mdximo. A fun¢do Off Counter pode ser pré-configurado inserindo o valor desejado ou excluido
ajustando o parametro Status para On.
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Varredura Atual (Actual Scan)

A funcdo de Varredura Atual (Actual Scan) mostra o valor atual do intervalo de tempo entre os
varreduras. Este nimero poderia ser o mesmo exibido para o pardmetro Periodo de Varredura (Scan
Period) se o sistema ndo estiver sobrecarregado.

4.5.3 Parametros na Guia Parameters TDI (FloBoss 407)

0 % de Periodo do Pulso (0 % Pulse Width)

Entre o valor de 0 % de Periodo do Pulso, o Periodo de 0 % de uma entrada de pulso em segundos.
100 % de Periodo do Pulso (100 % Pulse Width)

Entre o valor de 100 % de Periodo do Pulso, o Periodo de 100 % de uma entrada de pulso em
segundos.

Periodo Atual de Pulso (Actual Pulse Width)

Entre o Periodo Atual de Pulso do sinal de entrada, medida em segundos. o periodo do pulso é o
tempo em que um sinal de entrada esteja no status On (ligado). Este parametro pode ser afetado pelo
Tempo Méaximo entre Pulsos (Max Time Between Pulses).

Tempo Maximo Entre Pulsos (Maximum Time Between Pulses)

Entre o Tempo Maximo Entre Pulsos como o nimero de segundos dentro do qual a entrada deve
fazer uma transi¢d@o no estado Ligado (On). Se ndo for recebido um novo sinal dentro do periodo em
segundos especificado, entdo o valor atual do parametro de Periodo Atual de Pulsos ¢ ajustado para 0.
O parametro Tempo Méximo Entre Pulsos € desabilitado entrando O.

Zero UE
Entre o valor Zero UE correspondente a 0 % d o periodo de Pulso. O qual serd a menor leitura de UE.
Span EU

Entre o valor Span UE correspondente a 100 % d o periodo de Pulso. O qual serd a maior leitura de
UE.

Valor UE (Value EU)

Entre o Valor UE. Em intervalos determinados pelo parametro de Periodo de Varredura, o Valor UE é
calculado utilizando os parametros 0 % de Periodo de Pulso, 100 % de Periodo de Pulso, e Periodo
Atual de Pulso. Se a varredura foi desabilitada, o calculo TDI normal € suspenso, e um valor pode ser
inserido manualmente.
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Unidades (Units)

Entre as Unidades de engenharia determiando para a entrada TDI. Por exemplo, MCF ou CFM.

4.5.4 Parametros na Guia DI Alarms
Alarme (Alarming)

Quando a funcido Alarme (Alarming) estiver Habilitada, o alarme gera uma modificacdo no status do
ponto. Quando a funcdo Alarme estiver Desabilitada, aparece um alarme de Mudanga de Status no
campo Active Alarms, mas ndo serd registrado no Registro de Alarmes (Alarm Log).

Para conservar espaco no Alarm Log, a funcdo alarme deve ser habilitada somente se necessario.
Mesmo que vocé ndo planeje utilizar todos os alarmes, verifique e ajuste o valor de cada um de tal
forma que ndo sejam gerados alarmes falsos.

RBX

Se o host for configurado para receber as ligacdes iniciadas em campo, vocé pode selecionar uma
opcao de Relatorio de Exce¢do (RBX) para enviar uma mensagem de Relatério Espontaneo por
Excecdo.

¢ On Alarm Set. Quando o ponto insere uma condicio de alarme, o ROC/FloBoss gera uma
mensagem SRBX.

¢ On Alarm Clear. Quando o ponto deixa uma condicdo de alarme, o ROC/FloBoss gera uma
mensagem SRBX.

¢ Disabled (FloBoss Série 100 ou FloBoss 407). Selecione Disabled para desligar a fungdo de
Alarme.

¢ On Alarm Set & Clear (FloBoss Série 100 ou FloBoss 407). Em outras condi¢des, é gerada uma
mesagem RBX.

NOTA: A funcdo de Alarme RBX requer que a porta de comunicagdo seja configurada
adequadamente.

Deadband

Para o FloBoss Série 100 ou FloBoss 407, o Alarme de Deadband, Alarme de Taxa, e sdo aplicados os
parametros de limite de alarme. Deadband é o valor, em unidades de engenharia, que estiver em uma
zona inativa acima do Alarme minimo e abaixo do Alarme méaximo. O propédsito do Alarme de
Deadband ¢ prevenir o alarme de ser configurado e desabilitado continuamente quando o valor de
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entrada oscilar em torno dos limites de alarme. Isto também previne que o Alarm Log seja sobrescrito
com dados.

Alarme de Taxa (Rate Alarm)

O Alarme de Taxa é o valor, em unidades de engenharia, que representa a quantidade médxima de
mudancgas no campo de entrada permitida entre as atualiza¢des. Se a mudanga for igual, ou maior que
este valor, € gerado um alarme.

Para o FloBoss 407, para desabilitar este alarme sem desabilitar os outros alarmes, o valor da Taxa de
Alarme UE deve ser maior que o Span do TDI.

Alarme Minimo e Maximo (High & Low Alarms)

Os quatro niveis de alarme sdo os alarmes de limite, em unidades de engenharia, para os quais o Valor
da UE deve cair para gerar um Alarme de limite Inferior, Superior, LoLo, ou HiHi. O valor do Alarme
LoLo normalmente é configurado para um valor menor que o Alarme de limite Inferior. O valor do
Alarme HiHi normalmente é configurado para um valor maior que o Alarme de limite Superior.

4.6 DO - Configuracao de Saida Discreta

Uma Saida Discreta deve ser configurada para enviar um pulso para um dispositivo especifico. Saidas
Discretas sdo saidas de sinal superior/inferior utilizados para Ligar ou Desligar o equipamento. Uma
Saida Discreta pode ser configurada em um dos diferentes modos: Travado, Transitério, Alternancia,
Saida de Tempo de Duracdo (TDO), e Alternancia TDO.

Selecione Configure>l/O>DO Points. Examine o padrdo de configuragdes e para adaptar a sua
aplicacdo ajuste os parametros em cada uma das guias, conforme ordem dada abaixo.
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Figura 4-4: Saidas Discretas (Exibida no ROC809)

1. A guia General ajusta os parametros basicos para o ponto de Saida Discreta (DO).

2. A guia Advanced lhe permite configurar o valor acumulado e determinado para retornar
a Saida Discreta (DO) selecionada.

3. A guia TDO Parameters permite a configuracdo dos parametros TDO quando uma das
Saidas Discretas Tipo TDO (Tempo de Durag@o) ou Alternancia TDO ¢ selecionada na
tela Discrete Outputs.

4. A guia Alarms ajusta os parametros de alarme para este ponto de Saida Discreta.

5. Apo6s a configuragdo de um ponto, clique em Apply. Utilize a funcdo Flash Memory
Save Configuration na tela ROC>Flags para salvar a configuracdo I/O para memoria
permanente caso vocé execute um Cold Start.

4.6.1 Parametros na Guia DO General

Saida Discreta (Discrete Output)

Selecione a Saida Discreta a ser configurada. As saidas sao listadas pelo nimero e fag.
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Tag

Entre o Tag como uma série de 10 caracteres para identificacdo do Numero do Ponto. Podem ser
utilizados quaisquer caracteres alfanuméricos, incluindo espagos.

Numero do Ponto (Point Number)

O Nimero do Ponto mostra o nimero associado a este ponto. O Numero do Ponto identifica a
localizacao fisica da saida: nimero de médulo de slot — nimero do canal.

Varredura (Scanning)
Selecione o Modo de Varredura.
¢ Para a saida processar automaticamente o campo de saida, selecione Enabled (modo Automatico).

4 Quando o Modo de Varredura ¢ configurado pata Disabled, a Saida Auto (ROC809), Saida
Manual (ROC809), ou Estado (FloBoss Série 100 e FloBoss 407) nao foi atualizado recentemente pelo
ROC/FloBoss. Se a func¢do varredura for Desabilitada, insira uma Saida Auto (Auto Qutput) para re-
configurar a saida. E gerado um alarme, quando a fungio Alarme muda de habilitada para desabilitada.

Quando o Moda varredura é ajustada para Manual (ROC809), use o campo Manual Qutput para re-
configurar a saida.

Saida Automatica/Saida Manual/Estado (Auto Output/Manual Output/State)

Saida Automatica, Saida Manual, e Estado indica o estado da Saida Discreta. Off normalmente
indica que a saida estd Desligada ou que um switch esta aberto; On normalmente indica que a saida esté
Ligada ou que um switch estd fechado.

Transitorio (Momentary)

Configure o parametro Transitéorio (Momentary). Quando ajustado para On, a Saida Discreta
(desconsiderando que esteja configurada para o Tipo DOUT) € ajustado dentro do modo Transitério.
Imediatamente depois selecione On e clique em Apply, a Saida Discreta € ativada, para a quantidade de
tempo definida no parametro Time On. O botdo de rddio Transitdrio retorna automaticamente para Off.

Saida Fisica (Physical Output)

A Saida Fisica indica o starus atual do canal de saida no campo terminations (término).
Tipo DOUT (DOUT Type)

Selecione o Tipo DOUT para especificar a funcao desta Saida Discreta:

¢ Selecione Latched se deseja o status da Saida Discreta, em uma transicdo ativa da saida (de
Desligada para Ligada), para mudar para Ligada e manter neste estado até que seja limpa. Para ser
limpa, os parametros de Saida Automdtica ou Saida Manual deve ser alterado para o estado Off,
manualmente ou por meio do software.
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¢ Selecione Transitdrio para ajustar a Saida Discreta para o modo Transitério.

¢ Selecione Alternancia se deseja que a Saida Discreta entre no modo de Alternincia. O modo de
Alternancia permite um sinal de saida em onda quadrada onde ambos Time On e Time Off sdo
definidos pelo parametro Time On. Time On e Time Off serdo iguais.

¢ Selecione TDO para uma saida de tempo de duracdo. A guia TDO Parameters fornece parametros
adicionais para especificar a escala e a conversdo para unidades de engenharia. Para uma TDO, o
valor quantitativo calculado por um loop PID € convertido em um tempo que a Saida Discreta esta
ativa versus o tempo em que estd inativa, similar a Saida Analdgica.

Selecione Alternancia TDO se deseja que a Saida Discreta entre no modo de Alternancia. No modo de
Alternancia TDO, a Saida Discreta € repetida continuamente em um ciclo definido pelo Parametro
Tempo de Ciclo com um tempo de duragdo sendo controlado pelo parametro Valor UE. Quando o
modo TDO ¢ habilitado, a guia de parametros TDO torna-se disponivel. Selecione a guia TDO
Parameters para ajustar os parametros Tempo de Ciclo e Valor EU.

Time On

Entre o valor Time On. O valor padrao Time On é de 1 segundo. O Time On indica o seguinte: No
modo Transitorio, esta é a quantidade de tempo (em segundos) que o contato transitério € energizado.
No modo de Alternancia, este valor é o tempo (em segundos) entre a alternincia de On ou Off. Nos
modos TDO e Alternancia TDO, este valor € apenas um indicador do tempo em que a saida de pulsos
esteve ligada (Valor em UE).

Alarmes Ativos (Active Alarms)

O campo Active Alarms indica quaisquer alarmes ativos para este ponto. Quando a funcdo Alarme é
configurada como Habilitada, aparecem os alarmes ativos. Mesmo que a fung¢do Alarme esteja
Desabilitada, também podem aparecer os alarmes indicativos de Falha do Ponto (relatério de uma
avaria de hardware) e Manual (Varredura desabilitada). Se a funcdo Alarme € configurada como
Habilitada, é gerado um alarme quando a varredura é Desabilitada.

4.6.2 Parametros na Guia DO Advanced (ROC809)

Valor Acumulado (Accumulated Value)

Entre o Valor Acumulado como o nimero de transi¢des On e Off da Saida Discreta. O acumulador é
um nimero de 32 bits com uma contagem mdxima de 4 294 967 295. O acumulador pode ser pré-
ajustado inserindo o valor desejado ou limpo entrando zero.

Status na Restauraciao de Energia (Status on Power Reset)

Selecione o pardmetro Status on Power Reset para determinar o valor para a Saida Automética ou
Manual. Quando ajustar para Use Failsafe State, o parametro de Saida Automadtica ou Manual é limpo
e ajustado para on/off depois de reiniciar o ROC/FloBoss, assim como uma restaura¢io de energia ou
um Warm Start.
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Se for selecionado Use Failsafe State, vocé deve especificar se a Saida Automdtica ou Manual é
configurada para On ou Off depois de reiniciar.

Quando configurado para Reter o Ultimo Status, o valor da tltima saida é utilizada depois de uma
Warm Start ou restauracdo de energia.

4.6.3 Parametros na Guia TDO Parameters
Tempo Minimo de Leitura (Low Reading Time)

Entre o Tempo Minimo de Leitura (0% de Contagem) em segundos que represente zero por cento da
extensdo de saida de pulso. O padrio € “3 segundos”. Esta € a quantidade minima de tempo que a TDO
pode ser energizada para mover o motor. Ajuste para um valor que permita a movimentacio, mas
também forneca um bom controle e resolucao.

Tempo Maximo de Leitura (High Reading Time)

Entre o Tempo Maximo de Leitura (100% de Contagem) em segundos que represente 100 por cento
de extensdo da saida de pulsos. O padrio € de “12 segundos”. Esta € a quantidade maxima de tempo
que a TDO pode ser energizada para mover o motor. Normalmente, esta € a quantidade de tempo que o
atuador levard para mover a vélvula da condicio totalmente aberta para totalmente fechada.

Leitura Minima EU (Low Reading EU)

Entre o valor de Leitura Minima UE (unidades de engenharia) correspondente ao Tempo Minimo de
Leitura.

Leitura Maxima EU (High Reading EU)
Entre o valor de Leitura Maxima UE correspondente ao Tempo Maximo de Leitura.
Valor UE (Value EU)

Entre o Valor UE quando estiver usando o modo TDO ou Alternancia TDO. Quando € salvo uma
vdlvula, a Saida Discreta € ativada de acordo com a importancia desta vdlvula. A quantidade de tempo
que um dado valor representa é determinado pela escala do Tempo Minimo de Leitura, Tempo Méaximo
de Leitura, Leitura Minima UE e Leitura Maxima UE.

Unidades (Units)

Entre as Unidades como um nome de 10 caracteres para as unidades de engenharia designadas a saida
TDO. Por exemplo, MCF ou CFM podem ser entradas tipicas para este campo.

Tempo de Ciclo (Cycle Time)

Entre o Tempo de Ciclo quando estiver utilizando o modo de Alternancia TDO. O Ciclo de Tempo
define o tempo total de um ciclo (a soma do tempo ligado e desligado) em segundos. Depois de

completado um ciclo, um novo ciclo € iniciado. O padrdo € “15” segundos.
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A entrada de Ciclo de Tempo € utilizada para definir o tempo Desligado no modo de Alternancia TDO.
O tempo Desligado € calculado pela férmula:

Tempo Desligado = Ciclo de Tempo — Tempo Ligado
Exemplo:

Uma TDO ¢ utilizada para simular um instrumento de campo de medicao de vazao. Para as saidas TDO
um pulso de 3 segundos de extensdo significa que nao hd escoamento e um pulso com extensao de 12
segundos significa uma vazao de 1000 MCF por dia. A saida € repetida a cada 15 segundos.

Se o Tempo de Ciclo for menor ou igual ao Tempo Ligado, o Tempo Desligado € ajustado para um.
Para a operagdo adequada, deve ser tomado cuidado na configuragdo (incluindo para outros locais,
como os FSTs) para garantir que o Tempo de Ciclo permaneca maior que o Tempo Ligado
calculado.

Time On
O campo de Time On estd localizado na tela principal de Saidas Discretas. O campo Time On é
calculado a partir do Valor UE entrado e da defini¢do prévia de Tempo Minimo de Leitura, Tempo

Maximo de Leitura, Leitura Minima UE e Leitura Maxima UE inseridos na tela TDO Parameters. As
formulas de calculo sdo:

Span UE = Valor da Leitura Maxima UE — Leitura Minima UE

Span de Contagem = Tempo Méximo de Leitura (100 % de Contagem) — Tempo Minimo de Leitura (0
% de Contagem)

Tempo Ligado = Valor Inserido em UE X Span de Contagem + Tempo Minimo de Leitura (0 % de
Contagem)

Span UE

4.6.3.1 TDO - Definicao de Saida de Pulsos
Para definir a Saida de Pulsos TDO:
1. Selecione Confiigure>1/O>DO Points.

2. Selecione um TDO Tipo DOUT ou TDO de Alterniancia na caixa de didlogos de Saidas
Discretas
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¢ TDO (Tempo de Duracdo). A saida de pulsos escolhida pode ser ativada inserindo o
Status ou o parametro de Valor UE do ponto DO. Isto pode ser executado diretamente,
por um ponto PID, ou por um FST.

¢ TDO de Alternancia (TDO Toggle). E gerado um pulso continuo com seu Perfodo
controlada pela entrada do pardmetro Tempo de Ciclo no ponto DO. Isto pode ser
executado diretamente, ou por um FST.

3. Clique na guia TDO Parameters.

A saida de pulso da fungdo TDO deve ser definida para a conversdo apropriada para a unidade de
engenharia (UE). O periodo minimo do pulso (Tempo Minimo de Leitura) e o periodo maximo do
pulso (Tempo Méaximo de Leitura) definem os tempos maximo e minimo em que a saida de pulsos
estard ativa. Os valores inseridos no Tempo Minimo de Leitura e no Tempo Maximo de Leitura sio os
nimeros de segundos em que a saida de pulsos estard Ligada.

Exemplo:

Uma TDO ¢ utilizada para simular um instrumento de campo de medicao de vazao. Para as saidas TDO
um pulso de 3 segundos de extensdo significa que nao hd escoamento e um pulso com extensao de 12
segundos significa uma vazao de 1000 MCF por dia.

Tempo Minimo de Leitura (0 % de Contagem) = 3 segundos

Tempo Méaximo de Leitura (100 % de Contagem) = 12 segundos

4.6.3.2 TDO - Definicao de Unidades de Engenharia

As unidades de engenharia (UEs) sdo definidas pela entrada de faixas de valores que correspondem ao
Tempo Minimo e Médximo de Leitura. Esses valores sao inseridos nos campos Low Reading EU e High
Reading EU.
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Exemplo

Uma TDO ¢ utilizada para simular um instrumento de campo de medi¢ao de vazdo. Para as saidas TDO
um pulso de 3 segundos de extensdo significa que ndo ha escoamento e um pulso com extensao de 12
segundos significa uma vazao de 1000 MCF por dia.

Tempo Minimo de Leitura (0 % de Contagem) = 3 segundos
Tempo Maximo de Leitura (100 % de Contagem) = 12 segundos
Leitura Minima UE =0

Leitura Maxima UE = 1000

4.6.3.3 TDO - Precisao / Resolucao

A precisdo da saida depende da taxa de amostragem do ROC/FloBoss e Periodo maximo do pulso. Para
o exemplo anterior, a precisdo (percentual) é:

precisdo =  taxa de amostragem x 100 = 4ms x 100 =0,033 %

Periodo méximo do pulso 12 segundos

4.6.4 TDO - Parametros na Guia DO Alarms

Alarme (Alarming)

Quando a fun¢@o Alarme estiver Habilitada, serdo gerados alarmes de falha do ponto. Quando a fungdo
Alarme estiver Desabilitada, o alarme de Falha do Ponto aparecerd no campo Active Alarms, mas nao
serd registrado no Alarm Log.

Para conservar o espaco no Alarm Log, a fung¢do alarme deve ser habilitada somente quando necessario.
Mesmo que vocé ndo tenha planos de usar todos os alarmes, verifique e ajuste o valor de cada um
daqueles falsos alarmes gerados.

RBX

Se o host estiver configurado para receber chamadas iniciadas em campo, vocé€ pode selecionar uma
opc¢ao de Relatério de Excecao (RBX) para enviar uma mensagem Espontanea de Relatorio de Excecao
(SRBX).

¢ On Alarm Set. Quando um ponto insere uma condi¢do de alarme, o ROC/FloBoss gera uma
mensagem SRBX.
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¢ On Alarm Clear. Quando o ponto deixa uma condicdo de alarme, o ROC/FloBoss gera uma
mensagem SRBX.

NOTA: A funcdo Alarme RBX também requer que a porta de comunicag@o esteja adequadamente
configurada.

4.7 PI - Configuracao de Entradas de Pulso

Entradas de Pulso sdo trens de pulso (sinal de onda quadrada) gerados por um dispositivo de medig¢do,
tais como medidores do tipo turbina. A Entrada de Pulso (PI) aceita sinais digitais de nivel On / Off de
um dispositivo externo e acumula as alteracdes por um periodo de tempo configurado. A PI também
pode determinar a taxa de pulsos acumulados por um periodo de tempo configurado.

Selecione Configure>Il/O>PI Points. Examine a configuracdo padrdo e ajuste os parametros para
adequar a sua aplica¢do em cada uma das guias dadas a seguir.

Pulse Input d |

Pulze Inputz : [ IRRENER - Tag: |Pl Deflt 1

Generall .-’-'-.dvanu:ed| .-’-'-.Iarmsl

Paint Muriber ; I-"-"5

EU % alue : IU 0 Scanning Alarming

Uitz - | % Enabled i~ Enabled

i & o

S Bt IE— Secs Dizabled Dizabled

Accum'd Pulses : IU

Today's Tatal : IIII 1]

esterday's Taotal ; IUD

Current R ate : IIII 1]

Aclive Alanns I Il:l
Copy | E.Easte | Update | v Ok | 2 Cancel | ! Apply |

Figura 4-5: Entradas de Pulso (Exibida no FloBoss 104)

1. A guia General configura os parametros basicos para o ponto de PL.
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2. A guia Advanced lhe permite configurar algumas funcdes, tais como, Opcdo de UE,
Taxa de Periodo, valor de Rollover e Conversao para a Entrada de Pulso.

3. A guia Alarms configura os parametros de alarme para este ponto de PI.

Quando a fun¢do Alarming estiver Habilitada, os alarmes de limite (quatro niveis, Rate, € Dead Zone)
sdo configurados na guia Alarms. Quando a funcdo Alarming estiver Desabilitada, ndo sdo gerados os
alarmes de limite para este ponto. O alarme de Falha de Ponto aparecerd no campo Active Alarms, mas
ndo serd registrado no Alarm Log.

Para conservar espaco no Alarm Log, a fung¢do alarme deve ser habilitada somente quando necessario.
Mesmo que vocé ndo tenha planos de usar todos os alarmes, verifique e configure o valor de cada um
para que nao sejam gerados alarmes falsos.

4. Depois de configurar um ponto e clicar em Apply, use a Flash Memory Save
Configuration na tela ROC>Flags para salvar a configuracdo de / / O para a memoria
permanente caso execute um Cold Start.

4.7.1 Parametros na Guia Pl General
Entrada de Pulso (Pulse Input)

Selecione a Entrada de Pulso a ser configurada. As entradas de pulso s@o listadas por nimero e por
Tag.

Tag

Entre um Tag, uma série de 10 caracteres para identificagdo do Nimero do Ponto. Podem ser utilizados
quaisquer caracteres, inclusive espaco.

Numero do Ponto (Point Number)

N

O Nuamero do Ponto mostra o ponto associado a esta entrada. O Nimero do Ponto identifica a
localizacao fisica da entrada: nimero do médulo slof — ndmero do canal.

Unidade (Units)

Entre as Unidades, uma descri¢cdo definida pelo usudrio com até 10 caracteres para as unidades de
engenharia adotadas para I/ O. Por exemplo: PSIG, MCF, graus F, mA, ou volts.

Valor em UE (Value EU)

Entre o Valor UE que depende de como as Op¢des UE estdo configuradas na guia PI Advanced. Se a
PI esta configurada para uma Taxa (Max Rollover) entdo, a Taxa Atual € o Valor EU. Se a PI estiver
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configurada para um acumulador usando o Total do Dia (Max Rollover), entdo, o Total do Dia € o
Valor UE.

Se a PI estiver configurada para um acumulador usando o Total Executado (Entered Rollover), entdo o
Valor UE corresponde aos pulsos acumulados para o dia de contrato vezes a Conversdo. O Valor UE é
comparado ao valor inserido para maximo rollover. Se este for maior ou igual ao valor inserido, o
Valor UE sera zerado.

Varredura (Scanning)
Selecione a op¢do varredura.

¢ Para a entrada processar automaticamente o campo entrada, selecione Enabled (modo automatico).
Quando a funcdo varredura estiver Habilitada, o campo Value mostra a tltima Entrada de Pulsos,
em unidade de engenharia, mapeada.

Quando a fun¢do varredura estiver Disabed (modo manual), o Valor em unidade de engenharia (UE)
ndo ¢ atualizado pelo ROC/FloBoss. Quando a fun¢do Alarming muda de habilitada para desabilitada, e
gerado um alarme. Se a fun¢do varredura estiver Desabilitada, deve ser inserido um valor no campo EU
Value para ativar a entrada.

Periodo de Varredura (Scan Period)

Entre o Periodo de Varredura como a quantidade de vezes entre as varreduras do Valor UE em
intervalos de segundos. O valor padrao € de 1 segundo. A taxa de calculo é executada de acordo com o
nimero de pulsos contados durante o intervalo de varredura dividido pelo intervalo de tempo. Para
evitar grandes flutuagdes nos resultados de cdlculo, para condicdes de baixa vazdo, normalmente
deveriam existir 10 pulsos entre cada varredura. Por outro lado, longos Periodos de Varredura reduzem
a sobrecarga do processador. Por exemplo, se um medidor de vazao produz um pulso por segundo, em
baixa vazao, entdo o Periodo de Varredura deveria ser configurado para no minimo 10 segundos.

Para uma Entrada de Pulso implementada em um mdédulo PI, o sinal de entrada pode ser mapeado
freqiientemente da mesma forma em que o rollover nio é perdido no médulo de contagem de 16 bits,
que ocorre em 65535. Por exemplo, um sinal de entrada de 10 kHz pode ser mapeado pelo menos a
cada 6,5 segundos para registrar o valor antes que ocorra o rollover.

Uma vez atingido o Periodo de Varredura, sdo atualizados os valores de Pulsos Acumulados, Pulsos do
Dia, Total do Dia, Total do Dia Anterior e Taxa Atual.

Pulsos Acumulados (Accumulated Pulses)

Entre o valor de Pulsos Acumulados como o valor da contagem bruta (pulsos acumulados) conforme
armazenado no contador de valor acumulado que reside no firmware. Para cad o periodo de Varredura,
o ROC/FloBoss determina o niumero de contagens brutas que ocorreram desde o ultimo Periodo de
Varredura e o adiciona ao valor acumulado de contagem. O valor acumulado € zerado depois de atingir
1 000 000,00.
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Conversao (Conversion)

Entre a Conversao (ROC809). Este valor ¢ multiplicado pelo niimero de pulsos para determinar as
Unidades conforme configurado. Este parametro algumas vezes € referido como o “Fator K” para
medidores tipo turbina.

Horario de Contrato (Contract Hour)

Entre o Horario de Contrato (ROCS809). Este sera configurado iniciando o dia para os parimetros de
contagem didria listados acima.

Alarme (Alarming)

Se vocé Habilitar a funcdo Alarme, os alarmes de limite (quatro niveis, Rate e Dead Zone) sdo
configurados na guia Alarme. Se vocé desabilitar a funcdo Alarme, ndo sdo gerados alarmes de limite
para este ponto. O Alarme de Ponto pode aparecer no campo Active Alarms, mas ndo serdo registrados
no Alarms Log.

Para conservar o espaco de registro, a func@o alarme deve ser habilitada somente quando necessario.
Mesmo que vocé ndo planeje utilizar todos os alarmes, verifique e configure os valores de tal forma
que ndo sejam gerados alarmes falsos.

Para 0 ROC809, a funcdo Alarme € Habilitada na guia Configure>1l/O>PI Points>Alarms.

Para o FloBoss Série 100 e FloBoss 407, a funcdo Alarme € habilitada na guia Configure>1/O>PI
Points>General.

Freqiiéncia (Frequency)

Freqiiéncia (ROCS809 versdao 1.24 ou maior) mostra a freqiiéncia, em pulsos/segundo, da entrada de
pulsos.

Pulsos por Dia (Pulses For Day)

Pulsos por Dia (ROC809), mostra o nimero total de pulsos que a PI recebeu para o dia de contrato. O
Horério de Contrato € especificado nesta tela. No final do dia de contrato, este valor é zerado e
reiniciado, somente se for totalizado no Histérico.

Total do Dia (Today’s Total)

Total do Dia mostra os Valores UE acumulados a partir do Hordrio de Contrato mais recente. O Total
do Dia € zerado no Horério do Contrato.

Total do Dia Anterior (Yesterday’s Total)

Total do Dia Anterior mostra o total dos Valores UE acumulados desde o periodo de 24 horas
anteriores ao Horario de Contrato. O Total do Dia Anterior é o total do dia anterior ao Horario de
Contrato.
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Taxa Atual (Current Rate)

Taxa Atual € o valor da taxa calculada como a da varredura mais recente, expresso em UE por unidade
de tempo. As unidades de tempo sdo as mesmas selecionadas no pardmetro Taxa do Periodo. A Taxa
Atual armazena a taxa de pulsos calculada, que € determinada pelo uso da Conversdo, da Taxa do
Periodo, do Periodo de Varredura e os pulsos acumulados.

Alarmes Ativos (Active Alarms)

O Campo de Alarmes Ativos indica quaisquer alarmes que estejam ativos para este ponto. Quando a
funcdo Alarme € habilitada, aparecem os alarmes de limite (tais como Alarme minimo e Alarme de
Taxa) ativos. Mesmo que a fungdo Alarme esteja desabilitada, podem ainda aparecer o alarme de Falha
do Ponto (relatério de avaria de hardware) e o Indicador Manual (Varredura Desabilitada). Se a funcao
Alarme estiver configurada para Habilitada, é gerado um alarme quando a varredura for desabilitada.

4.7.2 Parametrod na Guia Pl Advanced
Opcao UE (EU Option)
Selecione o tipo de Op¢ao EU:

¢ Rate (Rollover Maximo). O Valor PI em UEs corresponde aos pulsos por varredura com a Taxa do
Periodo e o fator de Conversao aplicado. O Valor PI em UEs é limpo no Horario de Contrato. O
Total do Dia especifica o total em UEs acumulado no dia. No Hordrio do Contrato, este valor é
transferido para o Total do Dia Anterior, e o Total do Dia € limpo.

¢ Today’s Total (Rollover Maximo). O Valor PI em UEs corresponde aos pulsos acumulados do dia
multiplicado pelo fator de Conversdo. O Total do Dia especifica o total em UEs acumulado do dia.
No Horério de Contrato, este valor € transferido para o Total do Dia Anterior, e o Total do Dia é
limpo.

Running Total (Entered Rollover). O Valor de PI em UEs corresponde aos pulsos acumulados no dia
multiplicado pelo fator de Conversao. Se o o Valor de PI em UEs exceder ao valor de rollover em EU,
este serd limpo. O Valor de PI em Valores de UE ndo € limpo no Hordrio de Contrato. O Total do Dia
especifica o total acumulado do dia em UEs. No Horério de Contrato, este valor € transferido ao Total
do Dia Anterior e o Total do Dia € limpo.

Rollover Value

Entre o Valor de Rollover (UEs) quando o Total da Corrida (Rollover Inserido) € selecionado no
campo EU Options. Entre um nimero em UEs (ndo pulsos) para especificar quando o rollover deveria
OCOrTer.

Taxa do Periodo (Rate Period)

Entre a Taxa do Periodo se a Taxa foi selecionada em EU Options. Podem ser selecionados quatro
periodos de tempo para executar o calculo de taxa:

105 Configuragao de Entradas e Saidas (I/0) Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

¢ UE/Seg. Cilculo baseado no total de segundos e de UE.

¢ UE/Min. Calculo baseado no total de minutos e de EU.

¢ UE/Hora. Cilculo baseado no total de horas e de EU.

¢ UE/Dia. Cilculo baseado no total de horas e de UE

A seguir € exibido o cdlculo de Taxa Atual de duas maneiras diferentes:

Se o0 Modo de Conversdao = UEs -+ pulsos, e Taxa do Periodo = UEs + minutos, entdo

Taxa Atual = (pulsos acumulados X Conversao) + (Periodo de Varredura X Fator de conversdo de
segundos para minutos)

Se 0 Modo de Conversdo = pulsos + UE, e a Taxa do Periodo = UE =+ horas, entio

Taxa Atual = (pulsos acumulados + fator de conversio) + (Periodo de Varredura X Fator de Conversao
de segundos para horas)

Conversao (Conversion)
Selecione a Conversao se a Taxa foi selecionada em EU Options.

¢ UEs/Pulso. Para cada pulso é registrado o niimero especificado em unidades de engenharia
(normalmente fra¢des, como 0,01).

¢ Pulsos/UE. Este € o inverso valor de UEs/Pulso. Aqui, o niimero de pulsos especificado (como por
exemplo, 100) é contado para ser registrado como uma unidade de engenharia.

Para 0 ROC809, este pardmetro especifica como € utilizado o nimero inserido no campo de Conversao
na tela principal de PL

Para o FloBoss Série 100 e 407, entre o Fator de Conversao/Fator K. Este valor € multiplicado pelo
nimero de pulsos para determinar as Unidades conforme configurado. Para medidores tipo turbina,
este parametro algumas vezes € chamado de Fator K.

Unidades UE (EU Upnits)

Define as Unidades UE (FloBoss 407) representadas pelo Valor UE. As sele¢cdes em UE de CF/m3, 10
CF/m3, CCF/100 m3, e MCF/km3 afetam o peso de cada pulso recebido pela Entrada de Pulsos. Por
exemplo, se a PI for configurada para que 50 pulsos = 1 UE e a Unidade UE € configurada para UE =
CF/m3, entdo 100 pulsos = 2 CF/m3. Se a PI for configurada para que 50 pulsos = 1 UE e a Unidade
UE for configurada para UE = MCF/km3, entdao 100 pulsos = 2 MCF/km3.

Esta selecdo também terd efeito na entrada de volume total ndo corrigido para um cdlculo segundo a

AGAT7. O célculo converte a taxa de Entrada de Pulsos para MCF/km3 por dia para a entrada ndo
corrigida do medidor. Além disso, a vazdo corrigida também € arquivada em MCF/km3.
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Filtro (Filter)

O Filtro (FloBoss Série 100) determina a quantidade de vezes (em segundos) entre o inicio do pulso e
o seu reconhecimento. O usudrio deveria estimar a quantidade de sinal “perdido” de forma que o
FloBoss ndo contara as perdas como pulsos atuais. Se nenhum (do padrdo) for selecionado, o FloBoss
reconhecerd todos os movimentos de sinais de pulso como pulsos atuais.

4.7.3 Parametros na Guia Pl Alarms
Alarme de Taxa (Rate Alarms)

O Rate Alarm (Alarme de Taxa) é o valor, em unidades de engenharia, que representa a quantidade
maxima de alteragdes permitidas do campo de entrada entre as atualizagdes. Se a alteracdo for maior
ou igual a este valor, é gerado um alarme. Para desabilitar este Alarme de Taxa sem desabilitar outros
alarmes, o valor do Alarme de Taxa pode ser ajustado para um valor maior que o Span da Entrada de
Pulsos.

Alarmes Maximos (High Alarms)

Os quatro niveis de alarme sdo os valores limite, em unidade de engenharia, para o qual o Valor EU
pode falhar para gerar um Alarme de valor Minimo, Maximo, LoLo ou HiHi. O valor de Alarme HiHi
normalmente € ajustado para um valor maior que Alarme de Valor Médximo.

Alarmes Minimos (Low Alarms)

Os quatro niveis de alarme s@o os valores limite, em unidade de engenharia, para o qual o Valor EU
pode falhar para gerar um Alarme de valor Minimo, Médximo, LoLo ou HiHi. O valor de Alarme LoLo
normalmente € ajustado para um valor menor que o Alarme de Valor Minimo.

Zona Morta (Dead Zone)

O valor de Alarme de Dead Zone, em unidades de engenharia, € uma zona inativa acima do Alarme
de Valor Minimo e abaixo do Alarme de Valor Médximo. O propésito do Alarme de Dead Zone é o de
prevenir que o alarme seja configurado ou limpo continuamente quando o valor de entrada estiver
oscilando em torno dos limites de alarme. Este também previne que o Alarm Log seja sobrescrito com
dados.

RBX

Se o host estiver configurado para receber ligagdes iniciadas no campo, vocé pode selecionar a uma
op¢ao de Relatério de Excegdo para enviar uma mensagem Espontanea de Relatério de Excecao.

¢ On Alarm Set. Quando um ponto insere uma condi¢do de alarme, o ROC/FloBoss gera uma
mensagem SRBX.

¢ On Alarm Clear. Quando o ponto deixa uma condicdo de alarme, o ROC/FloBoss gera uma
mensagem SRBX.
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¢ Disabled (FloBoss Série 100 e 407). Selecione Desabilitado para desligar a fun¢do de Alarme
RBX.

¢ On Alarm Set & Clear (FloBoss Série 100 e 407). Em ambas as condi¢cdes € gerada uma
mensagem RBX.

NOTA: A funcdo Alarme RBX também requer que as portas de comunicag@o estajam adequadamente
configuradas.

4.8 RTD - Configuracao de Entrada RTD (ROC809)

As Entradas RTD sdo sinais analdgicos gerados pelas sondas RTD (Detector de Temperatura
Resistivo), um dispositivo para medir temperatura.

Para o ROC Série 800, selecione Configure>I/O>RTD Points. Examine as configuragdes padrio e
ajuste os parametros para adaptar sua aplicacdo em cada uma das guias na ordem dada abaixo.

NOTA: O ponto RTD para o FloBoss Série 100 ou FloBoss 407 € configurado como um tipo de Ponto
Al Consulte EA-Configuracao de Entrada Analégica (na pagina 64).

RTDInput i

ATD Inputs - |IFGIREED Tag: [RTD Deft

General | Advanced I RTD Ca '_II:E.IL'II Marms]

Poirt Mumber ; I§:1— ~Units :
Yalue : I'mi " DegF % DegC ¢ Ohms
Units Tag : Ii " Degk ( DegR

Scan Period : |1E|— Secs [ Scanning

Low Reading EU IF {+ Enabled

High Reading EL W‘ (" Disabled

Active Alams ; | II-J—

E2 Copy | B Paste | Updatel Y 0K | X Cancel | ! Apply |

Figura 4-6: Entradas RTD (ROC809)
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1. A guia General configura os parametros basicos para o ponto de Entrada RTD.

2. A guia Advanced lhe permite configurar as fungdes, tais como filtro, conversdes A/D e
clipping para a entrada RTD selecionada.

3. A guia RTD Calibration é disponibilizada on-line para calibracao do ponto RTD (consulte a
Secao 9).

4. A guia Alarms configura os parametros de alarme para este ponto RTD.

5. Depois de configurar um ponto e clicar em Apply, use a Flash Memory Save Configuration
na tela ROC>Flags para salvar a configuracdo I/O para a memoria permanente, caso
execute um Cold Start.

4.8.1 Parametros na Guia RTD General

Entrada RTD (RTD Input)

Selecione a Entrada RTD a ser configurada. As entradas sdo listadas por numero e por fag.
Tag

Entre um Tag como uma série de 10 caracteres para identificacdo do Nimero do Ponto. Podem ser
utilizados quaisquer caracteres, inclusive espaco.

Numero do Ponto (Point Number)

O Nuamero do Ponto mostra o ponto associado com esta entrada. O Numero do Ponto identifica a
localizacao fisica da entrada: nimero do médulo slof — nimero do canal.

Valor (Value)

Se a funcdo varredura estiver Desabilitada, entre um Valor para sobrescrever a Entrada RTD. Quando
a funcdo varredura € Habilitada, o campo Valor mostra, em unidades de engenharia, a dltima entrada
RTD mapeada.

Unidades (Units)
Selecione um dos botdes de radio Units. Este determina em que UE a temperatura serd calculada.

Entre um Tag de Unidade para exibir na tela as configuragdes, relatorios e customizacdes. Este
deveria ter a mesma unidade da medida escolhida nos botdes de rddio Units. Se este campo estiver em
branco, entdo as configuracdes, relatorios e customizagdes exibidas na tela estardo em branco onde
deveria existir a unidade de medida.
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Varredura (Scanning)
Selecione a op¢do de Varredura.

¢ Para que a entrada seja processada automaticamente, selecione Enabled (modo automatico).
Quando a funcdo varredura é Habilitada, o campo Valor mostra, em unidades de engenharia, a
ultima Entrada RTD mapeada.

¢ Quando a fungdo varredura ¢ Desabilitada (modo manual), o Valor em unidade de engenharia
(EU) ndo ¢ atualizado com freqiiéncia pelo ROC. Se a funcdo Alarme estiver Habilitada, é gerado
um alarme quando a fun¢do varredura for Desabilitada. Se a funcdo varredura for Desabilitada,
entre um Valor para sobrescrever a entrada.

Periodo de Varredura (Scan Period)

Entre o Periodo de Varredura como a quantidade de vezes entre as atualizacdes do valor de Filtro.
Todas as Entradas RTD sao atualizadas baseadas em seus Periodos particulares de Varredura. O valor
padrdo € de 1 segundo. O periodo minimo de varredura permitido é de 64 milisegundos. O software
ROCLINK 800 ndo permitird, neste campo, um valor menor que 64 milisegundos. A varredura ocorre
em multiplos de 64 milisegundos (exemplo: se vocé entrar 0,20 segundos, ele fard a varredura a cada
0,192 segundos).

Leitura Minima EU (Low Reading EU)

A Leitura Minima UE corresponde a uma entrada de 0 %.
Leitura Maxima UE (High Reading EU)

A Leitura Maxima EU corresponde a uma entrada de 100 %.
Alarmes Ativos (Active Alarms)

O campo Active Alarms indica quaisquer alarmes que estiverem ativos para este ponto. Quando a
funcdo Alarme estiver Habilitada, aparecem os alarmes de limite (tais como Alarme Minimo e Alarme
de Taxa) que estiverem ativos. Mesmo que a fungdo Alarme estiver Desabilitada, também podem
aparecer os indicadores de alarme de Falha de Ponto (relatério de avaria de hardware) e Manual
(Varredura Desabilitada). Se a funcdo Alarme estiver Habilitada, ¢ gerado um alarme quando a
varredura € Desabilitada.

4.8.2 Parametros na Guia RTD Advanced
Filtro (Filter)
Entre o valor do Filtro, que é um valor ponderado utilizando um percentual do dltimo valor, mais um

percentual de um novo valor. O dado inserido € o percentual do ultimo valor utilizado. O filtro €
calculado para cada Periodo de Varredura, pela férmula:
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(Ultimo Valor X Entrada %) + (Novo Valor X (100 — Entrada %)) = Valor Filtrado
Valores Brutos Médios (Average Raw Values)

Habilitar os Valores Brutos Médios para a média e calcular as leituras brutas durante o Periodo de
Varredura e utilize o resultado como a Entrada Bruta A/D durante os célculos UE. Por exemplo,
quando habilitado, um ponto de entrada RTD configurado com um Periodo de Varredura de 1,0
segundo obtém um novo valor da entrada A/D a cada 50 milisegundos. Durante o Periodo de
Varredura, sao obtidos 20 valores da saida A/D e sao somados. No cédlculo UE, os valores somados sao
divididos pelo valor exibido pelo Periodo Atual de Varredura e sdo utilizados como Entrada Bruta A/D.
Desabilite esta funcdo para registrar os valores instantaneos.

RTD Alpha
Selecione o Alfa RTD da RTD sendo utilizada.
Limitacao (Clipping)

Quando a funcdo Clipping estiver habilitada, o software forca os Valores UEs Filtrados para que
estejam dentro da faixa definida pelos limites de corte. Selecione os limites de corte utilizando os
parametros de Alarme LoLo e HiHi.

A/D Ajustado para 0 % (Adjusted A/D 0 %)

O Ajustado A/D 0 % ¢ a leitura Analdgico-Digital calibrada correspondente a zero por cento de
entrada. Na fun¢do Calibrar, este valor € alterado para ajustar exatamente zero por cento de entrada no
valor de Leitura Minima UE, para eliminar erros do transmissor e do sistema.

A/D Ajustado para 100 % (Adjusted A/D 100 %)

O Ajustado A/D 100 % ¢ a leitura Analdgico-Digital calibrada correspondente a 100 por cento de
entrada. Este valor € utilizado para converter a entrada para unidade de engenharia. Na funcio Calibrar,
este valor € alterado para ajustar exatamente cem por cento de entrada no valor de Leitura Médxima UE.

Entrada Bruta A/D (Raw A/D Input)

A Entrada Bruta A/D mostra diretamente a leitura corrente do conversor Analdgico-Digital.
Varredura Atual (Actual Scan)

A varredura Atual exibe a quantidade de tempo atual, em segundos, que passa entre as varreduras. Este

nimero deveria ser o mesmo mostrado no parametro de Periodo de Varredura, se o sistema nao estiver
sobrecarregado.

4.8.3 Parametros na Guia RTD Alarms
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Alarme (Alarming)

Quando a fung¢do Alarme ¢ Habilitada, os alarmes de limite (quatro niveis, Taxa de Dead Zone) sdo
configurados na guia Alarme. Quando a fun¢do Alarme € Desabilitada, ndo sdo gerados alarmes de
limite para este ponto. O Alarme de Falha de Ponto aparece no campo Active Alarms, mas nio sera
registrado no Alarms Log.

Para conservar o espaco de registro, os alarmes devem ser habilitados somente quando necessario.
Mesmo que vocé ndo tenha planos de utilizar todos os alrmes, verifique e configure o valor de cada um
para que nao ocorram alarmes falsos.

Alarme de Taxa (Rate Alarm)

O Alarme de Taxa é o valor, em unidade de engenharia, que representa as alteragcdes maximas
permitidas entre as atualizagdes. Se a alteracdo for igual ou maior que este valor, € gerado um alarme.
Para desabilitar este Alarme de Taxa sem desabilitar os outros alarmes, o valor do Alarme de Taxa
pode ser maior ou igual que o Span da Saida Analdgica.

Alarmes Maximos (High Alarms)

Entre o valor limite de Alarme Maximo, em unidades de engenharia, para o qual o valor de entrada
deve subir para gerar um Alarme de Médximo. O Alarme HiHi normalmente é maior que o Alarme
Miximo.

Alarme Minimo (Low Alarms)

Entre o valor limite de Alarme Minimo, em unidades de engenharia, para o qual o valor de entrada
deve diminuir para gerar um Alarme de Minimo. O Alarme LoLo normalmente é menor que o Alarme
Minimo.

Deadband

Um alarme de Deadband é o valor, em unidade de engenharia, que corresponde a uma zona inativa
acima dos limites de Alarme Minimo e abaixo dos limites de Alarme Maximo. O propédsito do Alarme
de Dead Zone € o de prevenir que o alarme seja configurado e limpo continuamente quando o valor de
entrada estiver oscilando ao redor do limite de alarme. Este também previne que o Alarm Log seja
sobrescrito com dados.

RBX

Se o host for configurado para receber chamadas iniciadas em campo, vocé pode selecionar uma op¢ao
de Relatério de Exceciao (RBX) para enviar uma mensagem Espontanea de Relatério de Excecao.

¢ On Alarm Set. Quando um ponto insere uma condi¢do de alarme, o ROC gera uma mensagem
SRBX.

¢ On Alarm Clear. Quando o ponto deixa uma condi¢cdo de alarme, o ROC gera uma mensagem
SRBX.
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NOTA: O alarme RBX requer que a porta de comunicacdes esteja adequadamente configurada.

4.9 TC - Configuracao de Entrada de Termopar (ROC809)

As Entradas de Termopar (TC) sdo usadas para monitorar voltagens extremamente baixas geradas por
sensores tipo termopar. Estas pequenas voltagens sao convertidas para valores de temperatura.

NOTA: Os médulos tipo Termopar sao disponibilizados somente com as unidades ROC Série 800.

Selecione Configure>l/O>TC Points. Examine as configuracdes padrdo e ajuste os pardmetros para
adequar a sua aplica¢do em cada uma das guias dadas na ordem abaixo.

Wfffffffffi

Figura 4-7: Entradas de Termopar (Exibida no ROC809)

1. A guia General configura os parametros bésicos para o ponto de Entrada TC.

2. A guia Advanced lhe permite configurar as funcdes, tais como filtragem e cdlculo dos
valores médios para a Entrada TC selecionada.

3. A guia Alarms configura os parametros de Alarme para este ponto TC.
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4. Depois de configurar um ponto e clicar em Apply, use a Flash Memory Save Configuration
na tela ROC>Flags para salvar a configuracdo I/O para memoria permanente, caso execute
um Cold Start.

4.9.1 Parametros na Guia Thermocouple General

Entrada de Termopar (Thermocouple Input)

Selecione a Entrada de Termopar a ser configurada. As entradas sdo listadas por niimero e por fag.
Tag

Entre um Tag como uma série de 10 caracteres para identificacdo do Numero do Ponto.

Numero de Ponto (Point Number)

O Nuamero de Ponto mostra o ponto associado a esta entrada. O Numero de Ponto identifica a
localizacao fisica da entrada: nimero do médulo slot — nimero do canal.

Valor (Value)

Se a funcdo Varredura for Desabilitada, entre um Valor para sobrescrever a entrada. Quando a funcao
Varredura estiver Habilitada, o Valor mostra a ultima Entrada de Termopar, em unidades de
engenharia, mapeada.

Tipo (Type)

Selecione o Type de sensor Termopar em uso.

Faixa de Temperatura de Entrada (Input Temperature Range):

¢ Tipo J: (-200 a 1200) °C ou (-328 a 2192)°F

¢ Tipo K: (-100 a 1372) °C ou (-121 a 2500)°F

Unidades (Units)

Selecione um dos botdes de Unidade. O qual determina em que UE a temperatura serd calculada.

Entre um Tag de Unidade para exibir na tela de configuracdes, relatérios e customizacdes. Esta deve
ser a mesma unidade de medida escolhida nos botdes de Unidade. Se este campo estiver em branco,
entdo a tela de configuragdes, relatorios e customiza¢des mostrardo um vazio onde deveria estar a
unidade de medida.

Varredura (Scanning)

Selecione a op¢do Varredura.
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¢ Para a entrada processar automaticamente o campo entrada, selecione Enabled (Habilitado) (modo
automadtico). Quando a fung@o Varredura € configurada como Habilitada, o campo Value mostra,
em unidades de engenharia, a dltima 7C Input mapeada.

Quando a funcdo Varredura é configurada como Disabled (Desabilitada) (modo manual), o Value em
unidade de engenharia (EU) € atualizada freqiientemente pelo ROC. Se a funcdo Alarming (Alarme)
estiver Habilitada, € gerado um alarme quando a funcdo Scanning (Varredura) for Desabilitada. Se a
funcdo Scanning for Desabilitada, entre um Valor para sobrescrever a entrada.

Periodo de Varredura (Scan Period)

Entre o Periodo de Varredura como a quantidade de tempo entre as atualizacdes do valor do Filter
(Filtro). O valor padrao € de 1 segundo. O periodo minimo de varredura permitido é de 100
milisegundos.

Alarmes Ativos (Active Alarms)

O campo Active Alarms indica quaisquer alarmes que estejam ativos para este ponto. Quando a func¢do
Alarme € Habilitada, aparecerdo os alarmes de limite que estiverem ativos (tais como Low Alarm e
Rate Alarm). Mesmo que a func¢do Alarme esteja Desabilitada, podem aparecer os indicadores de
alarme de Falha do Ponto (relatério de avaria de hardware) e Manual. Se a fun¢do Alarme estiver
Habilitada, é gerado um alarme quando a funcido Varredura for Desabilitada.

4.9.2 Parametros na Guia Thermocouple Advanced

Filtro (Filter)

Entre um valor de Filtro, que ¢ uma média ponderada, utilizando um percentual do dltimo valor, mais
um percentual do novo valor. O dado inserido € um percentual do ultimo valor utilizado. O filtro é
calculado a cada Periodo de Varredura pela formula:

(Ultimo Valor X % Inserido) + (Novo Valor X (100 - % Inserido)) = Valor Filtrado
Valores Brutos Médios (Average Raw Values)

Habilitar os Valores Brutos Médios para média e calcular a leitura bruta durante o Periodo de
Varredura e usar o resultado como a Entrada Bruta A/D durante os calculos em UE. Por exemplo:
Quando Habilitada, um ponto de Entrada TC configurada com um Periodo de Varredura de 1,5
segundos obtém um novo valor da entrada A/D a cada 100 milisegundos. Durante o Periodo de
Varredura, sdo obtidos 10 valores da entrada A/D e sdo somados juntos. No calculo das UE , os valores
somados sdo divididos pelo Periodo Atual de Varredura exibido e usado como Entrada Bruta A/D.
Desabilite esta fun¢do para aquisitar valores instantaneos.
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Varredura Atual (Actual Scan)

Varredura Atual mostra a quantidade de tempo atual em segundos entre os processos de varredura.
Este nimero deveria ser o mesmo exibido para o parametro Periodo de Varredura se o sistema nao
estiver sobrecarregado.

4.9.3 Parametros na Guia Thermocouple Alarms
Alarme (Alarming)

Quando a funcdo Alarme é Habilitada, os alarmes de limite (quatro niveis, Rate, e Deadband) sdo
configurados na guia Alarms. Quando a func@o Alarme é Desabilitada, ndo sdo gerados alarmes de
limite para este ponto. O alarme de Falha de Ponto aparece no campo Active Alarms, mas ndo sera
registrado no Alarms Log.

Para conservar espaco no Alarm Log, os alarmes s6 devem ser ativados quando necessério. Mesmo que
vocé ndo planeje utilizar todos os alarmes, verifique e ajuste o valor de cada um para evitar que sejam
gerados alarmes falsos.

Alarme de Taxa (Rate Alarm)

O Alarme de Taxa é o valor, em unidades de engenharia, que representa a quantidade médxima de
alteracOes entre as atualizacdes. Se as alteracOes forem iguais, ou maiores que este valor, é gerado um
alarme. Para desabilitar este Alarme de Taxa sem desabilitar os outros alarmes, o valor do Alarme de
Taxa deve ser configurado para um valor maior que o Span (Faixa) da Entrada TC.

Faixa de Temperatura de Entrada (Input Temperature Range)
¢ Tipo J: (-200 a 1200) °C ou (-328 2 2192) °F

¢ Tipo K: (-100 a 1372) °C ou (-121 a 2500) °F

Alarmes Maximos

Os quatro niveis de alarme sdo valores limites, em unidades de engenharia, para os quais o Valor UE
deve cair para gerar um Alarme Low, High, LoLo ou HiHi. O valor do Alarme HiHi normalmente é
maior que o High Alarm.

Alarmes Minimeos (Low Alarms)

Os quatro niveis de alarme sdo valores limites, em unidades de engenharia, para os quais o Valor UE
deve cair para gerar um Alarme Low, High, LoLo ou HiHi. O valor do Alarme LoLo normalmente é
menor que o Low Alarm.
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Deadband

O valor do Alarm Deadband, em unidades de engenharia, € uma zona inativa acima do Low Alarm e
abaixo do High Alarm. O propésito do Alarm Deadband é o de prevenir o alarme de ser configurado e
limpo continuamente onde o valor da entrada oscila ao redor do limite de alarme. Este também evita
que Alarm Log seja preenchido com alarmes gerados descuidadamente.

RBX

Se o host for configurado para receber chamadas iniciadas em campo, vocé pode selecionar um
Relatério por Excecdo (RBX) para enviar uma mensagem Espontanea de Relatério por Excecao.

¢ On Alarm Set. Quando o ponto entra uma condicdo de alarme, o ROC gera uma mensagem de
SRBX.

¢ On Alarm Clear. Quando o ponto deixa uma condi¢do de alarme, o ROC gera uma mensagem
SRBX.

NOTA: O Alarme RBX requer que as portas de comunicacio sejam adequadamente configuradas.

4.10 Sistema Al — Configuracao de Entrada Analdgica do Sistema (ROC
Série 800)

As Entradas Analdgicas do Sistema sdo sinais analdgicos gerados por fontes dentro da unidade ROC.
O ROC809 possui cinco Entradas Analdgicas do Sistema:

¢ System Al # I = Bateria.

¢ System Al # 2 = Carga Voltaica.

¢ System Al # 3 = Médulo de Voltagem.

¢ System Al # 4 = Padrio Al

¢ System Al # 5 = Placa de Temperatura.

NOTA: Para o FloBoss Série 100 ou FloBoss 407, selecione Configure>l/O>Analog Input. As
Entradas Analdgicas do Sistema sdo tratados como Entradas Analdgicas. Consulte o Al -
Configuracdo de Entrada Analogica (pagina 76).
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Para 0 ROC Série 800, selecione Configure>Il/O>System Al Points. Verifique as configura¢des padrao
e ajuste os parametros para que se adaptem a sua aplicacdo em cada guia na ordem abaixo.

System Analog Input - _?J_?_(J

1 - Batterny

Analog [nputs - Tag: |Eattery

Eenerallﬁ.dvancad | .ﬁ.lirrﬁl

~EU ¥alye Units — Scanning
* Volts {* Enabled
" milt/olts " Disabled

Paint Mumber : 0-1

Walue : 0.0

Units ; "alts

Scan Pernod : 1.0 Secs
Low Reading EU : |0.0

High Reading EU : |16.225

(AT

o

Active Alarms

[P update | ¥ ok | X cancel | ! sy |

Figura 4-8: Entradas Analégicas do Sistema (ROC809)

1. A guia General configura os parametros basicos para o ponto de Entrada Al.

2. A guia Advanced lhe permite configurar as funcdes, tais como filtragem, cdlculo de média, e
clipping para selecionar a Entrada.

3. A guia Alarms configura os parametros de alarme para este ponto de Al.
4. Depois de configurar um ponto e clicar em Apply, use FFlash Memory Save Configuration

na tela ROC>Flags para salvar a configuracdo /O para memoria permanente, caso execute
um Cold Start.

118 Configuragao de Entradas e Saidas (I/0) Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

4.10.1 Parametros na Guia System Al General
Numero do Ponto

Como este tipo de entrada ndo possui localizagao fisica, a por¢ao do Nimero do Ponto que se refere
ao médulo de localizagdo € 0. A por¢do que se refere ao nimero do canal € 1-5 para os nimeros de
entrada.

Tag
Para identificacdo do ponto, entre um 7ag como um série de 10 caracteres.
Valor (Value)

Se a funcdo Varredura for Desabilitada, entre um Valor para sobrescrever a entrada. Quando a funcdo
Varredura é Habilitada, o campo Value mostra, em unidades de engenharia, a ultima Entrada Analégica
mapeada.

Unidades (Units)

Entre o valor Unidades. As entradas #1, 2 e 3 sdo em Volts. Entrada #5 € em graus Celsius.
Varredura (Scanning)

Selecione a op¢ao Scanning.

¢ Para que a entrada seja processada automaticamente no campo entrada, selecione Enable
(Habilitar) (modo automadtico). Quando a funcdo Scanning é habilitada, o campo Value mostra, em
unidades de engenharia, a ultima Entrada Analdgica do Sistema mapeada.

Quando a funcdo Scanning é Disabled (Desabilitada) (modo manual), o Valor em unidade de
engenharia é rapidamente atualizado pelo ROC/FloBoss. Se a fung¢do Alarme estiver habilitada, é
gerado um Alarme quando a fun¢do Varredura for desabilitada. Se a funcdo Scanning for desabilitada,
entre um Valor para sobrescrever a entrada.

Periodo de Varredura (Scan Period)

Entre o Periodo de Varredura como a quantidade de tempo entre as atualizagdes do valor do Filtro. O
valor padrdo € 1 segundo. Todas as Entradas Analdgicas do Sistema s@o atualizados em seus periodos
individuais de varredura.

Leitura Minima UE (Low Reading EU)
A Leitura Minima UE (unidade de engenharia) corresponde a zero por cento da entrada.
Leitura Maxima UE (High Reading EU)

A Leitura Maxima UE (unidade de engenharia) corresponde a 100 por cento da entrada.
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Alarmes Ativos (Active Alarms)

O campo Active Alarms indica quaisquer alarmes ativos para este ponto. Quando a fun¢do Alarme for
habilitada, aparecerdo os alarmes de limite (tais como Low Alarm e Rate Alarm) que estiverem ativos.
Mesmo que a fungdo Alarme seja desabilitada, podem aparecer indicadores de Alarme de Falha de
Ponto (relatério de avaria de hardware) e Manual (Scanning desabilitada). Se a fun¢do Alarme for
habilitada, € gerado um alarme quando a funcio Scanning for desabilitada.

4.10.2 Parametros na Guia System Al Advanced
Filtro (Filter)

Entra um valor de Filtro, que é um valor ponderado utilizando o dltimo valor mais um percentual do
novo valor. O dado inserido € um percentual do ultimo valor utilizado. O Filtro € calculado a cada
Periodo de Varredura pela férmula:

(Ultimo Valor X % Inserido) + (Novo Valor X (100 - % Inserido)) = Valor Filtrado
Valores Brutos Médios

Habilitar os Valores Brutos Médios para calcular a média e as leituras brutas durante o Periodo de
Varredura e utilize o resultado como Entrada Bruta A/D durante ao cdlculo da UE. Por exemplo,
quando habilitado, um ponto de Entrada Analégica configurado com um Periodo de Varredura, sdo
obtidos e somados 5 valores da entrada A/D. No célculo das UE, os valores somados sao divididos pelo
nimero de amostras e sdo utilizados como a Entrada Bruta A/D. Desabilite esta funcdo para aquisitar
valores instantaneos.

Limitacao (Clipping)

Quando a funcdo Clipping € habilitada, o software forca as UEs Filtradas ficarem ba faixa definida
pelos limites de corte. Configure os limites de corte utilizando os parametros LoLo Alarm e HiHi
Alarm.

0 % A/D Ajustado (Adjusted A/D 0 %)

O 0% A/D Ajustado € a leitura Analdgica para Digital calibrada correspondente a zero por cento da
entrada.

100 % A/D Ajustado (Adjusted A/D 100 %)

0O 100% A/D Ajustado € a leitura Analdgica para Digital calibrada correspondente a cem por cento da
entrada.

Entrada Bruta A/D (Raw A/D Input)

A Entrada Bruta A/D mostra diretamente a leitura atual do conversor Analégico — Digital.

120 Configuragao de Entradas e Saidas (I/0) Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

Varredura Atual (Actual Scan)

A Varredura Atual mostra o intervalo atual entre as varreduras em segundos. Este nimero deveria ser o
mesmo daquele exibido para o pardmetro de Periodo de Varredura se o sistema ndo estiver
sobrecarregado.

4.10.3 Parametros na Guia System Al Alams
Alarme (Alarming)

Quando a funcdo Alarming estiver Habilitada, os alarmes de limite (quatro niveis, Rate, e Deadband)
sdo configurados na guia Alarms. Se vocé desabilitar a fun¢do Alarming nao sao gerados os alarmes de
limite para este ponto. O alarme de Falha de Ponto aparecerd no campo Active Alarms, mas ndo sera
registrado no Alarm Log.

Para conservar espaco no Alarm Log, os alarmes deveriam ser habilitados somente quando necessario.
Mesmo que vocé ndo tenha planos de utilizar todos os alarmes, verifique e ajuste o valor de cada um
para que ndo sejam gerados alarmes falsos.

Alarme de Taxa (Rate Alarm)

O Alarme de Taxa € o valor, em unidades de engenharia, que representa a quantidade méaxima de
alteracOes permitida entre as atualizagdes. Se as alteragdes forem iguais ou maiores que este valor, é
gerado um alarme. Para desabilitar este Alarme de Taxa sem desabilitar os outros alarmes, o valor do
Alarme de Taxa pode ser ajustado para um valor maior que o Span da Entrada Analdgica.

Alarme Maximo (High Alarm)

Entre o valor limite de Alarme mdximo, em unidades de engenharia, para o qual o valor de entrada
deve aumentar para gerar um Alarme maximo. O valor de HiHi Alarm normalmente € ajustado para um
valor maior que o Alarme mdximo.

Alarme Minimo (Low Alarm)

Entre o valor limite de Alarme minimo, em unidades de enegenharia, para o qual o valor de entrada
deve cair para gerar um Alarme minimo. O valor de LoLo Alarm normalmente € ajustado para um valor
menor que o Alarme minimo.

Deadband

O Alarme de Deadband é o valor, em unidades de engenharia, situado em uma zona inativa acima dos
alarmes minimos e abaixo dos alarmes maximos. O Alarme de Deadband tem o propdsito de prevenir
que o alarme seja configurado e excluido continuamente quando o valor da entrada estiver oscilando
em torno do limite de alarme. Ele também previne que o Alarm Log (Registro de Alarme) seja
sobrescrito com dados.
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RBX

Se o host estiver configurado para receber chamadas iniciadas em campo, vocé€ pode selecionar uma
opc¢ao de Relatério de Excegcao (RBX) para enviar uma mensagem Espontanea de Relatério de Excecao
(SRBX).

¢ On Alarm Set. Quando o ponto entra uma condi¢do de alarme, o ROC gera uma mensagem SRBX.

¢ On Alarm Clear. Quando o ponto deixa uma condicdo de alarme, o ROC gera uma mensagem
SRBX.

NOTA: A fungdo Alarme RBX requer que as portas de comunicagdo sejam adequadamente
configuradas.

4.11 Configuracao de Entrada HART (ROC Série 800)

Selecione Configure>l/O>HART. Verifique as configuragdes padrdo e ajuste os parametros para
adaptar a sua aplicacdo em cada uma das guias na ordem dada abaixo.
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Figure 4-9: Configuracdo de Méodulo HART

1. As guias General e Advanced ajusta os parametros para o canal. Cada médulo HART do
ROC Série 800 pode suportar até 4 canais.

2. A guia Device ajusta os parametros especificos do dispositivo naquele canal. Cada canal no
modo de Saida Analdgica pode suportar 1 dispositivo. Cada canal na Entrada Analdgica
pode suportar até 5 dispositivos.

3. Depois de configurar um ponto e clicar em Apply, use a Flash Memory Save Configuration
na tela ROC>Flags para salvar a configuragdo I/O para a memoria permanente, caso
execute um Cold Start.

4.11.1 Parametros na Guia HART General

Versao Canal (Channel Version)

A Versao Canal indica a versdo do firmware presente no cartdio HART para este canal.
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Status Comm

Status Comm indica o status do canal de comunicagdes. A fungdo Varredura indica o canal que esta
atualmente mapeando o(s) dispositivo(s). A ndo execucdo da varredura indica que o(s) dispositivo(s)
estd atualmente off-line ou sem comunicacdo. Dual Mdster indica que o canal possui um outro padrdao
conectado. Exemplos de outros padrdes incluem um Comunicador Hand-Held e um dispositivo que
esteja configurado para estar em modo Burst. Quando estiver no Dual Mdster, o ROC ndo executard a
varredura do dispositivo, o que permite as comunicagdes entre outros padroes e dispositivo(s). Quando
o Comunicador Hand-Held encerra a comunicagdo com o dispositivo HART (ou o modo Burst é
desligado no dispositivo), a varredura normal do médulo HART reiniciard automaticamente.

NOTA: O modo Burst nao é suportado pelo médulo HART do ROC Série 800. O dispositivo nao
deveria ser configurado em modo Burst quando conectado ao ROC. Se um dispositivo estiver em modo
Burst, use um comunicador Hand-Held para desligar o modo Burst.

Canal 1I/O (Channel 1/0)

Canal I/0 indica se o jumper no médulo HART estd configurado como uma Entrada Analdgica ou
Saida Analdgica.

Modo de Comunicac¢ao (Communication Mode)

Quando o Modo de Comunicacido ¢ desabilitado, todas as comunicagdes HART sdo interrompidas.
Nao ocorrerdo alteragdes, a menos que inseridas manualmente. Quando no modo Ponto a Ponto, o
canal permitird as comunicacdes com um dispositivo. Quando no modo Multi-drop, o canal permitird
comunicagdes com o nimero especificado de dispositivos (maximo 5).

Valor UE (EU Value)
O Valor UE ¢ o valor em Unidades de Engenharia da Entrada Analégica ou Saida Analégica.
Leitura Minima UE (Low Reading EU)

Leitura Minima UE é o valor em Unidades de Engenharia que corresponde a zero por cento de
entrada.

Leitura Maxima UE (High Reading EU)

Leitura Maxima UE ¢ o valor em Unidades de Engenharia que corresponde a 100 por cento de
entrada.

Modo Saida / Varredura Analdgica (Qutput Mode / Analog Scanning)

Quando o Canal I/O mostra uma Entrada Analdgica, selecione uma op¢ao Analog Scanning:
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¢ Para a entrada processar automaticamente a entrada do campo, selecione Enabled (modo
automatico).

¢ Para que o Valor UE em unidade de engenharia seja atualizado pelo ROC, selecione Disabled
(modo manual).

Quando o Canal I/O exibir a Saida Analdgica, selecione uma op¢do de Modo de Saida:

¢ Para a saida processar automaticamente a entrada do ponto e use o Auto Value, selecione Automatic
(modo habilitado).

¢ Para a saida usar o Valor Manual, selecione Manual.
Para que o Valor UE em unidade de engenharia seja atualizado pelo ROC, selecione Disabled.
Valor Automatico (Auto Value)

Quando o Canal I/O mostrar a Saida Analdgica e e foi selecionado o modo de Saida Analdgica, serd
utilizado como uma saida o Valor Automatico, em unidades de engenharia.

Valor Manual (Manual Value)

Quando o Canal I/O mostrar a Saida Analdgica e foi selecionado o modo de Saida Manual, sera
utilizado como uma saida o Valor Manual, em unidades de engenharia.

Valor Fisico (Physical Value)

O Valor Fisico mostra o valor atual da saida em Unidades de Engenharia.

4.11.2 Parametros na Guia HART Advanced
0 % A/D Ajustado (Adjusted A/D 0 %)

O 0% A/D Ajustado € a leitura Analdgica para Digital (A/D) calibrada correspondente a zero por cento
da entrada. Na funcdo Calibrate, este valor € alterado para configurar o zero por cento de entrada
exatamente no valor de Leitura Minima para eliminar erros de sistema e de transmissao.

100 % A/D Ajustado (Adjusted A/D 100 %)

O 100% A/D Ajustado € a leitura Analégica para Digital (A/D) calibrada correspondente a cem por
cento da entrada. Este valor € utilizado para converter a entrada para unidades de engenharia. Na
funcdo Calibrate (Calibrar), este valor € alterado para configurar o 100 por cento da entrada
exatamente no valor de Leitura Maxima UE.

Entrada Bruta A/D (Raw A/D Input)

A Entrada Bruta A/D mostra diretamente a leitura atual do conversor Analégico — Digital.
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Valor EU no Reset

Quando for selecionada a funcdo Retain Last Value (Reter o Ultimo Valor) como o Valor EU no
Reset, o ultimo valor em UE para o canal € utilizado depois de um reset ou um Warm Start. Se for
selecionada a funcdo Use Failsafe Value (Usar Valor de Seguranga), entdo o valor inserido como o
Failsafe Value ¢ utilizado apds um reset ou Warm Start.

Passar por (Pass Through)

Pass Through permite que as comunicacdes passem pelo host através do ROC Série 800 e pelo
dispositivo HART. As comunica¢des devem estar no protocolo ROC Plus (normalmente para Opcode
de 120 pedidos). Vocé também deve habilitd-la para exibir todos os bytes de prefacio (no protocolo
HART) ou deixar a mensagem completamente intacta. Se Habilitada, entre o Timeout (Intervalo), a
quantidade de tempo (em milisegundos) para interrup¢do entre o final da transmissdo das
comunicagdes e o reinicio da sele¢do do dispositivo HART.

4.11.3 Parametros na Guia HART Calibration

Esta guia tem o parametro e botdo para calibracdo de Peso-morto. Se o canal HART estiver atuando
como uma Entrada Analdgica, este deve ser calibrado. Para maiores informacdes sobre o procedimento
de calibracdo, consulte Calibracdo de HART (pégina 228).

4.11.4 Parametros na Guia HART Device

Modo de Nomeacao (Poll Mode)

O Modo de Nomeacao determina o comportamento de nomeag¢ao para este dispositivo.

¢ Omitir este Dispositivo (Skip this Device) remove este dispositivo da seqiiéncia de nomeacao.
¢ Apenas PV (PV Only), significa que apenas o valor da Varidvel Primdria é nomeado.

¢ Variaveis Dinamicas (Dynamic Variables), significa que os valores de todas as Varidveis
Dinamicas (primdrias, secunddrias, tercidrias e quaterndrias) sdo nomeados.

¢ Variaveis Slot (Slot Variables), significa que apenas os valores para as trés Varidveis Slot sdo
nomeadas.

Nomear a Atualizacio para todas as atualizacdes de todos os valores.
PV

PV € o valor da Variavel Dindmica Primaria.
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PV de Seguranca (PV Fail Safe)

Se o Valor no Reset for configurado como um Valor de Seguranca, o PV de Seguranca ¢ o valor a ser
utilizado como Varidvel Primdria, depois de um Reset ou Warm Start.

SV
SV € o valor da Variavel DinAdmica Secundéria.
SV de Seguranca (SV Fail Safe)

Se o Valor no Reset for configurado como Valor de Seguranca, o SV de Seguranca ¢ o valor a ser
utilizado como Varidvel Secunddria, depois de um Reset ou Warm Start.

TV
TV € o valor da Variavel Dinamica Terciaria.
TV de Seguranca (TV Fail Safe)

Se o Valor no Reset for configurado como Valor de Seguranca, TV de Seguranca € o valor a ser usado
como Varidvel Tercidria, depois de um Reset ou Warm Start.

FV
FV € o valor da Variavel Dinamica Quaternaria.
FV de Seguranca (FV Fail Safe)

Se o Valor no Reset for configurado como Valor de Seguranca, FV de Seguranca é o valor a ser
utilizado como a Varidvel Quaternéria, apos um Reset ou Warm Start.

Transferéncia de Slot (Slot Assigment)
Transferéncia de Slot (0, 1, 2, ou 3) determina qual varidvel no slot requerer.
Valor do Slot (Slot Value)

Valor do Slot (0, 1, 2 ou 3) é o valor da varidvel requerida daquele slot. A unidade Ready-Only
(Apenas para Leitura) definidas no dispositivo € exibida a direita deste campo.

Periodo Atual de Varredura (Actual Scan Period)
Periodo Atual de Varredura mostra o intervalo de tempo atual, em segundos, entre as varreduras.
Corrente (Current)

Corrente mostra a corrente, em mA, informado pelo dispositivo.
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% da Faixa (% of Range)
% da Faixa mostra o percentual da faixa correntemente sendo informado pelo dispositivo.
Status

Status mostra o estado do dispositivo. Este campo exibird tanto Sem Dispositivo (No Device) ou
Comunicagdo (Communicating).

Cadigo de Resposta (Response Code)

Cédigo de Resposta mostra o status de resposta do dispositivo. Para maiores informagdes, consulte a
documentac¢do do fabricante do transmissor.

Numero de ID (ID Number)
Numero de ID mostra um enderego tnico global de 3-bytes para o dispositivo.
Alarmes Ativos

O campo Active Alarms indica quaisquer alarmes que estiverem sendo transmitidos pelo dispositivo.
Estes ndo sdo registrados no alarm log.

Valor no Reset (Value on Reset)

Quando Reter o Ultimo Valor for selecionado como o Valor no Reset, os tltimos valores em UE para
as Varidveis Dinamicas serem utilizadas apds um reset ou um Warm Start. Se for selecionado Usar
Valor de Segurancga, entdo os valores inseridos como Valores de Seguranga sdo utilizados depois de um
reset ou Warm Start.

Tag

Entre um Tag para o dispositivo de HART. Este identificard este dispositivo durante a configuragdo. O
Tag deveria ter 10 caracteres ou menos. Quando no modo Multidrop, o Tag deve ser unico para cada
dispositivo.

Endereco de Nomeacao

O Endereco de Nomeaciao mostra o endereco usado para este dispositivo HART. Quando no modo
Ponto a Ponto (Point to Point), o Endereco de Nomeacdo serd 0. Quando no modo Multidrop, sera
usado o enderecgo de 1-5.

ID do Dispositivo (Device ID)

A 1D do Dispositivo mostra o cédigo de Identificacdo que reflete o fabricante do dispositivo, o tipo de
dispositivo, e a identificacdo do dispositivo.

PV Numero de Série do Sensor (PV Sensor Serial Number)

PV Nuamero de Série do Sensor mostra o nimero de série do sensor.
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PV Limite Superior do Sensor (PV Upper Sensor Limit)

PV Limite Superior do Sensor (USL) mostra o limite superior do sensor.

PV Limite Inferior do Sensor (PV Lower Sensor Limit)

PV Limite Inferior do Sensor (LSL) mostra o limite inferior do sensor.

Unidades do Sensor (Sensor Units)

Unidades do Sensor mostra as unidades de medida para os limites superiores e inferiores do sensor.
PV Valor de Absorcao (PV Damping Value)

PV Valor de Absorcao mostra o valor de absor¢cdo informado pelo dispositivo para a Varidvel
Primdria.

PV Unidades da Faixa (PV Range Units)

PV Unidades da Faixa mostra as unidades de medida para o span minimo e os limites superiores e
inferiores da faixa da Saida Analdgica.

PV Limite Superior da Faixa (PV Upper Range Limit)

PV Limite Superior da Faixa (URV) mostra o valor maximo na faixa da Saida Analdgica.
PV Limite Inferior da Faixa (PV Lower Range Limit)

PV Limite Inferior da Faixa (LRV) mostra o valor minimo na faixa da Saida Analdgica.
PV Span Minimo (PV Minimum Span)

PV Span Minimo mostra o span minimo do sensor.

Descritor (Descriptor)

Entre um Descritor para identificar este dispositivo. Este pode ter 24 caracteres. Este € inserido como
um identificador mais especifico que o rag.

Menssagem (Messsage)

Entre uma Mensagem que serd enviada ao dispositivo e nele armazenada.
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SECAO 5 - CONFIGURAGAO DE AJUSTE DO MEDIDOR

Esta sec¢do descreve como configurar uma unidade ROC série 800 para executar as fungdes bdésicas
utilizadas em uma estacdo de medidores. Esta secdo também descreve como configurar uma unidade
FloBoss série 100 ou FloBoss 407 para executar as fungdes basicas utilizadas emum medidor.

As telas de configuracdo do medidor e da estacdo contém as fungdes diretamente associadas com a
vazdo medida e aquisitada, incluindo o ajuste dos parametros de configura¢do do cdlculo da American
Gas Association (AGA), e calibragdo do medidor.

5.1.1.1 Neste capitulo

Fundamentos de ajuste do medidor...........cccevvveeriieiniieennenne. 130
Configuragao da estagao (ROC809).....cccceeevveevieeniieniienienne 131
Configuracdo de ajuste do medidor...........cccecveeviiineeniiineennce. 139

5.2 Fundamentos de ajuste do medidor

O ROCBS809 organiza os medidores em estacdes. Os 12 medidores podem ser agrupados entre 12
estagdes (maximo) em qualquer combinag¢do. Os medidores sdo designados as estacdes na tela File >
New Configuration. Os medidores pertencem a mesma estacdo quando tém os mesmos dados de gés e
métodos de cdlculo. Se utilizar atualiza¢des de andlises de gds periddicas, entdo todas as 12 estagdes
podem ser empregadas. Se utilizar atualizagdes cromatograficas de gas on-line, entdo nao mais do que
5 estagdes sao recomendadas.

NOTA: As horas de contrato podem ser ajustadas diferentemente para cada estacdo na tela
configura¢do do segmento historico.

As telas de configuragdo para a estagdoe os medidores individuais sdo acessiveis clicando-se na estacao
ou no icone do medidor na arvore de confiduragdo. Cada estacdo e medidor devem ser unicamente
identificados para assegurar uma configuracdo adequada e a habilidade para um host de aquisitar os
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dados necessarios. A cada estagdao é dado um tnico 7ag (etiqueta), e cada a cada medidor é dado um
tnico Tag e descri¢do do medidor.

O FloBoss 103 possui uma tinica placa de orificio e ndo suporta estacdes.
O FloBoss 104 possui uma unica turbina ou medidor rotatério e ndo suporta estacdes.

O FloBoss 407 possui ou uma placa de orificio ou turbina e nao suporta estacdes. Para informacdo
sobre configuracdo de medidor, consulte Configuracdo de ajuste do medidor (na pagina 139).

A Tabela 5-1 ( na pagina 131) fornece os padrdes para as unidades de engenharia métricas e
americanas.

Tabela 5-1. Unidades de engenharia padrao (UE)

Parametro de vazao Unidades americanas Unidades métricas

Entrada do medidor (AGA3) |Polegadas de coluna d’dgua kPa

Entrada do medidor (AGA7) |MCF/Dia (mil pés cibicos/dia) kM?/dia

Pressao estdtica PSIG ou PSIA kPa
Temperatura °F °C

Vazio instantinea MCF/dia kM*/dia
Energia instantinea MMBTU/Dia (106 BTU/dia) Gloules/dia
Vazao Hoje/Ontem MCF kM®
Energia Hoje/Ontem MMBTU GlJoules

5.3 Configuracao da estacao (ROC809)

Os medidores ja foram designados as estagdes na tela File > New configuration. Configurar a estacdo
antes de configurar os medidores.
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Figura 5-1: Ajuste da estacdo

Para configurar uma estagdo selecione um icone de estacdo no menu arvore de configuragdo ou
selecione Meter > Setup > Stations. Configure os parametros em cada guia como parte de sua
aplicacao.

1. A guia configuracdo geral da estacdo ajusta parametros bdsicos que todos os medidores na estacio
tém em comum.

2. A guia qualidade do gis ajusta os pardmetros para a informacdo do gés. A guia qualidade do gis
define a porcentagem molar de vinte componentes do gds, bem como o calor especifico béasico, o

calor especifico e massa especifica. Se outra estacdes possuem caracteristicas semelhantes utilize
Copiar e Colar para criar configuracdes de qualidade do gés.

NOTA: Para informagdo sobre a guia qualidade do gés nas telas ajuste do medidor para o FloBoss
série 100 e 407, consulte a guia parametros em qualidade do gés do medidor (FloBoss série 100 e 407).

3. A guia avancada em configuracdo da estacdo contém um nimero de pardmetros adicionais que
afetam o célculo da vazdo.

4. A guia alarmes permite configurar a estacdo com parametros de alarme abrangentes.

132 Configuracéo de Ajuste do Medidor Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

Pode-se habilitar ou desabilitar o alarme para cada estagdo. Os alarmes podem ser configurados para
medidores individuais ou estacdes, gerando condi¢des especificas de medidor e/ou alarme abrangente
de estacdo.

Se os alarmes forem habilitados eles podem ser configurados utilizando a guia Alarmes e estdo
conectados ao Alarm Log. Para conservar o espaco de conexdo os alarmes devem ser habilitados
somente quando necessdrios. Se forem desabilitados nenhum alarme € gerado neste ponto, sem levar
em consideracdo a configuracdo do alarme. As condi¢des de alarme exibem nos campos de alarmes
ativos localizados na guia de configuracao geral da estacdo.

Mesmo que ndo haja planos de se utilizar todos os alarmes, verifique e corrija o valor de cada um, de
forma que ndo tenha a geracdo de alarmes falsos.

5. Ap6s configurar uma estagdo e clicar Apply utilize o Flash Memory Save Configuration na tela
ROC > Flags para salvar a configuracdo de E/S para a memoria permanente no caso de se executar
uma partida a frio (Cold Start).

5.3.1 Parametros na guia geral da estacao

Estacao

Selecione a estacao ativa a ser configurada. Isto lista todas as estacOes ativas.
Tag

Digite uma tnica etiqueta (tag) para a estacdo, de até 10 caracteres, para rotular a estagdo para o qual
este célculo de vazdo for executado.

Segmento historico
Selecione o segmento historico na base de dados histdrica para aqual esta estacdo deva ser designada.
Hora de contrato

Selecione a hora de contrato para os medidores nesta estagao.

NOTA: A hora de contrato para a estacdo pode também ser ajustada na tela Configurar > Segmento
historico.

Padrao de calculo

Selecionar o padrao de calculo ¢ a edicao de calculo que for utilizada para os célculos. H4 apenas
uma edicdo de célculos de vazdo da AGA e da ISO para o ROC série 800. Os padrdes de célculo
incluem:
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+ Gas, AGA3-1992 / AGA7-1996 / AGA11-2003. Medicdo da Associacao de gds americana.

+ Gas, ISO5167-1998 / 1S09951-1993 / 1SO10790-2003. Turbina a gis, deslocamento positivo (DP)
ou outros medidores lineares.

+ Liquido, ISO5167-1998 / API 12-1995 / 1SO10790-2003. Turbina a liquido, deslocamento
positivo (DP) ou outros medidores lineares.

Selecionar AGA3-1992 / AGA7-1996 / AGA11-2003 para a estacao quando desejar cdlculos de AGA3
para todos os medidores tipo placa de orificio e AGA7 para todos os medidores tipo turbina na estagao.

Selecionar ISO5167-1998 / ISO9951-1993 / ISO10790-2003 para a estagdo quando desejar calculos da
ISO5167 para todos os medidores tipo placa de orificio e ISO9951 para todos os medidores tipo turbina
na estagao.

NOTA: Os calculos da ISO9951 sdo idénticos aos da AGA7.

Selecione ISO5167-1998 / API 12-1995 / ISO10790-2003 quando desejar os cdlculos da ISO5167 para
todos os medidores tipo placa de orificio com um fator de expansao de 1.0. Os medidores tipo turbina
calculardo um volume corrigido utilizando fatores de correcdo de pressio e temperatura
inseridos/calculados do usudrio.

NOTA: Se a ISO5167/API 12 for selecionada, os fatores de correcdo de pressdo e temperatura
inseridos/calculados do usudrio, bem como os valores do método FPV, necessitardo ser fornecidos por
um FST, um programa usudrio C, um computador host, um programa DS800 ou manualmente inserido
de um mostrador de costume. O parametro do método FPV deve ser ajustado de forma que os valores
do usudrio possam ser inseridos. Consulte o0 método FPV.

Valores da estacao

Os valores da estacdo exibem os valores para todos os medidores na estacdo. Flow Rate (vazao):
vazdo em volume nas condi¢des base em MCF/dia ou km’/dia. Energy Rate: taxa de energia nas
condicdes base em mmBTU/dia ou GJ/dia. Mass Rate: vazao mdssica nas condi¢des base em Mlb/dia
ou Toneladas/dia. Flow Today: volume total acumulado para o atual dia de contrato em MCF ou km”.
Energy Today: energia total acumulada para o atual dia de contrato em mmBTU ou GJ. Mass Today:
massa total para o dia em MIb ou toneladas.

Zs: representa a compressibilidade nas condi¢des padrido (~). Zb: representa a compressibilidade nas
condigdes base (~). Base Density: representa a densidade de um fluido nas condi¢des base em lbm/ft’
ou kg/m3. Flow Yesterday: volume total acumulado no dia anterior ao de contrato em MMCEF ou km”.
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Energy Yesterday: energia total acumulada no dia anterior ao de contrato em MMBTU ou GJ. Mass
Yesterday: massa total de ontem em MIb ou toneladas.

Alarmes ativos

As condicdes de alarme habituais exibem nos campos Active Alarms localizados na parte inferior da
guia General.

5.3.2 Parametros na guia qualidade do gas da estacao (ROC809)
Gas Component

Digite a porcentagem molar de cada componente presente no gis para esta estacdo, ou utilize os
valores padrdo de 96% de metano, 3% de etano e 1% de nitrogénio. Este valor é necessario para
calcular a compressibilidade do gis utilizando o método detalhado na AGA 8.

Total Mole %

Se o método detalhado na AGA 8 for selecionado, a % molar total serd igual a 100 %, apds inseridas
todas as porcentagens molares dos componentes.

Heavy Gas Option

Selecione a op¢ao de gas pesado para separar a porcentagem de gds pesado (C6+) em componentes
individuais nas porcentagens molares de n-hexano, n-heptano, n-octano, n-nonano e n-decano. Para
digitar gases pesados habilite a opcdo Gas Pesado e digite a porcentagem de gases pesados sob
Hexane+. A seguir, na guia Advanced, digite a quantidade de cada gds pesado.

As porcentagens molares nos campos de distribui¢io de géas pesado na guia Advanced devem igualar a
100 %. Sea % total da distribuic@o entre os 5 componentes mais pesados for menor do que 100 %, o
hexano € aumentado de forma que o total se torne 100 %. Se a % total da distribuicao for maior do que
100 %, entdo o decano € reduzido primeiro, depois o nonano, o octano, o heptano, o hexano, até que o
total resulte em 100 %.

Gas Quality

O campo qualidade do gas determina onde conseguir as leituras da qualidade do gis. Ao vivo indica
leituras vindas de um cromatdgrafo a gis e nao ird para o registro de eventos. Constante indica que as
leituras serdo inseridas no registro de eventos.

Normalization Type Methane Adjust
Selecione Normalization Type Methane Adjust de forma que o componente metano ajuste-se

automaticamente, ou para cima ou para baixo, para compensar a diferenca se o total ndo for igual a
100%.
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Heating Value Basis

Selecione entre seco (nenhum vapor de dgua presente no gés), imido (vapor de dgua saturado presente
no gds) ou como entregue (pode conter algum vapor de dgua) para calor especifico base. Esta sele¢ao
indica sob qual base o valor do calorespecifico inserido foi determinado e é somente para fins contdbeis
e ndo afeta os calculos de vazao ou energia.

Heating Value

Selecione Calculate ou Enter para a capacidade de calor especifico de uma determinada quantidade de
gas. Se escolher Calculate, entdo o calor especifico € calculado a partir dos dados da composicao do
géas. Se escolher Enter, o valor inserido serd utilizado no cédlculo do calor especifico. Utilize os botdes
de unidades na guia Advanced para alternar entre medidas de volume ou massa de unidades inglesas,
representadas por BTU/Cf ou BTU/Ib ou de unidades métricas em MJ/m’ ou MJ/kg.

Spec Gravity
Digite em Spec Gravity a relacio entre a massa molar do gés e a massa molar do ar. O valor inserido

para condi¢Oes padrio € utilizado no cdlculo da vazdo. O valor da Specific Gravity ndo pode ser menor
do que 0,07.

5.3.3 Parametros na guia Station Advanced
FPV Method

Para célculos de vazao, selecione o Método FPV Detailed, Gross I, Gross II, e métodos User para
calculo do fator de compressdo. O método Detailed fornece a mais alta exatiddo em uma larga faixa de
condicdes de medi¢do; entretanto, um dos métodos Gross pode ser utilizado quando:

+ A temperatura estd entre 0 e 54°C (32°F e 130°F).

+ A pressdo estd entre 0 e 8 274 kPa (0 e 1 200 psia).

+ A composicdo do gds estd dentro da faixa normal como definido ro relatério AGA 8 de 1992.
Sucintamente, os trés métodos sao:

Detailed. Requer a composi¢do do gds natural em percentual molar para ser inserida. Consulte
componente do gas.

Gross 1. Utiliza a densidade do gds natural, seu calor especifico e a quantidade de componentes nao
hidrocarbonicos como segue:

+ Specific Gravity (densidade).

+ Calor especifico bruto do gas real por unidade de volume.
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¢ A 9% molar do COa.

Gross II. Utiliza a densidade do gds natural, bem como a quantidade dos componentes ndo
hidrocarbonicos como segue:

+ Specific Gravity (densidade).
+ A 9% molar do COa.

+ A 9% molar do N,.

NOTA: Se um ou outro Gross Method for escolhido, inserir manualmente a Specific Density e o
Heating Value na tela Gas Quality. Para o Gross Method II, o Heating Value € necessario somente para
o célculo da vazdo de energia do gés.

User. Requer a compressibilidade base, compressibilidade do escoamento, densidade base, e valores de
densidade do escoamento para ser inserido. Estes valores tornam-se Read/Writable e podem ser obtidos
a partir de uma fonte ndo calculada. Os valores podem vir de um programa User C, FST, computador
host, programa DS800 ou um exibidor habitual. Se nenhuma destas fontes fornece valores, o ultimo
valor sera mantido.

Units

Selecione Unidades US (inglesas) ou métricas para os cdlculos. Se as unidades métricas forem
selecionadas, entdo o cdlculo da AGA supde que todas as entradas estejam nas unidades indicadas (tais
como kPa para entrada de pressao estdtica); observar que qualquer valor inserido ndo é convertido.

Atmospheric Pressure

Selecione pressao atmosférica Calculate ou Enter para o valor da pressdo atmosférica (absoluta) no
local de medi¢do. Se selecionar Calculate, o valor é calculado a partir de outros parametros. Se for
selecionado Enter, digite um valor para a pressdo. As unidades sdo em PSIA para unidades inglesas ou
kPa para unidades métricas. Se digitado, o valor deve ser maior do que zero.

Local Gravitational Acceleration

Selecione a aceleracido gravitacional local Calculate ou Enter para o valor no local de medicao. Se
selecionar Calculate, o valor € calculado a partir de outros parametros. Se for selecionado Enter, digite
um valor para a aceleraco. As unidades de medicio sdo em ft/seg” ou m/seg”. Se digitado,o valor deve
ser maior do que zero.

Base Pressure

Digite a pressao base de medicdo da vazdo especificada no contrato do gis. As unidades de pressao
sdo em PSIA, para unidades inglesas, ou kPa, para unidades métricas.
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Base Temperature

Digite a temperatura base da medicdo da vazdo especificada no contrato do gis. As unidades de
temperatura sdo em graus Fahrenheit ou Celsius.

Elevation
Digite a elevagao ou altitude do local de medi¢ao. As unidades sdo em pés ou metros.
Latitude

Digite a latitude geografica do local de medi¢do. As unidades sdo em graus e minutos, separados por
um ponto decimal. Por exemplo: 46.15.

Heavy Gas Distribution

Se a opcdo de gis pesado estava habilitada na guia Gas Quality, as porcentagens molares da
distribuicido de gas pesado (hexano hidrocarbonetos e mais pesados) devem ser inseridos aqui. As
porcentagens molares nos campos distribui¢do de gds pesado devem somar 100%. Se a % total da
distribuicdo entre os 5 componentes mais pesados for menor do que 100%, o hexano ¢ aumentado
para que o total atinja 100%. Se a % total da distribui¢do for maior do que 100%, o decano é

diminuido primeiro, depois o nonano, o octano, o heptano e entdo o hexano, até que o total atinja
100%.

5.3.4 Parametros na guia alarmes da estacao
Alarming

Selecionar Habilitado ou Desabilitado no campo Alarming.
High Alarm

Digite o valor limite do alarme de alta, em unidades de engenharia, no qual o valor da vazao calculada
deve atingir para gerar o alarme de alta. As unidades assumidas para a entrada sio MCF por dia (1000
ft3/dia) ou metros cubicos por dia (m3/dia).

Low Alarm

Digite o valor limite do alarme de baixa, em unidades de engenharia, no qual o valor da vazdo
calculada deve atingir para gerar o alarme de baixa. As unidades assumidas para a entrada sdo MCF por
dia (1000 ft’/dia) ou metros ctbicos por dia (m’/dia).

Deadband

A zona morta do alarme é o valor, em unidades de engenharia, que € uma zona inativa acima dos
limites do alarme de baixa e abaixo dos limites do alarme de alta. O propdsito da zona morta do alarme
€ prevenir o alarme sendo ajustado e apagado continuamente quando o valor de entrada estd oscilando
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em torno do limite do alarme. Isto também previne que o registro do alarme seja preenchido com
muitos dados.

SRBX

Selecione a op¢do RBX Alarming para configurar o alarme registro espontaneo por excecao (SRBX)
para este ponto.

¢+ On Alarm Set. O ponto entra em uma condi¢@o de alarme, o ROC gera uma mensagem SRBX ao
host.

¢ On Alarm Clear. O ponto deixa uma condicdo de alarme, o ROC gera uma mensagem SRBX ao
host.

NOTA:O alarme SRBX necessita das portas de comunicagdes para ser adequadamente configurado.

5.4 Configuracao de ajuste do medidor

Para unidades ROC809, uma vez que a estagdo foi configurada, os medidores individuais que sdo
parte da estacdo devem estar configurados. Selecionar Meter > Setup > Orifice Meter ou Turbine
Meter. Pode-se também clicar sobre o medidor, na drvore de configuracdo, para abrir a tela de ajuste do
medidor que ajusta os parametros exclusivos para aquele medidor.

Para unidades de FloBoss série 100 e 407, selecione Meter > Setup ou clique no medidor, na arvore
de configuracdo, para abrir a tela que ajusta os parametros exclusivos para aquele medidor.

NOTA: Para o FloBoss 104, a configuragao do medidor rotatdrio € idéntica a configuracdo do medidor
tipo turbina e emprega as mesmas telas e parametros.
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Configurar os parametros em cada guia que faca parte da sua aplicacio.

Orifice Meter Setup el |

teter Fun : IR Tag: IInIet 103

Generall Inputsl Advancedl .-’-'«Iarmsl LCalibration Fach:nrsl

teter Dezcrption : I

Station : IStatiDn 1 "I
Meter Type

Pipe Diamneter : IB.D?’1 millirmeters %" Flange Tapped Oiifice
Diifice Diameter : |4.U millmeters " User Defined Device
Lt Elaws CutQff IU.U kPa

Active Alarms I ID_

LCopy I EEaste I Update | ¥ Ok | 7 Cancel | ! Apply

Figura 5-2: Ajuste do medidor tipo placa de orificio (ROCS809)
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2 x|

Meter Number : I'I - Meter #1 j Meter Tag : IMeter #1

Generall Inputs' Gag Qualit_l,ll Advancedl Sampler' Ingtument Calib.l AIalms'

Meter Description ; I

— beter Tupe Calculation Standard Flows dlarming —
o + AGA " Enabled
™ Turkine |50 % Disabled

Pipe Diameter : IW inches
Orifice Diameter : I‘m— inches
Low Flow Cutdff: [10 InH20
Irteqral Multiplier Periad (imp) ; W minLtes

Active Flow Alarms : I ID_

Copy |E,Easte | Update I ¥ 0K | A Cancel I v Apply

Figura 5-3: Ajuste do medidor tipo placa de orificio (FloBoss 103)

21
Meter Mumber - |1 - AGAT j Meter Tag : I."—".GM
teter Description : I
teter Type Calculation Edition Alarming
" Orifice (& 19592 " Enabled Scan Period :
' Tuhine &' Disabled I1 Seconds
Active Alarms ID
Bn Copy | B2 Pace | [ Update | ¥ 0Kk | 3 Cancel | ! apphy

Figura 5-4: Ajuste do medidor tipo turbina (FloBoss 407)
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Meter Setup ﬂll
1 - Meter #1 Meter Tag: IMeler #1

Generall Inputsl Gas Dualityl .&dvancedl Samplerl Instrurmert Calib.l Alarmsl

Meter Humber :

—Warable k. Factors

keter Description :
I Input:IManuaI |

— Meter Tupe Calculation Standard Flow Alarming —
~ Orifice = AGA " Enabled 'EFDaC'D‘ EDUDV‘B'”B
" Turbine {50 & Digabled ! I : I :
2|00 oo
3|00 0.0
Baze Multiplier Period (bmp) : |15.U minutes I I
4|00 oo
Static K. Factor : |1 .0 Pulzes/CF
5 0.0 oo
Deadband (% EU):|0.0

" Enabled ¢ Disabled

Active Flow Alarms : I ID—

LCopy |E,Easte | Update | ¥ 0K | A Cancel | I Apply

Figura 5-5: Ajuste do medidor tipo turbina (FloBoss 104)
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Turbine Meter Setup 21X

NIV - Turbine 1 hd Tag:ITurbine‘l

Generall Inputsl .-’-‘n.dvancedl .-’-‘n.larmsl Calibration Factulsl

teter Descrption : I

Station : IStation1 'I
Active Alarms : I ID

Copy | E.Easte | Update I ¥ Ok I K Cancel I ! Apply

Figura 5-6: Ajuste do medidor tipo turbina (ROCS809)

Turbine Meter Setup 2]
bdeter Fun: |1 - Turbine 1 ﬂ Tag:lTurI:nine'l
General ;¢ In ﬁ‘-.dvancedl Alarmsl Calibration Factmsl
120 Definition Walues
Unconected Yolume : IManuaI _l ID.D MCFAday
Static Pressure : IManuaI _l ID.D [=1]]
Temperature : |Manual _l |IZI.IZI DegF
Copy I 2 Paste | Update | ¥ oK I X Cancel | I Apply I

Figura 5-7: Guia de entradas do medidor tipo placa de orificio (ROCS809)
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1. A guia General ajusta os pardmetros bdsicos para o medidor.

2. A guia Inputs permite definir as entradas de campo para pressao diferencial (AGA3), volume nado
corrigido (AGAT), pressdo estdtica, e temperatura a ser utilizada no célculo da vazao.

Turbine Meter Setup = 2]l
keter Fun : |1 - Turbine 1 j Tag: ITurhine 1
Inputs "l .&dvancedl .-’-‘«Iarmsl Calibratian Fac:tu:urSI
1/0 Drefinitian Walues
Uncorected Yalume : IManuaI _I IEI.EI MCF /day
Static Pressure : |h-1anua| _I |E|_E| [=15]]
Temperature : IManuaI _I |EI.EI DegF
Copy I R FPaste I Update I v oK | A Cancel I Aol |

Figura 5-8: Guia de entradas do medidor tipo turbina (ROC809)

3. Para o FloBoss série 100 e FloBoss 407, a guia Gas Quality define a porcentagem molar de vinte
componentes do gds, bem como o calor especifico base, o calor especifico, e a densidade. Se outras
estacdes possuem caracteristicas semelhantes utilize copiar e colar para criar configuracdes de
qualidade do gis.

NOTA: Para informag@o sobre a guia Gas Quality no ajuste da estacdo para um ROCS809 consulte
Pardametros na guia Qualidade do Gds na Estacdo (ROC809)(na pag xxx)
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2lx
teter Number : |1 - Meter #1 j Meter Tag IMeter #1
Generall Inputsl Gaz Quality Advanced Samplerl Ingtrument l:alib.l ﬁlarmsl
EP Method Units—— Atmozphernic Pressure Gravitational Acceleration——
% Detailed =13 " Calculate % Enter & Calculate € Ertter
. £ Metric
firass] [14.48 PSIA [7211478  Fi/Seco
 Gross?
Bl Ficsaus - |1 473 [=1IPN — Orifice Material ~ Fipe Material
o i = Stai
Base Temperature - IEDD— DegF Stainless Steel Stainless Steel
_ =0 " Monel " Monel
i : s " Carbon {* Carbon
Latitude : |35'D Deg Fef Temp: Fef Temp:
Wizosity : IU.EH 0268 Cp IEB.D DegF IEB_D DeqF
Sp Heat Ratio : |1.3
Faorce Recalculation AGA Limit Events — Prezsure Tap
St {*' Enabled " Gauge &+ |pstream {% Flange
% Clear "~ Disabled ' Abzolute O Downstream  © Fipe
Copy |EEasle | [F] Update | ¥ Ok | W Cancel | Y Apply |

Figura 5-9: Guia Qualidade do gds do medidor tipo placa de orificio ou turbina (FloBoss 104)

4. A guia Advanced especifica parametros adicionais para o medidor.
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2lx
teter Number : |1 - Meter #1 Meter Tag IMeter #1

Generall Inputsl Gaz Cuality ."-".d\-'anced Samplerl Ingtrument l:alib.l ﬁlarmsl

EP Method Units Atmozphernic Pressure Gravitational Acceleration——

% Detailed =13 " Calculate % Enter & Calculate € Ertter

. £ Metric

firass] [14.48 PSIA [7211478  Fi/Seco

 Gross?

EBase Pressure ; |1 473 [=1IPN — Orifice Material ~ Fipe Material
o i = Stai
Base Temperature - IEDD— DegF Stainless Steel Stainless Steel
_ =0 " Monel " Monel

i : s " Carbon {* Carbon
Latitude : |35'D Deg Fef Temp: Fef Temp:
Wizosity : IU.EH 0268 Cp IEB.D DegF IEB_D DeqF

SpHeat Ratio: |1.3

Faorce Recalculation AGA Limit Events — Prezsure Tap

St {*' Enabled " Gauge &+ |pstream {% Flange

% Clear "~ Disabled ' Abzolute O Downstream  © Fipe

Copy |EEasle | [F] Update | ¥ Ok | W Cancel | Y Apply |

Figura 5-10: Guia Advanced do medidor tipo placa de orificio (FloBoss 103)
21X

teter Mumber : I'I - Meter #1 j Meter Tag : IMeter #1

Generall Inputsl Gas Guality

| Sampler I Instrument Calib. I Alarmsl

FPY tethod Units Atmozphenc Pressure Gravitational Acceleration
% Detailed LIl " Calculate % Erter & Calculate ¢ Enter
'S = Weic

Grass] [14.45 PSIA [E2711478  Fi/Sec2
 Gross2
Base Pressure 1473 PS4

Baze Temperature : IED.EI DegF
Elevation : IEDD.D Feet
Latitude : |35.EI Deg

Force Recalculation AGA Limit Events Fregzure Tap
 Get {* Enabled " Gauge
& Clear " Disabled & Ahzolute

Copy |E.Easte | Update I v 0K | 7 Cancel I ! Apply

Figura 5-11: Guia Advanced do medidor tipo turbina (FloBoss 104)
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5. O FloBoss série 100 utiliza os campos na guia Sampler para permitir o ajuste das saidas discretas
(SD) do FloBoss para enviar uma saida de pulso para outro dispositivo, tal qual um odorizador, e
controla um amostrador de gds para um medidor. Para utilizar estas caracteristicas selecionar a
op¢ao Enable no campo Sampler Control.

teter Number ; I'I - Meter #1 j teter Tag: IMEtEf #

Generall Inputsl Gaz E!ualit_l,ll .-’-‘«dvanc:edé

| Ingtrument Calib. I .-’-‘«Ialmsl

Sampler Contral
’V " Enahled & Disabled

Sampler Yolure Accun : I'I Q000 Fi3
Sarmpler Duration ; |'| A Seconds

Copy |3Easte | [#] Update | Y Ok | X Cancel | U Apply

Figura 5-12: Guia Sampler do medidor tipo placa de orificio ou turbina.

6. A guia Calibration Factors exibe uma caixa de didlogo contendo um nimero de pardmetros de
instrumentos especificos que podem afetar a calibracdo das entradas do medidor. Para informagao
sobre o procedimento de calibrag¢do consulte a Secao 10.

Selecionando Meter > Setup Orifice ou Turbine > guia Calibration Factors (ROC809) exibe uma
caixa de didlogo contendo um nimero de pardmetros de instrumentos especificos que podem afetar a
calibracdo das entradas do medidor. As opg¢des permitem ajustar os parametros para as entradas
analdgicas para este calculo de vazao.
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LT 1z

Wit Mo © [[1 - Mats #1 =l

Bﬁmd| H:ulsl Gt Dmll;l Mmbdl Sanphs ?lmtulwll:ql:l l.ﬁhm:|

- Daad Waighd Calbraion
Satw; Prese [t Press
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Oifl P
* Mo

i~ ez
Caliraled H20 Teng: [ELOD DeaF
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AmbastHg Terp:  [BOD DegF
Cabbasted Hg Tema: RO DeaF
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Figura 5-13: Guia de calibragdo do instrumento do medidor tipo orificio ou turbina (FloBoss 103)

rilice Meler Sebup

=

Meb=1 Hun:l'l -Oifice 1 :J T | Orifice 1

| Cabuation Facior |

Eun:ldl Irnulsl .fl.d-r-:ln:edl Alaims
Deadeighe Grastaboral Corechon

™ Stehc Prezsus
[™ Difer=ntisl Prezsurs

Caliorated Gras Aocel

12174 Ft/Sec?

LT

Uaar Comzclon Facor . [1.0

B Copy | 2 | [F] Updss | ¥ k| X Carcal | 1 crow |

Figura 5-14: Guia Fatores de calibragdo de medidores tipo orificio ou turbina (ROCS809)

7. A guia Alarms ajusta

148

os parametros de alarme para o medidor.
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Orifice Meter Setup 3 7=
Wiele Aun: |1 - Cifce 1 b Tag: |Drifce 1
Emdl Irpd:sl Advanced -e!|ﬂ'l'l15| E&hlulmFMsI
Aamirg—————— High Mamm: 0000 MR/ dap
- e L Alsern - 10000 MCF dap
&
M= e Cieadband - 10000 HICF/day
Ay
I Drdlsm Set
™ Onskem Caa
&2 Copr I 3, Pasle | EUpdulz | ¥ oL | ¥, Cancel I I ipol |

Figura 5-15: Guia alarmes do medidor tipo orificio ou turbina (ROCS809)

8. Ap6s configurar um medidor e clicar Apply, utilize Flash Memory Save Configuration na tela
ROC > Flags para salvar a configuracio E/S para a memoéria permanente no caso de dever executar
um Cold Start.

5.4.1 Parametros na guia Meter General

Point Number/Meter Run (Guia Geral do medidor tipo orificio & turbina)
Selecione o nimero do medidor (Point Number) a ser configurado.

Tag (Guia Geral do medidor tipo orificio & turbina)

Digite um Tag exclusivo (ID do medidor ou Tag do medidor) para o medidor de até 10 caracteres para
rotular o medidor para o qual este cdlculo de vazao é executado.

Station (Guia Geral do medidor tipo orificio & turbina)
Selecione a Station (ROC809) na qual este medidor pertence.
Meter Description (Guia Geral do medidor tipo orificio & turbina)

Digite uma Meter Description (descricio do medidor) exclusiva, de até 30 caracteres, para melhor
identificar este medidor, ou para fornecer informacao sobre o medidor.
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Meter Type (tipo do medidor) (Guia Geral do medidor tipo orificio & turbina)

Selecione o tipo do medidor. Para o FloBoss série 100 ou FloBoss 407 selecione Orifice ou Turbine.
Para o ROC809 com um medidor tipo orificio as selecdes sdo Flange Tapped Orifice (orificio com
tomada de pressdao em flange) ou User Defined Device (dispositivo definido pelo usudrio). Para um
ROC809 com um medidor tipo turbina, as sele¢cdes s@o Volume (dispositivo de medi¢cdo de volume
como um medidor tipo turbina) ou Mass (medidor méssico tipo Coriolis ou similar).

Calculation Standard (padrio de cdlculo)(guia geral do medidor tipo orificio)

Selecione o padrao de calculo (FloBoss série 100) que é para ser utilizada nos calculos. O célculo da
vazdo em um medidor depende do tipo do FloBoss que estiver sendo configurado. A AGA € a dnica
selecdo disponivel. Os métodos de célculo incluem:

+ AGA3 (1992). Medidor tipo orificio. Método de compressibilidade da AGAS.
+ AGA7 (1992). Turbina, rotatério ou outros medidores lineares.

ISO (1992). Turbina, rotatério ou outros medidores lineares.

Calculation Edition (Edi¢do de célculo)(Guia Turbine Meter General)

Selecione a edicao de calculo (FloBoss 407) que é para ser utilizada nos célculos. O cdlculo da vazao
em um medidor depende do tipo do FloBoss que estiver sendo configurado. Os métodos de calculo
incluem:

¢+ AGA7 (1992). Turbine, deslocamento positivo (DP) ou outro medidores lineares.
ISO (1992). Turbine, deslocamento positivo (DP) ou outros medidores lineares.
Alarming (guia geral do medidor tipo orificio & turbina)
Pode-se habilitar ou desabilitar o alarme para este ponto.
+ Para 0 ROC809, o alarme € habilitado ou desabilitado na guia Meter > Setup > Orifice > Alarms.

+ Para o FloBoss série 100 ou FloBoss 407, o alarme € habilitado ou desabilitado na guia Meter >
Setup > General.

Se os alarmes forem habilitados eles podem ser configurados utilizando a guia Alarms na tela Meter
Setup. Se habilitado os alarmes sdo também conectados ao Alarm Log (registro de alarmes). Para
otimizar o tempo do processador os alarmes devem ser habilitados somente quando necessdrio. Se
forem desabilitados nenhum alarme € gerado para este ponto, com excecao da configuracdo de alarme.
As condi¢Oes de alarme exibem no campo Active Alarms.

Scan Period (periodo de varredura)( guia geral do medidor tipo orificio & turbina)

Digite o valor do Scan Period (FloBoss 407) em segundo para determinar quando o medidor tipo
orificio ou turbina for passar pela varredura.

150 Configuracéo de Ajuste do Medidor Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

Diametro da tubulacio, diametro do orificio, interrupcio da vazao baixa, IMP (guia geral do
medidor tipo orificio)

Digite o diametro interno da tubulacdo préximo ao orificio neste medidor. As unidades sdo
polegadas ou milimetros.

Digite o didmetro do orificio neste medidor. As unidades séo polegadas ou milimetros.

Digite a interrup¢ao de vaziao baixa quando o valor da pressdo diferencial do dispositivo medidor for
menor do que o valor da interrup¢iao de vazao baixa, a vazao calculada € ajustada para zero. Nenhuma
vazdo € registrada no registro de alarme se este for habilitado. Para o método de calculo AGA3, este
valor € em termos de polegadas de coluna de dgua ou kPa.

Digite o Integral Multiplier Period (IMP)(periodo multiplicador integral)(FloBoss 103) para indicar a
freqiiéncia de célculo em minutos do valor multiplicador integral (IMV) na equagdo de vazdo. Notar
que a por¢do do valor integral (IV) da equacdo de vazao é calculada uma vez por minuto.

Base Multiplier Period (periodo multiplicador base) (Turbine Meter General Tab)(guia geral do
medidor a turbina)

Para uma unidade de FloBoss série 100 , digite o Base Multiplier Period (periodo multiplicador base)
(bmp) para indicar a freqiiéncia de cdlculos em unidades. O periodo multiplicador base (bmp) € a
quantidade de tempo em minutos entre cdlculos dos fatores correcionais combinados, chamado valor
multiplicador base (BMV) no padrdao de medidas API, capitulo 21, se¢cdo 1. O BMV ¢ multiplicado
pelo volumr real (ndo corrigido) para atingir a quantidade acumulada para o periodo.

Para determinar se a vazio estava ocorrendo no periodo multiplicador base, o nimero de contagens no
periodo € visualizado. Se houver uma auséncia de contagem ou o bmp for ajustado menor do que o
tempo normal para conseguir um pulso, o seguinte ocorre:

+ O medidor esta definido em uma condi¢do de Nao Vazao.

+ A vazdo acumulada é armazenada como zero para dados histéricos naquele periodo de tempo.
+ A energia é armazenada como zero para dados histéricos naquele periodo de tempo.

O BMP nio deveria ser maior do que 60 minutos; o padrdo € 1 minuto.

Exemplo

O BMP € ajustado para 2 minutos, mas um pulso ocorre somente a cada 5 minutos.

Se houver contagens, entdo a vazao acumulada e a energia sdo calculadas e acumuladas para os dados
histéricos naquele periodo de tempo. Para garantir que o histérico possa fornecer um recédlculo
adequado, o BMP deveria ser maior do que o tempo normal para conseguir um pulso. Por
exemplo: se ocorrer um pulso somente a cada 5 minutos, ajustar o bmp para 5 minutos ou mais. O
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BMP deveria ser sempre igual ou maior do que o periodo de varredura da entrada de pulso da
entrada do medidor a turbina para eliminar a condicao de nao vazao.

Static K Factor (Fator K estatico)(guia geral do medidor a turbina)

Digite o fator K estatico (FloBoss série 100) para a constante do medidor linear a turbina em
contagens/pulsos por unidade de volume, tais como 4 pulsos por pé cubico ou 235 pulsos /£, As
medidas inglesas sdo em ft’ e as medidas métricas sdo em m’. O fator K ¢ utilizado nos célculos na
AGAT7 e pode ser especificado pelo usudrio para vdrias condi¢des de vazdes baixa/alta, como recebido
de uma entrada especifica. O fator K ndo pode ser menor do que zero. Se o fator K varidvel for
desabilitado um fator estético serd utilizado.

Variable K Factor (fator K varidvel) (guia geral do medidor a turbina)

O fator K variavel (FloBoss série 100), se habilitado, permite ao usudrio digitar os valores do fator K
sobre uma faixa a ser medida. Se o fator K variavel for desabilitado, um fator estatico sera utilizado.

O fator K € utilizado nos cédlculos da AGA7, e o fator K varidvel pode ser especificado pelo usudrio
para manter o valor do fator K mais linear equalizando-os a um valor UE, como recebido de uma
entrada especifica. Os valores do fator K ndo podem ser menores do que zero. Até cinco valores do
fator K e de EU podem ser digitados.

Active Alarms (alarmes ativos) (guia geral do medidor tipo orificio & turbina)

O campo de alarmes ativos indica qualquer alarme ativado habitualmente. Por exemplo, Low (baixo)
indica que a vazao calculada estd abaixo do limite de alarme de baixa (Low Alarm Limit).

5.4.2 Parametros na guia Meter Inputs

Differential Pressure/Uncorrected Volume (pressdo diferencial/volume ndo corrigido) (guia entradas
do medidor tipo orificio & turbina)

Para orificio: clicar o botdo Differential Pressure TLP para designar a entrada que percebe a pressio
diferencial (alta pressdo diferencial, se Stacked Dp estiver habilitada). As unidades assumidas de
entrada sdo polegadas de coluna de dgua (In. H,O) ou kPa. Se aparecer Manual, o campo Valores pode
ser utilizado para inserir um valor, em unidades de engenharia, para o medidor de entrada. De outra
forma, o campo Valores indica o valor de entrada atual.

NOTA: Se aparecer Manual, o campo Valores pode ser utilizado para inserir um valor, em unidades de
engenharia, para a entrada do medidor.

Para turbina: clicar o botdo Uncorrected Volume TLP para designar a entrada que percebe a entrada do
medidor a turbina (normalmente pulsos). As unidades assumidas de entrada sao MCF por dia (1000

152 Configuracéo de Ajuste do Medidor Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

ft3/dia) ou 1000 metros ctbicos por dia (kM3/dia)(?). O campo Valores indica o valor de entrada atual,
baseado em pulsos ndo ajustados do medidor tipo turbina. Se aparecer Manual, a campo Valores pode
ser utilizado para inserir um valor, em unidades de engenharia, para a entrada do medidor.

Static pressure (pressio estitica) (guia entradas do medidor tipo orificio & turbina)

Para orificio: clicar no botdo Static Pressure TLP para designar a entrada que percebe a pressdao
estitica. As unidades assumidas de entrada sdo PSIG/PSIA ou kPa. Se aparecer Manual, o campo
Valores pode ser utilizado para inserir um valor, em unidades de engenharia, para a entrada do
medidor. Caso contrdrio o campo Valores indica o valor de entrada atual.

Para turbina: clicar no botdo Static Pressure TLP para designar a entrada que percebe a pressao
estdtica. As unidades assumidas de entrada sao PSIG ou PSIA ou kPa. O campo Valores indica o valor
de entrada atual. Se aparecer Manual, o campo Valores pode ser utilizado para inserir um valor, em
unidades de engenharia, para a entrada do medidor.

Temperature (temperatura) (guia de entradas do medidor tipo orificio & turbina)

Para orificio: clicar no botdo Temperatura TLP para designar a entrada que percebe a temperatura do
gis em escoamento. As unidades assumidas da entrada sdo graus Fahrenheit ou graus Celsius. Se
aparecer Manual, o campo Valores pode ser utilizado para inserir um valor, em unidades de engenharia,
para a entrada do medidor. Caso contrdrio o campo Valores indica o valor de entrada atual.

Para turbina: clicar no botdo Temperatura TLP para designar a entrada que percebe a temperatura do
gds em escoamento. As unidades assumidas da entrada sdo graus Fahrenheit ou graus Celsius. O campo
Valores indica o valor de entrada atual. Se aparecer Manual, o campo Valores pode ser utilizado para
inserir um valor, em unidades de engenharia, para a entrada do medidor.

Stacked DP (PD superposta)(guia entradas do medidor tipo orificio)

Habilitar Stacked DP (FloBoss série 100 e 407) para utilizar os transmissores de pressdo diferencial
superposta utilizada para faixas de baixa e alta pressao.

Low DP Input (entrada da PD baixa)(guia entradas do medidor tipo orificio)

Clicar no botdao Low DP Input TLP para designar a entrada para o monitoramento da pressdo
diferencial baixa. O parametro Stacked DP deve estar habilitado para esta entrada a ser utilizada. Esta
entrada deve ser deixada em modo Manual.

Low DP Setpoint (ponto de ajuste da PD baixa)(guia entradas do medidor tipo orificio)

Digite o Low DP Setpoint (FloBoss série 100 e 407) para determinar quando ocorrer a alteracdo de
entrada para a pressao diferencial de baixa. As unidades assumidas da entrada sdo polegadas de coluna
de 4gua (In H,0) ou kPa.
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High DP Setpoint (ponto de ajuste da PD de alta)(guia entradas do medidor tipo orificio)

Digite o High DP Setpoint (Floboss série 100 e 407) para determinar quando ocorrer a alteracdo de
entrada para a pressdo diferencial de alta. As unidades assumidas da entrada sdo polegadas de coluna
de 4gua (In H,0) ou kPa.

Averaging Technique (técnica da média)(guia entradas do medidor tipo orificio)
Selecione uma Averaging Technique (FloBoss série 100) para o medidor.

+ Flow Dependant Linear (vazdo linear dependente). Este é o método utilizado mais simples e mais
comum. Descarta amostras por periodos quando ndo hd uma vazao mensurdvel, e executa uma
média direta (linear) das amostras remanescentes para calcular os valores de minuto e horas. Os
valores especificados no limite de vazao baixa do ajuste do medidor determina os valores. Quando
nao houver vazao todos os valores sdo amostrados.

+ Flow Dependant Formulaic (vazao dependente de férmula). Este método descarta amostras por
periodo quando ndo houver vazdo. Entretanto, no cédlculo da média, este método normalmente
efetua a raiz quadrada de cada amostra antes do cdlculo da média das amostras juntas, e entdo extrai
a raiz quadrada do resultado. Este método com férmula produz um valor ligeiramente menor do que
aquele do método linear.

+ Flow Weighted Linear (vazio linear ponderada). Este método ndo descarta nenhuma amostra; ao
invés, ele pondera cada amostra multiplicando-a por um valor de vazdo (raiz quadrada da pressao
diferencial medida durante o periodo de amostragem). Em seguida, uma média linear é calculada
dividindo-se a soma das amostras de vazdo ponderadas pela soma dos valores de vazdo. Este
resultado inclui valores minuto a minuto e horarios que sdo mais significativos de periodos curtos
de alta vazao.

Flow Weighted Formulaic (vazdo por férmula ponderada). Este método combina a ag¢do de vazdo
ponderada com a técnica da média por férmula, ambas descritas anteriormente.

5.4.3 Parametros na guia qualidade do gas do medidor (FloBoss série 100
e 407)

Gas Component (componente do gis)(guia qualidade do gas do medidor tipo orificio & turbina)

Entrar com a porcentagem molar de cada componente do gas, ou utilize os valores padrdo de 96% de
metano, 3% de etano e 1% de nitrogénio. Este valor € necessario para calcular a compressibilidade do
gés utilizando o método detalhado da AGAS. Se este método for selecionado, a Total Mole % (%
molar total) deveria ser igual a 100% apds todas as porcentagens molares dos componentes terem sido
inseridas.
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Gas Quality (qualidade do gas)(guia qualidade do gas do medidor tipo orificio & turbina)

O campo Gas Quality (FloBoss série 100) determina onde conseguir as leituras de qualidade do gas.
Live indica leituras a partir de cromatégrafo a gds e ndo serdo inseridas no registro de eventos.
Constant indica que as leituras serdo inseridas no registro de eventos.

Total Mole Percentage (porcentagem molar total)(guia qualidade do gas do medidor tipo orificio &
turbina)

Digite o porcentual molar de cada componente do gés, ou utilize o valor padrdo de 96% de metano, 3%
de etano e 1% de nitrogénio. Este valor € necessdrio para calcular a compressibilidade do gés utilizando
o método detalhado na AGAS. Se este método for utilizado a % molar total deveria ser igual a 100%
apos todas as porcentagens molares dos componentes tenham sido digitadas.

Log Methane Adjust (registro do ajuste de metano)(guia qualidade do gas do medidor tipo orificio
& turbina)

Se as porcentagens forem ajustadas automaticamente para o total de 100 e se quiser registrar este
ajuste, selecione Enabled no campo Log Methane Adjust.

Heating Value Basis (base do valor do calor especifico)(guia qualidade do gas do medidor tipo
orificio & turbina)

Selecione entre Dry (seco) (auséncia de vapor de dgua presente no gas)l, Wet (imido)(vapor de dgua
saturado presente no gds), ou As Delivered (como entregue)(pode conter algum vapor de dgua) para
base do valor do calor especifico. Esta selecio indica sobre qual base o valor do poder calorifico
digitado foi determinado e afeta o calculo da vazio ou energia.

Heating Value (valor do calor especifico)(guia qualidade do gias do medidor tipo orificio &
turbina)

Selecione Calculate ou Enter para a capacidade do Heating Value de uma quantidade especificada de
gés. Se escolher Calculate, entdo o Heating Value € calculado a partir dos dados de composi¢do do gés.
Se escolher Enter, entdo o valor digitado serd utilizado no calculo do calor especifico. Utilize o
parametro Units na guia Advanced para alternar entre medidas de volume ou massa de unidades
inglesas representadas por BTU/Cf ou BTU/Lb e valores em unidades métricas como MJ/m3 ou MJ/kg.
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Spec Gravity (densidade especifica)(guia qualidade do gas do medidor tipo orificio & turbina)

Digite a Spec Gravity para a relacdo entre a massa molar do gds e a massa molar do ar. O valor digitado
para a condic¢io padrdo € utilizado no cédlculo da vazdo. O valor da densidade especifica ndao pode ser
menor do que 0,07. As unidades FloBoss podem calcular automaticamente este valor.

5.4.4 Parametros na guia Meter Advanced
FPV Method (método FPV)(guia Advanced do medidor tipo orificio & turbina)

Para os calculos da AGA, selecione FPV Method (FloBoss série 100 e 407) Detailed, Gross I e Gross
I (métodos de célculo do fator de compressibilidade). O método Detailed (detalhado) fornece a mais
alta exatiddo em uma ampla faixa de condi¢cdes de medicdo; entretanto, um dos métodos Gross pode ser
utilizado quando:

+ A temperatura estiver entre 0 e 54°C (32 e 130°F).

+ A pressdo estiver entre 0 e 8274 kPa (0 e 1200 psia).

+ A composicio do gas estiver dentro da faixa normal como definida no relatério AGA 8 1992.

Resumidamente os trés métodos sao:

Detailed (detalhado). Necessita da composi¢do do gds natural em porcentagem molar a ser digitada.
Consulte a informagdo em qualidade do gas.

Gross I (bruto I). Utiliza a densidade do gds natural, seu calor especifico, e a quantidade de
componentes ndo hidrocarbdnicos como segue:

+ Densidade especifica.
+ Valor do calor especifico bruto do gés real por unidade de volume.

+ A 9% molar do CO,

Gross II (bruto II). Utiliza a densidade do gas natural, bem como a quantidade de componentes ndo
hidrocarbonicos como segue:

+ Densidade especifica.
+ A 9% molar do COa».

+ A 9% molar do N,.
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NOTA: Se um dos métodos Gross for escolhido, insira manualmente a densidade especifica e o calor
especifico na tela qualidade do gas. Para o método Gross II, o calor especifico € necessdrio somente
para o calculo do transporte de energia do gas.

Units (unidades)(guia Advanced do medidor tipo orificio & turbina)

Selecione Units norte-americanas (US) ou métricas para os cdlculos (FloBoss série 100 e 407). Se as
unidades métricas forem selecionadas, entdo os cdlculos da AGA presumem que todos os dados de
entrada estejam nas unidades indicadas (tais como kPa para a entrada de pressdo estatica); lembrar que
qualquer valor de entrada existente ndo € convertido.

Para o FloBoss 407, selecione as Units de saida pelo cdlculo da vazdo. Isto também define as unidades
arquivadas no histérico. As sele¢des de unidades norte-americanas sio CCE/MBTU, MCF/MMBTU, e
10MCF/MMBTU. As selecdes de unidades métricas sdo 100M°*/Mjoules, KM’/Gjoules, e
10KM*/Tjoules.

Para o FloBoss série 100, as unidades sao selecionadas na tela ROC > Information.
Atmospheric Pressure (pressio atmosférica) (guia Advanced do medidor tipo orificio & turbina)

Selecione em Atmospheric Pressure ou Calculate ou Enter (FloBoss série 100 e 407) para o valor da
pressdo atmosférica (absoluta) no local de medi¢do. Se for selecionado Calculate, o valor € calculado a
partir de outros parametros. Se for selecionado Enter, digite um valor para a pressdo.As unidades das
medi¢des sdo PSIA ou kPa. Se digitado, o valor deve ser maior do que zero.

Gravitational Acceleration (aceleragio gravitacional) (guia medidor tipo orificio Advanced)

Selecione Calculate ou Enter em Gravitational Acceleration (FloBoss série 100 e 407) para o valor
nolocal de medi¢do. Se for selecionado Calculate, entdo o valor € calculado a partir de outros
parametros. Se for selecionado Enter, entdo digite um valor para a aceleracdo. As unidades sdo em
ft/sec’ (pés/segz) ou M/sec? (metro/segz). Se digitada, o valor deve ser maior do que zero.

Base Pressure (pressao base) (guia Advanced do medidor tipo orificio & turbina)

Digite a medi¢cdo da vazdao em Base Pressure (FloBoss série 100 e FloBoss 407) especificada no
contrato do gds. As unidades de pressao sdo em PSIA ou kPa.

Base Temperature (temperatura base) (guia Advanced do medidor tipo orificio & turbina)

Digite a medicdo da vazdao em Base Temperature (FloBoss série 100 e FloBoss 407) especificada no
contrato do gas. As unidades de temperatura sdo em graus Fahrenheit ou em graus Celsius.

Elevation (elevacao) (guia Advanced do medidor tipo orificio & turbina)

Digite em Elevation (FloBoss série 100 e FloBoss 407) a elevacdo do local de medi¢do. As unidades
sd0 em pés ou em metros.
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Latitude (guia Advanced do medidor tipo orificio & turbina)

Digite a Latitude geografica (FloBoss série 100 e FloBoss 407) do local de medicdo. As unidades sdao
em graus e minutos, separados por um ponto decimal. Exemplo: 46.15.

Gravity Correction (corre¢io da gravidade) (guia Advanced do medidor tipo orificio & turbina)

Quando utilizar um FloBoss 407, especificar o fator de correcao da gravidade como desejado. Esta
necessidade ndo estd limitada a ajustes gravitacionais.

Para um FloBoss série 100 ou ROC809, digitar este fator em User Correction Factor (fator de corre¢ao
do usudrio) na guia Calibration Factors (fatores de calibragdo).

Viscosity (viscosidade)(guia Advanced do medidor tipo orificio)

Digite a Viscosity dinamica do gis que estd escoando. As unidades de medida para o ROC série 800 e
FloBoss 407 poderao ser ou Ib/ft-sec ou cP e para o FloBoss série 100 serd cP (centipoise).

Sp Heat Ratio (relacio entre calores especificos)(guia Advanced do medidor tipo orificio)

Digite a relacdo entre calores especificos (Sp Heat Ratio) do gés (definida como o calor especifico do
gds a pressdo constante dividida pelo calor especifico do gds a volume constante). Pritica aceita para
aplicacdes de gds natural € utilizar um valor de 1.3, que foi utilizado para desenvolver as tabelas de
fator de expansao do relatério AGA 3 — Parte 3. Se digitado, o valor deve ser maior do que zero.

Meter Factor (fator do medidor)(guia Advanced do medidor tipo turbina)

Digite um valor em Meter Factor (FloBoss 407) para ajustar em virtude de incertezas associadas ao
desempenho do medidor como determinada por ocasido do ensaio.

Orifice Material & Reference Temp (material da placa de orificio & temperatura de referéncia)(guia
Advanced do medidor tipo orificio)

Selecione o Orifice Material: ago inoxiddvel, Monel ou ago carbono. Quase todas as aplicacdes de gés
natural utilizam placas de orificio de aco inoxidavel.

Digite um valor para a Reference Temp da placa de orificio. Esta é a temperatura na qual o didmetro do
orificio da placa foi medido. As unidades de medi¢do sdo em graus Fahrenheit ou em graus Celsius.

Pipe Material & Reference Temp (material da tubulagdo & temperatura de referéncia)(guia Advanced
do medidor tipo orificio)

Selecione o material da tubulacdo do medidor (Pipe Material): aco inoxiddvel, Monel ou aco carbono.
Quase todas as aplicagdes de gds natural utilizam tubula¢do do medidor de aco carbono.

Digite um valor para a Reference Temp da tubulacio. Esta € a temperatura na qual o didmetro interno
da tubulagdo foi medido. As uinidades de medicao sdo em graus Fahrenheit ou em graus Celsius.
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Static K Factor (fator K estatico)(guia Advanced do medidor tipo turbina)

Digite o Static K Factor (ROC809) para a constante do medidor linear tipo turbina em
contagens/pulsos por unidade de volume, tais como 4 pulsos por pé ciibico ou 235 pulsos/ft’. As
unidades sdo em ft’ ou m’. O fator K estdtico ndo pode ser menor do que zero.

Variable K Factor (fator K variavel)(guia Advanced do medidor tipo turbina)

O Variable K Factor (ROC809), se habilitado, permite ao usudrio digitar os valores do fator K sobre
uma faixa a ser medida. Se o fator K varidvel estiver desabilitado, entdo um fator estitico sera
utilizado.

O fator K ¢ utilizado nos cédlculos da AGA 7, e o fator K varidvel pode ser especificado pelo usudrio
para manter o valor do fator K mais linear igualando-os a uma freqiiéncia (Frequency). Os valores do
fator K ndo podem ser menores do que zero. Até doze valores de fator K e EU (unidades de
engenharia) podem ser digitados.

Low Flow Cutoff (limite de vazao inferior)(guia Advanced do medidor tipo turbina)

Quando o valor de entrada do volume nao corrigido for menor ou igual ao valor do Low Flow Cutoff
(ROC809), entdao a vazdo calculada € ajustada igual a zero. Um alarme de No Flow (sem vazdo) é
registrado no registro de alarmes se Alarming estiver habilitado. As unidades sio MCF/Day (1000 pés
cubicos por dia) e as unidades métricas sao kMS/Day (1000 metros cubicos por dia). Este parametro é
utilizado somente se a entrada de volume nio corrigida selecionada NAO for uma entrada de ponto tipo
pulso.

No Flow Time (tempo sem vazio)(guia Advanced do medidor tipo turbina)

Entre em No Flow Time (ROCS809). Esta é a quantidade de tempo sem um pulso apds o qual o ROC
declara uma condi¢dao sem vazdo. O limite de vazdo € o limite mais baixo de sinal analdgico; abaixo
deste limite existe uma condicao sem vazao.

Speed of Sound (velocidade do som)(guia Advanced do medidor tipo turbina)

Quando o Speed of Sound (ROC809) estiver ajustado para Measured (medido)(Desabilitado), é
medido pelo medidor ultrasdnico em pés/segundo ou metros/segundo. Este pardmetro pretende
armazenar o valor retornado pelo medidor ultrasdnico via protocolo Modbus. Quando estiver em
Calculated, a velocidade do som € calculada pela AGA 10 em pés/segundo ou metros/segundo. O valor
sera escrito somente se o calculo da velocidade do som estiver habilitada (Enabled).

AGA Limit Events (eventos limites da AGA)(guia Advanced do medidor tipo turbina)

Habilite a AGA Limit Events (FloBoss série 100) se a unidade FloBoss for registrar todos os eventos.
Desabilite este parametro se o FloBoss deve ignorar os eventos relacionados a célculos que nio sejam
da AGA. Desabilitando este pardmetro prevenira o registro de excesso de preenchimento com eventos
ndo relacionados a AGA.
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Force Recalculation (recélculo da forca)(guia Advanced do medidor tipo orificio)

Selecione Force Recalculation (FloBoss série 100 e ROC série 800) e clique Apply para provocar um
recdlculo completo da vazdo sem esperar pelo préximo recdlculo normal. Os periodos de recdlculo
normal s@o estabelecidos na tela Meter Setup utilizando o periodo multiplicador integral ou o periodo
multiplicador base. Forcando um recdlculo, as acumulacdes sdo zeradas e o valor da vazao € registrado
como um novo langamento. O parametro recédlculo da forca € automaticamente ajustado para Clear
(limpar) ap6s o recdlculo.

Pressure Tap/Static Pressure Units (tomadas de pressdo/unidades de pressdo estitica)(guia Advanced
do medidor tipo Orificio & turbina)

Até trés selecdes podem ser efetuadas para a Pressure Tap utilizada neste medidor.

+ Gauge (medida) ou Absolute (absoluta). Selecione Gauge ou Absolute como a forma de medi¢ao
de pressdo na tomada de pressdo estdtica. Esta escolha deve estar compativel com o modo com que
a entrada da pressdo estatica estd sendo realmente medida pelo sensor. O sensor MVS ou DVS pode
estar ordenado para fornecer medidas absolutas ou medidas.

+ Upstream (montante) ou Downstream (jusante). Selecione ou Upstream ou Downstream para
indicar o local da tomada de pressdo com relagdo ao orificio e o escoamento normal. O padrio é
Upstream.

+ Flange ou Pipe (tubulacdo). Selecione ou Flange ou Pipe para indicar o tipo das tomadas de
pressao neste medidor. Para os cdlculos da AGA 1992 somente Flange deve ser selecionado.

Para configuragdes de medidor tio turbina do ROC série 800, selecione ou Gauge ou Absolute como a
forma de medi¢do de pressdo em Static Pressure Units (unidades de pressdo estdtica). Esta escolha
deve estar compativel com o modo com que a entrada de pressdo estatica estd sendo realmente medida
pelo sensor. O MVS (sensor multivaridvel) pode ser ordenado para fornecer medidas absolutas ou
medidas.

5.4.5 Parametros na guia Meter Sampler (Floboss série 100)

A guia Meter > Setup > Sample configura o Sampler (amostrador) ou Odorizer (odorizador) para ser
utilizado com um FloBoss série 100. Para o ROCS809, selecione Configure > Control >
Sampler/Odorizer. Consulte o Sampler/Odorizer na Sec¢do 7.

Sampler Control (controle do amostrador)(guia Sampler do medidor tipo orificio & turbina)

Selecione Enable no campo Sampler Control para que o amostrador preencha a SD (saida digital)
embutida localizada no Point Number A4 (para E/S de 4 pontos) ou na SD-2 (para E/S de 6 pontos).

Sampler Volume Accum (volume do amostrador acumulado)(guia Sampler do medidor tipo orificio
& turbina)
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Digite o Sampler Volume Accum (nimero de pés cubicos) de gds a ser medido entre pulsos. Por
exemplo, se um odorizador necessita controlar cada 100 pés ctibicos do gds sendo medido, digite 100.
As unidades sdo Ft’ para unidades americanas ou m’. O valor do volume do mostrador acumulado estd
baseado na vazdo instantanea.

Sampler Duration (duragdo do amostrador)(guia Sampler do medidor tipo orificio & turbina)

Entre em Sampler Duration para especificar quanto tempo (em segundos) necessita estar o pulso para o
dispositivo. Isto é quanto tempo permanece ON. A saida discreta € ligada para a quantidade de tempo
ajustada no Sampler Duration toda vez que o valor do volume do amostrador acumulado for excedido.

5.4.6 Parametros na guia Meter Instrument Calib (calibracdo do instrumento
do medidor)(FloBoss série 100)

Deadweight Calibration (calibracio peso morto)(guia Meter Instrument Calib)

Selecione a op¢cdo Dead Weight Calibration (FloBoss 103 ou 104). Se um provador de peso morto for
utilizado para calibrar a pressdo diferencial ou a press@o estdtica selecione a respectiva op¢ao Yes.
Digite o valor da Calibrated Grav. Accel. (aceleracdo da gravidade calibrada).

Mercury Manometer (mandmetro de mercurio)(guia Meter Instrument Calib)

Selecione a op¢ao Mercury Manometer Instrument Mercury Manometer Used (Floboss 103). Se um
mandmetro de mercurio for utilizado, entdo selecione a op¢ao Yes.

Entre na op¢ao Ambient Hg Temp (temperatura ambiente do mercurio)(FloBoss 103). Se a temperatura
ambiente ou calibrada do mercurio for diferente dos valores indicados, entdo digite os valores corretos.
O padriao € 60 graus Fahrenheit ou 60 graus Celsius.

Entre na opc¢do Calibrated Hg Temp (temperatura calibrada do mercurio)(FloBoss 103). Se a
temperatura ambiente ou calibrada do mercurio for diferente dos valores indicados, entdo digite os
valores corretos. O padrdo € 60 graus Fahrenheit ou 60 graus Celsius.

Water Manometer Calibration (calibracio do mandmetro de dgua)(guia Meter Instrument Calib)

Selecione a op¢do Water Manometer Calibration (FloBoss 103). Se um mandmetro de dgua for
utilizado para calibrar a pressdo diferencial (Diff Press), entdo selecione a op¢ao Yes.

Entre na opcao Calibrated H20 Temp (FloBoss 103). Se a temperatura calibrada da dgua for diferente
dos valores indicados, entdo digite os valores corretos. O padrdo € 60 graus Fahrenheit ou 60 graus
Celsius.

Entre na opcao Calibrated Air Temp (FloBoss 103). Se a temperatura calibrada do ar for diferente dos
valores indicados, entdo digite os valores corretos. O padrdo € 60 graus Fahrenheit ou 60 graus Celsius.
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User Correction Factor (fator de corre¢do do usudrio)(guia Meter Instrument Calib)

Digite o valor do User Correction Factor que é multiplicado pela equacdo da vazdo do volume base,
permitindo fazer qualquer ajuste desejado na vazdo. Se utilizar o valor padrdo de 1, entdo nenhuma
correcao € aplicada.

5.4.7 Parametros na guia Mater Calibration Factors (ROC809)

Deadweight Gravitational Correction (correcdo gravitacional do peso morto)(guia Meter Calibration
Factor)

Selecione se ou nado corrigir o efeito da gravidade local na calibracdo do peso morto para pressao
estatica e/ou pressdo diferencial (Deadweight Gravitational Correction). O fator Fpwl é multiplicado
pela equacdo da vazdo do volume base uma vez em cada selecdo.

O fator Fpwl € utilizado para corrigir o efeito da gravidade local sobre os pesos de um célibre tipo peso
morto. Os pesos sdo geralmente calibrados para utilizar a uma forca gravitacional padrdo ou a uma
forca gravitacional especifica. Um fator de correcdo deve entdo ser aplicado para corrigir as calibragdes
para a forga gravitacional local. Quando um célibre tipo peso morto for utilizado para a pressao
diferencial e pressdo estdtica, ambas devem ser corrigidas para a gravidade local. Isto envolve a
utilizacdo do fator Fpwl duas vezes.

Entre em Calibrated Grav. Accel (aceleracdo gravitacional calibrada) utilizada para calibrar os pesos
do calibre tipo peso morto em uso. As unidades assumidas para a entrada sao Ft/Sec? ou m/Sec’.

User Correction Factor (fator de correcio do usuario)(guia Meter Calibration Factors)

Digite em User Correction Factor que é um valor inserido pelo usudrio que € multiplicado pela equagao
de vazdo do volume base, permitindo ao usudrio fazer qualquer ajuste desejado na vazdo. Se utilizar o
valor padrdao n° 1, entdo nenhuma correcdo € aplicada.

5.4.8 Parametros na guia Meter Alarms (alarmes do medidor)
Alarming (alarme)(guia Meter Alarms orificio & turbina)
Selecionar Enabled(habilitado) ou Disabled(desabilitado) no campo Alarming (ROC809).

+ Para 0 ROC809, o Alarming € habilitado ou desabilitado para cada medidor na guia Meter > Setup
> Orifice or Turbine > Alarms ou para todos os medidores em uma estacdo na guia Station >
Alarms.

Para o FloBoss série 100 ou FloBoss 407, o Alarming € habilitado ou desabilitado na guia Meter >
Setup > General.

High Alarm (alarme de alta)(guia Meter Alarms orificio & turbina)
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Digite o valor limite em High Alarm, em unidades de engenharia, no qual o valor da vazdo calculada
deve atingir para gerar um alarme de alta. As unidades assumidas para a entrada sio MCF por dia
(1000 ft3/dia) ou metros cubicos por dia (m3/dia).

Low Alarm (alarme de baixa)(guia Meter Alarms orificio & turbina)

Digite o valor limite em Low Alarm, em unidades de engenharia, no qual o valor da vazdo calculada
deve cair para gerar um alarme de baixa. As unidades assumidas para a entrada sdo MCF por dia (1000
ft3/dia) ou metros cubicos por dia (m3/dia).

Alarm Deadband/Alarm Deadband Time (ponto morto de alarme/tempo de ponto morto de
alarme)(guia Meter Alarms orificio & turbina)

Alarm Deadband (alarme de peso morto)(ROC809) é o valor, em unidades de engenharia,
correspondente a uma regido inativa acima dos limites do alarme de baixa e abaixo dos limites do
alarme de alta. O seu propdsito € prevenir o alarme de estar sendo ajustado e apagado continuamente
quando o valor de entrada estiver oscilando em torno do limite do alarme. Isto também previne o
registro de alarme de estar sendo sobre-preenchido com dados.

O Alarm Deadband Time (FloBoss série 100) € a quantidade de tempo, em segundos, correspondente a
uma zona inativa anterior e posterior ao sensor de alarme ser acionado. Seu propdsito € prevenir o
alarme de estar sendo ajustado e apagado continuamente quando o valor de entrada estiver oscilando
em torno do limite do alarme. Isto também previne o registro de alarme de estar sendo sobre-
preenchido com dados.

SRBX/RBX (guia Meter Alarms orificio & turbina)

Selecione a op¢do SRBX Alarming ou RBX Alarming para configurar o alarme Spontaneous Report
by Exception (registro espontaneo por exce¢do) (SRBX ou RBX) para este ponto.

+ Disabled (desabilitado)(FloBoss série 100 e 407). O alarme RBX esta desligado.

+ On Alarm Set (ajuste do alarme). O ponto entra em uma condic¢do de alarme, o ROC/FloBoss gera
uma mensagem SRBX para o host.

¢ On Alarm Clear (apaga o alarme). O ponto deixa uma condi¢do de alarme, o ROC/FloBoss gera
uma mensagem SRBX para o host.

¢ On Alarm Set and Clear (ajuste e cancelamento do alarme)(FloBoss série 100 e 407). Em ambas as
condi¢des, uma mensagem RBX gera para o host.

NOTA: O alarme SRBX necessita que as portas de comunica¢do sejam configuradas adequadamente.
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5.4.9 Parametros na guia Meter Mass Meter Press Effect (ROC809)

Se o tipo de entrada do medidor turbina na guia General foi configurado para Mass, entdo a guia Mass
Meter Press Effect aparecera.

Compensagao da pressao de massa

Habilite Mass Pressure Compensation quando a entrada de massa necessita compensagdo para o efeito
da pressdo no tubo coriolis. Se estiver habilitada, entdo digite um Coefficient (coeficiente) de corre¢do
da pressdo em porcentagem por PSI. Este valor € fornecido pelo fabricante do medidor massico.

Compensacgao da pressao de densidade

Habilite Density Pressure Compensation quando a entrada de densidade necessitar compensacdo para
o efeito da pressdo no tubo coriolis. Se habilitada, digite um Coefficient (coeficiente) de correcdao da
pressdo em porcentagem por PSI ou porcentagem por bar. Este valor é fornecido pelo fabricante do
medidor massico.

Pressao de calibracao

A pressao do medidor mdssico como calibrado em PSI.
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SECAO 6 — CONFIGURACAO E VISUALIZACAO DO HISTORICO

Esta sec¢do descreve as bases de dados de histérico nos computadores de vazao ROC e FloBoss. Ela
também descreve o processo de coleta das configuragdes para as unidades ROC e FloBoss.

6.1.1.1 Neste Capitulo

HISTOTICO .ttt 165
Configuragao do Histdrico (FloBoss Série 100)..................... 167
Configurac¢do do Segmento do Histérico (ROC809).............. 170
Configuracdo do Histdrico de Ponto..........cccoeevevieniiniinnens 173
Configuragao do Histdrico para Relatérios EFM................... 176
Relatorios EFM.........cooiiiiiiiiieiiiieiiieeeece et 179
Historico, Alarme e Relatérios de Registro de Eventos.......... 183
Memoria do DiSPOSItIVO....cc.ueeieieeriieeie et 186

6.2 Historico

A opc¢ao Configure>History Points (ROC809 e FloBoss Série 100) ou Meter>History (FloBoss 407)
lhe permite configurar os pontos de histérico para quaisquer pardmetros numéricos no ROC ou
FloBoss, para arquivar e selecionar qual método de arquivo utilizar para cada parametro.

A opcao Histérico, permite que os valores dos dados e as varidveis calculadas armazenadas na base de
dados do valor atual sejam copiados e armazenados por até um més na base de dados de histérico. A
base de dados histéricos pode ser configurada para registrar somente os valores que precisam ser
registrados. Os valores sdo registrados na base de tempo padrdo (minuto-horario-didrio) do ROC ou
FloBoss, a menos que o FST seja utilizado. Pelo uso da utilidade FST Editor (Editor FST), o periodo
no qual os dados sdo registrados pode ser estabelecido com um programa de controle.

Quatro tipos de base de dados sdo mantidos pelo ROC e pelo FloBoss:
¢ Base de dados Minima/Maxima (Min/Max)

¢ Base de dados por Minuto
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4 Base de dados Horaria
4 Base de dados Diaria

A Base de dados Min/Max € apenas para visualizacdo e nao pode ser salva em um arquivo em disco.

NOTA: O tempo de gravacdo usado para registro padrdao dos valores histéricos reflete o tempo no final
do periodo, ndo no inicio. Por exemplo, os dados coletados das 8:00 as 9:00 é gravado como 9:00.

Os valores Historicos podem ser coletados do ROC ou FloBoss via ROCLINK 800 ou outro sistema
host de uma terceira-parte. A partir da selecdo View>History o usudrio pode visualizar o histérico
diretamente do dispositivo ou a partir de um arquivo em disco previamente salvo.

As unidades FloBoss Série 100 e 407 possuem vdarios pontos de histérico que sdo pré-configurados
(padrdo). No FloBoss 407, estes podem ser alterados pelo usudrio para adequar a sua aplicacgao.

Para 0 ROCS809, os pontos de histérico requeridos pelos métodos de cdlculo AGA3 e AGA7 ndo sdo
configurados. Vocé deve iniciar a configuracdo pelos pontos de um medidor operando calculado
segundo a AGA7. Certifique-se de que os pontos de histérico para cada medidor em operagdo sejam
configurados para permitir que o utilitdrio Relatério EFM acesse adequadamente os dados.

NOTA: No FloBoss 407, os Pontos de Histérico configurados na tela Meter>History sobrescreve os
Pontos de Histérico configurados na tela Configure>History Point.

Sao disponibilizadas diversas op¢des para os tipos de valores histéricos arquivados (Tipo de Arquivo).
A média linear estd disponivel para todos os parametros. Os parametros do medidor em operacdo e da
estacdo podem ter a média calculada utilizando uma das quatro técnicas recomendadas na API Capitulo
21.1 (escoamento linearmente dependente, escoamento dependente de uma fun¢do, escoamento linear
ponderado e escoamento de fun¢do ponderada). Os pardmetros que representam uma taxa (unidades de
engenharia/periodo de tempo) podem ser acumulados (integrado) para dar os valores totais quando o
periodo de tempo da taxa for especificado. Os parametros que representam um total acumulado podem
ser totalizados para dar os valores totais considerando a diferenca entre o valor no final do periodo de
registro de corrente e o valor no final do periodo de registro anterior. Finalmente, o valor de corrente de
qualquer pardmetro pode ser registrado no final de cada periodo de registro.

NOTA: No produto anterior, o tipo de arquivo totalizador tinha como objetivo ser usado para
parametros que retornam a zero no hordrio de contrato. No ROC/FloBoss, o tipo de arquivo de
totalizagc@o tem como objetivo ser usado para parametros que representem acumuladores em operagao.
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6.3 Configuracao do Histérico (FloBoss Série 100)

O Histérico € salvo para 2 bases de dados: Padrao e Histérico Estendido. A configuragdo para as
unidades FloBoss Série 100 ocorre em trés guias: Setup, Standard History, e Extended History. O
Numero de entradas/registros disponiveis para o Histérico Padrdo e Historico Estendido € configuravel
dentro das fronteiras.

NOTA: Os 8 primeiros pontos de Histéricos Padrao sdo pré-configurados. Este € o ndimero minimo
dos pontos de Histdrico Padrao. O nimero méximo dos pontos de Histéricos Padrao € 35.

O numero minimo dos pontos de Histérico Estendido € 0. O niimero méximo de pontos de Histérico
Estendidos € 15.

As entradas de registro da base de dados de Histérico Padrdo para cada ponto em 3 intervalos: por
minuto, hordrio, didrio. Cada dia no horario de contrato, também €& registrada uma entrada min./méx.

A base de dados de Histdrico Estendido cria 1 entrada para cada ponto no intervalo especificado pelo
usudrio. Os intervalos sdo 1, 2, 3, 4, 5, 10, 15, 20, 30 e 60 minutos. Todos os pontos no Historico
Estendido serdo registrados no mesmo intervalo.

+ | Historico Padrdo 8 Pontos Minimo
e (Pré-configurados)
Histoérico Padrio Pré-determinado
Mw”w 35 Pontos
aﬁc«”m){w
\ .
"1 | Configurdvel como Estendido ou
"t | Pontos Histéricos Padrdo
o
-
Historicos Padrao Estendido 4
”ﬁ" Pontos em 10 Minutos
............................ /f*
B ’X»{ﬂy
e

Figura 6-1: Representacdo Visual do FloBoss Série 100 Memdoria de Historico
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O numero padrio de pontos do Histérico Padrao é 35. O ntimero padrdo de pontos do Histérico
Estendido € 4. O intervalo padrao para o Historico Estendido € 10 minutos. Este intervalo € compardvel
a um registrador grafico.

6.3.1 Passos de Configuracao do Histérico (FloBoss Série 100)
1. Verifique se estd conectado com a unidade FloBoss Série 100.

2. Selecione Configure>History Points. Abra a guia Setup.

Figura 6-2: Guia de Configuragdo (Exibida nas Configuracoes Padrdo)

3. Entre o nimero de pontos de Historico Padrdo necessarios.

NOTA: Certifique-se de especificar pontos suficientes no histérico para adaptar a aplicacio presente e
quaisquer alteracdes previstas. Mudando o nimero de pontos posteriormente causard uma funcao Cold
Start & Clear History. Se vocé pode alterar o nimero de pontos posteriormente, faca um back-up do
registro de Historico depois de executar alteragoes.

4. Entre o nimero de pontos de Histérico Estendido necessarios. A Nota acima também se
aplica a este passo.
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NOTA: O Histérico Estendido tem um niimero maximo de 5040 entradas por ponto.

5. Entre o Sample Interval (Intervalo de Amostragem) para os pontos de Histdrico
Extendido.

NOTA: A lista de menu suspenso do Sample Interval para os pontos de Histérico Extendido permite
vdrias taxas de amostragem de histérico. A amostragem mais freqiiente, o menor nimero de dias.

NOTA: Se o registrador grafico for re-posicionado, selecione um intervalo de 10 minutos para 4
pontos.

z

6. Determine se o Numero de Dias ¢ adequado para sua aplicacdo. Se ndo, ajuste o
Nimero de Pontos do Histérico Extendido e/ou o Intervalo de Amostragem.

7. Abra a guia Standard History, selecione Archive Types, e designe Archive Points, se
estiver configurando mais que os 8 pontos pré-configurados. Para maiores informagdes,
consulte Configuracd@o dos Historicos de Ponto (na péagina 173) em Archive Types.
Pressione Apply ou OK.

Undelined
{indalred
{indalinad

Uindulired
Undelined

{Undelned

v o

Figura 6-3: Guia de Historico Padrdo
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Mudancas na guia Standard History fardo com que o ROCLINK 800 esteja pronto se desejar salvar
essas alteracdes. Esta funcdo salva as alteracdes para Flash Memory. E recomendado salvar neste
ponto.

8. Abra a guia Extended History, selecione Archive Types, e determine Archive Points.
Para maiores informagdes consulte Configuracdo dos Historicos de Ponto (na pagina
173). Pressione Apply ou OK.

Mudancas na guia Extended History fardo com que o ROCLINK 800 esteja pronto se desejar salvar

essas alteracdes. Esta funcdo salva as alteracdes para Flash Memory. E recomendado salvar neste
ponto.

6.4 Configuracao do Segmento Histérico (ROC809)

O nimero de pontos histéricos disponiveis em cada segmento (ROC809) € determinado na tela History
Segment Configuration. Uma vez configurado o Segmento Histérico (History Segment), vocé deve
configurar os pontos em cada segmento.

Para o ROC809, os pontos de histérico podem ser distribuidos dentro do intervalo de segmento
histérico 1 a 10 e do segmento histérico geral. Para cada segmento histérico, vocé pode configurar o
numero de valores histéricos periddicos arquivados, a freqiiéncia de arquivamento dos valores
periddicos, o numero de valores arquivados diariamente, e o horario de contrato. O nimero de minutos
¢ fixado em 60. Adicionalmente, voc€ pode habilitar ou desabilitar o registro e a for¢a no registro dos
valores didrios em uma base por segmentos.

Nos segmentos historicos de 1 a 10, o niimero de pontos no segmento € configurdvel. O nimero total
maximo de pontos disponiveis para todos os pontos histéricos em todos os segmentos ¢ 200, mas deve
ser menor dependendo do ndmero periddico e diario configurado. O niimero de pontos no segmento
histdrico geral serd determinado pelo sistema, baseado na memdria remanescente.

Todos os pontos historicos em um segmento compartilham a mesma marcagdo de tempo distribuida
para cada registro por minuto, periddico e didrio, disponiveis neste segmento.

Os segmentos histdricos de 1 a 10 podem ser alocados para cada estagdao de medicao pela configuracdo
do segmento histérico em Meter>Setup>Station. Isto permite ao segmento histérico informar a
estacdo, quando ocorreu o hordrio de contrato de forma que a estacio mantenha os valores diarios e
mensais acumulados, e para recuperar a adequada dependéncia do escoamento e dos fatores de
ponderagdo da vazdo. Isto também permite a estacdo informar o segmento histérico que um parametro
de configuracdo foi alterado, e embora os valores periddicos necessitem ser registrados, conforme o
Capitulo 21.1 da APL

O ndmero méaximo de 200 pontos é baseado nos valores de 60 minutos, 840 valores periddicos
registrados por hora (35 dias x 24 horas por dia) e valores de 35 dias para um total de 187 000 valores
histéricos. Cada segmento também distribui registros para os valores gravados com um padrao de 935
gravacdes por segmento (60 minutos gravados + 840 periddicos gravados + 35 dias gravados) x 11
segmentos para um total de 10 285 valores gravados.
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Os 197 285 Espagos Disponiveis exibidos na tela ROCLINK 800 History Segment Configuration indica
o total de valores histéricos e valores gravados em fungdo do tempo.

Espaco Alocado = (Numero de Pontos +1) X (Entradas por Minuto + Entradas Periddicas + Entradas
Diarias).

A opc¢ao Configure>History Segments lhe permite configurar a divisdo de pontos entre 0s segmentos
histéricos 1 a 10 e o segmento historico geral. Esta também lhe permite assinar o nimero e a freqiiéncia
de registros periddicos, o nimero de registros didrios, € o hordrio de contrato para cada segmento. Em
adicdo, voc€ pode habilitar ou desabilitar o registro e a for¢a de registro de um valor didrio em um
segmento de base.

Depois de configurar os Segmentos, use a Flash Memeory Save Configuration na tela ROC>Flags
para salvar a configuragdo para memoria permanente caso precise executar um Cold Start.

Peindie
Humber Mmte %;@dﬁ Lap  Soace  Gargle Loriad  Erebke  Fomebnd
of Fonbs Erdras & Enbdes Abooster | Hem | Hoe | Logpng ot Dy

200 %‘“‘“ MJ B | 1e7ams ‘ Now
8 3B | &H|w ¥ " o
YT 3
B0 [%
80 |5
T
TR 3
3
80 |5
) (5
80 |%

a8

s
i
£
3
4
3
g
i
#
4

S

Ssteble Gpepe - | 187208 - TolelSpece Alested |

Figura 6-4: Configuracdo dos Segmentos Historicos

6.4.1 Parametros de Configuracao do Segmento Histérico (ROC809)

Selecione Configure>History Segments. Cada linha da tabela nesta tela configura um Segmento no
banco de dados de histérico.

Tag
Entre o Tag para cada segmento que identificard o grupo de pontos histéricos que serdo arquivados.

Number of Points.
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Para os Segmentos 1 a 10, entre o Niimero de Pontos (historico) requerido naquele Segmento.
Entradas Periddicas

Entre o nimero desejado de Entradas Periddicas (relacionadas em minutos). O Numero de Entradas
(no registro Periédico) multiplicado pela Taxa de Amostragem Periddica (listada em minutos) dard o
nimero de minutos antes que o registro periddico comece escrever sobre ele mesmo. Daily Entries.

Entre o nimero de desejado de Entradas Diarias (Daily Entries) (relacionadas por minuto). Este
nimero indica a freqiiéncia em que os valores gravados serdo registrados no registro periddico. Se este
segmento estiver vinculado a uma estacdo de um medidor, também serd escrita uma entrada se a
alteracdo da configuracdo for feita na estacdo ou medidor que € parte daquela estacdo. Todas as opgdes
de Taxa de Amostragem Periddica (Priodic Sample Rates) sao sempre multiplos de 60, e o registro serd
sincronizado com o horario maximo. Contract Hour (Horario de Contrato).

Entre o Horario de Contrato. Neste horario, os valores didrios serdo registrados. Se este segmento
estiver vinculado a uma estacido de medi¢do, este também serd o hordrio para a estacdo e serd o horério
que diariamente e mensalmente (se este for o primeiro més) os valores acumulados serdo zerados.
Entradas adicionais serdo feitas se a op¢dao Force End of Day for executada esta op¢do para este
segmento. Habilitar Registro (Enable Logging).

Para cada segmento, uma opc¢do € disponibilizada para Habilitar Registro (Enable Logging) para
todos os pontos histéricos no segmento.

Forca Final do Dia (Force End Day)

Para cada segmento, uma opcao Force End of Day ¢ disponibilizada para forcar o registro de entradas
no registro didrio para todos os pontos histéricos no segmento. Entradas por Minuto (Minute
Entries).

O campo de leitura Minute Entries definem o numero de entradas no registro por minuto deste
segmento. Alocacao de Espaco (Space Allocated).

O campo de leitura Space Allocated mostra quantas entradas histdricas e time stamp atualmente
alocados pelo segmento. Espaco Disponivel (Available Space)

O campo de leitura Available Space mostra o nimero total de histdrico e entradas time stamp possiveis.
O padrao de féabrica é 197 285.

Espaco Total Alocado

O campo Total Space Allocated mostra o nimero de entradas e time stamp alocadas para todos os
segmentos. Available Space to Allocate (Espaco Disponivel Alocado)

O campo Available Space to Alocate mostra o nimero de entradas nio alocadas. O nimero é o Espaco
Disponivel menos o Espaco Alocado.
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6.5 Configuracao do Histérico de Ponto

A tela Configure>History Points (ROC809 ou FloBoss Série 100) ou Meter>History (FloBoss 407)
lhe permite ajustar os pontos histéricos pela selecdo dos parametros no ROC ou FloBoss para arquivar
e qual método de arquivamento serd usado para cada pardmetro.

NOTA: Os oito primeiros pontos histéricos sdo pré-configurados (padrao) no FloBoss Série 100 e
FloBoss 407.

NOTA: No FloBoss 407, Pontos Histéricos configurados na tela Meter>History sobrescreve os
Pontos Histéricos configurados na tela Configure>History Point.

A opcdo Histérico permite que os valores de dados e varidveis calculadas armazenadas na base de
dados de valores corrente para serem copiados e armazenados para até um més na base de dados
histéricos. A base de dados histéricos pode ser configurada para registrar apenas os valores que
necessitam ser registrados. Os valores sdo registrados no padrdo (minuto, hordrio/periddico, diério)
baseado no horario do FloBoss ou ROC, a menos que o controle FST seja utilizado. Utilizando a
utilizade FST Editor, o periodo em que o dado € registrado pode ser alocado sob o programa de
controle.

Uma vez configurado o Segmento Histérico (History Segment), vocé pode configurar os pontos em
cada segmento.

NOTA: Certifique-se que os pontos histéricos para cada medidor em operagdo sejam configurados
para permitir que a utilidade EFM Report processe adequadamente os dados.

NOTA: No ROC809, os pontos requeridos para os métodos de cdlculo AGA3 e AGA7 ndo sao pré-
configurados. Vocé deveria iniciar a configuragdo de um medidor de acordo com a AGA pela

configuracdo destes pontos. Consulte Configuracdo de Historico para Relatéorio EFM (na pagina
176).

Selecione Configure>History Points (ROC809 ou FloBoss Série 100) ou Meter>History (FloBoss
407).
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GecusuleeDay

Figura 6-5: Configuracdo de Ponto Historico (Exibida no

ROC809)
Figura 6-6: Configuracdo de Ponto Historico

(Exibida no FloBoss 104)

6.5.1 Parametros na Configuracao do Ponto Historico

Para 0 ROC809, selecione a guia History Segment (Seg 1 a Seg 10) para o qual deseja designar pontos.
Para o FloBoss Série 100, selecione a guia Standard History ou Extended History.

Para o FloBoss 407, selecione Meter>History.

Tipo de Arquivo

Escolha o Tipo de Arquivo (Archive Type) para especificar o tipo exato de arquivo do ponto histdrico.
O tipo de arquivo afeta como o valor registrado é calculado; sdo incluidos alguns tipos especiais com
propositos de controle FST.

¢ Disabled — Ponto nio configurado.

¢ Avg — Flow Dependant Linear — Este é o método padrio para cdlculo da média para o parametro
de entrada de vazdo. Este € o método mais simples e comumente utilizado. Este método descarta as
amostras para os periodos onde ndo ha escoamento mensurdvel e executa uma média direta (linear)
de retencdo de amostras para computar os valores por minuto e hordrio. O valor especificado no
campo Low Flow Cutoff da tela Meter Setup determina os valores. Quando ndo ha escoamento,
todos os valores sdo amostrados.

¢ Avg - Flow Dependant Formulaic — Como o método de Vazdo Linearmente Dependente, este
método descarta amostras para os periodos onde ndao ha escoamento. Embora, no cdlculo da média,
este método normalmente faz a raiz quadrada de cada amostra antes de executar a média das
amostras juntas e o quadrado do resultado. Este método produz um valor ligeiramente menor que o
método linear.
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Avg — Flow Weighted Linear — Este método ndo descarta nenhuma amostra. Ao contririo, ele
“pondera” cada amostra multiplicando-a por um valor de vazdo (raiz quadrada da pressdo
diferencial medida durante o periodo de amostragem), e entdo executa uma média linear pela
divisdo da soma das amostras de vazdo ponderadas pela soma dos valores de vazdo. Estes
resultados em valores por minuto e por hora que sao melhor refletivos para periodos curtos de alta
vazao.

Avg-Flow Weighted Formulaic — Este método combina a acdo de ponderacdo da vazdo com a
técnica de média por meio de férmulas, ambos dos quais sdo descritos previamente.

Avg — Linear — Sio realizadas médias das amostras coletadas em um minuto, para computar os
valores por minuto, periédicos e didrios. As entradas de vazdo (como Pressdao Diferencial) lhe
permitem selecionar entre os quatro tipos de média para calcular as quantidades de vazao ou para o
fornecimento de valores.

Accumulate/Second — As amostras coletadas em um segundo com uma taxa de valor por segundo,
sdo somadas pelo intervalo de registro para computar o valor arquivado.

Accumulated/Minute — As amostras coletadas em um segundo com uma taxa de valor por minuto,
sdo somadas pelo intervalo de registro para computar o valor arquivado.

Accumulated/Hour - As amostras coletadas em um segundo com uma taxa de valor por hora, sdo
somadas pelo intervalo de registro para computar o valor arquivado.

Accumulated/Day - As amostras coletadas em um segundo com uma taxa de valor por dia, sdo
somadas pelo intervalo de registro para computar o valor arquivado.

Current Value — E registrado o valor corrente amostrado.

Totalize — A diferenca entre o valor corrente e o valor corrente no ultimo intervalo de registro é
registrado. O valor totalizado deve ser um valor acumulado que oscila em torno de um valor
especifico (acimulos em andamento) ao invés de um hordrio especifico (Valores de Hoje ou do Dia
Anterior).

FST Time — Este tipo de arquivo aloca espaco para o FST salvar os time-stamps para o arquivo
periddico utilizando um comando WTM. O ndmero de time-stamps pode ser determinado pelo
nimero de entradas periddicas no segmento. O formato do valor serd em segundos a partir de 1 de
janeiro de 1970. O FST determina que indice escrever no arquivo periddico, independentemente do
atual indice do segmento.

FST Data — Este tipo de arquivo aloca espacgo para o FST salvar valores para o arquivo periddico
utilizando o comando WDB. O nimero de valores que podem ser escritos € determinado pelo
numero de entradas periddicas no segmento. O FST determina, que indice escrever no arquivo
periddico, independentemente do atual indice do segmento.

User Program Time — Este tipo de arquivo somente pode ser utilizado conforme instruido pelo
respectivo documento do programa de usudrio.
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User Program Data — Este tipo de arquivo somente pode ser utilizado conforme instruido pelo
respectivo documento do programa de usudrio.

Ponto de Arquivo (Archive Point)

Especifique o Archive Point. Clique no botdao TLP para especificar um Tipo de Ponto, Nimero Légico
e Parametro a ser arquivado.

Descricao do Usuario (User Description)

Vocé deve inserir uma Descricio de Usuario (User Description) (ROC809) para identificacdo do
ponto de arquivo selecionado.

6.6 Configuracao do Histérico para Relatério EFM

O software ROCLINK 800 tem a habilidade de criar um arquivo de relatério EFM que contenha todas
as configuragdes, registros de alarmes, eventos e histdérico associados com as estagdes e medidores em
operagdo no dispositivo ROC/FloBoss. Este arquivo se torna entdo, uma trilha de auditoria de
transferéncia de custodia. Com o objetivo de coletar os registros necessdrios para o arquivo de relatério
EFM, deve ser configurada uma lista de parametros de estacOes e medidores em operacdo para
arquivamento de arquivamento. Os pontos histéricos devem ser configurados para cada medidor,
dependendo se este for orificio (AGA3) ou turbina (AGA 7).

NOTA: Os oito primeiros pontos histéricos s@o pré-configurados (padrdo) no FloBoss Série 100 e 407.

NOTA: As unidades ROC809 ndo possuem nenhum pardmetro de vazdo configurado de fébrica nos
Pontos de Historico.

Para um medidor ROC809 tipo Orificio, os seguintes pontos histéricos devem ser configurados para
relatérios EFM. Para cada um dos 8 Parametros listados na Tabela 6-1 (pagina 177), selecione um Tipo
de Arquivo e um Tipo de Ponto.

Para um medidor ROC809 tipo Turbina, os seguintes pontos histéricos devem ser configurados para
relatérios EFM. Para cada um dos 8 Parametros listados na Tabela 6-2 (pagina 178), selecione um Tipo
de Arquivo e um Tipo de Ponto.

Para um FloBoss Série 100 ou 407, os pontos na Tabela 6-3 (pdgina 179) que estiverem indicadas por
um “Yes” estdo pré-configurados. O FloBoss 407 permitird ao usudrio alterd-los para adaptar a sua
aplicacao.

Para uma estacdo ROC809 que possui entradas ativas para dados de qualidade de gds, o valor de calor
especifico, massa especifica e a composicio do gids de qualquer componente que esteja sendo
atualizado poderia ser configurado como pontos de histérico. O tipo de arquivo poderia ser qualquer
um dos quatro medidores com técnicas de detrmina¢do de média. Flow Weighted Linear, Flow
Weighted Formulaic, Flow Dependent Linear, ou Flow Weighted Formulaic.
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Todos os pontos de histérico para uma estacdo e medidores em operacdo que pertencam a esta estagao
devem residir no mesmo segmento histérico. O nimero de ordem ou base de dados desses pontos de

histérico ndo € critico; a utilidade EFM Reports procurard por eles.

Tabela 6-1. Ponto de Historico EFM do ROC809 para Medidores tipo Orificio

Tipo de Arquivo Tipo de Ponto Parametro Descricao

Totalizar ORFV (Valores do MINACC (Minutos Minutos de
Medidor tipo Acumulados) Escoamento
Orificio)

Avg (Flow Dependent Linear) ORF (Configuragdo CURSP (SP) Pressdo Estatica
do Medidor tipo

Avg (Flow Dependent Formulaic) Orificio)

Avg (Flow Weighted Linear)

Avg (Flow Weighted Formulaic)

Avg (Flow Weighted Linear) ORF (Configuracdo CURTMP (TMP) Temperatura
do Medidor tipo

Avg (Flow Weighted Formulaic) Orificio)

Avg (Flow Dependent Linear)

Avg (Flow Dependent Formulaic)

Avg (Flow Weighted Linear) ORFV (Valores do HWPF (Extensdo de Extensao de
Medidor tipo Pressdo) Pressdo

Avg (Flow Weighted Formulaic) Orificio)

Avg (Flow Dependent Linear)

Avg (Flow Dependent Formulaic)

Avg (Flow Weighted Linear) ORFV (Valores do MULVAL (Valor Valor Muiltiplo
Medidor tipo Miiltiplo)

Avg (Flow Weighted Formulaic) Orificio)

Avg (Flow Dependent Linear)

Avg (Flow Dependent Formulaic)

Totalizar ORFV (Valores do FLOACC (Vazao Volume
Medidor tipo Acumulada)
Orificio)

Totalizar ORFV (Valores do ENGACC (Energia Energia
Medidor tipo Acumulada)
Orificio)
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Tabela 6-2. Ponto de Historico EFM do ROC809 para Medidores Tipo Turbina

Tipo de Arquivo Tipo de Ponto Parametro Descricao

Totalizar TRBV (Valores de MINACC (Minutos Minutos de
Medidor tipo Acumulados) Escoamento
Turbina)

Totalizar TRBV (Valores de PULSETDY (Pulsos Pulsos Brutos
Medidor tipo Acumulados)
Turbina)

Avg (Flow Dependent Linear) TRB (Configuracdo CURSP (SP) Pressdo Estatica
de Medidor Tipo

Avg (Flow Dependent Formulaic) Turbina)

Avg (Flow Weighted Linear)

Avg (Flow Weighted Formulaic)

Avg (Flow Weighted Linear) TRB (Configuragdo CURTMP (TMP) Temperatura
de Medidor Tipo

Avg (Flow Weighted Formulaic) Turbina)

Avg (Flow Dependent Linear)

Avg (Flow Dependent Formulaic)

Avg (Flow Weighted Linear) TRBV (Valores de MULTVAL (Valor Valor Multiplo
Medidores tipo Muiltiplo)

Avg (Flow Weighted Formulaic) Turbina)

Avg (Flow Dependent Linear)

Avg (Flow Dependent Formulaic)

Totalizar TRBV (Valores de UNACC (Acumulado Volume Nao-
Medidor tipo Ndo-corrigido) corrigido
Turbina)

Totalizar TRBV (Valores de FLOACC (Vazdo Volume
Medidor tipo Acumulada)
Turbina)

Totalizar TRBV (Valores de ENGACC (Energia Energia
Medidor tipo Acumulada)
Turbina)
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Tabela 6-3. Ponto de Historico EFM para um FloBoss Série 100 ou 407

AGA 3 | AGA7 | Descricao do Ponto de Historico Ponto Tipo 1 | Parametro | Tipo de Arquivo
Yes Yes glsicnou;g;ﬁfo?oj ¢ (Minutos de ERN MINTDY | FlowMinAccum
Yes No g?;:gsc?;;vl edidor (Pressdo FLW CURDP Average

Yes Yes Pressao Estatica FLW CURFP Average

Yes Yes Temperatura FLW CURTMP | Average

Yes Yes C Prime (C’) (IMV ou BMV) FLW CPRIME Average

Yes No hwPf (Extensao de Pressao) FLW HWPF Average

Yes Yes Vazdo Instantdnea FLW FLOW Accumulate

Yes Yes Energia Instantanea FLW ENERGY | Accumulate

Yes Yes® Valor Acumulado (Pulsos Brutos) PIN ACCUM Totalize

Yes Yes® Total do Dia (Vazdo Nao-corrigida) | PIN TTDYTOT | Totalize

1. ERN permanece para pontos tipo Parametros Extra de Operacdo; FLW permanece para pontos tipo Célculo

de Vazao; PIN permanece para Ponto de Entrada de Pulso.

2. Para o FloBoss 407, este ponto € configurado no Histérico Geral na tela Configure>History. Todos os

outros sao configurados no Histérico do Medidor (Meter History) na tela Meter>History.

6.7 Relatorios EFM

Os Relatorios EFM gerados impressos e os relatorios na tela de dados histéricos de vazdo para um
ponto de medidor. A selecdo de Relatérios EFM provocam a suspensdo da operacdo do software

ROCLINK 800 e inicia o utilitario de Relatério EFM (EFM Reports).

O programa utilitario de Relatério EFM (Medicao Eletronica de Vazao) € utilizado em conjunto com as
capacidades de cdlculo de vazao, segundo a AGA, do ROC/FloBoss para exibir previamente os dados
de vazdo coletados. Estes dados de vazao estdo contidos no arquivo de Relatério EFM, que inclui as
caracteristicas operacionais de todos os medidores em operacdo configurados no ROC/FloBoss. As
caracteristicas operacionais consistem na Configuracdo de Parametros, Historico, Eventos e Alarmes

associados com cada medi¢dao do medidor em operacao.
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Figura 6-7: Visualizag¢do de Relatorio EFM

Para criar o arquivo em disco de Relatério EFM, selecione ROC>Collect Data, enquanto o
ROC/FloBoss estiver conectado e em comunica¢do. Consulte a Se¢do 9.5 para este procedimento. Uma
vez criado o arquivo em disco, a partir de entdo (assim como no escritério), poderd ser gerado um
relatdrio, e a conexdao/comunica¢do com o dispositivo ndo serd necessdria por muito tempo. O utilitdrio
Relatério EFM formata este relatério para um unico medidor em operagdo cobrindo um periodo

especifico de tempo.

NOTA: Para o utilitdrio Relatério EFM funcionar, a base de dados de histérico no ROC/FloBoss pode
ser configurada de forma que determinados valores de vazdo possam ser restaurados da memoria.

Como mencionado anteriormente, o utilitirio de Relatérios EFM utiliza os dados de vazdo que foram
coletados usando a tela Collect Data. A fun¢do “EFM Report” restaura apenas os dados de vazdo
necessdrios para um Relatério EFM e os armazena em arquivos em disco com uma extensao .efm.

6.7.1 Visualizacao de Relatérios EFM

Vocé pode escolher visualizar ou imprimir o relatério. Selecione View>EFM Reports.
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1. Quando a caixa de didlogos Open aparecer, navegue aos arquivos com extensao .efm (criada
utilizando a funcdo Collect Data). Selecione o arquivo desejado e clique em Open.

relatorio.

o qual deseja que o relatério seja emitido.

Configuracao e Visualizagao do Histérico

Use a caixa de menu suspenso Meter run para selecionar o medidor do qual deseja obter um

Insira a Start date (Data inicial) e End date (Data final). Estas sdo as datas do periodo para
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4. Selecione Report Sections (Secdes de Relatdrio) para as quais deseja o relatério. Use as
setas para rolar entre suas selecoes.

S. Clique Print Preview para ver uma prévia do relatorio.

NOTA: Selecione Unities>Convert EFM File para converter os dados para os formatos de dados
PGAS, Coastal Flow, ou AGA/DET.

6.7.2 Converter Arquivo EFM

Esta opcdo no menu Utilities lThe permite converter um relatério EFM ROC809. (arquivo de banco de
dados .efm) para o formato de arquivo de relatério usado pelo Precision Gas Measurement System
(PGAS) ou para o formato de arquivo de relatério utilizado pelo software Flow-Cal da Coastal Flow
Measurement, Inc. A op¢ao também estd disponivel para converter um relatério EFM do FloBoss Série
100 ou 407 para arquivo no formato .AGA ou .DET.

Antes de executar este procedimento, registre os dados EFM na tela ROC>Collect Data e crie um
relatério EFM na tela View>EFM Report.
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Figura 6-8: Conversao de Arquivo EFM

1. Selecione Utilities>Convert EFM File.
2. Selecione um Device Type: ROC809 ou FloBoss Série 100/407.

3. Selecione um formato: PGAS (ROC809), FlowCal (ROC809) ou AGA/DET (FloBoss Série
100 e FloBoss 407).

4. Clique no botdo de browse next para o campo File To Convert, selecione o endereco e o
arquivo que deseja converter e clique em Open.

5. Clique no botdo de browse next para Save As (Salvar como) o arquivo, entre o endereco e o
nome do Arquivo e clique em Save.
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6. Se converter para PGAS ou FlowCal, selecione o Meter Run no relatério EFM que deve ser
convertido. Além disso, para executar a conversdo para PGAS ou FlowCal, selecione Start
Date e End Date para converter os dados.

7. Clique em Start.

6.8 Relatorios de Historico, Alarme e Registro de Eventos

O Histérico Didrio, Periddico (hordrio) e por Minuto pode ser visualizado a partir do menu View. O
Historico a ser visualizado pode ser restaurado pelo dispositivo, se 0 ROCLINK 800 estiver conectado
a um dispositivo, ou a partir de um arquivo em disco salvo previamente.

Uma vez selecionado History to View, o registro de histdrico serd exibido. Execute uma das seguintes

opgoes:

¢ Plot. Clique no botdo Plot para visualizar uma exibicao grafica do relatério.

¢ Select New. Retorne a tela Select History points e faga uma nova selecao.

4 Save. Salve os arquivos histéricos para um arquivo.

¢ Print Preview. Mostra uma prévia do arquivo que serd enviado a uma impressora € permite a
impressao do registro de histdrico.

¢ Close. Fecha a tela.

Event Logs pode ser visualizado no menu View. Os eventos a serem visualizados podem ser
recuperados a partir do dispositivo (se o ROCLNK 800 estiver atualmente conectado a um
ROC/FloBoss) ou de arquivo em disco salvo previamente.

Uma vez exibidos os eventos, sdo disponiveis as seguintes opgoes:

¢

L4

Save. Salva o arquivo de registro de eventos.

Print Preview. Exibe uma prévia do arquivo que serd enviado a uma impressora e permite a
impressao do registro de histérico.

Close. Fecha a tela.
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6.8.1 Do Dispositivo

Um relatério € gerado baseado no seu Critério de Pesquisa (Search Criteria) do dispositivo atualmente
conectado ao ROC/FloBoss.

1. Selecione View menu> History, Alarm, ou Event>From Device.

2. Verifique ou ndo verifique os Pontos Histéricos (History Points) (apenas Historicos). Desfaca a
selecdo de todos e Selecione Tudo lhe permite selecionar ou desfazer a selecio dos Pontos de
Histoérico. A selecdo do Critério de Pesquisa muda em func¢do da Freqiiéncia (Frequency).

3. Selecione a Freqiiéncia que deseja visualizar os Pontos de Histérico (apenas Histdricos). Vocé
podera visualizar os valores por Minuto, Hordrio (Hordrio ou Periddico), Didrio (Dia),
Minimo/Méximo (ndo suportado atualmente) ou Histérico Estendido (FloBoss Série 100).

4. Clique em OK.

6.8.2 Do Arquivo

Um relatorio € gerado baseado no seu Critério de Pesquisa (Search Criteria) de um arquivo em disco.

1. Selecione View menu> History, Alarm, ou Event Log>From File.

2. Selecione o arquivo e clique em Open.

3. Execute uma das seguintes opgoes:

¢

®* o

184

Select New. Retorne a tela Select History points a serem exibios e execute uma novas
pesquisa.

Invert. Visualiza o registro em ordem inversa (o padrdo € do mais recente para 0 mais
antigo). Esta funcdo muda a ordem de horario do Registro de Alarme ou de Eventos.

Plot. Visualiza a exibi¢dao de um relatério gréfico.
Save. Salva o relatério para um arquivo.
Print Preview. Imprime o relatdrio.

Close. Fecha a tela.

Configuracao e Visualizagao do Histérico Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

6.8.3 Entre Datas

Esta funcionalidade ndo € suportada atualmente.

6.8.4 Plot

Depois de selecionar View>History>From ROC ou From File, € exibido o relatério de histdrico.
Clique no botdo Plot para visualizar uma exibi¢do grafica do Relatério de Histérico. O grafico gerado
mostra cada série de linhas conforme os pontos de dados conectados, baseado no hordrio em que cada
dado foi arquivado e o valor atual naquele horario.

O gréfico mostra no cabecalho o tipo de histdrico, tipo de dispositivo, data, hordrio e nome de ID do
Operador. O eixo Y mostra o valor e o eixo X mostra a data e o hordrio em que o valor foi lido. A
legenda abaixo do grifico corresponde as linhas dentro do gréfico.

Use a barra de rolagem a esquerda do grafico para visualizar os dados. Vocé também pode aumentar ou
diminuir o tamanho do gréfico usando o zoom.

Um zoom no eixo altera os valores dos dados de minimo e maximo para aqueles selecionados e
redefinidos apenas para aqueles dados dentro do eixo.

Para determinar a Escala do Grafico:

¢ Pressione <Ctrl>, e pressione os dois botdes do mouse (ou o botdo central de um mouse com 3
botdes).

¢ Mova o mouse para baixo para aumentar o grafico, ou mova o mouse para cima para diminuir o
grafico.

Para mover o gréfico:

¢ Pressione <Shift>, e pressione os dois botdes do mouse (ou o botdo central de um mouse com 3
botdes).

¢ Mova o mouse para mudar a posicao do gréfico.

Para aumentar o Zoom em uma determinada Area do Grifico:

¢ Pressione <Ctrl>, e mantenha o botao esquerdo do mouse pressionado.

¢ Arraste o mouse para selecionar a drea onde serd dado o zoom e libere o botdo do mouse.B
Para aumentar o Zoom no eixo do Gréfico:

¢ Pressione <Shift>, e mantenha o botdo esquerdo do mouse pressionado.
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¢ Arraste o mouse para selecionar a drea onde serd dado zoom e libere o botdao do mouse.
Para voltar a escala e posi¢@o originais:

¢ Pressione <r> para remover todos os efeitos.

6.9 Dispositivo de Meméria

Selecione ROC>Memory. Aparecerd uma tela que lhe permitird especificar o endere¢co da memoria
como um Segmento, ¢ Compensacdo para as unidades FloBoss 407 ou como um tnico Endereco
Hexadecimal para as unidades FloBoss Série 100. Quando inserir nimeros dentro do intervalo vélido
de localizacdo da memoria e utilize o botdo Update, a tela € atualizada para mostrar o contetido de 256
bytes de memoria. Os valores hexadecimais sdo exibidos a esquerda e os caracteres ASCII equivalentes
sdo mostrados a direita.

Utilize os botdes Prev Block e Next Block para visualizar os blocos de memoéria anteriores ou
posteriores (256 bytes). Se estiver visualizando a RAM, poderd utilizar o botdo Update para atualizar a
tela com os valores mais recentes do FloBoss.

Clique em Cancel para sair da tela Device Memory.
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SECAO 7 —- FUNCOES ADICIONAIS

Esta sec@o descreve como configurar um ROC/FloBoss para executar fungdes adicionais: Softpoints,
Opcodes, amostradores, odorizadores, sensores MVS, PID, Controle da energia do radio, programas de
acompanhamento de desenvolvimento DS800, e programas de usudrio.

7.1.1.1 Neste capitulo

N o] 13 17 7 USSR 187
Tabela OPCOde............coueeeiiiiiiiiiiiiiiiicieeee e 189
Amostrador/Odorizador (ROC809)........ccouiiiiiiiiiiiiiieeee e 190
Sensor MVS (ROC809 ou FIOBOSS 407)....uueuiiiiieireieieeeeeeeeeeeeee e e 192
Proporcional, integral, e derivado (PID).........ccccovevieiiiiniiiiiiiiceeeeeeee 196
Controle da energia do TAdi0..........cocueviiriiiiiiiiiiiiiciicecceeeecee e 205
Programa de acompanhamento de desenvolvimento DS800 (ROC809)........ 208
Administrador do programa do USUALIO..........cceeveeniieriienienienieneceieeieeeee 210

7.2 Soft Points

Softpoints sdo édreas de armazenamento de dados que podem ser utilizadas por qualquer aplicacio
ROC/FloBoss. Por exemplo, um Softpoint pode ser utilizado para armazenar os resultados de um
calculo especificado por um FST ou armazenar um resultado intermedidrio de um valor especificado
adquirido por um FST. Os Softpoints consistem em um identificador Tag, um valor inteiro e vinte
valores flutuantes. Para o ROC809, trinte e dois Softpoints fornecem armazenamento para mais de
1200 variaveis.

Softpoints consistem de:

ROCS809 FloBoss série 100 e 407

o 1 tag (série de 10 caracteres) + 1 tag (série de 10 caracteres)

+ 20 floats (valores de ponto flutuante) + 20 floats (valores de ponto flutuante)
+ 2 longos (32-bit) + 1 inteiro ndo assinado (16-Bir)
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+ 10 curtos (16-bir)

o 10 bytes (8-bit)

Para o ROC809, selecione Configure > E/S > Soft Points.

Para o FloBoss série 100 e 407, selecione Configure > E/S > Soft Points.
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Figura 7-1: Configuracdo do Soft Point (ROC809)

Quando terminado, salve a configuracdo do Softpoint na memdria Flash, utilizando a funcdo Flash
Memory Save Configuration na tela ROC > Flags.

7.2.1 Parametros do Soft Point

Softpoint

Selecione o Softpoint desejado para configurar ou visualizar.

Tag (etiqueta)

Digite o Tag como um nome identificador de 10 caracteres para o Softpoint.
Float / Data

Digite #1-20 parametros Float ou Data para fornecer armazenagem para valores de ponto flutuante
IEEE.
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Long (longo)

Digite os parametros Long (ROC809) para fornecer armazenagem para valores inteiros de 32-bit sem
sinal.

Short (curto)

Digite os parametros Short (ROC809) para fornecer armazenagem para inteiros sem sinal 16-bit.

Byte

Digite os parametros Byte (ROC8(09) para fornecer armazenagem para valores sem sinal 8-bit.

Integer Flag (Flag inteiro)

O Integer Flag (FloBoss série 100 e FloBoss 407) € um valor inteiro sem sinal 16-bit utilizado como

um Flag para denotar a validade dos dados de ponto flutuante ou como um contador. O valor pode
estar sob o controle de uma FST ou um programa usudrio.

7.3 Tabela Opcode

Utilize a tabela opcode para agrupar dados sendo arrastados para comunicagdes mais eficientes.
Parametros de diferentes tipos de pontos podem ser sinalizados para os pontos de dados da tabela
opcode, que pode reduzir substancialmente o niimero de arrastes para um computador host.

NOTA: Utilizar o termo Opcode neste contexto nao se refere aos codigos de identificacdo do operador
nos protocolos ROC e ROC Plus.

Selecionar Configure > Opcode Table.
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Figura 7-2: Ajustes da tabela opcode

7.3.1 Parametros da tabela opcode
Table N°. (tabela N°)

Selecione a Table N° paraa tela Opcode. Para o FloBoss série 100, quatro tabelas estdo disponiveis.
Para o FloBoss 407 oito tabelas estdo disponiveis. Para o ROC809 dezesseis tabelas estdo disponiveis.

Version N° (versio n°)

O campo Version N° liga um nimero de versdo a uma configuracdo de tabela opcode. Se a
configuracdo dos pontos de dados for mudada, entdo atualize o ndmero da versdo. O niimero da versao
¢ um ndmero de ponto flutuante.

Data (dados)

Cada ponto de Data opcode possui uma caixa TLP para mapear os valores TLP para o ponto de dados
da tabela opcode. Se um computador host perguntar por um especifico ponto de dados opcode. O
ROC/FloBoss retorna o valor que € referido pelo TLP mapeado. Para informacdo de como selecionar
uma TLP consulte a TLP Selection Box (caixa de selecao TLP) (ver “TLP Selection Box™)

7.4 Amostrador / Odorizador (ROC809)

Utilize o amostrador/odorizador para ajustar um canal de saida discreta (SD) do ROC809 para enviar e
controlar o tempo e a duragdo de uma saida de pulso para outro dispositivo, tal como um odorizador
(injetor de odor). Pode também controlar um amostrador de gas.

+ Para 0 ROC809, selecionar Configure > Control > Sampler/Odorizer.
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+ Para o FloBoss série 100 selecione a guia Meter > Setup > Sampler. Consulte a guia Pardmetros no
Amostrador do Medidor (ver “guia Parameters on Meter Sampler (FloBoss série 100)” na pagina
191)
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Figura 7-3: Amostrador/Odorizador

7.4.1 Parametros do amostrador/odorizador

Sampler/Odorizer (amostrador/odorizador)

Selecione o nimero especifico do amostrador ou odorizador (Sampler/Odorizer) para configurar. Este
campo se tornard acinzentado se o ndimero de pontos do amostrador na tela ROC > Information for
zZero.

Mode (modo)

Se Mode estiver habilitado, entdo a SD envia um sinal quando as condi¢des de vazao especificadas sao
atendidas.

Input Rate Point (ponto de taxa de entrada)
Utilize a caixa TLP Input Rate Point para selecionar um ponto de entrada para o qual se deseja a taxa.
Input Rate Value (valor da taxa de entrada)

O Input Rate Value exibe o valor atual do ponto de taxa de entrada selecionado. A unidade de medida
para o Input Rate Value e a acumulacdo de unidade serdo as mesmas da unidade do ponto de entrada
selecionado para o Input Rate Point.

Time Basis (base de tempo)

O Time Basis determina a base de tempo para o qual o Input Rate Point é integrado: todo segundo,
minuto, hora ou dia.
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Unit Accumulation (acumulacio de unidade)

O campo Unit Accumulation determina quando gera um pulso de saida. O Input Rate Value é
integrado sobre a base de tempo. Quando o total coincide com o valor de acumulacdo de unidade, um
pulso € gerado pela duragdo especificada no campo duragdo.

Duration (durag?o)

7z

A Duration é quanto tempo (em segundos) pulso de saida estard ativo. Isto € o tempo que a SD
permanece ON (ligada). A SD € ligada pela quantidade ajustada de tempo no campo Duracgdo toda a
vez que o valor de acumulacio de unidade for excedido.

Output Point (ponto de saida)

Utilize a caixa TLP Qutput Point para selecionar qual ponto de SD € para ser utilizado.

7.5 Sensor MVS (ROC809 ou FloBoss 407)

A tela de ajuste do sensor MVS proporciona uma interface para um sensor multi-varidvel. O sensor
MVS € um dispositivo inteligente que pode medir temperatura, pressao estdtica e pressao diferencial.

NOTA: O sensor DVS para o FloBoss série 100 é configurado utilizando entradas analdgicas. Consulte
a secdo 4.

Selecione Configure > 1/0 (E/S) > MVS Sensor.
Ap6s configurar um ponto e clicar Apply, utilize a funcido Flash Memory Save Configuration na tela

ROC > Flags para salvar a configuracdo na memoria permanente no caso de necessitar executar uma
partida a frio (Cold Start).
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Figura 7-4: Sensor multi-varidvel

7.5.1 Parametros do sensor MVS
Sensor MVS

Selecione o MVS Sensor para configurar. Cada MVS possui um unico nimero de sensor para
diferencia-lo de outra unidade MVS, pois os sensores MVS podem ser multi-depositérios.

Sensor Interface Version (versao da interface do sensor)

O Sensor Interface Version exibe a versao do sistema operacional da interface do sensor para o sensor.
Tag/Address/Voltage (etiqueta/endereco/voltagem)

Digite o Tag de 10 caracteres contido no MVS.

Digite o Address da interface do MVS utilizado com o protocolo de comunica¢des do dispositivo. O
endereco padrdo € 1. Se o MVS for utilizado no modo multi-drop cada MVS deve ter um tnico
endereco. O endereco 240 pode ser utilizado para checar o sensor para determinar o endereco do sensor
conectado. Isto é similar a checagem do ROC/FloBoss utilizando endereco e grupo 240. Quando o
endereco 240 for utilizado o sensor responderd com este enderego atualizando o campo endereco.

Exibe a entrade de Voltage para o sensor. Se a versao da interface do MVS for 6 ou maior, entio este
campo deveria ler “5”, que € a voltagem para o microcontrolador no sensor. Se a versao da interface do
MVS for menor do que 6, entdo este campo mostra a voltagem de entrada para o sensor. A voltagem de
entrada para o sensor, em versdes menores do que 6, deve ter pelo menos 10,5 volts de corrente
continua para uma opera¢do adequada.
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DP Zero Shift (deslocamento do zero da pressdo diferencial)

Digite o valor do DP Zero Shift a ser utilizado como o valor da pressdo diferencial de deslocamento do
zero durante a calibragdo. Durante um procedimento de calibragdo o ROC/FloBoss pode modificar este
valor. O usudrio pode também modificar este valor apdés uma calibracdo ser executada, conforme
necessario.

Pressure / Temp Values (pressdo / valores de temperatura)

Os valores de press@o / temperatura exibem as leituras da pressao diferencial (Diff Pressure) em escala
do sensor. As unidades estdo ou em In H,O ou kPa. A leitura da pressdo diferencial (Reverse DP) é a
partir do sensor vezes um “1” negativo para vazdes na dire¢do reversa. A leitura da pressdo absoluta
(Static Pressure) do sensor exibe ou em PSI ou kPa. A leitura da temperatura do processo do sensor
exibe ou em graus Fahrenheit ou em graus Celsius.

Scanning (varredura)

Habilite o Scanning para a entrada para habilitar as comunicacdes para o sensor MVS. Um alarme ¢é
gerado quando o Scanning for desabilitado. Quando o Scanning falha, Failed aparece no campo.

Se o Scanning for desabilitado, entdo nenhum valor € atualizado do sensor MVS.
Units (unidades)

Selecione ou unidades americanas ou métricas para a varidvel do processo.
Sensor Alarms (alarmes do sensor)

Habilite ou desabilite os Sensor Alarms. A situacdo exibe as condi¢des de alarme do sensor ou
qualquer alarme que estiver ativado para este ponto. Quando os Sensor Alarms, Diff Pressure Alarms
ou Temperature Alarms estiverem habilitados aparecerdo os alarmes limite (tais como Low Alarm e
Rate Alarm) que estiverem ativos.

Sensor Config (configuracio do sensor)

Clique em Write, no campo Sensor Configuration, para atualizar o sensor com os valores atuais na tela
ou clique Read para ler os dados de configuracdo e varidveis de processo do sensor atuais.

Report Pressure As (como a pressao de relatdrio)

O sensor MVS deveria sempre estar fisicamente instalado como um dispositivo a montante. O
parametro Report Pressure As permite a pressdo ser registrada como pressdo a montante ou a jusante.
Se for selecionada a jusante, entdo a pressdo diferencial (PD) € corrigida utilizando a temperatura de
referéncia e subtraida (em PSI) da leitura da pressdo estdtica (PE) para obter uma medicao da pressao a
jusante para arquivo.
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Action on Failure (ag¢do sobre falha)

Selecione a Action on Failure para ajustar o sensor para reter os dltimos valores (Hold Last Value)
antes da falha, ou pode-se ajustar o sensor para retornar aos valores padrao (Set to Fault Value) quando
o sensor falhar.

Alarms (alarmes)

Selecione para habilitar ou desabilitar os Differential Pressure Alarms, Pressure Alarms e/ou
Temperature Alarms. Se habilitado, configurar os alarmes utilizando os botdes Modify Limits. Os
alarmes sdo registrados no Alarm Log (registro de alarme). Para conservar o espago de registro habilite
os alarmes somente quando necessario. Se desabilitar os alarmes, entdo nenhum alarme € gerado para
este ponto, sem levar em consideracdo a configuracdo de alarme. A situagdo do alarme € indicada no
campo Status (somente leitura).

+ Low Alarm (alarme de baixa). O valor limite, em unidades de engenharia, para o qual o valor deve
cair para gerar um alarme de baixa.

+ High Alarm (alarme de alta). O valor limite, em unidades de engenharia, para o qual o valor deve
atingir para gerar um alarme de alta.

+ Alarm Deadband (ponto morto de alarme). O valor, em unidades de engenharia, que € uma zona
inativa acima e abaixo dos limites de alarme de baixa e alarme de alta, respectivamente. O
propésito do ponto morto de alarme € prevenir o alarme de ser ajustado e cancelado continuamente
quando os valores de PD, PE e temperatura estiverem oscilando em torno do limite de alarme. Isto
também previne o registro de alarme de ser preenchido com muitos dados.

Fault Value (valor de falha). Se um ponto falha, entdo o valor em unidades de engenharia para aquele
ponto € ajustado ao numero inserido no campo Fault Value e utilizado para calculos.

Reference Temp (temperatura de referéncia - TR).

Selecione a Reference Temperature para determinar como a TR € relatada. O valor padrao € 15,6°C
(60°F).

RBX Alarming (alarme RBX).

Se o computador host estd configurado para receber chamadas de campo iniciadas, pode-se selecionar
uma op¢ao de relatério por excecdo (RBX) para enviar uma mensagem SRBX.

+ Disabled (desabilitado). (FloBoss 407) Selecione Disabled para desligar o RBX Alarming.

¢ On Alarm Set (ajuste do alarme). Quando o ponto entra em uma condicdo de alarme, o
ROC/FloBoss gera uma mensagem RBX.

¢+ On Alarm Clear (cancelando o alarme). Quando o ponto sai de uma condi¢do de alarme, o
ROC/FloBoss gera uma mensagem RBX.
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On Alarm Set and Clear (FloBoss 407) Quando o ponto entra ou sai de uma condi¢do de alarme, o
ROC/FloBoss gera uma mensagem RBX.

7.6 Proporcional, Integral e Derivado (PID)

O controle fechado PID € utilizado para fornecer uma operacdo regular e estavel dos controles do tipo
feedback empregando um dispositivo de regulagem, tal como uma valvula de controle ou um motor. A
utilizacdo caracteristica para o PID € controlar uma varidvel de processo para um ponto de ajuste.

NOTA: Para habilitar os PIDs, selecione ROC > Information > Points. Digite o nimero dos PIDs
desejados no campo Point PIDs Active e clique Apply. O nimero maximo de loops PID € dezesseis
para 0 ROC809, dois para o FloBoss série 100 e quatro para o FloBoss 407.

Em um dado ponto PID dois loops PID separados estdo disponiveis: primdrio e de substituicdo. No
modo Primary Only, o loop de controle de substitui¢do estd desabilitado, deixando ativo somente o
loop de controle Primary.

No modo Override Only, o loop primario estd desabilitado, deixando ativo somente o loop de
substituicdo. No modo Override Control, ambos os loops estdo ativos e uma mudanga na saida é
selecionada baseada em uma selecdo de limite baixa ou alta, como configurada. Cada um dos 16 loops
(ROC809) pode ter controle de substituicdo (no qual ambos os algoritmos de controle primério e de
substituicao estio ativos).

O loop de controle PID pode utilizar ou uma saida analdgica (SA) ou duas saidas discretas (SD) para
controlar o dispositivo de regulagem. Se o controle de SD for utilizado, entdo uma SD fornecerd o
controle de abrir/adiantar e a outra SD fornece o controle fechar/reverter.

Cada loop PID ativo obtém a entrada da varidvel de processo e calcula a mudanca na saida necessdria
para manter seu ponto de ajuste. Se o controle de substituicdo estiver habilitado, entdo o resultado do
calculo que € aplicado a saida depende se for escolhido o alto ou o baixo Override type select.

Se o tipo de saida € analdgico, entdo a mudanca selecionada na saida € adicionada ao valor atual da
saida. Se o tipo de saida € discreto, entdo a mudanca na saida é enviada para uma das duas saidas
discretas. A magnitude da corre¢do determina a quantidade de tempo que uma saida € energizada. Se a
correcdo for positiva, entdo € direcionada para a SD abrir/adiantar. Se a correcio for negativa, entdo €
enviada para a SD fechar/reverter.

Uma aplicacio do controle PID de substitui¢do permite o controle da pressao para controle de vazao de
substituicdo quando a pressdo excede um valor de ponto de ajuste. Por exemplo: a saida do loop de
controle da vazao primadria seria selecionada até a entrada de pressdo aproximar-se do ponto de ajuste
de substituicdo de 700 psig. Conforme a entrada de pressdo aproxima-se de seu ponto de ajuste, o anel
de pressdo tenta fechar a vdlvula e tomar o controle no ponto quando a saida calculada pelo loop de
pressao for menor do que a saida calculada pelo loop de vazdo. O controle retorna ao loop de controle
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de vazao primdria quando a mudanga na saida necessdria para manter o ponto de ajuste de substituicao
ndo mais que o excesso o loop de vazao tenta manter seu ponto de ajuste.

Para ajustar um /loop PID, configure a entrada para a varidvel do processo. Entdo configure a SA ou os
dois pontos SD, cada qual deve ser configurado como pontos TDO (timed duration output)(saida de
duracdo temporizada). Entdo selecione Configure > Control > PID para configurar os parametros
associados com os loops de controle PID. Consulte o exemplo de controle da vazio para pressdo de
substituicdo no final desta secao.

Com a utilizacdo de uma FST, pode-se implementar um algoritmo de alteracdo. Quando a entrada
excede um valor de alteracdo predeterminado a FST pode trocar o modo para dsubstituicdo somente.
Quando a FST determina que o valor de entrada ndo é maior em uma faixa critica, o modo PID pode
ser trocado de volta somente para primario.
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Figura 7-5: Loop PID

Para habilitar PIDs no ROC/FloBoss, selecione ROC > Information > Points. Digite o nimero de PIDs
desejado no campo Point PIDs Active e clique Apply. O ROC809 suporta dezesseis loops PID. O
FloBoss série 100 permite um loop PID. O FloBoss 407 suporta quatro loops PID.

Selecione Configure > Control > PID Loop.

197 Fungdes Adicionais Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

7.6.1 Parametros na guia PID General

Configure o Primary Loop e o Override Loop independentemente.

PID

Selecione o ponto loop de controle PID a ser configurado.

Tag (etiqueta)

Digite uma tnica Tag alfanumérica de 10 caracteres para este ponto PID.
Control Type (tipo de controle)

Selecione o Control Type:

s Primary Only (somente primario). O loop primério é o tUnico loop ativo e a saida calculada pelo
loop primario € utilizada para ajustar a saida de controle.

+ Opverride only (somente de substituicao). (ROC809) O loop de substituiciao € o tinico loop ativo e a
saida calculada pelo loop de substituicio € utilizada para ajustar a saida de controle. Este tipo de
controle € utilizado principalmente para habilitar o loop de substitui¢do ou quando a selecdao de
loop € controlada por uma FST ou outra l6gica externa ao algoritmo PID.

+ Override Control (controle de substituicdo) Ambos os loops, primdrio e de substituicio, sdo ativos
e as saidas dos dois loops sdo comparadas e ou a menor ou a maior das duas saidas € utilizada para
ajustar a saida de controle.

Output (saida)
Selecione o tipo de Qutput:

+ Analog (analdgica). A saida PID estd escrita para o valor determinado do ponto de saida analdgica,
em unidades de engenharia.

+ Discrete (discreta). A saida PID estd escrita para o valor determinado do ponto aberto de SD, em
unidades de engenharia, se a mudanga na saida for positiva e estd escrita para o valor determinado
do ponto fechado de SD se a mudancga na saida for negativa.

Scanning (varredura)

Ajuste o Scanning (unidades de FloBoss série 100 e FloBoss 407) para habilitar ou desabilitar para
controlar a situagdao ON e OFF para a varredura do loop PID.

PID Mode (modo PID)

Selecione o PID Mode (ROC809):
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+ Disabled (desabilitado). Nenhum dos loops € ativo e o parametro de saida PID ndo estd escrito na
saida de controle determinada.

¢+ Manual (manual). Nenhum dos loops € ativo e o parametro de saida PID estd escrito na saida de
controle determinada, permitindo o ajuste da saida como requerido.

+ Auto (automético). Os loops PID estdo ativos como configurado em Control Type. O ponto de
ajuste dos loops sao digitados pelo usudrio.

+ Remote SP (ponto de ajuste remoto). Os loops PID estdao ativos como configurado em Control
Type. O ponto de ajuste dos loops s@o lidos da definicao de E/S do ponto de ajuste.

Loop Status (situacdo do loop)

O Loop Status exibe o primario ou de substitui¢do para indicar qual loop estd atualmente selecionado
ou desabilitado, se o loop estd em modo desabilitado ou em manual.

Calc Time (tempo de cdlculo)

Digite o Calc Time (FloBoss 407) para indicar o periodo real de tempo (em segundos) entre execugdes
do algoritmo PID. Esta € a quantidade de tempo medida entre execucOes desde o comeco de uma
execucdo até o comeco da seguinte.

Loop Period (periodo de loop)

Digite o Loop Period (ROC809 e FloBoss série 100) para indicar o periodo de tempo exigido (em
segundos) entre execucdes do algoritmo PID. Esta € a quantidade de tempo entre execugdes desde o
comeg¢o de uma execucdo até o comego da proxima. Se o controle de substitui¢do estd selecionado,
entdo ambos os loops serdo executados neste periodo de tempo.

Actual Period (periodo real)

O campo somente leitura Actual Period (ROC809 e FloBoss série 100) exibe a quantidade de tempo
real (em segundos) desde o comeco da ultima execu¢do do loop até o comego da execucdo atual do
loop.

Primary (primério)
Utilize os campos PID Loop Primary para ajustar a configuracao do Primary PID Loop.

Selecione uma entrada ou digite um Sefpoint em torno do qual a varidvel do processo primdrio é
controlada. Esta é dependente do tipo de controle.

Selecione um ponto de entrada definido como Process Variable (varidvel de processo) para o loop
primério do algoritmo PID.

Se necessario digite um valor atual da varidvel de processo primdrio, que é determinada pela definicao
de entrada da varidvel de processo. O valor € utilizado por comparacdo com o ponto de ajuste. Quando
em modo manual pode-se digitar um valor para estar em linha com o ponto de ajuste de forma que ndo
haja problemas na partida.
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Selecione o ponto de entrada Primary Switch PV (FloBoss 407) determinado para comparagdo com o
ponto de ajuste de troca primdrio. Este valor determina quando ocorre a alteracdo para o loop de
controle de substituicao

Digite um Switch to Override if (trocar para substitui¢do se): (FloBoss 407) como o valor do ponto de
ajuste de troca para ser comparado com a entrada designada (Primary Switch PV) para determinar
quando ocorre a alteragdo para o loop de controle primdrio. O sinal de comparagdo € (>) maior que ou
(<) menor que.

Output Point and Limits (ponto de saida e limites)
Utilize os campos PID Loop’s Output para ajustar o ponto e limites para SA ou SD.

+ Se o tipo de controle estd ajustado para Analog (analdgico), selecione o Qutput Point (na parte
inferior da tela) para ser designado como a saida de controle PID.

+ Digite um Qutput Low Limit (limite baixo de saida)(ROC809) ou Primary Output (saida
primdria)(FloBoss 407). Se a mudanga na saida calculada pelo loop provoca o valor atual da saida
para ir abaixo deste valor, entdo a saida € ajustada para o valor da saida analdgica ou discreta 14
digitada.

+ Digitar um Qutput High Limit (limite alto de saida) (ROC809) ou Override Output (saida de
substituicao) (FloBoss 407). Se a mudanca na saida calculada pelo loop provoca o valor atual de
saida ir acima deste valor, entdo a saida € ajustada para o valor de saida analdgico ou discreto
digitado aqui.

+ Se o Control Type € ajustado para Discrete, selecione o ponto de saida discreta (DO Open Point)
para abrir a vdlvula ou outro dispositivo e o ponto de saida discreta (DO Close Point) para fechar a
véalvula ou outro dispositivo.

NOTA: Estes pontos de saida discreta devem estar configurados como tipos TDO (Time Duration
Output)(saida de duracio de tempo) DOUT.

7.6.2 Parametros na guia PID Tuning

Configure o loop primdrio e o loop de substituicdao independentemente. Apds configurar os parametros
PID, selecione a guia Configure > Control > PID Loop > Tuning.

Gain (ganho)

Digite o Gain proporcional como a relag@o entre a mudanca na saida e a mudanca no erro (varidvel de
processo — ponto de ajuste).
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Reset ( reajustar)

Digite o Reset (ganho integral) como a relacdo entre a mudanga na saida e a mudanca na integral do
erro (varidvel de processo — ponto de ajuste) em funcdo do tempo. Este valor estd em termos de
repeticdes por minuto.

Rate (taxa)

Digite a Rate (ganho derivado) como a relac@o entre a mudanga na saida e a mudanga noerro (varidvel
de processo — ponto de ajuste) em fun¢do do tempo. Este valor estd em minutos.

Scale Factor (fator de escala)

Digite o nimero do Scale Factor representando a relacdo da amplitude de saida e a amplitude de
entrada (varidvel de processo). O sinal do nimero especifica a acdo do loop: negativo para acdo reversa
(padrdo), ou positivo para agdo direta. A acdo reversa faz o ponto de loop PID produzir uma
“diminui¢do” na saida (fechamento de uma valvula, por exemplo) quando a varidvel de processo
exceder o ponto de ajuste.

Integral Deadband (ponto morto integral)

Digite a Integral Deadband como uma “janela” em torno do ponto de ajuste. Quando a varidvel de
processo estiver dentro desta janela nenhuma mudanca na saida € calculada. Por exemplo, se digitar
“5”, hd uma regido de 5 unidades acima e 5 unidades abaixo do ponto de ajuste no qual a varidvel de
processo pode mover-se sem afetar a saida.

SP Ramp Rate

Digite a SP Ramp Rate como a maxima relacdo (por minuto) no qual o ponto de ajuste é permitido
posicionar-se para um novo valor.

SP Low Limit (limite baixo do ponto de ajuste)

Digite o SP Low Limit (ROC809) como o valor mais baixo permitido para o ponto de ajuste.
SP High Limit (limite alto do ponto de ajuste)

Digite o SP High Limit (ROC809) como o valor mais alto permitido para o ponto de ajuste.
Change in QOutput (mudanca na saida)

A Change in Output exibe a mudanca calculada na saida a partir do loop associado.

Manual Tracking (rastreamento manual)

Selecione habilitar Manual Tracking para ter o ponto de ajuste do loop primdrio ajustado igual a
varidvel de processo primdrio quando o ponto PID estiver em modo manual. Isto € normalmente
utilizado para eliminar um “bump” quando retornar a0 modo automatico.
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Halt PID on Reset (parada do PID no reajuste)

Selecione habilitar Halt PID on Reset para ter o modo loop de controle PID ajustado para desabilitar
um reinicio do ROC/FloBoss, tal como uma energia remanescente ou uma partida a quente.

Min Control Time (tempo minimo de controle)

Digite o Min Control Time (FloBoss 407) como a quantidade minima de tempo que o loop de controle
primadrio ou de substituicdo deve manter controle antes de ocorrer a troca para o outro loop de controle.

Override Type Select (selecionar o tipo de substitui¢ao

Ajuste o Override Type Select (ROC809 e FloBoss 407) para Low (baixo) ou High (alto) (somente
controle de substitui¢cdo). Se o Low Override Type for selecionado a menor entre a mudanca do
primdrio na saida e a mudanca da substitui¢do na saida serd selecionada como saida de controle. Se o
High Override Type for selecionado a maior entre a mudanga do primdrio na saida e a mudanca da
substituicao na saida serd selecionada como saida de controle.

7.6.3 Parametros na guia PID Status
Os campos somente leitura desta guia exibem varios parametros do ROC executando o loop PID.
Output Low Status (situacdo de saida de baixa)

Quando um loop PID € habilitado, o campo Qutput Low Limit Status (situacdo limite de saida baixa)
indica se a saida do loop PID primdrio foi preso pelo limite de saida baixa. Ou é exibido limitado ou
ndo limitado.

Output High Limit Status (situacdo limite de saida de alta)

Quando um loop PID for habilitado o campo Qutput High Limit Status indica se a saida do loop do
PID primadrio foi presa pelo limite de saida de alta. Exibe limitado ou ndo limitado.

Primary PV Status (situacdo da varidvel de processo primdria)

Quando um loop PID for habilitado, o campo Primary PV Status indica a situacdo dos dados da
varidvel de processo do loop priméario. Exibe ou OK, ou dados questionédveis ou TLP invalida.

Primary SP Low Limit Status (situacao limite de baixa do ponto de ajuste primario)

O campo Primary SP Low Limit Status indica se o ponto de ajuste do /oop do PID primadrio foi preso
pelo limite do ponto de ajuste de baixa. Exibe ou limitado ou ndo limitado.
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Primary SP High Limit Status (situacdo limite de alta do ponto de ajuste do primério)

O campo Primary SP High Limit Status indica se o ponto de ajuste do loop do PID primario foi preso
pelo limite do ponto de ajuste de alta. Exibe ou limitado ou ndo limitado.

Primary SP Rate Limited Status (situagao de taxa limitada do ponto de ajuste priméario)

O campo Primary SP Rate Limited Status indica se o ponto de ajuste do loop do PID primdrio esta
atualmente sendo limitado pela taxa de mudanca do ponto de ajuste mdxima (Taxa SP Ramp na guia
Tuning).

Override PV Status (situagdo da varidvel de processo de substituicao

Quando um loop PID tiver sido habilitado, o campo Override PV Status indica a situacido dos dados da
varidvel de processo do loop de substitui¢do. Exibe ou OK, dados questiondveis ou nao limitado.

Override SP Low Limit Status (situagao do limite de baixa do ponto de ajuste de substitui¢ao)

O campo Override SP Low Limit Status indica se o ponto de ajuste do loop PID de substitui¢do foi
preso pelo limite do ponto de ajuste de baixa. Exibe ou limitado ou ndo limitado.

Override SP High Limit Status (situacdo do limite de alta do ponto de ajuste de substituicao)

O campo Override SP High Limit Status indica se o ponto de ajuste do loop PID de substituicao foi
preso pelo limite do ponto de ajuste de alta. Exibe ou limitado ou ndo limitado.

Override SP Rate Limit (limite de taxa do ponto de ajuste de substituicdo)

O campo Override SP Rate Limit indica se o ponto de ajuste do loop PID de substituicdo estd sendo
atualmente limitado pela taxa de mudanga do ponto de ajuste maxima (Taxa Ramp do ponto de ajuste
na guia Tuning)

7.6.4 Exemplo de PID

O exemplo de configuragdo seguinte descreve como configurar um ponto PID e entradas e saidas
associadas para executar controle de vazdo com pressdo de substituicdo para proteger contra
sobrepressdo na linha.

Neste exemplo, a varidvel de processo primdria (Primary PV) € obtida de um ponto de medidor tipo
orificio, especificamente, a vazao volumétrica por dia. A varidvel de processo de substitui¢cao (Override
PV) € obtida do valor da pressdode um ponto de MVS. Os pontos de ajuste para ambos os loops de
substituicdo primdrio e secunddrio sio inseridos pelo usudrio. Uma descri¢do é dada para ajustar ou o
controle discreto ou o analdgico para a saida de controle.
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Consulte Sensor MVS (ROC809 ou FloBoss 407) (na pagina 172) para configurar adequadamente o
ponto de medidor tipo orificio e o ponto de MVS.

Se a valvula de controle for controlada por um sinal 4-20 mA para um conversor I/P, configure uma
saida analdgica com as apropriadas leituras baixa em unidades de engenharia. As unidades podem ser
ou em termos de posicdo da vélvula (0-100%) ou em termos de capacidade de vazdo (0-1000
MCF/dia). Ajuste o tipo de saida na tela PID para analdgica. No ponto de saida selecione um TLP: tipo
de ponto das saidas analdgicas, o nimero logico desejado e um parametro de valor em unidades de
engenharia.

Se a vélvula de controle for controlada por um atuador motorizado, configure dois pontos de saida
discreta para contatos abrir e fechar. Cada um destes pontos de saida discreta deve estar configurado
como tipos TDO (saida de duracdo de tempo) DOUT. Ajuste o tempo de leitura de baixa para a minima
quantidade de tempo (em segundos) que o TDO pode ser energizado para mover o motor. Ajuste o
tempo de leitura de alta para a quantidade de tempo (em segundos) que o TDO deve ser energizado
para trabalho pleno. Ajuste os valores em unidades de engenharia das leituras de baixa e alta. As
unidades podem ser ou em termos de da posi¢ao da valvula (0-100%) ou em termos de capacidade de
vazdo (0 — 1000 MCF/dia). Ajuste o tipo de saida na tela PID para discreta. No ponto de abertura da
saida discreta e de fechamento da saida discreta, selecione uma TLP: tipo de ponto das saidas discretas,
o nimero légico desejado e o parametro de valor em unidades de engenharia.

Configure o ponto PID com um tipo de controle de controle de substitui¢do. Isto causa campos
disponiveis aparecerem na tela PID para digitar a defini¢do de E/S da varidvel de processo e o ponto de
ajuste para ambos os loops primério e de substitui¢cdo Selecione uma TLP: tipo ponto dos “valores do
medidor tipo orificio”, o numero ldgico desejado, e um parametro da “vazdo por dia” para avaridvel de
processo primdria. Selecione uma TLP: tipo do ponto do “MVS”, o numero légico desejado, € um
parametro da “leitura de ponto de ajuste” para a varidvel de processo de substituicdo. A defini¢do do
ponto de ajuste de E/S permanecerd indefinida, embora tenha digitado os valores. O ponto de ajuste
para o loop primdrio serd a quantidade desejada de vazdo didria. O ponto de ajuste para o loop de
substituicdo serd o valor da pressdo onde o controle deve trocar para o loop de substituicdo. Ajuste o
periodo do loop em segundos. Isto é ajustado normalmente para um quarto do tempo necessario para o
atuador mover a valvula da posi¢do totalmente aberta para a posi¢cao totalmente fechada.

Na guia tuning selecione o Override Type Select em “baixo”. Isto causa a mais baixa mudanga nas
saidas dos loops primdrio e secunddrio a serem selecionadas. Conforme a pressao se aproxima do ponto
de ajuste de substituicdo, o loop de pressao (override) endireitard a saida. No ponto em que o loop de
pressao necessitar uma mudanga na saida menor que o loop de vazdo (primério), a saida vinda do loop
de pressdo serd selecionada e controla a valvula. Ajuste o fator de escala para cada loop, primdrio e o
de substitui¢do, como (amplitude de saida) / (amplitude de entrada).

Ambos os loops possuem fatores de escala negativos, de forma a ter a acdo de controle fechar a vilvula
quando a varidvel de processo estiver acima do ponto de ajuste. Com o fator de escala ajustado pela
férmula acima, os ajustes iniciais para ganho, reconfigurar e taxa produzirdo, sob muitas
circunstancias, um controle estdvel. O ganho controla a magnitude da mudanca inicial na saida para
uma dada mudanca na varidvel de processo (ou ponto de ajuste). Reconfigurar (reset) controla a
magnitude da mudanca na saida baseada na diferenca continua entre a varidvel de processo € o ponto
de ajuste ao longo do tempo. Desta forma estes podem entdo ser ajustados para permitir as agdes de
controle desejadas.
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7.7 Controle de Energia do Radio

O controle de energia do radio permite conservar a energia da bateria para um radio ou qualquer outro
dispositivo de comunicacao.

A energia do radio € controlada ou pelo sinal DTR ou por uma saida discreta. Em razdo de haver
pontos de controle de radio separados para COM1 e COM2, o ciclo de energia do radio para COM1
pode ser configurado diferentemente daquele para COM2, incluindo valores de temporizador
independentes e controles de saida separados utilizando as op¢des de defini¢io de saida.

Quando utilizar um FloBoss série 100 ou FloBoss 407, dois modos de controle de energia sdo
possiveis: segundos e minutos. No modo Segundos, o tempo base para o temporizador é em
incrementos de 0,1 segundo, principalmente utilizado com radios. No modo Minutos, o tempo base
para os temporizadores é de encrementos de um minuto, principalmente utilizado com telefones
celulares.

Para cada ponto de controle de energia do rddio o ciclo de energia pode ser configurado para mudanca
automatica trés vezes por dia. Durante cada um destes trés periodos, chamados zona 1, zona 2 e zona 3,
os tempos ON e OFF podem ser ajustados para operarem a vdrios intervalos para conservarem a
energia da bateria. A figura a seguir é uma representagdo grafica de como o controle de energia opera
dentro de cada “zona” de tempo.

Detectada comunicagcao com o host

On Time | Off Time on Haold Time
E— Time

Time Cn Time

Figura 7-6: Tempo de controle da energia do rddio

Durante o tempo ON:

+ A saida de energia SD € trocada para ON.
+ Podem ocorrer comunicagdes.

+ Durante o tempo OFF:

+ A saida de energia SD € trocada para OFF.

+ Podem ndo ocorrer comunicagdes.
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Se ocorrer comunicagdes durante o tempo ON, o tempo ON ¢€ estendido pelo Hold Time (tempo de
retencdo). A SD permanece ON e recebe interrup¢des permenecendo habilitada pela duragido do tempo
de retencao.

Quando o parametro de controle de energia do radio for habilitado o ciclo de energia do radio é
ativado. O parametro Low Battery Shutoff permite que o ciclo de energia seja automaticamente
desabilitado toda vez que a voltagem de entrada para o ROC/FloBoss va abaixo de um minimo
especificado.

Para utilizar o Radio Power Control, selecione Configure > Radio Power Control.

Ap6s a configuracdo dos pontos de controle de radio, clique Apply. Salvar a configuracdo para a
memoria programavel utilizando a funcido Flash Memory Save Configuration na tela ROC > Flags.

Radio Poveer Control 7 x|
Rardia Power Coniral . [iIRGIEECMMMNNE ~|  7a0: (L0 Rado
A adio Power Siatus IF"I:IWGI On Actme Jone 1
RAadio Payer Cantal | | Zore
i~ Enabied L z 3
& Disaled Start Time [HHM M) [700 EEER EES
Tirnz Uries 0n Time (Seconds| - |2 [ [0
¥ Sezond: OF Timg (Second| : 3 o o
= Minites

Hold Tire:: I'ID Sezond:  Op Cownber: |0 Second:
Law B atteny Shutalf :I5.5 Yoits Off Cauater: |0 Sezonds
Fower Timer : II:I Seconds Aemaining

Disciele Quipul . [Uncefired _|

Flupdss | v o | % concal | 1 cos

Figura 7-7: Controle de energia do rdadio

7.7.1 Parametros no controle de energia do radio
Radio Power Control (Controle de energia do radio)

Selecione o ponto de controle de energia do radio que se deseja configurar.
Tag (etiqueta)

Digite em Tag um nome com 10 caracteres para identificar este ponto com sua respectiva Comm Port.
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Radio Power Control Enabled (controle de energia do radio habilitada)
Selecionar Radio Power Control Enabled para ativar a funcao controle de energia do radio.
Units (unidades)

Utilize a caixa de lista tipo drop-down Units para trocar entre segundos e minutos quando utilizar um
FloBoss série 100. No modo Seconds a base de tempo para os temporizadores € em incrementos de 0,1
segundo, proncipalmente utilizado com telefones celulares. No modo Minutes a base de tempo para os
temporizadores € de incrementos de um minuto, principalmente utilizado com telefones celulares.

Zone (zona)

Digite os pardmetros de Zone para indicar quando o controle de energia de radio estd ativo ou inativo
para vdrias zonas.

Start Time (hordrio de inicio) em horas e minutos que a respectiva zona inicia. O tempo é expresso na
hora local, em relégio de 24 horas. Por exemplo: “1500” sob zona 2 significa que os tempos associados
On time e Off time sdo utilizados iniciando-se as 15h00.

On Time durante um ciclo de energia quando a saida estd no estado ON.
Off Time durante um ciclo de energia que a saida estd no estado OFF.
Hold Time (tempo de retencdo)

Digite o Hold Time que a saida permanece ON apds a detec¢do das atividades de comunicado (em
segundos, a menos que o modo minutos tenha sido habilitado). Este valor se aplica a todas as zonas.
Quando as comunicacdes ocorrem durante o On Time, o On Time € extendido pelo Hold Time. O sinal
DTR da saida discreta permanece no estado ON.

Se uma mensagem SRBX (registro espontaneo por excecdo) necessita ser enviada para o computador
host, a energia do radio na SD vird e permitird o envio da mensagem. O tempo de retencdo deveria
estar configurado por um periodo de tempo longo o suficiente para permitir ao ROC/FloBoss receber
uma resposta de volta do host.

Low Battery Deadband

Entre em Low Battery Deadband. O valor da zona morta de bateria baixa é adicionado ao Low Battery
Shutoff para determinar quando a funcdo controle de energia do rddio estd habilitada novamente e
permite a SD ligar quando solicitada.

Low Battery Shutoff (interruptor da bateria de baixa)

Digite um valor em Low Battery Shutoff que especifica a voltagem na qual o controle de energia é
automaticamente desabilitado. A voltagem detectada € a voltagem de entrada da bateria do sistema EA
(0-1). O parametro do interruptor da bateria de baixa permite o ciclo de energia ser automaticamente
desabilitado toda hora que a voltagem de entrada para o ROC/FloBoss fique abaixo do minimo
especificado. O valor padrio € 11 volts.
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Discrete Output (saida discreta)

Selecione qual ponto de saida discreta o sinal enviara.

Inverted/Normal (invertido/normal)

Selecionar Inverted (Inverted/Normal) para permitir que o valor da saida discreta ser lido invertido.
Power Timer (temporizador de energia)

O Power Timer conta a quantidade de tempo (On Time, Off Time, ou Hold Time) que o controle do
radio estd atualmente utilizando. O valor € o nimero de segundos remanescentes.

On Counter

O valor On Counter indica o tempo cumulativo que o controle de energia esteve no estado ON.

Off Counter

O valor Off Counter indica o tempo cumulativo que o controle de energia esteve no estado OFF.
Radio Power Status (situagdo da energia do radio)

A Radio Power Status indica a situacdo atual da funcao de controle de energia de ON, OFF ou RBX.
Active Zone (zona ativa)

A Active Zone indica qual zona estd atualmente ativada para a determinagdo do Start Time, do On Time
e do Off Time.

Parte do On Time € também utilizado pelo radio durante o inicio do receptor, fazendo com que parte do
On Time esteja indisponivel para solicitagoes.

7.8 Programa Integrado de Desenvolvimento DS800 (ROC809)

Esta tela fornece pardmetros relacionados 2 aplicagio do DS800. E uma boa prética verificar estes
ajustes antes de baixar uma aplicacdo DS800. Para mais informacao sobre o programa DS800 consulte
a ajuda on-line do programa integrado de desenvolvimento DS800 ou o seu manual do usudrio.

Selecione Configure > Control > DS800.
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Figura 7-8: DS800

7.8.1 Parametros no DS800

Points (pontos)

O ndmero Points é sempre ajustado para 1, o nimero de programas DS800 permitido.
Mode (modo)

O Mode permite a execugdo de todos os recursos do DS800 carregados no ROC.

RSI Task

Habilite o RSI Task se for se comunicar por comunicagdes serial para o baixamento e limpeza das
aplicacdes do DS800. Aplicacdes distribuidas (projetos de recursos miultiplos) ndo sdo suportados por
ligagdes seriais.

TCP/IP Task
Habilite o TCP/IP Task se for se comunicar via ethernet.
IXD Task

O parametro IXD Task deve ser habilitado para baixar recursos ao ROC. Este seria desabilitado
somente para economizar tempo do processador se nao houver ligacdo entre os recursos utilizando a
rede HSD.

Clear Resources (limpar recursos)

O botao Clear Resources remove todos os recursos baixados do armazenamento permanente das
unidades ROCS809. Isto, entretanto, ndo afeta ou interrompe um recurso em execucao atualmente, pois
este recurso € copiado para a RAM antes de ser iniciado. Os recursos estardo residentes na RAM até
que um reinicio seja executado ou até que uma partida a quente ocorra no ROC809 ou o botdo de radio
Mode na janela do DS800 esteja em Off. Quando o botdo de rddio Mode € reajustado para On ou o
ROC809 for reiniciado, somente tentar@o iniciar os recursos baixados para o ROC, apés o botdo Clear
Resources ser pressionado.
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7.9 Administrador do Programa do Usuario

O administrador do programa do usudrio permite baixar funcdes e aplicacdes adicionais para um ROC
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Figura 7-9:Administrador do programa do Figura 7-10: Administrador do programa do
Usudrio (ROC809) usudrio (FloBoss 103)

7.9.1 Etapas para baixar o programa de usuario
Para baixar um programa de usudrio:
1. Selecione Utilities > User Program Administrator.

2. Determine a quantidade de memdria disponivel em Memory Usage (FloBoss série 100 e 407) ou
em Device User Program Environment (ROCS809). O local da memoria deve estar disponivel para
o programa do usudrio especifico que estiver baixando.

3. Quando utilizar um ROCS809, clique em Reset Counter para limpar o valor que indica quantas
vezes o programa de usudrio foi reinicializado.

4. Clique Browse e selecione o arquivo do programa de usudrio para baixar do CD-ROM ou PC. Os
arquivos de programa estdo normalmente localizados em Program Files/ROCLINK Files folder. O
didlogo Open File exibe os nomes de todos os arquivos com extensdo .tar (ROC809), .bin (FloBoss
série 100) ou .HOO (FloBoss 407).
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5. Selecione o File Name (nome do arquivo) desejado para baixar e clique Open.

6. Clique em Download para baixar o programa de usudrio selecionado. Instale apenas um programa
de usudrio.

7. Selecione o programa de usudrio no campo User Program Installed in Device, clique Start ou
Enable.

8. Quando utilizar um FloBoss série 100 ou FloBoss 407, selecione System > Flags. Clique em Flash
Memory Save Configuration e entdo clique Yes. Isto assegura que o programa reinicia
automaticamente ap6s uma partida fria. Clique OK.

NOTA: A informagdo do programa do usudrio exibe sob a arvore de configuracdo. Para unidades
FloBoss, a informacgdo do programa do usudrio também exibe sob Configure > User Data.

7.9.2 Dados do usuario (FloBoss série 100 e FloBoss 407)

O Configure > User Data lista as telas de configuracdo do programa do usudrio para os programas de
usudrio carregados. Estas telas de dados do usudrio sdo utilizadas para configurar os parametros
necessdrios para cada programa de usudrio. Apos instalar um programa de usudrio, o menu drop-down
de dados do usudrio lista as opcdes de menu associadas com o programa. Consulte o manual do

usudrio, fornecido com o programa de usudrio, para detalhes concernentes a estas telas de
configuracdo.

ApOs selecionar uma op¢do de programa de usudrio do menu drop-down dos dados do usudrio, €
exibida a tela associada com aquela op¢do. Pode-se entdo prosseguir para configurar os parametros
mostrados na tela.
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SECAO 8 - COMUNICACOES MODBUS

Esta secdo descreve como configurar uma unidade ROC ou FloBoss para executar comunicacdes
Modbus. Esta se¢do discute primeiramente as comunicagdes do ROC809 e FloBoss Série 100. As
comunicagdes do FloBoss 407 sdo discutidas na sub-sessao Modbus Host Parameters Tab (ver “Guia
de Pardametros de Host Modbus” (FloBoss 407)” na pigina 242).

8.1.1.1 Neste Capitulo

Comunicagdes MOADUS...........cc.oeeceeeeeeeeiieeiieeieieeieeeee e 212
Configuracdo Modbus (ROC809 e FloBoss Série 100).......... 213
HiStOriCO MOADUS.........ccueeeeeiiiiiiiiiiiieeceeeecee e 218
Funcionalidade de Eventos & Alarmes Modbus..................... 224
Registradores Modbus (ROC809 e FloBoss Série 100).......... 227
Tabela Mestre Modbus (ROCB09)..........cccooveevvveeeeeeeecrennnnn. 238
Modem Mestre Modbus (ROC809).........cuveeeeeeveeeeiiiiiiieeeaenn. 240
Guia de Parametros do Host Modbus (FloBoss 407).............. 242

8.2 Comunicacoes Modbus

As unidades ROC809 e FloBoss Série 100 incluem a habilidade de se comunicar utilizando protocolo
Modbus. Isto torna possivel integrar os dispositivos ROC e Modbus no mesmo sistema Host/Slave.

FloBoss Série 100

O FloBoss Série 100 pode atuar como um dispositivo Escravo (Slave). A funcionalidade Modbus
Mdster (host) € disponibilizada apenas por meio do uso de um programa de usudrio.

Todas as portas LOI, Comm I e Comm 2 suportam comunica¢des Modbus. O mapeamento Modbus na
tela Modbus Registers e Modbus History Access Registers afetardo as comunicagdes Modbus em todas
as portas de comunicac@o.

O FloBoss Série 100 pode ser detectada automaticamente se for requerido pela comunicacio de entrada
no protocolo ROC ou Modbus.
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ROC809
O ROC809 pode atuar como um dispositivo Escravo (Slave) ou Host.

O modo de opercdo Modbus Madster (habilitada na tela ROC>Comm Ports) permite ao RROC809
simular um dispositivo mestre que pode nomear outros dispositivos para dados e armazenar os dados
para atualizar parametros, para uso nos Registradores FST, em programas de usudrio e nos programas
DS800. O ROC809 também pode enviar comandos para configurar as saidas e registrar dados para um

dispositivo escravo. Para maiores informacdes sobre a configuracdo e funcionalidade Modbus Master,
consulte Tabela Mestre Modbus (ROC809).

No modo Escravo, os dados de conexdo entre o dispositivo host e 0 ROC809 requer o uso de uma das
seguintes portas de comunicagdo:

¢ Porta Ethernet na CPU.
¢ Cartdo de Comunicagdo Serial EIA-232 (RS-232).
¢ Cartdo de Comunicagdo Serial EIA-485 (RS-485).

¢ Cartdo de Comunicagdes por Modem Discado.

NOTA: Para maiores informacdes sobre as comunicacdes Modbus na porta Ethernet, consulte
“Configuracdo de Comunicacdo TCP/IP na Porta Ethernet (ROC809)” na Secéo 2.

No modo Mestre, sdo suportadas as portas de comunicagdo Comm2 a Comm 5. As portas LOI e Comm
1 (Ethernet) ndo suportam o modo Modbus Mestre.

Qualquer porta de comunicag@o por modem ou serial configurada com um Port Owner do Protocolo
ROC Plus/Modbus Slave determinard se a comunicagdo de entrada requerida estd no protocolo ROC ou
Modbus. O ROC responde utilizando o mesmo protocolo requerido pela entrada.

As portas de comunicagdo por Ethernet determinardo automaticamente se a comunicacido de entrada
requerida estd no protocolo ROC, Modbus RTU encapsulado em TCP/IP, ou protocolo Modbus
TCP/IP. O ROC responde utilizando o mesmo protocolo requerido pela entrada.

8.3 Configuracao Modbus (ROC809 e FloBoss Série 100)

Selecione Configure>ModbusConfiguration. A guia General (mostrada nas figuras 8-1 e 8-2) ajustam
os parametros bdsicos de configura¢do. A guia Scale Values lhe permiti inserir oito pontos com valores
de escala de flutuagdo minima e maxima e um valor inteiro mdximo e minimo para conversdao dos
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valores dos pontos de flutuagdo para uma escala arredondada. A guia History Access Registers
(FloBoss série 100) permite que somente um registrador contenha um ou mais pontos histéricos para
restauracdo dos Arquivos Historicos Didrios e Periddicos, assim como um nimero de registradores para
restauracdo dos dados de registro de Alarmes e Eventos.
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Figura 8-1: Configuracdo Modbus (Exi- Figura 8-2: Configuracdo Modbus (Exibi-

bido no ROC809) do no FloBoss 103)

8.3.1 Parametros na Guia Modbus Configuration General
Comm Port

Selecione a Comm Port (ROC809) que deseja configurar.

Tipo Comm Mode/Modbus

Selecione Comm Mode ou Modbus Type. O protocolo Modbus suporta dois modos de transmissao:
ASCII e RTU. Todos os dispositivos na mesma rede de comunicagdes devem ser configurados com o
mesmo modo de transmissao.

¢ O modo ASCII (American Standard Code for Information Interchange) representa cada byte de 8
bits de dados como dois caracteres ASCII que sdo representacdes hexadecimais do valor. Isto
permite que as mensagens sejam lidas com o uso de um terminal', mas usa duas vezes mais
caracteres que o modo RTU. Cada caracter enviado é composto de um Start bit, 7 ou 8 bits de
Dados, e um ou dois Stop bits com paridade Even, Odd ou No. O modo ASCII utiliza verificacdo de
erros Longitudinal Redundancy Checking (LRC).

! computador ligado a uma rede que no é capaz de processar dados de forma independente.
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¢ O modo RTU (Remote Terminal Unit) ( Unidade Terminal Remota) permite uma maior densidade
de caracteres e melhor ritmo de transferéncia de transmissdo de dados que o modo ASCI para a
mesma taxa de transferéncia. Cada mensagem € transmitida em um fluxo continuo. Os dados sdao
enviados em caracteres bindrios de 8-bits. O modo RTU usa a verificagdo de erro Cyclic
Redundancy Check (CRC). Por padrao, € habilitado o RTU.

Em outro modo, ASCII ou RTU, uma mensagem Modbus € posicionada pelo dispositivo de
transmissdo em uma forma que conhece o inicio e o final do ponto.

Formato de Mensagem ASCII

Formato de Inicio Endereco Funcao Dado Verificacdo de Erro LRC Final
2 Caracteres 2 Caracteres | N Caracteres | 2 Caracteres CRLF

Formato de Mensagem RTU

Formato de Inicio  |Endereco Funcao Dado Verificacdo de Erro CRC |Final

T1-T2-T3-T4 1 Byte 1 Byte N* 1 Byte |2 Bytes T1-T2-T3-T4

Byte Order

Selecione o Byte Order de dados em uma transmissdo ou solicitacdo que possa ser revertida pela
selecdo feita nestas caixas de verificagdo. Isto afetard somente o campo de Dados de uma mensagem
Modbus e nao tem efeito sobre os dados para os Codigos de Fungdo 01, 02 e 05.

¢ Primeiro Byte Significativo Minimo. A selecdo desta caixa de controle habilita o primeiro Byte
Significativo Minimo. Este € o valor padrao.

Primeiro Byte Significativo Principal. Selecionando esta caixa desta caixa de controle habilita o
primeiro Byte Significativo Principal.

Registro de Evento/Registro de Eventos Modbus (Event Logging/Log Modbus Eventos)

A selecao do Registro de Evento ou Registro de Eventos Modbus habilita o registro de todos os
parametros a serem alterados via Modbus sem que sejam registrados. Como padrdo, as funcdes
Registro de Evento ou Registro de Eventos Modbus sio habilitadas.

Status
O campo Status (FloBoss Série 100) mostra os c6digos de Status retornados do modem.
EFM Modbus

Habilite a funcio EFM Modbus para usar a opcdo de relatério EFM do FloBoss Série 100 para
formatar a data e hordrio. Quando desabilitada, serd utilizado o relatério padrao do Modbus.
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Status de Excecao no Modo Escravo

O campo Slave Mode Esception Status (ROC809) mostra o cddigo de erro para a dltima mensagem
Modbus recebida. O campo € aplicdvel somente no modo escravo.

0 = Nao ha erro

1 = Funcgdo ilegal

2 = Endereco de dado ilegal

3 = Valor de dado ilegal

Nomeacao de Inicio (Start Polling)

Se o Modbus Mestre foi selecionado como a Porta do Proprietario na guia General da tela ROC>Comm
Ports, a Nomeacao de Inicio (Start Polling) (ROC809) controla a inciacdo de uma sequéncia de
nomeagdao Modbus Mestre. Este iniciard, nomeando com a entrada Requisicao de Inicio (Starting
Request) da Tabela de Modbus Mestre e entdo prossegue pelas entradas na tabela. A caixa de controle
serd zerada quando a seqiiéncia de nomeacdo estiver completa.

Requisicao de Inicio (Starting Request)

Entre um valor de Requisicdo de Inicio (ROC809) para habilitar uma seqiiéncia de nomeacgdo de
Modbus Mestre para iniciar a nomeag¢do com o nimero de requisi¢do (entrada) de uma Tabela de
Modbus Mestre e entdo, prossegue pelas entradas na tabela.

Niimero de Requisicoes

Entre o Niimero de Requisi¢coes total (ROC809) de requisicdes Modbus Mestre a serem executadas
nesta seqii€éncia de nomeagao.

Nomeacao Continua (Continuous Polling)

Habilitar a Nomeacao Continua (ROC809) para controlar se a seqiiéncia de nomeagdo Modbus Mestre
serd executada em uma base continua.

Solicitacao de Atraso (Request Delay)

Quando a Nomeagdo Continua estuver habilitada, a Solicitacdo de Atraso (ROC809) ajusta um tempo
de atraso, em segundos, entre as seqiiéncias de solicitacdo de atraso.

Tentativas (Retries)

O parametro Retries pode ser ajustado de “0” a “25” para controlar o nimero de vezes depois da
tentativa inicial que o ROC809 Mestre tentard para estabelecer comunicagdes com o dispositivo
especificado antes de relatar um erro de intervalo. Ajuste a quantidade de tempo entre as tentativas
utilizando o parametro de Intervalo (Timeout).

216 Comunicagdes Modbus Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

Intervalo

Selecione o pardmetro Timeout (Intervalo) para a quantidade atual de tempo que o ROC809 Mestre
espera para receber uma mensagem vélida depois envia uma resposta ao dispositivo. Nao entre 0 (zero)
no Intervalo.

8.3.2 Parametros na Guia Modbus Configuration Scale Values
Arredondamento de Escala

Entre os valores de Arredondamento de Escala. No ROC/FloBoss, os pontos finais das Entradas
Analdgicas e das Saidas Analdgicas sdo utilizados para estabelecer uma escala ou calibrar uma faixa de
sinal de entrada ou saida. Pelo fato de cada ponto de I/O possuir escalas diferentes, os valores brutos
dos pontos de I/O Analdgicas sdo normalizados para os valores definidos nos campos Integer Scale
Low Value e Integer Scale High Value.

Valor Minimo

Entre o Valor Minimo que contém o valor de 0 % para todos os dados analdgicos, registradores, Al
Raw A/D Input (Tipo 3, Pardmetro 17) e AO Raw D/A Output (Tipo 4, Parametri 9).

Os campos de Valor Maximo e Valor Minimo s3o marcados como arredondador, portanto, eles
podem variar entre -32768 a 32767. Estes campos de dados também podem ser utilizados para definir
uma escala de I/O Analdgica para arredondar os valores com um ponto decimal implicito.

Por exemplo, todos os valores brutos de I/O Analdgicas podem ser transmitidos com valores de 0 a
1000 (0 a 100,0; ponto decimal implicito) pela configuracdo dos valores neste campo para O para o
Integer Scale Low Value e 1000 para o Integer Scale High Value. A escala € utilizada somente no 1/0
Analdgica especificada pela I/0: Entrada A/D Bruta Al (Tipo 3, ParAmetro 17) e Saida Bruta D/A AO
(Tipo 4, Parametro 9).

Valor Maximo

Entre o Valor Maximo que contém 100 % do valor de todos os dados analdgicos, registradores,
Entrada Bruta A/D Al (Tipo3, Parametro 17) e Saida Bruta D/A AO (Tipo 4, Parametro 9).

Os campos High Value e Low Value sio marcados como inteiros, portanto, podem estar na faixa de -
32768 a 32767. Estes campos de dados também podem ser utilizados para a escala de valores inteiros
da I/O Analdgica com um ponto decimal implicito.

Por exemplo, todos os valores Brutos de I/0O Analdgica podem ser transmitidos com valores de 0 a
1000 (0 a 100,0; ponto decimal implicito) pelo ajuste dos valores neste campo como 0 para o Valor
Minimo de Arredondamento de Escala e 1000 como Valor Maximo de Arredondamento de Escala. A

escala € utilizada apenas na I/O Analdgica especificada pela I/O: Entrada Bruta A/D Al (Tipo 3,
Parametro 17) e Saida Bruta D/A AO (Tipo 4, Parametro 9).
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Escala de Flutuacao

Entre # de Flutuacdo de Escala (Float Scale #) nos campos Low Value Float Scale ¢ High Float Scale
utilizado quando o Host ndo estd habilitado para processar os valores de flutuaciao de ponto.

No sistema host que ndo aceita os numeros do ponto de flutuacdo, podem ser especificados oito
conjuntos de faixas de valores de pontos de flutuacdo. Isto permite que os valores dos pontos de
flutuacdo, como os Setpoints PID, a serem lidos e ajustados pelo host como valores inteiros. Os valores
de ponto de flutuacdo sdo convertidos para arredondar pela configura¢do de um registrador ou faixa de
registradores com o campo Conversion configurado na defini¢do de configuragdo Modbus Registers.

As equagdes utilizadas para converter valores de ponto de flutuacdo para arredondamento para
habilitar a leitura dos valores de ponto de flutuacdo sao:

Faixa de Flutuacdo = Escala de Flutuacao de Valor Maximo — Valor Minimo de Escala de Flutuagao

Faixa de Arredondamento = Valor Maximo de Escala de Arredondamento — Escala de Valor Minimo
de Arredondamento

Leitura Ajustada = Leitura de Flutuagdo — Valor Minimo de Escala de Flutuacao

Arredondamento = Faixa de Arredondamento X Leitura Ajustada + Valor Minimo de
Arredondamento da Faixa de Flutuagao

As equagdes usadas para converter os valores dos pontos de flutuacio para arredondamento sio:
Faixa de Flutuacdo = Valor Médximo de Flutuaciao da Escala — Valor Minimo de Flutuacao da Escala
Faixa de Arredondamento = Arredondamento Enviado — Valor Minimo de Arredondamento da Escala

Valor de Flutuacdo = Arredondamento Ajustado X Faixa de Flutuacdo + Valor Minimo de
Flutuacdo de Escala , Faixa de Arredondamento

8.4 Historico Modbus

As funcionalidades de comunicacdo no ROC Série 800 e FloBoss Série 100 permite que os valores
histéricos Periddicos/Hordrio e Didrio e os registros de Evento/Alarme podem ser restaurados por meio
do Protocolo Modbus utilizando o Codigo de Funcdo 03. As unidades FloBoss Série 100 também
podem ser enviadas ao Histérico Extendido.

Cada registro histérico é marcado com o horério, a data e todos os arquivos de histérico ou valores para
os quais estd configurado o Nimero de Registradores.

O Coédigo de Funcao Modbus 03 e o Registrador de Arquivo de Haitorico sdo utilizados para registrar
os arquivos de dados. Dois registradores Modbus separados apresentam os atuais indicadores Hordrios
e Didrios. O qual pode ser configurado na tela Modbus Register como o Registrador de Indice Histérico
Horirio e o Registrador de Indice Histérico Didrio para o segmento ao qual estd referenciado (subtrair
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1 para obter os dltimos valores arquivados). Estes indices identificam o arquivo histérico atual cujo
dado esta prestes a ser registrado.

Quando a unidade ROC ou FloBoss recebe uma solicitacdo de Cédigo de Func¢do 03 referente ao Indice
Historico Periddico (comumente registrado como 7161) ou Indice Histérico Didrio (comumente
registrado como 7160), o valor retornado € interpretado como um indice dentro do registro histdrico
especificado. O Host 1€ os indices e entdo os compara aos ultimos indices historicos classificados que o
host mantém e decide se necessita do historico.

Se o Host decidir que necessita do historico, a mensagem de resposta contém a marca de horario e de
data e os valores histéricos configurados para o registrador especificado para aquele indice.

Para o ROC Série 800 e FloBoss Série 100, a mensagem de resposta contém dois pontos de valores
flutuantes para a marca de horério e de data do arquivo histérico (marca de horario do FloBoss Série
100 = HHMMSS ¢ marca de data = MMDDYY) (marca de horario do ROC809 = HHMM e marca de
data = MMDDYY) e os pontos dos valores flutuantes para cada um dos pontos histéricos definidos
para aquele Registrador de Arquivos Histdricos. A marca de data para o histdrico usa o ano corrente e
nao calcula o nimero de anos desde 1980. Por exemplo, se o ano corrente for 2007, o ano (YY) para a
marca de data serd 07.

NOTA: Para o FloBoss Série 100, operando em modo Modbus com extensdes EFM, ocorrerdo duas
mudangas. A marca de hordrio estard no formato HHMM, e a marca de data serd retornada antes da
marca de hordrio. O ROC809 estard sempre neste formato.

Para o ROC809, o registro de dados Histéricos € mapeado na Tabela de Histérico Modbus.

Para o FloBoss Série 100, o registro de dados Histéricos é mapeado na tabela de Registradores de
Acesso de Historicos Modbus da tela Modbus Configuration.

A Tabela 8-1 (na pagina 220) resumem as fun¢des de chamada, os respectivos registros associados e
campos de dados.
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Tabela 8-1. Fungoes de Historico Modbus, Eventos, Alarme
Codigo de | Campo de Registro | Campo de Dados | Descricao
Funcéao
03 7160 — indice Diario Ignorado’ Apenas para FloBoss Série 100. A resposta
contém indices diarios correntes.
03 7161 — indice Horario | Ignorado’ Apenas para FloBoss Série 100. A resposta
contém indices horarios correntes.
03 32 — Registrador de | Ignorado’ Resposta contém os registros de Eventos e
Eventos/Alarmes Alarmes®. Nimero maximo de bytes retornado é
de 240 (12 registros de 20 bytes cada). Os
Eventos sdo retornados antes que os Alarmes
sejam retornados. O formato € exibido na Tabela
8-2 (na pagina 225).
05 32 — Registrador de | Ignorado Depois de retornados os Evento e os Alarmes,
Eventos/Alarmes deve ser feito um reconhecimento de que os
mesmos Eventos ou Alarmes nao sejam
retornados na préxima solicitagao.
03 703 — Histérico Diario | indice de | Resposta contém dois valores de pontos
Registrador de | flutuantes para a marca do arquivo de data e
Arquivos Histéricos | horario do arquivo de histérico (marca de horario =
Diarios (0 a 34) HHMMSS e a marca de data = MMDDYY) e os
valores de pontos flutuantes para cada um dos
pontos histéricos definidos para cada Registrador
de Arquivo de Historico.
03 704 — Histérico de | indice de | Resposta contém dois valores de pontos
Horario Registrador de | flutuantes para a marca do arquivo de data e
Arquivo  Histérico | horario do arquivo de histérico (marca de horario =
Periddico ou | HHMMSS e a marca de data = MMDDYY) e os

Horario (0 a 839)

valores de pontos flutuantes para cada um dos
pontos histéricos definidos para cada Registrador
de Arquivo de Historico.

1. O indice Periddico, indice Diario, e campo de dados de Evento/Alarme sdo utilizados para enderecar um
ndmero de indice histérico.

2. Os registros de Alarme e Eventos consistem nos bytes mostrados na Tabela 8-2 (na pagina 225). Um colapso
do mapa de bitno Byte 1-2 é dado na Tabela 8-3 (na pagina 226).

8.4.1 Guia Modbus History Access Registers (FloBoss Série 100)

A gui HHistory Archive Registers (FloBoss Série 100) lhe permite que um unico registrador contenha
um ou mais pontos de historico para restauracdo dos Arquivos de Historico utilizando o Cédigo de
Funcdo 03. Podem ser definidos até 15 registradores Horéarios, Didrios ou Extendidos. O FloBoss Série
100 pode armazenar até 35 dados didrios ou hordrios para cada ponto de histérico. Os pontos mapeados
nesta guia sdo configuradas na tela Configure>History Points. Consulte a tela Configure>History

Points se ndo tiver certeza a respeito do numero de pontos.
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O campo Register Number € utilizado para enderecar o Registrador de Arquivo Histérico especifico.
Os campos Daily Index, Hourly Index e Event/Alarm sdo utilizados para enderecar um ntiimero de
indicador histdrico.

Selecione Configure>Modbus>Modbus Configuration e va para a guia History Access Registers.

Figura 8-3: Registradores de Acesso de Historico

8.4.1.1 Parametros na Guia Modbus History Access Registers
Indicador Diario

Entre o Nimero de Registrador Modbus utilizado para adquirir os valores do Indicador Diario.
Indicador Horario

Entre o Nimero de Registrador Modbus utilizado para adquirir os valores de Indicador Horario.
Indicador Extendido

Entre o Nimero do Registrador Modbus utilizado para adquirir o Indicador Extendido para os valores
de Histérico Extendido.
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Eventos/Alarmes

Entre o Numero de Registrador Modbus utilizado para adquirir os registros de Eventos/Alarmes.
Consulte o item Funcionalidade de Eventos & Alarmes do Modbus (na pagina 224).

Numero de Registrador

Entre o Numero de Registrador Modbus utilizado para adquirir o grupo de pontos de historico
definidos nos campos Starting History Point e Ending History Point sem definir cada ponto
separadamente.

Ponto de Historico Inicial

Entre o Ponto de Histérico Inicial para os pontos de histérico sem definir cada ponto de histérico
separadamente. Entre valores em ambos os campos Starting History Point e Ending History Point. Os
valores dos pontos de historico inicial e final devem ser diferentes, com o valor de Ponto Histérico
Inicial sendo o menor dos dois. O grupo de pontos histéricos € especificado pelo valor de registrador
Modbus configurado no campo Register Number. O valor do Ponto de Histdrico Inicial € o primeiro
ponto de histdrico a ser restaurado.

Ponto de Historico Final

Entre o Ponto de Historico Final para adquirir um grupo de pontos de histérico sem definir cada ponto
de histérico separadamente. Entre valores em ambos os campos Starting History Point e Ending
History Point. Os valores dos pontos de histdrico inicial e final devem ser diferentes, com o valor de
Ponto Histdrico Inicial sendo o menor dos dois. O grupo de pontos histdricos € especificado pelo valor
de registrador Modbus configurado no campo Register Number. O valor do Ponto de Histérico Final é
o ultimo ponto de historico a ser restaurado.

Tipo de Arquivo

Selecione o Tipo de Arquivo para indicar ou retornar aos valores Hordarios, Didrios ou Extendidos. Os
valores Hordrios e Didrios serdo recuperados dos Pontos de Historico Iniciais. Os valores Extendidos
serdo recuperados dos Pontos de Historico Extendidos.

Conversao

Selecione o campo Conversion para especificar o tipo de conversao requerida, se necessario, no dado
antes deste ser enviado ao host ou antes de ser salvo para o FloBoss. As conversdes sdo utilizadas para
permitir que sejam transmitidos e recebidos valores inteiros ao invés de pontos com valores flutuantes.
A Tabela 8-6 (na péagina 234) lista os Cédigos de Conversao.

8.4.2 Tabela de Histérico Modbus (ROC809)

A Tabela de Histérico Modbus permite que os valores histéricos Periddicos e Didrios e os registros de

Evento/Alarme sejam configurados para restauracdo através do Protocolo Modbus, utilizando o Cédigo

de Funcdo 03. Trés registradores sdo definidos para restaurar a data corrente no ROC, o horério
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corrente no ROC e os registros de Evento/Alarme. A Tabela de Histérico Modbus também permite que
os registradores Periddicos e Didrios sejam definidos para até vinte grupos de pontos historicos.

Antes da configuragdo do Histérico Modbus, certifique-se que a configuragdo do Segmento Historico e
do Ponto Historico esteja completa.

Para configurar o Histérico Modbus, selecione Configure>Modbus>History.

Modbus History Table 2] x|

— Eventidlarm Reqgisters
Current Date : W Current Timne : W Eventsidlams : IS'E—

5 Periadc D zily Histary Start End . =
raLp HHlst_u:ur}l Hlst_cur_l,l Segment Hlst_ct_l,l Hlst_cur_l,l Canversion ]

egister Register Pairt Paint
1 |HEE 703 1 0 7 0
2 |0 0 n n n n
3 |0 1] 1] 1] 1] 1]
4 |0 1] 1] 1] 1] ]
5 |0 0 n n n n
E |O 0 n n n n
7 |0 0 n n n n
2 |0 ] 0 0 0 0
9 |0 0 n n n n
10 (0 0 n n n n
11 (0 0 n n n n
12 (0 0 n n n n
13 |0 ] 0 0 0 0
14 (0 0 n n n n
15 (0 0 n n n 1] -
pdate | v Ok | 2 Cancel | b Apply

Figura 8-4: Exemplo de Tabela de Historico Modbus do ROC809

Os Registradores de Evento/Alarme sao Numeros de Registradores Modbus utilizados para adquirir o
valor de Data Corrente, o valor de Horario Corrente, e os Registros de Evento/Alarme. Vocé deve
entrar os registradores ou utilizar os padrdes. A utilizagdo dos padrdes € altamente recomendada. Os
valores de Data e Horario Corrente identificam o horério e a data corrente da unidade e podem ser mais
uteis aos usudrios que desejam o hordrio e data como nimeros de pontos flutuantes no formato de
DDMMAA e HHMM. Para maiores informacdes na restauracdo do registro de Eventos/Alarmes do
Modbus, consulte Funcionalidade Eventos & Alarmes Modbus (na pagina 224).

Na Tabela de Histérico Modbus, cada Grupo define um grupo contiguo dos pontos de histérico de um
tnico segmento cujos valores podem ser acessados por meio de um Cédigo de Funcdo 03 do Modbus
requerido para um registrador Modbus definido pelo usudrio. Existem vinte grupos disponiveis.
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Entre o Numero de Registrador Modbus, tanto no campo Periodic History Register quanto no campo
Daily History Register, utilizados para adquirir o grupo de pontos de histérico definidos nos campos
Start History Point e End History Point. Um registrador (normalmente regitrador 704) pode restaurar
um dado histérico e um outro registrador (normalmente o registrador 703) pode restaurar o dado didrio
para o grupo de pontos histdricos. O Periodo de tempo para o Histérico do Periodo é configurado na
tela de configuracdo do Segmento Historico (por exemplo, se o Periodo estiver configurado como 60,
este serd o histérico Hordrio). Na figura 8-4, o primeiro Grupo foi configurado para registradores de
histdricos periddicos e didrios.

Selecione um Segmento Histérico a partir do qual o histérico serd adquirido. Certifique-se que este
segmento esteja configurado por meio da tela Configure>History Segments. O Segmento Geral é
listado nesta tabela como 0.

Entre o Ponto de Historico Inicial para este grupo de valores de pontos de histérico. O valor de Ponto
de Histérico Inicial € o primeiro ponto de histérico para ser recuperado. Recorra a tela
Configure>History Segments para um lista completa dos pontos determinados para este segmento
histérico. O primeiro ponto histérico no segmento € listado nesta tabela como 0.

Entre o Ponto de Histérico Final para este grupo de valores de pontos de histérico. O nimero do
Ponto de Histdrico Final deve ser maior ou igual ao nimero do Ponto de Histdrico Inicial. O Ponto de
Histoérico Final € o udltimo ponto de histdrico a ser recuperado. Recorra a tela Configure>History
Segments para um lista completa dos pontos determinados para este segmento histérico. O primeiro
ponto de histérico no segmento esta listado nesta tabela como 0.

Selecione o campo Conversion para especificar o tipo de conversdo requerida, se necessdrio, nos
dados. Como padrdo os valores retornardo aos pontos de nimero flutuante. Consulte a Tabela 8-6 (na
pagina 234).

8.4.2.1 Registradores de Eventos/Alarmes na Tabela de Histérico Modbus

Os Registradores de Eventos/Alarmes sao os Numeros de Registradores Modbus usados para adquirir
o valor de Data Corrente, Horario Corrente, ¢ Registradores de Eventos/Alarmes. Vocé pode inserir
registradores ou utilizar os padrdes. E altamente recomendével a utilizacdo dos padrdes. Os valores de
Data e Horério Corrente identificam a data e o horario da unidade e podem ser muito util para aqueles
usudrios que desejam a data e o hordrio como valores de pontos flutuantes no formato DDMMAA e
HHMM. Para maiores informacgdes na restauracdo do Modbus do registro de Eventos/Alarmes, consulte
a Funcionalidade de Eventos & Alarmes do Modbus (na pagina 224).

8.5 Funcionalidade de Eventos & Alarmes do Modbus

Os formatos dos relatérios para Registro de Eventos e para Registros de Alarmes t€m o mesmo
tamanho e possuem contetdos similares. A primeira palavra em um relatorio € um mapa de bit onde o
9° bit indica se o relatdrio de registros € um Evento (1) ou um Alarme (0). Os significados dos outros
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bits sdo especificos para os relatorios de registro de Eventos ou de Alarmes. Conforme indicado na
Tabela 8-3 (na pagina 227).

O ROC Série 800 e FloBoss Série 100 suportam o Modbus com métodos de extensdo EFM para
restauracdo de alarmes e eventos. Quando o ROC ou FloBoss recebe um pedido com Cédigo de Fungao
03, referente a um Registrador de Eventos/Alarmes (normalmente 32), o ROC ou FloBoss comecam a
coletar registros primeiramente a partir do Registro de Eventos e entdo a partir do Registro de Alarmes,
comec¢ando onde a ultima verificagcdo foi interrompida. O ROC ou FloBoss coletara os relatdrios, até
que em ambos ndo possuam mais nenhum evento/alarme ou quando tiver sido coletado 0 médximo de
doze registros. A unidade ROC ou Floboss envia a informacdo de volta ao host, que no retorno
responde com o Cddigo de Funcdo 05, referente ao mesmo Registrador de Eventos/Alarmes, indicando
que os pontos foram recebidos e que o Host estd prondo para os proximos 12 relatorios.

8.5.1 Leitura dos Registradores de Eventos & Alarmes

O Modbus pede para ler o Registro de Eventos & Alarmes utilizando o padrao de leitura Cédigo de
Fungdo 03. Nesta solicita¢do, estd incluido o nimero d e registradores necessdrios para manter um
formato de compatibilidade, no entanto, € ignorado pela unidade ROC ou FloBoss de recebimento.

Para a marcacdo de data nos eventos ou alarmes retornados, o ano (AA) é exatamente o nimero de
anos a partir de 1980 (por exemplo, se o ano corrente for 2007, o ano (AA) para a marcacdo de data
devera der 27).

8.5.2 Reconhecimento de Eventos & Alarmes

O Modbus solicita o reconhecimento do Registro de Eventos\Alarmes utilizando o Cédigo de Funcdo
05. Nesta solicitagdo, o nimero de registradores € sempre um (1).

Tabela 8-2. Conteiido dos Registros de Eventos e Alarmes Modbus.

Byte Contetdo do Relatério de Registro de Eventos | Contetido do Relatério de Registro de Alarmes

1-2 Mapa de bits de mudanca de operador (Registro de Mapa de bits de mudanca de Alarmes (integrador de 16
Eventos) (integrador de 16 bits) — Consulte a bits) — Consulte a Tabela 8-3 (pagina 227).
Tabela 8-3 (pagina 227).

3-4 Registrador de niimero de varidveis Modbus Registrador de niimero de varidveis Modbus (integrador
(integrador de 16 bits) de 16 bits)

5-8 Marcador de Hordrio (HHMMSS; ponto flutuante Marcador de Hordrio (HHMMSS; ponto flutuante de 32
de 32 bits) bits)

9-12 Marcador de Data (MMDDAA; ponto flutuante de Marcador de Data (MMDDAA; ponto flutuante de 32
32 bits) bits)

13-16 Valor prévio da varidvel (ponto flutuante de 32 Valor da variavel corrente (alarme) (ponto flutuante de
bits) 32 bits)

17-20 Valor da varidvel corrente (novo) (ponto flutuante Naio utilizado no hordrio corrente (preenchido com zero
de 32 bits) quando transmitido para o mestre)
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Tabela 8-3. Contetido dos Mapas de Bit de Mudanca de Eventos e Alarmes.

Bit Mapa de Bits de Mudanca de Operador Mapa de Bits de Mudanga de Alarme
0 Valor fixo — muda para um valor em UE em um Nao utilizado
ponto de NO no Modo Manual
1 Zero da Escala — muda para 0 % Ajustado em uma Nao utilizado
AO ou Al
2 Fundo de Escala — muda para 100 % Ajustado em Nao utilizado
uma AO ou Al
3 Valor de entrada de trabalho do operador — muda Nao utilizado
para qualquer outro pardmetro daqueles descritos
4 Bit fixo Booleano — muda para o Status em DO ou Nao utilizado
DI
5 Flag fixa ou varidvel — muda pata o Modo Manual Alarme Manual
para um ponto de /O
6 Mudanca de tabela de entrada — muda as Tabelas de | Alarme de Mudanca de Status
Funcdes Modbus
7 Mudanga de comando de sistema — eventos Nao ha alarme de fluxo
registrados pelo sistema (Power up)
8 Nao utilizado Alarme de Falha de Ponto
9 Mudanga de Operador (Registro de Eventos) ou bir | Bit identificador de alarme e eventos
identificador de Alarme
10 Limite minimo inferior — muda para parametro de Alarme de Limite Inferior
Alarme Inferior Minimo
11 Limite Inferior — muda para o pardmetro de Alarme | Alarme de Minimo
Inferior
12 Limite Superior — muda para o parametro de Alarme de Maximo
Alarme de Maximo
13 Limite Superior de Alarme de Maximo — muda Alarme Superior de Mdximo
para o parametro de Alarme Superior de Mdximo
14 Taxa de Mudancga de Limite — muda para o Taxa de Alarme
parmetro de Taxa de Alarme
15 Nao utilizado Ajustar/limpar alarme (1= ajustar, 0 = limpar)
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8.6 Registradores Modbus (ROC 809 e FloBoss Série 100)

As tabelas de Registradores Modbus lhe permitem mapear os Registradores Modbus para o Tipo de
Ponto, ndmeros Logicos e Parametros (TLP). A tabela de Registradores Modbus pode ser utilizada on
line, para mapear mais de um registrador para o par de TLPs pela utilizacdo tanto do Indexador de
Ponto quanto do Indexador de Parametros.

¢ Indexador de Ponto significa que o Registrador Inicial € mapeado para selecionar o TLP. Os
Registradores subseqiientes, por meio do Registrador Final, sio mapeados para o mesmo tipo de
ponto e parametro além de incrementar o nimero de ponto 1ogico.

¢ Indexador de Parametro significa que o Registrador Inicial € mapeado para selecionar o TLP. Os
Registradores subseqiientes, por meio do Registrador Final, sio mapeados para o mesmo tipo de
ponto e parametro além de incrementar o nimero de parametro.

Uma vez mapeado um registrador, este pode estar referenciado por qualquer solicitacio Modbus,
fornecendo o tipo de dado do TLP apropriado para o Cédigo de Funcio.

NOTA: Se os tipos de dados originados do ROC/FloBoss ndo coincidem com os requisitos do
dispositivo de host Modbus, sao diponibilizados c6digos de conversdo para converter os dados para o
tipo de dado requerido. Para maiores informacdes, consulte Conversdo Modbus (ROC 809 e FloBoss
série 100) (na pagina 222).

NOTA: Para o ROC809, vocé pode selecionar para ter o mapeamento aplicado a todas as portas de
comunica¢do do ROC ou entdo, em apenas uma determinada porta selecionada.

Quando ¢é recebida uma solicitacio Modbus, é executada uma busca para o(s) registrador(es)
referenciados. Se for encontrado um nimero de registrador coincidente, é construida uma resposta
baseada no tipo de ponto do dispositivo e o parametro configurado na tabela. Se nao for localizado um

nimero coincidente, serd retornada uma mensagem de erro.
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Figura 8-6: Registrador Modbus (FloBoss 103)

Para um ROCS809, siao disponibilizadas vinte e quatro tabelas de registradores, cada tabela contendo
quinze entradas. Cada entrada da tabela pode definir multiplos registradores utilizando tanto um
indexador de ponto quanto um indexador de parametro. Tornando continuos os registradores (quando o
endereco do Registrador Inicial de uma nova linha for maior que o endereco do Registrador Final da
linha anterior) uma tabela de dados continuos pode ser criada para as Fun¢des Modbus 3, 4 ou 16 até o
limite de 240 bytes. Este tipo de tabela de dados lhe permite acessar a todos esses dados com uma
solicitagdo.

NOTA: O ROC Série 800 nao possui padroes de definicdo de Registradores Modbus.

Os registradores de indices de Histérico Didrios ou Periédicos podem ser mapeados para o TLP para o
Indice Periédico (Ponto Tipo 124, Parametro 5) ou Indice Didrio (Ponto tipo 124, Parametro 6). Neste
TLP, o nimero Légico é o nimero de Segmento Histérico. Lembre-se de criar um indice para cada
Segmento Histérico o qual necessitard para solicitar o histérico.

Para um FloBoss Série 100, podem ser configuradas até 15 linhas diferentes para as Fungdes Modbus
1,2,4,5.6, 15 e 16. Podem ser configuradas até 30 linhas diferentes para o Funcdo Modbus 3, dividida
em trés tabelas 3A e 3B.

Tornando continuos os registradores (quando o endereco do Registrador Inicial de uma nova linha for
maior que o endereco do Registrador Final de uma linha anterior) uma tabela de dados continuos pode
ser criada para as Funcdes Modbus 3, 4 ou 16 até o limite de 240 bytes. Este tipo de tabela de dados lhe
permite acessar a todos esses dados com uma solicitagao.
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Para os Cdédigos de Funcao 01, 02, 05 e 15, o parametro especificado deveria ser um pardmetro de
apenas um byte, preferencialmente um parametro de status (utilizado somente o bit 0), por que esta
fungdo empacota os dados em um formato bindrio para transmissdo. Cada endereco deve ser tinico
dentro de uma funcao para uma operacao apropriada. Se ndo, serd utilizado o primeiro endereco valido.

Selecione Configure>Modbus>Registers. Consulte a Tabela 8-4 com respeito aos padrdoes de
Definicao de Registradores Modbus para o FloBoss Série 100.

Tabela 8-4: Padroes de Definicdo de Registradores Modbus (FloBoss Série 100)

Cédigo de Registrador | Registrador
Funcgio Linha | Inicial Final Parametro do Dispositivo Indexador | Conversdo
1 1 1070 1070 2,3,3(DOU, STATUS) Ponto 0
2 1 0 0 0,0, 0 (OPC, REV) Ponto 0
3 1 7052 7059 3,0, 14 (AIN, EU) Ponto 0
2 7100 7102 46, 128, 51 (AGANEW1, CURDP) Pardmetro | 0
3 7103 7107 47,128, 0 (FLOWNEWI, FLOWDY) Parametro | 0
4 7108 7127 46, 128, 36 (FLOWNEW1, FLOTDY) Pardmetro | 0
5 7262 7288 46, 128, 15 (AGANEW1, ATMPRS) Pardmetro | 0
4 1 0 0 0,0, 0 (OPC,REV) Ponto 0
5 1 1070 1070 2,3,3(DOU, STATUS) Ponto 0
6 1 7052 7059 3,0, 14 (AIN, EU) Ponto 0
2 7100 7102 46, 128, 51 (AGANEW1, CURDP) Pardmetro | 0
3 7103 7107 47,128, 0 (FLWNEW1, FLOWDY) Pardmetro | 0
4 7108 7127 47,128, 36 (AGANEW1, FLOTDY) Parametro | 0
5 7262 7288 46,128, 15 (AGANEW1, ATMPRS) Parametro | 0
15 1 0 0 0, 0,0 (OPC, REV) Ponto 0
16 1 8000 8053 46, 128, 0 (AGANEW1, TAG) Pardmetro | 0
2 8054 8063 45,128, 0 (SMP1, OPTION) Parametro | 0
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8.6.1 Parametros nos Registradores Modbus
Indices de Tabelas & Funcdes

Selecione a Tabela a qual deseja mapear os registradores. O ROCS809 possui 24 tabelas de
registradores disponiveis.

Selecione o Indice de Funcoes a qual deseja mapear os registradores. O FloBoss Série 100 possui 9
Indexadores de Funcdo disponiveis, cada um corresponde a um Codigo de Fun¢do exibido no campo de
nome de Fungdo.

Tag & Nome da Funcao
Entre um Tag com 10 caracteres alfanuméricos (ROC809) para identificar esta tabela.

Nome da Funcio é por padrio o Cédigo de Fungio que corresponde ao Indice da Fungdo selecionada.
Nao é recomendado mudar o Nome da Funcao.

Registrador Inicial/Iniciacdo do Registrador

Entre um Registrador Inicial ou Iniciacdo do Registrador para representar o primeiro registrador de
dado na amplitude do endereco.

Um Registrador Inicial de 0 € um endereco valido. Qualquer nimero de 0 a 65535 € valido. Os
nimeros de Registradores podem ser duplicados a0 médximo como sdo designados para separar as
portas de comunicagdo. As tabelas devem ser numeradas de forma crescente.

Em determinados dispositivos Modbus Host, o registrador 40101 € atualmente transmitido como “100”.
O valor “100” deve ser inserido no campo de endereco Inicial porque o ROC/FloBoss utilizard o
numero atual para enviar ao Host.

Por exemplo, o dispositivo de host solicita a Iniciacdo do Registrador 500 através do Registrador Final
700. O Registrador Inicial é 400 e o Registrador Final é 700. Todos os numeros de registradores
solicitados pelo host (500 a 700) sdao vélidos e devem ser respondidos porque o nimero de
registradores solicitados coincidem ou falham entre os nimeros de Registradores Iniciais e de
Registradores Finais (400 a 700).

Registrador Final/Registrador de Finalizacao

Especifique o Registrador Final ou Registrador de Finalizacio para representar o dltimo registrador
na amplitude do endereco. O valor para este nimero é computado por:

Endereco do Registrador Final = (Endereco do Registrador Inicial + Nimero de Registradores) -1.
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Indexacao

Selecione o tipo de Indexac¢do para definir o bloco de valores de Registradores como Niumeros de
Pontos Légicos ou Parametros sem definir cada separadamente.

¢ Indexacdo por Ponto significa que o Registrador Inicial € mapeado para selecionar o Pardmetro do
Dispositivo. Os registradores subseqiientes, por meio do Registrador Final, sdo mapeados para o
mesmo Tipo de Ponto e Parametro e incrementado o ponto do Niimero Légico.

Indexagdo por Parametro significa que o Registrador Inicial é mapeado para selecionar o Parametro
do Dispositivo. Os registradores subseqiientes, por meio do Registrador Final, sdo mapeados para o
mesmo Tipo de Ponto e Pardmetro e incrementado ao Numero do Parametro.

Parametro de Dispositivo

Selecione o Parametro de Dispositivo para especificar o parametro dos Tipos de Ponto que deseja
ajustar ou adquirir dados. Certifique-se dos diferentes tipos de dados (Caractere, Inteiro, Longo,
Flutuante) e o tamanho do dos tipos de dados. Use o botdo TLP para selecionar os parametros.

O campo Device Parameter denota o tipo de dados associados com um endereco (Registrador de
Inicialiacdo por meio do Registrador de Finalizacdo). Quando o Host solicita uma faixa vdlida dos
nimeros de registradores, o Cédigo de Fun¢do diz ao Escravo o que fazer e entre quais registradores
(Registrador de Inicialiagdo por meio do Registrador de Finaliza¢do). O Parametro de Dispositivo
define que dado é registrado ou qual parametro € configurado.

Exemplo:

Quando utilizando a Indexac¢iao do Ponto a configuracdo do

Registrador de | Registrador de | Parimetro(s) de | Indexagdo Conversdo
Inicializacdo Finalizacdo Dispositivo
100 103 AIN, 4-1, EU Ponto 0

Especifica quatro Registradores (100, 101, 102 e 103) que sdo mapeados para um grupo de valores de
Entrada Analégica (AIN) em unidades de engenharia (UE) iniciando na Entrada Analdgica nos quatro
modulos de localizagdo, primeira posi¢ao (4-1).

¢ Registrador 100 = UE do ponto AIN na localizacio 4-1.
¢ Registrador 101 = UE do ponto AIN na localizacdo 4-2.
¢ Registrador 102 = UE do ponto AIN na localizacdo 4-3.
¢ Registrador 103 = UE do ponto AIN na localizacio 4-4.
Exemplo:

Quando utilizando a Indexac¢iao do Parametro a configuracio do
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Registrador de | Registrador de | Parametro(s) de | Indexagdo Conversdo
Inicializacdo Finalizacdo Dispositivo
109 114 FST 1,R1 Parametro 1

Especifica seis Registradores (109, 110, 111, 112, 113 3 114) que sdo mapeados para um grupo de
parametros FST 1 iniciando no Registrador FST 1.

¢ Registrador Modbus 109 = Registrador 1 do Ponto FST Numero 1.
¢ Registrador Modbus 110 = Registrador 2 do Ponto FST Numero 1.
¢ Registrador Modbus 111 = Registrador 3 do Ponto FST Numero 1.
¢ Registrador Modbus 112 = Registrador 4 do Ponto FST Numero 1.
¢ Registrador Modbus 113 = Registrador 5 do Ponto FST Numero 1.
¢ Registrador Modbus 114 = Registrador 6 do Ponto FST Numero 1.

Cédigo de Conversao 1 (Flutuante para Arredondar, Flutuante Escala 1) € utilizado para converter o
valor do ponto flutuante para um inteiro antes que a mensagem de resposta retorne ao Host.

Conversao

Especifique o tipo de Conversao requerida, se houver algum, nos dados antes de serem enviados ao
host, ou antes de serem salvos no dispositivo ROC/FloBoss. As conversdes sdo utilizadas para permitir
diferencas nos tipos de dados entre o dispositivo mestre e escravos. Conforme Tabela 8-6.

Os codigos de conversao influenciam os Codigos de Fungdo 3, 4, 6, 8 e 16.
Porta de Comunicaciao
Selecione a Porta de Comunica¢ao (ROCS809) a ser utilizada com esta entrada.

Os numeros de registradores devem ser unicos para qualquer porta de comunicacdo dada. Os
registradores podem ser duplicados, assim como podem ser designados para portas separadas. Se um
numero de registrador for duplicado dentro da porta, serd utilizada a primeira ocorréncia.
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Tabela 8-5. Codigos de Fun¢cdo Modbus

Cédigo | Significado Acao
01 Status da Espiral Légica de Leitura Obtém o status atual (ON/OFF) de um grupo de espirais
l6gicas (saidas).
02 Status de Entrada Discreta de Leitura | Obtém o status atual (ON/OFF) de um grupo de Entradas
Discretas.
03 Registradores de Saida de Leitura | Obtém o valor bindrio atual em um ou mais registradores
(Holding) holding.
04 Registradores de Entrada de Leitura | Obtém o valor bindrio atual em um ou mais registradores de
entrada.
05 Espiral Légica de Forga Unica Espiral l6gica de for¢a para um estado ON ou OFF.
Reconhecimento de solicitacdo de Alarme ou Evento.
06 Registrador de Holding de Preset | Posiciona um valor bindrio especifico em um registrador tipo
Unico holding.
15 Espiral Ldgica de Forca Muiltipla Forca uma série de espirais de saida 16gica consecutivas para
estados definidos ON ou OFF.
16 Registrador de Holding de Preset | Posiciona valores bindrios especificos em uma série de
Muiltiplo registradores de holding consecutivos.

8.6.2 Conversao Modbus (ROC809 e FloBoss Série 100)

Os codigos de conversdo convertem o dado em um formato compativel para um dispositivo Modbus.

Selecione o campo Conversion, na tela Modbus Register ou Modbus History, para especificar o tipo de
conversao requerida, se houver, nos dados antes de ser enviado ao host ou antes de ser salvo no
dispositivo ROC/FloBoss. As conversdes sdo consideradas nas diferengas nos tipos de dados entre os
dispositivos mestre e escravo.

Os Cdédigos de Conversao 65 a 72 permite que um nimero de ponto flutuante com formato de 4 bytes
IEEE seja enviado ou recebido em dois registradores Modbus com a ordem de bytes configurdvel. E
feita uma verificacdo para garantir que até um nimero de registradores seja requerido, que o nimero de
Registradores Iniciais ndo inicie no meio de um par de registradores, e que o nimero de registradores
ndo exceda o nimero de registradores configurados.
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Tabela 8-6. Codigos de Conversdo Modbus

Cédigo de Funcgdo

Conversdo | Descri¢do Escravo Defini¢ao

0 Nao Conversao

1 Flutuante para arredondar, Escala de Flutuagao 1 3,4

2 Flutuante para arredondar, Escala de Flutuagdo 2 | 3,4

3 Flutuante para arredondar, Escala de Flutuagdo 3 | 3,4 0 Flutuante para CONVersao de
arredondamento muda o dado do ponto

4 Flutuante para arredondar, Escala de Flutuacdo 4 | 3,4 flutuante do ROC ou FloBoss para
arredondamento para transmissdo para um

5 Flutuante para arredondar, Escala de Flutuagdo 5 3,4 host. O nimero de Cédigo de Conversgao
especifica qual valor de escala do ponto de

6 Flutuante para arredondar, Escala de Flutuagao 6 | 3,4 flutuagdo € utilizado para a conversao.

7 Flutuante para arredondar, Escala de Flutuagdo 7 | 3,4

8 Flutuante para arredondar, Escala de Flutuagdo 8 | 3,4

9al6 Naio Conversao 6,16

17 Arredondar para Flutuar, Flutuacio Escala 1 6,16

18 Arredondar para Flutuar, Flutuagdo Escala 2 6,16 Apenas para o FloBoss Série 100. O
Arredondamento para conversdo da Flutuacdo

19 Arredondar para Flutuar, Flutuagio Escala 3 6,16 muda o valor inteiro transmitido para um
valor de ponto flutuante para o FloBoss. O

20 Arredondar para Flutuar, Flutuagio Escala 4 6,16 nimero do Cédigo de Conversdo espeglﬁca
qual ponto de escala flutuante deverd ser

B utilizado para a conversdo. Se ndo ha parte

21 Arredondar para Flutuar, Flutuagio Escala 5 6,16 fraciondria é cumprida a conversio do valor
inteiro para flutuante, utilize uma conversao

22 Arredondar para Fll.ltllar, Flutuagﬁo Escala 6 6, 16 de ﬂutuagao que melhor se ajusta a faixa para
arredondar ao convertido, como a faixa de

23 Arredondar para Flutuar, Flutuagao Escala 7 6,16 flutuacao de 0 a 10 ao invés de 0 a 1000.

24 Arredondar para Flutuar, Flutuagdo Escala 8 6,16
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Codigo de Funcgio
Conversdo | Descri¢do Escravo Defini¢ao
3, 4, 6,
25 Qualquer tipo de Flutuacdo, Sem escala 16
Qualquer tipo de Arredondamento designado | 3, 4, 6,
26 bai 16
para baixo Somente ROC Série 800. Quando utilizando
. . um Cddigo de Funcdo 03 ou 04, esta
Qualq}ler tipo de Arredondamento designado | 3, 4, 6, | o a T g0 qualquer tipo de dado

27 para cima 16 (Caractere designado ou ndo designado,

Arredondamento ou Maior) no ROC para um
Qualquer tipo de Arredondamento ndo designado | 3, 4, 6, | ponto de valor especifico para transmissio

28 para baixo 16 para o Host. Quando utilizando o Cédigo de

Funcdo 6 ou 16, esta conversio muda um
Qualquer tipo de Arredondamento néo designado | 3, 4, 6, | valor de ponto flutuante transmitido para o

29 para cima 16 tipo de dado correto para o ROC TLP.

30a32 Sem conversdo
Somente para o FloBoss Série 100. O
Caractere para conversao de Arredondamento
muda um tipo de dado caractere do FloBoss
para um valor inteiro para transmissao para o

33 Caractere para arredondar 3,4 host.

Somente para o FloBoss Série 100. O
Caractere para conversdo de arredondamento
muda um valor inteiro transmitido para um

34 Arredondar para caracter 6, 16 tipo de dado caractere para o FloBoss.
Somente para o FloBoss Série 100. A
conversdo para arredondamento muda um
tipo de dado do FloBoss para um nuimero

35 Acima para Arredondar 3,4 inteiro para transmissdo para o host.

36 Arredondar para cima 6, 16 Somente para o FloBoss Série 100. A
conversdo de arredondamento para cima
muda um valor inteiro transmitido para um
tipo de dado inteiro para o FloBoss.

39 Flutuante para Arredondar, Sem escala 3,4 Somente para o FloBoss Série 100. O
Flutuador para conversdo de arredondamento
muda um tipo de dado de valor flutuante
FloBoss para um numero inteiro para
transmissdo para o Host.

40 Arredondar para Flutuar, Sem escala 3,4,6,16 | Somente o FloBoss Série 100. O numero
inteiro para conversdo Flutuante muda um
valor inteiro transmitido para um tipo de dado
de ponto flutuante para o FloBoss.

41 Flutuar para Byte, Sem escala 3,4 Somente o FloBoss Série 100. A conversio
do Flutuante para Byte muda um tipo de dado
flutuante para um byte para transmissdo para
o Host.
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42 Byte para Flutuar, Sem escala 3,4,6,16 | Somente o FloBoss Série 100. A conversao
de Byte para Flutuante muda um valor em
byte transmitido para um dado tipo ponto
flutuante para o FloBoss.

43 Flutuagao para cima, sem escala 3,4 Somente o FloBoss Série 100. A conversido
do Flutuante para Cima muda um dado tipo
ponto flutuante para um numero inteiro
arredondado para cima para transmissao para
o Host.

Cédigo de Funcgdo

Conversdo | Descricdo Escravo Defini¢do

44 Acima para Flutuar, sem escala 3,4,6,16 | Somente o FloBoss Série 100. A conversdo
de um numero arredondado para cima para
Flutuante muda um valor inteiro arredondado
para cima para um dado tipo ponto flutuante
para o FloBoss.

45 Flutuar para Byte 6, 16 Somente o FloBoss Série 100. A conversdo
de um Flutuante para um Caractere tipo Byte
Nio designado muda um valor de ponto
flutuante transmitido para um dado tipo
caractere ndo designado para o FloBoss.

46 Flutuar para Arredondamento ndo designdao 6, 16 Somente o FloBoss Série 100. A conversdo
de um Flutuante para um Numero inteiro ndo
designado muda um valor de ponto flutuante
para um dado do tipo numero inteiro ndo
designado para o FloBoss.

47 Flutuar para cima ndo designado 6,16 Somente o FloBoss Série 100. A conversdo
de um Flutuante para um Valor Arredondado
para Cima ndo designado muda um valor de
ponto flutuante para um dado tipo
arredondado para cima ndo designado para o
FloBoss.

48 Sem conversdo N/A N/A

49 Deadband, Escala de Flutuagao 1 3,4,6,16 | Somente o FloBoss Série 100. A conversao
da Zona Morta para a Escala Flutuante muda

50 Deadband, Escala de Flutuagio 2 3,4,6,16 | o dado tipo ponto de Zona Morta do FloBoss
para um ndmero inteiro para transmissao para

51 Deadband, Escala de Flutuagio 3 3,4,6,16 | © Host. O nimero do Cédigo de Conversio
especifica qual valor de escala do ponto
flutuante d tilizad do.

52 Deadband, Escala de Flutuagio 4 3,4,6,16 | - amedeve serutiiizado para d conversao

53 Deadband, Escala de Flutuacdo 5 3,4,6,16

54 Deadband, Escala de Flutuacgdo 6 3,4,6,16

55 Deadband, Escala de Flutuagao 7 3,4,6,16

56 Deadband, Escala de Flutuacdo 8 3,4,6,16

57 a64 Sem Conversio N/A N/A
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O Cédigo 65 posiciona byte 0 e byte 1 no
registrador Xxxxxx; byte 2 e byte 3 sdo
posicionados no registrador xxxxx+1. Este
posiciona um valor de ponto flutuante de 4
bytes em dois, registradores de 2 bytes
permitem arredondar os valores para serem
transmitidos. Cédigo 66 faz o mesmo que o
Cédigo 65 desconsiderando o campo de
Ordem de Byte na tela de Configuracdo do
Modbus.

Registrador xxxxx byte 0, byte 1

Registrador xxxxx+1 byte 2, byte 3

O Cédigo 67 reverte a ordem byte 0 e byte 1
em registrador XxxXxxx; reverte a ordem byte 2
e byte 3 em registrador xxxxx+1. Isto
posiciona um valor de ponto flutuante de 4-
bytes em dois, registradores de 2 bytes
permitem arredondar os valores a serem
transmitidos. O Cédigo 68 faz o mesmo que o
Coédigo 67 desconsiderando o campo de
Ordem do Byfe na tela de Configuracdo
Modbus.

Registrador xxxxx byte 1, byte O

Registrador xxxxx+1 byte 3, byte 2

O Cédigo 69 posiciona byte 2 e byte 3 no
registrador xxxxx; os byte 0 e byte 1 sdo
posicionados no registrador xxxxx+1. Este
posiciona um valor de ponto flutuante de 4
bytes em dois, registradores de 2 bytes
permitem arredondar os valores para serem
transmitidos. Cédigo 70 faz o mesmo que o
Cédigo 69 desconsiderando o campo de
Ordem de Byte na tela de Configuracdo do
Modbus.

Registrador xxxxx byte 2, byte 3

Registrador xxxxx+1 byte 0, byte 1

O Cédigo 71 reverte a ordem byte 2 e byte 3
em registrador xxxxx; reverte a ordem byte 0
e byte 1 em registrador xxxxx+1. Isto
posiciona um valor de ponto flutuante de 4-
bytes em dois, registradores de 2 bytes
permitem arredondar os valores a serem
transmitidos. O Cédigo 72 faz o mesmo que o
Cédigo 71 desconsiderando o campo de
Ordem do Byfe na tela de Configuracdo
Modbus.

Registrador xxxxx byte 3, byte 2

Registrador xxxxx+1 byte 1, byte O

65 IEEE Numero de Ponto Flutuante 3,4,16
66 IEEE Numero de Ponto Flutuante 3,4,16
67 IEEE Nudmero de Ponto Flutuante 3,4,16
68 IEEE Numero de Ponto Flutuante 3,4,16
69 IEEE Nimero de Ponto Flutuante 3,4,16
70 IEEE Numero de Ponto Flutuante 3,4,16
71 IEEE Nimero de Ponto Flutuante 3,4,16
72 IEEE Numero de Ponto Flutuante 3,4,16
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73 IEEE Numero de Ponto Flutuante 3,4,6,16 | Somente o FloBoss Série 100. O Cédigo de
Conversdao 73 e 74 envia o IEEE ndmero de
74 IEEE Nimero de Ponto Flutuante 3,4,6,16 | ponto flutuante formatado como quatro byfes

com uma Unica solicitacdo de registrador.
Somente a ordem de byfe € mudada: O
Cédigo de Funcdo 73 carrega o registrados
xxxxx em ordem byte 2, byte 3, byte 0, byte 1.
O Cédigo de Fungdo 73 desconsidera o
campo de Ordem de Byte na tela de
Configuracdo do Modbus.

75 a255 Sem conversao N/A N/A

8.7 Tabela Mestre Modbus (ROC 809)

O modo de operacdo Mestre Modbus permite ao ROC809 simular um dispositivo mestre que pode
nomear outros dispositivos para detalhar e para armazenar os dados para atualizacdo dos parametros, a
serem utilizados nos registradores de programa FST. O ROC809 também pode comandar o conjunto de
saidas e salva os dados para um dispositivo escravo.

NOTA: A Tabela Mestre Modbus se aplica somente ao ROC809. Quando o FloBoss Série 100 tiver
instalado um Programa de Usudrio especial para agir como um dispositivo host, os parametros Mestre
Modbus sao configurados na tela de programa do usudrio.

A funcionalidade Mestre Modbus pode ser configurada nas portas EIA -232 (RS-232), EIA-485
(RS-485) e nas portas de comunica¢ao via modem (Comm 2 a 5). As portas LOI e Ethernet (Comm
1) ndo suportam as comunica¢des Mestre Modbus. Até 200 comandos/solicitagdes mestre podem ser
configuradas através das portas de comunicacdo Comm 2 a 5. S@o suportados os Codigos de Funcdo
Modbus 1,2, 3, 4,5, 6,15 e 16. Os Cddigos de Fun¢do 1 a 4 solicita dados do escravo, enquanto 5, 6,
15 e 16 transmite dados para um dispositivo escravo.

Cada solicitagdo mestre configurada pode ter uma entrada correspondente na Tabela de Registradores
Modbus. Quando utilizando os Cédigos de Fun¢do Modbus 1 a 4, o ROC809 estara lendo os dados de
um dispositivo escravo e salvando-os para o TLP especificado na Tabela de Registradores Modbus.
Quando utilizando os Cédigos de Funcao Modbus 5, 6, 15 e 16, o ROC809 estara lendo dados do TLP
especificado na tabela de Registradores Modbus e salva-os no dispositivo escravo.

Como um Mestre Modbus, o ROC809 pode se comunicar com multiplos dispositivos escravos através
de modems e linhas de telefone. A tela Modbus Master Modem fornecerd os parametros necessirios
para configurar os modems e mapeia os nimeros de telefone de Enderecos RTU. O ROC809 fara trés
tentativas para estabelecer uma conexdao com um escravo.

Um FST pode ser utilizado para programar solicita¢cdes Mestre Modbus. O status do parametro Master
Activity pode ser utilizado para determinar se a porta de comunicagdo estd disponivel para uso. A caixa
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de didlogo Start Polling (Configure>Modbus>Configuration) necessitard ser configurada por um FST
quando utilizada para comunica¢des Modbus Mdster para iniciar uma seqiiéncia de nomeagao. Usando
FSTs, o ROC809 pode discar para outros dispositivos escravos Modbus em intervalos regulares.

Selecione Configure>Modbus>Master Table.

Figura 8-7: Tabela Mestre Modbus

8.7.1 Parametros na Tabela Mestre Modbus
Ponto Légico

Selecione o Ponto Légico do local da porta de comunicagdo que deseja para host. A Funcionalidade
Mestre Modbus pode ser configurada na porta de comunicagdo EIA-232 (RS-232), EIA-485 (RS-485) e
portas de comunicagdo (Comm 2-5).

Tag

Entre uma seqiiéncia de 10 caracteres de identificacdo Tag para a Tabela Mestre.

Endereco RTU, Cédigo de Funcao, Registradores, Stafus Comm

Entre o Endereco RTU do dispositivo escravo a ser pesquisado.

Entre o Cédigo de Funcio Modbus a ser enviado ao dispositivo escravo.

Entre o nimero inicial de Registrador Escravo Modbus para esta pesquisa no dispositivo escravo.

Entre o nimero inicial de Registrador Mestre onde o dado pesquisado serd salvo no dispositivo
mestre ROC809.
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Entre o Nimero do Registrador do dispositivo mestre ROC809 para leitura ou armazenamento.

Comm Status mostra o status da busca.

Status | Descricao

0 Transmissdo Inativa ou Inicial

1 Recebe Erro de Intervalo

2 Recebida Verificagdao de Endereco

3 Recebida Verificagdo de Nimero de Funcio
4 Numero de Vverificagdes de Bytes Esperados
5 Recebendo Resposta de Escravo

6 Verificagdo CRC ou LRC

7 Verificagdo CRC ou LRC

8 Resposta de Escravo Vilida

128 Erro para Salvar Dados de Dispositivo

129 Erro de Acesso de Dados de Dispositivo

130 Erro de Tabela de Funcdo Host

131 Erro de Intervalo de Transmissao

144 Recebido ou Transmitido Registro de Overflow
145 Nimero de Func¢do Invélida na Solicitagao

8.8 Modem Mestre Modbus (ROC 809)

Como um Mestre Modbus, o ROC809 pode se comunicar a multiplos dispositivos escravos através de
modems e linhas de telefone. A tela Modbus Mdster Modem fornece os parametros necessarios para
configurar os modems e mapas de Endereco RTU para niimeros de telefone.

Apenas as Portas Comm 2-5 suportam a funcionalidade Modbus, as portas LOI e Comm 1 (Ethernet)
nao suportardo. Cada porta Comm pode acessar até 6 enderecos RTU. Este ponto associa os Enderecos
Escravos RTU Modbus aos seus respectivos nimeros de telefone. Até seis diferentes Escravos Modbus
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podem ser discados através de uma Porta de Comunicagdo. O ROC809 fard trés tentativas para
estabelecer uma conexdo com um dispositivo escravo.

Selecione Configure>Modbus>Madster Modem.

Figura 8-8: Modem Mestre Modbus

8.8.1 Parametros na Tabela de Modem Mestre Modbus
Comm

Selecione a localizagdo da porta Comm que deseja para o Host. A funcionalidade Mestre Modbus pode
ser configurada nas portas EIA-232 (RS-232), EIA-485 (RS-485), e portas de comunicagdo tipo
modem. Apenas as Portas Comm 2 a 5 suportam a funcionalidade Modbus; as portas LOI e Comm 1
(Ethernet) ndo suportario.

Tag
Entre uma seqii€ncia de identificacao de até 10 caracteres como Tag para o Modem Mestre.
Endereco

Entre o Endereco RTU do dispositivo escravo a ser associado com o Comando Connect. Até seis
diferentes Modbus Escravos podem ser discados através de uma Porta de Comunicagao.

Comando Connect

Entre o Comando Connect (nimero de telefone) a ser enviado ao dispositivo escravo.
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8.9 Guia de Parametros de Host Modbus (FloBoss 407)

NOTA: A funcionalidade Modbus nao € residente no firmware do FloBoss 407. O usudrio do
programa Modbus pode ser carregado e habilitado no FloBoss 407 para esta guia para ser
disponibilizada.

NOTA: As fungdes de Registradores Modbus sdo disponibilizadas para o FloBoss 407 através do uso
de um programa de usudrio. Consulte o Manual do Programa de Simulagdo do protocolo Modbus
(Formulario A4606).

Selecione ROC>Comm Ports. Clique na guia Modbus Host Parameters.

8.9.1 Parametros na Guia Modbus Host Parameters

Iniciar Transmissao

Para habilitar a transmissao Modbus, selecione Active para Iniciar a Transmissao.
Nomeaciao Continua

Habilite a Nomeacao Continua (Continuous Polling) para estabelecer se a seqii€éncia de nomeagao do
Modbus Mestre serd executada de forma continua.

Solicitacao Inicial do Host

Entre o nimero de Solicitacoes Iniciais do Host definindo onde na tabela de Configuracdo do Host
iniciard a transmissdo. O padrao € 0, que diz ao Host para iniciar em O e ler todos os Enderecos RTU e
campos de dados de 0 a 39. Se nenhum outro valor for inserido, o Host inicia em um nimero e salta
para os campos de Endereco RTU anterior ao valor. Por exemplo, se entrar 10 como um Registrador
Inicial, a transmissdo iniciard no Nimero de Solicitagao 10.

As mensagens que sdo transmitidas iniciam com o Numero de Solicitagdes configuradas no Registrador
Inicial. Os Numeros de Solicitagdes Subseqiientes sdo transmitidos até que um Codigo de Fungdo 0
seja encontrado ou o ultimo Numero de Solicitagdo (39) seja transmitido. Se estiver Habilitada a
Nomeacgdo Continua, o Host reiniciard a seqiiéncia de transmissao.

Em determinados dispositivos Host Modbus, o registrador 40101 € transmitido como “100”. O valor
“100” deve ser posicionado no campo de Registrador Inicial porque o FloBoss utiliza o ndmero atual
enviado pelo Host.
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Qualquer ndmero de 0 a 65535 € vélido. Um Registrador Inicial de 0 € um endereco valido. Os
nimeros de Registradores podem ser duplicados enquanto sdo separados em tabelas de configuracio da
Fun¢ao Modbus.

Atraso de Nomeacao do Host

Quando a Nomeacgao Continua estiver habilitada, o Atraso de Nomeacao do Host configura um tempo
de atraso, em segundos, entre as seqiiéncias de solicitacdo de nomeagao.

Status de Transmissao

O Status de Transmissao mostra o status corrente do programa Modbus.
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SECAO 9 — SALVANDO E RESGATANDO CONFIGURACOES

Esta sec@o descreve como salvar configuracdes, baixar configuragdes para o ROC ou FloBoss, salvar e
limpar a memoria interna, e salvar dados do ROC/FloBoss para arquivos para relatdrios.

9.1.1.1 Neste capitulo

Salvar configuracao..........ccoeeeervieenieeniiienieeeie e 244
Baixar configuracfo..........cceeveeviieniiieniiieiieeneeeee 245
ADbrir configuragao.........cccecuevceeeiveeiiniieeniieiieieenens 245
Configuracao do System Flags...........ccceveuvennennnee. 246
Coleta de Dados..........coveeviieneeniiniiinieniinicniceeee 251

9.2 Salvar configuracao

A opcdo Save salva a configuracdo atual de um dispositivo conectado para um arquivo de disco. Esta
caracteristica € util na criacdo de uma cdpia, na configuracdo de unidades similares ROC ou FloBoss
pela primeira vez ou quando efetuar mudangass na configuracdo off-line. Uma vez que uma copia de
um arquivo de configuracdo € criada ele pode ser carregado para um dispositivo utilizando a funcgdo
Download.

1. Selecione File > Save. Aparece a caixa de didlogo Save As.
2. Digite o nome do arquivo (File name) desejado do arquivo cépia.
3. Clique em salvar (Save).

Os arquivos de configuracdo do ROCLINK 800 possuem a extensao .800.
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9.3 Baixar configuracao

Utilize a op¢do Download (baixar) no menu File para baixar uma configuragdo salva para um
dispositivo ROC/FloBoss. Os arquivos de configuragao sdo criados utilizando a fung¢do New
Configuration (nova configuracdo). Para baixar uma configuragdo salva, faca o seguinte:

1. Conecte-se a uma unidade ROC/FloBoss.
2. Selecione File > Download.

3. Selecione o nome do arquivo (File name)de configuracdo. Os arquivos do ROCLINK 800 possuem
extensdo .800.

4. Clique em Open (abrir).

5. Selecione apenas os Configuration Points (pontos de configuracido) desejados para baixar. Os itens
que ndo sao configurados na configuracao (!) ficardo indisponiveis.

6. Clique Download. Os pontos de configuracdo comegam a baixar automaticamente.
O Status, o Point Type e o Point Number mostrardo como o carregamento estd progredindo.

7. Clique em OK quando tiver baixado completamente.

9.4 Abrir configuracao

A opg¢do Open permite abrir um arquivo de configuragcdo existente. Os arquivos de configuragcdo sdo
criados utilizando a funcdo Save Configuration (salvar configuracdo). Para abrir um arquivo de
configuracao:

1. Selecione File > Open.
2. Selecione o nome do arquivo (File name) da configuracio.
3. Clicar em Open.

Uma vez que o arquivo de configuracdo € aberto, automaticamente torna-se ativo e pode-se editar o
arquivo off-line. O arquivo de configuracdo pode também ser baixado para um ROC/FloBoss. Consulte
Baixar configuracao (na pigina 245).
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9.5 Configuracao do System Flags

Utilize Flags para executar acdes que afetem toda a operacao do dispositivo ROC/FloBoss. Desta tela
uma configuracdo pode ser salva para a memoria Flash e o ROC/FloBoss pode ser reinicializado se
necessario.

EEE 2= _ x|
Fiogs | Ackanced] '-'aznnrd] Addecrcad |
=] Fiesnis Conliguration — A et = Flah Mamoip
T T I, | Fron Fociory Defnds | ¥ Seve Coliprir |
Cob e (M= _ (W |
ok St 5 Chmer Al | _ Moty Corfurgion 0| Lol Siail |
Cold §tart b Clear Everis R —— CodSIat s Clex MaeEvans I Shalv ;
Cod Siarl 3 Clame FETx | Swee Coiawaien |
ok Start & Cleet Divpleys |
Cold Start & Dhaar Hiiony Dsda | Ller I
Cold Stan b Cear FSTe |
Coll Shat b Oear ALL | | Aehwiinsme: [
ol St & Choar Hioe |
[T T . == Cicded St Chenr AL I
Figura 9-1: Flags (ROC809
& gs ( J [ Update | ¥ ak | ¥ cancel | ! s |

Figura 9-2: Flags (FloBoss série 100)

NOTA: Muito cuidado quando utilizar o System Flags. Certas Flags causam perda de dados, valores
mudados de parametros e limpeza da configuracdo de memdria. Esteja seguro de entender a fungdo das
Flags antes de muda-la.

9.5.1 Parametros na guia Flags
Warm Start (partida a quente)

Ap6s uma Warm Start, o ROC/FloBoss € inicializado da meméria SRAM, se ela determinar que a
configuracdo € valida. Se for vélida as bases de dados e as FSTs permanecem intactas. Se a memoria
ndo tiver uma configuracio vélida, entdo € utilizada a dltima configuracdo salva no Flash. Para salvar
uma configuracdo valida utilize o botdao Save Configuration (salvar configuracdo).

Cold Start (partida a frio)

Em uma Cold Start o ROC/FloBoss € inicializado da configuracio de reinicio (valores padrdo) salva na
memoria Flash. Se a memoria de configuracido nio tiver uma configuracdo vélida escrita nela, entdo
os padrdes de fdbrica sdo utilizados.
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Utilize a Cold Start quando um ROC/FloBoss estiver executando de modo instavel, quando a memdria
parece estar corrompida, ou quando reconfigura a unidade para a dltima configuragao salva.

NOTA: A Cold Start recarrega todos os dados de configuracdo de reinicio e pode também limpar
relatdrios, exibi¢des e FSTs. Além disso, pode causar mudangas na saida, carregar novos valores de
registrador e desabilitar tarefas do programa do usudrio e dos tipos de dados do usudrio. Geralmente
uma partida a frio ndo deveria ser utilizada em um ROC/FloBoss que € efetivamente uma reunido de
dados ou controle de desempenho. Salve ou documente todos os dados necessdrios e valores de
parametro que poderiam ser afetados antes da execugdo da Cold Start.

O seguinte pode ocorrer quando da execucao de uma Cold Start:

Relatérios e FSTs podem ser limpos. Se uma Flash Memory Save Configuration (que inclui a FST e
ponto FST) foi executada antes da Cold Start, a FST salva recarrega no lugar de uma que foi limpa. As
FSTs ndo reiniciam apds uma Cold Start. Os registradores FST, incluindo a Run Flag, sdo sempre
limpos no reinicio; entdo, utilize Softpoints para carregar valores iniciais para a FST.

Cold Start & Clear Alarms (partida a frio e limpar alarmes)

Cold Start & Clear Alarms restaura uma configuracdo dos valores padrdo armazenados na memdria
Flash e limpa o registro de alarme.

Cold Start & Clear Events (limpar eventos)

Cold Start & Clear Events restaura uma configuracdo dos valores padrdo armazenados na memdria
Flash e limpa o registro de evento.

Cold Start & Clear Alarms/Events

Cold Start & Clear Alarms/Events restaura uma configuragdo a partir dos valores padrdo armazenados
na memoria Flash e limpa o registro de alarme e o registro de eventos.

Cold Start & Clear Displays

Cold Start & Clear Displays restaura uma configuracio a partir dos valores padrdo armazenados na
memoria Flash e limpa a exibi¢do usual do ROC.

Cold Start & Clear FST

Cold Start & Clear FST restaura uma configuracdo a partir dos valores armazenados na memdria Flash
e limpa todas as FSTs.

Cold Start & Clear History

Cold Start & Clear History restaura uma configuracdo a partir dos valores padrdao armazenados na
memoria Flash e limpa todas os arquivos de bases de dados histdricos.
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Cold Start & Clear All

Cold Start & Clear All restaura uma configuragdo a partir dos valores armazenados na memoria Flash e
limpa todos os arquivos de base de dados histdricos, registro de alarmes, registro de eventos e FSTs.

Clear History Configuration & Data

Clear History Configuration & Data (ROC809) limpa todos os arquivos de base de dados histéricos e
limpa a configuragdo da base de dados historicos.

Returning the Device to Factory Default Settings (retorno do dispositivo aos ajustes padrdo de
fabrica)

As vezes € necessdrio retornar o dispositivo ROC/FloBoss aos ajustes padrdo originais de fabrica. O
procedimento seguinte limpa todos os dados de configuracdo de reinicio salvos contidos na memoria
Flash. Apenas os padrdes de fébrica sdo retidos.

Save Configuration to Flash Memory (salvar configuracao para a memoria Flash)

Para salvar os ajustes de configuragdo para a memoria Flash, utilize o botdo Flash Memory Save
Configuration na tela ROC > Flags. Pode-se copiar a configurag@o de trabalho a partir da SRAM para
a memoria Flash. No evento de problemas de operacdo a configuracdo de trabalho pode ser restaurada
executando uma partida a frio.

Quando utilizar um ROC809 a maioria dos ajustes de configuracdo sdo armazenados incluindo valores
de calibragdo e cargas para a memoria Flash como uma nova configuracdo apds uma partida a frio.
Todas as Flags de usudrio sdo mantidas em suas situacdes atuais durante este processo. A configuracao
de salvar a memoria Flash causa a suspensio tempordria de todas as comunicagdes de chegada. Se uma
FST estiver em execugdo, a FST € temporariamente suspensa, mas reinicia onde foi suspensa.

Para salvar a configuracdo atual para a memoria Flash, selecione Flash Memory Save Configuration e
clique Apply.

NOTA: Dependendo do tipo e da velocidade das comunicag¢des, pode-se ter que reconectar ao
ROC/FloBoss apés este procedimento.

Clear Flash Memory (limpar memoria Flash)
Para limpar a configuragao atual da memoria Flash, selecione Flash Memory Clear e clique Apply.
Status / Flash Write Status

O campo Flash Write Status exibe a situagdo atual da Flash Memory Save Configuration ou da funcdo
Flash Memory Clear.
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9.5.1.1 Retornando o dispositivo para os ajustes padrao de fabrica

As vezes € necessdrio retornar o dispositivo ROC/FloBoss aos ajustes padrdo originais de fabrica. O
procedimento seguinte limpa todos os dados de configuracdo de reinicio salvos contidos na memoria
Flash. Somente os padrdes de fdbrica sdo retidos.

Para retornar o dispositivo aos ajustes padrio de fabrica originais utilizando uma unidade ROC809:
1. Selecione ROC > Flags.

2. Clique Flash Memory Clear.

3. Clique Yes e OK.

4. Clique no botdo Restore Configuration From Factory Defaults.

S. Clique Yes e OK.

Para retornar o dispositivo para os ajustes padrdo de fabrica originais utilizando uma unidade FloBoss
série 100 ou 407:

1. Selecione ROC > Flags.

2. Clique Flash Memory Clear.

3. Clique Yes e OK.

4. Execute uma partida a frio utilizando o botao Cold Start & Clear All.

5. Clique Yes e OK.

9.5.2 Parametros na guia Flags Advanced

A guia Advanced Features (caracteristicas avancadas) define vérios parametros de comunicagdo e
sistema do ROC/FloBoss.

CRC Check

Selecione CRC Check habilitado para executar a verificacdo da CRC (verificagdo de redundancia
ciclica) sobre as comunicagdes de protocolo do ROC e ROC Plus.

I/0 Scanning (varredura de E/S)

Selecione 1I/0 Scanning habilitado de forma que a E/S esteja no modo de varredura normal. Quando
desabilitada toda a varredura de E/S € interrompida e os ultimos valores sdo utilizados até que a
varredura € resumida.
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LEDs

Os LEDs (ROC809), com exce¢do do LED no médulo energia, podem ser habilitados ou desabilitados
como uma caracteristica de economia de energia. Este pardmetro determina quanto tempo os LEDs
permanecem acesos apds o botdo do LED no mdédulo da CPU for pressionado. Por exemplo, com o
ajuste padrdo de 5 minutos, todos os LEDs desligam. Se pressionar o botdo LED estes se tornam ativos
por 5 minutos. Colocando um 0 (zero) neste campo os LEDs sempre permanecem ativos.

Power Savings Mode (modo de ecnomia de energia)

Quando habilitado o Power Savings Mode (FloBoss série 100) permite a unidade de FloBoss entrar no
modo sleep (dormir) quando ndo estiver ocorrendo nenhuma atividade. Quando desabilitado, a unidade

FloBoss permanece desperta (ndo entra no modo sleep durante periodos de inatividade). O padrao é
habilitado.

Pass Through Mode (modo passar por)

Selecione uma op¢do de comunicagdes do Pass Through Mode (FloBoss série 100) para enviar
mensagens Pass Through. Utilizando-se quaisquer portas de comunica¢des do FloBoss série 100, o
Pass Through Mode permite que dados sejam recebidos por uma unidade e entdo passados para outros
dispositivos conectados em qualquer outra porta de comunicag¢do. Por exemplo, o host comunica-se por
rddio a porta Comm?2 do FloBoss série 100. Outras unidades FloBoss série 100 podem, entdo, ser
conectadas, via EIA-485 (RS-485), na porta Comm1 da primeira unidade Floboss série 100 e, entdo,
todas as unidades de FloBoss série 100 podem utilizar o rddio um para se comunicarem com o host.

NOTA: Se a COM2 for um modem discado esta porta deve ser utilizada como a porta de recep¢ao para
mensagens Pass Through. Ela ndo transmitird para outro dispositivo de campo além do host.

NOTA: O endereco de grupo do FloBoss série 100 que recebe os dados deve ser compativel com o
endereco de grupo da(s) unidade(s) de FloBoss série 100 para o qual os dados serdo passados. Se o
endereco de grupo ndo for compativel os dados nao seguirdo adiante. O endereco de grupo pode ser
encontrado na guia General da tela ROC > Information.
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Set RTS to High (ajustar RTS para alto)
Selecione a respectiva porta (interface do operador local, COM1 ou COM2) para a opc¢ao Set RTS to

High por 30 segundos (FloBoss série 100 e 407) e clique Apply para ativar o sinal RTS (request-to-
send) (solicitacdo para enviar). O sinal RTS € ativado por 30 segundos.

9.6 Coleta de Dados

Selecione ROC > Collect Data para salvar varios dados do ROC aos arquivos de disco. Selecione os
valores que serdo gerados depois em relatdrio(s). Esta tela pode ser acessada somente quando o usudrio
estiver conectado com o ROC j4 configurado do qual estiver reunindo dados.

Utilize o campo Save as e o botdo Browse para ou aceitar o nome de arquivo padrdo ou digitar um
novo nome de arquivo.

Collect Device Data E il

— Lollect

[¥ EFM Repor Dats

Sm.ﬁ:}:l

v 0k | % Cancel |

Figura 9-3: Dados do dispositivo de coleta

Quando selecionar os dados de registro EFM, a fun¢do coletar dados salva todos os valores para
parametros EFM. O arquivo tem a extensao .efm.

NOTA: Pode-se criar um relatério EFM a partir destes dados selecionando View > EFM Report. O
arquivo tem a extensdo .efm. Consulte os EFM Reports (ver “Configuracdo do histérico para relatério
EFM” na pagina 176)
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SECAO 10 — CALIBRAGCAO

Esta sec@o descreve como calibrar as Entradas Analdgicas, RTD e Entradas de Sensores para placas de
orificio e medidores tipo turbina.

10.1.1.1 Neste Capitulo

Calibragdes BASICAS. ....co.ueiivuieeriiieiieeriiee ettt 252
Calibracdo de Medidores tipo Placa de Orificio.........ccceevuveerveennnnns 256
Calibragdo de Medidores tipo Turbina..........cccceeevevvinieniieniiiniiennneens 259
Calibracdo de Entradas Analdgicas (Al) € RTD.....cccoovveviveeiiinnnens 262
CaliDraCaA0 HATT...c..veeeeeieeiieeeeieeeeeeee ettt st 263
Relatério de Calibragao.........c.veeeecieiereiiieeeiieeeeeee e 264
Valores de Calibragcao de Entrada Analdgica...........cccceevvveviveennnnnnne. 265
Valores de Calibragao de Entrada RTD.........cccccevvviiiniiiniiiniiiiens 268
Valores de Calibracdo de Entrada MVS (ROC809 e FloBoss 407).... 270

10.2 Calibracoes Basicas

A rotina de calibragdes fornece as fungdes Verificar, Calibrar e Alternar Zero para as entradas Al,
MYVS, DVS HART e RTD. Vocé pode calibrar a Pressdo Diferencial (somente para placas de orificio;
pode ser Pressdo Diferencial Alta ou Baixa, dependendo do dispositivo), Pressio Estatica, ou
Temperatura lidas para cada medidor em operacao.

NOTA: Durante a calibracdo, se houver interrup¢des por conta dos intervalos do ROC/FloBoss ou de
desconexdes, se ele foi deixado ocioso por um longo periodo, vocé€ perderd os valores de calibracdo e
deverd se reconectar para reiniciar as calibra¢des desde o inicio.

Os parametros de calibragdo incluem o Ajuste de Zero e dos Pontos Intermedidrios 1, 2 e 3. Isto lhe
permite especificar a calibragdao dos pontos menores entre os extremos de Zero e Span. Os valores
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limite de Zero e Span sao utilizados no ajuste dos pontos intermedidrios. Os pontos intermedidrios 1,2 e
3 sdo valores ajustados entre os valores de Zero e Span.

Todos os novos valores de calibragdo sao registrados automaticamente no Registro de Eventos.

NOTA: Clique em Cancel para sair da calibracdo sem salvar as alteracdes. Os ajustes das calibracdes
anteriores serdo mantidos. Também serd registrado um evento.

As calibracdes do medidor relacionada aos parametros (Aceleragdo da Gravidade e Fator do Usuério)
sdo configuradas na guia Calibration Factors da tela Meter Setup.

Se a operagao foi calibrada antes, clique em Verify para iniciar uma verifica¢ao da dltima calibragdo.

A Verificacdo (Verify) funciona como uma verificagdo da calibracdo em um ponto da faixa de
operacao, como por exemplo em 0, 25, 50, 75 ou 100 porcento e configura a entrada com o valor de
teste desejado. (Isto também pode ser feito imediatamente apds a execucdo da calibragdo).

Selecione o botdo Calibrate para iniciar a calibracdo. Quando este botdao for pressionado, surgird a
caixa de didlogo Set Zero.

Ajustar o Zero (Set Zero)

1. A caixa de didlogo Set Zero aparecerd. Calibre o valor de zero (0 % da faixa) para a Pressdo
Diferencial (somente para placas de orificio), Pressdo Estdtica, ou Temperatura. Isto deve
corresponder ao Tempo Minimo de Leitura (0 % de Contagem) e € o menor valor para o
medidor em operagdo. Entre o Peso Morto/Valor do Padrao (em unidades de engenharia).
Que € a entrada desejada para o valor de teste, e € o valor atual esperado pelo equipamento
contra o qual estd sendo calibrado. Por exemplo: Quando calibrando a temperatura para uma
entrada RTD, entre o valor de temperatura (em graus) associado a resisténcia configurada na
década de resisténcias.

2. Compare este valor com a Leitura Instantanea (Live Reading). Se o valor estiver muito fora
da tolerancia, certifique-se de executar a calibrag@o para a entrada.

3. Para cada ponto na faixa que vocé deseja um registro da verificacdo a ser registrada no Registro
de Eventos, clique no botiao Log Verify.

NOTA: A Diferenca % (Leitura Atual)/Span ¢é a diferenca percentual da Leitura Instantanea dividida
pelo Span.

Clique no botao Set Zero. Set Span
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4. A caixa de didlogo Set Span surgird. Calibre o valor de span (100 % da faixa) para a Pressao
Diferencial (somente para placas de orificio), Pressdo Estédtica, ou Temperatura. Entre o Peso
Morto/Valor do Padrao (em unidades de engenharia). O qual deve sorresponder ao Tempo
Miximo de Leitura (100 % de Contagem) e € o valor maximo da entrada (o maximo da faixa de
operacgdo esperada).

Na rotina de calibracido do FloBoss 407, é exibido o Desvio do valor atual versus o valor esperado em
% da faixa.

Para Diff Pressure ou Low DP input quando o sensor estd configurado para operacdo a Jusante,
certifique-se de aplicar o calibrador de pressdao no lado de baixa pressdo do sensor (identificado por
“L”). Entre o valor como positivo, mesmo que a Leitura Instantanea seja um valor negativo. O software
compensard esta informacdo automaticamente. A Pressdo Estdtica de jusante é calibrada da mesma
maneira que a de montante.

Para Static Pressure em um dispositivo de pressdo absoluta, lembre-se de adicionar a pressdo
atmosférica local, por exemplo, 300 + 14,73 psi.

NOTA: Diferenca % (Existente — Atual)/Span ¢ a diferenca percentual da Leitura Instantanea
dividida pelo Span.

5. Clique em Set Span.

6. A caixa de didlogo Set Midpoint 1 surgird. Se desejado, calibre o Ponto Intermedidrio 1 (como
25 % da faixa) para Pressdo Diferencial (somente para placas de orificio), Pressdo Estatica, ou
Temperatura. Entre o Peso Morto/Valor do Padrao (em unidades de engenharia). O Ponto
Intermedidrio 1 lhe permite especificar o menor ponto de calibracdo entre os extremos de Zero e
Span. Os valores limite de Zero e Span recentemente estabelecidos por vocé sdo utilizados no
ajuste dos Pontos Intermediarios. Os Pontos Intermediérios 1, 2 e 3 sdo valores ajustados
entre os valores de Zero e Span.

O Ponto Intermedidrio 1 deve ter o menor valor dos trés pontos intermedidrios e deve estar entre os
valores de Zero e Span. Os pontos intermediarios devem ser inseridos em ordem crescente ou
vice versa.

7. Clique no botdo Set Mid 1.

8. Se desejado, calibre o Ponto Intermedidrio 2 (como 50 % da faixa) para Pressdo Diferencial
(somente para placa de orificio), Pressdao Estatica ou Temperatura. O Ponto Intermedidrio 2 lhe
permite especificar o ponto intermedidrio de calibragdo entre os pontos extremos Zero e Span.
Os pontos extremos de Zero e Span recentemente estabelecidos por vocé sdo utilizados no
ajuste dos pontos intermedidrios. O Ponto Intermedidrio 2 deveria ser o valor intermedidrio (em
magnitude) entre os Pontos Intermedidrios 1 e 3. Entre o Peso Morto / Valor do Padrao (em
unidades de engenharia).
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9.

10.

Clique no botao Set Mid 2.

Se desejado, calibre o Ponto Intermedidrio 3 (como 75 % da faixa) para Pressdo Diferencial
(somente para placa de orificio), Pressdo Estdtica ou Temperatura. O Ponto Intermedidrio 3 lhe
permite especificar o ponto de calibracdo mais alto entre os pontos extremos Zero e Span. Os
pontos extremos de Zero e Span recentemente estabelecidos por vocé sdo utilizados no ajuste
dos pontos intermedidrios. O Ponto Intermedidrio 3 deveria ser o valor mais alto (em
magnitude) acima dos Ponto Intermedidrio 1 e 2. Entre o Peso Morto / Valor do Padrao (em
unidades de engenharia).

Clique no botdo Set Mid 3. Se vocé estiver calibrando uma Pressao Estdrica, Temperatura ou Entrada
Analdgica (Al), prossiga para o 25° Passo. Set Midpoint.

I11.

A caixa de didlogos Set Midpoint surgird. Se desejado, calibre o Ponto Intermedidrio 1 (como
25 % da faixa) para Pressdo Diferencial (somente para placa de orificio), Pressdo Estdtica, ou
Temperatura. Entre o Peso Morto / Valor do Padrao (em unidades de engenharia). O Ponto
Intermedidrio 1 lhe permite especificar o menor ponto de calibragdo entre os pontos extremos
de Zero e Span. Os pontos extremos de Zero e Span recentemente estabelecidos por vocé serdo
utilizados no ajuste dos Pontos Intermedidrios. Pontos Intermediarios 1, 2 e 3 sdo valores
ajustados entre os valores de Zero e Span.

O Ponto Intermedidrio 1 deveria ter o menor valor dos trés pontos intermedidrios e deveria estar
entre os valores de Zero e Span. Os Pontos Intermediarios deveriam ser inseridos em ordem
crescente ou vice versa.

12.

13.

14.

15.

Clique no botao Set Midl.

Se desejado, calibre o Ponto Intermedidrio 2 (como 50 % da faixa) para Pressdo Diferencial
(somente para placa de orificio), Pressdao Estdtica ou Temperatura. O Ponto Intermedidrio 2 lhe
permite especificar o ponto intermedidrio de calibracdo entre os pontos extremos Zero e Span.
Os pontos extremos de Zero e Span recentemente estabelecidos por vocé sdo utilizados no
ajuste dos pontos intermedidrios. O Ponto Intermediario 2 deveria ser o valor intermedidrio (em
magnitude) entre os Pontos Intermedidrios 1 e 3. Entre o Peso Morto / Valor do Padrao (em
unidades de engenharia).

Clique no botao Set Mid 2.

Se desejado, calibre o Ponto Intermedidrio 3 (como 75 % da faixa) para Pressdo Diferencial
(somente para placa de orificio), Pressdao Estdtica ou Temperatura. O Ponto Intermedidrio 3 lhe
permite especificar o ponto de calibracdo mais alto entre os pontos extremos Zero e Span. Os
pontos extremos de Zero e Span recentemente estabelecidos por vocé sdo utilizados no ajuste
dos pontos intermedidrios. O Ponto Intermedidrio 3 deveria ser o valor mais alto (em
magnitude) acima dos Ponto Intermedidrio 1 e 2. Entre o Peso Morto / Valor do Padrao (em
unidades de engenharia).

Clique no botao Set Mid 3. Se estiver calibrando uma Pressdo Estitica, Temperatura ou Entrada
Analdgica (Al), prossiga para 25° Passo. Zero Shift / Set Offset / RTD Bias.

255

Calibragao Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

Para as unidades ROC Série 800 e FloBoss 407, se tiver calibrado a Pressdo Diferencial, clique em
Zero Shift para zerar a pressdo estatica para a entrada de Pressdo Diferencial. Clique em Set Offset
para enviar o valor para a leitura instantanea para ter uma leitura mais préxima possivel de zero. Clique
no botdao Done para fechar a caixa de didlogo.

Para uma entrada de pressao estdtica do FloBoss 407, clique em Offset para calibrar o offset (shift) da
pressdo estdtica. Entre um valor para a Leitura de Pressdo Medida. Clique em Set Offset para enviar o
valor para a leitura instantanea para ter uma leitura proxima possivel de zero. Clique no botdo Done
para fechar a caixa de didlogo.

Para uma entrada de temperatura do FloBoss 407, clique em RTD Bias para calibrar o offset (shift) da
temperatura para toda a curva RTD. Entre um valor para a Leitura Padrao de Temperatura. Clique em
Set Bias para enviar o valor para a leitura instantanea. Clique no botdao Done para fechar a caixa de
didlogo.

10.3 Calibracoes de Medidor tipo Placa de Orificio

As entradas de Pressdo Diferencial, Pressdo Estatica e Temperatura de uma placa de orificio podem ser
calibradas. Quando calibrando a Pressdo Diferencial Total, vocé deve calibrar tanto para a entrada de
pressao diferencial baixa (Low DP) quanto para a entrada da pressao diferencial alta (Diff pressure).

Se possui um sensor MVS, consulte a secio Calibracao de Sensor no Manual de Instrucoes de
Acessorios ROC/FloBoss (Form A4637) para a maneira recomendada para remover / restaurar o
MVS de / para pressao de trabalho durante a calibracao. Nao seguir as recomendacoes pode
causar danos ao sensor.

Se possui um sensor DVS, consulte a secio do manual adequado do FloBoss para a maneira
recomendada para remover / restaurar o DVS de / para a pressao de calibracio durante a
calibraciao. Nao seguir as recomendacoes pode causar danos ao sensor.

Para calibrar uma unidade ROC Série 800 com um sensor MVS, selecione Meter>Calibration>Orifice.

Para calibrar um FloBoss Série 100 ou 407 com sensor MVS ou DVS, selecione Meter>Calibration.
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Figura 10-1: Calibragdo de placa de orificio Figura 10-2: Calibragdo de Medidor
(ROC809) (FloBoss 407)

1. Se estiver calibrando um medidor, selecione um Medidor em Operacdo especifico para verificar
e calibrar. Utilize o Tag do Medidor para verificar a identidade do medidor em operagao.

2. Clique em AutoScan ou Update. O AutoScan necessita dos valores do medidor. Este continuara
a requerer os valores até que o botdo Freeze ou StopScan seja pressionado. A Atualizacdo
(Update) requer um valor atualizado do medidor.

3. Clique em Freeze para interromper os valores de atualizagdo de Pressdo Diferencial, Pressdo
Diferencial Baixa (identificado como Low DP), Pressdao Estatica e Temperatura (RTD) durante
a verificacdo ou calibracdo.

Pressionando o AutoScan ou Update e posteriormente o botdo Freeze, é criado o Valor Congelado
utilizado no processo em execucdo como um registro de histérico, enquanto a calibragdo estiver em
andamento. O campo Calibration Freeze Value mostra o valor recebido de uma Al ou RTD, quando o
botdo Update foi pressionado pela tltima vez.

Abra a valvula de by-pass no manifold da valvula anterior para isolar o sensor do processo, para
proteger a célula diferencial do Sensor de Varidavel Dupla. Isto mantém um lado do sensor
diferencial submetido a pressao alta enquanto o outro lado nao fica submetido a aplicaciao de
pressao. Isto é necessario na calibracao de pressao estatico ou de pressao diferencial.

4. Se estiver calibrando uma entrada de pressao, fique atento a seguinte Recomendaciao de
Precaucio, e entdo isole o Sensor do processo. Ajuste o calibrador de pressdo e faca as
conexdes necessdrias para o Sensor. Consulte a figura abaixo para as devidas orientacdes

durante a calibragdo.
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CAUTION

Nao exceda a faixa de Pressao Diferencial do Sensor, para proteger a célula diferencial do
Sensor. Consulte a tabela de Especificacoes do manual apropriado para assegurar-se da faixa de
operacao do Sensor.

Pressdo Diferencial Pressdo Estatica

dliff disf static.dst

Figura 10-3: Calibragdo de Pressdo
Orientacdo de Abrir / Fechar

5. Se estiver calibrando uma entrada de temperatura, desconecte o sensor RTD e conecte uma
década de resisténcias (ou equipamento compardvel) aos terminais RTD do ROC/FloBoss.

6. Se desejado durante a calibracdo de um medidor, selecione e especifique um Arquivo
Calibration Report. Selecione Yes para criar um relatério em arquivo texto contendo detalhes
de verificacdo e calibragdo. Selecione No para continuar sem a criacdo de um relatério. Se vocé
selecione Yes, aparecerd uma outra caixa de didlogo. Consulte Relatéorio de Calibragdo (na
pagina 264).

7. Clique em Calibrate.
8. Entre um valor para Ajustar o Zero.

9. Entre um valor para Ajustar o Span.
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10. Entre o valores dos trés Pontos Intermedidrios. Vocé ird agora retornar a principal tela de
Calibracao.

11. Se estiver calibrando uma entrada de Pressdo Diferencial, clique em Zero Shift.
12. Para uma entrada de pressao estédtica do FloBoss 407, clique em Offset.

13. Para uma entrada de temperatura do FloBoss 407, clique em RTD Bias.

14. Clique no botdo OK para fechar a principal janela de calibracdo e descongele as entradas
associadas. Para calibrar as entradas para um outro medidor em operacdo (se disponivel),
retorne ao 1° Passo.

Nao feche a valvula by-pass no manifold da véalvula até que o processo de pressurizacao tenha
sido reaplicado, para proteger a célula diferencial do Sensor de Variavel Dupla. Para manter um
lado do sensor diferencial sujeito a altas pressoes enquanto ainda nao tenha sido aplicada pressao
do outro lado.

10.4 Calibracoes de Medidor tipo Turbina

As entradas de Pressdo Estatica e Temperatura de um medidor tipo turbina podem ser calibradas.
Para calibrar uma unidade ROC Série 800, selecione Meter>Calibration>Turbine.

Para calibrar uma unidade FloBoss Série 100 ou 407, selecione Meter>Calibration.
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Figura 10-4: Calibragdo de Medidor tipo Turbina Figura 10-5: Calibragdo de Medidor (FloBoss 103)
(ROC809)

1. Se estiver calibrando um medidor, selecione um medidor em operacdo especifico (Medidor ou
Medidor tipo Turbina) para verificar e calibrar. Utilize o Tag do Medidor para verificar a
identidade do medidor em operacao.

2. Clique em AutoScan ou Update. O AutoScan necessita dos valores do medidor. Este continuara
a requerer os valores até que o botdo Freeze ou StopScan seja pressionado. A Atualizacdo
(Update) requer um valor atualizado do medidor.

3. Clique em Freeze para interromper os valores de atualizacdo de Pressdo Estética e Temperatura
(RTD) durante a verificacao ou calibragao.

Pressionando o AutoScan ou Update e posteriormente o botdo Freeze, € criado o Valor Congelado
utilizado no processo em execucdo como um registro de histérico, enquanto a calibragdo estiver em
andamento. O campo Calibration Freeze Value mostra o valor recebido de uma Al ou RTD, quando o
botdo Update foi pressionado pela tltima vez.

Abra a valvula de by-pass no manifold da valvula anterior para isolar o sensor do processo, para
proteger a célula diferencial do Sensor de Variavel Dupla. Isto mantém um lado do sensor
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diferencial submetido a pressao alta enquanto o outro lado nao fica submetido a aplicacdo de
pressao. Isto é necessario na calibracao de pressao estatico ou de pressao diferencial.

4. Se estiver calibrando uma entrada de pressao, fique atento a seguinte Recomendacao de
Precaucdo, e entdo isole o Sensor do processo. Ajuste o calibrador de pressdo e faga as
conexdes necessarias para o Sensor. Consulte a figura abaixo para as devidas orientagdes
durante a calibragao.

CAUTION

Nao exceda a faixa de Pressao Diferencial do Sensor, para proteger a célula diferencial do
Sensor. Consulte a tabela de Especificacoes do manual apropriado para assegurar-se da faixa de
operacao do Sensor.

Pressao Estatica

5. Se estiver calibrando uma entrada de temperatura, desconecte o sensor RTD e conecte uma
década de resisténcias (ou equipamento comparavel) aos terminais RTD do ROC/FloBoss.

6. Se desejado durante a calibracdo de um medidor, selecione e especifique um Arquivo
Calibration Report. Selecione Yes para criar um relatério em arquivo texto contendo detalhes
de verificacdo e calibragdo. Selecione No para continuar sem a criacdo de um relatério. Se vocé
selecione Yes, aparecerd uma outra caixa de didlogo. Consulte Relatério de Calibracdo (na
pagina 264).

7. Clique no botdo Calibrate.

8. Entre um valor para Ajustar o Zero.
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9. Entre um valor para Ajustar o Span.

10. Clique no botdo OK para fechar a tela principal de calibracdo e descongele as entradas
associadas. Para calibrar as entradas para um outro medidor em operacdo (se disponivel),
retorne ao 1° Passo.

Nao feche a valvula by-pass no manifold da valvula até que o processo de pressurizacio tenha
sido reaplicado, para proteger a célula diferencial do Sensor de Variavel Dupla. Para manter um
lado do sensor diferencial sujeito a altas pressoes enquanto ainda nao tenha sido aplicada pressao
do outro lado.

10.5 Calibracoes de Entradas Ale RTD

Para calibragdo de uma Entrada Analdgica, selecione Configure>1/O>AlI Points.

Para calibracio de uma entrada RTD doe uma unidade FloBoss Série 100 e 407, selecione
Configure>1/O>AlI Points.

Para calibragdao de uma entrada RTD de um ROC Série 800, selecione Configure>Il/O>RTD Points.

Laiae
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Figura 10-6: Calibracdo RTD (FloBoss 103)

1. Selecione uma entrada na guia General e entdo abra a guia Calibration.

2. Clique em AutoScan ou Update. O AutoScan necessita dos valores da entrada. Este continuara
a requerer os valores até que o botdo Freeze ou StopScan seja pressionado. A Atualizacdo
(Update) requer um valor atualizado da entrada.

3. Clique em Freeze para interromper os valores de atualizacdo da entrada durante a verificacdo
ou calibragdo.

Pressionando o AutoScan ou Update e posteriormente o botdo Freeze, € criado o Valor Congelado
utilizado no processo em execucdo como um registro de histérico, enquanto a calibrag@o estiver em
andamento. O campo Calibration Freeze Value mostra o valor recebido de uma entrada Al ou RTD,
quando o botdo Update foi pressionado pela tltima vez.

O Modo de Mapeamento indica as condi¢cdes Normal ou Manual. A condi¢do Normal indica que o
mapeamento do ponto estd habilitado e estd sendo atualizado a cada periodo de mapeamento. A
condi¢do Manual indica que o modo de mapeamento ndo estd habilitado para este ponto.

4. Se estiver calibrando uma entrada de temperatura, desconecte o sensor RTD e conecte uma
década de resisténcias (ou equipamento compativel) aos terminais RTD do ROC/FloBoss.

5. Pressione o botdo Calibrate.

6. Entre um valor para Ajuste de Zero.

7. Entre um valor para Ajuste do Span.

8. Entre os valores para os trés Pontos Intermedidrios.

9. Clique no botdo OK para fechar a janela principal de calibracdo e descongele as entradas
associadas. Para calibrar as entradas de um outro medidor em operagdo (se disponivel), retorne
ao 1° Passo.

10.6 Calibracoes Hart

Uma rotina de calibracdo de dois pontos pode ser executada em entradas HART. A rotina de calibragdo
pode ser executada apenas em dispositivos quando o canal estiver no modo Ponto a Ponto e quando o
dispositivo estiver configurado para Modo Pule este Dispositivo (Skip this Device).

Selecione Configure>l/O>HART Points. Verifique se o Modo Comunicacdo na guia General esta

configurado para Ponto a Ponto (Point-to-Point). Entdo, abra a guia Device e verifique se o Modo de
Nomeacao (Poll Mode) esta configurada para o Modo Skip This Device.
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1. Selecione a guia Calibration.

2. Pressione Calibrate.

3. Entre um valor para Ajustar o Zero.
4. Entre um valor para ajustar o Span.

Quando retornar a guia Calibration, a rotina de calibracio estard completa.

10.7 Relatoério de Calibracao

O Relatorio de Calibracao detalha quais parametros foram ajustados durante a calibracio.
Para criar um Relatério de Calibragao:

1. Durante o processo de calibragdo, serd perguntado a vocé se deseja criar um Relatério de
Calibracao. Clique no botdo Yes.

2. Digite o nome do arquivo de Relatério de Calibracdo no campo File Name e utilize a extensao
.cal para representar a calibracao.

3. O Arquivo de Relatério de Calibracio € criado no diretério padrdo C:/Program
Files/ROCLINKS800/Data, a menos que especificado um outro Disco/Diretdrio.

4. Clique em Save. Uma vez que a calibracdo esteja completa, o relatério pode ser visualizado
utilizando um editor de texto.

Para Visualizar um Relatério de Calibragao existente:
5. Selecione View>Calibration Report do menu.

6. Selecione o Relatério de Calibragdo que deseja visualizar.

Yiew Calibration Report x|
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Figura 10-7: Visualizagdo de Relatorio de Calibragdo
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7. Clique em Print Preview. O Relatério abrird. Consulte a figura abaixo.
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Figura 10-8: Relatério de Calibracdo

10.8 Valores de Calibracao de Entrada Analégica

Selecione Utilities>AI Calibration Values para visualizar todos os valores de calibragdo para um ponto
de Entrada Analdgica especifico, assim como a Diff Pres (pressao diferencial).

265 Calibragao Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

ﬁuuwuuuwuuuwuuuwwuwwuwwuwwuwwun

Figura 10-9: Valores de Calibragcdo Al.

10.8.1 Parametros na Entrada Analdgica de Valores de Calibracao

Ponto & Tag

Utilize a caixa de lista suspensa para selecionar os Pontos de Entrada Analdgica que deseja visualizar.
Surgird o Tag para aquele ponto.

Valor Bruto

O Valor Bruto #1 é o menor valor Bruto de entrada A/D calibrado, o Valor Bruto #5 é o maior valor
Bruto de entrada A/D calibrado.

Valor UE

Os Valores em UE #1 a S sdo cinco calibra¢des configurados em Valores em Unidades de Engenharia,
convertidos a partir dos Valores Brutos, baseados nas Leituras Minimas e Maximas em UE definidas
para o ponto. O Valor em UE #1 Zero, o Valor em UE #5 € o valor de Span, e os demais sdo os Valores
dos Pontos Intermediarios

Press Effect

O Press Effect é o valor de ajuste de Alternancia de Zero; o qual é utilizado como um offset para os
Valores em UE para compensar a Pressdo Estdtica de trabalho efetuada em um transmissor de DP que
foi calibrado a pressao atmosférica.
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Configurar Valor em UE

Configurar Valor em UE ¢é o Valor Padrao especificado para o ultimo valor de calibracdo que foi
ajustado.

UE Manual

EU Manual € a Leitura Instantanea para o ultimo valor de calibracdo que foi configurado.

Timer

O campo Timer mostra a ultima contagem regressiva em segundos de inatividade (normalmente
iniciando em 3600 segundos) que ocorreu durante a ultima sessd@o de calibracdo. Quando o contador
atingir 0, serd considerado o intervalo, fazendo com que o modo de contagem regressiva seja
automaticamente encerrado.

Modo

O Modo de Calibragao indica:

0 = Utilizar Calibraciao Atual

1 = Iniciar Calibracio

2 = Calibrar

3 = Restaurar Calibragcdo Anterior

4 = Parar Calibragdo

NOTA: Nenhum evento € registrado para o Modo ler somente parametro.

Tipo

O Tipo indica qual valor de calibragdo estd atualmente sendo ajustado:
0 = Inativo (sem valor)

1 =Zero

2 = Span

3 = Ponto Intermediario 1
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4 = Ponto Intermediario 2
5 = Ponto Intermediario 3

6 = Alternancia de Zero.

10.9 Valores de Calibracao de Entrada RTD

Selecione Utilities>RTD Calibration Values para visualizar todos os valores de calibracdo para um
ponto de entrada RTD especifico, como a Diff Pres (pressao diferencial).
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Figura 10-10: Valores de Calibragcao RTD

10.9.1 Parametros em Valores de Calibracao RTD

Ponto & Tag

Use a caixa de lista suspensa para selecionar o Ponto RTD que deseja visualizar.
O Tag para aquele ponto mostra.

Valor Bruto

Valor Bruto

O Valor Bruto #1 é o menor valor Bruto de entrada A/D calibrado, o Valor Bruto #5 é o maior valor
Bruto de entrada A/D calibrado.
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Valor UE

Os Valores em UE #1 a 5 sdo cinco calibra¢des configurados em Valores em Unidades de Engenharia,
convertidos a partir dos Valores Brutos, baseados nas Leituras Minimas e Maximas em UE definidas
para o ponto. O Valor em UE #1 Zero, o Valor em UE #5 € o valor de Span, e os demais sdo os Valores
dos Pontos Intermedidrios

Press Effect

O Press Effect é o valor de ajuste de Alternancia de Zero; o qual é utilizado como um offset para os
Valores em UE para compensar a Pressdo Estdtica de trabalho efetuada em um transmissor de DP que
foi calibrado a pressao atmosférica.

Configurar Valor em UE

Configurar Valor em UE ¢ o Valor Padrio especificado para o dltimo valor de calibragdo que foi
ajustado.

UE Manual
EU Manual € a Leitura Instantanea para o ultimo valor de calibracdo que foi configurado.
Timer

O campo Timer mostra a ultima contagem regressiva em segundos de inatividade (normalmente
iniciando em 3600 segundos) que ocorreu durante a ultima sessd@o de calibracdo. Quando o contador
atingir 0, serd considerado o intervalo, fazendo com que o modo de contagem regressiva seja
automaticamente encerrado.

Modo

O Modo de Calibragao indica:

0 = Utilizar Calibracao Atual

1 = Iniciar Calibracio

2 = Calibrar

3 = Restaurar Calibragdo Anterior

4 = Parar Calibracao

NOTA: Nenhum evento ¢ registrado para o Modo ler somente parametro.
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Tipo

O Tipo indica qual valor de calibragdo estd atualmente sendo ajustado:
0 = Inativo (sem valor)

1 =Zero

2 = Span

3 = Ponto Intermediario 1

4 = Ponto Intermedidrio 2

5 = Ponto Intermedidrio 3

6 = Alternancia de Zero.

10.10 Valores de Calibracao de Entrada MVS (ROC809 e FloBoss 407)

Selecione Utilities>MYVS Calibration Values para visualizar todos os atuais valores de calibragdo para
os pontos de sensores MVS.

Figura 10-11: Valores de Calibracdo MVS

10.10.1 Parametros em Valores de Calibracao MVS
Ajustar para Padroes de Fabrica
Clique no botdo Set To Factory Defaults se deseja retornar aos valores originais e zerar o MVS.
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Ponto & Tag

Use a caixa de lista suspensa para selecionar o ponto de calibracdo MVS Calibration (nimero do
sensor) que deseja visualizar. O Tag para o ponto selecionado aparecera.

Pressao Diferencial

A Pressao Diferencial € uma exibic@o dos valores de Pressao Diferencial atualmente calibrados para o
Sensor MVS.

Pressao Estatica

A Pressao Estatica é uma exibi¢do dos valores de Pressdo Estatica atualmente calibrados para o
Sensor MVS.

Temperatura

A Temperatura ¢ uma exibi¢do dos valores de Temperatura atualmente calibrados para o Sensor
MVS.
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SECAO 11 — ATUALIZACOES E TROCAS

Esta secdo descreve como atualizar o sistema operacional, o hardware e trocar o diametro de uma placa
de orificio.

Para atualizar ou reinstalar o programa ROCLINK 800 consulte Instalacdo do Programa (na pagina 8)

11.1.1.1.1 Neste capitulo

Atualizar sistema operacional...........c..ccccceeeueeieennen. 272
Atualizar hardware...............cccocceevveeeeneincnncancn. 273
Troca da placa..........coeceeevviieniieciieeieeeeeee e 276

11.2 Atualizar sistema operacional

A opcdo atualizar o sistema operacional atualiza o programa interno (armazenado na Flash ROM) de
uma unidade ROC/FloBoss carregando-o a partir de um arquivo. Esta op¢do ndo atualiza o programa
ROCLINK 800. O sistema operacional ndo pode ser atualizado em uma conexao ethernet.

NOTA: Utilize cautela. O prodedimento atualizar o sistema operacional limpa a configuracdo da
unidade ROC ou FloBoss e recarrega os dados quando a funcdo Restaurar for selecionada. O Event
Log, Alarm Log e History logs sdo limpos. Se quiser preservar o conteudo destes registros assegure-se
de salvd-los em um arquivo (procedimento de dados coletados) antes de iniciar. Note que Event Log e
Alarm Log ndo podem ser recarregados.

1. Os arquivos do sistema operacional atualizado s@3o normalmente fornecidos em um disco.
Recomenda-se criar uma copia do disco de atualizacdo do sistema operacional.

2. Leia o arquivo de texto README incluido na atualizac¢do do sistema operacional.
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Figura 11-1: Atualizar sistema operacional

3.

4.

Selecionar Utilities > Update Firmware.

O usudrio tem a opcdo de salvar o arquivo de configuracdo e/ou restaurar o arquivo de
configuracdo apds a atualizagdo. Este arquivo contendo a configuracdo atual, definicdes de
calibragdo e comunicacgdo, e FSTs € criado em diretério especifico. Estes arquivos de copia sdo
recarregados automaticamente apds a instalagdo do sistema operacional.

A configuracdo pode também ser salva durante uma atualizacdo salvando-a na memoria Flash na tela
ROC > Flags antes de executar a atualizagdo.

S.
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Navegar para um Image File (arquivo de imagem) que serd utilizado como o novo cédigo do
sistema operacional na unidade ROC/FloBoss. O ROC809 exibe uma extensao de arquivo .dli, o
FloBoss série 100 exibe uma extensdo .bin e o FloBoss 407 exibeuma extensao .1st.

Clique o botdo Start e verifique o nimero da versiao e o nome do arquivo do arquivo do sistema
operacional a ser trocado e o arquivo para trocé-lo.

Clique OK.

O processo de carregamento leva normalmente varios minutos; ndo o perturbe durante este
tempo. Quando for completado, os arquivos de configuragc@o serdo automaticamente carregados
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para o ROC/FloBoss (se a op¢do de configuracido de restauro foi selecionada) e as acdes serdo
registradas no Event Log.

Quando o recarregamento das cOpias for completado uma mensagem aparece informando “Reconexdo
para o dispositivo completa”. Pode-se verificar a atualizacdo na guia Other Information ou Revision
Info, na tela ROC > Information.

9. Execute uma partida a frio para recarregar a configuracio a partir da memoria Flash, se ela tiver
sido salva na memoria Flash. Verifique a configuracio e as FSTs; e se ndo estiverem corretas
recarregue-as a partir dos arquivos de disco criados na etapa 1.

11.2.1 Atualizar o sistema operacional de exibicao do teclado

O sistema operacional na exibi¢cdo do teclado do ROC pode ser atualizado enquanto estiver conectado
por uma conexao de comunicacdo serial ou TCP/IP (ethernet).

1. Os arquivos do sistema operacional atualizados sdo normalmente fornecidos em um arquivo
.zip. E recomendado criar uma copia de seguranca do arquivo de atualizacdo do sistema
operacional apds a descompactagdo do arquivo.

2. Leia o arquivo de texto README incluso com a atualizag¢do do sistema operacional.

3. Selecione Utilities > Update Firmware e selecionar a guia Keypad Display.
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Figura 11-2: Atualizar sistema operacional de exibigcdo do teclado
4. Clique no botdo Browse e navegue para o novo arquivo do sistema operacional no PC.

S. Encontrado o arquivo clique no botdo Start. A atualizacdo pode demorar um pouco, ndo a
interrompa enquanto estiver em progresso.

6. Clique no botdao OK quando a caixa de didlogo Firmware Update Completed aparecer.

11.3 Atualizar Hardware

Quando o usudrio troca médulos em uma unidade ROC série 800 deveria reconectar a energia para a
unidade de FloBoss (se esta tiver sido removida) e reconectar para o ROC, utilizando o programa
ROCLINK 800. O sistema operacional e o ROCLINK 800 atualizardo automaticamente para refletir a
mudancga.

Quando troca médulos em uma unidade FloBoss 407 deveria reconectar a energia para a unidade
FloBoss e reconectar-se ao FloBoss utilizando o programa ROCLINK 800. Este programa atualizara
automaticamente para refletir a mudanga.

Assegure-se de verificar a configuragdo para aquele médulo. Verifique também os nimeros de pontos
nas FSTs, loops PID e nos registros histéricos, EFM, de eventos e de alarmes que podem ser afetados.

Quando se troca a placa de termina¢dao em uma unidade FloBoss série 100 deve-se selecionar Utilities
> Upgrade Hardware e seguir o procedimento para salvar a configuracio, remover a energia, remover o
hardware, instalar o novo hardware, conectar a energia e baixar a configuracao.

275 Atualizagbes e Trocas Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

NOTA: A tela E/S Setup (FloBoss série 100) exibird se a placa de terminacdo detectada é do tipo 4
pontos E/S ou 6 pontos E/S.

11.4 Troca da placa

A opc¢ao troca da placa permite trocar o tamanho de uma placa de orificio sob condi¢des de escoamento
ou nao escoamento.

1.

2.
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Selecionar Meter > Plate Change para registrar uma troca de placa de orificio.

Selecionar o correto Meter ID (identificacdo) para o medidor que estiver trocando. O Tag do
medidor selecionado € exibido no campo Meter ID.

Selecionar Yes se a troca da placa ocorrer durante condi¢des de escoamento. Serd permitido
congelar as entradas durante o processo de troca da placa. Clique No para condi¢des de ndo
escoamento.

ApOs selecionar o Meter ID apropriado clique Freeze. Se estiver executando a troca da placa
sob condi¢cOes de escoamento, a caixa de didlogo mostrard o valor congelado de cada entrada do
medidor (com a finalidade de calculo da vazdo de gds) enquanto a troca estd sendo efetuada.
Todos os valores de E/S sdo retidos no modo manual nos valores atuais. Os valores retornam
para o estado ativo ap0s clicar OK na caixa de didlogo Plate Change (troca da placa).

O Pipe Diameter (diametro da tubulag¢do) exibe o tamanho do didmetro da tubulag¢do para o
medidor selecionado.

Digite o tamanho exato do Orifice Diameter (didmetro do orificio) (polegadas ou milimetros)
da nova placa.

Clique Apply para registrar a mudanga, criando um registro no Event Log e reinicie o cdlculo da
vazao utilizando os novos dados de tamanho do orificio.

Clique OK.
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SECAO 12 - DISPLAYS, DIAGNOSTICOS &
MONITORAMENTO

Esta secdo descreve os varios métodos no software ROCLINK 800 para monitorar e executar os
diagnédsticos no ROC/FloBoss em sua aplicacdo. O usudrio pode configurar o LCD em uma
unidade FloBoss Série 100 ou 407 para a rotina de monitoramento, imprimir uma cOpia da
configuracdo para checar a existéncia de algum erro no arquivo de configuragdo, visualize a tela
Meter Run Values para checar os valores dos parametros para o medidor, visualize uma tela /O
Monitor para verificar o I/O e outras operacdes, visualize a tela Pulse Interface Module Data
para monitorar o Mddulo de Interface de Pulso de um FloBoss 104, ou crie uma exibicdo
customizada para rotina de monitoramento ou use um programa de operagoes.

Para informagdes em outras fungdes de monitoramento e diagndstico, por favor consulte as
se¢des listadas abaixo.

¢

¢

Depurar Comunicacoes (na pagina 56).
Relatérios de Histérico (ver “Histdrico, Alarme e Relatérios de Registros de Eventos”).
Relatérios EFM (ver “Histérico de Configuracdo para Relatério EFM”).

Valores de Calibracdo MVS (ver “Valores de Calibracdo de Entrada MVS (Roc 809 e
FloBoss 407)).

Relatério de Calibracao

Monitor FST e Tracos FST (ver “Modo de Monitoramento™).

12.1.1.1 Neste Capitulo

Lista de Usudarios LCD (FloBoss Série 100 & 407)...................... 278
Configuracao de Impressao.........ooeevierieeiiniiniieeiiinieeieciecienn 279
Valores do Medidor em Operacao..........ccecceeeveveenieenieenieeenneennne. 279
MONItOr I/O..c..coiiiiiiiiiiieeete e 282
Dados de Médulo de Interface de Pulso........cccovveeniiiiiiennnennne. 282
Dusplays CustomizadOS. .......cccueevuieeruieeniierieenieesieeeseeeie e 283
Configuracdo de Display de Teclas do ROC...........ccccoevviirnnnnns 288
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12.2 Lista de Usuarios LCD (FloBoss Série 100 & 407)

A Configuracdo da Lista de Usudrios LCD lhe permite designar até 16 parametros para
visualizacdo na exibi¢do opcional do FloBoss, que mostra cada pardmetro por vérios segundos

antes de continuar para o proximo parametro na seqiiéncia.

NOTA: Esta fungdo ndo estd disponivel para o ROC809.

LCD Liser List f, \\\\\\\\\\\\\\\\\
Listia - W

Faeametsy

15 E gjrs@egswé B
16 3 Undefine |

Update | ¥ 0K |

Figura 12-1: Lista de Usudrios LCD

Selecione Configure>LCD User List

12.2.1 Parametros na Lista de Usuarios LCD
N° da Lista
Selecione o Nimero da Lista de Usuario LCD que vocé deseja configurar.

Texto

Entre o Texto para descrever o Parametro a ser visualizado no LCD. A descri¢cdo tem um limite

de 5 caracteres.
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Parametro de Dispositivo

Selecione o Parametro de Dispositivo que deseja visualizar no LCD. “Undefined” indica que
nao ha parametros especificados.

Clique em Apply.

12.3 Configuracao de Impressao

A opc¢ao de Configuragdo de Impressdao lhe permite especificar os Tipos de Pontos que deseja
imprimir.

1. Selecione File>Print Configuration.

2. Selecione os Tipos de Pontos que deseja imprimir. Vocé pode utilizar os botdes Select
All ou Deselect All para multiplos Tipos de Pontos ou selecione/desfaca a selecdo de
Tipos de Pontos individualmente pelo duplo clique como mouse no Tipo de Ponto a
esquerda da coluna e selecionando um Parametro especifico a direita da coluna.

3. Clique em OK. Aguarde para obter as informagdes apresentadas na tela.
4. Quando a tela Print Preview aparecer, vocé deve escolher um dos seguintes botdes:
¢ Print para enviar para uma impressora local.
¢ PDF para criar um .pdf (POrtable Document File).
¢ Excel para criar uma planilha eletronica .xIs.
¢ RTF para criar um arquivo .rtf (Rich Text Format).
¢ HTML para criar um arquivo para navegacao pela Internet .htm.
¢ TXT para criar um arquivo texto .txt.

As informacdes de Grupo de Dispositivos, Endereco de Dispositivo, Nome da Estacao, Campo e
Valor sdo exibidas na janela de resultados da Configuracdo de Impressao.

12.4 Valores de Medidores em Operacao

A tela Meter Run Values mostra os valores de um medidor tipo placa de orificio ou turbina até o
atual. Estes podem ser utilizados para diagndstico ou monitoramento.

Para o ROC809, selecione Meter>Values>Orifice ou Meter>Values>Turbine.
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Para o FloBoss Série 100 ou 407, selecione Meter>Values.

Figura 12-2: Valores de Medidor em Operagcdo do ROC809 (Exibido para Placas de Orificio)

Figura 12-3: Tela de Valores do Medidor do FLoBoss 407.
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-

Figura 12-4: Tela de Valores do Medidor do FloBoss 103

12.4.1 Parametros nos Valores de Medidor de Operacao

Meter

Selecione o nimero do Medidor em Operacao que deseja monitorar. Vocé pode verificar a
escolha nos campos Tag e Description do medidor. Esta informacdo foi inserida na tela de
configuracdo do medidor.

Serdo exibidos os valores corrente de Pressao Diferencial (placa de orificio), Volume Nao-
corrigido (turbina), Pressao Estatica, e Temperatura para o medidor selecionado.

Valores Corrente

Valores Corrente mostra a vazao corrente e as taxas de energia desde a dltima atualizacao.
Acamulo

O Acamulo mostra os valores de vazao acumulados.

Fatores

Fatores mostra o status corrente dos parametros inseridos e calculados do medidor. Estes
parametros foram inseridos na tela Meter Setup. Conforme a Secdo 5, Configuracdo de Medidor
para descri¢cdo dos parametros.

281 Displays, Diagnosticos & Monitoramento Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

12.5 Monitor I/0

Use o Monitor I/O para visualizar todos os pontos ativos e instalados, cdlculo de vazdo, e Loops
PID que fornecem informacdes sobre o ROC/FloBoss e seus ambientes de operagao.

Selecione View>1/O Monitor. Selecione as caixas de controle /O, Loop PID, ou Célculo de
Vazdo que deseja monitorar.

¢ Select All — Seleciona todas as caixas de controle.
¢ Deselect All — Desfaz a selecdo de todas as caixas de controle.

Depois de selecionar as fungdes de monitoramento e clicar em OK, aparecerd uma tela que
mostrard as informagdes requeridas dos pontos, tais como os valores dos campos /0 ou valores
calculados de vazdo. Estes valores na tela sdo atualizados automaticamente pelo software
ROCLINK 800.

12.6 Dados do Modulo de Interface de Pulso

Quando estiver on-line com uma unidade FloBoss 104, selecione Utilities>Pulse Interface
Module Data para monitorar a operagdo do Mddulo de Interface de Pulso. Estes campos de
Somente Leitura mostram as informagdes sobre o moédulo firmware e sobre o hardware, assim
como o ultimo mapeamento do médulo.

_

Figura 12-5: Dados de Médulo de Interface de Pulso
Revision e Build Date se referem ao firmware no médulo.

Direction se refere a direcdo que o imd moverd. PI Installed e P2 Installed se refere as
Entradas de Pulso Auxiliares.
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Intervalo da Ultima Rotacfio (Last Rotation Time) é a quantidade de tempo, em segundos,
requerida para completar uma rotacdo na ultima Atualiza¢do ou dltimo mapeamento no Modo
Autoscan. Desvio de Rotacao (Rotation Deviation) é a quantidade dae alteracdes entre a dltima
rotacdo e a rotagdo corrente, em %. Contagens de Alternancias Inesperadas (Unexpected
Switch Counts) € uma ferramenta de diagnosticos. Se este valor neste campo aumentar enquanto
o FloBoss 104 estiver instalado e operando, por favor entre em contato com o representante
local.

O gréfico de Posicao de Rotacao (Rotation Position) no fundo da tela € uma representacdo
visual do contador de posicdo. Se esta posicdo ndo se alterar enquanto o FloBoss estiver em
operagdo e esta tela estiver no moso Autoscan, por favor entre em contato com o representante
local.

12.7 Displays Customizados

A opc¢ao custom display no software ROCLINK 800 lhe permite criar displays do PC
customizados ou carregar um display de um arquivo em disco. O display pode monitorar a
vazdo, pontos I/0, e outros TLPs.

O display pode incorporar dados “ao vivo”, assim como as imagens e outras informacdes que
vocé deseja transmportar. Um uso do diplay customizado é utilizado para representar
graficamente a aplicagdo que um ROC/FloBoss estd monitorando e controlando. Um segundo
uso € monitorar 0 ROC/FloBoss e permitir ao usudrio mudar freqiientemente os parametros
utilizados de uma unica tela. Um terceiro uso € configurar € monitorar programas de usudrio na
unidade ROC/FloBoss (estes displays customizados sdo baixados da unidade ROC/FloBoss com
0 arquivo de programa de usudrio).

12.7.1 Novos Displays
Para criar um novo display, selecione View>Display>New. O editor de display abrira.

1. Especifique as propriedades do display: Nome (nome do arquivo display), Ponto
Légico, e Imagem.

2. Adicione elementos ao display. Para detalhes nos elementos, consulte o Elementos do
Display.

NOTA: Criar elementos em algum outro lugar no editor antes que arraste e solte-os em um
Frame ou Guia.
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Crie quantos elementos desejar. Eles devem ser posicionados em qualquer lugar na tela de
edicao. Os botdes de Op¢ao, no entanto, devem ser posicionados dentro de um frame.

3. Para cada elemento, entre ou selecione os dados desejados na caixa Properties. Os itens
na caixa Properties dependem do objeto que vocé adicionou. Vocé pode editar as
propriedades de cada elemento naquele momento.

A caixa de Propriedades do Elemento lhe permitira:

¢
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Entre um Titulo para este item. Isto se aplica as guias, molduras, rétulos, botdes
de op¢do, e caixas de controle. Quando utilizados em guias, os titulos aparecerdo
na margem superior da guia.

Entre o nimero de Guias para aparecer neste elemento de guias. O minimo € 1, e
0 maximo € 8.

Entre o Cabecalho que aparecerd no topo do gréfico. Isto se aplica somente aos
graficos.

Selecione um TLP cujo valor aparecerd no display. Isto se aplica aos rdtuloss,
caixas de texto, botdes de opg¢les, caixas de controle, caixas combinadas e
graficos.

Habilite Entrada de Dados Permitidos. Isto cria um campo R/W que permitird
ao usudrio salvar valores/parametros para o ROC/FloBoss. Isto se aplica as
molduras, caixas de texto, botdes de opgdo, caixas de controle, e caixas
combinadas. Se selecionar Expression, consulte Adicionando uma Expressdo a
um Elemento de Display.

Selecione o Alinhamento do texto: esquerdo, direito e centralizado. Isto se
aplica somente aos rétuloss.

Entre um Valor de Mascara. O padrdo é 255. Isto se aplica aos botdes de op¢ao
e caixas de controle.

Entre um valor no campo Selected When =. Ele permitird ao usudrio criar um
botdo que serd selecionado quando um valor especificado para aquele TLP
especificado for lido do ROC/FloBoss. Isto se aplica apenas aos botdes de
Opc¢ao.

Clique no botdo no campo Item List para inserir os Valores de Item e os Itens da
Lista. Isto se aplica somente as caixas combinadas.

Entre o Comprimento da Linha para aumentar ou diminuir a largura da linha.
Isto se aplica somente as linhas.
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4 Selecione a Cor. Clique no botdo no campo Color para abrir uma palheta de
cores. Isto se aplica as linhas, retangulares e ovais.

¢ Habilite Visible quando o elemento aparecer para o usudrio na versao final do
display. Isto se aplica as molduras, rotuloss, caixas de texto, botdes de opg¢ao,
caixas de controle, caixas combinadas e figuras. Se selecionar Expression,
consulte consulte Adicionando uma Expressao a um Elemento de Display.

¢ Selecione Tab Order deste elemento. Quando o usudrio estiver navegando no
display, a tecla Tad no PC seguira esta ordem. Isto se aplica as molduras, rotulos,
caixas de texto, botdes de opg¢ao, caixas de controle e caixas combinadas.

Figura 12-6: Guia de Elementos Adicionados

4. Mova e redimensione os elementos dentro do display. Para modificar a posiciao ou
formato dos elemento:

¢ Clique e arraste nos quadros de controle para mudar o tamanho do elemento.
¢ Pressione o <Shift+Setas> para mudar o tamanho do elemento.

4 Pressione o <Ctrl+Setas> para mover o elemento para a posicao desejada.
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¢

Na barra de icones, selecione Alinhar a esquerda para alinhar todos os elementos
selecionados para o ponto a esquerda no grupo.

Na barra de icones, selecione o Tamanho para aumentar a largura de todos os elementos
selecionados para o maior comprimento do elemento.

Na barra de icones, selecione Tornar os Espacamentos Verticais Iguais para ajustar
igualmente o espagamento vertical entre todos os elementos selecionados.

Na barra de icones, selecione Tornar os Espagamentos Horizontais Iguais para ajustar
igualmente o espacamento horizontal entre todos os elementos selecionados.

5. Os elementos podem ser removidos, pela selecio do elemento e pressionando a tecla
Delete.

Quando tiver completado o display, salve o arquivo de display.

12.7.2 Elementos de Displays

Podem ser adicionados Elementos em uma de duas maneiras.

¢

Selecione um elemento da barra de icones e arraste-o para a drea do display onde vocé quer
que o elemento aparecga no display.

Posicione o cursor onde deseja que o elemento do display apareca. Clique com o botdo
direito do mouse, € selecione um elemento.

As selecoes dos elementos sio:

¢

Adicionar uma Guia. Posicione um grande nimero de elementos com uma Guia para
agrupar as selecdes de usudrio em uma guia apropriada. Uma vez criada a Guia, arraste e
solte os elementos na Guia.

Adicionar Frame. Posicione como os elementos dentro de uma Frame (Moldura) para
agrupar as selecoes de usudrio. Uma vez posicionada a Frame, arraste e solte os elementos
na Frame.

Adicionar Rétulo. Utilize rétulos para marcar outros elementos.
Adicionar Caixas de Texto. Crie campos de entrada de dados.
Adicionar Caixas de Controle. Crie caixas para sele¢des mdltiplas.

Adicionar Botoes de Opcoes. Crie botdes de radio para limitar as entradas para uma tnica
selecdo.
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¢ Adicionar Caixas Combinadas. Crie uma lista de op¢des que limitem as entradas para uma
tnica selegdo.

¢ Adicionar Linha. Use linhas para marcar as bordas entre os elementos.
¢ Adicionar Retangulo. Use retangulos para marcar as bordas entre os elementos.
¢ Adicionar Imagem. Adicionar uma imagem de um arquivo.

¢ Adicionar Grafico. Crie um grafico para representar graficamente os dados.

12.7.3 Editando um Displays

A opc¢do From File (De Arquivo) 1€ um display de um arquivo .DSP salvo previamente, traduza
os campos de dados, e atualize os dados.

1. Selecione View>Display>From File.

2. Selecione o nome do Arquivo de Display. Os arquivos display t€ém
extensdo .DSP.

3. Clique em Open.

4. Clique em Update para atualizar os dados para os elementos de display
existentes.

5. Clique em Edit para adicionar, editar ou remover elementos do display.
Siga os passos de elementos em Novos Displays (na pagina 283).
Ceritifique-se de Salvar as alteracdes do display depois da edi¢ao.

12.7.4 Administrador de Display (ROC809)

Esta tela permite ao usudrio acessar os Displays Customizados armazenados na unidade
ROC809 (com firmware de versao 1.20 ou maior). O ROC809 pode armazenar no maximo 246
Displays (Displays Customizados pelo Usudrio e Displays de Programas de Usudrio).

O FloBoss Série 100 ndo suporta Displays armazenados na unidade FloBoss. O FloBoss 407
permite que dois displays sejam armazenados no FloBoss, apesar de que o software ROCLINK
800 nao suporte esta funcionalidade neste momento.

Selecione View>From Device>Display Administrator.

Para acessar um arquivo de display na unidade ROC, selecione um display de uma lista de
Displays Customizados pelo Usuéario Instalados no ROC.
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Esta tela também baixard os displays designados pelo usudrio para o ROC. Para baixar um
arquivo de display enquanto um display € criado e salvo para arquivo em disco, use o botio
Browse para buscar o arquivo de display e baixe-o.

As informacdes Flash File System podem ser utilizadas para determinar quanto espacgo estd
disponivel antes de baixar os displays.

Display Administrator |

— U=zer Mizplaps Installed in Device

- Ewample ROCLINE 200 5 eresn for the AOCE0Y [Drizplan] ﬂ

12 - HeatEwchanger [User Program Dizplay]

— Download U=zer Display File

Browsze ..

|
Bemaowve |
_Brovse. |

— Flazh File Syztem
Butez Uzed  Butes Free  Download Dizplay Size Estimated Bytes Bemaining
40 448 533,136

Liawnlmad I Cloze

Figura 12-7: Administrador de Display (ROCS809)

12.8 Configuracao de Displays de Teclas do ROC

Os arquivos dde Display, para o Display de Teclado do ROC que € utilizado com os
controladores do ROC Série 800, sdo criados e editados utilizando o editor de Display de
Teclado no software ROCLINK 800. Esses arquivos podem ser armazenados no PC ou baixe a
unidade ROC. Enquanto estiver em uso no Display de Teclado do ROC, o arquivo de display
reside no firmware da unidade ROC.

288 Displays, Diagnosticos & Monitoramento Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

NOTA: Os arquivos de Display de Teclado do ROC tém extensao .dcfg.

O editor de Display de Teclado estd disponivel enquanto estiver on-line com uma unidade ROC
Série 800 que possui um Display de Teclado do ROC conectado.

O Display de Teclado do ROC tem a inten¢do de exibir e permitir a interacdo com os bancos de
dados TLPs do ROC. E crucial um entendimento dos TLPs para configurar um arquivo de
Display de Teclado. Os TLPs se referem ao Tipo de Ponto, nimero Légico (Ocorréncia), e
Parametro. Por exemplo, TLP DIN 4-2, ACC ¢é o parametro Valor Acumulado do canal 2 do
moédulo de Entrada Discreta no slot 4. Este TLP também pode ser expresso numericamente
como 101, 4-2, 6.

12.8.1 Criando um Novo Arquivo de Display

Os arquivos de Display podem ser criados de uma das duas maneiras: pela edicao de um arquivo
existente ou pela criacdo de um no editor. Quando criar um novo arquivo de display no editor,
vocé deveria seguir os passos abaixo.

1. Selecione Utilities>KKeypad Display. O editor abrira.
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Figura 12-8: Editor de Display de Teclado do ROC

2. Clique com o botao direito no Menu Principal no Menu Hierarchy a esquerda da tela do
editor. Selecione Add Menu quantas vezes seu display requerir.

O Menu Hierarchy determina a navegacdo para o display. Cada nivel no Menu Hierarchy
representa uma tela com as escolhas de menu. Adicione menus e telas para cada nivel no Menu
Hierarchy para adaptar a sua aplicacdo.

3. Clique com o botdo direito em um menu no Menu Hierarchy e selecione Add Screen. Entdo,
selecione o tipo de tela.

User scrollable. Esta tela fornece a exibicdo e a interagdo com os nomes TLPs e valores.

Events. Esta tela mostra o registro de Eventos. Este tipo de tela pode ser inserida somente uma
vez em um arquivo de display.

Alarms. Esta tela mostra os registros de Alarme. Este tipo de tela pode ser inserida somente uma
vez em um arquivo de display.

Screen Saver. Esta tela fornece uma lista de rolagem de parametros que aparecerdo quando o
usudrio estiver conectado. A fun¢do do protetor de tela € a mesma, no importa onde o Menu
Hierachy estd localizado. Este tipo de tela pode ser inserida somente uma vez em um arquivo de
display.
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Calibration. Esta tela permite ao usudrio executar uma calibracdo de peso morto dos canais de
I/0 para os quais a calibracdo é apropriada. Este tipo de tela pode ser inserida somente uma vez
em um arquivo de display.

4. Quando o nimero requerido de menus e telas for inserido, ¢ uma boa prética salvar o
arquivo no PC. Use o botdo Save As localizado a direira do editor. Os arquivos de Display
de Teclado do ROC salva esses arquivos com a extensdo .dcfg. Os arquivos de display sdo
salvos no arquivo de configuracao .800.

5. As telas ndo necessitardo ser editadas para selecionar os TLPs e para a seguranca de
assinatura. Consulte as recomendacdes em Como Editar um Arquivo de Display (ver
“Editando um Aquivo de Display” na pégina 290). Vocé salvard o arquivo novamente e o
carregard para a unidade ROC ap6s a edicao.

12.8.2 Editando um Arquivo de Display

Vocé pode criar um arquivo de display editando um arquivo existente. Muitos arquivos padrao
podem ser utilizados em seus estados corrente ou customizados para adaptarem-se a sua
aplicacdo. Os arquivos padrao estdo disponiveis com o software ROCLINK 800 (versdao 1.50 ou
maior). Vocé também pode editar um display que tenha sido criado no editor. Siga os passos
abaixo para modificar tanto novos arquivos de display quanto os ja existentes.

1. Abra um arquivo de display clicando no botdo Read Device a direita do editor (se o arquivo
estiver armazenado na unidade ROC) ou o botdo Open File (se o arquivo estiver armazendo
no PC).

2. Se sua aplicacdo requer mais telas ou menus, o adicionam usando os passos 2 ¢ 3 em Como
Criar um Arquivo de Display (ver “Criando um Novo Arquivo de Display” na pagina 289).

3. Renomeie 0os menus clicando com o botdo direito no mouse no titulo do menu no Menu
Hierarchy e selecione Rename.

4. Renomeie as telas de Rolagem do Usudrio e Protetores de Tela salvos clicando uma vez na
tela no Menu Hierarchy e digitando o novo Titulo que aparecera tanto no editor quanto na
tela ROC Keypad Display.

5. Edite os TLPs, os parametros de display e configuracdes de seguranca para as telas de
rolagem do Usudrio. Os parametros sdo listados abaixo.

Entre o Title para este arquivo de configuracio. E recomendado que sejam utilizadas letras
maiusculas.

Quando o Display de Teclado do ROC estiver em uso (conectado), o valor listado para On
Open TLP serd salvo para o TLP selecionado aqui. Quando o Display de Teclado do ROC néo
estiver em uso por um longo periodo (desconectado), o valor listado para On Close TLP seré
salvo para o TLP selecionado aqui.
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O usudrio estard habilitado para deslizar entre as ocorréncias ldgicas dos tipos de pontos
designados no campo Point Types.

As Entradas de Linhas podem ser incluidas, excluidas ou movidas. Cada linha representa uma
linha no display. Cada campo de entrada é configurado separadamente. No entanto, um
comando para incluir, mover ou excluir a entrada ird incluir, mover ou excluir a linha de
entrada.

Uma vez criada uma entrada, os parametros na se¢do Em Campo se tornard disponivel, se
apropriado para aquela entrada.

Se o campo destacado na entrada tiver textos ou ndmeros inseridos manualmente, selecione um
Value do Valor Manual. Se o campo tiver um nome completo de parametro, selecione
Parameter Name. Se o campo tiver uma abreviacdo do nome do Pardmetro, selecione
Parameter Abbreviation. Se o campo tiver o valor do parametro, selecione Parameter Value.

Se o Valor selecionado for um Valor Manual, entdo entre o texto ou o nimero no campo Text.

Se o Valor selecionado tiver um Nome de Parametro, Abreviacdo de Parametro ou Valor de
Parametro, entido selecione o TLP a ser exibido.

Selecione Ready-Only (Somente leitura) se o TLP selecionado tiver que ser apenas exibido no
Display de Teclado do ROC. Se ndo selecionado, o TLP serd Ready-write se o teclado do
usudrio tiver o privilégio de Ready-write para os TLPs no grupo de acesso. Note que apenas um
campo na linha de entrada pode ser R/W.

Para a Entrada de Linha destacada, Justify determina se o texto ou nimeros no campo de
entrada forem justificados a direita ou a esquerda. Length determina o comprimento maximo de
texto ou nimeros no campo Entry.

Em algumas circunstancias, quando o Valor selecionado tiver um Valor de Parametro, o usudrio
permitira especificar se os Data Format (Formatos de Dados) serdo os padrdes que possuem
uma precisdo de dois caracteres ou uma outra precisao inserida manualmente.

6. Edite as configuracdes de segurancga para as telas Events, Alarms e Calibration. As caixas de
controle determinardo o tipo de acesso (Read/Write ou Read/Only) e tipos de dados
disponiveis para cada usudrio.

As caixas de controle de Acesso de Grupo determinardo o tipo de acesso (Read/Write ou
Read/Only) e os tipos de dados disponiveis para cada usudrio.

As caixas de controle de Acesso de Usudrio determinardo o tipo de acesso (Read/Write ou
Read/Only) e os tipos de dados disponiveis para cada usudrio.

7. Se um protetor de tela for apropriado para sua aplicacdo, edite o protetor de TLPs e exiba os
parametros. As defini¢des de pardmetro sdo disponiveis no 5° Passo.
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8. Uma vez completada suas alteracdes do arquivo de display, ¢ uma boa prética salvé-las no
PC. Clique no botido Save As e salve o com um novo nome ou salve-o sobre um arquivo
existente. Os arquivos de Display de Teclado do ROC tém extensao .dcfg. Os arquivos de
display também sdo salvos no arquivo de configuracao .800.

9. Uma vez que o arquivo tenha sido salvo, carregue-o para a unidade ROC clicando no botdo
Download. Certifique-se de deixar o arquivo ser carregado sem interrup¢des. Antes de
baixar o arquivo, verifique que as portas Comm do ROC tenham sido designadas para LCD
(campo Comm Port Owner em ROC>Comm Ports).

12.8.3 Parametros na Configuracao de Display de Teclado do ROC

O Menu Hierarchy determina a navegacdo para o display. Cada nivel no Menu Hierarchy é
representado como uma tela com escolhas de menus. Inclua menus e telas para cada nivel no
Menu Hierarchy para adaptar a sua aplicagao.

Titulo
Entre o Title para este arquivo de configuracdo. Recomenda-se o uso de letras maitsculas.
On Open TLP & On Close TLP

Quando o Display de Teclado do ROC estiver em uso (conectado), o valor listado para On
Open TLP serd salvo para o TLP selecionado aqui. Quando o Display de Teclado do ROC nio
estiver em uso por um longo periodo (desconectado), o valor listado para On Close TLP seré
salvo para o TLP selecionado aqui.

Tipos de Pontos

Serd permitido ao usudrio rolar entre as ocorréncias logicas dos tipos de pontos designados no
campo Point Types.

Entradas de Linhas

As Entradas de Linhas podem ser incluidas, excluidas ou movidas. Cada linha representa uma
linha no display. Cada campo de entrada é configurado separadamente. No entanto, um
comando para incluir, mover ou excluir a entrada ird incluir, mover ou excluir a linha de
entrada.

Uma vez criada uma entrada, os parametros na se¢do Em Campo se tornard disponivel, se
apropriado para aquela entrada.

Acesso de Grupo
As caixas de controle de Acesso de Grupo determinardo o tipo de acesso (Read/Write ou

Read/Only) e os tipos de dados disponiveis para cada usudrio.
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Acesso de Usuario

As caixas de controle de Acesso de Usudrio determinardo o tipo de acesso (Read/Write ou
Read/Only) e os tipos de dados disponiveis para cada usudrio.

Valor

Se o campo destacado na entrada tiver textos ou ndmeros inseridos manualmente, selecione um
Value do Valor Manual. Se o campo tiver um nome completo de parametro, selecione
Parameter Name. Se o campo tiver uma abreviacdo do nome do Pardmetro, selecione
Parameter Abbreviation. Se o campo tiver o valor do parametro, selecione Parameter Value.

Texto
Se o Valor selecionado foi um Valor Manual, entdo insira o texto ou nimero no campo Text.
TLP

Se o Valor selecionado foi um Nome de Parametro, Abreviacdo de Parametro, ou Valor de
Parametro, entdo selecione o TLP a ser exibido.

Justificar & Comprimento

Para a Entrada de Linha destacada, Justify determina se o texto ou nimeros no campo entrada
serdo justificados a direita ou a esquerda. Length determina o comprimento maximo do texto ou
numeros no campo entrada.

Somente Leitura

Selecione Ready-Only (Somente leitura) se o TLP selecionado tiver que ser apenas exibido no
Display de Teclado do ROC. Se nao selecionado, o TLP serd Ready-write se o teclado do
usudrio tiver o privilégio de Ready-write para os TLPs no grupo de acesso. Note que apenas um
campo na linha de entrada pode ser R/W.

Texto Principal & Texto de Rastreabilidade

Em algumas circunstancias, quando o Valor selecionado foi um Valor de Pardmetro, o usudrio
podera fornecer um texto que serd apresentado antes ou depois do valor. Texto Principal e de
Rastreabilidade permitird que aparecam na tela as unidades de medida ou alguns outros textos.

Formato de Dados

Em algumas circunstancias, quando o Valor selecionado foi um Valor de Parametro, serd
permitido ao usudrio especificar se 0 Formato dos Dados serd o padrdo que tem uma precisao
de dois caracteres ou uma outra precisao inserida manualmente.
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12.8.4 Seguranca do Display de Teclado do ROC

E fornecida seguranca ao Display de Teclado do ROC para controlar o acesso do usudrio 2s
informagdes. Os usudrios sdo organizados em “grupos” que possuem niveis de acesso
designados. Dentro de cada grupo, podem ser concedidos niveis de acesso individuais que
excedam o nivel de acesso do grupo. As telas de Display podem ser customizadas para permitir
ao usudrio visualizar e editar parametros, visualizar somente parametros, ou nao ter niveis de
acesso baseados em uma func¢do de trabalho. Cada usudrio dentro de um grupo assume o nivel
de acesso do grupo. No entanto, pode ser garantido ou negado o acesso de um usudrio individual
a um display especifico baseado em seus niveis de acesso individuais.

Por exemplo, considere John, Joe e Pat como membros de um grupo de “Técnicos” ao qual €
permitido visualizar e editar o display de PID. Joe pode evitar que haja alguma alteracio do set
point de um loop de PID se ele tiver acesso individual designado que lhe permita somente
visualizar. Os demais membros do grupo ndo serdo afetados pela restri¢do individual de Joe.

Se um usudrio designado para mais de um grupo, cada um com diferentes niveis de acesso, o
usudrio assumird o mais alto nivel de acesso para todos os grupos aos quais estiver designado.

Por exemplo, se John for um Técnico de um grupo, ao qual é dado nivel de acesso para editar e
visualizar, e ele também estiver designado ao grupo de Configuragdo de Medidor, que permite
apenas acesso de visualizacdo, ele automaticamente terd acesso para edi¢do no grupo de
Configuracdo de Medidor, por ser membro no grupo de Técnicos. No entanto, se ele estiver
designado para acesso individual, seu acesso podera ser restringido a somente visualizacdo no
grupo de Configura¢do de Medidor.

NOTA: As listas de Acesso de Usudrio e de Acesso de Grupo sdo estabelecidas ma tela
Configure>ROC Security. Para maiores informagdes sobre seguranga na unidade ROC, consulte
Seguranca de Dispositivo.
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SECAO 13 — EDITOR DE FST

Esta secdo descreve a funcionalidade das Tabela de Seqiiéncia de Fun¢des no ROCLINK 800.
Para as informacdes ndo incluidas nesta sec@o, por favor, consulte o Manual do Usudrio de
Tabela de Segiiéncia de Fungoes..

13.1.1.1 Neste Capitulo

Introdugdo a Tabela de Seqiiéncia de Fungdes...........ccccceueeunenne. 296
Registradores FST.......cccoeviiiiiiiiieee e 298
Editor FST ..ot 301
Estrutura de FUNGAO..........ooviiiiiiiiiieciieeeeee e 303
Estrutura de ROtulo.........cocooiiiiiiiiniiiiccccecee 304
Estrutura de Comando — CMD........c.ccccoviiiniiiniiiniieiniiceiceeeens 304
Estrutura de Argumento..........coceeereeerieernieeeiieeiieeseeesveesevee e 305
Exemplos de FUNGOes.........ccceviieiiiiiiiiiiiiiciieieciceeeceee e 305
Regras Bésicas para Criacdo de FSTs.......ccocceoviiviiiiiiiiiniinneennn. 306
Armazenamento e Reinicio de FST..........coccoooiiiiniiininninnin. 306
Trabalhando com FSTS.....cccooviiiiiiiiiiiiiiic e 308
Modo de Monitoramento.............eeeveerueeerieerneeeniieenieesnereeseeennne 314
Modo de Rastreamento..........c...cocveeeeriernieeniienieeneceeieese e 316
Biblioteca de Comandos............coveeeiieinieiniienieeeiie e 317

13.2 Introducao de Tabela de Seqiiéncia de Funcoes

A capacidade da Tabela de Seqiiéncia de Funcdes (FST) € fornecida pelo software de
direcionamento de tabela que lhe permite definir e executar um conjunto de ac¢des especificas a
serem tomadas quando existirem algumas situacdes. As FSTs podem ser escritas
especificamente para aplicagdes que requerem funcdes especiais de controle, tais como a
habilidade de seqiienciamento 16gico. Por exemplo, vocé pode usar uma FST para controle dos

296 Editor de FST Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

encerramentos de emergéncia quando um parametro exceder um limite superior ou inferior ou
em qualquer aplicacdo que requeira habilidade de seqiienciamento légico. As FSTs sdo
programadas e configuradas utilizando um Editor de FST, que estdo embutidos na configuracdo
do software ROCLINK 800.

Uma FST define as relacdes de Entrada para Saida (I/O) no Controlador de Opera¢des Remotas
(ROC) ou FloBoss por meio de um conjunto de instruc¢des selecionadas pelo usudrio, chamadas
Fungdes. As Fungdes definem as acdes especificas a serem executadas, em suas seqiiéncias
especificas. As fungdes normalmente sdo executadas em ordem decrescente; embora, a
seqiiéncia possa ser alterada por certas funcdes de tomada de decisdo.

Uma FST € construida a partir de uma biblioteca de Comandos que fornecem operacdes
matemadticas e logicas, operagdes de acesso a base de dados, comandos histéricos, testes, e
operacdes de ramificacdo, e operacdes relacionadas ao controle.

A Tabela A-1 (na pagina 298) mostra os dispositivos ROC e suas habilidades FST.

Cada FST pode consistir em tantas fun¢des quantas possam caber na memoria reservada para
elas. A memoria reservada é pré-determinada pelo ROC ou FloBoss com um conjunto de linhas
alocadas para cada FST. O tamanho em byfe de uma FST € exibido no campo Code Size da guia
FST Registers>Advanced.

Cada FST especifica na unidade ROC809 executa até dez instrucdes a cada intervalo de 100
milisegundos. Embora, isto ndo garanta que as dez instru¢Oes sejam executadas para uma dada
FST com um intervalo de 100 milisegundos. Entre os fatores que afetam seu desempenho
podemos citar o carregamento do processor (durante o intervalo), as instrucdes e os tipos de
argumentos (constante ou valor de outras tarefas, como o medidor em operacdo). Quando seis
FSTs estdo em execucdo, o nimero maximo de etapas executadas seria 60.

Cada FST em uma unidade FloBoss Série 100 executa um nimero configuravel de instru¢des
por segundo. Por padrdo, o FST executa 20 instrugdes por periodo de execucdo. Se um FST
possui 30 instrucdes seqiienciais, as 20 primeiras instru¢des executadas durante o atual periodo
de execucdo e mantém 10 instru¢des em execugdo durante o préximo periodo de execugdo. Para
configurar o nimero de funcdes executadas, selecione ROC>Information. Na tela Device
Information, entre um valor entre 1 e 100 no campo FST Execution Instructions per Cycle e
clique em Apply. Ciclo € o periodo de execugdo, que € de 1 segundo no FloBoss Série 100.

O numero de instru¢des para executar as tarefas afetam o préoximo periodo de execugdo. Nao é
necessario reiniciar.

Cada FST nas unidade FloBoss 407 executa tantas instru¢des quantas o cddigo FST como
processador livre permita a cada 100 milisegundos. Quando uma parte é completada, ¢ dada
oportunidade de execu¢do a outra tarefa. Se a tarefa FST ndo for completada no periodo de
tempo designado, a tarefa FST € executada em menos tempo que o designado, o tempo restante
pode ser utilizado pelo sistema operacional para executar outra tarefa.
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Por conta de seu potencial de carregamento aumentar no sistema, € recomendado que vocé
monitore a Unidade Mestre de Processamento (Mdster Processor Unit — MPU) carregando para
assegurar que a FST ndo esteja consumindo muito dos recursos da MPU.

NOTA: Uma boa prética € inserir comandos WAIT (WT) ou assegurar que um comando END
seja encontrado para reduzir o carregamento do processador.

Como a seqiiéncia de execucdo de fungdes, duas locacdes de memdria armazena os resultados
intermediarios de uma funcdo para a proxima.

¢ Uma locagdo, chamada Registrador de Resultados (RR), armazena um valor de ponto
flutuante referido como o Signal Value Analog (SVA).

¢ A outra locacdo, chamada Flag Compare (CF), armazena um valor discreto chamado de
Signal Value Discrete (SVD).

Tabela A-1. Dispositivos, Software, e Funcionalidade FST

ROC ou FloBoss Nimero Méximo de FSTs | Tamanho Maximo em Comprimento de Linha
Bytes por FST Miximo

FloBoss 103 2 3000 300

FloBoss 407 4 8000** 300

ROC809 6 3000 500

* Comprimento Médximo de Linha € um limite do Editor de FST.

** O espaco total de FST nas unidades ROC Série 300 e FloBoss 407 é de 8000 Bytes. O
tamanho de uma FST individual ndo € limitado, mas a soma de todas as FSTs ndo podem
exceder 8000 Bytes.

13.3 Registradores de FST

A tela FST Registers permite que vocé insira valores nos Registradores de Tabela Seqiiencial de
Funcdes.

Esses Registradores podem ser salvos para o FST, utilizando o comando Save (SAV), ou lido,
utilizando o comando Value (VAL). Neste sentido os Registradores podem ser utilizados para
armazenar os valores calculados e os valores que passem de uma FST para outra. Os
registradores também permitem que vocg insira valores especificos a serem utilizados pelo FST.
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Figura 13-1: Registradores de FST do ROCLINK 800 (Exibido no ROC809)

Selecione Configure>Control>FST Registers.

Clique na guia Advanced.

[Fst regaters 2|
General  putanced |
Timer 11 : ﬁ Mizc 1 |0 Ereeulion Dk
Tiner #2: [0 Migc #2: [0 [o o
Times #3: |0 Mise #3: [0 Resul] Flegiter :
Timer 14 |0 Pizc 4 ||:' ||1|:'
Hesg i1 : [addiese Compaie Flag:
Mesg fiz: [GROLF [o
Hag Datat : [1 nz: |2
LCode Size Ifﬂ Byl=s Code Poiver : |0
Ha Coco | BB Pawe | [Hledae | v ok | corcel | 1 s |

Figura 13-2: Registradores de FST do ROCLINK 800 - Advanced

13.3.1 Parametros na Guia FST Registers General
FST

Use caixa de menu suspenso de FST para selecionar o FST.

Tag

Entre o Tag da FST como um nome de 10 caracteres identificando o ponto de registrador de
FST (opcional).
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Versao & Descricao
Mostra o nimero de Versao e de Descricao da FST.
Status das FSTs

O Status da FST mostra o estado atual e permite o inicio, reinicio ou armazenamento da FST
associada com este ponto de Registrador de FST. Este torna a FST associada ativada ou
desativada (on ou off) selecionando ou desfazendo a selecdo do botdo correto e clicando em
Apply. Durante a depuracdo, a FST também pode ser habilitada através do parametro RF
(1=habilita) no lado direito da tela no modo FST Monitor.

Registradores

Entre o nimero do Registrador R1 a R10, que pode ser utilizado para armazenar os valores de
pontos flutuantes. Vocé pode designar um 7ag para cada registrador ou deixar o padrdo
numerado.

Por padrdo, as FSTs salvam e l€éem automaticamente todos os resultados para e do Registrador
de Resultados (RR), a menos que vocé configure manualmente a FST no campo Argument para
arquivar ou adquirir o valor do Registrador R1 a R10. Os Registradores FST podem armazenar
valores calculados ou inseridos manualmente e podem passar os dados de uma FST para outra.
Isto é, a FST pode salvar valores para os Registradores e a FST pode também ler os valores
armazenados nos pontos de armazenamento do Registrador de FST. Esses Registradores podem
ser lidos de, ou salvos para, qualquer FST configurado para o ROC ou FloBoss e sdo referidos
como Register R1 a Register R10.

13.3.2 Parametros na Guia FST Registers Advanced
Timer

O Timer #1 ao #4 sdo timers de contagem utilizados para sinalizar um certo periodo ou tempo
transcorrido. Vocé ajusta o tempo, e o tempo € entdo atualizado pela FST. Esses quatro timers,
quando ajustados para um valor maior que “0”, diminuem de 1 a cada 100 milisegundos. Podem
ser executadas ramificacOes baseadas nos timers quando alcancam “0”, e utilizam a funcio
Check Timer (CT).

Misc

Ajuste o Misc#1 ao 4 nimeros inteiros ndo designados de 8 bits (com valores decimais validos
de 0 a 255) que sdo utilizados para o armazenamento global pela FST.

Atraso de Execucao

Configure o Atraso de Execucao (Execution Delay) entre as execucdes de sucessivas etapas de
comando da FST. O padrdo € 0 segundos; o atraso minimo que vocé pode especificar € 0,1
segundo.
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Registrador de Resultados

O Registrador de Resultados (RR), ou Valor de Sinal Analégico (SVA), € um registrador com
propoésito especial que armazena o resultado do ponto flutuante do comando executado mais
recentemente. Normalmente, o valor é determinado pela FST e somente poderia ser configurada
por vocé no modo Trace.

Compare Flag

A Compare Flag (CF), Valor de Sinal Discreto (SVD), € um registrador de 8 bits de propdsito
especial que armazena um valor inteiro representando os nimeros de 0 a 255. A Compare Flag
¢ manipulada pelas fun¢des 16gicas. Normalmente, o valor € determinado pela FST e somente
poderia ser configurado por vocé no modo Trace.

Mesg

O Mesg#1 e Mesg#2 ¢ um campo de 30 caracteres para armazenamento de uma mensagem que
serd exibida na drea de mensagem de FST. Msg Data#1 e Msg Data #2 mostra quaisquer
valores associados com as mensagens.

Cédigo de Tamanho em Bytes

Os Cddigos de Tamanho em Byfes sdo os nimeros de bytes utilizados pela FST. O Cédigo de
Tamanho € um parametro especifico do dispositivo de somente leitura.

Indicador de Cédigo de Byte

O campo Indicador de Cédigo de Byte (Code Pointer Byte) é a exibi¢ao do offset da proxima
funcdo a ser executada do inicio deste segmento de memoria. Os valores sdo dispositivos
especificos. Consulte a Tabela A-1. Este valor normalmente muda rapidamente, a menos que a
FST esteja em estado Wait (WT) ou no modo Trace. E utilizado para o propésito de depuracio.

NOTA: Utilize o Monitor de FST dentro do Editor de FST para monitorar essas operagdes.

13.4 Editor de FST

S
1

Utilizando o Editor de FST, as FSTs sao criadas, compiladas, depuradas e baixadas para
o dispositivo. O Editor de FST consiste primariamente do Workspace e menus, similar a
estrutura dos programas de planilhas eletronicas. O Editor de FST também permite monitorar e
rastrear um FST enquanto esta estiver em operacao.

Selecione Utilities>Editor FST ou clique no botdo FST Editor para lancar o Editor de FST.
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Figura 13-3: Editor de FST

O Editor de FST fornece uma Area de Trabalho, menu, e botdes para criar uma Tabela de
Seqiiéncia de Fungdes. A Barra de Titulos no topo da janela de Area de Trabalho identifica a
FST sendo criada ou editada. Na Figura A-3, a Barra de Titulos mostra a “Tabela 1 de
Seqiiéncia de Funcdes — Area de Trabalho.”

A drea de Trabalho é uma tabela, dividida em linhas e colunas com a intersecdo chamada uma
Célula. Vocé pode utilizar <Tab> e as setas para se mover entre as células, ou vocé pode ir
diretamente a célula clicando nela com o mouse. As Células sdao marcadas por uma caixa
contendo o cursor e um linha cinza grossa ao redor da célula.

O Cabecalho da Area de Trabalho contém os nomes das colunas de estrutura de fungdes. A

coluna STEP contém os nimeros que correspondem ao nimero de linhas ou Etapas disponiveis
na Area de Trabalho.

As colunas LABEL, CMD, ARGUMENTI, e ARGUMENT2 correspondem as estruturas das
funcdes. A coluna Comment permite ao usudrio inserir os comentdrios sobre FST. Os
comentdrios ndo serdo baixados (enviados) para a unidade ROC ou FloBoss, e eles sdo incluidos
apenas no FST quando esta for salva para um arquivo.

Tabela A-2. Area de Trabalho e Teclas de Saida
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Tecla Acdo
— Move o cursor para a célula ou caractere a direita.
<— Move o cursor para a célula ou caractere a esquerda.

Move o cursor para a célula acima.

v

Move o cursor para a célula abaixo.

Backspace Deleta o caractere anterior.

Ctrl+Home Mostra o inicio da Area de Trabalho.

Ctrl+End Mostra a tltima entrada na Area de Trabalho.

Delete Deleta o caractere a frente da posi¢ao do cursor.

End Move o cursor para a posi¢do mais a direita dentro da célula.
Esc Desfaz a entrada e mostra o contetido anterior ou original da célula.
Fi Ajuda.

Home Move o cursor para a posi¢do mais a esquerda dentro da célula.
Page Down Mostra a préxima pagina da Area de Trabalho.

Page Down Mostra a pagina anterior da Area de Trabalho.

Tab Move para a proxima célula.

13.5 Estrutura de Funcao

Cada funcdo consiste de um nimero de STEP, um LABEL (opcional), um comando (CMD), e
até dois argumentos (ARGUMENTI e ARGUMENT?).

STEP

LABEL CMD ARGUMENTI ARGUMENT?2

0

O programa FST fornece o nimero de STEP para cada FST. Vocé completa os outros campos
na estrutura para construir uma funcao.
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NOTA: Nao omite nenhum Step. O programa FST trata um STEP em branco como o final do
programa e nao o compilard corretamente.

13.6 Estrutura de Label

O campo LABEL lhe permite identificar de forma unica uma funcdo e consiste de até 6
caracteres alfanuméricos em qualquer combinagdo. Um LABEL identifica a agdo sendo
executada pela funcdo. Por exemplo, o LABEL “PUMPON” descreve uma func¢do que ativa
uma bomba.

LABELs permite derivagdes, a habilidade de dirigir a execu¢do para uma fun¢do diferente da
préxima fungdo na seqiiéncia. Por exemplo, depois de completar um dado STEP do programa,
um comando GO que tem um LABEL fornecido no ARGUMENTI avanga o programa para a
derivacdo identificada pelo LABEL e executa as fungdes definidas 14.

STEP LABEL CMD ARGUMENTI ARGUMENT?2
0 GO

1 PUMPON DO DOU 4-1 1

2 PMOFF DO DOU 4-2 0

No exemplo acima, o programa € instruido para GO para o LABEL PMPOFF como estabelecido
pelo ARGUMENTI no STEP 0. O STEP 0 pula para o STEP 2, onde o LABEL PMPOFF esta
localizado.

Os LABELs ndo referenciados por um Argument sdo descartados quando a FST € carregada para
o dispositivo. Utiliza somente os LABELs para melhorar as leituras. Os LABELs ficam com a
FST salva para um arquivo em disco.

13.7 Estrutura de Comando - CMD

Os campos de comando FST (CMD) especificam a a¢@o a ser tomada pela fun¢do. Uma lista de
menu suspenso estd disponivel para cada célula de Comando, que mostra os comandos da
funcdo e fornece uma breve descricdo de como elas operam nos valores de RR, CF e Argument.
Os Comandos também podem ser digitados diretamente. Este exemplo mostra o uso do
comendo (CMD) GO. Consulte a biblioteca de comandos (na pagina 317) para a definicao de
cada comando.

304 Editor de FST Rev. Fevereiro 2005




ROCLINK 800 Configuracao do Software

STEP LABEL CMD ARGUMENTI | ARGUMENT2
0 GO PMPOFF
12 PMPOFF VAL 3

13.8 Estrutura de Argumento

Dependendo do comando, os argumentos (arguments) podem estar referenciados aos parametros
no ROC ou FloBoss (TLPs), constantes numéricas ou caracteres ASCII.

Uma vez selecionados os Comandos, a célula Argument solicitard também que seja digitada
uma constante numérica, um texto ASCII ou ainda que seja clicado sobre o botdo TLP para
selecdo de dados.

Dependendo se vocé selecionou a TLP como um ndmero ou texto na caixa de didlogo
Tools>Options da principal aplicacdo do ROCLINK 800, a TLP aparecerd na estrutura de
argumentos como um ndmero TLP ou um texto abreviado do Tipo, Numero do Ponto e
Parametro. Por exemplo, o texto abreviado do parametro de status do canal 1 do médulo4 da
Entrada Discreta seria DIN4-1,STATUS. O parametro do Dado #3 para o Softpoint 3 seria SFP
3, DATAS.

13.9 Exemplos de Funcoes

O comando, que estd associado aos argumentos, € a um Label (opcional) constitui uma fungao.
Neste exemplo, o Comando Value (VAL) no Step 0 escreve o valor do processo corrente de uma
Entrada Anal6gica (médulo 3, canal 1) em Unidades de Engenharia para o Registrador de
Resultados (RR), indicado. O Label neste exemplo serve apenas como um comentario, uma vez
que ndo ha nenhuma outra func¢do associada a ele.

STEP LABEL CMD ARGUMENTI | ARGUMENT2
0 CKHIAL VAL AIN 3-1, UE
1 >= AIN 3-1, HIAL PUMPON
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No exemplo acima, quando o valor RR do Step 1 for igual ou maior (>=) que o Alarme de Valor
Miaximo (VAL) no Step 2 e for atendida a condi¢dao do limite de Alarme Superior (HIAL), as
derivacdes da FST para o fungao PUMPON para ligar a bomba.

NOTA: Para outros exemplos, consulte o0 Manual do Usudrio de FST (Form A4625).

13.10 Regras Basicas para Criacao de FSTs

Varias regras podem ser seguidas na criacido das FSTs.

¢

Um comando END ¢€ necessdrio no final de cada FST. O comando END diz a FST para
retornar ao inicio do primeiro STEP e iniciar a operacdo a partir da primeira linha no STEP
0. Embora, vocé possa usar uma fungdo de ramificacdo para forcar a FST retornar
imediatamente ao STEP 0 se ndo deseja esperar até que o proximo ciclo de execucdo seja
iniciado.

A primeira linha em branco encontrada na FST € automaticamente convertida em comando
END. Qualquer comando abaixo de uma linha em branco € perdido.

Apenas o comando END pode ser apresentado numa FST.

Use o estado de Espera (comando WT) para suspender a operacdo da FST sempre que
possivel para reduzir a sobrecarga do processador MPU, especialmente em um loop onde a
condicdo ¢ repetidas vezes verificada.

Certifique-se de configurar os parametros de Entrada e Saida (I/O) antes de se referenciar a
uma FST.

Quando estiver utilizando uma derivagdo de comando (GO, <, >, <=, >=, ==), certifique-se
de ter definido o LABEL que esté utilizado como referéncia com este comando.

13.11 Armazenamento e Reinicio de FST

Esta secdo detalha quais dados de configuracdo da FST sdo armazenados quando é executada
alguma alteracdo na Memoria de Configuracdo Interna (EEPROM), e o que acontece a FST
ap6s um Cold Start, Warm Start, interrup¢ao no fornecimento de energia, outro tipo de reinicio
ou ap6s atualizagdo do firmware do ROC ou FloBoss.

NOTA: Nesta secdo, o termo reinicio inclui um Warm Start ou apenas o reinicio apds uma
interrup¢do no fornecimento de energia.
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Para um FloBoss Série 100:
¢ Flash Memory Save Configuration —-FSTs sdo permanentemente salvas para a memdria.

¢ Restart — Se uma FST for salva para a memoria e estiver ativa (em execuc¢do) quando
ocorrer um reinicio, as FSTSs reiniciardo automaticamente no inicio do STEP.

¢ Cold Start — Em um Cold Start, os Registradores de FST serdo limpos, mas serdo
restaurados a partir da Memoria de Configuracdo Interna se vdlida. No entanto, se vocé
executar um “Cold Start & Clear FSTs” ou um “Cold Start & Clear All” tipos de Cold
Start, as FSTs serdo permanentemente excluidas da Memoria de Configuracdo Interna.

¢ Upgrading Firmware — Se uma FST for salva para a memdria e estiver ativa (em
execu¢do) durante a atualizacdo do firmware, as FSTs serdo interrompidas e precisam
ser reiniciadas manualmente.

Para um FloBoss 407 (Versdo 1.04 ou maior):

Se vocé desativar uma FST e reinicia-la, a FST iniciard execu¢do a partir do ponto onde foi
interrompida. A FST pode ser forcada a reiniciar a partir do inicio por meio da configuracdo do
Run Flag para um valor igual a 2.

¢ Write to Config Memory — os parametros de ponto da FST (Registradores e Run Flag)
sdo permanentemente salvos para memoria. O codigo executdvel da FST ndo € salvo
para a Memoria Config.

¢ Restart — Se um Tipo de Ponto da FST for salvo para memoria e esta estiver ativa ( em
execug¢do) quando ocorrer um reinicio, as FSTs reiniciardo automaticamente no inicio do
STEP.

¢ Cold Start — Em um Cold Start, o Registrador de FST serd limpo, mas serd restaurado a
partir da Memoria de Cinfiguracdo Interna se vdlida. No entanto, se voc€ executar um
“Cold Start & Clear FSTs” ou um “Cold Start & Clear ALL”, ou um “Cold Start &
Clear All of the Above”, tipos de Cold Start, as FSTs serdo permanentemente excluidas
da memoria.

¢ Upgrading Firmware — Se um Tipo de Ponto de FST for salvo para a memoria e estiver

ativo (em execucdo) durante a atualizacio do firmware, as FSTs reiniciardo
automaticamente no inicio do STEP.

Para um ROCS809:

¢ Write to Internal Config Memory — as FSTs sdao permanentemente salvas para a
memoria.

¢ Restarts — Se uma FST for salva para a memoria e estiver ativa (em execugdo) quando
ocorrer um reinicio, as FSTSs reiniciardo automaticamente no inicio do STEP.
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¢ Cold Start - Em um Cold Start, o Registrador de FST serd limpo, mas serd restaurado a
partir da Memoria de Cinfiguracio Interna se vdlida. No entanto, se vocé executar um
“Cold Start & Clear FSTs” ou um “Cold Start & Clear ALL”, tipos de Cold Start, as
FSTs serdo permanentemente excluidas da Memoria de Configuragdo Interna.

¢ Upgrading Firmware — Se uma FST for salva para a memoria e estiver ativo (em

execucdo) durante a atualizacdo do firmware, as FSTs serdo automaticamente
interrompidas e precisam ser reiniciadas MANUALMENTE.

13.12 Trabalhando com FSTs

Esta secdo detalha como trabalhar com FSTs.

13.12.1 Criando uma FST

Uma FST pode ser criada diretamente (inserindo os passos em uma drea de trabalho em branco)
ou editando um arquivo existente a partir de um dispositivo ou de um arquivo em disco. As
FSTs também podem ser criadas com um editor de texto em cédigo ASCIL.

Use os seguintes passos para criar uma FST enquanto estiver conectado a um ROC ou FloBoss:
1. Conecte o ROC ou FloBoss ao computador que opera com o software ROCLINK 800.

2. Selecione a guia da FST que vocé deseja criar ( FST 1, FST 2, FST 3, FST 4, FST 5§, ou
FST6). O nimero de FSTs disponiveis depende do dispositivo.

3. Preencha cada STEP com os Labels, Comandos, Tags e Argumentos apropriados.
Os campos Label sdo opcionais e sdo preenchidos manualmente.
¢ Quando vocé selecionar o campo para o Command, aparecerd o botdo de selecad] . Se
vocé clicar no botdo, aparecerd um comando de escolha de display. Vocé deve digitar no

comando de caractere 3-.

¢ Dependendo do Comando escolhido, os campos Arguments permitirdo que vocé digite
em um Label, escolha uma TLP, ou entre algum outro dado.

¢ Insira o comando END no final de sua FST.

13.12.1.1 Criando uma FST a partir de um Arquivo Existente

Use os seguintes passos para criar uma FST por meio da edi¢do de uma FST existente. Vocé
pode utilizar tanto uma FST de um dispositivo quanto um arquivo FST em seu PC.
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Se vocé estiver utilizando um arquivo de um dispositivo, conecte o ROC ou FloBoss ao
computador que opera com o software ROCLINK 800.

1.

2.

Selecione Utilities>FST Editor.
Selecione File>Read>From File ou File>Read>From Device.
Abra um arquivo de FST existente com a extensao .FST.
Edite cada STEP com o Comando, Tag e Arguments apropriados.
¢ Os campos Label sdo opcionais e sdo preenchidos manualmente.
Quando vocé selecionar o campo para 0 Command, aparecerd o botdo de selegﬁom . Se
vocé clicar no botdo, aparecerd um comando de escolha de display. Vocé deve digitar no

comando de caractere 3-.

Dependendo do Comando escolhido, os campos Arguments permitirdo que vocé digite
em um Label, escolha uma TLP, ou entre algum outro dado.

Certifique-se de que o comando END esteja no final de sua FST.

13.12.1.2 Criando uma FST utilizando um Editor de Texto ASCII

Para editar um arquivo FST utilizando um editor de texto ASCII antes de carrega-lo para o ROC
ou FloBoss:

1.

309

Abra um arquivo FST existente com extensiao .FST em um editor de texto ASCII. Note
que o editor de texto ndo deve converter ou adicionar nenhum caractere, como a
conversao de caracteres de tabulacdo para espacos.

Ao adicionar novas linhas (fungdes) a EST, copie linhas para garantir que todas as linhas
tenham o tamanho correto. Qualquer outra edi¢do deve ser feita em um modo overstrike
para manter as linhas do mesmo tamanho.

Salve o arquivo texto como um arquivo ASCII puro com extensao *.FST.

Inicie o Editor FST.

Selecione File>Read>From File.

Selecione o Nome do Arquivo (File name) e clique em Open. Verifique se a FST estd

completa, edite se necessdrio, insira o comando END, e salve o arquivo para
transferéncia para o ROC ou FloBoss.
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13.12.2 Compilacao (Construcao) e Visualizacao de uma FST

@ Quando vocé executar uma Compilagio, os contetidos da Area de Trabalho sdo codificados
em um formato apropriado para serem utilizados pelo ROC ou FloBoss e transferidos para a
memoria do ROC. Se vocé interromper a compilagdo e visualizar o cédigo pressionando
<Pause>.

Para construir e compilar uma FST:

Selecione FST Build>Compile ou clique no botdo Build para codificar a FST no formato
apropriado para utilizagao pela meméria do ROC ou FloBoss.

O arquivo compilado é exibido no campo Qutput FST. Se os pontos existentes estiverem
inativos na FST durante a compilacio, vocé receberd uma indicacdo de erro com o Numero do

Ponto perdido. O campo Output Compiled FST mostrard os erros, de forma que possam ser
corrigidos antes que a FST seja transferida.

NOTA: Se ocorrer um erro durante o processo de compilacdo, o campo Output lista os tipos de
erro e as células em questdo se tornardo vermelhas.

Os erros de execucao serdo indicados quando:
¢ O Status estiver configurado como Off e a execugdo da FST estiver em espera.
¢ Vocé executar uma Compilagdo. O erro aparecerd no campo Qutput.
¢ Vocé abrir uma FST de um ROC, FloBoos ou arquivo em disco.

No modo Trace (rastreamento), vocé pode visualizar em qual Indicador de Instrucao (IP) a FST
falhou. Use a fun¢@o Print para imprimir a FST para localizagcao de defeitos.

13.12.3 Transferindo a FST para o ROC ou FloBoss

dL | Para transferir a FST para a memoéria do ROC ou FloBoss:

Clique no botao Download na barra de ferramentas ou selecione File:Download.

Entre o nimero da Versdo (Version) e a Descricdo (Desciption) da FST, para posterior
identificacdo, e clique em OK.
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13.12.4 Salvando uma FST

LA . . . . .
| (Para salvar a FST como um arquivo em disco individual:

Selecione FST>Save as ou clique no botao Write to file no Editor de FST.

Entre o Nome do Arquivo (File name) e clique em Save. O arquivo FST serd salvo com uma
extensdo .fst.

13.12.5 Iniciando a FST

Uma vez compilada a FST (Build>Compile) sem erros e transferida para o ROC ou FloBoss, a
FST deve ser iniciada para que seja executada.

1.
2.

3.

Conecte o ROC ou FloBoss ao computador que executa o software ROCLINK 800.
Selecione Configure>Cintrol>FST Register.

Selecione a FST desejada a partir de uma lista de menu suspensa.

Selecione o botdo Status Enabled.

Clique em Apply.

Clique em OK.

13.12.6 Interrompendo uma FST

Para interromper a execucao de uma FST:

1.
2.

311

Conecte o ROC ou FloBoss ao computador que opera com o software ROCLINK 800.
Selecione Configure>Control>FST Register.

Selecione a FST desejada a partir da lista de menu suspensa.

Selecione o botdo FST Status Disabled.

Clique em Apply.

Clique em OK.
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13.12.7 Excluindo uma FST (Clear)

Para excluir permanentemente uma FST:

Selecione FST>Clear.

Selecione a FST desejada (FST1 a FST6).

13.12.8 Lendo, Editando, Selecionando e Fechando uma FST

O menu FST lhe permite selecionar as FSTs para Ler, Editar, Selecionar, Fechar e Imprimir.

Selecione FST>Read>From Device para restaurar o conteido da meméria do ROC ou
FloBoss e carrega a FST na Area de Trabalho selecionada.

Selecione FST>Read>From File para restaurar os contetidos de um arquivo em disco e
mostrar a FST no Area de Trabalho selecionada.

NOTA: Se existirem pontos invdlidos na FST, vocé receberd uma indicagdo de erro com o
Numero do Ponto perdido.

NOTA: A visualizacdo da Saida (Output) é propagada com dados quando uma operagdo de
Compilacdo € executada ou quando uma FST € lida do ROC ou FloBoss.

=1

Selecione FST>Save as para salvar os contetidos da Area de Trabalho corrente para um
arquivo em disco (salva uma FST por vez).

Selecione FST>Close para fechar a FST selecionada, se mais de uma FST estiverem abertas ou
para sair do Editor de FST quando somente uma FST estiver aberta.

13.12.9 Imprimindo uma FST

No Editor de FST, selecione FST>Print Preview para imprimir uma FST ou exporta-la para um
arquivo.

312

Editor de FST Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

Quando aparecer a tela Visualizar Impressao, clique no botdo Print para enviar a FST para uma
impressora. Vocé também pode selecionar os botdes PDF, Excel ou RTF para exportar a FST
como um arquivo nestes formatos.

Uma FST impressa pode ajuda-lo na localizagdo de defeitos.

13.12.10 Alterando uma FST — Menu Editar

O Menu Editar do Editor de FST fornece as op¢des para alteracdo de uma FST.

Selecione Edir>Insert Step para posicionar uma linha em branco na Area de Trabalho
antes da linha corrente. Use esta op¢do para adicionar uma func¢do entre duas fungdes
existentes.

Selecione Edit>Delete Step para excluir da Area de Trabalho a linha corrente.

Selecione Edir>Erase Workspace para limpar permanentemente os contetidos da Area
de Trabalho corrente. Vocé pode salvar a FST para um arquivo antes de limpar a Area de
Trabalho.

Mesmo que os botdes Cut, Copy e Paste ndo estejam disponiveis, voc~e pode utilizar as teclas
<Ctrl+X>, <Ctrl+C>, e <Ctrl+V> para executar estas funcdes quando estiver copiando steps
inteiros ou blocos de steps.

Dois outros modos de operacdo sdo disponibilizados para o Editor de FST: Monitoramento
(Monitor) e Rastreamento (Trace). O modo Monitor permite a visualizacdo continua do
contedido atual da estrutura da FST no dispositivo assim que € modificada. O modo Trace lhe
permite examinar a execucdo de uma FST a cada STEP com o propdsito de livrar-se dos
defeitos de programacao.

Tabela A-3. Teclas dos Modos de Monitoramento e Rastreamento

Tecla Acao Tecla Acao
1\ Move o cursor para a célula acima. End Move o cursor para a célula mais a
direita.
\l/ Move o cursor para a célula abaixo. | F1 Ajuda (Help)
Ctrl + End Mostra a tltima entrada na Area de | F6 Executa o comando FST corrente.
Traballho.
Ctrl + Home Mostra o inicio da Area de Trabalho. | Home Move o cursor para a célula mais a
esquerda.
Page Down Mostra a préxima pagina da Area de | Page Up Mostra a pagina anterior da Area de
Trabalho. Trabalho.
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13.12.11 Localizando defeitos de uma FST

Um erro de execugdo ocorre quando a FST faz referéncia a um Numero de Ponto que tenha sido
removido ou alterado.

Se ocorrer um erro durante o processo de compilacao (Build>Compile), o campo Output lista os
tipos de erros e as células em questdo se tornardo vermelhas.

No modo de Monitoramento, os erros de execucdo sao indicados por meio do Run Flag Status
(RF).

0 = FST néo estd em execugao.
1 = FST em execugao.
2 = reiniciar a partir do inicio.
5 =indica que a FST foi interrompida por uma referéncia a um ponto invalido.
8 = o Editor de FST inicia o modo de Rastreamento.
9 = Indica que a FST no ROC ou FloBoss estd em processamento.
No modo de Rastreamento, voc€ pode visualizar em qual Indicador de Ponto (IP) a FST falhou.
¢ Somente no Indicador de Ponto a esquerda: Preto.
¢ Indicador de Ponto zerado (IP): Vermelho.

¢ Utilizar a fungdo Print para imprimir a FST para localizac¢do de defeitos.

13.13 Modo de Monitoramento

@ Quando conectado, utilize 0 modo de Monitoramento FST para selecionar a FST a
Monitorar, ative e desative o modo de Rastreamento, Feche a FST, dé Pausa ou Resumo de uma
FST e os Registradores de Monitoramento, Timers, Registradores Diversos, Mensagens e as
opcoes Comparar Flags.

Para iniciar o Monitoramento de uma FST, selecione a FST desejada a partir do meni Monitor
enquanto estiver conectado com a unidade ROC ou FloBoss.
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NOTA: Vocé nao pode editar os campos enquanto estiver no Modo de Monitoramento. Use os
Registradores Gerais de FST e a guia Advanced na tela FST Parameters para editar os campos
necessarios.

A Linha de Status de Help no topo da tela de Monitoramento indica que o modo de
Monitoramento esta ativo € o modo de Rastreamento esta desativado.

Os campos Parameter e Data incluem:

CF. Compare Flags, sempre fazendo referéncia aos Valores de Sinais Discretos (SVD), € um
valor inteiro de 8 bits representando os nimeros de 0 a 255.

CF Bny. Compare Flags mostra tanto o valor bindrio quanto o valor inteiro (sétimo bit a
esquerda e o bit 0 a direita).

RF. Executar Flag.
0 = indica que a FST ndo estd em execucao.
1 = indica que a FST estd em execugdo.
2 = Reiniciar a partir do inicio.
5 =indica que a FST foi interrompida por uma referéncia a um ponto invalido.
8 = o Editor de FST inicia o modo de Rastreamento.
9 = indica que a FST no ROC ou FloBoss estd em processamento.

IP. Indicador de Instrug@o. Indica a localizacdo na memoéria do ROC ou FloBoss da proxima
funcdo a ser executada. Uma localizacdo de armazenamento € utilizada para cada byfe que
arquiva a funcao.

Size. O nimero de bytes reservados para o programa FST em byftes. Equivalente ao valor
indicador final menos o valor indicador inicial.

RR. O Registrador de Resultados ou acumulador, algumas vezes referido como o Valor de Sinal
Analégico (SVA), € um valor de ponto flutuante transmitido entre fun¢des ou FSTs.

R1 a R10. Dez registradores de pontos flutuantes para cada FST. Os registradores de pontos
flutuantes sdo utilizados para armazenamento geral, e o contetido do registrador pode ser
chamado em qualquer uma das FSTs configuradas para um ROC ou FloBoss.

Timer 1 a Timer 4. Quatro timers. Quando ajustado para maior que “0”, eles decrescem de “1”
a cada 100 milisegundos. Um timer pode ser configurado utilizando o Comando Set Timer (ST)
ou salvando o RR (Registrador de Resultados) diretamente para o pardmetro de contagem de
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tempo utilizando o Comando SAV. O Comando Check Timer € utilizado para comparar o timer
com “07, essas derivacdes nao desejadas pelo LABEL.

MSG1. Campo de caractere para armazenamento de mensagem.

MSG2. Nio utilizado pela FST. Um valor pode ser escrito para o MSG2 utilizando o ponto
Registrador de FST ou um campo de Exibi¢do do ROC e visualizar enquanto a FST estiver em
monitoramento ou rastreamento.

MSG Data. Exibe quaisquer valores associados as mensagens.

MISC 1 a MISC 4. Registradores de um tnico byte que podem ser salvos para e o valor pode
ser utilizado pela FST. Valores vélidos de 0 a 255.

13.13 Modo de Rastreamento

Enquanto conectado, o Editor de FST utiliza um mecanismo de rastreamento que permite livrar-
se dos defeitos de uma FST. O rastreamento executa o comando da FST indicado pelo Indicador
de Instru¢do (IP), move o Indicador de Instrucdo para o proximo comando da FST a ser
executado, e entdo pdra. Por meio do rastreamento, lhe é dada a oportunidade de examinar os
resultados do comando da FST e determinar o proximo comando a ser executado. A localiza¢io
da acdo depende da natureza do comando. A a¢do pode ser rastreada para o registro de eventos,
valor de Entrada/Saida (I/0), Numeros de Pontos, Softpoints, e assim por diante.

O comando executado € determinado pela comparacdo entre o Indicador de Instrucdes (IP)
exibido na tela Monitor (Monitoramento) e uma lista de todos os Indicadores de Instrucdes e
seus respectivos comandos. O Rastreamento, com isso, verifica a execucdo adequada e
seqiiencial dos comandos.

NOTA: Antes de entrar no modo de Rastreamento, imprima uma listagem do Indicador de
Instrugdo da FST.

Depois de entrar no modo de Rastreamento de uma FST recém compilada, a FST inicia no
primeiro STEP. Depois de entrar no modo de Rastreamento de uma FST em execugdo, a FST
iniciard a partir do STEP sendo executado. Quando estiver utilizando um FloBoss 407, pode ser
inserido um valor no campo Instruction Pointe (IP) para que ele mude manualmente para um
outro STEP.

Pressione <F6> para executar o préximo comando.

NOTA: Quando tentar Rastrear uma FST que contenha os comandos WT, BRK, ST ou CT,
pode ocorrer uma pausa na seqiiéncia até que sejam encontradas as condi¢des para executar o
comando.
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Outros comandos de Rastreamento incluem:
¢ Selecionar Monitor>Trace On para ativar o modo de Rastreamento.
¢ Selecionar Monitor>Pause para parar a FST no comando corrente.
¢ Selecionar Monitor>Resume para iniciar a FST no comando corrente.

¢ Selecionar Monitor>Trace Off para desativar o modo de Rastreamento.

13.14 Biblioteca de Comandos

Os Comandos sdo identificados por um nome que consiste de um ou mais caracteres ou
simbolos matematicos. No Editor FST, selecione o campo CMD e execute uma das seguintes
opgoes:

¢ Digitar o Comando.

¢ Clicar no botdol—d,

Este abrird uma lista de comandos, os nomes dos comandos e suas descri¢cdes (acdes). A Tabela
A-4 (na pédgina 317) descreve os termos RR e CF utilizados nas descri¢des dos comandos
(acoes).

Na Tabela A-5 (na pagina 318), ao longo de cada nome de comando é dada uma breve descri¢iao
(acdo), os Argumentos requeridos (ARGUMENT1 ou ARGUMENT?2), e o efeito de cada
operacao possui um RR ou CF. Na explicacdo sobre a operagdo, se ndo for mencionado o RR ou
CF, entdo o conteddo corrente ndo serd afetado e permanecerd inalterado. Em geral, o CF &
afetado apenas pelos comandos 16gicos.

Tabela A-4. Convengoes de Biblioteca de Comandos

Convencao Descricao

RR (in) O valor ou conteudo do Registrador de Resultados (RR), Valor do Sinal Analégico (SVA)
anterior a execuc¢do da fungdo (comando).

RR (out) Valor de saida do Registrador de Resultados.

CF (in) O valor ou conteddo da Compare Flag (CF), Valor de Sinal Discreto (SVD), anterior a execucao

de uma funcio (comando).

CF (out) Os contetdos da Compare Flag (CF), seguido da execugdo da func¢do (comando).
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Tabela A-5. Resumo de Comandos FST.

FloBoss

Categoria Comando | Acdo Séries 100 e ;(()(())C—Se’:rie
407 oul
+ RR = RR + ARGUMENT]1 (adiciona) X X
- RR = RR - ARGUMENT!1 (subtrai) X X
* RR = RR * ARGUMENT!1 (multiplica) X X
/ RR = RR/ ARGUMENT]1 (divide) X X
wE RR = RR elevado a poténcia do ARGUMENT1 X X
ABS RR = Valor absoluto de RR X X
Matematico
EXP RR = “e” (2,71828) elevado a poténcia de RR X X
INT RR = Valor da Integral de RR X X
LOG RR = Log (base 10) de RR X X
LN RR = Log Natural de RR X X
SQR RR = Raiz quadrada de RR X X
P3 RR = Polindmio de 3* ordem (R1, R2, R3, R4) X X
Categoria Comando | Acdo %100 e _g()(())c Série
407 oub
NOT SVD = Nao SVD X X
AND SVD = SVD e ARGUMENT1 X X
Légico
OR SVD = SVD OU ARGUMENT1 X X
XOR SVD = SVD XOU ARGUMENT1 X X
Comparacio = Se RR = ARGUMENT]1, vd para ARGUMENT?2 X X
I= Se RR <> ARGUMENT1, vd para ARGUMENT2 | X X
< Se RR < ARGUMENT]I, vd para ARGUMENT2 | X X
<= Se RR <= ARGUMENT, vd para ARGUMENT2 | X X
> Se RR > ARGUMENT]1, vd para ARGUMENT2 | X X
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>= Se RR >= ARGUMENT1, vd para ARGUMENT2 | X X
ST Ajusta o # Timer ARGUMENT! para X X
ARGUMENT?2 em intervalos de 100 ms
Se o # Timer ARGUMENTI! >0, va para
T ARGUMENT2 X X
Tempo Suspende a execucdo do FST para ARGUMENT1
WT X X
segundos
DWK RR = Dias da Semana (1= Domingo, 7 = Sdbado) X X
MND RR = Minutos a partir da meia-noite X X
AO Ajusta # de saida da AO ARGUMENTI = X X
ARGUMENT?2 UEs
Controle DO Ajusta # de status de DO ARGUMENTI = X X
ARGUMENT?2
TDO Recélculo de Saida Discreta de Forca X X
VAL RR = Valor especificado em ARGUMENT1 X X
Salvar RR para varidvel especificada em
SAV ARGUMENT1 X X
RDB Leitura do Valor Histérico em RR X X
WDB Salvar Valor RR para Histdrico X X
WTM Salvar Hordario Corrente para Histérico X X
DHV Leitura do Histérico Didrio em RR - X
Base de dados
DHT Leitura do Histérico Didrio por Hordrio em RR - X
PHV Leitura do Valor de Histdrico Periédico em RR - X
PHT Leitura do Histérico Periddico por Hordrio em - X
MHV Leitura do Valor Histérico de Minuto em RR - X
DIS Inicio da Leitura do Indice Histérico Dirio em RR | - X
DIN Nimero de Leituras de Indices Histéricos Didrios | X
em RR
FloBoss -
Categoria Comando | Acéo Séries 100 e ROC Série
| 800
407 —
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Inicio de Leitura de Indice de Histérico Periédico

PIS X
em RR

Base de dados Nimero de Leituras de Indices Histéricos

PIN t 1 X
Periédicos em RR

GTE Exclusdo do Elemento Tempo do Horario em RR X

GO Pula para o PASSO apontado pelo ARGUMENT1 X
Salva o ARGUMENT]1 para drea de mensagem

MSG -
FST
Série de MSG #1 = ARGI; Dados de

MSG MSG#1=ARG2 X

END Fim do FST---reiniciar no inicio X

Diversos BRK Intervalo de atraso de 100 ms no ARGUMENT1 X

ALM Registro de mensagem de 10 caracteres e um valor X
corrente

EVT Registro de mensagem de 10 caracteres e um valor X
corrente
Série de MSG#2=ARGI; Dados de

MS2 MSG#2=ARG2 X

13.14.1 Comandos Matematicos

Os comandos matemadticos fornecem operagdes matemadticas simples ou aritméticas. Tais
operacdes incluem adi¢do (+), subtracdo (-), multiplicacdo (*), divisdo (/), elevar a poténcia
(**), valor absoluto (ABS), “e” elevado a uma poténcia (EXP), truncar para integrar (INT),
logaritmo de base 10 (LOG), logaritmo natural (LN), raiz quadrada (SQR), e polindmio de 3*

ordem (P3).

NOTA: Nio ocorrerd operagdes com os comandos LOG, LN, poténcia (**), e SQR se o

Registrador de Resultados for menor ou igual a zero.
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Nome Descricao Argumentos Resultados
+ Adiciona o Valor para RR | 1. Valor da Base de dados ou | RR (ouf) =RR(@in) + ARGI
(in) Constante SVD(out) = SVD(in)
- Subtrai o valor de RR(in) 1. Valor da Base de dados ou | RR (out) =RR(@Gn) + ARGl
Constante SVD(out) = SVD(in)
* Multiplica RR (in) pelo | 1. Valor da Base de dados ou | RR (out) =RR(in) + ARGI
valor Constante SVD(out) = SVD(in)
Nome Descricao Argumentos Resultados
/ Divide RR(in) pelo valor 1. Valor da Base de Dados ou | RR (out) =RR(in) + ARG1
Constante
SVD(out) = SVD(in)
De outra forma:
RR(out) = RR(in)/ARG1
w3k Elevar RR(in) a wuma | 1. Valor da Base de Dados ou | Se RR(in) = 0.0:
poténcia Constante
RR(out) = RR (in)
Se RR(in) < 0.0
templ=ARGI1
onde, templ é um valor tempordrio
de armazenamento
Se temp1>0.0
RR(out) = RR(in)**temp1
Se temp1<0.0:
RR(out)=RR(in)
Em todos os casos: SVD(out) =
SVD(in)
ABS Valor absoluto de RR(in) Nenhum RR(out)=RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
EXP “e” a poténcia de RR(in) Nenhum RR(out)=e**RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
INT Integral parcial de RR(in) Nenhum RR(out)=(int)RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
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LOG

Logaritmo (base 10) de
RR(in)

Nenhum

Se RR(in) > 0.0:

RR(out) = LOG[RR (in)],
SVD(out)=SVD(in)

De outra forma:

RR(out)=RR(in),SVD(out)=SVD(in)

LN

Logaritmo  Natural de
RR(in)

Nenhum

Se RR(in) > 0.0:

RR(out) = LN[RR (in)],
SVD(out)=SVD(in)

De outra forma:
RR(out)=RR(in),

SVD(out)=SVD(in)

SQR

Raiz quadrada de RR(in)

Nenhum

Se RR(in) >=0.0:

RR(out) = SQRT[RR (in)],
SVD(out)=SVD(in)

De outra forma:
RR(our)=RR(in),

SVD(out)=SVD(in)

P3

Polinémio de 3 ordem

Nenhum

RR(out)=[reg1 *(RR(in)**3)]+
+[reg2*[RR(in)**2)]+
+[reg3*[RR(in)**1)]+

+regd

onde, regl a regd4 sdo os valores
constants corrente dos
Registradores1 a Registradores4 dos

respectivos FST

SVD(out)=SVD(in)
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13.14.2 Comandos Logicos

Vocé pode armazenar um valor discreto chamado Valor Discreto de Sinal (SVD) no Compare
Flog (CF). O SVD ¢ armazenado como um byte de 8 bits. O CF ¢é verdadeiro se for diferente de
zero, e o CF € falso quando for zero.

Os comandos l6gicos operam sob o Compare Flag (CF). Anterior a execu¢do de um comando
l16gico, o CF deve ser carregado com um valor de 8 bits utilizando o comando SAV.

O bit relacionado aos comandos 16gicos (AND, OR, NOT, e XOR) aplica operagdes Booleanas
em dois integradores de 8 bitsi, bit por bit. Os dois integradores de 8 bits sdo o CF e os valores
definidos pelo ARGUMENT1 do comando légico. Note que este valor € inserido como um
numero inteiro entre 0 e 255, que € entdo convertido pelo soffware em um nimero bindrio de 8
bits como descrito a seguir.

Cada bit é ponderado como uma poténcia de dois, e a posi¢ao do bit determina qual poténcia de
dois. O bit, tanto 0 quantol, € multiplicado pelo respectivo bit ponderado. O nimero bindrio
resultante € lido da direita para esquerda, com o bit mais a direita representando o bit 0, e a o bit
mais a esquerda representando o bit 7.

Por exemplo, o numero inteiro 42 € equivalente ao numero bindrio 00101010 como mostrado a
seguir, onde o bit 0 € o bit mais a direita:

Bit #Bindrio X Ponderado =

Bit7 0x2' = 0x128 = 0
Bit6 0x2° = 0x64 = 0
Bit5 1x2° = 1x32 = 32
Bit4 0x2* = 0x16 = 0
Bit3 1x2° = 1x8 = 8
Bit2 0x2> = 0x4 =0
Bitl 1x2' = 1x2 = 2
Bit0 0x2° = 0x1 =0
Total =42
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A tabela seguinte resume o bit correspondente a operagdo AND.

AND | 0 1
_Eﬁ___
o] o0
1] 01

A seguir € mostrado um exemplo da aplicacdo da operacdo AND a dois niimeros inteiros 37 e
42, resultando em 32.

37 00100101
AND 42 Q0101010

ey

A tabela a seguir resume o bit correspondente a operagao Inclusive OR.

OR | 01

A seguir € mostrado um exemplo da aplicacdo da operacdo OR a dois niimeros inteiros 37 e 42,
resultando em 47.

37 00100101
OR 42 00101010

47 00101111

A tabela a seguir resume o bit correspondente a operacdo Exclusive OR.
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A seguir € mostrado um exemplo da aplicacdo da operacdo Exclusive OR a dois ndmeros
inteiros 37 e 42, resultando em 15.

37 00100101
HOR 42 00101010
15 Q0001111
Nome Descricao Argumentos Resultados
NOT NOT Légico do SVD(in) Nenhum Se SDV(in)>0, SVD(out)
=0
RR(out) = RR(in)
De outra forma:
SVD(out) =1
AND AND Légico ARG1 com SVD(in) 1. Base de dados ou Valor | RR(out) = RR(in),
Constante
SVD(out) = [SVD(in)
AND (e) ARG1]
OR OR Logico ARG1 com SVD(in) 1. Base de dados ou Valor | RR(out) = RR(in),
Constante
SVD(out) = [SVD(in) OR
(ou) ARG1]
XOR XOR Logico ARG1 com SVD(in) 1. Base de dados ou Valor | RR(out) = RR(in),
Constante
SVD(out) = [SVD(in)
XOR (xou) ARGI1]
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13.14.3 Comandos de Comparacao

Use os comandos de comparagdo para comparar valores. Os comandos de comparacio
condicionalmente comparam dois valores, e ramificam para uma diferente seqiiéncia de
comandos se a comparagdo for determinada como verdadeira. De outra forma, se a comparacio
¢ determinada como falsa, ndo ocorrerd a ramificacio e serd executado o proximo comando na
seqiiencia. Os comandos de comparagdo testam os valores por equivaléncia (==), ndo
equivaléncia (!=), menor que (<), menor ou igual a (<=), maior que (>), e maior ou igual a (>=).

O comando igual a (==) compara o conteido do Registrador de Resultados com
ARGUMENT]I, e condicionalmente se ramifica se forem iguais. O comando igual a (==
somente funciona se a comparacdo estiver entre a faixa de nimeros inteiros de 0 a 255. Este ndo
funcionard se 0 ARGUMENT1 for maior que 255 ou se este for um outro nimero diferente de
um ndmero inteiro.

Nome Descricao Argumentos Resultados

Se RR(in) = ARG, Go to
ARG2

Base de dados ou
Valor Constante

== Testa de RR(in) € igual ao ARGI. 1.

De outra forma: Continue
para o préximo comando

Note que este commando executa um bit-wise, entdo | 2. LABEL
dois Numeros de Ponto flutuante ndo devem
coincidir.

RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)

1= Testa se RR(in) ndo € igual a ARGI.

2.

Base de dados ou
Valor Constante

LABEL

Se RR(in) !'= ARGI, Go
to ARG2

De outra forma: continue
para o préximo comando

RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)

Testa se RR(in) € menor que o ARGI.

2.

Base de dados ou
Valor Constante

LABEL

Se RR(in)<ARG1, Go to
ARG2

De outra forma: continue
para o préximo comando

RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)
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Nome Descricao Argumentos Resultados
<= Testa se RR(in) é menor ou igual a | 1. Base de dados ou | Se RR(in)<=ARGI, Go to
ARGI. Valor Constante ARG2
2. LABEL De outra forma: continue

para o préximo comando
RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)

> Testa se RR(in) € maior que ARGI. 1. Base de dados ou | Se RR(in)>ARG1, Go to
Valor Constante ARG2
2. LABEL De outra forma: continue

para o préximo comando
RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)

>= Testa se RR(in) é maior ou igual | 1. Base de dados ou | Se RR(in)>=ARGI, Go to
aARG]1. Valor Constante ARG2
2. LABEL De outra forma: continue

para o préximo comando
RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)

13.14.4 Comandos Relacionados com o Tempo

Utilize os comandos relacionados com o tempo (FST Timers) simplesmente para implementar
operacdes relacionadas com o tempo, como, ajustar os Timers, verificar os Timers,
determinacdo de os Timers se os Timers tiverem transcorrido, espere um tempo antes de
continuar e improvise um atraso até que cada comando seja executado.

Os Timers sao utilizados para parar a execu¢do do FST para um periodo de tempo especifico
seguindo uma a¢do. Se ndo ocorrer a reacao desejada, um alarme ou uma outra a¢dao podera ser
requerida para parar o processo. Sao disponibilizados até quatro Timers para utilizacdo em um
FST e cada Timer possui uma resolu¢dao de 100 milisegundos. Cada Timer FST é decrementado
de 1 contagem a cada 100 milisegundos se o contetido do Timer for maior que 0.

Ajustar Timer (Set Timer — ST) — O comando ST ajusta qualquer um dos quarto Timers
disponiveis para qualquer um dos FSTs disponiveis. O ARGUMENT]1 especifica o nimero do
Timer para ajuste e 0 ARGUMENT?2 especifica os intervalos de 100 milisegundos para os quais
o Timer seré ajustado.

327 Editor de FST Rev. Fevereiro 2005




ROCLINK 800 Configuracao do Software

Verificar Timer (Check Timer — CT) — Quando executando um loop de comando
repetidamente em um FST, é recomendado que seja incluido um CT de timer para que o loop
seja executado apenas a cada 100 milisegundos. Isto previne que o loop seja executado diversas
vezes dentro do tempo de tarefa designado, eliminando célculos desnecessarios que poderiam
consumir tempo de outras tarefas.

Esperar (Wait — WT) — O comando Wait impde um atraso, definido em segundos e décimos de
segundos, antes da execu¢do do proximo comando. Por exemplo, inserindo um valor de 0,1
implica em um atraso de 100 milisegundos e um valor de 1.0 implica em um traso de 1 segundo.

Dia da Semana (Day of Week — DWK) e Minutos desde a Meia-Noite (Minutes Since
Midnight — MND) — Os comandos sdo escritos para o Registrador de Resultados. Para DWK,
I=Domingo até 7=Sabado.

Nome Descricao Argumentos Resultados

ST Ajusta o Timer para FST especificado | 1. Valor de Base de | Timer FST (ARG1) =
com valor em intervalos de 100 dados de Ponto FST. ARG2
milisegundos. 1 segundo para o
FloBoss 103. 2. Valor Constante | RR(out) = RR(in)

ou Base de dados.
SVD(out)= SVD(in)

CT Verifica o  Timer para FST | 1. Valor de Basede | Se o  Timer  FST
especificado com valor em intervalos dados de Ponto FST. (ARG1)=0, continue para
de 100 milisegundos. 1 segundo para o o préximo comando.
FloBoss 103. 2. LABEL.

De outra forma, V4 para
ARG?2.

RR(out) = RR(in)

SVD(out)= SVD(in)

WT Wait — suspende o FST até que | 1. Valor de Base de | Atrasa ARG1 segundos
transcorra o numero de segundos dados de Ponto FST.
especificados (ARG1). O nimero de RR(out) = RR(in)

segundos pode ser de 0,1 a 999,999.
SVD(out)= SVD(in)

DWK Day of Week — ajusta RR(out) para o | Nenhum RR(out) = Dia da Semana
dia da semana (1=Domingo,
7=Sabado). SVD(out)= SVD(in)

NOTA: A funcdo DWK requer que o tempo real do relégio seja ajustado corretamente.

MND Minutes Since Midnight — ajusta o | Nenhum RR(out) = Minutos
RR(out) ao nimero de minutos depois
da meia-noite. SVD(out)= SVD(in)
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13.14.5 Comandos Relacionados ao Controle

Utilize os comandos relacionados ao controle, Saida Analdgica (AO), Saida Discreta (DO), e
Saida de Duracdo de Tempo (TDO) para controlar as saidas.

NOTA: As unidades FloBoss 407 podem usar os comandos AO, DO e TDO para direcionar as

saidas de um FST. O comando SAV e outros

comandos ndo afetardo a Saida.

Nome Descricao Argumentos Resultados
AO Saida Analdgica. Ajusta os pontos de | 1. Valor de Base de | Saida AO (ARGl) =
Saida Analégica em EU para o valor dados de Ponto de | ARG2
do argumento. Se a Saida Analdgica Saida Analdgica.
estiver no modo Manual, ndo ¢é RR(out) = RR(in)
enviada saida. 2. Valor Constante
ou Base de dados SVD(out)= SVD(in)
DO Saida Discreta. Ajusta o status do | 1. Valor de Base de | Saida DO (ARG1) =
ponto de Saida Discreta para o valor dados de Ponto DO. ARG2
do argumento. Se a Saida Discreta
estiver em modo Manual, ndo serd | 2. Base de dados ou | RR(out) = RR(in)
enviada saida. Valor Constante
SVD(out)= SVD(in)
TDO Saida de Duracdo de Tempo. Ativa o | 1. Valor de Base de | Saida DO (ARG1)
ponto de DO configurado como uma dados de Ponto DO.
TDO ou TODO Toggle. Este comando RR(out) = RR(in)
requer que vocé escreva um valor para
o Valor do parametro em UE anterior SVD(out)= SVD(in)
ao comando TDO.

NOTA: As saidas trigger, usam o comando de saida correspondente (tabela anterior). Estes
comandos acionam o mecanismo que altera o valor da saida.

NOTA: As unidades FloBoss 407 devem usar os comandos AO, DO e TDO para direcionar as
saidas de um FST. Os comandos SAV e outros comandos nao afetardo a saida.

O comando de Saida Analdgica (AO) envia o valor de saida analdgica especificado em
ARGUMENT?2 para o Numero do Ponto analdgico especificado em ARGUMENT1. O valor
analégico ndo € enviado se o Numero do Ponto analdgico estiver no Modo Manual. A
verificagdo para o Modo Manual estd incluida como uma fun¢do de seguranca e permite que o
FST continue a operacdo se o dispositivo conectado a Saida Analdgica estd em servigo.
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Se um loop PID estiver controlando a Saida Analdgica, posicionar o loop PID no Modo Manual
permite que ao FST enviar um valor para o parametro de saida PID.

O envio do valor do pardmetro em UE de uma Saida Analdgica altera o contetido do pardmetro,
mas ndo inicia uma nova saida bruta.

13.14.6 Comandos de Base de Dados

Os comandos de Base de Dados fornecem acesso aos bancos de dados de configuracdo e
histdrico. As operagdes incluem a configuracdo dos parametros de leitura e alteracdo a leitura,
alteracdo e armazenamento de valores do base de dados de histérico e valores indexados com
horério para um Ponto de Histdrico.

VAL. O comando Value (VAL) carrega os Registradores de Resultados (RR) com o valor
definido em ARGUMENTI1. O ARGUMENTI pode ser uma constante ou qualquer parametro
de banco de dado disponivel para o FST. O valor definido em ARGUMENT1 € convertido para
motacdo de ponto flutuante e salvo para o Registrador de Resultados.

SAV. O comando Save (SAV) salva o valor do Registrador de Resultados (RR) para qualquer
banco de dados de parametro disponivel para o FST.

WDB, WTM, ¢ RDB. Os comandos de base de dados de histérico, Write to Historical
Database (WDB), Write Time to Historical Database (WTM), e Read Historical Database
(RDB), lhe permite estabelecer uma base de dados de histérico ndo-periédico (um que ndo
possua intervalo de tempo especifico), uma base de dados de histérico periédico (um que tenha
um intervalo de tempo especifico), ou um armazenamento ordenado de dados (similar a um
Softpoint).

Para que os comandos de base de dados de histérico FST funcionem, um Ponto de Histérico
deve ter sido configurado corretamente para o Ponto de Histérico FST ou entdo, Tipo de
Arquivo de Tempo FST ou Tipo de Arquivo de Dados FST.

O FST para um Ponto de Historico usa um dos comandos de base de dados de histdrico e dois
Argumentos. O ARGUMENT1 contém o nimero de pontos de base de dados de histérico. O
ARGUMENT]1 pode ser um valor constante ou um parametro com um valor entre:

¢ 1 até 35 (FloBoss Série 100).
¢ 1 até 50 (FloBoss 407).

¢ Segmento de Histérico (Segmento Geral 0 ou Segmento 1 a 10) e Ponto de Histérico (1 a
200) (ROC809).

O ARGUMENT?2, para um ROC809, os comandos de base de dados histéricos € o indice ou
indicador da ordem de armazenamento do histérico. A ordem de armazenamento de historico
retém entradas tomadas tanto nos intervalos configurados (normalmente didrio, hordrio ou por
minuto) quanto nos intervalos definidos pelo usudrio. Para informacdo nos intervalos e nimero
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de entradas, consulte o manual de instru¢des de especificacdo das base de dados histéricos para
o ROC809. o Argument2 deveria ser um registrador Softpoint ou FST. O ponto de histérico
definido pelo Argument] serd registrado no local do indice definido pelo Argument?2.

ARGUMENT?2, para o FloBoss Série 100 e 407, pode ser uma constante ou um parametro da
base de dados que contenha o indicador de registro de historico. Se o ARGUMENT?2 for um
parametro de base de dados de ponto flutuante, os comandos de base de dados histéricos
verificam para transferéncia pela comparacdo do indicador contra o nimero de periodos
arquivados por ponto de base de dados histéricos. Seguindo o comando salvar ou ler, o
parametro de base de dados € incrementado de 1 e entdo comparado contra o nimero de
periodos arquivados. Se o parametro de base de dados de ponto flutuante € igual ou maior que o
numero de periodos arquivados, o parametro de base de dados de pontos flutuantes € ajustado
para “0” e os dados sdo salvos sobre os dados armazenados.

NOTA: Para o ROC809, quando visualizando o dado ou horério no histérico, este estard sob o

Historico Periddico, nao sob 0 Historico por Minuto.
Nome Descricao Argumentos Resultados
VAL Carrega o RR ajusta o RR(our) para o | 1. Base de dados ou Valor | RR(our) = ARGI
valor do argumento. Constante
SVD(out) = SVD(in)
SAV Armazena o RR ajusta o argumento para | 1. Valor da Base de | ARGl =RR(in)
o RR(in). dados.
RR(out) = RR(in)
SVD(out)=SVD(in)
RDB L& a Base de Dados Histdricos, ajusta o | 1. Base de dados ou Valor | Para o Ponto Histérico
RR(out) para o valor da base de dados | Cinstante. FST:
histéricos para o ponto de base de dados
especificado (ARGUMENT1) e o RR(out) = Valor Histérico
indicador especificado (ARGUMENT?2) (ARGI1, ARG2)
para o valor de base de dados histéricos.
Se aplica aos pontos de base de dados Para o valor de base de
definidas somente para o FST. dados flutuante ARG2:
Se o ARGUMENT?2 for um valor de base Se ARGl >= N° de
de dados flutuantes (por exemplo: periodos arquivados
@FST1, FST SEQ#1, R8), o comando (ARG1), entio ARG2=0
incrementa o ARGUMENT2 para o
préximo valor de base de dados de De outra forma,
histéricos e ajusta-o para 0 quando o ARG2=AG2 + 1
nimero de periodos histéricos arquivados
for excedido. De outra forma, nao Para todos os outros casos:
afetardo o AGUMENT?2.
RR(out)=RR(in)
SVD(out)=SVD(in)
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Nome Descricao Argumentos Resultados
WTM Escreve para as Bases de Dados | 1. Base de Dados ou | Para o Ponto de Histérico
Histéricos ajusta o RR(in) para os valores | Valor Constante FST:
o ponto da base de dados
(ARGUMENT1) e o indicador | 2. Base de Dados ou | Valor de Histérico (ARG,
(ARGUENT?2). Se aplica aos pontos de | Valor Constante ARG?2) = RR(in).
base de dados histéricos definidos
somente para o FST. Para valores flutuantes de
base de dados ARG2:
Se o ARGUMENT2 for um valor
flutuante da base de dados (por exemplo: Se ARG2>=N° de periodos
@FST, FST SEQ#1, R8), o comando arquivados (ARG1), entdo
incrementa o ARGUMENT2 para o ARG2=0
préximo valor da base de dados e ajusta-o
para 0 quando o nimero dos periodos de De outra forma,
histérico arquivados € excedido. De outra ARG2=ARG2 + 1.
forma, ndo afetard o ARGUMENT?2.
Para todos os outros casos:
RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
WDB Escreve para as Bases de Dados | 1. Base de Dados ou | Para o Ponto de Histdrico
Histéricos ajusta o valor o ponto da base | Valor Constante FST:
de dados (ARGUMENT1) e o indicador
(ARGUENT?2) para a série de tempo da | 2. Base de Dados ou | Se a resolucdo for de
base de dados historicos tanto com | Valor Constante minutos, entao,
minutos ou segundos de resolugdo. O
formato para a resolu¢do de minutos é Valor de Histérico (ARG,
[min. , h, dia, més] e para a resolucdo em ARG2) = formato de
segundos € [seg., min., h, dia]. Se aplica minuto.
aos pontos de base de dados histdricos
definidos apenas para o FST. De outra forma: O Valor
Histérico (ARG1, ARG2) =
Se o ARGUMENT2 for um valor formato de sgundos.
flutuante da base de dados (por exemplo:
@FST, FST SEQ#1, R8), o comando Para valores flutuantes de
incrementa o ARGUMENT2 para o base de dados ARG?2:
préximo valor da base de dados e ajusta-o
para O quando o niimero dos periodos de Se ARG2>=N° de periodos
histérico arquivados é excedido. De outra arquivados (ARG1), entdo
forma, ndo afetard o ARGUMENT?2. ARG2=0
De outra forma,
ARG2=ARG2 + 1.
Para todos os outros casos:
RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
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13.14.6.1 Definicao de um Ponto de Histérico FST

Na definicdo dos pontos de base de dados histéricos para WDB, WTM e RDB, defina pelo
menos um Ponto de Histérico como um FST de Tempo (minuto ou segundo) para fornecer uma
marcacdo de hordrio para os valores registrados. As marcagdes de hordrio mostram em que
horério cada por¢ao de dados acumulados foi registrada.

Para definir um Ponto de Histérico FST:

1. Selecione Configure>History Points.

2. Para o ROC809, selecione o Segmento Historico desejado.

3. Selecione o Ponto Histdrico desejado.

4. Clique no botao Archive Type TLP e selecione FST Time ou FST Data.

S. Clique no botdao Archive Type TLP e selecione e qualquer 7LP, como FST Register 2 para
conter o dado ou a marcagao de hordrio.

6. Clique em OK.

13.14.7 Comandos de Histérico (apenas para o ROC809)

O FST para um Ponto de Histdrico utiliza um dos comandos de base de dados histéricos e dois
Argumentos. O ARGUMENT1 normalmente contém o Segmento Histérico da base de dados
histéricos e o nimero do Ponto de Histérico com um valor entre:

¢ Para Segmento Histérico, Segmento Geral 0 ou Segmento 1 a 10.
¢ Para Ponto de Historico, 1 a 20.

ARGUMENT?2 é o Indice de Histérico ou indicador de base de dados para organizar o
armazenamento de histérico. A organizagdo do armazenamento de histérico mantém as entradas
obtidas também nos intervalos ajustados (normalmente didrio, horario e a cada minuto) ou os
intervalos configurados pelo usudrio.

Para os comandos DHV, DHT, PHV, PHT e MHYV, selecione o Segmento Histérico e o Ponto
de Histérico correspondente aquele que deseja registrar no Argument 1. No Argument 2,
seleciona tanto um ponto da base de dados quanto um valor constante, que é o Indice de
Historico atual onde os dados residem na base de dados historicos.

O Indice Histérico de Valor Histérico por Minuto (MHV) é o mesmo para minuto ou para hora.
Os minutos lidos no reldgio para obter o ultimo valor do Indice de Historico; Por exemplo, se
este for 8:10 entdo o Indice Histdrico € 10.
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Para o comando Elemento de Tempo de Extracdo (GTE), seleciona o ponto da base de dados ou
um valor constante, que é o valor do Indice de Histérico atual onde os dados residem na base de
dados histéricos. No Argument 2, selecione o Elemento de Tempo para registrar o tempo de
extracio do ponto da base de dados ou o valor do Indice de Histérico. O comando GTE é
utilizado para extrair o elemento de tempo de uma marcacdo de tempo recebida como resposta
dos comandos CHT e PHT.

Para os comandos DIS, DIN, PIS e PIN, selecione o Segmento Histérico e o Ponto de Historico
correspondente aquele que deseja registrar no Argumentl. No Argument 2, selecione o més e
Data para o qual registrar o valor de Indice Histodrico.

Para adquirir o Valor Histérico Didrio (DHV), execute um comando de Indice Diério Inicial
(DIS) para localizar o valor do Indice de Histérico inicial para um dia especifico. Utilizando o
valor do Indice de Hstorico DIS, use o comando DHV para localizar o Valor de Histérico
Diario.

Para encontrar um dado especifico no histérico, como o dado inserido as 9:00 da manha do dia
anterior, primeiro use o Indice Periédico Inicial (PIS) para encontrar o valor do Indice Histérico
inicial para a data de ontem e entdio avance o contador até 9 para aquisitar o valor do Indice de
Histérico para 9:00 da manha. Use este novo Indice de Histérico com o comando de Valor
Historico Periddico (PHV) para localizar o dado.

Nome Descricao Argumentos Resultados
DHV Valor Histérico Diario 1. Segmento Histérico, | Armazena os valores em
Ponto de Historico RR.

2. Ponto DB ou Constante | Pare no Indice de Histérico

(Indice de Histérico) invlido.
DHT Marcagdo de Hordrio de Histérico Didrio | 1. Segmento Histérico, | Armazena os valores em
Ponto de Histérico RR.

2. Ponto DB ou Constante | Pare no Indice de Histérico

(Indice de Histérico) invélido.
PHV Valor Histérico Periddico 1. Segmento Histérico, | Armazena os valores em
Ponto de Historico RR.

2. Ponto DB ou Constante | Pare no Indice de Histérico

(Indice de Histérico) invlido.
PHT Marcagdo de Tempo de Histérico | 1. Segmento Histérico, | Armazena os valores em
Periddico Ponto de Histdrico RR.

2. Ponto DB ou Constante | Pare no Indice de Histérico
(Indice de Histérico) invalido.
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Nome Descricao Argumentos Resultados
MHV Valor de Histérico de Minuto 1. Segmento Histérico, | Armazena os valores em
Ponto de Histérico RR.
2. Ponto DB ou Constante | Pare no Indice de Histérico
(Indice de Histérico) invalido.
DIS Indice Didrio de Iniciacio 1. Segmento Histérico, | Armazena os valores em
Ponto de Historico RR.
2. Més/Dia Retorne -1 se o Més/Dia
nao foi encontrado.
DIN Nimero de [ndices Didrios 1. Segmento Histérico, | Armazena os valores em
Ponto de Histérico RR.
2. Més/Dia Retorne -1 se o Més/Dia
nao foi encontrado.
PIS Indice Periédico de Iniciagio 1. Segmento Histérico, | Armazena os valores em
Ponto de Historico RR.
2. Més/Dia Retorne -1 se o Més/Dia
nao foi encontrado.
PIN Nimero de [ndices Periédicos 1. Segmento Histérico, | Armazena os valores em
Ponto de Historico RR.
2. Més/Dia Retorne -1 se o Més/Dia
nao foi encontrado.
GTE Elemento de Tempo de Extracao 1. Ponto DB ou Constante | Armazena os valores em
(Indice de Histérico) RR.
(Tempo em segundos | Elementos de  Tempo
desde 1.1.1970) Validos:
2. Elemento de Tempo 0 - Més
1 - Dia

13.14.8 Comandos Diversos
Use os comandos diversos para se mover em torno dos FSTs e encerro os FSTs.

Diversos comandos fornecem operacdes tais como um ir para (GO) incondicional, mensagem
para um painel de exibicdo local (MSG), alarmes (ALM) e geracdo de eventos (EVT),
encerramento do FST (END), e atraso (BRK).
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GO. O comando GO executa um ramo incondicional para o LABEL em ARGUMENT 1. A
ramificagc@o pode direcionar o FST para uma etapa anterior ou posterior a etapa atual.

Message. O comando Message fornece uma mensagem de 30 caracteres e o valor de
visualizagdo no painel de exibicdo local. O ARGUMENT?2 deveria ser um valor que ndo muda
com freqii€éncia; embora, o Registrador de Resultados ndo deva ser utilizado.

MS?2. Mensagem escrita para o campo MSG?2 durante Modo de Investigacao.

End. O comando END completa a execu¢do do FST e causa um atraso de 100 milisegundos
antes de retornar a primeira ETAPA do FST. O comando END pode ser utilizado apenas uma
vez no FST.

Alarm e Event Log. Os comandos ALM e EVT registram uma mensagem de 10 caracteres e o
valor corrente do parametro selecionado para o respectivo registro.

Nome Descricao Argumentos Resultados

GO V4 para o LABEL especificado. 1. LABEL Va para ARG1
RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)

BRK Quebra os atrasos de execucdo de cada | 1. Base de Dados ou | Quebra de tempo do FST =
comando depois deste para um intervalo | Valor Constante ARGl
de 100 milisegundos definidos pelo
ARGUMENT]I. RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)

END Encerra o retorno do FST para o primeiro | Nenhum Executa a inciacdo do FST
comando. com o primeiro comando

RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)
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Nome Descricao Argumentos Resultados
MSG Mensagem LCD envia mensagem | 1. Mensagem Mensagem FST
(ARGUMENTYI) e 0 valor
(ARGUMENT?) para o painel local. Uma | 2. Base de Dados ou | Série (ARG1)
mensagem de 30 caracteres pode ser | Valor Constante
enviada pelo FST, como mostrado a Mensagem FST
seguir:
Valor (ARG2)
XXXXXXXXXXXXXXXXXX
RR(out) = RR(in)
XXXXXXXX Arg2 val
SVD(out) = SVD(in)
VYYYYYYY 222727.7Z
SCAN NEXT PREV MENU
XXXX ..Mmensagem
yyyy ... nome de Tag do FST
7777 ... valor do ARGUMENT?2
MS2 Mensagem escrita para o campo MSG2 | 1. Mensagem Mensagem FST
durante Modo de Investigagao.
2. Base de Dados ou | Série (ARGI)
Valor Constante
Mensagem FST
Valor (ARG2)
RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
ALM Mensagem de registro de Alarme | 1. Mensagem Registro de Alarme
(ARGUMENTI) e valor (ARGUMENT?2) (ARGI, ARG2)
no registro de alarmes. S@o utilizados | 2. Base de Dados ou
apenas os 10 primeiros caracteres da | Valor Constante RR(out) = RR(in)
mensagem de 30 caracteres.
SVD(out) = SVD(in)
EVT Mensagem de registro de Eventos | 1. Mensagem Registro de Eventos

(ARGUMENTI) e valor (ARGUMENT?)
no registro de alarmes. S3o utilizados
apenas os 10 primeiros caracteres da
mensagem de 30 caracteres.

2. Base de Dados ou
Valor Constante

(ARG1, ARG2)
RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)

NOTA: As funcoes ALM e EVT podem preencher o espaco de registro designado aos alarmes e registros. E
importante assegurar que estas duas funcdes nao operem continuamente.

337

Editor de FST

Rev. Fevereiro 2005




ROCLINK 800 Configuracao do Software

SECAO 14 - GLOSSARIO

A/D

Analégico — Digital.

AGA

American Gas Association.

Al

Entrada Anal6gica. Também referido como AIN.
AO

Saida Analdgica. Também referido como AOU.
Analog

z

Dado analégico é representado por uma varidvel continua, tais como um sinal de corrente
elétrica.

AO
Saida Anal6gica. Também referido como AOU.
Attribute

Um parametro que fornece as informacdes sobre um aspecto de um ponto de banco de dados.
Por exemplo, o atributo de alarme é um atributo que identifica univocamente o valor
configurado de um alarme.

BMV

Valor Multiplicador de Base. Usado nos cédlculos da AGA 7 (turbina).
BPS

Bits por segundo.

Built-in I/O

Canais de Entrada e Saida que s@o fabricados no ROC ou FloBoss e nao necessitam uma op¢ao
separada. Também chamada de E/S de placa.

Comm
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Abreviag@o para comunicagdes. Mais comumente utilizada como uma porta comm, referente as
portas de comunicagdes no ROC.

Comm Module

Modulo que pluga na unidade ROC ou FloBoss para fornecer um canal para comunicagdes por
meio de um protocolo de comunicagdes especial, exemplo: EIA-422 (RS-422) ou HART.

Compare Flag (CF)
Flag de comparagdo. Armazena o SVD.
Configuration

Refere-se tanto ao processo de instalacdo do software para um dado sistema ou o resultado de
execugdo deste processo. A atividade de configuracdo inclui a edi¢do de banco de dados,
elaboracdo de apresentacdes esquemadticas e a definicdo de cdlculos do usudrio. Também pode
significar o esquema de amostragem do hardware.

Configuration Tree

Quando um arquivo de configuracdo € aberto no software ROCLINK 800, aparecerd o menu
Configuration Tree View. Isto é um estilo de drvore hierdrquica de navegacdo dentro das telas
de configuragdes.

CRC?

Verificagdo de erro tipo Verificagdo Ciclica de Redundancia.

D/A
Digital — Analdgico.
DCD

Detecta Transportador de Dados, sinal de comunicacdo do modem. Também, Dispositivo de
Controle Discreto

Um dispositivo de controle discreto energiza um conjunto de entradas discretas.

Deadband

2 Verificacdo final de dados para certificar-se de que n@o existem erros
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Um valor que representa uma zona inativa, maior que os limites inferiores e menores que 0s
limites superiores. O propdsito da zona morta é prevenir que um valor como um alarme seja
ajustado e excluido continuamente quando o valor de entrada estiver oscilando entorno do limite
especificado. Este também previne que os locais de registro ou de armazenamento de dados
sejam sobrescritos com dados.

Device

Instrumento para um propdsito especifico. Neste manual, este normalmente refere-se a uma
unidade ROC ou FloBoss.

Device Directory

Quando o software ROCLINK 800 abrir, aparecerd o Diretério de Dispositivo. Também
referido como a Arvore de Diretérios de Comunicacdes, esta fornece uma arvore hierdrquica de
navegacdo através das Portas Comm do PC e as telas de configuracdo das Portas Comm do
ROC.

DI
Entrada discreta.
Discrete

Entrada ou saida que ndo seja continua, normalmente representando dois niveis tais como
on/off.

DO

Saida Discreta.

Download

Enviar dados, um arquivo, ou um programa para a unidade ROC ou FloBoss.
DP

Pressdo diferencial.

Duty Cycle’

Propor¢do de tempo durante um ciclo em que um dispositivo € ativado. Um duty cycle curto
conserva energia para os canais de Entrada e Saida (I/O), radio, etc.

3 A ST = p
Num fendmeno periddico, € o tempo de duragdo da onda e o tempo que leva até aparecer novo pulso.
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DVS

Sensor Duo-Varidvel que fornece as entradas de pressdo estdtica e pressao diferencial para um
FloBoss 503.

EFM
Medidor ou Medicao eletronica de Vazao.
EIA-232

Protocolo de Comunicacdo Serial utilizando trés ou mais linhas de sinal, planejado para curtas
distancias. Concernente a RS232D e RS232C, as letras C ou D referem-se ao tipo de conector
fisico. D especifica o conector RJ-11 onde um C especifica um conector tipo DB25.

EIA-422
Protocolo de comunicag¢do serial utilizando quatro linhas de sinal.
ETA-485 (RS-485)

Protocolo de comunicacdo serial que requer apenas duas linhas de sinal. Também permite até 32
dispositivos a ser conectados junto em forma de corrente daisy.

EU
Unidades de Engenharia. Unidades de medida, como m?dia.
Firmware*

Software interno que é carregado de fabrica em uma forma de ROM. No ROC809, o firmware
fornece o software utilizado para aquisitar os dados de entrada, conversao dos valores de dados
de entrada brutos, valores armazenados e fornecimento de sinais de controle.

FlashROM

Um tipo de memoria apenas de leitura que pode ser eletricamente reprogramado. Esta € uma
forma de memoria permanente (ndo requer reserva de energia). Também chamada de memoria
Flash.

FloBoss

Uma unidade baseada em um microprocessador que fornece um controle de monitoramento
remoto.

FST

4 Programa permanentemente armazenado na memoria de leitura.
341 Glossario Rev. Fevereiro 2005



ROCLINK 800 Configuracao do Software

Tabela de seqiiéncia de fungdes, um tipo de programa que pode ser escrito pelo usudrio em uma
linguagem de alto nivel.

GND
Aterramento elétrico, como o utilizado pelo suprimento de energia do ROC.
Holding Register

Valor numérico da saida analdgica a ser lida.

/0
Entradas e Saidas.
I/0 Module

Modulo que se pluga a uma unidade ROC ou FloBoss para fornecer uma entrada ou canal de
saida.

IEC

Cdédigo Elétrico Industrial ou Comissdo Eletrotécnica Internacional. Para maiores informegdes
sobre a Comissao Eletrotécnica Internacional, consulte seu website: http://www.iec.ch.

IEEE

Instituto de Engenheiros Eletricistas e Eletronicos. O Sistema modelo de referéncia de
interconexdo aberto (OSI) um padrdo internacional para a organizacdo da drea de rede local
(LANSs) estabelecido pela Organizacdo Internacional de Normalizagao (ISO) e a IEEE.

IMV

Valor Integral de Multiplicagdo. Utilizado nos cdlculos da AGA3.
Input

Entrada digital ou analdgica, um bit a ser lido.

Input Register

Valor de entrada numérica a ser lido.

IRQ

Requerimento de interrup¢ao. Endereco orientado de Hardware.

ISO
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Organizacdo Internacional de Normalizagdo (International Standards Organization).
v

Valor integral.

LCD

Display de Cristal Liquido.

LED

Diodo de emissdo de luz.

Logical Number

Os Numeros de Pontos usados pelo ROC e Protocolo ROC Plus para os Tipos de Pontos I/O sdo
baseados em uma entrada fisica ou saida com uma localizag¢do terminal; os nimeros de pontos
para todos os outros Tipos de Pontos sdo “logicos” e sdo simplesmente numerados
seqiiencialmente.

LOI

Interface de Operador Local. Refere-se a porta serial (EIA-232 (RS-232)) no ROC ou FloBoss
através da qual sdo estabelecidas as comunicagdes locais, normalmente para o software de
configuracio operando em um PC.

LRC

Verificacdo de erro Verificacdo Redundante Longitudinal.

Manual Mode

Na configuracdo do ROC ou FloBoss, Modo Manual normalmente refere-se a configuragao de
Mapeamento de I/O para o modo Desabilitado.

Modbus
Um protocolo de comunicagdes de dispositivo popular desenvolvido pela Gould-Modicon.
MYVS

Sensor de Multi-Varidveis. O MVS fornece as entradas de pressao diferencial, pressdo estdtica e
de temperatura para o FloBoss 407 e ROC809 para célculo de vazao para placas de orificio.

Off-line
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Completado enquanto o dispositivo alvo ndo estiver conectado (por um /ink de comunicagdo).
Por exemplo, a configuracio off-line € a configuragdao de um ROC809 em um arquivo eletronico
que serd posteriormente carregado para o ROCS809.

On-Line

Completado enquanto o dispositivo alvo estiver conectado (por um link de comunicacdo). Por
exemplo, a configuracdo on-line € a configuracdio de um ROCS809 enquanto este estiver
conectado, portanto, os valores correntes dos pardmetros sdo visualizados e os valores novos
podem ser carregados imediatamente.

Opcode

Tipo de protocolo de mensagem utilizado pelo ROC para se comunicar com o software de
configuracdo, assim como com um computador host com o drive do software do ROC.

Orifice Meter

Um medidor que registra a vazdo de gis através de um duto. A vazdo € calculada a partir da
pressdo diferencial criada pelo fluxo passando por um orificio de um determinado didmetro e
outros parametros.

P/DP
Pressao/Pressdo Diferencial
Parameter

Uma propriedade de um ponto que tipicamente pode ser configurado ou ajustado. Por exemplo,
o Ponto de Tag ID é um parametro de um ponto de entrada Analdgica. Os pardmetros
normalmente sao editados pela utiliza¢dao do software de configuragdo em execug@o em um PC.

PC

Computador Pessoal.

PI

Entrada de Pulsos.

PID

Controles de acdo e reagdo proporcional, integral e devivativa.
Point

Termo para software orientado para canal de I/O ou alguma outra fun¢do, como por exemplo,
um cdlculo de vazao. Os pontos sdo definidos por uma colecao de parametros.

Point Number
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No ROC 809, localizacdo fisica de um ponto de I/O como instalado no sistema ROC (mdédulo
slot e canal).

No FloBoss Série 100 e FloBoss 407, o nimero de uma ponto I/O como instalado no sistema
FloBoss.

Point Type

O atributo de tipo de ponto define se o ponto de banco de dados € um dos tipos de pontos
possiveis dos pontos disponiveis no sistema. O tipo de ponto determina as func¢des bésicas de
um ponto.

Preset

Valor numérico previamente determinado para um registrador.
Pulse

Variagdo transiente de um sinal cujo valor normalmente € constante.
PV

Variavel de Processo ou Valor de Processo

RAM

Memoéria de Acesso Aleatério. Em um ROCS809, esta memoria € utilizada para armazenar,
histdricos, dados, muitos programas do usudrio e dados de configuracdo adicional.

RBX

Relatério por excecdo. Em um ROCS809, este sempre se refere ao RBX Espontaneo no qual o
ROC contata o host para registrar uma condic¢ao de alarme.

Results Register (RR)
Registrador de Resultados. Armazena o SVA.
ROC

Unidade baseada em um microprocessador controlador de operacdes remotas que fornece o
monitoramento e o controle remoto.

ROM

Memoéria somente para leitura. Tipicamente utilizada para armazenar firmeware. Memoria
Flash.

Rotary Meter
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Um medidor de deslocamento positivo para medir vazdo. Também referido como medidor tipo
Roots.

RS-232

Protocolo de Comunicacdes Serial utilizando trés ou mais linhas de sinal, programada para
curtas distancias.

RS-422

Protocolo de Comunicagdes Serial utilizando quatro linhas. Também referido como o padrio
EIA-422.

RS-485

Protocolo de Comunicagdes Serial que requer apenas duas linhas de sinal. Pode permitir até 32
dispositivos a serem conectados juntos em uma corrente daisy. Também referido como o padrio
EIA-485.

RTC

Reldgio de tempo real.

RTD

Detetor de Resisténcia de Temperatura.

RTS

Sinal de comunica¢do do modem pronto para enviar.
RTU

Unidade terminal remota.

RXD
Sinal de comunica¢do de dados recebidos.
Soft Points

Um tipo de ponto do ROC com pardmetros genéricos que podem ser configurados para ordenar
dados conforme desejado pelo usudrio.

SP

SetPoint ou Pressdo Estatica.
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SPI
Entrada de pulso de baixa freqiiéncia.
SRAM

Memoéria de Acesso Estitico Aleatério. Armazena dados enquanto a energia € aplicada,
normalmente armazenada por uma bateria de litio ou por um supercapacitor.

SRBX

Relatério Espontaneo por Exce¢do em que o ROC ou FloBoss contacta o host para relatar uma
condicdo de alarme.

SVA

Valor de Sinal Analdgico. Armazenado no Registrador de Resultados. Este é um valor
analdgico que passa entre as fun¢des em um FST.

SVD

Valor de Sinal Discreto. Armazenado no Flag de Comparagdo. Este € um valor discreto que
passa abaixo da seqiiéncia de funcdes em um FST.

System Variables

Parametros configurados que descrevem a unidade ROC ou FloBoss. Estes parametros sio
configurados na tela ROC>Information do software ROCLINK.

TCP/IP

Protocolo de Controle de Transmissao / Protocolo de Internet.

TDI

Entrada Discreta de Tempo ou Entrada de Durac¢io de Tempo.
TODO

Saida de Discreta de Tempo ou Saida de Duragdo de Tempo.

TLP

Tipo (de ponto), nimero Légico (ou ponto) e nimero do Parametro.
Turbine Meter

Um dispositivo tipo turbina para medir a vazdo e outros parametros.

TXD
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Sinais de comunicacdo de dados transmitidos.

Upload

Para enviar dados, um arquivo, ou um programa da unidade ROC ou FloBoss para configuracao
de um PC ou Host.
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