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Capitulo 1 — Introdugéo

1. Introdugao

1.1.Familiarizando-se com o sistema

1.1.1. Como obter ajuda?

O CT4000 é um sistema que oferece 4 opgdes para obtencdo de ajuda
quando necessaria:

e Manual do wusuario no qual estdo descritos passo-a-passo todos os
procedimentos e fungdes do CT4000;

» Através de contato telefénico direto com o suporte técnico;

« Em nossa home-page, existe a area de suporte técnico, a qual pode ser
acessada pelo usuario e o contato feito através de e-mail.

1.1.2. Ajuda On-Line

A cada uma das telas do sistema CT4000 Junior estdo associados tépicos
de ajuda, os quais podem ser acessados a qualquer momento durante a execugéo do
programa, pressionando a tecla F1.

1.1.3. O novo sistema CT4000

O CT4000 ndo precisa mais ser vendido com um computador, foi
desenvolvido para poder ser utilizado em qualquer computador, até mesmo em seu
notebook (desde que o usuario tenha as placas necessarias para a execugéo), foram
substituidas as placas de captura de imagem por um sistema USB que pode ser
adaptado facilmente em qualquer computador (é necessario ter no minimo 2 portas
USB disponivel), o que o torna muito mais independente que os topdgrafos de
versdes anteriores.

1.2.Conhecendo seu sistema

O CT4000 é um sistema que permite a realizagdo de exames precisos e
inteiramente confiaveis além de possuir um equipamento de facil manuseio
permitindo rapidez na execucdo dos mesmos. Para isto, conta com as seguintes
caracteristicas:

* Processa rapidamente os mapas topograficos;
* Mapas Axial e Tangencial de facil interpretagao;
»  Facil calibragao;
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» Total liberdade para o usuario salvar os exames nas pastas que quiser e com o
nome que quiser.
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1.3.Especificagoes técnicas do aparelho

* Metodologia - disco de Placido - 16 anéis
* Numero de pontos analisados: 6000

» Distancia de trabalho: 100 mm

e Campo de visdo: 10,5 a 14,5 mm

» Eixo: 0 a 360 graus

» Faixa de dioptrias: 9-99 D

* Resolugdo: 0,1 D

* Reprodutibilidade: +/- 0,15 D

« Alimentagao elétrica: 110/220 V, 50-60 Hz
* Consumo: 35 Watts

+ Dimensodes e peso: 55x34x70 cm / 20kg

» Sistema de exibigdo da imagem constituido de trés CCDs (1 central e 2 laterais)

1.4.Especificagoes técnicas do computador

O computador possui as seguintes caracteristicas:

* Processador 700 Mhz ou superior;

e 32 Mb memdéria RAM ou mais ;

* HD de no minimo 10Gb;

» Drive para disquete de 3 1/2 1.44 MB

» Teclado 101 teclas compativeis c/ Windows 98
* Mouse padrao

*  Monitor de 15" colorido tela semi-plana

*  Windows 98 ™

* Impressora jato de tinta colorida

* Leitor de CD ROM

* Duas portas USB, com controladoras diferentes

1.5.Sistema de armazenamento de dados

O CT4000 da uma opgéo para o usuario salvar seus exames (arquivos) em
locais pré-determinados pelo préprio software (em uma pasta ja estabelecida), porém
caso o usudrio ache interessante ele mesmo pode modificar o local a ser salvo seus
exames, modificando até mesmo o nome do arquivo, um procedimento que ndo podia
ser realizado em topdgrafos anteriores.
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2. Conceitos basicos

Neste capitulo serdo introduzidos conceitos basicos com relagdo ao
manuseio do aparelho e do sistema CT4000.

2.1.0 Sistema CT4000 e suas Operagoes

O sistema CT4000 foi desenvolvido para operar no sistema operacional
Windows 95™ ou superior. Para facilitar seu entendimento, sua interface foi
totalmente desenhada seguindo os padrdes dos aplicativos desenvolvidos para o
Windows 95™.

O CT4000 foi desenvolvido modularmente. Isto facilita no momento das
atualizagdes que podem ser realizadas pelo préprio usuario, ndo necessitando este,
ter grande conhecimento na area de informatica para a realizagdo da atualizagdo.
Estes médulos séo:

* Mapa Axial
* Mapa Tangencial
* Lente de Contato

e MultiMapas
* Mapa Diferencial
* Mapa Duplo

e Calibragao
» Captura e Processamento de imagem

Outros moddulos podem ser desenvolvidos e adquiridos futuramente e
agregados aos atuais.

2.2.Ligando e desligando o sistema

Para iniciar o uso do sistema, siga os seguintes passos:

» Ligue o estabilizador e/ou filtro de linha ao(s) qual(ais) estdo ligados o
microcomputador e o topégrafo;

» Verifique se ndo ha disquete de 3 %2 " inserido no drive;

* Pressione o botdo 'Power' localizado da face frontal de seu microcomputador;

* Pressione o botéo liga/desliga localizado na fonte afixada sob o tampo da mesa
do topografo;

* Posicione a chave de 'Captura’ para a posigdo 'ON' a fim de acionar sistema de
captura automatico.

* Regule a intensidade luminosa;

* ApOs carregado o sistema operacional Windows 98™, dé um duplo clique sobre o
icone 'CT4000'".

» O sistema sera inicializado.

Para finalizar o uso do sistema, siga os seguintes passos:
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* Na tela principal do CT4000 clique na opgao 'Sair’;

» Clique no botéo 'Iniciar' localizado no canto inferior esquerdo da tela;

* Clique em 'Desligar’;

» Selecione a opgéo 'Desligar o computador' e em seguida clique no botao 'OK'.

2.3.Imprimindo

Sempre que for possivel a impresséo dos dados exibidos, havera um bot&o
'Imprimir'. Para que a impressao seja iniciada, basta dar um clique sobre este botao.

Se for necessaria alguma configuragdo adicional de impressdo, por
exemplo, modo econdémico, havera na tela um botao 'Visualizar Impressao'. A partir
da tela de visualizagdo de impressdo € possivel alterar as configuragdes da

=3

impressora clicando-se no botéo

2.4 Acessando a Ajuda

A ajuda do CT4000 pode ser acessada a qualquer momento em qualquer
uma das telas do sistema através da tecla 'F1'.
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3. Cadastros, Alteracao e Exclusdo de médicos, pacientes e
exames

Antes de cadastrar um paciente, é necessario que pelo menos um médico
ja esteja cadastrado. Isto se deve ao fato de que todos os pacientes obrigatoriamente
estardo vinculados ao médico responsavel pelos seus exames.

Cada paciente cadastrado terd seu médico responsavel, o que facilita no
momento de uma busca e garante a integridade dos dados inseridos no sistema.

3.1.Dados do médico

3.1.1. Cadastro/Alteragao/Exclusdao de médico

Para cadastrar/alterar ou até mesmo excluir os dados do médico, siga as
instrugdes abaixo:

0 0 x - * Na tela principal do programa, clique em

il W i 'medicos'. A tela ‘Cadastro de Médicos’ sera
I exibida;

fora

e Clique em ‘Adicionar’ se desejar cadastrar
um médico ou em ‘Alterar se desejar
modificar os dados de um médico ja
cadastrado, no painel abaixo ira aparecer o
nome do médico cadastrado, e para alterar
0 nome é necessario clicar no nome do

¥ T | médico para efetuar a alteragao;
e Apods a inclusdo ou alteragdo dos dados,
Figura 3-1 - Tela de cadastro de médico clique em ‘Atualizar’ para que os novos

dados sejam salvos.
» Para excluir um médico, basta seleciona-lo e em seguida cligue em ‘Excluir’
confirmando a operagdo em seguida na caixa de dialogo que aparecera.
* Apos a realizagéo das operagbes desejadas, clique em ‘Fechar’.

3.2.Dados dos pacientes

Todas as operagbes a serem realizadas com os dados dos pacientes,
sejam elas de cadastro, alteragdes ou exclusdes, somente podem ser realizadas com
o auxilio de uma unica ferramenta: o Navegador do CT4000.

E a partir dele que todas as operagdes relacionadas aos dados do paciente
podem ser executadas.

Para acessa-lo, basta dar um cligue em ‘navegador’ na tela principal do
CT4000.
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> Tangencial B MultiMapas - o,

-Pacierite 01
Paciente02

Figura 3-4 — Navegador do CT4000

No CT4000 nao ha cadastro de pacientes. Cada exame que for realizado, o
mesmo estara vinculado a um paciente, o qual sera especificado no tela do assistente
de criagdo do exame (ver item o Exame logo a seguir) e sera armazenado numa
pasta que levara o nome do paciente, podendo a mesma ser alterada. Os Unicos
dados do pacientes necessarios sera seu nome e responsavel (preenchimento
obrigatdrio) e RG (preenchimento n&o obrigatdrio — campo disponivel para melhor
diferenciagdo de pacientes) .

Para alterar o nome de um paciente, siga as instrugcdes abaixo:

* Localize o paciente o qual deseja ser alterado e selecione-o;

¢ Clique no botdo * para acessar a tela Edigdo do Nome do Paciente’;

« Automaticamente o nome do paciente selecionado sera apresentado;

* Faca as alteragdes necessarias e clique no botdo ‘OK’ para que estas sejam
armazenadas;
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4. O Exame

O exame no CT4000 pode ser feito para dois tipos de pacientes: os ja
cadastrados e os ndo cadastrados.

Para realizar um exame para um paciente ainda ndo cadastrado clique no

botéo ﬁ e a janela do Assistente para criagdo de exame sera exibida com o campo
Nome do Paciente em branco. Fornega o nome do paciente e responsavel (RG se
achar necessario). E, entdo, liberada a realizagdo do exame ao usuario. Ao término
do exame, uma pasta com o nome do paciente sera exibida e tera como conteudo
o(s) exame(s) realizado(s).

Para realizar ume exame para um paciente ja cadastrado, va até a pasta do

paciente desejado, no painel de navegagao, clique sobre ele e clique no botao e
a tela do assistente para criagdo de exame sera exibida. O campo nome do paciente
ja sera preenchido automaticamente, caracterizando que o exame que sera realizado
pertencera a esse paciente. Escolha o responsavel e é entdo, ¢ liberada a realizagao
do exame ao usuario.

A partir de entdo, os passos para a realizagdo do exame sao os seguintes:
« Digitalizar ou capturar a imagem do olho do paciente;
« Detectar os anéis da imagem capturada;
¢ Visualizar o mapa;
¢ Gravar o exame do paciente.
O CT4000 possui um sistema manual para determinar qual camera lateral

sera utilizada, para isso, antes de capturar a imagem, verificar qual a posicdo da
chave seletora (direito, esquerdo).

4.1.Digitalizar ou capturar a imagem

Apods escolher o paciente ou entrar com os seus dados na tela de
assistente de criagdo, é habilitado o primeiro passo da realizagdo do exame: a
digitalizagdo ou captura da imagem.

Para a execugéo de tal agéo, siga as instrugdes abaixo:

10
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= para cri

—Dadog para o exame

MNome do Paciente: IPacienteD2

RG do Paciente: I Fesponszavel:

Visualizacdo dos mapas:  F Asial " Tangencial

—Olho Direito — Olho Esquerdo

= Digitalizar Imagem = Digitalizar Imagem

Detectar Aneis Detectar Aneis

Wisualizar Mapa Wisualizar Mapa

Gravar Exame Gravar Exame

Executar | Executar |
[~ Moshar aviso ao carregar o assistente Fooha | P |

Figura 4-2 — Tela do assistente para criagdo do exame

OBS: A tela do assistente é dividida em duas sec¢des, olho esquerdo e olho
direito e, para cada uma das segOes existe a possibilidade da digitagdo do
diagnodstico e/ou de alguma observagéo que se fizer necessaria, antes se salvar o
exame sera ampliado a tela onde aparecera o espaco para serem feitas as
observagodes.

« Selecione o tipo de mapa a ser visualizado — axial ou tangencial (como padrao, o
tipo axial € automaticamente selecionado);

« Em seguida, cliqgue no botéo 'Executar' da se¢éo do olho a ser examinado;

« Atela 'Digitalizando Imagem' é apresentada;

11
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m‘é“' Digitalizando Imagem

Olho Direito

== _teme_| 9|
Figura 4-3 - Imagem corretamente capturada (centralizada e focalizada)

* O posicionamento da imagem deve ser feito conforme figura 4-2;

A movimentacéo podera ser realizada a partir do manuseio do sistema de
posicionamento:

Esquerda Direita

Sobe

Aproxi maﬁ

Aproxima

Esquerda<—] [—) Direita

Afasta ﬂ

Figura 4-4a - Posicionamento inicial Figura 4-3b - Ajuste 'fino'

« antes da captura da imagem deve- se acerta o foco e a centralizagdo do olho no
centro da cupula. Para isso pode-se utilizar a base do aparelho e o joystickk
(utilizado para ajustes mais precisos onde ndo se movimenta muito o aparelho).

e Para acertar a altura do aparelho com relagdo ao olho do paciente utiliza-se
também o joystick, porém com a diferenga de ser necessario apenas girar para a
esquerda ou direita;

e a captura da imagem sera finalizada pressionando a barra de espago em seu
computador;

12
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e apods a captura, clique no botdo 'OK' para voltar a tela do assistente e dar
continuidade ao processo de exame.

4.2.Detectando os anéis

Apo6s a finalizagdo da captura, automaticamente é exibida a tela do
assistente e o proximo passo, 'Detectar os Anéis', é selecionado.

¢ cligue em 'Executar'. A tela 'Processamento da Imagem' é apresentada com a
imagem capturada;

¢ na parte inferior da tela, sdo apresentadas instrugées do que deve ser feito;

« clique no centro do primeiro anel para detecta-los (antes de sair dessa tela deve-
se sempre clicar no centro da imagem para se obter dados preciso do exame);

Processamento de Imagem

e Ferramentas para

{7 Reosar edicdo dos anéis.
(77 Interpolar

+- adicionar

7 Remover

ez Ferramentas para

> Remover e .
e edicao da pupila.

Visualza
¥ Aneis

Exibir/Ocultar os

I Pua anéis elou a
T ——— — Lnua pri(I::(;ao da

Figura 4-5 Tela de processamento de imagem com os anéis ja detectados.

e apos a detecgdo/edigao, clique em 'OK' para voltar a tela do assistente e dar
continuidade ao processo de exame;

e & necessario clicar no centro da imagem para se obter uma perfeita obtengao dos
anéis, obtendo assim um exame correto;

4.3.Editando os anéis

Durante a detecgdo dos anéis, € comum a necessidade de edita-los devido
as sombras (nariz e cilios principalmente) que possam vir a alterar os resultados da
topografia.

Para editar os anéis, serdo utilizadas as caixas de ferramentas abaixo:

13
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(77 Selecionar

@ Retocar ";f Adicionar
@ Interpalar ~~ Remover

Caixa de Ferramentas Anéis

Botéao Funcdo
@ Selecionar Permite selecionar o anel a ser editado.
Ap0s a edicdo, deve ser pressionado para que 0s anéis sejam
ﬁ Retocar detectados novamente, porém, esta é feita aceitando as edi¢des

ja realizadas.

@ IMterpalar

Cria pontos obtidos matematicamente para completar os anéis
interrompidos.

Caixa de Ferramentas Editar

Botao Funcao
";r Adicionar Adiciona anel a regiéo 'desenhada’ pelo usuéario.
~~ Remover Remove anel a regido 'desenhada’ pelo usuario.

Para editar um anel, siga as seguintes instrugdes:

¢ cligue no botéo 'Selecionar’;

« clique sobre o anel a ser editado para que somente ele seja exibido;

« clique em 'Adicionar' se achar necessario completar o anel ou em 'Remover' se
achar necessario remover parte do anel. Para executar qualquer uma das duas
operacdes € necessario ‘clicar e arrastar' o ponteiro do mouse sobre a parte a ser
adicionada/removida;

* apos a edigao, clique no botéo 'Retocar'.

Apos a detecgao/edicdo, clique em 'OK' para voltar 'a tela do assistente e
dar continuidade ao processo de exame.

4.4.Inserindo e Editando a marcagao da pupila

Durante o processamento de imagem, é possivel demarcar a regido da
pupila apresentada na imagem capturada. Para a realizagdo de tal acdo, serédo
utilizadas as seguintes caixas de ferramentas:

14
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;? Desenhar

}( Remoer

$
| Visualizar |
¥ dneis e + =

Figura 4-4a - Caixa de |- Fupila o B Figura 4-4b - Caixa
ferramenta 'Visualizar' de ferramenta 'Pupila

A caixa de ferramentas 'Visualizar' permite que os anéis sejam ocultados
apenas no momento da demarcagdo da regido a fim de facilitar a visualizagdo da
marcacgéo que esta sendo executada. Para ocultar os anéis basta dar um clique sobra
a opgao 'Anéis' na caixa de ferramentas 'Visualizar' a fim de desmarca-la e, para
visualiza-los novamente, apenas marque novamente a opgao 'Anéis' da mesma caixa
de ferramentas.

Existe ainda a opgado de ocultar/exibir a marcagdo da regido da pupila. O
processo para a realizagédo desta fungdo é analogo ao processo para exibir/ocultar os
anéis. Marque a opg¢éao 'Pupila’ se desejar sua visualizagdo ou desmarque-a se néo
desejar visualiza-la.

OBS: A visualizagido na tela de processamento de imagem, tanto dos
anéis quanto da pupila, NAO influencia nos calculos nem na visualizagdo dos
mapas, ou seja, uma vez detectado os anéis, se estes forem ocultados ou se a
regido da pupila for demarcada e ocultada, o mapa sera processado baseado
nos anéis detectados e a marcagao da pupila sera exibida conforme marcagao
realizada no processo anterior a visualizagado do mesmo.

A demarcagao da regido da pupila deve ser feita da seguinte maneira:

» oculte os anéis a fim de facilitar a visualizagédo da regiao a ser demarcada;

+ clique sobre o botdo §f Desenhar |ocalizado na caixa de ferramentas 'Pupila’;

* cligue e mantenha pressionado o botdo esquerdo do mouse no ponto onde se
deseja iniciar o desenho da regido da pupila e 'arraste’ o cursor do mouse. Uma
circunferéncia para a marcagdo da regido comecara a ser desenhada e a
finalizagdo desta sera executada no momento em que o botdo do mouse deixar
de ser pressionado;

» feita a marcagéo, é possivel redimensiona-la e/ou movimenta-la através dos

botdes e "'I" respectivamente. Estes botdes devem ser usados com o auxilio
dos botdes T+, '}, Jr, €= os quais executarao as fungdes (redimensionamento ou
movimentagao) de acordo com o sentido indicado pela seta.

+ para remover a marcagao da regido da pupila, clique no botao )( Remover Apos
removida a marcagéo, esta ndo mais sera exibida na visualizagdo do mapa

15
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4.5.Visualizando o mapa

A visualizagdo do mapa é o proximo passo do assistente para criagdo do
exame, o qual pode ser visualizado a partir de duas formas diferentes de calculo: a
Axial e a Tangencial. (veja capitulo 5 para maiores esclarecimentos).

Como padrao, o mapa exibido primeiramente é do tipo axial o qual pode ser
visualizado de 6 (seis) maneiras diferentes : Mapa Colorido (ColorMap), Numeérico,
3D, Threshold, Absoluto e Tabular.

Apos a finalizagdo da detecgdo/edicdo dos anéis, automaticamente é
exibida a tela do assistente e o proximo passo, 'Visualizar Mapa', é selecionado.

» clique no botdo 'Executar'. O mapa sera processado e exibido em seguida;
» se preferir outro tipo de visualizagao, clique no botéo do tipo desejado;

Dados do : @ $ Mapa Avial
paciente e Paciente |0 Data
exame iho ot
B Mapa Colorido Mapa 30 Threshold Tahular Numérico Absoluto -
Diferentes == l l ‘ ‘ . Informagées
visualizagbe 6w o ponto
s do mapa marcado no

axial mapa

1 (5,87) @ 90° (3K,
47,83 (7,04) @ 180° (3

4T,73(7,07) @ B
46,31 (7,19) @ 176° (Smm)
082(-012)

47,83 (7,10) @ 55° (Fmim)
96,58 (7,25) @ 145° (Tmm)
085(-0,15)

Escala
relativa do

7

Diop. Certral: 49720

mana aio Central: §,79 mm,
N . Ceratometrias
Bot&o 'Opgoes
: — — Botédo de
Figura 4-6 - Tela do mapa e seus componentes personalizagéo de

escala
Além do mapa, sé@o exibidas outras informagdes conforme indicadas na
figura acima e descritas abaixo:

e dados do paciente e exame;
» diferentes visualizagbes do mapa axial/tangencial (todas as visualizagbes estao
disponiveis também para o mapa tangencial);
» escala relativa (neste tipo de escala, esta escala ndo apresenta correspondéncia
fixa entre cores e poder didptrico.);
* ponto marcado no mapa e ceratometrias;
Através do botdo 'Opgdes' é possivel exibir/ocultar a grade de escala,
exibir/ocultar a regido da pupila ou exibir/ocultar a indicagdo das ceratometrias. Para
ativar/desativar qualquer uma das opgoes citadas siga as instru¢des abaixo:

» clique no botéo 'Opgdes’ e clique sobre a opcéo desejada;
» para desativar qualquer das opgdes, clique em 'Opc¢des' e clique sobre a opgéo a
qual deseja-se desativar.
16
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ApOs a visualizagdo do mapa, clique em 'Fechar' para voltar a tela do
assistente e dar continuidade ao processo de exame.

4.6.Escala Personalizada

Durante a visualizagdo do mapa, € possivel personalizar a escalar para os
mapas que utilizam a escala do tipo relativa. Para proceder com tal agéo, siga as
seguintes instrugdes:

» durante a visualizagdo do mapa, clique no botédo e dé um clique
sobre a opgao 'Personalizar' no menu que aparecer3;

» altere o valor 'incremento’ para o valor desejado. Automaticamente os valores
'Maximo', 'Minimo' e 'Central' so recalculados.

* clique botdo 'OK'. Automaticamente a escala sera recalculada e seus novos
valores exibidos.

OBS: - Uma vez personalizada a escala, caso exista a necessidade de que seus
valores voltem a ser os originais, clique no botédo 'Escala’ e de um clique sobre a
opgao 'Personalizar' a fim de desmarcar esta opgéo.

- Os valores personalizados definidos, somente serdo validos para o mapa
em exibicdo, ou seja, apds a gravacdo e fechamento do mapa ativo, os demais
mapas serao exibidos na escala padrao do programa.

4.7.Gravando um exame

A gravagdo é ultimo passo do assistente para finalizar a realizagdo do
exame. Ao voltar a tela do assistente, o Ultimo passo, 'Gravar Exame' é
automaticamente selecionado e para executar a gravagao do exame, basta dar um
clique sobre o botédo 'Executar'.

Escolha qual é a pasta desejada para arquivar o exame. Por padrdo, o
CT4000 ja sugere o armazenamento do exame na pasta do paciente, que sera criada
automaticamente caso seja um novo paciente ou sugerira, que seja salvo na pasta do
paciente escolhido anteriormente.

O CT4000, automaticamente sugere um nome para O exame, que €&
formado por: olho, data e hora. Exemplo: Se for realizado um exame do olho
esquerdo, no dia 25 de dezembro de 2003 as 10:15:25, o software sugerird o nome
do exame como sendo: OS_251203_101525, ou seja, esta no formato
OS_ddmmaa_hhmmss. Isso se deve ao fato do sistema operacional Windows nao
reconhecer, para nome de arquivos, caracteres como: \/:* ? “ <> | Entdo, quando
for dar nomes aos exames, EVITE esses caracteres para que nao haja problemas na
sua execucgao.
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5. Os diferentes tipos de mapa

O CT4000 oferece os seguintes tipos de mapas: Axial, Tangencial, Duplo,
MultiMapas e Diferencial os quais serdo detalhadamente descritos neste capitulo.

A escala dos mapas pode ser apresentada de duas maneiras diferentes de
acordo com o tipo de mapa e visualizagéo que esta sendo exibida.

5.1.Tipos de escala

Existem basicamente dois tipos de escala: a relativa e a absoluta.

Escala relativa: Na escala relativa, o computador calcula o raio de curvatura
médio e o representa no mapa com a cor verde. A escala mostra
uma variacao de 15 graduagbes, com um intervalo de 0,5D entre
elas. No entanto, nos casos em que mais de 98% dos valores
didptricos ultrapassam a 8, os intervalos sdo entdo aumentados
para uma dioptria. E importante frisar que esta escala nio
apresenta correspondéncia fixa entre cores e poder
dioptrico. Nesta forma de apresentagdo, a graduagéo da escala
pode ser modificada no intuito de obter maiores informagdes,
assim sendo, para irregularidades grosseiras, aconselha-se
analisar os mapas com maior intervalo dioptrico, de forma a obter
maiores detalhes a respeito da conformagdo da cérnea, ja em
casos de variagdes muito discretas sugere-se menores intervalos
diéptricos de forma a detectar pequenas variagdes que podem
justificar disfungao visual.

Escala absoluta: Na escala absoluta, cada cor corresponde a um raio de curvatura,
sendo que as variaveis do azul representam raios de curvatura
mais longos, por serem coérneas mais planas, enquanto as
variaveis do vermelho representam raios de curvatura mais
curtos, haja visto serem menos planas. A vantagem da escala
absoluta é a correspondéncia fixa entre cores e poderes
didptricos, permitindo assim a comparagdo entre diferentes
mapas. Também é util no sentido de monitorar as variagdes
morfolégicas, ou ainda para julgar o efeito de um procedimento
cirurgico.

18



Capitulo 5 — Os diferentes tipos de mapas

5.2.Mapa Axial

A curvatura axial é usada para calculos de poder refrativo em todos os
sistemas de topografia. A propriedade refrativa da cérnea em um dado ponto pode
ser definida com precisédo, bastando determinar como um raio incidente se inclina
para frente ou para tras da reta normal de sua superficie neste ponto, ou seja, o
poder de convergéncia da cornea naquele local. A dire¢ao do raio normal, em cada
ponto, pode ser determinada pelo conhecimento de seu dado de elevagéo.

O mapa de curvatura axial é obtido pela medida da distancia, ao longo da
reta normal de cada ponto, desde a superficie até onde ela intercepta o eixo dptico.
Essas medidas, usadas como raios de curvatura, definem as curvaturas em todos os
pontos da superficie da cérnea.

O mapa axial pode ser visualizado de 06 (seis) diferentes maneiras: Mapa
Colorido (ColorMap), Numérico, 3D, Threshold, Absoluto e Tabular os quais estdo
descritos a seguir:

Mapa Colorido (ColorMap): Os valores dos raios de curvatura em cada ponto, que
vao da superficie da cérnea até o eixo 6ptico, determinam as diferentes curvaturas
que sdo mostradas através de uma escala de cores com intervalos que podem variar
de 0,5 a 1,5 D ou ainda serem personalizados. Esta visualizagédo utiliza a escala do
tipo relativa.

@e—te? ‘ Mapa Axial

Paciente ID: Data
i Hora

RG:

[Fara Coprein, | Wega 0 | Treesholg | Taouar | umérico | sksoute |

Angulo
Dist.
Diplria
Reic

48,41 (B.97) @ 90° (3mm)
4793 (7 04) @ 180° (3mm)
0,48 (-0,07)

47,73 (7 D7) @ 6 (Smm)
45,31 (7,18) @ 176° (Simim)
0,62(-0,12)

47 53 (710) @ 55° (Tmm)
46,58 (7 25) @ 145° (7mm)
0,85 (-0,15)

Diop. Certrat 49,720
Reaio Certral: 579 mm
(SR | Meior Diop. 43,720

& Imprimit | @\/muahzal\mpressanl Opgées \A| Escala \-| Fechar G

Figura 5-7 - Mapa Colorido

19



Capitulo 5 — Os diferentes tipos de mapas

3D (Trés Dimensodes): Este mapa plota as dioptrias da cornea em relagdo a um
plano, sem considerar suas elevagdes, podendo ser util para melhor entendimento do
paciente em explanagédo sobre a conformagao da cérnea. Esta visualizagao utiliza a

escala do tipo relativa.

@yetec:

‘ Mapa Axial

Paciente I Data
Olha Hora:
RG

Mapa Colorido HMapa D ‘ Threshold ‘ Tabular ‘ Numérico ‘ Sbsohdo ‘

& Inprimi &\/\suahzav\mpvess%ul Oprees A| Escala |-|

r_| %] Figura 5-8 - Mapa 3D

Mapa Threshold: Este mapa mostra em duas cores as curvaturas calculadas da
cornea. Todos os valores acima de um certo "limiar" sdo mostrados em vermelho.
Todos os valores abaixo deste valor sdo mostrados em azul. O valor padrao
estipulado como limiar inicial, € o valor médio das dioptrias calculadas para o
exame.Mudando o valor do limiar, é possivel verificar a altura e a posigao de grandes
elevacdes da cornea, como por exemplo, o ceratocone, ou ainda analisar as

mudangas das curvaturas apos cirurgia refrativa.

@yetec’ ‘ Mapa Axial
Paciente ID) Data
Hora
RG:
Mapa Cobrido | Mepa D | [rveeho | Tabuiar | numérion | ansao |

44
Auslizar

& Imprimic [, Visuslizar Impressdn | Opgies “I Esesls 4 Fechar ?

Figura 5-4 - Mapa Thresold
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Mapa Numérico: o mapa numérico dispde de valores ceratométricos observados ao
longo da superficie da cérnea. O sistema calcula o valor médio de todos os pontos
nos meridianos da zona o6ptica de 3 mm, para identificar o meridiano de maior
curvatura. O meridiano mais plano é obtido a 90° do mais curvo. Os meridianos sao
entdo descritos quanto ao seu poder didptrico, ao raio de curvatura (mm) e ao eixo.
As dioptrias s&o plotadas numericamente a cada 20° para os anéis detectados. As
cores dos valores acompanham as cores da escala relativa.

@yetec ‘ Mapa Axial
Paciente ID Data
Olho: Hora
RG:

Mapa Colotida | Mapa 3D | Threshokd | Tabuar | [Numérico | Absalit

& Imprimit ‘ @.\/lsuahzav\muvexséu‘ ‘ ‘ Fechar ﬂ Figura 5

-5 - Mapa Numérico

Mapa Tabular: Este mapa mostra em duas tabelas (nasal e temporal) as dioptrias, os
raios de curvatura e a distancia do ponto central do mapa, para cada um dos anéis, a
partir do &ngulo determinado.

@yetec ‘ Mapa Axial
Paciente ID Data
Oiho Hora
RG

Mapa Colorido | Mapa 30 | Threshold | [Tabutar| | Numérico | Absoluto

Nasal Temporal
Disca | Dist(nm) | Reio(mm) | Dispiria Disca | Dist(nm) | Raio(mn) | Dispiria
000 673 4a72 0 00 673 472 .
1 040 680 4960 1 044 591 4834 gl = G
2 g B8 4933 2 g8 T2 48pe e
3 024 630 43 3 g8 T4z 47D
4 108 CE T 4 109 A 46E
s 128 T am s 133 728 4649
6 152 7m 744 6 158 73 4623
7 177 78 4703 7 182 73 4607
8 203 723 4688 8 207 731 4586
s 231 7238 4635 s om om 0m
10 258 73 4604 10 0 0 0.0
11 284 T3 45712 i 0o 0o 0.0
12 3n 743 4540 12 om om 0m
13 340 743 4508 13 om om 0m
14 il 00 00 14 0o 0o 0.0
15 om 0m 0o 15 om om 0o
&) Imprinit ‘ [&, Visualizar Impresséo Fechar ﬂ

Figura 5-6 - Mapa Tabular
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Capitulo 5 — Os diferentes tipos de mapas

Mapa Absoluto: este mapa diferencia-se do Mapa Colorido apenas na escala que é
utilizada para a representacéo dos valores diéptricos. Neste caso, € utilizada a escala
absoluta.

@yetec ‘ Mapa Axial
Paciente ID Data
Olho: Hora
RG:
Mapa Colrido | MagaD | Thveshold | Tekuar | Numérico | [bsoio) |

Anguio

é\munmu| @\/lsuahzav\mpvexséul Opsdes ‘-l Esoels & Fechar ?

Figura 5-7 - Mapa Absoluto

5.3.Mapa Tangencial

E assim chamado porque utiliza um raio de curvatura tangencial, que faz a
leitura dos indices como se o eixo do ceratoscépio estivesse alinhado para cada
ponto da cérnea, ja o mapa axial para apresentar resultados reprodutiveis tem de
analisar uma cérnea esférica e perfeitamente centrada no vértice; como a cérnea nao
apresenta estas caracteristicas, os indices freqlientemente ndo sdo exatos no que
tange a periferia. O fato ndo costuma criar problemas de interpretagdo em condigbes
normais, no entanto em superficies irregulares e nas ectasias de cérnea o mapa
tangencial é de grande valia.

A curvatura tangencial em cada ponto é obtida pela medida do raio de
curvatura ao longo de seu meridiano, através do céalculo matematico da segunda
derivada da fungéo de elevagédo. O programa do computador faz esse calculo para
cada ponto e desenha o mapa tangencial, que é mais sensivel a mudangas
localizadas de curvatura, permitindo melhor estudo (por exemplo, de ceratocones
incipientes), quando comparado ao mapa axial.

Seus tipos de visualizagdo sdo os mesmos disponiveis para o mapa axial
(vide secgao anterior para maiores esclarecimentos).
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5.4.Mapa Duplo

O Mapa Duplo nos possibilita visualizar dois mapas distintos
simultaneamente na tela. Sdo mostrados como mapas coloridos e usando escala de
cores absoluta para facilitar a observagdo e comparagcdo dos mapas devido a
correspondéncia fixa entre cores e poderes didptricos ou em escala relativa.

Dois mapas (olho direito e esquerdo) e a escala de cores absoluta ou
relativa (& esquerda no caso da primeira e ao lado dos dois mapas no caso da
segunda), serdo exibidos. E exibida também a data e a hora da realizagdo dos
exames em seus respectivos mapas.

O Mapa Duplo pode ser visualizado para um paciente selecionado, através
do botao 'Duplo’ que é exibido na tela do 'Navegador do CT4000'".

» clique no botéo 'Duplo’ para acessar a tela 'Assistente de Mapa Duplo' ;

» faca a selecdo dos exames a serem utilizados para a criagdo do Mapa Duplo e
cligue no botdo 'Processar’. A selegdo devera ser feita conforme descricdo
abaixo:

Assistente do Mapa Duplo - CT3000

Selegio de Exames

lho Direft:

lho Esquerda

Tipo de Mapa Escala

& pal & Absoluta

£ Tangencial © Autosdiustvel

Processar i Cancelar

Olho Direito: nesta caixa de selegdo serdo
exibidos os exames do paciente. Para fazer a
selecdo do exame, clique sobre a seta localizada
no canto direito da caixa e em seguida clique no
exame desejado.

Olho Esquerdo: nesta caixa de selegdo serdo
exibidos todos os exames do paciente, exceto o
escolhido na caixa de selegdo do olho direito.
Apds a realizagdo das selegdes necessarias,
clique no botdo 'Processar para que a
visualizacéo seja feita.

Tipo de Mapa: podera ser definido o tipo
de mapa a ser gerado, ou seja, Axial ou
Tangencial.

Escala: selecione o tipo de escala
desejada.

Figura 5-8 — Tela do assistente
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@vetec’ Mapa Duplo (Axial) | | @yetee' Mapa Duplo (Axial)

o it 12062003 141422 0o Esquerdo - 1206200310541 . (oo Exaverdo - 1206700210341 ‘

s o] e || e
Grens_| (3 vssie o 9 o | (v s K]

Figura 5-9 — Mapa Duplo: escala absoluta (esquerda) e escala relativa (direita)

5.5.MultiMapas

O MultiMapas é um modo de Vvisualizagdo que permite um
acompanhamento e analise topografica para cirurgia refrativa. Para isto, é constituido
de seis diferentes mapas e um grafico.

Os mapas pré e pos-operatérios serdo exibidos e da diferenga entre eles
sera processado um terceiro mapa chamado 'Diferenca Cirurgica'.

Outros dois mapas, 'Acompanhamento 1' e 'Acompanhamento 2', serdo
visualizados juntamente com os acima citados e, a partir de um deles e do pré-
operatério, sera processado um sexto mapa chamado 'Cicatrizagdo' o qual permitira
um acompanhamento das possiveis mudangas na topografia corneana durante o
processo de cicatrizagao.

Existe ainda, um grafico chamado 'Progressdo Ceratométrica’ que
descrevera a progressao dos indices de ceratometria simulada (SimK1 e SimK2).
Este tipo de grafico € uma interessante ferramenta para o acompanhamento do
processo de astigmatismo do paciente.
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tec’ MultiMapas {Axial)

Paciente I+
RG Qlha

IPré-Operatorio - 18/06/2003- 4 Diferenga Cirdrgical

0 [coooamems

& Imprimir

(&, visualizar Impressén

Figura 5-10 — Multimapas

O MultiMapas pode ser visualizado para um paciente selecionado, através
do botdo 'MultiMapas' que é exibido na tela do 'Navegador do CT4000'. Serédo
necessarios no minimo trés exames de um mesmo olho para que este possa ser
processado.

* clique no botédo 'MultiMapas' para acessar a tela 'Assistente de MultiMapas';
» faga a selegdo dos exames a serem utilizados para a criagdo do MultiMapas. A
selecéo devera ser feita conforme descri¢céo abaixo:

- Pré-Operatoério: nesta caixa de selegdo serdo exibidos todos os exames do
paciente selecionado dos quais deve-se selecionar um que sera considerado
como pré-operatério. A caixa de selegdo 'Pds-Operatério’ somente sera
habilitada apos a selegdo do exame pré-operatério.

- P6s-Operatério: o exame aqui selecionado servira como base, juntamente
com o pré-operatério, para gerar o mapa chamado 'Diferenga Cirlrgica'.

- Acompanhamento1: nesta caixa de selegédo deve ser selecionado o exame
que podera servir como base, juntamente com o pré-operatério, para gerar o
mapa chamado 'Cicatrizagao’

- Acompanhamento2 (Opcional): nesta caixa de selecdo pode ser

selecionado um segundo mapa de acompanhamento. Este, juntamente com o
pré-operatorio, podera servir como base para gerar o mapa de 'Cicatrizagao'.
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- Cicatrizagdo: nesta caixa sdo exibidos apenas os exames que foram
selecionados em 'Acompanhamento1’ e 'Acompanhamento2’. Do mapa
selecionado seréd 'subtraido' o mapa pré-operatério para gerar o de
'Cicatrizagao'.

- Tipo de Mapa: nesta caixa de selegéo podera ser definido o tipo de mapa a
ser gerado, ou seja, Axial ou Tangencial.

5.6.Mapa Diferencial

O Mapa Diferencial nos informa a resultante da diferengca do raio de
curvatura obtido através da subtragdo de dois mapas de um mesmo paciente
realizados em momentos distintos. E de grande valia na analise do efeito induzido
pelo procedimento cirurgico refrativo e transplante de cérnea.

Dois mapas (pré e pos-operatorio) serdo exibidos e da diferenca entre eles
sera processado um terceiro mapa chamado 'Mapa Diferencial'.

Todos os mapas sdo mostrados com escala absoluta.

tec Mapa Diferencial (Axial)

Pacierte D
[

oo

I | W =12l Figura 5-11 — Mapa Diferencial

O mapa diferencial pode ser visualizado para um paciente selecionado
desde que, exista arquivado mais de um exame do mesmo olho. Para visualiza-lo
siga as instrugdes abaixo:

» cligue no botédo 'Diferencial' na tela do Navegador do CT4000 para acessar o
'Assistente do Mapa Diferencial’;

* na caixa de selegao 'Pré-Operatorio’ selecione o exame que sera considerado
pré-operatério.

* na caixa de selecdo 'Pés-Operatorio’ selecione o exame que sera considerado
pos-operatorio. Do mapa deste exame sera 'subtraido' o mapa do exame pré-
operatério para gerar o mapa diferencial;

* na caixa de selecdao 'Tipo de Mapa' selecione o tipo de mapa, Axial ou
Tangencial, que sera utilizado.
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5.7.Mapa de Elevagao

Para o calculo do Mapa de Elevagéo sdo necessarias duas elevagdes: a da
cérnea e a de uma esfera cujo raio é obtido a partir da média dos raios de curvatura
da cérnea. Da elevagdo da cornea € subtraida a elevagédo da esfera. O resultado
desta subtracdo ¢é a elevagao real da cornea.

Além das visualizagbes mais comuns (Mapas Colorido, 3D, Threshold,
Tabular e Numérico) este conta ainda com a visualizagdo do Perfil da cérnea para
um determinado meridiano.

A escala pode ser personalizada bem como o raio de curvatura médio
utilizado para o calculo da elevagao da esfera.

5.71. Personalizagoes — Escala e Raio de Curvatura Médio

A escala para o Mapa de Elevagdo pode ser personalizada da mesma
maneira descrita no item 4.6 deste manual, porém, neste mapa o botao ‘Escala’ foi
substituido pelo botdo ‘Personalizar. Através deste é possivel acessar tanto a
personalizagdo da escala como a personalizagdo do raio médio da esfera a ser
utilizada nos calculos.

Escala | Fiaic Médio | Ezcala Raio Medio |

[~ Personalizar [~ Perzonalizar

b Airni: |52,UU Central; (43,50
b irime: | 35.00 Incremenh:u:l'l.SE I:“E"':'r"'le'j":':l?-E

Personalizando a Escala:

. . ~ . ~ | -
* durante a visualizagdo do mapa, clique no botao F'ersu:unallzar| | ;
» certifique-se que a guia ativa é a de ‘Escala’.

Guia ativa - : —
R aio Médio I

» dé um clique sobre a opgéo 'Personalizar' para liberar a alteragcdo dos valoresda
escala;
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» altere o valor o valor desejado. Automaticamente todos os demais valores séo
recalculados.

» clique no botdo 'OK'. Automaticamente a escala sera recalculada e seus novos
valores exibidos.

OBS:

- Uma vez personalizada a escala, caso exista a necessidade de que seus valores
voltem a ser os originais, clique no botdo 'Escala’ e de um clique sobre a opgéo
'Personalizar' a fim de desmarca-la.

- Os valores personalizados definidos, somente serdo validos para o mapa em
exibicéo, ou seja, apds a gravacao e fechamento do mapa ativo, os demais mapas
serdo exibidos na escala padrdo do programa.

Personalizando o Raio Médio

. . ~ . ~ | -
« durante a visualizagdo do mapa, clique no botdo F'ersu:unallzar| | :

» certifique-se que a guia ativa é a de ‘Raio Médio’.

Guia ativa
ks TN |

* dé um clique sobre a opgao 'Personalizar' para liberar a alteragcdo do valor do
raio;

* cliqgue no botdo 'OK'. Automaticamente a tanto o mapa quanto a escala serdo
recalculados e seus novos valores exibidos.

OBS:

- Uma vez personalizado o raio médio, caso exista a necessidade de que seu valor
volte a ser o original, clique no botdo 'Personalizar' e de um clique sobre a opgéo
'Personalizar' a fim de desmarca-la.

- Os valores personalizados definidos, somente serdo validos para o mapa em
exibicdo, ou seja, apds a gravagao e fechamento do mapa ativo, os demais mapas
serdo exibidos na escala padrdo do programa.
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6. Utilitarios do sistema

No CT4000 ha um utilitario que deve ser constantemente executado: a
Calibragao.

O processo de calibragdo consiste na captura da imagem de cada uma das
quatro semi-esferas afixadas no calibrador.

Tais semi-esferas possuem raios conhecidos (7.73, 8.05, 8.34 e 8.91) e,
seus valores servirdo como base para os célculos dos mapas e das dioptrias neles
exibidas.

6.1.Calibracao

Este procedimento deve ser realizado periodicamente para que as dioptrias
e mapas apresentados pelo sistema sejam precisos e coerentes.

Para realizar a calibragcao do aparelho, siga as instru¢des abaixo:
¢ encaixe o calibrador na queixeira do aparelho;

¢ na tela principal do programa, clique sobre o menu ‘calibragcac’. A tela
'Calibragao’sera apresentada conforme figura abaixo

7,73

o
e riteror | Proxima Esiefd |

J Processar Esfera
- |

— Visualiza¢ao numérica da
esfera selecionada

N\ Botdes de selegio das
semi-esferas

\ Botdo de comando para

processamento da semi-
esfera selecionada

ltima calibragino realizada:
/0101 1010:10

Visualizagdo grafica da
esfera selecionada

Fechar |

Figura 6-9 - Tela 'Calibragao’

* a captura das imagens das semi-esferas de calibragdo deve seguir a sequiéncia
apresentada na figura acima, ou seja, 7.73, 8.05, 8.34 e 8.91. Caso esta ordem
ndo seja rigorosamente mantida, o programa armazenara os valores trocados, o
que acarretarda em mapas cujos resultados ndo serdo corretos. A selecdo da
esfera pode ser visualizada numérica ou graficamente conforme indicado na
figura acima;

« selecione a esfera a ser utilizada e clique no bot&o 'Processar Esfera'. Tal selegéo
pode ser feita através dos botdes 'Esfera Anterior' e 'Préxima Esfera' para voltar a
uma esfera de menor raio de curvatura ou avangar para uma esfera de maior raio
de curvatura respectivamente;
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* agora, os processos de captura/digitalizagdo e processamento de imagem sé&o
iguais ao processo de exame devendo a imagem central estar centralizada e a
imagem lateral estar focalizada para a semi-esfera escolhida (para informacdes
do processo de captura, vide capitulo 4 segéo 4.1)

» ao clicar no botéo 'OK' da tela de processamento de imagem, a tela 'Calibragéo’ é
novamente exibida.(A esfera processada receberda uma marcagdo a fim de
identificar sua utilizagao);

* repita o processo para as demais esferas, lembrando sempre de manter a
sequéncia correta;

* apds a finalizagdo do processo de calibragéo, clique no botédo 'Salvar Calibragao'.
A data e a hora da ultima calibragdo também é exibida na tela de 'Calibragao’.

6.2.Navegador do CT4000

O Navegador do CT4000 é um utilitario através do qual podem ser
realizadas inumeras fungdes oferecidas pelo sistema:

» Alteracéo e exclusdo de pacientes;

» Visualizagdo dos diferentes tipos de mapas;
» Criagao e exclusdo de exames;

* Simulagdes para lentes de contato;

¢ Exportagéo de exames;

e Visualizar exemplos.

6.2.1. Como funciona o navegador

O navegador é basicamente dividido em duas partes distintas: 'Painel de
Navegagéo' e o 'Painel de Conteudo'.

No 'Painel de Navegacao' é possivel a visualizagdo dos pacientes bem
como os exames de cada um deles, que sdo o conteudo da pasta definida como
padrdo para armazenamento dos exames. Todas estas informagdes sdo exibidas

seguindo a "ordem hierarquica
abaixo:

paciente - exame' conforme mostram as figuras

OD_150603_054745 clique sobre nome paciente/exame para
L0 180603 084757 seleciona-lo ou sobre o sinal '+' para que as

: demais informagbes aparegam !
e 05180603 _054514
51 BO0G03_055005

Para alterar a pasta de visualizagdo dos exames, clique no botdo —I localizado no
canto superior direito no navegador e escolha qual o diretério desejado.

OBS: Essa alteragao sera temporaria. Para alterar definitivamente o diretério padrao
dos exames, use o menu ferramentas na tela principal.

No 'Painel de Conteludo' é possivel a visualizagdo dos exames. Estas informacgdes
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sdo exibidas apenas quando um paciente é selecionado. No caso da selegdo de um
paciente, todos os seus exames serdo exibidos.

Nele, também sdo exibidas as barras de ferramentas para a manipulagéo
das informacdes existentes ou que ainda serao inseridas.

O navegar ainda é dividido em duas
guias denominadas: Pacientes e Exemplos, como

mostra a figura ao lado. Na guia Pacientes Paciertes |Exemplos|

podemos ver o0s pacientes e 0s exames
realizados. Na guia Exemplos, encontraremos
alguns exames de olhos com, por exemplo, ﬂ Fechar |
ceratocone, astigmatismo regular e irregular, etc

que podem ser vistos da mesma forma que se fosse rever um exame, ou seja,
selecionando um exame exemplo e clicando sobre o mapa desejado.

6.2.2. Novo Exame
Para criar um novo exame:

* Uma vez selecionado o paciente, clique no botdo para que seja iniciado o
'Assistente para criagdo de exame'.
» Siga as instrugdes do assistente para concluir a criagao do exame.

6.2.3. Excluir Exame

Para excluir um exame:

* Selecione o exame a ser excluido e clique sobre o botédo ><

» Confirme a exclusao.

e Caso o paciente tenha apenas um exame, ao excluir esse exame
automaticamente o paciente sera excluido.

OBS: Uma vez excluido, o exame n&o podera ser recuperado!!!

6.2.4. Editar Nome do Exame

Para editar o nome de um exame:

* Selecione o0 exame a ser editado e clique no botdo
+ Atela ‘Edicdo de Nome de Exame’ aparecera.

Edigdo do Nome do Exame x|

Mome atual:  05_180803 084757

MNaowo nome: I

ok Cancelar
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» Digite um novo nome na caixa “Novo Nome” e confirme clicando no botao OK.
6.2.5. Rever Exame

Para rever um exame:

» Selecione o exame do qual ser deseja visualizar o mapa.
* Clique no botao do mapa desejado para que seja processada a visualizagdo dos
mapas.

6.2.6. Exportar Exame

O exportador € um novo recurso que o CT4000 possui para que os exames
feitos nele possam se vistos em outras maquinas além do computador onde esta o
Topdgrafo. Isso facilita para os usuarios que possuem mais de uma clinica, desejam
analisar os exames em casa ou em grupos de discussdo. Importante lembrar que
para visualizar os exames em maquinas que nao tenham o topografo é necessario ter
instalado o software Virtual CT (para maiores informagbes sobre 0 mesmo procure
seu vendedor Eyetec).

Para exportar um exame:

* Selecione 0 exame desejado;

@Exmrtar
* Cliqgue no botao e uma caixa de didlogo para salvamento de

arquivo aparecera;

* Dé um nome para o arquivo — no caso do exportador o software nao sugere um
nome automaticamente;

» Escolha o local desejado e clique no botéo Salvar.

Importante: Somente podera ser exportado um Unico exame de cada vez. Sera
salvo um unico arquivo para cada exame, com a extensdo .exp — que caracteriza um
arquivo exportado pelo Topégrafo de Cérnea. O arquivo salvo sera criptografado, ou
seja, ao ser aberto o seu conteudo ndo conseguira ser lido devido ao fato de estar
todo “embaralhado” e “trocado”, somente os softwares com a “chave” da criptografia
poderéo |é-lo. Isso é feito por medidas de seguranca.

6.3.Ferramentas

Disponivel na tela principal do programa podem ser acessadas clicando —se
sobre o menu 'ferramentas’. Ao clicar no menu, a tela ferramentas sera apresentada.
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Ferramentas | x|
Aplicativos doWindoves | Dados da Cinica | Diretério padréo |

Descrigio Tino [ 1@ de Mapas | Verséo
Mapa Axial Simples & 10
Diterenciel Wizard 3 10
Duplo Wizard 2 10
Multivepas Wizard Sou6 10
Lente e Contat Simples 2 Al 10
Mapa Retrativa Simples 7 10
Mapa Tangencial Simples 6 10

Fechar

- Tela de Ferramentas, guia

6.3.2.

Na guia 'Configuragbes do
Windows' existem alguns itens para a
configuragdo e utilizacdo do Sistema

Operacional. Sao eles: 'Painel de
Controle', 'Windows Explorer’,
'Impressoras’, 'Sistema’, 'Modem',
'Data e Hora' e 'Configuragdes
Regionais'.

e Para \utilizar quaisquer dos itens

disponiveis, basta dar dois cliques
sobre a ferramenta a ser utilizada.
Apdés a execugcdo e fechamento
desta, o programa CT4000
continuara funcionando normalmente.

6.3.3. Dados da Clinica

Na guia 'Dados da Clinica'
estdo disponiveis os campos a serem
preenchidos (Nome, Endereco, Telefone
e Cidade/Estado) e a opgéo para selegédo
do logotipo da clinica.

» Para inserir o logotipo da clinica,
clique duas vezes no local reservado

Na guia 'Mdédulo', sdo apresentados todos
os modulos que foram instalados para a
versao do programa.

Através desta guia, podemos identificar
quais 0os modulos do programa foram
inicializados e suas respectivas versoes.
Em caso de futuras atualizagoes,
podemos verificar através desta opcéo,
se tais atualizagdes foram realizadas com
sucesso.

Configuragées do Windows

Ferramentas

Mécuios § A | baos s Cinica | Diretério paaréo |

a2

Sistema

anfigur: Vir

Y

Painel de Contrale  ¥indows Explorer

)

Wiadem Data e Hora

Impressoras

Configuragiies
Regionais

Fechar

Figura 6-11 - Tela de Ferramentas, guia
'Configuragdes do Windows'

Ferramentas

Mome:

IEye\ec Equipsmentos Oftéimicos

Enderego
IRua Miguel Petroni, 1832

Telefone:
jc18) 274-3012

Citfatie/Estatin
oo Carios-gp

Cligue para siterar

Fechar
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Figura 6-12 - Tela de Ferramentas, guia
'Dados da Clinica'
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a ele. Uma caixa de dialogo para
selegdo do arquivo que contém o
logotipo sera aberta. Selecione o
arquivo e clique no botéo 'OK'.

OBS: Os dados aqui inseriros e o logotipo indicado, serdo impressos em todos
os relatérios emitidos pelo sistema.

Ferramentas

6.3.4. 6.4.4 Diretorio Padrao oios | Aliativos o Windows | Dados da Cinica, |Ditéro packs |

de

Na guia ‘Diretério Padrao' esta
disponivel o campo que define de qual o B
diretério o software devera exibir seu
conteudo, ou seja, as pastas com os
nomes/exames dos pacientes no
navegador de exames. Para
alterar o diretério _| clique no
botao

Diretdrio Padréo:

Fechar

e selecione o diretdrio desejado.

Figura 6-5 - Tela de Ferramentas, guia
'Diretdrio Padrdo'
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7. Lente de contato

O moédulo de lente de contato € uma excelente ferramenta a qual ajudara o
médico no momento da prescri¢cao de lentes de contato rigidas.

Esta oferece duas técnicas como opgbes para a determinagcdo dos
parametros da lente de contato. Sao elas: dados de refragdao e dados da prescri¢éo.
Para qualquer uma das técnicas utilizada, é possivel realizar a simulagédo de
fluoresceina.

Para iniciar o médulo de lente de contato, selecione no navegador do

CT4000 o exame a ser utilizado na simulagdo e dé um clique sobre o botédo oLC
localizado na barra de ferramentas do painel de conteudo. A tela do médulo lente de
contato sera exibida.

7.1.A tela do médulo lente de contato

Podemos dividir a tela da lente de contato em duas partes a fim de facilitar
seu entendimento.

Na parte superior podemos citar o 'Mapa Axial' e o 'Mapa de Fluoresceina'.
Nela podemos visualizar o mapa axial do exame a ser utilizado na simulagdo da
adaptacao da lente de contato.

Mapa Axial

100 £l

O mapa de
fluoresceina pode ser
visualizado ao lado do
mapa axial. Neste mapa,
é feita a simulagdo de
fluoresceina com base

nas
Figura 7-13 - Mapa axial exibido no modulo lente de contato
elevagdes topograficas do olho selecionado anteriormente. Para que seja possivel
sua visualizagdo € necessario determinar um método para a simulacdo da lente de
contato.

Mapa de

Nenhum métado aplicado.

Figura 7-14 - Mapa de fluoresceina
sem método aplicado.

Figura 7-15 - Mapa de fluoresceina
com método ja aplicado.
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Na parte inferior, podemos citar os métodos de prescrigdo da lente (Dados
da Refragdo e Dados da Prescrigéo). Nesta também s&o exibidos, os graficos obtidos
através dos calculos feitos a partir do 'Mapa de Fluoresceina'.

s 6 R L

(ks g et g Do ol Prasrigha A
|
Bl B B oo 2 0 (=l i) < AR
=
ool oy 1 8 B (gl 7120
L
[y 1 emeiry iy Lenin paen) BIE ;
r T @ i
Jadmadra duLente pun) 4 G a virige pant 110K
Fit P ¥

Figura 7-5 - Métodos de prescrigdo da lente de contato

Grafico com relagéio ao Meridiano Grafico com relagéio & Circunteréncia Angulo x pm

(- Circunteréncia (Raig)—

1 50 77
—Meridiano (Angulo)
_—
‘ /
1 |180° 179
Dados da Prescrigio Dados da Ceratometria Dados do Paciente:
CEP.......: 58,05 D 4468 (7 551 @ 1117 (3mm)
Daio CCOP..: 8,44 D v (7‘ )@ - (3 ) Mome: IPaclsrﬂeZ
CCA.......: 56,06 D 42 B0 (7 929 @ 21° (3]
-z,00 B 209 (037) Hora do exame: [10:11:18 Data dlo exame: [06H1/01
: 1,49 D

PEEN=E5E0a8 B8 ) Othe: Olho Esquer Mimero do exame: |36
;I _p| eyetec Imprimir lente Fechar

Figura 7-6 - Graficos gerados a partir do método aplicado e simulagdo de fluoresceina .

7.2.Métodos de prescrigao da lente de contato

Conforme citado anteriormente, existem dois métodos para a prescrigao da
lente de contato, os quais serdo descritos nesta segao.

7.21. Dados da Refracao
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Para a utilizacdo deste método, sera necessario inserir os dados obtidos
através de exames previamente realizados no auto-refrator.

Para simular a fluoresceina, utilizando-se deste método, siga as instrugdes
abaixo:

» cliqgue sobre o botdo 'Dados de Refragdo' a fim de ativar este método de
prescrigao;

» insira os dados necessarios em seus respectivos campos;

» clique no botéo 'Atualizar' para realizar a simulagéo de fluoresceina sobre o mapa
selecionado utilizando os dados inseridos;

* caso exista a necessidade de substituicdo dos dados refrativos ou de uma nova
simulagao ser realizada, clique no botéo 'Alterar Dados'.

7.2.2. Dados da Prescrigao

Para a utilizagdo deste método, sera necessaria a inser¢édo dos dados da
prescri¢cao da(s) lente(s) corretiva(s) do 6culos do paciente.

Para simular a fluoresceina, utilizando-se deste método, siga as instrugdes
abaixo descritas:

* cliqgue sobre o botdo 'Dados da Prescricdo' a fim de ativar este método de
prescri¢ao;

* insira os dados necessarios em seus respectivos campos;

» clique no botdo 'Atualizar' para realizar a simulagéo de fluoresceina sobre o mapa
selecionado utilizando os dados inseridos;

» caso exista a necessidade de substituicdo dos dados da prescricdo ou de uma
nova simulagéo ser realizada, clique no botéo 'Alterar Dados'.

7.3.Mapas e graficos

7.3.1. Mapa Axial

Neste mapa além de podermos ver o poder didptrico, temos no canto
inferior direito, respectivamente, o angulo, a distancia ao centro (em mm), e a dioptria.

Também podemos observar na escala ao lado o retdngulo que acompanha
na escala de cores a sua cor correspondente no ponto onde estiver o cursor do
mouse sobre o mapa.

7.3.2. Mapa de Fluoresceina
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Neste mapa além de observarmos os padrdes de fluoresceina podemos ver
também, no canto inferior direito, respectivamente, o angulo, a distancia (em mm) do
centro e a espessura da camada de lagrima com fluoresceina (em pm) no ponto onde
estiver posicionado o cursor do mouse.

Também podemos observar os movimentos dos eixos meridianos e
circunferéncia que sao atualizados em tempo real nos graficos localizados abaixo dos
mapas Axial e Fluoresceina.

7.3.3. Grafico com relagao ao meridiano

Ao passar o ponteiro do mouse sobre o mapa de fluoresceina, podemos
observar sobre o grafico, uma caixa que acompanha o movimento do mesmo e nos
informa, respectivamente, a espessura da camada de lagrima com fluoresceina (em
um) e a distancia ao centro (em mm).

7.3.4. Grafico com relagao a circunferéncia

Ao passar o ponteiro do mouse sobre o mapa de fluoresceina, podemos
observar sobre o gréafico, uma caixa que acompanha o movimento do mesmo e nos
informa, respectivamente, a espessura da camada de lagrima com fluoresceina (em
um) para cada angulo.

7.4.Imprimir dados da lente de contato

Para imprimir os dados da lente de contato, basta clicar sobre o botao
Imprimir
Lente. Todos os dados exibidos durante a simulagdo serdo impressos z(Dados da
lent
e, paciente,etc...)
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8. Resolvendo e/ou Detectando Problemas

Primeiramente, verifique se a tensao do topografo esta corretamente ajustada e se o
aparelho esta ligado na tensao certa.

O programa néo inicia

Entre em contato com a assisténcia técnica.

Ao iniciar ou durante a execugdo do programa aparece(m) mensagem(ens) de
erro

anote o(s) erro(s) e entre em contato com a assisténcia técnica.

A lampada nao acende

verifique se o topdgrafo esta ligado.

verifique se o fusivel de 1A esta queimado. Caso esteja, providencie a
substituigao.

se nenhuma das alternativas apresentarem resultados positivos, entre em contato
com a assisténcia técnica.

As imagens das cameras ndo aparecem

verifiqgue se o topdgrafo esta ligado.

verifique as seguintes conexdes : no topografo: se os cabos 'Central’, 'Laterais’
estdo conectados firmemente; no computador: verifique se os cabos dos
dispositivos de imagem estdo conectados firmemente nasortas USB de seu
computador. Em ambos os casos, se necessario ou se houver duvida quanto a
firmeza da conexao, desconecte-os e conecte-os novamente.

se nenhuma das alternativas apresentarem resultados positivos, entre em contato
com a assisténcia técnica.
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9. Assisténcia Técnica

A Eyetec Equipamentos Oftalmicos conta com um Departamento de
Assisténcia Técnica com um time de técnicos treinados e qualificados para resolver
seus problemas técnicos.

Nossos técnicos estdo empenhados em oferecer servigos como: instalagéo
e manutengéo de equipamentos oftalmicos, bem como treinamento e suporte técnico
ao usuario.

O atendimento aos nossos clientes podera ser efetuado em seu préprio
consultorio, clinica, hospital ou instituicdo (de qualquer localidade do territério
nacional), de acordo com o tipo de servigo solicitado.

Para a solicitacdo de servigos técnicos, entre em contato com a equipe
técnica da Eyetec e solicite um agendamento do servico com um de nossos
consultores técnicos, ligando para o telefone abaixo, ou se preferir por e-mail;

. Telefone: 0800-771 6139
. e-mail — suporte@eyetec.com.br

Ou, se preferir, pelo site;

http://www.eyetec.com.br
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10. Termo de garantia

Este aparelho, fabricado pela Eyetec Equipamentos Oftalmicos Industria e
Comeércio Ltda., & garantido para o primeiro comprador, em condi¢des normais de
operagao, contra defeitos de fabricagdo ou materiais pelo periodo de 01 (um) ano a
partir da data efetiva da instalagdo. A garantia perdera sua validade se o aparelho
tiver sido danificado, seja por acidente, ou por uso inadequado, ou se o mesmo tiver
sido violado ou modificado por empresas ou pessoas nao autorizadas. Esta garantia
isenta a Eyetec de qualquer outra obrigagéo expressa ou subentendida e ndo cobre
nenhuma outra garantia.

Cabe ao possuidor do aparelho comprovar que 0 mesmo se encontra
dentro do prazo de garantia mediante a apresentacdo do documento de compra.
Portanto, guarde-o cuidadosamente.

Microcomputadores e impressoras (garantia do fabricante): 01 (um) ano
para partes e pecas (balcdo) e 90 dias para mao-de-obra.

Copiador de CD garantia de 06 (seis) meses.

A Eyetec Equipamentos Oftalmicos néo se responsabiliza pelos softwares
instalados no computador, exceto o software do topégrafo.

Nota : No caso de defeito de fabricagdo e funcionamento do aparelho,
dentro do periodo de garantia (12 meses); as despesas decorrentes com:
transporte do equipamento, hospedagem, e viagem do técnico, serdao por conta
do cliente; exceto troca de pecas, componentes e mao-de-obra.

);% L

Certificado de Garantia
(eyetec

Equipamento:
Modelo:
Nuamero de Série

Representacgio: Data [/

Eyetee Equip. Oftalmicos

BRILHO:
CONTRASTE:

EYETEC EQUIPAMENTOS OFTALMICOS IND. COM LTDA.
CGC: 69.163.970/0001-04
Rua Miguel Petroni, 1832 — Sao Carlos — SP — Brasil.
CEP - 13562-190 — Fone/Fax: 55 — 16 — 3374 — 3012
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