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Apés acionados, os alarmes permanecem ligados

Resp:

= Verifique se a o parametro "F SEt" esta configurado para memorizagao das saidas,
para que ele desligue o parametro devera estar em "On";

O modo de funcionamento da saida esta configurado com tempos e a saidas nao
ligam

Resp:

= Ajuste o tempo de desligamento das saidas no parametro "t rESt"
0O modo de funcionamento das saidas esta em "Lo _"
Resp:

. Verifigue se o SET POINT correspondente € maior que a velocidade, deixei-o

menor para que conforme a velocidade descrecer o alarme acione.

, @ a saida esta acionada

8 — CARACTERISTICAS TECNICAS DO CM9100 IV

Entradas: sensores NPN, PNP, encoder, contato seco e pick-up magnético (somente
entrada de Ck1).

Sinal da entrada (Ck1): 4 a 28 Vcc, 10mA.

Alimentacgao para sensor: 12 Vcc, 80mA.

Duragao minima do pulso: 0,05 milisegundos.

Freqiiéncia maxima de contagem: 5 Khz.

Filtro digital da entrada: 0 a 999.999 mseg.

Isolagcdo da entrada: 1000 V..

Alimentacao: 85 a 265 V ou 24V (AC/DC)

Freqiiéncia alimentacao: 50 e 60Hz.

Dimensoes: 97,5x49x113mm .

Consumo: 7 VA.

Display: 6 digitos led, 14mm, vermelho.

Tempo de duracao da meméria: 10 anos a 20°C.

Reset : frontal, remoto (contato seco NA -NPN) e automatico (auto reset).
Tempo do reset automatico: 0.0 a 99.9 seg..

Fator de correcao: faixa de 0,00001 a 9,99999.

Ponto decimal: ajustavel pelo frontal.

Numero de saidas: trés

Tipos de saidas: relé 2A a 250Vca (resistivo) ou estado sélido 20mA tipo PNP.
Funcionamento das saidas: direto ou reverso.

Temperatura de operacao: 0 a 50°C.

Grau de protecgao frontal: IP54.

Dimensoes recorte painel: 45x91mm.

Saida Serial: RS485.

Protocolo de Comunicacdao: MODBUS.

Taxa de Comunicagao: 600, 1200, 2400, 4800, 9600 Bauds .

Numero maximo de equipamentos em rede: 32.

9 — GARANTIA
O fabricante assegura ao proprietario de seus equipamentos, identificados pela nota

fiscal de compra, uma garantia de 1 (um) ano, nos seguintes termos:
. O periodo de garantia inicia na data de emisséao da Nota Fiscal.
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em RPM(rotagé@o por minuto), 0 mesmo devera calcular o Fator de Corregdo usando o
Perimetro em metros.

Obs.: Para indicagcdo de Frequéncia dos pulsos em Hertz o Fator de Corregdo sera
igual a 1/60segundos.

7 — RESPOSTAS DAS DUVIDAS MAIS FREQUENTES

O display do aparelho nao liga

Resp:

. Verifigue o conector da alimentacédo esta ligado ao aparelho e a tomada da rede
externa em boas condigdes;

. Verifigue se os cabos estdo em boas condigdes de uso;

O display do aparelho da uma mensagem desordenada

Resp:

. Verifigue se os cabos das entradas estao ligados em lugares corretos conforme o
esquema do painel traseiro;

. Desligue e ligue novamente o aparelho para carregar novamente os parametros da
memoria;

No display apareceu a mensagem de “ERROR”

Resp:

= Verifique se o parametro “0_rot” foi configurado com um valor maior do que a
“UPdAtE”;

O RESET frontal nao funciona

Resp:

= Verifique se o parametro "BrESEt" esta desabilitado, ou seja, em "On";
= Verifique se 0 RESET REMOTO néo esta constantemente acionado;

O usuario entrou na rotina de Calibragdo da saida 4 a 20mA e nao tem o
Amperimetro aferido para a calibragao

Resp:

. Desligue o aparelho emidiatamente;

=  Caso a configuragdo seja mudada contatar o fabricante (Incon Eletrénica Ltda);

A comunicacao SERIAL nao esta funcionando

Resp:

= Verifique se na compra do equipamento foi incluido a placa para a comunicagéo
SERIAL;

. Verificar a velocidade de operacdo(bald rate) do driver e do aparelho, devem ser
as mesmas;

. Verifigue o enderegamento do Software e do Aparelho em questao;

O aparelho nao esta indicando a velocidade corretamente.

Resp:

= Verifique se existe pulso na entrada;

= Verifique se o fator de corregao nao esta correto;

= Verifique caso seja um encoder se o parametro "FiLtEr" é diferente de zero;

= Verifique se o sensor escolhido é do tipo PNP, caso nédo seja abra o equipamento
e faga a configuragdo conforme segéo 2.5;
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Tela__ Lo aaas o (2 @4__5313?39 as sucessivas telas de parametros
Reset AL e curi®. de digito programaveis do indicador.
Frontal Tecla Incremento: Permitem Incrementar os
valores dos digitos selecionados.
Sinalizador Tecla Tecla Tecla Selecao de Digito: Permitem
Sinalizador g 50 Incremento Selecionar o digito no qual o usuario deseje
do contador alterar.

1 - DEFINICAO DO EQUIPAMENTO

O equipamento CM9100-1V é um indicador de 6(seis) digitos capaz de
realizar o calculo de velocidade dos pulsos inseridos na entrada, possui em seu visor
quatro leds vermelhos, para a indicagdo da posicao de operagdo dos relés e o estado
de indicagao da velocidade do aparelho, além de possibilitar a configuragéo para cada
tipo de aplicagéo.

Para seu uso o equipamento deve ser configurado. Para uma melhor
comodidade quase todas as configuragdes do equipamento é feita através do teclado,
somente para alguns tipos de entrada devem ser feita uma mudanga interna do
equipamento (vide instalagdo).

E importante que o usuario leia atentamente este manual antes de
utilizar o equipamento. Este equipamento eletrébnico que requer cuidados no
manuseio e na operagao, bem utilizado sera muito eficiente nos trabalhos solicitados.

Tem como principais caracteristicas os seguintes itens:

» Entrada de pulsos.

» Fonte Auxiliar de 12V para alimentagéo dos sensores.
»  Trés "set point's" para controle da velocidade.

» Comunicagao serial RS485 MODBUS RTU(opcional).
» Saida Analogica de 4 a 20mA (opcional)

» Fator de Corregdo de Pulsos
O painel frontal do indicador . .
Cm9100-1V é mostrado na Figura 1.1, com Visor ou display: Apresenta o valor da

uma descrigao de suas partes.
programagao do aparelho.

V.lSOI' ou Sinalizadores de alarmes 1, 2 e 3: Indicam
display o0 acionamento dos respectivos alarme.
Sinalizador de Operacao: Indica que esta
CMO100 sendo feita a medigcao da velocidade dos

pulsos da Entrada.
Tecla Reset Frontal: Tecla para zerar a

Tecla  aplicagdo.

Figura 1.1 - Painel Frontal CM9100-IV

2 - INSTALAGAO DO EQUIPAMENTO

Ao adquirir seu equipamento, o usuario devera ter em maos este manual para
sua correta instalagdo. A instalacdo deve variar de acordo com sua utilizagdo
especifica, na Figura 2.1 nota-se uma disposicdo dos sinais no painel traseiro do
indicador.

Start UP: Retardo para operagéo dos relés 225
An-Lo: Valor minimo da saida anal6gica 212
An-Hi: Valor maximo da saida analégica 216

Tabela 6.2: Enderecos

Tabela de enderecos do modo de funcionamento das Saidas

Saidas Lo (enderecos) | Hi(enderecos) Lo-Tp(enderecos) | Hi-Tp(enderecos)
Out 1 37 (bit 00 > 0) [ 37 (bit 00 > 0) 37 (bit 00 > 1) 37 (bit 00 > 1)

37 (bit 03 > 0) |37 (bit 03 > 1) 37 (bit 03 > 0) 37 (bit 03 > 1)
Out 2 37 (bit 01 > 0) |37 (bit 01 > 0) 37 (bit 01 > 1) 37 (bit01 > 1)

37 (bit 04 > 0) |37 (bit 04 > 1) 37 (bit 04 > 0) 37 (bit 04 > 1)
Out 3 37 (bit02 > 0) |37 (bit 02 > 0) 37 (bit 02 > 1) 37 (bit 02 > 1)

37 (bit 05> 0) |37 (bit 05> 1) 37 (bit 05 > 0) 37 (bit 05 > 1)

velocidade e mnem®onicos dos parametros de

Tecla Funcao: Tecla utilizada para percorrer

Os enderecos da meméria Tabela 6.3: Ponto decimal

interna do microprocessador do Ponto Decimal > Endereco 85

indicador para comunicagdo do 0 — sem ponto (000000)

Protocolo MODBUS(RTU), podem 1 — primeiro digito (00000.0)

ser visualizados na Tabela 6.1. 2 — segundo digito (0000.00)

Observagao: A comunicacao 3 — terceiro digito (000.000)

Serial do CM9100 IV é um item 4 —quarto digito (00.0000)

opcional e pode ser incluido ao 5 — quinto digito (0.00000)

equipamento caso o usuario
necessite.

6 — FATOR DE CORRECAO
Fator de Correcao

O Fator de Corregéo € o quanto equivale cada pulso do sensor na unidade de
medida que vai ser visualizada na indicagé@o da velocidade.

Para o caso do sensor ser um encoder, o fator de Corregao é a medida de
uma volta completa dividida pelo nimero de pulsos do mesmo (ver exemplo).

Exemplo de Aplicagéo: 31,83m
Considere um cilindro de 100mm

de perimetro com um encoder de 500

pulsos por volta diretamente acoplado ao

seu eixo. Para uma indicagdo em O

milimetros, o fator de Corregdo sera

Perimetro dividido pelo nimero de pulsos.

100mm

Diametro cilindro = 31.83mm
Perimetro = 31.83 x 3.141621 mm
Perimetro = 100mm

Fator Corregdo = Perimetro/n® pulso
Fator de Corregdo = 100/ 500 = 0,2

Figura 6.1 - Exemplo de Encoder.
Observe assim que a cada pulso do
encoder a contagem interna @ é
incrementada de 0.2mm. Note que caso o
usuario queira a indicagéo de velocidade

21




5 — COMUNICAGAO SERIAL

O indicador de velocidade CM9100 IV pode fornecer opcionalmente uma
interface de comunicagao serial RS485, tipo mestre-escravo, para comunicagdo com
um computador supervisor (mestre), sendo que o equipamento trabalhard sempre como

escravo.

A comunicagao é sempre iniciada pelo mestre, que transmite um comando
para o enderego do escravo com o qual deseja se comunicar. O escravo enderegado
assume a linha e envia a resposta correspondente ao mestre.

g Sinais compativeis com padréo

RS485. Ligagdo a 2(dois) fios —prt ! !
entre 1(um) mestre e 31(trinta e .w .w M

um) indicadores em topologia

n

FE!!EEEE[’.E

de barra. Maxima distancia de = T 1[ Iﬁ-wla\ 1[

ligagao:1000(mil) metros.

g Os sinais de comunicagdo sao
isolados eletricamente do resto
do aparelho, com velocidade
selecionavel entre 600, 1200,
2400, 4800 e 9600 através
do parametro “baud rate” nos
parametro de Configuragéo.

\%J Numero de bits de dados: 8(oito), sem paridade.
g Protocolo utilizado: MODBUS(RTU).

Tabela 6.2: Mapa de memdrias
Instrucoes Enderecos(dec)

[ mal 1z .ij
(o]

| nso
LBl

Figura 5.1 - Exemplo de conexdo RS485.

Velocidade
Velocidade: Indica a velocidade dos pulsos inseridos na 45
entrada
Configuracao dos SET POINT’s
SET POINT 1: Valor atribuido ao Set Point 1 128
SET POINT 2: Valor atribuido ao Set Point 2 132
SET POINT 3: Valor atribuido ao Set Point 3 136

Parametros de Configuracao

F SET: Memorizagao das saidas

38 bit 01 (0-OFF, 1-ON)

out 1,2,3: Modo de funcionamento das saidas 1,2,3

37(ver tabela 6.2)

Hister: Histerese dos alarmes 161
t rESEt: Tempo que as saidas permanecem ativadas 157
BrESET: Habilitagéo e desabilitagdo do Reset Frontal 38 bit 05 (0-OFF, 1-ON)
Filter: Freqiiéncia de contagem 153

Pul in: Modo de contagem para baixa e alta freqiiéncia

38 bit 02 (0-20000, 1-200)

Tipret: Modo de Funcionamento da saida analégica

39 bit 03 (0-CFG, 1-Sef)

Parametros do Usuari

o

Ft Cor: Fator de Correcéo associado a velocidade 203
Pto dc: Ponto decimal do Display 85 (ver tabela 6.3)
UpdAtE: Tempo de leitura dos pulsos de entrada 199
0_rot: Tempo de zeramento do display 229
Lo_rot: Minima velocidade de indicacao 165
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Figura 2.1 -Disposig¢do do Painel Traseiro do Contador

O painel do CM9100-1V ilustrado acima esta dividido através de indicadores

numéricos, conforme descrito abaixo.

01 — Alimentagao AC/DC.
02 — Alimentagao AC/DC.
03 — Saida NA relé 1.

04 — Comum Saida Relé 1
05 — Saida NF Relé 1.

06 — Reset Remoto.

07 — Comum (GND) 0V.

08 — Fonte de tensdo 12Vcc
09 — Entrada de Clock 2.

10 — Entrada de Clock 1.

11 — Saida Serial RS485 (D)
12 — Saida Serial RS485 (D/)
13 — Saida Analdgica(+).

14 — Saida Analdgica(-).

15 — Saida NA Relé 2.

16 — Comum Saida Relé 2.
17 — Saida NF Relé 2

18 — Saida NA Relé 3

19 — Comum saida relé 3.

20 — Saida NF Relé 3

IMPOR 'rAN TE- Recomendacées:

*

*

*

Condutores de sinais de entrada devem percorrer a planta do sistema separados
dos condutores de saida e de alimentacéo, se possivel em eletrodutos aterrados.
A alimentagdo dos instrumentos deve vir de uma rede propria para
instrumentacao.

Em aplicacbes de controle e monitoragdo é essencial considerar o que pode
acontecer quando qualquer parte do sistema falhar. O relé interno de alarme nao
garante protecao total.

E importante que as conexdes dos cabos no painel traseiro sejam bem feitas para
nao causar perdas ou falhas na utilizagado do equipamento.

Recomendamos o uso de supressores de ruidos em bobinas de contatores e
valvulas

Leia atentamente este manual antes de instalar e operar o equipamento.



2.1 — Tipos de Alimentacao

Para o CM9100 IV existem dois tipos de alimentagao possiveis:

Alimentagao AC

Transformador
isolador

o—

CM9100

O10-30v
Oss-260v
o

Figura 2.1 - dzemplo de alimentagdo AC.

v" Na figura acima podemos visualizar uma
tipica alimentagdo AC, onde a rede podera
variar de 85V a 260V.

v. E aconselhavel utilizar rede de
alimentacdo estabilizada e isolada de
acionamento de inversores, valvulas,
solendides, contatores e outros dispositivos
eletromagnéticos

Alimentagao DC

Indutores
O_NYY\ O1o0-30v
Oss-260v

CM9100

Figura 2.2 - Exemplo de alimentagdo DC.

v Nesta segunda segdo temos a
alimentagéo DC de 24Vcc.

v Utilizar filtros LC para maior imunidade a
ruidos elétricos, evite alimentar o contador
na mesma rede que contém solendides
valvulas ou outros  dispositivos de
acionamento que emitem ruidos. ruidos (use
capacitores em paralelo com um comum da

rede)
v

Obs.: O usuéario deve optar pelo tipo de alimentagéo na compra do equipamento.

2.2 — Dimensé6es do Equipamento

As dimensdes do equipamento estdo representadas abaixo em milimetros
para uma adequada instalagdo do equipamento e um apropriado planejamento do

projeto.
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Figura 2.3 - Dimensdes do CM9100-IV.

4 — SAIDA ANALOGICA

A saida Analégica do Indicador CM9100 IV retransmite, de acordo com as
configuragdes, uma corrente que varia de um minimo de 4mA até um maximo de 20mA.

A saida Analégica do CM9100 IV é um item opcional e quando presente
encontra-se acessivel nos Bornes 4 e 5 do painel traseiro, como mostrado na figura
abaixo:

Resisténcia Observe que na figura foi mostrado a saida com um resistor
Carga de carga, este representa uma possivel resisténcia de Carga
vinculada a saida Analégica, e para um bom desempenho do
aparelho esta resisténcia nao devera exceder os
250Q(0Ohms).

Como mostrada neste manual nas segbes de
configuragdo, a saida pode ser ditada de duas maneiras,
sendo uma dela através dos SET POINT’s e outra através
Figura 4.1 - Saida. dos valores configuraveis pelo usuario “An Lo” e “An Hi".
Ambas proporcionam um boa confiabilidade(ver item “TiPret”, conf. do equipamento).

Apds a alteragdo dos valores dos parametros de maximos e minimos para a
variagdo da saida, deve-se pressionar a Tecla Reset para atualizacdo das
configuragoes.

A saida Analdgica pode ser direta ou reversa, alterada somente na parte de
calibragéo da saida 4 a 20mA. Para melhor comodidade a saida Analdgica encontra-se
de forma DIRETA.

Calibracao da Saida Analdgica: A calibragdo da saida Analdgica se da de
forma simples, e podera ser feita somente se o usuario tiver um Amperimetro
aferido e em condigGes de uso.

Para facilitar o usuario devera seguir um padréo:

ouT
4a20mA

v" Conectar o Amperimetro aferido nos bornes 4 e 5 do painel traseiro do
aparelho em uma escala conveniente para medir uma variagéo de 4 a
20mA

v' Ligar o aparelho pressionado as Tecla Incremento e a Tecla Selegao
simultaneamente, até aparecer a mensagem no visor ,
correspondente aos valores inferiores de configuragéo.

v' Através das Teclas Incremento e Selegdo do CM9100 IV, o parametro

devera ser alterado, decorrente a corrente que o usuario deseja para os

valores de minimo da configuragéo.

Pressionando a Tecla Fungao aparecerd a mensagem ,

correspondente aos valores superiores da configuragdo, este por sua

vez também deverdo ser alterados conforme a corrente de saida,
atendendo o desejo do usuario.

v Para finalizar, basta o usuario pressionar a Tecla Fungdo, que o
Aparelho voltara a indicagéo da velocidade. E conveniente que seja feito
testes das saidas, configurando e medindo as saidas com o
Amperimetro, pelo minimo em trés pontos criticos.

AN
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3.6 - FLUXOGRAMA DAS CONFIGURAGOES DO USUARIO
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2.3 — Montagem do equipamento em um painel

O indicador CM9100-1V deve ser montado e instalado em um painel fixo para
uma melhor comodidade do usuario, este painel pode ser de origem direta a maquina
ou em painel separado.

A seguir enumeramos alguns passos para a fixagao do indicador no painel:

Fazer um recorte de 45 x 90 mm no painel em que deseja instalar o equipamento. E
importante que este recorte esteja justo para que o aparelho ndo tenha
movimento;

Inserir o equipamento no recorte do painel, de fora para dentro;

Colocar as presilhas pelo lado interno do painel e parafusar até obter uma firme fixacéo
do equipamento;

Observagoes:

e Para uma aplicagdo adequada deve-se evitar locais com muita vibragao,
poeira e alta unidade.

e Utilize ventilagdo apropriada no painel para que a temperatura nao
exceda o valor maximo pre estabelecido

2.4 - Configuracao interna do Aparelho

Para determinados tipos de entradas deve-se configurar internamente o
aparelho CM9100 IV, nota-se que o padrao esta configurado para tipo PNP.

O indicador de velocidade possui duas entradas a serem configurados pelo
usuario segundo procedimento seguinte:

—_

Retirar os parafusos do painel traseiro do indicador para soltar a caixa;

2. Na parte frontal, retirar a moldura e o painel frontal cuidadosamente;

3. Empurrar a placa eletrénica no sentido painel traseiro para o frontal a fim
de retirar totalmente a caixa do equipamento;

4. Localizar as chaves DIP1, DIP2, S1 e S2 montadas na placa

horizontal(800-93).
= 0005

% w005

==
S2 81
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O

Figura 2.5 - Vis&do superior da placa inferior do CM9100-CT.
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5. Selecionar a opgao desejada conforme a tabela abaixo.

Tabela 1 - Tipos de entrada.

Entrada 1 2 3 4 S1 S2
NPN ON OFF ON OFF NA NA
PNP OFF ON OFF ON NA NA

Pick up OFF OFF OFF ON NF NF

2.5 - Exemplos de conexdes dos sensores nas entradas.

De acordo com o tipo de entrada a conexao dos sensores deve-se obedecer
um padrédo, sendo preciso uma configuragédo interna do aparelho, ou seja o CM9100
possui duas entradas para sensor que podem ser do tipo NPN, PNP ou pick up
magnético, assim aceita sensores como encoder, proximidade indutivo, capacitivo,
otico, fim decurso mecanico, entre outros.

A seguir temos alguns exemplos de ligacdes de sensores e suas respectivas
configuracgdes internas:

Obs.: Lembre-se antes de qualquer conexdo deve-se verificar a configuracéo
do sensor que deseja usar.

1. Conexao de sensor PNP 2. Conexao de sensor NPN

Azul

Azl
%% Marrom Marrom
_# Prefo / Branco

Preto / Branco

Sensor I MBFT Sensor %V_l_l
- Y x
oN X 4 , ON D|P'| . © O 12vee J_
Jmgm DIP1 g ° O e | a[0alH 2 =
2 s ©
S
Figura 2.6 - Conexdo do sensor PNP. Figura 2.7 - Conexdo do sensor NPN.
3. Conexao Encoder (saida Pulsh Pull) 4. Conex&o Fim Curso (Entrada PNP)
Preto -
Vemnelho +
A B ENDQD DIP1
Encoder ENH [ 1;| = [ 8 ] ] [ 10 9 | 7 |
ON oy 3] S v _L T ¢
Cran| Bhen) | = 4 g 2 |
DIPT DIP2 5 g =
5
Figura 2.8 - Conexdo do Encoder. Figura 2.9 - Conexdo Fim de Curso.

equipamento. Para este caso quando o tempo de zeramento for menor do que o
tempo de leitura, ocasionarda uma velocidade errénea igual a zero, antes mesmo
de medir os pulsos da entrada. O ajuste é feito através das teclas de Selegao e
de Incremento.

[}
LO FO': Lo rot: Parametro destinado a configuragcdo da minima velocidade de

indicagao, de forma que abaixo deste valor, o display indicara zero.
Para ajustar deve-se usar as teclas Selegdo e Incremento do painel
frontal.

11
5,:’:'.'- UP Start up: Este parametro é destinado ao retardo para operagdes dos
relés apés a alimentagdo, ou seja, assim que o aparelho for ligado a indicagdo
espera este tempo para indicar a velocidade dos pulsos possibilitando o controle
de eventuais partidas.

@ Add: Parametro destinado unicamente para comunicacdo SERIAL,

onde corresponde ao enderego do equipamento, este parametro é necessario
para caso 0 usuario insira outro equipamento na mesma rede de Comunicagao e
nao haja troca de informagéo errada, danificando a operagdo da rede, este
parametro é conhecido mais comumente como nome do equipamento dentro da
rede.

Para o ajuste e possiveis mudangas no endere¢o do equipamento 0 usuario
devera usar a Tecla Selegdo (@] ara escolher o digito e a tecla In{g]mento
para altera-lo, variando de 1 a 255 enderecos.

F,n LU An Lo: Parametro para o ajuste minino da saida ANALOGICA, ou seja,
quando a velocidade estiver com o valor correspondente estara saindo 4mA de
Corrente, para a calibragdo crescente. E importante para que este pardmetro
esteja em operagdo o parametro “tiPrEt” deve ser configurado para a fungao
“CFG”, ver configuragao do equipamento.

An Hi: Parametro para o ajuste maximo da saida ANALOGICA, ou seja,
quando a velocidade passar pelo valor correspondente gerado na saida analégica
20 mA de Corrente Continua, no caso da calibragdo se crescente. Da mesma
forma, é importante para que este parametro esteja em operagéo o parametro
“tiPrEt” deve ser configurado para a fungdo “CFG”, ver configuragdo do
equipamento.

Obs: Para retornar a indicagdo de contagem basta o usUario dar seqiiéncia ao
pressionar a Tecla Fungao do painel Frontal.
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3.5 - Configuragoes do Usuario

As configuragbes do Usudario sdo parametros de maior freqiiéncia de
mudanga que caracterizam a maneira como o aparelho ird funcionar levando em
consideragdo também configuragdes do equipamento.

Para acessar estes parametros o usuario devera pressionar continuamente a
tecla de Selegé&o(m)do digito durante 10 segs até aparecer a mensagem "Ft_Cor".

Apds acessar esta fase e programar o parametro “Ft Cor”, o usuario devera
pressionar a Tecla Fungéo para selecionar o parametro que deseja alterar dentro
deste grupo destinado ao usuario.

rn
IC l‘: LI~ | Ft Cor(Fator de Corregao): Parametro destinado ao ajuste do Fator de

Corregao. O Fator de Corregdo do CM9100 IV ¢é utilizado para converter pulsos
de entrada em uma escala de medida, ou seja, o nimero de pulsos da entrada
ficara "multiplicado" pelo Fator de Corregao

Exemplo: Caso o usuario configure o Fator de Corre¢éo de 1.00000, mediante os
pulsos inserido na entrada do equipamento serda a contagem, pois a proporgao
sera de 1:1, observe que neste caso colocando uma freqliéncia na entrada de
500 Hz (quinhentos pulsos por segundos) a indicagdo mostrara 30.000 rpm, pois
cada segundo vai ser contado 500 pulsos, e cada minuto vai ser contado 60
segundos.(leia mais item 6)

r
P ‘: O dl. Pto dc: Neste parametro é feito o ajuste do Ponto Decimal, através da

tecla Incremento @ este parametro nao afetara a velocidade dos pulsos sendo
apenas para quantificar a visualizagdo do nimero de pulsos.

UPdHtE UPdAEE: Parametro destinado ao ajuste do tempo de leitura dos pulsos

de enirada. Para o calculo da velocidade dos pulsos deve ser determinado um
tempo para a leitura destes pulsos, de forma que este parametro atualiza a
indicacdo desta variavel de processo, tornando o equipamento altamente flexivel
para diversas aplicagcdes. Note que quanto maior a oscilagdo do processo de
leitura, maior deverd ser o valor deste tempo.

Para o ajuste e possiveis mudangas neste par@metro o usuario devera
usar a Tecla Selegao par escolher o digito e a tecla Incremento par altera-lo.

n
U I'Ol: 0 _rot: Neste Pardmetro o usuério determina o tempo em que o display

ird zerar quando na entrada ndo houver mais a presenca de pulsos. Este
parametro devera ser maior do que o parametro anterior (“UPdAtE”), o aparelho
mostrara no display uma mensagem de “ERROR”, para o caso em que “0_rot”
seja menor, e o usuario devera reconfigurar o parametro.

Obs.: O parametro “0O_rot” devera ser maior devido casos especiais onde é
medido velocidades muito baixas, tendo poucos pulsos na entrada do
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5. Conexao Sensor Pick up

Azul
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Figura 2.10 - Conexdo do tipo Sensor Pick up.

2.6 — Exemplos de conexdes de saidas a Relé

O indicador de velocidade CM9100 IV possui 3 saidas a relé com contatos
reversiveis. A corrente de comutagéo é de 2(dois) Amperes para uma tensdo de 250
Volts alternado e com 10.000.000 de operagdes.

O uso de filtros RC em paralelo com a carga, como mostrado ao lado,

prolonga a vida dos contatos e elimina ruidos elétricos.

= Internamente o indicador possui um filtro nos contator que
propicia uma pequena corrente de fuga. Caso a carga
possua resisténcia superior a 2kOhms pode apresentar
problemas

= Utilize fusiveis de agao rapida para protegdo contra curto
circuito nas saida.

Figura 2.11 - Ligagdo simples do Relé.

Para cargas em corrente continua o usuario [
devera verificar a capacidade dos contatos, que —
geralmente é mostrada no manual do usuério do ~ fwiel
respectivo contato, e utilizar diodos em paralelo com
como mostrado na figura ao lado. s

CONAIOR

Vca

Figura 2.12 - Ligagdo paralela do Relé.

3 - VELOCIDADE E CONFIGURAGOES

Para medir corretamente a velocidade, o indicador necessita de uma
programagao basica ou uma definigdo de parametro apresentados na tela do visor. E
preciso definir por exemplo: tipo de entrada, ponto de atuacdo dos alarmes para
controle da velocidade, as fungbes dos alarme, o fator de corregéo, etc.

A configuragdo tambem esta dividida em 3(trés) fases que variam de acordo
com sua necessidade de manuseio:

¢ Indicagao da Velocidade

1. Parametros dos SET POINT'S

2. Configurac6es do equipamento

3. Configuracées do usuario



Para que ndo haja davida alguma, iremos explicar cada fase, de maneira a
tornar facil a manipulagéo do equipamento.

3.1 - INDICAGAO DA VELOCIDADE

A fase de Indicagao da Velocidade é basicamente a fase em que o aparelho
devera funcionar normalmente fornecendo ao usuario a velocidade dos Pulsos inseridos
na entrada, sempre que entrar nesta fase aparecera a mensagem ROT nos displays, ou
seja, a mensagem ROT indica que o aparelho comecara indicar a velocidade dos pulso.

<«—— Mensagem para iniciar a indicacdo

r D'Z VELOCIDADE - Nesta fase o aparelho CM9100 estara
escalonadamente medindo a velocidade dos pulsos da entrada, a velocidade
mostrada no display do aparelho estd diretamente ligada ao FATOR de
CORRECAO, ou seja, o numero de Pulsos que o aparelho usara para o
célculo da velocidade sera multiplicado pelo Fator de Corregdo que o usuario
ir4 programar.

3.2 - Parametros dos SET POINT'S

Os SETPOINT'S do CM9100-IV sdo determinados valores nos quais os
alarmes irdo mudar de estado, ou seja, os alarmes irdo ser ativados conforme a
velocidade atinja o valor correspondente ao programado pelo usuario.

Outra fungdo dos SETPOINT'S é ligado a saida 4 a 20mA, onde além de
ativarem e desativarem, o SETPOINT 1 e o SETPOINT 2 s&o valores de minimo e
maximo correspondente para faixa de variagdo da saida analdgica. Neste caso deve-se
configurar o parametro “tiPrEt” para a fungdo “SET”, ver em configuragbes do
equipamento.

Para variagdo dos parametros de SETPOINT'S basta o Usuario pressionar a
Tecla Fungao por 5(cinco) segundos que aparecera a mensagem SET 1, caso o
usuario desejar mudar o valor do SET POINT 1, devera pressionar a Tecla Selegao
até o Digito que deseje mudar (observe o digito ficara piscando) e a Tecla Incremento
para mudar o valor correspondente do digito.

O SET POINT 2 entrara quando a Tecla Fungéo for pressionada novamente,
assim também para a o SET POINT 3

A

rokt

5 segs

SEt =156k Ji=5EE 3
BlE - ®]® ° 3|«
000000

Figura 3.1 - Diagrama dos SetPoints.

10

3.4 - FLUXOGRAMA DAS CONFIGURAGOES DO EQUIPAMENTO
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Figura 3.2 — Fluxograma das configura¢des do equipamento.
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aplicagdes de freqiiéncias consideravelmente altas ou consideravelmente baixas.
Para selecionar uma das opgdes abaixo basta pressionar a Tecla Incremento.

200: Recomendado em aplicagbes que utilizam baixa
freqiéncia dos pulsos de entrada, neste caso baixa freqiéncia
significa abaixo de 1,5 [KHz].

20000)20000: Recomendado em aplicagbes que utilizam alta

freqiéncia dos pulsos de entrada, neste caso alta freqliiéncia
significa acima de 1,5 [KHz], de forma contraria ao item anterior.

t IP"E’: tiPrEt: Seleciona os seguintes modos de funcionamento da SAIDA

ANALOGICA de 4 a 20mA, através da Tecla Incremento (&), o modo de
funcionamento determina a que proporgéo a saida ira funcionar.

Set: Modifica a saida ANALOGICA entre os SET POINT 1
e o SET POINT 2, de forma que o SET POINT 1 seja o valor da
velocidade em que a saida analégica tera 4mA (valor minimo) e o
SET POINT 2 o valor da velocidade em que a saida analégica tera
20mA (valor maximo).

CFG: Modifica a saida ANALOGICA entre os parametros
"An_Lo" e "An_Hi", mostrado a seguir, e acessaveis através da
Tecla Fungéo (3] do equipamento.

Obs: Para retornar a indicagdo de contagem basta, o usUario dar sequéncia e
pressionar a Tecla Fungao do painel Frontal.
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OBSERVAGCAQ: Caso o usuario permaneca 25 segundos sem pressionar nenhuma
tecla nestes parametros o aparelho retornard a mostrar a Contagem.

3.3 - Configuracoes do equipamento

As configuragdes do equipamento sdo parametros para operagao continua do
aparelho, ou seja, sdo parametro nos quais o usuario tera que configurar caso mude de
aplicacéo.

Para acessar esta fase de configuragdo basta o usudrio pressionar
continuadamente a Tecla Incremento @ durante 15 segundos, até aparecer a
mensagem “F Set”.

Apds acessar esta fase e programar o parametro “F Set”, o usuario devera
pressionar a Tecla Fungao para selecionar o parametro que deseja alterar na
sequencia.

Em seguida iremos descrever cada parametro para que o usuério nao tenha
davidas na programagcao, tornando necessario a leitura para que ndo ocorra enganos:

F SEE F_Set: Seleciona o modo funcionamento da memorizagao das saidas.

Para mudar este parametro, basta que o usuario pressione a Tecla Incremento

conforme as se'g:ntes opgoes.
ﬁ OFF: Esta opgdo memoriza as saidas até o préximo

RESET, ou seja, caso a velocidade atinja o SET POINT, atuando
uma das trés saidas, esta opcdo memoriza o estado das saidas até

que seja dada uma nova condi¢do de RESET.
ﬁ on: De forma contraria a anterior, ndo ha uma

memorizagdo das saidas para o caso da velocidade retornar ao
estado desativado.

11 ]

DUt I | QUt_1: Parametro para configuragdo do modo de funcionamento da
saida 1(um), com relagdo ao SET POINT correspondente, alterado segundo os
seguintes paradmetros através da Tecla Incremento (=),

k. | |Hi1: Ativa a saida quando o valor da velocidade estiver
—acima do valor do SET POINT 1;

Lo | |Lo 1: Ativa a saida quando o valor da velocidade estiver
abaixo do valor do SET POINT 1;

Hi TP1: Ativa a saida quando o valor da velocidade
estiver acima do valor do SET POINT 1 durante um determinado

intervalo de tempo, especificado no parametro de configuragao "T
rESt"

Lo-EP !/Lo TP1: Neste modo as saidas controladas pelo SET
POIN funcionardo da mesma maneira que no modo Hi TP1,

porém de forma inversa, ou seja, quando no modo anterior elas
estavam ativadas agora estardo desativadas. Assim, ativara a saida
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quando o valor da contagem estiver abaixo do valor da contagem,
desativara quando estiver acima durante um intervalo de tempo,
especificado no parametro “T rESt”, e ativard novamente.

N
OUt 2: Pardmetro para configuragdo do modo de funcionamento da

saida 2(dois), com relagdo ao SET POINT correspondente, alterado segundo os
seguintes parametros através da Tecla Incremento

ha E Hi 2: Ativa a saida quando o valor da velocidade estiver
acima do valor do SET POINT 2;

Lo E’ Lo 2: Ativa a saida quando o valor da velocidade estiver

abaixo do valor do SET POINT 2;

iil

l‘,:PE Hi TP2: Ativa a saida quando o valor da velocidade
estiver acima do valor do SET POINT 2 durante um determinado
intervalo de tempo, especificado no pardmetro de configuragédo "T
rESt";

[ .

LO EPE' Lo TP2: Neste modo a saidas controladas pelo SET
POINT 2 funcionardo da mesma maneira que no modo Hi TP2,
porém de forma inversa, ou seja, quando no modo anterior elas
estavam ativadas agora estardo desativadas. Assim, ativara a saida
quando o valor da contagem estiver abaixo do valor da contagem,
desativara quando estiver acima durante um intervalo de tempo,
especificado no parametro “T rESt”, e ativara novamente.

h 'StE‘- I Hister: Parametro de ajuste da Histerese do Alarme, este valor define a

diferenga entre o valor da velocidade em que o alarme é acionado e o valor que o
alarme é desligado para nao haver mudangas simultaneas e danificar alarmes ou
aparelhos conectados as saidas quando a velocidade estiver entre os limiares
dos SetPoint’s.

t '-ES T rESt: Parametro de ajuste do tempo que as saidas permanecem

ativadas quando estirem no modo de funcionamento "Hi TP" e "Lo TP", Através
das Teclas de Selegao @ de Digito e Incremento @ 0 usuario terd como opgao
uma faixa de ajuste de 0.0 a 999.9seg.

brEBE brESEt: Parametro que habilita e desabilita o RESET Frontal do

equipamento através da Tecla Incremento @

oFF: Tecla RESET Frontal Habilitada;
[ on | on:Tecla RESET Frontal desabilitada.

(N
OUt 3: Pardmetro para configuragdo do modo de funcionamento da

saida 3(trés), com relagdo ao SET POINT correspondente, alterado segundo os
seguintes parémetros através da Tecla Incremento@.
h. Hi 3: Ativa a saida quando o valor da velocidade estiver
ima do valor do SET POINT 3;

!!!

Lo 3 |Lo 3: Ativa a saida quando o valor da velocidade estiver

abaixo do valor do SET POINT 3;

i

.-I:F'El Hi TP3: Ativa a saida quando o valor da velocidade
estiver acima do valor do SET POINT 3 durante um determinado
intervalo de tempo, especificado no pardmetro de configuragédo "T
rESt";

Lo-tP3 Lo TP3: Neste modo a saidas controladas pelo SET
POINT 3 funcionardo da mesma maneira que no modo Hi TP3,
porém de forma inversa, ou seja, quando no modo anterior elas
estavam ativadas agora estardo desativadas. Assim, ativara a saida
quando o valor da contagem estiver abaixo do valor da contagem,
desativara quando estiver acima durante um intervalo de tempo,
especificado no parametro “T rESt”, e ativara novamente.

|
F “—tE'— FiLtEr: Parametro para o ajuste da freqiiéncia de velocidade, ou seja,

caso o usudrio tenha fixo uma freqiiéncia de operagao dos pulsos da entrada, &
necessario a configuragao deste pardmetro para que na auséncia de pulsos em
determinados espagos de tempo, o equipamento possa filtrar qualquer tipo de
ruido incidente neste intervalo.

A faixa de tempo em que o usuario podera configurar varia de 00.0000 até
99.9999[segs] através das Teclas “Incremento’@ e “Selegéo’@.
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|
bHUd bAUd: Parametro destinado Unica e exclusivamente para Comunicagao
SERIAL. Esse seleciona a Taxa de Comunicagéao (baud rate) que pode variar
entre os valores seguintes:

600

1200
2400
4800
9600

N
PUL I | PUL_IN: Parametro que ajusta o modo de contagem para baixa e
alta freqliéncia dos pulsos da entrada. Este parametro é recomendado a
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