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Dados para
referéncia rapida

DPI 620: Canal 1 (CH1)

Medicao (M) / Fonte (S) / Poténcia (P)

+30 V (M)

+55 mA (M)

0a12V(S)

0a24 mA (S)

+2.000 mV (M)
0 a2.000 mV (S)

8 sensor de temperatura (M/S): Pt1000, Pt500, Pt200, Pt100(385),
Pt50, D 100, Ni 100, Ni 120

0 a 4000 Q (M/S) 12 Termopares (M/S): K, J, T,B,R, S, E,N,L, U, C,D
0 a 50 kHz (M/S) /M 20 Vrms (M): conectores de tensdo no CH1 apenas.
Comutador (M) =% | /M 2000 mV rms (M): conectores de tenséo no canal 1 (CH1)

apenas.

/M 300 Vrms, 50 Hz a 400 Hz (M).
Apenas com a sonda CA; veja Secdo 3.2.5.

DPI 620: Canal 2 (CH2)

+30 V (M) 0a24 mA(S)
+2.000 mV (M) Loop de 24 V (P); maximo: 24 mA
155 mA (M) Comutador (M) P

2vi8 DPI1 620 + MC 620 + PM 620

Pressao* (M)

Medidor: 25 mbar a 200 bar (0,36 a 3000 psi)
Absoluto: 350 mbar a 1000 bar (5 a 15000 psi)

Observagao: Pressado pneumatica maxima: 500 bar (7250 psi)

*Atencdo: Para evitar danos no médulo PM 620, use-o apenas dentro do limite de
pressao especificado na etiqueta.

Copyright

Marcas comerciais

© 2009 General Electric Company. Todos os direitos
reservados.

Microsoft e Windows sdo marcas registradas e marcas
comerciais da Microsoft Corporation nos Estados Unidos e/ou
outros paises.

HART é uma marca registrada da HART Communications
Foundation.

Todos os nomes de produtos sdo marcas registradas de suas
respectivas empresas.
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Seguranca

Avisos gerais

Avisos elétricos

Aviso de pressdo

Antes de usar o instrumento, € importante ter lido e entendido
todos os dados relacionados. Elas s&o: os procedimentos
locais de seguranca aplicaveis, esta publicagdo e as instrugdes
para acessorios/opg¢oes/equipamento que vocé esta usando
com ele.

(/A ADVERTENCIA M\

E perigoso ignorar os limites especificos para

o instrumento ou os acessorios relacionados. Nao use
o instrumento ou acessoério se ele nao estiver em sua
condigdao normal. Use a proteg¢ao adequada e obedeca
a todas as precaucgoes de seguranga

Nao use o instrumento em locais com gas, vapor ou pé
explosivos. Ha risco de explosao.

Para evitar choques elétricos ou danos ao instrumento,
nao conecte mais de 30 V entre os terminais ou entre os
terminais e o fio-terra (aterramento).

Para evitar choques elétricos, use apenas a GE sonda
de CA especificada (Parte: 10620-AC) para medir as
tensées CA superiores a 20 Vrms (maximo: 300 Vrms).
Conecte-o apenas as conexoes especificadas.

Este instrumento usa o pacote de bateria de
litio-polimero (Li-Polimero). Para evitar uma explosao
ou incéndio, nao provoque curto-circuito, nao
desmonte, mantenha distante de areas perigosas.
Para condi¢gdes de operagao, veja Tabela 10-1.

Para evitar vazamento de bateria ou geragao de calor,
use apenas o carregador de baterias e a fonte de
alimentacéao na faixa de temperatura de 0 a 40°C (32 a
104°F). Para condi¢6es de operagao, veja a Tabela 10-1.

Para assegurar que o visor mostre os dados corretos,
desconecte os fios condutores antes de ligar ou mudar
para outra fun¢ao de medigao ou fonte.

Se vocé usar uma opcao de pressao com o calibrador DPI 620,
esses avisos também s&o aplicaveis:

Alguns compostos liquidos e gasosos sao perigosos.
Isso inclui compostos resultantes de contaminagao.
Certifique-se de que o equipamento seja seguro de usar
com a midia necessaria.

Continua
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Cuidados

Marcas e simbolos

no instrumento

* Gases pressurizados e fluidos sao perigosos. Antes de
conectar ou desconectar o equipamento de pressao,
libere toda a pressao com seguranga.

¢ Para evitar uma liberagao de pressao perigosa,
certifique-se de todas as tubulagées, mangueiras
e equipamentos tenham o coeficiente de pressao
correto, sejam seguros para usar e estejam conectados
corretamente.

* E perigoso conectar uma fonte externa de pressao
a uma estagao de pressdo série PV 62x. Use apenas os
mecanismos especificados para definir e controlar
a pressao na estacao de pressao.

Atencdo: Para evitar danos ao visor, ndo use objetos
pontiagudos na tela de toque.

Para evitar danos no médulo PM 620, use-o apenas no
limite de pressao especificado na etiqueta.

Antes de comecar uma operacgao ou procedimento descrito
nesta publicacao, certifique-se de que vocé tenha as
habilidades exigidas (se necessario, com qualificacdes de um
estabelecimento de treinamento aprovado). Siga sempre as
praticas recomendadas de engenharia.

Aviso - consulte
o manual

Em conformidade com as
C € diretivas da Unido
Européia

Leia o manual

Portas seriais USB:
o~ | Tipo A; conector
Mini Tipo B

LIGADO/DESLIGADO

N
—L_ | Conexéo-terra
—

micro Secure Digital (SD)* micro SD

Slot para um cartao WiFi Slot para um cartao

- 9 +| Polaridade do adaptador CC: o centro do plugue € negativo.

N&o jogue fora este produto como se fosse residuo
doméstico. Consulte o Capitulo 9 (Procedimentos de
manutengao).

|4

Ha mais marcas e simbolos especificados neste manual: marcas
elétricas, simbolos no visor (Capitulo 1); marcas e simbolos
relacionados a pressao (Capitulo 4).

* O cartdo WiFi micro ainda néo esta disponivel, mas as fungbes
WIiFi estdo disponiveis com o nimero de pega: DPI 620 CE WIFI

iv Seguranca
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Introducdo

PM 620

Calibrador de pressao

O calibrador modular avangado (AMC) faz parte de um conjunto
de modulos portateis que vocé pode rapidamente reunir para
agregar uma ampla variedade de fungdes do calibrador.

Calibrador modular avan¢ado, DPI 620 (esse manual de
usuario): Esse é um instrumento alimentado por bateria para
operacoes elétricas de medicao e fonte e comunicagdes
HART®; veja a Tabela A1 (capa). Ele também fornece fungbes
de alimentagao e interface de usuario para todos os médulos
adicionais. Vocé pode usar a tela de toque para exibir até seis
parametros diferentes.

Portadora do médulo de pressao, MC 620 (este manual de
usuario): Ela conecta-se ao calibrador DPI 620 para criar um
instrumento indicador de pressao totalmente integrado. Para
medir e exibir as pressdes pneumatica ou hidraulica, vocé pode
ter até dois mddulos de presséo intercambiaveis de cada vez.

Médulos de pressao, PM 620 (este manual de usuario):
Esses modulos conectam-se a portadora de médulo de
pressao (MC 620) ou a uma estagao de pressao (PV 62x) para
fornecer ao calibrador DPI 620 a funcionalidade de medicao de
pressao necessaria. Eles sdo médulos “plug and play”
totalmente intercambiaveis sem configuracgéao inicial ou
calibracao de usuario.

Estagoes de pressao, PV 62x (manual de usuario - K0457):
Existem trés estacdes de pressao:

* duas estagdes de pressdo pneumatica para fornecer a vocé
uma pressao exata e controlada e as condicdes de vacuo:

PV 621: -950 mbar a 20 bar (-13,5 a 300 psi) versao
PV 622: -950 mbar a 100 bar (-13,5 a 1500 psi) versao

* uma estagao de presséao hidraulica para fornecer a vocé
uma pressao hidraulica exata e controlada e as condigbes
de presséo hidraulica:

PV 623: 0 a 1000 bar (15000 psi)

Vocé pode conectar o calibrador DP1 620 e um médulo PM 620
para criar um instrumento calibrador de presséao totalmente
integrado.

Para fornecer protegcao de sobrepressao ao equipamento
conectado, existem valvulas de alivio de pressao (PRV)
disponiveis para todas as estagdes de pressao.

Software (este manual de usuario): O calibrador DPI 620
inclui o seguinte software:

* software de documentagdo ® Software de comunicacao
HART®

[PT] Portugués - K0449
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Outros acessorios e opgoes: Para os niumeros de pecas
(P/N), consulte Secao 1.4 (Acessorios).

Resumo das fungées Essa tabela fornece um resumo das fungdes disponiveis no
calibrador DPI 620.

DPI 620 - Fungbes de calibrador

Visor de cristal liquido (LCD) colorido de facil leitura

Nenhuma tecla: a tela de toque tem botdes grandes para operar
com os dedos.

Bateria de litio-polimero recarregavel com controle de alimentagéo
avangado para uma duragéo prolongada da bateria.

" Corrente de medigao (mA), tensao (Volts/mV),
frequéncia (Hz/contagem de pulsos)

* Corrente de alimentagéo (mA), tensao (Volts/mV),
frequéncia (Hz/contagem de pulsos)

* Medigao/simulagao:

- um Detector de temperatura de resisténcia (RTD): Q ou °C/°F
- um termopar (TC): mV ou °C/°F

- um resistor (Q)

Compensagéao de Junta Fria (CJ): automaticas/manuais

Fungdes de passo/rampa: automaticas/manuais

Teste do comutador e indicador de condig¢édo (aberto/fechado)

Selecao de idioma (veja Secao 2.10 (Sequéncia de menu))

Portas de comunicacdo USB (Universal Serial Bus): Para
comunicagdes de computador, médulos externos, unidades de
memoria Flash

Slot de memoadria Micro SD: até 4 GB de memoria adicional

7 Modelo WiFi para operagao sem fio

# Sistema operacional Windows® CE

** Presséo de medida/teste de vazamento: Veja os acessorios de
pressao

Software de documentacao para fornecer uma analise de calibragao
de um dispositivo.

A fungdo Setup para salvar e restaurar as configuragdes pessoais,
as configuragdes de calibragao de instrumento e outras operag¢des
de instrumento padrao.

vi Resumo das funcées K0449 - [PT] Portugués
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* Consulte o catalogo técnico

** Item opcional

7 Configurado na fabrica

DPI 620 - Fungébes de calibrador (Continua)

O software de comunicacdes HART® (Highway Addressable
Remote Transducer) para configurar e calibrar dispositivos que
usam o protocolo de comunicagbes em campo HART.

Outras fungdes: espera, maximo/minimo/média, filtro, tara, luz de
fundo ajustavel, volume ajustavel para porta de som, indicacdo de
alarme (no visor e da porta de som), desligamento automatico.

Sobre este manual

Botées de —
exemplo: 0

&

¥

Este manual de usuario foi criado para ser usado em um
computador ou dispositivo semelhante que tem o software
necessario para ler um arquivo Portable Document Format
(PDF).

Ele foi fornecido como um PDF em um disco compacto (CD),
mas vocé pode copiar ou salvar o PDF em um computador ou
dispositivo semelhante que tenha o software PDF necessario.

Para navegar entre as informagdes relacionadas, o manual do
usuario inclui referéncias cruzadas e links (mostrados em
azul); por exemplo:

¢ texto de referéncias cruzadas: ... Figura 1-1; Tabela 10-1;
Capitulo 1; Secao 1.4 (Acessorios)

Observacgado: Se vocé mover o cursor do software de PDF
sobre um item que tem um link, o simbolo de curso
normalmente muda.

Quando vocé clica em um link, o seu software de PDF mostra
a pagina aplicavel. Para ajudar vocé a navegar através dos
links que usa, o seu software de PDF inclui os seguintes
botdes:

Vista anterior. Para voltar para uma selecédo de paginas
anterior.

Préxima vista: Em uma sequéncia de seleg¢des de pagina, isso
leva vocé para a proxima pagina.

Observacao: Versédes de software diferentes tém botdes
diferentes. Em algumas versées, também é necessario
configurar “View” (Vista) para incluir essas ferramentas na
“Page Navigation Toolbar” (Barra de ferramentas de
navegacao por paginas); consulte a documentagao do seu
software PDF.

[PT] Portugués - K0449
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Capitulo 1: Pecas de instrumentos,
acessorios e opcionais

1.1 Introd ugao Este capitulo fornece uma descri¢cado das diferentes partes do
instrumento e dos acessodrios/opcionais disponiveis.

1.2 O instrumento

1. |Botéo Ligar/Desligar Pressione e segure o botédo até o visor
acender.

2. | Conectores de canal 1 (CH1) e canal 2 (CH2) para operagdes
elétricas; veja a Figura 1-2.

3. |Protegao de borracha retiravel para o conector USB tipo A;
conector USB mini tipo B e soquete de entrada de forga +5V
CC; veja Figura 1-3.

4. | Visor colorido com uma tela de toque. O numero de janelas
que vocé vé no visor é definido pelo nimero de selecdes de
tarefas e médulos externos com os quais vocé esta
trabalhando (maximo: 6); veja Secao 2.9 (Operacao do visor).

Para fazer uma selecgdo, toque suavemente na area de
exibigao aplicavel com um dedo.

5. Unidade de alto-falante selado.

Figura 1-1: Vista geral do
instrumento

@ 2a |Conectores Canal 1 (CH1) para:

(

IIIM-
. l l" V: volts/mV CC ou CA*; Hz: frequéncia e contagens/min,
5 contagens/hora (cpm/cph); Q2: resisténcia; Sensor de
%_( \6' temperatura: detectores de temperatura de resisténcia de
& 2 fios, 3 fios (3F), 4 fios (4F); -~ : operacao de chave;
‘—v—’ e mA+, mA-: corrente. Consulte a se¢ao Capitulo 3
@ @ (Operacbes elétricas e de IDOS).
Figura 1-2: Conexées 2b | Conectores Canal 1 (CH1) para termopares (TC). Consulte
CH1/CH2 a secgao Capitulo 3.

2c¢c | Conectores de canal 2 (CH2) isolados para:

V: volts/mV DC; mA+, mA-: corrente; 24Vo: Alimentagdo em
loop de 24V; .= : operacao de comutador; consulte
Capitulo 3. Para as conexdes HART, consulte Capitulo 8.

(COM = Comum) Observagao: *Vocé pode medir uma tensdo CA (maximo: 20 Vrms)
sem a sonda de CA especificada pela GE (P/N 10620-AC). Se for
mais de 20 Vrms, vocé deve usar a sonda CA (maximo: 300 Vrms)
nos conectores CH1 V/Hz e COM; consulte Secao 3.2.5.

[PT] Portugués - K0449 Pecas de instrumentos, acessorios e opcionais 1-1
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3a | #<* : Conector USB tipo A para conexdes a periféricos
externos (memoria Flash USB ou mddulos externos opcionais).

o6

o

3b | == : Conector Tipo Bmini USB para comunicagdo com
um computador. O cabo mini USB Tipo B opcional também
alimenta o instrumento; veja Secéo 2.4 (Opcodes de
alimentacéo).

3c |- 9+ : Soquete de entrada de alimentagdo +5V CC Essa
- fonte de alimentagdo também carrega a bateria. Consulte

Figura 1-3: Os soquetes de a Secgdo 2.5.3.

USB e alimentagéo

6. | Tampa dos conectores USB e soquete de entrada da
alimentagéo CC (Figura 1-3). Para o IP65, pressione-o
totalmente para dentro do nicho sobre os conectores.

7. | Dois pontos de conexao para conectar a portadora do médulo
de presséao (MC 620); veja o Capitulo 4 (Operagéo do
indicador de pressao (MC 620)).

8. |Conexdes elétricas da portadora do moédulo de pressao
(MC 620) ou uma estagao de pressao (PV 62x).

9. |Etiqueta: modelo, data de fabricagdo (DoM: més/ano),
numero de série (S/N); fabricante: nome, endereco, website

Figura 1-4: Vista posterior | 10. |Tampa do compartimento para bateria e cartées Secure
(tampa conectada) Digital opcionais.

11. |Dois guias de posi¢ao para a bateria. Consulte a Secao 2.5.2
(Instale a bateria).

12. | =5 Slot para um cartao WiFi micro Secure Digital*.

1
Wi-Fi

13. Slot para um cartdo de memoria micro Secure Digital
E (maximo: 4GB).

14. | Conexdes elétricas para a bateria.

Figura 1-5: Vista posterior * O cartdo WiFi micro ainda nédo esta disponivel, mas as fungbes
(tampa/bateria removida) WIiFi estéo disponiveis com o niimero de pega: DPI 620 CE WIFI

1-2 Pecas de instrumentos, acessérios e opcionais K0449 - [PT] Portugués
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1.3 O visor Este € um LCD com visor colorido e uma tela de toque. Para
fazer uma selegao, toque suavemente na area de exibigao
aplicavel com um dedo; veja Secao 2.9 (Operacao do visor).

@ @ 1. |Barra de status: Isso inclui:
O = °‘@ 3400 12:48 a. Indicador de bateria b. Data e hora
[ | et Voltage = ¢. Indicadores para uma conexao de Pressdo, um resistor
S dORNO) 0 de protocolo HART, uma conexdo IDOS, Registros de
®< dados e operagao sem fio; por exemplo:
5 0.000

(<) P Pressdo; 55, HART, &z :1DOS

12.000 v(h)

B 2. |CH1: Janela para os ajustes e os valores do canal 1; veja

& { . Secao 2.10.
’ d. Indicagao de medicao ou fonte:
A
v =
@{ b=V

Figura 1-6: Visor de
exemplo P

i (@™ : Medicao; (9 : Fonte
e. Funcao (tenséao, corrente, presséo...)
Indicadores de processo de fonte; por exemplo:

E: Nudge; A Check do span; A\ Rampa

g. Faixa de fundo de escala h. Unidades de fungéo
(FE)

3. | Outras janelas: O numero de janelas que vocé vé no visor
é definido pelo numero de selegbes de tarefas e médulos
externos com os quais vocé esta trabalhando (maximo: 6);
veja Secao 2.9.

4. | Toque neste botédo para configurar a Tarefa, ajuste 3
o instrumento (Configure) e acesse a ajuda (?). Veja M
a Secao 2.10 (Sequéncia de menu).

5. |Toque neste botdo para maximizar cada uma das ‘

janelas disponivel na sequéncia; veja Secao 2.9.4. =V

6. | Pausa (ll) ou Reproduzir (»): Toque em (ll) para manter
(congelar) todos os dados no visor. Para soltar o visor
e continuar, toque em (»).

[PT] Portugués - K0449 Pecas de instrumentos, acessorios e opcionais 1-3



Edicdo 1

1.4 Acessorios

10620-PSU. Fonte de alimentagao CC

I0620-BATTERY. Bateria de litio-polimero

209-539. Conjunto de seis fios de testes elétricos

K0454. Guia de referéncia rapida e segurancga

UD-0002. CD com o manual do usuario

Figura 1-7: Acessoérios incluidos

I0620-AC. Sonda de CA que se conecta aos soquetes
do calibrador especificado (veja a Secao 3.2.5)
e mede até 300 V CA.

I0620-CASE-1. Bolsa de pano para transporte com
argola para cinto, faixa de ombro e um bolso grande
para acessorios. Ela pode conter um calibrador

DPI 620.

10620-CASE-2. Bolsa de pano para transporte.

Ela consegue carregar um conjunto de unidades:

um calibrador DPI 620, uma portadora de modulo
MC 620; modulos PM 620 e acessorios relacionados.

I0620-BATTERY. Bateria de litio-polimero
sobressalente ou de reposigao.

10.

I0620-CHARGER. Carregador de bateria externo
para carregar a bateria quando ela nao estiver no
instrumento.

11

10620-PSU. Fonte de alimentagcdo CC sobressalente.

12.

10620-USB-PC. Cabo mini USB tipo B para conectar
o calibrador DPI 620 em um computador.

10620-IDOS-USB. Adaptador para conectar o DPI 620
a um modulo de pressao universal IDOS.

14.

10620-USB-RS232. Adaptador para conectar
o DPI 620 a uma interface RS232.
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15. | 10620-FIELD-CAL. Gerenciador de calibragdo em
campo Intecal. Use as fungdes de documentagao no
calibrador com elementos do seu banco de dados
Intecal; ajuste novos registros e procedimentos de
novos dispositivos; faca o upload dados de Intecal
para o banco de dados do computador.

16. | M6dulos de pressao (PM 620); consulte o banco de
dados.

17.| Kit de mangueiras pneumaticas para 400 bar
(5800 psi) com conectores de encaixe rapido para
a porta de teste.

10620-HOSE-P1: 1 metro (= 39 pol.)
10620-HOSE-P2: 2 metro (= 78 pol.)

18. | Kit de mangueiras hidraulicas para 1000 bar
(15000 psi) com conectores de encaixe rapido
para a porta de teste.

10620-HOSE-H1: 1 metro (~ 39 pol.)
10620-HOSE-H2: 2 metro (= 78 pol.)

19. | Conjuntos de adaptadores de pressao projetados para
MC 620, PV 62x e os kits de mangueiras:

10620-BSP: G1/8, macho G1/4; G1/4, G3/8 e fémea
G2

10620-NPT: 1/8NPT, macho NPT, NPT, 3/8NPT
e fémea VaNPT

I0620-MET: M14 x 1,5 e M20 x 1,5 fémea
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2.1 Introducdo

2.2 Verificagoes
iniciais

2.3 Procedimentos
iniciais

2.4 Opcoes de
alimentagado

Capitulo 2: Preparar o instrumento

Este capitulo fornece uma descri¢cao dos seguintes itens:
* as verificacoes e os procedimentos iniciais
* as opcgoes de alimentagao disponiveis

* a bateria e os procedimentos relacionados (instalacao
e carregamento)

® os procedimentos de inicializagéo
* aestrutura de menu e as opgoes

* as opgdes Processo e Automagéo disponiveis para as
fungdes de medicéo e fonte ( @= o )

Antes de usar o instrumento pela primeira vez:

¢ Certifique-se de que ndo haja danos no instrumento e que
nao haja itens perdidos; veja a Figura 1-7.

* Remova a pelicula de plastico que protege o visor.
Use a etiqueta (D ) no canto superior direito.

Antes de usar o instrumento pela primeira vez, complete esses
procedimentos:

* |nstale a bateria (Secao 2.5.2). Em seguida, recoloque a
tampa.

* Para se certificar de que a programacao de calibragao
trabalhe corretamente, defina a data e a hora; veja a
Secao 2.10 (Sequéncia de menu).

® (Carregue a bateria (Secao 2.5.3).

Existem trés opcdes de alimentagéo:

Bateria de litio-polimero (Secao 2.5): Todas as fung¢des do
instrumento estao disponiveis com uma bateria carregada.

Fonte de alimentag¢ao de 5V CC (Secao 2.6): Todas as
fungdes do instrumento estao disponiveis com ou sem a
bateria. Ele fornece alimentacao para o instrumento e carrega
a bateria ao mesmo tempo. Ele carrega a bateria quando o
instrumento esta ligado ou desligado.

Conexao USB mini Tipo B (Secao 2.7): Isso carrega a
bateria quando o instrumento esta desligado e aumenta a vida
util da bateria quando o instrumento esta ligado.
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2.5 A bateria

2.5.1 Condicoes de
bateria

Indicagbes de carga

2.5.2 Instale a bateria

A\ ADVERTENCIA A\

¢ Esse instrumento usa o pacote de bateria de
litio-polimero (Li-Polimero). Para evitar uma explosao
ou incéndio, nao provoque curto-circuito, nao
desmonte, mantenha distante de areas perigosas.
Para condi¢6es de operagao, veja a Tabela 10-1.

* Para evitar explosao ou incéndio, use apenas baterias,
fontes de alimentagao e carregador de bateria
especificados da GE.

* Para evitar vazamento de bateria ou geracao de calor,
use apenas o carregador de baterias e a fonte de
alimentacéao na faixa de temperatura de 0 a 40°C (32 a
104°F). Para condig¢oes de operagao, veja Tabela 10-1.

Para uma especificacdo completa da bateria, consulte a
Tabela 10-1.

Quando vocé recebe o seu calibrador DPI 620, a bateria esta
com aproximadamente 60% da sua carga completa. Vocé
pode usar a bateria imediatamente, mas para obter um tempo
de operagdo maximo, recomendamos que vocé a carregue
completamente (Secao 2.5.3).

Quando vocé liga a forga, o simbolo de bateria no topo do visor
mostra a condigéo da carga em incrementos de 10%.

Para obter uma indicagao precisa (incrementos de 1%), use
o0 menu Configuration (Configuracao); veja Secao 2.10.2
(Procedimento para ver o status do instrumento).

Passo Procedimento

1. Quando a alimentagao estiver desligada, solte
0s cinco parafusos (a) e remova a tampa (b).

Se necessario, vire o0 instrumento ao contrario
e deixe a bateria descarregada cair na sua mao.

|4

Se a bateria nao estiver carregando
devidamente, descarte-a com seguranca.
Observe todos os procedimentos de saude
e seguranga locais.

2. Instale a nova bateria corretamente até ela
estar nivelada no compartimento.

3. Recoloque a tampa.

2-2 Preparar o instrumento
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2.5.3 Carregue a bateria

2.5.4 Tempos de
carregamento

2.5.5 Tempo de operacdo

Opcdes de economia de
energia

Edicdo 1

Vocé pode carregar a bateria no instrumento (Secao 2.6)
ou usar o carregador de bateria externa opcional; veja
a Sec¢ao 1.4 (Acessorios).

Métodos de carregamento Tempo de carregamento (para
capacidade total)

Fonte de alimentagcao CC ~ 6,5 horas

Carregador de bateria externo ~ 6,5 horas

Conector USB mini Tipo B ~ 13 horas (com alimentacao de
500 mA)

Observacao: Vocé pode usar o instrumento enquanto
o carregador CC estiver carregando a bateria, mas isso
aumenta o tempo de carregamento.

Operagao Duragéao da bateria

Operagao continua (medigéo) > 10 horas

Operagao continua (medicao e > 6 horas
fonte com alimentagédo em loop)

Esses sdo os tempos operacionais tipicos de um novo pacote
de bateria de litio-polimero totalmente carregado com as
seguintes configuragdes:

* Intensidade da luz de fundo definida para 80% (Padrédo: 80%)

* Tempo limite de luz de fundo definido para 2 horas (Padréo:
2 minutos)

Para obter duragdo maxima da bateria, defina um valor baixo
para a Intensidade da luz de fundo (40%) e um curto tempo
limite; veja a Secao 2.10.1 (Procedimento para definir as
operacoes basicas).

2.6 Afontede
alimentagdo CC

_ - I >~
Barra de status:
Simbolos de carregamento

/\ADVERTENCIA M\

¢ Para evitar explosao ou incéndio, use apenas baterias,
fontes de alimentacgao e carregadores de bateria
especificados pela GE.

¢ Para evitar vazamento de bateria ou geragao de calor,
use apenas o carregador de baterias e a fonte de
alimentagao na faixa de temperatura de 0 a 40°C (32 a
104°F). Para condigoes de operagao, veja a Tabela 10-1.

Essa unidade fornece alimentagao para o instrumento e
carrega a bateria (se ela estiver instalada). Todas as fungbes
de instrumento estdo disponiveis com ou sem a bateria.

[PT] Portugués - K0449
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2.7 Afontede
alimentagdo USB

2.8 Ligar ou desligar

'®

Se houver uma bateria, os circuitos de seguranca interna
controlam o ciclo de carregamento. Se vocé estiver usando
o instrumento, isso aumenta o tempo para carregar a bateria.

Passo Procedimento

1 Conecte o adaptador de tomada aplicavel a fonte
de alimentacdo CC.

2. Do lado direito do instrumento (Figura 1-3), use o
nicho de borracha para puxar a tampa das
conexoes.

3. Insira o conector da fonte de alimentagao no

soquete de entrada 5 V CC e ligue o instrumento.

Vocé pode usar o cabo mini Tipo B opcional para alimentar
o instrumento.

Isso carrega a bateria quando o instrumento esta desligado e
aumenta a duragéo da bateria quando o instrumento esta ligado.

Passo Procedimento

1 Inicie o computador.

2. Insira a ponta Tipo A do cabo USB no soquete
USB do seu computador.

3. Do lado direito do instrumento (Figura 1-3), use o
nicho de borracha para puxar a tampa das
conexoes.

4, Insira a ponta mini Tipo B do cabo USB no

soquete USB do instrumento.

Para ligar o instrumento, pressione e mantenha pressionado
esse botao até o visor acender (~ 2 segundos). Durante a
sequéncia de acionamento, o instrumento mostra um timer e
depois exibe os dados aplicaveis.

Para desligar o instrumento, pressione e solte este botéo
novamente. Quando a forga é desligada, o ultimo conjunto de
opgdes de configuragdo permanece na memoria.

2-4 Preparar o instrumento
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2.9 Operquo do visor Este instrumento tem uma tela de toque. Para fazer uma
selegao, toque suavemente na area de exibicdo aplicavel

= — / - (janela, botao, opgao) com um dedo.

=7 (@) ToQuE

Atencdao: Para evitar danos ao visor, ndo use objetos
pontiagudos na tela de toque.

O numero de janelas que vocé vé no visor é definido pelo
numero de selegbes de tarefas e mdédulos externos com os
quais vocé esta trabalhando (maximo: 6); veja a Secao 2.10.3
(Procedimentos para selecionar tarefas).

2.9.1 Mudar itens em uma lista

Para mudar um item em uma lista, vocé tem essas opgoes:

t(.)} (@ * toque no item que quer usar
\ \ ,.'f (@) e toque no botdo A ou Vv
Selec tion Select Utility
I Volll\ fge MM‘MINAVD\ / * toque em uma das barras horizontais ao lado da lista

Nm Warie (se aplicavel)
Curre Ma: deMvg
s-wcr- Test ‘/ Aceitar. Para aceitar a selegéo e voltar para o visor anterior,
-

Millivolts

e toque neste botdo. Se necessario, toque neste botdo em
TCmy todos os visores subsequentes até voltar ao inicio.
Frequency v
AR Cancelar. Para cancelar a selecéo e voltar para o visor
| % |¢ x|y X ¢ g

anterior, toque neste botao.

2.9.2 Alterar valores numéricos

bite i e Esses sdo visores com teclados numeéricos para esses itens:
1/08/08 | 5.5 datas e horas
71819 71819
{ 4 { 5 { 6 { 4 { 5 { | ° valores de ponto de ajuste
I 1 I 2 I 3 I 1 I 2 I 3 *® processos de Automagéo da fonte (Nudge, Check do Span, ...)
I [ 0 [+;_ [ . * calibragdo e outros processos
| | |

v Toque no valor necessario no teclado. Se aplicavel, o teclado
inclui os botdes para +/- e o ponto decimal.

Retorno: Para retroceder um caractere, toque neste botao.
<= Seisso ndo for uma data ou hora, ele apaga um caractere.

Aceitar. Para aceitar o valor especificado e voltar para o visor
\/ anterior, toque neste botao.

Cancelar. Para cancelar o valor especificado e voltar para
).( 0 visor anterior, toque neste botao.
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2.9.3 Inserir texto

Log file

Reca567890 (@))u2 mp

:

Esses s&o visores com teclados alfanuméricos para esses itens:

Titulos; veja Secao 2.10.4 (maximo: 15 caracteres; todos os

[}
|ale|c|o "
aEn &;6";‘89 caracteres permitidos)
LLLLLL_\LEW * Nomes de arquivo (maximo: 10 caracteres; sem caracteres
\i‘li‘i E h 367890 especiais)
[a [~ s |7 [\ [\ o o
\i&i&uT%E 1. Toque nos caracteres aplicaveis.
Lz 1_"1@@_ I 2. Para aceitar os dados e voltar para o visor anterior, toque no
() ‘ﬁ;‘lll& $ | % texto finalizado na caixa de entrada de dados.
y |z | |Pe ~ | ¢
‘I_Ti__% | ‘ Proximo teclado: Para usar caracteres no proximo
|7 |e].. [on =* | teclado (maiusculos > minusculos > numéricos), toque

neste botao.

Del: Para excluir o ultimo caractere na caixa de entrada

Del

de dados, toque este botao.

Esc: Se nao houver caracteres na caixa de entrada de
dados, o botdo Esc substitui o botdo Del. Para sair do
teclado e voltar para o visor anterior, toque no botéo Esc.

2.9.4 Maximizar/minimizar uma janela

Vocé pode ter até seis fungdes no visor. Para definir um
Processo (operagdes de medigdo), uma opgao de Automagéo
(operagdes de fonte) ou outros Ajustes, vocé deve maximizar

a funcéo aplicavel:

Processos (operagbes de medigdo @)

‘it Process
b= e LS 18,08
. o s Ssam (@) ,,
Maximizar Minimizar 0.0000 _
— 30 Ag 1508 L} — 30 Agi 1508 =2 2 =i I()} of
; Voltige %] ; Voltisge =] 55.0000 — W
[En@w™™ (@) o
0-000 0-000 T | M scaling I(@)} "
000 v IS 12.000 v Emm————e il
—— 36.693 . %00
B @ = |+ 36.623
zmw?s'szﬁ IE l!()}’ el Automagéo (operagbes de fonte ¥ )
¢ g —#—- r ¢ ot i, Automation
53] CT N =5 1 R 5| PO P
{- *{(}l- ’ = 1wy tmos | S Sten % Hucee
- * 5 7 o 0.000 == e
TOQUE Opgbes alternativas para o passo ® ,,_: | e el
v | [Ener=
bl | «
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2.10 Sequéncia de
menu

il -~
® ':()) Connection Guide
Customer Service
— — ) Configuration Segdo 2.10.1
§ (@n Setings (@) === Settings Secédo 2.10.2
. Statu Auto Powerdown "
- L Status Capitulo 6
Data Logging Backlight Software Build -
Data Logging
Touch Screen 7- Clock Next Calibration Setup
Cap/tu/‘o 7 D s Language Serial Number Recall
SeQéO 2.12 Borumentig —{@ Audio Battery Status Transfer
Analysis Advanced
Advanced - (@) Memory Status Erase
HART Resistor Run Procedure Memory Status
Standards 7L
P A tela de toque permite que vocé calibre e recentralize a tela. Normalmente,
iSO SO é necessario para versées com o sistema operacional Windows CE.
Setup Files
| Configuragoes Ajustes de Selecione
) L — de tarefa* m—  anal “Function”
LN (©)) CHA (@ Funcs Nenh
ungdo enhuma
Segéo 2.10.3 ¢ —
CH2 (@) Corrente
TOQUE . Unidades Tens3o
L]
(©n * Servigo .
L]
Titulo *

&)

*Um canal s6 pode ter uma fungéo de cada vez.
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2.10.1 Procedimento para definir as operagées basicas

Configuracéo
R Configuration
Iiswms e @
77 Status
4 5" Data Logging

(@)

e Rilpocumenting

75

38 Touch Screen

4 Advanced

@ l n ‘ ..:"lI | &
@ &
TOQUE

Ajustes
2 Settings
Ou@rm [ (S O
=¢=Backlight (@) ’_ 9
(B Clock (@) ‘e
9 e (@)p )
9. Audio {(@)]* e

Descrigao

R ite Powardown Desliga automaticamente depois do periodo
| STostatus de tempo limite especificado. Para economizar
(A " pateria, defina essa opgéo para On (ativado).

: Timeout
00:10:00

Status: On (ligar) ou off (desligar)

Timeout (tempo limite): 00:02:00 a 01:00:00
horas:minutos:segundos (hh:mm:ss)

52 Backiight Ajusta a luz de fundo. Valores baixos
= Timeout economizam bateria; veja Secao 2.5.5 (Tempo
() wozoo operagio).
IQ:':Intanslty
B80%

Timeout (tempo limite): 00:02:00 a 02:00:00
horas:minutos:segundos (hh:mm:ss)

Intensity (intensidade): 20, 40, 60, 80, 100%

& Clock Define a hora e a data. A fungao de calibracao
& Date usa isso para fornecer mensagens de
(©)_onoscs calibracso.

Date (Data): dia/més/ano (dd/mm/aa) OU més/dia/ano
(mm/dd/aa). O formato é configurado na fabrica.

Time (hora): 24 hora;
horas:minutos:segundos (hh:mm:ss)

« Language Ajusta o idioma.
§Fselacted
| S 0 English

Selected (selecionado): English (inglés) (outros idiomas seréo langados).

€. Audio Define o volume dos tons e alarmes.

|| 0. Volume e
Medium

Volume: Mute (sem som), Low (baixo), Medium (médio), High (alto).

2.10.2 Procedimento para ver o status do instrumento

Configuragéo

B Configuration
|:—:5wing!

- E™ Data Loggi
D@
e 38 Touch Screen

o
%’Lﬁ: RilDocumenting

B P~

@ @ | e
TOQUE

Status
77 Status

s & Software Build
? i (©mEN

% Next Calibration l(@)l’A data da proxima calibracéo

1% Serial Number

L Carregando ou alimentado por bateria, e o valor
w=Batery starus (@)W g7 carga em incrementos de 1%

&7 Memory Status O valor da memoéria disponivel (em MB e como
(@)W LA e
um % do total do dispositivo): memoria interna;

| i ‘ : memoria USB; cartdo micro SD

2-8 Preparar o instrumento
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2.10.3 Procedimentos para selecionar tarefas

(Cad @~
;; = ro =] :; .......
0.0 0.0003
CH1: CANZ2:
fonte medigédo
Introdugédo ao
procedimento
CHI I()]
one (@)
? 5
!; B¢ (@
= 3 @n
A% (@
(&) r (@)
(@
TOQUE ‘ x |"
Channel Settings
(©) m—p (@) None
(@
(@n
x|V

Quando voceé usa o calibrador pela primeira vez, ha fungdes de
medicdo @™ e fonte @™ padrao no visor:

Ajustes do CH1: Fonte de sensor de temperatura, Tipo de
sensor de temperatura € PT100, a escala é °C; Automacgao
€ Nudge; veja o Capitulo 3.

Ajustes de CH2: Medicao de corrente, veja o Capitulo 3.

Use o0 menu Task (Tarefa) para completar esses
procedimentos:

Defina as fungdes do calibrador que vocé quer usar no
visor: ltem ; veja Secao 2.10.4.

a. CH1: Fungao elétrica do canal 1: Vocé pode escolher
uma opgao:

None Resistance  @m o

(nenhum)

Current @~ c* RTD @ o

(corrente) (sensor de
temperatura)

Voltage @ o CJ(jungdoa @@=

(tenséo) frio)

Milivolts @ o AC Volts @~
(CA volts)

TC(°CI°’F) @~ o AC mV @
(CAmV)

TC (mV) @ AC Probe @~
(sonda CA)

Frequency @~ o* Observed* o

(frequéncia) (observado)

b. CH2: Funcéo elétrica do canal 2: Vocé pode escolher
uma opgao:

None Voltage @
Current @ o Milivolts @
Current (24V) @~ Observed® o

[PT] Portugués - K0449
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Observagdo: * Observed c. * Funcéao Pressure (pressao) (P1): para as estagdes de
(disponivel apenas como pressao PV 62x, consulte o manual de usuario - K0457;
opcéo de fonte). Use essa para a portadora de moédulo MC 620, veja o Capitulo 4.
opgao para fazer um d. * Fungdo Pressure (P2): a portadora de médulo MC 620

registro manual das
leituras em outro
instrumento; veja e. * Funcéo de IDOS: Mdédulo de pressdo universal; veja o
a Secédo 2.11.3 Capitulo 3.

pode usar P1 e/ou P2; veja o Capitulo 4.

f. Fungdo HART: Comunicag¢des do dispositivo HART; veja
o Capitulo 8

* Se aplicavel, altere as Units (unidades) da fungao: ltem
veja a Secao 2.10.5

* Se aplicavel, altere um Utility (servigo para a fungdo: item

Channel Settings a. Max/Min/Avg (Max/Min/Méd); veja Secao 2.10.6
(@) m—p (©) None b. Switch Test (Teste de comutador): As fungdes CH1, P1,
== P2 e IDOS usam os conexdes do comutador de CH2; as
(@) fungées CH2 usam as conexdes do comutador de CH1.
Veja Capitulo 3
(@ c. Leak Test (este de vazamento) (Op¢oes de pressédo

| apenas); veja o Capitulo 4

l X |-/ Observacgdo: Se fizer as conexbes para um comutador em
CH1 ou CH2, vocé nédo pode definir outra fungdo nesse canal.
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2.10.4 Defina uma fungdo Esse exemplo mostra a sequéncia para definir a fungéo Canal 1
(CH1). E um procedimento semelhante para as outras opg¢des.

Selecione a lista de fungées

Ajustes de canal (Medig&o ou Fonte)

Configuragbes de tarefa

Task Seilings Channel Setlings Salect Function

- . e (@
© (@ (@10 | \./
? Io Currant
;§ e j :;E‘:; | :: & “@® Medigdo
:ﬁ.i-: .{()]» w'i F!:u::w T
ﬂgﬂ_ | l X |“/ | X ]‘, | x |‘, (@) Fonte

(@) TOQUE

Selecione a fungcdo  Ajustes de canal Configurag6es de tarefa

SslactFuncton Function Task Settings ;;— — 12 Aug 108
L L TC ;;-I- 2 = (il K Type /I
e units (@) e Sec¢édo 2.10.5 P 24.04
Current - °C (Unidades) T 1372.00 L
Voltage @ uiity (@) Secédo 2.10.6 — [§§|
Millivolts - NOne (Servlgo) -
TC mV — Caption {( )}- Segao 2.9.3 :
roaency. (S - (Texto do titulo) =
V v @lx |¢ x|/ i
[\
@ e (O ey el

[PT] Portugués - K0449
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2.10.5 Definir as Se uma funcéo tiver unidades alternativas, vocé pode definir
unidades outra unidade. Se ndo houver alternativas, a area é exibida em
cinza.

Configuragbes de  Ajustes de canal

tarefa {'.(@)l
R B e ‘-pmxi';‘““‘ | e \ g
1527 ie — ((g)n »__ %
? 8 | B “ﬁ S
== @ Uiy - -
:_i == None - -
EE (@I e A4 ¥
eblmvn | [xT0v [x[0v  [x[y [x [T
(@) TOQUE ‘/l{()l’
Ajustes de canal ~ Configuragées de ;‘:: e :,,w
tarefa 24.04
» » 1372.00 'c,__
v .{(n v .t(n =
(&) me] v

2.10.6 Definir um servigo: |4/~ exemplo Maximo/Minimo/Média

Esse exemplo mostra a sequéncia para definir o servico
Max/Min/Avg (Max/Min/Méd.). Vocé pode usar o mesmo
procedimento para essas opgoes:

* Teste de comutador, veja o Capitulo 3.

* Teste de vazamento (opg¢des de pressdo apenas); veja o

Capitulo 4.
Configuragbes de  Ajustes de canal
tarefa (@)
;:-. i " Task ﬂ?i()]l »chan:lu :tﬂnot Select Utiity Snlscl.
an myp204 7 I@,. - - — { None I Macc/Mi
'04 = m None | ||
? = = L, A s
._ -_ & __oi Uity ((@)" ’ Switeh Test = Switch Test =
,_& e None — -
2 e g T — TC | v v
pulmvin | [xT00v  [xT00v  [xy [xv
(®) TOQUE ‘/l{()l’
I V. R
Ajustes de canal Configuragcbes de ¢t ktve 29 ;; AL
tarefa i et Pressione o botdo
almp ] 23.12 U “redefinir” para obter um

/ o / Masn 23.03 )
(@n @n Minimum 2292 novo conjunto de valores.

[0 |E [dm
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2.11 Operacoes de
medicao e fonte

'8 Process

] 1 Ay 1008

0_0002 =i (@) -

55,0000

[Evorm_©.,

2 Scaling I(@)} o

TOQUE Qi ‘ _
E Mmaﬂen
| = Process Nidge
'f' i | Step Size
Cad 0.000 1.00 0
A |6
Z—
v [;:_Jl{#
TOQUE % | .
B Settings
*EAProcess I()}
—-Leak Test t()}
S Pressure ——
@= . Zero [( )}
0.03900 ©
20,00000
= @=-

LEvn % e

B Configuration
- Setings

+7 Status

e (@ o

o= orem (@)

Quando tem um conjunto de fungbes de medicao e fonte que
quer ver no visor (veja Secao 2.10.3), vocé pode seguir esses
procedimentos:

® Se necessario, mude Process (Processo) para as fungoes
de medig¢do de CH1 e/ou CH2: item

Elas sado: Tare (Tara), Alarm (Alarme), Filter (Filtro), Flow
(Vazdo), Scaling (Escala); veja a Secao 2.11.1.

Ha mais ajustes opcionais para as fungdes TC (Termopar),
Frequency (Frequéncia) e RTD (Sensor de temperatura);
veja o Capitulo 3.

* Se necessario, mude as opgoes de Automacgao para as
funcdes de fonte de CH1 e/ou CH2: ltem

Elas sao: Nudge, (Span Check (Check do span),
Percent Step (Percentual do passo), Defined Step (Passo
definido), Ramp (Rampa); veja a Secao 2.11.2.

Ha mais ajustes de fonte para as fungbes TC, Frequency,
e RTD; veja o Capitulo 3.

Existem outras configuragées para as fungbes Observed,
veja a Secao 2.11.3.

® Se necessario, altere as configuragbes para a fungéo de
pressao: item

a. Process (Tare, Alarm, Filter, Flow, Scaling); veja a
Secdo 2.11.1.

b. Leak Test (Teste de vazamento) (apenas quando a
funcao for definida com este servigo - Secao 2.10.6);
para a operagéo, veja o Capitulo 4.

c. Zero; veja o Capitulo 4.

7 4 =" Data Logging {(}J

g-{(@n-p [ Toueh screen
- Bipoc umenting {{”

® Se necessario, altere a configuraggo: item

Elas sao: Opgdes de Data Logging (Registro de dados)
(Capitulo 6), Documenting (Documentagéo) (Capitulo 7)
e Advanced (Avangado) (Secao 2.12).

& Advanced {(©”

* Quando todas as opgbes de software estiverem completas,

faca as conexdes aplicaveis (elétricas e/ou pressao).
Exemplos:
a. Operacgoes elétricas ou IDOS (Capitulo 3);

b. Operacdes de pressao com a portadora de médulo
MC 620 (Capitulo 4).

[PT] Portugués - K0449
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c. Operacgdes de pressdo com uma estacao de pressao
PV 62x (consulte o0 manual de usuario - K0457).

2.11.1 Defina as opgoes de Processo (medigdo @= )

Observagao: Secao 2.9 (Operacao do visor) mostra como
definir e mudar os valores no visor.

Tara Use afungéo Tare para zerar um valor temporario. Isso faz um
ajuste de todas as leituras subsequentes no visor.

‘& Process Tare

= - [mTare (@)= 7o state 0;{()}# Ative ou desative.
L - e o =Reading 1(@)\mp Define a tara para leitura no visor.
0.0017 2= Filter 017 mA
55,0000 (1) J S ] I"="“‘ﬂ'“e 20000 m @)V Vostra o valor de tara armazenado.
égl(()lﬂ_mﬂ“ of = Toque-o para definir outro valor.
TOQUE [Wswis
= 150 1008
;‘: Current .I-%\_!" | " ‘_?_!\J. | .
0.0000 (©)w . Anterior: Volta um visor.
mA

55,0000
E l ﬁ—{f)l"tﬂ. Inicio: Volta para o inicio.

‘@ Alarme: O alarme inclui um som de “bipe” se o audio estiver definido
(Secao 2.10.1).

‘#5 Process ‘@ Alarm . .
(are o |e?oSlate 1(@))mp Ative ou desative.
L T —— Off
o e & sam (@) I e R 1(©))mp *Define o valor de alarme baixo.
0.0017 F 1.0000 mA
55.0000 s %P I“’”‘g" e m'{(@)l# *Defina o valor de alarme alto.
=@y :
E .:»—, == = *Padréo (baixo/alto) = Limites de variagdo.
off
; . . Current ?.;‘Iu | : :@‘ | :
70.001 7; : (@)m . Anterior: Volta um visor.
55.0000 mA*

2 |;—{(@)lffﬂ_ Inicio: Volta ao inicio.

Estado do alarme
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Filtro: Vocé pode definir Band (Banda) e Time Constant (Constante
de tempo) para o filtro passa-baixa.

8 Process 2 Filter ) )
= [mTare o |ctosiate 11(©)mp Ativa ou desativa.
e Off
e 2 o 2 Band 1((©)\mp Define a banda (%FE). Veja Definicées.
|~Fier (@)™ 1%
Hm0.001 7 Fiter (@) o I:""T"’“"' p— i
= S5 Flow 3.0:1((@))mp Defina a constante de tempo. Veja
IE,‘E'(*’E“—W Definigbes.
TOQUE L o
; Current . ?.iu ‘ - :@" | =
0.0017 (@) . Anterior: Voltar um visor.
55.0000 mA

= “—“@”.{@" Inicio: Voltar para o inicio.

Definigbes
Band: O filtro compara cada novo valor com o valor
anterior. Se o0 novo valor estiver fora da banda,

ele nao sera filtrado.

Time Define a frequéncia de corte do filtro. Maior valor
Constant  (em segundos) = mais filtragem.

(Constante

de tempo):

»» Vazgo: (Fungao de raiz quadrada)

:‘:':m o :%:::: 1(@))mp Ativa ou desativa.
;: — 7= 7 off
mm“9.0000 AFiter -
E""’@m (@)=
TOQUE |™seino o

f urren’ = — f’“
e == ._ﬁil" | * S | ¢

3.0000 = (@) . Anterior: Volta um visor.
55.0000 mA

= i ﬁ—{(@)lf?ﬂ_ Inicio: Volta para o inicio.
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B Escala:
‘B Process
[ Tare
— —— Off
o Current ‘@ Alarm
Ll Off
20.0000 A= Filter
55,0000

o= .

B9 Scaling ((na

W Scaling 9

Fisiae 1((@))mp Ativa ou desativa.
Off
BRroint1 1((©))mp |PMeasured Value 1 Define a escala para
0.0000 mA = 0.0000 % 0000 mA  ponto 1 e
B@Point 2 == isplayed Vake 1 Ponto 2.
§5.0000 mA = 100.0000 % 0.0000 % oo

&ﬂLabﬂ

%l{f@)lﬂ Define o nome da etiqueta.

| 2l S
” &6.3636‘ (emm—((@))n __ Anterior: Volta um visor.
|E | i—{()l!@_ Inicio: Volta para o inicio.

2.11.2 Define as opc¢oes de automacdo (fonte o )

[% |Nudge

‘8 Automation
[% Process
Nudge
Hﬁ 1 Step Size
o 0.000 1.000
A | i
v IEI(#
TOQUE % | «
| #1Check do Span
‘8 Automation
(FlProcess
i Span Check
= L2l |eslow
o 0.00 0.00 0
A |¢5_, i 4000.00 0
& Dwell

v Eﬂ* 00:00:10

Observacgao: Secao 2.9 (Operacao do visor) mostra como
definir e mudar os valores do visor.

Descrigao

Process (Processo): Nudge; Valores para definir: Step Size (Tam.
do passo).

Use esses botdes para aumentar ou diminuir o valor da

A N saida. Incrementos = tam. do passo.
— Use esse botéo (ponto de ajuste) para definir o valor da
2 saida.

Descrigao

Process: Span Check; Valores para definir: Low (Baixo), High (Alto),
Dwell (Aguardo)

Use esses botdes para mudar o valor manualmente de

& N High para Low.

R Use esses botdes de iniciar e parar para mudar o valor
(S manualmente de High para Low.
Dwell define o periodo entre cada mudanca. Este ciclo
repete-se automaticamente.
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I Percentual do
passo
“B. Automation
Ii-Process Descrigao
Parcent Step |
= o owa | Process: Percent Step (% Passo);
o 0.00 ““High - . .
) 2 8 w00 | Valores para definir: Low, High, Step Size (tamanho do passo)
A |+,... 11 step st (%FE), Dwell, Auto Repeat (auto repeticao),

10.00 % |

A J Ell*g- Dwell

00:00:10 |

o =) Auto Repeat
Off

(On/Off)(Ativar/desativar).

Use esses botdes para mudar o valor manualmente

Lol = & | - — para o tamanho de passo especificado.
A a Use os botdes de iniciar e parar para mudar o valor
N automaticamente para o tamanho de passo
especificado.
Dwell define o periodo entre cada mudanca.
.. Passo definido
B Automation
Ii-Process Descricao
Defined Step |
=2 i oswa | Process: Defined Step (Passo definido);
(C2d 0.00 i
pd A 3 i w0000 | Valores para definir: Low, High, Step Size, Dwell,
A |ﬁ fswsze | Auto Repeat (On/Off).
A J ;Ell*a'mﬂl
6 ﬁ' 7 e Use esses botdes para mudar o valor manualmente
TOQUE ] para o tamanho de passo definido.
& | - A a Use os botdes de iniciar e parar para mudar o valor
N automaticamente para o tamanho de passo
especificado.
Dwell define o periodo entre cada mudanga.
£\ Rampa
B4 Automalion
DNProoen Descrigao
amp
R ::: oma | Process: Ramp;
0.00 " _awwa | Valores para definir: Low, High, Travel (Percurso), Dwell,
400000 ATael o | Auto Repeat (On/Off)

b =@ >0
— 00:00:10
o I-")Axm Repeat
TOQUE 3\'
3

A a Use os botdes de inicio e parada para este processo.
N Travel define a duragéo da rampa.

Dwell define o periodo entre cada mudancga na diregao.

2.11.3 Defina as opgoes Observed (fonte & )

A fungao Observed esta disponivel como uma Fonte em cinco
das selecbes de tarefa: CH1, CH2, P1, P2 e IDOS. Para definir
a fungdo Observed, veja a Secao 2.10.4.
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Vocé pode usar a fungdo Observed para fazer um registro
manual das leituras obtidas em outro instrumento. Por
exemplo, vocé pode fazer um registro permanente das leituras
no Registro de Dados (Capitulo 6).

Ajustes Esses ajustes estao disponiveis:

|2 |D_OBSERVED_SETT
"BUnits Descrigao

o | WRe |\ alores para definir:
0 Units (insira um nome para a unidade)
= | = Resolution (Resolugéo) (Define uma das sete opgdes: 1,0 a 0,000001).
=S
Lfb‘] | ' ) - Use esse botado (ponto de ajuste) para definir o valor
% ’ “° obtido no outro instrumento
TOQUE |—L | 2 o .
2.12 As opgées de O menu Advanced permite que vocé defina ou use essas
menu Advanced OPGOES.
* Resistor HART * Calibragao
* Padrdes * Arquivos de ajuste
. Settings ;; :::T‘:'{::w (@) =—p Defina On ou Off: veja o Capitulo 8
27 Status Defina a escala de temperatura aplicavel para
2 (Fowmtams. | pitStandards (@) toda§ as temper?tuTas operacionais; veja o
. e e Capitulo 3 Opgbes: IPTS 68 ou ITS 90.
égﬂ(@)l»lm (@) Veja Secao 2.12.1
T BESetup Files
aE P e (@) m—p ’ (@) Veja Secéo 2.12.2
RL e (|50 e
(@
TOQUE

2.12.1 Advanced: Op¢oes de calibragdo

Existem dois menus de calibragdo que vocé pode usar:

Menu para calibrar o 1. Insira o PIN de calibragdo: 4321
DPI 620

4 Calibration

™5 Perform Calibration ©)

@ Change Cal PIN l()l'

2. Toque no botao “Aceitar’. Em seguida, vocé pode continuar
com essas operagoes:

* Calibre canais diferentes de medic¢ao e fonte no calibrador

DPI 620.
Enter PIN 4% Set Next Due Date l(@)}
) Entre em contato conosco em: www.gesensinginspection.com
(@) —=p * Mude o PIN de calibragao. Vocé deve confirmar o novo PIN.
v s |«
TOQUE
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Menu para upgrade de
software e firmware

DPI 620
&% Upgrade

@ Software ‘()’
DK357 V 1.00.00

] Sensor Fimware
Enter PIN 1 HART Firmware Upgrade
L= | DK378 V {()]

(©) ==p
v [
TOQUE "

¢ Defina a data da préxima calibracdo e/ou a opgao
Notification (Notificacdo). Se Notification estiver On e a sua
calibracéo estiver vencida, vocé obtém uma mensagem
“Calibration due ... ” no final da sequéncia de acionamento.

Para usar o software e o firmware mais atualizado no seu
calibrador DPI 620, visite o nosso website:

www.gesensinginspection.com

Siga as instrugcdes do website para fazer o download dos
arquivos em uma unidade de memaria Flash USB. Vocé pode
usar este menu para o upgrade do seu calibrador.

1. Insira o PIN de calibragio: 5487.

2. Toque no botédo “Aceitar’. Em seguida, vocé pode continuar
com uma dessas operagoes:

* Faca o upgrade do software. Para completar essa operagao,
coloque a unidade de meméria Flash USB no conector tipo A
USB (Figura 1-3) e siga as instrugdes e na tela.

* Faca o upgrade do firmware do sensor (PM 620). Para
completar essa operagao, coloque a unidade de memoaria
Flash USB no conector tipo A USB (Figura 1-3) e siga as
instrucdes na tela.

* Faga o upgrade do firmware HART. Para completar essa
operagao, coloque a unidade de memaria Flash USB no
conector USB tipo A (Figura 1-3) e siga as instru¢des na tela.

Observacao: Se vocé cometer um erro e ndo houver arquivos
para carregar, siga as instrugbées na tela e complete
o procedimento.

Quando uma atualizagao for completada normalmente,
a operacao inicial da tela de toque fica mais lenta (um periodo
de aproximadamente 30 segundos).

Para se certificar de que a atualizacao foi concluida com
sucesso, use o menu Status (Configuration > Status > Software
Build); veja a Se¢ao 2.10.2.
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2.12.2 Opg¢oes de configuracdo avancada

BE Setup Files

I&ESaue (@)
SeRpent (@
|,§i Erase OneFile (@)
l: Memory Status (@)

|%.

2.13 O menu Help

?

Use esse menu para salvar e chamar as configuragdes
pessoais, as configuragdes de calibracao do instrumento
e outras operacoes de instrumento padrao.

Save (Salvar): Quando tiver configurado as fungbes que vocé
quer ver no visor (Secao 2.10.3) e todas as operagoes de
medigao e fonte (Secao 2.11), salve as suas configuragcbes em
um arquivo.

Recall (Restaurar): Quando quiser usar as configuracdes
especificadas novamente, selecione o nome de arquivo
aplicavel na lista.

Erase One File (Apagar um arquivo): Isso exclui um arquivo
na lista. Vocé deve confirmar que quer excluir o arquivo.

Memory Status (Status de meméria): O valor da memoaria
disponivel (em MB e como um % do total do dispositivo):
memodria interna; meméria USB; cartdo micro SD.

O menu Help (Ajuda) inclui diagramas de conexao elétrica
para ajudar vocé a configurar e usar as funcgdes elétricas no
Canal 1 (CH1), Canal 2 (CH2).

2-20 Preparar o instrumento

K0449 - [PT] Portugués



3.1 Introducdo

3.2 Operacoes de
medicao e fonte

3.2.1 Introdugdo ao

procedimento
& @
i (@)
? =
= > (@
o 8 (@
A% (@
TS
(&) wr (@)
(@
TOQUE ‘ X |’/
Channel Settings
{ l Function
(©))m—p (@) None
(@
@
x|

Capitulo 3: Operacoes elétricas e de
IDOS

Esta secao oferece exemplos de como conectar e usar o
instrumento para essas operacoes.

* para medicao e fonte dos valores elétricos

® para medir a pressao com um modulo IDOS
Antes de comecar:

* |eia e compreenda a seg¢do “Seguranca’.

* Nao use um instrumento danificado.

Observacgao: Use apenas pecas originais fornecidas pelo
fabricante.

Quando vocé usa o calibrador, ha fungdes de medicdo @~ e
fonte &* padréo no visor; veja Secao 2.10.3.

Para usar o calibrador, complete esses procedimentos:

* Defina as fungdes do calibrador que vocé quer usar no
visor: ltem ; veja Secao 2.10.3. Isso inclui:

a. CH1: Fungao elétrica do canal 1 (medic&o ou fonte)
b. CH2: Fungéo elétrica do canal 2 (medigao ou fonte)

c. A funcao de pressao (P1 e/ou P2): para a portadora de
maodulo MC 620, veja o Capitulo 4; para as estagdes de
pressao PV 62x (P1 apenas), consulte o manual do
usuario - K0457

Funcao de IDOS: para medir a pressdo com um modulo
de pressao universal IDOS (UPM), veja a Secao 3.3

Q

e. Outras fungdes (maximo: 6 fungdes)

® Se necessario, altere as unidades da fungao: Item ;
veja Secao 2.10.5.

® Se necessario, altere um servigo para a fungao: Item ;
veja Secao 2.10.6.

a. Max/Min/Avg (Max/Min/Méd)
b. Switch Test (Teste de comutador)

c. Leak Test (Teste de vazamento) (opg¢des de pressao
apenas)
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SRV T
o Current

0.0000

55,0000

'8 Process

e (@ o
Srem (@) o

==Filter I()} -

E"é’_ﬂ-ﬁ_@"‘” (@ o

2 Scaling I(@)} o

TOQUE .ai ‘ _
E Mmaﬂen
| = Process Nidge
'f_ 2E |m Step Size
o 0.000 1.000
A |6
i
v IE;I(»
TOQUE % | ;

® Se necessario, mude o0 processo para as fungdes de
medi¢do de CH1 e/ou CH2: item

Isso inclui: Tare, Alarm, Filter, Flow, Scaling; veja a
Secao 2.11.1.

Ha mais ajustes opcionais para as fungdes de termopar,
frequéncia e sensor de temperatura.

* Se necessario, mude as op¢des de automacao para as
funcdes de fonte de CH1 e/ou CH2: ltem

Isso inclui: Nudge, Span Check, Percent Step,
Defined Step, Ramp; veja Secao 2.11.2.

Ha mais ajustes de fonte para as fungdes de termopar,
frequéncia, e sensor de temperatura.

Existem outras configuragcées para as fungbes Observed,
veja Secao 2.11.3.

* Quando todas as opc¢oes de software estiverem completas,
faca as conexdes elétricas aplicaveis.

3.2.2 Procedimento de exemplo: Corrente de medicdo ou fonte

Corrente de medigéo no
canal 1 (CH1)

Faixa: £55 mA

Corrente de fonte no

Esses exemplos (A e B) mostram o Canal 1 (CH1) configurado
para medi¢cao ou fonte de uma corrente com poténcia de loop
externa.

Observacgao: Se usar os conectores de Canal 2 (CH2), vocé pode
usar o Canal 2 para medigdo ou fonte dessas faixas com poténcia
de loop externa ou interna (poténcia de loop interna = 24 V).

- 19 Aug 20:49

Z;I: Current
0.0000

canal 1 (CH1)
Faixa: 0 a 24 mA

Automacgéo: Nudge
(Secao 2.11.2)

= 10 Aug 2056
CH1 Current
o
0.000
24.000 mA
A |6
v [ E
= Méximo: 30V

3-2 Operacoes elétricas e de IDOS
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1. Defina as opg¢des de software aplicaveis; veja a Secao 3.2.1
(Introduc&o ao procedimento).

2. Complete as conexdes elétricas e continue com a operacao
de medigao ou fonte.

3. Fonte apenas (Automacgao): Defina o valor de saida
aplicavel; veja a Secao 2.11.2.

3.2.3 Procedimento de exemplo: Tensdo CC de medigdo

Medir volts CC no canal 1
(CH1)

Faixa: 30 V (CC)

Medir minivolts CC no
canal 1 (CH1)

Faixa: 2000 mV (CC)

Esses exemplos (A e B) mostram o Canal 1 (CH1) configurado
para medir uma tenséo de CC.

Observacgao: Se usar os conectores de Canal2 (CH2), vocé
pode usar o Canal 2 (CH2) para medir essas faixas.

— 19 Aug 2048

0.00000

30.00000 v

=

— 19 Aug 2048

0.000
=

2000.000

1. Defina as opg¢des de software aplicaveis; veja Secao 3.2.1
(Introdugéo ao procedimento).

2. Complete as conexdes elétricas e continue com a operagao
de medigao.

3.2.4 Procedimento de exemplo: Medir tensdo CA (CH1), 0 a 20 Vrms apenas

O\ ADVERTENCIA A\

Para evitar choques elétricos, use apenas a sonda CA
especificada pela GE (Parte: 10620-AC) para medir as
tensoes CA superiores a 20 Vrms (maximo: 300 Vrms).
Conecte-o apenas as conexodes especificadas. Veja a
Secgao 3.2.5.

Esses exemplos (A e B) mostram o Canal 1 (CH1) configurado
para medir uma tensédo de CA (0 a 20 Vrms apenas).

[PT] Portugués - K0449
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Medir volts CA no canal 1
(CH1)

Faixa: 0 a 20 V(rms)

Medir minivolts CA no
canal 1 (CH1)

Faixa: 0 a 2000 mV(rms)

= 19 Aig 2045
CH1  AC Volts (RMS) i
@ & Maximo: 0 a 20 Vrms

0.000
20.000 v

=
= 19 Aig 2045
CH1  AC mV (RMS)
@
0.0 CA

2000.0 mv

=
1. Defina as opg¢des de software aplicaveis; veja a Secao 3.2.1

(Introduc&o ao procedimento).

2. Complete as conexdes elétricas e continue com a operacao
de medigao.

3.2.5 Procedimento de exemplo: Medir tensdo CA (CH1) com a sonda CA

— 19 Aug 2045
CH1  AC Probe (RMS)
(Gal

B

0.00
=

M\ ADVERTENCIA A\

Para evitar choques elétricos, use apenas a GE sonda
de CA especificada (Parte: 10620-AC) para medir as
tensées CA superiores a 20 Vrms (maximo: 300 Vrms).
Conecte-o apenas as conexoes especificadas.

Esse exemplo mostra o Canal 1 (CH1) configurado para medir
uma tensdo de CA e a sonda CA (maximo: 300 Vrms).

CA & Maximo: 300 Vrms

o .o
0. |\&

-

I-Yz. © com
1. Defina as opg¢des de software aplicaveis para a sonda CA;
veja Secdo 3.2.1 (Introdugéo ao procedimento).
2. Complete as conexdes elétricas.
Vermelho: Conector V/Hz; Preto: Conector COM

Em seguida, continue com a operagédo de medicao.

3-4 Operacobes elétricas e de
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3.2.6 Procedimento de exemplo: Tensdo CC de Fonte (CH1)

Esses exemplos (A e B) mostram o Canal 1 (CH1) configurado
para fornecer uma fonte de tensao de CC.

_— 18 Aug 2056 _
CH1 Volts
Fonte em volts CC no Cad
canal 1 (CH1) 0.000
Faixa: 0 a 12 V (CC) 1o E
Automagédo: Nudge A

(Secédo 2.11.2)

v |

| 3 19 Aug 2056 _
CH1 Millivolts  [£]
Fonte em milivolts CC no Cad
canal 1 (CH1) 0.0
Faixa: 0 a 2.000 mV (CC) 20000 =
Automagéo: Nudge A

(Secao 2.11.2)

v [

1. Defina as opgdes de software aplicaveis; veja a Secao 3.2.1
(Introducéo ao procedimento).

2. Complete as conexdes elétricas.

3. Para continuar, defina o valor de saida aplicavel; veja a

Secao 2.11.2.
3.2.7 Procedimento de exemplo: Corrente de medigcdo ou fonte com alimentagdo em
loop de 24V interna
Esses exemplos (A e B) mostram o Canal 2 (CH2) configurado
para medi¢ao ou fonte de uma corrente com poténcia de loop
interna (24 V).
| 3 19 Aug 2049
CH2  Current (24V)
Corrente de medigcdo no @ ol
canal 2 (CAN2) + poténcia 0.0000
de loop interna (24 V) 55.0000 ma
Faixa: 55 mA E_::J
B 1sAum 2056
CH2  cCurmrent(24v) [%] v @™ @,
Corrente de fonte no canal e 24y [ . e
2 (CH2) + poténcia de loop 0.000 o ™
interna (24 V) 24.000 mA ci_(.“ A
o Dl
Faixa: 0 a 24 mA A |
Automacgéo: Nudge =
(Secdo 2.11.2) v |E
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1. Defina as opg¢des de software aplicaveis; veja Secao 3.2.1
(Introduc&o ao procedimento).

2. Complete as conexdes elétricas e continue com a operacao
de medigao ou fonte.

3. Fonte apenas (Automacgao): Defina o valor de saida
aplicavel; veja a Secao 2.11.2.
3.2.8 Procedimento de exemplo: Sinais de frequéncia de medig¢do ou fonte

Esses exemplos (A e B) mostram o Canal 1 (CH1) configurado
para medi¢cao ou fonte de uma frequéncia. Isso inclui Hz, kHz
e contagens (cpm ou cph).

A selecao de unidades define a faixa disponivel, por exemplo:

Hz =0 a 1000 Hz kHz = 0 a 50 kHz

.15 A e

CH1 Frequency
Frequéncia de medi¢&o no G o
canal 1 (CH1) 0.0000
Faixa: 0 a 50 kHz 000000 —
Nivel de gatilho: 2,5V | E‘_:"J

B VT

CH1 Frequency @
Frequéncia de fonte no A 129
canal 1 (CH1) 0.000
Faixa: 0 a 50 kHz s0000 =
Forma de onda: Triangulo A |«
Amplitude: 12,0 V v I;E_J

Automacgéo: Nudge
(Secao 2.11.2)

Exemplo A 1. Defina as opgdes de software aplicaveis; veja a Secéo 3.2.1
(Introduc&o ao procedimento).

2. Complete as conexdes elétricas.

% Trigger Level 3. Se necessario, mude o Trigger Level (Nivel de gatilho)
|”‘wode (Settings) e continue com a operag¢ao de medigao.

Manual

|":"'“‘ﬂ"ua' Lovel Valores para definir:

25V

Mode (Modo) (Automatic/Manual) (Automatico/Manual);
Manual Level (Nivel manual) (valor de nivel de gatilho)

-—

Exemplo B 1. Defina as opg¢des de software aplicaveis; veja a Secéo 3.2.1

(Introducéo ao procedimento).
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2. Complete as conexdes elétricas.

o1 Source Settings 3. Se necessario, mude os Source Settings(Ajustes de fonte)
l“t*‘Auwmaunn e continue com a operagao de fonte.

| Waveform Valores para definir:

["CAmplitude Waveform (Formato de onda) (quadrado, tridngulo, sino);

Amplitude (valor da amplitude)

4. Automation (Automacgao): Defina o valor de saida aplicavel;
veja a Segao 2.11.2.

3.2.9 Procedimento de exemplo: Medir ou simular um sensor de temperatura
(ou resisténcia)

Esses exemplos (A e B) mostram o Canal 1 (CH1) configurado
para medir ou simular um sensor de temperatura. Uma
configuragdo de quatro fios oferece a melhor precisdo; uma
configuragao de dois fios tem a menor precisado (sensor de
temperatura de quatro fios mostrado).

Observacgao: Para medir ou simular resisténcia (©), defina a
fungéo Resistence (Resisténcia).

.15 A e
CH1 RTD
Medicdo em um sensor de (OREIIDD SR e
temperatura no 0.00
canal 1 (CH1) 850.00 ¢
Faixa: 850 °C [;gj
Tipo de sensor de
temperatura: PT100
Conexao: 4 fios
_ 19 Aug 20.56
CH1 PT100
Simulacdo de um sensor e
de temperatura no canal 1 0.0
(CH1) 850.0 .
Faixa: 850 °C
: A
Tipo de sensor de -
temperatura: PT100 \ A=

Conexao: 4 fios

Automacgéo: Nudge
(Secédo 2.11.2)

Exemplo A 1. Defina as opgoes de software aplicaveis; veja a Secéo 3.2.1
(Introducgéo ao procedimento).

2. Complete as conexdes elétricas.

2 Settings 3. Se necessario, mude os Settings (Ajustes) e continue com
|'E":P"==°=s a operacgao de medigao.

| {®RTD Type
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Exemplo B 1.
2
» & Source Settings 3.

P Automation

{%RTD Type

Valores para definir

RTD Type (Tipo de sensor de temperatura) (defina o sensor
aplicavel); veja a Tabela A1 (tampa frontal) para as op¢oes
disponiveis.

Defina as opgdes de software aplicaveis; veja a Secao 3.2.1
(Introducéo ao procedimento).

. Complete as conexdes elétricas.

Se necessario, mude os Source Settings (Ajuste de fontes)
e continue com a operagao de fonte.

Valores para definir:

RTD Type (Tipo de sensor de temperatura) (defina o sensor
aplicavel); veja a Tabela A1 (tampa frontal) para as op¢oes
disponiveis.

Automacgéo: Defina o valor de saida aplicavel; veja a
Secao 2.11.2.

3.2.10 Procedimento de exemplo: Medir ou simular um termopar (ou TC mV)

Esses exemplos (A e B) mostram o Canal 1 (CH1) configurado
para medi¢ao ou fonte de uma temperatura de termopar.

Observacgao: Para medir ou simular milivolts do termopar,

Medir a temperatura de
termopar no canal 1
(CH1)

Faixa: 1.372 °C
Tipo TC: K Type (Tipo K)
Juncéo fria: 32.66

Simular uma temperatura
de termopar no canal 1
(CH1)

Faixa: 1.372 °C
Tipo TC: K Type (Tipo K)
Juncéo fria: 32.66

Automacgéo: Nudge
(Secao 2.11.2)

defina a fungdo TC mV.

— 19 Aug 2048

CH1 TC

@& KType 32.66
0.00

1372.00 °c

— 19 Aug 2056

‘cH TC =]
@ KType 3266
0.0
1372.0 °c
A

v |

Exemplo A 1. Defina as opgdes de software aplicaveis; veja a Secéo 3.2.1

(Introducéo ao procedimento).

2. Complete as conexdes elétricas.
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B Settings
I'E?.\Process

Iu“rﬂ TC Type

| = CJ Compensation

Exemplo B

» i@ Source Settings
l"‘."Autornalion

| \# TC Type

| = CJ Compensation

3. Se necessario, mude os Settings (Ajustes) e continue com a
operagao de medigao.

Valores para definir:
TC Type (Defina o termopar aplicavel)

CJ compensation (Compensacgéao de JF) (Modo:
automatico/manual). Automatic (automatico) usa a juncao
fria interna. Use o0 modo Manual quando vocé quer usar
uma juncao fria externa.

Valor de juncao fria. Para o modo Manual, defina um valor
aplicavel. O valor ndo é usado no modo Automatic.

1. Defina as opgdes de software aplicaveis; veja a Secao 3.2.1
(Introduc&o ao procedimento).

2. Complete as conexdes elétricas.

3. Se necessario, mude os Source Settings (Ajuste de fonte)
e continue com a operagao de fonte.

Valores para definir
TC Type (defina o termopar aplicavel)

CJ compensation (compensacao de JF) (Modo:
automatico/manual). Automatic (automatico) usa a juncao
fria interna. Use o0 modo Manual quando vocé quer usar
uma juncao fria externa.

Valor de juncéo fria Para o modo Manual, defina um valor
aplicavel. O valor nao é usado no modo Automatic.

4. Automacgéo: Defina o valor de saida aplicavel; veja a
Secao 2.11.2.

3.2.11 Procedimento de exemplo: Teste de comutador

Operacgao do comutador

Exemplo

As fungbdes CH1, P1, P2 e IDOS usam os conexodes de
comutador de CH2; as fungdes CH2 usam as conexdes de
comutador de CH1.

Se vocé definir o servigo Switch Test (Teste de comutador),
o software automaticamente configura o outro canal para as
conexdes de chave.

Observacgao: Se houver uma fungdo de medi¢ao ou fonte no
canal de conexdo do comutador, ela é automaticamente
desativada; vocé pode ver uma mensagem na tela “... Function
Disabled” (Fungao desativada).

Se tentar definir uma funcao de medigao ou fonte no canal de
conexao de comutador, vocé pode ver uma mensagem na tela
“... Function not set” (Fungao nao desativada).

Esse exemplo mostra uma chave de termopar:

[PT] Portugués - K0449
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‘b Kl Iniciar/Parar

+ e Aberto
e Fechado

U Reiniciar

3.3 Pressdo de
medicdo: Opg¢ado de
IDOS

- 19 Aug 20:49

CH1 TC -
@ KType 202 [\
35.7
1372.0 °c
CH1 TC P Opened at 234
KT 202 S\ Closed at 316
G’ Lo/ Hysteresis 8.2
23.4
1372.0 °c +1 T
| (3 ] = | O
Opened at 234

Closed at
Hysteresis

A
()me|n
1. Defina as opg¢des de software aplicaveis; veja a Secao 3.2.1

(Introducao ao procedimento). Esse exemplo mostra uma
funcao:

* Termopar (TC) é definido para fonte de uma temperatura.
O Utility (servigo) é definido para Switch Test. Automation é
definida para Ramp; veja a Secao 2.11.2.

2. Complete as conexdes elétricas. Como é uma fung¢éo Canal 1
(TC), vocé deve ter as conexdes do comutador no Canal 2
(CH2).

3. Para o processo Ramp, defina os valores “High” e “Low”
que séo aplicaveis ao valor de comutador. Em seguida, para
obter um valor de comutador preciso, defina o periodo do
“percurso”.

Use Iniciar/Parar para iniciar e parar o ciclo da “rampa”.
Se necessario, fornega valores de saida na diregdo oposta
até o comutador mudar novamente a condigao.

4. O visor mostra:
* o0s valores para abrir e fechar o comutador.
® o valor de histerese

5. Para fazer o teste novamente, use o botdo Reiniciar.

Item opcional Um Mdédulo de Pressao Universal do IDOS
(UPM) usa a tecnologia IDOS (Intelligent Digital Output
Sensor) para medir a pressao aplicada e fornecer os dados
para um instrumento IDOS.

Antes de usar um moédulo IDOS, leia o manual do usuario:
K0378, Druck IDOS UPM.

Observagao: Para conectar um moédulo IDOS ao calibrador
DPI 620, vocé deve ter um adaptador: 10620-IDOS-USB.
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3.3.1 Instrucoes de montagem

Passo Procedimento

1 Conecte uma extremidade do adaptador
(10620-IDOS-USB) ao médulo IDOS aplicavel.

2. Do lado direito do instrumento (Figura 1-3), use o nicho
de borracha para puxar a tampa das conexdes.

3. Insira a ponta do Tipo B do adaptador
(10620-IDOS-USB) no soquete USB do instrumento.

4, @©) Ligue o instrumento.

= Quando este simbolo piscar no topo do visor, ele

mostra que ha comunicagéo entre o médulo IDOS e o
calibrador.

3.3.2 Procedimentos de Quando a montagem estiver completa (Secao 3.3.1), vocé

funcdo de IDOS pode usar esses procedimentos para medir a pressdo com a
funcao IDOS:
— * Defina as fungbes do calibrador que vocé quer usar no
o visor; veja a Secao 2.10.3. Isso inclui:
2 w a. Funcao IDOS (para medir a pressao): item ) ;
- O b. outras fungdes (maximo: seis fungdes); veja Secao 3.2
=0 _Jm © @
iz (@Nmp__
(&) |x |v
(@)
TOQUE
P — * Se necessario, altere as Unidades da fungzo: Item @ ;
(@)= @ roncion veja Secao 2.10.5.
@ IDOS - ) . ~
— Se necessario, defina um servigo para a funcao: ltem @ :
0 Bar veja Secao 2.10.6.
Uty a. Max/Min/Avg
(C) None )
- b. Switch Test

Caption
| IDOS

x|/
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B Settings

*EAProcess I()}

=y IDOS

@ Gauge
0.03900

| E @
(R)laEv|m| %10«

! Zero I(@)}

c. Teste de vazamento O procedimento é 0 mesmo para

um modulo IDOS ou para uma montagem
MC 620/PM 620; veja Secao 4.4.2.

—-Leak Test t()}

Se necessario, altere as configuragdes para a fungéo IDOS:
item

a. Process (Tare, Alarm, Filter, Flow, Scaling);

veja Secao 2.11.1.

. Leak Test (apenas quando o servigo estiver definido).

O procedimento € o mesmo para um médulo IDOS ou
para uma montagem MC 620/PM 620; veja a Secao 4.4.2.

. Zero: O procedimento € o mesmo para um maodulo IDOS

ou para um modulo PM 620; veja a Secao 4.4.3. Nos
recomendamos que vocé zere um sensor de medicao
antes de usa-lo.

Continue com a operacgao de pressao.

3.3.3 Procedimento de exemplo: Medir a pressGo com um médulo IDOS

d|

- =B Aagic:as
IDOS
Gauge

@~
10.03900

=

(L) jmy|n

. Monte o calibrador DPI 620 e o médulo IDOS; veja
a Sec¢ao 3.3.1.

. Para conectar o equipamento de pressao externo, consulte
o0 manual de usuario do Druck IDOS UPM - KO378.

. Defina as opgdes de software aplicaveis; veja a Secao 3.3.2
(Procedimentos de fungao de IDOS). Esse exemplo mostra
o calibrador ajustado com a fung¢ao IDOS apenas.
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3.4 |ndicqgﬁes de Se o visor mostrar <<<< (abaixo da faixa) ou >>>> (acima da

erro faixa):
* Certifique-se de que a faixa esteja correta.

¢ Certifique-se de que todos os equipamentos e conexdes
relacionados sejam resistentes.

<<<<< Abaixo da faixa: O visor mostra este simbolo para esta
condicao:

Leitura < FE Negativa - (10% de FE negativa)
>>>>> Sobrefaixa: O visor mostra este simbolo para esta condic¢ao:
Leitura > FE Positiva - (10% de FE positiva)
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4.1 Introducdo

4.2 Pecase
montagem

b) PM 620

Capitulo 4: Operacdo do indicador de
pressdo (MC 620)

Esta secao fornece exemplos de como conectar e usar o
instrumento para medir a pressdo com a portadora de médulo
(MC 620) e os médulos de pressao aplicaveis (PM 620).

Para medir a pressdao com o IDOS UPM, consulte o Capitulo 3.

Para criar um instrumento calibrador de pressao totalmente
integrado com uma das trés estag¢des de pressao, consulte
o0 manual do usuarios para a série PV 62x de estacdes de
pressao - K0457

Antes de comecar:
* |eia e compreenda a seg¢ao “Seguranca”.
¢ Nao use um instrumento danificado.

Observacao: Use apenas pegas originais fornecidas pelo
fabricante.

Essa figura mostra as pegas da portadora do médulo (MC 620)
e do modulo de presséo (PM 620).

1. Conexao de pressao (G1/8 ou 1/8NPT) para
conectar equipamento de pressao externo.

2. Conexodes de pressao e elétricas para um maodulo
de pressao (PM 620). Essas sao conexdes de
pressdo com autovedacao.

3. Dois parafusos para conectar o calibrador (DPI 620).
4, Conexdes elétricas para o calibrador (DPI 620).
5. Moédulo de pressao (PM 620) com uma conexao de

pressao, porta de referéncia (a) e uma etiqueta.
A etiqueta inclui:

Variagdo de pressao. Exemplo: 20 bar g (g:
medidor; a: absoluto); niimero de série (S/N);
fabricante: nome, enderecgo, website

Atencdao: Para evitar danos no médulo PM 620,
use-o apenas no limite de pressao especificado
na etiqueta.

Quando conecta esses itens ao calibrador DPI 620, vocé tem
um indicador de pressao totalmente integrado que pode medir
a pressao pneumatica ou hidraulica.

[PT] Portugués - K0449
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4.2.1 Instrucoes de montagem

Passo Procedimento

1. Alinhe os dois slots (a) em um calibrador com duas
hastes (b) na portadora do médulo.

2. Quando as hastes estiverem totalmente inseridas
nos slots, aperte manualmente os dois parafusos
até eles estarem bem firmes.

3. Conecte um ou dois médulos PM 620 com o tipo e
a faixa corretos.

4, Aperte manualmente cada um apenas até ele estar
firme.

P Quando este simbolo pisca no topo do visor, ele
@ mostra que ha comunicagéo entre o médulo e o

calibrador.
4.3 Conexoes de ADVERTENCIA: Gases pressurizados e fluidos sdo
ressdo perigosos. Antes de conectar ou desconectar o
P equipamento de pressao, libere toda a pressdao com
5 (:.@ seguranca.
(:ﬂ% As portas de pressao para equipamento externo usam

adaptadores de pressao de encaixe rapido; veja a Secdo 1.4
(Acessorios). Eles sao faceis de remover, mudar e instalar.

4.3.1 Procedimento (para conectar o equipamento externo)

o {1 Passo Procedimento

t?... q 1. Remova o adaptador da porta de presséo.
"’ 2. Use uma vedacao aplicavel para a conexao de
pressao:
9 _,? a. Tipo NPT: Use um selante aplicavel na rosca.
a. NPT
@Q_‘W b. Tipo BSP (paralelo): N6s recomendamos uma
vedagdo na base.
b- (G)/BSPP ? c. Tipo BSP (paralelo), 100 bar (1500 psi) ou menos:
€ permitida uma vedagéo no topo.
. (G)/BSPP 3. Conecte o adaptador ao equipamento externo; se
p <100 bar necessario, use um dos adaptadores alternativos em
T Secao 1.4 (Acessorios), depois aperte no torque
aplicavel

éhnr‘ % « . Continua
oG w0
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4.4 Medir a pressao

4.4.1 Introdugdo ao

Edicdo 1

Passo Procedimento

Reconecte o adaptador a portadora MC 620 e aperte-o
manualmente até ele estar bem fixo.

Quando a montagem do indicador de pressao estiver completa
(Secao 4.2.1), use os menus para ajustar as operagoes
necessarias.

Para usar o indicador de pressao, complete esses
procedimentos:

Defina as fungdes do calibrador que vocé quer usar no
visor; veja a Secao 2.10.3. Isso inclui:

a. A fungado de pressao (P1 e/ou P2): Item @) ;
b. CH1: Funcéo elétrica do canal 1 (medigdo ou fonte)
c. CH2: Fungao elétrica do canal 2 (medigao ou fonte)

d. Outras fungdes (maximo: 6 fungdes)

Se necessario, altere as unidades da fungéo: Item € ;
veja Secao 2.10.5.

Se necessario, altere um servico para a funcéo: ltem @ ;
veja Secao 2.10.6.

a. Max/Min/Avg
b. Switch Test
c. Leak Test; veja Secao 4.4.2

procedimento
‘? OQM Pressure i
. (Gl s e_{()} mbar
Bo b
% m(@)mp [
(&) x|
@ &
TOQUE
Channel Settings °
.{(” o Function
Oni@i= e (@) Pressure .
G (@) mbar
Utility
| © (@n None
| C”::;ESSHTB
| % v
[ Settings ¢
0 "B\Process I(@)}
s ——Leak Test {()}
2 : Zero
” 0.03900 BEb
20,00000 = g
£ @@=
av[n| & |«

Se necessario, altere as Configuragdes para a fungao de
pressdo: Item )

a. Process (Tare, Alarm, Filter, Flow, Scaling);
veja a Secao 2.11.1.

b. Leak Test (apenas quando o servigo estiver definido);
veja a Secao 4.4.2.

c. Zero: N6s recomendamos que vocé zere um sensor de
medi¢ao antes de usa-lo; veja Secao 4.4.3.
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® Quando todas as opg¢des de software estiverem completas,
faca as conexdes elétricas e de pressao aplicaveis. Exemplos:

Medir a pressao (Secao 4.4.4)

4.4.2 __ Ajuste um teste de vazamento

1) Defina o servigo Defina Ultility para Leak Test (Secdo 2.10.6).

2) Defina as opgbes do Quando tiver definido Utility para Leak Test, vocé pode definir
teste de vazamento essas opgoes:

TOQUE na janela
(Maximizar)

[

(o] ==
@~  0.03900

Wait Time (Tempo de espera): O tempo antes que o teste
inicie em horas:minutos:segundos (hh:mm:ss)

Test Time (Hora de teste): O periodo do teste de vazamento
em horas:minutos:segundos (hh:mm:ss)

Observacgdao: Para definir as opgcbes do teste de vazamento,
vocé deve ter um moédulo de pressao corretamente instalado
(Secdo 4.2.1).

Selecione o teste Select Test Time
_ ) de vazamento  (Selecionar tempo de teste)

Selecionar ajustes

|2 Seftings ma Leak Test

*#\Process Wai Time
3 03900 =..= 00:00:00
@~ 0. i
ol = —-Leak Test .{{@)j*lmnst T|me00:nn:20.{(@)l»

| Zero

200000 (© | B ;{t@)l»

A

v =
Lz m ol ol
Passos 5 e 6: Defina o Test Time Volte para a janela Home. Inicie o teste quando
+ Defina o Wait Time (se necessario) o0 sistema de presséo estiver configurado.

ma Leak Test

| O:OO:M ~ 0:01:00 | WakTimaﬂD.uo.uo g- 3_12103 - g- 3.12078 ==

[7 e |0
A
[1]2]3
Gl =
x|~

L & E [ Test Time e - g;;‘m ?ﬁ

A AEIPINER

1 Inicie o teste e permita que
li l_l_ K_g—v.[(©)]» ele seja concluido.
x[=17  Gome—
2w % n(©)w Pare o teste (sem resultados)
V@ E
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4.4.3 Ajuste o modulo de pressdo para zero

Use esta opgéo para escrever um novo valor de pressao zero
para o modulo de pressao que vocé esta usando.

O ajuste do sensor é permitido se ele obedecer a esta
condicao:

10% do valor de presséo positiva FE
(para o sensor)

Ajuste <

Observacao: Para fazer um ajuste temporario para zero, vocé
pode usar a funcédo Tare; veja Secao 2.11.1

Selecione Zero Aceite o valor de ajuste

Selecionar ajustes ";‘“""' Stos 2 ->
*#\Process = Zero {( )l
TOQUE na janela o  Pressur P I AT
(Maximizar) @ ==t
. 0.03900 _—_©
00 Pressure 20.00000 bar tLEAD -{()l’
@ gosena O = O
o (@) e—p 0| e—((©)) mp
A
3| EOIT 3 ol P
Veja a nova leitura
sisetiegy i Pressure
= Zero o0
| 0.00000 bar @™
0 00000
_((.}I~ Volte para a janela inicial.
Zimenm
4.4.4 Procedimento de exemplo: Medir a pressdo
e r—' or 3 Aug 1246 pl
(o] Pressure
(Gal Gauge p2
0.0000
70.0000 bar
8 o Pressure
@ Gauge
0.0000
100.0000 bar
v | m
e

1. Monte o indicador de pressdo com os médulos PM 620
corretos; veja Secao 4.2.1.
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. ________________________________________________________________________________________________________________________|

2. Defina as opgodes de software aplicaveis; veja Secao 4.4.1
(Introducéao ao procedimento). Esse exemplo mostra duas
funcdes de pressao:

* As fungdes de pressao P1 e P2 sédo configuradas.

3. Para conectar o equipamento externo, veja a Secao 4.3.1.

4.5 |ndicqgées de Se 0 visor mostrar <<<< (abaixo da faixa) ou >>>> (acima da

erro faixa):
* Certifique-se de que a faixa esteja correta.

* Certifique-se de que todos os equipamentos e conexdes
relacionados possam passar por manutengao.

<<<<< Abaixo da faixa: O visor mostra este simbolo para esta
condicao:

Leitura < FE Negativa - (10% de FE negativa)
>>>>> Sobrefaixa: O visor mostra este simbolo para esta condicao:
Leitura > FE Positiva - (10% de FE positiva)
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5.1 Introducdo

5.2 Conectar a um
computador (USB)

Capitulo 5: Comunicacgoes do
instrumento

Este capitulo fornece uma descri¢cdo dos seguintes itens:

® os procedimentos para conectar o instrumento a um
computador com um cabo USB mini Tipo B opcional.

Para uma lista completa de acessoérios, consulte a Secao 1.4.

Vocé pode usar o conector USB mini Tipo B para conectar
o instrumento a um computador. Para fazer o download ou
upload de dados para um cartdao micro SD ou dispositivo de
memoaria USB Flash, consulte a Capitulo 6 (Operacao de
registro de dados).

Observacgao: Se a fonte de alimentacéo falhar, os dados ndo
serdo transmitidos corretamente. Para evitar a perda de dados,
use a fonte de alimentagcdo CC (Secéo 2.6).

Passo Procedimento

1 Inicie o computador.

2. Insira a ponta Tipo A do cabo USB no soquete
USB do seu computador.

3. Do lado direito do instrumento (Figura 1-3), use o
nicho de borracha para puxar a tampa das
conexdes.

4, Conecte a fonte de alimentagcao CC (Secao 2.6).

5. Insira a ponta mini Tipo B do cabo USB no

soquete USB do instrumento.

6. @ Ligue o instrumento.

Quando as conexdes estiverem completas, vocé pode mover
0s arquivos entre o computador e o DPI 620 calibrador com
seu software de gerenciador de arquivo normal (por exemplo,
Windows Explorer).

Se vocé instalar um dispositivo de memdéria USB Flash e um
cartdo micro SD, o computador s6é consegue ver o cartdo micro
SD. Ele ignora o dispositivo de memoria USB.

Observacgao: O computador ndo consegue obter acesso a
memoria interna do calibrador DPI 620.
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6.1 Introducdo
E Configuration
&=/ Settings

27 Status

" Data Logging

ﬁ Touch Screen

P Documenting

7 Advanced

- |
Ame n

6.2 Ajuste

B Setup

EFilename

Periodic

00:00:05

e

Capitulo 6: Operacdo de registro de
dados

Esta se¢ao fornece exemplos de como registrar medigdes com
hora e data durante um determinado periodo de tempo ou ao
pressionar uma tecla. Os dados registrados sdo armazenados
em um arquivo definido pelo usuario. O instrumento registra
todas as tarefas ativadas atualmente.

Os dados sao armazenados internamente, mas podem ser
obtidos por download (transferidos) para:

* Pendrive USB
* Sem fio (a ser langado)
* Porta serial USB

Para entrar no registro de dados, selecione 0 menu
Configuration (Configuragc&o) e pressione Data Logging
(Registro de Dados).

Para definir o processo de registro de dados:

Selegao Acao

File name Insira o0 nome usando o teclado alfanumérico da tela
(Nome do | de trés paginas.

arquivo)

Trigger Defina para Key Press (Pressionamento de teclas)

(Gatilho) para ativar o pressionamento da tecla na base direita
ou Periodic (Periédico) para ativar por um periodo de
tempo definido.

Period Defina o periodo de tempo do registro de dados

(Periodo) usando as teclas numéricas e o formato HH:MM:SS.

Start (Inicio) | Inicia o registro de dados.

Depois de registrar os dados, o arquivo de dados pode ser
usado no menu de registro de dados da seguinte forma:
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Recall (Restaurar)

|8* Log Playback Log Playback (Reprodugéao de registro)
EmFilename Filename restaura dados por nome de arquivo da lista.
=2 File Details File details (Detalhes de arquivo) mostra o nome do arquivo,
a hora de inicio e o numero de pontos.
=" Start . . . .
Start comeca a reproduzir o arquivo selecionado pressionando
as teclas Pause/Play.
Pressione e mantenha a tecla Pause/Play, pelo menos, por
dois segundos para reverter a sequéncia.
" Transfer Transfer (Transferir)
=EUsb Stick . L
Os dados armazenados mantidos na memoaria interna podem
=EUSB Serial Port ser transferidos para um dispositivo de memoria externa:
USB stick
Wireless (a ser langado)
USB serial port
[8° Erase Erase (Apagar)

PR Ohe Ele Erase one file (Apagar um arquivo) Selecione o arquivo a

apagar

A

‘=Clear Internal

Clear internal (Apagar interno) apaga todos os arquivos
‘[EClear USB Stick mantidos na memaria do instrumento

Al

Clear USB stick (Apagar pendrive USB) apaga todos os

=g=Clear SD Card .
dados no pendrive USB detectado na porta USB.

Clear SD card (Apagar cartdo SD) apaga todos os dados no

B* Memory Status cartdo SD instalado.
EEinternal
69.4% (14.1Mb) Available
=faUsb Stick Memory Status (Status de meméria)

92.2% (56.4Mb) Available L. . i
O valor da memoaria disponivel (em MB e como um % do total

EESD Card do dispositivo):

Internal (Interna)
USB stick
SD card

&, 0«
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. ________________________________________________________________________________________________________________________|

6.3 Registro dedados Para registrar dados:

6.4 Manipulacdo de
dados

Arquivo separado por

Para registrar as medices feitas pelo instrumento, defina as

tarefas necessarias em Task Settings.
Selecione Configuration e depois Data Logging.

Selecione Filename e insira um nome usando o teclado
alfanumérico da tela de trés paginas.

Selecione Trigger e um tempo (Periodic) ou um
pressionamento de tecla (play/pause).

Selecione Start para definir o registro de dados.

O visor muda para a tela de tarefa com o registro de dados
piscando no topo.

Se necessario, pressione play/pause para incrementar o
registro de dados.

No final do registro de dados, pressione a tecla Cancel.

O instrumento armazena os dados registrados.

Usando o menu Data logging, um arquivo de dados pode ser

reproduzido, armazenado em um dispositivo de meméria ou
transferido para um dispositivo externo; veja a Secao 6.2.

Os arquivos de dados podem ser importados para varios
programas de planilhas para analise e apresentacéo de
graficos.

A separacao por virgula aplica-se a esses dados.

—

Dados importados para uma planilha

FILENAME, POBOSZ14 A B | © | D [ E [ F [ T H]
COLUMNS, 3,9 1 _[FILENAME _ |POB0B214
START,21 Aug 2008, E:SB:SQ | 2 [COLUMNS 3 a
CHANNEL 001, Current (24V),In,mi,S5 | 3 |START 2-Aug05 21:38:50
CHANNEL 00S, HART,In,,0 | 4 |GHANMEL 001 | Gurrent (24%) In mA, 56
DATA, START %g:?ENEL s :T’:ET In 0

i =
ID,Dace, Time, Hain Reading, Secondary Reading, 171D Date Time Main Reading | Secondary Reading Decimal Places In Range Alarm |
0,21 Aug 2008, 21:39:14,8.7525,24V,4,0,Falss 5 8 S-Aug0s 21381 S TEon oAy i TIFALSE
1,21 Aug 2008, 21:39:29,8.5711,24V,4,0,False Mo 1 21-Aug08 21:39.29 5711 2y i 0IFALSE
2,21 Aug 2008, 21:39:44,8.4080,24V,4,0,Falsd BT 9 Dl-Augls 213944 5 AT 24 4 0 FALSE
3,21 Aug 2008, 21:39:59,8.2475,24V,4,0,Falss | 3 21Aug0s 213959 82475 24y 4 0/ FALSE
4,21 Aug 2008, 21:40:14,8.0733,24V,4,0,Falsd 12| 4 2-Augls 21:40:14 8.0733 24v 1 0l FALSE
5,21 hug 2008, 21:40:25,7.5288,24V,4,0,Falsg [13] 5 21-Aug-08 21:40:29 7.0268 24v 4 0 FALSE

[
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7.1 Introducado

Capitulo 7: Funcoes de documentacdo

Esta secao fornece exemplos das fungdes de documentagao
disponiveis no calibrador DPI 620. Existem duas opc¢oes:

! cmn

:,s Analysis (Analise) (Secao 7.2). Essa funcao permite que

e vocé compare os dados dos dois canais no calibrador DPI 620:
? . b s o dispositivo em teste (DUT) e um instrumento de referéncia.
= m((@)) &6 Touch Screen
= T“Dmmnﬁng (@) Ele calcula o % de span ou % de erro de leitura do dispositivo
£ o e, em seguida, fornece uma indicagao de aprovado ou
\?\— reprovado.
Lb] S | " Run Procedure (Executar procedimento) (Secao 7.3).

() Ele usa o software Intecal Calibration (item opcional) para

download de um procedimento de calibragio.

Antes de comecar:

* |eia e compreenda a se¢ao “Seguranga”.

* Nao use um instrumento danificado.

Observacao: Use apenas pegas originais fornecidas pelo
fabricante.

7.2 Andlise Para usar a funcéo Analysis, defina as fun¢des dos dois canais
que vocé quer comparar (Secao 2.10.4). Em seguida, use
esses procedimentos:

Duas tarefas Documentagéo Anélise
_— 1 Ang 20058 B Configuration Wil Documenting E 1 Analysis
OR Cm @) - & Setings I;ﬂ?Analysis [()]l 9 Configure Channels
e IO B —©)
? 55,0000 ma E* Data Logging Lli
%{@)]g‘ M— &5 Touch Screen
= 00016  ["m m@nEp
BRHOEEIP % 0 « KX IR
(@) TOQUE b

Eichannel
? Channel type

‘Defina um canal como Entrada (o DUT) e o outro como
Referéncia. Defina as opgbes A a E.

E Channel

¥ Scaling
“EEnor Type
o Linearity

CH [ Tolerance

I;—: 1 Analysis ? Channel type
— Input
Reference 9 Cument (24V) (()3- $“Scaling
i (0,100 bar) (-55,55 mA)
‘ .{()l ol Reference Entrada GEEI‘I‘OF Type 9% Span
Referéncia |¢ —
CH Linearity
g Linear
?7 CH|[Tolerance
0.1
XL o0

(@) ——) ConNtinua

[PT] Portugués - K0449

Funcbes de documentacdo 7-1



Edicdo 1

Opcdes de entrada e Channel type (Tipo de canal) () : Input (Entrada) ou
referéncia Reference (Referéncia)

Scaling (Escala) (entrada somente): Valores para
Reference High e Low e Input High e Low. Isso define a escala
da fungéo Analysis.

Error Type (Tipo de erro) (entrada somente): % Span ou
% Rdg (leitura)

Linearity (Linearidade) (entrada somente): Linear ou
Square Root (Raiz quadrada)

Tolerance (Tolerancia) (entrada somente): um valor
aplicavel para calculo de aprovado/reprovado

Quando as opgdes Input e Reference forem definidas, inicie a
analise.

Inicie a Defina os valores aplicaveis. Quando o trabalho
anélise de anélise for concluido, toque para sair. o
Eid Analysis _ 11 Aug 20,14 = 11 Aug 20,19 dentro do Ilmlte
| § contue crannas o 0.0007 = 0.0007 i de tolerancia
D53 00 e @D 55 0s0 = e o
B star (@) -Ia HG01E t O iI'I°T  especificado
(Tios T Bt Anaiysiss e fora do limite
) Anatysis = A :
Exit Analysis? ] de tolerancia
o[ A909Lesee  [F ch * =] e
3% & especificado
Yo No
Continua | Xl [
2(@)m) ——p | b 4 ]
na etapa 8 — . o . =
§ maml i el
B ladn]  [lsen

7.3 Executarum
procedimento

O Procedimento do Intecal Calibration contém todos os valores
para calibrar um dispositivo em teste (pontos de teste, tempo
de rampa). Vocé pode usar o mesmo procedimento de
calibragao para todos os dispositivos aplicaveis em teste.

Para usar a fungdo Run Procedure, vocé precisa desses itens:

* uma coépia do software Intecal Calibration Software.
Disponivel no nosso website em:
www.gesensinginspection.com

Ha um teste gratuito de 30 dias.

* |0620-USB-RS232 (Intecal versao 5 apenas). Um
adaptador para conectar o calibrador DPI 620 a interface do
RS232 no seu computador.

* um driver de dispositivo calibrador DPI 620: disponivel
como download do nosso website.
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7.3.1 Sequéncia para upload e download do arquivo

Passo Procedimento

B Configuration
£ Settings

27 Status

7 4 E* Data Logging

1

P/N 10620-USB-RS232. Conecte o conector USB Tipo A ao
calibrador DPI 620, veja o Capitulo 5.

Conecte o0 RS232 a porta de comunicagao serial no
computador com o Intecal instalado, veja o Capitulo 5.

Use o Intercal para definir o Procedimento e criar uma Ordem
de trabalho para o Dispositivo.

O procedimento inclui os paradmetros para a calibragao,
0 numero de pontos de teste, a relagédo (por exemplo: linear)
aprovar/desaprovar tolerancia.

Use o botdo Download no Intecal para fazer o download do
arquivo para o calibrador DPI 620. Durante esse processo, ha
um simbolo de comunicagao na base do visor.

Toque na opgao Run Procedure

B[ Run Procedure
© (Executar procedimento)

Na janela Results (Resultados) que abre, selecione o nome de
arquivo que vocé especificou no Intecal.

g.{(@)]‘ 25 Touch Screen
I l HDncumsnIing {()l

Insira seu ID de usuario e o Numero de série de dispositivo em
teste.

g # Advanced
(&) 5.0 «
(@)

Toque no botdo Start. O Procedimento configura as opgdes de
canal necessarias (por exemplo: mA e Volts).

Use o botdo Take Reading (Fazer leitura) em cada ponto
especificado pelo procedimento. Vocé vera um prompt para
cada ponto.

Quanto todas as leituras forem concluidas, toque no botao
Exit (Sair). Em seguida, vocé podera observar os resultados
no visor (As Found/As Left).

Para concluir o processo, use o Intecal para Upload do
arquivo novamente no banco de dados Intecal.
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8.1 Introducdo

8.2 Sobre o HART

Capitulo 8: Operacoes do
dispositivo HART®

Vocé pode usar o calibrador DPI 620 para se comunicar com
dispositivos que usam o protocolo HART:

® (Os comandos Universal (Universal) e Common Practice
(Pratica comum) especificados no HART revisao 5 para 7.

Esta secdo inclui procedimentos para usar as fungdes HART
disponiveis no calibrador.

Antes de comecar:
* |eia e compreenda a seg¢ao “Seguranca”.
¢ Nao use um instrumento danificado.

Observacao: Use apenas pegas originais fornecidas pelo
fabricante.

O protocolo HART (Highway Addressable Remote Transducer)
usa um sinal digital no topo de um loop de corrente de 4 - 20 mA
padrao para obter dados de e para um dispositivo de campo
com HART. Essas operagdes sao tipicas:

* |eia a variavel principal e a saida analégica.
* |eia 0 numero de série de dispositivo, tipo e fornecedor

* obter os dados de calibragio (valores de faixa superior
e inferior, limites do sensor, data de calibragio)

¢ fazer verificagdes de status e localizagao de falhas

* mudar a configuragao do dispositivo (faixa, unidades,
amortecimento)

Um dispositivo HART (um dispositivo master) inicia e controla
as comunicagdes com comandos. O dispositivo de campo (um
dispositivo escravo) usa cada comando para fazer uma
mudancga e/ou enviar dados de volta.

Dois dispositivos mestres sdo permitidos: um mestre principal
(em geral, o controle principal e o sistema de monitor) e um
mestre secundario (em geral, um comunicador portatil) O
calibrador DPI 620 opera como mestre secundario.
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8.3 Comandos HART
disponiveis

Essa é uma lista de comandos que est&o disponiveis no
calibrador DPI 620:

Observacgao: Os dispositivos de campo HART revisdo 5 nao
oferecem suporte a alguns desses comandos.

Nome do comando Nimerodo Menu Tipo e nivel

comando

de revisao

Return device ID, hardware/firmware version, #0 Hart hardware info Universal - 5
HART ID, Number of preambles, (Informagdes de
manufacturer/model (ID de dispositivo de retorno, hardware HART)
versao de hardware/firmware, ID HART, Nimero
de predmbulos, fabricante/modelo)
Primary Variable (PV) and units (PV (Variavel #1 Tela do visor PV Universal - 5
Primaria) e unidades)
Read loop current (Ler corrente do loop) #2 Tela do visor PV Universal - 5
Tagged poll version of #0 (Command 0) (Versao #11 Tagged poll mode Universal - 5
conj. com etiqueta de #0 (comando 0)) (Modo conj. com

etiqueta)
Read Tag descriptor and date (Ler descritor de #13 Hart hardware info Universal - 5
etiqueta e data)
Read primary variable transducer serial number, #14 Hart hardware info Universal - 5
upper lower transducer limits, minimum span (Ler
numero de série do transdutor variavel principal,
limites do transdutor inferior e superior, span
minimo)
Primary damping value, write protect mode, alarm #15 Hart hardware info Universal - 5
(Valor de amortecimento principal, modo de
protegdo contra gravagao, alarme)
Write Tag descriptor and date (Gravar descritor de #18 Hart hardware info Universal - 5
etiqueta e data)
Write primary damping factor (Gravar fator de #34 Hart hardware info Common -5
amortecimento principal)
Write primary variable range values — LRV & URV #35 Menu Re-range Common -5
(Gravar valores de faixa variavel principal - LRV e
URV)
Set primary URV “Span” (Definir "Span" URV #36 Menu Re-range Common -5
principal)
Set primary LRV “Zero” (Definir "Zero" LRV #37 Menu Re-range Common -5
principal)

8-2 Operacdes do dispositivo HART®
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Nome do comando Nimerodo Menu Tipo e nivel
comando de revisao
Reset configuration changed counter (Reiniciar #38 Menu Calibration Common -5
contador de configuragao alterada) (Calibragao)
Enter/Exit fixed current mode - loopback test #40 Menu Trim Universal - 5
(Inserir/sair modo de corrente fixa - teste de (Compensagéo)
loopback)
Perform self test (Executar autoteste) #41 Menu Calibration Common -5
Perform device reset (Executar reinicio de #42 Menu Calibration Common - 5
dispositivo)
Set primary variable zero “Tare” (Definir "Tara" zero #43 Menu Re-range Common -5
variavel principal)
Write primary variable units (Gravar principais #44 Menu Advanced Common -5
unidades variaveis) device (Dispositivo
avancgado)
Trim loop current zero (Compensacgéao zero de #45 Menu Trim Common -5
corrente de loop)
Trim loop current ganho (Compensacgao de ganho #46 Menu Trim Common - 5
de corrente de loop)
Get extended status info (Obter de informagdes de #48 Menu Hart settings | Common - 5
status estendidas) (Configuragdes Hart)
Write primary variable transducer serial number #49 Hart hardware info Common -5
(Gravar numero de série do transdutor variavel
primario)
Read dynamic variable assignments (Ler #50 Menu Advanced Common -5
atribuicbes variaveis dinamicas) device (Dispositivo
avangado)
Write dynamic variable assignments (Gravar #51 Menu Advanced Common -5
atribuicbes variaveis dindmicas) device
Read max update time period (Ler periodo de #54 Menu Re-range Common - 6
tempo de atualizagao max.)
Set poll address (Definir enderego de apuragéo) #6 Menu Hart settings | Universal - 5
(Configuragdes Hart)
Read analogue channel additional damping factor, #63 Menu Advanced Common -5
range values, alarm code & transfer function (Ler analogue (Analdgico
fator de amortecimento adicional do canal avangado)
analdgico, valores de faixa, codigo de alarme e
fungao de transferéncia)
Write analogue channel additional damping factor #64 Menu Advanced Common -5

(Gravar fator de amortecimento adicional de canal
analogico)

analogue
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Nome do comando Nimerodo Menu Tipo e nivel
comando de revisao

Write analogue channel range values (Gravar valor #65 Menu Advanced Common -5
de faixa de canal analdgico) analogue
Enter/Exit fixed analogue output mode (Entrar/sair #66 Loop test (Teste de | Common -5
do modo de saida analdgico fixo) loop)
Trim analogue channel zero (Compensagéao zero #67 Trim Menu - multiple | Common - 5
de canal analdgico) output device (Menu

Compensagéo -

varios dispositivos de

saida)
Trim analogue channel gain (Compensagéao de #68 Trim Menu - multiple | Common -5
ganho de canal analdgico) output device
Write analogue channel transfer function (Gravar #69 Analogue channel Common -5
fungéo de transferéncia de canal analégico) info (Informagdes de

canal analdgico)
Get poll address (Obter endereco conj.) #7 Menu Hart settings | Universal - 6
Read analogue channel endpoint values (Ler #70 Menu Advanced Common -5
valores de ponto terminal de canal analégico) analogue
Lock device for exclusive access (Bloquear #71 Menu Device location | Common - 6
dispositivo para acesso exclusivo) (Local de dispositivo)
Squawk #72 Menu Device location | Common - 6
Find device (Localizar dispositivo) #73 Menu Device location | Common - 6
Read lock device state (Ler estado de dispositivo #76 Menu Device location | Common - 6
de bloqueio)
Get measurand classification (Obter classificagéo #8 Menu Advanced Universal - 6
de medida) device
Read device variable trim points (Ler pontos de #80 Menu Trim Common - 6
compensacgao variavel de dispositivo)
Read device variable trim guidelines #81 Menu Trim Common - 6
Write device variable trim point (Gravar ponto de #82 Menu Trim Common - 6
compensacgao variavel de dispositivo)
Reset device variable trim (Reiniciar compensagéao #83 Menu Trim Common - 6
variavel de dispositivo)
Read burst mode configuration (Ler configuragéo #105 Menu Hart settings | Common - 6
de modo de ruptura) (Configuragdes Hart)
Write burst mode configuration (Gravar #109 Menu Hart settings | Common - 5

configuragdo de modo de ruptura)
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8.4 Conexoes HART Antes de configurar as conexdes elétricas entre o dispositivo
HART e o calibrador DPI 620, examine as conexdes de fonte
de alimentacdo para o dispositivo com o qual vocé quer
trabalhar.

8.4.1 Fonte de alimentagdo do calibrador

Neste exemplo, o calibrador DPI 620 fornece a poténcia de
loop e um resistor 250Q2 HART.

Corrente de medigao no canal f c'? m:,' e
2 (CH2) com alimentagao de @ =
loop 24V P -0.0006
Faixa: £55 mA Wer | Discomnected

A funcao HART esta definida
O resistor 250Q esta definido

1. Defina as fungbes para canal 2 e HART:

R Defina a corrente (24V); medic&o Visor inicial
fent Segéo 2.10.4 |3 21 Aug 2036
e — = t (24V) CH2 Current (24V)
o {{@)‘ ~ i;f urren - o o
? 5— - 55,0000 -D-Doomsa
Bia Defina HART e
= - Secgédo 2.10.4 @
85 .{(©)]‘ lar 4@ HART' T A
(@) —p s
ﬁ@u x| ==
(@) —
TOQUE
SEg 2. Defina o Resistor HART no menu Advanced:.
—h
3. Gonfuration Defina para “On” Visor inicial
e Segéo 2.9 3 25, 21 Aug 2096
e 77 Advanced | 2 HART Resistor ;: RS
? S rhiaae o | == HART Resistor ({)Il ’l@?mSlalus on -0.0006
| i -[(@)]» 3 Touch Scraen 55.0000 maA
| — | i 4 Calibration T Disconnected
| B llpocumenting
= I S —) -

& [ # Advanced {(@)’I ’ -----------

Q@J v e [0 = | =
(@ E (&

TOQUE

3. Complete as conexdes elétricas e continue com a operagao
do menu HART; veja a Secao 8.5.
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8.4.2 Alimentagado de loop externa

Neste exemplo, hd uma fonte de alimentagéo externa.

— HE 21 Aug 20096
CH2 Current
Corrente de medigdo no canal 2
Faixa: +55 mA g Disconnected
(Gl

A funcdo HART esta definida.
O resistor 250Q esta definido

= | = Méximo: 30V

1. Defina as func¢des para o canal 2 e HART:

RS Defina corrente; Medigéo Visor inicial
L Segéo 2.10.4 —3 21 Aug 2096
e CH2 Current
Rl {(@)} ~ (‘gf Current = @
? 5— - 55.0000 -0'000"‘6“
e iy i Defina HART g Disconnected
EE - Secédo 2.10.4 @
2“: .{()]’ ar {(@}’ “ -g: HART | I e e
ﬂ& " l X | v = '—,_-
(@ —
TOQUE
SEH 2. Defina o Resistor HART no menu Advanced:
—h
g Defina para On Visor inicial
e Sec¢éo 2.9 —1 B 21 Asg 2096
77 Stanss F Advanced “ HART Resistor ;: S
? —E' R lj';:ART Resistor ({)l a *@?@Stams on -0_0006
| i —— 3 Touch Scraen FE00 e
= ation WagT Disconnected
[T JS— o -
g = B Setup Files
5 ‘:-\ EE # Advanced {(@)’l ’ -----------
Rl X T« Y K —
ot o o~ 3
(@n 8= | 1
TOQUE

3. Complete as conexdes elétricas e continue com a operagao
de menu HART; veja Secéao 8.5.
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8.4.3 Comunicador conectado a uma rede.

Neste exemplo, o calibrador conecta-se diretamente a uma
rede. Deve haver um resistor de 250Q2 em série com a
alimentacdo em loop e o dispositivo HART.

= 21 Aug 20:35
T Disconnected
Nenhuma fungéo Lo p
nocanal 2 (CH2) | =semeeeeeee-
A fungédo HART esta definida —
Resistor 2500 esté definido E | gm
para Off
1. Defina a funcao para HART:
R Visor inicial
o0 = 21 Aug 20:35
T Disconnected
= @
? 5 - ...........
N Defina o HART
|= - Segéo 2.10.4 ::] o=
P 8=
o) .{(@)]‘ e g HART HART E |
3 (@) —p i
ﬂéﬂ.; | x |v
(@)
TOQUE
SEH 2. Se necessario, defina o Resistor HART no menu Advanced
HECE para Off:
g Defina para Off Visor inicial
F Segéo 2.9 B 2img 20%
77 Status F Advanced | = HART Resistor ";: RisEAAnER
? W lj';:ART Resistor ({)I. ’l@?mStalus of e
i — & Touch Screen
. = !L(@)]» W “E Calibration I = '_',_-'
e SUUED BE Setup Files. E__] -

83 2@ [FAdvenced (@MW

A

Kol e [0 0«

(@)
TOQUE

3. Complete as conexdes elétricas e continue com a operagao
de menu HART; veja Secéao 8.5.
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8.5 Inicie as Quando as conexdes de fonte de alimentagéo forem
operagées do menu concluidas, vocé pode pesquisar o dispositivo HART aplicavel
e iniciar o processo de comunicagdo. Use a mesma sequéncia

HART de passos para todas as opg¢oes de fonte de alimentagao:
Polling Mode
2: Selecione 3 a 5: Defina as opgées | Ho Feling
1: Inicie todas as Search de pesquisa e continie  ~ taggad pan A
selegcbes do HART “* HART Menu o Always Pol
HAsTe Luastsp mn ==
no menu HART Iﬂ Search (@ *{,«Poll ng Mode l(lg)ﬂ"mg ¥ SENEET|
e
|1:-J“'Sear:h {()l- ’;‘ HART Search Mode
4 Cabbrate | =12Paling Mode
- ke " HART Menu
‘™*Loop Test L,,'Smucn | S arch
Device Found — NS emation t()}
@ Fol Address =0
= ((©) - —p 2 calbrate (@)
Ea [sllle (ol | LO96T
— o] S " oop Test I()}
Visor inicial | % ‘
a v ae
0D ——— - {()l"l._’?. | :
it (@363

0°002 6: Continue na estrutura do menu HART.

20,000

“;E | Em 7 Volte para a janela Inicial. Isso mostra a principal variavel e a
corrente em loop fornecida (em forma digital) pelo dispositivo HART.

8.5.1 Menu HART - Information (Sensor, Hardware, Settings)

" HART Menu

l"}..“Search
o Information
I (@)= yaRT information %% HART Sensor
48 Calibrate wreaRT sensor (@)L EE—— iz N nar
I 01924973
"% Loop Test 5 Hardware Informatio(((@))) mm —— - {{ardware Information - Transducer Limits
e 0.000 : 20.000 bar
'tt HART Sati o~ ManufacturerModel s
B ettings . Druck/RTX1000H Gauge s Minimum Span
f(@)]» HART Settings 8 o 0.200 bar
#SAdvanced Device &dPoll Address o 150808 |0tk Device damping value
«©) e 2
e o =Fi version
! 4= Advanced Analogue ) *Preambles 82 o
€(@©) 0
. Hikla
I""ﬂCIone EsBurst Mode/Command e Tag DEMO
«(©@) aSwpores |
WatTe ~Descriptor
Veja s Pm::f;n?‘ 4 PRESSURE
Secédo 8.5.2 gt “s=Device HART ID
¢ ¥ AamMods 01924973

Low

Wi, =
| @ Status Information {()l‘ﬁ' I [ ey
"@"Comms Status

“@"Device Status

" "Command 48 Info
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8.5.2 Menu HART - Information (Advanced, Clone)

" HART Menu
"t search

45 Calibrate

"#*Loop Test

m Infi i
D inéfonmeton (@) —— - HART Information

WIEHART Sensor (@)=
'&'F Hardware Information I()}‘
't HART Seftings t(n»

Veja
Segéo 8.5.1

- :
5.5 Advanced Device ««@n Advanced Device

7, - .
| "' Dynamic assignment

NotSupporeq |1~ Advanced Analogue ((@))) m( ) mu————)p i< Advanced Analogue

"7 Classification

[ =Write PV units

Hifta Inrap o range
MRerange (@) "

CH Y
‘s Channel number

Fressure h;qCIone ({)]»1 Clone I”m o

FaCopy l&@® Analogue Channel Info

kPa

A, 4FTay s - 7 =
l Whaste " EWrite Additional Damping
Not Supported

. Zero

! Manual Zero

M span

[ Manual SPAN

" Zero PV

'&'m.ipdm time period
Not Supported

Procedimento de
exemplo:

i Write range values
Not Supported

#3Read endpoint values
Not Supported

Clone

A funcao Clone permite que vocé copie os parametros de um
dispositivo de campo para outro do mesmo tipo e faixa.

1.

4,
5.

Conecte o primeiro dispositivo com os parametros
necessarios e inicie as comunicagodes (Secao 8.5).

. Va para a opcao de menu Clone e toque em Copy (Copiar).

Ele copia esses parametros:

Etiqueta ® Valor de amortecimento
Unidade de PV * Funcao de transferéncia
LRV (valor da faixa inferior)

LRV (valor da faixa

superior)

Volte para o visor Inicial e conecte o outro dispositivo de
campo.

Inicie as comunicagdes com o novo dispositivo (Secao 8.5).

Va para a opgao de menu Clone e toque em Paste (Colar).

Para concluir a operagao do Clone de um dispositivo para
outro, certifique-se de que o calibrador DPI 620 permaneca
ligado durante todo o procedimento.

[PT] Portugués - K0449

Operacées do dispositivo HART®  8-9



Edicdo 1

8.5.3 Menu HART - Calibrate e Loop Test

‘" HART Menu
Mt search

o Information

I:g). Calibrate ‘[(i’l Calibrate

s Trims «{()I-Trim@ "E*Loop Test {{)]” Loop Test
(=< Analogue Trim Zero Hil3Reset Config Change "5*Loop Test on
L Analogue Trim Gain " Perform Seff. Test "5 Loop Test Value
4.000
U sensor Lower Trim 17 Perform Device Reset
[ sensor Upper Trim H%*Device Location {()l»““ Device Location
"2Reset Sensor Trim L Devi:eNa. Supported
EQ] Squawk
1%Find Device
Procedimento de Loop test (Teste de loop)
exemplo:
o Loop Test
" Loop Test
I On
"*Loop Test Value 4. Valor real
w00 =40123
(@)= ‘@‘ 4.0123 5: Menu HART
‘ \ | # lrom e eHARTMen
i o m:m L search 6: Calibrar 7: Compensacgbes
1: TeStﬁ d‘;/OOP = 4.000 S 4 Caiibrate 5 Trims
ativado - e [\ _
20,000 ma. | 4% Cajibrate Trims [*= Analogue Trim Zero
(@ mp = (@ (O ¢
2: Valor de Teste = Ig;] | ] " Locp Test ) Ir'—"fonalogue Trirm Gain
4.000 mA
) . 8: Insira a
3: V& para o visor compensagao zero
Inicial =4.0123

A corrente de loop é definida para 4.000 mA, mas a corrente
de loop real é 4.0123 mA. Para compensar o erro, anote a
leitura real (4.0123) e insira este valor no Analogue Trim Zero
(Compensacgédo Zero Analégica) (Passo 8).
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9.1 Introducdo

9.2 Limpar a unidade

9.3 Trocar as
baterias

Capitulo 9: Procedimentos de
manutencdo

Esta secao oferece procedimentos para manter a unidade em
boas condi¢cbes. Devolva o instrumento ao fabricante ou a um
agente de manutencao aprovado para todos os reparos.

Nao jogue fora este produto como se fosse um residuo
domeéstico. Use uma organizagao aprovada para coletar e/ou
reciclar equipamentos elétricos e eletronicos residuais.

Para obter mais informacodes, entre em contato com:

* nosso departamento de atendimento ao cliente:
(Entre em contato conosco em
www.gesensinginspection.com)

® 0 6rgao publico local.

Limpe a caixa com um pano Umido, sem fiapos, e um
detergente suave. Nao use solventes ou material abrasivo.

Para trocar as baterias, consulte a Secao 2.5. Em seguida,
recoloque a tampa.

Todas as opg¢des de configuragado permanecem na memoria.

[PT] Portugués - K0449
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Capitulo 10: Especificacoes gerais

10.1 Introd ugao Para uma especificagdo completa do calibrador DPI 620 e
seus acessorios relacionados (portadora MC 620, modulo
PM 620 e estagdes de pressao PV 62x ), consulte o catalogo
técnico fornecido no CD (CD: P/N UD-0002).

Tabela 10-1: Especificagbes gerais

Visor LCD: visor colorido com uma tela de toque

T T E N ERe T ETE R IR -10 a 50°C (14 a 122°F)

Temperatura de -20a 70°C (-4 a 158°F)
armazenamento:

Protecao de entrada IP65 (calibrador DPI 620 apenas)

Umidade do ar 0% a 90% de umidade relativa (UR), sem condensagéo

Choque/Vibragao Def Stan 66-31, 8.4 cat llI

Compatibilidade Compatibilidade eletromagnética: BS EN 61326-1:2006
eletromagnética

Seguranca elétrica Elétrico - BS EN 61010:2001

Segurancga de pressao Diretiva de Equipamento de Pressao - Classe: Pratica segura de
engenharia (SEP, Sound Engineering Practice)

Aprovado Com marca da CE

Alimentagao por bateria Bateria de litio-polimero (GE N° de pecga: 191-356)

Capacidade: 5040 mAh (minimo), 5280 mAh (tipico); Tensdo nominal:
3,7V

Temperatura de carregamento: 0 a 40°C (32 a 104°F)

Quando o instrumento detecta que a temperatura esta fora dessa
faixa, ele para de carregar.

Temperatura de descarga: -10 a 50°C (14 a 122°F)
Ciclos de carga/descarga: > 500 > 70% de capacidade
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Atendimento ao Visite 0 nosso site na Web: www.gesensinginspection.com
cliente
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