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SECAO 1 — INICIALIZACAO

Esta se¢éo fornece um resumo do Software de Configuracdo ROCLINK™ for Windows,
instalacdo, visdo gera do hardware, fungdes bésicas do software, interface do usuario e acesso
ao software ROCLINK.

1.1 Visao Geral do Manual do Usuario

Este manual descreve como utilizar o software ROCLINK para configurar € monitorar os
Gerenciadores de Fluxo FloBoss™ 103, os Gerenciadores de Fluxo FloBoss Série 500, os
Gerenciadores de Fluxo FloBoss 407, os ROC300-Series Remote Operations Controllers™,
Computador de Fluxo eFlow™ Série EF e outros dispositivos. O software € rodado em um
computador pessoa (como um laptop ou notebook) que utiliza o sistema operacional
Windows®. Este manual abrange configuracéo, calibracdo, monitoramento, arquivamento da
base de dados, exibigdes personalizadas e utilitarios incorporados.

O NOTA: Algumas vezes, "ROC" é utilizado neste manua e no software ROCLINK for
Windows para representar todos os produtos de computadores de fluxo ROC e FloBoss.

1.1.1 Organizacao

Este manual € organizado com base em como as configuracdes ocorrem. Utilize este manual
juntamente com o sistema de gjuda on-ine do software ROCLINK. Os Apéndices neste manual
contém exemplos e abrangem os topicos relacionados. O manual inclui as seguintes segoes:

Secdo 2— Diretério do ROC detalha o Diretério do ROC, que é a primeira tela exibida apos
acessar 0 software ROCLINK for Windows.

Secéo 3— Parametros do Sistema de Configuracdo descreve como definir as preferéncias do
sistema dentro do ROC ou FloBoss, tais como o Reldgio, Seguranca, Informacdes do Sistema
e Indicadores.

Secdo 4— Configuracéo Basica de E/S descreve como configurar as opcoes de entrada e saida.

Secéo 5- Configuracéo do Medidor descreve como configurar um FloBoss ou ROC para
executar as funcdes bésicas utilizadas no escoamento por um medidor.

Secéo 6- Funcdes Ampliadas descreve como configurar um FloBoss ou ROC para executar as
funcdes estendidas utilizadas no escoamento por um medidor.

Secdo 7 — Configuracéo e Visualizacao do Histérico descreve como configurar um FloBoss ou
ROC para 0 arquivo de histéricos. O histérico pode ser arquivado para um determinado
medidor e para pontos e parametros individuais dentro do ROC ou FloBoss.

Secao 8 — Configuracédo das Comunicacdes descreve como Conectar, Desconectar e utilizar a
Conexdo Direta para se comunicar com um ROC ou FloBoss utilizando o software
ROCLINK for Windows.

Secéo 9 — Salvamento/Recuper acao de Configuragdes descreve como salvar e recuperar as
configuragoes para e de um ROC ou FloBoss.

Apéndice A — PID com Controle TODO descreve o agoritmo de controle Proporcional,
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Integral e Secundario (PID - Proportional, Integral, and Derivative) configuravel como um
dispositivo de controle de Saida Distinta para aplicacGes motorizadas.

Apéndice B - Editor de FST descreve o recurso Tabela de Sequéncia de Fungdes (FST -
Function Sequence Table) fornecido pelo firmware dirigido por tabela que permite a
definicdo de agbes que ocorrem quando houver um conjunto de condicoes.

Apéndice C - Exibicdes Per sonalizadas descreve a Exibicéo personalizada que permite a
criacdo de exibicdes personalizadas e a carga de uma exibicdo a partir de um arquivo em
disco para monitoracdo do dos pontos de E/S e fluxo.

indice - relaciona de forma alfabética os itens contidos neste manual juntamente com seus
nimeros de pagina.

[J NOTA: Namaioria dos casos, as unidades FloBoss e as unidades ROC300—Series séo
idénticas quanto a operacao.
As descrigdes e procedimentos neste manual aplicam-se a todos os tipos de FloBoss e
ROC ando ser que sgja observado o contrario.

[0 NOTA: Neste manual, o Gerenciador de Fluxo FloBoss 103 e o Computador de Fluxo
eFlow Série EF ndo sdo abordados especificamente. Entretanto, as unidades FloBoss
103 e eFlow sdo, geralmente, configuradas identicamente a um FloBoss 503.

[0 NOTA: Para obter mais informagdes. consulte a guda on-ine do software ROCLINK
for Windows.

1.2 Requisitos do Computador

O software ROCLINK é executado na maioria dos computadores pessoais (PCs) compativeis
com IBM. O PC pode ser um computador de mesa ou portatil. Em qualquer caso, o PC deve
atender os seguintes requisitos minimos:

00 Unidade de CD-ROM

Windows 95 (Service Pack B), 98, ME, 2000, XP ou Windows NT 4.0 ou superior
PC compativel com IBM com processador classe Pentium (233 MHz, recomendado)
32 MB de RAM

Monitor SVGA em Cores com uma resolucdo minima de 800 x 600 pixels

Fontes pequenas (fontes grandes, ndo suportado)

10 Mbytes de espaco livre no disco rigido

O Oooogooo o

Conexdo serial RS-232 (COM1 ou COM2 na maioria dos computadores) ou uma
conexdo discada de modem se 0 ROC/FloBoss tiver uma placa de comunicagoes dial—
up instalada.

1-2 Inicio Revisdo 04/02
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1.3 Software de Configuracdo do ROCLINK for Windows

O software ROCLINK for Windows fornece o recurso de monitoragdo, configuragéo e
calibragdo dos Controladores de Operagdes Remotas (ROC - Remote Operations Controllers),
Gerenciadores de Fluxo FloBoss e Computadores de Fluxo eFlow Série EF. A documentac&o do
software e do usuério é fornecida em CD—ROM.

pmﬂ

ROCLINK

L)

Funcbes do Software ROCLINK for Windows

® Configurar os parametros de operacao do ROC/FloBoss
®* Upload e download de configurac8es

®* Download de dados histdricos

®* Download de alarmes e registros de eventos 2 | |
®* Download de relatérios de EFM

®* Examinar os parametros de configuracao
®* Monitorar a presséo, fluxo e temperatura
* Executar a manutencédo e conservacao do ROC/FloBoss

Figura 1-1. Fungdes do Software do ROCLINK for Windows

O software ROCLINK for Windows adiciona o recurso para acessar os Registros de Auditoria
nas unidades ROC e FloBoss aprovadas para a transferéncia de custédia da Measurement
(Industry) Canada.

O software ROCLINK foi desenvolvido para facilidade de uso. Os menus suspensos simplificam
0 acesso as fungdes fornecidas pelo software. As caixas de didlogo e as caixas de lista suspensa
gudam a direcionar as selecdes e entrada de dados. A¢des sdo executadas com o teclado ou um
dispositivo apontador, como por exemplo, um mouse. Para obter uma descricdo da interface de
usudrio, consulte a Segdo 1.4.

As telas de gjuda sdo acessadas a partir do menu Help (Ajuda) ou de forma sensivel ao contexto
utilizando <FI >. Este recurso torna facil o acesso a informacfes on-ine para qualquer tépico do
software ROCLINK.

Vocé pode construir exibicdes personalizadas para 0 ROC ou FloBoss que combina tanto os
elementos de dados gréficos como dinamicos. As exibicBes podem monitorar a operacdo do
ROC ou FloBoss localmente ou remotamente.

O software também fornece multiplos nivels de seguranca para controle do acesso as fungdes do
software ROCLINK, bem como a base de dados do ROC ou FloBoss. As alteragtes em senhas
ou no nivel de acesso do pessoa é efetuado através de menus do ROC e dos Utilitarios, que
estdo disponiveis somente a uma pessoa autorizada.

[0 NOTA: Se estiver utilizando um mouse serial (normalmente conectado a uma porta
seriadl COM1), certifique-se de configurar as comunicactes para 0 ROC/FloBoss através
de uma porta que ndo compartilhe interrupcées (normalmente COM2), ou ocorra
conflito que possa travar seu PC.

Revisdo 04/02 Inicio 1-3
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1.4 Instalacdo do Software

Para utilizar o software ROCLINK for Windows para configurar um dispositivo de hardware, a
fiagdo do ROC ou FloBoss deve estar devidamente conectada a fonte de alimentagéo e E/S.
Consulte 0o manual de instrucdes de hardware apropriado. Iniciamente, 0 ROC ou FloBoss
também deve ser conectado fisicamente a um computador pessoa (PC) utilizando a porta de
Interface de Operador Loca (LOI - Loca Operator Interface ) executando o software
ROCLINK.

1.4.1 Instalagdo do Software ROCLINK for Windows utilizando o AutoRun

Esta se¢céo detalha a primeira instalagdo do software ROCLINK. Se vocé ja tem uma versdo
anterior do software ROCLINK instalado, consulte a Secéo 1.4.5, na pégina 1-6.

Parainstalar o software ROCLINK em um computador pessoa com AutoRun, execute 0s
seguintes passos:

1. Coloque o CD—ROM de Instalagdo do Software ROCLINK for Windows em seu drive.
Cligue em Next natela de Configuragdo do ROCLINK for Windows.
Leia o Contrato de Licenca e clique em Confirm.
Digite seu Nome (Name) e o nome de sua Empresa (Company). Clique em Next.

o~ WD

Selecione 0 caminho utilizando o botdo Browse para instalar o software em um
diretorio diferente do default. O diretdrio default recomendado para ROCLINK for
Windows éC. \ Program Fi | es\ ROCLI NK for W ndows. Clique em Next.

6. Digite um nome, se vocé desgjar um outro nome de pasta para o0 programa no Menu
Start, ROCLI NK for W ndows. Recomenda-se o default para ROCLINK for
Windows. Cliqgue em Next e em Finish.

7. Retire 0o CD—-ROM de instalacgo do software ROCLINK.

1-4 Inicio Revisdo 04/02
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1.4.2 Instalacéo do Software ROCLINK for Windows sem AutoRun

Esta secéo detalha a primeirainstalacdo do software ROCLINK. Se vocé jatem uma verséo
anterior do software ROCLINK instalado, consulte a Secéo 1.4.5, na pagina 1-6.

Para instalar o software ROCLINK em um computador pessoal, execute 0s seguintes passos:

1. Coloque o CD-ROM de Instalacdo do ROCLINK for Windows em seu drive.
Cligue no botdo Sart (Iniciar) do Windows. ;
q ( ) 4l Start

Selecione Run.

Cligue no botéo Browse.
Selecione Setup.exe localizado no CD—ROM do ROCLINK for Windows.
Cligue em OK na janela de Navegacéo.

Cligue em OK najanela Run.

Consulte a Segéo 1.4.1, Instalagéo do Software ROCLINK for Windows utilizando
AutoRun, na pagina 1-4.

© N o g s~ w D

1.4.3 Criagdo Manual de um Atalho na Area de Trabalho

A instalacdo do software ROCLINK for Windows deve criar automaticamente
um atalho na Area de Trabalho em seu computador, se por alguma raz&o vocé
precisar criar manualmente o Atalho na Area de Trabalho: My Cornputer

1. Clique duas vezes no icone My Computer (Meu Computador).
2. Vaparaapasta C: \Program Files\ROCLINK software For Windows\Bin
ou para a pasta onde o software ROCLINK for Windows foi instalado.
3. Selecione o arquivo ROCLINK .exe. %

4. Selecione Create Shortcut no menu File. ;
Shortcut b

5. Clique e arraste o arquivo Shortcut to ROCLINK .exe para a sua P oclink ewe
Area de Trabal ho. '

6. Clique duas vezes em Shortcut to ROCLINK .exe na érea de trabalho parainiciaizar
Roclink.exe

1.4.4 Inicio do Software ROCLINK for Windows durante a I nicializacdo (Startup)
Este procedimento inicia o software ROCLINK sempre que iniciar o computador.

1. Cligue duas vezes no icone My Computer (Meu Computador).

2. Vaparaapasta C: \Program FilesROCLINK For Windows\Bin ou para a pasta onde
o software ROCLINK estiver instalado.

3. Selecione o arquivo ROCLINK .exe.

4. Sdlecione Create Shortcut no menu File.

Revisdo 04/02 Inicio 1-5
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5. Clique duas vezes no icone My Computer (Meu Computador) se o diretério ja ndo
estiver exibido.

6. VaparaapastaC: \Windows\Sart Menu\Programs\Startup.

7. Clique e arraste o Atalho do arquivo para ROCLINK .exe para a pasta C:
\Windows\Start Menu\Programs\Star tup.

1.4.5 Procedimento de Atualizacdo

Esta secdo detalha a atualizaco do software ROCLINK a partir de uma versao anterior. Se esta
for a primeirainstalacéo, consulte a Secdo 1.4.1, Instalacdo do Software ROCLINK for
Windows utilizando AutoRun, na pagina 1-4.

Parainstalar uma versdo mais recente do software ROCLINK em um computador pessoal:

1. De dentro do software ROCLINK for Windows, selecione File > Save Configuration
para salvar a configuracéo para um determinado arquivo em disco.

2. Desinstale as versdes anteriores do software ROCLINK for Windows. Consulte
Desinstalagcdo do ROCLINK for Windows, na pagina 1-7.

3. Insrao CD de atualizagdo do software ROCLINK for Windows. Consulte a Segdo
1.4.2, Instalacdo do Software ROCLINK for Windows sem AutoRun, na pagina 1-5, se
0 CD néo for executado automaticamente.

4. Na proxima caixa de didogo, clique em Finish.

5. Instale o software ROCLINK de acordo com o procedimento na Secéo 1.4.1, Instalacéo
do Software ROCLINK for Windows utilizando AutoRun, na Pagina 1-4.
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1.4.6 Desinstalacéo do Software ROCLINK for Windows

Para remover o software ROCLINK de um computador pessoal, execute 0s seguintes passos:

1. Clique no botZo Start (Iniciar) do Windows. ﬂ Ctart

2. Selecione Settings > Control Panel (Configuragdes > Painel de
Controle).

3. Clique duas vezes no icone Add/Remove Programs (Adicionar/
Remover Programas). Add/Femave

Programsz
4. Selecione ROCLINK for Windows.
5. Clique no bot&o Add/Remove (Adicionar/Remover). Consulte a Figura 1-2.

Add/Remove Programs Propeities [ 2] x]
Install /U ninstal | windaws Setup I Startup Diskl

@ Taoinztal a new program from a floppy disk or CO-ROM

drive, click Install.
Inztall

The following software can be automatically removed by
“Windows. To remove a program or to modify itz installed

components, select it fram the list and click
Add/Femove.

FiealPlayer Flus 5.0 -
Reglink _I

LI

Systemiwfizard 3.1 j
WinZip it
Add/Bemove |
ok | Cancel | Lppli |

Figura 1-2. Adicionar / Remover Propriedades de Programa - Exemplo

7. Cligue em OK.
8. Clique em Finish.
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1.5 Inicializacdo do ROCLINK

Esta se¢do detalha como inicializar o software ROCLINK for Windows.

0 NOTA: Para utilizar o software ROCLINK for Windows para configurar um dispositivo
de hardware, a fiagdo do ROC ou FloBoss deve estar devidamente conectada a fonte de
alimentacdo e E/S. Consulte o0 manual de instrugdes de hardware apropriado.
Inicialmente, 0 ROC ou FloBoss também deve ser conectado fisicamente a um
computador pessoa (PC) utilizando a porta de Interface de Operador Loca (LOI -

Local Operator Interface ) executando o software ROCLINK for Windows.

Para executar o software ROCLINK, execute um dos seguintes:

0 Clique duas vezes no atalho da Area de Trabalho criado na Secéo

1.4.3 na pagina 1-5. %

O Clique duas vezes em ROCLINK .exe localizado em C: \ Pr ogr am Shart .t t
Fi | es\ ROCLI NK For W ndows\ Bi n (o diretério default) ou  &0ou5 2
onde quer que vocé tenha instalado o software ROCLINK. '

[0 Selecione Sart > Programs > ROCLINK for Windows > ROCLINK For Windows.

O software € carregado e inicializado. Isto pode levar alguns segundos ou mais, dependendo da
velocidade de seu computador.

0 NOTA: Vocé so pode executar uma versdo do software ROCLINK por vez.

151 Log On
Para fazer o log on no software ROCLINK for Windows:

1. Conecte 0 ROC ou FloBoss a porta de Interface do Operador Local (LOI) einicidize o
software ROCLINK for Windows.

2. Digite o seu identificador de 3 caracteres atribuido no campo Login e pressione <Enter>
ou <Tab>.

Normalmente, suas iniciais s20 seu identificador. Se os identificadores ainda ndo foram
atribuidos, tente utilizar o identificador default Nivel 1 de AAA ou o identificador
default Nivel 6 de LOI. Os identificadores sdo atribuidos utilizando os recursos de
seguranca do software ROCLINK.

3. Digite sua Senha (Password) atribuida de 4 algarismos e pressione <Enter> ou clique
em OK. Para uma seguranca adicional, o software exibe um asterisco para cada nUmero
gue voceé digitar. Se as Senhas ainda ndo foram atribuidas, tente utilizar a senha default
1000. O software ROCLINK compara o Login e Senha do identificador digitado com
uma lista de Logins e Senhas vélidas.

Se o log—on ndo for valido, uma caixa de didogo é apresentada para informar que o
log—on ndo é vélido.
Cligue em <OK> e repita os passos 1 e 2. Vocé pode repetir o procedimento quantas vezes for
necessario até que um Login e Senha validos sejam digitados. Para sair da tela de log—on,

pressione <Esc> ou clique em Cancel. Isto aborta o software ROCLINK e o retorna para o ponto
onde vocé iniciou o software ROCLINK.
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1.6 Conexao do Computador ao ROC ou FloBoss

Esta secéo detalha como conectar o computador ao ROC ou FloBoss.

Se as portas tanto no computador como no ROC ou FloBoss forem configuradas adequadamente,
um comando Connect faz com que o computador inicie a comunicagéo com o FloBoss ou ROC
por meio de Comm 1 ou Comm 2.

Para conex&@o a um ROC ou FloBoss locamente utilizando a porta de Interface do Operador
Loca (LOI), utilize a Conexéo Direta para estabelecer as comunicacoes.

1.6.1 Conexao Local do Hardware —L Ol

O computador que executa o software ROCLINK conecta-se fisicamente ao ROC ou FloBoss
por meio de um cabo. Para uma conex&o local, esse cabo €, normalmente, um cabo de interface
de operador pré-fabricado (disponivel pela Divisdo de Computador de Fluxo do Gerenciamento
de Processos da Emerson). Uma extremidade do cabo (um conector fémea D—shell de 9 pinos) é
conectada a uma porta de comunicagdes serial no computador executando o software
ROCLINK. A outra extremidade do cabo é conectada ao conector de interface do operador do
ROC ou FloBoss. Este conector € um conector protegido com parafusos encapados localizado no
involucro do ROC ou FloBoss.

Por default, a porta LOI € a Porta L ocal Comm Tag natela Comm Port Settings do menu do
ROC.

Utilize o comando Direct Connect para conexao utilizando o LOI. A opgéo Direct
Connect no menu ROC permite que vocé se conecte a0 ROC ou FloBoss l:h
rapidamente se os parametros de comunicagdo default se aplicarem. Para que a opcéo
Direct Connect funcione, as condigoes de seguranca devem ser atendidas e o computador pessodl
compativel com IBM (PC) deve ser conectado a porta do Operador Local (LOI) do ROC ou
FloBoss com as definigdes de comunicacdo de.

[0 8 Bits de Dados.
[0 1 Bit de Interrupgéo
O Sem Paridade.

O comando Direct Connect faz com que o software ROCLINK inicie as comunicagfes com o
ROC ou FloBoss executando uma pesquisa das portas de comunicacdo do PC em varias taxas de
transmissdo. Direct Connect fica entdo "travado” na primeira Porta Comm e Baud Rate que estéo
em comunicacdo com um FloBoss ou ROC.

1.6.2 Conexao Remota do Hardware — Comm 1 e Comm 2

Para conectar o computador a um ROC ou FloBoss localizado remotamente, uma linha de
comunicacdo de modem seria ou discado deve estar instalada. Esta conexdo €, normalmente,
feita por meio da porta (Comm 1 ou Comm 2) no ROC ou FloBoss.

Utilize o comando Connect para conexao a um modem seria ou discado.

Revisdo 04/02 Inicio 1-9
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1.6.3 Configuracao da Porta Comm

Se o computador executando o software ROCLINK estiver conectado localmente ou
remotamente, as portas de comunicacéo no computador e o ROC ou FloBoss devem ser
configuradas semelhantemente.

0 A porta de comunicagdo do computador é configurada utilizando o Diretorio do ROC.
Consulte a Secéo 2, Diretorio do ROC.

[0 A porta de comunicacgo do ROC ou FloBoss (LOI, Comm 1 ou Comm 2) é configurada
utilizando ROC > Comm Ports. Consulte a Secéo 8, Configuragdo das Comunicagdes.

1.7 Interface do Usuario

Os usuérios interagem com o software ROCLINK utilizando vérias exibi¢des no monitor do
computador e o teclado do computador e/ou dispositivo apontador.

Os principais componentes da interface de usuario do software ROCLINK sdo:

[0 Barra de menus e menus (afetados pelo sistema de seguranca).

[0 Telas de fungoes.

[0 Caixas de didogo.

[0 Teclado e dispositivo apontador

[J Sistema de gjuda, incluindo a Linha de Status e as caixas de mensagens.

O software ROCLINK usa uma Interface Gréafica de Usuério (GUI) com uma estrutura de menu
padréo do Windows. Apds o logon no software ROCLINK for Windows, as func¢fes disponivels
s80 exibidas em uma barra de menus com menus suspensos. Uma Linha de Status na parte
inferior esquerda da exibicéo contém as informagdes pertinentes sobre o item destacado, como
por exemplo uma op¢do de menu ou um parametro.

Os botbes exibem caixas de didlogo para mais detalhe da configuracéo ou executar uma
determinada agdo, como por exemplo o botdo Update. Para ativar o bot&o:

0 Clique no botdo com um mouse.

0 Quando um boté&o estiver ativo, pressione <Enter> ou uma tecla de funcéo. Consulte a
Secéo 1.7.2Erro! Nenhum nome foi dado ao indicador..

As caixas de didlogo sdo éreas que "surgem" no interior da tela apresentada para permitir
selecBes adicionais ou valores a serem entrados. Elas também podem fornecer mensagens ou
informagdes mais detal hadas.

O menu estruturado exibido na Figura 1-3 lista as opfes a partir das quais vocé pode sel ecionar
a funcdo desgada. Uma vez selecionada uma funcéo, atela ou caixa de didogo para esta funcéo
€ exibida. Esta tela ou caixa de didogo fornece as informagfes solicitadas e permite que vocé
digite os dados de configuracdo aplicaveis. Consulte a Figura 1-4.
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Calibration Values
MVS Calibration
FST Editor

Debug Comms

Menu File Menu Edit Menu View Menu ROC Menu Configure
New Undo Directory Direct Conned I/0
Open Cut EFM Report Disconnect/Connect Control
Download Copy Calibration Report Collect Data History
Close Paste History Clock Soft Points
Save Configuration Alarms ROC Security LCD
Print Configuration Events Comm Pats Tank Measurements
Quick Setup Audit Log Memory Opcode Table
Print Display Information MVS Sensor
Print Setup I/O Monitor Flags Radio Power Control
[Lista dos arquivos Toolbar MODBUS
recentes] LCD User List Setup
Exit Hart Point
Hart Device
User Data
User Pro ram Screen
Menu Meter Menu Utilities Menu Tools Menu Window Menu Help
Set Up Update Firmware Customize (Toolbar) | Cascade Help Topics
Calibration Update Hardware Tile About ROCUNK
Plate Change Upgrade to FlashPAC [Lista dos arquivos
History Convert Files albertos]
Download User Frog
Security

Figura 1-3. Arvore de Menus para o software ROCLINK for Windows On-ine
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1.7.1 Barrade Menuse Menus

A barra de menus surge na tela apés o login bem sucedido. O seu nivel de seguranca pode limitar
0s menus disponiveis na barra de menus.

Barra de Menus _‘! File Edit “iew ROC Configure Meter Utlites Tools Window Help o =1 B

Nome da Esta¢éo —f=—& Roccommz

Menu da Arvore ——

Linha de Status — | tepp, press £1

2, RocLink For Windows - [On Line] [_[a]x

D HE| ¢ =05 o UL | WM w52 Y S Q|0

Ir] =

o N 10
] Ainalog Inputs

| Analog Dutputs
-1 Discrete Inputs
. Discrete: Output

- W Pulse [nput
o Soft Paints
@ Contral

=ad

E Meter
: B #1. Meter #1
ystem

-5 Comm Ports
Opcode Tables
e E Histary

El
42
w3
!
45
5
47
3
43
10
1 |
2
13
4

=
| oo o)

Figura 1-4. Exemplo de Exibicdo do Software ROCLINK for Windows

Botdes da Barra
de Ferramentas

A partir da barra de menus, vocé pode utilizar o teclado ou 0 mouse para ativar um menu e
depois selecionar uma funcdo neste menu. Vocé também pode selecionar fungdes que utilizam
0s Botdes da Barra de Ferramentas ou 0 Menu de Arvores.
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1.7.2 Sandard Buttons

Varios botdes sdo apresentados ha maioria das telas do software ROCLINK for Windows.

] [x] [ O [

Copy
ER Paste
Update

v Ok

¥ Cancel

Apply

&

e

Save

Tul

Cloze

£ i

Delete

Revisdo 04/02

Minimizar e ocultar janelas.

Maximizar o tamanho das janelas para preencher a &rea datela.

Retornar ao tamanho Original dajanela.

Fechar uma janela

Expandir as opgdes relacionadas no Diretério do ROC (ROC Directory) ou
Menu de Arvore (Tree Menu).

Ocultar as opcoes relacionadas no Diretdrio do ROC (ROC Directory) ou
Menu de Arvore (Tree Menu).

Copiar o contetido da janela para a Area de Transferéncia.

Colar o contetido da Area de Transferéncia para a janela ativa.
Atualizar o contelido dajanela ativa.

Aprovar e fechar ajanelaativa. Uma caixa de didlogo Confirm Save €
apresentada se houver ateraces ndo salvas.

Cancelar todas as alteracOes e fechar a janela ativa
Aplicar as ateracdes para a janela ativa.

Criar Novo parametro

Salvar o conteido da janela ativa.

Fechar ajanela ativa. Uma caixa de didogo Confirm Save é apresentada se
houver alteragctes ndo salvas.

Excluir a selecéo atual.
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1.7.3 Barra de Ferramentas

Selecione Customize no menu Tools (Ferramentas) para adicionar, excluir ou reorganizar 0s
botbes que sdo exibidos na Barra de Ferramentas. Arraste e solte os botdes desgjados da tela
Customize para a tela do software ROCLINK para adicionar ou remover botfes.

[]

.

¢ = =] [F] | =| (&8 ] |2=<

2

b

1-14

New file - Criaum Novo Arquivo de Configuracdo. Os parametros de configuracéo
disponiveis podem ser especificados utilizando as selegbes de menu. Configure o
arquivo se voce estiver conectado ao dispositivo. A principa diferenca € que as
funcdes que exigem uma conexéo ativa ficam indisponivels neste modo.

Open adisk file - Abre um arquivo de configuracéo existente. Os arquivos de
configuracdo sdo criados utilizando as fungdes Novo ROC (New ROC) e Salvar
Configuracéo (Save Configuration).

Save file - Salva a configuracéo atual do ROC ou FloBoss conectado em um arquivo
em disco. Utilize este recurso quando multiplos ROCs necessitando
configuragdes similares estédo sendo configurados pela primeira vez, ou quando
as alteragOes de configuragdo precisam ser feitas off-line. Quando um arquivo de
configuracdo de backup é criado, ele pode ser carregado em um ROC ou FloBoss
utilizando a funcéo Download.

Cut - Exclui o texto selecionado atualmente e o coloca na Area de Transferéncia.

Copy - Duplica o texto selecionado atualmente e o coloca na Area de Transferéncia.
Paste - Cola o texto contido na Area de Transferéncia no local do cursor.

Al Points - Visualiza ajanela Analog Input.

AO Paints - Visualiza a janela Analog Output.
DI Points - Visualiza a janela Discrete Input.

DO Paints - Visualiza ajanela Discrete Output.
Pl Points - Visualiza a janela Pulse Input.

1 Displayl — Visualiza Displayl armazenado na memadria do ROC. Somente FloBoss
407 e ROC Série 300.

2 Display2 — Visualiza Display2 armazenado na memoria do ROC. Somente FloBoss
407 e ROC Série 300.
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Clock — Visualiza ajanela ROC Clock.

Comm Ports — Visualiza a janela Comm Ports Setting.

Direct Connect - Conecta a um ROC ou FloBoss locamente utilizando a porta de
Interface de Operador Local (LOI), com definic¢bes padréo.

Connect / Disconnect — Conecta ou Desconecta de um ROC ou FloBoss com uma
conexdo por modem utilizando Comm 1 ou Comm 2.

Flags — Visualiza ajanela ROC Flags.

Meter Setup — Visualiza ajanela Meter Set up.

Configure PID Control — Visualiza ajanela PID Loop.

Plate Change - Visualiza a janela Plate Change.

Print - Imprime o arquivo de configuracao.

Launch FST Editor - Inicializa o Editor da Tabela de Sequéncias de Fungoes.

Display Program Information - Exibe as informagdes do programa, versdo, data de
criagdo e o Copyright do software ROCLINK.

ZEOEEEEREE B

Help - Exibe o0 sistema de gjuda on-ine do software ROCLINK for Windows.

1.7.4 Teclas

Se vocé esta utilizando o teclado e a barra de menus ndo tem um de seus itens (como por
exemplo, File) destacado, utilize a tecla Alt mais a letra para ativar a barra de menus. Por
exemplo: Pressione <Alt + F> para ativar o menu File (Arquivo). Utilize as teclas <Seta para a
Esquerda> e <Seta para a Direita> para destacar o item da barra de menus (a Linha de Status
de gjuda na parte inferior da tela fornece uma descricdo do menu) e pressione a letra. Por
exemplo: Pressione <Alt + F> e pressione <O> para selecionar a caixa de dialogo Open file
(Abrir arquivo).

Com um menu exibido, vocé pode destacar o item desgjado utilizando as teclas <Seta para
Baixo> e <Seta para Cima> ou 0 mouse. Com o item desgjado destacado, pressione a tecla
<Enter> para ativar a fungéo.
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Para sair de um menu ou submenu, pressione a tecla <Esc>. Assim, vocé pode selecionar um
outro menu: Vocé também pode acessar um outro menu simplesmente utilizando a tecla <Seta
para a Esquerda> e <Seta para a Direita>.

Asteclas de rolagem de texto sdo as teclas <Page Up> e <Page Down>.

Para utilizar o teclado nas telas de configuracéo e caixas de didlogo, pressione atecla <Tab>
para mover em uma determinada seqiiéncia de um campo de parametros ou botéo para o
proximo. O campo ou botéo selecionado torna-se destacado. Os campos ndo disponiveis para
alteracOes so automaticamente omitidos.

Quando <Tab> é pressionado para o ultimo campo ou botdo natela ou caixa de didogo,
pressionando a tecla <Tab> novamente retorna-se para o primeiro campo ou bot&o. Para voltar
para um campo ou bot&o anterior, pressione <Shift + Tab>.

Em um campo opcional, a opcéo selecionada atualmente € destacada. Para selecionar uma das
outras opgoes, utilize as teclas <Seta para Cima> e <Seta para Baixo> para destacar a op¢éo
desgjada e pressione <Enter>.

Em um campo que requer uma entrada numérica ou de texto, digite os caracteres necessarios ou
numeros a partir do teclado. Utilize as teclas <Backspace> ou <Delete> para apagar caracteres
indesgjados. Utilize a <Seta para a Esquerda> e <Seta para a Direita> para mover o cursor
um caractere por vez e as teclas <Home> e <End> para colocar o cursor no inicio e no final do
campo, respectivamente.

Ouitrateclas ou combinacdo de teclas:
<F1> - Inicializa a guda on-ine do software ROCLINK for Windows.

<Esc> — Cancela a atividade atual, fecha atela e retorna para o Ultimo local usado na estrutura
de menus, tela ou outro local a partir do qual a caixa de didogo foi originada. Se menu estiver
ativo, <Esc> fecha o Ultimo menu aberto, levando-o um nivel acima na estrutura de menus. Se a
barra de menus estiver ativa, <Esc> cancela a selecéo de todas as opgoes de menu. Pressione a
tecla <Alt> ou clique com 0 mouse para reativar a barra de menus.

<Ctrl + N> — Cria um novo arquivo de configuracéo.
<Ctrl + O> — Abre um arquivo de configuracao.
<Ctrl + S> — Sava 0 arquivo de configuragéo atual.

1.75 Sistema deAjuda

O menu Help fornece informagdes detal hadas na tela sobre a inicializacgo do software
ROCLINK, executando as operagdes de teclado, listando os topicos de Ajuda e fornecendo a
versdo de software ROCLINK.

Para exibir a ajuda sensivel ao contexto em um item de menu, um parametro ou bot&o, fazem o
seguinte: com o item, parametro ou botéo destacado, pressione <FI>. Uma janela de gjuda é
apresentada na tela.

A ajuda da Linha de Satus serve a dois propésitos. Em primeiro lugar, no lado esquerdo, da
linha, informagdes sucintas sobre o item de menu destacado atual mente, parametro de
configuracdo ou bot&o é fornecido; em segundo lugar, no lado direito dalinha, a porta de
comunicagdo ou arquivo gue esta sendo utilizado para configuragéo € indicado.
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1.7.6 Navegacao Basica

Quando vocé se conecta inicialmente ao software ROCLINK for Windows, o diretério Raiz do
ROC é exibido. Consulte a Segéo 2, Diretdrio do ROC. Apds conectar-se a um ROC ou FloBoss,
avisuaizacdo On Line de ROCLINK For Windows € exibida. Consulte a Figura 1-5.

. ROCLINK For Windows - [On Line] [C[51X

M Fle Edt View ROC Configue Mster Utilties Took ‘window Help =& x|
DSH| =85 6: Q& Hlis Wi |[SACES LY 2%
SR e

[t Bnalog Input
ey i 1, Fined Al
el 2, Flned B142
LT
ey 14, Pover [n
ey #5, A SPARE 1
" #E, Al SPARE 2

w4 7, Brd Temp
[/ Analog Output
< Y Discrete Input
e [ Diigorete Output
w Pulze Input
e Wl S 0ft Poink
wa bYE Sensor
Contral

- -

il

B
[H-E-E-E

.- Histary
«{3H] User Pragram

Tag walues read and dizplayed. _ m

Figura I-5. Visualizagdo On Line tipica do ROCLINK For Windows

Utilize os simbolos eB para exibir ou ocultar as diversas opcdes. Note que 0s pontos

validos sdo exibidos. Clique duas vezes em um ponto para exibir a tela de configuragéo de
paréametros associados. Vocé também pode utilizar as opdes de menu e botbes para exibir atela
de configuracéo de paré@metro associada.

1.7.7 Utilizacdo do Copy (Copiar) e Paste (Colar)

Utilize Copy e Paste para copiar dados de uma tela de configurag&o para uma outra do mesmo
tipo.

1. Configure o escoamento pelo medidor, o ponto, atela ou outra configuracéo que
desgjar para a duplicagéo.

Cliqueem Apply.

Cligue em Copy.

Selecione o préoximo Numer o de Ponto ou va para a tela apropriada.

Cligue em Copy.

o oA W N

Clique em Update.
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1.7.8 Selecoes em TLP Box

Por todo o software ROCLINK, a TLP Box (Caixa TLP) esta disponivel para
atribuicdo de entradas e saidas especificas para os parémetros. O software ROCLINK
utiliza Point Type (T), Logical Number (L) e Parameter (P) para definir os locals dos pontos.

TLF Box

Paint Type Logical Mumber Farameter
bl arial WS 8 1 DF. Diff Reading
Analog Inputs [P, Reverse Flow
FST Registers bW'S H 3
Soft Points Y5 H 4

1S Interface

S # 2 DF WAl

Cancel

Figura 1-6. TLP Box - Definicdo do Tipo de Ponto

Interprete as informagdes no campo 1/0 Definition (por exemplo, AIN A 3, EU) como a seguir:

0 A primeira parte € um mnemonico de trés caracteres (neste exemplo, "AIN" significa
Entrada Anal6gica) que indica o Tipo de Ponto.

0 A segunda parte (por exemplo, "A 3") indica o NUmero do Ponto.

0 A terceira parte € um mnemonico indicando o Pardmetro selecionado (como por
exemplo, EU para o Parametro das Unidades de Engenharia Filtradas).

Para utilizar a TLP Box:

1. Selecione o Tipo de Ponto (Point Type) a ser utilizado.

2. Selecione o NUmero Légico (Logical Number) exato. Por exemplo: Um Tipo de Ponto
(Point Type) Entrada Analdgica (Analog Input) que vocé pode selecionar € AIN A 2.

3. Selecione o Parametro (Parameter) especifico a ser utilizado. Por exemplo: Uma
Entrada Anal6gica (Analog Input) € normamente EUs Filtrados.

1.8 Visao Geral da Configuracao

Se edtiver efetuando uma configuracéo on-ine para um ROC Série 300 ou FloBoss 407, vocé
deve utilizar o procedimento de Configuracdo Total on-ine para configurar o seu hardware
como descrito na Secéo 1.8.1.

A configuragdo de uma unidade FloBoss 103 ou FloBoss Série 500 pode ser efetuada off-ine ou
on-ine. Consulte a Secdo 1.8.2. A vantagem da configuracdo off-line é a capacidade de executar
amaioria da configuragcdo sem conectar o FloBoss. A configuracéo off-{ine é executada tomando
um arquivo de configuracao existente, abrindo-o e fazendo as alteragdes desejadas ou criando
um arquivo de configurac&o novo.
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1.8.1 Configuracéo Total

O procedimento de configuragdo total envolve a utilizagdo das fungdes de menu
aproximadamente nesta ordem (algumas podem ndo ser necessarias para a sua aplicagdo ou
podem ndo estar disponivels para o seu ROC/FloBoss):

0 Menu ROC > Security (logon)

0 Selecdo da Unidade Métrica ou Inglesa
* ROC Série 300 e FloBoss 407: Menu Meter > Setup > guia Advanced
* FloBoss Série 500: Menu ROC > Information

Menu ROC > Clock

Menu ROC > Flags > Cold Start

Menu Meter > Set up

Menu Configure > Menu I/O > Al, AO, DI, Pl e DO

Menu Configure > Control > PID

Menu Configure > History

Menu Configure > LCD User List Setup

ROC Directory > Comm Ports—computer communication configurations
Menu ROC > Comm Ports — ROC and FloBoss communication configurations
Menu Configure > Radio Power Control

Menu Utilities > FST

Menu Utilities > Security (menu)

Menu ROC > Flags (para salvamento na memoria de configuracdo interna)
Menu View > Display > New ou outro

Menu Meter > Calibration

Ooooboooooooooboogogogo

1.8.2 Configuracdo em Quick Setup

Quick Setup esta disponivel quando vocé conecta-se a uma unidade FloBoss Série 500. Este
método assume uma certa quantidade de topicos sobre a configuraco.

1.8.3 Duplicacéo de uma Configuracao

Uma vez concluida a configuracéo e salva em um arquivo em disco para um ROC ou FloBoss,
vocé pode duplicar a configuracéo para um ROC ou FloBoss semelhante utilizando essas
funcbes de menu na seguinte ordem:

1. File> Save Configuration para salvar a configuragdo em um determinado arquivo.
2. File > Open é utilizado opcionalmente para modificar a configuracéo off-{ine.

3. ROC > Direct Connect (LOI) ou Connect (modem) que conecta fisicamente a segunda
unidade e depois se comunica utilizando esta funcéo.

4. File> Download abre o arquivo de configuracdo e o carrega na unidade.

Apbs ter carregado os dados de configuragdo no segundo ROC ou FloBoss (Passo 4 acima) e
alterado, se necessario, vocé pode salvar a configuracéo em seu proprio arquivo em disco
utilizando o Passo 1.
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SECAO 2 - DIRETORIO DO ROC

Esta secéo detalha o Diretorio do ROC, que € a primeira tela exibida apos acessar o software
ROCLINK for Windows. O diretério Raiz do ROC fornece uma maneira de criar e manter os
arquivos de configuragdo das comunicagdes para um computador executando o software
ROCLINK para se comunicar com unidades ROC e FloBoss individuais.

“+ ROCLINK For Windows - [ROC Directory] - 0] x|

Tk File Edit Wiew ROC Corfiguwe Meter Utiities Took wWindow  Help =181 x|
[DSd|sm@(g@Eaa Wiiwinsfs0ad
= =RF0C Foot
LOI, Radio - = ROC COMMI
ou Serial | i H+|= ROC COMR 2
.............. g bModem ROC
Grupo = 4% Morth Share Group
TCP/IP ale Station Mame
.............. H'l'h Mew BOCT
Modem % Mew ROCE
ouDiscagem | e #8 Mew Groupl

Click right mouze button to add Mew ROC/Mew Group. _ m i

Figura 2-1. Exemplo de Diretério do ROC

Utilize os simbolos |+ e[| para exibir ou ocultar as vérias opgoes.

[0 NOTA: Clique duas vezes 0 enlace de comunicacdes desgjado (Station Name) para
conectar a0 ROC ou FloBoss. Clicar duas vezes em um icone € 0 mesmo que selecionar
a barra de menus ou o bot&o Toolbar, Connect ou os comandos Connect.

Consulte a Secdo 8, Configuracdo das Comunicactes para obter informagdes sobre como
configurar as portas de configuracdo nas unidades ROC / FloBoss.
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2.1 Raiz do ROC

O diretdrio Raiz do ROC € o nivel mais alto da organizacdo no Menu em Arvore.

O diretdrio Raiz do ROC fornece uma maneira de criar e manter os arquivos individuais de
configuracdo das comunicagdes para as unidades ROC e FloBoss. Quando ROCLINK for
Windows é instalado, ROC COMM1, ROC COMM?2 e Modem ROC sdo apresentados. Estes
arquivos de configuragcdo da comunicagdo podem ser utilizados ou novos arquivos podem ser
criados.

Os arquivos de configuracdo da comunicacao permitem que o software ROCLINK se comunique
com uma unidade ROC ou FloBoss individual. Vocé pode adicionar, excluir ou modificar essas
configuragdes de comunicacdo e estabelecer Grupos de unidades ROC ou FloBoss.

Osarquivosdo diretério Raiz do ROC sdo utilizados para configurar as portas de
comunicacdo do computador pessoal (PC) (portas COM).

Cada icone representa um tipo diferente de conex&o da comunicagéo:

LH]E Porta de Comunicacdo Local, Porta Serial ou Conex&o de Rédio.

g Porta de modem ou Conexao por discagem.

#! Conexdo TCP/IP.

[0 NOTA: Sevoceé egtiver On Line ou em uma outra visualizacéo, selecione ROC
Directory no menu Window ou selecione ROC Directory no menu View para visualizar
o diretdrio Raiz do ROC.

Tenha em mente que os arquivos do diretério Raiz do ROC sdo utilizados para configurar
as portas de comunicacdo do computador pessoal (PC) (portas COM). Para estabelecer a
comunicagdo para um determinado ROC ou FloBoss, utilize as Portas Comm e as telas de
Informagdes. Consulte a Secdo 8, Configuracéo das ComunicagOes para obter informagdes sobre
como configurar as portas de configuragdo nas unidades ROC / FloBoss.

Por exemplo: Na Figura 2-2, se vocé selecionar ROC COMM1 e Connect no menu ROC, a
comunicacdo com o0 ROC ou FloBoss € iniciada utilizando os parametros de comunicacdo
configurados em ROC COMM 1.

E‘E FOC Foaot
'H'E ROC CORM1
'HIE ROC COkMZ
& Modem ROC
@ Mew Groupl
: “hE Mew ROCT
g MNew ROC2
[]‘ Mew Group2
[l Mew Groupd

Figura 2-2. Raiz do ROC
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As unidades ROC e FloBoss podem ser categorizadas para formar Grupos. Um Grupo ROC/
FloBoss €, normalmente, composto por diversas unidades na mesma area geogréfica ou uma
guantidade de unidades com algo em comum. As unidades ROC e FloBoss podem ser
configuradas para a comunicacdo on-line utilizando a porta de Interface do Operador Local
(LQI) ou uma porta de comunicacdo, como por exemplo quando utilizar um modem.

Cada Grupo contém uma lista de todos os dispositivos ROC e FloBoss contidos neste grupo
ROC. Cada ROC ou FloBoss possui um Nome de Estacéo (Station Name) (Tag) e um
Endereco ROC (ROC Address) exclusivo com os quais cada dispositivo séo diferenciados. O
Nome de Estac&o fisica do ROC é configurado em ROC Information. E aconselhavel que vocé
utilize o Nome da Estacdo (Sation Name) como Tag. Cada ROC e FloBoss € configurado
individuamente para a comunicacéo.

Os computadores que estiverem executando o software ROCLINK também podem ser
categorizados para formar Grupos de ROCLINK. Se mais do que um computador executando o
software ROCLINK estiver se comunicando com um grupo de dispositivos ROC, por radio ou
por outra comunicagdo multiponto, o Endereco de ROCLINK (ROCLINK Address) de cada
configuracdo do Diretério ROC deve ser exclusivo para evitar multiplas respostas. O Endereco
de ROCLINK também deve ser diferentes de qualquer outro sistema host que possa acessar a
rede.

ROC Group € o Grupo de ROCs semelhantes e Address ROC € o Endereco do ROC ou FloBoss
especifico com o qual vocé desgja se comunicar. Se vocé estiver conectado a uma série
multiponto de unidades ROC ou FloBoss, digite o Endereco do ROC exato e exclusivo e o
Grupo de ROC do ROC ou FloBoss especifico para conversar com o dispositivo.

O nome do Grupo e do Endereco sdo registrados com a base de dados de historicos para facil
identificagéo do site.

0 NOTA: Uma vez conectado, a visualizacdo On Line do ROCLINK For Windows torna-
seatelaatva

2.1.1 Adicionando um Grupo

As unidades ROC e FloBoss podem ser categorizadas para formar Grupos. Grupos de unidades
ROC e FloBoss sdo, normalmente, unidades na mesma area geogréfica ou unidades com algo em
comum. Quando um arquivo de Grupo for selecionado, uma lista de todas as configuractes de
comunicagdes do ROC ou FloBoss no Grupo séo apresentadas abaixo do Grupo. Consulte a
Figura 2-2.

Para adicionar um novo Grupo no diretério Raiz do ROC:
1. Selecione (destagque) o icone de diretério ROC Root. E ROC Root
2. Cligue no botéo direito do mouse
3. Selecione Add a Group.

4. Digite o nome do Grupo de ROC ou FloBoss no campo New Groupxx.
5. Adicione um ROC.
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[E ROC Root

E| ............ “ Mew 5 r|:|u|:|3

.............. H+|E ROC COME1
.............. H+|E ROC COME 2
.............. g todem ROC

e — “ Mew Groupl

.............. H'l'h Mew BOCT

.............. & MewROC2

e — “ Mew Group?

.............. Mew BOCT
o — . Mew Groupl

Figura 2-3. Novo ROC no Grupo

Note que um Grupo pode ter um subgrupo sob ele. Consulte a Figura 2-3. New Group2 tem um

subgrupo New Groupl.

0 NOTA: Quando um ROC ou FloBoss dentro do Grupo foi configurado, simplesmente
clique duas vezes no icone do ROC ou FloBoss sob 0 Grupo para se conectar a este
dispositivo. Uma vez conectado, a visualizaggdo On Line do ROCLINK For Windows
torna-se atela ativa.
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2.1.2 Excluindo um Grupo
Para excluir um Grupo no diretério Raiz do ROC:

1. Selecione um Grupo (Group). “
2. Cligque no bot&o direito do mouse

3. Selecione Delete Group.

4. Clique em Yes no didlogo Confirm Delete Message.

2.1.3 Adicionando uma Conexdo ROC

Para adicionar um novo ROC no diretério Raiz do ROC:

1. Selecione (destaque) o icone de diretorio ROC Root.
2. Clique no boté&o direito do mouse
3. Adicione Add a ROC.

4. Digite o Nome da Estacéo (Station Name) do ROC ou FloBoss no campo New
ROCXxX.

5. Pressione <Enter>.

[F ROC Root

6. Configure os parametros de comunicacéo do ROC ou FloBoss.
[0 NOTA: Vocé pode dedicar uma conexdo ROC em um Grupo selecionando o Grupo

antes de adicionar a conexdo ROC.
2.1.4 Excluindo uma Conexdo ROC
Para excluir um ROC no diretério Raiz do ROC:

1. Selecione um ROC destacando o Nome da Estacdo (Station Name) proximo ao seu
icone.

2. Clique com o botéo direito do mouse no Nome da Estagéo.
3. Adicione Delete ROC.
4. Clique em Yes no didlogo Confirm Delete Message.

2.1.5 Excluindo Todas as Conexdes ROC

Para excluir todas as configuragdes do parametro de comunicagdo do ROC e FloBoss no
diretdrio Raiz do ROC:

[0 NOTA: Isto exclui todas as unidades ROC ou FloBoss que estiverem configuradas
atualmente.

Selecione (destague) o icone de diretério ROC Root. E ROC Root

Clique com o botdo direito do mouse
Selecione Delete All ROC:s.
Clique em Yes no didogo Confirm Delete Message.

0D E
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2.1.6 Renomeando um Grupo ou Conexao ROC
Para renomear um Grupo ou arquivo de parametro de configuracéo do ROC ou FloBoss:

1. Selecione (destaque) a etiqueta Station Name or Group do ROC.

2. Clique com o botéo direito do mouse na etiqueta Station Name ou Group.
3. Selecione Rename.
4

. Digite o novo nome da etiqueta do Grupo ou 0 Nome da Estacdo do ROC/FloBoss
sobre a etiqueta ou Nome da Estac&o anterior.

5. Pressione <Enter>.

0 NOTA: Vocé também pode renomear um grupo ou conexdo destacando o ROC ou
Grupo e clicando pela segunda vez para habilitar o campo para edicéo.
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SECAO 3 - CONFIGURACAO DOS PARAMETROS DO
SISTEMA

Esta secéo descreve como definir as preferéncias do sistema dentro do ROC ou FloBoss, tais
como o0 Reldgio, Seguranga, Informagdes do Sistema e Indicadores.

3.1 Definicdo do Relégio do ROC

Imediatamente apds a conexdo a um ROC ou FloBoss pela primeira vez, define o
Rel6gio do ROC para garantir o devido registro do histérico. EE:"

O rel6gio em tempo real interno proporciona o registro de tempo e controle das bases
de dados historicas, Registro de Eventos, Registro de Alarmes, Registro de Auditoria e Hora do
Contrato.

[0 NOTA: Certifique-se de que o rel6gio esta configurado corretamente antes de colocar
0 ROC ou FloBoss em servico e iniciar o registro de valores, eventos e aarmes. O
registro de tempo no ROC reflete a hora no final do periodo — ndo no inicio. Os dados
coletados de 0800 a 0900 s&o entdo registrados como 0900.

1.  Selecione ROC > Clock ou clique no icone Clock na barra de ferramentas.

ROC Clock HE

—ROC's Date and Time
IThursda_l,l, January 06, 2000 09:41:11 Akd

W

—Set ROC's Date and Time
| « | January 2000 [ | i1 “1z i
Sun Mon Tue ‘wed Thu Fri Sat _'1'3' S e -
280027 2 29 ;W N 1 g . .. 3
23 4 5 & 7 35 ) )
9 10 11 12 13 14 18 : . o " .
18 17 18 13 20 21 22 . ) .

23 024 25 6 27 24 A4 d
aomoxn 12 3 405

Today: 01/06/2000 I S:40:50 AM :‘

Figura 3-1. Relégio

2. Utilize os botBes de seta para selecionar o Més (Month) e o Ano (Year) F N
correto. Vocé também pode clicar no Més para selecionar 0 més exato ou
no Ano e utilizar as setas para selecionar o Ano desgjado.

3. Clique no dia do més desgjado.

[0 NOTA: A dataatua € exibida no campo Today. Clique no campo Today para
sincronizar o ROC ou FloBoss com a mesma data e hora que seu computador.

4. Clique em um campo de hora (time) e digite o valor desgjado (digite P ou A parao
campo AM/PM) ou utilize as setas. Vocé também pode utilizar 0 mouse para arrastar as
maos no rel0gio para a posi¢ao desgjada.

5. Cligue em Apply e, a seguir, em OK.
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Para uma unidade FloBoss Série 500, o rel6gio pode compensar automaticamente pelo horério
de verao (daylight savings time) habilitando esse recurso natela ROC Information. Consulte a
Secdo 3.3.1.

Para uma unidade ROC Série 300 ou FloBoss 407, o rel6gio deve ser gjustado manualmente ou a
partir de um computador host para compensar: na primavera, o rel0gio precisa ser avangado em
uma hora para que o registro histérico omita um registro horario; no outono, o relogio precisa ser
atrasado em uma hora para gue sgja inserido um registro horario marcado como duplicado.

3.2 Configuracéao dos Indicadores de Sistema do ROC

Este passo gjuda a estabel ecer diversos parametros que afetam a operacéo geral do ROC. 51
partir desta rotina, uma configuracdo pode ser salva na EEPROM ou na memoria de
configuracdo interna e 0 ROC pode ser reinicializado, se necessario.

[0 NOTA: Tenha bastante cuidado ao utilizar os Indicadores ROC. Certos Indicadores
podem causar perda de dados, alteracdo nos valores dos parametros ou apagamento da
memaria de configuracdo. Certifique-se de compreender a funcéo dos Indicadores antes
de dtera-los.

3.2.1 Efetuando Partida a Frio

E aconselhével executar uma Partida a Frio diretamente apds o gjuste do Rel6gio do ROC e
ANTES de configurar qualquer outro parametro para garantir que a memoria da unidade do ROC
ou FloBoss sgja apagada antes de a configuracdo ser iniciada.

Em uma Partida a Frio, 0o ROC ou FloBoss € inicializado a partir da configuragéo de reinicio
salva na ROM programavel (memaria de configuracdo interna ou memoria Flash). Se a memoria
de configuracdo ndo tiver uma configurac@o valida gravada nela, sdo utilizados os valores padréo
de fabrica na ROM.

Utilize a Partida a Frio quando um ROC ou FloBoss estiver sendo executado de maneira
incorreta, a memoria parece estar corrompida ou quando vocé desgja restabelecer a Ultima
configuracdo salva.

[0 NOTA: A Partida a Frio recarrega todos os dados de configuracdo de reinicio e também
podem apagar registros, displays e FSTs. Além disso, pode causar ateracfes na saida,
carga de novos valores de acumulador e desabilitagdo de tarefas do programa de usuério
e Tipos de Dados do Usuério. Geralmente, uma Partida a Frio ndo deve ser utilizada em
um ROC ou FloBoss que esteja coletando dados e efetuando controle. Salve ou
documente todos os dados e valores de pardmetros necessarios que podem ser afetados
antes de executar a Partida a Frio.

Ao executar a Partida a Frio, pode ocorrer o seguinte:

Ao utilizar uma unidade ROC Série 300 com um ROCPAC ou FloRoss 407, os registros, as
exibi¢des de ROC armazenadas na meméria do ROC e FSTs podem ser apagados. Qualquer FST
existente deve ser iniciada manual mente apés a Partida a Frio definindo o parametro FST Status
em “On” no ponto FST Parameters. Se as FSTs estiverem apagadas, entdo elas devem ser
carregadas a partir do disco utilizando o utilitéario FST Editor. O apagamento das FSTs as define
com tamanho zero, o que pode causar problemas de carga do processador se a FST estiver
ligada.
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Ao utilizar uma unidade ROC Série 300 com um FlashPAC, os registros, as exibices de
ROC e FSTs podem ser apagados. Se uma Gravacdo na EEPROM (que inclui o status de
execucdo do FST) foi executada antes da Partida a Frio, os FSTs ficaréo no mesmo estado, apos
a Partida a Frio, que quando estavam na Gravacdo na EEPROM (como por exemplo, executando
se 0 FST estava sendo executado). Os registradores da FST sdo sempre apagados no reinicio,
portanto, utilizam Softpoints para carregar os valoresiniciais na FST.

Ao utilizar uma unidade FloBoss Série 500, os registros, as exibi¢oes de ROC e FSTs podem
ser apagados. Se uma Gravagdo na Memoria de Configuragdo Interna (que contém aFST e 0
ponto da FST) foi executada antes da partida a Frio, a FST salva é recarregada no lugar de uma
gue foi apagada. Se uma FST estava sendo executada quando a FST foi salva, a FST é executada
guando €ela é recarregada pela Partida a Frio. Os registradores da FST sdo sempre apagados no
reinicio, portanto, utilizam Softpoints para carregar os vaores iniciais na FST.

1. Selecione ROC > Flags e clique no botdo Cold Start Options.

Cold Start Options

" Restore Config from Flash/defaults

" Restore Config & Clear AlarmdLog events

" Restore Config & Clear Boc Displays

" Restore Config & Clear F5Ts

" Restore Config & Clear History

" Restore Config & Clear &l of the above
()3 I Cancel |

Figura 3-2. Cold Sart Options

2. Selecione Restore Config & Clear All of the above para uma nova instalagéo e clique
em OK.

3. Cliqueem Apply.
Ouitras opcdes de Cold Start:

None — Executa uma Partida a Frio sem restauragao das configuracgoes.

Restore Config from Flash/defaults - Restaura a configuracdo a partir de valores padréo
armazenados ma memoria Flash.

Restore Config & Clear Alarm/L og events — Restaura a configuragao a partir de valores
padréo armazenados na memoria Flash e apaga 0 Registro de Alarmes (Alarm Log) e 0
Registro de Eventos (Event Log).

Restore Config & Clear Roc Displays - Restaura a configuracdo a partir de valores
padréo armazenados ma memoria Flash e apaga as Exibicdes de ROC.

Restore Config & Clear FSTs- Restaura a configuragdo a partir de valores padréo
armazenados ma memoria Flash e apaga as todas as FSTs.

Restore Config & Clear History - Restaura a configuragdo a partir de valores padréo
armazenados ma memoria Flash e apaga as todos o0s arquivos da base de dados do
Histérico (History).

Restore Config & Clear All of the above - Restaura a configuragéo a partir de valores
padrdo armazenados ma memoria Flash e apaga tudo.
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3.2.2 Retornando o ROC ou FloBoss as Definicdes Padr&o de Fabrica

As vezes, é necessario retornar o ROC ou FloBoss as definigdes originais padrao de fébrica. O
procedimento a seguir apaga todos os dados de configuracéo de reinicio armazenados contidos

na ROM programavel. Somente os valores padréo de fabrica sdo conservados.

Para retornar o ROC ou FloBoss as defini¢des originais padréo de fébrica

1. Selecione ROC >Flags.

2. Selecione Clear Internal Config Memory ou Clear EEPROM e clique em Apply.

3. Execute uma Partida a Frio (Cold Sart) utilizando a opcéo Restore Config & Clear
All of the above. Consulte a Segéo 3.2.1, Efetuando uma Partida a Frio, na pagina 3-2.

3.2.3 Configurando ROC Flags
Para configurar ROC Flags.

1. Selecione ROC >Flags. Consulte a Figura 3-3 e a Figura 3-4.

ROC Flags EHE ROC Flags HE
Roc Flags | Start Options | Advanced Features |
i~ Start Options LCold Start Options General Settings
- Start Options LCold Start Options CRC Check. ™ “wam Start e ™ Clear EEPROM
bt [t i
£ \Wamm Start : & Ensbled o GG ald ezt U Ions| I™ wiite to EEPROM
Cold Start Dptlonsl _ [~ FST Display Clear
" Dizabled

—Set RTS High for 30 zecs 140 Scanning
¥ OpPaort % Enabled
V' Coml " Digabled

™ Clear Intermal Config Mermary

‘wirite Status Eomplete
IV ‘wirite to Intermal Config Mermary

deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 3-3. ROC Flags - FloBoss Srie 500

~0p Port User Program—

« Actlve
' Active Option 2
' Active Option 3

— COMI User Program——
& |nactive

© Active

" Active Option 2

" Active Option 3

COk2 User Program
& |nactive

© Active

" Active Dplion 2
 Active Dplion 3

— Calc Uzer Program
¥ |nactive
© Active
© Active Option 2

 Active Option 3

i~ LCD Uzer Program
# Inactive
 Active
 Active Option 2

 Active Option 3

‘wirite/Clear Status ©

e

update | v 0K I X Cancell L |

Figura 3-4. ROC Flags — ROC Srie 300 com

FlashPAC

2. Selecione Cold Sart or Warm Start parainicializar o ROC / FloBoss a partir da RAM
se for valido, o que garante que as bases de dados e as FSTs permanecam intactas ou se

aRAM néo tiver uma configuracdo valida, a Ultima configuracéo salva para a ROM

programavel é utilizada. Este salvamento € executado utilizando Write to EEPROM ou
Write to Config Memory natela ROC Flags.

3. Selecione Enabled para executar um CRC Check (Verificagdo de Redundancia
Ciclica) nas comunicagdes seriais ao utilizar um FloBoss Série 500.

4. DefinaRTS High for 30 secs para a porta de interface do operador (OpPort) ou a porta

Coml para ativar o sinal RTS (Request-to-Send — Solicitacgo para Enviar) para esta
porta ao utilizar um FloBoss Série 500.

5. Selecione FST Display Clear para apagar todas as FSTs e ROC Display 1 e 2 daRAM

ao utilizar um ROC Série 300.

Configuracédo dos Parametros do Sistema
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6. Selecione 1/0 Scanning Enabled para permitir o modo de varredura normal ao utilizar
um FloBoss Série 500. Quando Disabled, toda a varredura de E/S é interrompida e os
ultimos valores sdo utilizados até que a varredura seja reassumida.

7. Selecione as opgdes User Program para habilitar ou desabilitar os diferentes programas
de usuério: Op Port, Coml, Com2, Calc e LCD User Program. Efetue um Warm Start
ou desligue/ligue a alimentagéo de energia para concluir a ativagéo.

3.2.4 RecursosAvancados - ROC Flags

Ao utilizar um ROC Série 300 ou FloBoss 407, a guia Advanced Features esta disponivel natela

ROC Fags.

1. Selecione ROC > Flags e clique na guia Advanced Features.

ROC Flags
Start Options  Advanced Features |
CRC Check /0 Scanning —RTS Settings
& Erabled & Enabled ! Op Pt
..................... I coM1
" Dizabled " Disabled
[~ COM2
[ Read /0 —&4/45 Function — Auiliarg Outputs
& a4 =DIJA5 =Dl
44 = DI85 = DI B e
[~ O A2

A4 =FI/AS =Fl

deate | v 0K I x Eancell ¥ Apply |

ROC Flags

Start Options  Advanced Features |

CRC Check 140 Scanning RTS Settings
Op Port |D
g ] & Enabled per
COM 1 |0
" Disabled
COM 2 ID

[~ Readl/D

¥ Transmitter Power [+T)

MOTE: Thiz selection
iz not operational with
the revisions C & D of
the Termination Card

deate | v 0K I > Eancell ¥ Appl |

Figura 3-5. ROC Flags - Advanced Features ROC

Série 300 (ROCPAC)

Figura 3-6 ROC Flags - Advanced Features

FloBoss 407

2. Selecione CRC Check Enabled para efetuar o CRC (Verificacdo de Redundancia
Ciclica) nas comunicagdes seriais.

3. Sdlecione I/O Scanning Enabled, assm E/S fica no modo normal de varredura.
Quando Disabled, toda a varredura de E/S € interrompida e os Ultimos valores séo
utilizados até que a varredura sgja reassumida.

4. Especifique RTS Settings como a quantidade de segundos (0-255) para a respectiva
porta (Op Port, COM 1 ou COM 2) e depois cliqgue em Apply para ativar o sinal RTS
(Solicitag@o para Envio). O sinad RTS é acionado para o periodo de tempo especificado.
apenas para ROC Série 300 com FlashPAC ou FloBoss 407.

Ao utilizar um ROC Série 300 com ROCPAC ou um FloBoss Série 500, selecione a
respectiva porta (Op Port, COM 1 ou COM 2), cliguem em Apply para ativar o sina
RTS (Solicitagdo Para Envio). O sina RTS permanece por 30 segundos.
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5. Selecione Read 1/O paraforcar o processador a ler todos os tipos de E/S instalados e
compara-los com a ultima configuracéo salva. Se os tipos de E/S néo forem os mesmos,
0 que pode ser causado pelainstalacéo de um modulo E/S adicional, os pontos
diferentes da base de dados encontrados s&o lidos. Um novo modulo de E/S recebe uma
configuracdo padréo. Este Indicador € normalmente utilizado apenas pelos outros
Indicadores do ROC.

6. Selecione A4/A5 Function para determinar se os dois canais DI/PI incorporados no
ROC306 ou ROC312 estdo configurados.

7. Sdlecione Auxiliary Outputs paraligar ou dedigar a Saida Auxiliar 1 ou SaidaAuxiliar 2.
Em um ROC306 ou ROC312 com um ROCPAC, a selecdo desses Indicadores precisa ser
cancelada para permitir que a saida auxiliar sgja utilizada como uma saida de controle.

8. Sdlecione o indicador Transmitter Power paraligar (se selecionado) ou dedligar (se
n&o selecionado) o transmissor “+T”. Para um FloBoss 407 que tiver uma Placa de
Terminagdo com Rev C ou D, este Indicador n&o deve ser selecionado.

3.3 Configuracao das Informacdes do ROC

Este passo estabelece o Nome da Estacéo, Endereco, Grupo e outras variaveis globais que
diferenciam cada ROC ou FloBoss individual. Outras variaveis de sistema definidas na tela ROC
Information devem ser estabelecidas para uma determinada aplicacéo. Consulte a Figura 3-7.

1. Selecione ROC >Information.

2. Digite o Nome da Estacéo (Station Name) a ser registrado na base de dados de
histéricos para fécil identificagéo do site.

ROC Information [ 2] %]

General | Faints I Other Informationl Revision Infol

Station Marne : IHemote Oprtns Crirlr Roc Type : IEDD

Address 1 Unit

I L
G e e
Group |2 e ' Metric
LContract Haur : IU ¥ Foree End of Dap

deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 3-7. ROC Information - FloBoss Série 500

3. Digite um Endereco (Address) exclusivo com o qual cada dispositivo individual dentre
todas as unidades em um grupo de comunicagdes sera diferenciado. Ao Endereco pode
ser atribuido um valor de 1 a 255. 240 é o Endereco Padr o do Sistema e néo deve
ser utilizado. O host executa uma pesquisa olhando os campos Group e Address de
cada ROC ou FloBoss na rede até encontrar uma coincidéncia

4. Digite um Grupo paraidentificar um conjunto de unidades ROC ou FloBoss para fins
de comunicagdo, normamente para um host que recebe o ROC. Ao Grupo de estactes
pode ser atribuido um valor de 1 a 255. Todos os ROCS enderecados como uma &rea no
host tém o mesmo Grupo de estacdes. 240 € o Grupo padrao do sistema e ndo deve
ser utilizado.
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5. Definaahora Contract Hour quando os valores forem totalizados para um Unico dia de
producdo, os acumuladores séo apagados e os dados sdo registrados na base de dados
Histérico Diério (Daily History). Contract Hour € baseado na notacéo 24 horas com
meia-noite como “0” hora.

6. Ao utilizar um FloBoss Série 500, selecione Unidades Métricas ou Americanas (Inglés/
Imperial) para os céalculos.

7. Selecione Force End of Day e cliqgue em Apply parafazer com que o dia atual e seus
valores horarios sgjam registrados na memoria para todos os dados historicos, exceto os
totais da estac&o. Force End of Day restabelece os acumuladores diério e horério.

8. Selecione ROC Flags > Write to Config Memory or Write to EEPROM.

3.3.1 Points - ROC Information

A tela de Pontos permite que vocé defina outras opgdes de parametros, como por exemplo, a
quantidade de PID, AGA, Tanque (ROC Série 300 com ROCPAC) e Pontos do Histérico. Vocé
pode aterar 0 nUmero de certos pontos que vocé desgja ativar.

1. Sdlecione ROC > Information e clique na guia Points.

ROC Information EE ROC Information H
General  Points |Dther|nf0rmation| Flevisionlnfol Gereral  Paoints IDtherInfolmationI
Aveall Active Hiztory Points Avail Active History Points
PDs [3 [z BaseRoM [15 PIDs [ 6 BaseRoM [10
#G8s i [ IR T 4G4s 3 [z RaM1in
ramz o Tarks [3 B Ramz [10

Autornatic Daylight Savings Time Set
{ & {Enabld " Disable

]

deate ”V—DKI x Eancell v Apply | deate I v Ok I X Cancell ¥ Apply I
Figura 3-8. Points - FloBoss 500-Series Figura 3-9. Points - ROC Srie 300

2. Digite o nimero de pontos Ativos, que ndo deve exceder a quantidade disponivel. Para
conservar 0S recursos, ative apenas o nimero de pontos que vocé realmente necessita.
Consulte a Tabela 3-1.

Table 3-1. Quantidade Maxima de Aplicactes

ROC306/ROC312 | ROC364 FloBoss 407 FloBoss 500s
PIDs Maximos 6* 16 4 3
AGAs Maximos 3 5 4 1
Tanques Maximos 3 8 _ _
(apenas ROCPAC
FSTs Maximos 4 4 4 1

* VersOes mais antigas de ROCPACs suportam quatro pontos PID
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3. Digite o numero de Pontos do Histérico History Points. Para cada uma das trés areas
da RAM, é exibida a quantidade disponivel. Para reduzir a carga do processador, a
guantidade de pontos da base de dados configurada deve ser definida para o nimero de
pontos realmente necessarios.

4. Digite o nUmero de pontos da base de dados da RAM Basica (Base RAM) contidos na
area da RAM Bésica. Este campo aceita um valor de 0 a 30; entretanto, apenas 15
pontos estdo disponiveis para as unidades FloBoss Série 500. Na unidades ROC Série
300 com ROCPACs, devido a quantidade de RAM disponiveis na RAM Bésica, a
guantidade de dias de dados horarios que podem ser arquivados depende do nimero de
pontos da base de dados configurados.

0 NOTA: Uma vez definido o nimero de pontos da base de dados e o ROC ou FloBoss
estar sendo executado, os valores sdo alcangados na base de dados do ROC. A ateracdo
do nimero de pontos da base de dados em qualquer loca da RAM reinicializa a base de
dados do historico, causando a perda de todos os valores anteriormente arquivados.

5. Digite o nUmero de pontos de base de dados da RAM 1 contidos na primeira area da
RAM adicional (em uma unidade ROC Série 300 com um ROCPAC 128K de um
maodulo de RAM opcional). Este campo aceita um valor de 0 a 30; entretanto, no
maximo 20 estdo realmente disponiveis para um FloBoss 407 e nenhum disponivel para
um FloBoss Série 500. Cada ponto da base de dados contém 35 dias de dados horarios
ou 840 entradas.

[0 NOTA: Apesar de apenas 20 pontos serem possiveis para um FloBoss 407, o software
ROCLINK pode assumir valores maiores do que 20 e os correspondentes pontos
historicos sdo mostrados na configuracéo da base de dados. Entretanto, vocé, realmente,
ndo pode configuré-los.

6. Digite o nimero de pontos de base de dados da RAM 2 contidos na segunda area da
RAM adicional em unidades ROC Série 300 (para ROCs com ROCPACs, 128 K de um
modulo de RAM opcional). Este campo aceita um valor de 0 a 30 quando utilizado com
um ROCPAC e de 0 a 27 quando utilizado com um FlashPAC. Cada ponto da base de
dados contém 35 dias de dados horérios ou 840 entradas. Indisponivel para unidades
FloBoss 407 ou FloBoss Série 500.

7. Habilite Automatic Daylight Savings Time Set para um dispositivo FloBoss Série 500
gjustar o Rel6gio e a marcacdo automética de tempo associada de registros para o
horario de verdo na primavera e retorno para o horario padrdo no outono. Isto ocorre no
primeiro Sabado de Abril onde a hora avanca de 1:59:59 am a 3:00:00 am e no ultimo
Sédbado de Outubro quando o horé&rio volta de 1:59:59 am para 1:00:00 am. Na
primavera, o registro historico avanca um hora e no outono um valor de tempo
duplicado é entrado.

3.3.2 Other Information - ROC Information

Selecione ROC > Information e clique na guia Other Information. Essas informagdes séo
apenas de leitura

Customer Name — O nome do cliente para o qual a versdo da ROM foi criada. O nome do
cliente pode ser definido em fébrica no momento do pedido ou no campo por um
representante de vendas.

Nome da Versdo — Exibe o nimero de artigo e versdo do firmware instalado.
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| D# - Identifica o criador do firmware.
Time Created - Data e hora em que o firmware instalado foi criado.

ROM Serial # - O nimero seria atribuido pela fabrica para a memaoria somente de leitura
(ROM) instalada no ROC ou FloBoss.

MPU L oading — Exibe a porcentagem de tempo que o processador esteve ocupado (ndo na
tarefa de espera) durante o Ultimo minuto. Os dados deste campo s&o atualizados
aproximadamente a cada minuto. Clique no botdo Update para visualizar o novo valor.

LCD Installed — Para um dispositivo ROC Série 300, informa se o Painel de Exibic&o Local
(LDP) opciona foi detectado como instalado. Para outros dispositivos, este parémetro ndo se
aplica.

RAM Ingtalled - Indica o nUmero de segmentos da RAM de 128 Kbyte que estdo instaladas
neste ROC ou FloBoss. Oito, segmentos de 128 Kbyte ou blocos constituem todo o espaco de
endereco do microprocessador de 1 Megabyte e 0s sete locais de segmentos inferiores sdo
listados. Se a memdriafoi instalada para um local, isto é indicado pela palavra PRESENT.

Para um FloBoss 407, ROC Série 300 com um FlashPAC ou um FloBoss Série 500,
segmentos de RAM 00000, 20000, 40000 e 60000 sempre devem estar presente.

3.3.3 Revison Info-ROC Information

Ao utilizar um FloBoss Série 500, a guia Revision Info esta disponivel natela ROC Information.
A tela Revision Info sempre exibe primeiro as informagdes do Firmware do FloBoss. Qualquer
outro acessorio que possa estar conectado ao FloBoss é exibido nas cinco areas restantes. Essas
informagdes s80 apenas de leitura.

FB500 Firmware - Nome do firmware ou acessorio instalado no FloBoss. Este campo sem
nome exibe 0 nome de um acessdrio se estiver instalado. Por exemplo: Este campo pode ser
I/0 Expansion Board ou Turbine Interface. Quando o campo exibir Not Used, nenhum
acessorio esta instalado.

Part Number — NUmero de artigo do acessorio ou firmware principal.
Version — Numero de controle da versdo do acessorio ou firmware principal.

3.4 Seguranca

O software ROCLINK possui dois tipos de seguranca.

ROCLINK Security — Habilita quem pode ter acesso ao software ROCLINK e a quais itens de
menu o usuario pode ter acesso.

ROC Security — Utilize ROC Security para controlar quem tem acesso ao Display de Cristal
Liquido (LCD) ou Painel de Exibicdo Local (LDP) para um dispositivo conectado. Se vocé
habilitar LCD User List Setup Security, vocé também deve configurar quais parametros sao
exibidos no LCD.
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3.4.1 ROCLINK Security - Menu eLog On

Utilize ROCLINK Security para controlar quem pode acessar o software ROCLINK e Access
Level para controlar a quem é permitido acesso aos menus e telas. A tela ROCLINK Security
permite a especificacdo de até 21 diferentes usuarios.

0 NOTA: Apos acessar iniciamente o software ROCLINK e estabelecer os parametros de
seguranca, exclua a ID padréo do Operador LOI e a Senha Padréo do Operador 1000
para evitar que usuarios ndo autorizados acessem a alterem parametros.

1. Selecione Utilities > Security. Consulte a Figura 3-10.

f.. ROCLINK Security [}

-

Operator [0 [ Operator Pazsword [ Access Level

=
=
=

,_
=2
=
=
=
m

N

(g, New | @( Dielete | @ Save | ‘ Claze I
Figure 3-10. ROCLINK Security

2. Digite os trés caracteres alfanuméricos para Operator 1D, os quais, normamente, sdo
asiniciais da pessoa que opera o dispositivo. Esta ID de Operador (Operator ID) deve
ser exclusivo. O padréo é LOI.

3. Digite os quatro caracteres numericos entre 0000 e 9999 para define the a Senha do
Operador (Operator Password). Os usuarios podem ter amesma Senha. O padréo é 1000.

4. Digite o numero do Nivel de Acesso (Access Level) de 0 a6, onde o Nivel 0 € o nivel
mais baixo. A seguranca Access Level determina a quais funcdes o usuério tem acesso
guando estiverem conectados a um ROC ou FloBoss.

0 Access Level 0sO permite acesso a varias opgoes nos menus de File e Display, mais
todas as opgdes no menu Help.

O AccessLevd 1, Level 2, Level 3, Level 4 e Level 5 permitem aumentar os niveis de
acesso as opgdes em todos 0s menus.

[0 AccessLeve 6, o nivel de administrador de sistema, permite acesso a todos os
menus e opgoes.

3.4.2 ROC Security

Utilize ROC Security para controlar quem tem acesso ao Display de Cristal Liquido (LCD) ou
Painel de Exibicdo Local (LDP) para um dispositivo conectado. Se vocé habilitar LCD User List
Setup Security, vocé também deve configurar quais parametros sdo exibidos no LCD.

Se um usuério ndo estiver definido natela ROC Security, 0 usuario ndo pode conectar-se ao LCD.

1. Selecione ROC >ROC Security.
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FloBosgs 500 5ecurity HE
ROC407 Security
DOperator | Password
1 _|LOI 1000 Select Operatar (D : iRt |
2 0
3 0 : :
] 0 Operator D : kPD —LCD Display
5 0| | ~secuiy onLal Passward: [1000 { Disabled " Enatled
6 0 .
; g .................... ser List 1 ~Lser List 3
g | 0 v allow iewing V¥ sllow Editing | | W &llow Viewing W Allaw Editing
L, g — Security on COR1
|11 . Userlist2———————————— [~ Standard Lists
12 1] % Disabled ' Enabled
EEE 0 v allow iewing V¥ sllow Editing | | W &llow Viewing W Allaw Editing
14 0
:g g deate | v 0K I x Eancell U Gpply |
Update [+ 0K | X Cancel| ¥ sppi | Figura 3-11.Seguranca - FloBoss Srie 500

Figura 3-12. Seguranca do Operador
do FloBoss 407

ROC300 5 ecurity K E
Operator Logon Timeout
ip  |Password | " iinutes)
loi 1000 20
trp 2222 20

1
2
3
4
5
6
i
8
9
n

1
update | ¥ 0K I w Cancell ¥ Apply |

Figura 3-13. Seguranca do
ROC300 LCD

2. Digite Operator ID (trés caracteres) e Password (quatro nimeros entre 0000 e 9999)
gue devem coincidir com uma das trés entradas na tela ROCLINK Security.

3. Selecione Enabled de um FloBoss 407 conectado paraligar o Display de Cristal
Liquido (LCD Display) e deixé&lo exibido, e selecione Disabled para permitir que o
LCD dedligue automaticamente ap6s um determinado tempo. No caso de Enabled, o
LCD permanece ligado até que o préximo usuario acesse e desabilite o LCD.

4. Selecione a seguranca para o LCD personalizando User List 1, 2, e 3 de um FloBoss
407 conectado para visualizacéo, edicéo ou ambos.

5. Selecione a seguranca para Sandard List de um FloBoss 407 conectado para
visualizagao, edicao ou ambos.

6. Selecione Security on LOI para habilitar a seguranca para a porta de interface do
operador (LOI). Quando habilitado, o usuério deve ser configurado nesta caixa de
didogo para utilizar a porta LOI para comunicar-se com 0 ROC ou FloBoss conectado.

7. Selecione Security on COM 1 para habilitar a seguranca para a porta do host (COM1).
Quando habilitado, o usuério deve ser configurado nesta caixa de didogo para utilizar a
porta COM 1 para comunicar-se com 0 ROC ou FloBoss conectado.

8. Digite Logon Timeout (ROC Série 300) para o periodo de tempo em minutos permitido
sem atividade no LCD antes de o usuério atual sair automaticamente do LCD.
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3.5 Configuracéao da Lista de Usuéarios LCD

A Configuragdo em LCD User List permite a atribuicdo de até 16 pardmetros para visualizacdo
no display do painel frontal do FloBoss, que mostra cada paréametro por dois ou trés segundos
antes de continuar no proximo passo da sequéncia. LCD User List € suportado pelo FloBoss 407
e FloBoss Série 500.

1. Selecione Configure > LCD User List Setup.

UserList Setup EHE

Paint D efinition

S5 # 1.CHOUR TLF...
Description
IEontract HI

Data #10 hd|

deate | v 0K I > Eancell ! Appl |

Figura 3-14. LCD User List

2. Utilize a caixa de lista suspensa para selecionar o Numero da Lista de Usuarios de LCD
(List No) que vocé desga configurar. Consulte a Figura 3-14.

3. Defina até 16 definigdes de Data Point a exibir na Lista de Usuarios (User List) no
LCD em intervalos de aproximadamente trés segundos.

4. Digite aDescricéo de 10 caracteres do parametro a ser visualizado no LCD.

5. Clique no botéo Point Definition TLP para definir os parametros do ponto que vocé
desgja visualizar no display de LCD. “Undefined” indica que nenhum parametro foi
especificado.

351 LCD

LCD Setup é utilizado para configurar o Display de Cristal Liquido (LCD) paraum ROC Série
300 com um FlashPAC que tem um Painel de Exibicdo Local (LDP) opciona conectado a ele.
Os parametros configurados também podem ser aterados a partir do LCD (um ROCPAC requer
um programa de usuario).

Ao configurar um ponto de LCD, apenas as trés linhas superiores da area de display séo
configurdveis. A linha inferior € reservada para a definicdo datecla funcional. Os 10 primeiros
caracteres (colunas) de cada linha sdo utilizados para os identificadores de texto dos dados
contidos no restante da linha. Os dados especificados séo exibidos iniciando na posicéo de
caractere (coluna) 12 no formato “n.nn”.

No méximo oito exibi¢des podem ser configuradas para exibir uma série de fungdes e
parametros da base de dados.

1. Selecione Configure > LCD.

2. Digite os dados de Line Value ou o parémetro a ser exibido é selecionado utilizando as
janelas para selecionar a funcéo, o nimero da funcéo e o parametro. Devido ao fato de
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3.

0s caracteres de texto ndo poderem ser exibidos no campo Value, selecione somente 0s
parametros que retornarem um valor numerico.

Digite Test (até 10 caracteres) a aparecer no Display de Cristal Liquido. O Texto deve
descrever 0 Valor selecionado para esta linha

3.6 Atualizar Firmware (Update Firmware)

Update Firmware atualiza o software interno (armazenado na ROM Flash) de um ROC ou
FloBoss carregando-o a partir de um arquivo. Vocé também pode salvar os dados internos a
serem copiados e utilizados com 0 novo ROC ou FloBoss. Esta opgdo ndo atualiza o software
ROCLINK.

0 NOTA: O procedimento Atualizar Firmware apaga a configuracdo do FloBoss e

recarrega os dados quando as fungbes Restaurar forem selecionadas. Event Log, Alarm
Log, Audit Log e History logs séo apagados. Se vocé desgja preservar o contelido dos
Registros de Eventos e de Alarmes (Event Log e Alarm Log), certifique-se de salva-los
em um arquivo (Coletar Dados de ROC) antes de iniciar. Note que os Registros de
Eventos e de Alarmes ndo podem ser recarregados.

1. Crie um arquivo de backup dos dados de registro utilizando Collect Data - All.
2. Execute Writeto EEPROM ou Write to Internal Config Memory natela ROC Flags.
3. Os arquivos de firmware atualizados s&o normamente fornecidos em um disco.

© N o 0 &

Recomenda-se criar uma copia backup do disco de atualizagéo do firmware.
Leia o arquivo README incluido a atualiza¢&o do firmware.

Selecione Utilities > Update Firmware.

Clique em OK parainiciar o processo Atualizar Firmware.

Clique em Yes no didlogo Alarm and Event Log Warning.

Clique em Yes ou No para criar um novo backup da configuragdo do FloBoss ou para
utilizar os arquivos existentes. Normalmente, selecione Yes. Se o download do firmware
ndo foi concluido com sucesso na primeira vez ou vocé desgja utilizar um backup
existente, selecione No.

Quando selecionar Yes, os arquivos de backup contendo a configuracéo atual do
FloBoss, as definicdes de calibracéo e comunicacao e os FSTs sdo criados no diretorio
C:/Program Files/ ROCLINK for Windows / Data. Esses arquivos backup
(denominados backup.fcf, backup.c_c e backup.fsb, respectivamente) sdo recarregados
automaticamente apos o firmware ser instalado.

Selecione 0 Arquivo Firmware a ser carregado. Este didogo apresenta os nomes de
todos os arquivos com a extensdo .BIN localizados no diretério padréo C:/Program
Files/ ROCLINK for windows/ Data. Va até o local do arquivo de firmware, como por
exemplo, o drive A.

10.Destague o Nome de Arquivo (File name) desgjado nalista de Arquivos e clique em

Open. O arquivo comega a ser carregado, com a Linha de Status (Satus Line)
mostrando o0 progresso em quatro categorias: Segmento Segment), Endereco (Address),
Tamanho do Bloco (Block Size) e Total Enviado (Total Sent). Durante a modificacéo da
memoria flash, E/S ndo é lido, mas mantido nos ultimos valores.
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11.Clique em Yes no didogo History Warning.
12.Clique em OK.

Normamente, o processo de carga dura varios minutos, ndo o interrompa durante este
tempo. Quando a carga do firmware for concluida, os arquivos backup sdo carregados
automaticamente no FloBoss e as agdes sdo gravadas em seu Registro de Eventos.

13.Quando a carga dos backups for concluida, a seguinte mensagem é apresentada: Update
of ROC Firmware Completed Successfully. A acdo € gravada no Registro de Eventos
(Event Log). Clique em OK para retornar aos menus. Vocé pode verificar a atualizacéo
indo para atela Information disponivel no menu System e utilizando a guia Revision
Info.

14.Execute um Cold Start - None basico para recarregar a configuracaéo a partir da
EEPROM ou memoaria de configuracdo interna. Verifique a configuracdo e FSTs, se ndo
estiverem corretos, e recarregue-os a partir dos arquivos em disco criados no Passo 1.

3.7 Atualizar Hardware (Update Hardware)

Ao utilizar um FloBoss Série 500, utilize Update Hardware para fazer uma modificacdo
significativa no hardware, como por exemplo, substituicéo da placa MPU, substituicdo do chip
da memoaria flash ou qualquer outra modificacdo na qual vocé esta preocupado que a
configuracdo sgja perdida. Esta opcdo ndo atualiza o software ROCLINK.

[0 NOTA: Seaplaca MPU estiver sendo substituida, vocé perde os Registros de
Histéricos, Eventos e Alarmes. Para preservar o contetido dos registros, salve-os em um
arquivo utilizando Collect ROC Data antes de iniciar. Note que os Registros de
Histéricos, Eventos e Alarmes ndo podem ser recarregados.

Para atualizar seu hardware:

1. Selecione Utilities > Update Hardware.

2. Cligue em Yes para criar um backup de seus arquivos de configuragdo. Os arquivos de
backup contendo a configuragéo atual do FloBoss, as defini¢oes de calibragdo e
comunicacdo e a FST sdo criadas no diretorio C. / Program Fil es / ROCLI NK
for Wndows / Dat a. Essesarquivos backup (denominados backup.fcf,
backup.c_c e backup.fsh, respectivamente) séo recarregados automaticamente apos o
hardware ser instalado.

0 NOTA: Nao selecione No a ndo ser que ja tenha tentado o procedimento uma vez, caso
contrario, ocorre um erro e o procedimento de atualizacdo do hardware néo é concluido
com sucesso. Normamente, selecione Yes. Se o download do firmware néo foi
concluido com sucesso ha primeira vez ou vocé desgja utilizar um backup existente,
selecione No.

3. Clique em Sart ou pressione <Enter>.

[0 NOTA: Antes de remover e restaurar a alimentacao nos passos seguintes, certifique-se
de que todos os dispositivos de entrada, dispositivos de saida e processos restantes em
um estado seguro. Observe todos os cuidados e procedimentos dados na documentacéo
do hardware.

4. Quando solicitado, remova a alimentacao do FloBoss e substitua o hardware.
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5. Apligue novamente a alimentacéo ao FloBoss e clique em Continue ou pressione

6.

<Enter>.

Quando a carga dos backups for concluida, a mensagem Upgrade Complete é
apresentada indicando que o FloBoss foi atualizado com sucesso. As ag0es sdo gravadas
no Registro de Eventos (Event Log). Clique em OK ou pressione <Enter> para retornar
aos menus do software ROCLINK.

3.8 Atualizar FlashPAC (Upgrade to FlashPAC)

Ao utilizar uma unidade ROC Série 300 com um ROCPAC, utilize Upgrade to FlashPAC para
a atualizar um FlashPAC..

[0 NOTA: Sevoceé edtiver utilizando um ROC da Industry or Measurement Canada com

um ROCPAC, sua configuracdo ndo sera transferida para o FlashPAC. Imprima uma
copia de sua configuracéo atual do ROCPAC utilizando Print Configuration ou 0
utilitario EFM Reports e depois utilize estas informacfes para reconfigurar seu ROC.

Se a sua configuracdo atual contiver Point Type 28 (parametro de execucdo) ou Point Type 29
(parametro de execucao extra), os parametros de tipo de ponto sdo mapeados para Point Type 41
(parémetro de execucao) e Point Type 42 (pardmetro de execucdo extra). Vocé deve remapear
gualquer diferenca para os tipos de ponto antigos sobre 0s novos tipos de ponto. As areas de
interesse incluem, mas ndo s&o limitados a

U

= O O O

Historico
Opcodes
Exibicdes do ROC
Entradas do PID

Salve os Registros de Histéricos, Eventos e Alarmes utilizando File > Save
Configuration. Se vocé tiver um Display de LCD, salve também a configuracdo em
LCD and User List.

2. Selecione Utilities > Upgrade to FlashPAC.

3. Clique em Start.

4. Cligue em Yes. Vocé pode fazer o backup de seu Registro de Historicos (History Log),

Registro de Eventos (Events Log) e Registro de Alarmes (Alarms Log ) antes da
atualizacéo.

Aguarde até o ROC salvar sua configuragao.

NOTA: Antes de remover e restaurar a alimentacdo nos passos seguintes, certifique-se
de que todos os dispositivos de entrada, dispositivos de saida e processos restantes em

um estado seguro. Observe todos os cuidados e procedimentos dados na documentacéo
do hardware.

Quando solicitado, retire a aimentacdo do ROC removendo o bloco de terminais de
Alimentacdo. Deixe 0 computar em operacao.

7. Retire o suporte do médulo de memdéria soltando os dois parafusos de aperto manual.

8. Retire 0 ROCPAC levantando-o no médulo e retirando-o0 do soquete.
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9. Retire os médulos RAMPAC (se houver) levantando-os no médulo e retirando-os do
soquete.

10.Instale o FlashPAC certificando-se de que esteja firmemente conectado pressionando
firmemente, mas com cuidado.

11. Reinstale o suporte do médulo de memdria colocando o suporte no modulo e apertando
os dois parafusos de aperto manual.

12.Aplique a dimentacéo ao ROC substituindo o bloco de terminais de Alimentacéo.
Cligue em Continue.

13.Se vocé tiver um ROC da Measurement Canada e seu Registro de Auditoria estiver
cheio, clique em Yes para salvar seu Registro de Auditoria em um arquivo em disco.
Vocé pode inserir um novo nome para o registro de Auditoria ou desconsiderar um
Registro de Auditoria existente.

14.Clique em No para continuar ou clique em Yes parainstalar os Programas de Usuario.
Aguarde enquanto o ROC recarrega sua configuragao.

15.Clique em Cancel quando os arquivos de configuracéo forem carregados.
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SECAO 4 - CONFIGURACAO DO I/0 BASICO

Para configurar um ROC para executar a funcéo basica, vocé deve configurar varias fungdes de
ROC e parametros especificos para os pontos de entrada e saida (1/0).

4.1 Viséo Geral da Configuracdo Basica

A configuracéo de um ROC ou FloBoss € um topico de estabel ecimento de pontos e depois
configuracdo de véarios par ametros.

Cada entrada e saida possui um Numero de Ponto (Point Number) exclusivo para identificar a
entrada ou saida. Cada paré@metro de ponto de I/O deve ser configurado individua mente.
Consulte a Tabela 4-1 referente aos Numero s de Ponto de I/0.

O NUmero de Ponto normalmente indica o local do ponto (como por exemplo, nimero do rack e
modulo ou Placa de 1/0) no ROC ou FloBoss. O Numero de Ponto é atribuido automaticamente

pelo ROC e ndo pode ser editado. Os Numeros de Ponto designados com um “E” séo entradas de
diagnosticos.

Para um FloBoss Série 500, todos os Numeros de Ponto designados com um “B” estéo
localizados na Placa de I/O.

Para as unidades ROC Série 300 e FloBoss 407, 0s pontos estdo na mesma ordem gue 0S
maodulos 1/0 instalados nos slots, indo da esquerda para a direita em cada rack e de cima para
baixo. Por exemplo: Quatro pontos deste tipo em um ROC 364 podem ter NUmeros de Ponto A7,
A12,133 e 135.

0 NOTA: Ao configurar tipos de pontos semelhantes, utilize as opgdes Copy e Paste para
acelerar a configuracéo.

A cada Numero de Ponto € dado um Tag que contém até 10 caracteres para identificar o NUumero
de Ponto que esta sendo definido natela de I/0. Qualquer caractere alfanumeérico, incluindo
espacos, podem ser utilizados. Se necessario, a Unidade de medicéo é definida para o Tag. Units
€ um nome de 10 caracteres para as unidades de engenharia atribuidas para 1/0. (Por exemplo:
PSIG, MCF, graus F, miliamperes ou volts.)

Table 4-1. NUmeros de Pontos de Entrada e Saida

Dispositivo Entrada Analégica |Saida Analdgica |[Entrada Distinta Saida Distinta _ |Entrada Pulsada
ROC306 e Al — Al#1 A4, A5 A6 — DO Default |A4, AS
ROC312 A2 — Al#2 (Comutado através E6 — Aux Out 1 (Comutado através
A3 — Al#3 dos Recursos dos Recursos
E1 — Al Reserva Avancados em ROC Avancados em
E2 — Tensao da Flags) ROC Flags)
Entrada de
Alimentacéo
E3 — Al Reserva
E4 — Al Reserva
E5 — Brd Temp

Somente para ROC 312 — Para I/0 modular, o nimero de ponto esta indicado préximo ao médulo 1/0
instalado nos slots e pode ser o nUmero de ponto A7, A8, A9, A10, A1l ou A12.
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4.1.1 Scanning Desabilitado ver sus Scanning Habilitado

As opgdes de Scanning habilitam ou desabilitam a varredura em cada NUumero de Ponto. Para a
entrada ou saida para processar automaticamente a entrada ou saida de campo, o parametro 1/0
Scanning deve estar definido em Enable (Modo Automético).

Quando a Varredura for definida em Disable, ela efetivamente coloca a entrada no Modo

l\./! anual. E ﬂetaioumalanmequando@cannmgédeﬁnidopar&&%@uando&anm ng é

Dispositivo pdAANalgaice, ..Smda Aoawg_%ﬁ_%,t_r%@é@% o iSRRI g AIARHS Y ente oS valores
uUlIIIIuU |C VALY, LlVU, IIClIIIaIIuQIIIIUIL

FloBoss 504 | Al— AuxPless S AP/ B Bl B&r%eqél’ " A4 —'DO Deft 1 q

Médulo de necesraasNatela de /0 e cliqueemApRLy parg Rocessld entrﬁ &;'eﬁ%ga 0 ¢ampo.

'”tet')face da A3-RTD B9 — DI Deft3 B6 — DO Deft3 PU'SOS)

TP | s oAb mes (quando e
B3 Al Default configurado) (Auxiliar)
Voo JerieHabilitar (Enable) ou é&ié? \ftsf {Disable) o limite de RIoeS bara cada Nimero de

BTt Mieter Setup Generaloaguecd Habilitar os Alarmes, [0S alarmes limite (quatro
niveisnkate e Deadband) sdo conflgurados na cajxa de didogo Alarms, obtida pormeio da guia
At égiéﬁalggeAlarmes S0 registrados no Registro de Alarmes (Alarm Log). Se vocé Desabilitar os

Alargies o ha geracao de alarme limite para este ponto, independente da configuragao do
Abarspee A2

E5 — Bat Temp

os Num@)slb@:[rﬁ) deéd@m%md@s& AR R NNIETOIEE CANEHJUEMRS 05 de

Ponto de&gn;a\dos com um "E" sao entradas de dlagnostlcos

AN~

ULAatipu I"\L,LIVCII'\'\ICU IIID H luu..a U|ua|U|uu Glal IIIC \.IUC cau:]aauvu palacau: |JUI ILU QuandO
Alarming estiver definido em Enable, os alarmes limites (como por exemplo Low Alarm e Rate
Alarm) que estiverem ativos sdo apresentados. Mesmo que os Alarmes estejam Desabilitados, o
alarme de Falha de Ponto (hardware informa um defeito) e os indicadores Manual (Scanning
Disabled) ainda podem aparecer. Se Alarming for definido em Enable, um alarme € gerado
guando Scanning estiver desabilitado.

Para otimizar o tempo do processador, os alarmes devem ser habilitados somente quando
necessario. Mesmo que plangje utilizar todos os alarmes, verifigue e guste o valor de cada uma,
assim nenhum alarme falso seré gerado. Os parametros de alarme séo:
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Low Alarm — O valor limite, em unidades de engenharia, para o qual o 1/0O deve cair para gerar
um Low Alarm.

High Alarm — O valor limite, em unidades de engenharia, para o qual o I/O deve subir para

gerar um High Alarm.

Low Alarm — O valor limite, em unidades de engenharia, para o qual o 1/O deve cair para gerar

um Low-Low Alarm. O valor é definido menor do que Low Alarm.

HiHi Alarm — O valor limite, em unidades de engenharia, para o qual o I/O deve subir para

gerar um High-High Alarm. O valor é definido maior do que High Alarm.

Rate Alarm — O valor, em unidades de engenharia, que representa a quantidade méxima de

alteracOes permitidas entre as atualizagOes. Se a ateracéo for igual ou maior do que esse
valor, um alarme é gerado. Para desabilitar Rate Alarm sem desabilitar os outros alarmes, o
valor de Rate Alarm deve ser definido maior do que a Faixa de Variagéo da Entrada
Analégicaou TDI.

Alarm Deadband — O valor, em unidades de engenharia, que € uma zona inativa acima dos

limites Low Alarm e abaixo dos limites High Alarm. A finalidade de Alarm Deadband é
evitar que o alarme sgja definido e apagado continuamente quando o valor de entrada estiver
oscilando ao redor do limite do alarme. Também é para evitar que o Registro de Alarmes
fique sobrecarregado com dados.

4.1.2. Relatério Espontaneo Devido a Excecdo (SRBX - Spontaneous Report by

Exception)

Habilita 0 computador host para receber chamadas.

4-4

SRRX Alarming — Vocé pode selecionar uma op¢éo Spontaneous Report by Exception
(SRBX):

Disabled - Selecione Disabled para desligar SRBX Alarming.

On Alarm Set — Quando o ponto entra em uma condicéo de alarme, 0 ROC gera uma
mensagem SRBX.

On Alarm Clear — Quando o ponto sai de uma condicdo de alarme, 0 ROC gerauma
mensagem SRBX.

On Alarm Set and Clear — Em qualquer condicdo, uma mensagem REX é gerada. SRBX
Alarming requer que a porta de comunicagdo esteja devidamente configurada.
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4.2 Al — Configuracdo da Entrada Analdgica

Entradas anal 6gicas sdo sinais anal 6gicos gerados por dispositivos de medi¢do, como por
exemplo transmissores de pressao e de temperatura, inclusive sondas RTD.

1. Selecione Configure > /O > Al Points. Consulte a Figura 4-1.

Analog Input H
General |Advanced | &l Ealihrationl Alarmsl
Analog |nputs : 1 vl
Paint Mumber 41 Tag: |Diff Pres
Walue il
Ul : IN H20 Scanning Alarming
Sean Period : 1 Secs | & Enable (¥ Enable
LememmED: | " Disable " Disable
High ReadingELl: |0
Active Alarms Paint Fai
oy i E Paste | Update I ¥y 0K I ¥ Cancel | ! Apply |

Figura 4-1. Entradas Anal6gicas - Geral

2. Selecione Analog Input e Point Number.
3. Insirao vaor em Units e um nome de identificacéo em Tag.

4. Se Scanning estiver definido em Disable, digite em Value para cancelar a entrada.

Quando Scanning estiver definido em Enable, Value exibe a Ultima varredura da
Entrada Anal 6gica em unidade de engenharia.

5. Digite em Scan Period o periodo de tempo entre as atualizacdes do valor do Filtro.
Consulte Al Avancado na pagina 4-6. O valor padréo € 1 segundo. Todas as Entradas

Analdgicas sdo atualizadas em seus Periodos de Varredura individuais.

6. Preencha o campo Low Reading EU (unidade de engenharia) correspondente a entrada

zero porcento. Por exemplo: Se um transmissor de temperatura estiver conectado a

Entrada Anal 6gica com uma faixa de -40 graus F a 160 graus F, Low Reading EU seria

definido em -40.

7. Preencha o campo High Reading EU correspondente & entrada 100 porcento. Por

exemplo: Se um transmissor de temperatura estiver conectado a Entrada Anal 6gica com

uma faixa de -40 graus F a 160 graus F, High Reading EU seria definido em 160.

8. Apds configurar um ponto e clicar em Apply, utilize Write to Config Memory ou
Write to EEPROM naexibicdo ROC Flags para salvar a configuracéo de I/0O na

memdria permanente no caso de vVocé precisar executar uma Partida a Frio.
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4211

Al Avancado

A guia Analog Input Advanced habilita a configuracéo de recursos, como por exemplo,
filtragem, conversdes A/D e limitagdo para a Entrada Anal 6gica sel ecionada.

4-6

1. Selecione Configure > /0O > Al Points > guia Advanced.

Analog Input HE
General  Advanced |AI Ealibrationl Alarmsl

Filter : 3
Adusted /0 0% [
Adusted /D 100% : [2a655
Baw AL Input : il

Actual Scan 1 Secs

Ayerage Faw Value Temp Compenzation Clipping
F:' Enabled w F‘ Enabled l { & Enatied

" Disabled " Disabled " Disabled

Copy |i§, Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 4-2. Entradas Anal 6gicas Avancadas

2. Digite um valor para Filter, que € uma amostra ponderada utilizando uma porcentagem

do ultimo valor mais uma porcentagem do novo valor. Os dados inseridos sdo a
porcentagem do Ultimo valor utilizado. O filtro € calculado em cada Periodo de
Varredura (Scan Period) pela férmula

(Ultimo Valor x Inserido %) + (Novo Valor X (100 - Inserido %)) = Vaor Filtrado

. Insira aleitura anal6gico-para-digital (A/D) calibrada Adjusted A/D 0%

correspondente a entrada zero porcento. Este valor € utilizado para converter a entrada
em unidades de engenharia. Na funcéo Calibracdo (Calibrate), este valor € alterado para
definir a entrada zero porcento exatamente no valor Low Reading EU para eliminar os
erros do transmissor e do sistema.

. InsraaleituraA/D calibrada Adjusted A/D 100% correspondente a entrada 100

porcento. Este valor € utilizado para converter a entrada em unidades de engenharia. Na
funcdo Calibracdo (Calibrate), este valor € aterado para definir a entrada 100 porcento
exatamente no valor High Reading EU.

Raw A/D Input exibe aleitura atual diretamente do conversor anal 6gico-para-digital.

Actual Scan exibe o periodo de tempo real em segundos decorridos entre as varreduras.
Este nimero deve ser 0 mesmo que o0 mostrado para o parametro Scan Period se 0
sistema ndo estiver sobrecarregado.

. Habilite Average Raw Values para calcular amédia e as |eituras brutas durante o

Periodo de Varredura (Scan Period) e utilizar o resultado como a Entrada A/D Bruta
durante os calculos de EU. Por exemplo: Quando Habilitado, um ponto de Entrada
Analdgica configurado com um Periodo de Varredura 20 obtém um novo valor de A/D a
cada 50 milissegundos. Durante o Periodo de Varredura, 20 valores séo obtidos de A/D
e somados. No célculo de EU, os vaores somados sdo divididos pelo Periodo de
Varredura Real e sdo utilizados como a Entrada A/D Bruta.

Desabilite esta fungédo para obter os valores instantaneos.
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6. Quando Temp Compensation estiver Habilitado, aplica-se uma curva de compensacéo
de temperatura a Al utilizando a temperatura da placa do ROC ou FloBoss como
referéncia. 1sto melhora a precisdo da conversdo A/D em temperaturas extremas apenas
para Als modulares; Als incorporados ja possuem compensacao de temperatura. Se
VOCE Uutiliza este recurso, certifique-se de efetuar uma calibracdo antes da Habilitag&o.

7. Quando Clipping estiver Habilitado, o software forga os EUs filtrados a permanecerem
dentro da faixa definida pelos limites de corte. Defina os limites de corte utilizando os
parametros LoLo Alarm e HiHi Alarm.

[0 NOTA: Consulte a Secdo 5, Configuragcdo do Medidor, referente & Calibracéo daAl.

4.3 AO - Saida Analégica

Saidas Anal 6gicas sao sinais anal 6gicos gerados pelo ROC ou FloBoss para regular o h
equipamento, como por exemplo, vavulas de controle ou qualquer dispositivo que
necessite de controle proporcional.

1. Selecione Configure > I/0O > AO Points. Consulte a Figura 4-3.

Analog Outputs EHE
General |Advanced I

Apalog Dutputs :

!

Puaint Mumber : Tag |AD Dieflt 1

Walue : 4

Units Scanning i
Low Reading EL: |4 % Enabled
High Reading EU: [z0 " Digabled  Digabled

Active Slarms MHone

Copy |i§, Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply

Figura 4-3. Saidas Analogicas

2. Selecione Analog Output e Point Number.
3. Insirao vaor em Units e um nome de identificacéo em Tag.

4. Se Scanning estiver definido em Disable, digite em Value para cancelar a saida. Quando
Scanning estiver definido em Enable, Value exibe a Ultima varredura da Saida
Analégica em unidade de engenharia.

5. Preencha o campo Low Reading EU (valor das unidades de engenharia)
correspondente a saida zero porcento (a extremidade inferior da faixa de EU). Baseada
nafaixa de EU determinada em parte por este parametro, o Valore de EU é convertido
para um sina analégico correspondente.

6. Preencha o campo High Reading EU, valor correspondente a saida 100 porcento (a
extremidade superior da faixa de EU). Baseada na faixa de EU determinada em parte
por este parametro, o Valore de EU é convertido para um sinal analdgico
correspondente.
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4311 AO Avancado

As Saidas Analdgicas Avancadas habilitam a configurac@o de recursos, como por exemplo, o
restabelecimento e Alarmes REX para a Saida Analdgica.

1. Selecione Configure > /0 > AO Points > guia Advanced.
Analog Dutputs EHE

General Advanced |

Raw D& Output: a0
Adjusted D oAb 0% 00
Adiusted DAA 100% ;4000

REB &larming
|7 " Disabled

& LowEU & Retain Last Yalus

"Ealue on Power Reset

€ O Alarmn Set

Copy |ﬁ Paste | deatel v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 4-4. Saidas Anal 6gicas Avancadas

2. Insiraaleitura atual (em contagens) em Raw D/A Input diretamente do conversor
anal ogico-para-digital. O valor D/A enviado aAO é a Saida D/A Bruta.

3. Insira a contagem Adjusted D/A 0% utilizada pelo conversor digital-para-anal 6gico
para a saida zero porcento. Este valor também € utilizado para dimensionar a saida em
unidades de engenharia.

4. Insira a contagem Adjusted D/A 0% utilizada pelo conversor digital-para-anal 6gico
para a saida zero porcento. Este valor também € utilizado para dimensionar a saida em
unidades de engenharia.

5. Insiraum Valor em Power Reset. Quando Low EU for selecionado, o parémetro Value
€ apagado em um restabel ecimento do ROC, como por exemplo, um reinicio da
alimentacdo ou uma Partida a Frio e Low Reading EU é utilizado como o novo Valor.
Se Retain Last Value for selecionado, o valor da Ultima saida é utilizado ap6s um
restabelecimento. Se AO Scanning estiver definido em Disable, ndo ocorre ateracéo a
ndo ser que sgja inserido manual mente.

6. Selecione uma opcéo RRX Alarming para gerar uma mensagem Spontaneous Report
by Exception:
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4.4 DI -

Configuragcdes da Entrada Distinta

As Entradas Distintas (Discrete Inputs) sdo provenientes de relés, switches e outros rlH
dispositivos que geram um sinal on/off, abrir/fechar ou alto/baixo.

1. Selecione Configure > I/O > DI Points. Consulte a Figura 4-5.

Dizcrete Inputs EHE
General |Advanced| oI Parametersl Alarmsl

Dizcrete Inputs :

—
Faint Mumber : Eél Tag: IDI Drefault
IS.DD

Scan Period :

DIM Type Statu:
’7(" Standard  © Latched @ Time Duration (TD) ’7(' On & Off

Scanning Alarming
’75' Enabled ¢ Disabled ’7(:' Enabled  Digabled
Naone

Active Alarms :

Figura 4-5. Entradas Distintas (Discrete Inputs)

2. Selecione Discrete Input e Point Number.

3. Digite o nome de identificacdo da Guia (Tag).

4. Selecione DIN Type para determinar o funcionamento da Entrada Distinta.

O

O

Selecione Sandard se vocé desgjar que o status da Entrada Distinta acompanhe a
entrada de campo real.

Selecione L atched se vocé desgar que o status da Entrada Ditinta, em transicéo
ativa da entrada (de Off para On), atere para On e permanega nesse estado até que
sgja apagado. Para ser apagado, o parametro Status deve ser aterado para o estado
Off, ou pelo software ou normamente. Se o DI tiver o campo Input Inverted
definido, a entrada no campo é invertida no capo Status (On torna-se Off e
vice-versa).

Ao utilizar uma unidade ROC Série 300 ou FloBoss 407, selecione Time Duration
(TDI) sevocé desgjar que a Entrada Distinta funcione como um TDI. ParaTDIs, o
tempo que o DI permanece ativo versus o tempo que permanece inativo € convertido
em um valor quantitativo, semelhante a umaAl. Quando o modo TDI for Habilitado,
aguia TDI Parameters torna-se disponivel. Parémetros adicionais sdo fornecidos
para especificar o dimensionamento e a conversao da unidade de engenharia. Além
disso, quando o modo TDI for Hahilitado, as informagdes apresentadas quando vocé
utilizar a guia Alarms tornam-se expandidas com parametros adicionais para
especificar os limites do alarme.

Status é tanto um indicador como um controle. Como indicador, €le apresenta o estado
da Entrada Distinta (Discrete Input): Off, normalmente, indica que a entrada esta
Desativada ou que um switch esta aberto; On, normalmente, indica que a entrada estéa
Ativa ou que um switch esté fechado.

Quando Scanning esta definido como Desabilitado, 0 Status pode ser alterado utilizando
os botdes de opcdo Status On/Off e depois clicando em Apply. O estado de Input €
invertido selecionando Inverted na guia DI Advanced.

Revisdo 04/02 Configuracéo do 1/O Bésico 4-9



Manual do Usuéario do ROCLIN for Windows

4411 DI Avancado

Advanced Discrete Inputs permite que vocé configure recursos, como por exemplo filtragem,
inversdo da entrada e valores do contador para a Entrada Distinta (Discrete Input).

1. Selecione Configure > /O > DI Points > guia Advanced.

Discrete Inputs HE

General  Advanced |Alarms|

Input
{1500 Seconds ’7(: Momal  © Inverted

Filker : 2

Accumulated Value ;|0

On Counter : 1]
Off Counter : 11351578

Copy |i§, Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 4-6 Entradas Distintas Avancadas

2. DefinaFilter Interval e Filter para determinar o periodo de tempo que a Entrada
Distinta deve permanecer no estado On (alto) antes de ser reconhecida como tal. O
tempo do Filtro (Filter) € inserido como um nimero de 0 a 255 e a selecédo do Intervalo
de Filtragem (Filter Interval) determina a base de tempo. A Entrada Distinta retorna
para o estado Off imediatamente ap0s a deteccdo da transicdo de On para Off; ndo ha
filtragem para esta transi¢céo.

Em um Intervao de Filtro de 0,25 segundos, o Filtro € definido como o nimero de
intervalos de 250 milissegundos (50 milissegundos para DIs incorporados em uma unidade
ROC 306/312 com ROCPAC; 100 milissegundos para unidades FloBoss Série 500) antes de
a entrada ser reconhecida.

Em um Intervalo de Filtro de 15,0 Segundos, o Filtro é definido como o nimero de
intervalos de 15 segundos (3 segundos para DIs incorporados em uma unidade ROC
306/312 com ROCPAC; 5 segundos para unidades FloBoss Série 500) antes de a
entrada ser reconhecida.

3. Selecione Normal para Input que estiver indo para ato (fechamento de contato) para
produzir um Status On. Selecione Inverted para que a Entrada do campo sgainvertida
no campo de parametro Status. Se o DI tiver a opc¢do Inverted definida, o a entrada do
campo € invertida no capo Status (On torna-se Off e vice-versa). Um circuito aberto no
campo seria entdo indicado como On no pardmetro Status e os contatos fechados seriam
indicados como Off em Status.

4. Insirao Valor Acumulado (Accumulated Value) como o nimero de vezes que a
Entrada Distinta vai de Off para On. O acumulador € um nimero de 32 bits com uma
contagem maxima de 4.294.967.295. O acumulador pode ser predefinido inserindo o
valor desgjado ou pode ser apagado entrando “0”.

5. Preencha On Counter para contar o numero de periodos de 50 milissegundos quando o
parametro Status fica no estado On. O contador de situagdes “On”, que néo funciona se
Scanning estiver definido em Desabilitar, € um nimero de 32 bits que € ultrapassado
automaticamente quando atingir seu valor maximo. O Contador On pode ser
predefinido inserindo o valor desgjado ou apagado definindo o parametro Status em Off.
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Preencha Off Counter para contar o nimero de periodos de 50 milissegundos quando o
parametro Status fica no estado Off. O contador de situagdes “ Off”, que ndo funciona se
Scanning estiver definido em Desabilitar, € um nimero de 32 bits que € ultrapassado
automaticamente quando atingir seu valor maximo. O Contador Off pode ser
predefinido inserindo o valor desgjado ou apagado definindo o parametro Status em On.

Parametros TDI

Para uma unidade ROC Série 300 ou FloBoss 407, TDI Parameter s permite a configuracdo dos
parametros de dimensionamento e outros recursos exclusivos para as Entradas com Duragdo
Temporizadas (TDI — Timed Duration Inputs). DIN Type deve ser definido para Timed Duration
(TD) para que esse recurso fique disponivel. Quando uma DI é configurada para operar no modo
TDI, o tempo em que a entrada distinta permanece ativa versus o tempo em que permanece
inativa é convertido em um valor quantitativo.

1
2.

Selecione Configure > 1/O > DI Points.

Insira o periodo de cdlculo do TODO do Periodo de Varredura (Scan Period) como o
periodo de tempo entre as atualizagbes do Valor de EU como especificado em segundos
para os Periodos de Varredura. O valor padréo € “1” segundo.

Cligue naguia TDI Parameters.

Discrete Inputs HE

Generall Advanced DI Parameters |Alarms|

0% Pulse width: 0.6 Secs  ZeroEL:  |0.0000000

100% Pulze Width : 24 Secs  SpanEL:  |100.00000

Maw Time Betwesn Pulses ;|0 Secs  ElWalue: |0.0000000

Actual Pulze \Width : ID Secs Lnits : IPercent

Copy |i§, Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 4-7. Parametros da Entrada de Duracéo Temporizada

Preencha 0% Pulse Width pararefletir alargura de um pulso de entrada de zero
porcento em segundos.

Preencha 100% Pulse Width pararefletir alargura de um pulso de entrada de 100
porcento em segundos.

Preencha M ax Time Between Pulses como o nimero de segundos dentro dos quais a
entrada deve fazer uma transicéo para 0 estado ON. Se um novo sina néo for recebido
dentro do periodo de tempo inserido neste campo, o vaor do parametro Actua Pulse Width
€ definido em 0. A funcéo Max Time Between Pulses é desabilitada inserindo um “0”.
Preencha Actual Pulse Width do sina de entrada como medido em segundos. A largura
do pulso é o tempo em que o sinal de entrada permanece no estado ON. Este parametro
pode ser afetado pelo parametro Max Time Between Pulses como descrito acima.

Preencha o campo Zero EU (unidades de engenharia) correspondente a Largura de
Pulso 0%. Este € a EU de leitura baixa

Preencha o campo Span EU correspondente a Largura de Pulso 100%. Este é aEU de
leitura ata.
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8. Preencha o campo EU Value. Em intervalos determinados pelo parametro Scan Period,

o Valor de EU é calculado utilizando-se os parametros 0% Pulse Width, 100% Pulse
Width, Low Reading EU, High Reading EU e Actua Pulse Width. Se Scanning é
definido como Desabilitar (Disable), o calculo de TDI normal é suspenso e um valor
pode ser inserido manual mente.

. Preencha o campo Units como um nome de 10 caracteres para as unidades de

engenharia atribuidas a entrada TDI. Por exemplo: NICE ou CFM.

4.5 DO - Configura¢cdes da Saida Distinta

Uma Saida Digtinta pode ser definida para enviar um pulso a um dispositivo especificado. DOs séo
saidas dtalbaixa utilizadas paraligar e dedigar o equipamento. Paraum FloBoss Série 500, 0 DO
incorporado é freqlientemente utilizado no modo TDO para envio de pulsos a um equipamento de
amostragem ou odorizador. Uma Saida Digtinta pode ser conectada em um de trés modos diferentes:
Latched, Momentary, Toggle, Timed Duration Output (TDO) e TDO Toggle.

4-12

1. Selecione Configure > 1/O > DO Points. Consulte a Figura 4-8.

Discrete Output EHE

General | Advanced I

Dizcrete Outputs -
Faint Mumber : F 4 Tag: IDD Default

Status Maomentary
 0On & 0  0On @ 0ff

poutT Type———— Scanning
’76’ Latched ' Toggle ’7

& Enabled ¢ Disabled
© Time Duration ¢ TDO Taggle

Time On : Active Slarms :
I‘I.DD Secs I Mone

Copy |é Paste | deate | v 0K I b4 Eancell il |

Figura 4-8. Saidas Distintas (Discrete Outputs)

2. Defina Satus. Status é tanto um indicador como um controle. Como indicador, Status

apresenta o estado da Saida Distinta (Discrete Output): Off, normalmente, indica que a
saida estd Desativada ou que um switch esta aberto; On, normamente, indica que a
saida estd Ativa ou que um switch esta fechado.

Quando Scanning esta definido como Desabilitado (Disable), o Status pode ser alterado
definindo o bot&o de opgéo Status em On e depois clicando em Apply.

. Defina o parametro Momentary. Quando definido em On, a Saida Distinta

(independente de seu Tipo de DO configurado) € colocada no modo Momentary.
Imediatamente apds definir em On e clicar em Apply, a Saida Distinta € ativada para o
periodo de tempo definido no parametro Time On. O botéo de opcdes Momentary
restabel ece automaticamente para Off.

. Selecione DOUT Type para como vocé desgja que a Entrada Distinta (Discrete Output)

funcione.

[0 Selecione Latched se vocé desgjar que o status da Saida Distinta, em transicdo ativa
da saida (de Off para On), sgja dterada para On e permaneca nesse estado até que
sgja apagado. Para ser apagado, o parametro Status deve ser aterado para o estado
Off, ou pelo software ou norma mente.
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Quando o0 modo TDO ¢é habilitado, selecione Time Duration e aguia TDO
Parameters fornece os parametros adicionais para especificar o dimensionamento e a
conversao da unidade de engenharia. Paraum TDO, o valor quantitativo calculado
por um loop PID é convertido em um tempo em que a Saida Distinta esta ativa
versus o tempo em que ela fica inativa para uma Saida Analdgica. Consulte TDO
Parameters na pagina 4-14.

Selecione Toggle se vocé desgar que a Saida Distinta entre no modo Toggle. O
modo Toggle habilita uma saida de onda quadrada para a qual:

1. Tanto Time On como Time Off sdo definidos pelo parémetro Time On.
2. Time On e Time Off sdo iguais.

Selecione TDO Toggle se vocé desgjar que a Saida Distinta entre no modo TODO
Toggle. No modo TDO Toggle, a DO repete-se continuamente em um ciclo definido
pelo parametro Cycle Time com a duragéo sendo controlada pelo parametro EU
Value. Quando 0 modo TDO for habilitado, a guia TDO Parameters torna-se
disponivel. Selecione a guia TDO Parameters para definir os parametros Cycle Time
e EU Value. Consulte TDO Parameters na Secéo 4.5.1.2 na pégina 4-14.

Digite o valor de Time ON. O valor padréo de Time On é 1 segundo. Time On indica o
seguinte:

0

No modo Momentary, este é o periodo de tempo (em segundos) no qual o contato
momentaneo fica energizado.

No modo Toggle, este valor € o tempo (em segundos) entre ligar e dedligar.

Nos modos TDO e TDO Toggle, este valor é apenas um indicador da largura de
pulso da saida (EU Value).

Apés a configuragdo de um ponto, clique em Apply. Utilize Writeto Config Memory
ou Writeto EEPROM na exibicdo ROC Flags para salvar a configuracéo de 1/0 na
memdria permanente no caso de vVocé precisar executar uma Partida a Frio.

DO Avancgado

1. Selecione Configure > 1/0O > DO Points > guia Advanced.

Discrete Output EHE

General  Advanced | oo Parametersl

Accumulated Yalue : IE

"&atus on Power Rezet

0ff & Fietain Last Statug

Copy |i§, Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 4-9. Saidas Distintas Avancadas
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2.

Insirao Valor Acumulado (Accumulated Value) como o nimero de transices de On
para Off da Saida Distinta. O acumulador € um nimero de 32 bits com uma contagem
maxima de 4.294.967.295. O acumulador pode ser predefinido inserindo o valor
desgjado ou apagado entrando zero.

Selecione o parametro Status on Power Reset. Quando definido em Off, o parémetro
Status é apagado e definido em Off apGs um restabel ecimento do ROC, como por
exemplo, um reinicio de alimentacdo de energia ou um Warm Start. Quando definido
em Retain Last Status, o valor da Ultima saida é utilizado apés um Warm Start ou
reinicio de aimentacéo para o Status.

4. Cligueem Apply.

5.

4512

Apds a configuragdo de um ponto, clique em Apply. Utilize Write to Config Memory
ou Write to EEPROM na exibicdo ROC Flags para salvar a configuracéo de 1/0O na
memaoria permanente no caso de vocé precisar executar uma Partida a Frio.

TDO Parameters

A guia TDO Parameters so se torna acessivel quando um dos parémetros DOUT Types Timed
Duration ou TDO Toggle for selecionado na tela Discrete Outputs. Consulte o Apéndice A, PID
com Controle de TDO.

1

2.

4-14

Configure > 1/0 > DO Points > guia TDO Parameters.

Discrete Output EHE

Generall Advanced TDO Parameters

Lvcle Time : 15.00 Seconds

0% Count : 200 Seconds

100% Count : 12.00 Seconds

Low Reading EL ;|0

High Reading EL :  |100
EL ¥ alue : 0

Urits : Percent

Qopyl ﬁ Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ! Apply |

Figura 4-10. Parametros da Saida de Duracéo Temporizada

Preencha Cycle Time ao utilizar o modo TDO Toggle. Cycle Time define o tempo total
de um ciclo (a soma do tempo em On time e o tempo em Off) em segundos. Apos um
ciclo ter sido concluido, um novo ciclo € iniciado O padréo € “15” segundos.

Preencha 0% Count em segundos que representa uma largura de pulso de saida de zero
porcento. O padréo é “3" segundos. Este € o periodo minimo de tempo em que TDO
pode ser energizado para mover o motor. Defina 0% Count como um valor que permite
0 movimento, mas também fornece a resolucédo de controle.

Preencha 100% Count em segundos que representa uma largura de pulso de saida de
100 porcento. O padréo é “12” segundos. 100% Count € o periodo maximo de tempo
em que TDO pode ser energizado para mover o motor. Normalmente, esta € o periodo
de tempo que leva para 0 acionador mover a vavula de totalmente aberta para
totalmente fechada.
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Preencha o campo L ow Reading EU (unidades de engenharia) correspondente a 0%
Count. Este é a EU de leitura baixa.

Preencha o campo High Reading EU correspondente a 100% Count. Este ¢ aEU de
leitura ata.

. Preencha EU Value ao utilizar o modo TDO ou TDO Toggle. Quando um valor for

salvo, a Saida Distinta é ativada de acordo com a grandeza do valor. O periodo de
tempo ativo que um dado valor representa € determinado pelo dimensionamento de 0%
Count, 100% Count, Low Reading EU e High Reading EU.

Preencha o campo Units como um nome de 10 caracteres para as unidades de
engenharia atribuidas a saida TDO. Por exemplo: MCF ou CFM.

4.6 Pl - Configuracdo da Entrada Pulsada

As entradas pulsadas (Pl) sdo trens de pulsos (sinais de onda quadrada) geradas pelos "
dispositivos de medicao, como por exemplo medidores de turbinas. A Entrada Pulsada

aceita sinais On/Off de nivel digital provenientes de um dispositivo externo e acumula as
alteragdes por um periodo de tempo determinado. A Pl também pode determinar uma taxa dos
pulsos acumulados por um periodo de tempo determinado.

1. Selecione Configure > I/O > Pl Points.

Pulse Input EHE Pulse Input EE
General ;Advanced; General |Advanced| Alarmsl
B S FaintMumber: J&5 Bt = Painthumber: 27
EL Value o Teg: [Foemt ELlValue o ] Tag: [FCroem |
Scan Period : [roo Gees Unie ;““““w Scan Period - [Goooooo | Sees Units: W
AccumdPubss: [0 Corgersion: | SocumdPuses: [0 Cowersion: ||
Today's Total : W Pulses Todap : W Today's Total : IU
“Yesterdaps's Tatal W Seanning — UnConected Accum: IW Fcanning
Currert Rate : [ooooooo ' Enabled (" Disabled Curtert Rate : [oooo0ao ' Enabled ' Disabled
P ;'--Alarming ............................................................ P ey —élaming———————
[Nore | € Enasbled G Dissbled [Nane & Enabled Disabled
Cony | 88 Eoste | Buscete [ 0K | X Concel| 1 st | Copy |02 2o | [FUpdate [+ 0K | X concel| ¢ spo |
Figura 4-11. Pulse Inputs (Entradas Pulsadas) - Figure 4-12. Figura 4-12. Pulse Inputs (Entradas
FloBoss Srie 500 Pulsadas) - FloBoss 407 e ROC Srie 300 com
FlashPAC

2. Preencha EU Value que depende de como as Opgdes de EU estdo definidas na guia

Advanced de PI.

[0 Se Pl estiver configurado para uma Rate (Max Rollover), entéo a TaxaAtud
(Current Rate) é o Valor de EU (EU Value).

[0 Se Pl estiver configurado para um acumulador utilizando Today’s Total (M ax
Rollover), entdo o Total de Hoje (Today’s Total) € o Vaor de EU (EU Vaue).

[0 Se Pl estiver configurado para acumulador utilizando Running Total (Entered
Rollover), o valor de EU (EU Value) corresponde aos pulsos acumulados para o dia
do contrato vezes a Conversdo. EU Value é comparado com o valor inserido para
rollover maximo. Se for maior ou igual a esse valor inserido, EU Value aqui é
restabelecido em zero.

Consulte Pl Advanced na Secéo 4.6.1.1 na pagina 4-17.
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3. Digite em Scan Period o periodo de tempo entre as varreduras de EU Value em

intervalos de segundos. O valor padréo € 5 segundos. O célculo dataxa é executado
com base no nimero de pulsos contados durante o intervalo de varredura dividido pelo
intervalo de tempo. Para evitar alta flutuagdo nos resultados do calculo, normalmente,
deve haver pelo menos 10 pulsos ocorrendo entre as varreduras em condigdes de fluxo
baixo. Além disso, Periodos de Varredura maiores reduzem a carga no processador. Por
exemplo: Se um medidor de fluxo produzir um pulso por segundo em baixo fluxo, o
Periodo de Varredura deve ser definido para no minimo 10 segundos.

Para uma Entrada de Pulso implementada em um mdédulo P, o sinal de entrada deve ser
varrido, freqlientemente, o suficiente para que o rollover no contador de 16 bits do
maodulo, que ocorre em 65535, ndo seja perdido. Por exemplo: Um sinal de entrada de
10 kHz deve ser varrido pelo menos a cada 6,5 segundos para registrar o valor antes de
ocorrer o rollover.

Quando o Periodo de Varredura (Scan Period)for alcancado, os valores de Accum’d
Pulses, Pulses Today, Today’s Total, Yesterday’s Total e Current Rate s&o atualizados.

. Preencha Accum’d Pulses como o valor das contagens brutas (pulsos acumul ados)

armazenados em um contador de valores acumulados que fica no firmware. Para cada
Periodo de Varredura, 0 ROC determina 0 nimero de contagens brutas que ocorreram
desde o Ultimo Periodo de Varredura e as adiciona ao contador de valores acumulados.
O valor acumulado volta para zero ap6s atingir 8.388.607 para uma unidade ROC Série
300 ou FloBoss 407 e 16.000.000 para uma unidade FloBoss Série 500.

. Preencha Today’s Total pararefletir os EUs totais acumulados desde a Hora de

Contrato mais recente. Today’s Total € restabelecido para zero na Hora do Contrato.

Preencha Yesterday’s Total pararefletir os EUs totais acumulados desde o periodo de
24 horas mais recente antes da Hora de Contrato. Yesterday’s Total € o total do dia
anterior na Hora do Contrato.

Uncorrected Accum reflete os EUs totais acumulados durante o periodo de 24 horas
mais recente antes da Hora de Contrato. O valor do campo € o total do dia anterior na
Hora do Contrato.

Current Rate é o valor da taxa calculada como a varredura mais recente expressa em
EUs por unidade de tempo. As unidades de tempo sdo as mesmas que as selecionadas
no parametro Rate Period. Current Rate armazena a taxa cal culada dos pulsos, a qual é
determinada utilizando Convertion, Rate Period, Scan Period e os pulsos acumulados. O
pardmetro Conversion é interpretado como um multiplicador do peso do pulso em
termos de pulsos/EU ou em termos de EUS/pulso. Rate Period pode estar em uma das
trés possibilidades. EU/minuto, EU/hora ou EU/dia. A seguir, o calculo da Taxa Atual
(Current Rate) de duas maneiras diferentes:

1. Se Conversion Mode = EUs + pulso e Rate Period = EU + minutos, entdo

Current Rate = (pulsos acumulados x Conversion) + (Scan Period x conversio de
segundos para minutos)

2. Se Conversion Mode = pulsos + EU e Rate Period = EU + horas, entéo

Current Rate = (pulsos acumulados + Conversion) + (Scan Period x conversdo de
segundos para horas)
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46.1.1

Preencha Conversion. Este valor € multiplicado pelo nimero de pulsos para determinar
as Unidades como configurado. Este parametro €, as vezes, considerado como o “fator
do Medidor” para medidores de turbina. Quando Pulse Input estiver sendo utilizado
para um dispositivo FloBoss Série 500 executando um calculo AGA7, esta conversio
deve ser configurada para produzir unidades de 1000 pés cubicos por dia

Preencha Pulses Today (FloBoss Série 500) para acumular pulsos brutos até o valor de
Force End of Day ou Contract Hour, entdo ele é zerado e inicia somente se estiver
totalizando em History.

Pl Avancado

Advanced Discrete Inputs permite que vocé configure recursos, como por exemplo EU Options,
Rate Period e Conversion para a Entrada Pulsada (Pulse Input).

1

2.

Selecione Configure > 1/0 > PI Points > guia Advanced.

Pulze Inputs EHE

General  Advanced | Alarmns I

EU Optior
' Rate(tax Follover) " Today's TotallMax Rollover)
" Running Total[Entered Rollover]

Rollover Yalue [EUs) : |2-UUUUUU

Fate Period———————— Conyerzion
’7 & EUdmin :

@ Elsfpulse  © Pulzes/EL

 EU/day

Copy |i§, Paste | deatel ¥ 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 4-13. Pulse Inputs — Guia Advanced
Selecione o tipo de EU Option:

[0 Rate (Max Rollover) — O Valor de Pl em EUs corresponde aos pulsos por varredura
com Rate Period e o fator Conversion aplicado. O Valor de Pl em EUs € apagado na
Hora do Contrato. Today’s Total especifica os EUs totais acumulado hoje. Na Hora
de Contrato, este valor é transferido para Yesterday’s Total e Today’s Total €

apagado.

[0 Today’'s Total (Max Rollover) — O Vaor de Pl em EUs corresponde aos pul sos
acumulados hoje vezes o fator Conversion. Today’s Total especifica os EUs totais
acumulado hoje. Na Hora de Contrato, este valor € transferido para Yesterday's Total
e Today’s Tota é apagado.

0 Running Total (Entered Rollover) — O Vaor de Pl em EUs corresponde aos pul sos
acumulados hoje vezes o fator Conversion. Se o Vaor de Pl em EUs exceder o valor
EU derollover, e é apagado. O Vaor de Pl em EUs néo é apagado na Hora do
Contrato. Today’s Total especifica os EUs totais acumulado hoje. Na Hora de
Contrato, este valor é transferido para Yesterday's Total e Today’s Total € apagado.

Preencha Rollover Value (EUs) quando Running Total (Entered Rollover) for
selecionado no campo EU Options, digite 0 nimero em EUs (ndo pulsos) para
especificar quando o rollover deve ocorrer.
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4. Preencha Rate Period se a Taxa foi selecionada em EU Options, trés bases de tempo ou
periodos selecionados para executar o calculo da taxa. Estes periodos s&o minutos,
horas ou dias.

[0 EU/Min — Céculo baseado em totais de EU por minuto.
[0 EU/Hour — Caculo baseado em totais de EU por hora.
(0 EU/Day — Caculo baseado em totais de EU por dia.

5. Selecione Conversion se a Taxafoi selecionada em EU Options, este parametro
especifica como o nimero inserido no campo Conversion natela de Pl principa €
utilizado:

0 EUS/Pulse — O nimero especificado de unidades de engenharia (normalmente, partes
fracionais, como por exemplo 0,01) sdo registrados para cada pul so.

0 PulsesEU — E o inverso de EUs/Pulso. Aqui, 0 niimero especificado de pulsos (por
exemplo 100) é contado para registrar como uma unidade de engenharia.

4.7 Monitor de E/S

O Monitor de E/S exibe todos os pontos de E/S instalados e ativos, calculos de fluxo e Loops de
PID que fornecem informagoes sobre o ROC ou FloBoss e seu ambiente operacional.

1. Selecione View > 1/O Monitor.

Monitoring Dptions EHE
‘ Dizabled option indicate that the point iz not available in the ROC... ‘
Wwhat do wou wart to b onitor?
. Select &l
™ Flow Calculation LI
™ Discrete Inputs Drezelect Al |
Discrete Outputs
u e Select /0|

™ Analog Inputs v ok
™ &nalog Dutputs

¥ Cancel |

Figura 4-14. Opcdes de Monitoramento

2. Selecione uma das caixas de selecdo What do you want to Monitor ?.

[0 Select All - Seleciona todas as caixas de selecéo.
[J Deselect All — Cancela a selecéo de todas as caixas de selecéo.
[0 Select 1/0 - Seleciona apenas as entradas ou saidas.

3. Cligue em OK.

A telal/O Monitor apresenta as informacdes de ponto solicitadas, como por exemplo os valores
do campo 1/0 ou os valores do fluxo calculado. Estes valores na tela séo atualizados
automaticamente pelo software ROCLINK.
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SECAO 5 - CONFIGURACAO DO MEDIDOR

Esta secéo descreve como configurar um FloBoss ou ROC para executar as fungdes bésicas
utilizadas no escoamento por um medidor. O menu do Medidor contém as fungdes associadas
diretamente a medicdo e registro do fluxo, inclusive a defini¢do dos parémetros de configuracéo
da American Gas Association (AGA), calibracéo do medidor, monitoramento dos valores
calculados e a elaboracdo dos relatorios.

5.1 Configuracdo do Medidor

A Configuracdo do Medidor permite que vocé configure um ponto de cllculo AGA para E
0 ROC ou FloBoss conectado. A tela Meter Set up € utilizada para configurar o calculo
do fluxo de gas através de um medidor (Orifice AGA3, Turbine AGA7 e 1SO 9951).

0 NOTA: Paravisudizar os resultados de um célculo de fluxo AGA umavez
configurado, utilize a opg¢éo I/0O Monitor no menu View.

o — ﬁ On Line
[ o [0
[ — & Cantral
[ — E bd eter
T E #1, Meter #1
[ N System
[ 'E Hiztary

Figura 5-1. Esboco da Visualizag&o da Configurac&o do Medidor

Utilize os simbolos eB para exibir ou ocultar as vérias opc¢des. Cligue duas vezes no
Medidor desgjado para visualizar atela de configuragdo associada.

5.1.1 Configuracéo Basica do Medidor

Cada escoamento pelo medidor deve ser exclusiva identificada para garantir a configuracéo
adeguada e a capacidade para que um host obtenha os dados necessérios. Se mais de um ponto
AGA disponivel no ROC ou FloBoss, utilize a caixa de lista suspensa para selecionar o NUmero
de Ponto desgjado. Cada escoamento pelo medidor de ponto AGA possui um anico NUumero de
Ponto e é configurado individua mente.

A cada Numero de Ponto do escoamento pelo medidor € dado um Meter 1D exclusivo de até 10
caracteres para marcar o escoamento pelo medidor para o qual este calculo de fluxo foi efetuado.
Utilize o campo Meter Description parainserir até 30 caracteres para identificar posteriormente
0 escoamento pelo medidor ou para fornecer informagdes sobre 0 escoamento.
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5.1.2 Métodos de Calculo

Quando o escoamento pelo medidor foi identificado, utilize o parametro Calc Type para
selecionar o tipo de calculo AGA que deve ser utilizado para os calculos. Ha vérias maneiras de
calcular o fluxo no escoamento por um medidor dependendo do tipo de ROC ou FloBoss que
estd sendo utilizado. Tipos de célculo:

0 AGA3for 1985 — Medicdo do orificio. Para novas instalagbes, utilize 1992.
0O AGA3for 1992 — Medic¢do do orificio.

0 AGAY for 1985 - Turbina, Deslocamento Positivo (PD — Positive Displacement), ou
outros medidores lineares. Para novas instalagdes, utilize 1992.

0 AGA7 for 1992 - Turbina, Deslocamento Positivo (PD — Positive Displacement), ou
outros medidores lineares.

O 1SO for 1992 - Turbina, Deslocamento Positivo (PD — Positive Displacement), ou
outros medidores lineares.

Calc Type indica se o cdculo de fluxo do Orificio ou da Turbina esta sendo utilizado..

[0 Paraos caculos de 1985, o método NX19 ou AGAS8 de determinacdo do fator de super
compressao pode ser utilizado.

[0 Paraos caculos de 1992, somente 0 método de super compressdo AGAS é utilizado.

O método NX19 utiliza um método empirico de avaliagdo dos fatores de super compressdo para
as misturas normais de gas natural. O método AGA8 calcula o fator de super compressao
baseado na quimica fisica dos gases em temperaturas e pressdes especificadas. O método AGAS8
fornece as capacidades estendidas para o célculo preciso de fatores de super compressao além da
temperatura, pressao e faixas de composi¢ao de NX19.

O método de calculo AGA 7 difere do calculo AGA 3 no que ataxa de fluxo n&o corrigida é
determinada pela conversdo de pulsos do medidor para as unidades de engenharia (CFI-1). O
fluxo n&o corrigido € ent&o corrigido para a pressao e temperatura do fluxo, compresséo e peso
especifico. Se necessario, o fluxo também € corrigido em termos de pressdo e temperatura do
contrato.

[0 NOTA: Um FHoBoss 407 com Versdo 1.06 ou firmware mais recente suporta a versao
de calculo 1985 ou 1992, depende de qual ROM Flash esta instalada, mas ndo ambas.

[0 NOTA: Dois chips ROM Flash adicionais estéo disponiveis para as versdes 1985 e
1992 da Measurement/Industry Canada.

[0 NOTA: Um ROCPAC s6 suporta o tipo de calculo 1985.
[0 NOTA: As unidades FloBoss Série 500 so suportam 1992.

51.2.1 Alarmes

As opcdes de Scanning habilitam ou desabilitam a varredura em cada ponto de escoamento pelo
medidor. Se vocé habilitar os alarmes, eles podem ser configurados utilizando a guia Alarms na
tela Meter Set up e sdo registrados em Alarm Log. Para otimizar o tempo do processador, 0s
alarmes devem ser habilitados somente quando necessario. Se vocé desabilitar os alarmes, ndo
ha geracdo de alarme para este ponto, independente da configuracdo do Alarme. As condigdes de
alarme sdo exibidas nos campos Active Alarms localizados natela Meter Set up, guia Alarms.
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5.2 Configuracédo dos Parametros AGA

Cada escoamento pelo medidor deve ser configurado individualmente e cada tipo de célculo
AGA (Calc Type) tem pardmetros especificos para aquele tipo de instalagéo.

Para configurar os parametros AGA para 0 escoamento por um medidor:

1. Selecione Meter > Setup.

Meter Setup
General |\npuls| Gas Qualiy | Advanced | Sampler | Instrument Calb. | Alarms |

Meter ID -

Meter Tag: [Meter #1

Meter Description |1 382 Drifice 4G4 - FloBoss 500

Cale Type 1992 Difice AGAZ ~  Disabled
Integral Muliplier Periodimp] [15 s (* Enabled

Pipe Diameter:  [8.071 inches

Drifice Diameter: |4 inches  Low Flow Cutdff - |1 inches H20

B e

[F1Update [[v 0K | X Concel | ¥ dopiy |

Figura 5-2. 1992 Orifice AGA - FloBoss Srie 500

1992 Turbine Setup

General | Inputs | Gias Oualiy | Advanced | Sampler | Instrument Cal, | &lams |

Foint Mumber: |1 - MeterID:  [Meter #11

Mster Description ]

Calc Type

532 Turbine 150
Ease Multiplier Period(bmp) (1 minutes

¥. Factor: 1 Pulszs/Ft3

-~ Flow dlarming
| = Disabled

Active Sensor Alaims

Mone

[ SeneorAlBMNG) e Flow Alams
© Disabled

| |Mone
| & Enabled |

[FlUpdate [v 0K | X Cancel| 1 appy |

Figura 5-3. 1SO 9951 Meter Setup - FloBoss Série 500

2. Selecione o Numero do Ponto do escoamento pelo medidor e digite Meter 1D, Meter
Description e selecione um Calc Type.

3. Parauma unidade ROC Série 300 ou FloBoss 407, digite Calc Speed como a

freqUiéncia de célculo
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4. Digiteimp ou bmp.

Para uma unidade FloBoss Série 500 (Orificio), digite o Periodo Integral do
Multiplicador (imp — Integral Multiplier Period) paraindicar afreqiéncia do caculo
em minutos do Valor Integral do Multiplicador (IMV - Integral Multiplier Vaue) na
equacdo do fluxo, como descrito no padréo de medicdo API Capitulo 21, Secdo 1. A
parte do Valor Integral (IV — Integral Value) da equacdo de fluxo é calculada uma vez
por segundo. Este valor deve ser um divisor inteiro de 60, como por exemplo, 1, 2, 3, 5,
6, 10, 12, 20, 30 ou 60.

Para uma unidade FloBoss Série 500 (Turbina), digite o Periodo Basico do
Multiplicador (bmp —Base Multiplier Period) paraindicar a frequéncia dos céalculos
em unidades. O Periodo Basico do Multiplicador (bmp — Base Multiplier Period) € o
periodo de tempo em minutos entre os calculos dos fatores de correcéo combinados,
chamado de Vaor Basico do Multiplicador (BMV — Base Multiplier Value) no padréo
de medicdo API, Capitulo 21, Secdo 1. O BMV é multiplicado pelo volume real (n&o
corrigido) para chegar na quantidade acumulada para o periodo.

Para determinar se o fluxo ocorreu no Periodo Bésico do Multiplicador, o nUmero de
contagens pelo periodo é visualizado. Se houver falta de contagens ou o bmp estiver
definido mais baixo do que o tempo normal, um pulso é obtido e ocorre o0 seguinte:

[0 O escoamento pelo medidor é definido em uma condicéo de N&ao Fluxo.

[0 O fluxo acumulado é armazenado como zero para os dados historicos pelo periodo
de tempo.

[0 A energia € armazenada como zero para os dados histéricos pelo periodo de tempo.

Por exemplo: O Periodo Bésico do Multiplicador é definido em 2 minutos, mas um
pulso sb ocorre a cada 5 minutos.

Se houver contagens, o fluxo acumulado e a energia sdo cal culados e acumulados para
os dados histéricos pelo periodo de tempo. Por garantia, o Histérico pode fornecer um
recalculo apropriado, o Periodo Basico do Multiplicador deve ser maior do que o
tempo normal para obter um pulso. Por exemplo: Se um pulso so ocorre acada 5
minutos, defina o periodo basico do multiplicador em 5 minutos ou mais. O Periodo
Basico do Multiplicador sempre deve ser igual ou maior do que o Periodo de
Varredura da Entrada de Pulso da entrada do medidor da turbina para eliminar a
condicdo de N&o Fluxo.

O BMP ndo deve ser mais do que 60 minutos de duracéo; o padrdo € 1 minuto.

. Digite o Fator K para a constante do medidor linear da Turbina em contagens/pulsos por

volume da unidade, por exemplo 4 pulsos por pé cubico ou 235 pulsos/pé®. A medida
em inglés € pe? e no sistema métrico é m3. O Fator K ndo pode ser menos que zero.

. Digite o diametro interno (Orificio) do tubo proximo do orificio no escoamento por este

medidor. As unidades em inglés (US) sdo polegadas e as unidades no sistema métrico
s80 milimetros.

. Digite o Diametro do Orificio (Orificio) do orificio no escoamento por este medidor. As

unidades em inglés (US) séo polegadas e as unidades no sistema métrico séo milimetros.

. Digite o Corte do Baixo Fluxo (Orificio) quando o valor de pressdo diferencial do

dispositivo de medicdo € menor do que o valor de Corte do Baixo Fluxo, o fluxo
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calculado é definido igual a zero. No Flow é registrado em Alarm Log se o Alarme
estiver Habilitado. Para 0 método de calculo Orifice AGA3, este valor é em termos de
polegadas de coluna de égua (kPa, se for selecionada as unidades no sistema métrico).

9. Selecione Flow Alarming Enabled para permitir que os alarmes de fluxo sgjam exibidos
nalinhaActive Flow Alarms e enviados para Alarm Log. A guia Alarms permite
configuragdo posterior.

10.Quando Flow Alarming for habilitado, Active Flow Alarms indica os alarmes de fluxo

atuais, como especificado no didogo Flow Alarms. Os alarmes que podem surgir S80 0S
seguintes: Low Flow, High Flow e No Flow.

11. Durante a operacéo normal, certifique-se de que Sensor Alarming esta Habilitado
(configuracéo padréo). A funcdo Sensor Alarming se aplica somente aos NiveisA a C.
Os alarmes gerados sdo exibidos na linha Active Sensor Alarms e enviados paraAlarm
Log. A guia Alarms permite configuracao posterior.

12.Quando Sensor Alarming for habilitado, Active Sensor Alarms € utilizado para indicar
os alarmes atuais do sensor, que pode gerar para NiveisA a C. Os alarmes que podem
surgir sdo os seguintes. Chan A (Pl #1 - A5), Chan B (Pl #2 - A6), Freg., Synch., Phase
e Sequence. Para obter mais informacdes, consulte a Tabela5-1 e a Secéo 5.2.7,
Alarmes de Fluxo e Sensor, na pagina 5-16.

5.2.1 Entradasdo Medidor AGA

A tela Inputs é apresentada e permite que vocé define as entradas do campo, como por exemplo,
apressdo diferencial e estética a ser utilizada no célculo do fluxo. Consulte a Figura 5-4.

Para configurar as entradas do medidor no calculo do fluxo:

1. Selecione Meter > Setup > guia I nputs.

Meter SetlUp EHE
General  Inputs | Gas Qualityl Advancedl Samplerl Instrument Calib. I Alarmsl
1/0 Definition Yalues
Differential Pressure : [AIN A 1.EL E InH20
Static Pressure : |A|N AZEU _I ID sl

Temperature : Jam & zED J |423315 | DeaF

Stacked DP Low DF Input : IManuaI J

& Digabled

' Enabled Low DF SetPaint : IU InH20
High DF SetPaint : ID InH20

Averaging Technique

& Flow Dependent Linear

" Flow Dependent Formulaic
" Flow Weighted Linear

= Flow Weighted Formulaic

Copy |i§, Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 5-4. Orifice Inputs (Entradas de Orificio) - FloBoss Série 503, Exemplo
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. Clique no bot&o TLP Differential Pressure para atribuir a entrada que detecta a presséo

diferencia (pressdo diferencia ata, se Stacked Dp estiver Habilitado). As unidades
assumidas para a entrada sdo polegadas de coluna de agua (In H,0) ou kPa é o valor
padréo, se a conversdo Métrica estiver habilitada. Se surgir Manual, o campo Values
pode ser utilizado para entrar um valor em unidades de engenharia para a entrada do
medidor. Caso contrério, o campo Values indica o valor de entrada atual .

NOTA: Se surgir Manual, o campo Values pode ser utilizado para entrar um valor em
unidades de engenharia para a entrada do medidor.

. Clique no botéo TLP Static Pressure para atribuir a entrada que detecta a pressao

estética. As unidades assumidas para a entrada séo PSIG ou PSIA e kPa, se a converséo
Métrica estiver habilitada. Se surgir Manual, o campo Values pode ser utilizado para
entrar um valor em unidades de engenharia para a entrada do medidor. Caso contrario, o
campo Valuesindica o valor de entrada atual.

. Clique no botéo TLP Temperature para atribuir a entrada que detecta a temperatura do

gés que esta fluindo. As unidades assumidas para a entrada séo graus Fahrenheit ou
graus Celsius, se a conversao Métrica estiver habilitada. Se surgir Manual, 0 campo
Values pode ser utilizado para entrar um valor em unidades de engenharia paraa

entrada do medidor. Caso contrério, 0 campo Values indica o valor de entrada atual.

. Clique no botdo TLP Linear Meter Input (Turbina e 1SO) para atribuir a entrada que

detecta entrada proveniente de um medidor turbina (normalmente pulsos). As unidades
assumidas para a entrada sao MCF por dia (1000 pé¥/dia) ou 1000 metros cubicos por dia
(kM?3/dia), se a conversdo Métrica estiver habilitada. Quando uma entrada € selecionada, o
campo Values indica a taxa de fluxo n&o corrigida na unidade volume/dia.

NOTA: Paraaintegridade de pulso Nivel A, uma entrada “fantasma’ PIN A 7 (trem de
pulsos corrigidos) surge automati camente aqui; ndo altere esta entrada, sendo a
integridade de Nivel A ndo funcionara

NOTA: Paraaintegridade de pulso de Niveis B e C, aentrada PIN A 5 (trem de pulso
do Cana A proveniente do Médulo Sensor) surge automaticamente. Isto pode ser
alterado se desgjado para PIN A 6.

. Clique no botédo TLP UnCorrected Volume para atribuir a entrada que detecta entrada

proveniente de um medidor turbina (normalmente pulsos). As unidades assumidas para
a entrada séo M CF por dia (1000 pé*dia) ou 1000 metros cubicos por dia (kM3¥/dia), se
a conversdo Métrica estiver habilitada. Se surgir Manual, o campo Values pode ser
utilizado para entrar um valor em unidades de engenharia para a entrada do medidor.
Caso contrério, o campo Values indica o vaor de entrada atual, com base nos pulsos
n&o g ustados provenientes do medidor turbina.

. Selecione Sacked DP Habilitado quando estiver utilizando FloBoss 407 ou ROC Série

300 para utilizar transmissores de pressdo diferencial em pilha utilizados para faixas de
pressdo baixas e altas.

. Selecione Aver aging Techniques quando estiver utilizando FloBoss Série 500.

Consulte a Segéo 5.2.1.1.

. Clique no botéo TLP Low DP Input para atribuir a entrada para 0 monitoramento da

pressdo diferencial baixa quando estiver utilizando um FloBoss 407 ou ROC Série 300.
O paréametro Stacked DP deve ser Habilitado para esta entrada a ser utilizada. Esta
entrada pode ser deixada no modo Manual.
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10.Clique em Low DP SetPoint para determinar quando ocorre a comutacéo para a entrada
da pressdo diferencial baixa quando estiver utilizando um FloBoss 407 ou ROC Série
300. As unidades assumidas para a entrada sao polegadas de coluna de agua (In H,0) ou
kPa, se a conversdo Métrica estiver habilitada.

11.Clique em High DP SetPoint para determinar quando ocorre a comutagéo para a
entrada da pressdo diferencial ata quando estiver utilizando um FloBoss 407 ou ROC
Série 300. As unidades assumidas para a entrada sdo polegadas de coluna de agua (In
H,O) ou kPa, se a conversdo Métrica estiver habilitada.

5.2.1.1 Técnicas de Média (Averaging Techniques)

As técnicas de média surgem agui e durante a Configurac@o do Historico. Quando estiver
utilizando FloBoss Série 500, as técnicas de média sdo estabel ecidas para 0 escoamento pelo
medidor. Quando estiver utilizando um FloBoss 407 ou ROC Série 300 com um FlashPAC, as
técnicas de média sdo estabel ecidas com base em ponto a ponto utilizando a tela History Setup.

[0 NOTA: As Técnicas de Média so detalhadas no API Capitulo 21, Secdo 1, Apéndice B.

Flow Dependant Linear — Este é o método mais simples e mais comumente utilizado. Este
método “ descarta’ amostras por periodos quando ndo houver fluxo que possa ser medido e
efetua uma média simples (linear) das amostras restantes para calcular os valores de minutos
e horas. O valor especificado em Low Flow Cutoff da configuragdo do Medidor determina os
valores. Quando ndo houver fluxo, todos os valores séo amostrados.

Flow Dependant Formulaic — Este método descarta amostras por periodos quando ndo houver
fluxo. Entretanto, no calculo da média, este método normalmente tira a raiz quadrada de cada
amostra antes da média das amostras e depois eleva o resultado ao quadrado. Este método
por formulas produz um valor ligeiramente mais baixo do que o0 método linear.

Flow Weighted Linear — Este método ndo descarta amostras; ao inves disso, ele “pondera’ cada
amostra multiplicando-a por um valor de fluxo (raiz quadrada da presséo diferencial medida
durante o periodo de amostra). A seguir, uma meédia linear é calculada dividindo a soma da
amostra ponderada do fluxo pela soma dos valores do fluxo. Este resultado inclui os valores
de minuto e hora que reflitam mais os curtos periodos de alto fluxo.

Flow Weighted For mulaic — Este método combina a acdo de ponderacéo do fluxo com a
técnica de média por férmulas, ambas descritas anteriormente.
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5.2.2 Qualidade do Gés (Gas Quality)

Gas Quadlity define as porcentagens de mol dos vinte componentes do gas, bem como Hesating Vaue
Basis (Base do Poder Especifico), Heating Vaue (Poder Caorifico) e Specific Gravity (Peso
Especifico). Se 0 ROC ou FloBoss tiver mltiplas operagdes de medidor, utilize Copy e Paste para
criar configuragdes de Gas Quality para as operagdes de medidor com caracteristicas semel hantes.

5-8

1. Selecione Meter > Setup > guia Gas Quality. Consulte a Figura 5-5.

Meter SetUp EHE

Generall lnputs  Gas Lualty | Advanced |

~ Log Methane Adjust
* Enabled " Disabled

Mitroger : Heptane - |0
coz

Methane :

=

Octane: |0

w
@
1

Monane: |0

~Heating Value B asiz
& Dy O owet O As Deliv

Ethane :

5]
)

Decane: |0

Hos: !
e ater : 1]
Helium :

=

Propane :

~Heating Value
@ Calculate " Enter

n-Butane

=

i-Butane :

=

=

n-Pentane : |23.3?431 BTU/Lb

0
Ompgen: |0
0

PLE L L
EEAE L L L

iPentane: |0 co:
. I — l— -~ Spec Gravity
ferene: 10 Fiegen- |0 @ Calculate " Enter
Total Mole % - [79. 95555 |o.5700538
Copy | M8 Paste | B update [ 0K | X Cancel | # apol

Figura 5-5. Gas Quality

. Digite a porcentagem de mol de cada Componente do Gas ou utilize os valores padréo

de 96% de metano, 3% de etano e 1 % de nitrogénio. A porcentagem Total de Mol
(Total Mole) deve ser igual a 100%.

NOTA: Quando estiver utilizando uma forma de calculo 1992 Detail ou 1985 AGAS, o
componente Metano se g usta automaticamente para cima ou para baixo para compensar
adiferenca se o total néo for igual a 100%.

. Selecione Enable para L og M ethane Adjust se as porcentagens forem gjustadas

automaticamente para o total de 100 e vocé gostaria de registrar este gjuste (todas as
unidades exceto ROCS com ROCPAC).

. Selecione entre Dry, Wet (presenca de gotas de agua) ou As Delivered para Heating

Value Basis. Para uma unidade FloBoss Série 500, se Dry ou Wet for selecionado, vocé
também deve selecionar Calculate para o parametro Heating Value. Da mesma forma, se
As Dedlivered for selecionado, vocé também deve selecionar Enter para 0 parametro
Heating Value e fornecer o valor (todas as unidades exceto ROCS com ROCPAC).

NOTA: Para uma unidade ROC com FlashPAC ou uma unidade FloBoss 407, o calculo
do poder calorifico sempre € efetuado com base em Dry, tornando este parametro um
indicador que pode ser utilizado para fins de contabilidade.

. Selecione Calculate ou Enter para a capacidade Heating Value de uma determinada

guantidade de gas. Se escolher Calculate, o Poder Calorifico (Heating Value) é
calculado a partir dos dados de composi¢éo do gas. Se escolher Enter, o valor inserido
serd utilizado no calculo do poder calorifico. Utilize o botéo das unidades para aternar
entre a medicdo de volume ou massa de unidades no sistema Inglés representadas como
BTU/Cf ou BTU/Lb e os valores no sistema Métrico como MJm?® ou MJKkg.
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6. Selecione Calculate ou Enter para Spec Gravity para arazéo da massa molar do gase a
massa molar do ar. Se Calculate for selecionado, o peso especifico é calculado a partir
dos dados de composicdo do gas em condigdes normais de 14,73 psia e 60 °F. Se Enter
for selecionado, o valor inserido para as condicdes normais € utilizado no calculo do
fluxo. Quando estiver utilizando uma unidade FloBoss Série 500, o valor do Peso
Especifico (Specific Gravity) ndo pode ser menor do que 0,07 se Enter estiver

sel ecionado.

5.2.3 Configuracéo Avancada do Medidor (Advanced Meter SetUp)

Advanced tab Meter Set up contém uma quantidade de paré@metros adicionais que afetam o

calculo do fluxo.

1. Selecione Meter > Setup > guia Advanced.

Meter SetUp

Gieneral | Inputs | Gas Husliy Advanced |

Atmospheric Pressun
’V " Caleulate @ Enter

Gravilational Acceleration
’7(-‘ Calculate Enler—‘

EFV Method— - Ui

= Detailed ’Vﬁ' Us  Metic
" GrossT

" Gross2

Figura 5-6. Orifice 1992 AGA Advanced — ROC Srie 300 (FlashPAC) ou FloBoss 407
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BasePressue: (1750 | pgia
Base Temperatue: [T Dag
Elevation : T
Latitude : E3 Deg
Viscosity DOO0DDES | Ly
Sp Heat Riatio 13

Gravity Correction 1

[14.45 PEI4 [3214357  FuSecz
i Drifice Material Pipe Material

' Stainless Steel € Stainless Steel
 Monel £ Monel

" Carbon & Carbon

FRef Temp: Ref Temp

] DeaF EE] DeaF
i~ Pressure Tap

" Gauge  Upstream G Flaiief=

& Absolute ¢ Downstream € Fjoe

Copy | B Paste

[7) Updste [[v" 0K | %K Cancel| 1 apoy |

1992 Turbine Setup

Ganerall Inputsl Gas Quality  Advanced ISampIar' Inistrument Calib.' AIarms'

FFY Method
o

i ] ’7(‘ Calculate &
 Grossl

Atmospheric Pressure Gravitational Acceleration
Enter ’7(3' Calculate Enter—‘

" Giogs2

Baze Pressure :

1473 PS5l

|14 45 PS1&

3211478 Ft/Sec2

— &P 56
Base Temperature : o5 DegF | ¢ Leyeld
Evel
Elevation 500 Feet i Level B
hude - l—  LevelC
Latitude sl Die
: i LevelD
i LevelE
i~ Static Pr
Farce Recalculation % Gauge
’V O Set % Clear  Absolute

e | e

deatal v 0K I x> Eancell 9 il |

Figura 5-7. 1992 Turbine SO Advanced - FloBoss Série 500
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2. Paraaversdo 1992, selecione os métodos de calculo do fator de compressao Detailed,
Gross | e Gross |1 para FPV Method no esquema 1992 AGA. Para aversao 1985,
selecione o método NX19 ou AGAS8 de célculo do fator de compressao no esquema
AGAT.

Se o0 parametro Calc Type estiver definido para o calculo de fluxo 1992, FPV Method
pode ser definido para os métodos Detailed, Gross | e Gross || de cdculo do fator de
super compressao. Se o0 parametro Calc Type estiver definido para o célculo de fluxo
SO 9951, este paréametro exibe os parametros SO 12213-4. O método Detailed fornece
amais alta precisdo em uma faixa mais ampla de condic¢des de medicéo; entretanto, um
dos métodos Gross pode ser utilizado quando:

[0 A temperatura estiver entre 32 e 130 °F.
[0 A pressdo estiver entre 0 e 1200 psia.

[0 As composicdes de gas estiver dentro da faixa normal como definido no relatorio
1992 AGAS.

Em resumo, os trés métodos sao:

[0 Detailed — Este método requer a inser¢do da composicdo de gas natural em
porcentagem de mol. Consulte as informagdes sobre a Qualidade do Gés (Gas

Quality) na Secéo 5.2.2, na pagina 5-8.

0 Gross| — Este método utiliza a densidade do gés natural, seu poder calorifico e a
quantidade de componentes ndo-hidrocarbono da seguinte maneira:

1. Peso Especifico
2. Poder cdlorifico real do gas por volume unitario
3. A porcentagem de mol do CO,

0 Gross |l — Este método utiliza a densidade do gas natural bem como a quantidade de
componentes ndo-hidrocarbono da seguinte maneira:

1. Peso Especifico
2. A porcentagem de mol do CO,
3. A porcentagem de mol do N,

[0 NOTA: Se o Mé&odo Gross for escolhido, insira manualmente o Peso
Especifico (Specific Gravity) e o Poder Calorifico (Heating Vaue) na
tela Gas Quality. Para o Método Gross |1, o poder calorifico s6 €
necessario para o calculo do fluxo de energia do gés.

Se 0 parametro Calc Type estiver definido para o calculo de fluxo 1955 Turbine AGA7, vocé
pode selecionar entre os métodos NX19 e AGAS8 de calculo do fator de super compressao.

0 NX19 - Utiliza um método empirico de avaliacdo dos fatores de super compressao para
as misturas normais de gas natural. O método AGAS8 calcula o fator de super
compressao baseado na quimica fisica dos gases em temperaturas e pressoes
especificadas.

[0 AGAS - Fornece as capacidades estendidas para o cdlculo preciso de fatores de super
compressao além da temperatura, pressdo e faixas de composicao de NX19.

0 NOTA: Certifique-se de inserir Specific Gravity e Heating Value natela Gas Quality.
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3. Selecione Unidades Inglesas ou unidades Métricas para os célculos quando estiver
utilizando uma unidade ROC Série 300 ou FloBoss 407. Se unidades Métricas foi
selecionado, o calculo de AGA assume que todas as entradas estejam nas unidades
indicadas (como por exemplo kPa para a entrada de pressdo estatica); tenha em mente
gue qualquer valor inserido existente ndo esta coberto. Para que a nova homenclatura
apareca na tela, clique em Update, salve a configuracéo do medidor (Apply) e retorne
para atela Advanced. Para uma unidade FloBoss Série 500, consulte atela ROC
Information para selecionar US ou Metric.

4. Selecione Calculate ou Enter para Atmospheric Pressure para o valor da pressdo
atmosférica (absoluta) no local de medicdo. Se for selecionado Calculate, o valor é
calculado a partir de outros parametros.. Se for selecionado Enter, digite um valor para
a pressdo. As unidades de medicéo estéo em PSIA ou kPa para o sistema Métrico. Se
inserido, o valor deve ser maior do que zero. Para ROCS com ROCPACS, este
parémetro ndo aparece, porque ele é sempre calculado (baseado na elevacéo).

5. Selecione Calculate ou Enter para Gravitational Acceleration para o valor da
Aceleracdo da Gravidade no local de medicéo. Se for selecionado Calculate, o vaor é
calculado a partir de outros parametros.. Se for selecionado Enter, digite um valor para
a aceleracdo. As unidades de medicdo estdo em pé/s? ou M/s? para unidades no sistema
Métrico. Se inserido, o valor deve ser maior do que zero.

6. Digite amedicdo de fluxo Base Pressure especificada no contrato de gas. As unidades
de pressdo estdo em PSIA ou kPa para o sistema Métrico.

7. Digite amedicéo de fluxo Base Temper atur e especificada no contrato de gaés. As
unidades de temperatura estdo em graus Fahrenheit ou graus Celsius para o sistema
Métrico.

8. Digite em Elevation ou a dtitude do local de medicdo. As unidades estdo em pés ou
metros quando o sistema Métrico estiver selecionado.

9. Digite aLatitude geogréfica do local de medicdo. As unidades estéo em graus e
minutos separados por um ponto decimal. Por exemplo: 46.15.

10.Digite a Viscosdade (Viscosity) do gés que estiver fluindo ou em termos de Lbm/pé-s ou cP
(centipoise) quando o sstema Métrico estiver selecionado. O FloBoss Série 500 esperaque a
viscosidade sgja em cP tanto para 0 sistema Inglés como para 0 Sstema Métrico.

11.Digite em Sp Heat Ratio arazéo do calor especifico a pressdo constante pelo calor
especifico a volume constante em condic¢des de fluxo. Um valor 1.3 € utilizado para as
tabelas de fatores de expansdo no relatorio AGA3 - ANSI2530. Se inserido, o valor deve
ser maior do que zero.

12.Digite o fator Gravity Correction como desgjado quando estiver utilizando um ROC
Série 300 ou FloBoss 407. Isto ndo precisa ser limitado aos gjustes da gravidade. Para
uma unidade FloBoss Série 500, consulte o Fator de Correcéo do Usuario (User
Correction Factor) ca caixa de didogo Instrument Calibration.

13.Selecione Orifice Material como Stainless Steel, Monel ou Aco Carbono (Carbon)
paraindicar o material do qual é feito a placa do orificio.

14.Digite em Reference Temp atemperatura de referéncia da placa do orificio quando o
didmetro do orificio foi medido. Se o sistema Métrico foi selecionado, as unidades de
medicdo estdo em graus Fahrenheit ou graus Celsius.
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15.Selecione Pipe Material (versdo 1992) como Sainless Steel, Monel ou Ago Carbono
(Carbon) paraindicar o material do qual é feito o tubo no escoamento pelo medidor.

16.Selecione Force Recalculation e cligue em Apply utilizando uma unidade FloBoss
Série 500 para causar um recalculo completo do fluxo sem esperar pelo proximo
recalculo normal. Os periodos de recal culos normais sdo estabelecidos natela Meter Set
up utilizando Integral Multiplier Period or the Base Multiplier Period. Apds forcar um
recalculo, as acumulacbes so zeradas e o vaor do fluxo é registrado como uma nova
entrada. O parametro Force Recalculation é definido automaticamente para Clear ap0s o
recélculo.

17.Selecione Pressure Tap ou Static Press utilizado neste escoamento pelo medidor.

[J Selecione Gauge ou Absolute como a maneira de medir a pressdo na tomada da
pressao estatica. Esta opgéo deve atender a maneira pela qual a entrada de presséo
estética € realmente medida pelo sensor. O Sensor Multivariavel MV S (Multi-
Variable Sensor) e o Sensor Duplamente Varidvel DV'S (Dual-Variable Sensor)
podem ser solicitados (com um FloBoss) para fornecer medicdes absolutas ou
manomeétricas.

[J Selecione Upstream ou Downstream para indicar a localizacéo da tomada de
pressdo estatica em relacdo ao fluxo no orificio e fluxo normal. O MV'S (FloBoss
407) e DVS (FloBoss 503) utilizam, normalmente, uma localizagdo superior. Para
operacdo Descendente, 0 gustes para o procedimento de calibracdo podem ser
necessarios na defini¢cdo do valor do Intervalo.

[0 Selecione Flange ou Pipe paraindicar o tipo de tomadas de pressdo neste
escoamento pelo medidor. Para um calculo 1992 AGA, selecione Flange. Para 1985,
selecione Pipe ou Flange.

18.Selecione API 5-5 para o Tipo de Céalculo 1992 Turbine 1 SO, as opcbes de API 5-5 para
a verificacdo da fidelidade do pulso (também chamada integridade ou seguranca) séo as
mesmas. Nivel A aNivel E.

19.Selecione Satic Press ou Absolute como a maneira de medir a pressdo na tomada de
pressdo estatica. Esta opcao deve atender a maneira pela qual a entrada de presséo
estética é realmente medida. O MVS e 0 DV'S podem ser solicitados (com um FloBoss)
para fornecer medic¢des absolutas ou manométricas.
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5.2.4 Amostrador (Sampler)

O FHoBoss Série 500 utiliza a guia Sampler para configurar a saida distinta (DO — Discrete
Output) do FloBoss para enviar um pulso a um outro dispositivo, como por exemplo um
odorizador e controlar um amostrador de gas para um escoamento pelo medidor.

1. Selecione Meter > Setup > guia Sampler. Consulte a Figura 5-8.

Meter Setlp EHE

Generall Inputs I Gas Qualityl Advanced  Sampler | Inzstrument Calib. I Alarmsl

"§ampler Control

Sampler Yolume Acoumn : |1 noo Ft3

Sampler Duration : |1 Secondz
Copy |ﬂ, Paste | [#] Update | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figure 5-8. Figura 5-8. Meter Setup, Sampler - FloBoss Srie 500

2. Selecione Enabled em Sampler Control. Neste caso, o amostrador desconsidera o DO
incorporado localizado no NUumero de Ponto A4.

3. Digite Sampler Volume Accum (ndmero de pés cubicos) de gas a ser medido entre os
pulsos. Por exemplo: Se um odorizador precisar acompanhar 100 pés cubicos de gas
gue estiver sendo medido, digite 100. As unidades sdo Pé&® para o sistema Inglés ou M3
para o sistema Métrico. O valor de Sampler Volume Accum é baseado na taxa de fluxo
instanténea.

4. Digite em Sampler Duration a duragéo (em segundos) do pulso para o dispositivo.
Este é o tempo que ele permanece ON. Discrete Output € ligado para a quantidade de
tempo definido em Sampler Duration sempre gque o valor de Sampler Volume Accum
for excedido.
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5.2.5 Calibracao do Instrumento

As opgdes de Calibragdo do Instrumento FloBoss Série 500 sdo pardmetros especificos do
instrumento que podem afetar a calibragdo das entradas do medidor. As opgdes permitem que
vocé defina os pardmetros de calibragdo para as Entradas Anal0gicas para este cdculo de fluxo.

1. Selecione Meter > Setup > guia I nstrument Calib.

Meter SetUp [2] %]
Eanerall Inpulsl Gas E!ualll_l,ll Advance dl Sampler  Instrument Calib |Alarms|
i Dead'weight Calbration | | Water Manometer Calibration
Static Press Diff Press Diff Press
(Ol T+ @ Mo @ Mo
 Yes T Yes i Yes
Calibrated Grav. Accel Calibrated H20 Temp : IBD DeaF
|32.1T4 Ft/Sec? Calibrated Air Temp : IBD DegF
— Mercury Manometer Instiument
Mercu 1y Manome ter Llsed User Carection Factor IW
@ No (0 Yes
Ambient Hg Temp : IBU DegF
Calibrated Hg Temp IEIJ DegF
LCopy | BB, Paste Update | v 0K I #. Cancel | ¥ Apply |

Figura 5-9. Instrument Calibration (Orificio) - FloBoss Série 500

2. Selecione a respectiva opgao Yes para Dead Weight Calibration se um testador de
peso morto for utilizado para calibrar a pressao diferencial (apenas Orificio) ou a
pressdo estética.

3. Digite em Calibrated Grav. Accel. Se a aceleracao da gravidade calibrada para o
testador for diferente do valor indicado, digite o valor calibrado. As unidades assumidas
para a entrada sdo Pé&/s?> em unidades no sistema Inglés ou m/s* se a conversdo Métrica
estiver habilitada

4. Selecione Yes para Mercury Manometer Instrument se um manémetro de mercurio
for utilizado (Orificio).

5. Digite em Ambient Hg Temp se a temperatura ambiente ou calibrada do mercurio for
diferente dos valores indicados, digite os valores corretos. O valor padréo é 60 graus
Fahrenheit ou 60 graus Celsius, se a conversdo Métrica estiver habilitada (Orificio).

6. Digite em Calibrated Hg Temp se a temperatura ambiente ou calibrada do mercurio
for diferente dos valores indicados, digite os valores corretos. O valor padréo € 60 graus
Fahrenheit ou 60 graus Celsius, se a conversdo Métrica estiver habilitada (Orificio).

7. Selecione Yes para Water Manometer Calibration se um manémetro de agua for
utilizado para calibrar a pressdo diferencial, selecione a opcéo Yes (Orificio).

8. Digite em Calibrated H,O Temp se a temperatura calibrada da agua for diferente dos
valores indicados, digite os valores corretos. O valor padréo € 60 graus Fahrenheit ou
60 graus Celsius, se a conversao Métrica estiver habilitada (Orificio).

9. Digite em Calibrated Air Temp se atemperatura calibrada do ar for diferente dos
valores indicados, digite os valores corretos. O valor padréo € 60 graus Fahrenheit ou
60 graus Celsius, se a conversao Métrica estiver habilitada (Orificio).

10.Digite em User Correction Factor para gjustar todos os fluxos calculados pela mesma
guantidade. Se vocé utilizar o valor padréo de 1, nenhuma corregéo € aplicada.
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5.2.6 Alarmes de Configuracao do Medidor (Meter Setup Alarms)

Meter Set up Alarms permite que vocé defina os limites de alarme, configure os Alarmes REX e
visualize os aarmes ativos para o escoamento pelo medidor selecionado.

1. Selecione Meter > Setup.

2. Defina Alarming para Enabled na guia General e clique naguia Alarms. Consulte a

Figura 5-10.
1992 Orifice Setup HE
Generall Inputsl Gas Qualityl Advancedl Samplerl Instrument Calib, — Alarms |
Loww Alarm : MCF/Day
High Alarm : I‘]UUUU MCF/Day

RE: Alarming
& Disabled
" On Alarm Set

" On Alarm Clear

D &lam Set and Clear

Active dlarms :

INone
e |ﬁ Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply

Figura 5-10. Alarmes AGA

3. Digite o valor limite de Low Alarm, em unidades de engenharia, para o qual o valor de
fluxo calculado deve cair para gerar um Low Alarm. As unidades assumidas para a
entrada séo M CF por dia (1000 pé®/dia) ou 1000 metros cubicos por dia (m®/dia), se a
conversao Métrica estiver habilitada.

4. Digite o vaor limite de High Alarm, em unidades de engenharia, para o qual o valor de
fluxo calculado deve subir para gerar um High Alarm. As unidades assumidas para a
entrada sdo MCF por dia (1000 pé*dia) ou 1000 metros cubicos por dia (m®dia), se a
conversao Métrica estiver habilitada.

5. Selecione aopcdo RBX Alarming para configurar os alarmes Spontaneous Report by
Exception (SRBX) para este ponto:

[0 Disabled — o Alarme REX é dedligado.

[0 On Alarm Set — O ponto entra em uma condicdo de alarme, 0 ROC gera uma
mensagem SRBX para o host.

[J On Alarm Clear - O ponto sai de uma condi¢do de alarme, o0 ROC gera uma
mensagem SRBX para o host.

[0 On Alarm Set and Clear — Em qualquer condicdo, uma mensagem REX é gerada
para o host.

0 NOTA: REX Alarming requer que a porta de comunicacdo esteja devidamente
configurada.

O campo Active Alarms na guia General indica qualquer alarme atualmente ativo. Por exemplo:
Low indica que o fluxo calculado esta abaixo do limite Low Alarm.
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5.2.7 Alarmesde Fluxo e do Sensor

Quando estiver utilizando um FloBoss Série 500, utilize a guia Alarms para configurar os
alarmes de fluxo e do sensor para este ponto. Vocé pode definir os limites de alarme, configurar
osAlarmes RBX e visualizar os aarmes ativos.

Para o Tipo de Calculo 1992 Turbine 1SO, as opcdes de APl 5-5 (Meter SetUp > Advanced) para
a verificagcdo da fidelidade do pulso (também chamada integridade ou seguranca) s&o as mesmas.
Nivel A aNivel E. Esses nivels sdo:

O

5-16

Level A —Este nivel de verificacdo de fidelidade requer um trem de pulso dual. Ambas
as entradas de pulso no Modulo de Interface de Turbina (TIM — Turbine Interface
Module) do FloBoss 504 devem ser utilizadas. O Nivel A é o método mais seguro,
efetuando ndo apenas a deteccdo continua, mas também a correcéo de erros uma vez
gue ele compara os trens de pulso entre si com base em pulso-a-pulso. Com este
método, o FloBoss gera uma entrada de pseudo-pulso (PIN A7), que é o trem de pulso
corrigido. Se a frequiéncia dos pulsos cair abaixo de 101 Hz, o TIM assume o valor
padréo para um Nivel C simulado até que a frequéncia aumente acima de 111 Hz. Os
alarmes de sensor s&o produzidos e registrados como indicado na Tabela 5-1.

Level B — Este nivel de verificacéo de fidelidade requer um trem de pulso dual. Ambas
as entradas de pulso no TIM do FloBoss 504 devem ser utilizadas. O Nivel B efetuaa
detecdo continua e a adverténcia para os erros, umavez que ele compara um trem de
pulso com os outros. Se a frequéncia dos pulsos cair abaixo de 101 Hz, o TIM assume o
valor padréo para um Nivel C simulado até que a frequiéncia aumente acima de 111 Hz.
Os alarmes de sensor séo produzidos e registrados como indicado na Tabela 5-1.

Level C — Este nivel de verificacdo de fidelidade requer um trem de pulso dua. Ambas
as entradas de pulso no TIM do FloBoss 504 devem ser utilizadas. O Nivel C efetuaa
detecdo automatica e a adverténcia para os erros, uma vez gque ele compara um trem de
pulso com os outros em interval os de aproximadamente 1 segundo. Os alarmes de
sensor sdo produzidos e registrados como indicado na Tabela 5-1.

Level D — Este nivel de verificacdo de fidelidade utiliza apenas um anico trem de pulso.
Apenas uma entrada de pulso no TIM do FloBoss 504 € utilizado. O Nivel D permite a
detecdo manual de erros, uma vez que os resultados dos célculos do trem de pulso séo
comparados por um operador com uma leitura mecéanica (fornecido pelo usuério) em
intervalos especificados.

Level E — Este nivel de verificaco de fidelidade utiliza apenas um Unico trem de pulso.
Apenas uma entrada de pulso no TIM do FloBoss 504 é utilizado. Os pulsos sdo
contados, mas nenhuma comparacao € efetuada para a detecéo de erros; a integridade
depende unicamente da qualidade do equipamento.

Table 5-1. Alarmes do Sensor
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1. Selecione Meter > Setup > guia Advanced.
2. Selecione aopgdo API 5-5.
3. Clique na guia Alarms. Consulte a Figura 5-11.

1992 Turbine Setup HE

Eenerall \nputsl Gas E!ualll_l,ll Advance d  Alams |Samp|er| Instrument Calib. I

~ Flow Alarm  Sensar Alam:

Loy Alam: {1000 MCF/Day | | Alarm Dead Time : IBU Seconds
High &lam : [10000 MCF/Day

REx &larmin g REX larming

" Disabled  Disabled

" On Alarm Set ' On Alarm Set

 On Alam Clear O Alam Clear

' On &lam Set and Clear & On Alam Set and Clear

H é [aste update | ¥ 0K I x Ean:e\l ! Apply |
Figura 5-11.Alarmes de Fluxo e do Sensor

4. Digite o vaor no qual vocé desgja gerar Low Alarm.
5. Digite o valor no qual vocé desga gerar High Alarm.

6. Selecione o tipo de RBX Alarming que vocé desegja para este Alarme de Fluxo:
Disabled (nenhum), On Alarm Set, On Alarm Clear ou On Alarm Set & Clear.

7. Digite o valor em Alarm Dead Time (em segundos) que deve-se passar apds um alarme
de sensor ser apagado antes que ele possa ser disparado outra vez para gerar um outro
alarme (turbina).

8. Selecione o tipo de RBX Alarming que vocé desga para este Alarme de Sensor:
Disabled (nenhum), On Alarm Set, On Alarm Clear ou On Alarm Set & Clear.

5.3 Calibracao e Calibracao da Al

A rotina de Calibracéo fornece as fungdes de Verificacdo (Merify), Calibracéo (Calibrate) e
Dedocamento Zero (Zero Shift) para cada entrada do escoamento pelo medidor, quando aplicavel.
Vocé pode calibrar a Pressdo Diferencia (Differential Pressure) (apenas medicéo de orificio; pode
ser Pressdo Diferencid Alta ou Baixa, dependendo do dispositivo), Pressdo Estéatica ou Temperatura.
Os parametros de calibracdo incluem Set Zero, Set Span e Set Midpoint 1, 2 e 3. Isto permite que
vocé especifique o ponto de caibracéo baixo entre os pontos extremos Zero e Span. Os pontos
extremos Zero e Span s&o utilizados na definicdo dos Pontos Intermediarios. Os Pontos
Intermediarios 1, 2 e 3 so valores definidos entre os valores Zero e Span.

Todos os novos valores de calibracdo sdo automaticamente registrados no Registro de Eventos
(Event Log).

O NOTA: Durante a calibragéo da Pressdo Diferencial em Pilha, vocé pode calibrar a
entrada da pressdo diferencial baixa (Low DP) ou a entrada da presséo diferencial ata
(Diff Pressure).
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[0 NOTA: Clique em Cancel para sair da calibracdo sem salvar as ateractes. Os gjustes
da calibracéo anterior ficam retidas.

[0 NOTA: Durante a calibragdo, o ROC ou FloBoss expira a temporizacdo e se desconecta
se eleficar livre por um determinado periodo. VVocé perderd os valores da calibracéo e
deve reconectar parainiciar a calibracdo desde o inicio. Se possuir uma unidade ROC
Série 300 ou FloBoss 407 mais antigo, vocé podera estender esta temporizacéo
aumentando o Periodo de Varredura para a(s) entrada(s) que estiver(em) sendo
calibrada(s).

Setiver um FloBoss 503, consulte a secdo Calibracdo do Sensor no Manual de
Instrucgdes do FloBoss 503 para obter infor magdes sobre a maneira recomendada de
remover/restaurar o DVS da/para a pressdo em operacdo durante uma Falha de
calibracdo a fim de seguir as recomendacfes que podem causar danos ao sensor.

[0 NOTA: Se possuir FloBoss 407, vocé também pode efetuar a calibragdo do MVS a
partir do teclado. Consulte o manual do usuério do FloBoss 407 ou 0 manual de
Acessorios do ROC/FloBoss.

Efetue o0s seguintes passos para calibrar um escoamento pelo medidor:

5-18

1. Selecione Meter > Calibration ou aguia Al Calibration natela Anaog Inputs.

2. Selecione um escoamento pelo medidor especifico (Meter 1D) a verificar e calibrar. O
FloBoss Série 500 so tem um escoamento pelo medidor, portanto, a selecéo de Meter ID
nao esta disponivel. Meter Tag identifica o escoamento pelo medidor.

Meter Calibration EHE

Meter D : |2 'l teter Tag : IAGA2

- Freeze Value

Diff Pressure Low DP Stat Pressure  Temperature

oooooon | |ooooooo - [o.000000

e | e | e | e |

[ Hrate: | [ Hrate: | [ Hrate: | [ Hrate: |

) e | ) e |

v 0K I b4 Eancell

Figura 5-12. Caixa de Didlogo Meter Calibration Inicial (Dispositivo Tipico, AGA3 Mostrado)

3. Clique em Freeze parainterromper os valores da Pressdo Diferencial, Pressdo
Diferencial Baixa (Low DP), Pressdo Estética e Temperatura a partir da atualizacéo
durante a verificagdo ou calibrac&o. Isto “congela’ de maneira eficaz os valores
utilizados no processo em andamento, como por exemplo, o registro do historico,
enquanto a calibragao estiver sendo efetuada. Isto “congela’ de maneira eficaz os
valores (Freeze Values) utilizados no processo em andamento, como por exemplo, 0
registro do histérico, enquanto a calibragcdo estiver sendo efetuada.
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4. Se desgado, selecione e especifique um Arquivo de Relatério de Calibracéo.
Selecione Yes para criar um arquivo de texto de relatorio contendo detalhes da
calibracdo e da verificacdo. Selecione No para continuar sem criar um relatério. Se
selecionar Yes, uma outra caixa de didlogo sera apresentada.

5. Digite o nome do Arquivo de Relatério de Calibracdo no campo File name e utilize a
extensdo .cal para representar a calibracdo. O Arquivo de Relatério de Calibracdo é
criado no diretério padréo C:/Program FilessROCLINK for Windows/Data, a ndo ser
que vocé especifique um outro Diretério/Drive antes de clicar Save. O relatorio pode
ser visualizado utilizando um editor de texto.

6. Cligue em Save.

Meter Calibration EHE
Meter 1D I 'l Meter Tag IAGA‘I

- Freeze Value

Diff Pressure Low DP Stat Pressure  Temperature

24937500 | |-24525000  [-24533750

Werify | Werify | Werify | Werify |

Calibrate | Calibrate | Calibrate | Calibrate |

Zero Shift | Zero Shift |

v 0K I ¥ Cancel |
Figura 5-13. Dialogo de Calibracéo apos o Congelamento

7. Se 0 escoamento foi calibrado anteriormente, verifique a calibracdo em um ponto na
faixa de operagdo, como por exemplo, 0, 25, 50, 75 ou 100 porcento e defina a entrada
com o valor de teste desgjado. (Isto também pode ser feito logo apds efetuar a
calibracéo). Clique em Verify para prosseguir com a verificacdo de uma calibragdo da
entrada. Se ndo houver necessidade de verificar a entrada, inicie a calibracdo.

Yerify

Faint Line Press

[ead 'weight/Tester Im

Live Reading : |433.325U

% Difference : |1 B1.275 %
[ Live - &ct. | £ Span

! Log Verifyl v  Done |
Figura 5-14. Registro da \erificagdo da Calibragéo

8. Digite em Dead Weight/Tester Value (em unidades de engenharia). Esta é a entrada
desgjada para o valor de teste e € o valor real esperado pelo equipamento de teste que
esta sendo calibrado. Por exemplo: Quando estiver calibrando a temperatura para uma
entrada RTD, digite o valor do grau associado a resisténcia definida na caixa década.
Compare este valor com Live Reading. Se o vaor estiver muito fora da tolerancia,
certifique-se de efetuar a calibracéo para a entrada. Para cada ponto na faixa que vocé
desgja que um registro de verificagdo seja colocado no Registro de Eventos (Event
Log), cligue no botéo L og Verify.

9. Cligue no botéo Calibrate para a entrada desejada.
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10.Calibre o valor zero (0% dafaixa) para a Pressdo Diferencial (apenas orificio), Pressdo
Estética ou Temperatura. Isto deve corresponder a Contagem0% e € o valor inferior para
0 escoamento pelo medidor. Preencha o campo Dead Weight/Tester Value (em
unidades de engenharia). Este deve ser um valor O (zero). A caixa de didlogo mostrada
na Figura 5-15 € apresentada.

Faint Line Press

Dead Weight/Tester |m
Live Reading : |435-91 oo
% Difference : |1 £1.970 %

[ Live - Act. |/ Span

H SetZerol b3 Cancell

Figura 5-15. Definicdo de Zero

[0 NOTA: O campo % Difference (Live-Act.) / Span € a porcentagem de diferenca de
Live Reading dividido por Span.

11.Cligue no botdo Set Zero.

12.Calibre o valor de span (100% da faixa) para a Pressdo Diferencial (apenas orificio),
Pressdo Estética ou Temperatura. Preencha o campo Dead Weight/Tester Value (em
unidades de engenharia). Isto deve corresponder a Contagem 100% e é o valor
superior para aentrada (a extremidade superior da faixa operaciona esperada).
Consulte a Figura 5-16.

13.Para a entrada Diff Pressure ou Low DP e 0 sensor configurado para a operacao
Downstream, certifique-se de aplicar a pressdo do calibrador para o lado inferior
(marcado “L") do sensor. Insira 0 valor como positivo, mesmo que Live Reading sgja
um valor negativo. O software compensa automaticamente. A Pressdo Estética para o
Downstream é calibrado da mesma forma que Upstream.

14.Para a Presséo Estética em um dispositivo de pressdo absoluta, lembre-se de adicionar a
pressao atmosférica real, como por exemplo, 300 + 14,73.

Faint Line Press

Dead Weight/T ester 0.0000000
Live Reading : 0.0000000

% Difference : IU-UUU %

[ Live - Act. |/ Span

Figura 5-16. Set Span

[0 NOTA: O campo % Difference (Live-Act.) / Span é a porcentagem de diferenca de
Live Reading dividido por Span.

15.Clique em Set Span.
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16.Se desgjado, calibre o Ponto Intermediario 1 (como por exemplo, 25% da faixa) para a
Pressdo Diferencial (apenas orificio), Pressdo Estética ou Temperatura. Preencha o
campo Dead Weight/Tester Value (em unidades de engenharia). Consulte a Figura
5-17. O Ponto Intermediério 1 permite que vocé especifique o ponto de calibracéo
inferior entre 0s pontos extremos Zero e Span. Os pontos extremos Zero e Span
estabel ecidos recentemente sdo utilizados na definicdo dos Pontos Intermediarios. Os
Pontos Intermediarios 1, 2 e 3 sdo valores definidos entre os valores Zero e Span.

17.0 Ponto Intermediario 1 deve ter o valor mais baixo dos trés pontos intermediarios e
deve estar entre os valores Zero e Span. Os Pontos Intermediarios devem ser
inseridos em ordem do menor para o maior ou vice versa.

Set Mid 1 B

Faint Line Press

Dead Weight/ T ester 0.0000000
Live Reading : 0.0000000

% Difference : IU.DUU %

[ Live - Act. |/ Span

id1§| ¥, Cancel | v Done |

Figura 5-17. Defini¢do do Ponto Intermediario (1 Mostrado)

18.Clique no botdo Set Mid 1.

19.Se desgjado, calibre o Ponto Intermediario 2 (como por exemplo, 25% da faixa) paraa
Pressdo Diferencial (apenas orificio), Pressdo Estética ou Temperatura. O Ponto
Intermediério 2 permite que vocé especifique o ponto de calibracéo médio entre os
pontos extremos Zero e Span. Os pontos extremos Zero e Span estabel ecidos
recentemente so utilizados na defini¢cdo dos Pontos Intermediérios. O Ponto
Intermediario 2 deve ser o valor intermediario (magnitude) entre o Ponto Intermediario 1
e o Ponto Intermediério 3. Preencha o campo Dead Weight/Tester Value (em unidades
de engenharia).

20.Cligue no bot&o Set Mid 2.

21.Se desgjado, calibre o Ponto Intermediario 3 (como por exemplo, 75% dafaixa) paraa
Pressdo Diferencia (apenas orificio), Pressdo Estética ou Temperatura. O Ponto
Intermediério 3 permite que vocé especifique o ponto de calibracdo superior entre 0s
pontos extremos Zero e Span. Os pontos extremos Zero e Span estabel ecidos
recentemente sdo utilizados na definicéo dos Pontos Intermediérios. O Ponto
Intermediério 3 deve ser 0 valor superior (magnitude) acima do Ponto Intermediario 1 e
Ponto Intermediério 2. Preencha o campo Dead Weight/Tester Value (em unidades de
engenharia).

22.Clique no botdo Set Mid 3.

23.Se vocé calibrou a Pressdo Diferencial, clique em Zero Shift para zerar o efeito da
pressao estatica para a entrada de Pressdo Diferencial. Consulte a Figura 5-18.
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Set Zero Shift

Diff Pressure Point Fized AlH1

Live Feading : IUUU-UUUUU

i SetZeroShiftEl ¥ Daone |

Figura 5-18. Caixa de Dialogo Zero Shift

24.Cligue no bot&o Done quando terminar a Deslocacéo de Zero.

25.Clique no botéo OK parafechaajanela principal de calibragdo e descongelar as
entradas associadas. Para calibrar as entradas para um outro escoamento pelo medidor
(se disponivel), retorne ao Passo 1.

5.3.1 Relatério da Calibracéo
O Relatdrio de Calibracéo detalha quais parametros foram definidos durante a calibragéo.

1. Selecione View > Calibration Report no menu.

2. Selecione o Relatério de Calibracéo que vocé desgja visualizar. O arquivo possui a
extensdo .cal e esta localizado no diretério padréo C:/Program FilessROCLINK for
Windows/Data a ndo ser que vocé tenha modificado a localizagdo do diretorio no
momento da criacdo do Relatdrio de Calibracao.

3. Cligue em Open.

5.3.2 Valores de Calibracéo

Selecione Utilities > Calibration Values para visualizar todos os valores de calibragéo para um
ponto de entrada anal 6gica especifico, como por exemplo, Diff Pres (pressdo diferencial).

Point - Utilize a caixa de lista suspensa para selecionar o Ponto de Al que vocé desgja visuaizar.
Tag — Até 10 caracteres que identificam o ponto que esta sendo visualizado.
[0 NOTA: Nem todos os parametros a seguir se aplicam a cada ponto.

Raw Value 1 to 5 — Os cinco lidos diretamente do conversor analdgico-digital. Raw Vaue 1 é o
valor Zero, Raw Value 5 é o valor Span e o restante so 0s valores de Pontos Intermediérios.

EU Value 1 to 5 — As cinco definic¢des de calibraggdo em valores de Unidades de Engenharia,
convertidos dos Valores Brutos, baseados em 0 e 100 por cento do span EU definido para o
ponto. EU Value 1 é o valor Zero, EU Value 5 € o valor Span e o restante sdo os valores de
Pontos Intermediérios.

Press Effect — O valor de gjuste do Deslocamento de Zero (aplica-se apenas aos pontos
configurados como entrada da Presséo Diferencia para um Escoamento pelo Medidor).

Set EU Value — O Valor do Testador especificado para o ultimo valor de calibracéo que foi
definido.

Manual EU — O valor de Live Reading para o ultimo valor de calibracéo que foi definido.
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Timer — Este campo mostra a ultima contagem decrescente de inatividade em segundos
(iniciando, normalmente, em 3600 segundos) que ocorreu durante a Ultima sessdo de
calibragdo. Se a Ultima contagem decrescente atingiu 0, ocorreu expiracéo de temporizacéo
fazendo com que o modo de calibracdo sgja terminado automaticamente.

M ode — Modo de calibracéo: 0 = Run (ndo estd em modo de calibracéo), 1 = Setup (valores
antigos sendo salvos), 2 = Calibrate (calor sendo definido), 3 = Cal Run (inativo, mas ainda
em calibracéo), 4 = Restore (valores antigos de calibracéo sendo restaurados) e 5 = End Cd
(calibracéo sendo terminada).

Type — Indica qual valor de calibracéo esté sendo definido atualmente: 0 = Inactive (nenhum
valor), 1 =Zero, 2 = Span, 3 = Midpoint 1, 4 = Midpoint 2, 5 = Midpoint 3, 6 = Zero Shift.

5.3.3 Calibracdo do MVS

Quando estiver utilizando um FloBoss 407 ou um ROC Série 300 com uma Interface MVS
Remota, selecione Utilities > MV'S Calibration para visualizar todos os valores de calibracéo
para os pontos MVS.

Cligue no bot&o Set To Factory Defaults para retornar os valores aos seus valores originais e
restabeleca o MVS.
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5.4 Modificacdo da Placa

A opcéo Plate Change permite que vocé modifigue o tamanho da placa do orificio. F.

1. Selecione Plate Change no menu Meter para registrar uma modificagdo de placa de
orificio.

2. Selecione o Meter ID correto para o escoamento pelo medidor que vocé desgja
modificar. As unidades FloBoss Série 500 ndo requerem este Passo.

3. Selecione Yes se a modificacdo da placa ocorrer durante as condicdes de fluxo. Clique
em No para condi¢des de ndo-fluxo.

4. ApoGs selecionar o Meter ID apropriado, clique em Freeze. Se estiver executando uma
Modificacgo de Placa em condig¢Oes de fluxo, a caixa de did ogo mostra a vocé o Valor
Congelado (Freeze Value) de cada medidor (para fins de registro de dados) enquanto a
modificacdo estiver sendo feita. Todos os valores de E/S sGo mantidos em modo Manual
no valor atual. Os valores s8o mantidos em um estado ativo apés clicar em OK no
didogo Plate Change. Consulte a Figura 5-19.

Plate Change HE
Meter 1D : I‘I j Meter Tag: IAGA‘I
—will Flate Change Be Under Flowing Conditions
& es 1 Ko

Static Pressure : |-2D.DDDDDD Diff Pressure © |-2D.DDDDDD
Temperature : |-2D.DDDDDD

Fipe Diameter : IS-U?‘I Inches
Orifice Diameter : IE‘ Inches

v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 5-19. Mudanca da Placa do Medidor em Condigdes de Fluxo

5. Digite 0 novo tamanho exato para Diametro do Orificio (Orifice Diameter)
(Polegadas ou Milimetros) na nova placa.

6. Cligue em Apply pararegistrar a alteragdo criando um registro no Registrador de
Eventos e reinicia o cdculo do fluxo utilizando os dados de tamanho do novo orificio.

7. Cligue em OK.
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SECAO 6 - FUNCOES ESTENDIDAS

Esta se¢do descreve como configurar um FloBoss ou ROC para executar as funcdes estendidas
utilizadas no escoamento por um medidor.

6.1 Soft Points

Softpoints séo areas de memoria para dados ou sdo utilizadas para passar informactes de
configuragdo a um FST e um programa usuario. Por exemplo: Um softpoint pode ser utilizado
para armazenar os resultados de um calculo especificado por um FST ou armazenar um resultado
intermediario de um valor especificado adquirido por um FST. Softpoints consistem em um
identificador Tag, um valor inteiro e vinte valores flutuantes. Estdo disponiveis trinta e dois
softpoints:

1. Selecione Soft Points no menu Configure.

2. Utilize a caixa de lista suspensa para selecionar 0 Softpoint que vocé desegja configurar.
3. Preencha o Tag como um nome de identificagdo de 10 caracteres para o Softpoint.
4

. Preencha Integer Flag como um valor inteiro sem sinal de 16 bits. Este valor é
normalmente utilizado como um indicador para denotar a validade dos dados de ponto
flutuante ou como um contador. O valor pode estar sob controle de um FST ou
programa usuério.

5. Preencha os campos de dados Data #1 to #20 formatados para os dados de ponto
flutuante. Os valores nos campos estéo sob controle dos FSTs e programas usuérios ou
sdo utilizados por eles. Por exemplo: Um FST pode gravar um resultado intermedi&rio
de um valor que ele adquiriu e o programa host Modbus pode obter 0 ROC para estas
informagoes.

6. Cliqgueem Apply.

7. Salve a configuracdo do Soft Point na ROM programavel. Selecione Write to Config
Memory ou Writeto EEPROM Flag no display ROC Flag e clique em Apply.

6.2 Medi¢Oes do Tanque

Quando estiver utilizando uma unidade ROC Série 300 com ROCPAC, o Monitoramento do
Tanque utiliza uma Entrada Anal6gica (Entrada em Nivel de Tanque), que é normamente
conectada ao transmissor de pressdo diferencial e uma Entrada de Pulso (Entrada Saida do
Tanque), que é normamente conectada a um medidor de fluxo turbina para acompanhar as
alteracdes de volume do liquido dentro de um tanque.

A Entrada em Nivel de Tanque néo deve ser uma Entrada Anal 6gica, mas poderia,
possivelmente, ser uma entrada calculada. S a Saida do Medidor for utilizada, é necessario que a
Entrada em Nivel de Tanque sgja uma Entrada de Pulso.

Em uma aplicagdo tipica, o transmissor de pressdo diferencial € instalado proximo a parte
inferior do tangque onde ele mede a presséo diferencial entre o peso do liquido no tangque e a
pressao atmosférica. Conforme o nivel de liquido varia, assim varia também a pressao
diferencial e a correspondente saida de sinal do transmissor. A variagdo da pressdo atmosférica
afeta ambos os lados do transmissor iguamente e, portanto, ndo produz efeito final.
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O medidor de fluxo turbina é, normalmente, conectado a saida do tanque. Conforme o liquido é
descarregado, o medidor de fluxo produz uma saida de pulso proporciona ataxa de fluxo. O
firmware utiliza as leituras tanto de presséo como do fluxo de saida para calcular as alteraces de
volume do tanque.

O método de calculo das ateracbes de volume leva em consideracdo a ateracdo no nivel do
tanque como medido pelo transmissor de pressao diferencial, o volume total bombeado como
medido pelo medidor turbina e o volume total retirado manual mente como inserido pelo
operador. Esses valores sao medidos por um periodo de 24 horas baseado na Hora do Contrato.
As Entradas Analdgicas e de Pulso sdo varridas em intervalos configuravels. Se gota durante um
periodo de varredura simples exceder uma quantidade configuravel, um alarme é gerado. Os
dados de volume podem ser obtidos como parte da base de dados do ROC:

1. Selecione Configure > Tank M easurements.

Tank Monitoring E

Tank Points : - Eoint Mumber : |1—
Tag: IW Current Lewvel : IW
Scan Period : I—SD Secs Bate Alarmn : IW
Uitz : I— Alarms IF
Tark Levellnput:[Undefined J Tank Qullet Level :  [Undefined J

Shrapping Yalue : I Taotal Unitz Hauled : I 1]
S pecific Gravity : I— Contract Hour Level : I 9333
Level Deadband : I— Units Dizcharged : I—U
Today's Walume : I 1]
‘resterday's Wolume : I—D

Save I Cancel |

Figura 6-1. Monitoramento do Tanque

of of =

]

Ianual Entry :

2. Utilize a caixa de lista suspensa para selecionar o Tank Point (Ponto do Tanque) que
vocé desgja configurar.

3. Digite o nome de 10 caracteres em Tag identificando o Numero de Ponto do tanque.

4. Current Level exibe o nivel de liquido atual no tanque medido em unidades de
engenharia dividido pelo peso especifico.

5. Digite em Scan Period a quantidade de periodos, em segundos, entre os calculos de
volume do tanque.

6. Digite em Rate Alarm a queda maxima no nivel entre as varreduras de entrada antes de
um alarme ser gerado.

7. Preencha o campo Units com um nome de 10 caracteres para as unidades de engenharia
atribuidas ao nivel do tanque, como por exemplo, barris ou galGes.

8. O campo Alarms indica qualquer alarme que esteja ativo para este ponto.

9. Preencha Tank Level Input, normalmente a partir de um transmissor de pressdo
diferencia utilizado para medir o nivel do liquido no tanque.

10.Preencha Tank Outlet Input utilizado para medir o fluxo de liquido que flui parafora
do tangue. A entrada pode ser uma Entrada de Pulso (normalmente a partir de um
medidor de fluxo turbina) ou pode ser deixada sem utilizac&o.

11. Preencha Strapping Value com um fator para equatizacéo de 1 polegada de coluna de
agua para a quantidade volumétrica do tanque.
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12.Preencha o Peso Especifico (Specific Gravity) do liquido armazenado no tanque
(agua = 1.000).

13.Preencha L evel Deadband com a quantidade de ateragdes em nivel necessarias antes
de Rate Alarm ser apagado.

14.Preencha Manual Entry com a quantidade de liquido removido manua mente do
tanque. O operador deve digitar este valor para o volume diério (Today’s Volume) a ser
contado com precisao.

Total Units Hauled exibe a soma dos valores inseridos em Manual Entry (Entrada
Manual).

Contract Hour Level exibe o nivel do tanque registrado em Contract Hour. Esse valor
€ utilizado como o ponto inicial na determinacdo do ganho liquido ou perda liquida de
volume para o dia (Today’s Volume).

Units Discharged exibe o volume, em unidades de engenharia, de liquido descarregado
através do medidor de fluxo turbina desde Contract Hour.

Today’s Volume exibe o ganho liquido ou perda liquida de volume do tanque calculado
desde Contract Hour.

Yesterday’s Volume exibe o ganho liquido ou perda liquida de volume do tanque
calculado para o periodo de 24 horas anterior.

6.3 Tabela Opcode

O utilitario Configurable Opcode € utilizado por determinados computadores host para agrupar
dados para comunicagdes mais eficientes. Os dados para Opcode s&o norma mente configurados
pelo host através do canal de comunicagdes. Este utilitério € utilizado para a verificagdo e edicéo
da configuracéo do Opcode. Deve-se tomar cuidado para garantir que alguma alteragdo néo
adultere os dados para o host.

Um dispositivo host utiliza Opcodes para solicitar informagdes do ROC ou FloBoss. Se a
solicitagdo requerer uma resposta, um valor ou informacéo pode entdo ser retornada aum
dispositivo host.

Quando o dispositivo host desgjar saber um determinado valor ou parametro armazenado no
ROC, um valor Opcode é enviado ao ROC especificando o valor ou pardmetro necessario pelo
host. O valor Opcode pode ser um comando que faz com que 0 ROC execute uma determinada
acao, como por exemplo, a alteracdo do Tag para um NUmero de Ponto A3 da Entrada Analdgica
ou a utilizacéo do Opcode 8 para solicitar que 0 ROC defina o parametro Time em Clock. Neste
caso, 0 ROC executa a acdo mas ndo retorna um valor para o host.

O valor Opcode também pode ser um comando que faz com que o ROC execute uma agéo ou
um conjunto de agdes, como por exemplo a coleta dos valores atuais da Entrada de Pulso e 0
retorno dos dados ao dispositivo host.

1. Selecione Configure > Opcode Table.
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Opcode Table Settings EHE

Table Mo. I‘I 'l Wersion ND.ID

- Drata Point

W alue:
AN AT INITS

deatel v 0K I x Eancell ! Apply |
Figura 6-2. Definigdes na Tabela Opcode

. Selecione Table No. natela Opcode. O NUmero da Tabela € um nimero entre 1 e 4.

Acesse outras tabelas Opcode utilizando a caixa de lista suspensa

. Preencha Version No. para os dados configurados na tela Opcode. Se a configuragéo for

alterada, 0 NUmero de Versdo (Version Number) deve ser atualizado. Esta localizacdo
também pode ser utilizada como um ndmero sequencial pelo computador host para ter
certeza que a leitura/lgravagdo das comunicagdes estdo operando adequadamente. O
NUmero de Versdo é um nimero com ponto flutuante.

. Preencha os campos de dados Data Points #1 to #44 para selecionar o Tipo de Ponto

(Point Type), Numero do Ponto/L 6gico (Point/Logical Number) e o Paréametro
(Parameter) dos dados para esta posicao no Buffer de Transmissdo ou Recepcdo. O
botéo TLP, que inicialmente é Indefinido, € utilizado como um auxilio paraa
configuracdo dos campos Data Points. Opcode 10 é utilizado pelo host para especificar
um determinado campo Data Points e solicitar as informacfes contidas neste campo
Data Points.

. Selecione o Valor (Value) utilizando o botdo TLP para selecionar a entrada ou saida

desgjada atribuida aos Pontos de Dados do Opcode.
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6.4 Sensor MVS

O MVS (Multi-Variable Sensor) contém componentes eletronicos que fazem a interface entre a
Interface do MV S Remota do ROC ou FloBoss e o corpo do MV S. Esta interface controla as
comunicagdes com o corpo do sensor, efetua a graduagcdo das varidveis do processo, guda a
efetuar a calibragdo, fornece o armazenamento dos parametros operacionais, faz a conversao do
protocolo e responde as solicitagdes do ROC ou FloBoss.

Um tipo de ponto, chamado Interface MV'S, permite a configuraco dos componentes el etronicos da
interface. O tipo de ponto € utilizado principa mente para a especificacdo do Endereco de cada
MV'S conectado. O MV S retorna a Pressdo Diferencial e Estética. O sina bruto

anal 6gico-para-digital (A/D) € obtido do MV S e armazenado no ponto de Entrada Anadgica. O
valor de engenharia de Al é entdo calculado a partir dos valores de Calibracéo definidos paraaAl.

1. Selecione l/O > MVS Sensor. Consulte a Figura 6-3.

W ensor Config
’VTGQ- WS 1 Addiess . [2a0 Volags o ’7 wite Read |
PressuredT emperature Valu ~ Secanning Uni i~ Pressure Tap Location——
Dilf Pressure - [0 InHza | | © Enabled  |IESIEEN & us & Upstizam
@ Disabled © Mehic " Downstream
Reverse DP: [0 InHz0
~ Sensor Alam ~Action on Failure—————
Pressure 0 Fsl -
: " Enabled Status : 1+ Hold Last Yalue
emperature : [ DeaF oK.
=d ' Disabled ™ Set To Fault Value

- RB¥ Alarming

ift Pressure Alarm
% Enabled  Disabled  Stalus: o8 Madity Limits | & Disabled
1essure Alarm O alam Set
* Enabled " Disabled  Status: ok P odify Limits

" OnAlam Clear
emperature Alarm
* Enabled " Disabled  Status: 0K b adify Limits | " On Alam Set and Clear
| [FUpdate [[% ok | % Cancel| 1 apay

Figura 6-3. Sensor Multivariavel

2. Selecione MV'S Sensor a ser configurado. Cada MV S possui um NUmero de Sensor
exclusivo para diferenci&lo das outras unidades MVS.

3. Digite um Tag de dez caracteres que esteja na Interface MV S. Este Tag pode ser
aterado inserindo um novo nome no campo Tag e clicando em Apply.

4. Digite o Endereco da Interface MV S. Este campo € utilizado com o protocolo de
comunicagdes do dispositivo. O Endereco padréo € 240. Se o MV S for utilizado no
modo Multidrop, cada MV S deve possuir um Unico Endereco.

A entrada de Tenséo (Voltage) para aleitura do sensor € tomada am algum ponto apds o
circuito de protegdo interno. A leitura da Tenso € menor do que a que realmente esta
presente nos terminais de alimentacdo da Interface MVS. O nivel de Tensdo deve estar
acimade 7,0 V para a operacéo adequada.

5. Digite aleitura da Pressdo Diferencial escalada (Diff Pressure) do sensor. As unidades
S50 exibidas como Polegadas de Agua ou kPa, dependendo da configuragio do sensor.

6. Digite aleitura da Presséo Diferencial escalada (Rever se DP) do sensor vezes “1”
negativo para o fluxo na direcdo inversa. As unidades sdo exibidas como Polegadas de
Agua ou kPa, dependendo da configuracio do sensor.
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7. Digite aleitura da Pressdo Absoluta escalada (presséo estatica) do sensor. As unidades
sd0 exibidas como PSI ou kPa, dependendo da configuracéo do sensor.

8. Digite aleitura da Temper atura escalada do sensor. As unidades s&o exibidas como
graus Fahrenheit ou graus Celsius, dependendo da configuragcéo do sensor.

9. Habilite Scanning para que a entrada receba e processe a entrada do campo. Quando a
Varredura for definida como Desabilitada, ela, de maneira efetiva, coloca a entrada no
Modo Manual. E gerado um alarme quando a Varredura for definida como Desabilitada.
Quando a Varredura falhar, Failed é exibido no campo.

10.Para os célculos, selecione unidades no sistema Inglés ou no sistema Métrico. Se for
selecionado unidades no sistema Métrico, entdo o cllculo de AGA leva em consideracéo
gue todas as entradas estgjam nas unidades indicadas (como por exemplo, kPa para a
entrada de presséo estatica).

11. Habilite ou Desabilite Sensor Alarms.

12.0 campo Satus exibe as condigdes de alarme do sensor ou qualquer alarme que estgja
ativo para este ponto. Quando Sensor Alarms, Diff Pressure Alarms, Pressure Alarms ou
Temperature Alarms estiverem Habilitados, os aarmes limite (como por exemplo, Low
Alarm e Rate Alarm) que estiverem ativos seréo apresentados. Mesmo que todos os
alarmes estgjam Desabilitados, os indicadores de alarme Point Fail e Manual
(Varredura Desabilitada) ainda podem ser apresentados. Se Sensor Alarms estiver
Habilitado, um alarme é gerado quando a Varredura estiver Desabilitada.

13.Clique em Write para atualizar o0 sensor com os valores atuais na tela ou clique em
Read paraler os valores atuais do sensor.

14.Selecione Pressure Tap L ocation como Upstream ou Downstream.

15.Selecione Action on Failure para definir o sensor para reter os ultimos valores (Hold
Last Value) nos quais o sensor estava antes da falha ou vocé pode definir o sensor para
retornar aos valores padréo (Set To Fault Value) quando o sensor falhar.

16.Selecione para Habilitar ou Desabilitar Diff Pressure Alarms. Se Habilitado, os
alarmes podem ser configurados utilizando a caixa de didlogo DP Alarms que é
acessada clicando em Modify Limits. Alarmes sdo registrados no Registro de Alarmes
(Alarm Log). Para otimizar o tempo do processador, os alarmes devem ser Habilitados
somente quando necessario. Se vocé desabilitar os alarmes, ndo ha geracéo de alarme
para este ponto, independente da configuracdo do alarme. O status do alarme é indicado
no campo Status somente de leitura. Consulte a Secéo 6.4.1, Alarmes de Pressdo
Diferencial, Alarmes de Presséo e Alarmes de Temperatura, na pagina 6-7.

17.Selecione para Habilitar ou Desabilitar Pressure Alarms. Se Habilitado, os alarmes
podem ser configurados utilizando a caixa de didlogo Press Alarms que € acessada
clicando em Modify Limits. Alarmes sdo registrados no Registro de Alarmes (Alarm
Log). Para otimizar o tempo do processador, os alarmes devem ser Habilitados somente
guando necessério. Se vocé desabilitar os alarmes, ndo hé geracdo de alarme para este
ponto, independente da configuracéo do alarme. O status do alarme € indicado no
campo Status somente de leitura.

18.Selecione para Habilitar ou Desabilitar Temperature Alarms. Se Habilitado, os
alarmes podem ser configurados utilizando a caixa de didogo DP Alarms que €
acessada clicando em Modify Limits. Alarmes sdo registrados no Registro de Alarmes
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(Alarm Log). Para otimizar o tempo do processador, os alarmes devem ser Habilitados
somente quando necessario. Se vocé desabilitar os alarmes, ndo ha geracéo de alarme
para este ponto, independente da configuracéo do alarme. O status do alarme é indicado
no campo Status somente de leitura.

19. Selecione a opgédo RBX Alarming.
[0 Disabled - Selecione Disabled para desligar REX Alarming.

[0 OnAlarm Set — Quando o ponto entra em uma condicdo de aarme, o ROC gera
uma mensagem SRBX (Spontaneous Report By Exception).

[0 On Alarm Clear — Quando o ponto sai de uma condicéo de alarme, o ROC gera
uma mensagem SRBX (Spontaneous Report By Exception).

[0 OnAlarm Set and Clear — Em qualquer condicdo, uma mensagem REX
Expontanea é gerada. Note que REX Alarming também requer que a porta de
comunicagdo esteja devidamente configurada.

Apbs configurar um ponto e clicar em Apply, utilize Write to Config Memory ou Writeto
EEPROM na exibicéo ROC Flags para salvar a configuragéo de I/0O na memaria permanente no
caso de vocé precisar executar uma Partida a Frio.

6.4.1 Alarmes de Pressao Diferencial, Alarmes de Pressao e Alarmes de
Temperatura

Se vocé habilitou alarmes para Pressdo Diferencial, Pressdo ou Temperatura, clique em Modify
Limits na tela Multi-Variable Sensor para alterar os valores dos alarmes.

DF Alarms

Law Alarm IE InH20

High &larm IU InH20

Alarm Deadband ID InH20

Fault ' alue ID InH20
(1]4 I

Cancel |

Figura 6-4. Alarmes de Pressdo Diferencial MVS

Low Alarm — O valor limite, em unidades de engenharia, para o qual o valor da Pressio
Diferencial, Pressdo ou Temperatura deve cair para que sgja gerado um Low Alarm.

High Alarm — O valor limite, em unidades de engenharia, para o qual o valor da Presséo
Diferencial, Pressdo ou Temperatura deve subir para que sgja gerado um High Alarm.

Alarm Deadband — O valor, em unidades de engenharia, que € uma zona inativa acima dos
limites Low Alarm e abaixo dos limites High Alarm. A finalidade de Alarm Deadband &
evitar que o alarme sgja definido e apagado continuamente quando o valor de entrada estiver
oscilando ao redor do limite do alarme. Também € para evitar que o Registro de Alarmes
figue sobrecarregado com dados.

Fault Value — Se o ponto falhar, a presséo diferencial € definida como o nimero inserido no
campo Fault Value e utilizado para calculos.
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6.5 Configuracdo da Saida com Duracdo Temporizada (TDO — Timed
Duration Output)

Esta se¢do detalha como configurar o TDO.

6.5.1.1 TDO — Definicéo do Pulso de Saida
Para definir o Pulso de Saida TODO:

1. Selecione I/O > MV'S Sensor. Consulte a Figura 6-3.
2. Selecione Configure > 1/0 > DO Points

3. Selecione um DOUT Type de Timed Duration ou TDO Toggle no didogo Discrete
Outputs.

(0 Timed Duration — A saida de pulso Unico pode ser disparada gravando o parametro
Status ou EU Value do ponto DO. Isto pode ser redlizado diretamente, por um ponto
PID ou por um FST.

[0 TDO Toggle — Um pulso continuo é gerado com o comprimento do pulso sendo

controlado pela gravacdo do parametro Cycle Time no ponto DO. Isto pode ser
realizado diretamente ou por um FST.

4. Clique naguia TDO Parameters.

Discrete Output EHE

Generall Advanced TDO Parameters

LCycle Time : 15.00 Seconds

0% Count : 200 Seconds

100% Count : 1200 Seconds

Low Reading EL ;|0
High Reading EU: |00
ELl Yalue : 0

Units : Percent

Qopyl ﬁ Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ! Apply |

Figura 6-5. Parametros da Saida de Duracdo Temporizada

O pulso de saida proveniente da funcdo TDO deve ser definido para a conversdo apropriada de
unidade de engenharia (EU). A largura de pulso minima (0% Count) e a largura de pulso maxima
(100% Count) definem o tempo minimo e maximo do pulso de saida ON. Os valores inseridos
em 0% Count e 100% Count sd0 0 numero de segundos em que a saida estd ON.

Exemplo:

Um TDO é utilizado para fazer a emulacéo de um instrumento fazendo a medicéo do
fluxo. TDO envia uma largura de pulso de 3 segundos para ndo fluxo e uma largura de
pulso de 12 segundos para 1000 MCF de fluxo di&rio.

0% Count = 3 segundos
100% Count = 12 segundos
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6.5.1.2 TDO - Definicéo das Unidades de Engenharia

As unidades de engenharia (EUs) sdo definidas pela entrada de valores de faixa que
correspondem a 0% Count e 100% Count. Esses valores sdo inseridos nos campos Low Reading
EU e High Reading EU.

Exemplo:

Um TDO é utilizado para fazer a emulacéo de um instrumento fazendo a medicdo do
fluxo. TDO envia uma largura de pulso de 3 segundos para ndo fluxo e umalargura de
pulso de 12 segundos para 1000 MCF de fluxo diario.

0% Count = 3 segundos
100% Count = 12 segundos
Low Reading EU =0

High Reading EU = 1000

6.5.1.3 TDO - Precisao / Resolucao

A precisdo da saida depende da taxa de amostragem do ROC ou FloBoss (normamente, 50 ms) e
da largura do pulso méximo. Para o exemplo anterior, a precisdo (em porcentagem) €

taxa de amostragem « 50 ms
largura maxima do pulso 12s

preciséo = x 100 = 0,42 porcento

6.5.14 TDO-TimeOn

O campo Time On esté localizado natela principa Discrete Outputs. O campo Time On é
calculado a partir do valor de EU Vaue inserido e das defini¢des anteriores de 0% Count, 100%
Count, Low Reading EU e High Reading EU inseridos natela TODO Parameters. As formulas
de célculo so:

EU Span = High Reading EU Vaue - Low Reading EU
Count Span = 100% Count- 0% Count
Entered EU Value x Count Span

OnTi = + 0% Count
n Time EU Span % Coun
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6.5.1.5 TDO Toggle- Cycle Time

Cycle Time é definido natela TDO Parameters para as configuracdes de TDO Toggle. A entrada
Cycle Time é utilizada para definir o tempo em OFF no modo TDO Toggle. O tempo em OFF &
calculado pela formula:

Off Time = Cycle Time - On Time
Exemplo:

Um TDO é utilizado para fazer a emulacéo de um instrumento fazendo a medicéo do fluxo. TDO
envia uma largura de pulso de 3 segundos para néo fluxo e uma largura de pulso de 12 segundos
para 100 MCF de fluxo diério. A saida é repetida a cada 15 segundos.

Se Cycle Time for menor ou igua a On Time, OFF time é definido em um. Deve-se tomar
cuidado na configuragéo (incluindo outros lugares, como por exemplo, FSTs) para garantir que
Cycle Time permanega maior do que On Time calculado para uma oper acéo apropriada.
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6.6 PID
O controle Proporcional de loop fechado, Integral e Derivativo (PID — Proportional, I-"I_.|
Integral, and Derivative) é utilizado para fornecer uma operacéo suave e estavel dos

loops de controle de retorno empregando um dispositivo regulador, como por exemplo,
uma vavula de controle. A utilizac8o tipica para os parametros PID é controlar uma variavel de
processo para um Ponto de Ajuste.

[0 NOTA: Para habilitar PIDs, selecione ROC > Information > Points. Digite o0 nimero
de PIDs que vocé desgja no campo Point PIDs Active e clique em Apply.

Em um dado ponto de Loop PID, o controle Single ou Override pode ser realizado. O loop de
controle PID pode utilizar uma Saida Analdgica ou um par de Saidas Distintas para controlar o
dispositivo regulador.

Para unidades ROC Série 300 e FloBoss 407, o algoritmo de controle PID Override tem dois
loops PID interdependentes, cada um dos quais pode ter a sua propria Saida Anal égica, mas néo
ao mesmo tempo. O algoritmo Override opera quando a entrada Process Variable exceder um
Ponto de Ajuste predeterminado, o loop Override (secundério) assume o controle do dispositivo
regulador. Quando a entrada Process Variable ndo mais exceder o Ponto de Ajuste de comutacéo,
o loop primario reassume o controle.

Uma aplicacdo do controle Override PID em uma unidade ROC Série 300 ou FloBoss 407 €
permitir que o controle de pressado prevaleca sobre o controle de fluxo quando a pressao exceder
um valor de Ponto de Ajuste. Por exemplo: O loop de controle de fluxo primério pode estar ativo
até que a entrada de pressdo alcance o Ponto de Ajuste Primario de 700 psig. Neste ponto,
ocorrerd a comutagdo para o loop de controle de presséo Override. O controle retornaria ao loop
de controle de fluxo priméario Simples quando a pressdo cair para o Ponto de Ajuste Override de
630 psig.

Para unidades FloBoss Série 500, a funcéo PID obtém a entrada configurada atual e calculaa
alteracéo na saida necesséria para manter o Ponto de Ajuste tanto para os loops primario Simples
como Override (secundario). O resultado do calculo que é aplicado a saida depende se a Selecéo
de Tipo de Override Alto ou Baixo foi escolhida (Segcdo 6.6.4). A tela PID Parameters relaciona
os parametros configuraveis pelo usuario associados aos loops de controle PID. Note que o tipo
de controle PID, primario Single ou Override, € determinado pelo parametro Control Type.
Override pode ser desabilitado, deixando apenas a funcdo PID primaria Single ativa. Até trés
configuragdes PID podem ser salvas e ativas. Um cartdo E/S deve ser instalado na unidade
FloBoss Série 500 para produzir uma saida de controle.

O estado atual do agoritmo PID exibe no campo L oop Status como Disabled, Primary ou
Override. O status de um loop de controle Single habilitado sempre sera Primary. Para um loop
Override habilitado, o status indica qual loop esta ativo atualmente: Primary ou Override.

Consulte a
[0 Secdo 6.6.1, Loop PID Single, na pagina 6-12.
[J Segéo 6.6.2, Loop PID Primary com Controle Override, na pagina 6-13.
0 Secdo 6.6.3, Loop PID Override com Controle Override, na pagina 6-15.
[0 Secdo 6.6.4, Regulando os Par&metros PID, na pégina 6-16.
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6.6.1 Loop PID Single
Para utilizar um Loop PID Single:

1. Selecione Configure > Control > PID.

PID Loop 21 PID Loop HE
PID - m En.ntrnl Tupe PID - m En.nlrnl Tupe
Single - l I Single -
Tag F‘ID #1 Loop Status : |Disabled Analog vl Tag: F‘ID #1 Loop Statuz : IDlsab\ed s

Scanning tode Scanning Mode
i IEratied & Manual Calc Time:  |1.50 Secs ‘W Bl o Wanual Calz Time:  |1.50 Secs
' Disabled | | Auto * Disabled | | Auto

Setpoint : I Primary P IA‘N A1EU J Setpaint I Prirnary P AIN A 1.EL J
Process Variahle - IU Frimary Output IUndeflned J Process Variable ID D0 Open Pt Undefined J
[o [o DO Close Pt 41N &1 EL [

Output Output -

Tuning »>» | Tuning >
(55 553 | @A Paste | [BlUpcate [ OK | X Carcel| § appb | Bo Cory | @8 Paste | [FlUpdstz (v 0K | X Cancel| 8 aepl |
Figura 6-6. Loop PID - Al Sngle Figura 6-7. Loop PID — DO Sngle

2. Selecione o ponto de loop de controle PID que vocé desgja configurar.
3. Preencha Tag com um nome de 10 caracteres para identificar o loop de controle PID.
4. Selecione o Tipo de Controle (Control Type):

[0 Single - Analog: controle de loop simples com uma Saida Anal6gica (Analog
Output).

[0 Single - Discrete: controle de loop simples com um par de Saidas Distintas (Discrete
Output).

5. Defina Scanning em Enabled ou Disabled para controlar o status ON e OFF para a
varredura do loop PID.

6. Defina M ode em Auto ou Manual. O controle PID é desabilitado de maneira eficaz
colocando o ponto em Modo Manual. Em Modo Manual, o valor aplicado a saida é
obtido no parédmetro Output.

7. Preencha Calc Time paraindicar o periodo de tempo real (em segundos) entre as
execugdes do algoritmo PID. Este € o periodo de tempo medido entre as execucoes
desde o inicio de uma execucéo até o inicio da proxima.

8. Digite o Ponto de Ajuste (Setpoint) ao redor do qual aVariavel de Processo Primério é
controlada.

9. Quando estiver em Modo Manual, digite um valor de Process Variable a estar de
acordo com o Ponto de Ajuste (Setpoint), assim ndo havera um desagradavel impacto na
inicializag&o. Quando estiver em Modo Auto, o valor atual da Variavel de Processo €
determinada pela definicdo da entrada. O valor € utilizado para comparacdo com o
Ponto de Ajuste.
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Quando estiver em Modo Auto, este € 0 vaor atua Output da saida Priméria do controle
PID, expresso em unidades de engenharia. Quando estiver em Modo Auto, digite o vaor
desgado para a saida Priméria do controle PID em unidades de engenharia.

Definindo este valor para um nimero diferente de zero, a rampa pode ser implementada
uma vez que o valor indica a taxa maxima na qual o Ponto de Ajuste pode atingir. Por
exemplo: Se Output for definido para 10 EUs por minuto, assume-se que o Ponto de
Ajuste atual de dez minutos se atere para 0 novo Ponto de Ajuste.

10.Selecione o ponto de entrada Primary PV definido como a Variavel do Processo para o
loop Priméario do algoritmo PID.

11. Se Control Type estiver definido para Analog, selecione 0 ponto de Saida Analégica
Primary Output a ser atribuido como a saida de controle para o loop Primario do
algoritmo PID.

12.Se Control Type estiver definido para Discrete, selecione o ponto de Saida Distinta
desgjado DO Open Pt paraabrir avavula ou outro dispositivo.

13.Se Control Type estiver definido para Discrete, selecione 0 ponto de Saida Distinta
desgjado DO Close Pt para fechar avavula ou outro dispositivo.

14.Consulte a Secéo 6.6.4, Regulando os Pardmetros PID, na pagina 6-16.
6.6.2 Loop PID Priméario com Controle Override
Para utilizar o loop PID Primério em Controle Override:

1. Selecione Configure > Control > PID. Consulte a Figura 6-8 e a Figura 6-9.

PID Loop HE PID Loop HE
PID - m Control Type FID - m Contral Type
— Override - IDverride 'l
Tag: IFLDW’ENTL Loop Status : IDisabIed IAnang vl Tag: IF'lD #1 Loop Status : IDisabIed ER
Seanning Mode Scanning Mode
P Enabled & Marual Calc Time:  [1.50 Secs & Eiehikd  Manual Cale Time |1 Secs
% Dizabled | | Auto " Disabled | | % Auto Loop Period:|1 Gecs
— Primary Frimary—————————
Setpaint : ID Primary P4 IAIN A1EL | Setpoirt : IU Prirnary P IUndefined J
Frocess Yariable : ID Frimary Output IUndefined | Frocess Wariable : IU Overide P4 IUndefined J
Dutput : ID Primary Switch Py IAIN A1EL | D0 Open Pt IUndefined J
Switch to Dveride if : Switch to Primary if D0 Close Pt IUndefined J
0 [« = [o [ =0
~Oweride————————————————— Oweride———————————————
Setpaint : IU Owverride P4 IAIN ATEU | Setpoint : IU
Frocess Yariable :IU Override Output IUndefined | Process Wariable :IU
Cutput : IU Overide Switch PY IAIN A1EU |
Output : ID .
Tuning > | Tuning »» |
Copy | = E=ste | deatel v 0K I * Eancell ¥ Apply | B2 Copy | 2 Baste | deatel v 0K I X Eancell ! Apply |
Figura 6-8. Loop PID - Al Override Figura 6-9. Loop PID - DO Override

2. Selecione o ponto de loop de controle PID que vocé desegja configurar.
3. Preencha Tag com um nome de 10 caracteres para identificar o loop de controle PID.
4. Selecione o Tipo de Controle (Control Type):

[0 Override—Analog: controle de loop dua com Saida(s) Anadgica(s) (Anaog Output(s)).

[0 Override - Discrete (FloBoss Série 500): controle de loop dual com Saidas Distintas
(Discrete Output).
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5. Defina Scanning em Enabled ou Disabled para controlar o status ON e OFF para a
varredura do loop PID.

6. Defina Mode em Auto ou Manual. O controle PID é desabilitado de maneira eficaz
colocando o ponto em Modo Manua. Em Modo Manual, o valor aplicado a saida é
obtido no parametro Output. Note que para unidades ROC Série 300 e FloBoss 407, 0
valor da saida é obtido do loop Override independente de qual loop estava em controle
guando o ponto PID foi colocado em Modo Manual.

7. Preencha Calc Time paraindicar o periodo de tempo real (em segundos) entre as
execucdes do algoritmo PID. Este € o periodo de tempo medido entre as execucdes
desde o inicio de uma execucgéo até o inicio da proxima.

8. Quando Calc Type estiver definido para Discrete, preencha L oop Period com o periodo
de tempo em segundos entre os calculos de PID. Este intervalo €, normalmente,
definido como igual ou maior do que a variavel de processo Scan Period para garantir
gue uma Variavel de Processo Primario atualizada é recebida para cada calculo de PID.

9. Digite o Ponto de Ajuste (Setpoint) ao redor do qual a Variavel de Processo Primario €
controlada.

10.Quando estiver em Modo Manual, digite um valor de Process Variable a estar de
acordo com o Ponto de Ajuste (Setpoint), assim ndo havera um desagradavel impacto na
inicializag8o. Quando estiver em Modo Auto, o valor atual da Variavel de Processo €
determinada pela definicéo da entrada. O valor é utilizado para comparacdo com o
Ponto de Ajuste.

11. Quando egtiver em Modo Auto, este € o vaor atua Output da saida Priméria do controle
PID, expresso em unidades de engenharia. Quando estiver em Modo Auto, digite o vaor
desgado para a saida Priméaria do controle PID em unidades de engenharia.

Definindo este valor para um nuimero diferente de zero, a rampa pode ser implementada
umavez que o valor indica a taxa méxima na qual o Ponto de Ajuste pode atingir. Por
exemplo: Se Output for definido para 10 EUs por minuto, assume-se que o Ponto de
Ajuste atual de dez minutos se altere para 0 novo Ponto de Ajuste.

12.Selecione o ponto de entrada Primary PV definido como a Varidvel do Processo para o
loop Primério do agoritmo PID.

13.Selecione o ponto de entrada Primary Switch PV atribuido para comparagdo com o
ponto de gjuste de comutagdo Primério. Este valor determina quando ocorrera a
comutacao para o loop de controle Override.

14.Se Control Type estiver definido para Analog, selecione o ponto de Saida Analdgica
Primary Output a ser atribuido como a saida de controle para o loop Primario do
algoritmo PID.

15.Se Control Type estiver definido para Discrete, selecione o ponto de Saida Distinta
desgjado DO Open Pt paraabrir avavula ou outro dispositivo.

16.Se Control Type estiver definido para Discrete, selecione 0 ponto de Saida Distinta
desgjado DO Close Pt parafechar avéavula ou outro dispositivo.

17.Especifique Switch to Override no caso de o valor de Switch Setpoint ser comparado
com a entrada atribuida (Primary Switch PV) determinar quando ocorrera a comutacao
para o loop de controle Override. O tipo de comparacdo & (>) maior que ou (<) menor
gue (FloBoss 407 ou ROC Série 300).
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18.Especifique Switch to Primary no caso de o valor de Switch Setpoint ser comparado

com a entrada atribuida (Override Switch PV) determinar quando ocorrerd a comutacéo
para o loop de controle Primario. O tipo de comparacéo & (>) maior que ou (<) menor
gue (FloBoss 407 ou ROC Série 300).

19.Secd0 6.6.3, Loop PID Override com Controle Override, na pagina 6-15 para configurar

seus parametros de Loop Override.

6.6.3 Loop PID Override com Controle Override

Se Control Type for Override, os par@metros parecem afetar a operacdo do loop Override
(secundario). O controle é automati camente comutado para o loop Override quando o algoritmo
de controle determinar que as condigdes foram atendidas para a comutacdo. Para utilizar o Loop
PID Override com Controle Override:

1.
2.

Selecione Configure > Control > PID. Consulte a Figura 6-8 e a Figura 6-9.

Preencha os valores em Primary PID Loop. Consulte a Segéo 6.6.2, Loop PID Primary
com Controle Override, na pagina 6-13.

Digite o Ponto de Ajuste (Setpoint) ao redor do qual a Variavel de Processo Override
€ controlada.

Digite o valor atual da Variavel de Processo (Process Variable) que é determinada
pela definicdo da entrada. O valor é utilizado para comparacdo com o Ponto de Ajuste.
Quando estiver em Modo Manual, vocé pode digitar um valor que esteja de acordo com
o Ponto de Ajuste (Setpoint), assim ndo havera um desagradavel impacto na
inicializacéo.

Quando estiver em Modo Auto, digite Output para o valor atual da saida Primaria do
controle PID, expresso em unidades de engenharia. Quando estiver em Modo Auto,
digite o valor desgjado para a saida Primaria do controle PID em unidades de
engenharia. Definindo este valor para um nuimero diferente de zero, a rampa pode ser
implementada uma vez que o valor indica a taxa maxima na qual o Ponto de Ajuste
pode atingir (FloBoss 407 ou ROC Série 300). Por exemplo: Se Output for definido
para 10 EUs por minuto, assume-se que o0 Ponto de Ajuste atual de dez minutos se atere
para o novo Ponto de Ajuste.

Selecione o ponto de entrada Override PV definido como a varidvel do processo para o
loop Override do algoritmo PID.

Especifique DO Closed Pt desgado para o ponto de Saida Distinta (Discrete Output)
para fechar avalvula ou outro dispositivo.

Selecione o ponto de entrada Override PV definido como a varidvel do processo para o
loop Override do algoritmo PID.

Selecione o ponto de Saida Analdgica Override Output a ser atribuido como a saida de
controle para o loop Override do algoritmo PID.

10.Selecione o ponto de entrada Override Switch PV atribuido para comparagdo com o

ponto de gjuste de comutagdo Override. Este valor determina quando ocorrerd a
comutacdo para o loop de controle Primario.

11. Consulte a Secdo 6.6.4, Configuracdo dos Parametros PID, na pagina 6-16.
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6.6.4 Configuracdo dos Parametros PID

Configure o Loop Primary e o Loop Override independentemente.

1. Selecione Configure > Control > PID.
2. Configure PID.
3. Clique em Tuning natela PID Loop. Consulte a Figura 6-10.

6.6.4.1
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Figura 6-10. Exemplo de Configuracéo do Loop PID

Quando estiver utilizando o controle Override, preencha Min Control Time com 0
periodo de tempo minimo que o loop de controle Primary ou Override deve manter o
controle antes de ocorrer a comutacéo de volta ao outro loop de controle (FloBoss 407
ou ROC Série 300 com um FlashPAC).

DefinaManual Tracking como Enabled (Habilitado) e o loop Setpoint acompanha a
Variavel de Processo quando o loop estiver em Modo Manud. 1sto € normalmente utilizado
paradiminar um “impacto” natransferéncia de volta para 0 modo Automatico.

DefinaHalt PID On Reset como Enabled (Habilitado) e o status do loop de controle
PID sera desativado ap6s um restabelecimento do ROC, como por exemplo um reinicio
de energia ou um Warm Start.

Defina Override Type Select como Low (Baixo) ou High (Alto). Utilize Low Select

guando a alteracdo Priméria na saida for menor ou igua a alteracéo Override na saida.
Utilize High Select quando a alteracdo Primaria na saida for maior ou igual a alteracéo
Override na saida (FloBoss Série 500).

Configuracéo do Loop Primary

Quando utilizar o botdo Tuning natela PID Parameters mostrada na Figura 6-8, uma caixa de
didlogo sera apresentada permitindo a configuracéo do loop Primary. Consulte a Figura 6-10.

1. Digiteem Loop Period o periodo de tempo entre os interval os de segundos dos

céculos de PID para o loop Primary. Este intervalo €, normamente, definido como 5
segundos para garantir que uma Variavel de Processo Primario atualizada é recebida
para cada calculo de PID (FloBoss 407 ou ROC Série 300).
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2. Preencha Gain (Ganho Proporcional) com arelacéo da alteracdo na saida com a
alteracdo na entrada (a Variavel de Processo Primario), baseada na acdo de controle na
gual ha um relacionamento continuo linear entre a saida e a entrada. Recomenda-se um
gjuste para o Ganho Proporcional (Gain) inicial de 0,2 para evitar a instabilidade do
loop.

3. Preencha Reset (Ganho Integral) com arelacdo da alteracdo na saida com a ateracdo na
entrada (a Varidvel de Processo Primério), baseada na acdo de controle na qual a saida é
proporcional ao tempo integral da entrada. Recomenda-se um gjuste inicial para Reset
de 3 para evitar ainstabilidade do loop. Este valor € em termos de repeticoes por
minuto.

4. Preencha Rate (Ganho Derivativo) com arelacdo da ateragdo na saida com a ateragéo
na entrada (a Variavel de Processo Primario), baseada na ag&o de controle na qual a
saida é proporcional a taxa de ateracOes na entrada. Recomenda-se um gjuste inicial
para Rate de O para evitar a instabilidade do loop.

5. Digite em Scale Factor o nUmero que representa a relagdo da amplitude de saida para a
amplitude de entrada (Variavel de Processo Primério). O sinal do nimero especifica a
acao do loop: negativo para a acéo reversa (padréo) ou positivo para a agcéo direta. A
acao reversa faz com que o ponto de loop PID produza um “decréscimo” na saida (para
fechar uma vavula, por exemplo) quando a Variavel de Processo exceder o Ponto de
Ajuste.

6. Preenchalntegral Deadband como uma“janela’ ao redor do Ponto de Ajuste Primério.
Quando a Variavel de Processo Primario estiver dentro desta janela, a agéo integral
|(Reset) € desabilitada. Se o Tipo de Controle Discrete Output estiver habilitado,
nenhum pulso de saida é produzido. Por exemplo: Se vocé digitar “5”, ha uma regido de
5 unidades acima e 5 unidades abaixo do Ponto de Ajuste (Setpoint) na qual a Variavel
de Processo pode-se mover sem afetar a saida.

7. Preencha SP Ramp Rate como ataxa maxima (por minuto) na qual o Ponto de Ajuste
(e, portanto, a Varidvel de Processo Primério) é permitido subir até o novo vaor.

8. Ap0s configurar um ponto e clicar em Apply, utilize Write to Config Memory ou
Writeto EEPROM na exibicdo ROC Flags para salvar a configuracdo de E/S na
memoria permanente no caso de vocé precisar executar um Cold Start.

9. Consulte a Secéo 6.6.4, Configuragdo do Loop Override, na pégina 6-17.

6.6.4.2 Configuracéo do Loop Override

Quando utilizar o botdo Tuning natela PID Parameters mostrada na Figura 6-8, uma caixa de
didlogo sera apresentada permitindo a configuracéo do loop Override. Consulte a Figura 6-10.

1. Digite em Loop Period o periodo de tempo entre os intervalos dos calculos de PID em
segundos. Este intervalo €, normamente, definido como 5 segundos para garantir que
uma Variavel de Processo Primério atualizada é recebida para cada calculo de PID
(FloBoss 407 ou ROC Série 300).

2. Preencha Gain (Ganho Proporcional) com arelacéo da ateraco na saida com a ateracéo
na entrada (Varidvel de Processo Primério), baseada na acéo de controle na qual hd um
relacionamento continuo linear entre a saida e a entrada. Recomenda-se um gjuste para o
Ganho Proporcional (Gain) inicia de 0,2 para evitar ainstabilidade do loop.
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. Preencha Reset (Ganho Integral) com a relacdo da alteracdo na saida com a alteracdo na

entrada (a Variavel de Processo Override), baseada na acéo de controle na qual a saida €
proporcional ao tempo integral da entrada. Recomenda-se um gjuste inicial para Reset
de 3 para evitar ainstabilidade do loop. Este valor € em termos de repeticdes por
minuto.

. Preencha Rate (Ganho Derivativo) com arelacdo da ateracdo na saida com a alteracéo

na entrada (Variavel de Processo Override), baseada na acéo de controle na qual a saida
€ proporciona a taxa de alteracdes na entrada. Recomenda-se um gjuste inicial para
Rate de 0 para evitar a instabilidade do loop.

. Digite em Scale Factor um nimero que representa a relagdo da amplitude de saida para

a amplitude de entrada (Variavel de Processo). O sinal do nimero especifica a agdo do
loop: negativo para a agdo reversa (padrdo) ou positivo para a agao direta. A acéo
reversa significa que o ponto de loop PID produz um “decréscimo” na saida (para
fechar uma vavula, por exemplo) quando a Variavel de Processo exceder o Ponto de
Ajuste.

. Preenchalntegral Deadband como uma“janeld’ ao redor do Ponto de Ajuste

Override. Quando a Variavel de Processo Override estiver dentro desta janela, a acéo
integral |(Reset) é desabilitada. Se Discrete Output estiver desabilitado, nenhum pulso
de saida é produzido. Por exemplo: Se vocé digitar “5”, ha umaregido de 5 unidades
acima e 5 unidades abaixo do Ponto de Ajuste (Setpoint) na qual a Variavel de Processo
pode-se mover sem afetar a saida.

. Preencha SP Ramp Rate como a taxa maxima (por minuto) na qual o Ponto de Ajuste

(e, portanto, a Variavel de Processo Override) é permitido subir até o novo valor.

. Ap0s configurar um ponto e clicar em Apply, utilize Write to Config Memory ou

Writeto EEPROM na exibicdo ROC Flags para salvar a configuracdo de E/S na
memoria permanente no caso de vocé precisar executar um Cold Start.

6.7 Controle de Energia do Radio

O Controle de Energia do Radio permite que vocé conserve a energia da bateria passando a
alimentacdo para o radio ou telefone celular s quando necessario.

Quando estiver utilizando um FloBoss 407 ou ROC com FlashPAC, aenergiado radio é
controlada pelo sina DTR (através de COM2 para FloBoss 407) ou por Discrete Output. A
energia do radio pode ser configurada diferentemente para COM1 e COM2. Unidades ROC306 e
ROC312 n&o possuem COM2.

Quando estiver utilizando uma unidade FloBoss Série 500, a energia do radio é controlada pelo
sind DTR através da porta COM1 em uma placa de comunicagdes EIA-232; o controle de
energia DO néo esta disponivel.

S80 possivels dois modos de Controle de Poténcia: Segundos e Minutos. No modo Segundos, a
base de tempo para os temporizadores é em incrementos de 0,1 segundo, utilizados
principalmente com radios. No modo Minutos, a base de tempo para os temporizadores é em
incrementos de 1 minuto, utilizados com telefones celulares.

6-18

Funcdes Estendidas Revisédo 04/02



Manual do Usuario do ROCLIN for Windows
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Figura 6-11. Exemplo de Controle de Energia do Radio

Para cada ponto de Controle de Radio, a energia pode ser configurada para alteracéo automética
trés vezes por dia. Durante cada um desses trés periodos, denominados Zone 1, Zone 2 e Zone 3,
os tempos ON e OFF podem ser configurados para operar em varios interval 0s para conservar a
energia da bateria. A Figura 6-12 é uma apresentacao gréfica de como o controle de energia
opera dentro de cada “zona’ de tempo.

Comunicagéo do Host Detectada

—

On Time Off Time On Time ‘ Hold Time Off Time

Figura 6-12. Exemplo de Controle de Energia do Radio

Durante o tempo ON:

O Interrupgoes de recepcdo séo habilitadas na porta COM.
0 A saida de energia é definida em ON.
(0 Pode ocorrer comunicagao.

Durante o tempo OFF:

O Interrupgoes de recepcdo sao desabilitadas na porta COM.
[0 A saida de energia é comutada para OFF.
[0 N&o pode ocorrer comunicagao.

Se ocorrer comunicacdo durante o tempo ON, este serd estendido pelo Tempo de Retencéo (Hold
Time). A saida de energia permanece ON e as interrupcoes de recepcdo permanecem habilitadas
durante o Tempo de Retencéo.

Quando o parametro Radio Power Control estiver Habilitado, o ciclo de energia de radio esta
ativado. O parametro Low Battery Shutoff permite que o ciclo de energia sgja desabilitado
automaticamente sempre gque a tensdo de entrada para o ROC cair abaixo do limite especificado.
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Para utilizar o Controle de Energia do Radio:

6-20

1
2.
3.

Selecione Configure > Radio Power Control.
Selecione o ponto de Controle de Energia do Radio que vocé desga configurar.

Preencha Tag com um nome de 10 caracteres paraidentificar este ponto com a sua
respectiva porta de comunicacoes.

Radio Power Statusindica o status atual da funcdo de Controle de Energia e ON, OFF
ou REX.

Active Zone indica qual zona esta ativada atualmente para a determinacdo de Start
Time, On Time e Off Time.

Selecione Enabled (Habilitado) para Radio Power Control para ativar a funcéo
Controle de Energia do Rédio.

Selecione Seconds (Segundos) ou Minutes (Minutos) para Time Units. No modo
Segundos, a base de tempo para os temporizadores é em incrementos de 0,1 segundo,
utilizados principa mente com radios. No modo Minutos, a base de tempo para os
temporizadores € em incrementos de 1 minuto, utilizados com telefones celulares.

Preencha os parémetros Zone para indicar quando o Controle de Energia de Radio esta
ativo e inativo para as vérias Zonas.

[0 Sart Time em horas e minutos (HHMM) que a respectiva Zona é iniciada. A hora é
expressa na hora local, no formato 24 horas. Por exemplo: “1500” na Zona 2
significa que On Time e Off Time associados sdo utilizados comegando as 15.00 h.

(0 On Time durante um ciclo de energia quando a saida estiver no estado ON (em
segundos, a ndo ser gue o modo Minutos tenha sido habilitado para FloBoss Série
5000u ROC Série 300) para a respectiva zona. Note que a precisdo da hora € 0,2
segundos, arredondado para baixo. Por exemplo: “6.5” naZonal significa que a
energia estd ON por 6,4 segundos durante cada ciclo que ocorre na Zona 1.

[0 Off Time durante um ciclo de energia que a saida estiver no estado OFF (em
segundos, a ndo ser que o0 modo Minutos tenha sido habilitado para FloBoss Série
5000u ROC Série 300) para a respectiva zona. Note que a precisdo da hora € 0,2
segundos, arredondado para baixo. Por exemplo: “18.5" na Zona 1 significa que a
energia estd OFF por 18,4 segundos durante cada ciclo que ocorre na Zona 1.

Digite o Tempo de Retencao (Hold Time) que a saida permanece no estado ON gpds a
detecéo da atividade de comunicages (em segundos, a ndo ser que o modo Minutos tenha
sido habilitado para FloBoss Série 5000u ROC Série 300). Este valor se gplicaatodas as
zonas. Note que a precisdo da hora é 0,2 segundos, arredondado para baixo. Quando a
comunicacdo ocorrer durante o tempo ON, este serd estendido pelo Tempo de Retencéo
(Hold Time). O sind TDR permanece no estado ON, as Interrupges de Recepcdo
permanecem habilitadas e a Saida Distinta (se utilizada) permanece no estado ON.

Digite um valor em Low Battery Shutoff que especifica a tensdo na qual o Controle de
Energia esta automaticamente desabilitado. A tensdo que esta sendo detectada é a tensdo
de Entrada de Energia ou a tensdo da bateria (entrada de diagnéstico El ou E2). O
parametro Low Battery Shutoff permite que o ciclo de energia sgja desabilitado
automati camente sempre gue a tenséo de entrada para 0 ROC ou FloBoss cair abaixo do
limite especificado. Paraum ROC Série 300 ou FloBoss 407, o valor padréo é 11 volts.
Para um FloBoss Série 500, o valor padréo é 11,5 volts.
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Power Timer registra o periodo de tempo (On Time, Off Time ou Hold Time) que o
Controle do Rédio esteve sendo utilizado. O valor € a quantidade de segundos ou
minutos restantes, conforme indicado. Note que a preciséo da hora € + 0,2 segundos.

O vaor em On Counter indica o tempo cumulativo em que o Controle de Energia
esteve no estado ON.

O vaor em Off Counter indica o tempo cumulativo em que o Controle de Energia
esteve no estado OFF.

10.Selecione Output Definition (ROC Série 300 com FlashPAC mais recente ou FloBoss
407) — Consulte a Secdo 6.7.1. Para uma unidade FloBoss Série 500, a saida ndo pode
ser definida; entretanto, ela esté disponivel como um estilo de controle DO quando uma
placa de comunicacles serial RS-232 estiver instalada.

Note que se uma mensagem SRBX precisa ser enviada ao computador host, a energia
de rédio é devidamente ligada. A energia de radio deve permanecer por tempo suficiente
para permitir que ROC receba uma resposta de volta do host.

Pelo menos trés solicitagcOes devem estar presentes durante o Tempo no estado ON em
que o radio esteve ativo. Alguma parte de On Time também é utilizada pelo réadio
durante a inicializacéo da do receptor, fazendo com que parte de On Time dique
indisponivel para solicitagBes de recebimento. Consulte a Tabela 6-1 para obter uma
configuracdo tipica do recurso Controle de Radio para um ROC / FloBoss e um Host
com um ciclo de trabalho de 25%.

Tabela 6-1. Configuracéo Tipica do Controle de Energia e Host

ROC Série 300 ou FloBoss 407 / 500 On Time = 2 segundos

Controle de Energia do Radio Habilitado

(Modo de segundos, se aplicavel) Off Time = 6 segundos

Host Key-on Delay = 250 milissegundos

Key-off Delay = 10 milissegundos

Nudmero de retentativas = 13

Tempo entre as retentativas = 350 milissegundos

Apbs a configuragdo dos pontos de Controle de Radio, clique em Apply. Salve a configuracdo na
memoéria programavel utilizando o Indicador de ROC Write to Config Memory ou Write to
EEPROM.

6.7.1 Output Definitions (Definicdo de Saida)

A energia do rédio é controlada por meio do sinal DTR ou por uma Saida Distinta (Discrete
Output). No FloBoss 407, o sindl DTR esta disponivel somente através da porta COM 2. Por
haver pontos de Controle de Radio separados para COM1 e COM2, o ciclo de energia de rédio
para COM1 pode ser configurado diferentemente do que para COM2, incluindo os valores
independentes do temporizador e controles de saida separados utilizando as opgdes de Output
Definitions.

O sinal DTR esta sempre ativado independente se um ponto DO foi definido ou n&o. Um relé
externo para a energia de radio € necessario quando estiver utilizando o sinal DTR sem um ponto
DO definido. Quando estiver utilizando um DO, este esta conectado diretamente ao radio para
fornecer alimentacéo de energia.
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1. Selecione Configure > Radio Power Control > Output Definition.

Dutput Definition E3

OutPut Type : D0 Oy

DO Assignment © [DO A BSTATUS

D0 Type
’7 & Nomal  lnwerted

(] 3 | Cancel |

Figura 6-13. Output Definition (Definicdo da Saida)

2. Selecione DO Assignment para atribuir o canal DO a ser utilizado pela fungéo Controle
de Energia de Ré&dio.

3. Defina DO Type como Normal ou Invertido (Inverted). Se vocé selecionar Inverted, o
estado ON é o sinal baixo (0) ao invés de um sina alto (1). O FloBoss 407 pode ler o
estado ON e OFF em reverso. Verifigue a saida para garantir o recebimento dos
resultados desegjados.

6.8 Configuracdo do Modbus

O Programa de Emolucéo de Protocolo Modbus € desenvolvido para permitir que a unidade
FloBoss Série 500 emule o protocolo de comunicagdes utilizado pelos dispositivos Modbus. Isto
torna possivel integrar os dispositivos FloBoss e Modbus no mesmo sistema Host/Escravo. O
FloBoss Série 500 atua como um dispositivo Escravo localizado em COM 1.

O protocolo Modbus é construido no firmware do FloBoss Série 500 e utiliza COM1, que
determina automaticamente se a solicitacdo de comunicacéo de entrada esta no protocolo ROC
pi no protocolo Modbus. O FloBoss responde utilizando 0 mesmo protocolo.

[0 NOTA: Esta secdo so descreve a fun¢éo Modbus disponivel para as unidades FloBoss
Série 500. O protocolo Modbus também pode ser utilizado por um dispositivo FloBoss
407 e ROC Série 300, mas ele deve ser carregado manua mente como um Programa
Usuério. Quando o programa Modbus € carregado, ele é configurado a partir da fungéo
Dados do Usuario no menu Configure e ndo a partir da fungdo Modbus no menu
Configure. Consulte o Manual do Usuério do Programa de Emolugéo de Protocolo
Modbus (Formulério A4606).

As funcdes do Modbus sdo configuradas por Tipo de Ponto e Parémetro. O FloBoss utiliza o
enderecamento fisico do E/S enquanto os aplicativos do Modbus utilizam o enderecamento E/S
|6gico para manter a compatibilidade com o Modbus.

[0 NOTA: Uma unidade FloBoss Série 500 pode atuar somente como um dispositivo
Escravo comunicando-se através da porta do host em COM 1.
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Os Pontos Definidos pelo Usuario (UDP — User-Defined Points) sdo utilizados para tornar esses
dados disponiveis para 0 software ROCLINK. A porta COM1 reserva UDP 53, UDP 54 e UDP
55 para os dados de configuracéo.

Os Caodigos de Funcdo do Programa Usuério de Emolucdo do Protocolo Modbus séo 1, 2, 3, 4, 5,
6, 15 e 16 que utilizam o0 mesmo formato de comando e resposta que as func¢des UP listadas no
Guia de Referéncia do Protocolo Gould Modbus (Janeiro de 1985), formulério PI-MBUS-300
Rev. B (Protocolo Modbus Maodicon). Dependendo do Parametro configurado (como por
exemplo, Byte, Palavra, Palavra Dupla, Ponto Flutuante ou seqtiéncia de 10 caracteres), Codigos
de Funcéo 3, 4 e 6 podem conter mais bytes de dados do que as outras fungdes. Os Codigos
Funcionais 15 e 16 podem conter até 240 bytes de dados. O limite superior do byte de dados é
240 bytes.

Os tipos de ponto e parametros do FloBoss Série 500 para os Codigos de Fungdo 1, 2, 3, 4, 5, 6,
15 e 16 do Modbus sdo configurados utilizando o software ROCLINK. Qualquer Tipo de Ponto e
Parametro suportado pelo FloBoss Série 500 pode ser selecionado para os Codigos de Fungéo 3,
4, 6 e 16. Com uma excegdo (descrita no proximo paragrafo), os Codigos de Funcéo 1, 2, 5 e 15
S80 restritos aos tipos de ponto do estado de entrada e saida. A Tabela 6-2 fornece detalhes dos
Cadigos de Funcdo suportados pelo FloBoss Série 500.

O Cddigo de Funcéo 5 pode ser utilizado para confirmar uma solicitagdo de alarme ou evento
enviada pelo Host. Quando o FloBoss foi coletado para os Registros de Alarme e Evento
utilizando o Cédigo de Funcéo 3 para o Registrador 32, o FloBoss comega a coletar doze pontos
por vez iniciando onde a Ultima coleta foi interrompida. O FloBoss retorna as informagdes ao
Host, que, por sua vez, responde com o Cadigo de Funcéo 5, indicando que os pontos foram
recebidos e o0 Host esta pronto para os proximos doze pontos.

Tabela 6-2. Codigos de Fungao do Modbus Suportados pelo FloBoss

Cadigo Significado Agdo
01 Ler Status da Bobina Légica Obtenha o status atual (ON/OFF) de um grupo de bobinas légicas
(saidas).
02 Ler o Status da Entrada Distinta Obtenha o status atual (ON/OFF) de um grupo de Entradas Distintas.
03 Ler Registradores de Saida (Retengdo)] Obtenha o valor binario atual em um ou mais registradores de retengéo
04 Ler Registradores de Entrada Obtenha o valor binario atual em um ou mais registradores de entrada.
05 Forgar a Bobina Légica Simples Force a bobina légica para um estado ON ou OFF. Confirme a

solicitagdo de Alarme ou Evento.

Preestabelecer o Registrador de

06 Retencéo Simples

Colocar um valor binario especifico em um registrador de retencéo.

15 Forcgar as Bobinas Logicas Multiplas Force uma série de bobinas de saida légicas consecutivas para
os estados ON ou OFF.

16 Preestabelecer o Registrador de Coloque um valor binario especifico em uma série de registradores
Retencao Multiplo de reteng&o consecutivos

1. Selecione Configure > Modbus > M odbus Configuration. Consulte a Figura 6-14.
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MODEBUS Configuration EHE

General | Scale Values I Hizstory Access Registers I

Status : IT

— Modbus Type
A
&+ RATU

Log Modbuzs Events Ewte Order
’7 i~ Dizabled ’76 Least Significant Byte First

& Enabled

" Muost Significant Eyte First

deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 6-14. Configuracédo do Modbus

2. Selecione o Tipo de Modbus (Modbus Type). O protocolo do Modbus suporta dois
modos de transmissdo: ASCII e RTU. Todos os dispositivos na mesma rede de
comunicagdes devem ser configurados com 0 mesmo modo de transmisséo.

O enlace de dados entre o dispositivo host e 0 FloBoss Série 500 requer uma das
seguintes placas de comunicagao:

0 Placa de Comunicagéo Serial EIA-232.
0 Placa de Comunicacéo Serial EIA-485.
0 Placa de Comunicacdo Modem Dial-up.

O enlace de dados pode operar no modo RTU (Remote Terminal Unit) ou ho modo
ASCII (American Sandard Code for Information Interchange).

O modo ASCI| permite interval os de tempo adicionais de até um segundo entre 0s
caracteres sem causar erro. Isto permite que as mensagens segjam lidas com o uso de um
terminal dedicado. Cada caractere é dividido em duas partes de 4 bits que sdo
representados por seu equivalente hexadecimal. O modo ASCII utiliza duas vezes mais
caracteres que o0 modo RTU. Cada caractere enviado é composto de um bit de Inicio, 8
ou 7 bits de Dados e ou dois bits de Interrupgio com paridade Par, impar ou Sem
Paridade. O modo ASCII utiliza a Verificagdo de Redundancia Longitudinal (LRC —
Longitudinal Redundancy Checking).

O modo RTU permite maior densidade de caracteres e melhor throughput de dados do
gue ASCII para a mesma taxa de transmisséo. Cada mensagem € transmitida em
seqiéncia continua. Os dados sdo enviados em caracteres binarios de 8 bits. No modo
ASCII, cada caractere da RTU é dividido em duas partes de 4 bits que sdo representados
por seu equivalente hexadecimal. O modo RTU utiliza a Verificagdo de Redundancia
Ciclica (CRC — Cyclic Redundancy Checking). O padréo € RTU habilitada

Sgja no modo ASCII ou RTU, uma mensagem do Modbus é colocada pelo dispositivo
transmissor em um guadro gue tem um ponto de inicio e de fim conhecidos. Consulte a
Tabela 6-3 e a Tabela 6-4.
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Tabela 6-3. Quadro de Mensagens ASCI|

Inicio do Quadro Enderecgo | Funcéo | Dados |Verificagéo de Erro LRC| Fim

2 Caracteres 2 Caracteres N Caracteres 2 Caracteres CRLF

Tabela 6-4. Quadro de Mensagens RTU

Inicio do Quadro | Enderego | Fungéo | Dados |Verifica<;éo de Erro LRCI Fim
T1-T2-T3-T4 1 Byte 1 Byte N * 1 Byte 2 Bytes T1-T2-T3-T4

3. Selecione Enabled (Habilitado) para Log M odbus Events para registrar todas as
alteracBes de pardmetros do Modbus no Registro de Eventos (Event Log) ou selecione
Desabilitado para permitir que as alteragdes de parametros do Modbus ocorram sem
estarem registrados. O padrdo para Log Modbus Events é Enabled (Habilitado).

4. Selecione a Ordem dos Dados (Byte Order) em uma transmissdo ou solicitacdo que
pode ser reversa pela selecdo feita nessas caixas de verificacdo. Isto sb afeta um campo
de dados de uma mensagem do Modbus e ndo tem efeito sobre os dados para os
Cadigos de Funcéo 01, 02 e 05.

[0 Least Significant Byte First — Selecionando esta caixa de verificagdo o Byte
Menos Significativo € posicionado primeiro. Este é o valor padréo.

0 Most Significant Byte First — Selecionando esta caixa de verificagéo o Byte
Mais Significativo € posicionado primeiro.

5. Selecione Enabled (Habilitado) para Enron M odbus para utilizar a implementacéo
mais recente do Enron do protocolo Modbus. Isto faz com que os indices Hourly
(Periddico) e Daily sjam retornados como valores de ponto flutuante ao invés dos
valores padréo inteiro e de caractere. Além disso, o indice histérico é gjustado para
acomodar o indice do Enron (1 a 840) e aindicagdo de data (MMDDY'Y) é retornada
antes daindicagéo de hora (HHMM), o que n&o inclui os segundos.
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6.8.1 Valoresde Escala
O padrdo € todos os Valores de Escala (Scale Values) definido em zero. Consulte a Figura 6-15.
1. Selecione Configure > Modbus > Modbus Configuration > guia Scale Values.

MODBUS Configuration EHE

General Scale Yalues | History Access Hegistersl

Lo ' alue High " alue

Integer Scale : I 1] |4095

FloatScale #1: [0 Jo

Float Scale #2 : IU IU
FloatScale #3: [0 Jo
Float Scale #4: [0 Jo
Float Scale #5: [0 Jo
Float Scale #6: [0 Jo
Float Seale #7: [0 Jo

Flost Seale #3: [0 Jo

deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply

Figura 6-15. Valores de Escala

2. Digite os valores de Integer Scale. No FloBoss, os pontos extremos das Entradas
Analdgicas e as Saidas Anal 6gicas sdo utilizadas para escalar ou calibrar afaixa do
sina de entrada ou saida. Por causa de cada ponto de E/S poder ter diferentes escalas,
os valores brutos dos pontos de E/S Analdgicos séo normalizados para os valores
definidos pelos campos Integer Scale Low Value e Integer Scale High Value.

3. Digite o Valor Inferior (Low Value) que contém o valor 0% para todos os registradores
de dados anaégicos (Tipo 3, Parametro 17 e Tipo 4, Parémetro 9).

4. Digite o Valor Superior (High Value) que contém o valor 100% para todos os
registradores de dados anal gicos (Tipo 3, Parametro 17 e Tipo 4, Parémetro 9).

Os campos High Value e Low Vaue s&o inteiros, portanto eles podem variar de zero a
32767. Esses campos de dados também podem ser utilizados para graduar o E/S
Analégico para valores inteiros com um ponto decimal implicito.

Por exemplo: Todos os valores brutos de E/S Analégico podem ser transmitidos com
valores 0 a 1000 (0 a 100.0, ponto decimal implicito) definindo os valores neste campo
em O para Integer Scale Low Value e 1000 para Integer Scale High Vaue. A graduacéo
S0 é utilizada em E/S Anal 6gico especificado pelo E/S tipo 3 (AIN), parametro 17
(Entrada A/D Bruta) e E/Stipo 4 (AO), parametro 9 (Saida D/A Bruta).

5. PreenchaFloat Scale # nos campos Low Vaue Float Scale e High Value Float Scale
utilizados quando o Host ndo for capaz de processar 0s nimeros dos pontos flutuantes.
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Nos sistemas Host que ndo aceitem nimeros de pontos flutuantes, oito conjuntos de faixas de
pontos flutuantes para os valores podem ser especificados. Isto permite que os valores dos
pontos flutuantes, como por exemplo Pontos de Ajuste do PID, sejam lidos e definidos pelo Host
como valores inteiros. Os valores dos pontos flutuantes do FloBoss sdo convertidos em inteiros
por meio da configuracéo de um registrador ou série de registradores com o campo Conversion
definido na configuracéo de Definicéo de Registradores do Modbus. As equacdes utilizadas para
converter os valores dos pontos flutuantes em valores inteiros para habilitar a leitura dos valores
dos pontos flutuantes séo:

Parte Flutuante = High Value Float Scale - Low Value Float Scale
Parte Inteira = High Value Float Scale - Low Vaue Float Scale
Leitura Ajustada = Leitura da Parte Flutuante - Low Value Float Scale

Inteiro = Parte Inteira x Leitura Ajustada + Low Value Integer Scale
Parte Flutuante:

As equacdes utilizadas para converter os valores inteiros em valores de ponto flutuante séo:

Parte Flutuante = High Value Float Scale - Low Value Float Scale
Parte Inteira = High Value Float Scale - Low Vaue Float Scale
Inteiro Ajustado = Inteiro Enviado - Low Value Integer Scale

Valor Flutuante = Inteiro Ajustado x Valor Flutuante + Low Vaue Float Scale
Parte Inteira

6.8.2 Registradores de Acesso a Histérico do Modbus

O Registrador de Acesso ao Histérico é um registrador que pode conter um ou mais pontos
histéricos para a recuperacdo do Registrador de Eventos (Event Log), Registrador de Alarmes
(Alarm Log) e Arquivos de Historicos (Historical Archives). Os dados historicos estéo contidos
em Point Type 55. O FloBoss Série 500 pode armazenar até 35 dias de dados horarios para cada
um de seus pontos histéricos. A Figura 6-16 exibe os valores default para todos os campos.

1. Selecione Configure > Modbus > Modbus Configuration > guia History Access

Registers.
MDDBUS Configuration HE
General | Scale Values  History Access Registers |
Dalylndes: [7160 | Howlylndex: [7161 | Eventsiilams: [32 |
Risgister Number Stattina Histoy - Enia History Aichive Type  Conversion
B o =
z P
o o o P
O o o o
o o o P
= P
= |n—
— |o—
= -
N o o
[FUpdate [[v 0K | % Cancel | 1 spply |

Figura 6-16. Registradores de Acesso a Historicos
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Especifique o Numero do Registrador do Modbus utilizado para obter os valores de
indice Diério (Daily Index).

Especifique o NUmero do Registrador do Modbus utilizado para obter os valores de
indice Horério (Hourly Index).

Especifique o Numero do Registrador do Modbus utilizado para obter os registros de
Eventos/ Alarmes. Consulte a Segéo 6.8.2.1Modbus — Funcionalidade Eventos /
Alarmes, na pagina 6-29.

Especifigue o Numero do Registrador do Modbus utilizado para obter o grupo de
pontos de histérico definidos nos campos Starting History Point e Ending History Point
sem ter que definir cada ponto historico separadamente.

Especifique o campo Starting History Point para obter um grupo de pontos de historico
sem ter que definir cada ponto historico separadamente, digite os valores nos campos
Starting History Point e Ending History Point. Os valores em Starting History Point e
Ending History Point devem ser diferentes, com o valor de Starting History Point sendo
0 menor dos dois. O grupo de pontos histéricos é especificado pelo valor do registrador
do Modbus definido no campo Register Number. O valor em Starting History Point é o
primeiro ponto histérico a ser recuperado.

Especifique o campo Ending History Point para obter um grupo de pontos de histérico
sem ter que definir cada ponto historico separadamente, digite os valores nos campos
Starting History Point e Ending History Point. Os valores em Starting History Point e
Ending History Point devem ser diferentes, com o valor de Starting History Point sendo
0 menor dos dois. O grupo de pontos histéricos é especificado pelo valor do registrador
do Modbus definido no campo Register Number. O valor em Ending History Point € o
ultimo ponto histérico a ser recuperado.

Selecione o Tipo de Arquivo (Archive Type) a arquivar os valores Horérios (Hourly) ou
Diario (Daily).

Selecione 0 campo Conversion para especificar o tipo de conversao necessario, se houver,
nos dados antes de serem enviados ao Host ou antes de serem gravados no FloBoss. As
conversdes s2o utilizadas para permitir que sgiam transmitidos e recebidos vaores inteiros
a0 invés de valores de pontos flutuantes. A Tabela 6-9, na pagina 6-33, lista os Codigos de
Conversdo utilizados com o programa de Emulagéo de Protocolo do Modbus.

A Tabela 6-5 resume as chamadas funcionais aplicaveis e seus registradores e campos de dados

associados.
Cadigo Campo do Campo de X
D
de Fungao Registrador Dados escrigao
3 7160 — Daily Index Ignorado A resposta contém o indice diario atual.
3 7161 — Hourly Index Ignorado A resposta contém o indice horario atual.
3 32 — Event/Alarm Ignorado A resposta contém os registros de Eventos e Alarme. O nimero
Register maximo de bytes retornados é 240 (12 registros de 20 bytes cada).
Os eventos sdo retornados antes de os Alarmes serem retornados.
O formato ¢ exibido na Tabela 6-6.
5 32 — Event/Alarm Ignorado Apo6s os Eventos e Alarmes terem sido retornados, deve haver
Register uma confirmacgao de forma que os mesmos Eventos e Alarmes
néo sao retornados na préxima solicitagéo.
3 703 — Daily History Registradores | A resposta contém dois valores de ponto de flutuagao para a hora e
de Arquivos data do arquivo histérico (hora = HHMMSS e data = MMDDYY) € os
Historicos valore de ponto de flutuagédo para cada um dos pontos histéricos
(0to 34) definidos para o Registrador de Arquivos Histéricos.
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Cadigo Campo do Campo de ica
D
de Fungdo| Registrador Dados eserigao
3 704 — Hourly History | Registradores | A resposta contém dois valores de ponto de flutuagdo para a hora e
de Arquivos data do arquivo histérico (hora = HHMMSS e data = MMDDYY) e os
Historicos valore de ponto de flutuagdo para cada um dos pontos histéricos
(0a839) definidos para o Registrador de Arquivos Historicos.

6.8.2.1 Modbus— Funcionalidade Eventos/ Alarmes

Os formatos dos registros de Evento e Alarme sdo do mesmo tamanho e tém contetido similar. A
primeira palavra em um registro € um mapa de bits no qual o bit 9 indica se o registro é de
Evento (1) ou de Alarme (0). Os significados dos outros bits sdo especificos ao registro de
evento ou de alarme.

O registro de Eventos e Alarmes consiste dos bytes mostrado na Tabela 6-6. Um desdobramento
do mapa de bits no primeiro byte é dado na tabela imediatamente ap0s a tabele de registros.

Leitura do Registrador de Eventos/ Alarmes

A solicitacdo do Modbus paraler o registro de Eventos/Alarme utiliza o Cédigo de Funcéo 03 de
leitura padréo e o Registrador de Eventos/Alarme (parametro #0) na Tabela de Funcdes
Especiais do Modbus (tipo de ponto 39). Nesta solicitacdo, a quantidade de registradores €
incluida para manter a compatibilidade de formato mas € ignorada pela unidade FloBoss Série
500 receptora.

Para a data nos eventos e alarmes retornados, o ano (YY) é realmente o niUmero de anos desde
1980 (por exemplo, o ano atual é 1997, portanto, o ano (YY) para a data seria 17).

Confirmagéo de Eventos/ Alarmes

A solicitacdo do Modbus para confirmar o registro de eventos/alarmes utiliza o Codigo de
Funcdo 05 e o registrador de Eventos/Alarmes (parametro #0) na Tabela de Funcbes Especiais do
Modbus (tipo de ponto 39). Nesta solicitacdo, 0 nimero de registradores € sempre um (1).

Tabela 6-6 Contetido do Registro de Eventos e de Alarmes do Modbus

Byte Conteudo do Registro de Eventos Conteudo do Registro de Alarmes
12 Mapa de bits de alteragdo do operador (inteiro de Mapa de bits de alteragédo de alarme (inteiro de
16 bits) - Consulte a Tabela 6-7. 16 bits) - Consulte a Tabela 6-7.
3.4 Numero do registrador do Modbus da variavel Numero do registrador do Modbus da variavel
(inteiro de 16 bits) (inteiro de 16 bits)
5.8 Indicagéo de Hora(HHMMSS; ponto flutuante de Indicacao de Hora(HHMMSS; ponto flutuante
32 bits) de 32 bits)
Indicagédo de Data(MMDDYY; ponto flutuante de Indicagdo de Data(MMDDYY; ponto flutuante
9-12 . .
32 bits) de 32 bits)
Valor anterior da variavel(ponto flutuante de 32 bits) | Valor anterior (com alarme) da variavel(ponto
13-16 .
flutuante de 32 bits)
Valor anterior (Novo) da variavel(ponto flutuante N&o utilizado na hora atual (zero preenchido quando
17-20 : "
de 32 bits) transmitido para o mestre)
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Tabela 6-7. Contelido do Mapa de Bits de Alteracdo de Operador/Alarme

Bit Mapa de Bits de Alteracdo do Operador Mapa de Bits de Alteracdo de Alarme
0 |Valor fixo — altera para um valor EU em um ponto 1/0O no Modo Manual N&o utilizado
1 |Escala Zero — alteracéo para 0% Ajustado em uma AO ou Al Na&o utilizado
2 |Fundo de escala — alteracé@o para 100% Ajustado em uma AO ou Al N&o utilizado
3 |Valor de operacgao da entrada do operador — alteragao para qualquer parametro Na&o utilizado
diferente dos descritos
4 |Bit fixado Booleano — alteracéo para o Status na DO ou DI N&o utilizado
5 [Indicador fixo/variavel — alteracdo para o Modo Manual para um ponto de E/S Alarme manual
6 |Alteracdo da entrada da tabela — alteracéo para as Tabelas de Funcdo Modbus Alarme de Alteracdo de Status
7 |Alteracdo de comandos do sistema — eventos registrados pelo sistema Sem Alarme de Fluxo
(Alimentac&o de Energia)
8 [N&o utilizado Alarme de Falha de Ponto
9 [Bit do identificador de eventos de alteracdo do operador Bit do identificador de eventos de
alteracdo do operador
10 [Low Low Limit — alteracdo para o parametro Low Low Alarm Low Low alarm
11 |Low Limit — alteracdo para o parametro Low Alarm Low alarm
12 [High Limit — alterac&o para o parametro High Alarm High alarm
13 [High High Limit — alteracéo para o pardmetro High High Alarm High High alarm
14 ([Taxa do Limite de Alteracdo — alteracdo para o parametro Rate Alarm Rate alarm
15 [N&o utilizado Definir/limpar alarme
(1 = definir, 0 = limpar)

6.8.3 Modbus — Coleta do Histérico

A unidade FloBoss Série 500 permite gque o protocolo do Modbus envie o Histérico Hourly
(periddico) e Daily. Consulte a Secéo 6.8.2, Registradores de Acesso a Historico do Modbus, na
pagina 6-27. cada registro contém uma identificacdo de hora e data e todos os arquivos historicos
para os quais 0 Register Number é configurado. O Cddigo de Fungdo 03 do Modbus e o
Registrador de Arquivos Historicos sdo utilizados para coletar os dados arquivados. Dois
registradores Modbus indicam o indice histérico Hourly e Daily como selecionado no campo
Archive Type. Isto pode ser configurado no Registrador de indice de Histérico Horéario (Hourly
History Index Register) e no Registrador de indice de Histérico Diério (Daily History Index
Register). Esses indices identificam o arquivo histérico atual no qual os dados foram registrados
por ultimo.

Para coletar o historico Hourly e Daily, um Cédigo de Funcdo 03 do Modbus padréo é utilizado.
O campo Register Number € utilizado para enderecar o Registrador de Arquivos Historicos
individual. Os campos de dados Daily Index, Hourly Index e Event/Alarm s&o utilizados para
enderecar um numero de indice de histérico. A mensagem de resposta contém dois valores de
ponto de flutuac&o para a hora e data do arquivo historico (hora= HHMMSS e data =
MMDDYY) e os vaore de ponto de flutuacdo para cada um dos pontos historicos definidos para
0 Registrador de Arquivos Historicos. A identificacdo de data para o histérico utiliza o ano atual
e ndo figura o nimero de anos desde 1980.

6-30

[0 NOTA: Quando estiver em modo Enron, aidentificacdo de hora esté4 no formato

HHMM. Além disso, aidentificacgo de data € mantida antes da identificacéo de hora

Funcdes Estendidas
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6.8.3.1  Modbus— Informacdes Detalhadas de Ponto / Parametro

A Tabela de Fungdes Especiais do Modbus (tipo de ponto 39) retorna os Arquivos de Registro de
Eventos (Event Log), Registro de Alarmes (Alarm Log) e Histérico. O Registrador de Eventos/
Alarmes (parametro #0), o Registrador de indice de Historico Horério (Hourly (periodico)
History Index Register) (parametro #1) e o Registrador de indice de Histérico Diério (Daily
History Index Register) (parémetro #2) podem ser configurados para o NUmero de Registrador
(Register Number) desgjado. O Registrador de Arquivo Histérico € um registrador que pode
conter um ou mais pontos historicos para a recuperagdo. O campo Starting History Pt contém o
ponto histérico inicial para o Registrador de Arquivo Histérico, enquanto o campo Ending
History Pt € o ultimo ponto historico a ser incluido no Registrador de Arquivo Historico. Todos
0s pontos historicos entre Starting History Pt e Ending History Pt estdo incluidos no Registrador
de Arquivos Histéricos. O Tipo de Arquivo Histérico s pode ser um de duas opgdes. Horario
(Hourly) ou Diario (Daily). O Cédigo de Conversdo pode ser utilizado para converter os valores
historicos. Entretanto, o Cédigo de Conversdo ndo afeta a indicacéo de hora e data

6.9 Registradores do Modbus

As tabelas de configuragdo séo utilizadas para associar os niUmeros do registrador do Modbus
com os dados de ponto do FloBoss (ROC). Quando uma solicitaco de Modbus € recebida, o
programa usuario do Modbus pesquisa ha tabela de configuragdes de fungdes pela funcéo do
Modbus solicitada, iniciando com a primeira entrada da tabela até a tltima. Se for encontrada
uma correspondéncia do nimero de registrador, é construida uma resposta baseada no tipo de
ponto e parametro do ROC configurado na tabela. Se néo for localizada uma correspondéncia,
uma mensagem de erro é emitida. O programa usuario localiza um registrador enquanto compara
0 nimero do Registrador Inicia (Starting Register), o nimero do Registrador Final (Ending
Register) ou qualquer nimero entre intermediario para esta particular entrada na tabela.

Quando estiver configurando a tabela, os niimeros dos registradores devem ser exclusivos. Os
registradores podem ser duplicados enquanto forem localizados em uma tabela separada de
configuragBes de fungdes do Modbus. Se um nimero de registrador for duplicado dentro da mesma
tabela de funcéo do Modbus, a primeira ocorréncia é utilizada. Além disso, € o melhor nimero da
tabela desde o menor nimero de registrador aé o maior nimero de registrador, especiamente quando
utilizar duas entradas de tabela para configurar um grupo continuo de registradores.

Até quinze diferentes linhas podem ser configuradas para as Funcdes 4 e 16 do Modbus. até trinta
diferentes linhas podem ser configuradas para a Funcéo 3 do Modbus, divididas nas Tabelas 3A e 3B.
Tornando os registradores continuos, significando que o endereco do Registrador Inicial de uma nova
linha € maior do que o endereco do Registrador Fina da linha anterior, pode ser criada umatabela de
dados continua para a Funcéo 3, 4 ou 16 do Modbus até o limite de 240 bytes. Este tipo de tabela de
dados permite o atodos dados com uma solicitacéo.

Até quinze diferentes linhas também podem ser configuradas para os Codigos de Fungéo 1, 2, 5,
6 e 15 do Modbus. Para os Codigos Funcionais 1, 2, 5 e 15, o parametro especificado deve ser
um tipo de paréametro de um unico byte, preferivelmente um parametro de status (apenas o bit 0
é utilizado), porgue esta funcdo empacota os dados em um formato binério para transmissao.
Cada intervalo de endereco deve ser exclusivo dentro da funcéo para a operacéo apropriada.
Caso contrario, o primeiro endereco valido é utilizado.

1. Selecione Configure > Modbus > Modbus Registers.
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Registers HE
Function Mumber Function Marme : IFunction 1
|1 vl

Starting Fiegister  Ending Flegister  Conversion

Serial Mumber IW IW ID_

#3 Indexing
i & Paint " Param IDD A4STAT TLP..
#5 _I - —_I

Copy |ﬁEaste | deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura 6-17. Definicdo do Registrador do Modbus

Consulte a Tabela 6-8 referente aos valores padréo para a definicdo do Registrador do Modbus.
Tabela 6-8. Valores Padrao da Definicdo do Registrador do Modbus

2. Selecione o Numero da Funcéo (Function Number) para distinguir entre as diferentes
tabelas, como por exemplo o NUmero de Funcéo 1 exibido na Figura 6-17.

3. Selecione o Numero Serial (Serial Number) para visualizar e aterar todas as
Definicdes de Registrador do Modbus disponiveis.

4. Preencha Function Name com um nome de funcéo de até 20 caracteres para distinguir
entre as diferentes tabelas de Registradores do Modbus.
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5. Preencha Starting Register para representar o primeiro registrador de dados no

intervalo de enderecos. Em certos dispositivos Host do Modbus, o registrador 40101 é
realmente transmitido como “100”. O valor “100” deve ser colocado no campo de
endereco Inicia (Start) porque o FloBoss utiliza o nUmero real enviado pelo Host. Um
Registrador Inicial 0 € um enderego valido. Qualquer nimero entre O e 65535 € valido.
Os numeros de registradores podem ser duplicados enquanto estiverem em tabelas
separadas de configuracfes de funces do Modbus. As tabelas devem ser numeradas do
menor para o maior.

Por exemplo: O dispositivo Host solicita o Registrador Inicial 500 até o Registrador
Final 700. O Registrador Inicia € 400 e o Registrador Final é 700. Todos os nimeros de
registradores solicitados pelo Host (500 a 700) sdo validos e seriam respondidos porque
0s numeros de registradores solicitados coincidem ou estdo entre os nimeros do

Registrador Inicial e Registrador Final (400 a 700).
6. Especifique se 0 endereco do Registrador Final (Ending Register) € um nimero que

representa a Ultima localizagéo dos dados de um ponto. O valor para este nimero €

calculado por:

Endereco do Registrador Final = (Endereco do Registrador Inicial + NUmero de

Funcdes) - 1

7. Especifique o tipo de Conversdo (Conversion) necessario, se houver, nos dados antes
de serem enviados ao host ou antes de serem gravados no FloBoss. As conversdes sao
utilizadas para permitir que sgjam transmitidos e recebidos valores inteiros ao invés de
valores de pontos flutuantes. A Tabela 6-9, lista os Codigos de Conversao utilizados

~ Aa Al =~ Ao Deat I~ A~ A~ o
CédlgO de bUIDbg}CHbLéHI dTiauc T g%ﬁ%gé ULPCUIU UU VI bﬁﬁfgéo
Conversdo N CAdLance Ao Conveoreidon GFE%CW)AQ OAdiaooce Erineclonaic 2 A A Q9 1A
0 Sem Converséc\)IO \JUUIuUO UC UV Ol Sou <A I_I US MUUIBUO rarivivimio J, =, U, U CT 14U.
1 Flutuacdo para Inteiro, Escala de Flutuacao 1 3,4 A conversao de Flutuagao para Inteiro
2 Flutuacdo para Inteiro, Escala de Flutuacao 2 3,4 altera
3 Flutuacéo para Inteiro, Escala dRablla@:8 E4ddigoSde Corfersso Gt MesiisLEO
4 Flutuacdo para Inteiro, Escala de Flutuacdo 4 3,4 FloBoss para um'inteiro para a
5 Flutuacéo para Inteiro, Escala de Flutuacédo 5 3,4 transmiss&o ao host. O numero do
6 Flutuac&o para Inteiro, Escala de Flutuacéo 6 34 Cédigo de Converséo especifica qual
7 Flutuag&o para Inteiro, Escala de Flutuacéo 7 34 valor de graduacao do ponto de
8 Flutuac&o para Inteiro, Escala de Flutuag&o 8 3,4 lutuacéo deve ser utilizado para a
converséo.
9al6 [Sem Converséo 6,16
17 Inteiro para Flutuacéo, Escala de Flutuagédo 1 6,16 /A conversao de Inteiro para Flutuagéo
18 Inteiro para Flutuacdo, Escala de Flutuacéo 2 6,16 altera o valor inteiro transmitido para
19 Inteiro para Flutuacéo, Escala de Flutuagdo 3 6,16 um valor de ponto de flutuagéo para o
20 Inteiro para Flutuacio, Escala de Flutuacéo 4 6,16 FloBoss. O nimero do Cdédigo de
21 Inteiro para Flutuacéio, Escala de Flutuac&o 5 6,16 Conversdo especifica qual valor de
22 Inteiro para Flutuac&o, Escala de Flutuacdo 6 6,16  |graduacéo do ponto de flutuacao deve
23 Inteiro para Flutuac&o, Escala de Flutuacdo 7 6,16  [ser utilizado para a conversao. Se

nenhuma parte fracional for
proveniente da conversao de inteiro
para flutuante, utilize uma converséo
de flutuac@o que mais
aproximadamente abrange a faixa de
inteiros a serem convertidos, como por|
exemplo, a faixa de 0 a 10 ao invés de

0 a 1000.
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Cédigo de
Conversao

Descricdo

Funcéo Escravo

Definicdo

24

Inteiro para Flutuacéo, Escala de
Flutuacéo 8

6,16

25

Inteiro para Flutuagdo, Sem Escala

3,4,6,16

Quando estiver utilizando o Cédigo de Fungéo 3 ou 4,
esta conversao altera qualquer tipo de dados (Caractere
sem sinal ou com sinal, Inteiro ou Longo) no FloBoss
para um valor de ponto flutuante para a transmissé@o
para o Host. Quando estiver utilizando o codigo de
funcdo 6 ou 16, esta converséao altera o valor do ponto
flutuante transmitido para o tipo de dados correto para o
TLP do FloBoss.

26 a 32

Sem Conversao

Caractere para Inteiro

3,4

A conversdo de Caractere para Inteiro altera o tipo de
dados de caractere do FloBoss para um inteiro para a
transmiss&o ao host.

34

Inteiro para Caractere

6,16

A conversdo de Inteiro para Caractere altera o valor
inteiro transmitido para um tipo de dados de caractere
para o FloBoss.

35

Longo para Inteiro

3,4

A converséo de Longo para Inteiro altera o tipo de
dados longo do FloBoss para um inteiro para a
transmiss&o ao host.

36

Inteiro para Longo

6,16

A conversdao de Inteiro para Longo altera o valor inteiro
transmitido para um tipo de dados longo para o
FloBoss.

39

Flutuacéo para Inteiro, Sem Escala

34

A conversao de Flutuagdo para Inteiro altera o tipo
dados de ponto de flutuagédo do FloBoss para um inteiro
para a transmissdo ao Host.

40

Inteiro para Flutuagdo, Sem Escala

3,4,6,16

A conversdo de Inteiro para Flutuacéo altera o valor
inteiro transmitido para um tipo de dados de ponto de
flutuacao para o FloBoss.

41

Flutuacéo para Byte, Sem Escala

3,4

A conversdo de Flutuagéo para Byte altera o tipo dados
de ponto de flutuagéo do FloBoss para um byte para a
transmisséo ao Host.

42

Byte para Flutuacéo, Sem Escala

3,4,6,16

A conversdo de Byte para Flutuagao altera um valor de
byte transmitido para um tipo de dados de ponto de
flutuacdo para o FloBoss.

43

Flutuacéo para Longo, Sem Escala

34

A conversédo de Flutuagéo para Longo altera um tipo
dados de ponto de flutuagédo do FloBoss para um Inteiro
Longo para a transmisséo ao Host.

a4

Longo para Flutuagao, Sem Escala

3,4,6,16

A conversdo de Longo para Flutuagao altera o valor
Inteiro Longo transmitido para um tipo de dados de
ponto de flutuacéo para o FloBoss.

45

Flutuacéo para Byte

6,16

A conversao de Caractere sem Sinal de Flutuagéo para
Byte altera um valor de ponto de flutuag&o transmitido
para um tipo de dados de caractere sem sinal para o
FloBoss.

46

Flutuacao para Inteiro Sem Sinal

6,16

A conversdo de Flutuacéo para Inteiro Sem Sinal altera
um valor de ponto de flutuacéo transmitido para um tipo
de dados inteiro sem sinal para o FloBoss.

a7

Flutuacéo para Longo Sem Sinal

6,16

A conversao de Flutuagdo para Longo Sem Sinal altera
um valor de ponto de flutuagéo transmitido para um tipo
de dados longo sem sinal para o FloBoss.

48

Sem Converséao

57 a 64

Sem Converséo
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Cddigo de
Conversao

Descricéo

Funcéo Escravo

Definicéo

65-72 Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4,16

Os Cadigos de Converséo 65 a 72 permitem um namero de
ponto flutuante formatado IEEE de 4 bytes a ser enviado ou
recebido em dois registradores Modbus com as ordens de
byte configuraveis e listado a seguir. Devido a essas
conversdes precisarem de dois registradores, o Codigo de
Func&o 6 do Modbus n&o é suportado E feita uma
verificacdo para garantir que um ndmero par de
registradores foi solicitado, que o nimero do Registrador
Inicial ndo comeca no meio de um par de registradores e
que o nimero de registradores ndo excede o nimero de
registradores configurados.

Byte 0

Byte 1

Byte 2

Byte 3

seee seee

emmm mmmm

mmmm mmmm

mmmm mmmm

Onde s = Bit de Sinal e = Bit de Expoente m = Bit de
Mantissa

65 Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4,16

66 Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4,16

O Cadigo 65 coloca o byte 0 e o byte 1 no registrador
XXXxX; 0 byte 2 e o byte 3 s&o colocados no registrador
xxxxx + 1. Isto coloca um valor de ponto flutuante de 4
bytes em dois registradores de 2 bytes para permitir que
valores inteiros sejam transmitidos. O Cédigo 66 faz a
mesma coisa que o Cadigo 65 independente do campo
Byte Order na tela Modbus Configuration.

Registrador xxxxx byte 0, byte 1

Registrador xxxxx + 1 byte 2, byte3

67 Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4,16

O Cadigo 67 inverte a ordem do byte 0 e byte 1 no
registrador xxxxx; inverte a ordem do byte 2 e byte 3 no
registrador xxxxx + 1. Isto coloca um valor de ponto
flutuante de 4 bytes em dois registradores de 2 bytes para
permitir que valores inteiros sejam transmitidos. O Cédigo
68 faz a mesma coisa que o Coédigo 67 independente do
campo Byte Order na tela Modbus Configuration.
Registrador xxxxx byte 1, byte 0

Registrador xxxxx + 1 byte 3, byte2

68 Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4,16

69 Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4,16

O Cadigo 69 coloca o byte 2 e o byte 3 no registrador
XXXXX; 0 byte 0 e o byte 1 séo colocados no registrador
xxxxx + 1. Isto coloca um valor de ponto flutuante de 4
bytes em dois registradores de 2 bytes para permitir que
valores inteiros sejam transmitidos. O Cédigo 70 faz a
mesma coisa que o Codigo 69 independente do campo
Byte Order na tela Modbus Configuration.

Registrador xxxxx byte 2, byte 3

Registrador xxxxx + 1 byte 0, byte 1

70 Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4,16
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Cdédigo de
Converséao

Descricao

Funcé&o Escravo

Definicao

71

Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4,16

72

Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4,16

O Cadigo 71 inverte a ordem do byte 2 e byte 3 no
registrador xxxxx; inverte a ordem do byte 0 e byte 1 no
registrador xxxxx + 1. Isto coloca um valor de ponto
flutuante de 4 bytes em dois registradores de 2 bytes
para permitir que valores inteiros sejam transmitidos. O
Codigo 72 faz a mesma coisa que o Cddigo 71
independente do campo Byte Order na tela Modbus
Configuration.

Register xxxxx byte 3,byte2

Register xxxxx+1 byte 1,byrte0

73

Numero do Ponto Flutuante IEEE
Numero do Ponto Flutuante IEEE

3,4.6,16
3,4,6,16

Os Cadigos de Converséo 73 e 74 enviam o nimero de
ponto flutuante IEEE formatado como quatro bytes com
uma solicitac@o de registrador simples. Essas conversdes
podem ser utilizadas com o Cédigo de Fungéo 6 do
Modbus além das Funcdes 3, 4 e 16 do Modbus. Apenas
a ordem do byte é alterada: O Cadigo de Fungéo 73
carrega op registrador xxxxx na ordem de byte 2, byte 3,
byte 0, byte 1.

O Cadigo de Funcéo 74 faz a mesma coisa que o Codigo
de Func¢édo 73 independente do campo Byte Order na tela
Modbus Configuration.

75 a 255

Sem Conversao

8. Selecione o tipo de Indexacéo (Indexing) para definir o bloco de valores de
Registradores para os Tipos de Ponto ou os Parametros sem ter que definir cada um
separadamente. Os valores nos campos Starting Register e Ending Register devem ser
diferentes, com o valor de Starting Register sendo o menor dos dois.

9. Selecione Point para definir os valores do Registrador como Tipos de Ponto. Se forem
utilizados multiplos Registradores (os valores de Starting Register e Ending Register
sdo diferentes), cada Registrador sucessivo passa para 0 proximo nimero de ponto
|6gico do mesmo Tipo de Ponto.

Por exemplo: Quando estiver utilizando Indexagdo Point, a configuragéo de:
Starting Register: 100

Especifica sete valores (100, 101, 102, 103, 104, 105 e 106) para 0 Parametro 17 das
Entradas Analdgicas (Tipo 3) iniciando na primeira Entrada Anal6gica. Portanto,
Registrador 100 = Parametro 17 do Numero de Ponto 1 de Al, registrador 101 =
Parametro 17 do Numero de Ponto 2 de Al, ..., e registrador 106 = Parametro 17 do
NuUmero de Ponto 7 de Al.

Um outro exemplo de Indexacdo Point utiliza a configuragdo de:
Starting Register: 120

Especifica um valor (Registrador Inicial 120 a Registrador Final 120) para Parametro 5
de um Soft Point (Tipo 17) iniciando no décimo quinto Soft Point. Portanto, registrador
120 = Parémetro 5 do Soft Point 15.

10.Selecione Param para definir os valores do Registrador como Parametros. Se forem
utilizados multiplos Registradores (os valores de Starting Register e Ending Register
sdo diferentes), cada Registrador sucessivo passa para 0 proximo nimero de ponto
|6gico de Parametro.

6-36

Ending Register: 106 Type: 3  Param: 17 Conv: 0O

Ending Register: 120 Type: 17 Param: 5 Conv: O
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Por exemplo: Quando estiver utilizando Indexacdo Param, a configuracéo de:
Starting Register: 109 Ending Register: 114 Type: 16 Param: 2 Conv: 1

Especifica sei's par@metros (109 a 114) para 0 niumero FST 1 iniciando no Parémetro 2.
Portanto, o registrador 109 = Par&metro 2 do Numero de Ponto FST 1, registrador 110 =
Parametro 3 do NUumero de Ponto FST 1, registrador 111 = Parametro 4 do NUmero de
Ponto FST 1, e registrador 114 = Pardmetro 7 do NUumero de Ponto FST 1. O Cédigo de
Conversdo 1 (Conv 1) (Flutuacdo para Inteiro, Escala Flutuante 1) é utilizado para
converter o valor do ponto flutuante para um inteiro antes de a mensagem de resposta
ser retornada ao Host.

Para um outro exemplo de Indexac&o Param, a configuracéo de:
Starting Register: 57428 Ending Register: 57437 Type: 17 Param: 2 Conv: 0

Especifica dez (57428 a 57437) parametros para Soft Point nimero 10 iniciando no

Parametro 2. Portanto, registrador 57428 = Parémetro 2 de Soft Point 10, registrador
57429 = Parametro 3 de Soft Point 10, ...., and registrador 57437 = Parametro 11 de
Soft Point 10.

11.Selecione TLP ROC Parameter para especificar o parametro dos Tipos de Ponto que
VOCé desgja definir ou obter dados. Tenha cuidado com os diferentes tipos de dados
(Caractere, Inteiro, Longo, Flutuante) e o tamanho dos tipos de dados. Utilize o botéo
TLP para selecionar os parametros.

O campo ROC Parameter indica o tipo de dados associados a um endereco (Starting
Register a Ending Register). Quando o Host solicita uma sequiéncia de nimeros de
registradores validos, o Codigo de Funcéo informa o Escravo (Slave) sobre o que fazer
e entre quais registradores (Starting Register a Ending Register). ROC Parameter
define quais dados séo coletados ou qual parametro definir.
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6.10 Download de Programas de Usuario

Esta opcdo carrega os Programas Usuério do ROC a partir de um arquivo em disco na meméria
de usuario do ROC. Quando selecionar os Programas Usuérios, vocé também pode visualizar os
Blocos de Memdria Nao Utilizados.

1. Selecione Utilities > Download User Programs.

2. Determine os Blocos de Memdéria N&o Utilizados (Unused Memory Blocks). A
localizacdo de memdria deve estar disponivel para o Programa Usuério especifico que
voceé estiver carregando. Consulte a documentacdo do Programa Usuério para obter
detalhes referentes a qual localizacdo de memaria é necesséria para este Programa
Usuério.

3. Selecione os Arquivos de Programa Usuério para Download (User Program Filesto
Download) utilizando o bot&o Choose Files. E apresentada uma lista de todos os nomes
de arquivos que tiverem a extensdo .HOO e estiverem localizados no diretério padréo C:/
Program FilesROCLINK for Windows/Data a ndo ser que sgja especificado o contrério.
Selecione 0 arquivo de Programa Usuério que vocé desgja carregar e clique em Open.

4. Selecione o Programa Usuério (User Program) no campo User Programs Installed in
ROC e clique em Turn On. Isto habilita automaticamente a execucéo do programa
Flags e executa um Warm Start. Note que o campo Status exibe ON ou OFF indicando o
status do Programa Usuario. Se desgjar garantir que 0s programas reiniciem
automaticamente apos um Cold Start, execute também Write to EEPROM ou Write to
Internal Config Memory natela ROC Flags.

Para executar a configuragéo para um Programa Usuério que acabou de ser carregado,
utilize as telas que estiverem localizadas normalmente no menu Configure na opc¢éao
User Data

6.10.1Dados do Usuério (User Data)

As opgoes exibidas em Configure > User Data listam as telas de configuragdo do programa
usuério para um ROC do FloBoss que tenha um ou mais programas usuério carregados. Essas
telas de Dados de Usuéario sdo utilizadas para configurar 0os parametros necessarios para cada
programa usuario. Apés instalar um programa usuario, o menu suspenso User Data lista as
opcOes de menu associadas ao programa. Consulte o manua do usuério fornecido com seu
programa usuario para obter detalhes com relagéo a essas telas de configuracao.

ApOs selecionar uma opgao de programa usudrio no menu suspenso User Data, atela associada a
essa 0pcao € apresentada. Vocé pode entdo proceder a configuracdo dos parametros. Consulte 0
manual do usuario do programa usuério (como por exemplo, o Formulario A4606 do Programa
Usuério do Protocolo do Modbus) para obter informagdes detalhadas sobre os parametros.
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SECAO 7 — CONFIGURACAO E VISUALIZACAO DO
HISTORICO

Esta secéo descreve como configurar um FloBoss ou ROC para o arquivo de historicos. O
histérico pode ser arquivado para um determinado medidor e para pontos e paréametros
individuais dentro do ROC ou FloBoss.

A base de dados de histéricos é uma base de dados configuravel, pré-formatada que registra os
valores requeridos. Em aplicacdes de gés natural, a principal funcdo da base de dados € registrar
os valores horarios de parémetros, como por exemplo pressdo, temperatura, taxas de fluxo
volumétricos e fluxos acumulados. Quando solicitado, 0 ROC pode enviar o contelido da base de
dados ao host. Por outro lado, vocé pode salvar a base de dados em disco, assim, pode-se fazer o
download de suas informagdes para um outro computador.

Por default, os vaores para um ponto que registra na base de dados sfo armazenados no formato de
minuto, hora e dia como exibido na Tabela 7-1. No fina de cada hora, os dados registrados para
cada minuto s&o totalizados ou é feita uma média e o valor resultante € salvo como um vaor horario.
Neste ponto, a base de dados de minuto € restabelecida e os dados de minutos para a hora anterior
sd0 perdidos. No final de um dia de contrato, os dados horarios sdo salvos para um novo dia
Tradicionadmente, os valores horarios para 35 dias sGo armazenados na base de dados.

Tabela 7-1. Arquitetura dos Dados para Cada Ponto em Uma Base de Dados de Histéricos

Dados de Minutos Dia 1 Dia2 | Dia 35
Dados Horarios Dados Horérios Dados Horarios
1 1 1 1
2 2 2 2
3 3 3 3
60 24 24 24
Calcula e salva como dados Salva os préximos dados Salva os préximos dados Base de dados cheia Os
horérios; restabelece para o horérios no préximo dia de horérios no préximo dia de dados horéarios mais antigo
minuto 1. contrato contrato sédo perdidos

7.1 Historico do Medidor

O histérico pode ser arquivado para escoamentos especificos do medidor. Até 10 pontos
histéricos podem ser configurados para cada escoamento do medidor em um FloBoss 407. Até
16 pontos historicos podem ser configurados para cada escoamento pelo medidor em uma
unidade ROC Série 300 com um FlashPAC. O recurso Meter History ndo esta disponivel para
uma unidade ROC Série 300 com uma unidade ROCPAC ou para uma unidade FloBoss Série
500. Para uma unidade FloBoss Série 500, os pontos de historico do medidor sdo configurados
em fébrica e ndo podem ser aterados. Consulte a Sec¢do 7.2, Histdrico dos Pontos e Parametros,
na pagina 7-4.

Os oito primeiros (seis para Turbine) pontos histéricos do primeiro escoamento sdo pré-
configurados com valores padréo utilizados nos Relatorios EFM. N&o altere esses valores,
exceto para o tipo de média ou com base em acumulacdo. Caso contrario, seus Relatorios EFM
ficardo incorretos.
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7-2

[0 NOTA: Os Pontos Histéricos podem ser configurados na opcéo History do menu
Configure, mas € melhor para o escoamento pelo medidor que os pontos historicos
sgjam configurados a partir daqui.

[0 NOTA: Os pontos histéricos configurados na op¢do History Points do menu Meter
prevalecem sobre os pontos historicos configurados na opcéo History Setup do menu
Configure e vice versa. Certifique-se de quando estiver configurando os pontos
historicos que vocé ndo cancelara os valores ja definidos.

[0 NOTA: A marcacdo de hora utilizada para o registro padréo dos valores histéricos
reflete a hora no final do periodo, n&o no inicio. Por exemplo: Os dados coletados de
08.00 h as 09.00 h sdo marcados como 09.00.

1. Selecione Meter > History.

History Points EHE

eter D : A Meter Tag: I

— History Faint

History Paint #1 Histoy Poirt:

oo B 3 Yalue Tadrchive: [ERN # TMINTDY TP,
History Paint H#4 .
Histary Paint #5 Archive Type
Histary Paint #E .
H:zts:ﬁ pg::t #7 " Flow Dep - Linear Average Exponent [Formulaic Only) : ID
History Paint #8 " Flow Dep - Formulaic &verage X X
History Paoint #3 © Flow'wat - Li A Accum Time B azis(Flow Accumn Only)
Histary Paint #10 et - L e ) Secarids
" Flow Wat - Formulaic Average 4 i
€ Flow Accumulation %) Hours
& Flow Minute Accum =) [Daus
Copy | 8 o | Update [ OK | % Cancel | ¢ ool

Figura 7-1. Pontos Histéricos

2. Selecione Meter 1D a partir a caixa de lista suspensa. Os pontos indefinidos séo
exibidos como Undefined no campo Vaue to Archive.

3. Digite o nome de identificagdo M eter Tag do escoamento pelo medidor.

4. Selecione 0 numero exclusivo para o Ponto Histérico (History Point) a ser
configurado. History Point identifica o ponto historico sem referéncia para o nimero do
escoamento pelo medidor. Este niimero NAO deve ser repetido de escoamento para
escoamento pelo medidor.

Se aparecer um numero neste campo, ele foi atribuido. Os oito primeiros (seis para
Turbine) pontos histéricos do primeiro escoamento séo pré-configurados com valores
padrdo utilizados nos Relatorios EFM. N&o altere esses valores, exceto para o tipo de
média ou com base em acumulacdo. Caso contrério, seus Relatérios EFM ficaréo
incorretos.

Se aparecer 0 (zero), especifique o ponto da base de dados de histéricos (1 a 50 paraum
FloBoss 407 ou 1 a 87 para um ROC com FlashPAC) que vocé desgja atribuir a este
ponto historico. Certifique-se de ndo atribuir o mesmo nimero j& atribuido em um outro
escoamento pelo medidor.

Para pesquisar entre 10 (FloBoss 407) ou 16 (ROC Série 300 com FlashPAC) pontos
para cada escoamento pelo medidor, utilize a caixa de lista suspensa Meter ID.

5. Clique no botéo TLP Value to Archive para especificar um Tipo de Ponto, NUmero
LAgico e Pardmetro a serem arquivados.
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6. Selecione um bot&o de radio Archive Type para especificar o Tipo de Arquivo exato do
ponto historico. O Tipo de Arquivo afeta como o valor registrado € cal culado.

O Flow Dep - Linear Average — Média Linear Dependente do Fluxo é o método
padrdo para célculo da média para a entrada do fluxo. E 0 método mais simples e
mais comumente utilizado. Este método “ descarta’ amostras por periodos quando
ndo houver fluxo que possa ser medido e efetua uma média simples (linear) das
amostras restantes para calcular os valores de minutos e horas. O valor especificado
em Low Flow Cutoff da configuragdo do Medidor determina os valores. Quando néo
houver fluxo, todos os valores sdo amostrados.

[0 Flow Dep - Formulaic Aver age — Semelhante ao método de M édia Dependente do
Fluxo, este método descarta amostras para periodos quando n&o houver fluxo.
Entretanto, no clculo da média, este método normalmente tira araiz quadrada de
cada amostra antes da média das amostras e depois eleva o resultado ao quadrado.
Este método por formulas produz um valor ligeiramente mais baixo do que o método
linear.

0 Flow Wgt - Linear Average — O método de Média Linear Ponderada do Fluxo néo
descarta amostras; ao invés disso, ele "pondera’ cada amostra multiplicando-a por
um valor de fluxo (raiz quadrada da presséo diferencial medida durante o periodo de
amostra) e efetua uma média linear dividindo a soma da amostra pela soma dos
valores de fluxo. Isto resulta em valores de minuto e hora gque refletem mais os
curtos periodos de ato fluxo.

0 Flow Weighted Formulaic — Este método combina a acdo de ponderacdo do fluxo
com a técnica de média por formulas, ambas descritas anteriormente.

O Flow Accumulation — Os valores de minuto de fluxo sdo domados para o cdculo
com base no valor definido no campo Accum Time Basis.

0  Flow Minute Accum — Os valores de minuto do fluxo séo somados (totalizados)
para o cdculo do vaor de minuto.

7. Quando estiver utilizando uma Média por formulas, vocé pode inserir um expoente para
fluxos ndo lineares Exponent (Apenas FOr mulas).

8. Quando edtiver utilizando Acumulacéo de Fluxo, os valores de fluxo sdo somados para
o calculo com base no valor definido no campo Accum Time Basis (Flow Accum
Only).

9. Cliqueem Apply.
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7.2 Historico dos Pontos e Parametros

A opcdo History Setup permite que os valores dos dados e as variavels cal culadas armazenadas na
base de dados de valores atual sgjam copiadas e armazenadas por até um més na base de dados de
histéricos. A base de dados de historicos pode ser configurada para registrar apenas valores que
precisam ser registrados. Os valores sdo registrados na base de hora padréo (minuto-hora-dia) do
ROC ou HoBoss ando ser que sgja utilizado o controle FST. Utilizando-se do editor FST, o periodo
no qual os dados ficam registrados pode ser colocado sob o controle do programa.

[0 NOTA: Os Pontos Historicos History também podem ser configurados na opcéo
History do menu Meter quando estiver utilizando uma unidade FloBoss 407 ou ROC
Série 300 com um FlashPAC. Geralmente, € melhor configurar pontos historicos para
um escoamento pelo medidor a partir daqui.

[0 NOTA: Os pontos historicos configurados na opgéo History Points do menu Meter
prevalecem sobre o0s pontos historicos configurados na opgéo History Setup do menu
Configure e vice versa. Certifique-se de quando estiver configurando os pontos
historicos que vocé ndo cancelara os valores ja definidos.

0 NOTA: A marcagdo de hora utilizada para o registro padréo dos valores histéricos
reflete a hora no final do periodo, ndo no inicio. Por exemplo: Os dados coletados de
08.00 h as 09.00 h sdo marcados como 09.00.

Quinze pontos historicos podem ser acessados em dispositivos FloBoss Série 500. Os oito
primeiros sdo pré-configurados para historico de medicéo de fluxo e ndo podem ser alterados. Os
pontos historicos sdo atualizados a cada segundo a ndo ser que sejam configurados para FST
Time ou FST Data. Para um escoamento pelo medidor Orifice AGA3, 0s 0ito primeiros pontos
histéricos sdo configurados da seguinte maneira:

1. Accumulate Flowing Minutes.
Average Differential Pressure.
Average Static Pressure.

Average Temperature.

C’ or Integral Multiplier Value (IMV).
Average Pressure Extension.
Accumulate Flow.

8. Accumulate Energy.

Para um escoamento pelo medidor Turbine AGA3, 0s oito primeiros pontos histéricos no
FloBoss Série 500 sdo configurados da seguinte maneira:

N o gk wdN

1. Accumulate Flowing Minutes.

Counts from Pulse Input Primary Device.
Average Static Pressure or Line Pressure.
Average Temperature.

C or Base Multiplier Value (BMV).
Accumulated Uncorrected Flow.
Accumulated Flow.

Accumulated Energy.

© N kWD
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Note que para os calculos Orifice AGA3, os Pontos Historicos 2, 3, 4 e 6 sdo configurados como
um tipo de arquivo Average, enquanto que para os calculos Turbine AGA7, os Pontos Histéricos
3 e 4 sdo configurados como um tipo de arquivo Average. O tipo Average pode ser
implementado com qualquer uma das seguintes técnicas:

0 Médialinear ponderada no tempo dependente do fluxo.

0 Média ponderada por férmulas no tempo dependente do fluxo.
[0 Médialinear ponderada no fluxo.

[0 Média ponderada por férmulas no fluxo.

Os Pontos Histéricos para o FloBoss Série 500 sdo selecionados natela AGA Inputs localizada
na opcdo Setup do menu Meter. Os sete pontos histéricos restantes em um FloBoss Série 500
podem ser configurados, se desgjado.

Quando estiver utilizando um ROC Série 300 com um FlashPAC ou um FloBoss 407, certifique-
se de que os pontos historicos para cada escoamento pelo medidor estdo configurados como
mostrado na Tabela 7-3, Configuracéo Necessaria para o Historico, na pagina 7-10 para permitir
gue o utilitério Relatorio de EFM acesse os dados apropriadamente. Note que os pontos
histéricos padréo ja podem existir para 0 primeiro escoamento pelo medidor.

1. Selecione Configure > History.

B History Setup | 7]

Select Histary Paint: alue TaArchive

History Point #1 |FLW #1FR
Hiztary Pairt #2

History Point #3 _
Histary Paint #4 -~ Select Archive Type

Higtary Paoint #5 .
Histary Paint #5 " Disabled
Histary Paoint #7 (% Ayerage
Hiztory Point #2 i Accumulate
Higtary Faoint #3 " Current ¥alue
Hizstary Paint #10 -

rar P i Totalize
History Point #11 = ! _
History Point 12 " FST Time [Mir]

Higtory Point #13 © F5T Time [Sec)

Histary Point #14 " FST Data
History Point #15 —

— Average Type
" Flow Dependent Lingar
" Flow Dependent Formulaic
= Flow Weighted Linear
= Flow Weighted Formulaic

v Ok I b4 Cancell ¥ Apply |

Figura 7-2. Tela History Setup - FloBoss Srie 500

2. Selecione o ponto historico que vocé desgja configurar em Select History Point. O
parametro atualmente configurado (se houver) para este ponto historico aparece no
campo Vaue to Archive. Note que para FloBoss Série 500, 0s oito primeiros pontos
historicos sdo pré-configurados e ndo podem ser alterados pelo usuério; comecando a
selecao dos pontos histéricos com History Point. #9.

3. Clique no rétulo TLP Value to Archive para especificar um Tipo de Ponto e Parémetro
a serem arquivados. Consulte a Tabela 7-2.

4. Selecione o Tipo de Ponto (Point Type) a ser arquivado. Para evitar que este ponto
histérico registre valores, selecione Undefined como o Tipo de Ponto.
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7-6

5. Selecione o Numero Ldgico (Logical Number).
Por exemplo: Entrada Analogica AIN A 2.

6. Selecione o Parametro (Parameter) especifico a ser registrado.
7. Clique em OK.

8. Escolha Select Archive Type para especificar o tipo de arquivo exato do ponto
histérico. O tipo de arquivo afeta como o valor registrado € cal culado.

[0 Disabled — Ponto ndo configurado.
O Average — E feita a média dos valores de minutos para o célculo do valor horério.

Quando estiver utilizando um FloBoss Série 500, as entradas de fluxo (como por
exemplo, Pressdo Diferencial) permitem que vocé selecione dentre os quatro tipos de
média para o calculo das quantidades de fluxo ou para fornecer valores. Consulte o
parametro Select Average Type.

Accumulate — Os valores sdo somados para calcular o valor horério quando estiver
utilizando um FloBoss 407 ou ROC Série 300. Quando estiver utilizando um
FloBoss Série 500, os valores de fluxo, energia ou fluxo incorreto sGo somados por
um periodo de tempo especifico para o calculo do valor baseado no que foi
selecionado em Select Accumulation Time Basis.

Current Value — O valor amostrado atual é utilizando para o valor horario.

Totalize — A diferenca entre o valor atual e o valor atual da Ultima hora é utilizada
para os valores de ponto obtidos ou recebidos como valores acumulados. Quando
estiver utilizando um FloBoss Série 500, esta técnica de acumulagéo € utilizada para
adquirir as contagens acumuladas precisas a partir de uma entrada por um periodo de
tempo especificado. A totalizacgo assume que o valor que esta sendo arquivado é
zerado por alguma outra coisa na Hora de Contrato e que ndo ocorre renovacdo do
valor. A totalizacdo ocorre no Registro Historico de Minutos e € somado para 0s
Registros de Hora e Dia. Um minuto apos a Hora de Contrato, o valor atua e
arquivado. Todos os outros minutos séo a diferenca entre o valor atual e o valor
arquivado de minutos anteriores.

FST Time (Min) — Permite que o FST arquive a hora que ele colocou um valor em
um outro ponto historico. A hora controlada pela Tabela de Sequiéncia de Fungdes é
armazenada como Dia/lMés, Hora: Minuto

FST Time (Sec) — Permite que o FST arquive a hora que ele colocou um valor em
um outro ponto historico.

FST Data — Permite que o FST arquive um vaor a um arquivo historico. A Tabela de
Seqliéncia de Fungdes controla o arquivamento de dados em um ponto historico
baseado nos critérios estabelecidos. O FST deve ser escrito no indice apropriado no
arquivo histérico.

. Quando estiver utilizando um FloBoss Série 500 e o parametro Select Average Type for
definido para determinar como o valor médio € calculado.

0 Flow Dependant Linear — Este é o método padréo para calculo da média paraa

entrada do fluxo. E 0 método mais simples e mais comumente utilizado. Este método
“descarta’ amostras por periodos quando ndo houver fluxo que possa ser medido e
efetua uma média smples (linear) das amostras restantes para calcular os valores de
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minutos e horas. O valor especificado em Low Flow Cutoff da configuracéo do
Medidor determina os valores. Quando ndo houver fluxo, todos os valores séo
amostrados.

Flow Dependant Formulaic— Semelhante ao método Linear Dependente do Fluxo,
este método descarta amostras para periodos quando ndo houver fluxo. Entretanto,
no calculo da média, este método normalmente tira a raiz quadrada de cada amostra
antes da média das amostras e depois eleva o resultado ao quadrado. Este método por
formulas produz um vaor ligeiramente mais baixo do que o método linear.

Flow Weighted Linear — Este método ndo descarta amostras; ao inves disso, ele
“pondera’ cada amostra multiplicando-a por um valor de fluxo (raiz quadrada da
pressdo diferencial medida durante o periodo de amostragem) e efetua uma média
linear dividindo a soma da amostra pela soma dos valores de fluxo. Isto resulta em
valores de minuto e hora que refletem mais os curtos periodos de alto fluxo.

Flow Weighted For mulaic — Este méodo combina a agdo de ponderagdo do fluxo
com a técnica de média por férmulas, ambas descritas anteriormente.

10.Select Accumulation Time Basis (FloBoss Série 500) — Quando estiver utilizando um
FloBoss Série 500 e o parametro Select Archive Type estiver definido em Accumulate,
esta lista aparece na parte inferior da tela. Escolha uma das opgdes abaixo para
determinar como os valores acumulados séo calculados: por segundo, por minuto, por
hora ou por dia.

[0 Per Sec — Valores somados para o calculo do valor por segundo.
[0 Per Min — Valores somados para o calculo do valor por minuto.
0 Per Hour — Valores somados para o calculo do valor por hora.
[0 Per Day — Vaores somados para o cdculo do vaor por dia.
Tabela 7-2. Tipo de Ponto e Mnembnicos de Parametros
Nome Definicdo Nome Definicéo
ACCUM Valor Acumulado METHAN CH4-Metano
AGA Parametros de Fluxo da American Gas MIDNIT Nivel da Hora de Contrato
Association
ALARM Cddigo de Alarme MIN Minutos
AIN Entrada Analégica MINACC Minutos Acumulados
AO Saida Analogica MINMTH Minutos Més
AP_VAL Leitura de Pressdo Absoluta MINPRV Minutos Més Anterior
ATMPRS Presséo Atmosférica MINTDY Minutos Hoje
MINYDY Minutos Ontem
BASDEN Densidade Bésica MISC Indicador de Diversos
BETA Relagdo de Diametros Beta MLWGHT Peso Molecular
BORDIA Diametro Interno do Orificio MOLWGT Peso Molecular
MONTH Més
C'IMV C Prime (1985) ou IMV (1992) MPULOD Carga Unitaria do
Microprocessador
CARBDI CO,— Di6xido de Carbono MVS Interface do Sensor Multivariavel
CARBMO CO,— Monoxido de Carbono
CDISCH Coeficiente de Descarga NBUTAN C4H10— n-Butano
GENTRY Século NDECAN CioH22— n-Decano
CLK Relégio em Tempo Real NHEPTA C7Hi6— n-Heptano
COM Porta de Comunicacdo do ROC NHEXAN CsH14— n-Hexano
CPRIME C Prime NITROG N2 —Nitrogénio
CUR DP Valor do Medidor NNONAN CgHzo— n-Nonano
CURDP Entrada do Medidor NOCTAN CsH14— n-Octano
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Nome Defini¢cdo Nome Definigédo
CUR SP Valor de P1 Atual NPENTA CsHi2— n-Pentano
CURTP Valor de Temperatura Atual
CURFP Presséo Estéatica OFFCNT Contador Off
CURRAW Entrada A/D Bruta ou ON CNT Contador On
Saida D/A Bruta
CURTMP Temperatura Atual ONCTR Contador On
OOUTEU Unidades de Engenharia de Saida
Override
DATAL - Dados de Soft Point OoPV Valor Primario Override
DATAZ20
DAY Dia ORIF_D Diametro do Orificio a Temperatura
do Fluxo (Tf)
DENS Densidade OSETPT Ponto de Ajuste Override
DIN Entrada Distinta OSWPV Valor Primario de Override Switch ou
Variavel
DISCHG Unidades Descarregadas OSWSP Ponto de Ajuste Override Switch
DO Saida Distinta OXYGEN 02— Oxigénio
DP REV Presséo Diferencial.
Fluxo Reverso
DP VAL Presséo Diferencial. PCT Controle de Energia do Radio
Leitura Diferencial.
PID Parémetros PID
ELEVAT Elevacao PIN Entrada de Pulso
ENERGY Energia Instantanea PIPED Diametro do Tubo a Temperatura do
Fluxo (Tf)
ENGACC Energia Acumulada POUTEU Unidades de Engenharia de Saida
Primaria
ENGACM Energia Acumulada PPV Variavel de Processo Primaria
ENGDAY Energia de Hoje PSETPT Ponto de Ajuste Primario
ENGHR Energia desta Hora PROPAN CsHg-Propano
ENGMTH Energia deste Més PSWPV Variavel de Processo de Comutagdo
Priméria
ENGPRV Energia do Més Anterior PSWSP Ponto de Ajuste de Comutagéo
Priméria
ENGTDY Energia de Hoje PT_VAL Leitura da Temperatura do Processo
ENGYDY Energia de Ontem
ENTRY Entrada Manual: Ri -R10 Registradores do FST
ERN Parédmetros de Escoamento Extras RATE Taxa Atual
ETHANE C,Hs— Etano RATEAL EU de Alarme Médio
EU Valor da Unidade de Energia ou Volume REGISTER Registrador
de Hoje
EXPFTR Fator de Expanséo REYNLD Numero de Reynold
EV Velocidade de Abordagem RUN Parémetro de Escoamento
RUNFLG Indicador de Escoamento
FA Fator de Fa ou Fa (1985) ou Zs (1992)
FAM Fam SEC Segundos
FB or CD Fb (1985) ou Cd (1992) SCAN Hora de Varredura Real
FGR Fator Fgr SCANPR Periodo de Varredura
FHGM Fhgm SPGR Peso Especifico
FHGT Fhgt SPHTRA Relacéo do Calor Especifico
FLG Indicadores de Sistema do ROC SPT Soft Point
FLOACC Fluxo Acumulado STATUS Status ou Status do Loop
FLOMTH Fluxo do Més STIME Tempo da Amostragem
FLOPRV Fluxo do Més Anterior STRAP Valor do Estrapeamento
FLOTDY Fluxo de Hoje SYS Variaveis do Sistema
FLOYDY Fluxo de Ontem
FLOW Fluxo Instantaneo TAG Guia
FLOVVDY Fluxo de Hoje TDICNT Contagem Temporizada da Entrada
Distinta
FLOWHR Fluxo desta Hora TDYENG Energia de Hoje
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Nome Definicdo Nome Definicdo
FLUID Nivel de Fluido Atual TDYFLO Fluxo de Hoje
FLWACM Fluxo Acumulado TDYRAW Pulsos de Hoje
FLW Calculos de fluxo TDYTOT Total de Hoje
FLWMIN Minutos de fluxo: TUBDIA Diametro Interno do Tubo
FPB Fator Fpb
FPV Fator de Super Compressao U PRSR Pressédo do Fluxo Ascendente
FPWL Fator Fpwl UCCACC N&o Corrigido Acumulado
FPWLDP Fpwl — Diferencial UCCPRV Né&o Corrigido do Més Anterior
FPWLSP Fpwl — Estético UCCMTH N&o Corrigido do Més
FR or FN Fr (1985) ou Fn (1992) ou CdFT (1992) UCCTDY N&o Corrigido de Hoje
FST Registradores da Tabela de Seqiiéncias | UCCYDY N&o Corrigido de Ontem
de Funcdes
FTF Fator Ftf UNCACM N&o Corrigido Acumulado
FTB Fator Ftb UP SPr Presséo do Fluxo Ascendente
FWL Fwl UNITS Unidades
FWT Fwt
VELAPP Velocidade de Abordagem
GASHV Poder Calorifico VISCOS Viscosidade
GRAVIT Aceleracdo VRXCTR Contador de Recepcéo Vélido
HAULED Total de Unidades Percorrido WATER H,O — Agua
HELIUM He — Hélio
HOUR Horas Y Fator de Expanséo
HWPF Extensdo de Pressao Hwpf YDYENG Energia de Ontem
HYDROG H; — Hidrogénio YDYFLO Fluxo de Ontem
HYDSUL H,S — Sulfeto de Hidrogénio YDYTOT Total de Ontem
YEAR Ano
IBUTAN C4Hy0— i-Butano YESDAY Volume de Ontem
IPENTA CsHip— i-Pentano
INTFLG Indicador Inteiro ZB Zb
ZF Zf (1985) ou Zfi (1992) ou Zf
LATUDE Latitude
LOFLOW Corte de Fluxo Baixo ou Fator K de
Baixo Fluxo
LPYEAR Ano Bissexto
LVDBND Banda Morta de Nivel

7.2.1 Configuracdo de Historico para Relatorio de EFM

Para que o utilitario Relatérios de EFM funcione, a base de dados de historicos no ROC ou

FloBoss deve ser configurada de forma que determinados valores de calculo de fluxo possam ser
recuperados da memoria pelo utilitério. A Tabela 7-3 mostra como os pontos historicos devem

ser configurados para cada escoamento pelo medidor, dependendo se é orificio (AGA3) ou

turbina (AGA?7).

A Tabela 7-4 mostra pontos historicos adicionais que podem ser configurados quando necessério
para Relatérios de EFM detalhadas (aplica-se apenas as unidades ROC Série 300 e FloBoss 407,
normalmente utilizadas para cromatdgrafos de gas). A ordem ou nimero da base de dados desses
pontos histéricos ndo é critica; o utilitario Relatdrios EFM os pesquisara.
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Para as unidades ROC Série 300 com ROCPAC, é necessério ter todos os pontos historicos
necessarios para um escoamento pelo medidor localizados no mesmo local da RAM, como a
RAM Bésica

Note que as unidades FloBoss Série 500 tém todos os parametros de fluxo necessarios
configurados em fabrica para History Points 1 a 8; esses pontos historicos ndo podem ser
alterados pelo usuario. As unidades ROC Série 300 com FlashPAC e FloBoss 407 tém os
parametros de fluxo necessarios configurados em fabrica nos primeiros 8 pontos histéricos
apenas para 0 Escoamento pelo Medidor #1; entretanto, esses pontos podem ser alterados, se
necessario. Um ROC Série 300 com um FlashPAC sempre assume o valor padréo AGA3. Um
ROC Série 300 com um ROCPAC é impedida de valores padréo.

[0 NOTA: Os valores padrédo em um FloBoss Série 500 se alteram de acordo com a
selecéo de Orifice AGA3 ou Turbine AGA7 natela Meter Setup. AGA7 detecta a
entrada de pulso para History Point 2, que varia dependendo se € utilizado um médulo
sensor ou uma placa E/S. Mesmo que os valores padréo AGA7 ndo estgjam exatamente
na Tabela 7-3, os relatério EFM funcionam devidamente.

Tabela 7-3. Configuracéo Necessaria do Histérico por Escoamento pelo Medidor

Orificio Turbina Descricdo do Ponto Histoérico Tipo de Ponto’ Pardmetro Tipo de Arquivo
[X] [X] Minutos de Hoje (Minutos de Fluxo)® ERN MINTDY Totalize
[X] [X] Entrada do Medidor (Pressao Diferencial) FEW CURDP Average
[X] [X] Pressédo Estéatica FEW CURFP Average
[X] [X] Temperatura FEW CURTMP Average
[X] [X] C Prime (C~) FEW CPRIME Average
[X] [X] hwPf (Extenséo de Presséo) FEW HOWE Average
[X] [X] Fluxo Instantaneo FEW FLOW Accumulate
[X] [X] Energia Instantanea FEW ENERGY Accumulate
[X] [X] hwPf (Fluxo N&o Corrigido) FEW HWPF Accumulate
[X] [X] Valor Acumulado (Pulsos Brutos) PIN ACCUM Totalize
[X] [X] Total de Hoje PIN FDY TOT Totalize
" ERN significa o tipo de ponto Pardmetros de Escoamento Extra (Extra Run Parameters); FLW significa o tipo de ponto Calculo de
Fluxo (Flow Calculation).
” Para uma unidade ROC Série 300 com um ROCPAC, o tipo de ponto é FLW, o parametro é FLWMIN, e o tipo de arquivo é
Accumulate.

Tabela 7-4. Configuragéo Opcional do Histérico por Escoamento pelo Medidor

Descricdo Parametro Descricéo Parametro Descricdo Parémetro
Peso Especifico SPQR C,Hg— Etano ETHANE C7Hig—n- Nt-EPTA
Heptano
Poder Calorifico GASHV C3Hg-Propano OREGON CgHigs— n-Octano | NOR TAN
N2 —Nitrogénio NITROD CsHio—n-Butano | NBUTAN CgHzo— n-Nonano | NNONAN
CO, — Di6xido de RARBDI C4Hi0— i-Butano IBUTAN CioHz2— n- NDECAN
Carbono Decano
H.S Sulfeto Hidrico HYDSUL CsHiz—n- NPENTA 0O, — Oxigénio OXYGEN
Pentano
H,O — Agua WATER CsHiz—i-Pentano | IPENTA CO - Monéxido PAGANO
de Carbono
He — Hélio HELIUM CesHi1s— n-Hexano | NNEXAN H, — Hidrogénio HYDROD
CH4— Metano METE
*Todos os pontos nesta Tabela séo tanto para AGA3 como AGA7, tipo de Parametros de Fluxo (Flow Parameters) AGA e
tipo de arquivo Média (Average).
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7211 Relatorios EFM

EFM Reports geram relatdrios impressos e na tela dos dados de fluxo histéricos para um ponto
do medidor. A selecdo de EFM Reports faz com que o software do ROCLINK suspenda a
operacdo e carregue o utilitdrio EFM Reports. A telainicia estd mostrada na Figura 7-3.

Esta secdo descreve como utilizar o utilitario EFM (Electronic Flow Measurement) Reports. Este
programa utilitario é utilizado juntamente com a capacidade de célculo de fluxo AGA do ROC
ou FloBoss para exibir ou imprimir os dados de fluxo coletados anteriormente. Esses dados de
fluxo estdo contidos em arquivo de Relatério EFM, que contém as caracteristicas operacionais
de todos os escoamentos do medidor configurados no ROC ou FloBoss. As caracteristicas
operacionais consistem nos Parametros de Configuracdo, Historico Horario e Diério, Eventos e
Alarmes associados a cada escoamento medido pelo medidor. Para a transferéncia de custodia
canadense ROC ou FloBoss, o0s eventos do Registro de Auditoria (Audit Log) também estéo
incluidos.

Para criar 0 arquivo em disco de Relatorio EFM, utilize Collect Data sob 0 menu ROC enquanto
ROC ou FloBoss estiver conectado e em comunicagdo. Uma vez criado o arquivo em disco, um
relatorio pode ser gerado em qualquer momento depois disso (como por exemplo, no escritério)
e a conexao/comunicacéo com 0 ROC ndo é mais necessaria. O utilitario EFM Reports formata
este relatorio para um escoamento simples pelo medidor abrangendo um determinado periodo de
tempo. Vocé pode escolher visualizar o relatério ou imprimir o relatério.

O NOTA: Para que o utilitario EMF Reports funcione, a base de dados de historicos no
ROC ou FloBoss deve ser configurada de forma que determinados valores de célculo de
fluxo possam ser recuperados da memoria

Como mencionado, o utilitdrio EFM Reports utiliza os dados do fluxo que foram obtidos
utilizando a opgédo “EFM Report Data’ ou “All” no menu Collect Data no ROC. A fungdo “All”
recupera os dados de ROC incluindo os Dados do Relatério EFM e 0s armazena em arquivos em
disco identificados por diversas extensdes. A funcéo “EFM Report’ recupera os dados de fluxo
detal hados necessérios para um relatério EFM e os armazena em arquivos em disco com

extensdo .AGA ou .LET.

[0 Os arquivos .AGA sdo criados para os dispositivos FloBoss Série 500.
[0 Osarquivos .LET sdo criados para os dispositivos ROC Série 300 e FloBoss 407.
1. Selecione View > EFM Reports. Consulte a Figura 7-3.

EFM Report Data Selection E
Click the browse button to zelect the EFM Fepart file
l' LU EFM Repart File : Iows\Data\EollectData.aga _I
1 [ §
g I l:.ﬁl Station Address : |1 [Group 2]
.l [ |
- Station Marne : IHemote Oprtns Critelr

Enter meter i to : -

Start date : End date :

I 12/2211933 <z l I 12/2211933 <z l

@ Btk ||I:g> Mext | & Finish | x Eancell

Figura 7-3. EFM Report Data Selection - Tela 1
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2. Clique no botdo EFM Report File| ... | paraexibir umalista de nomes de todos os

arquivos gque possuem a extensdo .AGA ou . DET criado anteriormente utilizando a
funcéo Coletar Dados (Collect Data). O arquivo de configuracdo é localizado no
diretorio padréo C:/Program FilesROCLINK for Windows/Data, a ndo ser que vocé
especifique o contrario.

3. Selecione o arquivo desgjado e clique em Open.

4. Utilize a caixa de lista suspensa Enter meter run para selecionar o escoamento pelo
medidor no qual vocé desgja reportar.

5. Preencha Sart date e End date. Estas séo as datas para 0 periodo do relatério que vocé
desga abranger. Clique em Next.

6. Selecione os arquivos de Dados que vocé desgja na lista de secOes Disponivels.
Consulte a Figura 7-4. Utilize as setas para havegar por suas selecoes.

EFM Report Data Selection E

Choosge the zections wou to want to view in the report. You can alzo organize the gections by uzing the Lp
and down arrow buttons.

Lailable sections : Selected sections :
Charactenshc/Configuration Data. hfiguration L ata
Hourly ta
. [raily Yolume Data
[w] D aily olurne D ata Alarm Data
[w]alarm D ata Event Data

Event Data

il

i= Back ||I:g> Mext | & Finish | X Eancell

Figura 7-4. EFM Report Data Selection - Tela 2

7. Clique em Next.

8. Selecione as Subsegdes Disponiveis que vocé deseja reportar. Consulte a Figura 7-5.
Utilize as setas para navegar por suas selegoes.

EFM Report Data Selection E

Chooze the subsections you to want to view in the report. Y'ou can alzo organize the subzections by using
the up and down arrow buttons,

Selected sections : Available Subsections : Selected Subsections :

System Parameters System Parameters
[v|General Flow Parameters General Flow Parame

.. Gas Composition
[ilias Camposition Input Point Azzignmer

Event Data [¥linput Paint Assignment P Calculated Factors
[w]Calculated Factors Low DF Input E'oint [}
[¥]Low DF Irput Paint Defir [ Meter Input Pint Def -
[w]bdeter [nput Faoint D efiniti Static Input Point Def
- ) - | Temperature [nput Po
[w] Static: [nput Paint D efiniti

[w] Temperature Input Point

[aticd
Hourly Yolume Data
[raily Yolume Data

i= Back ||I:g> Mext | & Finish | X Eancell

Figura 7-5. EFM Report Data Selection - Tela 3
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9. Clique em Next.
10. Selecione os Tipos de Pontos e Campos que vVocé desgja reportar. Consulte a Figura 7-6.

EFM Report Data Selection

Choose the Fields from the sections you chose, that you want to view in the report. Y'ou can alzo organize

the Fields by uzsing the up and down arrow buttons.

Selected Sections/SubS ections

General Flow Paramel « l

Gas Composition
Input Point Azzignmer
Calculated Factars
Lavs DF [rout Point [3
Meter Input Point Defi
Static Input Point Defi
Temperature [nput Fo
Hourly Yolume Data

[raily Yolume Data

Alarm Data

Ewvent Data -

Point Types:

Hart Drew

Available Fields :
Point Number [

(Wit /0 0%
(Wi &40 100%
[w]Lowe Feading EL
[wHigh Reading EL
WiLow Alam EL x|

Selected Fields :

Faint Tag |d.
Urits

Scan Period
Filter

Adi A0 0%
Ad A0 100%
Low Reading EL
High Fieading ELl

2]
£

High Alarm ELJ
LoloplamEL =]

i= Back |@ [HEwE |

& Finish | X Eancell

Figura 7-6. EFM Report Data Selection - Tela 4

11. Clique em Finish. EFM Report é exibido.
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7.3 Relatérios de Histérico, Alarme, Evento e Registro de Auditoria

Registro de Historico, Alarme, Evento e Auditoria podem ser visualizados no menu View. Vocé
pode visualizar o historico entre as datas especificadas pelo usuério e todos os relatérios podem
ser visualizados a partir de um ROC ou FloBoss on-line ou a partir de um arquivo em disco. Os
arquivos historicos e de registro funcionam em estilo circular onde os dados mais recentes
prevalecem sobre os dados mais antigos quando o registro estiver cheio.

Tabela 7-5. Tipos de Arquivo de Dados Histéricos e de Registro

Nome do Dados Registrados Extenséo
Registro
Alarme Ultimos 240 alarmes .alm
Evento Ultimos 240 eventos .evt
Auditoria Ultimas 240 ocorréncias de alteracées de parametros afetam a log
trilha de auditoria para o calculo da medicdo de fluxo AGA
Minuto Ultimos 60 minutos em incrementos de um minuto a partir do .mdb
minuto atual para 15 pontos.
10 Minutos 60 dias de dados de 10 minutos para 4 pontos (apenas FloBoss .edb
103).
Horéario 35 dias de dados horarios para 15 pontos com 840 entradas de .pdb
(Periédico) registro horario
Diério 35 dias de dados diarios para 15 pontos com 840 entradas de .day
registro diario.
Min / Max Dados histéricos Minimos / Maximos para hoje e ontem. Apenas
visualizacdo

ROCLINK for Windows pode exibir 240 registros histéricos. O software ROCLINK solicita os
primeiros 60 valores lidos a partir do ROC ou FloBoss. Para visualizar os valores histéricos
restantes:

Exibe o primeiro registro.
Exibe a pagina de registros anterior. Carrega os 60 registros anteriores.

Exibe os registros anteriores um arquivo por vez. Carrega os 60 registros anteriores
guando alcancar 60.

Exibe os préximos registros um arquivo por vez. Carrega os proximos 60 registros
guando alcancar 60.

Exibe a proxima pagina de registros. Carrega 0s proximos 60 registros.

[ o] D] [ [ [

Exibe o ultimo registro. Carrega todos 0s registros.

7.3.1 A partir do ROC (From ROC)

E gerado um relatério baseado em seus Critérios de Pesquisa a partir do ROC ou FloBoss
conectado atualmente.

1. Selecione 0 menu View > History Alarm, Event, or Audit Log > From ROC.

2. Selecione os Pontos Histéricos no campo Search Criteria (apenas Historico).
Selecionando Deselect All e Select All permite que vocé selecione ou cancele a selecéo
de Pontos Historicos. As selectes de Critérios de Pesguisa (Search Criteria) se alteram
dependendo da Frequéncia.
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3. Selecione a Frequéncia (Frequency) que vocé desgja visualizar (apenas History). Vocé
pode visualizar os valores de Minutos (Minute), Horas (Hourly), Dias (Daily) ou
Minimo e Maximo (Min/Max).

4. Clique em Upload.

7.3.2 A Partir do Arquivo (From File)
E gerado um relatério baseado em seus Critérios de Pesquisa a partir de um arquivo em disco.

1. Selecione 0 menu View > History Alarm, Event, or Audit Log > From File.
2. Selecione o arquivo e clique em Open.
3. Faga um dos seguintes procedimentos:

[0 Select New — Retorna aos pontos de Select History a serem mostrados e faz uma
nova pesquisa.

O Invert - Visualiza o registro em ordem inversa (o padréo é do mais recente a0 mais
antigo). Isto altera a ordem dos registros de Alarme, Evento ou Auditoria.

O Save — Salva o relatorio em um arquivo.
O Print — Imprime o relatério.
[ Close — Fechaatela

7.3.3 Between Dates - History

Um relatério History Results é gerado baseado nas datas definidas pelo usuério. O Histérico €
obtido a partir do ROC ou FloBoss que estiver On Line atualmente.

1. Selecione 0 menu View > History > Between Dates.
2. Selecione a Freguéncia.
3. Selecione adatainicial e adatafinal em Between e cliqgue em OK.
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SECAO 8 - CONFIGURACAO DAS COMUNICACOES

Esta se¢do descreve como Conectar, Desconectar e utilizar a Conex&o Direta para se comunicar
com um ROC ou FloBoss utilizando o software ROCLINK for Windows.

Antes de se conectar a um ROC ou FloBoss, configure os parametros de comunicacéo em dois
locais:

0 ROC Communication Parameter Setup — Utilize os arquivos do diretorio do ROC
para configurar as portas de comunicacdo no computador gque estiver executando o
software ROCLINK. Consulte a Secédo 2, Diretério do ROC.

[0 Comm Ports - Utilize as portas Comm do ROC para configurar as portas de
comunicagdo disponiveis para a entrada e saida de comunicagcéo com o ROC ou
FloBoss.

8.1 Parametros de Comunicacdo no Computador

O diretorio Raiz do ROC dentro do ROCLINK for Windows fornece uma maneira de criar e
manter os arquivos individuais de configuracéo das comunicagdes para as unidades ROC e
FloBoss. Quando ROCLINK for Windows é instalado, ROC COMM1, ROC COMM2 e Modem
ROC sdo apresentados. Estes arquivos de configuracdo da comunicagdo podem ser utilizados ou
novos arquivos podem ser criados. Consulte a Secéo 2, Diretdrio do ROC.

Os arquivos de configuragdo da comunicacdo do computador permitem que o software
ROCLINK for Windows se comunique com uma unidade ROC ou FloBoss individual. Vocé
também pode adicionar, excluir ou modificar essas configuragdes de comunicacao e estabel ecer
Grupos de unidades ROC ou FloBoss. Os arquivos de configuragdo de comunicagdes do
diretério Raiz do ROC sdo utilizados para definicdo das comunicagdes para um computador.

Osarquivosdo diretério Raiz do ROC sdo utilizados para configurar as portas de
comunicacdo do computador pessoal (PC) (portas COM).

Para que o software ROCLINK se comunique com um ROC ou FloBoss, o software ROCLINK
deve saber com qual dispositivo estd se comunicando. A cada ROC dentro de um Grupo € dado
um Endereco ROC exclusivo. Isto permite que o software ROCLINK diferencie entre as
instalagbes do ROC.

ROC Group é o Grupo no qual 0 ROC ou FloBoss esta associado e ROC Address é o Endereco
do ROC ou FloBoss especifico com o qual vocé desgja se comunicar. Se vocé estiver conectado
a uma série multiponto de unidades ROC ou FloBoss, digite o Endereco do ROC exato e
exclusivo e o Grupo de ROC do ROC ou FloBoss especifico para conversar com o dispositivo.

[0 NOTA: Se o PC que estiver executando o software ROCLINK estiver conectado
diretamente a porta da interface do operador (LOI) no dispositivo, um ROC Group de
240 e um ROC Address de 240 (valores padréo) permite 0 acesso ao ROC ou FloBoss
ndo importando qual ROC Address e ROC Group estéo configurados no ROC ou
FloBoss.

[0 NOTA: Para uma porta do host (porta COM) no ROC ou FloBoss, os ROC Address e
ROC Group configurados utilizados pelo software ROCLINK devem corresponder ao
Endereco e Grupo configurados na tela ROC Information. Consulte a Segéo 3,
Configuracdo dos Parametros do Sistema.
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O Endereco do ROCLINK no PC tem o valor padréo “3”. Se mais do que um computador
executando o software ROCLINK estiver se comunicando com um grupo de dispositivos ROC,
por radio ou por outra comunicacéo multiponto, o Endereco de ROCLINK (ROCLINK
Address) de cada configuracéo do Diretério ROC deve ser exclusivo para evitar multiplas
respostas. O Endereco de ROCLINK também deve ser diferentes de qualquer outro sistema host
gue possa acessar a rede.

O Enderego do Grupo de ROCLINK no PC tem o valor padréo “1”. Na atribui¢céo dos enderecos
do Grupo de ROCLINK, a seguinte convencao deve ser utilizada:

Grupo 0 Reservado, NAO USE.

Grupo 1 Dispositivos Host.

Grupo 2 - 99 NUmeros de Grupo ROCLINK disponiveis.

Grupo 100 Reservado para teste (sem CRC no software ROCLINK).

Grupo 101 - 239  Numeros de Grupo ROCLINK disponiveis.
Grupo 240 Reservado. Néo use.
Grupo 241 - 255 NUmeros de Grupo ROCLINK disponiveis.

8.1.1 Configurando os Parametros de Comunicacdo do Computador

A opcdo Open exibe atela ROC Communication Parameter Setup, a qual permite que vocé
modifique a sua porta de comunicactes, as definices de temporizagdo e outras variavels
utilizadas pelo software ROCLINK quando estiver estabel ecendo uma conex&o a um
computador de fluxo.

Para definir os parémetros de comunicacdo do computador:

1. Selecione (destaque) a etiqueta pelo icone ROC no diretério Raiz do ROC. Consulte a
Secdo 2, Diretorio do ROC.

bH]E Porta de Comunicagéo Local, Porta Serial ou Conexéo de Radio.

3 Porta de modem ou Conex&o por discagem.

é Conexdo TCP/IP.

Cligue com o bot&o direito do mouse a etiqueta.
Selecione Open.
Digite o Nome da Estagcdo no campo Tag. Consulte a Figura 8-1.

Digite os parametros ROC Address, ROC Group, ROCLINK Address and ROCLINK
Group.

o~ WD
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ROC Communication Parameter Setup [ 2] =]

General | Advanced |

Tag: IMDdem ROC % LConnect |
ROC ROCLink
|’F|DC Address 1 |’ ROCLINK Address |3

ROC Group 2 ROCLIME Group: (1

Modem P,
Baud Rate + {2400 =l & O
8 Modem

Comm Port |comm H2 vl Phane No.

|nno

Select Modem:
IConexant Softk56 Data, Fax PCl Modem j

¥ Ok I * Cancell ¥ Apply |
Figura 8-1. ROC Communication Parameter Setup - General

6. Digite a Taxa de Transmissao (Baud Rate) definida no PC e utilizada pelo software
ROCLINK para se comunicar com 0 ROC ou FloBoss através de uma porta seria (porta
COM). Para o sucesso nas comunicagoes, a Taxa de Transmissdo estabelecida no
ROC e a Taxa de Transmissdo definida aqui para o PC devem ser as mesmas.

Se tiver tendo dificuldades na comunicacdo com seu ROC ou FloBoss, defina a Taxa de
Transmissdo tanto natela ROC Comm Ports como no computador para 9600.

7. Selecione a Porta Comm no computador a ser utilizada pelo software ROCLINK para
esta configuracdo. O ROC pode se comunicar através de Comm #1 a#9 do PC.
Norma mente, Comm #1 ou Comm #2 é utilizada com a porta LOI. Antes de selecionar
este parametro, verifique quais Portas de Comunicacdes estdo atribuidas no PC.

8. Clique na guia Advanced. Consulte a Figura 8-2.

ROC Communication Parameter Setup EHE

General Advanced |

Advanced Feature

Mumber of Retries : I Timne Dut : 0.25 IECE
T Delay : ID-1 zec:  Key Off Delay : ID FECE

v Ok I ¥ Cancel | Gl |
Figura 8-2. ROC Communication Parameter Setup - Advanced
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9. O parametro Number of Retries (o valor padréo € “5”) pode ser definido de “0” a“25”
para controlar o0 nimero de vezes apods a tentativa inicial, que o software ROCLINK
tenta estabelecer uma comunicacdo com o ROC ou FloBoss especificado antes de
reportar um erro de temporizacdo. Configure a quantidade de vezes entre as retentativas
utilizando o parémetro Time Out.

10.Defina Tx Delay (o valor padréo é 0.05 segundos) para habilitar alinha RTS para o
periodo de tempo de atraso antes de transmitir dados. Normalmente, Tx Delay é
utilizado para permitir que um rédio esteja totalmente habilitado no modo de
transmissdo antes da transmissdo dos dados.

11. Defina o pardmetro Time Out para o periodo de tempo que o software ROCLINK
aguarda entre as retentativas quando estiver tentando se comunicar através de uma Porta
Comm com um ROC ou FloBoss. O periodo de tempo de Expiracdo padréo é 0.25
segundos, mas pode ser aumentado se vocé tiver dificuldades comunicando-se com um
ROC ou FloBoss. N&o digite O (zero) no campo Time Oui.

12.Defina Key Off Delay (o valor padréo € 0 segundos) para definir o periodo tempo para
retardo quando feito na transmissdo de uma mensagem antes de dedligar o sinal RTS.

13.Clique em OK.

0 NOTA: N&o esqueca de configurar os parametros Comm Ports. Consulte a Segéo 8.2,
Portas de Comunicagéo, na pagina 8-7.

14.Clique em Connect para estabelecer uma conex&o com ROC ou FloBoss utilizando a
configuracdo atualmente selecionada ou clique em Apply para salvar as alteragOes.

15.Se estafor a primeira vez que vocé se conectou ao ROC ou FloBoss, continue na
Secdo 3, Definicdo do Reldgio.
8.1.2 Configuracéo dos Parametros de Comunicagdo por Modem ou Discagem

Para definir os parametros de comunicacéo do computador ou uma conex&o por modem ou
discagem:

1. Selecione (destaque) a etiqueta pelo icone ROC no diretério Raiz do ROC. Consulte a
Secdo 2, Diretorio do ROC.

5 Conexao da Porta de Modem ou Conexdo da Porta de Discagem.

2. Clique com o bot&o direito do mouse a etiqueta.
Selecione Open.
3. Digite o Nome da Estacéo no campo Tag. Consulte a Figura 8-1.

4. Digite os parametros ROC Address, ROC Group, ROCLINK Address and ROCLINK
Group.

5. Digite a Taxa de Transmissao (Baud Rate) definida no PC e utilizada pelo software
ROCLINK para se comunicar com 0 ROC ou FloBoss através de uma porta seria (porta
COM). Para o sucesso nas comunicagoes, a Taxa de Transmissao estabelecida no
ROC e a Taxa de Transmissdo definida aqui para o PC devem ser as mesmas.

Se tiver tendo dificuldades na comunicacdo com seu ROC ou FloBoss, defina a Taxa de
Transmissdo tanto natela ROC Comm Ports como no computador para 9600.
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6. Selecione Comm Port onde o modem esta instalado. O ROC pode se comunicar através
de Comm #1 a#9 do PC. Normamente, Comm #1 ou Comm #2 é utilizada com a porta
LOI. Antes de selecionar este parametro, verifique quais Portas de Comunicacdes estdo
atribuidas no PC.

7. Selecione a caixa de verificagdo Use Modem em Connection Type.

8. Digite o N° de Telefone (Phone No.) do ROC ou FloBoss a ser discado pelo software
ROCLINK.

9. Utilize a caixa de lista suspensa Select Modem para escolher seu modem. Apenas 0s
modems configurados na caixa de didlogo Modems (disponivel através do Painel de
Controle do Window em seu PC) séo apresentados. Certifique-se de que 0 modem
selecionado esté devidamente configurado.

10.Cligue na guia Advanced. Consulte a Figura 8-2.

11. O parémetro Number of Retries (o valor padréo é “5") pode ser definido de “0” a“25”
para controlar o nimero de vezes apés a tentativainicial, que o software ROCLINK
tenta estabelecer uma comunicagdo com o ROC ou FloBoss especificado antes de
reportar um erro de temporizagdo. Configure a quantidade de vezes entre as retentativas
utilizando o parémetro Time Out.

12.Defina Tx Delay (o valor padréo é 0,05 segundos) para habilitar alinha RTS para o
periodo de tempo de atraso antes de transmitir dados. Normalmente, Tx Delay €
utilizado para permitir que um rédio esteja totalmente habilitado no modo de
transmissdo antes da transmissdo dos dados.

13.Defina o paréametro Time Out para o periodo de tempo gue o software ROCLINK
aguarda entre as retentativas quando estiver tentando se comunicar através de uma Porta
Comm com um ROC ou FloBoss. O periodo de Tempo de Expiragédo padréo é 0,25
segundos, mas pode ser aumentado se vocé tiver dificuldades comunicando-se com um
ROC ou FloBoss. N&o digite O (zero) no campo Time Out.

14.Defina Key Off Delay (o valor padréo € 0 segundos) para definir o periodo tempo para
retardo quando feito na transmissdo de uma mensagem antes de desligar o sinal RTS.

15.Clique em OK.

[0 NOTA: Néo esqueca de configurar os parametros Comm Ports. Consulte a Segéo 8.2,
Portas de Comunicagéo, na pagina 8-7.

16.Clique em Connect para estabelecer uma conex@o com ROC ou FloBoss utilizando a
configuracdo atualmente selecionada ou clique em Apply para salvar as alteragoes.

17.Se estafor a primeira vez que vocé se conectou ao ROC ou FloBoss, continue na
Secéo 3, Definicdo do Reldgio.
8.1.3 Configuracéo dos Parametros de Comunicagdo do Protocolo de Internet (1P)
Para definir os parémetros de comunicagdo do computador utilizando TCP/IP:

1. Selecione (destaque) a etiqueta pelo icone ROC no diretério Raiz do ROC. Consulte a
Secéo 2, Diretorio do ROC.

sila| Conexao TCPIIP,
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Clique com o bot&o direito do mouse na etiqueta.
Selecione Open.
Digite o Nome da Estacéo (Station Name) no campo Tag. Consulte a Figura 8-1.

Digite os parametros ROC Address, ROC Group, ROCLINK Address e ROCLINK
Group.

a b~ w0 N

6. Digite a Taxa de Transmissdo (Baud Rate) definida no PC e utilizada pelo software
ROCLINK para se comunicar com 0 ROC ou FloBoss através de uma porta seria (porta
COM). Para o sucesso nas comunicacgoes, a Taxa de Transmissao estabelecida no
ROC e a Taxa de Transmissao definida aqui para o PC devem ser as mesmas.

Se tiver tendo dificuldades na comunicagdo com seu ROC ou FloBoss, defina a Taxa de
Transmissdo tanto natela ROC Comm Ports como no computador para 9600.

7. Selecione a Porta Comm no computador a ser utilizada pelo software ROCLINK para
esta configuragdo. O ROC pode se comunicar através de Comm #1 a#9 do PC.
Norma mente, Comm #1 ou Comm #2 é utilizada com a porta LOI. Antes de selecionar
este parametro, verifigque quais Portas de Comunicagdes estdo atribuidas no PC.

8. Selecione a caixa de verificagdo TCP/IP em Connection Type.

9. Digite o N° da Porta (Port Number) do ROC ou FloBoss a ser discado pelo software
ROCLINK.

10.Digite o Endereco I P (IP Address) do ROC ou FloBoss a ser discado pelo software
ROCLINK.

11.Cligue na guia Advanced. Consulte a Figura 8-2.

12.0 paréametro Number of Retries (o valor padréo € “5”) pode ser definido de “0” a*“25”
para controlar o nimero de vezes apds a tentativa inicial, que o software ROCLINK
tenta estabel ecer uma comunicagéo com 0 ROC ou FloBoss especificado antes de
reportar um erro de temporizacdo. Configure a quantidade de vezes entre as retentativas
utilizando o parémetro Time Out.

13.Defina Tx Delay (o valor padréo é 0.05 segundos) para habilitar alinha RTS para o
periodo de tempo de atraso antes de transmitir dados. Normalmente, Tx Delay é
utilizado para permitir que um radio esteja totalmente habilitado no modo de
transmissdo antes da transmissdo dos dados.

14.Defina o pardmetro Time Out para o periodo de tempo que o software ROCLINK
aguarda entre as retentativas quando estiver tentando se comunicar através de uma Porta
Comm com um ROC ou FloBoss. O periodo de tempo de Expiracdo padréo é 0.25
segundos, mas pode ser aumentado se vocé tiver dificuldades comunicando-se com um
ROC ou FloBoss. N&o digite 0 (zero) no campo Time Oui.

15.Defina Key Off Delay (o valor padréo é 0 segundos) para definir o periodo tempo para
retardo quando feito na transmissdo de uma mensagem antes de desligar o sinal RTS.

16.Clique em OK.

[0 NOTA: Néo esqueca de configurar os parametros Comm Ports. Consulte a Segéo 8.2,
Portas de Comunicacdo, na pagina 8-7.

17.Clique em Connect para estabelecer uma conex&o com ROC ou FloBoss utilizando a
configuracdo atualmente selecionada ou clique em Apply para salvar as alteragOes.
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18.Se estafor a primeira vez que vocé se conectou ao ROC ou FloBoss, continue na
Secéo 3, Definicdo do Reldgio.

8.2 Portas de Comunicacdo no ROC ou FloBoss

Selecione as Portas de Comunicagéo no menu ROC para exibir atela de configuracéo da =
Porta de Comunicacdo. Cada porta de comunicagdo possui uma tela exclusiva com um )
conjunto de parametros

A tela ROC Comm Ports é utilizada para configurar as portas de comunicacdo disponiveis
para a entrada e saida de comunicac¢do com 0 ROC ou FloBoss e ndo o computador pessoal
(PC). As portas de comunicagdo do PC sdo configuradas utilizando a fungdo de Diretdrio do
ROC na Segéo 8.1, Par&metros de Comunicagdo, na pégina 8-1.

As portas de comunicagéo localizadas no ROC ou FloBoss fornecem um enlace de dados para o
software ROCLINK, unidades ROC ou FloBoss e sistemas host. Dependendo do tipo de ROC ou
FloBoss que voceé estiver utilizando (consulte a Tabela 8-1), os seguintes tipos de comunicagtes
S80 possivels:

0 Comunicagdo serial EIA-232.
Comunicacdo serial de linha compartilhada EIA-422.
Comunicacdo serial multiponto EIA-485.
Comunicagdo por modem de radio.
Comunicagdo por modem de linha dedicada.

Comunicacdo Modem Dial-up.

O Ooogoogoo o

Comunicacdo TCF/IP.

Tabela 8-1. Portas de Comunicacdo

Porta de FloBoss 407 ROC364 ROC306 e ROC312 RoBoss 103/ eFlow /
Comunicacéo FloBoss Série 500
Interface do Operador | EIA-232 para uso com o ElA-232 para uso com o | EIA-232 para uso com o | EIA-232 para uso com o
Local (LOI) — Porta 1 | software ROCLINK software ROCLINK software ROCLINK software ROCLINK
COM1 ou COMM — Porta serial incorporada EIA-232, EIA-422/485, | EIA-232, EIA-422/485, | EIA-232, EIA-485, TCP/IP
Porta 2 EIA-232 TCP/IP, Modem de TCP/IP, Modem de ou Modem Dial-up
Radio, Modem Dial-up | Radio, Modem Dial-up
ou Modem de linha ou Modem de linha
Dedicada Dedicada
COM2 - Porta 3 EIA-232, EIA-422/485, EIA-232, EIA-422/485, N/D N/D
TCP/IP, Modem de Modem de Rédio,
Radio, Modem Dial-up ou| Modem Dial-up ou
Modem de linha Modem de linha
Dedicada Dedicada

As portas de comunicagdo do ROC ou FloBoss fornecem um enlace para computadores, como
por exemplo um executando o software ROCLINK ou um computador host. As portas séo
especificas para ROC ou FloBoss. Os dispositivos host podem ter até nove portas de
comunicagdo e as unidades ROC ou FloBoss podem ter até trés portas de comunicagao.
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As Portas de Comunicagao contém:

0 A PortaldaLOIl (marcada Porta Local) é padrdo para ROC ou FloBoss e é exibida
guando for selecionado primeiro Comm Ports no menu ROC.

[0 Selecione Port 2 para exibir a primeira porta do Host. Comm 1 requer ativacéo da
instalacéo de uma placa de comunicacfes plug-in opcional.

[0 Selecione Port 3 para exibir a segunda porta do Host. Comm 2 requer ativagéo da
instalacdo de uma placa de comunicagdes plug-in opcional.

0 Comm 3 (Port 4) aComm 9 (Port 10) sempre refere-se a porta de comunicacdo
utilizada pelo PC.

Portanto, se ROC ou FloBoss estiver transmitindo da porta Comm 1, Comm 2 ou LOI, o0 ROC ou
FloBoss pode se comunicar com o PC utilizando a Porta Comm 1 a Comm 9 do PC. Consulte a
Figura 8-3 e aFigura 8-4.

Local Port,
Port 1

PC Running ROCLINK
Any Comm Port

Figura 8-3. Portas de Comunicacéo, Exemplo 1
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- & Comm 2,
G R Port 3

Modem

Comm 1-9

Figura 8-4. Portas de Comunicacéo, Exemplo 2

0 NOTA: A tela ROC Comm Ports varia dependendo do tipo de FloBoss ou ROC e se um
ROCPAC ou FlashPAC for utilizado.

A configuracdo de todas as portas de comunicacéo é salva na ROM programavel quando Write
to Config Memory ou Write to EEPROM estiver ativado na exibicdo ROC Flags.
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8.2.1 Configuracao das Portas de Comunicacéo no ROC ou FloBoss

Cada porta de comunicagao possui uma tela exclusiva com um conjunto de parametros

A tela ROC Comm Ports é utilizada para configurar as portas de comunicacéo disponiveis
para a entrada e saida de comunicac¢éo com 0 ROC ou FloBoss e ndo o computador pessoal
(PC). As portas de comunicacdo do PC séo configuradas utilizando a funcéo de Diretorio do

ROC na Segéo 8.1, Parametros de Comunicagao, na pagina 8-1.

8-10

Comm Ports

General | Modbus Host F'aramatersl REx Featulesl

Port: 2 -

~ Baud Rate
a0 R0

= 1200 2400
4800 9600

2K

KepOn Delay 0z
Kep Off Delay : 0.05

Comm Tag:

1. Sdlect ROC > Comm Ports para configurar as portas de comunicagao [
disponiveis para ROC ou FloBoss.

[2]x]

Carir 1

]

— Parity

& Mone

' Even (' Odd

— Drata Bit

[ e Lo

~ Stop Bits
@

m‘

| RBx Mode

" Disabled % Enabled

Secs

Secs

Walid Heceive Chr; 0

Comm Board  Installed
~ RTS/CTS Handshaking —

‘ " Disablzd

% Enable

| B Paste I

[#] Undate | v Ok I ® Eancell ¥ Apply |

Figura 8-5. Porta Comm - ROC Srie 300

Configuracdo das Comunicacdes

. Selecione a Porta de Comunicagdo no ROC com a qual o ROC esté utilizando para se
comunicar. Pode ser:

0 Local Port —Portal (LOI).
(0 Comm | - Porta 2.
0 Comm 2 - Porta 3.
. Digite o nome de 10 caracteres em Comm Tag identificando a porta de comunicacéo.

4. Digite a Taxa de Transmissdo (Baud Rate) da transmisséo e recepcdo de dados em
bits por segundo.

. Selecione se as verificagdes de Paridade (Parity) devem ser efetuadas pelo controlador
de comunicagdes.

6. Selecione o nimero de Bits de Dados (Data Bits) contidos em um caractere.
7. Selecione o nimero de Bits de Interrupcdo (Stop Bits) contidos em um caractere.

8. A utilizar afuncdo REX Alarming (alarme para a chamada de entrada), selecione RBX
Mode Enabled (Habilitado) e utilize a guia REX Features (Secéo 8.2.3) para configurar
Comm Port para suportar a atividade de REX.
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9. Digiteem Key On Delay, o nimero de segundos para retardo apés ativar o sina RTS
antes de iniciar a transmissdo. Para ROCs com um ROCPAC, este parametro também
funciona como um retardo para o retorno. Para alguns radios mais antigos, Key On
Delay pode precisar ser definido como 0,2 segundos. Para os rédios mais recentes
desenvolvidos para transmissdo de dados, ndo mais do que 0,02 segundos deve ser
necessario.

10.Digite em Key Off Delay os interval os que definem o periodo de retardo antes de
dedligar 0 sinal RTS quando uma mensagem de sinal vélidafoi enviada. O vaor padréo
de 0,01 segundos deve ser suficiente para a maioria dos rédios. Este recurso néo esta
disponivel paraum ROC Série 300 com um ROCPAC.

11. Preencha Valid Receive Ctr pare registrar o nimero de Opcodes vaidos recebidos pelo
ROC ou FloBoss nesta porta de comunicagdo. Este contador pode ser predefinido com
um valor ou apagado.

12.Selecione para Habilitar atraoca de sinais RTS/CTS.

8.2.2 Configuracéo das Conexdes de M odem e Discagem no ROC/FloBoss

Cada porta de comunicagéo possui uma tela exclusiva com um conjunto de parametros Consulte
a Figura 8-6.

[0 NOTA: Setiver um ROC Série 300 com ROCPAC ou um FloBoss 407 Verséo 1.04 ou
mais recente, vocé precisa de um programa especial chamado Communications
Enhancement User Program carregado no ROC ou FloBoss para permitir a utilizacgo de
um modem dial-up modem.

1. Selecione ROC > Comm Ports.
2. Selecione a Porta (Comm1 ou Comm2) e clique na guia M odem.

Comm Ports H

General Madem I REX FaaturasI

i~ Modem Type
¢ Mone i Estemal > Jntemai ‘

Connect Time : I B0 Secs
Dizconnect Time : I E0 Secs
Inactivity Time : I EOD Secs

Config Command IATE OHOV T G 0RCT D2ES08L050=157=608W0

LConnect Command ; IATD T<number>

Modem Status 0K

Copy I@, Paste updale | LY 4 I * EanceII ¥ Apply
Figura 8-6. Configuracdo do Modem

0 NOTA: Mesmo que ndo estgja utilizando a funcéo de alarmes REX, configure o Tipo
de Modem e o Tempo de I natividade para permitir o uso adequado do modem.

3. Selecione o Tipo de Modem (Modem Type).
(1 None — Enlace serial para o host.
[0 External - Modem que é externo ao ROC/FloBoss.
O Internal — Placa de comunicagtes do modem ROC/FloBoss.
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4. Defina o parametro Connect Time para determinar o periodo de tempo que o ROC ou
FloBoss aguarda antes de iniciar uma chamada para receber uma mensagem de conexao
proveniente de um dispositivo (normamente, o host) antes de terminar a chamada. Se
for feita uma conexa@o bem sucedida, o Tempo de Desconexdo (Disconnect Time) é
iniciado.

5. Defina o par@metro Disconnect Time para determinar o periodo de tempo que o ROC
ou FloBoss aguarda para a atividade posterior na linha antes de dedligar. Este
temporizador é restabelecido e inicia a contagem apos cada sinal de recepcdo valido.

6. Defina o parémetro | nactivity Time para determinar o periodo de tempo que o ROC ou
FloBoss aguarda por um sinal de recepcéo vaido antes de restabelecer 0 modem apds
um sina invalido. Este parémetro é Util para o restabelecimento do modem quando o
mesmo Se conectou a uma taxa de transmisséo que o ROC ou FloBoss n&o reconhece.

7. Digite em Config Command os caracteres para inicializar o modem para
restabelecimento se o0 Tempo de Inatividade expirar. Para os modems externos, consulte
a documentacdo do fabricante. Para um modem interno, utilize o valor padréo ou a
placa de modem ndo pode funcionar. As sequiéncias de texto de modem em Config
Command s&o:

00 HoBoss 407 e ROC Série 300:

¢ Placa de Modem Dial-up 2400
(W38079X0012)-ATEAV AQAHAX A& D2& C& S1SA=1

¢ Placa de Modem Dial-up 9600 (W38169X0012) -
AT& FAEAV AHAX AF A& K A& S1S0=1S57=255

¢ Placa de Modem Dial-up 9600
(W38079X0022)-AT& AV AQAHAX A& D2& C& S1S0=1S57=255

O FloBoss Série 500 - ATEAHAM AV AX1QA& C1& D0& SA& L ESA-1S7=15& W1

8. Digite em Connect Command 0 necessario para entrar em contato com o host.
Norma mente, este € o comando ATDT seguido pelo nimero do telefone. Este
parémetro é necessario apenas para as operacoes de discagem, como por exemplo, para
Alarmes RBX.

ATDT<number > Por exenpl o, ATDT5155551212
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8.2.3 Configuracao dos Parametros de Host M odbus no ROC ou FloBoss

Quando estiver utilizando uma unidade ROC Série 300 ou FloBoss 407, a guia Modbus Host
Parameters disponivel natela ROC Comm Ports permite que vocé defina os parametros que
normal mente requerem que o programa usuério de emulacdo do Host Modbus esteja carregado
para funcionar.

1. Selecione ROC > Comm Ports.

2. Selecione a Porta (Comml ou Commz2) do host e clique na guia Modbus Host
Parameters.

Comm Port EHE

General Modbus Host Parameters | Modem | RBX Features |

¢ Enabled & Disabled

Start Tranzmizsion
’7(' Aetive 1 |nactive

" Continous Poling

Starting Host Bequest : ID
Host Pall Delay : ID Secs

Tranzrizzion Status : ldle

deate I v 0K I > Eancell ¥ Apply I
Figura 8-7. Modbus Host Parameters - FloBoss 407 e ROC Srie 300

3. Selecione o botéo de radio Start Transmission em Active (Ativo) para habilitar a
transmissdo do Modbus.

4. Defina Continuous Polling em Enabled (Habilitado) para obter continuamente as
mensagens do Modbus.

5. Digite a entrada do nimero da linha em Stabling Host Request na tabela do host que
voCcé desgja obter para comecar. A solicitagdo de obtengdo continua em cada linha,
iniciando no valor inserido neste campo, até que leia 0 na tabela do host Modbus.

6. PreenchaHost Poll Delay para especificar o periodo de tempo em segundos que se
deve aguardar entre as transmissdes das obtencdes.

Transmission Status exibe o status atual do programa Modbus.
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8.2.4 Configuracao de RBX Alarming no ROC ou FloBoss

O recurso SRBX (Spontaneous Report By Exception) fica disponivel para as portas de
comunicagdo do host (ndo a Porta Local). Este recurso permite que ROC ou FloBoss chame um
computador do host quando ocorrer um alarme. Todos os parametros devem ser configurados
corretamente para evitar o “transtorno” de geragdo de alarmes para 0 host. Se desgjar um RBX
de discagem, um modem deve estar presente e devidamente configurado.

8-14

[0 NOTA: Para efetuar o RBX através de um modem dial-up em uma unidade ROC Série

300 com um ROCPAC, voceé deve ter o Programa Usuério de Aprimoramento das
Comunicagdes instalado. Para efetuar um SRBX de discagem em um FloBoss 407,
atualize o seu firmware para a Versao 1.05 ou superior.

1. Selecione ROC > Comm Ports.
2. Selecione a Porta (Comm1 ou Comm?2) e clique naguia RBX Mode Enabled.

3. Certifique-se que todos os parametros na guia General de Comm Ports estéo

corretamente configurados.

. Se estiver sendo utilizado um enlace de modem, certifique-se que todos os parametros

na guia Modem de Comm Ports estéo corretamente configurados. Preste especial
atencdo aos parametros de discagem para Connect Command e Connect Time.

. Clique naguia RRX Features. Consulte a Figura 8-8.

Comm Ports

Generali tMadbus host Paramalersi Modem REx Features |

@ Fised Num 1 Fixed Num & Disabled

i~ Retry Count #2— Retw Count #3 — i~ Extra Key on Delay -
 Confinous { " Cartinous " Enabled

| 2 | 3 | 1 Secs
Store and Fonward Path
Delay #1 : 20 Secs Addess #1: |0 Group #1 ID_
Delay #2: [30 | Sees Address #2: | Group #2 rD_
Delay B3 : [5 | Sees Address #3 : T Group #3 rD_

Store and Forward Port
Huost Address ; |1 =
- ¥ Same Poit " Dpposite Poit

Host Group: |0
REx Alarm 2 REBX Status © Inactive
Indes :
Lopy |m, Easte deate | v 0K I * Eancell ¥ Apply

Figura 8-8. Recursos do RBX

. Defina Retry Counts para 0 nimero de retentativas gue uma mensagem é repetida se

uma resposta valida ndo for obtida na primeira tentativa. Note que cada um dos trés
parametros Retry Count tem o parametro Delay associado. Isto permite que vocé
configure diferentes periodos de atraso para sucessivas retentativas. A selecéo de Fixed
Num permite que vocé digite um valor para quantas vezes uma mensagem é tentada
apos a primeira tentativa sem sucesso. Note que uma entrada “0” ndo causa retentativa.
Selecionando Continuous (255) ocorre retentativas continuas que s podem ser
interrompidas quando o0 host apagar o darme RBX.

Por exemplo: Se vocé definir Retry Count #1 em “2”, Delay #1 em “10”, Retry
Count #2 em “1” e Delay #2 em “20”, entdo, ap0s a primeira tentativa sem
sucesso de comunicar-se com 0 host, os Recursos RBX tentardo mais duas vezes
apos aguardar 10 segundos cada vez e mais uma tentativa apos aguardar 20
segundos.
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7. Preencha Delay para definir o tempo em segundos entre as tentativas de transmisséo de
uma mensagem RBX. Note que um paréametro Delay esta associado a cada parametro
Retry Count.

8. Habilite Extra Key On (ROC Série 300 com ROCPAC) para adicionar um periodo de
tempo para retardar a transmissdo de uma mensagem RBX ap0s ativar o sinal RTS. O
periodo de tempo € fixo. Este parametro € utilizado para comunicacdes de radio.

9. Preencha No. Of Retries (ROC Série 300 com ROCPAC). Uma mensagem é repetida se
uma resposta vadida néo for obtida na primeira tentativa. Note que um “0” ou “ 255" acarreta
em retentativas continuas que sb podem ser interrompidas quando o host apagar o darme
RBX. O tempo entre cada retentativa € definido pelo parémetro Retry Time.

10.Preencha Retry Time (ROC Série 300 com ROCPAC) para definir o retardo de tempo
extra em segundos utilizado para cada tentativa de transmisséo de uma mensagem RBX.

11. Preencha Extra Key On Delay (ROC Série 300 com FlashPAC e FloBoss 407 Versao
1.05 ou superior) para definir um periodo de tempo adiciona pararetardar a
transmissdo de uma mensagem RBX apos ativar o sinal RTS. Habilite o parametro e
depois especifique o0 nimero de segundos (para ROC com ROCPAC, o periodo de
tempo € fixo). Este parametro € utilizado para comunicacdes de radio.

12.Digite o Enderego Sore and Forward Path e os nimeros de grupo dos dispositivos
ROC ou FloBoss que necessitam receber esta mensagem RBX e encaminhe-0s ao
proximo dispositivo para estender o caminho de comunicacéo. Vocé também pode
especificar enderecos para outros dispositivos que suportam o protocolo do ROC. O
dispositivo especificado pelo tltimo Endereco/Grupo ndo zero envia a mensagem para o
host especificado pelo parametro anterior.

13.Selecione Sore and Forward Port (aplica-se a0 ROC364 com FlashPAC e FloBoss
407 Versdo 1.05 ou superior) para definir a porta de comunicacdo de transmiss&o.
Selecione Same Port para transmitir utilizando a mesma porta de comunicagdes ou
selecione Opposite Port para transmitir utilizando uma porta de comunicagdes
aternativa. Por exemplo: Vocé pode transmitir em Comm 1 e receber em Comm 2.

0 NOTA: Quando estiver utilizando um FloBoss Série 500 ou um ROC306/312 com
FlashPAC, a mesma porta é utilizada para todas as transmissdes de memaria e
encaminhamento.

14.Digite Host Address e Host Group para 0 nimero do host com o qual o recurso RBX
esta se comunicando. Os valores padréo “1” e “0” sdo utilizados pela maioria dos
software de driver do host. Host Address também € o endereco de destino quando Store

and Forward for utilizado.

15.Digite Receive Ctr Copy (ROC Série 300 com ROCPAC) para verificar a atividade do
buffer de recepcao antes de transmitir uma sequiéncia RBX.

16.Digite em Retry Counter (ROC Série 300 com ROCPAC) paraindicar o nimero de
vezes que uma tentativa foi feita para transmitir uma mensagem na sequéncia atual .

17. Hahilite e configure Alar ms para cada ponto que desgar monitorar por meio de RBX Alarming.
Conaulte Configuracéo dos Parametros Bésicos de RBX Alarming, na pagina 8-16.

RBX Alarm Index indica os darmes que estéo sendo reportados atud mente através de RBX.

O parametro RBX Status indica o status das mensagens de RBX, Active (Ativo) ou
Inactive (Inativo). Active indica que um alarme RBX esta sendo processado.
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8.24.1 Configuracéo dos Paréametros Basicos de RBX Alarming

Quando estiver utilizando RBX Alarming, vocé deve garantir que os alarmes estéo Habilitados e
configurados para cada ponto que desgjar monitorar por meio de RBX Alarming. Configure ao
pardmetros de alarme de forma que um alarme ocorra apenas quando desegjado. Por exemplo,
assuma que voceé desgja monitorar a pressdo diferencial do medidor para RBX Alarming.

A seguir, um exemplo de como o configurar os parametros basicos de RBX Alarming:

1. Selecione Configure > I/O > Al Points e habilite o parametro Alarming.

Analog Input EHE
General |Advanced I Al Ealibrationl Alarmsl
Analog [nputs : 1 - l
Paint Mumber 51 Tag: |Diff Fres
Walue : IU
Units : : IN Hz0 Scanning Alarming
Scan Period : 1 Secs % Enable i+ Enable
Low Reading EL 1]  Dizable " Dizable
High Reading EU : |0
Active &larms : Poirit Fail
Update | v 0K I ¥ Cancel | ¥ Apply |

Figura 8-9. Habilitacdo de Alarming

2. Cligue na guia Alarms e certifique-se de que os limites dos vérios aarmes estéo
definidos onde desgiado. Configure os limites Low Alarm, High Alarm, LoLo Alarm,
HiHi Alarm e Rate Alarm bem como Alarm Deadband adequadamente de forma que um
alarme ocorra somente quando desgjado. Consulte a Figura 8-10.

Analog Input EE
Generall Advanced I Al Calibration  Alams |
Lo Alarm : ]
High &lam : [110 |- RBXAlaming
LoLo Alarm : [0 || Disabled ' On &larm Set
HiHi Alarm : 120— " On Alam Clear 8 On Alarm Set and Clear
Bate Alarm : ]
Alarm Deadband : |2

B L

oy | ﬁ Paste | deatel v 0K I b4 Eancell ! Apply |

Figura 8-10. Analog Input — RBX Alarming
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3. Selecione o tipo de RBX Alarming que vocé desgja para cada alarme RBX monitorado:
Antes de fazer iss0, vocé pode desgjar certificar-se de que cada ponto a ser
monitorado para RRX Alarming ndo esta atualmente no estado de alarme; caso
contrério, ROC ou FloBoss tentara imediatamente entrar em contato com o host.

[J Disabled - Selecione Disabled em RBX Alarming para desigar esta opgéo.

[JOn Alarm Set — Quando o ponto entra em uma condicéo de alarme, 0 ROC gera
uma mensagem SRBX e a envia para o dispositivo host receptor.

(1 On Alarm Clear — Quando o ponto sai de uma condicéo de alarme, 0 ROC gerauma
mensagem SRBX e a envia para o dispositivo host receptor.

[1On Alarm Set and Clear — Em qualquer condicdo, uma mensagem SBX € gerada e
enviada para o dispositivo host receptor.

Apos a configuracdo das funcbes do RBX, utilize Writeto Config Memory ou Write to
EEPROM na exibicdo ROC Flags para salvar a configuracdo de 1/0 na ROM programavel no
caso de vocé precisar executar um Cold Start.

8.3 Conexao aum ROC ou FloBoss

Quando os parametros de comunicacéo foram configurados, vocé pode conectar-se ao
ROC ou FloBoss. Vocé pode conectar de varias maneiras: l:h

[0 Direct Connect — Conecta ao ROC ou FloBoss utilizando a Porta Local (LOI)
se forem aplicados os paréametros de comunicacéo padrdo. Consulte a Secdo 8.3.1,
Conexdo Direta, na pagina 8-17.

[0 ROC Root Directory Connect — Cligue duas vezes no Nome da Estacéo (Station
Name) para conectar-se a0 ROC ou FloBoss utilizando os parametros definidos
atualmente para 0 ROC ou FloBoss. Consulte a Secéo 2, Diretdrio do ROC.

[0 Connect — Conecta ao Nome de Estacdo do ROC ou FloBoss selecionado
atualmente na Lists de Agdes (Action List). Consulte a Se¢éo 8.3.2, Conexéo / }:5"‘-_:
Desconexdo, na pagina 8-19.

8.3.1 Conexdo Direta

A opcdo Direct Connect no menu ROC permite que vocé se conecte ao ROC ou FloBoss
rapidamente se os parametros de comunicagdo default se aplicarem. Para que a opcéo Direct
Connect funcione, as condicdes de seguranca devem ser atendidas e o computador pessoal
compativel com IBM (PC) deve ser conectado a porta 1 do Operador Loca (LOI) do ROC ou
FloBoss com as defini¢cdes de comunicacéo de.

[J 8 Bitsde Dados

[0 1 Bit de Interrupgéo

[0 Sem Paridade
Consulte a Secdo 3, Configuracdo dos Pardmetros do Sistema, para obter instrugdes sobre a
definicéo das opgdes de Seguranca..

Selecione Direct Connect para estabel ecer uma conexdo atraves da porta LOI do ROC ou
FloBoss conectado atualmente ao PC. Ap6s a conexdo inicial, vocé pode configurar os outros
parémetros de comunicagao.

Revisdo 04/02 Configuracdo das Comunicacdes 8-17



Manual do Usuéario do ROCLIN for Windows

[0 NOTA: Um cabo LOI pode ser adquirido, como acessorio, na Divisdo de
Computadores de Fluxo no Gerenciamento de Processos da Emerson.

Para utilizar a Conexdo Direta:

1. Conecte-se fisicamente 0 ROC ou FloBoss a Porta Local 1 utilizando um cabo LOI.
2. Ative e acesse ROCLINK for Windows.
3. Faga um dos seguintes procedimentos:

[J Clique no bot&o Direct Connect.

[J Selecione Direct Connect no menu ROC.

[0 Cligue com o boté&o direito do mouse em Station Name no Diretorio Raiz do ROC e
selecione Connect.

4. Seestafor aprimeiravez que vocé se conectou ao ROC ou FloBoss, continue na
Secdo 3, Definicdo do Relégio.

Apbs selecionar Direct Connect no menu ROC, ROCLINK software tenta estabel ecer
uma comunicagdo através de COM1 do PC em uma das seguintes taxas de transmissao:
9600, 4800, 2400, 600 e 300. Seisto ndo for bem sucedido, o programa tenta entéo
estabelecer comunicagdes atraves de COM2, COM3 e COM4 do PC, sucessivamente,
até receber uma resposta vélida. Se o enlace com o ROC ou FloBoss for estabelecido, a
barra de menus do software ROCLINK é entdo atualizada de acordo com as fungdes
disponiveis.

0 NOTA: Consulte a Secdo 8.3.3, Login Bem Sucedido, na pagina 8-20 e a Secéo 8.3.4,
Diagnostico e Solucéo de Problemas com Erros de Comunicacdo, na pagina 8-21.
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8.3.2 Conexao / Desconexao

Quando em Off Line, 0o menu ROC exibe Connect. Quando em On Line, 0 menu ROC
exibe DisConnect. ?E

[0 Selecione DisConnect no menu ROC para fechar todas as comunicagdes On

Line.

[0 Selecione Connect no menu ROC para conectar-se ao arquivo de comunicagoes
(Station Name) atualmente selecionado no diretdrio Raiz do ROC.

Se um arquivo de comunicagfes do ROC néo foi selecionado atualmente, vocé recebe o erro
“No ROC is Currently Selected”. Selecione um ROC no Diretério ROC e clique em Connect

novamente.

Se isto ocorrer:

1. Cligue em OK.

2. Selecione um arquivo de comunicagdes ROC no Diretério do ROC.

i-
B

2

Porta de Comunicacéo Local, Porta Serial ou Conex&o de Rédio.
Porta de modem ou Conex&o por discagem.

Conexdo TCP/IP.

3. Selecione Connect no menu ROC.

4. Seestafor aprimeiravez que vocé se conectou ao ROC ou FloBoss, continue na
Secdo 3, Definicdo do Reldgio.

[0 NOTA: Consulte a Secdo 8.3.3, Login Bem Sucedido, na pagina 8-20 e a Secéo 8.3.4,
Diagnostico e Solucdo de Problemas com Erros de Comunicagdo, na pagina 8-21.
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8.3.3 Login Bem Sucedido

Um login bem sucedido produz uma conexdo On-line como na Figura 8-11.

aﬂé.

--“ Ix’D
“J'\,I Analog Inputs
|_:_||.l{k. ,.’.'malu:.g Outputs
e e 1, 80 Deflt 1
~ 1 Digcrete Inputs
-l Digcrate Output
- Wl Pulze Input

+--- W Soft Points
[_]& Contral
e gﬁ FST
~ B #1.F5T #1
- L’"ll PID
#1. PID #1
#2, PID #2
#3. PID #3
[S— E b eter
i E #1, Meter #1

|__—_|“ Syg[em

e '7 Comm Ports

“7 #1, Local Port
- HZ2, Comm
Dpcode Tables

.E Histary

[l
=

Figura 8-11. On Line

0 NOTA: Umavez On Line, vocé pode utilizar os simbol os eB para exibir ou
ocultar as vérias opgoes.

Estdo disponivels as seguintes visualizactes e opgdes de On Line:
I/O — Lista todas as entradas e saidas disponiveis por tipo.

[J NOTA: Clique duas vezes na funcéo desgjada para exibir atela associada. Clicar duas
vezes em um icone € 0 mesmo que selecionar a barra de menus ou a opgéo de botdes da
Barra de Ferramentas.

Control - Exibe as opgoes de FST, PID e Controle de Radio habilitadas nas Informagdes de
ROC.

Meter - Listatodos os calculos AGA disponiveis habilitadas nas Informagdes de ROC.

System — Exibe as pastas do sistema de Informacdes do ROC: Comm Port, ROC Flags e Opcode
Table.

History — Exibe todos os pontos historicos disponives.

Se estafor a primeira vez que vocé se conectou ao ROC ou FloBoss, continue na Segéo 3,
Definicéo do Relogio.
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8.3.4 Diagnéstico e Solucao de Problemas de Erros de Conexdo

Varios eventos podem ocorrer quando a conexdo falhar.

0

834.1

Se 0 enlace de comunicacdo de Conex&o Direta falhar, utilize o recurso Conectar /
Desconectar para estabelecer uma conexdo para o seu ROC. Consulte a Secdo Conexao
/| Desconexdo na Secdo 8.3.2. A opcdo ROC Directory permite que vocé modifique a
sua porta de comunicagdes, as definic¢des de temporizacdo e outras variaveis utilizadas
pelo software ROC ou FloBoss quando estiver estabelecendo um enlace de
comunicagdes ao seu computador. Consulte a Secéo 2, Diretorio do ROC.

Uma falha de comuni cagBes também pode ocorrer se 0 software ROCLINK permanecer
livre por muito tempo e exceder o valor da expiracdo da temporizagdo para um
dispositivo. Neste caso, simplesmente acesse novamente o software ROCLINK
utilizando Direct Connect ou o recurso Diretério do ROC. Consulte a Secéo 2, Diretorio
do ROC.

Vocé deve digitar um Operador e Senha para cada usuario que puder conectar-se a um
ROC ou FloBoss nas opgoes ROC Security ou FloBoss Security localizadas no menu
ROC.

[0 NOTA: O ID do Operador e a Senha do Operador natela ROCLINK Security
localizada em Security em Utilities deve corresponder ao Operador e Senha da
conexdo do usuario definida na tela Security do dispositivo localizada no menu
ROC em ROC Security ou FloBoss Security.

A seguranca Access Level configurada natela ROCLINK Security determina o nivel de
autoridade de seguranca do usuério quando estiverem conectados a um ROC ou
FloBoss. Consulte a Secéo 3, Configuragcdo dos Parametros do Sistema.

NOTA: Consulte a Secéo 8.3.4.1, Problemas de Comunicacéo, na pagina8-21 e a
Secéo 8.3.4.2, Reconstrucao de uma Porta de Comunicagdes Corrompida no
Computador, na pagina 8-22.

Problemas de Comunicacédo

Ocasionalmente, vocé pode precisar aterar as opcdes de seu Diretério ROC quando tiver
problemas de comunicacdo com seu ROC ou FloBoss.

1
2.

Selecione ROC Directory no menu View ou Window.

Selecione 0 Nome da Estacdo (Station Name) do dispositivo FloBoss ou ROC. Pode
estar localizado dentro de um Grupo.

Cligue com o bot&o direito do mouse e selecione Open.

4. Certifique-se de ter especificado ROC Address e ROC Group correto do FloBoss ou

ROC com o qual vocé esta tentando se comunicar. Se estiver se comunicando atraves da
porta LOI do dispositivo, defina ROC Address em 240 e Group Address em 240, que
S80 0s enderegos universas.

5. Clique na guia Advanced.

6. Tente incrementar Time Out e Tx Delay. Geralmente, Time Out deve ser maior do que

7.

Key On Delay no ROC ou FloBoss.
Cligue em Apply e, a seguir, em OK.
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8. Clique naguia General e depois cligue em Connect.

9. Seaindativer problemas na comunicacdo, tente aumentar o campo Number of Retries
na tela da guia Advanced.

8.34.2

Reconstrucéo de uma Porta de Comunicagdes Corrompida no Computador

As portas de comunicacdo do computador podem tornar-se corrompidas e ndo se comunicarem

com o0 ROC ou FloBoss.

Para reconstruir uma Porta de Comunicagéo:

1. Feche todos os programas que estiverem sendo executados em seu PC.

2. Clique no botdo Start.

) Start

3. Selecione Settings > Control Panel.

4. Clique duas vezes no i

5. Cligue na guia Device

Contral Fanel

cone System.
System Properties H
General Device Manager i Hardware Prnhles] Perlnrmance;
* View devices by bupe i Wiew devices by connection
Disk drives :j
Display adapters
Floppy disk controllers
Hard disk controllers
HCFODERM
Keybaard
Madem
aritors
Mouze
Network adapters
rts (COM & LPT)
Communications Paort ([COM1)
ammunications Port [COMZ]
Frirter Port [LPT1] b
Sl controllers
Sound, video and game controllers
Properties Fefrezh i Remove i Frint... i
=

Figura 8-12. Gerenciador de Dispositivo

6. Expanda as Portas (COM e LPT) clicando em [X].

7. Selecione a Porta de Comunicacao que esta corrompida.

8. Clique em Remove.
9. Cligue em OK.
10. Clique em Yes.

Apés areniciaizacdo, o PC localiza o novo hardware e instala automaticamente o software e
substitui a porta de comunicagdo corrompida.

8-22

Configuracéao

das Comunicacdes

Revisdo 04/02



Manual do Usuario do ROCLIN for Windows

SECAO 9 - SALVAMENTO / RECUPERACAQO DE CON-
FIGURACOES

Esta se¢do descreve como salvar e recuperar as configuragdes para e de um ROC ou FloBoss.

9.1 Salvar na EEPROM e na Memoria de Configuragéo Interna

Esta secdo descreve como salvar as configuracGes na memoria interna. Utilizando Write to
EEPROM e Write to Internal Config Memory em ROC Flags, vocé pode fazer o backup da
configuragdo em operacdo da SRAM para a memoria flash. No caso de problemas de operacdo, a
configuracdo em operacao pode ser restaurada executando um Cold Start.

Quando estiver utilizando um FloBoss Série 500 ou FloBoss 103, a maioria das configuragéo
ficam armazenadas incluindo os valores de calibragdo e cargas em ROM programaveis como a
nova configuracdo de reinicio. Todos os Indicadores do usuario sdo mantidos no seu status atua
durante este processo. A Escrita na Meméria de Configuracédo faz com que toda a comunicacdo
de entrada fique suspensa temporariamente. Se um FST estiver sendo executado, o FST &
suspenso temporariamente, mas reinicia a partir de onde foi suspenso.

Quando estiver utilizando um FloBoss 407 ou ROC Série 300, a maioria das configuracao ficam
armazenadas incluindo os valores de calibracdo e cargas em ROM programavel como a nova
configuracdo de reinicio. Todos os Indicadores do usuério séo mantidos no seu status atual
durante este processo e todas as comunicacfes de entrada ficam suspensas temporariamente.
Além disso, todas as FSTs no FloBoss 407 ou ROC Série 300 sdo reiniciadas.

Para salvar a configuragdo atual ha memoria

1. Selecione ROC >Flags. Consulte a Figura 9-1.

ROC Flags [ 2]
Start Options I Advanced Features I
— Start Options LCold Start Options General Settings
™ ‘wamn Start : ™ Clear EEFROM
[Ead Star Dptlon8| ™ wiite to EEPROM
™ Cald Start ;
™ FST Display Clear
—COk1 Uszer Program-—— COMZ Uszer Program
& Inactive & Inactive
 Active  Active
© Active Option 2  Active Option 2  Active Option 2
€ Active Option 3 € Active Option 3  Active Option 3
- Calc Uszer Program — LCD Uzer Program
& Inactive & Inactive _
o Active  Active “winite/Clear Status :
© Active Option 2  Active Option 2 I
© Active Option 3  Active Option 3

deatel v 0K I b4 Cancell el |
Figura 9-1. ROC Flags — ROC Srie 300 com FlashPAC

2. Selecione Writeto EEPROM ou Writeto Internal Config memory e clique em
Apply.
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9.2 Coleta de Dados (Collect Data)

Utilize ROC > Collect ROC Data para salvar os diversos dados de ROC em arquivos em disco.
Apbs a selecdo de Collect ROC Data no menu ROC, selecione os dados que vocé desgja salvar.
Consulte a Figura 9-2.

Collect ROC Data HE|
— Collect ROC Data For...

[~ EFM Report Data | rogram Files\ROCLIME far WindowshData'Collectdata, det _I

I EEEnE rogram Files'ROCLIME for Windows\D atahCollectdata. ev _I

IV &larm rogram Files' R OCLIMNE for Windows\Data\Collectdata. alm _I

Hiztory

™ Daily rogram Files'BOCLIME for WindowshD atahCollectdata. day _I

¥ Hourly ragram Files'ROCLIME for Windows\D atahCollectdata pdb _I

Al C:%Program Files\ROCLink for Windows\Collectdata _I

v 0K I ¥ Cancel |

Figura 9-2. Collect ROC Data

Utilizeo botdo| ... | paraexibir a caixa de didlogo Save As.

Vocé pode aceitar 0 nome de arquivo padrdo ou digitar um nome de arquivo novo. Os arquivos
sdo salvos no diretério padréo C: /Program FilessROCLINK for Windows/Data a ndo ser que
vocé mude o diretdrio.

Os arquivos tém as seguintes extensdes padréo:
00 EFM (Electronic Flow Measurement) Dados de Relatorio - Collectdata. aga or
Collectdata.det
Event - Collectdata.evt
Alarm - Collectdata. aim
Minute - Collectdata.mdb
10-Minute - Collectdata.edb
Daily History - Collectdata.day
Hourly (Periodic)History - Collectdata.pdb

O Ooogooo o

9.2.1 EFM Report Data

A funcdo EFM Report Data em ROC > Collect ROC Data recupera os dados detal hados do
fluxo e os armazena nos arquivos em discos compativeis com o Capitulo 21 do API que tiverem
uma extensdo .AGA ou .DET. Os arquivos .AGA s3o criados para unidades FloBoss Série 500 e
s80 baseados em oito pontos historicos relativos ao fluxo. Os arquivos .DET que podem incluir
22 pontos historicos adicionais (necessarios para um cromatografo a gas), séo criados para as
unidades ROC Série 300 e FloBoss 407.

Quando selecionar EFM Report Data, todas as Configuragdes de Fluxo, Historicos, Registros de
Eventos, Registros de Alarmes e Registros de Auditoria associados a todos os escoamentos do
medidor no ROC ou FloBoss séo salvos.
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[0 NOTA: Vocé pode visuaizar os Dados do Relatério EFM selecionando View > EFM
Report.
9.2.2 Event eAlarm

Quando vocé selecionar Event ou Alarm, afungdo ROC > Collect ROC Data salva os 240
eventos e 0s 240 alarmes.

[0 NOTA: Vocé pode visualizar Event Log ou Alarm Log selecionando View > Alarms
ou Events.
9.2.3 History - Daily e Hourly

Quando vocé seleciona Daily ou Hourly em History, afungdo ROC > Collect ROC Data salva 0s
dados de Histérico Horério e Diario para todos os parametros configurados na base de dados de
historicos:

O Até 15 paraum FloBoss Série 500.

O Até 50 paraum FloBoss 407.

0 Até 90 paraum ROC Série 300.

[0 NOTA: Vocé pode visualizar os registros de histéricos selecionando View > History.

9.2.4 All - Collect ROC Data

Selecionando All, ocorre a coleta de dados para todas as opgdes em ROC > tela Collect ROC
Data. Consulte a Figura 9-2.

9.3 Visualizacéo e Salvamento do Registro de Auditoria

O Registro de Auditoria esta disponivel se ROC ou FloBoss for uma unidade da Canadian
Custody Transfer.

Para visualizar e salvar o Registro de Auditoria:

1. Selecione View> Audit Log > From ROC. Vocé também pode exibir um Registro de
Auditoria que foi salvo em um arquivo em disco. O registro de auditoria tem a extensdo
.1 og.

2. Cligue em Save e aceite o File name (nome de Arquivo) padréo ou digite um novo
nome de arquivo. Os arquivos sdo salvos no diretorio padréo C.  / Program Fi | es/
ROCLI NK for W ndows/ Dat a anéo ser que vocé tenha alterado o diretorio.

3. Clique em Save.

[0 NOTA: Vocé também pode salvar o Registro de Auditoria utilizando ROC > Collect
Data> EFM Report Data.
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9.4 Save

A opcdo Save salva a configuragdo atual de um ROC ou FloBoss conectado em um
arquivo em disco. Além do backup, este recurso € de utilidade quando mdiltiplos ROCs H
necessitando configuragtes similares estdo sendo configurados pela primeira vez ou
quando as alteragbes de configuragdo precisam ser feitas off-line. Quando um arquivo de
configuracdo de backup é criado, ele pode ser carregado em um ROC ou FloBoss utilizando a
funcdo DownL oad.

1. Selecione File > Save. A caixa de didlogo Save As é apresentada.
2. Digite em File name, o nome do arquivo de backup desegjado ou utilize o padréo.
3. Cligque em Save. O arquivo é salvo no diretério padréo C. / Progr am Fi | es/
ROCLI NK for W ndows/ Dat a, ando ser que vocé especifique o contrario.
A extensdo . DCF é utilizada para uma unidade ROC Série 300 com um ROCPAC. Unidades
ROC Série 300 como um FlashPAC e todas as unidades FloBoss possuem a extenséo .FCF.

9.4.1 Open

A opcdo Open permite que vocé abra um arquivo de configuragdo existente. Os arquivos —
de configurag&o séo criados utilizando a fungéo Salvar Configuragéo (Save L=+
Configuration). Para abrir um arquivo de configuragao:

1. Selecione File > Open.

2. Selecione a configuracdo File name. A extensdo . DCF é utilizada para uma unidade
ROC Série 300 com um ROCPAC. Unidades ROC Série 300 como um FlashPAC e
todas as unidades FloBoss possuem a extensdo . FCF.

3. Clique em Open.

Uma vez aberto o arquivo de configuragao, ele automaticamente se torna ativo e vocé pode
editar o arquivo Off Line. O arquivo de configuragéo pode ser carregado em um FloBoss ou
ROC utilizando a fun¢éo DownLoad. Consulte a Secéo 9.4.2, DownL oad, na pagina 9-4.

9.4.2 DownL oad

Utilize DownLoad no menu File para fazer o download de uma configuracéo salva anteriormente
em um ROC ou FloBoss. Os arquivos de configuracdo séo criados utilizando a funcdo Salvar
Configuracéo (Save Configuration). Para fazer o download de uma configuracdo salva
anteriormente, faca o seguinte:

1. Conecte-se a0 ROC ou FloBoss.
2. Sdecione File > DownL oad.

3. Selecione o Nome do Arquivo (File name) de configuragdo com a extensdo .FCF
(FloBoss/FlashPAC) ou .DCF (ROCPAC).

4. Clique em Open.

5. Selecione apenas os Pontos de Configuracdo (Configuration Points) que vocé desga
fazer o download.

6. Clique em Download. Comega, automaticamente, o download dos Pontos de
Configuragéo.
7. Cligue em OK quando o download tiver sido concluido.
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9.5 Convert Files

A opcdo Convert Files converte os arquivos de historicos ROC existentes em um arquivo com
formato de planilha para facil exportacéo do arquivo. Convert Files esta locdizado no menu Utilities.

As seguintes categorias de registros de dados podem ser convertidos em for mato de planilha:

= O 0O O

N

Minute History File - extensdo .MDB
Hourly History File - extensdo .PDA
Daily History File - extensdo .DAY
Selecione Utilities > Convert Files.

Cliqueno botdo| ... | paraselecionar o Arquivo a ser Convertido (Fileto Convert).

Todos os arquivos historicos aplicavels encontrados no diretério padréo C.  /
Program Fi | es/ ROCLI NK for W ndows/ Dat a sdo apresentados. Estes
arquivos devem ter sido criados utilizando a fungdo Collect Data ou utilizando a funcéo
Save durante a visualizacdo de um registro de histéricos. Selecione o arquivo de
registro desgjado.

Especifique 0 nome do arquivo com formato de planilha e sua localizacéo no diretério
no campo Convert As. Utilize as convencdes do DOS ap nomear seus arquivos. Vocé
pode especificar um nome de arquivo com até oito caracteres antes do ponto e uma
extensao com trés caracteres apos o0 ponto: Por exemplo: Convert2.txt ou History2.txt.

4. Selecione um formato de arquivo de conversdo.

ol

7.

[0 Planilha delimitada por Tab — texto em ASCII.

O Planilha delimitada por Ponto e Virgula (Comma) — texto em ASCI|I.
(0 Planilha delimitada por Espaco (Space) — texto em ASCII.

Clique em Sart Converting.

Selecione em Yes para criar um arquivo novo ou clique em No para utilizar o nome de
arquivo existente.

Cligue em OK no didlogo Source and Target file.

9.5.1 Print Configuration

A opcédo Print Configuration permite que vocé especifique os Tipos de Ponto que desgja Imprimir.

1
2.

Selecione File > Print Configuration.

Selecione os Tipos de Ponto (Point Types) que vocé desgjaimprimir. Utilize Select Al
ou DeSelect All para modificar os multiplos Tipos de Ponto. Selecione ou Cancele a
Selecdo de Tipos de Ponto individuais selecionando o Tipo de Ponto de configuragdo na
coluna a esquerda e selecionando os Tipos de Ponto Especificos na coluna a direita.

Cligue em OK.

4. Clique em Print. Os Tipos de Ponto que vocé selecionou sdo impressos em sua

Impressora Padrdo do Windows ou na Impressora que vocé selecionou em Print Setup
no menu File.
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As informagdes Grupo de ROC (ROC Group), Endereco do ROC (ROC Address), Nome da
Estacdo (Sation Name), Campo (Field) e Valor (Value) sdo arpe3sentados na janela de resultados
Print Configuration.
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APENDICE A - PID COM CONTROLE TDO

O algoritmo de controle Proporcional, Integral e Secundéario (PID — Proportional, Integral, and
Derivative) em um ROC ou FloBoss é configuravel como um dispositivo de controle de Saida

Distinta para aplicacdes motorizadas. S80 necessarios duas Saidas Distintas, uma para controle
de abrir/encaminhar e outra para controle de fechar/inverter. Além disso, o retorno (variavel de
processo) necessario para o loop é configurado como uma Entrada Anal ogica.

A corregdo calculada pelo agoritmo PID é enviado a uma das duas Saidas Distintas, cada uma
das quais é configurada como TDO (Timed Duration Output). A grandeza da correcdo determina
o periodo de tempo que uma DO fica energizada. Se a corregdo for positiva, ela é encaminhada
para a DO abrir/encaminhar. Se a correcéo for negativa, ela é enviada para a DO fechar/inverter.

A.1 Procedimento de Configuragéao

Os passos ha configuragcdo do sistema para controle da Saida Distinta (Discrete Output) so:

1. Configure avariavel de processo, que € a Entrada Anal 6gica— Consulte a pagina A-1.
2. Configure a Saida Distinta abrir/encaminhar — Consulte a pagina A-2.

3. Configure a Saida Distinta fechar/inverter — Consulte a pagina A-4.

4. Configure o controle PID — Consulte a pagina A-4.

O exemplo de configuracéo a seguir, controla um acionador motorizado em umavalvula e utiliza
a posicao da haste da vavula como retorno (variavel do processo) para o loop de controle.

A.2 Configuracdo da Variavel do Processo

Neste exemplo, a Varidvel Principal do Processo (Primary Process Variable (Primary PV)), que
€ 0 sina de retorno, € obtida a partir do transmissor da posi¢ao da vavula que esta conectado a
uma Entrada Analdgica. O ponto de Entrada Anal 6gica associado € configurado para converter o
sinal de 4 a 20 miliamp em porcentagem.

1. Selecione Configuration > I/O > Al Points. Consulte a FiguraA-1.

Analog Input

Analog [nputs :
Faint Murnber
Walue

Units :

Scan Period :

Low Reading EL :
High Feading ELI :

Active Slarms :

General |Advanced I Alarmsl

.

E3 Tag: IPrimary Pt

Scanning Al
1 Secs | & Epable o
o ' Disable ' Disable
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Figura A-1. Configuragéo da Entrada Anal6gica
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2. Defina Scan Period para o mesmo valor ou menor (em segundos) que Calc Time na

tela PID Loop para fornecer umavariavel de processo atualizada sempre que for
efetuado um calculo. Se o computador de fluxo tiver um parémetro Loop Period
disponivel natela PID Loop, defina Scan Period baseado nele ao invés de em Calc
Time.

. Defina Scanning para Enabled (Habilitado) para que a entrada receba e processe a

Varidvel de Processo do campo.

A.3 Configuracdo da Saida Distinta Abrir/Encaminhar

A Saida Distinta abrir/fechar € configurada utilizando o modo de operacdo TDO (Timed
Duration Output). Se a correcéo for positiva, ela é encaminhada paraa DO abrir/encaminhar.
Se a correcéo for negativa, ela é enviada paraa DO fechar/inverter. Consulte aFiguraA-2 ea
Figura A-3 para consultar exemplos de configuracéo.

A-2

1. Selecione Configuration > 1/0 > DO Points.

Discrete Output EHE

General |Advanced| oo Parametersl

Dizcrete Outputs I 1 - l
Paint Mumber : FB Tag: |TDO

Statuz Momentary
@ On 0  0On @ 0ff

DouT Type——————— Scanning
’7(" Latched " Toggle ’7

& Enabled ¢ Disabled
& Time Duration © TDO Toggle

Time On |3 Seconds Active dlarms :
Copy |i§, Paste | deate | v 0K I b4 Eancell ¥ Apply |

Figura A-2. Saida Digtinta Abrir

2. Selecione Time Duration para habilitar afun¢go TDO. Parauma TDO, o valor

quantitativo calculado pelo loop PID € convertido em um tempo em que a Saida
Distinta esta ativa versus o tempo em que elaficainativa. Quando o modo TDO for
habilitado, a guia TDO Parameters torna-se disponivel. A guia TODO Parameters
fornece uma caixa de didlogo de parémetros adicionais para especificar o
dimensionamento e a conversdo da unidade de engenharia.

. Defina Scanning para Enabled (Habilitado) para que a saida processe a saida do campo.

O campo Status é tanto um indicador como um controle. Como indicador, ele apresenta
0 estado da Saida Digtinta (Discrete Output): Off, normamente, indica que a saida esta
Desativada, que um switch esta aberto; On, normalmente, indica que a saida esta Ativa
ou que um switch esta fechado.

Enquanto Scanning estiver Habilitado, o campo Status indica o estado da saida. Quando
Scanning estiver Disabled (Desabilitado), o campo Status torna-se um controle para a
determinacdo doestado da saida do ROC ou FloBoss, prevalecendo a saida do campo e
colocando eficazmente a saida no modo manual.

Se Alarming estiver Enabled (Habilitado), um alarme é gerado quando Scanning estiver
como Disabled (Desabilitado).
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4. Definao vaor de Time ON. No modo TDO, este valor € um indicador do tempo de
atividade da largura de pulso da saida (EU Value). O padréo é 1 segundo.

A.3.1 TDO Parameters

A guia TDO Parameters se torna acessivel quando o campo DOUT Type Timed Duration
(TODO) foi selecionado na tela Discrete Outputs. Consulte a Figura A-3.

1. Selecione Configuration > [/O > DO Poaints.
2. Selecione Timed Duration no campo DOUT Type.

Discrete Output EHE

Generall Advanced TDO Parameters

Lvcle Time : 15.00 Seconds

0% Count : 2.00 Seconds

100% Count : 12.00 Seconds

Low Reading EL : i
High Reading EU:  [100
EL ¥ alue : a

Urits : Percent
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Figura A-3. Parametros de Saida com Duragdo Temporizada

3. Preencha Cycle Time para definir o tempo total de um ciclo (a soma do tempo Ativado
e 0 tempo Desativado) em segundos. Apos um ciclo ter sido concluido, um novo ciclo é
iniciado O padréo € “15” segundos. Cycle Time deve ser definido em um valor maior
do que o vaor contido no campo 100% Count. Cycle Time é o periodo de tempo
decorrido antes de TDO ser repetido.

4. Preencha 0% Count em segundos que representa uma largura de pulso de saida de zero
porcento. O padrdo é “3” segundos. Este é o periodo minimo de tempo em que TDO
pode ser energizado para mover o motor. Defina 0% Count como um valor que permite
0 movimento, mas também fornece a resolucéo de controle.

5. Preencha 100% Count em segundos que representa uma largura de pulso de saida de
100 porcento. O padréo é “12” segundos. 100% Count € o periodo maximo de tempo
em que TDO pode ser energizado para mover o motor. Normalmente, esta € o periodo
de tempo que leva para 0 acionador mover a valvula de totalmente aberta para
totalmente fechada.

6. Preencha Low Reading EU em unidades de engenharia correspondente a 0% Count.
Neste exemplo, as EUs sdo graduadas de 0 a 100 porcento, 0 mesmo que a Entrada
Analdgica utilizada para a Variavel de Processo. Isto resulta no fator de escala do PID
restante na unidade.

7. Preencha High Reading EU em unidades de engenharia correspondente & 100% Count.
Neste exemplo, as EUs sdo graduadas de 0 a 100 porcento, 0 mesmo que a Entrada
Analdgica utilizada para a Varidvel de Processo. Isto resulta no fator de escala do PID
restante na unidade.

8. Defina EU Value aplicado a uma Saida Distinta configurada na TDO. Quando um valor
for salvo para este parametro, a Saida Distinta € ativada de acordo com a grandeza de
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A.4 Configuragdo da Saida Distinta Fechar/Inverter

EU Value. O periodo de tempo ativo que um determinado EU Value representa é
determinado pelo dimensionamento de 0% Count, 100% Count, Low Reading EU e
High Reading EU. Defina EU Vaue em 0. O controle PID grava este campo para alterar
0 periodo de tempo que a TDO fica energizada.

. Defina o campo Units como um nome de 10 caracteres para as unidades de engenharia
atribuidas a saida TDO. Por exemplo: MCF ou CFM.

A configuracdo para a Saida Distinta fechar/inverter € a mesma que a Saida Distinta abrir/

encaminhar . Consulte a Figura A-3 para consultar a configuragéo da Saida Discreta fechar/
inverter. Se a correcdo for positiva, ela € encaminhada paraa DO abrir/encaminhar. Sea
correcdo for negativa, ela € enviada paraa DO fechar/inverter.

A.5 Configuracdo dos Parametros PID

Os parametros Proportional, Integral e Derivative (PID) sdo configurados utilizando o modo de
operacdo de controle DO. Consulte a Figura A-4 para obter exemplos de configuragoes.

0 NOTA: Para habilitar PIDs, selecione Information no menu System e clique na guia
Advanced Features. Digite o nUmero de PIDs que vocé desgia (ndo pode exceder o
valor disponivel) no campo PIDs Active.

O controle PID por loop fechado, € utilizado para fornecer uma operacéo suave e estéavel dos
loops de controle de retorno empregando um dispositivo regulador, como por exemplo, uma
valvula de controle. A utilizagdo tipica para os parametros PID € controlar uma variavel de
processo para um ponto de gjuste. O Controle PID é suportado pelas unidades ROC Série 300,
FloBoss 407 e FloBoss Série 500 com uma placa de expansdo de 1/0 opcional instalada.

Consulte a Figura A-4.

A-4

1. Selecione Data> PID Contral.

PID Loop FHE

PID - m Eo.ntml Type
ISlngIe 'l
Tag: IF'ID #1 Loop Status : IDisabIed lm

Scanning HMode
’7. Enabled—‘ ’7(" W anual Calc Time : I‘I— Secs

& it Loop Period : I‘I Secs

" Dizabled

Setpaint : ID Primary P INN A1EU _I
Process Yariable : IU DO Open Pt IDU A4EU _I
[ DOCkseRt [poEEED |

Clutput :

Tuning > |
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Figure A-4. Parametros PID Principais - FloBoss Srie 500

PID com Controle TDO
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Defina Scanning para Enabled. Loop Status exibe o estado atual do algoritmo PID.
Defina M ode em Auto.
Selecione Control Type em Single e Discrete nas caixas de didlogo Control Type.

o~ WD

Defina Loop Period como o periodo de tempo entre os calculos de PID em intervalos
de segundos para o loop Primary. Para fornecer a melhor temporizacéo, este parametro
€, normamente, definido para um quarto do tempo necessario para o acionador mover a
valvula de totalmente aberta para totalmente fechada. Neste exemplo, leva 60 segundos
para mover a vavula pelo seu curso, portanto, Loop Period € definido em 15 segundos.

6. Defina os parametros Primary PID para controlar uma Variavel de Processo para um
Ponto de Ajuste.

O Defina Setpoint ao redor do qual a Varidvel de Processo Primario € controlada.
Iniciamente, defina em 0. Ap6s o loop ser totalmente configurado, defina o Ponto
de Ajuste (Setpoint) de controle desgado.

[0 Definao vaor atual da Variavel de Processo (Process Variable) como medido pela
definicdo de entrada utilizada para comparagéo com Setpoint. Quando estiver em
Modo Manual, vocé pode digitar um valor que esteja de acordo com o Ponto de
Ajuste (Setpoint), assim ndo havera um desagradavel impacto na inicializagéo.

7. Defina Discrete 1/0 Definitions quando Single Loop Discrete estiver selecionado no
campo Control Type datela PID Parameters, PID espera que ambas as saidas sejam
Saidas Distintas (Discrete Outputs). O Tipo de Controle Saida Digtinta para o PID
decide quando Saida Distinta é alterada para a saida calculada. Ramping pode ser
utilizado se a méxima alteracdo de Primary/Override Setpoint for definida para permitir
uma alteracdo mais lenta na saida.

[0 Selecione o tipo de ponto correto Primary PV definido para o loop Primério.
Esta € a entrada atribuida como entrada primaria (Variavel de Processo) para o
algoritmo PID. Quando estiver em Modo Manual, vocé pode digitar um valor que
esteja de acordo com o Ponto de Ajuste (Setpoint), assim ndo havera um
desagradavel impacto nainicializacdo. Esta é a Entrada Anal égica que vocé
configurou anteriormente.

0 Especifique DO Closed Pt para o ponto de Saida Distinta (Discrete Output)
desgjado para abrir avavula. Esta é a Saida Distinta que vocé configurou
anteriormente.

[0 Defina DO Closed Pt para o ponto de Saida Distinta (Discrete Output) desgjado
parafechar avédvula. Esta é a Saida Distinta que vocé configurou anteriormente.

A.5.1 Configuracdo dos Parametros PID Primarios
Loop Primary e Loop Override sdo configurados independentemente.

1. Selecione Data> PID Control.

2. Clique no botéo Tuning natela PID Parameters, como exibido na FiguraA-4, para
exibir o didogo Tuning.

3. DefinaHalt PID on Reset como Enabled (Habilitado). O loop de controle PID é
desativado apds um restabel ecimento do ROC ou FloBoss, como por exemplo, um
reinicio de energia ou um Warm Start.
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PID Loop
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Figura A-5. Sntonia do Loop PID

. DefinaLoop Period como o periodo de tempo entre os interval os de segundos dos

calculos de PID para o loop Primary. Para fornecer a melhor temporizagéo, este
parametro €, normalmente, definido para um quarto do tempo necessario para o
acionador mover a vavula de totalmente aberta para totalmente fechada. Neste
exemplo, leva 60 segundos para mover a vavula pelo seu curso, portanto, Loop Period
€ definido em 15 segundos.

. Defina Gain (Ganho Proporcional) como arelacdo da alteracéo na saida com a

alteracdo na entrada (a Variavel de Processo Primario), baseada na agdo de controle na
qua h& um relacionamento continuo linear entre a saida e a entrada. Recomenda-se um
gjuste para 0 Ganho Proporcional (Gain) inicial de 0,2 para evitar a instabilidade do
loop. Inicialmente, defina esses valores e atere mais tarde se for necesséria a sintonia

. Defina Reset (Ganho Integral) como a relagéo da ateragdo na saida com a ateragdo na

entrada (a Varidvel de Processo Primério), baseada na acdo de controle na qual a saida é
proporcional ao tempo integral da entrada. Recomenda-se um gjuste inicial para Reset
de 3 para evitar ainstabilidade do loop. Este valor € em termos de repeticoes por
minuto. Inicialmente, defina esses valores e atere mais tarde se for necesséria a
sintonia.

. Defina Rate (Ganho Derivativo) como arelacéo da alteracéo na saida com a alteracéo

na entrada (a Variavel de Processo Primario), baseada na acéo de controle na qual a
saida € proporciona ataxa de alteracOes na entrada. Recomenda-se um gjuste inicial
para Rate de 0 para evitar a instabilidade do loop.

. Defina Scale Factor como um nimero que representa a relacdo da amplitude de saida

com a amplitude de entrada (Variavel de Processo Primario). O sinal do nimero
especifica a acdo do loop: negativo para a agdo reversa (padréo) ou positivo para a agao
direta. A acéo reversafaz com que o ponto de loop TED produza um “decréscimo” na
saida (para fechar uma vavula, por exemplo) quando a Variavel de Processo exceder o
Ponto de Ajuste. Utilizado para definir a direcéo e correspondéncia do
dimensionamento da entrada/saida.

PID com Controle TDO Revisdo 04/02



Manual do Usuario do ROCLIN for Windows

9. Definalntegral Deadband como uma “janela’ ao redor do Ponto de Ajuste Primario.
Quando a Variavel de Processo Primario estiver dentro desta janela, a agéo integral
|(Reset) € desabilitada. Se o Tipo de Controle Discrete Output estiver habilitado,
nenhum pulso de saida sera produzido. Por exemplo, se vocé digitar “5”, havera uma
regido de 5 unidades acima e 5 unidades abaixo do Ponto de Ajuste (Setpoint) na qual a
Variavel de Processo pode-se mover sem afetar a saida. Defina Integral Deadband em
um valor que sgja pratico para o loop de controle, para eliminar o ciclo constante. Se
Process Variable estiver dentro do valor Integral Deadband de Setpoint, nenhuma
correcdo na saida é enviada as TDOs.

10.Defina SP Ramp Rate uma vez que a rampa de Setpoint € a taxa maxima (por minuto)
na qual o Ponto de Ajuste e a Varidvel de Processo Primario so permitidos subir até o
novo valor.

11. Quando Manual Tracking é definido com Enabled (Habilitado), o loop Setpoint
acompanha a Variavel de Processo quando o loop estiver em Modo Manual. Isto €
normamente utilizado para eliminar um “impacto” na transferéncia de volta para o
modo Automético.
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APENDICE B — EDITOR DO FST

B.1 Introducédo a Tabela de Sequéncias de Funcdes

O recurso Tabela de Sequiéncias de Fungdes (FST — Function Sequence Table) é E
fornecido pelo firmware dirigido por tabela que permite a definicdo de agdes que

ocorrem quando houver um conjunto de condi¢des. Por exemplo: Uma FST pode ser

utilizada para o controle da desativacdo de emergéncia ou em qualquer aplicacéo semelhante que
necessite do recurso de sequienciamento l6gico. As FSTs sdo configuradas utilizando o FST
Editor.

Uma FST define o relacionamento entrada-para-saida no ROC ou FloBoss através de um
conjunto de instrucdes selecionadas pelo usuério, chamadas funcdes. Estas funcdes, que definem
as especificagdes a serem executadas, sG0 executadas em sua sequiéncia especificada. As funcbes
sd80 normal mente executadas na ordem de cima-para-baixo; entretanto, a seqiiéncia pode ser
alterada por determinadas funces de tomada de deciséo.

Até quatro FSTs podem ser configuradas em uma unidade ROC Série 300 ou FloBoss 407 com
até 300 passos separados, uma FST pode ser configurada para uma unidade FloBoss Série 500
ou FloBoss 103 com até 200 passos separados. Cada FST pode consistir nas diversas fungdes
porque podem adaptar-se na memoria reservada para as FSTs. A memoria reservada é
predeterminada pelo ROC ou FloBoss. Uma FST é montada a partir de uma biblioteca de
comandos (Tabela B-5) que fornece as operactes mateméticas e légicas, as operacdes de acesso
a base de dados, os testes e as operacles de desvio e operactes relacionadas a controle.

O sistema operaciona aoca ao firmware FST 10 milissegundos do tempo de execucéo de cada
100 milissegundos do ciclo de tarefas do sistema operacional. Para as unidades ROC Série 300 e
FloBoss 407, se atarefa da FST for executada em menos de 10 milissegundos, o tempo restante
pode ser utilizado pelo sistema operacional para executar outras tarefas. Quando uma tarefa é
concluida, é dada oportunidade para a execucdo de uma outra tarefa. Se atarefa da FST néo for
concluida em 10 milissegundos, atarefa da FST utiliza qualquer tempo que sgja deixado de
outras tarefas para tentar concluir a sequiéncia de funcoes.

Conforme a seqiiéncia de fungdes for sendo executada, duas memorias armazenam os resultados
intermediarios provenientes de uma fungédo para a proxima.

0 Umalocalizagdo, chamada Registrador de Resultados (RR — Results Register),
armazena um ponto flutuante ou o valor anal égico considerado como o Valor de Sinal
Analogico (SVA — Signal Value Analog).

0 A outralocalizagdo, chamada I ndicador de Comparacgéo (CF — Compare Flag),
armazena um valor discreto chamado Valor de Sinal Discreto (SVD — Signal Value
Discrete).

Dependendo da funcéo, Results Register (RR) e Compare Flag (CF) podem ser carregados,
armazenados, testados, modificados ou deixados inaterados. Consulte a Secéo B.7,
Monitoramento de uma FST, na pagina B-16 para obter informagdes sobre 0 monitoramento
desses valores.
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B.2 Parametros do Registrador da FST

Selecione FST Register na opgdo Control no menu Configure para criar ou monitorar um ponto
do Registrador da Tabela de Sequéncias de Fungdes. As FSTs permitem que vocé defina e
execute uma série de acdes especificas a serem tomadas quando houver uma série de condicdes.
As FSTs podem ser escritas especificamente para aplicactes que necessitem de recursos de
controle especial, como por exemplo, a capacidade de sequienciamento |6gico. Por exemplo, uma
FST pode ser escrita que € utilizada como um controle de desativagdo de emergéncia quando
ocorrer um fluxo perigoso.

Uma FST define o relacionamento entrada-para-saida no ROC ou FloBoss através de um
conjunto de instrucdes selecionadas pelo usuério, chamadas funcdes. Estas funcdes, que definem
as especificagdes a serem executadas, sdo executadas em sua seqiiéncia especificada. A
sequéncia normal de cima para baixo pode ser alterada por certas fungdes de tomada de deciséo,
como por exemplo instrucfes se/entdo (if/then), loops ou valores de comparacdo que vocé
estabel ecer.

Até quatro FSTs podem ser configuradas em uma unidade FloBoss 407 ou ROC Série 300;
FloBoss Série 500 e FloBoss 103 que suportam uma FST. Cada FST pode consistir nas diversas
funcbes porque podem adaptar-se na memoria reservada para as FSTs. A memoéria reservada é
predeterminada pelo ROC ou FloBoss. Uma FST é montada a partir de uma biblioteca de
comandos que fornece as operacdes mateméticas e logicas, as operacdes de acesso a base de
dados, os testes e as operacdes de desvio e operagOes relacionadas a controle.

Cada FST contém dez Registradores globais. Por default, as FSTs escrevem e [éem
automaticamente todos os resultados para e do Registrador de Resultados (RR) a ndo ser que
vocé informe manualmente a FST nos campos Argument para armazenar ou obter o valor a partir
de um determinado Registrador global. Os Registradores globais podem armazenar valores
calculados ou inseridos manualmente e podem passar 0os dados de uma tabela para outra. I1sto €, a
tabele do FST Editor pode escrever valores natabela do Registrador da FST e o FST Editor
também pode ler os valores armazenados nos pontos de armazenamento do Registrador da FST.
Estes Registradores podem ser lidos a partir de, ou escritos em, qualquer FST configurada para o
ROC ou FloBoss e séo considerados como Registrador 1 a Registrador 10. Os campos Argument
exibem os Registradores globais como R1 e R2.

Os Registradores globais podem ser utilizados para armazenar temporariamente os valores
obtidos a partir de um processo calculado que foi obtido pelo ROC ou FloBoss. Vocé também
pode digitar um valor estatico em um Registrador global e ler este valor em uma FST para
definir um processo em um valor especifico.

1. Selecione Configure > Control > FST Register. Consulte a Figura B-1.

FST Statu
|EST|FST SEQ 1 x| Tag[FST SEG# T ‘ F’“ Enabled & Disahled|

Redister #1
Register #2
Reaister £3
Reaister 4
Reaister #5

Register #6
Fiegister #7
Register #2
Register #3
Register 10

cc‘
cc‘

c‘c‘c
c‘c‘c

anyl B Paste I [2] Update I ¥ 0K I * Canca\l L el |

Figura B-1. Paréametros da FST
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2. Utilize a caixa de lista suspensa FST para selecionar o ponto do Registrador da FST que
vocé desgja configurar.
3. Preencha o Tag com um nome de 10 caracteres que identifica o ponto do Registrador FST.

4. Selecione FST Satus como Enabled (Habilitado) paraa FST associada a este ponto dos
Registradores da FST. Vocé pode ativar ou desativar o FST associado selecionando ou
cancelando a selegéo da caixa de verificagdo e clicando em Apply.

5. Digite em Register #1 to #10, dez registradores de ponto flutuante que s&o utilizados
para a memoria global entre todas as FSTs no ROC/FloBoss (apenas uma FST nos
produtos da Série 500). Os Registradores globais podem armazenar valores cal culados
ou inseridos manualmente e podem passar 0s dados de uma tabela para outra. Estes
Registradores podem ser lidos a partir de, ou escritos em, qualquer FST e sdo
considerados como Registrador 1 a Registrador 10.

B.2.1 FST Avancado (FST Advanced)
Utilize as opgdes FST Advanced para expandir as capacidades da FST.

1. Selecione Configure > Control > FST Register.
2. Cligue na guia Advanced. Consulte a Figura B-2.

F5T Parameter [ 7]
General Advanced |
i~ Timner Misc
Timer #1 ID— hisc #1 IE— Exec Delay
Timer #2: |0 Mizc H2: |p IU— Secs
Timer #3: |0 MiscH3: [0 Fiesult Reg:
Timer $#4 : ID— Misc #4 ID— IU—

1o
=]

[ Meag mpaie Flag
Mesg #1 I

Mesg #2 :I

=

Code Size: 0 Biptez Code Pointer Bpte: 0 ‘

LCopy |3Easte | updale | ¥ OK I b4 Eancall ¥ Apply |

Figura B-2. Parametro da FST Avancado (Advanced)

3. Osvaoresem Timer #1 to #4 sdo determinados pela FST. Estes quatro temporizadores,
guando definidos como maiores do que “0”, séo decrementados de 1 a cada 100
milissegundos. Quando o temporizador atingir “0”, a FST efetua o desvio para o rétulo
especificado na funcéo Timer. A sequiéncia de funcdes € executada na freqiéncia
definida nos campos de parametros Timer.

4. DefinaMisc #1 to #4 como inteiros sem sinal (bytes de 8 bits com valores decimais
validos de 0 a 255) que sdo utilizados para 0 armazenamento global pela FST.

5. Defina Exec Delay entre a execucao de sucessivos passos de comandos da FST. O valor
padréo é 0 segundos; o atraso minimo que vocé pode especificar € 0,1 segundo.

6. Defina Result Reg como o registrador de resultados ou acumulador. O registrador de
resultados € um vaor de ponto flutuante que é passado entre as fungdes. Conforme a
sequiéncia de fungdes for sendo executada, duas memérias armazenam os resultados
intermediarios provenientes de uma funcdo para a préxima. O Registrador de
Resultados (RR — Results Register), armazena um ponto flutuante ou o valor anal égico
as vezes considerado como o valor de sina analdgico (SVA). A outra localizacdo
armazena um valor discreto chamado valor de sinal discreto (SVD) como o parametro
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Compare Flag. Dependendo da funcéo, Results Register e Compare Flag podem ser
carregados, armazenados, testados, modificados ou deixados inalterados.

7. Defina Compare Flag (valor de sinal discreto - SVD) como um valor inteiro de 8 bits
representando os nimeros de 0 a 255. O Registrador de Resultados, armazena um valor
de ponto flutuante ou analdgico as vezes considerado como o sinal de valor anal 6gico
(SVA). O Indicador de Comparacdo armazena um valor discreto chamado valor de sinal
discreto (SVD). Dependendo da funcdo, Results Register e Compare Flag podem ser
carregados, armazenados, testados, modificados ou deixados inalterados.

8. DefinaMesg #1 and Mesg #2 como um campo de 30 caracteres para armazenamento
de uma mensagem. A mensagem pode ser exibida no Painel de Display Local do ROC
Série 300.

9. Defina Code Size como o numero de bytes utilizados pela FST, equivalente & posi¢éo
do ponteiro fina menos a posi¢do do ponteiro inicial. O valor méximo para um FloBoss
Série 500 € 2000.

10.Defina Bytes como o tamanho da préxima funcéo a ser executada.

11. Defina Code Pointer Byte como alocalizagdo na meméria do ROC para a proxima
funcéo a ser executada. H4 0 a 7999 localizagOes de memaria para as funcdes no ROC..
Uma localizagdo de memoria € utilizada para cada byte que compde a fungéo.

0 NOTA: Utilize as fungdes Monitor dentro do FST Editor para monitorar essas opgoes.

B.3 FST Editor

Utilizando o FST Editor, as FSTs so criadas, compiladas e descarregadas parao ROC ou
FloBoss. O FST Editor consiste, principa mente, em uma Area de Trabaho e menus

semehante aum programa de “ planilhas’ utilizada em computadores pessoais. O FST Editor
também permite o monitoramento e rastreamento de uma FST enquanto estiver sendo executada.

O FST Editor pode ser ativado a partir do menu Utilities ou clicando no botéo FST Editor. O
Editor abre uma janela nova, como por exemplo mostrado na Figura B-3.

Barra de Titulos = RocLink For Windows - [Function Sequence Tablel [50dd.fst] : On Line]
Barra de Menus da FST | FST Edit Wiew Build Monitor Optinns  window ==l x|
Barra de Botdes da FST —l %‘ & §P|@ ¥ ¥ E |CE| |E‘?| =) [F B @|Q gL & |@l &
Estrutura da Fungao =
cé step | Lapel [ cwo | ARGUMENTT | SRGUMENTZ =
élula 0 Jvsl  [@®FST1,  CMPFLG [1
1 = juc) CYCLE
| 2 | NOT
El vaL |0 e
4 sev @FST1,  MISC2
5 sav @FSTI. RS
. g sev  @FST1,  R7
Area de Trabalho Sav|@FST1, B
g sev @FST1,  R3
g VAL | @CLK1ROC CLOCK HOUR
10 + 1 e
11 SEV|@5vS15YSTEM PRMCONTRC
12 . &0 e
13 . 0 e
14 sAY@FSTY, R4
15 vaL (4500 )
18 A @FST1,  RID
17 GO |SET4
18 |CvCLe WT 0100000 [FL)
13 MND =
Il ,
For Help, press F1 oot m I

Figura B-3. FST Editor
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O FST Editor fornece uma area de trabalho, menus e botdes para a criacdo de uma Tabela de
Seqjiiéncias de Funcdes. A Figura B-3 mostra a exibicZio da Area de Trabalho do FST Editor. A
barra de titulos na parte superior da janela da Area de Trabalho identifica a FST que esta sendo
criada ou editada. Na Figura B-3, a barra de titulos mostra “ Function Sequence Table 1
(50dd.fst): On Line.” Até quatro FSTs podem ser configuradas em uma unidade ROC Série 300
ou FloBoss 407. Uma FST pode ser configurada para uma unidade FloBoss Série 500.

A Area de Trabalho é dividida em linhas e colunas. A intersecéo de cada linha e coluna é
chamada “célula’. As células so designadas por uma caixa contendo o cursor e uma linha em
preto escuro ao redor da célula. Vocé pode utilizar a tecla <Tab> e as teclas de seta para mover-
se entre as células ou pode ir diretamente a uma célula clicando nela com o mouse. Nem todas as
linhas estéo disponiveis para visualizacdo de uma vez. Vocé pode rolar através de uma FST
inteira de até 300 (0-299) passos.

A linha do cabecalho da Area de Trabalho contém os nomes das colunas da estrutura funcional.
A coluna STEP contém os nimeros de 0 a 299, que correspondem ao nimero de linhas ou passos
disponiveis na Area de Trabalho. As colunas LABEL, CMD, ARGUMENT1 e ARGUMENT?2
correspondem a estrutura das fungoes.

Tabela B-1. Sgnificado das Teclas e Saida

Tecla Acéo
F1 Ajuda
F5 Vai parao nimero de linha digitado:
F9 Visualiza Comandos e Guias.
F10 Visualiza Comandos e Pardmetros.
- Move o cursor paraacélulaadireita
- Move o cursor paraa célula a esquerda:
) Move o cursor paraacélulaacima
| Move o cursor para a célula abaixo:
Page Up Exibe a pagina anterior da Area de Trabalho.
Page Down Exibe a proxima péagina da Area de Trabal ho.
Ctrl + Home Exibe o inicio da Area de Trabalho.
Ctrl + End Exibe a Ultima entrada na Area de Trabal ho.
Enter O processo salva o contelido da célula e move-se paraa préxima célula.
Tab Move paraaproximacélula
Backspace Exclui o caractere anterior
Esc Cancela a entrada e exibic8o do contelido original ou anterior dacélula.
Delete Exclui o caractere na posic¢éo do cursor.
Home Move 0 cursor paraa posicao mais a esguerda dentro da célula
End Move o cursor paraa posi¢ao mais adireitadentro dacélula:
Alt+Ctrl + C  |Visualiza os Comandos
Alt+ Ctrl + P |Visualiza os Parémetros.
Alt+Ctrl + T Visualizaas Guias
Alt+1 Visualiza a Saida
Ctrl + W Visualiza a Area de Trabalho.
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B.4 Estrutura da Funcéo

Cada func&o consiste em um niimero do passo (STEP), um rétulo (LABEL), um comando
(CMD) e até dois argumentos (ARGUMENT1 e ARGUMENT?2) como mostrado na Figura B-4.

STEP LABEL CMD ARGUMENT 1 ARGUMENT 2
0

Figura B-4. Estrutura da Funcéo da FST

O programa FST fornece os nimeros dos passos (STEP) para cada FST. Vocé preenche 0s outros
campos na estrutura para construir uma funcéo.

0 NOTA: Nao omita nenhum passo (STEP). O programa da FST trata um STEP em
branco como o FIM de um programa e ndo faré a compilagdo de maneira correta.

B.4.1 Label

O campo LABEL permite que vocé identifique exclusivamente uma funcéo e é composto de até
seis caracteres alfanuméricos em qualquer combinacdo. Um LABEL identifica a acéo que esta
sendo executada pela funcéo. Por exemplo: O LABEL “PUMPON” descreve uma funcéo que
ativa uma bomba.

LABELS habilita a referéncia de uma funcéo para outra, chamada derivacéo. Por exemplo: Apds
a conclusdo de um STEP do programa dado, um comando GO que tem um LABEL fornecido em
ARGUMENT1 direciona o programa para avancar para o segmento identificado pelo LABEL e
para executar as fungdes la definidas.

STEP LABEL CMD ARGUMENT 1 ARGUMENT 2
0 PUMPON GO PMPOFF
1 PMPOFF

No exemplo acima, o programa € instruido para IR (GO) a0 ROTULO (LABEL) PMPOFF como
estabelecido por ARGUMENTO 1 no PASSO 0. No PASSO 0, hd um salto para o PASSO 1,
onde 0 ROTULO PMPOFF est4 localizado.

B.4.2 Comando - CMD

O campo FST command (CMD) especifica a acdo a ser tomada por uma funcéo e é identificado
por um mnemaonico de um, dois ou trés caracteres. A Tabela B-4 mostra os comandos de fungéo
e fornece uma breve descrigdo de como eles operam nos valores de RR, CF e Argument. A Se¢éo
B.8, Biblioteca de Comandos, na pagina B-17 descreve o conjunto de comandos em detal hes.

STEP LABEL CMD ARGUMENT 1 ARGUMENT 2
0 GO

Neste exemplo, o comando GO esta presente..
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B.4.3 Argumentos

Os Argumentos podem ser constantes numeéricas, caracteres ASCII ou dados lidos a partir de, ou
escritos em, aplicagdes que vocé desenvolve ou incorpora no firmware (software).

A Tabela B-2 na pagina B-7 relaciona os mnemonicos e suas descrigdes para os tipos de pontos
predefinidos utilizados com os programas da FST. O simbolo @ em cada mneménico indica o
tipo de ponto que foi predefinido no software da FST e deve ser incluido em alguma referéncia
para os tipos de ponto.

STEP LABEL CMD ARGUMENT 1 ARGUMENT 2
0 @IOA1, ,EU 100

Tabela B-2. Mneménicos de Tipo de Ponto Predefinido

M nemaonico Descricéo
@AGA Cdculo de Fluxo da American Gas Association
@CLK Rel6gio em Tempo Real
@COM Portas de Comunicacéo
@FLG Indicadores do ROC
@FLW Fluxo do Medidor (somente FloBoss Série 500)
@FST Registradores da Tabela de Seqiiéncias de Funcdes
@O I/O Fisico
@MVS Sensor Multivariavel (somente FloBoss 407)
@PID Controle Proporcional/Integral/Derivativo
@PWR Marca de Controle de Energia (somente FloBoss Série 500)
@RUN Escoamento do Medidor
@SFP Softpoints
@SMP Calibracdo do Medidor e Amostrador
(somente FloBoss Série 500)
@SYS Parémetros do Sistema
@TN K Gerenciamento do Tanque (ROC Série 300 com ROCPAC)
@XRN Escoamento Extra do Medidor

No exemplo seguinte, 0 argumento @10B9, Tank Level, EU, utilizado com o comando VAL,
retorna ao Registrador de Resultados (RR) o valor em tempo real de um nivel de tanque em
unidades de engenharia (EU). As partes deste argumento s0 as seguintes:

A estrutura do argumento inicia-se com o0 mnemoénico @10, seguido pelo Numero de Ponto do
dot da entrada fisica dentro do ROC ou FloBoss. O Numero de Ponto indica o local do ponto
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(como por exemplo, nimero do rack e modulo) no ROC ou FloBoss. O Numero de Ponto é
atribuido automaticamente pelo ROC e ndo pode ser editado. Cada entrada ou saida possui tem
um Numero de Ponto exclusivo para identificar a entrada ou saida.

A mar cacgéo de Ponto para a entrada fisica vem a seguir. O Nivel do Tanque é a marcagéo
atribuida pelo usuério para o Numero de Ponto B9. A Marcagdo do Ponto € atribuida nas telas de
parémetro 1/O do software ROCLINK.

Por ultimo, vem o parametro desgjado do Tipo de Ponto. Neste exemplo, EU é o Parametro.
Este Parametro especifica o valor do processo atual para a entrada B9 dimensionada em
unidades de engenharia.

As Marcagdes definidas pelo usuério séo criadas com a entrada e configuragdo de pontos nas
exibi¢des de 1/0 do software ROCLINK. Por exemplo: “ @IB9, Tank Level, EU” € a Entrada
Distinta localizada no NUmero de Ponto B9 com um nome de Marcagéo do Nivel de Tanque.

[0 NOTA: A Marcagdo deve ser exclusiva para o0 ROC ou FloBoss para utilizé-la para o
recurso de notacdo de taquigrafia. Se houver nomes de Marcagdo duplicados, o FST
Editor seleciona o primeiro nalista.

B.4.4 Exemplos de Funcdes

No exemplo mostrado na Figura B-5, o tipo de ponto @I O € combinado com um LABEL
(CKHIAL) e CMD (VAL) para criar uma funcéo. A funcéo escreve um valor de processo atual
(VAL) do Nivel do Tanque, em EUSs, para o Registrador de Resultados, RR.

STEP 1 compara o valor de RR de STEP 0 com o valor HIAL (alarme ato) configurado para o
ponto do Nivel do Tanque. Se o valor de RR for maior ou igual a (>=) HIAL, o programa desvia
parao LABEL PUMPON. O LABEL CKHIAL (verificar alarme ato) permite que uma outra
funcéo desvie para esta fungéo. Por exemplo, o Argumento 2 PUMPON indica que a FST desvia
para 0 passo identificado como PUMPON.

STEP LABEL CMD ARGUMENT1 ARGUMENT2
0 CKHIAL VAL @IOBY9, Tank Level, EU
1 >= @IOB9, Tank LevelHIAL PUMPON

Figura B-5. Exemplo da Func&o de Desvio

Na Figura B-5, quando o valor de RR do primeiro comando for igual ou exceder (>) o valor de
alarme alto (condicdo HIAL foi atingida), a FST desvia para a funcdo PUM PON para ativar a
bomba.

A Figura B-6 mostra uma funcdo que ativa uma saida de processo. O ponto @I OA5 € uma Saida
Distinta com um Nome PUMPI. O parémetro STATUS para uma Saida Distinta representa os
dois estados da saida; on ou off, fechado ou aberto, 1 ou 0. O comando DO informaa FST para
definir o valor da funcéo para ARGUMENT2. A fungdo PUMPON ativa a Saida Distinta
nimero @I OA5 para fechada, ou posicdo “1” e afuncdo PMPOFF ativa a Saida Distinta
nimero @I OAS5 para abrir, ou posicdo “0”. Quando a condi¢cdo L OAL (alarme baixo) for
atingida, a FST desvia para a fungdo PM POFF para definir a DO para a posi¢céo aberta ou off e
para a bomba.
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LABEL CMD ARGUMENT1 ARGUMENT2
PUMPON DO @IOA5, PUMP1, STATUS 1
CKLOAL VAL @IOB9, Tank Level, EU

=< @IOB9, Tank Level LOAL PMPOFF
PMPOFF DO @IOAS5, PUMP1, STATUS 0

Figura B-6. Exemplo da Funcdo DO

B.4.5 Regras Basicas para a Criacédo de FSTs

Para a criagcdo de FSTs, varias regras devem ser seguidas.

1.

Um comando END é necessario no fina de cada FST. O comando END informa o FST
pararetornar ao topo do primeiro STEP da FST e comegar a executar a FST a partir da
primeiralinhaem STEP 0.

No final de uma FST, nunca tenha a FST retornando a primeira linha (STEP 0 ou STEP
inicial) da FST. A FST reinicia automaticamente no STEP inicial quando alcancar o
comando END (CMD).

A primeiralinha em branco encontrada em uma FST é convertida automaticamente no
comando END. Todos os comandos seguindo uma linha branca séo perdidos.

4. Apenas um comando END pode estar presente em uma FST.

E de seu melhor interesse ndo desativar ou ativar uma FST utilizando uma outra FST,
umavez que vocé pode ndo saber o0 estado atual da FST.

Utilize estados de espera (comando WT) para suspender a operacéo da FST sempre que
possivel parareduzir a sobrecarga do processador da MPU.

E de seu melhor interesse abster-se de utilizar loops, se possivel. Utilize comandos
END no lugar de loops.

Os dois erros mais comuns que ocorrem na criacdo de FSTs so:

[0 A FST é configurada para obter dados a partir de um Parametro 1/O ndo definido.
Todos os Parametros 1/0 e Tipos de Ponto devem ser definidos no software
ROCLINK antes de eles poderem ser referenciados por uma FST.

O A FST éconfigurada parair (comando GO) aum LABEL que ndo existe. Quando
estiver utilizando o comando GO, certifique-se de que vocé definiu o LABEL que
esta referenciando com o comando GO.

Para utilizar os pardmetros do Sensor Multivariavel (MVS) (pressdo estética, pressao
diferencial ou temperatura) em uma FST, os parametros devem primeiramente ser
atribuidos a um ponto de fluxo AGA. Uma vez feito isso, os parametros MV S podem
ser referenciados na FST especificando o valor atual do ponto AGA (parametro CURDRP,
CURFP ou CURTMP).

NOTA: Antes da atualizacdo a partir de um médulo ROCPAC aum FlashPAC ou
ROCPAC (apenas ROC Série 300) mais recente, todas as FSTs devem ser salvas em
disco (Write FST). Ap6s o novo modulo FlashPAC ser instalado, as FSTs devem ser
carregadas (Read FST e Compile) de volta no ROC. N&o tomar essas medidas, pode
resultar em operacéo impropria ou inesperada apos o reinicio.
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B.4.6 FSTs e Gravagdo na Memoria de Configuracdo

Quando estiver utilizando Write to EEPROM ou Write to Internal Config Memory, as FSTs
podem ou ndo ser salvas na memoéria.

0 Quando estiver utilizando um ROC Série 300 com um ROCPAC ou um FloBoss 407
versio 1.03 ou inferior, as FSTs NAO sfo salvas na memdria e devem ser salvas em um
arquivo em disco. Se uma FST for salva ha memoria e estiver ativa (em execucao)
guando ocorrer Cold Start, Warm Start ou outro tipo de reinicio, vocé deve reiniciar
manual mente todas as FSTSs.

[0 Quando estiver utilizando um FloBoss Série 500, um ROC Série 300 com FlashPAC ou
um FloBoss 407 versdo 1.04 ou superior, as FSTs sdo salvas permanentemente na
memaria. Se uma FST for salva na memoria e estiver ativa (em execugdo) quando
ocorrer Cold Start, Warm Start ou outro tipo de reinicio, todas as FSTs reiniciam
automaticamente no inicio do PASSO 0 (STEP 0).

B.4.7 Criacdo de uma FST

Uma FST pode ser criada diretamente a partir de um ROC (ou FloBoss) ou a partir de um
arquivo em disco. Dependendo se vocé seleciona criar uma FST a partir do ROC ou a partir de
um arguivo em disco, 0 processo de criacdo de uma FST € um pouco diferente. Vocé também
pode Ler uma FST a partir de um arquivo em disco do computador ou a partir da Meméria do
ROC/FoBoss.. Se houver pontos invalidos na FST, vocé recebe um erro indicando qual Numero
de Ponto esta em falta.

Utilize os passos a seguir para criar uma FST utilizando um ROC ou FloBoss on-line ativo:

1. Conecte o ROC ou FloBoss ao computador que estiver executando o software
ROCLINK.

2. Sdlecione Utilities > FST Editor.

3. Selecione FST 1, FST 2, FST 3 ou FST 4 apartir da opcéo Select no menu File da FST.
Esta é aFST que vocé cria. Um FloBoss Série 500 s6 possui uma FST.

4. Preencha em cada STEP com o comando apropriado, Tag e Argumentos. Os campos
LABEL sfo opcionais e, geralmente, sd sdo utilizados quando STEP desvia para outro
STEP utilizando o comando GO.

5. Digite o comando END no final de sua FST.

6. Selecione FST Build > Compile. O contelido da Area de Trabal ho € codificado no
formado apropriado para uso pelo ROC ou FloBoss e é feito o download para a
memadria do ROC. Vocé pode parar Compile e visuaizar o cédigo pressionando
<Pause>.

7. Cligue em Yes parafazer o download da FST.
8. Digite o nUmero da Versdo e a Descricdo da FST e clique em OK.

9. Apos aFST ser compilada, selecione Output no menu View da FST para visualizar a
FST.

Se a compilacdo for concluida sem detectar erros, € feito o download da FST no ROC ou
FloBoss.
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B.4.7.1

Criacéo de uma FST Utilizando um Arguivo em Disco

Utilize os passos a seguir para criar uma FST utilizando um arquivo em disco:

1

© o &~ w D

O © © N

8.4.7.2

. Conecte 0 ROC ou FloBoss ao computador que estiver executando o software

ROCLINK.

Selecione Utilities > FST Editor.

Selecione File > Read FST.

Selecione From File.

Abra um arquivo FST existente com a extensdo .FST.

Preencha em cada STEP com o Comando apropriado, Tag e Argumentos. Os campos
LABEL so opcionais e, geralmente, sd sdo utilizados quando STEP desvia para outro
STEP utilizando o comando GO.

Digite o comando END no final de sua FST.
Selecione Write no menu File da FST.
Digite um Nome de Arquivo (File name) e cliqgue em Save.

NOTA: Vocé também pode criar uma nova FST on-line e depois salvar a FST em um
arquivo em disco.

Utilizando um Editor de Texto ASCI|

E possivel copiar um arquivo da FST e edité-|o utilizando um editor de texto ASCII antes da
carga em um ROC ou FloBoss:

1

o 0 s w

Abra um arquivo FST existente com a extensdo . FST em um editor de texto ASCII.
Note que o editor de texto nd&o deve converter ou adicionar qualquer caractere, como
por exemplo, a conversao de caracteres tab em espagos.

Quando estiver adicionando novas linhas (fungdes) a FST, utilize line copy para
certificar-se de que todas as linhas tém o comprimento correto. Qualquer outra edicéo
deve ser feita no modo over strike para manter as linhas no comprimento correto.

Salve o arquivo de texto como um arquivo ASCI | puro com aextensdo * . FST.
Inicie o FST Editor.

Selecione From File na opcéo Read no menu FST File.

Selecione 0 Nome do Arquivo (File name) e clique em Open.

B.4.8 Iniciando a FST

Quando uma FST é compilada sem erros e é feito download no ROC ou FloBoss, a FST deve ser
iniciada para execugao.

1

o &~ 0D

Sdecione FST Regiger naopcao Control no menu Configure on-line do software ROCLINK.
Selecione 0 FST desgjado a partir a caixa de lista suspensa.

Selecione a caixa de verificagdo Satus.

Cligueem Apply.

Cligue em OK.
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B.4.9 Imprimindo uma FST
Vocé pode imprimir uma FST de duas maneiras:

O Utilize Print Step paraimprimir o conte(ido da Area de Trabalho e inclui os nimeros de
STEP.

O Utilize Print | P paraimprimir o contetido da Area de Trabalho e inclui os Ponteiros de
Instrucéo (utilizados no modo Trace). O Ponteiro de Instrugdo (1P — Instruction Pointer)
indica alocalizagdo na memoria do ROC ou FloBoss da proxima funcéo a ser
executada. H4 0 a 7999 bytes disponivels para as FSTs no ROC ou FloBoss. A
Tabela B-5 na pagina B-18 lista o contetido do byte para cada comando utilizado nas
fungdes. Uma listagem de I P € freqUentemente utilizada como o modo Trace para dar
assisténcia na depuracdo de uma FST. Uma FST impressa pode gjudé-lo na
identificacdo e solucéo de problemas.

B.410 Alterando uma FST
O menu FST Edit é utilizado para manipular dados dentro das células da Area de Trabalho.

Selecione Edit > Insert coloca uma linha em branco na Area de Trabalho antes da linha atual.
Permite que uma fungdo seja adicionada a FST entre duas fungdes existentes.

Selecione Edit > Delete para excluir alinha atual da Area de Trabal ho.
Selecione Edit > Erase para apagar o contetido da Area de Trabalho atual.

Selecione Edit > Goto parair ao STEP especificado. Esta € uma maneira rgpida de mover de um
lugar para outro e € especialmente Util em longas FSTs.

Selecione Edit > Listing paralistar o nimero da FST, Nome, Tamanho, Data, Hora, NUmero da
Versdo e ID do Operador das FSTs contidas no ROC ou FloBoss. A opgéo Listing exibe
informagdes que detalham cada FST carregada na memoria do ROC. Quatro FSTs podem ser
carregadas nas unidades FloBoss 407 e ROC Série 300. Uma FST esté disponivel para os
dispositivos FloBoss Série 500. Consulte a Figura B-7.

F5TListing E

FST Mo | FSTMame | F5T Description
Fat #1 FSTSEQH#T  fst1
Fat H2 FSTSEQH#Z  fst1
Fat 3 FSTSEQH#Z  fst1
Ft H4 FSTSEQH#S  fst1

4] | i

FST Mo | Size | Date | Time | Wer. | Op.. | Statéddr| E
Fst #1 10 322 28p 1 Lol 0

Fst #2 1 34 357 p 1 Lol 7997

Fst #3 1 34 357 p 1 Lol 7998

Fst #4 1 34 357 p 1 Lol 7999

L
| | i

4 File[z] 78T bytes free, Rk = 8000 bytes

Cloze |

Figura B-7. Listagem da FST

B.4.11Interrompendo a FST

Para interromper a execucéo de uma FST, defina Status em Off. Use FST > Kill para excluir
permanentemente uma FST.
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B.4.12  Errode Execucéo

Um erro de execucgdo ocorre quando a FST faz referéncia a um Numero de Ponto que foi
removido ou alterado. Os erros de execucao sdo indicados quando Status foi definido para Off e
aexecucdo da FST foi interrompida. No modo Trace, vocé pode visualizar em qual Ponteiro de
Instrucdo (1P — Instruction Pointer) a FST falhou. Utilize a fungdo Print paraimprimir a FST para
identificagdo e solugdo de problemas.

B.5 Menu View - FST

O menu View da FST lista as opgdes para a selecdo da Visualizagdo, Tags, Parametros e
Comandos utilizados para desenvolver as FSTs.

B.5.1 Workspace - FST

Ativa a janela Workspace. A visuaizagcdo de Workspace é preenchida com os dados da FST real
guando um arquivo * . FST € aberto ou quando a memdria do ROC/FloBoss € lida. O atalho da
Area de Trabalho (Workspace) € <Ctrl + W>.

B.5.2 Output - FST

Ativa a janela Output. A visuaizacdo de Output é preenchida com dados quando uma operacéo
Compile é executada ou quando uma FST € lida a partir do ROC/FloBoss. O atalho para Output
e <Alt +1>.

B.5.3 Tags- FST

A opcédo Tags fornece uma lista dos nomes de Tag, como mostrado na Figura B-8 e na Figura
B-9, para cada ponto configurado no ROC ou FloBoss. Consulte a Tabela B-2. Vocé pode
selecionar Tags nas seguintes maneiras:

[0 Select View > Tags.
g .__._
0 Clique no botdo Tags.
[0 Pressione o atalho para Tags <Alt + Ctrl + T>.
[0 Cligue naguia Tags no didogo Listing.
0 Pressione <Shift + @>. Fa
0 Clique no botéo F9.
0 Pressione <F9>. [Tea TDESC -
@0 a2 Fixed Al#2 |
@0 A3 Spare
@0 A4 FCI Dreflt
@0 A5 A0 Defaul
@0 AT, Fived AH1 - o DO Defaul
@0 A2, Fived 8182 @0 A8 Spare
@0 A3 Spare
' @0 410 Spare
@0 A4, FCI Deflt @0 AT Spare
@I0 A5, AD Defaul e o
@0 A6, DO Default & @0 414 Spare
@0 A15 Spare
Figura B-8. Menu Suspenso de Tags SOE | o -
e s

[cMD | Tags [PaRAMETERS |

Figura B-9. Listagem do Menu Tags
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As teclas de cursor proporcionam o movimento dentro da lista e <Esc> remove alista da Area de
Trabalho. No menu suspenso (Figura B-8), clique duas vezes em um item a escolher e coloque-o
na célula ativa na Area de Trabalho. Na listagem do menu (Figura B-9), clique duas vezes em

um item a escolher e coloque-o na célula ativa na Area de Trabalho ou arraste e solte o item na
célula ativa. Quando arrastar e soltar um Tag, o didogo Parameter é exibido automaticamente.

Clique em|[X parafechar alistagem.

B.5.4 Parameters- FST

O menu Parameters, mostrado na Figura B-10 e na Figura B-11 fornece uma lista dos Parametros
disponiveis para cada um dos tipos de ponto do ROC listados. Os Parametros de ponto do ROC
s40 utilizados nos Argumentos de Comandos para posteriormente definir a agdo a ser tomada.
Para cada tipo de ponto, uma lista diferente de Par@metros é exibida.

Vocé pode selecionar os Parametros nas seguintes maneiras:

0 Select View > Parameters.
-

Cligue no botéo Parameters.

Pressione o atalho para Parameters <Alt + Ctrl + P>.

Cligue na guia Parameters no dialogo Listing.

Cligue no botdo F10. F10

O 0o oo o

Pressione <F10>.

DIN =l
[ Pamam ' DESC -
STATUS | Stafus |
FILTER: Filter
- MODE Mades
EU . Waluein ELs - ALARM Alamn Cods
ACCUM Accumulated Yalue
RATEFL, Rate Flag | ONETR O Courter
BATEPR, Rate Period OFFCTR Dff Counter
. MINCNT 0% Count
SCANPR, Scan Eerlnd MAXENT 1005 Court
COMY . Conversion SAMTIM taw Count
SCANPR Sean Perind
LOaL | Lo Alarm EU 7 MINEL Zera ELI

" Faint Tupe
|

MaxEL SpanEU

Figura B-10. Menu suspenso Parameters LOAL Low Alamm e

HIaL High &larm
LOLOAL LoLo &lam

HIHIAL HiHi &larm -

q | Ll_l
_ TAGS PAHAMETEHSI

Figura B-11. Listagem do Menu Parameters

As teclas de cursor proporcionam o movimento dentro da lista e <Esc> remove a lista da Area
de Trabalho. No menu suspenso (Figura B-10), cligue duas vezes em um item a escolher e
coloque-o na célula ativa na Area de Trabalho. Na listagem do menu (Figura B-11), clique duas
vezes em um item a escolher e coloque-o na célula ativa na Area de Trabalho ou arraste e solte

o item na célula ativa. Clique em parafechar alistagem.

B.5.5 Commands - FST

O menu Commands da FST, mostrado na FiguraB-12 e na Figura B-13 fornece uma lista dos
Comandos (para as células CMD) utilizados na criagdo de funcdes. A lista mostra 0 mneménico
do comando e a agdo para cada comando. Consulte a Secéo B.8, Biblioteca de Comandos, na
pagina B-17, para obter uma descri¢do detalhada de cada comando.
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Vocé pode selecionar os comandos nas seguintes maneiras.

O Select View > Commands.
Clique no bot&o Command. CE

Pressione o atalho para Commands <Alt + Ctrl + C>.

Clique no bot&o F9 ou F10. F9 | |F10
Pressione <F9> ou <F10>.

U
U
0 Clique naguia CMD no didlogo Listing.
U
U

[ oMo [ DESC -
—
+ FiFt = AR + ARG [add)
T~ - FF =FFR - ARG1 [subtract]
. - FiR = AR * ARG [multiphy)
+ AR =RAR + ARG1 [add] / RF =FFR /ARG [divide)
_ = RR =RR raized to pawer ARG1
- .RA =RR - 5AGT [sublract] ABS  RR = Absolute value of AR
* _RR =RR * ARG [multiply) ExP FiFi = & raized to power ARG
_ - INT RR =Irteger value of RR
/ AR =RR “J'_i‘Hm [divide] LOG  RA =Log(bass 10] of AR
=, AR = RR raiged o power ARG hl LH RR = Matural Log of RR
S0R RF = Square root of RR
. F3 RF=3rd order polynomiallR1.R2.R3.R4]
Figura B-12. Menu Suspenso de Comandos NOT  SVD =NOT SVD
AMD | SVD = SVD AND ARG
R 5D = 5VD OR ARG
WOR SVD = SVD XOR ARG -
B S e— ;I_I
CMD | T4GS | PARAMETERS |

Figura B-13. Listagem do Menu Commands

As teclas de cursor proporcionam o movimento dentro da lista e <Esc> remove a lista da Area de
Trabalho. No menu suspenso (Figura B-12), clique duas vezes em um item a escolher e coloque-
o na céula ativa na Area de Trabalho. Na listagem do menu (Figura B-13), clique duas vezes em
um item a escolher e coloque-o na célula ativa na Area de Trabalho ou arraste e solte o item na

célula ativa. Clique em para fechar alistagem.

[0 NOTA: Selecione Options > Auto Parameter Info para permitir a funcionalidade
adicional das células ARGUMENT 1 e ARGUMENT 2. Quando estiver em uma célula
ARGUMENT, pressione <Shift + @> para exibir 0 menu suspenso Tags.

B.6 Menu Monitor - FST

Para FST Editor, estéo disponiveis dois outros modos de operacdo: Monitor e Trace. O modo
Monitor permite a visualizacdo continua dos conteido presente da estrutura da FST no ROC ou
FloBoss conforme for modificado. Para obter informagdes, consulte a Secdo B.7, Monitoramento
de uma FST, na pagina B-16. O modo Trace permite que vocé examine a execucdo de uma FST
um STEP por vez para fins de depuracéo.

A Tabela B-3 exibe o significado das teclas utilizadas mo modo Monitor.
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Tabela B-3. Sgnificado das Teclas no Modo Monitor e Trace

Tecla Acéo Tecla Acao
— Move o cursor paraacélulaadireita Ctrl +R Visualiza Registradores.
- Move o cursor para acélula a esquerda. Ctrl +S Visualiza Registradores de Diversos.
) Move o cursor paraacélulaacima End Move o cursor paraacélulamais adireita.
il Move o cursor para a célula abaixo. F1 Ajuda.
Ctrl +End  |ExibeadultimaentradanaAreade F6 Executa o comando daFST atual.
Trabalho.
Ctrl + Home  |Exibe o inicio da Area de Trabal ho. Home Move o cursor para a célulamais a esquerda.
Ctrl +1 Visualiza o Temporizador. Page Down  |Exibe a proxima pégina da Area de Trabalho.
Ctrl + M Visualiza as Mensagens. Page Up Exibe a pagina anterior da Area de Trabal ho.
Ctrl + O Visualiza Generalidades. Tab Move paraa proxima célula

B.7 Monitoramento de uma FST

Utilize o menu Monitor no modo FST Monitor para selecionar qual FST a ser @ @
monitorado, ativar e desativar o modo Trace, Fechar a FST, monitorar os 1 P
Registradores, monitorar os Temporizadores, monitorar os Registradores de
Diversos, monitorar as Mensagens, monitorar Indicador de Comparacdo e Pausar ou Resumir
uma FST.

Parainiciar o modo Monitor para exibir a FST selecionada, selecione a FST desgjada no menu
Monitor no menu On Line FST. Consulte a Figura B-14. A Tabela B-3 lista as teclas e
subsequientes agdes para 0 modo Monitor.

[0 NOTA: Vocé ndo pode editar os campos enquanto estiver no modo Monitor. Utilize a
guia FST Registers General and Advanced natela FST Parameters para editar os
Campos NECESSAri 0S.

— RocLink For Windows - [Fst MonitorTrace1 : On Line]

FST Visw Montor indow NE
(6555 /<« 2loxan=0a00)|
IMDnlIDrlng is ON Tracing mode is OFF ’F — —
o 0
step]  LapeL [ oD | ARGUMENT1 | ARGUMENTZ & CF Bry 00000000
VAL  @RGATAGAT CURBTU = | (NG 0

+ @aGAZAGAZ  CURBTU P 0
ey @FSTIFST SEQH1AZ Size 10
WAL @aGA1AGAT  TDYFLO 0
+ @AGK2AGA2 TDVFLO
AV @FSTIFST SEQH 1R
JvsL  @aGaTAGAT  TOVETU
+ @AGA2AGA2 TDYBTU
G4V @FST1FSTSEQH 1A4
VAL @AGATAGAT  NDWFLO
© @AGK2AGA2  YDYFLO
4V GFSTIFSTSEQH 1RS
VAL @AGATAGAT  YDYETU
+ GAGAZAGAZ  YDYBTU
Sa @FST1FST SEQH 1.RE

1 END

ia -
| | ’

Misc Fiegs Dats
Misc. Fleg 1
Misc Fieg 2
Misc. e 3
Misc.Fieg 4

mm|—4|m|m|b|w

=

=]

=

=

&

&

=

=

= ol=ls

L ool

Figura B-14. Exibi¢io de FST Monitor

Note que a Linha de Status de Ajuda na parte superior da exibicdo do Monitor indica que o modo
Monitor esta ATIVO (ON) e o modo Trace estd DESATIVADO (OFF). Consulte a Figura B-14.
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B.7.1 Trace On - Monitor FST

FST Editor utiliza um mecanismo de rastreamento que fornece a capacidade de depurar uma FST.
Trace executa o comando FST indicado pelo Ponteiro de Instrucdo (IP— Instruction Pointer), move
o Ponteiro de Instrucdo para o proximo comando FST a ser executado e depois para. Vocé tem a
oportunidade de examinar os resultados do comando FST e determinar o proximo comando FST a
ser executado. A localizacgo da acéo depende da natureza do comando. A agdo pode ser rastreada
para o registro histérico, vaor de 1/0 ou NUmeros de Ponto, Softpoint, etc.

O comando executado é determinado pela comparacéo do Ponteiro de Instrucéo (IP) mostrado na
tela Monitor com uma listagem de todos os Ponteiros de Instrugcéo e seus correspondentes
comandos. Por isso, Trace verificar a execucdo apropriada e sequienciamento de comandos.

[0 NOTA: Antes de entrar no modo Trace, imprima uma listagem dos Ponteiros de
Instrucéo da FST.

Pressione <F6> para executar o préximo comando.

Entrando no modo Trace a partir de uma FST compilada recentemente, € iniciada no primeiro
PASSO (STEP). Entrando no modo Trace a partir de uma FST em execugdo, € iniciada no
PASSO (STEP) que esta sendo executado. Pode ser inserido um valor no campo Instruction
Pointer (1P) para saltar manualmente a um outro STEP.

[0 NOTA: Quando vocé tentar rastrear uma FST que contém os comandos WT, BRK, ST
ou CT, pode ocorrer uma pausa no sequenciamento até que as condic¢des do comando
sgjam atendidas.

B.8 Biblioteca de Comandos - FST

Os comandos sdo identificados por um nome que consiste em um ou Mmais caracteres ou
simbolos mateméticos. A Tabela B-4 mostra as convencdes utilizadas por toda esta secéo.

Tabela B-4. Convencdes da Biblioteca de Comandos

Convencao Descricdo
RR(in) O valor ou o contetido do Registrador de Resultado (RR — Results Register), Vaor
de Sinal Analégico (SVA — Signa Vaue Analog) antes da execugéo da fungéo
(comando).
RR(out) Valor da saida a partir do Registrador de Resultados
SVD(in) O valor ou o contetido do Valor de Sinal Discreto (SVD — Signal Vaue Analog) ou
Indicador de Comparagdo (Compare Flag) antes da execugédo de uma fungdo
(comando).
SVD(out) O conteddo de RR (SVA) seguindo a execucao da fungéo (comando).

Cada nome de comando € dado juntamente com uma breve descri¢do (Ac¢do), os Argumentos
(ARGUMENT1 ou ARGUMENT?) requeridos e o efeito que cada operagcdo tem no RR e SVD.
Na explanagéo da operagdo, se RR ou SVD ndo for mencionado, o contelido atual néo é afetado
e permanece inaterado. Em geral, 0 SVD é afetado apenas pelos comandos 16gicos.

A Tabela B-5 fornece um resumo dos comandos da FST.

00 NOTA: ARGL1 indicaARGUMENT1 e ARG2 representa ARGUMENT?2
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Tabela B-5. Resumo dos Comandos da FST

Comando Agdo Numero de Bytes
Utilizados
CMD ARG1 ARG2
1= Se RR<>ARGUMENT]1, va para LABEL ARGUMENT2 1 5 9
* RR = RR * ARGUMENT1 (multiplicacdo) 1 5
K RR = RR elevado a poténcia de ARGUMENT1 1 5
+ RR = RR + ARGUMENT1 (adigao) 1 5
- RR = RR:ARGUMENT1 (subtracdo) 1 5
/ RR = RR/ARGUMENT1 (divisdo) 1 5
< Se RR < ARGUMENT]1, va para LABEL ARGUMENT2 1 5 9
<= Se RR <= ARGUMENT], va para LABEL ARGUMENT2 1 5 9
_= Se RR = ARGUMENT], va para LABEL ARGUMENT2 1 5 9
> Se RR > ARGUMENT1, va para LABEL ARGUMENT2 1 5 9
>= Se RR >= ARGUMENT], véa para LABEL ARGUMENT2 1 5 9
ABS RR = Valor absoluto de RR 1
ALM Registra mensagem de 10 caracteres e um valor atual 1 (@D 5
AND SVD = SVD E ARGUMENT1 1 5
AO Define AO# ARGUMENT1 saida = ARGUMENT2 EUs 1 5 5
BIRK Atrasa ARGUMENT1 intervalos de 100 ms 1 @)
CcT Se Timer # ARGUMENT1 > O, va para LABEL ARGUMENT2 1 5 5
DO Define DO# ARGUMENT1 status = ARGUMENT2 1 5
DWK RR = Dia da Semana (1=Domingo, 7=Sabado)
END Fim do reinicio da FST no inicio 1
EVT Registra mensagem de 10 caracteres e um valor atual 1 @) 5
EXP RR = "e" (2,71828) elevado a poténcia de RR 1
GO Salta para STEP apontado por LABEL ARGUMENT1 1 9
INT RR = Valor inteiro de RR 1
LN RR = Log natural de RR 1
LOG RR = Log (base 10) de RR 1
MND RR = Minutos desde a meia noite 1
MSG Grava ARGUMENT1 na area de mensagens da FST 1 (D
NOT SVD = NAO SVD 1
OR SVD = SVD OU ARGUMENT1 1 5
P3 RR = polinémio de 3° grau (R1, R2, R3, R4) 1
RDB Ler Valor Histérico no RR 1 5 5
SAV Grava RR na variavel especificada em ARGUMENT1 1 5
SQR RR = Raiz quadrada de RR 1
ST Define Timer # ARGUMENT1 a ARGUMENT?2 intervalos de 100 1 5 5
ms
TDO Forca Recalculo da Saida Distinta 1 5
TSK N3o Implementado
VAL RR = Valor especificado em ARGUMENT1 1 5
WDB Grava Valor de RR em History 1 5 5
WT Suspende execucdo da FST por ARGUMENT1 segundos 1 5
WTM Grava Hora Atual em History 1 5 5
XOR SVD = SVDX OU ARGUMENT1 1 5
Nota (1): Numero de bytes para ARGUMENT1 = 3 + comprimento da mensagem
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B.8.1 Comandos Matematicos - FST

Os comandos mateméticos fornecem as operagdes aritméticas ou mateméticas simples. Tais
operagdes incluem adi¢do, subtracdo, multiplicagéo, divisdo, potenciagéo, valor absoluto “€”
elevado a uma poténcia, truncamento parainteiro, logaritmo na base 10, logaritmo natural, raiz
guadrada e polinébmio de 3° grau.

Nome Descricdo Argumentos Resultados
+ Adiciona valor a RR(in) | 1. Valor da Base de Dados ou RR(out)=RR(in)+ARG1
Constante SVD(out) = SVD(in)
- Subtrai valor de RR(in) | 1. Valor da Base de Dados ou RR(out) = RR(in):ARG1
Constante SVD(out) = SVD(in)
* Multiplica RR(in) por um| 1. Valor da Base de Dados ou RR(out)=RR(in)*ARG1
valor Constante SVD(out) = SVD(in)
/ Divide RR(in) por um 1. Valor da Base de Dados ou Se parml= 0.0:
valor Constante RR(out) = RR(in), SVD(out) = SVD(in)
Caso contrario: RR(out) = RR(in) / ARG1
*x Eleva RR(in) a uma 1. Valor da Base de Dados ou Se RR(in) = 0.0:
poténcia Constante RR(out) = RR(in)
Se RR(in) < 0.0:
tempt = (int) ARG1
Se RR(in) > 0.0:
tempt = ARG1,
onde tempt é um valor de armazenamento temporario.
Se templ > 0.0:
RR(out) = RR(in) ** tempt
Se temp1 <0.0:
RR(out) = RR(in)
Em todos os casos: SVD(out) = SVD(in)
ABS | Valor absoluto de Nenhum RR(out)=[RR(in)0, SVD(out)=SVD(in)
RR(in)
EXP | "e" elevado a poténcia | Nenhuma RR(out) = e**RR(in), SVD(out) = SVD(in)
de RR(in)
INT Parte Inteira de RR(in) | Nenhum RR(out)=(int)RR(in), SVD(out) = SVD(in)
LOG Logaritmo (base 10) de | Nenhum Se RR(in) > 0.0:
RR(in) RR(out) = LOG(RR(in)), SVD(out) = SVD(in)
Caso Contrario:
RR(out) = RR(in), SVD(out) = SVD(in)
LN Logaritmo Natural de Nenhum Se RR(in) > 0.0:
RR(in) RR(out) = LN(RR(in))
SVD(out) = SVD(in)
Caso Contrario:
RR(out) = RR(in),
SVD(out) = SVD(in)
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Nome

Descricao

Argumentos

Resultados

SOR

Raiz Quadrada de RR(in)

Nenhum

Se RR(in) >= 0.0:
RR(out) = SORT(RR(in))
SVD(out) = SVD(in)
Caso Contrario:
RR(out) = RR(in),
SVD(out) = SVD(in)

P3

Polinémio de 3° Grau

Nenhum

B.8.2 Comandos L 6gicos - FST

RR(out) = [regl * (RR(in) ** 3)]

+[reg2 * (RR(in) ** 2)]

+[reg3 * (RR(in) ** 1)]

+ reg4
onde regl a reg4 sao os valores constantes
atuais de Registrador 1 a Registrador 4 da
respectiva FST

SVD(out)=SVD(in)

Vocé pode armazenar um valor discreto chamado Signal Value Discrete (SVD) como o
parametro Compare Flag (CF). O SVD é armazenado como um byte de 8 bits. O SVD é
verdade sempre que ndo-zero e é falso quando zero.

Nome Descrigdo Argumentos Resultados
NOT  |NAO Ldgico de SVD(in) Nenhum Se SVD(in) > 0, SVD(out)=0
RR(out) = RR(in)
Caso Contrario: SVD(out) = 1

AND  [E Légico ARG1 com SVD(in) 1. Valor da Base de Dados ou RR(out) = RR(in),

Constante SVD(out) = [SVD(in) AND ARG1]
OR  |OU Ldgico ARG1 com SVD(in) 1. Valor da Base de Dados ou RR(out)=RR(in),

Constante SVD(out) = [SVD(in) OR ARG1]
XOR  [XOR Légico ARG1 com SVD(in) 1. Valor da Base de Dados ou RR(out) = RR(in),

Constante SVD(out) = [SVD(in) XOR ARG1]
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B.8.3 Comandos de Comparacéo - FST

Utilize o comando de comparagdo para comparar valores.

Nome |

Descricao

Argumentos

Resultados

== Testa se RR(in) é igual a ARG1.

Note que este comando é executado no padrao bit
a bit, portanto, ndo pode haver correspondéncia
entre dois NUmeros de Pontos Flutuantes.

1. Valor da Base de Dados ou
Constante

2. LABEL

Se RR(in) -ARG1, Va para ARG2

Caso Contrério: continue no préximo
comando.

RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)

1= Testa se RR(in) Ndo é Igual a ARGL. 1. Valor da Base de Dados ou Se RR(in) !=ARG1, V4 para ARG2
Constante Caso Contrario: continue no préximo
2. LABEL comando.
RR(out) = RR(in),
SVD(out) = SVD(in)
< Testa se RR(in) é menor que ARG1. 1. Valor da Base de Dados ou Se RR(in) < ARG1, Va para ARG2
Constante Caso Contrario: continue no préximo
2. LABEL comando.
RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
<= Testa se RR(in) é menor ou igual a 1. Valor da Base de Dados ou Se RR(in) <=ARG1, Va para ARG2
ARG1. Constante Caso Contrario: continue no préximo
2. LABEL comando
RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
> Testa se RR(in) é maior que ARGL. 1. Valor da Base de Dados ou Se RR(in) > ARG1, Va para ARG2
Constante Caso Contrario: continue no préximo
2. LABEL comando
RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
>= Testa se RR(in) é maior ou igual a 1. Valor da Base de Dados ou Se RR(in) >= ARG1, Va para ARG2
ARG1. Constante Caso Contrario: continue no préximo
2. LABEL comando
RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)

B.8.4 Comandos Relativos ao Tempo - FST

Utilize comandos relativos ao tempo com os Temporizadores da FST.

Nome Descrigao Argumentos Resultados
ST Define Timer para a FST especificada 1. Valor da Base de Dados de FST Timer (ARG1) = ARG2
com valor em intervalos de 100 ms. Pontos da FST RR(out) = RR(in)
2. Valor da Base de Dados ou SVD(out) = SVD(in)
Constante
CT Verifica Timer para a FST especificada »  Valor da Base de Dados de | Se FST Timer (ARG1) = 0, continue
com valor em intervalos de 100 ms. Pontos da FST com o préximo comando.
e LABEL Caso contrario, va para ARG2.
RR(out) = RR(in),
SVD(out) = SVD(in)
WT Aguardar — FST suspensa até o nimero 1. Valor da Base de Dados ou Atraso de ARG1 segundos
d_(‘ej se%und_((j)s ecs)pe<l:ificad(zj (ARG1) ;er Constante RR(out) = RR(in)
sido atingido. O nimero de segundos :
pode sor de 0,1 a 999.999. ° SVD(out) = SVD(in)
DWK Dia da Semana — define RR(out) para o Nenhum RR(out) = Dia da Semana
dia da semana (1=Domingo, 7=Sabado). SVD(out) = SVD(in)
NOTA: A funcdo DWK requer que o relégio em tempo real seja configurado corretamente.
MND Minutos Desde a Meia Noite — define Nenhum RR(out) = Minutos
RR(out) como o nimero de minutos apds SVD(out) = SVD(in)
a meia noite.
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B.8.5 Comandos Relativos ao Controle - FST

Utilize os comandos relativos a controle para controlar as saidas.

Nome Descrigdo Argumentos Resultados
nalog Output la Analégica) — define as EUs do . Vaor daBase de Dados de utput =
AO  |AndogO (Saida Analégica) — defi EUsd 1. Vaor daBase de Dados d AOO (ARG1) = ARG2
ponto de Saida Anal6gica para o valor do argumento. Se  [Pontos da AO
Ane_\la%g Output estiver em Manual, nenhuma saida 2. Vaor daBase de Dados ou RR(out) = RR(in)
enviada .
Vi Constante SVD(out)=SVD(in)
DO Discrete Output (Saida Distinta) — define o status do 1. Valor daBase de Dados de DO Output(ARG1) = ARG2
ponto de Saida Distinta parao valor do argumento. Se Pontos daDO
Disp;gte Output estiver em Manual, nenhuma saida é 2.VaordaBasedeDadosou  [RR(out) = RR(in)
enviada 8
Vi Constante SVD(out)=SVD(in)
TDO |Timed Duration Output (Saida com Duragéo 1. Vaor da Base de Dados de DO Output(ARG1)
Temporizada) —ativa um ponto de DO configurado como |Pontos da DO
uma TDO ou TDO Toggle. Este comando requer que vocé| RR(out) = RR(in)
escreva um valor para o parametro EU Value antes do _ ]
comando TDO. SVD(out) = SVD(in)

[0 NOTA: Asfungbes FST sdo principamente ler e gravar na memoria direta. O ROC ou
FloBoss ndo tem mecanismo para monitorar as EUs de saida e determinar ateragdes de
parametros quando forem alterados por uma FST. A fim de disparar saidas, vocé deve
utilizar o comando de saida correspondente. O comando dispara 0 mecanismo que atera

B.8.6 C

o valor da saida.

omandos da Base de Dados - FST

Utilize os comandos da base de dados para ler, carregar e armazenar valores das bases de dados
de histéricos do software ROCLINK.

Nome Descricio Argumentos Resultados
VAL Carrega RR — define o RR(out) para o valor do argumento. 1. Vaor daBase de RR(out)=ARG1
Dados ou Constante SVD(out) = SVD(in)
SAV Armazenar RR — define 0 argumento para RR(out). 1. Vaor daBasede ARG1 = RR(in)
Dados RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)
NOTA: N&o utilize 0o comando SAV com o ponto CLK para definir orelégio em tempo real.
RDB Ler aBase de Dados de Histéricos — define o RR(out) parao | 1. Vaor daBasede Para Ponto Histérico da FST:
\égg or da bagef _d:éja(zzs éjggll\jtg\ll glf)ls) do ponto (_ia base de Dados ou Constante RR(out)=History Vaue(ARG1,ARG2)
los especificado e 0 ponteiro 2.Vaor daBase de P
especificado (ARGUMENT?2) para o valor dabase de dados | Dados ou Constante flirtﬁ:n\t/;?Ar gggase de declos de
de histéricos. Aplica-se aos pontos da base de dados de o .
histéricos definidos apenas para a FST. Especifica os pontos Se ARG1 >= Numero de: perlodos_
da base de dados de histdricos como: arquivados (ARGY), entéo ARG2 = 0.
RAM bésica = 1:30 Caso contrério, ARG2 = ARG2 + 1.
RAM de expansio = 31:60. Para todos os outros casos:
RAM?2 de expansio = 61:90. RR(out) = RR(in)
Se ARGUMENT?2 é um valor de base de dados flutuante SVD(out) = SVD(in)
(Por exemplo: @FST1, FST SEQ# 1, R8) o comando
aumenta ARGUMENT2 para o proximo valor dabase de
dados de histdricos e o define em 0 quando o nimero de
periodos historicos arquivados for excedido. Caso contrério,
nenhum efeito ocorre em ARGUMENT?2.
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valor do ponto da base de dados (ARGUMENT1) e o
ponteiro (ARGUMENT?2) para o texto de hora da base
de dados de histéricos com resolucéo de minutos ou
segundos. O formato da hora para resolugéo de
minutos é [min, hr, dia, més] e para a resolugéo de
segundos é [seg, min, hr, dia]. Aplica-se aos pontos da
base de dados de histéricos definidos apenas para a
FST. Especifica os pontos da base de dados de
histéricos como:

RAM basica = 1:30

RAML1 de expansao = 31:60.

RAM2 de expanséo = 61:90.
Se ARGUMENT2 é um valor de base de dados
flutuante (Por exemplo: @FST1, FST SEO# 1, R8) o
comando aumenta ARGUMENT2 para o préximo valor
da base de dados de histéricos e o define em 0 quando
0 nimero de periodos histéricos arquivados for
excedido. Caso contrario, nenhum efeito ocorre em
ARGUMENT2.

Dados ou Constante

2. Valor da Base de
Dados ou Constante

Nome Descri¢cédo Argumentos Resultados
wDB Gravar na Base de Dados de Histéricos — define o 1. Valor da Base de Para Ponto Histérico da FST:
RR(in) para o valor do ponto da base de dados Dados ou Constante History Value(ARG1,ARG2) =
(ARGUMENT1) e o ponteiro (ARGUMENT2). Aplica-se | 2. valor da Base de RR(in)
aos pontos da base de dados de histéricos definidos Dados ou Constante Para o valor da base de dados de
apenas para a FST. Especifica os pontos da base de flutuantes ARG2:
dados deRZ;atct))rlcgs c?nlﬁgzo Se ARG2 >= Numero de periodos
asica = L. arquivados (ARG1), entdo ARG2 =
RAM1 de expansao = 31:60. 0.
RAM2 de expanséo = 61:90. Caso contrario, ARG2 = ARG2 + 1.
Se ARGUMENT2 é um valor de base de dados Para todos os outros casos:
flutuante (Por exemplo: @FST1, FST SEQ# 1, R8) o - .
comando aumenta ARGUMENT2 para o préximo valor RR(out _RR(m).
da base de dados de histdricos e o define em 0 quando SVD(out) = SVD(in)
0 nimero de periodos histéricos arquivados for
excedido. Caso contrario, nenhum efeito ocorre em
ARGUMENT2.
WTM Gravar Hora na Base de Dados de Histdricos: define o | 1. Valor da Base de Para Ponto Histérico da FST:

No caso de resolucdo por minuto,
entdo

History Value (ARG1,ARG2) =
formato de minuto.

Caso Contrario: History Value
(ARG1,ARG2) = formato de
segundo.

Para o valor da base de dados de
flutuantes ARG2:

Se ARG2 >= Numero de periodos
arquivados (ARGL1), entdo ARG2 =
0.

Caso Contrario: ARG2 = ARG2 +
1.

Para todos os outros casos:
RR(out) = RR(in)

SVD(out) = SVD(in)

B.8.7 Comandos Diversos - FST

Utilize os comandos diversos para mover-se pelas FSTs, terminar FSTS, gravar mensagens e
enviar mensagens parao LCD.

Nome Descricéo Argumentos Resultados

GO Va para o LABEL especificado. 1. LABEL Va para ARG1

RR(out) = RR(in)
SVD out = SVD (in)

BRK Interrupgéo — atrasa a execucgdo de cada 1. Valor da Base de Dados ou Tempo de interrupcdo da FST =
comando, apés este, pelo nimero de Constante ARG1
intervalos de 100 milissegundos definido RR(out) = RR(in)
por ARGUMENT1. SVD(out) = SVD(in)

END Fim da FST — retorna ao primeiro Nenhum Executa a FST iniciando pelo
comando. primeiro comando.

RR(out) = RR(in)
SVD(out) = SVD(in)

MSG Mensagem — envia mensagem 1. Mensagens FST Message String(ARG1)
(ARGUMENT1) e o valor (ARGUMENT2) | 2. valor da Base de Dados ou FST Message Value(ARG2)
para o painel de display local. Constante RR(out) = RR(in)

Cada FST pode enviar uma mensagem SVD(out) = SVD(in)
de 30 caracteres, como mostrado a
seguir:
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B.9 Exemplos de Comandos - FST

Esta secéo fornece exemplos de como comandos especificos podem ser implementados em uma
FST. Para obter exemplos orientados por aplicativos, consulte a Se¢céo B.16, Exemplos de
Aplicativos, na pagina B-36.

B.9.1 Comandos Matematicos - FST

B.9.1.1 Soma, Subtracdo, Multiplicacéo e Divisdo - FST

Este exemplo demonstra o uso do comando soma (+), mas também se aplica aos comandos
subtracdo (-), multiplicagéo (*) e divisdo (/).

STE

i

LsgEL | omD | ARGLMENT! ARGUMENT2
VAL |5 D)
+ (uc)
SAV @FSTIFST SEO# A1
END

o [ | R (= |2

1. STEPO- VAL carrega 5 no Registrador de Resultados.
2. STEP1 - Ovaor 10 é somado (+) ao Registrador de Resultado.

3. STEP 2 - O resultado é 15, asomade 5 e 10. O Registrador de Resultado € salvo
(SAV) no Registrador R1 para visualizacéo.

4. STEP 3 - Execucdo da FST foi concluida (END). Ap6s um atraso de 100
milissegundos, a execucdo € reiniciada com STEP 0.

[0 NOTA: Para o comando de divisdo (/), nenhuma operacéo ocorre se ARGUMENT1 for
zero.

B-24 FST Editor Revisdo 04/02



Manual do Usuario do ROCLIN for Windows

B.9.2 Poténcia e Expoente - FST

Este exemplo demonstra a utilizacdo do comando de poténcia (**).

o
=
o

LsBEL | oD | ARGUMENT | ARGUMENT2
VAL | GFSTIFST SEQ# 1A
10 o)
54V | @FSTIFST SEQH1RZ
END

o [ | R (= |2

1. STEPO- VAL carrega o Registrador R1 no Registrador de Resultados.

2. STEP 1 - O vaor no Registrador de Resultados € elevado a poténcia (**) de
ARGUMENT1, que é 10.

3. STEP 2 - O valor no Registrador de Resultados € salvo (SAV) no Registrador R2 para
visualizagéo.

4. STEP 3 - Execucdo da FST foi concluida (END). Apds um atraso de 100
milissegundos, a execucdo é reiniciada com STEP 0.

[J NOTA: Para o comando de poténcia, nenhuma operacéo ocorre se o valor do
Registrador de Resultados de entrada for igual a zero (0), ou se ARGUMENT1 for
menor ou igual a zero (0).

Este exemplo demonstra a utilizacdo do comando de exponenciacéo (EXP).

ster|  LeseL [ owp | ARGUMENT | ARGUMENT2

Wal o @FST1LFST SEQ#1R1
ExP

SaV@FSTTFST SEQ#1.R2
END

o [ | R (= e

1. STEPO- VAL carrega o Registrador R1 no Registrador de Resultados.

2. STEP 1 - EXP atualiza o Registrador de Resultados com o valor de “€” (2,718) elevado
a poténcia do valor do Registrador de Resultados de entrada.

3. STEP 2 - SAV armazena o Registrador de Resultados com o0 Registrador R2 para
visualizagao.

4. STEP 3 - Execuc¢do da FST foi concluida (END). Apds um atraso de 100
milissegundos, a execugdo é reiniciada com STEP 0.
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B.9.3Vaor Absoluto, Inteiro, Logaritmo e Raiz Quadrada - FST

Este exemplo demonstra a utilizag&o do comando de valor absoluto (ABS), e também se aplica
aos comandos inteiro (INT), logaritmo na base 10 (LOG), logaritmo natural (LN) eraiz
gquadrada (SQR).

[0 NOTA: Nenhuma operacéo ocorre com os comandos LOG, LN e SQR se 0 Registrador
de Resultados for menor ou igual a zero.

w
pui}
o

LsgEL | cMD | ARBGUMENT! ARGUMENT2

WAL @FST1FST SEQH#1.R1
ABS
S&V @FSTTFST SEQ#1RZ
END

o [ | R (= |2

1. STEPO- VAL carrega o Registrador R1 no Registrador de Resultados.

2. STEP 1 - O Registrador de Resultados é atualizado com o valor absoluto (ABS).

3. STEP 2 - SAV armazena o Registrador de Resultados com o0 Registrador R2 para
visualizagao.

4. STEP 3 - Execucdo da FST foi concluida (END). Apds um atraso de 100
milissegundos, a execugdo é reiniciada com STEP 0.

B.9.4 Polinomial - FST

Este exemplo demonstra a utilizagdo do comando de polinémio (P3). Este comando executa um
calculo de polinémio de 3° grau da seguinte formula:

Y=AX3*+BX%*CX+D

Onde: X = Registrador de Resultados antes do célculo do polinémio.
Y = Registrador de Resultados apds o célculo do polinémio.
A, B, C e D = Coeficientes para o calculo do polinbmio.

Neste exemplo, o polinémio de 3° grau calcula o equivalente decimal de um niimero binério de 4
bits. Os coeficientes a partir da equacdo acima (A, B, C e D) representam os valores de bit
individuais (0 ou 1) do niUmero binério de 4 hits. Os coeficientes sdo inseridos manua mente
como 0 ou 1 nos Registradores R1 a R4 da FST. O equivalente decimal do nimero binario de 4
bits é exibido no Registrador R5 da FST.

STE

i

LsgEL | cMD | ARBGUMENT! | ARGUMENT2

WAL 2 UC)

Pa

S&Y @FST1 FST SEQ#1.RE
END

o [ | R (= |2

1. STEPO- VAL carrega 2 no Registrador de Resultados.

2. STEP 1 - Calculao polindmio de 3° grau (P3). Insiraos valores 1, 0, 1 e 0 nos
Registradores RI, R2, R3 e R4, respectivamente. O resultado € o nimero 10.

3. STEP2- SAV armazena o resultado no Registrador R5 para visualizacéo.

4. STEP 3 - Execucdo da FST foi concluida (END). Ap6s um atraso de 100
milissegundos, a execucdo € reiniciada com STEP 0.

B-26 FST Editor Revisdo 04/02



Manual do Usuario do ROCLIN for Windows

B.10Comandos Loégicos - FST

Os comandos | 6gicos operam apds Signal Value Discrete (SVD), também conhecido como FST
Compare Flag (Parémetro CMPFLG). Antes da execugdo de um comando légico, o SVD deve
ser carregado com um valor de 8 bits utilizando o comando SAV.

Os comandos bit a bit (AND, OR, NOT e XOR) aplicam operacfes booleanas em dois inteiros
de 8 hits, bit a bit. Os dois inteiros de 8 bits sdo 0 SVD (CMPFLG) e o valor definido por
ARGUMENT1 do comando légico. Note que este valor é inserido como um inteiro entre O e
255, o qual é entdo convertido pelo software em um nimero binério de 8 bits como descrito a

Seguir.

Cada hit é transformado como uma poténcia de dois, e a posicao de bit determina qual poténcia
de dois. O bit, 0 ou 1, € multiplicado pelo respectivo peso do bit. O nimero binario resultante é
lido da direita para a esquerda, com o bit mais a direita representando o bit 0 e o bit maisa
esguerda representando o bit 7.

Por exemplo: O numero inteiro 42 € equivalente ao nimero binério 00101010 como mostrado a
seguir, onde o bit 0 é o bit mais a direita:

bit 0: 0 x 1 = 0
bit 1: I x 2 = 2
bit 2: 0 x 4 = 0
bit 3: I X 8 = 8
bit 4: 0 x 16 = 0
bit 5: I x 32 = 32
bit 6: 0 x 64 = 0
bit 7: 0 x 128 = 0
Total 42
A tabela a seguir resume a operacdo AND bit a hit. O exemplo a seguir efetua a operagcdo AND dos dois
inteiros 37 e 42, dando o resultado 32.
AND | 01 37 00100101
- —— AND 42 00101010
O] 00
1] 01 32 00100000
A tabela a seguir resume a operacdo OR bit a bit. O exemplo a seguir efetua a operacdo OR dos dois
inteiros 37 e 42, dando o resultado 47.
OR| 01 37 00100101
- —— OR 42 00101010
0] 01
1] 11 47 00101111
A tabela a seguir resume a operagdo Exclusive OR. O exemplo a seguir efetua a operacédo Exclusive OR
dos doisinteiros 37 e 42, dando o resultado 15.
XOR| 01 37 00100101
- —— XOR 42 00101010
O] 01
1] 10 15 00001111
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O exemplo a seguir demonstra a utilizacdo do comando OR para definir o bit de Modo Auto/
Manual de um ponto PID para Auto, mas 0s principios aplicam-se aos outros comandos |6gicos.

ster|  LeseL [ owmp | ARGUMENTY | ARGUMENT2
D VAL | @PID1, FLOWCNTLCONTRL

SaV@FST1, CMPFLG.RR

oR 1 uc)

Wal o |@FST1, CMPFLG.RR

SaV @PIDT, FLOWCNTLCONTRL
END

o [ o fra | =

1. STEPO- VAL carrega o Registrador de Resultados (SVA) com o valor do parametro
CONTRL do Numero de Ponto PID com o Tag denominado FLOWCNTL.

2. STEP1— SAV copiao vaor do parametro CONTRL (agora contido no Registrador de
Resultados) no par@metro Compare Flag de FST #1. O contetido de Results
Register e Compare Flag s&o agora os mesmos. Por ndo haver comando
simples para carregar um valor em Compare Flag diretamente, os dois
comandos VAL e SAV sdo utilizados (STEP 0 e STEP 1); da mesma maneira,
ha necessidade de dois comandos para salvar um valor em Compare Flag
(STEP 3 e STEP 4).

3. STEP 2 - OR executa o “OR” |6gico entre Compare Flag e o valor do inteiro “1”
(binario 0001). O resultado é escrito em Compare Flag, sobrescrevendo o
contetdo (valor de CONTRL anterior). Portanto, a operacdo OR define
efetivamente o bit mais a direita (Bit 0) paraum valor “1” 16gico, deixando
os outros bits inalterados. Devido ao Modo Auto/Manual ser controlado pelo
Bit O do Parametro CONTRL, apenas este hit é definidoem “1“, o que é
interpretado como o Modo Auto.

4. STEP 3 —VAL carrega o contetido de Compare Flag de volta no Registrador de
Resultados.

5. STEP 4 — SAV copia 0 Registrador de Resultados no parametro CONTRL do ponto
FLOWCNTL com o Modo Auto/Manual agora definido em Auto.

6. STEP5— Execucdo daFST foi concluida (END). Ap6s um atraso de 100
milissegundos, a execucao é reassumida

B.11Comandos de Comparacao - FST

Os comandos de comparacéo comparam dois valores e desviam para uma sequéncia diferente de
comandos se a comparagao for determinada como verdade (true). Se a comparacéo for
determinada como falsa (false), ndo ocorre desvio e o préximo comando na segiéncia é
executado. Os comandos de comparagdo testam os valores quanto a equivaléncia,
n&o-equivaléncia, menor que, menor ou igual a maior que e maior ou igual a.

O comando igual a (==) compara o contelido do Registrador de Resultados com ARGUMENT1
e desvia condicionalmente se forem iguais. O comando igual a (==) so funciona se a comparacéo
for entre inteiros que variam de 0 a 255. Nao funciona se ARGUMENT1 for maior do que 255
ou se for um nimero diferente de um inteiro. Este exemplo demostra o uso do comando igual,
mas também se aplica aos comandos diferente (=), menor que (<), menor ou igual a (<=), maior
gue (>) e maior ou igua a (>=). O exemplo compara um valor de R1 inserido pelo usuario com o
valor 10 e o resultado 16gico verdade (1) ou falso (0) é refletido em R5.
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w
pui}
o

LsgEL | oD | ARGUMENTT | ARGUMENTZ
VAL @FST1FST SEQH AT
= 1 o) TRUE (L4BEL]
FALSE vaL D o)
GO SAVE (LABEL]
TRUE VAL 1 L)
SAVE 5AV | @FSTIFST SEQ#1RS
END

(erell SO =0 U5 5N PP (O e Fem

1. STEPO—- VAL Ié o contelido do Registrador R1 e carrega o valor no Registrador de
Resultados.

2. STEP 1— Compare (==) o valor no Registrador de Resultados com o valor 10. Se o
Registrador de Resultados for igual a 10, entdo desvie para o LABEL
indicado em ARGUMENT2. Neste caso, 0 LABEL é TRUE e 0 desvio seria
para STEP 4 e continue a execucao. Se os Registradores de Resultado ndo
forem iguais a 10, entdo continue a execugcdo com STEP 2.

3.STEP2 - Seacomparagdo em STEP 1 for FALSE, VAL carrega o Registrador de
Resultados com o valor O (FALSE) a ser salvo em STEP 5.

4, STEP3— VA para STEP com o LABEL SAVE (STEP5). Este STEP desvia para STEP
4, que é executado apenas para comparactes TRUE.

5. STEP 4 — Se acomparacdo em STEP 1 for TRUE, VAL carrega o Registrador de
Resultados com o valor 1 (TRUE) a ser salvo em STEP 5.

6. STEP5— SAV armazena o vaor no Registrador de Resultados no Registrador R5.

7.STEP6— A FST foi concluida (END). Aguarde 100 milissegundos e comece a
execucdo em STEP 0.

B.12 Comandos Relativos ao Tempo - FST

Utilize os comandos relativos ao tempo para implementar operacdes simples relativas ao tempo,
como por exemplo, ajuste de Temporizadores, verificagdo de Temporizadores, determinagéo se
os Temporizadores foram ultrapassados, aguardar um certo tempo antes de continuar e impor um
retardo apos cada comando ser executado.

Os Temporizadores sdo utilizados para interromper a execugdo da FST por um periodo de tempo
especificado apos a acdo. Se a reacdo desgjada ndo ocorrer, pode ser necessario um alarme ou
uma outra acao para interromper o processo. Estéo disponiveis até quatro Temporizadores para
uso em uma FST e cada Temporizador tem uma resolucéo de 100 milissegundos. Cada
Temporizador FST diminui de 1 a cada 100 milissegundos se o conteido do Temporizador for
maior do que 0.

Set Timer — O comando ST define qualquer um dos quatro Temporizadores disponiveis para
qualguer uma das FSTs disponiveis. ARGUMENT1 especifica 0 nimero do Temporizador a
definir e ARGUMENT2 especifica a quantidade de interval os de 100 milissegundos a qual o
Temporizador foi definido. Os Temporizadores diminuem a cada 100 milissegundos.

Check Timer — Quando estiver executando um loop repetidamente em uma FST, recomenda-se
gue um retardo (CT) sgjaincluido para que o loop sgja executado apenas uma vez a cada 100
ms. Isto evita que o loop sgja executado varias vezes dentro de um periodo de tarefa
atribuido, eliminando os calculos desnecessarios que poderiam deixar de disponibilizar
tempo para outras tarefas.
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Wait — O comando (WT) imp8e um atraso, inserido em segundos e décimos de segundos, antes
de executar 0 proximo comando. Por exemplo: A entrada de um valor de 0,1 implicaem um
atraso de 100 milissegundos e um valor de 1,0 implica em um atraso de um segundo.

O exemplo a seguir demonstra o uso de Temporizadores. Este exemplo abre uma vavula
permitindo que o escoamento do fluido. Apds um determinado periodo de tempo, avavula é
fechada quando o fluxo cair abaixo de um nivel predeterminado.

0 NOTA: Os nomes de Tags foram removidas de 1/0.

step|  LeseL [ owp | ARGLMENT! | ARGUMENT2
0_|5TaRT A0 @IDAT. T 100 o)
5T @FSTI. TR 50D (i)
2 |aBAIN w5 o)
3 VAL @IDA2, EU AN
4 - (uc) FLWING  (LABEL)
5 LT @FST1 TMAT AGAIN (LABEL)
B
7
B

Ll @l0al, EL Al 0 [ucy
WwT 3600 un
GO START [LABEL)

33 |FLwING

54 |END

1. STEPO—- AO abre avéavulade controle para 100 % de fluxo.

2. STEP1— DefinaTimer 1 (ST) paraum periodo de 1 minuto (600 x 100 ms). A taxa de
fluxo deve ser pelo menos 25 % do méximo apds 1 minuto.

3. STEP 2 - Aguarde (WT) 5 segundos. Este atraso ajuda a controla a taxa de execugdo da
FST, liberando tempo para a execucao das outras tarefas. Nao utilizando um
atraso, pode ocorrer execucdes repetitivas desnecessarias.

4. STEP3— VAL |lé ataxa de fluxo substancial instantaneo medida pelo NUumero de Ponto
2 da Entrada Anal ogica.

5. STEP 4 — Compare (>) ataxa de fluxo medida com 100 %.

6. STEP5— Espera-se que ataxa de fluxo sgja pelo menos 25 % apds 1 minuto. Se Timer
(CT) néo foi expirado e o fluxo for menor do que 25 %, permaneca no loop
até que o fluxo alcance 25 % ou o Temporizador expire. Se 0 Temporizador
de 1 minuto expirou e o fluxo ndo for pelo menos 25 %, entdo a vavulade
controle é fechada.

7. STEP6— AO fechaavavulade controle para 0 % de fluxo.

8. STEP 7 — Ap0s avavula de controle ser fechada, defina um outro Temporizador (WT)
para 1 hora (3600 segundos) antes de tentar abrir a vavula novamente.

9. STEP8— Vaparao reiniciodaFST em STEP 0.

O Temporizador da FST é um tipo de dados longos sem sinal (inteiro de 32 bits). O software
ROCLINK pode tratar nimeros do temporizador de até 4.294.967.295. Entretanto, quando
estiver escrevendo uma FST que define o Temporizador como mostrado no exemplo a seguir,
tente restringir o nUmero para nd maior do que 8.388.608. Qualquer nimero maior do que este
valor pode perder o significado quando convertido em um nimero de precisao simples.
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B.13Comandos Relativos ao Controle - FST

Esta segdo mostra exemplos de comandos de controle de Saida Analdgica, Saida Distinta e Saida
de Duragdo Temporizada.

B.13.1  Comandos de Controle de Saida Analégica

Este € um exemplo de um comando de controle de Saida Anal6gica em uma FST.

STEP| LeBEL | cMD | ARGUMENT1 [
D_|OFEN vl 100 iuc)

ARGUMENT2

GO OuTRUT [LABEL)
CLOSE Wal o0 [uc)

GO OuTRUT [LABEL)
QuTPUT A0 @I0ATFISED AHLEL &)

END

@FST1,FST SEQH#1.RR

(=) (5, N (P [N

1. STEPO—- VAL carrega o Registrador de Resultado com o valor 100.
2. STEP1— VA para STEP com o LABEL “OUTPUT”

3.STEP2— VAL carrega 0 Registrador de Resultado com o valor O.
4. STEP3— VA para STEP com o LABEL “OUTPUT”

5. STEP4 - AO opera o controle (ou dispositivo equivaente) para o valor indicado por
ARGUMENT2 (neste exemplo, o valor do Registrador de Resultados).

6. STEP5— Execucdo da FST foi concluida (END). Apds um atraso de 100
milissegundos, a execucdo € reassumida com STEP 0.

O comando da Entrada Anal6gica (AO) envia o valor anaogico especificado em
ARGUMENT2 para 0 NUmero de Ponto anal gico especificado em ARGUMENTL1. O valor
anal 6gico ndo é enviado se 0 NUmero de Ponto anal égico estiver no Modo Manual. A
verificagcdo para o Modo Manual esta incluida como um recurso de seguranca e permite que a
FST continue a operacéo se estiver sendo feita manutencéo no dispositivo conectado a Saida
Analdgica

Se um loop PID estiver controlando a Saida Anal6gica, a colocacéo do loop PID em Modo
Manual permite que a FST envie um valor ao parametro de saida do PID.

O envio do valor ao pardmetro EU de uma Saida Analdgica altera o conteido do parémetro,
mas ndo inicia uma nova saida.

B.13.2 Comando de Controle de Saida Distinta - FST

Este € um exemplo de um comando de controle de Saida Distinta em uma FST.

STEF

LsgEL | ovD |

ARGUMENT

ARGUMENT2

0

DO_0ON oo

DO_OFF oo

oo

WT

o oo |- | o [ | R =

oo

— (=

@I0ABDO DEFAULT STATUS (DO)

@I0ABDO DEFAULT STATUS (DO)

@I0ABDO DEFAULT STATUS (DO)
2 uc)
@I0ABDO DEFAULT STATUS (DO)

1

0

)

)

)

)
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1. STEPO—- Ative asaida para o estado “ON” ou equivalente.
2. STEP 3 - Ative asaida para o estado “OFF” ou equivalente.
3.STEP7— Ative asaida para o estado “ON”.

4. STEP8— Aguarde (WT) 2 segundos. Este atraso permite que a saida permaneca em
ativa por no minimo 2 segundos.

5. STEP9 - Ative a saida para o estado “OFF".

Os passos 7, 8 e 9 sdo equivalentes a um pulso na Saida de Duragcdo Temporizada com duragéo
de 2 segundos.

B.13.3 Comando de Controle de Saida com Duracdo Temporizada - FST

Este € um exemplo de um comando de controle de Saida Distinta em uma FST.

sTEP|  LeBEL | ohD | ARGUMENT | ARGUMENT2
D VAL 2 o)

54V (@IDAEDODEFALLTEU (O]

TDO | I0AEDO DEFAULT STATUS (DO)

END

= [ | =

1. STEPO- VAL carrega o Registrador de Resultado com o valor 2 (saida em
porcentagem ou em segundos).

2. STEP 1 - SAV armazena o valor no Registrador de Resultados para o parametro EU
para 0 Numero de Ponto de Saida Distinta desgjada.

3. STEP 2 - TDO pulsa o Numero de Ponto de Saida Distinta 2 porcento ou 2 segundos.

4. STEP 3 - Execucdo da FST foi concluida (END). Apds um atraso de 100
milissegundos, a execucdo é reassumida com STEP 0.

B.14 Comandos da Base de Dados - FST

Os comandos da base de dados fornecem acesso a configuracdo do ROC ou FloBoss e as bases
de dados de historicos.

As operacfes incluem aleitura e escrita dos parametros de configuracéo e os valores de leitura,
escrita e marcacdo de tempo para um Ponto Histérico.

VAL — o0 comando VAL carrega o Registrador de Resultados (RR) com o valor definido em
ARGUMENT1. ARGUMENT1 pode ser uma constante ou qualquer parametro da base de
dados disponivel paraa FST. O vaor definido em ARGUMENT?1 é convertido para notagdo
de ponto flutuante e escrito no Registrador de Resultados.

Estes exemplos demonstram a utilizaggdo do comando de valor (VAL).

step|  Leeel [ owp | ARGUMENTT | ARGUMENT2
D VAL | @FST1,FST SEQHTAT

STEF LABEL | CHD | ARGUMENT1 ARGUMENT2
] WAL 0 uc)
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SAV — 0 comando SAV escreve o valor do Registrador de Resultados (RR) em qual quer
parametro de base de dados disponivel paraa FST.

Este exemplo demonstra a utilizacdo do comando salvar (SAV).

sTeP| LapeL | owD | ARGUMENTT | ARGUMENTZ
D SAV @FST1,FST SECHTAT
]

WDB, WTM, and RDB — Os comandos da base de dados de histéricos Write to Historical
Database (WDB), Write Time to Historical Database (WTM) e Read Historical Database
(RDB) permitem que vocé estabel eca uma base de dados ndo-periddica (uma que ndo tenha
intervalo de tempo especifico), uma base de dados de histéricos periddicos (uma que tenha
um intervalo de tempo especifico), ou uma matriz de memaria para dados (semelhante a
Softpoint). Consulte a Secéo B.16.1, Exemplo 1 — Escrita de Dados para um Ponto Historico,
na pégina B-36.

Para que os comandos da base de dados de histéricos da FST funcionem, um Ponto Histérico
deve ser configurado corretamente. Os comandos da base de dados s&o 0s seguintes:

[0 Tipo de arquivo FST Time (Min)
[0 Tipo de arquivo FST Time (Sec)
[0 Tipo de arquivo FST Data

Quando estiver definindo pontos da base de dados de histéricos, defina pelo menos um Ponto
Histérico como um tipo FST Time (minuto ou segundo) para fornecer uma marcacao de tempo
para os valores registrados. Vocé também pode utilizar esses valores de tempo para criar
registros de minutos ou segundos ao inveés do registro horério padréo. As marcacdes de tempo
representam que hora cada parte dos dados acumulados ficou registrado.

Para definir um Ponto Histérico da FST:

1. Selecione History no menu Configure.

2. Selecione o Ponto Historico (History Point) desegjado.

3. Selecione o Tipo de Arquivo (Archive Type):

0  FST Time (Min).

0 FST Time (Sec).

0 FST Data.

Clique no bot&o Vaue to Archive.

Selecione o Tipo de Ponto FST Registers.

Selecione 0 NUmero L 6gico (Logical Number), como por exemplo FST #1.

Selecione o Parametro (Parameter), como por exemplo, Register #2 para conter 0s
dados ou marcagéo de tempo.

8. Clique em OK.
9. Cliqueem Apply.
10.Clique em OK.

A FST para um Ponto Histérico utiliza um dos comandos da base de dados de histéricos e dois
Argumentos. ARGUMENT1 contém o Numero de Ponto da base de dados de histéricos.
ARGUMENT1 pode ser uma constante entre 0 e 89 ou um parametro com um valor entre O e 89.

N o oA

Revisdo 04/02 FST Editor B-33



Manual do Usuéario do ROCLIN for Windows

ARGUMENT 2 para os comandos da base de dados de histéricos € o indice ou ponteiro para a
matriz da memoria de historicos. A matriz de memoria de historicos consiste em 24 valores de
historicos (ponto flutuante) por dia de histérico para o Ponto Historico. A quantidade méaxima de
dias de historicos é 35, o que fornece um total de 840 periodos.

Valores Histéricos = 35 dias de historicos x 24 valores por dia de historico = 840 periodos

Este € o nUmero de periodos arquivados por ponto da base de dados de histéricos para uma
determinada area da RAM.

Em uma unidade ROC Série 300 com ROCPAC, a RAM Bésica pode ter no méximo 11 pontos
configurados para 35 dias de 24 valores e RAM1 e RAM2 podem ter 30 pontos cada
configurados para 35 dias. Se mais do que 11 pontos (méximo de 30) forem configurados na
RAM bésica, o nimero de dias de dados armazenados na RAM basica é reduzido para cada
ponto na RAM bésica.

Em uma unidade ROC Série 300 com FlashPAC, estdo disponiveis 87 pontos, cada um com 35
dias de 24 valores. Em uma unidade FloBoss 407, estdo disponiveis 50 pontos; cada um com 35
dias de 24 vaores. Em uma unidade FloBoss Série 500, ha no méximo 15 pontos; cada um com
35 dias de 24 vaores.

ARGUMENT2 pode ser uma constante ou um parametro da base de dados. Se ARGUMENT?2
for um parémetro da base de dados de ponto flutuante, os comandos da base de dados de
historicos verifica o rollover comparando o ponteiro contra 0 nimero de periodos arquivados por
ponto da base de dados de historicos. Apds a escrita ou leitura, o parametro da base de dados de
ponto flutuante € incrementado de 1 e depois comparado com o nimero de periodos arquivados.
Se 0 pardmetro da base de dados de ponto flutuante for igual ou maior do que 0 nimero de
periodos arquivados, o parametro da base de dados de ponto flutuante € definido em “0” e os
dados séo gravados sobre os dados armazenados.

O exemplo a seguir mostra os valores de RR e R1 antes da execu¢do do comando WDB e ap6s a
execucdo. Para obter um exemplo mais completo ou utilizar os comandos da base de dados,
consulte a Secéo B.16.1.

Antes da execucéo: RR = 50.00, R1 = 25

STEF LABEL | CHD | ARGUMENT1 ARGUMENTZ
0 wDE |1 uc) @FSTLFST #1 A1
1

Apbs a execugdo: A localizagdo do ponto da base de dados de historicos 1 (RAM bésica) 25 é
definida para 50.00; R1 = 26.

[0 NOTA: Os comandos RDB, WDB e WTM sdo operacionais apenas quando 0 nimero
do Ponto Histérico for 0 a 89, quando o tipo de arquivo de Ponto Histérico for definido
como FST Time (Min), FST Data ou FST Time (Sec) e quando a RAM para o Ponto
Histérico estiver presente.
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B.15Comandos Diversos - FST

Os comandos de diversos fornecem operagdes, como por exemplo, um GOTO incondicional,
mensagem para o painel de exibicdo local, geracéo de alarmes e eventos, retornar dia da semana
e nimero de minutos decorridos desde a meia noite.

GO — O comando GO executa um salto incondiciona parao LABEL em ARGUMENT1. O
desvio pode ser para frente ou paratras.

Este exemplo demonstra a utilizagdo do comando GO.

sTer|  LeeeL [ owp | ARGUMENTT | ARGUMENTZ

10 GO FIMISH [LABEL)

23 |FIMISH END

1. STEP 10 — VA incondicionalmente para STEP 23 com o LABEL FINISH

2. STEP 23 — Execucdo da FST foi concluida (END). Ap6s um atraso de 100
milissegundos, a execucdo é reiniciada com STEP 0.

M essage — O comando Message (M SG) fornece uma mensagem de 30 caracteres e o valor da
visualizacéo no painel de exibicdo local. ARGUMENT?2 deve ser um valor que néo se altera
freqUentemente; portanto, o Registrador de Resultado n&o deve ser utilizado.

Este exemplo demonstra a utilizagdo do comando Message (MSG). Digite um valor no
Registrador R1 que € comparado ao valor 10. Dependendo do resultado da comparacéo, é
enviada uma mensagem ao painel de exibicéo indicando se o valor em R1 é menor, maior, ou
igual a10. O vaor de R1 também é exibido.

STE

i

LsBEL | oMD | ARGUMENT ARGUMENT2
VAL  @FSTIFSTHI A1
= 1 o) EQUAL (LABEL)

< 1o uc) LESS [LABEL)
M5G  R1GREATER THAW 10 @FSTIFST #1 R1
GO END [LABEL)

EQUAL M5G  R1EQUALTO10 @FSTIFST #1 R1
GO END [LABEL)

LESS M5G  RILESS THaMN 10 @FSTIFST #1 R1

END END

el [ S (=3 5 I S (O O B e

1. STEPO- VAL Iéovalor de R1 e carrega o valor no Registrador de Resultados.

2. STEP1- Seo Registrador de Resultados for igual a (==) 10, vapara STEP 5 (LABEL
EQUAL); caso contrario, continue com STEP 2.

3. STEP 2 - Se o0 Registrador de Resultados for menor que (<) 10, va para STEP 7
(LABEL LESS); caso contrario, continue com STEP 3.

4. STEP 3 - Se o Registrador de Resultados for maior do que (>) 10, envie a mensagem
(MSG) em ARGUMENT1 e o vaor (R1) en ARGUMENT2 para o painel de
exibicéo local.

5.STEP4— VA para STEP 8 para omitir aimpress3o das outras mensagens.
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6. STEP5— Se o0 Registrador de Resultados for igual a 10, envie a mensagem (MSG) em
ARGUMENTL1 e o vaor en ARGUMENT?2 para o painel de exibicéo local.

7. STEP 7 - Se o Registrador de Resultados for menor que 10, envie a mensagem (M SG)
em ARGUMENTL1 e o valor en ARGUMENT?2 para o painel de exibicao
local.

8. STEP 8 — Execucdo da FST foi concluida (END). Ap6s um atraso de 100 milissegundos,
a execucao é reiniciada com STEP 0.

Break — O comando BRK imp&e um atraso (periodo de interrupcdo), em intervalos de
milissegundos, antes de executar o proximo comando. Quando o periodo de interrupcao for
definido em um valor diferente de zero, ocorre um retardo em intervalos de 100
milissegundos entre a execucéo de cada comando subsequiente.

End — O comando END conclui a execugdo da FST e causa um atraso de 100 milissegundos
antes de retornar ao primeiro STEP da FST. O comando END s0 pode ser utilizado uma vez
em uma FST.

B.16Exemplos de Aplicagdes - FST

Esta secéo consiste em varios exemplos de FSTs orientadas por aplicagdes. Estes exemplos
foram tomados de aplicacles reais de clientes e sdo tipicos tipos de aplicagdes adequados a
implementacéo atraves de FSTs.

B.16.1 Exemplo 1 — Escrita de Dados em um Ponto Historico Utilizando uma FST

Neste exemplo, sdo definidos dois pontos da base de dados de histéricos a serem demonstrados
utilizando uma FST para criar um “registro de histéricos’ baseado em minutos. O registro de
historicos padréo exibe os valores da base de dados utilizando a base horéria. Selecione History
no menu Configure parainserir os seguintes valores.

Define o Ponto Histérico 9 da base de dados de historicos como:
Tipo de Arquivo (Archival Type) - FST Data.
Tipo de Ponto (Point Type) - FST Registers.
Ponto (Point) - FST #1.
Parametro (Parameter) - R1.

Define o Ponto Histérico 10 da base de dados de h istoricos como:
Tipo de Arquivo (Archival Type) - FST Time (Min).
Tipo de Ponto (Point Type) - FST Registers.
Ponto (Point) - FST #1.
Parametro (Parameter) - R2.

Um Ponto Histérico da base de dados de historicos deve ser definido como um tipo de arquivo
FST Time (Min), FST Data ou FST Time (Sec) para permitir que os comandos WDB, WTM e
RDB funcionem. Um NUmero de Ponto Histérico é necessério como ARGUMENT1 para esses
comandos. Apesar de os Pontos Histéricos 9 e 10 serem utilizados neste exemplo, qualquer um
dos pontos da base de dados de historicos poderia ser utilizado.

As defini¢des de Point Type, Point Number e Parameter para History Point sdo utilizados
somente para fornecer texto descritivo quando estiver selecionando os Pontos Histéricos para
visualizagéo atraves do software ROCLINK.
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O exemplo a seguir incrementa um contador e escreve seu valor no Ponto de Histérico 9 a cada
60 segundos. O Ponto Historico 10 é utilizado para armazenar a hora (como uma marcacéo de
hora) que o valor do contador foi escrito no Ponto Historico 9.

w
pui}
o

LsgeL | owp | ARGUMENTT | ARGUMENTZ
VAL @FSTIFST# RS

0
1 + 1 [uc)

2 Say @FSTIFST #1 RS

3 WwhBE 9 [uc) @FSTIFST #1 A1
4

5}

E

WTH 10 uc) @FST1FST #1 R2
WT &0 uc)
END

O Registrador R5 é utilizado como um contador. Os Registradores R1, R2 e R5 s&o inicializados
em “0” quando a FST é carregada no ROC ou FloBoss. Isto pode ser confirmado antes de definir
Run Flag parainiciar aFST. R1 € o ponteiro para 0 Ponto Historico 9 e R2 é o0 ponteiro para o
Ponto Historico 10.

1. STEP O a2 - VAL incrementa o contador (R5) de 1 e o novo valor é armazenado no
Registrador de Resultados.

2. STEP 3— WDB grava o contelido do Registrador de Resultados no Ponto Historico 9,
localizagdo R1. Devido ao fato de R1 ser um parametro de ponto flutuante, o
contetdo de R1 é comparado com o nimero de periodos arquivados e
definido em zero ou incrementado de “1”.

3. STEP 4 — Idem para STEP 3, exceto que uma marcacdo de tempo (WTM) é gravada ao
invés do conteido do Registrador de Resultados. O formato da marcacdo de
hora € més-dia, hora: minuto. Devido ao fato de R2 ser um pardmetro de
ponto flutuante, o contelido de R2 € comparado com o nimero de periodos
arquivados e definido em zero ou incrementado de “1”.

4. STEP5— WT atrasa 60 segundos antes de continuar.

5.STEP6— O comando END terminaa FST e impde um atraso de 100 milissegundos
antes de transferir para STEP 0.

B.16.2 Exemplo 2 —Interrupcéo de uma FST

Este exemplo demonstra como Run Flag da FST € definido em 0 a fim de interromper a
execucao da FST apos ter concluido uma tarefa desgjada.

ster|  LeseL | cwb | ARGUMENTT | ARGUMENTZ
D VAL D D)

1 5BV @FSTIFST#1 RUNFLG

2 END

3

1. STEPO- VAL carrega o Registrador de Resultado com o valor 0.
2. STEP 1 - SAV armazena o vaor no Registrador de Resultados no Run Flag da FST.

3. STEP2 - O comando END terminaa FST. Neste caso, a FST néo reiniciarg, porque
STEP 1 desativa a execugdo da FST.
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B.16.3 Exemplo 3 — Ciclo Periédico de uma FST

Neste exemplo, uma FST é definida para ser executada em um ciclo de 10 segundos E utilizado
um Temporizador para determinar quanto, se houver, dos 10 segundos permanece apos a FST ser
executada. O Temporizador indica o periodo de tempo a aguardar antes de o ciclo ser repetido.

L4BEL | WD | ARGUMENT1 | ARGUMENT2
ST @FSTIFSTH1 THAT 100 o)

STE

jay

FST BODY

WAL @FSTIFST #1 . TMR1
* 01 [FL)

WwT @FST1FST #1 RR
END

(erell SO =0 U5 5N PP (O e Fem

1. STEPO— Define o Temporizador (ST) indicado em ARGUMENT1 para 0 nimero de
intervalos de 100 milissegundos indicado em ARGUMENT2.

2. STEP 1 a 3 — S&0 0s passos a serem executados a cada 10 segundos.

3. STEP 4 a6 — Lé o Temporizador para ver se resta algum tempo do ciclo. O valor lido €
utilizado para calcular o periodo de tempo que deve ser atrasado antes de o
ciclo poder ser repetido. Se o Temporizador expirar (0), entdo a FST ndo
concluiu dentro de 10 segundos. Se o Temporizador ndo expirou, entdo €
preciso um atraso antes de a FST poder repetir o ciclo. Para calcular o atraso
necessario em segundos, multiplique o Temporizador por 0,1.

B.16.4 Exemplo 4 — Célculo Aproximado da Taxa de Execucdo Utilizando uma FST

Este exemplo determina o tempo médio que leva para executar uma FST. E utilizado um
Temporizador para determinar 0 nimero de intervalos de 100 milissegundos decorridos durante
a execucdo de uma segiiéncia de fungdes. E importante notar que o sistema operacional pode
misturar a execucao da FST com outras tarefas, estendendo o tempo de execucéo.

step|  LegeL | owp | ARGUMENT | ARGUMENT2
D ST @FSTIFSTH TMAT 1000 )

FST BODY

2

3 .

4 WAL @FSTIFST #1  TMR1
g SaY @FSTIFSTH RE
5 .
7

a

FST BODY

g WAL @FSTIFST #1  TMR1
10 SaV @FSTIFST #1 R7

1. STEP 0 — O comando ST define o temporizador en ARGUMENT1 para o nimero de
intervalos de 100 milissegundos indicado em ARGUMENT2.

2. STEP 1 a 3 — Qualquer seqiiéncia de funces.

3. STEP 4 — VAL |€é o Temporizador para estabelecer o tempo de referéncia para o inicio da
seqliéncia.

4. STEP 5 — SAV armazena o valor do Temporizador no Registrador R6.

5. STEP 6 a8 — a seqiiéncia de comandos FST para 0s quais a taxa de execucao esta sendo
determinada.

B-38 FST Editor Revisdo 04/02



Manual do Usuario do ROCLIN for Windows

6. STEP 9 — A seqUéncia de comandos concluiu a execucdo. VAL |é o Temporizador para
determinar o tempo de execucéo.

7. STEP 10 — SAV armazena o valor do temporizador no Registrador R7. Tome a diferenca
entre os dois valores de Registradores R7 e R6 e multiplique por 0,1 para
chegar em uma taxa de execugdo em segundos (arredondado para os 100
milissegundos mais proximo).

Uma outra maneira de determinar a taxa de execucdo € utilizar a funcionalidade de alarme do
ROC ou FloBoss. Por exemplo: A determinacdo da taxa de execugdo de um caculo de fluxo
instanténeo do escoamento de um medidor pode ser realizado habilitando os alarmes para o
escoamento do medidor e aterando as entradas forgando a taxa de fluxo dentro e fora das
condic¢Oes de alarme. O Registro de Alarme pode ent&o ser examinado para determinar a taxa de
execucao do célculo de fluxo instanténeo para 0 segundo mais proximo.

B.16.5 Exemplo5—Acumulacdo Diéria pela FST

Este exemplo apresenta a configuracdo e operacdo de uma FST que calcula a acumulacdo didria.
A acumulacdo diaria requer par@metros de armazenamento para os valores calculados atuais e
intermediarios. Para este exemplo, os Registradores da FST sdo utilizados como os parametros
de armazenamento.

R1 — Taxa atua (EUS/Dia).

R2 — Acumulacdo atual do dia (valor atual ou totalizacéo).

R3 — Acumulacdo de ontem.

R4 — N&o utilizado.

R5 — Soma do minuto atual .

R6 — Contador de minutos atual .

R7 — Salva o dltimo minuto para comparacdo para determinar o rollover do minuto.

R8 — Minuto de contrato (minuto de contrato = hora de contrato * 60 Minutos/Hora. Por
exemplo: Se a hora de contrato for 8, minuto de contrato = 8 * 60 = 480).

A FST reflete a maneira pela qual a acumulacéo de histéricos é executada pelo sistema
operacional do ROC ou FloBoss.
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step|  LeseL [ owp | ARGUMENTY | ARGUMENT2
D MND

1 bV @FSTIFSTHI R7

2 |aBAIN Wi 3 o)

3 VAL 555555 (FL)

4 5BV @FSTIFSTH A1

5 +  |@FSTIFSTHI RS

B bV @FSTIFSTHI RS

7 VAL 1 L)

B +  |@FSTIFSTHI FE

3 bV @FSTIFSTHI FE

10 MND

1 - |@FSTIFSTHI R7

12 BBS

13 - 0 (uc) AGAIN (LABEL)
14 MMD

15 bV @FSTIFSTHI A7

18 VAL @FSTIFSTH#1 A6

17 - 0 (uc) ZERD (LABEL)
18 VAL @FSTIFSTH#1 RS

19 ¢/ |@FSTIFSTHI FE

2 /1440 (un

2 +  |@FSTIFSTHI P2

2 Shv | @FSTIFSTHI P2

23 |zERO VAL D L)

2 AV | @FSTIFSTHI FS

5 AV @FSTIFSTHI FE

= VAL @FSTIFSTH#1 RS

z = |@FSTIFSTHI A7 AGAIN (LABEL)
28 VAL @FSTIFSTH#1 A2

2 Shv @FSTIFSTHI PR3

3 VAL D L)

3 shv  @FSTIFSTHI P2

2 GO AGAIN (LABEL)

33 END

3

1. STEPS 0:1 — Nainicializacdo, a FST define o ultimo minuto (R7) para o0 minuto atual
além da meia noite. Isto é para evitar acumulacdo ndo desejada durante a
primeira passagem da FST imediatamente apds a iniciaizacdo. A primeira
passagem determina gque ocorreu o rollover de minuto, calcula a média de
minuto e adiciona a média de minuto para a acumulacéo do dia atual (R2).
Um atraso extra (WT) também pode dar tempo suficiente para que a taxa
atual (R1) se estahilize.

2. STEP 2 - Aguarde (WT) 3 segundos. Este atraso gjuda a controla a taxa de execucéo da
FST, liberando tempo para a execucéo das outras tarefas. A ndo utilizacdo de
um atraso, pode ocorrer execucoes repetitivas desnecessarias.

3. STEPS 3:9 — A taxa atual (R1) pode ser qualquer valor, mas este exemplo requer que o
valor tenha unidades de EUs/Dia. Freglientemente, o valor € o produto final
de véarios cdlculos. Outras vezes, o vaor é read diretamente de qualquer um
dos parametros aos quais a FST tem acesso, como por exemplo, as unidades
de engenharia de um maédulo de Entrada AnalOgica.

A FST |é ataxa atual (R1) a cada 3 segundos, adiciona ataxa atual (R1) ao
Registrador (R5) de soma de minutos atual e incrementa o contador de
minutos atual (R6) de 1. Nos passos 18 a 22, uma média de minuto é
calculada dividindo o Registrador (R5) de soma de minutos atual perlo
contador de minutos atuais (R6).

4. STEPS 10:13 — O minuto atual apos a meia noite € comparado com o Ultimo minuto
(R7) salvo para determinar se ocorreu o rollover do minuto. Se o rollover de
minuto ndo ocorreu, apds um atraso de 3 segundos, os Passos 3 a9 sdo
repetidos para uma nova taxa atual (R1).

5. STEPS 14:15:00 — Ap6s a deteccéo de rollover de minuto, salve o minuto atual apés a
meia noite no ultimo minuto (R7) salvo para uso em comparagdes de minuto
subsequentes.
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6. STEPS 16:17 — Verifique a divisdo por zero.

7. STEPS 18:22 — Calcule a média de minutos atual dividindo o valor do Registrador de
total de minutos atual (R5) pelo contador de minutos atual (R6) e adicione a
média de minutos ao total do dia atual (R2). Uma divisdo extra por 1440
converte a média de minutos calculados de EUs por Dia para EUs por
Minuto. Se ataxa atual (R1) tiver unidades de EUs por Hora, entdo divida
por 60.

8. STEPS 23:25 — Zere 0 Registrador (R5) de total de minutos atual e o contador (R6) de
minutos atual para 0 novo minuto.

9. STEPS 26:27 — Verifique o final do dia de contrato comparando o minuto atual apds a
meia noite para 0 minuto de contrato (R8).

10. STEPS 2831 — Finalize o dia de contrato detectado. Copie o total do dia atual (R2) no
total de ontem (R3) e zere o total do dia atua (R2) para o novo dia.

O total do dia atual pode ser historicamente arquivado como o valor atual (CUR — Current) ou
valor totalizado (TTL — Totalized). Cada um fornece até 35 dias de histérico horario e diério.

B.16.6  Exemplo 6 — Controle de Bombeamento do Tanque FST

A FST permite que vocé monte sequéncias de funcdes para definir o relacionamento de I/O do
processo que produz as agdes de controle desgjadas. Isto € melhor ilustrado utilizando um
exemplo de controle de processo simples. Utilizando apenas cinco diferentes comandos (um
comando END é sempre necessario) e nove funcdes, uma FST pode ser criada para automati zar
0 esvaziamento do tanque mostrado na Figura B-15. Uma Entrada Anal6gica é utilizada para
medir a altura do fluido, ou o nivel, em polegadas e uma Saida Distinta € utilizada para controlar
uma bomba e uma vavula de enchimento. As trés funcdes discutidas anteriormente, CKHIAL,
PUMPON e PMPOFF, sdo utilizadas neste exemplo.

Para o controle, o esquema utiliza o transmissor de nivel, LT1, para medir o nivel de fluido
instantaneo no tanque. LT1 é conectado a Entrada Anal6gica B9 no ROC. Um alarme alto,
HIAL, e um alarme baixo, LOAL, sdo configurados. LT1 é estendido paraler de 0 (MINEU=0)
polegadas a 180 (MAXEU=180) polegadas de H,O. HIAL é definido em 150 polegadas de H,O
e LOAL é definido em 10 polegadas de H,O. Uma Saida Distinta, A5, € conectada aum relé
mediador, R1, que inicia ou pdra Pumpl e também € conectado a vavula de controle de
enchimento, FCV 1.
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M
FCV1
—>
TANK 2
YYYVVVIVV] S| JiY EVVVVIVNYY
ROC
R1
MMM O A aaaaaang _S —>
LT ! )
TANK 1 PUMP 1
Figura B-15. Esquema do Bombeamento do Tanque
STEP LABEL | ChiD | ARGUMENT ARGUMENT2

0 [CkHIAL Wal o @I0B9.TaMK LEVELEU
1 b= @089, TANK LEVELHIAL FURMPOMN [LABEL)
2 GO CRHIAL [LABEL)
3 |PUMPON oo @010, PUMP1STATUS 1 [uc)
4 |CkLOAL Wal o @I0B9.TaMK LEVELEU
& <= @089, TANK LEVEL.LOAL FrPOFF [LABEL)
B GO CrLOAL [LABEL)
7 |PMPOFF oo @010, PUMP1STATUS ] [uc)
a8 GO CrHIAL [LABEL)
g END
10

Quando Pumpl éiniciado, FCV1 desvia o Fluxo de entrada para Tank2. Quando Pumpl é
interrompido, FCV 1 retorna o Fluxo de entrada para Tank1. Portanto, uma quantidade medida
anteriormente de fluido € entregue no fluxo descendente de Pumpl de maneira ciclica. HIAL &
utilizado parainiciar Pumpl e LOAL é utilizado para parar Pumpl. A quantidade entregue
durante cada ciclo de bombeamento é facilmente gjustado pela ateracéo de HIAL e/ou LOAL de
acordo com a expressao:

Volume (bbls)=(HIAL:LOAL)*(STRAP)*(S.G) onde:
HIAL-LOAL = Alteracdo no nivel de fluido devido ao bombeamento.

STRAP = Valor do estrapeamento do Tanque em bbls/pol.
S.G. = Peso especifico de fluido comparado a H,O.
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APENDICE C — EXIBICOES PERSONALIZADAS

Esta se¢do descreve a opgao Display personalizada no software ROCLINK. A opcéo 1
Display permite a criagdo de exibicgdes personalizadas, a carga de uma exibicdo a partir @t
de um arquivo em disco e a monitoracdo do fluxo e pontos de I/O. A op¢do Display esta
localizada no menu View. Os dispositivos ROC Série 300e as unidades FloBoss 407 @‘2
podem ter duas exibigdes armazenadas na memoria, ao passo que os dispositivos
FloBoss Série 500 tém uma exibicao.

C.1.1 Nova Exibicao

Selecione View > Display > New para criar uma exibi¢go. A nova exibi¢do do ROC deve ser
criada enquanto conectado ao ROC ou FloBoss e depois salva em um disco em disco ou para
exibir amemdria no ROC ou FloBoss. Consulte a Figura C-1. A exibi¢do pode incorporar dados
“ativos’, bem como outras informagfes que vocé possa achar conveniente. Um exemplo € uma
representacdo gréfica da aplicacdo que um ROC ou FloBoss estiver monitorando e controlando.
Um outro exemplo é uma exibicdo que monitora o ROC a justa 0s par@metros comumente
utilizados a partir de uma tela.

Iy Ruulmk For Windows - [Al.dsp]

@ File Ede View FAOC Configure Meter Utiies Tooh ‘window Help 1] x|
(T2 = T e B (S RS B IR VR TR At o Bl = A

[E] Update

analog Inputs

HL EU
1w BU
UNTTS

ch
Churaui Sul 2 j

A
A

bl e e B - B s 6 o o Rl A 6 ) el T
DCDEFG:HIJKLM_NDPOIRSI

For Help, press [ [ oo
Figura C-1. Exibicdo do ROC

H-
==

<<

a8

Update — Utilize este bot&o para atualizar todas as informagoes de TLP (dados ativos) com a
leitura atual no ROC ou FloBoss On Line. A mensagem “Reading Data’ € apresentada na
Linha de Status.

Autoscan — Fornece uma atualizagcdo automatica em intervalos com duragdo de um atrés
segundos.

Sop Scan — Paralisa 0 Autoscan.
Edit Display — Altera a exibi¢éo selecionada atual mente.

Character Set — Mostra o Conjunto de Caracteres selecionado atualmente para a construcéo da
exibicdo. Este botdo comuta entre a visualizagdo e ndo-visualizagéo dos Conjuntos de
Caracteres. S0 suportados oito diferentes conjuntos de caracteres. dois para caracteres
alfabéticos em mailisculas e minlsculas e seis para 0s Varios tipos de caracteres graficos.
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TLP Box — Digite os dados ativos no ROC ou FloBoss. Para utilizar a Caixa TLP, primeiro
determine o Tipo de Ponto (Point Type) a ser utilizado como uma entrada de fluxo
destacando-o.

A seguir, selecione o Numero L dgico. Por exemplo: Um Tipo de Ponto (Point Type) Entrada
Anadgica (Analog Input) que vocé pode selecionar € AIN A 2.

Finalmente, selecione o0 Par@metro (Parameter) especifico a ser utilizado. Por exemplo: Uma
Entrada Anal6gica (Analog Input) € normamente EUs Filtrados.

Save — Se a exibicéo for nova, este botdo de presséo salva a exibicdo atual em um arquivo em
disco localizado no computador. Se a exibicdo ja existir, isto salva a exibicdo de novo e onde
elaveio. A extensdo .DSP (display) € adicionada ao nome de arquivo especificado. Consulte
a Secdo C.1.2, Salvar ExibicOes, na pagina G2.

Save As — Salva a exibicdo atual em um arquivo em disco sob um nome diferente em um
arquivo ou em Displayl ou Display?2 interno. A extensdo .DSP (display) € aplicada ao nome
do arquivo.

Close — Fechar a tela de exibicéo selecionada atual mente.

[0 NOTA: Cut, Copy e Paste também podem ser utilizados na criacdo de Exibi¢des
personalizadas.

C.1.2 Salvar Exibigoes

Apbs a criagdo de uma exibicao, vocé pode armazenar a exibicdo atual em:
0 Um arquivo em disco localizado no computador ou disco flexivel.
0 Displayl.
[0 Display?2 (se disponivel no dispositivo).

Para salvar uma Exibic&o:

1. Clique em Save e prossiga no Passo 4. Clique em Save As para savar em um arquivo
ou para exibir amemoria.

2. Cligue em To ROC ou To File.
3. Se To ROC foi selecionado, selecione Displayl ou Display?2.

4. SeTo Filefoi selecionado, digite 0o Nome de arquivo (File name) do arquivo em disco
ou utilize o valor padrdo. A extensdo .DSP serd adicionada automati camente.
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C.1.3 Displayl e Display2

Quando estiver utilizando um ROC Série 300 ou FloBoss 407, selecione Display no
menu View e depois escolha Displayl ou Display2. As opgdes Displayl e Display2 do
ROC Iéem uma exibicdo (21 linhas) do ROC, traduz os campos de dados e executam
uma atualizagdo inicial nos dados. Se esta exibi¢do ndo foi salva na construgdo da fungéo
de exibicdo como Displayl ou Display?2, atela € apresentada em branco e vocé pode
criar uma exibicdo personalizada. Consulte a Figura C-1.

C.1.4 Criacao de uma Exibicéo - Exemplo

@‘1

Q@

A seguir, um exemplo para a configuragdo de uma exibicdo que monitora as Entradas Anal 6gicas

para os pontos especificos em um FloBoss ou ROC.

1. Selecione New na opc¢do Display no menu View.
2. Clique no botdo Character Set.

3. Utilize a caixa de lista suspensa Character para exibir o Conjunto de Caracteres 2

(Character Set 2).

4. Cologue o cursor no canto superior esquerdo da tela como mostrado na Figura C-2.

—-} RocLlink For Windows - [Al.dsp] [ _ 5]

4 File Edit “iew BOC Configue Meter Ullities Toolz Window Help _jﬁljz_j

D@ W|se s s VR W w w2 VERP Y @

| Update !
%\WWM

Figure C-2. Nova Exibicéo, Exemplo 1

5. DigiteA.

6. Utilize a caixa de lista suspensa Character para exibir o Conjunto de Caracteres 1
(Character Set 2).

7. Cologue o cursor adireitado “A” que vocé digitou anteriormente e digite “nalog’”.

8. Utilize a caixa de lista suspensa Character para exibir o Conjunto de Caracteres 2
(Character Set 2).

9. Cologue o0 seu cursor adireitado “g” em Anaog e digite |. Deixe um espago entre 0 “g”
eo“l”.

10.Utilize a caixa de lista suspensa Character para exibir o Conjunto de Caracteres 1
(Character Set 2).

11.Coloque o cursor adireitado “1” e digite “nputs’ e pressione <Enter>. Suatela deve
parecer com a Figura C-3.

[0 NOTA: Para ganhar tempo, vocé pode criar exibicgdes personalizadas utilizando todas
as letras mailsculas ou minusculas. A partir deste ponto, este exemplo utiliza todos os
caracteres em maiusculas.
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—:-} RocLlink For Windows - [Al.dsp] [_ 2] %]
18|

Q4 File Edt Yiew BOC Configure Meter Utlities Tools ‘Window Help

L w W 52V S E R ] e

JD BH BB 2 G

Analog Inputs Updzte |
WNW/\\/\W\/W

Figure C-3. Nova Exibicdo, Exemplo 2

12.Selecione Character Set 4.

13.Com o cursor nalinha abaixo de Analog Inputs, digite “a’ repetidamente para criar uma
linha dupla horizontal. Consulte a Figura C-4.

—:-} RocLlink For Windows - [Al.dsp] [_ 2] %]
18|

Q4 File Edt Yiew BOC Configure Meter Utlities Tools ‘Window Help

Dsd|s @ o o |UR MWk S2YSURP D e

Analog Inputs | Updzte |
WNW/\\/\W\/W

Figure C-4. Nova Exibicdo, Exemplo 3

14.Altere para Character Set 2 e adicione o restante do texto na tela mostrada na

Figura C-5.
—:-} RocLlink For Windows - [Al.dsp] [_ 2] %]
Q4 File Edt Yiew BOC Configure Meter Utlities Tools ‘Window Help _|ﬁ||1|
DB E|sme| o oy U M wwmS2Y S QB e
Analog Inputs Vs |
ECINT TAG
0T EU St Scanl
LW EU
UIITS @ i) Scanl

i N S N e e

Figure C-5. Nova Exibicdo, Exemplo 4

15.Clique em Save.
16.Clique em To File. A caixa de didogo Save As é apresentada.

17.Digite o Nome de Arquivo (File name) e clique em Save.

C.14.1 Adicionando Dados Ativos a uma Exibicao
A seguir, um exemplo de adicdo de dados ativos a uma exibicdo para um ROC ou FloBoss.
1. Coloque o cursor adireitado “g” no Tag do Ponto.
2. Cligue em TLP Box. A janela de descricdo de valor € exibida.
3. Selecione Analog Inputs, AIN A 1 e Point Tag Id. e clique em OK.
4. Cligue em No quando o didlogo Change Data Verification for apresentado.
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Selecionando Yes no didlogo Change Data Verification permite que os usuarios alterem
manual mente os valores enquanto utilizam a exibicéo personalizada.

5. Cologue o cursor proximo aos campos High EU, Low EU e Units e digite os valores
ativos para cada um desses campos utilizando a fungéo TLP Box. Consulte a Figura C-6.

—:-} RocLlink For Windows - [Al.dsp] [_ 2] %]
Q4 File Edt Yiew BOC Configure Meter Utlities Tools ‘Window Help _|ﬁ||1|

LI ow iy S22 Y EPP DY e

JD BH BB 2 G

Analog Inputs Update |
g__(flg[rj z;?ofi ,O,EJ o # | Lot SCanl

[ 43,0,6...% |
LOW EU #3,0,6... @ St Seat

UNITS #3,0,1...%
P e e e e e e e e e e e e i |
Figura C-6. Exibicdo dos Dados Ativos

6. Clique em Save.

C.1.4.2 Copia dos Dados de Exibicdo

E normalmente mais rapido copiar dados dentro de uma exibig&o personalizada do que
refazer o trabalho.

1. Coloque o cursor no canto superior esquerdo das palavras Analog I nputs.

2. Clique e arraste o cursor até a parte inferior do Ultimo valor de saida ativo no campo
de valor ativo da Unidade. Consulte a Figura C-7.

—:-} RocLlink For Windows - [Al.dsp]
4, File Edit Yiew BOC Configure Meter  Utlities  Tools

Analog Inputs [pdate |
PCINT TAG #3,0,0...4 % Aut0503n|

HI EU #3,0,7...%
i *
ICW EU #3,0,6... @ Ston Scanl

UNITS #3,0,1...%
EdTO )

Window  Help

Figura C-7. Copia dos Dados de Exibicdo Personalizados

3. Clique no bot&o Copy.

4. Coloque o cursor adireita dos valores atuais e clique em Paste. Consulte a Figura C-8.

ie
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—:-} Roclink For Windows - [Al_dsp] 8] x]
Q4 File Edit “iew BOC Configue Meter Utliies Tools Window Help = ﬁ'lﬂ
Do W & 8| e ot (AL WNHw I S2AYELP DT
Analog Inputs Analog Inputs Uniers |
PCINT TAG #3,0,0...4# PCINT TAG #3,0,0.. .4
- ) L - ) A
HT EU #3,0,7...1 T EU #3,0,7...° B
LOW BU #3,0,6...% LCW BEU #3,0,6...%
UNITS #3,0,1...% UNITS #3,0,1...% Jer)hdedecd

| Edi Disalad]

T T e I S P Gl g
Figure C-8. Colagem dos Dados de Exibicdo Personalizados

Vocé pode agora aterar os valores dos dados ativos para exibir outros Tipos de Ponto. Faca
alteracOes secundarias nos dados gque vocé copiou para criar a exibicao personalizada. Vocé pode
teclar sobre os caracteres existentes, ou exclui-los utilizando a tecla Backspace ou Delete.

5. Destaque os valores dos dados ativos e clique em TL P Box parafazer as alteragGes no
Tipo de Ponto, NUmero Légico e Parametro. O exemplo utiliza Analog Input Point
Number 2.

6. Cligue em OK.

7. Conclua as ateracdes no restante dos campos, se necessario. Na coluna a direita deste
exemplo, Analog Input AIN 1 foi copiado para a outralocalizacdo de Analog Input AIN
2, e os valores dos dados foram alterados para refletir os dados de AIN 2.

8. Clique em Save e clique em Close.
C.1.5From File - Exibicao

Selecione Display no menu View e depois escolha From File. A opgdo From File |é uma exibicdo
a partir de um arquivo .DSP salvo anteriormente, traduz os campos de dados e atualiza os dados.
1. Selecione From File.

2. Selecione a exibicdo File name. Exiba os arquivos que possuem a extensdo .DSP e
estdo localizados no diretorio padréo C:\Program FilessROCLINK for Windows\Data a
ndo ser que vocé tenha armazenado o arquivo em algum outro local .

3. Clique em Open.
4. Clique em Update para exibir os campos de dados com os valores atuais. Consulte a

Figura C-9.
—:-} RocLlink For Windows - [Al.dsp] [_ 2] %]
4, File Edt Y“iew BOC Configure Meter Utlities Tools Window Help = |ﬁ'|1|

Desd|sml| o o R N S2YEPR T e

Analog Inputs Analog Inputs e |

POINT TAG |MbSansi= POINT TAG [w:imis

HI EU 0.0000 HI EU 0.0000 #4 Autoscan|

LW EU 0.0000 LW EU 0.0000

UNITS e UNITS s ol g S
it Disrla]

Figura C-9 Exibic&o a partir de Disco
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