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MODULO DEVICENET

INSTRUGOES DA INTERFACE
PARA ASAC-0/ASAC-1/ASAB

Emitido em 15/6/2012
R. 01
e  Este manual é parte integrante e essencial do produto. Leia atentamente as instrugdes contidas nele, as quais fornecem
importantes informagdes em relagdo a seguranga de uso e manutengao.
e  Este equipamento devera ser destinado para a finalidade que foi projetado. Qualquer outro uso deve ser considerado improprio
e perigoso. O fabricante néo se responsabiliza por possiveis danos causados por uso impréprio, erréneo ou irracional.
e  AElettronica Santerno ¢ responsavel pelo equipamento na sua configuragéo original.
e  Qualquer alterag&o na estrutura ou ciclo de funcionamento do equipamento deve ser feita ou autorizada pelo Departamento de
Engenharia da Elettronica Santerno.
e  AElettronica Santerno ndo se responsabiliza pelas consequéncias decorrentes do uso de pecas néo originais.
e AcElettronica Santerno se reserva o direito de fazer quaisquer alteragdes técnicas ao presente manual e ao equipamento sem
aviso prévio. Se erros de impressdo ou semelhante s&o detectados, as corre¢des serdo incluidas em novas versées do manual.
e AcElettronica Santerno é responsavel pelas informagdes contidas na versédo original do manual em lingua italiana.
e As informagdes contidas neste documento sao de propriedade da Elettronica Santerno e ndo podem ser reproduzidas.
Elettronica Santerno impde seus direitos sobre os desenhos e catalogos de acordo com a lei.
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Informagdes Importantes ao Usuario

Observe todas as precaugdes de seguranga necessarias ao controlar o soft starter remotamente. Alerte a equipe de que o maquinério
pode iniciar sem qualquer aviso.

E responsabilidade do instalador seguir todas as instrucdes neste manual e seguir as praticas elétricas corretas.

Instalagao

ATENGAO
Remova os cabos elétricos e a tens&o de controle do soft starter antes de prender ou remover acessérios. Se isso néo for
feito, 0 equipamento podera ser danificado.

Procedimento de instalagao

Instale 0 M6dulo DeviceNet usando o seguinte procedimento:

Remova a tensédo de controle e a alimentagéo do soft starter.

Prenda o médulo ao soft starter como ilustrado.

Defina o0 Enderego do né do Maédulo DeviceNet (ID MAC) a Taxa de Dados.
Aplicar tens&o de controle ao soft starter.

Insira o conector de rede no médulo e ligue a rede DeviceNet.

oA LD =

Instalagao Fisica

1. Puxe totalmente para fora os clipes de retengéo superior e inferior do médulo.
2. Alinhe 0 médulo com o slot da porta de comunicag&o.
3. Pressione para dentro os clipes de retencédo superior e inferior para prender o médulo ao soft starter.

!

CUIDADO
Projetos de rede devem reduzir o comprimento cumulativo maximo permitido de dropline em 400 mm para cada médulo
instalado na rede. Falha em fazer isso pode resultar em erros de comunicagéo de rede e confiabilidade reduzida.

10178.8

Exemplo: ODVA especifica um comprimento maximo cumulativo de dropline de 156 m em uma rede que opera a 125 kb/s.
Se seis mddulos fossem instalados nesta rede, o comprimento total cumulativo de dropline precisaria diminuir para 153,6 m.
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Remova o médulo usando o seguinte procedimento:

Coloque 0 modulo em off-line.

Remova o conector DeviceNet.

Remova a tensao de controle e a alimentagao do soft starter.

Puxe totalmente para fora os clipes de retengao superior e inferior do médulo.
Retire 0 modulo do soft starter.

o~

Configuragcao

03550.8

O Médulo DeviceNet € um dispositivo escravo de Grupo 2, usando um conjunto de conex&@o mestre/escravo predefinido. Dados de E/S

sdo produzidos e consumidos usando mensagens de E/S amostradas.

O soft starter deve ser adicionado ao gerenciador de projeto DeviceNet usando o arquivo EDS e a ferramenta de software de

configuragao/gerenciamento. Esse arquivo esta disponivel no santerno.com. Para operar com sucesso, o arquivo EDS correto deve ser

usado. Um arquivo bitmap grafico na tela (device.bmp) também esta disponivel.

Ajuste

AlteragBes as configuragdes do comutador rotativo entram em vigor na préxima vez em que a rede
DeviceNet é ligada.
As configurages padrao de fabrica para os comutadores de ajuste rotativo s&o:

DATA RATE

500 kB_\

PGM
250 kB,
125 kﬁ—@

NODE ADDRESS
(00-63,PGM )

2
\ | .
~, 7
om _
=N
6

PGM

MSD

2y

N, 4
o—| -
\\6

8

LSD

03201.A

NOTA
A A Taxa de Dados e o Enderego do N6 (ID MAC) devem ser definidos localmente no médulo. Eles ndo podem ser definidos

usando o software de gerenciamento DeviceNet.

Quando os comutadores rotativos da Taxa de Dados e do Enderego do N6 MSD (ID MAC) séo definidos na posi¢do PGM,

0 médulo usa a Taxa de Dados e o Enderego do N6 (ID MAC) validos usados anteriormente.

Médulo DeviceNet
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Conexoes
ASAC ASAB
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ASAC ASAB (remoto/automatico ligado)
A1, 02: Parada 56, 57: Parada
58, 57: Reset
Modulo DeviceNet Médulo DeviceNet
Conexao padréo na rede do DeviceNet Conexao padréo na rede do DeviceNet

ASAC: Para o Modulo DeviceNet aceitar os comandos seriais, um link deve ser ajustado através dos terminais A1-02 no soft starter.

ASAB: Os links de entrada serdo necessarios nas entradas de redefini¢do e parada se o soft starter for operado no modo Remoto. No

modo Local, os links ndo sdo necessarios.

NOTA

A

LEDs

ASAB: Parametro Comando Remoto seleciona se o soft starter aceitara os comandos Iniciar e Parar do Mestre de
Rede Serial durante 0 Modo Remoto. Consulte 0 manual do usuario do soft starter para obter detalhes de parametros.

O LED do Médulo indica a condigéo do suprimento de energia e a operagdo do médulo.

O LED de Rede indica o status do link de comunicagéo entre o Modulo DeviceNet e o Mestre de rede.

L\

/9999{

LED Estado Descrigao
Desligado Poténcia da rede desligada
) Verde Operagdo normal
(Médulo) Vermelho Falha irrecuperavel
Intermitente em Modo de autoteste
vermelho/verde
Desligado O teste de ID MAC duplicado n&o foi concluido
-" Intermitente em verde On-line, mas sem conexao com o0 Mestre
(Rede) Verde On-line e alocado a um Mestre
Intermitente em vermelho Uma ou mais conexdes de E/S atingiram o tempo limite
Vermelho Falha na comunicagao entre 0 médulo e o Mestre
Intermitente em A comunicacao falhou e recebeu uma solicitagéo de
vermelho/verde comunicag&o falha de Identidade.

NOTA
Quando ocorre uma falha de comunicagéo, o soft starter pode desarmar, caso o parametro Timeout de Comunicagéo
para a rede seja maior que zero. Quando a comunicagao for restaurada, o soft starter deveré ser redefinido.
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Estrutura de E/S amostrada do DeviceNet

Quando o arquivo EDS tiver sido carregado, o Modulo DeviceNet deveré ser adicionado a lista do scanner com os parametros
mostrados na tabela a seguir:

Parametro Valor
Tipo de conexdo E/S Amostrada
Tamanho de recebimento da amostra 14 bytes
Tamanho de transmissao da amostra 2 bytes

Quando o soft starter, o modulo e o Mestre tiverem sido definidos, configurados e ligados, o Mestre ira transmitir 2 bytes de dados ao
maédulo e receber 14 bytes de dados do médulo.

Os dados de saida E/S amostrados de Mestre > Escravo s&o como segue:

Byte Bit Funcao
0 0 0= Comando de Parada
1=Comando de Partida
1 0= Habilitar comandos de Partida ou Parada
1=Parada rapida (isto &, parada por inércia) e desabilitar o comando de Partida
2 0= Habilitar comandos de Partida e Parada

1=Comando de Reset e desabilitar o comando de Partida

3a7 Reservado

1 0atl 0= Use a entrada remota do soft starter para selecionar a configuragdo do motor
1= Use a definigdo do motor primario quando partindo?
2= Use a definigao do motor secundério quando partindo?
3= Reservado
2a7 Reservado

' Disponivel apenas em soft starters ASAB.
2 Certifique-se de que a entrada programavel nao esteja definida para Sele¢do de Programagéo do Motor antes de usar esta fungao.

Os dados de entrada E/S amostrados Escravo > Mestre sdo como segue:

NOTA
Alguns soft starters ndo tém suporte para algumas fungdes.

Byte | Bit Funcgao Valor
0 0 Alarme 1=Em alarme
1 Adverténcia 1= Aviso
2 Em Funcionamento 0 = Desconhecido, ndo esta pronto, pronto para partir ou em alarme
1 = Partindo, operando, parando ou durante o jog.
3 Reservado
4 Pronto 0 = Comando de partida ou Comando de parada néo é aceitavel
1= Comando de partida ou Comando de parada aceitavel
5 Controle da rede 1 = Sempre, exceto no modo de Programagéo
6 Local/Remoto 0 = Controle local
1 = Controle remoto
7 Na referéncia 1 = Operando (tensao total no motor)
1 O0a7 Status 0 = Desconhecido (menu aberto)
2 = O soft starter ndo esta pronto (atraso de reinicio ou atraso térmico)
3 = Pronto para partir (incluindo estado de adverténcia)
4 = Partindo ou operando
5 = Parada suave
7 = Alarme
8 = Jog para frente
9 = Jog reverso
2 O0a7 Cobdigo de adverténcia/alarme Consulte Codigos de alarme na pagina 6
3 0 Inicializado 1 = Bit de sequéncia de fase ¢ valido (bit 1) apds a primeira partida
1 Sequéncia da fase 1 = Sequéncia de fase positiva detectada
2a7 Reservado
41 O0a7 Corrente do motor (byte baixo) Corrente (A)
51 O0a7 Corrente do motor (byte alto)
6 O0a7 Corrente %FLC (byte baixo) Corrente como uma percentagem da configuragdo de FLC do soft starter (%)
7 O0a7 Corrente como %FLC (byte alto)
8 O0a7 % de temperatura do motor 1 Modelo térmico do motor 1

Médulo DeviceNet 5/8
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O0a7 % de temperatura do motor 2 Modelo térmico do motor 2

10

O0a7 % do fator de poténcia

Fator de poténcia percentual (100 = fator de poténcia de 1)

11

O0a7 Poténcia (byte baixo)

Byte baixo de poténcia, em escala de poténcia

12

0a3 Poténcia (nibble alto)

Nibble alto de poténcia, em escala de poténcia

4ab Escala de poténcia

2 = Poténcia (kW)

0 = Multiplicar poténcia por 10 para obter W
1 = Multiplicar poténcia por 100 para obter W

3 = Multiplicar a poténcia por 10 para obter kW

6a7 Reservado

13

O0a3 Estado de entrada digital
0 =Partir

1 =Parar

2 = Reset

3 =Entrada A

Para todas as entradas, 0 = aberto, 1 = fechado (em curto)

4a7 Reservado

' Para modelos ASAB-0053B e menores, esse valor sera 10 vezes maior que o valor exibido no teclado.

8 Cédigos de alarme
Codigo | Tipo de alarme ASAC-0 | ASAC-1 ASAB
0 Sem alarme o (] (]
11 Alarme da entrada A/Alarme auxiliar A [
20 Sobrecarga do motor (modelo térmico) [ (]
21 Superaquecimento do Dissipador de Calor (]
23 Perda da fase L1 (]
24 Perda da fase L2 [
25 Perda da fase L3 [
26 Desequilibrio de corrente [ J [ J
28 Sobrecorrente instantanea [ J
29 Subcorrente [
50 Perda de poténcia/Circuito de poténcia (] [ (]
54 Sequéncia da fase L] (]
55 Frequéncia [ [ (]
60 Opgao Nao Suportada (a fungdo ndo esta disponivel no delta interno) [
61 FLC Muito Alto/FLC fora de alcance (]
62 Parametro XX fora de faixa [
70 Diversos [ J
75 Termistor do motor [ J [ J
101 Tempo de partida excedido [ J [ J
102 | Conex&o do motor °
104 Falha Interna X (em que x € o cddigo de falha detalhado na tabela abaixo) (]
113 | Starter Comunicagao (entre 0 modulo e o soft starter) (] (] (]
114 | Comunicagdo da Rede (entre o modulo e a rede) (] (] [ J
115 L1-T1 em curto [ J
116 L2-T2 em curto [ J
117 L3-T3 em curto [ J
118 | Sobrecarga do Motor 2 (modelo térmico) (]
119! | Tempo-sobrecorrente (Sobrecarga de bypass) (] (]
121 Bateria/Reldgio (]
122 | Circuito do termistor °
132 Desarme da entrada analdgica (]

" Para ASAB, a protegao de sobrecorrente-tempo esta disponivel apenas em modelos desviados internamente.

6/8

Médulo DeviceNet




% SANTERNO

CARRARO GROUP

8.1.1 Falha interna x

A tabela abaixo detalha o cddigo de falha interna associado ao codigo de alarme 104.

Falha interna Mensagem exibida no teclado
70~72 Erro Leitura Corr LX
73 Falha interna X
Entre em contato com o seu fornecedor local e indique o codigo de falha (X).
74~176 Conexdo Motor TX
77~79 Falha de Disparo PX
80 ~82 Falha de VZC PX
83 Tensdes de Controle Baixas
84 ~ 98 Falha interna X
Entre em contato com o seu fornecedor local e indique o codigo de falha (X).

9 Objeto de parametro

O Médulo DeviceNet suporta objetos de paré@metro através de mensagem explicita. Os pardmetros do soft starter podem ser
transferidos por upload (gravados) e por download (lidos) usando o software de gerenciamento DeviceNet. Quando o Médulo
DeviceNet ¢ ligado, ele obtém informagdes de parametro do soft starter automaticamente.

Detalhe Valor (Hex) Comentario

Classe OF Enderego do objeto de parametro

Instancia 1~ Xxx xxx = niimero de parametro maximo do soft starter
ID do atributo 01 Sempre 0x01

Obter servigo 0E Ler valor de par@metro Unico do soft starter

Definir servigo 10 Gravar valor de pardmetro unico do soft starter

NOTA
Disponivel apenas em soft starters ASAB. Para detalhes de parametro, consulte o Manual do Usuario do soft starter.

10 Especificagoes
Invélucro
DIMENSBES  ..vrvverieereeeeeeeiseese s es st ee st ss e bbbttt en st s 40 mm (L) x 166 mm (A) x 90 mm (P)
PlESO et E AR S e S AR E RS R R AR R ARk b bbbt 250 ¢g
o (0] =107 Lo OO OO ST OO U TR IP20
Montagem
Clipes de montagem de plastico com agao de mola (x 2)
Conexoes
SOFE STAMET ..ttt ettt Unidade com pino de 6 vias
REAE ..o Conector fémea ndo conectavel e macho de 5 vias (fornecidos)
TaMANN0 MAXIMO GO CADO ...ttt ettt et st et et et s e st et et et st et ese e s e et ess st et et ebese e st et ese st et ebesast st etese e et st eresnssseanans 2,5 mm2
CONAIOS ...veiveesetee ettt com o Gold flash
Configuragoes
Enderego do n6 (ID MAC)
AJUSEE oottt R bR E bbbttt Comutadores rotativos
101GV o PP de 0 a 63 (63, padréo de fabrica)
Taxa de dados
AJUSEE ettt R £ R ARt b et Comutador rotativo
OPGOES eoverreaveeereteese ettt 125 kB, 250 kB, 500 kB (125 kB, padréo de fabrica)
Poténcia
Consumo
ESTAUO CONTINUO ..o 19mAa25VDC
.................................................................................................................................................................................. 31mAa11VDC
€M MOVIMENTO (824 VDIC) ...ttt 1,8 A méximo para 2 ms
Isolado galvanicamente
Certificagdo
CE R IEC 60947-4-2
OO OO O PO IEC 60947-4-2
ODVA R DeviceNet Conformance Tested®

Médulo DeviceNet 718
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MODULO DEVICENET

INSTRUCCIONES DE INTERFAZ
PARA ASAC-0/ASAC-1/ASAB

Emitido el 15/06/12

R. 01

e  Elpresente manual es parte integrante y esencial del producto. Leer atentamente las advertencias correspondientes, puesto que
ofrecen importantes indicaciones sobre seguridad de uso y mantenimiento.

o  Este equipo debera destinarse al tnico uso para el cual ha sido expresamente disefiado. Cualquier otro uso sera considerado
indebido y por consiguiente peligroso. El Fabricante no podra considerarse responsable de eventuales dafios causados por usos
indebidos, erréneos e irracionales.

e  Elettronica Santerno se hace responsable del equipo en su configuracion original.

e  Cualquier intervencion que altere la estructura o el ciclo de funcionamiento del equipo debera ser realizada o autorizada por el
Departamento Técnico de Elettronica Santerno.

e  Elettronica Santerno no se hace responsable de las consecuencias derivadas del uso de piezas de recambio no originales.

o Elettronica Santerno se reserva el derecho de aportar eventuales modificaciones técnicas al presente manual y en el equipo sin
obligacion de previo aviso. En el caso de que surgiera algun error tipografico o de otro tipo, las correcciones seran incluidas en
las nuevas versiones del manual.

e  Propiedad reservada — Reproduccion prohibida. Elettronica Santerno protege sus derechos sobre dibujos y catalogos de
acuerdo con la ley.
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Informacion Importante para el Usuario

Observar todas las precauciones de seguridad necesarias al controlar el arrancador suave en modo remoto. Alertar al personal de que
la maquinaria puede arrancar sin avisar.

Es responsabilidad del instalador seguir todas las instrucciones de este manual y seguir unas buenas practicas de manipulacién
eléctrica.

Instalacion

PRECAUCION
Quitar la tension principal o de control del arrancador suave antes de conectar o desconectar accesorios. No hacerlo asi
puede provocar dafios al equipo.

Procedimiento de Instalacion

Instalar el Modulo DeviceNet utilizando el siguiente procedimiento:

Quitar la tensién de control y la alimentacion principal del arrancador suave.

Conectar el modulo al arrancador suave tal y como se muestra.

Configurar la Direccién del Nodo del Modulo DeviceNet (MAC ID) y la Velocidad de Transmisién de Datos.
Aplicar la alimentacién de control al arrancador suave.

Insertar el conector de red en el modulo y encender la red DeviceNet.

oA LN =

Instalacion fisica

1. Extraer completamente los clips de retencion superior e inferior del médulo.
2. Alinear el mddulo con la ranura del puerto de comunicaciones.
3. Presionar hacia dentro los clips de retencion superior e inferior para fijar el médulo al arrancador.

3

Y o)

10178.8

PRECAUCION

>

red. Si no se hace asi se pueden provocar errores de comunicacion y una disminucion de la fiabilidad de la red.

Ejemplo: ODVA especifica una longitud maxima acumulada de las lineas de 156 m en un red funcionando a 125 kb/s. Si se
instalasen seis mddulos en esta red, la longitud total acumulada de las lineas deberia reducirse a 153.6 m.

2/8
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Quitar el médulo utilizando el siguiente procedimiento:

Desconectar el médulo.

Quitar el conector DeviceNet.

Quitar la tensién de control y la alimentacién principal del arrancador suave.
Extraer completamente los clips de retencion superior e inferior del modulo.
Extraer el médulo del arrancador suave.

o -

Configuracion

El Mddulo DeviceNet es un dispositivo esclavo Grupo 2, que utiliza una configuracion de conexién maestro/esclavo predefinida. Los

datos E/S son enviados y recibidos utilizando mensajes de E/S polled.

03550.8

El arrancador suave se debe afiadir al proyecto de administracion de DeviceNet utilizando el archivo EDS y la herramienta de software

de configuracion/administracion. Este archivo esta disponible en la santerno.com. Para un funcionamiento satisfactorio, se debe

utilizar el archivo EDS correcto. También esté disponible un archivo de graficos de mapas de bit (device.bmp).

Ajuste

Las modificaciones de la configuracion de los conmutadores rotativos tienen efecto en el
siguiente encendido de la red DeviceNet.
La configuracion predeterminada de fabrica de los conmutadores de ajustes rotativos es:

DATA RATE

500 kB
\ ¢PGM
250 kBN,
125 kB—@
NODE ADDRESS

(00-63,PGM)
2

\ 7/ 4

6

W

/

0
PGM
MSD
\ 7
N\, ,4
(G
8

LSD

0

03201.A

NOTA
A La Velocidad de Transmision de Datos y la Direccion del Nodo (MAC ID) se deben configurar localmente en el mddulo. No

pueden configurarse utilizando el software de administracion del DeviceNet.

Cuando los conmutadores rotativos de la Velocidad de Transmision de Datos y de la Direccion del Nodo MSD (MAC D)
estan en la posicion PGM, el médulo utiliza la Velocidad de Transmision de Datos y Direccion del Nodo (MAC ID) validos

utilizados previamente.

Médulo DeviceNet
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Conexiones

ASAC ASAB

A1
|:z o 057

=

J

il

U

il
CANVH+ -Dz
——{]
ol
CAN_L _DE
\/—_Dg

Shield

|

Shield

ASAC ASAB (modo remoto)

A1, 02: Parada 56, 57: Parada
58, 57: Reinicio

Madulo DeviceNet Madulo DeviceNet

Conexion estandar a la red DeviceNet Conexion estandar a la red DeviceNet

ASAC: Para que el Médulo DeviceNet acepte 6rdenes por comunicaciones serie, se debe instalar una conexion a través de los
terminales A1-02 del arrancador suave.

ASAB: Si el arrancador suave funciona en modo Remoto son necesarios enlaces de entrada entre las entradas de parada y reinicio.
En modo Local no se necesitan las conexiones.

NOTA

A ASAB: el Parametro Comunicaciones en Remoto Selecciona si el arrancador suave aceptara érdenes de Arranque y
Parada desde el Maestro de la Red Serie mientras esta en Modo Remoto. Consultar el manual de usuario del
arrancador suave para mas detalles de los parametros.

LEDs

El LED del médulo indica el estado de la alimentacion y del funcionamiento del médulo.

EI LED de Red indica el estado del enlace de comunicaciones entre el Modulo DeviceNet y el Maestro de la red.

LED Estado Descripcion
1) Apagado Red apagada
_ — Verde Funcionamiento normal

/ (Modulo) Rojo Defecto no recuperable

Rojo/Verde parpadeando | Modo de Auto Diagnéstico

2| Apagado El test de duplicidad de la MAC ID no se ha completado

|\

§ — Verde parpadeando Conectado pero sin conexién con el Maestro
(Red) Verde Conectado y asignado a un Maestro

Rojo parpadeando Una 0 mas conexiones de E/S con tiempo expirado

Rojo Fallo de comunicacién entre médulo y Maestro

/ ey
03556.B

Rojo/Verde parpadeando | Comunicacion fallida y recibida una peticién fallida de
comunicacion de Identidad

NOTA

Cuando se produce un fallo de comunicaciones, el arrancador suave puede disparar si el parametro de Retardo de
Comunicaciones para la red esta configurado a un valor mayor que cero. Cuando la comunicacién se restablece, el
arrancador suave se debe reiniciar.
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Estructura de E/S Polled de DeviceNet

Una vez el archivo EDS se ha cargado, el Modulo DeviceNet se debe afiadir a la lista de escaner con los parametros mostrados en la
siguiente tabla:

Parametro Valor
Tipo de conexién de E/S Polled
Tamafio de recepcion poll 14 bytes
Tamafio de transmision poll 2 bytes

Una vez que el arrancador suave, el modulo y el Maestro se han configurado y encendido, el Maestro transmitira 2 bytes de datos al
maédulo y recibira 14 bytes de datos desde el médulo.

Los datos de salida polled de E/S Maestro > Esclavo son los siguientes:

Byte Bit Funcién
0 0 0= Orden de Parada
1=Orden de Arranque
1 0=Orden de habilitar el Arranque o la Parada
1="Orden de Parada Rapida (es decir, parada por inercia) y de deshabilitar Arranque
2 0=Orden de habilitar el Arranque o la Parada
1="Orden de Reinicio y de deshabilitar Arranque
3a7 Reservado
1 0a1! 0= Utilizar la entrada remota del arrancador suave para seleccionar el conjunto del motor
1= Utilizar el conjunto del motor primario en el arranque 2
2= Utilizar el conjunto del motor secundario en el arranque 2
3= Reservado
2a7 Reservado

' Solamente disponible en los arrancadores suaves ASAB.
2 Asegurarse de que la entrada programable se ha ajustado a Seleccién de Conjunto del Motor antes de utilizar esta funcion.

Los datos de entrada polled de E/S de Esclavo > Maestro son los siguientes:

NOTA
Algunos arrancadores suaves no soportan algunas funciones.

Byte Bit Funcién Valor
0 0 Disparo 1 = Disparado
1 Advertencia 1 = Advertencia
2 En marcha 0 = Desconocido, no listo, listo para arrancar o disparado
1 = Arrancando, en marcha, parando 0 jogging
3 Reservado
4 Listo 0 = Orden de arranque o parada no aceptable
1 = Orden de arranque o parada aceptable
5 Control desde la Red 1 = Siempre excepto en el Modo de programacion
6 Local/Remoto 0 = Control local
1 = Control remoto
7 En referencia 1 = En marcha (tensién nominal en el motor)
1 O0a7 Estado 0 = Desconocido (menu abierto)
2 = Arrancador no listo (retardo de rearranque o retardo térmico)
3 = Listo para arrancar (incluyendo el estado de advertencia)
4 = Arrancando o en marcha
5 = Parando suavemente
7 = Disparo
8 = Jog marcha adelante
9 = Jog marcha atras
2 O0a7 Cabdigo de Disparo/Advertencia Consultar Codigos de Disparo en la pagina 6
3 0 Inicializado 1 = El bit de secuencia de fase es valido (bit 1) después del primer arranque
1 Secuencia de fase 1 = Detectada secuencia de fase positiva
2a7 Reservado
41 O0a7 Intensidad del motor (byte bajo) Intensidad (A)
51 O0a7 Intensidad del motor (byte alto)
6 O0a7 Intensidad %FLC (byte bajo) La intensidad en porcentaje del ajuste del FLC del arrancador suave (%)
7 O0a7 Intensidad %FLC (byte alto)
8 O0a7 % Temperatura del motor 1 Modelo térmico del motor 1
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9 O0a7 % Temperatura del motor 2 Modelo térmico del motor 2
10 O0a7 % Factor de potencia Porcentaje de factor de potencia (100 = factor de potencia 1)
11 O0a7 Potencia (byte bajo) Byte bajo de la potencia, escalado por la escala de potencia
12 O0a3l Potencia (cuarteto alto) Cuarteto alto de la potencia, escalado por la escala de potencia
4a5b Escala de Potencia 0 = Multiplicar la potencia por 10 para obtener W
1 = Multiplicar la potencia por 100 para obtener W
2 = Potencia (kW)
3 = Multiplicar la potencia por 10 para obtener kW
6a7 Reservado
13 O0a3 Estado de Entrada Digital Para todas las entradas, 0 = abierto, 1 = cerrado (cortocircuitada)

0 = Arranque
1 =Parada
2 = Reinicio
3 =Entrada A

4a7 Reservado

' Para los modelos ASAB-0053B e inferiores, este valor es 10 veces mayor que el valor visualizado en el teclado.

8 Cédigos de Disparo
Codigo | Tipo de Disparo ASAC-0 | ASACA1 ASAB
0 No disparo (] (] o
11 Disparo entrada A/Disparo auxiliar A o
20 Sobrecarga del motor (modelo térmico) [ o
21 Sobretemperatura del disipador o
23 Pérdida de fase L1 ®
24 Pérdida de fase L2 [ J
25 Pérdida de fase L3 [ J
26 Desequilibrio de intensidad @ [
28 Sobreintensidad instantanea o
29 Baja corriente o
50 Pérdida de potencia / Circuito de potencia [ [ o
54 Secuencia de fase [ J o
55 Frecuencia [ J [ J o
60 Opcidn no admitida (la funcion no esta disponible en la configuracion en triangulo o
interno)
61 FLC demasiado alta (FLC fuera de rango) o
62 Parametro fuera de Rango o
70 Miscelaneo o
75 Termistor del motor o [ ]
101 Exceso de tiempo de arranque @ [
102 | Conexion del motor Ld
104 Fallo interno X (donde x es el cédigo de fallo detallado en la tabla siguiente). o
113 | Comunicaciones arrancador (entre el modulo y el arrancador suave) o o o
114 | Comunicaciones Red (entre el modulo y la red) [ o o
115 | Cortocircuito L1-T1 [ J
116 | Cortocircuito L2-T2 [ J
117 Cortocircuito L3-T3 o
118 | Sobrecarga del motor 2 (modelo térmico) o
119" | Tiempo-sobreintensidad (Sobrecarga de bypass) o o
121 Bateria/Reloj o
122 Termistor Cct [ ]
132 | Disparo por entrada analdgica [ J
' Para ASAB, la proteccion de sobreintensidad por tiempo solamente esta disponible para modelos con bypass interno.
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Fallo Interno x

La tabla siguiente detalla el codigo de fallo interno asociado al cédigo de disparo 104.

Fallo interno Mensaje mostrado en el teclado
70~72 Error lectura intensidad LX
73 Fallo interno X
Contacte con su distribuidor local e indicar el codigo de fallo (X).
74 ~76 Conexién motor TX
77~79 Fallo Lanzamiento PX
80 ~ 82 Fallo VZC PX
83 Tension de control baja
84 ~98 Fallo interno X
Contacte con su distribuidor local e indicar el cédigo de fallo (X).

Objeto Parametro

El Médulo DeviceNet soporta objetos parametro mediante mensajes explicitos. Los parametros del arrancador suave se pueden
cargar (escritura) y descargar (lectura) utilizando el software de administracion de DeviceNet. Cuando el Médulo DeviceNet se
enciende, automaticamente obtiene la informacién de parametros del arrancador suave.

Detalle Valor (Hex) Comentario

Clase OF Direccién del objeto parametro

Ejemplo 1~ xxx XXX = numero maximo de parametro del arrancador suave
Atributo ID 01 Siempre 0x01

Obtener Servicio OE Lee el valor del parametro del arrancador suave
Establecer Servicio | 10 Escribe el valor del parametro del arrancador suave

NOTA
A Solamente disponible en los arrancadores suaves ASAB. Para detalles de parametros, consultar el Manual de Usuario del

arrancador suave.
Especificaciones
Cubierta
DIMENSIONES ....ovvieiiiieicie ettt bbbttt 40 mm (W) x 166 mm (H) x 90 mm (D)
o OO OSSO 250¢g
PPOIECCION ..ottt ettt a8 8254285281128 E e R ettt st IP20
Montaje
Clips de sujecion de plastico (x 2)
Conexiones
AITANCAAOT SUBVE .....ovoivieeiie ittt ettt s b8t s b8t 8 bbb bbbt montaje de 6 pines
REA ot Conector hembra desenchufable y macho de 5 pines (suministrado)
Tamafio MAXIMO &I CADIE ...ttt s bbbttt 2.5 mm?
CONEACIOS  ..vereieieet ettt bbb s b s £ttt Bafiados en oro
Ajustes
Direccion del Nodo (MAC ID)
AJUSEE bbbt Conmutadores rotativos
Rango de 0 a 63 (63, predeterminado de fabrica)
Velocidad de transmisién de datos
AJUSEE bbbt Conmutador rotativo
OPCIONES vttt 125 kB, 250 kB, 500 kB (125 kB, predeterminado de fabrica)
Potencia
Consumo
REGIMEN PEIMANENTE ...ttt bbb 19mAa25VCC
.................................................................................................................................................................................. 31mAa11VCC
TranSitorio (8 24 VOC) ..ottt bbbt 1.8 A maximo durante 2 ms
Aislado galvanicamente
Certificaciones
CE R IEC 60947-4-2
OSSOSO IEC 60947-4-2
ODVA et R R bbbttt DeviceNet Conformance Tested ®
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