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1 Para sua seguranga

1.1 Avisos de seguranga basicos

vez.

= Antes de manter ou reparar o trator, interrompa sempre a ligagéo entre o trator e o terminal
TRACK-Guide .

= Antes de carregar a bateria do trator, interrompa sempre a ligagéo entre o trator e o terminal
TRACK-Guide.

= Antes de soldar no trator ou numa maquina suspensa, interrompa sempre a alimentagéo de
corrente do terminal TRACK-Guide .

= Mantenha o terminal TRACK-Guide e as pegas adicionais em bom estado.

= N&o realize alteragdes nao permitidas no aparelho. Alteragdes ou uso néo permitido podem
limitar a fungéo efou a seguranca e influenciar a vida Util. Nao se permite nenhuma alteragéo
nao contempladas na documentag&o do produto.

= N&o retire nenhum mecanismo de seguranga ou sinais da maquina.

= Observe todos os regulamentos de prevencgao de acidentes correspondentes.

= Observe todas as regras técnicas de seguranca, industriais, médicas e do codigo de transito
geralmente reconhecidas.

: Leia atentamente as seguintes instrugdes de seguranga antes de utilizar o aparelho pela primeira

1.2 Estrutura e significado dos avisos

Todas as instrugdes de seguranga que vocé encontra neste manual de instrugdes obedecem ao
seguinte modelo:

/\ AVISO

Esta palavra identifica os perigos com risco intermediario que, se ndo forem evitados, podem ter
como consequéncia a morte ou lesoes fisicas graves.

/\ CUIDADO

Esta sinalizagéo indica perigos com risco pequeno que possam causar lesdes corporais ou danos
materiais leves ou médios, se nao forem evitados.

Esta palavra identifica agdes que, se forem mal executadas, podem levar a falhas no
funcionamento.

No desenvolvimento dessas agbes deve ser necessario agir com cuidado, no sentido de garantir os
melhores resultados do trabalho.

Existem acdes realizadas em varios passos. Se, em um desses passos, existir o risco, 0 aviso de
seguranga aparecera diretamente na instru¢do da agao.

Os avisos de seguranga encontram-se sempre imediatamente antes do passo de agéo arriscado e
s&o destacados em negrito e com sinalizagéo.

6 Copyright © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Exemplo 1. NOTA! Isto € um aviso. Ele adverte do risco que existe no préoximo passo de agao.

2. Passo de agéo arriscado.

1.3 Obrigacdes do usuario

= Aprenda a manusear o terminal de acordo com os regulamentos. Ninguém pode manusear o
terminal antes de ler o presente manual de usuario.

= Leia e observe todos os avisos de seguranca e avisos de adverténcia no presente manual de
usuario e nos manuais de maquinas e aparelhos conectados.

= Se tiver duvidas em relagdo a alguma parte do manual de instrugdes, entre em contato com o
seu revendedor ou conosco. O Servigo de Pds-Venda da Miller-Elektronik tera todo o prazer em
ajuda-lo.

1.4 Utilizagao correta

O terminal TRACK-Guide pode ser usado apenas junto com aparelhos e maquinas agricolas. O
terminal pode ser usado apenas fora de ruas publicas, durante o trabalho de campo.

O fabricante ndo presta garantia por todos os danos em pessoas ou objetos resultantes da ndo
observagao. Todos os riscos do uso impréprio sdo da responsabilidade exclusiva dos usuarios.

O uso apropriado inclui a observagéo das condigdes de funcionamento e a manutengéo
determinadas pelo fabricante.

Devem ser observados os respectivos regulamentos de prevencdo de acidentes, tal como as
restantes regras técnicas de seguranga, industriais, médicas e do codigo de transito geralmente
reconhecidas. A garantia do fabricante ndo cobre alteragdes ndo autorizadas no aparelho.

1.5 Declaragéao de conformidade CE

O presente produto é fabricado em conformidade com as seguintes normas nacionais e
harmonizadas segundo a diretiva CEM 2004/108/CE atual:
= ENISO 14982

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 7
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2 Descrig¢ao do produto

2.1 Descri¢cdo do funcionamento

O TRACK-Guide possui as seguintes fungdes:
= Visualizag&o de que deve larguras parciais o condutor deve ligar e desligar para evitar
sobreposicdes
= Condug&o ao longo de pistas de avango criadas com a ajuda de LightBar
= Adverténcia de obstaculos
= Armazenamento dos dados do campo em dois formatos

2.2 Disposicao da tela

Dependendo dos mddulos que se ativaram, a tela pode ter um aspecto ligeiramente diferente.

2.21 Disposig¢ao da mascara inicial

Elementos de comando

A mascara inicial aparece quando se inicia o aplicativo.
2 z
i TRACK-Guide
Maquina: Spritze_PB-ME-22
Campo: am_Bach_Sp Navegac3o 4
E Memoria 4
L
e
O} Configuracdes 4
IMY . -
([N =l ( o
=1 | —
| ‘ 1 ‘1 [] Informacao 4
1! \

Mascara inicial de TRACK-Guide

Na mascara inicial, é possivel:
= Passar para outras mascaras.
= Ler o status do sinal de GPS.
= Ver perfil da maquina ativado
= Ver nome do campo atualmente processado

Simbolo de fungéo Funcao

.. | Passar para a mascara de preparagao.
Navegacgao P preparac

., . | Passar para a mascara "Meméria".
Memoria

P 3 " f = n.
,0} Configuragées assar para a mascara Con Iguracoes

Copyright © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Disposicéo da tela

222

Simbolo de fungao

Funcgéo

ﬁ

Informagao

Passar para a mascara "Informagao".

Disposi¢do da mascara de trabalho

Na mascara de trabalho se encontram todas as informagdes necessarias para trabalhar com o
software.

A seguinte sintese mostra as informagdes da mascara de trabalho.
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Mascara de trabalho TRACK-Guide

®» @ ©® ©

Linha de cabegalho
Aqui pode aparecer LightBar da tela ou
SECTION-View (como na figura)

Limite do campo
Obstaculo
Contadores

Indicam a velocidade, a superficie ainda a ser
processada e a superficie total.

@ Q@ @

Pista de condugao

A pista de condugdo indica por onde passam
as pistas paralelas.

Pista de condugao ativada

A pista de condugao mais proxima de vocé
esta ativada e marcada em azul.

Simbolo da maquina

Simboliza a maquina e o aparelho agricola.
Entrada registrada

As superficies percorridas estdo marcadas em
verde. As superficies percorridas duplamente
estdo marcadas em verde escuro

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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w

Montagem e instalagao

Monte o terminal e os componentes adicionais na seguinte sequéncia:
1. Monte o terminal na cabine do trator.
2. Conecte o terminal na tomada do circuito de bordo ou no equipamento basico ISO.

3. Conecte o terminal em outros componentes.

3.1 Notas sobre adaptagoes

Sele¢do dos componentes

Responsabilidade do
usuario

Requisitos adicionais

Nota sobre a instalagao posterior de aparelhos e/ou componentes elétricos e
eletrénicos

As maquinas agricolas atuais estdo equipadas com componentes eletrdnicos, cujo funcionamento
pode ser afetado pela emissdo de ondas eletromagnéticas de outros aparelhos. Tais influéncias
podem dar origem a perigos para as pessoas se ndo forem cumpridas as instrugdes de seguranga a
seguir indicadas.

Durante a selegéo dos componentes, certifique-se, principalmente, de que os componentes elétricos
e eletrénicos posteriormente instalados correspondem ao Diretiva sobre compatibilidade
eletromagnética 2004/108/CE na verséo respectivamente em vigor e de que apresentam o simbolo
CE.

Em caso de instalag&o posterior de aparelhos e/ou componentes elétricos e eletronicos em uma
maquina, com conex&o a rede de bordo, deve verificar, sob sua propria responsabilidade, se a
instalagéo provoca disturbios no sistema eletrénico do veiculo ou em outros componentes. Isso
aplica-se, em especial, aos controles eletronicos de:

= regulacéo eletrohidraulica do mecanismo elevador (EHR),

= mecanismo elevador dianteiro,

= tomadas de forga,

= motor,

= caixa de velocidades.

Para a montagem posterior de sistemas de comunicagao mével (p. ex., radio, telefone) devem ser
cumpridos 0s seguintes requisitos adicionais:
= Devem ser montados apenas aparelhos homologados de acordo com as normas nacionais em
vigor (p. ex., homologacéo BZT na Alemanha).
= O aparelho deve ser fixamente instalado.
= O funcionamento de aparelhos portateis ou méveis no interior do veiculo s6 é permitido através
de uma ligagdo a uma antena exterior de instalagao fixa.
= O transmissor deve ser montado separadamente do sistema eletronico do veiculo.
= Durante a instalagdo da antena deve garantir uma instalagao correta com uma boa ligagao a
massa entre a antena e a massa do veiculo.

Para o assentamento dos cabos ¢ a instalagdo, assim como para 0 consumo maximo admissivel de
energia, consultar também o manual de instrugdes de montagem do fabricante da maquina.

10
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3.2 Montar o terminal na cabine do trator

Defeitos eletromagnéticos
O trabalho do terminal pode ser influenciado negativamente por ondas eletromagnéticas de outros
aparelhos.

> Monte o terminal pelo menos a 1m da antena ou do aparelho do rédio.

Modo de procedimento 1. Aparafuse o suporte no terminal.

2. Fixe o terminal com o suporte na cabine do trator.
Vocé pode usar para isso, por exemplo, o console basico ME.

Console basico

3.21 Aparafusar antena GSM
A antena GSM envia informagdes para o portal FarmPilot por meio da rede celular digital terrestre.

Modo de procedimento 1. NOTA! No meio da antena GSM encontra-se um pino muito sensivel. No danifique o pino
ao aparafusar a antena GSM.

2. Aparafuse a antena GSM no lado superior do terminal.

3.3 Conexoes do terminal

As conexdes para 0 cabo de conexao da tensdo e para a antena GPS encontram-se no lado inferior
do terminal.

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 1
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Conexdes do terminal TRACK-Guide

@ Conexdo B Conexao C
Conector fémea D-Sub de 9 polos Tomada de série RS232

@ Conexao A @ Conexdo USB
Conector fémea D-Sub de 9 polos UsB 1.1
Fonte de tenséo

Modo de procedimento 1. Conecte a tomada D-SUB de 9 polos do cabo de conex&o da tens&o na conexdo A do terminal.
Aperte manualmente os parafusos de prote¢do na tomada.
Introduza o outro lado do cabo de conex&o da tensdo na tomada do circuito de bordo.

Conecte o cabo de conexao da antena GPS na conexdo C do terminal.

@ B~ w Db

Aperte manualmente os parafusos de protegao na tomada.

3.4 Receptor GPS

O receptor GPS coleta e envia informagdes relativas a posi¢édo da maquina para o terminal
conectado.

Exigéncias técnicas para o uso do receptor DGPS

Tens&o de servigo: Tensao de alimentag&o do terminal 1,5V
Corrente absorvida No maximo, 200mA (em caso de 70°C)
Padréo GPS NMEA 0183

Taxas e sinais de atualizagdo 5Hz (GPGGA, GPVTG)

1 Hz (GPGSA, GPZDA)

Taxa de transmisséo 19200 Baud
Bits de dados 8

Paridade nao

Bits de paragem 1

12 Copyright © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Receptor GPS

Controle de fluxo nenhum

3.4.1 Montar receptor GPS

NOTA

O receptor GPS precisa de visibilidade total do céu.
> Receptor GPS no telhado da cabine do veiculo.

o Evitar sombras do receptor GPS.

/\ CUIDADO

Perigo de esmagamento por ima muito forte
O pé do ima do receptor GPS é muito forte.

> Nunca ponha os dedos entre o pé do ima do receptor GPS e uma superficie magnética.

o Segure o receptor GPS bem nas maos mas nao ponha os dedos embaixo do pé do ima.

Modo de procedimento

1. Determine a posigao para a montagem do receptor GPS no trator.
O receptor GPS deve encontrar-se 0 mais possivel para a frente, central e horizontal (vide a
fotografia).

2. Montagem em diferentes telhados:
Em caso de telhado de metal - coloque o receptor GPS no telhado metélico do veiculo com
cuidado.
Em caso de telhado de plastico - primeiro cole a chapa metalica fornecida no telhado. Depois
fixe o receptor GPS com o pé do ima na chapa metélica.
Se desejar, 0 pé do imé pode ser retirado e o receptor GPS pode ser aparafusado diretamente.

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 13
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3.4.2 Conectar receptor GPS ao terminal

/\ CUIDADO

Danificagao do aparelho por curto-circuito

O pino 4 da conex&o C encontra-se sob tensdo. A tensdo depende da tensao de servigo do
terminal é usada para alimentar o receptor DGPS A100 da empresa Miiller-Elektronik.
Outros receptores GPS podem danificar-se durante a conex&o.

Antes de conectar um outro receptor GPS:

> Verifique a tensdo a que o terminal esté conectado (12 V ou 24V).

o Verifique a tomada do pino do receptor GPS.

o Verifique a tensdo permitida do receptor GPS.

o Compare a tensdo do terminal com a tensao permitida do receptor GPS.
o Compare as tomadas do pino.

o Conecte o receptor GPS ao terminal apenas se os campos de tenséo e as tomadas do pino
dos dois aparelhos nao forem diferentes.

O receptor GDPS A100 contém um LED de status que indica a qualidade da conexao:
= Vermelho: O receptor DGPS esta conectado no terminal mas nao recebe GPS
= Alaranjado: A recepgao GPS esta funcionando
= Verde: A recepgdo DGPS esta funcionando

No primeiro arranque pode demorar cerca de 30 minutos até o receptor GPS obter a recepgdo. Em
cada arranque seguinte demora apenas cerca de 1-2 minutos.

Modo de procedimento M O receptor GPS esta montado no telhado do trator.

1. @ - Desligue o terminal.
2. Passe o cabo de conexao do receptor GPS para a cabine.

3. CUIDADO! Assegure-se de que o cabo ndo esta colocado em cima de bordas cortantes e
que néo pode se partir. Coloque o cabo num lugar onde ninguém possa tropegar nele.

4. Conecte o cabo de conexao do receptor GPS na conexao C do terminal.

14 Copyright © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Principios fundamentais do comando

Primeira introdugdo em funcionamento

4 Principios fundamentais do comando

4.1 Primeira introdugao em funcionamento

Modo de procedimento 1. @ - Ligue o terminal,

= Surgira a mascara inicial:

2, <
“@_ TRACK-Guide
Maquina: Spritze_PB-ME-22
Campo: am_Bach_Sp Navegac3o 4
E Memoria ¢
N
P
O} Configuracdes 4
IMY -
(]| @ o
[] Informacao ¢

Agora, talvez se tenha que alterar o idioma.

Alterar idioma

Apds as atualizagdes e em caso da primeira introdug&o em funcionamento, o idioma configurado é o
inglés. Por isso, vocé deve configurar o idioma agora.

1. Passe para a mascara "System" ("Sistema"):

Settings | setup ...

2. E - Clique em "Language”("ldioma").

= Alinha "Language" ("ldioma") estara iluminada em verde.

3. E - Gire o bot&o giratorio até o seu idioma aparecer na linha "Language” ("ldioma").

4, [ - Confirme o idioma selecionado.

= O idioma do termina sera alterado.

4.2 Elementos de comando

Neste capitulo encontra-se a sintese de todos os simbolos de fungao que possam aparecer no

software e as suas fungdes.

Simbolo de fungao

Funcgéo

|

—_

Calcular o limite de campo

O limite de campo é calculado com base no contorno registrado.

- =

-

Visualizar o campo inteiro

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Introduzir dados
Simbolo de fungao Funcgéo
Ajustar a luminosidade da tela para o funcionamento durante o dia
ou a noite.
) Registrar entradas
Surgira apenas se vocé néo tiver nenhum sensor da posi¢éo
operacional.
. Terminar o registro de entradas
i ; lg Criar a pista de condugao A-B no modo de condugao "Paralelo”.
g /:’ O simbolo de fungao tem outro aspecto em outros modos, mas
encontra-se no mesmo lugar.
% Passar para a mascara "Calibragdo GPS".
LR
oo ) Surgira caso ndo se tenha definido o ponto de referéncia 1 ou ndo
se tenha calibrado o sinal GPS.
=y Passar para a mascara "Calibragdo GPS".
ol 1
| Surgira apenas se se tiver calibrado o sinal GPS.
Ativar a visualizagdo 3D
|
E Ativar a visualizagdo 2D
= Passar para a mascara de identificagdo do obstaculo ou identificar o
A obstéaculo. Dependendo do contexto, o simbolo de fungéo tem
fungdes diferentes.
m Folhear para a frente.
4.3 Introduzir dados

Na entrada do nome do campo ou das informagdes de registro, devem-se inserir nimeros e letras.

Para isso usa-se a mascara de introdugdo de dados.

16
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Denominagao

|spritze_pe-me-22]] |‘::. = 4

»Abortar l OK ¢

Méscara de introdugéo de dados na gravagcdo

Elementos de comando Simbolo de fungdo | Fungio

‘ Eliminar carater

& <__ 4
Trocar entre mailscula e mintscula
Interromper entrada

» Abortar
Confirmar entrada

OK .

Modo de procediment . , .
0do de procedimento 1. O -SeIemoneocarater pretendido.

[ ]
2. [ - Aceite o carater selecionado.
= O carater é adotado. O curso passa uma posicado para a frente.

3. Entre outros caracteres.

OK '
4, - Depois de inserir todos os caracteres, confirme a entrada.

4.4 Usar LightBar da tela

A LightBar da tela tem a tarefa de apoiar o condutor ao seguir a pista de condugao. Ela mostrara ao
condutor se ele deixar a pista e como ele pode voltar para a pista.

Existem os seguintes tipo de LightBar da tela:
= LightBar da tela no modo gréfico
= LightBar da tela no modo de texto
= SECTION-View

Além da LightBar da tela, na tela aparece uma seta que mostra a dire¢é&o de condugéo correta.

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 17
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4.41 LightBar da tela no modo grafico
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LightBar da tela - modo gréfico
A LightBar da tela no modo gréfico & composta de duas partes:
= Embaixo exibe-se o desvio atual da pista de conducao.
= Em cima exibe-se 0 desvio em uma determinada distancia. Consulte o pardmetro "Previs&o [
23]".
Cada circulo representa um determinado desvio em centimetros. Consulte o pardmetro
"Sensibilidade [= 23]".
Como o angulo do avango pode oscilar um pouco por razdes técnicas, para visualizar em colunas de
previsao usa-se o0 valor duplo para a sensibilidade.
O objetivo da diregéo é que s6 os quadrados centrais estejam sempre iluminados.
442 LightBar da tela no modo de texto
A LightBar da tela no modo de texto mostra a quantos metros fora da pista de condugdo vocé se
encontra. Ela mostra também em qual diregéo vocé deve dirigir para voltar a entrar na pista. A
previsao nao existe no modo de texto.
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4.5 Usar SECTION-View

SECTION-View é uma ilustragdo esquematica da largura de trabalho e das larguras parciais. Se ele
estiver ativado, aparecera na linha de cabecgalho da tela, em vez de LightBar da tela.

SECTION-View mostra ao condutor em que estado ele deve ligar a respectiva largura parcial. O
condutor deve ligar a respectiva largura parcial neste estado, por exemplo, com a ajuda de um
quadro de comando.

Estados de SECTION-View

Cor Vocé deve fazer o seguinte:

Cinza Desligar a largura parcial. O registro esta desligado.
Amarelo Ligar a largura parcial. O registro esta desligado.
Vermelho Desligar a largura parcial. O registro esta ligado.
Azul Ligar a largura parcial. O registro esta ligado.
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5 Configuragao
Neste capitulo, vocé aprendera a configurar a aplicagao.
Para poder usar TRACK-Guide, vocé deve efetuar as seguintes configuragdes:
1. Configurar os pardmetros na mascara "Configuragdes".
2. Criar um perfil da maquina.
3. Configurar os parametros de uma maquina.
4. Selecionar o perfil da maquina.

Leia os seguintes capitulos se efetuar estes passos.

5.1 Configurar configuragdes dos sistema

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara "Configuragdes":

"O} Configuragoes
| Configuragdes

= Surgira a mascara "Sistema".

2. Configure os pardmetros desejados.

5.2 Criar perfil da maquina novo

Cada maquina com que vocé usa TRACK-Guide pode ter parametros diferentes. Para que vocé ndo
tenha de configura-los sempre antes do inicio do trabalho, poderé criar as configuragbes das
maquinas como perfis dela.

Como méaquina entende-se aqui a combinac&o do trator e do aparelho agricola.

Exemplo Se tiver dois tratores e dois aparelhos na frota, devera criar quatro perfis da maquina:
= Trator A e pulverizador
= Trator B e pulverizador
= Trator A e distribuidor de adubo
= Trator B e distribuidor de adubo

Crie sempre todas as combinagdes que vocé usa como perfis da maquina. Podem-se criar até 20
perfis da maquina.

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara "Configuragdes":

‘O} Configuragoes
[ ]
2. - Clique em "Introdugéo de dados da maquina”.

= Surgira a mascara da introdugéo de dados.

3. Introduza o nome do novo perfil da maquina.

OK ‘
4. - Confirme a entrada e salve.

= Surgirad a mascara "Dados da maquina".

5. Configure os pardmetros da maquina.
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5.3 Selecione perfil da maquina

Antes do trabalho, sempre se deve determinar com qual maquina da frota se deseja trabalhar. Para
isso, deve-se selecionar o perfil da maquina.

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara "Selecdo da maquina”;

‘{} Configuragoes

= Surgira a mascara "Sele¢do da maquina". Nesta mascara estao listados todos os perfis da
méaquina salvos.

| Selegdo da maquina

2. [ - Clique no perfil da maquina desejado.
= Surgira a mascara "Dados da maquina".

3. Verifique os parametros da maquina.

4, Eﬁ - Se os parametros forem atuais, saia da mascara.

= O perfil da maquina selecionado sera ativado.

= O nome do perfil da maquina ativado surgira na mascara inicial, na linha "Maquina".

5.4 Lista de parametros da maquina

Serdo necessarios 0s parametros da maquina nos seguintes casos:
= Se desejar criar o perfil de uma nova maquina
= Se desejar alterar um perfil da maquina

Nas seguintes paginas, vocé encontrara a explicacao de todos os pardmetros da maquina.

Larg. trabalho

Este parametro indica a largura de trabalho configurada do aparelho.

Numero de larguras parciais
Insira 0 nimero das larguras parciais.

Cada largura parcial aparece como parte de uma coluna de pulverizador na tela de navegagéo.

Larguras parciais

Abrira uma mascara em que se poder&o introduzir as larguras de trabalho individuais.

Grau de sobreposig¢ao

Grau de sobreposi¢do durante o processamento de uma superficie cuneiforme.
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0% grau de sobreposicéo 50% grau de sobreposigéo 100% grau de sobreposicdo

Considere que nas figuras esta representado o comportamento das larguras parciais quando estao
ligadas. A linha verde néo sera interrompida na tela de TRACK-Guide se uma largura parcial for
desligada.

Valores possiveis:

= 0% - ao sair da superficie processada, cada largura parcial sera ligada apenas se sair
totalmente da superficie. Ao entrar em uma superficie processada, a largura parcial s6 sera
desligada se 1% da largura parcial se encontrar sobre a superficie processada.

= 50% - ao sair da superficie processada, cada largura parcial sera ligada apenas se sair da
superficie em 50%. Ao entrar em uma superficie processada, a largura parcial s6 sera desligada
se 50% da largura parcial se encontrar sobre a superficie processada. Em caso de "grau de
sobreposi¢do" 50%, a "tolerancia de sobreposigao" é irrelevante.

= 100% - ao sair de uma superficie processada, cada largura parcial sera ligada imediatamente se
1% dela sair da superficie. Ao entrar em uma superficie processada, a largura parcial s6 sera
desligada se 100% da largura parcial se encontrar sobre a superficie processada.

Receptor GPS esq./dir.

Se o receptor GPS néo estiver posicionado no eixo longitudinal do veiculo, este desalinhamento
devera ser configurado aqui.

o
oy

Eixo longitudinal do veiculo e receptor GPS

@ Eixo longitudinal do veiculo @ Receptor GPS
Est4 do lado direito do eixo longitudinal do
veiculo

Valores possiveis:

22
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= Introduza um valor negativo, por exemplo: - 0,20m

Se o receptor GPS se encontrar do lado esquerdo do eixo longitudinal.
= Introduza um valor positivo, por exemplo: 0,20m

Se o receptor GPS se encontrar do lado direito do eixo longitudinal.

Receptor GPS frente/atras

Distancia do receptor GPS do ponto de processamento. O ponto de processamento &, por exemplo,
a coluna de um pulverizador agricola.

Valores possiveis:
= Introduza um valor negativo. Por exemplo: - 4,00 m
Se o receptor GPS se encontrar atras do ponto de processamento, insira um valor negativo.
= Introduza um valor positivo, por exemplo; 4,00m
Se o receptor GPS se encontrar em frente do ponto de processamento, insira um valor positivo.

Adverténcias acusticas

Este pardmetro decide se um aviso acUstico deve soar perto de limites de campo e de obstaculos
identificados.

Valores possiveis:
. llSimll
- llNéOll

Sensibilidade
Configuragéo da sensibilidade de LightBar.

Com quantos centimetros de desvio deve acender-se um LED no LightBar?
= Valor padréo: 30cm

Previsao

Este parametro decide quantos metros em frente do veiculo a visualizagéo de previséo de LightBar
da tela calcula a posi¢&o futura do veiculo.
= Valor padrdo: 8m

Ver também: LightBar da tela no modo gréfico [=> 18]

Angulo de inversao

A partir de um angulo definido, o programa supde que o veiculo pretende virar para uma pista. Se o
veiculo avangar para uma pista com um desvio de &ngulo menor, esta pista ndo sera reconhecida
como nova pista atual.

= Valor padréo: 30 graus.

Sensor posi¢ao operacional

Um sensor da posig&o operacional esta instalado na maquina?
- lISimll
- llNéoll
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Légica de sensor invertida

A logica do sensor da posi¢éo operacional esta invertida?
= "Sim" - O registro de processamento comega se 0 sensor da posigao operacional ndo estiver
ocupado. Ele termina se 0 sensor da posi¢ao operacional estiver ocupado.
= "Nao" - O registro do processamento comegara se 0 sensor da posi¢éo operacional estiver
ocupado. Ele terminara se o sensor da posigao operacional ndo estiver mais ocupado.

5.5 Lista de parametros na area "Configuragdes"

Neste capitulo, vocé encontrara a descri¢do de todos os parametros que surgirem na mascara
"Configuragdes".

Vérios pardmetros sdo usados para configurar os aparelhos conectados. Por exemplo, 0 médulo de
inclinagdo. Por isso, eles s6 surgirdo na mascara se estes aparelhos estiverem conectados.

Idioma

Idioma do software.

Unidade de comprimento
Selecionar o sistema de medigéo.

Valores possiveis:
llmll
Sistema métrico
- llftll
Sistema de medi¢&o anglo-americano

Satélite DGPS
Abrira uma mascara em que se poderéo configurar os satélites DGPS que deverdo ser usados.

Vocé pode configurar aqui também o comportamento em caso de falha do satélite.

e-Dif
Abrira uma mascara em que se pode selecionar uma corre¢do da posigao interna do software.

Para usar e-Dif, sdo necessarias uma antena GPS especial e uma licenga.

Médulo de inclinagao

Abrira uma mascara em que se podera configurar 0 mddulo de inclinagdo GPS TILT-Module.

LightBar da tela
Tipo de LightBar da tela.

Valores possiveis:
= "Desativado”
Desativa LightBar da tela
= "Grafico"
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Ativa LightBar da tela no modo grafico
= "Modo de texto"

Ativa LightBar da tela no modo de texto
= "SECTION-View"

Ativa SECTION-View

Numeragao pistas cond.
Este parametro decide como se numeram as pistas de condugéo criadas.

Valores possiveis:
= "absoluto"
As pistas de condugao tém numeros fixos. A pista de condugéo A-B recebe o nimero 0. As
pistas de condugéo a esquerda e a direita da pista de conducdo A-B s&o numeradas.
= "relativo"
As pistas de condugdo numeram-se de novo sempre que a maquina ative uma nova pista de
condugdo. A pista de condug&o ativada tem sempre o numero 0.

Luminosidade dia

Com este pardmetro, pode-se configurar a luminosidade para o funcionamento durante o dia.

Luminosidade noite

Com este pardmetro, pode-se configurar a luminosidade para o funcionamento durante a noite.

Volume

Regulagem do volume.

Teste de volume

Este pardmetro é usado para testar o volume configurado.

Transparéncia de pista
Este pardmetro decide se e como as sobreposi¢des devem ser representadas na tela.

Valores possiveis:
.0
As sobreposicdes ndo sao exibidas.
- 1= 6
Intensidade da cor com que as sobreposi¢des estdo marcadas.
. 3
Valor padrao

Data
Data atual.

Usa-se na gravagao dos campos e dos dados de campo.
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Hora

Hora atual

Visualizar grelha
Liga a rede de grelha na méscara de navegagao.

As distancias entre as linhas da grelha correspondem a largura de trabalho de entrada. As linhas da
grelha alinham-se nos eixos norte-sul e leste-oeste.

Polir no sentido de marcha

Se o receptor GPS montado no telhado da cabine do trator oscilar muito, as pistas de avango
exibidas na tela poderdo estar muito serradas.

Mediante a opgao "Polir no sentido de marcha", as pistas de avango visualizadas seréo polidas.

As indicagdes neste manual serdo validas apenas se se usar a antena GPS A100. Em caso de
outras antenas GPS, outras configuragdes podem ser corretas.

Valores possiveis:
= "Sim"
Polir o sentido de marcha
= "Nao"
N&o polir o sentido de marcha

Modelo da maquina
Este parametro decide como se calcula a posi¢cao da maquina enquanto se passa por uma curva.
A configuragao influencia a representacdo da maquina na tela e o funcionamento.

Valores possiveis:
= "autopropulsor"
= "de reboque"
= "desativado"

Iniciar modo demonstr.

Inicia uma simulag&o do aplicativo.

5.6 Desbloquear software

Modo de procedimento

No ato da compra, o software encontra-se desbloqueado.

No entanto, em caso das versdes mais antigas do software, o desbloqueio pode se perder durante
uma atualizagao BIOS. Neste caso, vocé deve desbloquear o software. Neste caso, o desbloqueio é
gratis.

1. Prepare o numero de série e o nimero do produto do terminal. Ambos o0s nimeros se
encontram no adesivo do lado traseiro do terminal.

2. Passe para a mascara "Info";

e
[] Informagao

26

Copyright © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG



MULLER
[m lektronik)

Configuragéo

Introduzir largura das larguras parciais

5.7 Introduzir

Modo de procedimento

[ ]
3. O - Clique em "TRACK-Guide".
= Na linha "NS" surgira um codigo de 18 letras.

4. Anote o cddigo e comunique-0 ao comerciante ou a empresa Miiller-Elektronik para pedir uma
ativagao.
= O comerciante registrara a versdo na empresa Miiller-Elektronik e Ihe enviara um codigo de
desbloqueio de 10 caracteres.

5. Introduza o cédigo de desbloqueio de 10 caracteres da empresa Mller-Elektronik no terminal.

oK '
6. - Aperte para confirmar a entrada.

= Na mascara "Info", na coluna da tabela "Ativo" surgird "Sim" ao lado da caracteristica ativada.

largura das larguras parciais
Pode-se introduzir a largura das larguras parciais individuais.
Certifique-se de que a soma das larguras parciais é igual a largura de trabalho total.

1. Passe para a mascara "Larguras parciais";
Configuragoes | Sele¢do da maquina | (maquina desejada) | Larguras parciais

2. Selecione a largura parcial desejada. A largura parcial 01 € a largura parcial externa, esquerda
(na diregdo do avango)
= Surgira a mascara da introdugéo de dados.

3. Introduza a largura da largura parcial.
4. Clique em "OK" para confirmar a entrada.

5. Introduza outras larguras das larguras parciais de tal forma que a soma das larguras parciais
seja igual a largura de trabalho real.

= A partir da soma das larguras parciais sera calculada de novo a largura de trabalho.

5.8 Configurar médulo de inclinagao

Modo de procedimento

0O médulo de inclinagéo determina a inclinagdo do trator durante o avango. O software pode calcular,
assim, quantos centimetros a antena GPS se inclinara para o lado se a cabine do trator estiver
inclinada. A determinag&o da posicéo &, assim, ainda mais exata.

O software pode trabalhar apenas com o mddulo de inclinago "GPS TILT-Module". Pode-se
encomendar o médulo de inclinagdo "GPS TILT Module" na empresa Mdiller Elektronik com o
seguinte nimero do produto: 30302495.

1. Meca a distancia entre o centro da antena GPS e a superficie do chéo.
2. Ligue o terminal.

3. Passe para a mascara "Configuragdes":
Configuragoes | Configuragoes

4, Clique em "Médulo de inclinagéo".

5. Introduza a distancia medida entre a antena GPS e a superficie do chdo na linha "Altura da
antena".
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= Vocé configurou 0 modulo de inclinagdo. Agora, vocé pode configurar a posigao zero da

inclinacao.
5.8.1 Calibrar posigao zero da inclinagao
Quando calibrar? A calibragdo é necessaria nos seguintes casos:

= Na primeira introdug¢do em funcionamento
= Se o frator se encontrar num chao plano e se na linha "Inclinagao" se indicar um angulo de
inclinagéo diferente do 0

Modo de procedimento 1. Posicione o trator num ch&o plano.
2. Desligue o motor.

3. Ligue o terminal.

4

. Passe para a mascara "Configuragfes":
Configuragoes | Configuragoes

5. Clique em "Médulo de inclinagao".

6. Clique em "Calibragdo do zero absoluto".
= Inicia-se a calibragdo da posic¢éo zero.

= Depois da calibragéo, na linha "Inclinag&o" surgiré o valor 0.

5.9 Selecionar satélites DGPS

Satélite DGPS - um satélite de corre¢&o que permite determinar a posi¢ao do receptor GPS com
maior exatidao.

Vocé devera selecionar um satélite DGPS no seguinte caso:
= Se o satélite estiver fora de servigo

Selecione sempre s6 os satélites acessiveis na sua regido. Vocé reconhecera a acessibilidade na
bandeira ao lado do satélite.

Qual satélite se seleciona depende da melhor disponibilidade instantanea na sua regiéo.

= "Auto”
O software seleciona automaticamente o melhor satélite no momento. Nao se recomenda esta
configuragéo, pois desacelera o arranque do terminal.

= Selecionar apenas um satélite
O satélite sera conectado para o célculo da posigao atual. Em caso de falha da conexao, vocé
devera selecionar um satélite novo.

= Selecionar dois satélites
Recomendamos esta configurag&o.
Podem-se selecionar até dois satélites ao mesmo tempo.

Configuragbes possiveis

- Satélite primario - o satélite que se encontra no topo da lista. O satélite sera conectado
para o calculo da posigéo atual. Em caso de falha da conexao, o receptor GPS comutara
automaticamente para o satélite de substituigao.

- Satélite de substituicdo - o satélite que se encontra na lista, embaixo do satélite primario.
Usa-se o satélite de substituigdo quando a conex&o com o satélite primario n&o é possivel.

Modo de procedimento M Vocé conectou uma antena GPS.
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1. Passe para a mascara "Configuragdes":
Configuragbes | Configuragoes
2. Clique em "Satélite DGPS"

= Surgira uma lista de satélites disponiveis. A bandeira indica em que regido o satélite esta
disponivel.

3. Selecione o satélite primério.
= O satélite sera deslocado para o topo da lista.

4, Selecione o satélite de substituicao.

= No lado direito aparece um simbolo de fungéo "Seta para cima". Com este simbolo, vocé
pode alterar a posi¢do do satélite na tabela.

5. Clique em "Salvar".
= Surgira a seguinte mensagem:
"Salvar a configuragéo do receptor GPS?"

6. "Sim" - Confirme.

= O terminal sera configurado para o uso dos satélites selecionados.

5.10 Selecionar satélite de corregao (e-Dif)
Calculo interno dos dados de corregao.

Precisa-se desta configuragdo apenas nas regides para as quais ndo existem satélites DGPS
disponiveis.

Por exemplo, no hemisfério sul ou na Asia.

Para usar e-Dif, precisa-se de uma antena GPS especial. Pode-se encomendar esta antena GPS na
empresa Miller-Elektronik com o niimero do produto 30302464.
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6 Decorrer do manuseio
Neste capitulo, vocé conhecerd o decorrer geral do manuseio.
Assim, vocé tera uma ideia geral do manuseio do software.

Os passos de manuseio individuais estéo escritos detalhadamente em outras partes do presente
manual de usuario.

6.1 Caso se processe um campo pela primeira vez

Caso se processe um campo pela primeira vez, ainda ndo havera dados gravados que se possam
aproveitar.

Proceda conforme a seguinte sequéncia:
1. Avance para 0 campo
2. Prepare a navegagéo

- Selecionar modo de condug&o [= 32]
— Configurar largura da pista de condugéo [=> 33]
— Configurar intervalo das pistas de condugéo [= 34]

3. Inicie a navegacao

Definir ponto de referéncia 1 [= 37]

Contorne 0 campo

Identificar limite de campo [= 41]

Criar pista de condugéo A-B [= 42]

Identificar obstaculos [= 43]

Processar campo [=> 44]
4. Salvar dados do campo [= 47]

— Salve no formato padrao
- Exporte no formato GIS

5. Rejeitar os dados do campo [= 48]

Leia nos préximos capitulos como realizar cada uma das tarefas.

6.2 Caso se volte a processar um campo

Caso se deseje processar um campo anteriormente processado e os dados deste campo estejam
gravados no USB, devera proceder-se da seguinte maneira;

1. Avance para 0 campo
2. Carregar dados do campo [= 47]

3. Prepare a navegagéo
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— Selecionar modo de condug&o [= 32]

— Configurar largura da pista de condug&o [= 33]

— Configurar intervalo das pistas de condugéo [= 34]
4. |nicie a navegagao ou continue

- Inicie a navegagao [= 35]

— Calibrar ponto de referéncia 1 [= 37]

— Processar campo [= 44]
5. Salvar dados do campo [= 47]

- Salve no formato padrao
- Exporte no formato GIS

6. Rejeitar os dados do campo [= 48]

Leia nos préximos capitulos como realizar cada uma das tarefas.
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Prepare a navegagao

-~

7.1 Selecionar modo de condugao
0O modo de condugéo decide como se criam as pistas de condugao.
Seleciona-se 0 modo de condugao na mascara de preparagao.

Existem os seguintes modos de condugao:
= Modo de condug&o Paralelo
= Modo de condugéo Curva polida
= Modo de condugéo Curva idéntica
= Modo de condugéo A mais [0.0000°]

711 Modo de condugao "Paralelo"
0O modo de condugéo "Paralelo" também se chama "Modo A-B".

Utilize este modo se desejar processar 0 campo em pistas de avango paralelas, diretas.

71.2 Modo de condugao "Curva polida"
Fim do modo: Pistas de condugao curvadas sem sobreposicdes.

No modo de condugdo "Curva polida" altera-se a curvatura das curvas em cada pista de condugao.
As pistas de condugdo passam a ser mais afiadas num lado e mais circulares no outro.

Assim se evitam sobreposi¢des. A desvantagem deste modo de condugao é as pistas muito
afastadas da pista de condugéo A-B ficarem muito pontiagudas.

Se verificar que a pista de condugao esta afiada demais, elimine as pistas de condug&o e crie uma
nova pista de condugéo A-B. Calculam-se de novo as pistas de condugao.

Exemplo
Conselho: Crie a pista de condugao A-B de tal forma que o interior da curva se encontre o0 mais perto
possivel do limite de campo.

713 Modo de condugao "Curva idéntica"

Fim do modo: Pistas de condug&o curvadas com curvatura idéntica

A curvatura ndo se altera no modo de condug&o "Curva idéntica". Utilize este modo apenas com
curvas pouco fechadas.

A desvantagem deste modo de condugao é que, num determinado ponto, as distancias entre as
pistas de condugéo ficam grandes demais. Depois ja ndo € possivel processar 0 campo exatamente
pista-a-pista.

Se as distancias entre as pistas de condugéo ficarem grandes demais, elimine as pistas de
condug&o e crie um nova pista de condugéo A-B.
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Exemplo
714 Modo de condugao A mais
Neste modo, vocé pode entrar manualmente a dire¢&o geografica em que as pistas de condugao
devem ser criadas. Vocé deve entrar apenas a dire¢do em graus (0° até 360°) e as pistas de
condugdo sao conduzidas de forma automatica e mutuamente paralela.
= 0°norte
= 180° sul
= 90° leste
= 270° oeste
Este modo é vantajoso sobretudo caso se conhega a dire¢do exata em que o campo devera ser
processado.
Neste modo podem trabalhar varias maquinas ao mesmo tempo e em pistas de avango exatamente
paralelas.
7.2 Configurar pistas de condugao
Neste capitulo, vocé aprenderé a trabalhar com as pistas de condugao.
As pistas de conducéo sé&o linhas visualizadas na tela que o ajudam a avangar exatamente na pista
de avango desejada.
7.21 Configurar largura da pista de condugao
A largura da pista de condugéo ¢ a distancia entre as duas pistas de condugao.
A largura da pista de condugéo pré-configurada é a largura de trabalho. Esta pode ser ajustada para
uma tarefa.
Exemplo Largura de trabalho do pulverizador agricola = 18 m

Modo de procedimento

Vocé deseja garantir que nada sera omitido durante o processamento.

Configure a largura da pista de condugéo, por exemplo, em 17,80 m. Vai-se trabalhar com 20 cm de
sobreposicao.

1. Passe para a mascara de preparagao:

Navegagao

[ |
2. [ - Clique em "Larg.pis.cond.".
[ ]
3. - Entre a largura da pista de condug&o desejada.

| |
4, [ — Confirme a entrada.
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7.2.2 Configurar intervalo das pistas de condugao
Pode-se configurar o intervalo das pistas de condugéo na mascara de preparagao.
Assim, pode-se configurar com que intervalo as pistas de condugéo sdo exibidas em negrito.
Assim, avangar em cada segunda ou cada terceira pista deve ser mais simples para vocé.

Exemplo Ao inserir 0 numero "2", cada segunda pista de condug&o aparece em negrito, ao inserir 0 nimero
"3", cada terceira pista de condugéo aparece em negrito, etc.

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara de preparagao:

3. - Configure o intervalo das pistas de condugéo desejado.

Navegagao

2. - Clique em "Canteiros".

[ ]
4. [ - Confirme a entrada.
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8 Inicie navegagao

Ao iniciar a navegagéo existem duas possibilidades:
= Iniciar nova navegagéo
= Continuar navegac&o iniciada

8.1 Iniciar nova navegacao

Pode-se iniciar uma nova navegagao nos seguintes casos:
= (Caso se processe Um campo pela primeira vez.
= Caso se carreguem os dados de um campo conhecido. Neste caso eliminam-se todas as
entradas velhas. No entanto, podem-se reutilizar os limites de campo, as pistas de condugéo e
0s obstaculos.

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara de preparacao:

Navegagao

2. Configure todos os parametros visualizados.

3. Aperte "Novo".

= Aparece a mascara de trabalho.

8.2 Continuar navegacao iniciada

Pode-se continuar uma navegagéo nos seguintes casos:
= Caso tenha interrompido o processamento de um campo.
= (Caso se tenha saido do aplicativo.
= Caso se tenham carregado os dados de um campo.

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara de preparagao:

Navegacgao

2. Configure todos os parametros visualizados.

3. Aperte "Cont."

= Aparece a mascara de trabalho.

8.3 Iniciar registro de entradas

Né&o é necessério ler o presente capitulo no seguinte caso:
= Vocé tem um sensor da posigao operacional

Se vocé ndo montou um sensor da posi¢do operacional, o software ndo sabe quando o seu aparelho
(por exemplo, pulverizador) esta funcionando e quando n&o. Por isso, vocé deve comunicar ao
software se quiser comegar a trabalhar. Faz-se isso registrando as entradas.

Mediante o registro das entradas, pode-se ver na tela que areas do campo vocé ja percorreu.

Modo de procedimento M Vocé iniciou uma navegagao.
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1. - Registre entradas

= O simbolo de fun¢&o fica vermelho: E

= Atras do simbolo de trator é tracada uma pista verde. Ela marca as entradas.

8.4 Calibrar DGPS

DGPS significa "Sistema global de posi¢&o com sinal diferencial".
Trata-se de um sistema que se usa para determinar a posi¢éo do seu veiculo.

Descrigado de problemas Ao longo do dia, a terra gira e os satélites mudam de posigao no céu. Assim, a posi¢ao calculada de
um ponto se desloca. Por causa da deslocagéo, ela ndo esta mais atualizada ap6s certo tempo.

Este fendmeno designa-se deriva e pode ser diminuido.

Isto significa que todos os limites de campo e todas as pistas de condugdo que vocé criou em um dia
se deslocam apds algumas horas.

Solugao do problema Existem duas formas para equilibrar a deriva:
= Mediante o ponto de referéncia 1 - Definindo o ponto de referéncia 1 e calibrando o sinal GPS
antes de cada inicio do trabalho. Possibilidade gratuita para o uso da antena GPS A100 e com a
exatidéo de até +/- 30cm.
= Utilizando um sinal de corregéo. Um servigo pago dos prestadores GPS. Apenas em ligagao
com uma antena GPS muito exata. O sinal GPS é calibrado novamente em intervalos regulares
e automaticamente. Assim é possivel uma exatidao inferior a cinco centimetros.

8.41 GPS sem sinal de correcao

Ao se utilizar GPS sem o sinal de corregéo, deve-se calibrar o sinal GPS antes do inicio de cada
trabalho.

Quanto mais exato for isso, mas exato sera o funcionamento do seu sistema. E vice-versa, quanto
menos exata a calibragdo GPS, com menos exatidao o sistema pode determinar a posi¢éo do
veiculo.

Qual a utilidade do ponto de referéncia?

Com a ajuda do ponto de referéncia, podem-se comparar as coordenadas GPS reais com as
coordenadas GPS gravadas e equilibrar eventuais derivas (deslocagdes).

Para calibrar o sinal GPS é necesséario um ponto fixo no ch&o. Isto &, o ponto de referéncia 1. Na
calibracéo do sinal GPS s&o comparadas e ajustadas as coordenadas gravadas do ponto de
referéncia com as coordenadas atuais.
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Se né&o se definir o ponto de referéncia e nao se calibrar o sinal GPS toda vez antes de trabalhar,
acontecera o seguinte:
= As coordenadas GPS gravadas do limite de campo, as pistas de condugao, etc. diferenciam-se
das reais.
= Assim, ndo se podem processar partes do campo porque, conforme o GPS, vocé se encontra
fora do limite de campo.

Para atingir a maxima precisdo, deve-se:
= Definir o ponto de referéncia em cada campo no primeiro processamento.
= Calibrar o sinal GPS antes de cada processamento.

Definir ponto de referéncia 1

Quando definir?

Definir corretamente

Ponto de referéncia 1 - um ponto perto do campo. Ele é usado para comparar a posicdo gravada e
real do campo.

Ao definir o ponto de referéncia, as coordenadas da antena GPS s&o decisivas.

Defina o "ponto de referéncia 1" nos seguintes casos:
= Caso se processe um campo pela primeira vez.

Ao definir o ponto de referéncia, € necessario um ponto fixo cuja posi¢ao ndo se altera com o tempo.
Por exemplo, uma arvore, uma pedra diviséria ou uma tampa de um esgoto.

Precisa-se deste ponto para se colocar o trator exatamente no mesmo lugar durante a futura
calibragdo do sinal GPS.

Perda de dados em caso de ponto de referéncia em falta
Se, no futuro, vocé nédo conseguir encontrar o ponto de referéncia, os dados registrados seréo
inutilizaveis.

o Lembre-se sempre da posigao exata do ponto de referéncia para cada campo!

A seguinte figura mostra a possibilidade de posicionar o trator ao definir o ponto de referéncia:
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Trator ao definir o ponto de referéncia
. Antena GPS no telhado da cabine do trator »<  Posigao do ponto de referéncia
Distancia entre a antena GPS e o ponto na @ Distancia entre a antena GPS e 0 ponto na
beira da estrada no eixo Y beira da estrada no eixo X

---Linha do ponto fixo sobre a estrada

Modo de procedimento M Processa-se um campo pela primeira vez.

1. Encontre um ponto fixo na entrada do campo. Por exemplo, uma arvore, uma pedra diviséria ou
uma tampa de um esgoto.

2. Desenhe uma linha do ponto fixo selecionado sobre o caminho.
3. Posicione o trator com as duas rodas dianteiras na linha.

4. Anote a distancia entre o ponto € o trator.
Esta distancia deve ser igual nas calibragbes GPS futuras.

5. Inicie uma nova navegagao.

0

- Aperte
=
LR
7. == J- Aperte
8. E:i-Aperte

= O programa determina durante 15 segundos a posi¢édo instantanea e a salva como "Ponto
de referéncia 1". O ponto de referéncia define-se exatamente onde se encontra a antena
GPS.

= Os pontos de referéncia e as calibragbes do sinal eventualmente ja existentes s&o assim
anulados.

= Na mascara de trabalho aparece embaixo do simbolo da maquina o simbolo do ponto de

referéncia:

= Vocé definiu o "ponto de referéncia 1".
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Calibrar o sinal GPS

Na calibracéo do sinal GPS, a antena GPS deve encontrar-se exatamente onde esteve na defini¢éo
do ponto de referéncia.

@ @ ©

——)--
14 i

Posigéo da antena GPS em relagao ao ponto de referéncia na calibragéo do sinal GPS

»<  Posigao do ponto de referéncia

Antena GPS no telhado da cabine do trator

Quando calibrar? Deve-se calibrar o sinal GPS nos seguintes casos:
= Antes do inicio de cada trabalho

1 X

= Se ao lado do simbolo de fungdo —_==_J estiver piscando um triangulo vermelho

."'-i

= Caso se verifique que se esta avangando em uma faixa, mas na tela se v& um desvio.

Modo de procedimento 1. Avance na entrada do campo ao "ponto de referéncia 1".

2. Posicione o trator com as duas rodas dianteiras na linha.
O trator deve estar no mesmo angulo como durante a definigédo do ponto de referéncia. A
distancia do ponto fixo na beira da estrada deve ser igual a definigdo do ponto de referéncia.

= O programa determina durante 15 segundos a posi¢do instantanea. Em caso de calibragdo
nova do ponto de referéncia, a calibragdo antiga é sobrescrita.
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= Aparecera a seguinte mascara:

Calibragao GPS

Calibragdo disponivel
Deriva: 0.627 m

Idade: 0.00 h ?
Y&
| =2 |

preparado

=

6. @ - para tras

T 1
= O simbolo de fungdo == esta agora vermelho.
Na mascara Calibragdo GPS aparecem os seguintes parametros:

= Deriva
Mostra a deriva do ponto de referéncia desde a definigdo do ponto de referéncia. Todos os
dados de campo deslocam-se neste valor. A deriva é determinada de novo durante a calibragao
do sinal GPS.

= |dade
Ha& quantas horas o sinal GPS foi calibrado pela ultima vez. Depois do ponto visualizam-se
centésimos de hora. Por exemplo: 0,25 h = um quarto de hora = 15 minutos

8.4.2 DGPS com sinal de corre¢ao

Ao utilizar um sinal de corre¢do RTK, ndo se precisa definir o ponto de referéncia nem calibrar o
sinal GPS. A posicéo do trator € continuamente corrigida pela estagdo RTK mediante um sinal de
corregao.

8.4.3 Testar qualidade do sinal DGPS

Dependendo da posigao geogréfica, a qualidade do sinal GPS pode oscilar fortemente.

Pode-se ver a qualidade do sinal GPS nos seguintes locais:
= na mascara inicial
= na mascara de trabalho

Na indicagdo da ligagdo DGPS encontram-se as seguintes informagoes:
= Gréfico de colunas
Exibe a qualidade da ligago. Quanto mais colunas azuis, melhor a ligag&o.
= NUmero de satélites ligados
= Status do sinal de corregao
Para atingir a exatidao suficiente, este status deve mostrar sempre pelo menos "DGPS". Em
caso de sistemas com RTK aparecera "RTK Fix" ou "RTK Float".
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8.5 Identificar limite de campo
Deve-se identificar o limite de campo em cada campo novo.
Pode-se identificar o limite de campo enquanto se processa a clareira.

Dependendo se trabalha com ou sem um sinal de corre¢do RTK, vocé tem as seguintes
possibilidades:
= Possibilidade 1:
Aplicavel em ambos os casos.

- Contornar o campo.
- Mandar calcular o limite de campo ao longo das pistas que se criaram ao contornar.

— Processar o interior do campo.
= Possibilidade 2:
Recomendavel apenas com o sinal de corregdo RTK.

— Processar o interior do campo.
- Contornar o campo.

- Mandar calcular o limite de campo ao longo das pistas que se criaram ao contornar.
Este método funciona também sem o sinal de corre¢éo RTK, mas deve-se calibrar o sinal GPS
antes do processamento e antes do calculo do limite de campo. Isto depende da deriva da
posi¢do GPS entre o inicio do trabalho e o calculo do limite de campo.

Procedimento 1 Caso se deseje contornar o campo pela primeira vez, o limite de campo seré identificado da seguinte
forma:

M Vocé definiu e calibrou o "ponto de referéncia 1".
1. Inicie uma nova navegagao.

2. Ligue o aparelho suspenso ou adicional.

3. - Aperte se este simbolo de fungao aparecer na mascara de trabalho.
A tecla de fung&o é usada para comunicar ao software que vocé estd comegando a trabalhar.
Se vocé montou um sensor da posi¢do operacional, este simbolo de fungio nao aparecera.

4. Comece a contornar 0 campo.
= Depois dos primeiros centimetros, vera que na tela se desenha uma pista verde atras da
coluna do aparelho. A pista marca a superficie processada.

= Se ndo aparecer nenhuma pista, isto podera ter as seguintes causas:
a) Vocé nao ligou o aparelho adicional (e vocé tem um sensor da posi¢&o operacional)

b) Vocé néo apertou a tecla de fungéo
5. Contorne o campo inteiro.
6. Termine o contorno do campo no ponto de saida. O contorno deve estar fechado.

|

1. - Aperte assim que regressar ao ponto de saida.
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= Na tela de navegacdo desenha-se uma linha vermelha ao redor do campo. Este é o limite de
campo.

Procedimento 2 Caso se processe 0 campo pela primeira vez, o limite de campo sera identificado da seguinte forma:
M Vocé definiu e calibrou o "ponto de referéncia 1".
1. Inicie uma nova navegagao.
2. Ligue o aparelho suspenso ou adicional.

3. - Aperte, se este simbolo de fun¢do aparecer na mascara de trabalho.
Se vocé montou um sensor da posigdo operacional, ndo € necessario apertar esta tecla de
fung&o. Ela é usada para comunicar ao software que vocé esta comegando a trabalhar.

4. Inicie o processamento do campo.
= Depois dos primeiros centimetros, veré que na tela se desenha uma pista verde atrés da
coluna do aparelho. A pista marca a superficie processada.
= Se ndo aparecer nenhuma pista, isto podera ter as seguintes causas:
a) Vocé nao ligou o aparelho adicional (e vocé tem um sensor da posi¢&o operacional)

b) Vocé néo apertou a tecla de fungédo
5. Processe 0 campo.
6. No fim do processamento, avance para o ponto de referéncia 1 e calibre o sinal GPS.
7. Contornar o campo.
'
8. - Aperte assim que regressar ao ponto de saida.

= Na tela de navegacgao desenha-se uma linha vermelha ao redor do campo. Este € o limite de
campo.

8.6 Criar pista de conducgao A-B

A pista de condugao A-B é a primeira pista de condugédo que se cria. Todas as outras pistas de
condugao sao calculadas e desenhadas a partir da pista de condugéo A-B.

Deve-se criar a pista de condugdo A-B em cada modo de condug&o.

Quando criar? Pode-se criar a pista de condugdo A-B em qualquer momento depois de se ter definido o ponto de
referéncia. Por exemplo, durante o primeiro contorno do campo.

8.6.1 Criar a pista de condugao A-B no modo paralelo e no modo de curva

Modo de procedimento 1. Avance o trator para o ponto inicial da pista de condugéo A-B desejada.

- defina ponto A.

= O ponto A sera definido.
= A bandeira A no simbolo de fungao passa a verde.

3. Avance para o fim do campo.
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I - defina ponto B.

= O ponto B sera definido.

4,

= A bandeira B no simbolo de funcdo passa a verde:

= Os pontos A e B estao ligados com uma linha. Esta linha chama-se "pista de condug&o A-
B" e sera marcada na tela por dois simbolos pequenos A e B.
No modo paralelo, a pista de condugéo A-B é direta.
Nos modos de curva, a pista de condugéo A-B é curvada.

= As pistas de condugéo séo projetadas, visualizadas e numeradas nas duas diregdes com
base na largura da pista de condugéo atual e no modo de condugao selecionado.

8.6.2 Criar a pista de condugao A-B no modo de condugéo A +

Modo de procedimento 1. Avance o trator para o ponto inicial da pista de condugéo A-B desejada.

= Aparece a mascara da introducao de dados.
3. Na mascara da introdug&o de dados, vé-se a diregao atual do trator (em graus).

4. Introduza a diregdo desejada da pista de condugéo A-B.
= A pista de condugao A-B sera criada na dire¢éo introduzida.

8.7 Identificar obstaculos

Se houver obstaculos no campo, sera possivel identificar a posigao deles. Assim, vocé sera sempre
avisado antes de poder ocorrer uma colisao.

Podem-se identificar os obstaculos durante o processamento do campo.

Vocé sera avisado nos seguintes casos:
= Se vocé se aproximar do obstaculo mais de 20 segundos (com a velocidade atual)
= Se vocé estiver afastado do obstaculo identificado ou de um limite de campo a menos de duas
larguras de trabalho

A adverténcia & composta sempre por dois elementos:
= Adverténcia grafica no canto superior esquerdo da mascara de trabalho

- "Limite do campo"

— "Obstaculo”
= Sinal acustico

Modo de procedimento M Vocé iniciou uma navegagao.

E
1. A | Aperte.
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= Surgira a seguinte mascara;
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A tela mostra uma representagdo esquematica da maquina com condutor, o obstaculo e a
distancia do obstaculo do receptor GPS.

2. Determine a distancia do obstéaculo da localizagao do trator com as setas.
Como TRACK-Guide conhece a posigéo do trator, ele pode calcular a posi¢éo do obstaculo no
campo.

i
-

3. M | Salve a posigéo do obstaculo no campo.

= O obstaculo surgira agora na mascara de trabalho.
8.8 Manuseio durante o trabalho

8.8.1 Alterar a representa¢ao da mascara de trabalho

Ha varias possibilidades de alterar a representa¢do da mascara de trabalho.

Elementos de comando Elemento de comando | Fungéo
E Aproximar e afastar com o zoom.
-« ™ Visualizar o campo inteiro
o
Ativar a visualizagdo 3D
|
E Ativar a visualizagdo 2D
8.8.2 Deslocar as pistas de condugao

Utilize esta fungdo se vocé se encontrar na pista de avango desejada mas se no terminal aparecer a
posigao do trator ao lado da pista.

Podem-se deslocar as pistas de condugé@o no modo paralelo e no modo de curva.

Modo de procedimento M Vocé iniciou uma navegagao
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1 1

1. == J- Aperte.

#Id-
A | - Mantenha apertado durante 3 segundos para deslocar as pistas de condugo para a
posicdo instantanea.

= A pista de condugo seré deslocada.

8.8.3 Eliminar as pistas de condugao

Podem-se eliminar as pistas de condugao a qualquer momento e criar novas.

Modo de procedimento

1. - Mantenha apertado durante trés segundos.

= As pistas de conducao serao eliminadas.

8.8.4 Comportamento em caso de falha de um satélite

Pode acontecer que a conex&o ao satélite DGPS seja interrompida durante o trabalho. Isso pode ter
varias causas, por exemplo:
= O satélite foi desconectado
= O satélite esta com defeito
= Posicdo geogréfica
= eoutras
Dependendo das configuragdes que se efetuaram no parametro "Satélite DGPS", o software pode
reagir a falha da conexao de formas diferentes:
= Vocé selecionou nas configuragdes "Auto” ou dois satélites.
0O terminal conecta-se a um satélite de substituicdo. A sua posigao pode ser eventualmente
deslocada neste caso. Vocé reconhece isso porque a posigao do veiculo sera de repente
deslocada na tela.
= Vocé selecionou nas configuragdes apenas um satélite
O terminal ndo pode se conectar a outro satélite porque vocé selecionou apenas um.

Procedimento 1 Se a sua posigdo GPS for deslocada, deve-se proceder da seguinte forma:
1. Interrompa o trabalho

Avance ao ponto de referéncia 1

Calibrar ponto de referéncia 1

Regresse ao lugar onde interrompeu o trabalho.

@ &~ o bn

Continue o trabalho

Procedimento 2 Se perder a conexdo DGPS de todo, proceda da seguinte forma:
1. Interrompa o trabalho
2. Selecione um satélite novo sob o pardmetro "Satélite DGPS".
3. Avance ao ponto de referéncia 1

4. Calibrar ponto de referéncia 1
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5. Regresse ao lugar onde interrompeu o trabalho.

6. Continue o trabalho
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9 Salvar dados do campo

Podem-se salvar dados para cada campo que se processa.

Os dados do campo sao compostos das seguintes informagdes:
= Limites de campo
= Ponto de referéncia 1
= Pistas de condugéo
= Entradas
= Obstaculos identificados

Todos os dados do campo sao salvos juntos no USB.

9.1 Salvar e carregar os dados do campo

Se, durante o trabalho, salvar os dados de campo registrados no USB, vocé poderé usar os dados
do campo com outros aplicativos ME.

Por exemplo com:
= TRACK-Guide Desktop
Pode-se baixar o aplicativo de forma gratuita.

9.1.1 Salvar dados do campo

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara "Memoria".

‘ E Memdria
2. E - Aperte.

= Aparece a mascara da introducéo de dados.

3. Introduza o nome com que os dados do campo devem ser salvos.

= Os dados seréo salvos no USB na pasta "ngstore".

9.1.2 Carregar dados do campo
Carregue os dados do campo sempre antes de processar um campo j& processado.

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara "Meméria".

‘ E Memoria
2. E] - Aperte.

= Aparece a mascara "Carregar registro".

[ |
3. - Clique no campo pretendido.

= Na mascara "Memoria" aparece uma sintese do campo.
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9.1.3 Rejeitar os dados do campo

Ao rejeitar os dados do campo, todas as informagdes seréo eliminadas da meméria temporéria do
terminal.

Devem-se rejeitar os dados de um campo depois do processamento dele para se poder processar
um campo novo. Se nao o fizer, o software parte do principio de que vocé deseja continuar a
processar 0 primeiro campo.

Perda de dados
Os dados do campo rejeitados ndo podem ser novamente recuperados.

o Salve todos os dados do campo importantes antes de os rejeitar.

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara "Meméria";

‘ E Memoria
2. E - Aperte.

= Os dados do campo atualmente carregado serdo rejeitados.

9.2 Exportar e importar os dados do campo para GIS

Se documentar o seu trabalho no formato GIS, vocé podera abrir e processar os dados do campo
em um programa GIS no seu PC.

9.21 Exportar os dados do campo para GIS

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara "Memoria".

‘ E Memoria

IS
2. — Aperte.

= Aparece a mascara da introdugdo de dados.

3. Introduza 0 nome com que se devem exportar os dados do campo.

= Os dados serdo salvos no USB na pasta "NavGuideExport".

9.2.2 Importar os dados do campo de GIS

Tipos de dados do campo Superficies de fU”dO
GIS = Linhas de obstaculos

= Pontos de obstaculos

Modo de procedimento M Vocé criou a pasta "NavGuideGisimport" no USB.
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Reorganizar os dados

M Todos os dados que se deseja importar se encontram no USB na pasta "NavGuideGislmport".
A pasta néo pode conter subpastas.

1. Passe para a mascara "Memoria".

Memdria

= Aparecera a seguinte mascara:

Dados de fundo

Tipo atual
Superficies de fundo -
Linhas de obstaculos

Pontos de obstaculos

3. Clique no tipo desejado dos dados do campo GIS.
= Aparecera a seguinte méscara:

Selecionar arquivo

Field 1 2009.shp Superficies %
Field 2 2009.shp Superficies
Field 3 2009.shp Superficies

Ul

Na coluna esquerda, vé-se 0 nome do arquivo com os dados do campo. Na coluna direita o

tipo dos dados do campo GIS. O nome dos arquivos fica a seu critério e do sistema GIS
que vocé usa.

4. Marque a linha com os dados desejados.

5. E - Aperte.

= Os dados de fundo serdo carregados.

9.3 Reorganizar os dados

O fim da reorganizag&o de dados € acelerar o trabalho do terminal.

Os dados salvos no USB s&o separados de tal forma que o terminal pode acessa-los mais
rapidamente.

Modo de procedimento 1. Passar para a mascara "Memoria".
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2. E] - Aperte.

= Aparece a mascara "Carregar registro".

= |
3. % - Aperte.

= Aparecera a mascara "Tratamento de dados".

4, I - Cligue em "Reorganizagéo de dados".

5. Aparecera a seguinte mensagem: "preparado”.
OK 1

6. - Confirme.

9.4 Consultar as entradas documentadas

Podem-se consultar as entradas e verificar se se omitiu alguma coisa.

Elementos de comando Simbolo de fungdo | Significado

-<——>

I Deslocar sele¢do para cima e para baixo
&

:
+ L]
E Aproximar com 0 zoom

Modo de procedimento 1. Passe para a mascara "Memoria"

Deslocar sele¢ao para a esquerda e para a direita

2. Carregue o campo desejado.

3. E - Aproxime com o zoom.

I

4, Jou LR Mantenha a tecla de fungao apertada.

5. E - Gire o bot&o giratorio.

= A sele¢éo sera deslocada.

9.5 Apagar os campos do USB

Podem-se apagar campos inteiros com todos os respectivos dados do USB.

Modo de procedimento 1. Passar para a mascara "Memoria".

2. E] - Aperte.

= Aparece a mascara "Carregar registro".
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[ ]
3. - Marque o campo desejado.
4. E - Elimine o campo marcado.

= Aparecera a seguinte mensagem: "Eliminar mesmo este registro?:"

5. "Sim" - Confirme.

= 0O nome do arquivo com os dados do campo desaparecera da tabela.

9.6 Eliminar entradas

Podem-se eliminar as entradas de todos os campos salvados. Os outros dados do campo nao serdo
eliminados.

Pode-se efetuar este passo, por exemplo, no fim da estagéo.

Modo de procedimento 1. Passar para a mascara "Memoria".

a..

= Aparece a mascara "Carregar registro".

L

[ ]
3. O - Marque o campo desejado.

4. E - Aperte.

5. Aparecera a mascara "Tratamento de dados".

[ ]
- Clique em "Eliminar entradas".

= Aparecera a seguinte mensagem: "Todas as superficies de processamento seréo
eliminadas! Continuar!"?

7. "Sim" - Confirme.
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10 Manutencao e tratamento

Este produto ndo contém pegas que devam ser mantidas ou reparadas!
N&o desaparafuse a caixa!

10.1 Tratar e limpar o terminal
= Aperte as teclas com os seus dedos. Evite usar as unhas.
= Limpe o produto com um pano macio, Umido.
= Use apenas agua limpa ou produtos de limpeza de vidros.

10.2 Descartar o aparelho

Apds a sua utilizagao, descarte este aparelho como sucata eletronica de acordo com
as diretivas européias de descarte em vigor.

]
10.3 Dados técnicos do terminal

Parametro Valor

Tensao de servigo 10-24V

Temperatura de servigo 0-+50°C

Temperatura de -20-+70°C

armazenamento

Peso 1,3 kg

Medidas (L x Ax P) 220 x 210 x 95 mm

Classe de protegao IP 64 conforme DIN 40050/15

CEM Conforme I1SO 14982 / PREN 55025 nivel de anti-interferéncia 4

Protecdo ESD Conforme 1SO 10605 nivel 3

Poténcia absorvida Max 5 W

Tela 1/4 VGA TFT display em cores; diagonal da tela: 14,5 ¢cm ; resolucéo:
320x240 pixels

Processador 32 Bit ARM920T até 203 MHz

Meméria principal 32 MB SDRAM

Boot-Flash 32 MB
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10.4

Numeragéo de pinos

10.5

Parametro

Valor

Relégio interno

Condensador com buffer, mantém a hora durante 2 semanas sem
alimentagéo de corrente externa.

Teclado

14 teclas e botdo giratorio

Saidas

2 x conector fémea D-Sub de 9 polos

1xUSB
1 x RS232

® @

Tomada do pino conexdes A e B

o\ v o

® ®

Numeragéo de pinos do conector fémea de 9

polos

Tomada do pino conexao A

® ©®

o\

oo o ]/ O

® ©

Numerag&o de pinos da tomada de 9 polos

N.°do Sinal: N.°do Sinal
pino: pino:
1 (ndo usar) 6 - Vin (GND)
2 (ndo usar) 7 (ndo usar)
3 (n@o usar) 8 CAN_EN_out
4 (n&o usar) 9 +Vin
5 CAN_EN_in / sensor da posicdo
operacional

Tomada do pino conexao B

A conexao B n3o é necessaria em caso de TRACK-Guide.

Tomada do pino conexao C

A conexdo C é uma interface RS232
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/\ CUIDADO

Danificagdo do aparelho por curto-circuito

O pino 4 da conex&o C encontra-se sob tensdo. A tensdo depende da tenséo de servigo do
terminal é usada para alimentar o receptor DGPS A100 da empresa Miiller-Elektronik.
Outros receptores GPS podem danificar-se durante a conexao.

Antes de conectar um outro receptor GPS:

o Verifique a tensdo a que o terminal esta conectado (12 V ou 24V).

o Verifique a tomada do pino do receptor GPS.

o Verifique a tens&o permitida do receptor GPS.

o Compare a tensdo do terminal com a tensao permitida do receptor GPS.
o Compare as tomadas do pino.

> Conecte o receptor GPS ao terminal apenas se os campos de tenséo e as tomadas do pino
dos dois aparelhos ndo forem diferentes.

N.° do pino: Sinal

1 DCD

2 IRxD

3 TxD

4 Tensao de servigo menos 0,7 volt
5 GND

6 DSR

7 RTS

8 CTS

9 RI

Se o terminal estiver ligado, ele conduzira corrente para os aparelhos conectados mediante a
tomada RS232. A tens&o na tomada RS232 depende da tens&o de servico do terminal.

Se o terminal estiver conectado a uma bateria com 12 volt, ele conduzira cerca de 11,3 volt para o
aparelho conectado.

Se o terminal estiver conectado a uma bateria com 24 volt, ele conduzira cerca de 23,3 volt para o
aparelho conectado.

Para o uso de um receptor GPS sdo necessarios apenas o0s sinais RxD e TxD e GND.
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11

Procedimento em caso de mensagens de erro

Texto da mensagem de erro

Possivel causa

Elimina-se o problema desta forma

Atencéo! Nao foi possivel inicializar a
memoria. Se o problema continuar
existindo depois do reinicio, contate a
assisténcia técnica.

Néo foi possivel criar a base de dados no
USB.

Reinicie o terminal.

Perfil ativo ndo pode ser eliminado!

Tentativa de eliminar o perfil da maquina
atualmente selecionado.

Selecione um perfil da maquina diferente
e depois elimine o perfil da maquina
desejado.

Ao reorganizar a meméria ocorreu um
erro!

O USB foi retirado durante a

Volte a inserir o USB e volte a tentar a

reorganizagao. reorganizagao

O USB esta cheio. Elimine dados obsoletos do USB e tente
novamente.

O USB esta com defeito. Encomende um USB novo com o

fabricante.

Arquivo da configuragdo DGPS néo
encontrado!

Né&o foi possivel encontrar o arquivo
interno com as configuragdes DGPS.

Contate a assisténcia técnica para ser
possivel instalar o software de novo.

A fase de teste expirou. Informe o seu
comerciante.

A fase de teste expirou.

Peca a licenga.

Desbloqueie o software.

N&ao ha USB conectado!

Introduza o USB.

Exportacéo falhou!

O USB foi retirado antes ou durante a
exportacéo.

Volte a inserir o USB e tente exportar
novamente.

N&o & possivel escrever no USB.

Elimine a prote¢&o de escrita do USB.

O USB esta cheio.

Elimine dados obsoletos do USB e tente
novamente.

Erro!

Contate suporte ao cliente.

Sinal GPS falhou!

A ligagao de série com a antena GPS foi
interrompida.

Ja nao é possivel determinar nenhuma
posigéo.

Verifique as ligagdes de cabo da antena
GPS e ligue de novo.

Sinal GPS fraco demais!

A qualidade do sinal GPS esta muito
fraca, principalmente por causa de
sombras.

Verifique a montagem do receptor de GPS
€ a posicao atual. O receptor deve ter
vista desimpedida do céu.

Nenhum DGPS disponivel!

N&o ha nenhum DGPS disponivel por
causa de sombra do sinal.

Verifique a montagem do receptor de GPS
e a posic&o atual. O receptor deve ter

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG

55




Procedimento em caso de mensagens de erro

MULLER
/* lel'(ltronik']

Texto da mensagem de erro

Possivel causa

Elimina-se o problema desta forma

vista desimpedida do céu.

Nenhum DGPS esta disponivel por causa
de falta do servigo de dados de corregéo,
por exemplo, EGNOS.

Verifique a disponibilidade geral do
servico. Verifique e configure o satélite de
corregdo correto de EGNOS.

Néo foi encontrado formato adequado
para o cartdo de aplicag&o. Crie um
formato novo.

Com base no conteudo do cartdo de
aplicativo nao foi possivel encontrar um
formato adequado. Nenhum formato
adequado esta criado.

Serao fornecidos formatos importantes. O
utilizador pode aprender sozinho outros
formatos.

Nenhum perfil disponivel!

Nenhum perfil da méquina esta
disponivel.

Crie um perfil da maquina novo.

Né&o conseguiu ler a configuracéo e-Dif do
receptor GPS!

A ligac&o de série com a antena GPS foi
interrompida.

Verifique as ligagdes de cabo da antena
GPS e ligue de novo.

N&o conseguiu ler a configuracéo e-Dif do
receptor GPS!

A ligac&o de série com a antena GPS foi
interrompida.

Verifique as ligagdes de cabo da antena
GPS e ligue de novo.

N&o foi possivel ler as configuragdes do
mddulo Tilt!

A ligagéo de série com o sensor de
inclinagdo modulos TILT GPS foi
interrompida.

Verifique e volte a ligar as ligagdes de
cabo.

Néo foi possivel salvar!

0 USB foi retirado antes ou durante o
procedimento de gravagéo.

Volte a inserir o USB e tente salvar
novamente.

Né&o é possivel escrever no USB.

Elimine a protegéo de escrita do USB.

O USB esta cheio.

Elimine dados obsoletos do USB e tente
novamente.

Status invalido!

Contate suporte ao cliente.
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