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MICRO MASTER Junior Instrucdes de operacgéo
Precaucdes e consideragdes de seguranca

Antes de instalar e colocar em funcionamento este equipamento, € preciso ler
detalhadamente estas precaucOes e consideragcdfes de seguranca, bem como
observar todos os sinais de adverténcia incorporados ao equipamento.
Certifique-se de que todos os sinais de adverténcia possam ser bem lidos e
substitua os danificados ou inexistentes .

PRECAUCOES

A Este equipamento produz tensdes elétricas perigosas e controla pegas mecanicas giratérias. A
ndo observancia das indicagfes contidas nas presentes Instru¢cdes de Operacdo pode causar
morte, lesBes graves e danos materiais consideraveis.

Apenas pessoal devidamente qualificado devera trabalhar neste equipamento, e apenas apo6s
estar familiarizado com os avisos de seguranca, instalagdo, operagdo e procedimentos de
manutencdo contidos neste manual. Para que este equipamento possa funcionar sem oferecer
nenhum tipo de perigo, é indispensavel que este seja manipulado, instalado, operado e
consertado de maneira apropriada e competente.

O inversor MICRO MASTER Junior trabalha com tensdes elevadas.

O capacitor do circuito intermediario se mantém carregado a niveis de tensdo elevada
mesmo quando a tensdo de alimentag&o for removida. Por este motivo ndo se deve abrir o
equipamento antes de cinco minutos apés o equipamento ter sido desenergizado.

Os aparelhos com alimentacéo trifasica ndo deverdo se conectar a uma rede protegida por
um relé de fuga a terra (veja Norma DIN VDE 0160, secdo 6.5). Este equipamento deve ser
aterrado (veja Norma IEC 536 Classe 1, NEC e outras aplicacdes padronizadas).

Os seguintes bornes podem estar sob tensdo perigosa inclusive quando o motor estiver
parado (inversor inativo):

os bornes de alimentacgéo de rede L1, L/L2, N/L3.

os bornes de conexao do motor W, V, U.

Os trabalhos de conex&o, colocacdo em funcionamento e eliminagdo de falhas devem ser
realizados por pessoal especializado e que esteja familiarizado com todas as consideragdes
de segurancga e instru¢des de manutencao e reparo contidas nestas Instru¢des de Operagéo.

Sob certas condi¢des de ajuste, o inversor pode partir automaticamente ao ser restabelecida
uma falha da tenséo de rede.

CUIDADO

A - Prevenir para que criangas e publico em geral ndo mexam neste equipamento !

O equipamento deve ser utilizado apenas para a aplicacdo prevista pelo fabricante. Qualquer
troca ndo autorizada assim como a utilizacdo de pegas de reposicdo e acessoérios que nao
sejam previstos ou recomendados pelo fabricante podem causar incéndios, choques elétricos
e lesdes.

Tenha sempre a méo estas Instrugées de Operacao e entregue-as a cada usuario !

© Siemens - 04.97 G60251-19080-U325-A



MICRO MASTER Junior Instrucdes de operacéo

Definicdes
Pessoal qualificado

Com relagéo a estas Instru¢Bes de Operagdo e as adverténcias inclusas no proprio produto, entenda-
se por "Pessoal qualificado” aquelas pessoas familiarizadas com a instalagdo, montagem, colocagdo em
operagdo e funcionamento deste produto assim como dos perigosos niveis de voltagem que podem surgir.
Além disso, estas pessoas devem ter as seguintes qualificagfes:

1) Treinada e autorizada a energizar, desenergizar, seccionar, aterrar e identificar circuitos e
aparelhos de acordo com as normas de seguranga estabelecidas.
2 Formagéo profissional e instrugdes de uso de equipamentos de seguranca de acordo com as
normas de seguranca estabelecidas.
3 Formagado em primeiros socorros.
Perigo

Com relacéo a estas Instru¢Bes de Operacdo e as adverténcias inclusas no proprio produto, entenda-
se por "Perigo" aquilo que causara morte, lesdes graves e danos materiais consideraveis se ndo forem
tomadas as medidas de seguranca correspondentes.

Precaucéao

Com relagéo a estas Instru¢Bes de Operagdo e as adverténcias inclusas no proprio produto, entenda-
se por "Precaucdo” aquilo que possa causar morte, lesdes graves e danos materiais consideraveis se ndo
forem tomadas as medidas de seguranga correspondentes.

Cuidado

Com relagéo a estas Instru¢Bes de Operagdo e as adverténcias inclusas no proprio produto, entenda-
se por "Cuidado" aquilo que possa causar pequenas lesées e danos materiais se ndo forem tomadas as
medidas de segurancga correspondentes.

Observacéo

Com relagéo a estas Instru¢Bes de Operagdo e as adverténcias inclusas no proprio produto, entenda-
se por "Observagédo" uma informagéo importante para entender o funcionamento e manuseio do equipamento.

E G60251-19080-U325-A © Siemens - 04.97



MICRO MASTER Junior InstrucGes de operacéo

1. GENERALIDADES
1.1. Descricdo do produto e seu funcionamento

O MICRO MASTER Juanior é um inversor de freqiéncia com circuito intermediario (fonte) de tensédo que
permite variar a velocidade de motores trifasicos (veja figura 1) e € controlado por microprocessador. Um
método especial de Modulag&o por Largura de Pulso (PWM) com freqiiéncia de pulsacdo ajustavel permite a
operacdo silenciosa do motor. Diferentes fungbes de protecdo s@o implementadas internamente com a
finalidade de proteger o inversor e o motor.

Caracteristicas
Controlado por Microprocessador para uma alta confiabilidade e flexibilidade.
Possibilidade de comando & distancia através de uma interface serial RS485, e protocolo USS.
Possibilidade de controlar até 31 conversores pelo protocolo USS.
Possui um extenso nimero de parametros para uso em praticamente qualquer aplicacao.
Possui uma memoria n&o voltil para armazenamento do ajuste dos parametros.
O inversor vem pré programado de fabrica com ajustes conforme padrdes europeu e americano.
A fregliéncia de saida (e com ela a velocidade do motor) pode ser controlada de cinco formas:
(1) Referéncia digital de freqiiéncia
(2) Referéncia analdgica (entrada em tenséo)
(3) Potenciébmetro motorizado
(4) Frequéncia fixa
(5) Via transmisséo remota de dados
Freio incorporado por injecéo de corrente continua.
Gerador de rampas incorporado para diferentes tempos de aceleragéo e desaceleragéo.
Painel de comando com teclado de membrana.

Um relé de saida incorporado.

Bornes para conexdo do painel de comando com display alfanumérico ou usar como interface RS485.

© Siemens - 04.97 G60251-19080-U325-A



MICRO MASTER Junior Instrucdes de operacéo

1AC 230V
3AC 230V [ s
3AC 400 - 460V
PE L1, L2, NIL3
- +10V ==
—_—————_1 - o
Vi 0-10V 2
G EEE]
3 AID f\/
AN
; Cmmme o
o PV —
7a3v @
d
o ___ _DN1 | ]
DIN 2 § 1 —/
—_—— _
— [ o TFL
o ___sDN3 _
7

— CPU

WR

@
| s
=l =
Bl 5
g

X

7

14 N ==
PE W, Vv, u
A/D Conversor analdgico / digital 3M
CPU Microprocessador
GR Retificador
M Motor

RL1 Relé de saida 1
RS485 Interface serial

Si Fusivel de linha
WR Inversor
ZK Capacitor do circuito intermediario (Link-DC)

Figura 1: MICRO MASTER Junior - Diagrama em Blocos
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MICRO MASTER Junior Instrucdes de operacgéo

2. MONTAGEM E INSTALACAO

PRECAUCAO

A - O funcionamento seguro do equipamento esta condicionado a que seja devidamente
montado e colocado em funcionamento por pessoal qualificado e observando as adverténcias
contidas nestas Instruges de operagéo.

Em especial, deverdo ser obedecidas as normas de seguranca gerais e locais sobre
trabalhos em equipamentos elétricos (por exemplo normas VDE) assim como as normas
sobre o0 uso apropriado de ferramentas e dispositivos de seguranga pessoais.

Para possibilitar a entrada e saida do ar de refrigeracdo, devera ser deixado um espagco livre
de no minimo 100mm a cima, a baixo e a frente do equipamento

Se o inversor for montado em um armario, é preciso assegurar-se de gque a temperatura no
interior deste n&o supere o valor prescrito.

Evite submeter o equipamento a vibragdes e pancadas excessivas.

2.1.Instrugcdes de cabeamento para reduzir efeitos de radio interferéncias

Os inversores foram desenhados para funcionar em um ambiente industrial com um previsivel nivel alto
de interferéncias eletromagnéticas (EMI). Normalmente, uma boa instalagdo garante um funcionamento
seguro e sem problemas. No entanto, se aparecerem problemas, as seguintes instru¢des podem ser de
grande utilidade. Em particular, a eficiéncia tem sido comprovada aterrando-se (0OV da rede) o inversor, como
descrito abaixo:

(1) Assegure-se de que todos os aparelhos contidos no armdrio ou painel estejam bem aterrados usando
cabos curtos e de grande bitola, levados ao ponto de terra ou barra de neutro. E particularmente importante
gue todos os equipamentos de controle (por exemplo um PLC) conectados ao inversor, estejam aterrados
no mesmo ponto que o inversor via um cabo curto e de grande bitola. E preferivel usar condutores planos
(por exemplo: cordoalhas metalicas) j& que tém uma impedancia mais baixa sob altas frequéncias. O
condutor de terra do motor alimentado pelo inversor devera ser conectado diretamente ao terminal de terra
(PE) do inversor correspondente (vide figura a seguir).

(2) Ao montar o inversor, utilizar arruelas dentadas para garantir uma boa conexao elétrica entre o dissipador e
0 painel; serd necessario raspar as partes pintadas que possam interferir na boa conexao.

(3) Sempre que for possivel, utilizar cabos blindados para as conexdes de comando. Dé um acabamento
correto nos terminais dos cabos para evitar que figuem partes visiveis sem blindagem.

(4) Separar os cabos de comando dos de poténcia e motor sempre que for possivel, por exemplo usando
caminhos separados, etc. Se forem cruzar cabos de poténcia e cabos de comando ou controle, fagca-o de
forma que se cruzem a 90°.

(5) Assegure-se de que os contatores com bobina em corrente alternada contidos no armario ou painel,
tenham incorporados elementos supressores RC e no caso de contatores com bobina em corrente
continua, supressores a diodo. Estes elementos sdo conectados as bobinas. Também podem ser usados
supressores a varistor. Esta recomendacgdo € especialmente importante no caso dos contatores serem
comandados pelos relés do inversor.

(6) Para as conexdes de poténcia usar cabos blindados; aterrar a blindagem em ambos os extremos.

(7) Selecionar a freqUéncia de pulsacdo menor possivel. Isto devera reduzir a quantidade de interferéncias
geradas pelo inversor.

Ao instalar os inversores € necessario observar os regulamentos de seguranca
correspondentes!

© Siemens - 04.97 G60251-19080-U325-A E



MICRO MASTER Junior Instrucdes de operacéao

Terra da

alimentagé\

|||---—---@

@ l
é;ca\ Terra do motor

Cordoalha met

Esquema de aterramento recomendado para reduzir a interferéncia por radio freqiéncias

2.2. Montagem

Os inversores da série Micro Master Jinior devem ser montados de acordo com a figura abaixo:

Altura H: 136mm
Distancia H1: 128mm
Largura W: 69mm
Profundidade: 101mm

Espaco para refrigeracao (todos os mt
superior, inferior e frontal: 100mm ;
ndo necessario dos lados.

T @

Figura 2: Dimensdes para montagem.

Observacao:

N&o é recomendavel montar o inversor deitado sobre o dissipador. Esta pratica podera sobreaquecer e
gueimar o aparelho.

Consulte seu fornecedor caso necessite instalar o inversor em cubiculo totalmente fechado e sem ventilagao.

G60251-19080-U325-A © Siemens - 04.97



MICRO MASTER Junior InstrucGes de operacéo

2.3. MICRO MASTER Junior - Instalacao elétrica

Os bhornes para conexao dos cabos elétricos no Micro Master Junior estdo dispostos da seguinte
forma, no gabinete do aparelho:

Bornes de Comando

123456 7 891011121314
oo 022 00002 2|

/_ Bornes ge Alimentacéo
e do Motor
. . . . @ ‘ (L1 n&o é usado em

L1 L2 N3 W aparelhos monofasicos)

O @ O

Pontos de aterramento
PE®

Figura 3: MICRO MASTER Junior - Estrutura interna

é CUIDADO

As placas de circuito impresso contém componentes semicondutores CMOS que s&o
particularmente sensiveis a eletricidade estatica. Por isso, evite tocar nas placas ou
componentes com suas maos ou objetos metdlicos. Apenas chaves de fenda isoladas devem
tocar nos parafusos dos bornes durante a conexdo dos cabos.

Os cabos séo introduzidos no inversor pela parte inferior e conectados na régua de bornes de poténcia de
acordo com as informagfes fornecidas nas secdes 2.3.1. e 2.3.2. Certifiqgue-se de que os cabos estejam
perfeitamente conectados e o equipamento devidamente aterrado.

© Siemens - 04.97 G60251-19080-U325-A



MICRO MASTER Junior Instrucdes de operacéo

f CUIDADO

Os cabos de comando devem passar separados dos cabos de alimentacdo da rede e do motor.
Esses ndo devem passar juntos num mesmo eletroduto ou canaleta, do contrario o inversor
podera funcionar incorretamente, podendo causar danos a instalacéo.

Para os sinais de comando devem ser utilizados apenas cabos blindados.
Utilizar apenas cabos de cobre de classe 1 para 60/75°C. O torque de aperto dos bornes é de 1,1 Nm.
Para apertar os parafusos dos bornes, devem ser utilizadas as seguintes chaves:

Bornes de poténcia : tipo Philips, 4 - 5 mm
Bornes de comando : pequena com ponta de 2 - 2,5 mm

2.3.1. Conexdes da alimentagcdo e do motor

Certifique-se de que a rede tenha a tensdo correta e possa fornecer a corrente necessaria (veja segdo 7.5).
Certifiqgue-se de que entre a rede e o inversor estejam colocados componentes de protecdo adequados a
corrente nominal indicada (veja segéo 7.5).

Conecte a rede aos bornes de poténcia L/L2 - N/L3 (monofésico) ou L1, L/L2, N/L3 (trifasico) e ligue o cabo
de protecao elétrica (PE). Para inversor monofasico, utilizar um cabo de 3 vias; para inversor trifasico, utilizar
um cabo de 4 vias. A sec¢do dos condutores séo indicadas na secéo 7.5.

Para o motor utilize um cabo de 4 vias. Como pode ser visto na figura 4, as vias do cabo devem ser
conectadas aos terminais de poténcia W /V / U e ao terminal de protegdo elétrica (PE).

— ~
- ~ ~
-~ ~
// N
Y, AN
Conexdo ndo usada em \\
. / aparelhos monofasicos Conexdes para 0 motor
Painel frontal | = —— \
\
Bornes de comando [ L |
P —
l |
Bornes de alimentg@ﬁ' \ J
N—
e do motor \\ e /
- /
\ 3 AC 400460V Conexdo de aterramento /
N no dissipador do inversor
N V2 4
Pontos de aterramento ~ ~ _ 7
do motor ~~ -

Figura 4: MICRO MASTER Junior - Bornes de conexdo da alimentacé@o e do motor
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MICRO MASTER Junior InstrucGes de operacéo

O comprimento total do cabo do motor ndo deverd superar 50m. Se for utilizado cabo blindado, entdo o
comprimento ndo deverd superar 25m. Se for utilizar cabos mais compridos, consulte seu fornecedor
Siemens usual.

Use apenas cabos com isolacdo Classe 1 60/75°C

Nos inversores MICRO MASTER Junior é possivel conectar tanto motores assincronos como sincronos, para
acionamentos monomotores ou multimotores.

f PRECAUCOES

Certifique-se de que o motor esteja dimensionado para a tensédo de alimentagdo correta. No
caso de conexdo de motores sincronos, a corrente do motor podera ser duas ou trés vezes
maior que o esperado.

N&o ligue um inversor de 230V em uma rede de tensé&o superior!

2.3.2. Conexdes de comando

-
Ve \\
- N
/ N
/ Relé de saida \
/ NN TN
/ F TR FTTTE & O & \
) Glelels el oo [o[ulefol]
' { A
Painel frontal ‘ J ] ] \ ‘ ‘ & o
Bornes de comarldo/ \ N ~ 3 , Rs/85 J
\ Alimenta-  Entrada Entradas Ny /'
. cdopara  analdgica digitais Pontos de conexdo
Bornes de alimentacéo \ e para Painel de operagéo /
analdgica
e do motor \\ //
N s
~ s
\\ -
~ —

Pontos de aterramento
do motor

Figura 5: MICRO MASTER Junior - Conex8es nos bornes de comando
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MICRO MASTER Junior

Instrucdes de operacéao

Borne de Designacgéao Valor Funcéo Observacao
Comando
(X501)
1 P10+ +10 V Alimentacdo
2 oV oV Alimentacéo Terra
3 AIN+ 0-10V Entrada analégica Conexao POS(+)
ou2-10V
4 AIN- Entrada analégica Conexao NEG(-)
5 DIN 1 Entrada digital 1 7.5 - 33V max. 5mA
6 DIN 2 Entrada digital 2 7.5 - 33V max. 5mA
7 DIN 3 Entrada digital 3 7.5 - 33V max. 5mA
8 P5+ +5V Alimentacao max. 250 mA
9 oV oV Alimentacéo Terra
10 B/P RS485, via "B" (+) p/ protocolo USS
11 A/N RS485, via "A" (-) p/ protocolo USS
12 PE Protecao elétrica
13 RL1B Relé 1 contato NA
30Vce, max. 1A
14 RL1C Relé 1 comum

3. PAINEL DE COMANDO

f PRECAUCOES

ApGs desenergizar 0 equipamento, deve-se aguardar pelo menos 5 minutos para que se
descarreguem os capacitores do circuito. Durante este tempo, é proibido retirar a tampa.

Por motivos de seguranca, o inversor vem parametrizado de fabrica com a referéncia de
frequéncia em 0,0 Hz. Desta forma evita-se uma partida involuntaria durante a primeira
colocacao em funcionamento, a qual poderia causar incidentes indesejaveis.

Portanto, para que possa partir 0 motor deve ser ajustada uma referéncia de frequéncia, via o
parametro P0O0O, com a tecla D ou diretamente através do parametro P0O05.

Todos os ajustes deverdo ser realizados exclusivamente por pessoal qualificado e observando
as precaucdes e consideracfes de seguranca.

Com as trés teclas (P, De N ) situadas no painel de comando do inversor sdo ajustados todos os parametros
(a figura 7 mostra o fluxograma de procedimento para ajustar os valores dos parametros). Os ndmeros e
valores dos parametros podem ser visualizados no display LED de 4 digitos do painel de comando do inversor.

Visor

HARR —

Painel frontal ~ Teclas de comant
——— . . . . /
~ -1

Bornes de alimentacédo

s . ..

Pontos de aterramento
do motor

Figura 6: Vista frontal do painel de comando
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MICRO MASTER Junior Instrucdes de operacgéo

Tecla PARTIR Pressione esta tecla para partir o motor.
A funcao desta tecla pode ser bloqueada ajustando P121 = 0.

Tecla PARAR Pressione esta tecla para parar o motor. Esta tecla ndo pode ser bloqueada por
motivos de seguranca.

Tecla de Seleciona entre cédigo do parametro (PNNN) e valor do parametro.
parametrizacao

Tecla AUMENTA Incremento do cddigo do parametro e valor do parametro. Ajustando P124 = 0,
pode-se bloquear o uso desta tecla, impedindo alteracdes na freqiiéncia de
operagao.

Tecla DIMINUI Decremento do cédigo do parametro, indice de parametro e valor do parametro.

Ajustando P124 = 0, pode-se bloquear o uso desta tecla, impedindo alteracdes
na frequiéncia de operacéo.

Tecla JOG Pressionando esta tecla enquanto o inversor estiver fora de operacao, ocorrera a
(operacao por pulso) partida e a operagéo na freqiéncia ajustada. O inversor sera desativado
assim que o botéo for solto. Pressionando esta tecla enquanto o inversor estiver
em operacao, nao tem nenhum efeito. Veja detalhes no item 4.9.5.
A funcao desta tecla pode ser bloqueada ajustando P123 = 0.

Tecla HORARIO/  Pressione esta tecla para alterar o sentido de rotagéo do motor.

ANTI-HORARIO Se estiver selecionado o sentido anti-horario, sera mostrado no display um sinal
de menos (-) e o valor até 99,9 ou sera mostrado um ponto decimal intermitente
apos o digito da direita para valores iguais ou maiores que 100,0.
Por ex. 60,0 Hz no sentido anti-horario:

120,0 Hz no sentido anti-horéario: -

A funcgédo desta tecla pode ser bloqueada ajustando P122 = 0.

- Display LED Permite mostrar o cédigo do parametro (P000 - P971), valor de parametro(000,0
de 4 diaitos - 999,9) e o codigo de falha (FOOO - F188).
Observacdo: No display sdo indicados somente valores de freqiiéncia com
uma resolucédo de 0,1 Hz. A resolucédo pode ser aumentada para
0,01 Hz (para tanto, veja Observagéo [6] na figura 7).

Importante:  Os parametros com cdédigo superior a PO09 ndo podem ser ajustados até que P009 seja
ajustado em 002 ou 003.

[1] [2] [3] [5] [6] [8] [9]
[4] [71
Pressionar| Pressionarf_y| Pressionar| Alterar ? Pressionar| Pressionar Alterar Pressionar| | Pressionar|
P A ouw P Aouw P outros? A ouw P

Observacdes:

[1] O display muda para "P000".

[2] Selecionar o parametro a ser modificado.

[8] Verifique o valor do parametro selecionado.

[4] O valor deve ser modificado ? Caso ndo deva, seguir para [6].

[5] Aumentar (D) ou diminuir (N) o valor do parametro.

[6] Memorizar o novo valor (se modificado) e retornar a visualizagao de parametros.
Observacdo: Para aumentar a resolugao para 0,01 Hz, ao mudar os parametros de freqiiéncia, em lugar de acionar a tecla P
momentaneamente para retornar a visualizagao de parametros, mantenha a tecla acionada até que o display mude para "- -,n0"
(n = décimos de freqiiéncia, por ex.: se o parametro vale = "055,8", entdo n = 8). Acione as teclas (D) ou (N) para mudar o
valor (sdo validos todos os valores compreendidos entre ,00 e ,99) e em seguida acione duas vezes a tecla P para retornar a
visualizagdo de parametros.

[71 Devem ser modificados outros parametros ? Caso deva, voltar para [2].

[8] Acione as teclas D) ou () até que apareca "P971" ou "P000". Se for mantida a tecla D acionada, a indicagdo para
automaticamente em "P971". Se for acionada novamente a tecla (D), a indica¢é@o passa a ser "P000".
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[9] Sair do modo de ajuste de parametros e retornar ao modo de visualizagao de estado normal.
Se os parametros forem modificados acidentalmente, serd possivel resgatar o valor inicial padréo (ajuste de fabrica) de todos os

parametros. Para isso, ajuste P944 em 1 e em seguida acione a tecla P.

Figura 7: Procedimento para alterar os valores dos parametros
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4. INSTRUCOES DE OPERACAO

Consulte a lista de pardmetros da secdo 5 para uma descricdo detalhada de cada parametro.
Consideracdes iniciais para executar uma parametrizacdo correta do Micro Master Junior:

A sec¢do 4 deste manual foi preparada para que qualquer pessoa com nogdes basicas sobre acionamentos de
velocidade varidvel seja capaz de ajustar a parametrizacdo do Micro Master Junior de acordo com as
necessidades da aplicagdo, seguindo instru¢gdes descritas passo-a-passo.

Para se fazer o correto ajuste, deve-se passar por 7 etapas de programacao, conforme descritas no formulério
da pagina 17 e explicadas nas paginas seguintes.

Como o Micro Master Junior ja vem pré-parametrizado de fabrica, alguns passos ja poderdo estar programados
para sua aplicacdo, ndo sendo necessario repeti-los.

Preencha o formulario com os ajustes necessarios a aplicacdo onde este inversor deverd operar. Estas
informacgfes sdo muito importantes caso haja necessidade de um eventual suporte técnico da Siemens.

4.1. Generalidades

(1) O inversor ndo possui nenhuma chave principal de rede, portanto 0 mesmo estard ativo quando
conectado a alimentacéo principal. O equipamento aguarda, com a saida bloqueada, o acionamento
da tecla PARTIR ou um sinal equivalente através do borne 5 (sentido horéario) ou 6 (sentido anti-
horario), veja os pardmetros P051 a P053.

2 Caso seja selecionado para visualizagdo a freqiiéncia de saida (P001 = 0), quando o inversor ndo
estiver operando serd visualizado o valor de referéncia em intervalos de aproximadamente 1,5
segundos.

3) O inversor vem programado de féabrica para aplicagfes padrdo com motores normalizados de 4 pdlos

da Siemens. No caso de serem utilizados outros motores, sera necessario ajustar nos parametros
P081 a P085 os dados contidos na placa de identificagdo do motor (ver figura 8). Considerar que

estes pardmetros somente seréo acessiveis caso P009 tenha sido ajustado em 002 ou 003.
P081 P084

MADE IN GERMANY

3~ Mot  1LA5053-2AA20
IEC56  Nr. E D510 3053 1202
IM B3 IP54  Rot. KL 16 I.CL.

[224 /380 \DIY 60Hz  440VY O
[0,61]/0,35 A 0,34 A
kw 0,14kW
cos 0,81
3310 /min

TR

@ Hz|
cog 0,8
2745 /min

I I
PO83 P02  P085

VDE 0530 S.F.-115

Figura 8: Exemplo de placa de identificacdo de um motor

Observacao: Certifiqgue-se de que o motor tenha sido dimensionado corretamente, no exemplo
acima a conexao é para 220V.

4 O valor de referéncia vem ajustado de fabrica em 0,0 Hz; isto faz com que o motor ndo gire! Para
gue o motor possa partir € necessario introduzir um valor de referéncia com a tecla D ou com um
valor numérico em P005.

(5) Tao logo se ajuste um valor de parametro, este é armazenado automaticamente na memdria interna.
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desaceleracao

Desaceleracdo em 10
segundos.

1 Parametrizacéo Liberdade de ajuste de Motor SIEMENS padréo Dados de placa do motor:
basica inicial acordo com as europeu, 4 pélos, 50 Hz, | Freqiéncia; Hz
caracteristicas do motor | caracteristicas conforme | Rotacao: rpm
elétrico utilizado a poténcia do inversor. Corrente: A
Tensao: \%
Poténcia: kW
2 Ajuste dos Desde 0 até 650 Aceleracédo em 10 Tocel = S
tempos de segundos segundos;
aceleracgdo e Tdesac = S

3 Opcodes de
comando
Liga/Desliga

Comando local (pelos
botdes | e 0 do painel
frontal);

Comando a distancia

Comando local

4 Opcodes de
controle de
velocidade

Pelos botdes De N do
painel frontal;

Por potenciémetro
analégico;

Por potenciémetro
motorizado;

Por freqliéncias fixas.

Pelo painel frontal

5 Ajuste da partida
e acionamento
de cargas

Cargas com
caracteristicas de
torque constante ou
quadratica;

Sobretorque na
partida e em baixas
rotacdes desde 0 até
250% da corrente
nominal

Cargas com
caracteristicas de
torque constante;

100% de torque em
baixas rotagdes;

sem sobretorque na
partida.

6 Modos de

Frenagem por inércia;

Frenagem com tempo

frenagem controlado (10 segundos)
Frenagem com tempo | acionada pelo botao
controlado; Desliga “0"ou pelo botéo
“N”.
Frenagem instantanea
7 Outros recursos | Diversas opgfes de ajuste para tornar o controle do inversor o0 mais amigavel
disponiveis. possivel
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4.2. Iniciando a parametrizagao

Estdo descritos a seguir alguns exemplos de colocagdo em funcionamento do inversor. Para que se possa
chegar a estes resultados o inversor deve estar parametrizado conforme ajustes de fabrica (P944=1).
A rotina de como devem ser feitas as alteragfes nos parametros esté descrita abaixo:

1. Todas as conexdes de poténcia do inversor devem estar feitas corretamente, para que entdo o
inversor possa ser energizado.

2. Energizando-se o inversor, sera visualizado no display: I_U_I

3. Deve-se pressionar a tecla P

N/EIN

4, Sera visualizado no display a indicagéo: I—”—”—I
5. Seleciona-se o parametro desejado através das teclas AN ou v .
6. Para que se possa editar o valor do pardmetro pressiona-se a tecla P novamente.
7. Através das teclas AN e v ajusta-se o valor desejado.
P

8. Confirme o valor do ajuste e volte a selecdo de parametros, pressionando a tecla

Observacdo: E interessante na operacéo do acionamento que se visualize a freqiiéncia de saida do inversor

ou qualquer outra grandeza desejada (P001); para isto volte ao parametro PO00 apds a

parametrizacdo e pressione a tecla P

4.3. Parametrizacao basica inicial

O primeiro parametro que deve ser ajustado antes da parametrizacdo inicial € P009, que deve ser
ajustado em 2 ou 3, para que se habilite a leitura e ajuste de todos parametros (é importante
reajustar este parametro em 0 ou 1, ap6s toda parametrizacdo, para que se possa apenas fazer
leitura de parametros).

Apenas conectando corretamente o aparelho a rede e a um motor compativel, o inversor ja consegue trabalhar
com a parametrizagdo inicial de fabrica. Porém, para uma otimizacdo do acionamento deve-se fornecer ao
inversor as caracteristicas do motor e as condi¢des de variacdo da freqiiéncia do acionamento. Para isto, deve-
se seguir a seguinte rotina:

1. Como esta série de inversores de freqiéncia vém de fébrica ajustados para motores de 4 poélos
Siemens, é necessario ajustar as caracteristicas de seu motor através dos seguintes parametros:

P101 ® Motor padrdo europeu (50Hz) ou americano (60Hz).
P944 = 1 ® Reinicializar o aparelho apos ajuste de P101.
P081 ® Freqiiéncia nominal do motor (Hz).

P082 ® Velocidade nominal do motor (RPM).

P083 ® Corrente nominal do motor (A).

P084 ® Tensdo nominal do motor (V).

P085 ® Poténcia nominal do motor (kW).
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2. Ajuste o parametro P088 em “1", para que o inversor faca uma medigcdo do valor éhmico da
resisténcia estatdrica do motor.

3. A faixa da variagdo de freqiiéncia pode ser definida através dos pardmetros P012 e P013 ( limite
inferior e superior de frequéncia), porém sempre respeitando os limites admitidos pelo motor.

Observagdo: Caso o inversor ndo consiga fazer a medi¢do do valor 6hmico da resisténcia estatérica do
motor, este valor deve ser fornecido através do parametro P089, medindo-se com um
multimetro a resisténcia 6hmica entre duas fases do motor.

4.4. Ajuste dos tempos de aceleracdo e desaceleracao

Os tempos de aceleragéo e desaceleragéo atuardo diretamente nas rampas de subida e descida de frequéncia
e podem ser ajustados através dos seguintes parametros:

P002 ® Tempo de aceleracdo para operagdo normal (em segundos).
P003 ® Tempo de desaceleracdo para operagdo normal (em segundos).

4.5. Opcdes de comando

4.5.1. Comando pelo painel frontal

Apéds os ajustes citados na secdo 4.3 (Parametrizagcdo basica inicial), € possivel partir o motor via o painel
frontal do inversor ajustando 0s seguintes parametros:

1. Verifigue se P0O07 esta ajustado em “1” (teclas do painel frontal habilitadas).
2. Através dos parametros P121 a P124, pode-se bloquear as funcgdes das teclas PARTIR,

HORARIO/ANTI-HORARIO, JOG e De N sempre que ajustar o valor destes parametros em “0000”
(A tecla PARAR “O” ndo pode ser bloqueada por motivos de seguranca).

4.5.2. Comando Liga / Desliga a distancia

Para uma configuracdo basica de comando a distancia via entradas digitais, proceder da seguinte forma:

1. Com o inversor desenergizado, conecte aos bornes de comando 5, 6 ou 7 uma chave simples tipo
LIGA/DESLIGA, conforme esquema a seguir.

7 Relé de saida™\

/ VoS \

& Y OO
/ STV FTFTFE QS
2

Painel frontal / |1| |3|4|5|6|7|8|9|10|]1|12|13|14| \

L e
Bomes de comando | i ! !L }
2 \ Lgal  p /
Bomes de alimentagio \ Deslga ] /
e do motor \ /

Pontos de ateramento ~ -
do motor
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2. Aplique a tenséo de rede no inversor. Ajuste o parametro PO09 em 002 ou 003 a fim de permitir o
acesso a todos os parametros.

3. Ajuste o pardmetro P0O51 (se utilizado o borne 5), P052 (se utilizado o borne 6) ou P053 (se
utilizado o borne 7) para um dos seguintes valores:

001 ®  Para girar o motor no sentido horério.
002 ®  Para girar o motor no sentido anti-horério.

4, Ajuste o parametro P0O07 em 000 para que sejam blogueadas as teclas PARTIR, JOG e
REVERSAO e habilitado o controle via entradas digitais.

5. Volte ao parametro PO0O e coloque a chave externa na posi¢do LIGA.

6. A tecla PARAR do painel frontal permanece habilitada, portanto podemos desligar o motor tanto por
esta como pela chave LIGA/DESLIGA.

4.6. Opc¢des de controle de velocidade
4.6.1. Controle pelo painel frontal

O controle de velocidade via painel frontal pode ser feito através das teclas D e N, assim que o inversor estiver

em operacdo (motor ligado). O pardmetro PO06 deve estar ajustado em 000 para que esteja disponivel esta
opcao de controle.

1. Ajuste uma frequéncia de partida inicial através do parametro P005 (p. ex.: 55Hz).

2. Volte ao parametro P0O0O e pressione a tecla P, dé a liberacéo de partida do motor através da tecla
PARTIR () ou feche a chave LIGA/DESLIGA, dependendo se o comando escolhido for local ou a
distancia.

3. Se necessario, a velocidade do motor (isto é: a freqiéncia de saida) podera ser alterada através

das teclas De N. Ajustar P011 em 001 para permitir que as alteracdes sejam memorizadas no
parametro P005.

Observacao: Verifique se o parametro P124 esteja ajustado em “1”, para que ndo haja inibicdo das funcdes
destas teclas.

4.6.2. Controle por potencidbmetro analégico

Para uma configuracdo basica de controle com potencidmetro, proceder da seguinte forma:

1. Com o inversor desenergizado, conecte nos bornes 1, 2, 3 e 4 um potencidmetro de no minimo 4,7
KW.
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— —

e - -~ g
i N
7
// Relé de saida ™\
/ S T E @ £ @ A
Painel frontal / 123 |als|6|7 8|9 ]w|u|n|s]|u \
| [ Lelefefefs[s]r]e]o[n|ufeln]u]
Bomes de comando ! I
\ [
Bomes de alimentagio \ o /
e do motor \\ 4,7k8ﬁm //
N /
N e
~ -
~ ~ P
Pontos de atenamento -~ —

do motor
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2. Apligue a tenséo de rede no inversor. Ajuste o parametro PO09 em 002 ou 003 a fim de permitir o
ajuste de todos os parametros.

3. Ajuste o parametro PO06 em 001 para receber referéncia analdgica.
4. Ajuste o parametro P021 e P022 para definir as frequéncias de saida minima e maxima.

5. Verifique se o pardmetro P023 estd ajustado em “0”. (As outras opg¢des possibilitam utilizar um
sinal analdgico vindo de uma fonte externa).

6. Volte ao parametro PO0O0 e ligue o motor. Gire o potencibmetro de forma que no inversor seja
visualizada a freqiiéncia desejada.

4.6.3. Controle por botdes aumenta “D” e diminui “N” a distancia

Para um controle de velocidade a distancia por comando digital de aumentar e diminuir, devemos utilizar as
trés entradas digitais disponiveis no inversor (bornes 5, 6 €7). As funcdes destas entradas digitais devem ser:
LIGA/DESLIGA, aumenta freqiiéncia e diminui freqiiéncia.

Para esta funcdo ndo é possivel ligar o inversor pelo botdo “1” do painel frontal.

1. Com o inversor desenergizado, conecte o borne de comando 5 a uma chave simples tipo
LIGA/DESLIGA. Com ela sera ajustado o comando de ligar inversor para rotacdo no sentido horario
ou anti-horario (conforme ajuste de P051).

2. Conecte aos bornes de comando 6 e 7 dois botdes de comando sem retengdo ou uma chave de
comando de duas posi¢cdes sem retengcdo com retorno ao centro. O controle da referéncia de
freqUéncia sera feito por estas entradas (conforme ajuste dos parametro P052 e P053).

- ~
// \\
// N
Y, r Relé de saida\
. . M
/S TS e A
Painel frontal {j |1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13|14| \
S |
Bomes de comando e |
, \ [
i 5 Liga/ Aum. im.
Bomes de alimentacio \\ pesiga Y feq, EX Tom /
e do motor /
\ - - /
N /
\\ /
\\ //
Pontos de aterramento ~N——___ -
do mofor

3. Aplique a tenséo de rede no inversor. Ajuste o parametro PO09 em 002 ou 003 a fim de permitir o
ajuste de todos os parametros.

4. Ajuste o parametro PO06 em 002 para receber referéncia digital remota.

5. Ajuste o pardmetro PO07 em 000 para que sejam bloqueadas as teclas PARTIR, JOG e
REVERSAO e habilitado o controle via entradas digitais.

6. Ajuste o parametro P0O51 em “1” ou “2” para definir a funcao da entrada digital DIN1 como PARTIR,
no sentido horario ou anti-horario, respectivamente.

7. Ajuste os parametros P052 e P053 em “11” e “12” respectivamente, para que se defina a fungéo da
entrada digital DIN2 como incrementa freqiéncia e de DIN3 como decrementa freqiiéncia.

8. Volte ao pardmetro PO0O e ligue o motor. Ajuste através da chave ou dos botdes a frequéncia, de
forma que no inversor seja visualizada a freqiiéncia desejada.
G60251-19080-U325-A © Siemens - 04.97
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4.6.4. Controle pela selecao de frequéncias fixas

Para um controle de velocidade através de freqiiéncias fixas devemos utilizar quaisquer das trés entradas
digitais disponiveis no inversor, sendo que para cada entrada selecionada para esta funcdo sera atribuido um
valor fixo de freqiiéncia.

1. Com o inversor desenergizado, conectar aos bornes de comando 5, 6 e/ou 7 uma chave simples
tipo LIGA/DESLIGA. Com esta chave no estado alto (ligada) serd selecionada a referéncia de
freqliéncia do inversor de acordo com o valor atribuido para a entrada digital (conforme ajuste dos
parametro P041 a P043).

/// \\\
- ~
I N
4 N\
/l/ Relé de saida ™\
« <« N
/ S S o\&o\&o\& E @ RS A
Painel frontal / t]2|s|a]s5]|6|7]|8]o|w|ule|s|u \
el [ Lefelefe]s]efr]ofofu]ufe]s]u]
Bomes de comando e |
> i . \ FPFL FPF2 FPF3 /
Bomes de alimentaciio \ BN RN R /
e do motor \ \ /
\ . . /
N /
N 7
~ ~
\\ ~
Pontos de ateramento =~ -

do motor

2. Aplique a tenséo de rede no inversor. Ajuste o parametro PO09 em 002 ou 003 a fim de permitir o
ajuste de todos os parametros.

3. Ajuste o parametro PO0O6 em 002 para receber referéncia digital remota.

4. Ajuste o parametro PO07 em 001 para que sejam habilitadas as teclas PARTIR, JOG e
REVERSAO.

5. Ajuste os parametros P051, P052 e P053 em “6” (dependendo de quais entradas digitais serdo
utilizadas) para definir a funcdo de freqiiéncia pré-fixada a estas entradas digitais.

6. Ajuste nos parametros P041, P042 e P043 os valores das frequéncias pré-fixadas, referentes
respectivamente as entradas digitais DIN1, DIN2 e DIN3.

7. Ajuste o sentido de rotacdo das freqiiéncias pré-fixadas através do parametro P045 (consultar
tabela deste parametro).

8. Volte ao parametro P0O0O e ligue o motor através do painel frontal do inversor. Ajuste através das

chaves a frequiéncia, de forma que no inversor seja visualizada a freqgliéncia desejada.

Observagcao: Se ao invés de ajustar os parametros P051 a P053 em “6”, ajusta-los em “18” ndo sera
necessario o comando PARTIR, ou seja, ao ser habilitada uma frequéncia pré-fixada o motor
serd acionado nesta frequéncia. Para isto deve-se ajustar PO07 em “0".

Se duas ou mais frequéncias pré-fixadas forem habilitadas juntas, sera feita uma somatéria da
referéncia ajustada para cada uma, levando em consideracéo o sentido de rotagéo.
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4.7. Ajustes de partidas e acionamentos de cargas

4.7.1. Ajustes do inversor para partida e acionamento de cargas pesadas

Para uma otimiza¢do do acionamento devido a carga acoplada ao motor, ou em casos em que 0 motor ndo
consiga vencer a carga na partida, pode-se tentar melhorar o acionamento através de trés artificios:

1. Definicdo do tipo de carga utilizada.
Através do pardmetro PO77 selecione o tipo de regulagdo do inversor, entre cargas com curvas de
caracteristicas U/f lineares (utilizadas para motores sincronos ou acionamentos multimotores e
cargas em geral) ou caracteristicas quadraticas (bombas centrifugas, ventiladores, etc.).

2. Ajuste da porcentagem de corrente nominal do motor para acionamento de cargas pesadas.
Através do pardmetro P078 pode-se ajustar a corrente aplicada ao motor huma faixa de 0 a 250%
da corrente nominal do mesmo, aumentando o conjugado na partida e para operacdes em baixas
freqliéncias. Um ajuste muito elevado destes parametros podera sobreaquecer o motor ou desligar
o0 inversor por sobrecorrente (falha F002).

3. Ajuste da porcentagem da corrente nominal do motor, entregue somente na partida.
Através do parametro P0O79 pode-se ajustar a corrente de partida em relagdo a corrente nominal do
motor (0 a 250%).

4.7.2. Ajustes do inversor para partida com aceleracdo suave

Pode-se utilizar este recurso para atenuar os extremos das rampas de aceleracdo e/ou desaceleragdo do
motor.

fmax

(PoL3)

|
I
|
|
I
|
1 T
— P4~ - PODE N t
—
Este ajuste deve ser utilizado quando houver aplicacdes nas quais é importante evitar arranques bruscos,

como por exemplo: transportadores, industria téxtil, etc.

Esta atenuacéo, ajustada pelo parametro P0O04, somente serd possivel quando os tempos de subida e descida
das rampas forem superiores a 0,3 segundos.

Se 0 ajuste de P004 for maior do que os de P002 e P003, o controle de freqiiéncia podera ficar instavel durante
variagdes de velocidade.

Utilize P017=1 para eliminar oscila¢des de freqiiéncia.
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4.8. Modos de frenagem

Pode-se ter varios modos de frenagem controlados pelo inversor de frequiéncia. Os modos mais simples séao:

Reduzindo a freqliéncia gradativamente até 0,0 Hz (com a tecla N vai se reduzindo a referéncia até 0,0 o
gue permite uma parada lenta e controlada do motor).

Se acionada a tecla PARAR ©) no painel frontal de comando ou se desativada a ordem partir pelos
bornes até que o inversor desacelere com a taxa de desaceleragéo ajustada (veja parametro P003).

Além destes modos o inversor de frequéncia € capaz de frenar o motor das maneiras listadas a seguir.

4.8.1. Desligamento do motor por inércia OFF2

Para um desligamento do motor por inércia devemos utilizar qualquer entrada digital disponivel no inversor. No
momento em que esta entrada digital estiver em nivel l6gico ‘0" (baixo - chave aberta), 0 modo de frenagem
OFF2 é habilitado.

1. Com o inversor desenergizado, conectar a um dos bornes de comando 5, 6 ou 7 uma chave
simples tipo LIGA/DESLIGA.

r Relé de saida ™\
/ /NN

x XY DL O x
[ T TN TT T E e &

Painel frontal / |1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|]1|12|13|14| \

Aﬁ
Bomes de comando e _ Fielo | ! !. }
\ Liga  Des. |
> J:V'

Bomes de alimentagio \ ] /
e do motor \ /

Pontos de ateramento ~ - —
do motor

2. Aplique a tenséo de rede no inversor. Ajuste o parametro PO09 em 002 ou 003 a fim de permitir o
ajuste de todos os parametros.

3. Ajuste os parametros P051, P052 ou P053 em “4” (dependendo de qual entrada digital sera
utilizada) para definir a fungcdo de frenagem por inércia OFF2.

4. Volte ao parametro P00O, feche a chave de frenagem e ligue o motor.
Observagdo: Uma vez ativada a frenagem por inércia, uma nova partida do inversor sé sera possivel se a

entrada digital estiver em nivel l6gico “1” (alto - chave fechada) antes que seja dado o comando
de liga. Portanto, para partir o inversor, feche o contato da chave que comanda o freio.
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4.8.2. Desligamento do motor por frenagem controlada OFF3

Para um desligamento do motor com uma frenagem controlada devemos utilizar qualquer entrada digital
disponivel no inversor. No momento em que esta entrada digital estiver em nivel légico “0” (baixo - chave
aberta), o0 modo de frenagem OFF3 é habilitado.

1. Com o inversor desenergizado, conecte a um dos bornes de comando 5, 6 ou 7 uma chave simples
tipo LIGA/DESLIGA.

e Relé de saida™\

/ NN\

x X 9 > QD x
/ T TTFTFT N E @ S
2

Painel frontal / |1| |3|4|5|6|7|8|9|10|]_1|12|13|14| \

-
Z \ ~ Freio R /
Bomes de alimentagdo \ Liga/ Desl. j /
e do moor \ Y

Pontos de ateramento ~ - -
do motor

2. Apligue a tenséo de rede no inversor. Ajuste o parametro PO09 em 002 ou 003 a fim de permitir o
ajuste de todos os parametros.

3. Ajuste os parametros P051, P052 ou P053 em “5” (dependendo de qual entrada digital sera
utilizada) para definir a funcéo de frenagem controlada OFF3.

4. Volte ao parametro P00O0, feche a chave de frenagem e ligue o motor.

Observacao: Opcodes de frenagem por resistores externos estdo sendo substituidos por um método de
frenagem denominado compound. Este método consiste em um controle da corrente continua
aplicada ao motor, durante a rampa de desaceleracdo. Desta forma, agora o motor pode ser
parado em uma amostra controlada, sem necessitar de um resistor adicional. Com isto, tem-
se na frenagem: energia dissipada no motor; bom torque de frenagem; reducdo linear de
velocidade.

Para ativar esta funcéo deve-se ajustar o parametro PO66 em “1”.

4.8.3. Frenagem brusca através da injecdo de corrente continua no motor

Para um desligamento do motor de forma rapida podemos utilizar qualquer entrada digital disponivel no
inversor, ou simplesmente com a ordem do comando PARAR. No momento em que esta entrada digital estiver
em nivel l6gico 1 (alto - chave fechada), o modo de frenagem é habilitado.

1. Com o inversor desenergizado, conecte a um dos bornes de comando 5, 6 ou 7 uma chave simples
tipo LIGA/DESLIGA.
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—— —~

- ~
- ~
P ~
, N
// Relé de saida™\
/NN

x x ¢ D O x

/ T TTFTTFTE S LN
6

Painel frontal / |1|2|3|4|5| |
ﬁ
Bomes de comando ! ! !
\ .
Bomes de alimentagio \ Ugal:;%%g' Fr l /[
e do motor \ /

S
7|8|9|10|Ji|12|13|14| \
[
1

Pontos de ateramento ~ - —
do motor
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2. Aplique a tenséo de rede no inversor. Ajuste o parametro PO09 em 002 ou 003 a fim de permitir o
ajuste de todos os parédmetros.

3. Ajuste os parémetros P051, P052 ou P053 em “15” (dependendo de qual entrada digital sera
utilizada) para definir a funcdo de frenagem rapida por corrente continua.

4. Ajuste o valor percentual de torque de frenagem no motor, em uma faixa de 0 a 250%, no parametro
P073. Se P0O73 estiver em “000”, a frenagem rapida n&o atua.

5. Volte ao pardmetro P00O, abra a chave de frenagem e ligue o motor.

Observagdo: Se ndo for atribuida a nenhuma entrada digital a fungdo de frenagem por corrente continua e
for ajustado um valor em P073, no momento em que for dado o comando PARAR o inversor
ativara a frenagem rapida, injetando corrente continua no motor durante o tempo ajustado em
P003.

4.9. Outros recursos

4.9.1. Parametrizacado da saida a relé

O inversor de frequiéncia Micro Master Janior é equipado com uma saida a relé normalmente aberta
parametrizavel, através do parametro de controle PO61. Ele vem ajustado de fabrica para indicacdo de falhas.

Consulte as possiveis funcdes desta saida na secéo 5 deste manual.

4.9.2. Inibicdo da freqUéncia de ressonancia

Em algumas rotagbes especificas uma maquina acionada por motor elétrico pode vibrar excessivamente,
causando rachaduras e quebras. Isto € chamado de ressonancia mecénica.

Para eliminar este problema, o Micro Master Junior dispde de quatro ajustes distintos para inibir até 4 valores
de frequéncia de ressonancia com uma toleréncia de +2Hz, sendo que nestes valores de frequéncia o motor
ndo opera em modo continuo, apesar de passar por estas freqiéncias nas rampas de aceleracdo e
desaceleragéo.

Ajuste cada freqiiéncia nos parametros: P014, P027, P028 e P029.

4.9.3. Alterando a frequéncia de chaveamento do PWM

Se nédo for imprescindivel um acionamento silencioso, podemos diminuir a freqiéncia de chaveamento dos
transistores para a tensdo de saida. Esta diminuicdo pode reduzir as perdas no inversor e no motor e a
geracao de radio interferéncia.

O parametro de ajuste correspondente a esta funcéo é o P076 e sua faixa varia de 2,44 a 16kHz.

4.9.4. Acionando um freio mecanico externo

Através da saida a relé do inversor, pode-se acionar um mecanismo de freio mecénico solidario ao motor.
Para isto, ajuste a saida RL1 para esta fungdo através do ajuste do parametro PO61 em “4”. Em seguida defina

os tempos de permanéncia do freio, conforme gréafico correspondente aos parametros P063 e P064 na secao
5.
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4.9.5. Operacao JOG

A operacgdo JOG é executada somente quando o inversor estiver fora de operacédo. Esta operacao é utilizada
para realizar ajustes manuais na maquina, sem precisar ligar e desligar o motor. Ao dar o comando JOG ao
inversor, este liga o motor em uma freqiiéncia pré-definida através de um parametro, obedecendo a rampa de
aceleracdo de P002 e ao retirar o comando o motor sera parado obedecendo, também, a rampa de
desaceleragdo de P003.

Os parametros que definem as freqiiéncias de JOG sao: P031 que armazena uma freqiéncia de sentido de
rotacéo horaria e P032 que armazena uma frequéncia de sentido anti-horério.

Esta funcdo pode, também, ser operada através das entradas digitais, ajustando os parametros de controle
destas (P051 a P053), em “7” ou “8” (sentido horario e anti-horario), sempre que P0O07=0.

4.9.6. Soma dos valores de referéncia

Sempre que se opera com operacao no modo digital (P006=0 ou 2), pode-se também fazer um incremento de
referéncia através da entrada analdgica.

Para executar esta fungdo, o inversor deve estar equipado para uma entrada de referéncia via potenciébmetro, e
0 parametro P024 deve ser ajustado em “1”.

Este recurso pode ser utilizado por exemplo, para um ajuste fino de referéncia para sincronismo entre esteiras
ou para compensacdo de perda de velocidade em carga. Para isto deve-se ajustar através dos parametros
P021 e P022 os valores minimos e maximos de freqliéncia analdgica conforme se¢éo 4.6.2.

4.9.7. Reducédo da poténcia para protecao do motor contra sobretemperatura

Através do ajuste do parametro PO74 (protecdo do motor contra Ft), pode-se fazer uma reducdo da poténcia de
saida do inversor, para uma protecdo contra sobretemperatura no enrolamento do motor, sempre que for
ajustado em “1”.

Este recurso é importante quando o motor trabalha em baixas rotagdes, pois por ser auto-ventilado, este motor
pode sofrer um aquecimento interno.

4.9.8. Armazenamento das alteracdes dos parametros de fabrica

O inversor de freqiiéncia somente manterd as alteracdes de configuracdo dos parametros se for habilitado
através do parédmetro P971 (P971=1), caso contrario ao desconectar a alimentacdo da rede, os parametros
voltam automaticamente aos ajustes de fabrica.
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4.9.9. Conexao de um display OPM

Pode-se controlar o Micro Master Junior através de um painel de comando de display alfanumérico (OPM)
remoto. Com este display vocé pode ter acesso aos parametros do inversor, assim como fazer um comando
remoto na porta de seu painel ou até mesmo em uma sala de comando distante do inversor de freqliéncia.

Para isto deve ser utilizado um painel de comando de display alfanumérico tipo 6SE3190-0XX87-8BF0 verséo
B, ligado aos bornes de comando 10 e 11 do inversor, conforme descrito com mais detalhes no manual do
display.

4.9.10. Bloqueio da tecla de parametrizacao P

Esta funcdo pode ser atribuida através das entradas digitais, ajustando os parametros de controle destas
(PO51 a P053), em “14”. Mas antes de atribuir esta funcdo a uma entrada digital, deve-se, com o inversor
desenergizado, jumpear a entrada escolhida com o borne 1.
Enquanto a entrada digital estiver jumpeada, ndo havera mais acesso aos parametros do inversor, sendo assim
obrigado a se trabalhar apenas da maneira ja parametrizada.

///- \\\
-~ N
e N\
// Relé de saida ™\
/ Fo T F S @ £ @ A
Painel frontal i/ |1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|]1|12|13|14| \
S~ |
Bomes de comando e ! ! I
\ /
Bomes de alimentagio \ /
e do motor \ /
\ /
N /
N 7
~ ~
\\ P
Pontos de aeramento ~—~__ __ -

do motor

4.10. Caso 0 motor nao parta
Se apls a ordem de partida o motor ndo rodar, certifique-se de que tenha sido ajustada uma referéncia de
frequéncia em P0O05 e se foram introduzidos corretamente os dados do motor nos parametros P0O81 a P089.

Se o inversor estiver configurado para operacgéo via painel de comando frontal (PO07 = 001) e o motor ndo parte
guando acionada a tecla PARTIR, certificar-se de que P121 = 001 (tecla PARTIR desblogueada).

Verificar se o valor de PO07 coincide com o modo de comando desejado.

Para que os ajustes indicados nos itens 4.3 a 4.9 provoquem os efeitos desejados é necessario que se
inicie as alteracbes dos parametros a partir da programacéo original de fabrica.

Se devido a um ajuste acidental de alguns parametros nao for possivel partir 0 motor, reinicialize o inversor

com os valores prefixados de fabrica, ajustando o parametro P944 em 1 e em seguida acione a tecla P. Este
parametro s6 pode ser alterado se o inversor estiver desabilitado.
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5. PARAMETROS DO SISTEMA

Para ajustar o funcionamento do inversor, os parametros tais como tempo de aceleracao, freqiiéncia minima e
méaxima, etc., podem ser modificados usando-se as teclas do painel frontal. No display LED € visualizado o
codigo do parametro selecionado assim como o seu valor.
Observacdo: Ao acionar brevemente a tecla D ou N, modifica-se passo-a-passo o valor. Se for mantida
acionada as teclas, o valor se modifica rapidamente.

O acesso aos parametros € habilitado pelo valor ajustado em PO009. Verifique se os pardmetros chave
necessarios para a sua aplicacao estdo devidamente programados.
Opcbes para o parametro P009:

0 = E possivel ler e ajustar os parametros P001 a P009.

1= E possivel ajustar os parametros P001 a P009, os demais apenas ler.

2 = E possivel ler e ajustar todos os parametros, mas P009 é levado a 0 automaticamente quando o

inversor for desligado.
3= E possivel ler e ajustar todos os parametros a qualquer momento

Observacao: Nas listas de parametros abaixo, estes simbolos significam:
"o" Este parametro pode ser modificado durante o funcionamento.
"ong" Os valores ajustados em fabrica dependem dos dados nominais do inversor.

Parametro Funcéo Faixa Descricdo / Observagdes
[aj. fab.]
PO00 Visualizagdo do estado - Visualiza-se o valor selecionado em POO1.
Caso apareca uma falha, visualiza-se o c6digo associado (Fnnn) (veja cap.
6).

Quando ocorre um alarme o display pisca. Se for selecionada a visualiza¢éo
da freqliéncia de saida (P001=0), quando o inversor ndo estiver operando o
display indicara 0,0 e a referéncia de freqiiéncia, alternando em intervalos
de aproximadamente 1,5s.
POO1 » Sele¢o do valor indicado 0 - 7 Opgcdes de visualizagéo:
no display [0] 0 = Frequéncia de saida (Hz).
1 = Referéncia de frequéncia (Hz).
2 = NAO USADO.
3 = Tensdao no circuito intermediério (Link DC) (V).
4 = NAO USADO.
5 = Velocidade do motor (rpm).
6 = Estado do protocolo USS.
7 = NAO USADO.

P002 « Rampa de aceleragdo 0 - 650,0 Tempo necessario para acelerar o motor do estado de repouso até
a
(segundos) [10,0] freqiéncia méaxima ajustada em P013. Caso seja ajustado um tempo de
aceleragdo muito pequeno, o inversor podera se desarmar (falha F002).
f 5
foax -
|
|
|
|
|
|
|
I
t
:‘—t de aceler.“i
(0-650s)
P003 Rampa de desaceleracao0 - 650,0 Tempo necessario para desacelerar o motor da freqiiéncia maxima ajustada
(segundos) [10,0] em P013 ao estado de repouso. Caso seja ajustado um tempo de

desaceleracéo muito pequeno, o inversor podera se desarmar (falha FO01).
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fmax

N

:‘—t de desaceler™
(0-650s)
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Parametro Funcéo Faixa
[a). fab.]
P004 » Arredondamento de 0-40,0
rampa (segundos) [0,0]
correias

Observacao: Ajustando P004 a valores

POOS5

P006

P007
pelas

ajustar

com
velocidade
P0OQ9 -

PO11

P0O12 »
de

P013 »
de

PO14 «

H

maiores que P002 e PO003,
podera tornar o acionamento
instavel.

O efeito de arredondamento se
torna sensivel para tempos de

Referéncia de frequiéncia0 - 200,00

digital (Hz) [0,00]
Tipo de referéncia de 0-2
freqiiéncia [0]

Bloqueia/desbloqueiaas 0-1

teclas do painel frontal [1]

Protecéo de ajuste 0-3

dos parametros [0]
ler

Memorizacéo néo volatil da0 - 1
referéncia de freqiiéncia [0]

Frequéncia minimado 0O - 200,00

motor (Hz) [0,00]
Fregliéncia maxima do 0 - 200,00

motor (Hz) [50,0]
FreqUéncia inibida 1 0 - 200,00

“PARTIR” estiver ativo via'bornes
(BNN7=0NNN\

a fﬁpservagéa:_i%gmente operante se 0 ndo
z.
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Descricédo / Observagdes

Utilizado para "suavizar" a aceleracao/desaceleragcdo do motor (usada em
aplicacbes que exigem funcionamento sem arranques bruscos, por ex.:

transportadoras, maquinas téxteis, etc.)
f h— Pon2=t0s —f

| A— +————

(PO13)

| =5 =5
r—Tempt(; t%? 3c1eéiragao —
Determina a velocidade de rotagdo do motor no caso de comando digital.
Atua somente se P006 estiver ajustado em "0".
Determina o modo de comando do inversor:

0 = Digital. O inversor opera com a frequéncia ajustada em PO0O05;

podendo ser ajustada via as teclas D e N. Outro modo, se

P007=0, a freqiiéncia pode ser controlada ativando-se

duas das entradas digitais (P0O51

a P053) parametrizadas em 11 e 12.

1 = Analdgico. Comando via sinal na entrada analégica.

2 = Frequéncia fixa ou potencidmetro motorizado, dependendo

da parametrizacdo das entradas digitais (P051 a P053). As teclas D

eN também podem ser usadas para alterar a referéncia de

freqiiéncia fixa (como em P006=0), mas note que a nova
referéncia selecionada deste modo, ndo é retida na memoria quando

PO011 estiver ajustado em "1".

Observagéo: Caso P006 =1 e o inversor tenha sido ajustado para
comando a distancia, entdo permanecem ativadas as
entradas analdgicas.

0 = Bloqueia as teclas PARTIR, JOG e REVERSAO (definido pelo ajuste

dos parametros P121 a P123). O inversor pode ser comandado

entradas digitais. As teclas D e N podem ser utilizadas para
velocidade se P124 =1 e se ndo houver nenhuma entrada digital que
tenha sido selecionada para executar estas funcgoes.

1 = Desbloqueia as teclas PARTIR, JOG e REVERSAO, de acordo

P121 a P123. As teclas D e N devem ser utilizadas para ajustar a

sempre que P124 = 1.

Permite definir quais parametros podem ser modificados:
0 = E possivel ler e ajustar os parametros P001 a P009.
1 = E possivel ajustar os parametros P0O01 a P009, os demais apenas

2 = E possivel ler e ajustar todos os parametros, mas P009 é levado a 0
automaticamente quando o inversor for desligado.

3 = E possivel ler e ajustar todos os parAmetros a qualquer momento.
0 = Desabilitada.
1 = Habilitada ap6s desligado. As alterages de referéncia feitas via
teclas De N se mantém memorizadas mesmo apds desenergizado o
inversor.

Especifica a freqiéncia minima de operagdo do inversor, limite minimo

operagéo. O valor ajustado deve ser menor que P013.
Especifica a freqiiéncia maxima de operagdo do inversor, limite maximo

operacao.

Este parametro permite que seja ajustada uma freqiiéncia ao redor da qual,
de evitar efeitos de ressonancia no acionamento, se inibe uma faixa de +/-2
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Nesta faixa ndo é possivel operar em regime permanente, somente se
passa por esta freqiéncia ao se acelerar ou desacelerar.
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Parametro Funcéo Faixa
[a). fab.]

P016 « Partida com o motor 0-4

inversor girando [0]

movido

efetuada

P017 « Modo de arredondamento 1 - 2
de rampa [1]

PO18 « Partida automatica 0-1
apos falha [0]

P020 Rampa de partida 0,50 - 25,00
com motor girando [5,00]

maiores. (segundos)

P021 » Frequiéncia minima 0 - 200,00

A analégica (Hz) [0,00]

ao de

entrada e

P022 Freqliéncia maxima 0 - 200,00

conforme analogica (Hz) [50,00]

com a

freqiiéncia

P023 « Tipo de entrada analégica 0 - 2

0]
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Descricédo / Observagdes

Permite ligar o inversor com o motor girando. Em condi¢6es normais, o
acelera um motor partindo de 0 Hz. Entretanto, se o motor estiver girando
pela carga, antes de desacelerar até a velocidade de referéncia, sera
uma frenagem que podera resultar num desligamento por sobrecorrente.
Utilizando a partida com o motor girando, o0 inversor se ajusta primeiro a
velocidade do motor e depois acelera até a velocidade de referéncia.
Observacdo: Se o motor estiver parado ou com rotagdo muito baixa,
podera ocorrer alguma oscilagdo quando o inversor calcula o sentido de
rotacéo do motor antes de parti-lo.
0 = Partida normal
1 = Partida com motor girando ap6s ligado, falha ou OFF2 (se P018=1)
2 = Partida com motor girando sempre ativo (convém utilizar sempre que
0 motor possa ser movido pela carga)
3 = Mesmo que "1".
4 = Mesmo que "2".
Observacdao: Veja também o parametro P020.
1 = Arredondamento continuo (como definido em P004)
2 = Arredondamento descontinuo (isto €, o arredondamento € inibido
guando o inversor estiver reduzindo a freqiiéncia).
Observacdo: Para que esta fungéo tenha efeito, o pardmetro P0O04 devera
estar ajustado num valor maior que 0,0.
Partida automatica apés ocorrida uma falha (Fnnn) :
0 = N&o atua.
1 = Ap6s uma falha, o inversor ira tentar partir até 5 vezes
automaticamente.
Se nao for eliminada a falha até a quinta tentativa, o inversor
permanecera no estado de falha.
Uso em conjunto com P016.
Caso persistirem ocorréncias de desligamento por F002, ajuste tempos

A freqiiéncia corresponde ao menor valor analégico de entrada OV ou
conforme P023. Este parametro pode ser ajustado a um valor superior
P022 com a finalidade de inverter a relacdo entre o sinal analégico de
a freqiiéncia de saida (ver diagrama em P022).

A freqliéncia corresponde ao maior valor analégico de entrada 10V
P023. Este parametro pode ser ajustado a um valor inferior ao de P021
finalidade de inverter a relacdo entre o sinal analégico de entrada e a
de saida.

Exemplo:
fé
P021 P022
P022
P021
v/
Define o tipo de sinal entrada analdgica.
0=0V a 10V.
1=2V a 10Vv.

2=2V* a 10V. *QOinversor interrompe a regulagéo caso V < 1V.

CUIDADO: O ajuste de P023=2 sem conexdes entre 0s terminais de
comando 3 e 4, levara o inversor ao funcionamento imediato
ao injetar mais que 2V na entrada analdgica, ndo sendo
necessario o comando LIGA!

Observacéo: O ajuste de P023=2 n&o ira operar a menos que o inversor
esteja no modo de comando local (ex. P910 =0 ou 4).
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Pardmetro Funcéo

P024 - Adicao de referéncia
"1 analogica

frequéncia do

faixa

negativa

analogica, é

um

forma é

escala.

P027 « Freqliéncia inibida 2
(Hz)

P028 « Frequiéncia inibida 3
(Hz)

P029 - Freqliéncia inibida 4
(Hz)

PO31 - Freqiiéncia para JOG

passo no sentido horario (Hz)

das

horario

que

do que

valor

P032 « Freqiiéncia para JOG

no sentido anti-horario

quando (Hz)
outras
inferior a frequiéncia

po41 - Primeira frequiéncia
fixa (Hz)

P042 - Segunda fregliéncia
fixa (Hz)

P043 - Terceira freqiiéncia
fixa (Hz)

P045 Invers&o de sentido das

Faixa
[aj. fab.]
0-2
[0

0 - 200,00
[0,00]

0 - 200,00
[0,00]

0 - 200,00
[0,00]

0 - 200,00
[5,00]

0 - 200,00
[5,00]

0 - 200,00
[5,00]

0 - 200,00
[10,00]

0 - 200,00
[20,00]

0-7

referéncias fixas paraas [0]

frequéncias fixas 1 - 3

G60251-19080-U325-A

Instrucdes de operacéao

Descricéo / Observagbes

Se o inversor ndo estiver no modo analégico (P006 = 0 ou 2) o ajuste em
deste parametro ocasiona a adigao do valor na entrada analogica.
0 = N&o ha adicao.
1=A referéncia analégica é adicionada a freqiiéncia fixa ou a
potencidbmetro motorizado.
2 = Escala da referéncia digital/fixa pela entrada analégica, em uma

de 0 a 100%.

Observagado: Selecionando uma combinagdo de ajuste de freq. fixa
(sentido de rotacdo invertido) e de adicdo de sinal de refer.
possivel configurar o inversor para operar com "zero central" com
sinal de +/-5V ou potencibmetro com sinal 0 - 10V. Desta
possivel obter uma freqiéncia de saida de 0 Hz no centro da

Veja P014.
Veja P014.
Veja P014.

A operacéo pulsada (JOG) é utilizada para que o motor gire passo-a-
desde que se apligue um sinal proveniente de um botdo pulsador em uma
entradas digitais (P051 a P053). Se a operagdo pulsada no sentido
estiver ativada (DINn = 7), este parametro determina a freqiiéncia com
funcionara o inversor quando acionado o botdo pulsador. Ao contrario
ocorre com as outras referéncias, este parametro pode ser ajustado a um
inferior a freqiiéncia minima (P012).

Se a operacao pulsada no sentido anti-horario estiver ativada (DINn = 8),
este parametro determina a freqiéncia com que funcionard o inversor
acionado o botdo pulsador. Ao contrario do que ocorre com as
referéncias, este parametro pode ser ajustado a um valor

minima (P012).

Valida se:
- selecionado P006 =2 e P051 =6 ou 18. ou
- selecionado PO06 =2 e P051 = P052 = 17.

Valida se:
- selecionado P006 =2 e P052 =6 ou 18. ou
- selecionado P006 =2 e P051 = P052 = 17.

Valida se:

- selecionado P006 = 2 e P053 =6 ou 18. ou
- selecionado P006 =2 e P0O51 = P052 = 17.
Especifica o sentido de rota¢éo para as freqiéncias fixas:

FF1 FF2 FF3
P045 =0 => => =>
P045=1 <= => =>
P045=2 => <= =
P045=3 => => <=
P045=4 => => =>
P045=5 <= <= =>
P045 = 6 <= <= <=
P045=7 <= <= <=

=> Referéncia de frequéncia prefixada n&o invertic
<= Referéncia de frequéncia prefixada invertida

© Siemens - 04.97
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Instrucdes de operacao

Parametro Funcéo Faixa Descricédo / Observagdes
[a). fab.]

PO51 Selecao da funcéo de 0-19 Valor  Funcao de P0O51 a P053 Funcdo em Funcédo em
comando, DIN1 (borne 5). [1] nivel baixo nivel alto
frequéncia fixa 1 ou 0 Entrada inoperante - -
bit 1 da freqiiéncia fixa. 1 PARTIR sentido horério Desligada Sentido horar.

2 PARTIR sentido anti-horario Desligada Sent. anti-hor.

P052 Selecao da funcéo de 0-19 3 Reverséo Normal Reverséo
comando, DIN2 (borne 6), [2] 4 Frenagem por inércia OFF2 Motor ligado
frequéncia fixa 2 ou 5 Frenagem controlada OFF3 Motor ligado
bit 0 da freqiiéncia fixa. 6 Freqiiéncias fixas 1 - 3 Desligada Ligada

7 Operagao JOG horério Desligada Sent. horario

P053 Selecao da funcéo de 0-19 8 Operagédo JOG anti-horario Desligada Sent. anti-hor.
comando, DIN3 (borne 7), [6] 9 Comando a distancia Local Remoto via
frequéncia fixa 3. comando serial

10 Anula codigo de falha Desligada Anula na borda
de subida
11 Aumenta freqiiéncia * Desligada Aumenta
12 Diminui freqiiéncia * Desligada Diminui
13 Desabilita entrada analégica  Habilita Desabilita
(referéncia em 0,0 Hz)
14 Desabilita tecla "P" Habilita Desabilita
15 Ativa frenagem em CC Desativa Ativa
16 NAO USADO
17 Controle da frequiéncia fixa Desligada Ligada
em binario (Freq. fixas 1 - 3,
Tabela binaria para Freqiiéncia fixa veja tabela ao lado)
DIN1(PO5]DIN2(PO53 18 Como 6, mas a ativagao da Desligada Ligada
PARADA 0 0 entrada irf'l requerer também
OPERACAO EM FF1 (P0O4l) O 1 OPERAGCAO guando P007=0
OPERAC%O EM FF2 (P04p) 1 (0] 19 Desligamento externo / Sim (F012) N&o
OPERACAO EM FF3 (P04B) 1 1 entrada de PTC
* Ocorre apenas quando P007 = 0.

P056 Tempo de supressao 0-2 0=125ms
(debounce) nas entradas [0] 1=75ms
digitais 2=25ms

PO61 Selecao da funcéo de 0-13 Determina a funcgao de saida do relé RL1 (bornes 13 e 14).
saida do relé RL1 [6] — —

VALOR| FUNCAO DO RELE ATIVO
0 Relé sem funcéo, ndo atua Baixo
1 Inversor funcionando Alto
2 Frequéncia do Inversor 0,0Hz Baixo
3 Rotacdo do motor no sentido horario Alto
4 Freio externo ativado (veja pardmetros P063/P064) Baixo
5 Frequéncia do Inversor menor ou igual a freg. min. Baixo
6 Sinalizacéo de falha Baixo
7 Freguéncia do Inversor maior ou igual a freq. desejada| Alto
8 Sinalizacdo de alarme (veja P931) Baixo
9 N&o Usado
10 Corrente limite no motor (alarme) Baixo
11 Sobretemperatura no motor (alarme) Baixo
12 N&o Usado
13 Né&o Usado
Observagao: Ativo com nivel baixo = Relé desenergizado - Contato
aberto

© Siemens - 04.97
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Pardmetro Funcéo Faixa
[aj. fab.]
P062 Modo de parada 0-4
ndo ha
combinada [0]

especifico de
gue seu eixo

P063 Retardo de habilitagdo deO - 20,0
externo freio externo (segundos) [1,0]
freq.
relé
P064 Tempo de parada com 0 - 20,0
para

freio externo (segundos) [1,0]
tempo
apoés a
P066 Frenagem Compound 0-1

[1]

P0O73 « Frenagem por injegdo de 0 - 250
perdas corrente continua (%) [0]
fim da
seja
pelas
P074 Protegao 12t do motor 0-1

(1]

G60251-19080-U325-A

Instrucdes de operacéao

Descrigdo / Observagdes
Este modo opera da mesma forma que P061=4, exceto pelo fato de que

um relé de saida associado. Este modo permite que um periodo
injecdo CC apds a parada do motor com a finalidade de garantir
seja travado (veja P064).
0 = Modo de parada normal.

1 =Nao use.
2 = Nao use.
3 = Nao use.

4 = Modo de parada combinada.
Atua somente se o relé de saida estiver ajustado para comandar um freio
(P061 / P0O62 = 4). Neste caso, quando o inversor for ligado, operard com
minima durante o tempo especificado neste parametro, antes de habilitar o
de comando do freio e comecar a aceleragdo (ver diagrama em P064).
Como P063, este parametro apenas atua se o relé de saida for utilizado

comandar um freio externo ou se P062=4. Este parametro especifica o
durante o qual o inversor continua operando na freqiiéncia minima

desaceleragéo e enquanto o freio externo estiver ativado.
f2 on OIIIF

N

t
P063
A B

A=Freio fechado
| | A B=Freio aberto

Observagoes: (1) PO63 e P064 devem ser ajustados pouco acima
dos valores dos tempos realmente necessarios para abrir ou fechar o
freio externo.

(2) Caso P063 ou P064 for ajustado em um valor excessivo,
particularmente se P012 fora ajustado num valor alto, isto podera
provocar alarme ou disparo por sobrecorrente ja que o inversor alimenta
um motor que esta travado por um freio.

0 = Desligado.

1 = Ligado. Permite a operagdo com tempos curtos para a rampa de
desaceleragdo, como também aumenta a capacidade de frenagem.

O motor péra através da inje¢do de corrente continua. Desta forma, as

ndo séo dissipadas no inversor e sim no motor; a inje¢cdo se mantém até o

frenagem. A frenagem dura o tempo ajustado em P003. Caso PO061 / P062

ajustado em "4", esta funcdo ndo atua. O freio CC pode ser ativado
entradas digitais 1 a 3 (P051 a P053).

Precaucdo: O uso freqliente da frenagem por corrente continua

por longa duracdo pode sobreaquecer o motor.

0 = Desabilitada.

1 = Habilitada. Se a temperatura do motor exceder o célculo de It , ocorrera
um desligamento por FO74.
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Parametro Funcéo Faixa
[a). fab.]

PO76 « Frequiéncia de pulsagdo 0 - 10

modo [Oou 4]

for

frequiéncia

€como no

PO77 Selegdo da curva V/f 0-2

inversor. [0]

PO78 « Elevacdo permanente 0- 250

aplicagdes da corrente (%) [100]

fixa

torque

ter um

PO79 Elevacéo da corrente 0 - 250

possivel de partida (%) [0]

partida na

alcancar a

P081 Frequéncia nominal 0 - 200,00
do motor (Hz) [50,00]

P082 Velocidade nominal 0-9999
do motor (rpm) [ooa]

P083 Corrente nominal 0,1-99,9
do motor (rpm) [ooa]

P084 Tens&o nominal 0 - 1000
do motor (V) [aam]

P085 Poténcia nominal 0-50,0
do motor (KW / cv) [pon]

P088 Calibragao automatica 0-1

internos de [1]

mega

armazenado em

grande

pequeno),

Se

P089 « Resisténcia estatorica 0,01 - 200,00

ajustada [Ohm] [oaa]

duas

ocorrer

© Siemens - 04.97

Instrucdes de operacao

Descricédo / Observagdes

Este pardmetro ajusta a freqiiéncia de pulsacdo (de2a 16 kHz) e o
PWM ( Modulagao por Largura de Pulsos) da tensdo de saida. Se nédo
realmente necessaria uma operagao silenciosa, selecionando uma

de pulsagdo baixa é possivel reduzir as perdas tanto no inversor
motor assim como as perturbagées por interferéncias RFI.

0/1 = 16 kHz (230V) 8= 16 kHz
2/3=8kHz 9= 8kHz
4/5 = 4 kHz (400V) 10 = 4 kHz
6/7 =2 kHz

Define a relacéo entre a velocidade do motor e a tensao aplicada pelo
Pode ser selecionado um dos trés modos abaixo:

0/1 = Caracteristica tensdo-frequéncia linear. Esta curva se utiliza
para cargas em geral, motores sincronos e para alimentar varios
motores em paralelo.

2 = Caracteristica tensao-frequéncia quadratica. Adequado para

bombas centrifugas e ventiladores.
V h
Vy (PO84)

01

f,, (PoB1) f (Hz)

Opera continuamente sobre toda a faixa de freqiéncia. Em algumas

€ necessario aumentar o torque em freqiiéncias baixas. Este parametro

a corrente de partida para freqiéncia 0 Hz com a finalidade de ajustar o

em frequéncias baixas.

Faixa: 0 - 250% da corrente nominal do motor.

Precaugdo: Caso seja ajustado P078 muito alto,
sobreaquecimento do motor.

Em acionamentos que necessitam de elevado torque de partida, é

elevar adicionalmente a tensdo de saida ajustando uma corrente de

faixa de 0 - 250% da corrente nominal do motor.

Esta elevacdo atua somente ao partir pela primeira vez e até

frequiéncia de referéncia.

Observacéo: Esta elevacdo é adicionada a P078.

pode-se

Estes parametros séo ajustados em fungéo do motor utilizado.

Os dados séo obtidos da placa de identificagdo do motor

Observagao: Os ajustes de fabrica sao diferentes para cada
modelo de inversor.

A resisténcia estatérica do motor é usada nos calculos
monitoracéo de corrente do inversor. Esta funcdo permite que o inversor
automaticamente a resisténcia estatérica. O valor medido €

P089; em seguida P088 volta a “0". Se a resisténcia medida for muito
para o inversor (ex.. motor ndo conectado ou conectado um muito

este ira desligar (falha F188) e néo ird permitir que P088 seja levado a “0".

isto acontecer, ajuste manualmente P089 e entéo ajuste P088 = 0.

Ao invés de se utilizar P0O88, aresisténcia estatorica pode ser

manualmente. O valor a ser ajustado deve representar a resisténcia entre

fases. Recomendavel para motores reenrolados.

Observacdo: Se o valor ajustado de P089 for elevado, podem
desligamentos por falha de sobrecorrente (F002).
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P091 - Endereco (escravo) 0-30 Numa linha de comunicacdo serial podem ser conectados até 31
inversores [0] controlados por um computador ou CLP através do protocolo USS.
Este parametro seleciona um Unico enderego para o inversor.
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Parametro

P092 «

trabalham
P093
dois

ou

inversor
comeca a
ajustado
desligae é
ajustado em
P094 «

inversor, é nominal para interface
neste parametro serial (Hz)
PO95 Compatibilidade USS 0-2
[0]

freqiiéncia
P101 - Operagéo para USA 0-1
motor

ou Europa [0]
P944=1):
P111 Poténcia nominal 0,0 - 50,00
kw.

(kWicv) [pon]
em
P121 Blogueia/desbloqueiaa 0-1

P122

P123

P124

P131

P132

P134

P135

P137

© Siemens

Funcéo Faixa
[a). fab.]

Taxa de transmissédo 3-7

(Baud » bits/s) [6]

Tempo de auséncia 0-240

de dados - timeout [0]

(segundos)
Referéncia de frequiéncia0 - 200,00

tecla PARTIR [0]
Blogueia/desbloqueiaa 0-1
tecla HORARIO/ANTI-H. [1]
Blogueia/desbloqueiaa 0-1

tecla JOG [1]
Blogueia/desbloqueiaas 0-1
teclasDe N [1]
Referéncia de 0,00 - 650,00
frequéncia (Hz) [-]

Corrente no motor (A) 0,0 -99,9
[-]

Tens&o no circuito 0 - 1000
intermediario (V) [
Velocidade do motor 0-9999
(rpm) []

Tens&o no motor (V) 0 - 1000
[-]

- 04.97

Instrucdes de operacéao

Descricédo / Observagdes

Ajusta a taxa de transmisséo pela interface serial RS485 protocolo USS:
3 =1200 Baud

4 = Nao use.
5 = 4800 Baud
6 = 9600 Baud

7=19200 Baud
Observacdo: Alguns conversores de RS232 para RS485
apenas até 4800 Baud.
Neste parametro se especifica o intervalo maximo de tempo entre
telegramas de dados. No caso em que o inversor seja controlado

supervisionado pela interface serial, esta funcdo serve para desligar o
quando ocorrer uma perturbacdo na transmissdo de dados. O tempo
ser medido apds ser recebido uma transmissdo vélida. Se apds o tempo
ndo for recebido nenhum outro telegrama de dados, o inversor se
visualizado no display o cédigo de falha FO08. Se o parametro for
"0", a funcao de supervisao é inibida.
As transmissbes de referéncia pela interface serial ao
[50,00] efetuada em forma de porcentagem. O valor ajustado
representa 100% (4000H).

0 = Compativel com resolucéo 0,1 Hz.

1= Habilita a resolucéo 0,01 Hz.

2 = PZD nao esta escalonado mas representa o valor real de

com uma resolugéo de 0,01 Hz (ex.: 5000 = 50Hz).
Este parametro ajusta o inversor para operar com a freqiiéncia de rede e

europeu ou americano (somente opera se apés ajustado colocar-se

0 = Europa (50 Hz)
1 =USA (60 Hz)
Parametro apenas de leitura que informa a poténcia nominal do inversor, em

Exemplo: 0,55 = 550 W
Observacdo: No caso de P101=1, a poténcia nominal serd indicada
"cavalo vapor" (HP).
0 = Tecla PARTIR blogueada.
1 = Tecla PARTIR desbloqueada (apenas se P007 = 1).
0 = Tecla HORARIO/ANTI-HORARIO bloqueada
1 = Tecla HORARIO/ANTI-HORARIO desbloqueada (apenas se P007 = 1).
0 = Tecla JOG bloqueada.
1 = Tecla JOG desbloqueada (apenas se P007 = 1).
0 = Teclas D e N bloqueadas.
1 = Teclas D e N desbloqueadas (apenas se P007 = 1).
Observacao: Isto se aplica apenas no ajuste da freqiéncia.

Parametros apenas de leitura. Tratam-se de valores que séo
copiados dos valores armazenados em P001, mas podem ser
acessados diretamente pela comunicagéo serial.
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Parametro Funcéo Faixa

[aj. fab.]
P910 Comando Local / Remoto 0 -4
seja a

(via comunicagao serial)  [0]

serial.
3), a
ao
P922 Versao do software 0-9999
[]

P923 Numero do inversor / 0-255
inversor.

instalacédo [0]
P930 Ultimo cadigo de 0 - 9999
6);

falha [
valor.
pPa31 Tipo do ultimo alarme 0-9999
inversor ter

[]

valor.
P944 Restabelecer os valores 0-1
seguida,

prefixados em fabrica [0]
fébrica
pPa71 Habilitacdo da gravagdo 0-1
desconectar a

na E°PROM [1]

G60251-19080-U325-A

Instrucdes de operacéao

Descricao / Observagées
Ajusta se o inversor sera comandado de forma local ou remota, ou

distancia, pela linha de comunicacgéo serial:
0 = Comando local.
1 = Comando remoto (e ajuste dos valores dos parametros).
2 = Comando local (mas com ajuste remoto da freqliéncia).
3 = Comando remoto (mas com ajuste local da freqiéncia).
4 = Comando local (mas com leitura, ajuste e reset via comunicacéo
Note que o reset local é possivel).

Observacao: Se o inversor opera com comando a distancia (P910=1 ou
entrada analégica continua ativa se PO06 =1 e é adicionada
valor de referéncia.

Contém o numero da versao do software e ndo pode ser mudado.

Vocé pode usar este parametro para marcar um numero especifico do

Isto ndo tem efeito operacional para o inversor.
Este parametro armazena o ultimo cédigo de falha registrado (veja secéo

0 codigo é apagado quando se desliga o inversor.
Observacdo: O codigo pode ser apagado na tentativa de se alterar seu

Este parametro armazena o ultimo codigo de alarme registrado até o

sido desenergizado.
002 = Atuado o limite de corrente.
003 = Atuado o limite de tens&o.
004 = Ultrapassado o limite de escorregamento.
005 = Sobretemperatura no motor.
Observacgéao: O codigo pode ser apagado na tentativa de se alterar seu

Se for ajustado este parametro em "1" e pressionada a tecla "P" em
todos os parametros, exceto P101, voltam aos valores prefixados em
(default).
0 = As alteragdes nos parametros nao sdo memorizadas ao
alimentagéo.

1 = As alteragdes nos parametros sdo memorizadas ao desconectar a
alimentagéo.
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Quando ocorre uma falha, o inversor se desconecta e no display aparece seu cédigo associado. A Ultima falha
ocorrida pode ser consultada no parametro P930. Exemplo: "0004" indica que a Ultima falha foi FO04.

Instrucdes de operacéao

Caédigo Causa Solugao
F001 Sobretensao na alimentagéo Verifique se a tensao de rede esta dentro do limite especificado na
do inversor. etiqueta de identificacéo do inversor.
Operacdo do motor como Aumente o tempo de desacelera¢do do motor (P003).
gerador durante as frenagens. Verifique se a poténcia de frenagem necessaria esta dentro dos
limites especificados.
Ative o freio compound (P066).
F002 Sobrecorrente do inversor, Verifique se o motor esta adequado a poténcia do inversor. curto-

circuito ou faltas a

terra.

Verifiqgue se o comprimento dos cabos ndo excederam os limites.
Certifiqgue-se que ndo existe curto-circuito ou defeitos a terra no
motor e no cabo de alimentagdo do mesmao.

Certifique-se que os dados ajustados para o motor (P081 a P086)
sdo adequados para o motor usado.

Aumentar o tempo de acelera¢éo do motor (P002).

Reduzir a elevacao (boost) ajustada em P078 e P079.

Verifique se o0 motor esta travado ou sobrecarregado.

FO003 Sobrecarga no motor Verifique se o motor estd operando com sobrecarga.
Aumentar a freqiiéncia maxima em P013 se estiver utilizando um
motor de escorregamento elevado.

FO005 Sobretemperatura no inversor Verifique se a temperatura ambiente nédo é excessiva.
Verifique se ndo esta bloqueada a entrada/saida de ar do aparelho
ou se o0 espaco onde esté instalado ndo é muito pequeno.
Esta falha somente sera desativada se o inversor for desligado e
ligado novamente quando ja estiver resfriado.

FO008 Protocolo USS Verifique a interface serial.

Superviséo do tempo Verifique os ajustes do 'bus master' e P091 a P093.

Verifique se o tempo de supervisdo nao é muito pequeno(P093).

F009 Tenséo insuficiente Verifique a tensao de alimentacao.

FO010 Erro de inicializacéo Verifique todos os parametros. Antes de desligar a alimentacao,
ajuste PO09 em "0000".
Normalmente ocorre apds falha na rede de alimentacdo do
inversor (curto-circuito, faltas a terra ou descargas atmosféricas).
Contate seu fornecedor usual.

FO11 * Erro na interface interna Desligar e ligar a alimentacao do inversor.

F012 * Desligamento externo ----

F013 * Erro no programa Desligar e ligar a alimentacédo do inversor.

FO74 Sobretemperatura no motor Verifique se o motor est4 operando com sobrecarga.

F106 Erro ao parametrizar PO06 Parametrizar as entradas digitais para freqiéncias fixas e/ou para
potenciémetro motorizado.

F112 Erro ao parametrizar P012 Ajustar P012 < P013.

F151 - F153  Erro ao parametrizar as Modificar o ajuste das entradas digitais, P051 a P053.

entradas digitais
F188 Erro na medicdo da O motor ndo esta conectado ao inversor; conecte-o.

resisténcia 6hmica do motor

Verifique o ajuste de P088.

Uma vez eliminada a falha, pode-se rearmar o inversor; para isso acionar duas vezes a tecla 'P" (a primeira
para visualizar PO00 e a segunda para cancelar o sinal de falha) ou cancelar a falha via uma entrada digital (ver
parametros P051 a P053 na se¢éo 5.).

*) FO011 a FO13 normalmente aparecem quando existe nivel excessivo de radio interferéncia nos cabos de
forca e/ou de comando. Contate seu fornecedor usual se houver ocorréncias constantes.
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Instrucdes de operacéao

7. DADOS TECNICOS E INFORMA(;OES ADICIONAIS
7.1. Dados técnicos

Frequéncia da rede

Fator de poténcia

Faixa de frequiéncia de saida
Resolucao

Capacidade de sobrecarga
Prote¢bes contra

Protecbes adicionais

Modo de operagéo

Tipo de controle (comando e
regulacéo)

Entrada de referéncia analégica
Resolucéo de referéncia analdgica
Estabilidade de referéncia anal6gica
Estabilidade de referéncia digital
Supervisdo de temperatura do motor
Tempos de rampa

Relés de saida

Interface de comunicagéo
Rendimento do inversor
Temperatura ambiente
Temperatura maxima do dissipador
Tipo de refrigeracdo

Umidade relativa do ar

Altitude de montagem

Grau de protecdo

Supresséao de radio - interferéncia:
- Standard:

- Opcional:

47 a 63 Hz

| 30,7 (se considerar apenas a fundamental, » 1,0)

0 a 200 Hz

0,01 Hz

150% durante 60 s

Sobretemperatura do inversor

Sobretemperatura do motor

Sobretenséo e Subtenséo

Sobrecarga no motor

Protec¢do contra curtos-circuitos e fuga a terra, protegdo contra
desconexdo do motor, compensacao automatica de flutuagées de
rede.

Possivel em 4 quadrantes

Caracteristica U/f

0-10V/2-10V (potencibmetro recomendado 4,7 kOhm)
10 bits

<1%

< 0,02%

Controle de 12t

0-650s

1 relé 30Vdc / 1A - 60Vdc / 0,3A - 125Vac / 0,5A

Precaucéo: Cargas indutivas externas devem usar supressores
de forma apropriada.

RS485

97%

0 a +40°C (sem tampa até 50°C)

65°C

Natural ou por ventilador, dependendo da poténcia nominal.
até 90% sem condensagéo.

<1000 m (acima do nivel do mar).

IP20 (opcional: IP21 - NEMA 1)

De acordo com DIN VDE 0875, parte Il (EN 55011).

Classe Al para Micro Master Junior 1 ~ ph. 230 Vac.
Classe B1 inclusivo classe Al.

7.2. Diretriz Européia sobre baixa tenséo

q-

A gama de produtos MICRO MASTER Junior cumpre os requisitos da Diretriz sobre Baixa Tensdo 73/23/EEC.
As unidades sao certificadas para cumprirem as seguintes normas:

EN 60204-1

Seguranca da maquina - Equipamentos elétricos de maquinas

EN 60146-1-1 Conversores com semicondutor - Requisitos gerais e Conversores comutados pela rede.

7.3. Diretriz Européia sobre Compatibilidade Eletromagnética (EMC)

Quando instalados os produtos Micro Master Junior de acordo com as recomendacgdes descritas neste manual
de operacéo, estes cumprem todos os requisitos da Diretriz sobre EMC como definido pela Norma de produtos
com EMC para sistemas de acionamento IEC 22G-WG4(CV)21.

G60251-19080-U325-A
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7.4. Diretriz Européia sobre maquinas

A série de inversores MICRO MASTER Junior ndo se enquadra no ambito da Diretriz sobre maquinas. No
entanto, os produtos tém sidos avaliados completamente para que cumpram oS requisitos de seguranca e
saude essenciais a diretriz quando se utiliza uma aplicacdo de maquina tipica.

7.5. Caracteristicas elétricas

Modelo MMJ12 MMJ25 MMJ37 MMJ55 MMJ75 MMJ110 MMJ150
N° de ref.: 1 AC 230V, filtro clas}&8E9110-7BABSE9110-5BABSEI112-0BAGSE9112-6BABSEIL13-4BAS3 -

1/3 AC 230V, sem filtro | 6SE9110-7CABSE9I110-5CABSEI112-0CAGSEIL12-6CABSEIL13-4CAL3 - -

3 AC 380 - 460V, sem fillo - - 6SE9111-1JABBEI111-4IABBEI113-4JABBE112-7JABBEI113-7JA1
Poténcia nominal do motor 120w 250 W 370 W 550 W 750 W 1,1kw 1,5 kW
Tenséo de entrada 230 V +15% 230V +15% ou 400-460 V +10% 400-460 V +10%
Frequéncia da rede 47 - 63 Hz
Faixa de frequéncia de saida 0 - 200 Hz
Poténcia permanente maxima 450 VA 660 VA 880 VA 1.14 kVA 1.5 KVA 2.1 kVA 2,8 KVA
Corrente: Saida (nominal) 0,76 A 1,5A 2,0A| 1,2A[ 2,6 A] 1,5A] 3,4A| 2,0A 2,8 A 3,7A

Saida (perm. max.) 0,85 A 1,6 A 2,3A[ 1,3A[ 3,3A[ 1,6 A] 3,9A] 22A 3,0A 4,0 A

Entrada (méx.) 15A 3,0A 3,8A| 22Al 55A| 2,8A| 654 30A 4,1 A 5,5 A
Temperatura ambiente 0°C A 40°C
Fusivel da rede 10 A 16 A 10 A
Secdao do cabo Entrada (mir{) 1,0 mmz2 1,5 mm?2 1,0 mmz2
recomendado (MM25aida (min) 1,0 mm? 1,0 mm? 1,0 mm?

Secdo maxima do cabo de comgndo 1,5 mm?2 unipolar / 1,0 mm?2 multipolar
7.6. Opcionais / Acessorios
Kit adaptador para trilho DIN 6SE9190-0XX87-8DNO Favor contatar seu fornecedor
Display destacavel inteligente 6SE3190-0XX87-8BFD Siemens mais proximo para
Kit de acess6rios NEMA1 6SE9190-0XX87-8NAO obter informagdes mais
Cabo de interface para OPm/OPmP 6SE9190-0XX87-8SK0
Mddulo Profibus (OPmMP) 6SE3190-0XX87-8PB0
7.7. Termos técnicos
Baud Unidade de medida para a velocidade de transmiss@o de dados que leva o nome
de Jean Baudot. Um Baud corresponde a um bit por segundo (bps).
CPU Abreviag&o de Central Processing Unit (Unidade de Processamento Central ).
Informacédo de estado Identificagcdo de um estado no processamento de dados.
Interface Dispositivo utilizado para comunicar um microcomputador com outro equipamento.
NEMA Abreviatura de National Electrical Manufacturers, Association.
PLC Abreviatura de Programmable Logic Controller (Controlador Légico Programavel).
Protocolo USS Protocolo universal para interface serial
PTC Abreviatura de Positive Temperature Coefficient. Uma resisténcia cujo valor
6hmico aumenta a medida que aumenta a temperatura (termistor).
PWM Pulse Width Modulation, modulacéo por largura de pulsos.
RS485 Recommended Standard. Norma recomendada para interfaces de computadores.
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7.8. Lista resumida de parametros

Este pardmetro pode ser modificado durante o funcionamento.

G60251-19080-U325-A
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slele} Os valores ajustados em fabrica dependem dos dados nominais do inversor.
Param. | Funcéo Faixa Ajuste |Param.| Fungéo Faixa Ajuste
[aj. fab.] atual [aj. fab.] atual
P0O00 Visualizagéo do estado - P032 « | Frequéncia para JOG no sentido 0 - 200,00
anti-horéario (Hz) [5,00]
P001 « | Selegdo do valor indicado no display 0-7 P041 « | Primeira frequéncia fixa (Hz) 0 - 200,00
[0] [5.00]
P002 « | Rampa de aceleragao (segundos) 0 - 650,0 P042 « | Segunda frequéncia fixa (Hz) 0 - 200,00
[10,0] [10,00]
P003 « | Rampa de desaceleracédo (segundos) 0 - 650,0 P043 « | Terceira frequéncia fixa (Hz) 0 - 200,00
[10,0] [20,00]
P004 « | Arredondamento de rampa (segundos) 0 - 40,0 P045 Inversdo das referéncias fixas para 0-7
[0,00] as referéncias fixas 1 - 3 [0]
PO005 « | Referéncia de freqliéncia digital (Hz) 0 - 200,00 P0O51 Selecdo da funcdo de comando 0-19
[0,00] DIN1 (borne 5), freqliéncia fixa 1. [1]
P006 Tipo de referéncia de frequiéncia 0-2 P052 Selecdo da fungdo de comando 0-19
[0] DIN2 (borne 6), freqliéncia fixa 2. [2]
P007 Bloqueia/desbloqueia as teclas 0-1 P053 Selecdo da funcdo de comando 0-19
do painel frontal [1] DIN3 (borne 7), freqliéncia fixa 3. [6]
P009 « | Protegdo de ajuste dos 0-3 P056 Tempo de supressao (debounce) 0-2
parametros [0] nas entradas digitais. [0]
PO11 Memorizag&o nédo volatil da 0-1 P061 Selecdo da funcdo de saida do 0-13
referéncia de freqiiéncia [0] relé RL1 [6]
P012 « | FreqUiéncia minima do motor (Hz) 0 - 200,00 P062 Modo de parada combinada 0-4
[0,00] [0]
P013 « | Fregliéncia maxima do motor (Hz) 0 - 200,00 P063 Retardo de habilitagéo de freio 0-20,0
[50,0] externo (segundos) [1,0]
P014 « | Frequéncia inibida 1 (Hz) 0 - 200,00 P064 Tempo de parada com freio 0-20,0
[0,00] externo (segundos) [1,0]
PO015 « | Partida automatica 0-1 P066 Frenagem Compound 0-1
[0] [1]
P016 « | Partida com o motor girando 0-4 P073 « | Frenagem por injecao de corrente 0-250
[0] continua (%) [0]
P017 « | Modo de arredondamento de rampa 1-2 P074 Protec&o I’ do motor 0-1
(1] [1]
P018 « | Partida automética apos falha 0-1 PO76 « | Frequéncia de pulsacéo 0-10
[0] [0 ou 4]
P020 ¢ | Rampa da partida com motor 0,50 - 25,00 PO77 Selegdo da curva V/f 0-2
girando (segundos) [5,00] [0]
P021 « | Freqliéncia minima analégica (Hz) 0 - 200,00 P078 « | Elevacao permanente da corrente (%) 0 - 250
[0,00] [100]
P022 « | Freqiiéncia maxima analdgica (Hz) 0 - 200,00 P079 « | Elevacéo da corrente de partida (%) 0 - 250
[50,00] [0]
P023 « | Tipo de entrada anal6gica 0-2 P081 Freqiiéncia nominal do motor (Hz) 0 - 200,00
[0] [50,00]
P024 « | Adicao de referéncia analdgica 0-2 P082 Velocidade nominal do motor (rpm) 0 - 9999
[0] [E22]
P027 « | Frequéncia inibida 2 (Hz) 0 - 200,00 P083 Corrente nominal do motor (A) 0,1-99,9
[0,00] [oon]
P028 « | Frequéncia inibida 3 (Hz) 0 - 200,00 P084 Tensdo nominal do motor (V) 0 - 1000
[0,00] [aaa]
P029 « | Frequéncia inibida 4 (Hz) 0 - 200,00 P085 Poténcia nominal do motor (kW) 0-50,0
[0,00] [oon]
PO031 « | Fregliéncia para JOG no sentido 0 - 200,00 P088 Calibrag@o automatica 0-1
horério (Hz) [5,00] [1]
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Param.

P089 «

P091 »

P092 «

P093 «

P094 «

P095 «

P101 »

P111

P121

P122

P123

P124

P131

P132

P134

P135

P137

P910 »

P922

P923 «

P930

P931

P944

P971

Fungéo

[aj. fab.]

Resisténcia estatérica [Ohm]
Endereco (escravo)

Taxa de transmisséo

(baud = bits/s)

Tempo de auséncia de dados
timeout (segundos)

Referéncia de frequéncia nominal
para interface serial (Hz)
Compatibilidade USS

Operagédo para USA ou Europa
Poténcia nominal (kW/cv)
Bloqueia/desbloqueia a tecla PARTIR
Bloqueia/desbloqueia a tecla
HORARIO/ANTI-HORARIO
Bloqueia/desbloqueia a tecla JOG
Blogueia/desbloqueia as teclas D e N
Referéncia de frequéncia (Hz)
Corrente no motor (A)

Tens&o no circuito intermediario (V)
Velocidade do motor (rpm)

Tens&o no motor (V)

Comando Local / Remoto

Verséo do software

Numero do inversor / instalagéo
Ultimo cédigo de falha

Tipo do uUltimo alarme
Restabelecer valores prefixados

em fabrica

Habilitagdo da gravagdo na E?PROM

Faixa

0,01 - 100,00
[aoa]
0-30

[0]
3-7
(6]

0 - 240
[0]

0 - 200,00
[50,00]
0-2
[0]
0-1
[0]

0,0 - 50,00
[ooa]

0-1

0,00 - 200,00

[

0,0 - 99,9
[l

0 - 1000
[

0 - 9999
[l

0 - 1000

Ajuste
atual

Instrucdes de operacéao

Nota: Preencha a coluna de “Ajuste atual” do inversor. Manter os registros atualizados agiliza um eventual Suporte Técnico.
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As presentes condigbes regulam as relagdes comerciais entre a Siemens Ltda., doravante denominada
simplesmente vendedora, e a compradora, excetuadas aquelas que, por suas peculiaridades, exigem
condi¢cBes especiais, as quais, para se tornarem obrigatérias, deverédo constar de documento escrito, assinado
por ambas as partes.

81

82

83

84

85

8.6

A compradora obriga-se a examinar devidamente este inversor de frequéncia imediatamente apos a
sua entrega. Quaisquer reclamacdes relativas ao estado do inversor de frequiéncia deverdo ser dirigidas
por escrito a vendedora, dentro do prazo maximo e improrrogavel de 10 (dez) dias contados da data de
entrega. Caso contrario este sera considerado automaticamente aprovado e aceito pela compradora.

A vendedora substituira, reparara ou modificar4 este aparelho sem qualquer dnus para a compradora,
exceto os mencionados no item 8.2.3, caso apresente defeito comprovado de fabricacdo, dentro do
prazo de 12 meses contado da data de fornecimento da vendedora, comprovavel pela nota fiscal de
venda deste equipamento, ou até o maximo de 18 meses a contar da data de fabricacdo do aparelho,
caso naoseja possivel confirmar a data de aquisicdo. A data de fabricacdo do inversor de fregliéncia
pode ser levantada pelo seu nimero de série, conforme explicado a seguir:

Exemplo: XAG423MM008B

G = Ano de fabricacdo (F=1995, G=1996, J=1997, etc.)
42 = Quadragésima segunda semana do Ano de fabricagéo
3 = Terceiro dia da semana n. 42

O aparelho em questao foi fabricado em 16 de outubro de 1996.

821 Ocorrendo qualquer das hipdteses previstas no item anterior, a compradora devera,
imediatamente e por escrito, comunicar tal fato a vendedora.

822 A responsabilidade da vendedora se restringe exclusivamente a substituicdo, reparo ou
modificagdo do produto.

823 Outras despesas, tais como fretes, embalagens, locomocdo e estadias de pessoal,
montagem ou desmontagem do produto e/ou equipamento no local da instalagéo, etc.,
correrdo por conta exclusiva da compradora.

A garantia mencionada no item 8.2 ndo abrange o desgaste normal dos produtos ou equipamentos,
nem os danos causados pela compradora ou terceiros, especialmente os decorrentes de operagao
indevida ou negligente, manutencéo ou armazenagem inadequada, operacdo anormal ou em desacordo
com as especificagbes técnicas, obras civis mal acabadas, ma qualidade das bases em que se
assentam ou influéncias de natureza quimica, eletroquimica, elétrica ou atmosférica.

Ficam excluidas da responsabilidade por defeitos as partes ou pecas consideradas como de consumo
ou de facil deterioragdo, tais como pilhas secas, partes de borracha ou plastico, bulbos
incandescentes, etc.

A garantia extinguir-se-4, independentemente de qualquer aviso, se a compradora, sem prévia
anuéncia da vendedora, fizer ou mandar fazer por terceiros, eventuais modificacdes ou reparos no
produto ou equipamento que vier a apresentar defeito.

Substituicdes, reparos ou modificacdes decorrentes de defeitos ndo interrompem nem prorrogam o
prazo de garantia por defeitos.
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