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AVISO IMPORTANTE

As instrugdes contidas neste manual ndo visam cobrir todos os detalhes ou varia¢des do equipamento,
nem se propde a prever todas as contingéncias possiveis associadas a instalacdo, operacido e
manutencdo. Se desejar outras informacdes ou surgirem problemas especificos cobertos de forma
insuficiente para as finalidades do comprador, o assunto deverd ser encaminhado ao escritério de
vendas local da Toshiba.

O contetido deste manual de instrucdo ndo fard parte ou modificard qualquer acordo, compromisso ou
relacdo prévio ou existente. O contrato de venda contém todas as obrigagdes da Divisao de Inversores
da Toshiba International Corporation. A garantia contida no contrato entre as partes € a Unica garantia
da Divisdo de Inversores da Toshiba International Corporation e quaisquer afirmagdes contidas neste
documento ndo geram novas garantias ou modificam a garantia existente.

A Toshiba International Corporation reserva-se o direito, sem prévio aviso, de atualizar informagdes,
fazer alteragdes no produto ou interromper a producdo de qualquer produto ou prestacdo de qualquer
servico identificado nesta publicacio.

Qualquer modificacdo elétrica ou mecdnica deste equipamento, sem prévio consentimento por
escrito da Toshiba International Corporation, anulard todas as garantias e poderd anular a
listagem UL.

Por favor, preencha os seguintes dados para seus registros e permanecer informado a respeito deste
manual de equipamento:

Numero do Modelo:

Numero de Série:

Data da Instalacdo:

Inspecionado por:

Numero de Referéncia:
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INTRODUCAO

Obrigado por adquirir o TOSVERT VFASP. Este acionamento CA de estado sélido e frequéncia ajustdvel
proporciona controle de torque real com auto-regulagem para alto torque de partida mesmo em condi¢des de
carga extremas. Além disso, apresenta o novo controle com realimentacio de “loop aberto” e grupos de
parametros especificos para cada aplicacdo, essas caracteristicas tornam tranqiiila a operacdo do inversor
VFASP e a0 mesmo tempo proporciona confiabiabilidade e controle de motor sem precedentes.

Este manual de operacdo visa ser um guia para a instalagdo, operacdo e manutencgio seguras da transmissao.
Contém uma se¢@o com instrugdes gerais de seguranga e sinais de aviso em toda sua extensdo. Leia este
manual de operacao atentamente antes de instalar e operar esse equipamento elétrico.

Todos os avisos de seguranca devem ser seguidos, para garantir a seguranga das pessoas.

Siga todas as precaucoes para que o desempenho e a longevidade do equipamento sejam adequadas.

Esperamos que vocé€ ache este manual de operagdo informativo e facil de usar. Se precisar de outras
informacdes ou de assisténcia técnica, por favor ligue para a Motor System - Toshiba.

Uma vez mais, obrigado por comprar este produto.

MOTOR SYSTEM - TOSHIBA
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Instrucoes Gerais de Seguranca

Os avisos deste manual podem aparecer de duas maneiras:

7)

2)

Avisos de perigo — o simbolo de aviso de perigo consiste de um ponto de exclamagéo
encerrado num tridngulo que precedem com a inscricdo “PERIGO”. O simbolo de aviso
de perigo € usado para indicar situacées, locais e condicbes que possam causar
ferimentos graves ou morte:

A PERIGO

Avisos de cuidado — o simbolo do aviso de cuidado consiste de um ponto de exclamagéo
encerrado num tridngulo que precedem com a inscricdo “CUIDADQ’. O simbolo de aviso
de cuidado € usado para indicar situacbes, locais e condicbes que possam causar
ferimentos ao operador ou danos ao equipamento:

A CUIDADO

Outros simbolos de aviso podem aparecer juntamente com os simbolos de Perigo e Cuidado, sendo usados
para especificar riscos especiais. Esses avisos descrevem dreas particulares, nas quais ha necessidade de
cuidados e/ou procedimentos especiais para impedir ferimentos graves ou até mesmo morte:

7)

2)

Avisos de eletricidade — o0 simbolo de aviso de eletricidade € um raio encerrado em um
tridngulo. O simbolo de aviso de eletricidade é usado para indicar pontos e condicbes de
alta tensdo que possam provocar ferimentos graves ou morte caso ndo sejam
observadas precaucbes adequadas:

Avisos de explosao — o simbolo de aviso de explosao consiste de uma representacao de
uma explosdo encerrada em um tridngulo. O simbolo de aviso de explosdo é usado para
indicar locais e condigbes nos quais pegas fundidas ou em explosdo possam causar
ferimentos graves ou morte caso ndo sejam observadas precau¢ées adequadas:
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Inspecao, Armazenamento e Destinacao
Inspecao da Nova Unidade

Quando se recebe o TOSVERT VFASP, deve ser feita uma inspecdo atenta visando danos de
transporte. Depois de desembalar:

1) Verifique se a unidade contém pecas soltas, quebradas, empenadas ou de qualquer maneira
danificadas devido ao transporte.

2) Verifique se a capacidade nominal e o nimero do modelo especificados na placa de
identificacdo estdo em conformidade com as especificacoes.

Armazenamento

1) Guarde o inversor em local bem ventilado e preferivelmente na embalagem original, caso
nele ndo va ser usado imediatamente depois da compra.

2) Evite guardd-lo em locais em que haja temperaturas extremas, umidade alta, poeira ou
particulas metalicas.

Destinacao

Por favor entre em contato com o 6rgdo ambiental estatal de sua regido para saber detalhes a
respeito da destinacgdo a ser dada aos componentes elétricos e a embalagem. Nunca se livre desses
componentes elétricos pela incineragao.
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Seguranca na Instalacao e na Operacao

Cuidados na Instalacdo A CUIDADO

y

2)

3)

4)
5)

6)

7)

8)

9)

Instale numa posic¢do segura e vertical, num local bem ventilado e livre da incidéncia de luz
solar direta. A temperatura ambiente deve permanecer entre —10 e +40°C.

Deixe uma folga de 10 cm no topo e na base e de 5 cm de ambos os lados. Para os modelos
de 25 HP abaixo de 230 volts e de 50 HP abaixo de 460 volts, a folga no topo e na base pode
ser reduzida a 10 cm. Esse espaco garante a ventilacdo adequada. Tenha cuidado para ndo

obstruir qualquer uma das aberturas de ventilagao.

Evite instalar em 4reas nas quais haja vibragdo, calor, umidade, poeira, particulas de ago ou
fontes de ruido elétrico.

Deve haver espaco de circulagdo adequado para ajustes, inspecdo e manutengao.
Deve haver iluminagdo adequada para a solug¢do de problemas e a manutencao.

Deve haver piso ou forracdo isolante nao-combustivel na drea imediatamente vizinha ao
sistema elétrico no qual hd necessidade de executar a manutengao.

Sempre aterre a unidade para evitar choques e ajudar a reduzir o ruido elétrico. Un

cabo de aterramento separado deve passar por um conduite com os cabos de
alimentacio de entrada, saida e controle. O metal do conduite ndo é aceito como terra.

Conecte alimentacdo trifasica da tens@o correta aos terminais de entrada L1, L2 e L3 (R, Se
T) e dos terminais de saida T1, T2 e T3 (U, V e W) a um motor da tensdo e tipo corretos para
a aplicacdo. Dimensione os condutores de acordo com a tabela de Selecdo dos Tamanhos de
Cabos Padrdo e Equipamento de Fiagdo do Circuito Principal.

Se forem usados condutores de dimensdes menores que a recomendada em paralelo, para
compartilhar a corrente, esses condutores deverdo ser reunidos em conjuntos, i.é, Ul, V1 e
W1 num conduite e U2, V2 e W2 em outro. As normas de eletricidade nacionais e locais
devem ser verificadas quanto a possiveis fatores de reducdo de cabos, caso mais de trés
condutores energizados tenham de ocupar o mesmo conduite.

10) Instale um disjuntor fechado (MCCB) entre a fonte de alimentag@o e o inversor. Dimensione

o disjuntor para ter folga em relagdo a corrente de fuga disponivel na fonte de alimentagao.

11) Use conduites metalicos separados para passar os circuitos de controle e de alimentacdo de

entrada e de saida.

12) A instalagdo dos sistemas de inversores deve estar de acordo com as Normas e Padrdes

nacionais, regionais ou industriais.

13) Nao ligue as conexdes de retorno de bloco terminal de circuito de controle marcadas com

CC a terminais de aterramento do inversor marcados com GND(E). Veja a Secdo dos
Diagramas de Conexdo Simples, e a Se¢do Conexdes e Fungoes de Terminal.

14) Se for usado um contator magnético (MC) secundario entre a saida do inversor e a carga,

deverd ser intertravado de forma que os terminais ST-CC sejam desligados antes que o
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contator de saida seja aberto. Se o contator de saida for usado numa operagdo de derivacao,
também deverd ser intertravado para que a energia comercial nunca seja aplicada aos
terminais de saida do inversor (U, V e W).

15) Os capacitores com melhoria de fator de poté€ncia ou absorsores de sobrecarga ndo devem
ser instalados na saida dos inversores. Quando for acionar um motor com capacitores com
melhoria de fator poténcia instalados, retire esses capacitores para que o inversor nao
funcione em falso ou os préprios capacitores sejam danificados.

Cuidados de Operacéao A CUIDADO

1) Nao ligue o inversor até estudar todo seu manual de operacio.

2) A tensdo de entrada deve ser de £10% da tensdo de entrada especificada. Tensdes fora da
faixa de tolerancia admitida podem fazer com que sejam acionados dispositivos de protecao
interna ou causar danos a unidade. Além disso, a frequéncia de entrada deve ser de £2 Hz a
frequéncia de entrada especificada.

3) Nido use este inversor com motor cuja entrada nominal seja maior que a saida nominal do
préprio inversor.

4) Este inversor visa operar motores padrdo, mas consulte a fabrica antes de usar o inversor em
aplicacdes especiais, como motores a prova de explosdo ou que tenham carga de pistdo do
tipo repetitivo.

5) iji Nao toque nenhuma peca interna quando o inversor estiver|
PERIGO ligado. Primeiro desligue a fonte de alimentacio e verifique

se os LEDs de alimentacio estio apagados. Existe um risco tempordrio de choque

6) A & Nio opere a unidade com a porta do gabinete aberta.

1) Nao aplique energia aos terminais de saida T1 (U), T2 (V) ou T3 (W) nem mesmo quando a
fontes de alimentacdo do inversor estiver desligada. Desligue o inversor do motor antes de
aplicar uma tensao de teste ou derivagdo ao motor.

2) Podem ocorrer problemas de interface quando esse inversor € usado em conjunto com
alguns tipos de controladores de processos. Pode haver necessidade de isolar sinais para
impedir danos ao controlador e/ou inversor .

3) Nao abra e, a seguir, feche outra vez um contator magnético (MC) secunddrio entre o
inversor e a carga, a menos que o inversor esteja desligado (OFF), isto é, que a frequéncia de
saida tenha chegado a zero, e o motor ndo esteja girando. A reaplicagcd@o abrupta da carga
enquanto o inversor estd ligado (ON) ou o motor girando pode causar danos ao inversor.

4) Tenha cuidado ao regular a frequéncia de saida. Fazer o motor funcionar com rotacdo
excessiva pode causar sérios danos ao motor e/ou ao equipamento por ele acionado.

5) Tenha cuidado ao ajustar o tempo de aceleracio e de desaceleracdo. Tempos
desnecessariamente curtos podem impor tensdes indevidas e provocar falhas no inversor.

6) Ao reajustar os parametros de fabrica, a “TYP” ndo deve ser regulada em qualquer outro
valor que ndo o da opgdo 3.
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7) As pessoas que tiverem acesso aos ajustes e a regulagem deste equipamento devem estar
familiarizadas com as instru¢des de operagdo da transmissdo e com a maquina que por ela é
movida.

8) O operador do equipamento de transmissdo deve ser adequadamente treinado na operagdo
desse equipamento.

9) Siga todos os avisos e precaugoes; ndo exceda a capacidade nominal do equipamento.

Confirmacio de Fiagdo A QUIDADO

Faca as seguintes verificagdes antes de aplicar energia a unidade:

1) Confirme que a fonte de alimentagdo estd conectada aos terminais L1,L.2 e L3 (R, Se T). A
conexdo da fonte de alimentacdo de entrada a quaisquer outros terminais danificard o
inversor.

2) A alimentagdo de fonte trifasica deve estar dentro das tolerdncias de tensdo e frequéncia
corretas.

3) Os cabos do motor devem estar conectados aos terminais T1, T2 e T3 (U, V e W).

4) Certifique-se de que ndo haja curtos-circuitos ou aterramentos inadivertidos e aperte
qualquer parafuso de terminal de conector que estiver frouxo.

Entrada em Operacio e TesteA CUIDADO

Antes de liberar um sistema elétrico para a operacdo normal apds a instalagdo, o sistema deve
passar por um teste de entrada em operacdo executado por pessoas competentes. Isso assegura
a operacio correta do equipamento para um desempenho confidvel e seguro. E importante tomar
providéncias para que essa verificacdo ocorra, € 0 momento bom é esse.

Quando recebe poténcia pela primeira vez, o inversor € acionado com os ajustes de fabrica. Se
essa regulagem estiver incorreta para o teste de aplicacdo, antes de ativar o botdo de partida os
ajustes corretos deverdo ser programados a partir do painel de controle. O inversor pode ser
operado sem que o motor esteja conectado. Recomenda-se a operacio sem motor conectado ou
com um pequeno motor de teste para a ajustagem inicial ou para tomar conhecimento de como se
ajusta e opera o inversor.

Manutencgio A CUIDADO

1)  Verifique periodicamente a limpeza do inversor em funcionamento.
2) Mantenha o dissipador de calor livre de poeira e detritos.
3)

Verifique periodicamente se as conexdes elétricas ndo estdo frouxas.
(certifique-se de que a energia foi desligada, travada e os LEDs de aviso estdo

apagados)



TOSHIBA

Especificacoes Elétricas

POTENCIA DE ENTRADA NOMINAL (volts/frequéncia)

CORRENTE TENSAO CORRENTE CIRCUITO CIRCUITO DE
MODELO KVA HP/KW /DE DE DE PRIN(;IPAL CONTR}OLE
NOMINAL | MOTOR SAIDA (A) SAIDA SOBRECARGA TRIFASICO MONOFASICO
A5-2185P 28 25/18,5 73 200 A230V [ 150% PARA 200 V/50 Hz ou NAO E
A5-2220P 34 30/22 88 TRIFASICO 120s 200 a 230 V/ NECESSARIA
60 Hz
A5-2300P 46 40/30 120 (TENSAO MAX TENSAO =+ 10% FONTE DE
AS5-2370P 55 50/37 144 SEM CARGA) FREQUENCIA +2Hz| CONTROLE
A5-2450P 69 60/45 180 EXTERNA
A5-2550P 84 75/55 220
A5-4185P 28 25/18,5 37 400 A 460 V 400 V/50 Hz ou
A5-4220P 34 30/22 44 TRIFASICO 400 a 460 V/60 Hz
A5-4300P 46 40/30 60 (TENSAO MAX TENSAO =+ 10%
A5-4370P 55 50/37 72 SEM CARGA) FREQUENCIA +2 Hz
A5-4450P 69 60/45 90 380a460 V 380 V/50 Hz ou
A5-4550P 84 75/55 110 TRIFASICO 400 a 460 V/60 Hz
A5-4750P 110 100/75 144 (TENSAO MAX. TENSAO * 10%
SEM CARGA) FREQU]::NCIAizHZ
A5-4110KP 160 90~111§)(/)120 210 150% PARA
A5-4132KP 150 150/110 255 60s
A5-4160KP 200 200/150 310
A5-4220KP 250 250/185 420
A5-4280KP 300 300/220 540
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Especificacoes Padrao (1/3)

ITEM

ESPECIFICACOES PADRAO

Especificacdes
de Controle
Principal

Sistema de Controle

Controle PWM senoidal

Regulagem da tensdo de saida

O mesmo que a linha de alimentagdo

Freqiiéncia de saida

0,1 a 400 Hz (ajuste de 0,1 a 80 Hz na fabrica); faixa de frequéncia maxima
vai de 30 a 400 Hz *

Resolugdo de ajuste de
frequéncia

0,1 Hz: entrada de painel em operacdo (basica 60 Hz)

0,01 Hz: entrada analégica (basica 60 Hz, 12 bits/0 a 10 V CC)
0,01 Hz: entrada de comunicagdo (basica 50 Hz)

Entrada através de interface de computador (contra 60 Hz)

Precisdo de frequéncia

Entrada analdgica: £0,2% da frequéncia de saida maxima (25°C % 10°C)
entrada digital: +0,01% (25°C + 10°C)

Caracteristicas
tensdo/frequéncia

V/f constante, torque varidvel, amplificador de torque automético, controle
de torque real e controle automdtico de economia de energia/ajuste de
frequéncia em tensdo maxima (25 a 400 Hz), ajuste de amplificagdo de
torque (0 a 30%), ajuste de frequéncia na entrada em operacdo (0 a 10 Hz).

Freqiiéncia de portadora
PWM

Classe 200V 18,5 a 55kW : ajustavel de 0,5 e 15 KHz
75 a90kW : ajustavel de 0,5 e 5 KHz

Classe 400V 18,5 a 55kW : ajustavel de 0,5 e 15 KHz
75 a 280kW : ajustavel de 0,5 ¢ 5 KHz

Tipo de transistor

IGBT — bipolar de porta isolada

Regulagem de tensdo de saida

Controle de realimentagdo de tensdo do circuito principal (regulagem
automdtica, selecdio “fixa” e ‘sem controle”

Frenagem dindmica

Circuitos de frenagem dinidmica instalados. Resistor externo opcional.

Sinais de ajuste
de frequéncia

Sinais de entrada

Potencidometro de 3 KQ (potencidmetro com capacidade nominal de 1 KQ
a 10 KQ pode ser conectado). 0 a 10 V CC (Zin =33 KQ ), £10 V CC (Zin
=67 KQ ), +5V CC (Zin =34 KQ ),4 a20 mA CC (Zin = 500 Q)

Controle de ponto de acerto
(PID)

Ganho proporcional, ganho integral, ganho derivativo, ajustes constantes de
tempo de retardamento

Fungoes
operacionais

Tempo de aceleracdo e
desaceleracdo

0,1 a 6.000 s, sele¢do de tempo de aceleracdo ou desaceleracdo 1 ou 2,
selecdo de padrdo de aceleracdo ou desaceleracio

Ciclo de avango ou reverso

Ciclo de avango quando F-CC esté fechado; ciclo reverso quando R-CC
estd fechado; ciclo reverso quando ambos estio fechados; parada em ponto
morto quando ST-CC aberto; parada em ponto morto de emergéncia por
comando a partir do painel de operacdo ou bloco de terminal; funcdes
programaveis de niicleo de rotacdo motorizado e controle de trés vias.

Marcha lenta

Marcha lenta a partir do painel com selecdo de modo JOG. Operagao por
bloco terminal possivel com ajustes de pardmetros.

Operacdo em multiplas
rotacoes

Ajuste de frequéncia e mais 15 rotagdes pré-reguladas possivel com
combinagdes de CC, SS1, SS2, SS3 e SS4.

Rearme automatico

Quando uma func¢éo de protegdo € ativada, o sistema verifica os
dispositivos do circuito principal e tenta fazer a maquina funcionar outra
vez. Pode ser ajustada a 10 vezes, no maximo; ajuste de tempo de espera (0
a 10 5s).

Parada suave

Reducdo automdtica de carga em caso de sobrecarga (default: OFF)

Retomada automatica

Um motor em ponto morto pode recomecar a girar suavemente (default:
OFF)

Padrao de operacdo

4 grupos de 8 padrdes podem ser ajustados a até 15 rotagdes pré-reguladas.
Podem operar no maximo 32 padrdes diferentes; é possivel a operacio
repetitiva/controle do bloco terminal.

Frenagem por injecdo de CC

Ajuste da frequéncia de inicio de frenagem (0 a 120 KHz), ajuste de
corrente de frenagem (0 a 100%), ajuste do tempo de frenagem (0 a 10 s),
funcdo de frenagem em parada de emergéncia, controle estaciondrio do
eixo do motor.

11




TOSHIBA

12



TOSHIBA

Especificacdes Padrao (2/3)

Limite superior e inferior

Limita a frequéncia entre os valores ajustados (0 a frequéncia méxima).
Contato programdvel normalmente aberto.

Salto de frequéncia

3 ajustes de saltos de frequéncias (cada um com sua prépria faixa)

Funcgio de edi¢do

Grupo de usudrio de facil acesso com todos os parametros alterados

Fungdo blind

Selecione para apresentar grupos de pardmetros necessarios

Inicializacdo de ajuste de
usudrio

E possivel a gravacdo dos valores de parametros do usudrio para
reprogramacdo da inicializagdo. Os parametros podem ser reajustados
facilmente com a regulagem default do usudrio.

Visor

Interface

Visor de LED’s 4 digitos 7 segmentos

Falha no visor

Sobrecorrente, sobretensdo, aquecimento do dissipador de calor, curto-
circuito na ponta de carga, falha de aterramento na ponta de carga,
sobrecarga no inversor, sobrecorrente no estator durante a entrada em
funcionamento, sobrecorrente na ponta de carga durante a entrada em
operagdo, erro de EEPROM, erro de RAM, erro de ROM, erro de
comunicacgdo, (sobrecorrente/sobrecarga de unidade de frenagem
dindmica), (parada de emergéncia), (tensdo baixa), (corrente baixa), (torque
excessivo), (fase de saida aberta), (sobrecarga no motor). Os itens entre
parénteses podem ser selecionados ou excluidos da selecio.

Fungdes do monitor

Condigdo de entrada/saida do monitor, avango/reversio, valor de ajuste de
frequéncia, frequéncia de saida, corrente de saida, tensio de saida, poténcia
de entrada, poténcia de asida, corrente de torque, tempo de operagio
acumulado, histdrico de falhas, corrente de excitacio, relacdo de
sobrecarga DBR, relagdo de sobrecarga no inversor, relacdo de sobrecarga
no motor, valor de realimentacgio PID, tensdo em CC.

Apresentacdo de unidades
selecionaveis

Pode selecionar a apresentacdo de frequéncia de forma a corresponder &
rotagdo do motor, rota¢do da linha etc. A seleg¢@o da apresentacdo da
corrente € feita em ampéres ou %; a tensdo, em volts ou %.

LED indicador de carga

Indica que os capacitores do circuito principal estdo carregados.

LED indicador local/remoto

Instalado na tecla PANEL/REMOTE. Indica controle por teclado local ou
por terminal remoto.

Inversor/Motor

Fungdes de protecdo

Parada suave, limitador de corrente, sobrecorrente, sobretensio, curto-
circuito em carga, falha de aterramento na ponta de carga, tensdo baixa,
falta de energia momenténea, vazamento de poténcia de regeneracio,
protecdo contra sobrecarga térmica eletronica, sobrecorrente no circuito
principal na entrada em operagdo, sobrecorrente na ponta de carga durante
a entrada em operagdo, sobrecorrente/sobrecarga no resistor DBR,
superaquecimento no dissipador de calor, parada de emergéncia, fase de
saida aberta.

Caracteristicas termo-

Comutagdo motor padrao/motor V/F de torque constante, ajuste do nivel de

eletrdnicas operagdo na prevencdo de parada termo-eletronica, ajuste do nivel de
ativacdo.
Reinicializacdo Reinicializa quando um ponto de contato é fechado ou reinicializado pelo

teclado. Ajustes de retencio do estado de interrupgio e liberagio.

Controle de extravazamento
de poténcia de regeneragcdo

A operagdo continua mesmo durante falta de energia momentanea, usando
energia regenerada do motor.

Sinais de saida

Sinal de deteccdo de falhas

Contato de forma C NC/NO (250 V CC, 2 A).

Sinais de baixa
rotacdo/alcance

Coletor aberto (24Vce 50mA)

Limite superior/inferior

Coletor aberto (24Vce 50mA)
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Especifica¢des Padrao (3/3)

Sinais de saida programaveis
do medidor

Freqiiéncia de referéncia por pré-compensacio, frequéncia de saida por
pos-compensacio, valor de ajuste de frequéncia, corrente de saida, tensdo
em CC, tensdo de saida, corrente de excitagdo de corrente de torque, valor
de realimentagdo PID, relagdo de sobrecarga DBR motor/inversor, poténcia
de entrada/saida.

Freqiiéncia de trem de pulso

Saida de coletor aberta (maximo de 24 V CC, 50 mA).

Fungdes de comunicagio

RS-232C equipada como padrio (conector modular 6P), RS-485,
TOSLINE-F10, TOSLINE-F20 sdo opcionais.

Tipo de
gabinete

Tipo

IPOO

Método de resfriamento

Refrigeracdo com ar forcado. A ventoinha pdra automaticamente quando
ndo € necessdria, para que sua vida util aumente.

Cor

Cinza Escuro N3.0

Ambiente de operacdo

Interno, altitude maxima de 1.000 m. Nao deve ser exposto a luz direta do
sol, submetida a gases ou vapores corrosivos ou explosivos.

Temperatura ambiente

De —-10°C a 40°C.

Temperatura de estocagem

De —25°C a 65°C.

Umidade relativa

20 a 90% no maximo (nfo se admite condensagio)

Vibragdo

5,9 m/s> (0,6 G) maxima (10 a 55 Hz)
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Coneccoes (1/2):

Diagramas de Conexodes Padrao

Ceoneccdes para Inversoras ababo de 3, 7TkwW

pa 1w po PALPRLET
Disjuntar Busil-in braking resistor
- At L — T T
Clasnn 2000 200 8 ZAW-SIHY 1T - G ol
A0 e 0VoiHz 5T Y fin circlit P )
Clasae 4000V: 300 B 440V-30HZ _ - T/l_:ll_ i - ]w____1 B -
340 8 4B0V-S0Re AO| ey Operating penel  ros 1. .
$7E) Louteo i -
sof RO (] Si-o 6y
pR) iy R T
1.‘.5?‘.17:[ 17 gagkl-o a8
£lA 1] @ ;
RE L GhalGET® :
i EJ} e Fault detsction . :
= ey [ |d-mm
N L HelE B e
o w -
t l[f’}l v ooE i e

LW
PRI by 106 1T
Fi7 F A PF N LR ] |

e
ik

0 5Vee (Al am 5)
E:WMWMW]

NOTA:

1) Ajuste o terminal de entrada programdvel S4 para o valor 10 quando a funcdo for usada
como parada de emergéncia, conforme mostra essa configuragdo. O valor default de fabrica
€ 4. Outros terminais ndo-usados também podem ser usados em vez do S4. Consulte o item
43, SELECAO DE TERMINAL DE ENTRADA, Na Secio 9.0, “Explicagdes dos

Parametros”.
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Coneccoes (2/2):
Stamdard carnections ef karpk capacity
Oisjuntar e
Classs 2000 200 8 PIVSOHZ "5 Pl o Moo
20 e 2V-BIHz ™ & Ll Main cirsu . PN
Clasa= 400V: 300 6 HOV-0HZ - A —
280 n 480V-B0Hr TR e
L Sl ﬂ'_-::-—a|
R g Dee--
"[i_ Il_ } gl T a’ 6—----;.
o A I S
oy i o |
ik “la :
B Fault detection 1 i
the
Cormepio Uilands mls :
auiiar pan edrig 400

0 n Ser [A] am 5)

—

0.2 10vee (4 em 10) /(

a & 20méAce (Al am )
gi‘lm‘:tﬂm\n

NOTA:

1) Ajuste o terminal de entrada programédvel S4 para o valor 10 quando a fungdo for usada
como parada de emergéncia, conforme mostra essa configuragcdo. O valor default de fabrica
€ 4. Outros terminais ndo-usados também podem ser usados em vez do S4. Consulte o item
43, SELECAO DE TERMINAL DE ENTRADA, Na Secio 9.0, “Explicacdes dos
Parametros”.
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Selecao da Fiacao do Circuito Principal ou Bitolas de Cabos Padrao

inversor|  Disuntar | Contator (MC) |
iClasse| Motor ! Modelo | In{A) {Modele | In{A) | Modelr] Rald Modalo! Princ. |Reatar {Resistor
de | Aplicdvel Toshiba Toshhba] Témmico  (Toshba 2 cc
Tensdot (kW) {mm~) 2 2
{Ajuste) {mm°}| {mm")
D4 |-2004 5 |ss%0 LSRN 23 [T | 20 125
0.75 | -20078 | 10 |S50 IR 36 |T1al | 20 '
1h |-2015K | 15 15530 17 [ G13J 68 | T3 20 | —
B EE I EERESD NGRS 2.0
~ 37 [om® | 30 |55 18| €20J 15 T20) | 35
u5 2085 | 50 |ESGD 35 1 Casd 27 ¥35) { 80 | 55
75 |-2075 | 80 [EH100B] 50 |Cspd 28 Tas] | 14 1 s
sooy |1 |21 | 100 [EHI0OE[ 66 |C8sI | 44 [ Tesd | 14
' 15 |-2150F | 135 [EM225 | 80 | CanA 57 T65) | 22
185 |-2985% | 125 [EH225 | 53 [Ci0DA 70 TA0A | 38 | a8
("% [ooool | 150 |EHZ2R | 63 | CiopA 85 T1268 [ 38 22
30 |-7300F | 200 |EM235 | 180 | CiB0A | 108 Ti25A [ 80 | 60
37 [-2a7oif | 225 |EH235 | 180 [CimoA | 138 Ti50A (100 | 3852 o
[Ta5 " [-2a50P | 250 |EH40C | 220 | GaZoA | 162 T180A [106 |
55 | -2650RF | 250 |EH400 | 220 [G220A | 1% T220A {100 £0
75 | 57508 | 500 |EHBOD | 300 | G300A 32 [Td00A [100%2t o o
¢ } 5D ;-onhh@ | 500 [EHROD | 400 | CAGDA 40 | T400A [150<2
n.75 [ -007F 5 |5530 9 [ C13J 23 |Tia | 20 o
1.5 [4015@ | 10 [Ba830 9 [Cial 38 T3 | 20 i 13
22 |[4022f | 10 |S83p HEEY 50 | N3 | 20 '
3.7 | 4037F 15 5540 g [ciar | B8 |14 | 24
55 |-4055 | a0 5530 17| c2ad 11 Ttd | 35 | 2o i
| 75 |«40rER | 30 |SS50 17 | Co0) 15 Te0) | 55 35 '
1 |anod | 50 |ESso 33 [ casd 27 EEE 55 26
15 |-41508 | 60 PEHIO0B| 48 |Com 28 TE) | 8 5.0 '
185 [-41850 | "75 |EHIGOB| 48 | G50J 35 TEE) | 14 0 o
a00v | 22 fa2o08 [T 100 |EHI00B| 4B | G50 44 Tes] | 22 8.0
a0 |-43008 | 935 [EH225 | 80 [CBOA 5¢ Tés] | 38 22
3¢ [-a37DA | Ttes |[EH225 | @3 [ GiODA BS TaoA { 38 | 38
45 |-4450F § 150 |EHzZes | 180 [C180A | 65 Ti2sAl 38 - .
55 |45809 | 175 [EHZ25 | 180 | GBOA | 10D TI25A] 60 -
75 [-4750P | 225 |RHO2s | 220 |GAPPA| 138 | TI50A[i00 |00
10 [A110kP] 350 |EH4p0 | 265 |cagna | 27 | izdea| eoxz| soxez
137 | -4132HP| 400 {EHA00 | 400 | CADDA 38 | Ta00a | 80X 2[100z| &0
160 [-160KP| 500 |£EHB00 | 400 | G400A 12 | 74004 | 1002|150z
220 | -4220KP] 700 |ESOC | 600 § CADOA CT_ | T20A faooxzfanoxz]
280 | -+280KP| P00 (EBO0 | 600 | CAODA CT | T20A |20DX2| 75053
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Notas:

1) Os relés auxiliares, usados para comutar sinais do inversor, devem ser capazes de
comutar sinais em baixa corrente (i.€, 5 mA).

2) O inversor tem protecdo contra sobrecarga interna, calibrada e certificada pelos
Underwriters Laboratories Inc., e ndo requer protecdo externa contra sobrecarga no
motor.

3) Quando se faz a fiagdo com condutores paralelos, esses condutores devem ser
conservados juntos em séries de fases, com Ul, V1 e W1 num conduite e os
condutores paralelos U2, V2 e W2 em outro. O condutor terra deve estar em um
desses conduites.

4) Fiacao de par torcido deve ser usada nos medidores externos conectados aos terminais
AM e FM.

& Use conduites separados para transmitir poténcia de entrada, poténcia
CUIDADO para o motor e condutores de controle. Ndo use mais de trés condutores
de energia e um terra por conduite

Aterramento

O inversor deve ser aterrado de acordo com as Normas aplicdveis a instalagdo de equipamentos
eletricos.

A CUIDADO O conduite ndo é um terra adequado para o inversor.

Notas de Aplicacao: Selecao do Motor

1) Ultrapassar a tensd@o nominal de pico ou o tempo de transicdo admissivel para o sistema de
isolamento do motor reduz a vida util. Para garantir vida longa ao isolamento do motor,
consulte o fornecedor do motor quanto a tens@o de pico e o nivel de tempo de transi¢do do
motor. Fios longos entre o motor e o inversor podem exigir o acréscimo de filtros a saida do
inversor ou a escolha de um sistema de isolamento da grade do inversor para o motor.

Quando a operacao se dd dentro das condi¢des normais, devem ser observados os seguintes
valores limites nos terminais do motor:
Tensdo (pico) = 1 KV ou menos (quando a tensado de pico é de amplitude simples)
Tempo de transicao = 2 microssegundos ou mais.

Quando a operacdo ndo se dd dentro das condi¢des normais, deve-se prever sistemas de
isolamento do enrolamento do estator para motores movidos por inversor de finalidade
definida que operem dentro dos seguintes valores limites nos terminais do motor:
Tensao (pico) = 1.600 V com tempo de transi¢do de mais de 0,1 microssegundo
(quando a tensdo de pico é de amplitude simples).

2) Consideragdes pertinentes:

A. Motores que operam a partir das fontes de energia do inversor tendem a funcionar com
temperaturas maiores, o que pode aumentar a frequéncia dos ciclos de lubrificagao.

18



TOSHIBA

B. O funcionamento em frequéncias de portadora acima de 5 KHz pode exigir aterramento
de eixo ou isolamento do mancal para evitar que a corrente no eixo, causada pela
capacitancia, se acople ao aterramento.

Coneccoes para Multi-velocidades :

15-preset speeds

Operation freguency set :
Tl o e or by svamal sl | ' | RIS AIAS
Berween §1 and (T - Q: i8I0
Oetween 52 and CC i - QloT=1~
Hetween 53 and GF - = Qo - -,
Between 34 and (G - = -1-.00
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Identificacao dos “Flag’s” para monitoracao :

Entradas digitais 1 a 5

R
e PN Y

[ (Sempre desligado)
. L Entrada digital 5 (S4)
Entrada digital 4 (S3) ! Ligado
= Entrada digital 3 (S2) 1 Desligado
- Entrada digital 2 (S1)

Entrada digital 1 (R)

Entradas digitais 6 a 11

) ’

L Entrada digital 11 (S7)
Entrada digital 10 (S6) 1
Entrada digital 9 (S5) ' )

e Entrada digital 8 (ST) ! Desligado

'————————— Entrada digital 7 (RES)
Entrada digital 6 (F) ]

Ligado

Informacao sobre as Saidas Digitais

As quatro saidas digitais correspondem aos bits descritos abaixo.
Estao disponiveis também os status de funcionamento do ventilador
e do contator de pré-carga.

. 1™ _
-rgcn't'f:’
L

1g fan and

Status do ventilador

Status do contator de pré-carga
Saida digital 4 (Out)

b Saida digital 3 (FL) i Ligado
———————— Saida digital 2 (Low) 1 Desligado
Saida digital 1 (Rch)

Nota) Terminal de saida Nr. 4 somente disponivel
quando instalada placa opcional.
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Dimensoes :

VEAS-2004 ~ 2037 VEAS-2055 2075
VFAS-4007 ~4037 5.5~7.0kW YFAB-4055 4075
2- @ fi e L
i o e
A rﬂu._
-
I
2143 e
— 1 IR 2ps_ |-
[Ty .Eucm
a O AIMow g Taerechon
e - T
=l
{mm) T ey
W H (5] A B w H D A B
144 | 280 | 191 126 | 266 200 § 280 | 16Y | 186 | 265
— VFAS5-2110~2185 VYFAD-2220,2300
ULE Ak ‘ VYFAS-4110~4185h L L VFAS-4220,4300
o =] ]
’ ;
e S
H !
I :
(=] s ] ey
T—‘ B ‘a_ug'?\{.;ggmwn;mﬂ"‘ 4 & o -‘l
O, .Li. S .. Amm)
Wi H |/ DIAB D 1.~ B
o 245 | 380 | 187 | 225 | 370 300 | BEE | 197 | 200 | 537
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| 7w ~ 5 (PODV class) VFA5-2370~2550
37kW ~ 75kW (400V class) VFA5-4370~-4750
_2-¢12holg _&- ¢ 16 hole
5 .
E
g =
1 Io .
H ook E
26 [ ] ololofH"
F . .
e - ] i
Aflnstallation gimension)
. ) w Sl D Aiflow |
o - e L o] direction

F=

TR,

( fmm) ]

VFA5-2370 | 375 | 680 | 240 | 230 | 660
2450{ 375 | 870 | 260 | 250 | 50
25501 375 | 870 | 260 | 250 | 850
4370] 375 | 680 | 240 | 230 | 660
4450 375 | 680 { 240 | 230 | 660
4550 375 | 800 | 260 | 250 | 780

4750 375 | 870 ] 260 | 250 | 850 |




TOSHIBA

75kW,  Q0KW
110kW ~ 280kW
2415 hole

v

\

‘§“ - S
& {rmm)
I NE Wl H|p|lA]|B
3 YFAS-2750P | 520 | 880 | 312 | 250 | 850
& VFAS-2500P | 660 | 1050 | 360 | 800 | 1020
VFA5-4110KP BBO 850
520 12 | 260 [—-=
L . = VFAS-H32KP s fﬁ _
. ‘ VFAS-4160KP | 860
Aginal
- " 5 _—— ] 1
L st < D IIRER | VFAS4220KP | 80O 19901 360 | 300 [ "%
Fomes | VFAS4280KP (B8O | | | |
B o ﬁeﬁmﬂy_—ﬁl—u E
Eﬂs F HHE
Q)
2§15 hole a0y
L*]
[ —Y—
b L =3 —_
A[mstallation
CHTICNSI)
S
2RTS
&
¥h
34 _f

23




TOSHIBA

Tabela de configuracao das entradas digitais :

Valor do | Cédigo Funcio Valor do| Cédigo Funcio
Param. | Valido Param. | Valido
0 C |R (operagdo de reversdo) 31 F Bit bindrio #9
1 C  |SS1 (opgido de rotacdo predefinida 15) 32 F Bit bindrio #10 (bit mais significativo)
2 C  |SS2 (opcido de rotacdo predefinida 15) 33 A Ignorar entrada do terminal
3 C |SS3 (opg¢do de rotacdo predefinida 15) 34 F Defini¢do de frequéncia Para cima/Para baixo
(UP)
4 C |SS4 (opgdo de rotacdo predefinida 15) 35 F Definicdo de frequéncia Para cima/Para baixo
(DOWN)
5 C  |F (operagdo para frente) 36 F Limpar frequéncia Para cima/Para baixo
6 A [RES (redefinicdo de falha) 37 C Tecla RUN do tipo PUSH
7 A [ST (habilitar) 38 C Tecla STOP do tipo PUSH
8 C  |op¢do JOG 39 -—- Reservado para uso de opcdo
9 C |opcdo ACCI/DECI - ACC2/DEC2 40 C Sele¢do de operagdo para frente/reversa
10 A |Parada de emergéncia 41 C RUN
11 C  |Frenagem CC - ON/OFF 42 F Gravacdo de dados bindrios
12 C |Sele¢do de parametro fundamental #1 43%* P Tecla LOCAL/REMOTE
ou #2
13 C  |Controle de PID ON/OFF 44* P Nao usar
14 C  |Opcio de operagdo padrio #1 45%* P Nao usar
15 C |Opcio de operagio padrio #2 46%* P Nado usar
16 C |Opcio de operagdo padrio #3 47% P Nado usar
17 C |Opcio de operagio padrio #4 48* P Nado usar
18 C |Sinal de continuac@o de operacdo 49% P Tecla RUN
padrio
19 B  [Sinal de acionamento de operacdo 50%* P Tecla STOP/CLEAR
padrio
20 C |Operagdo para frente JOG 51% C Energia da concessiondria?/Sinal comutador
INV
21 F  |Operacdo de reversido JOG 52 -—- Reservado para uso de op¢do
22 F  |Bit bindrio #0 (bit menos significativo) 53 C Comutacio de frequéncia RR
23 F  |Bit bindrio #1 54 C Comutacio de frequéncia IV
24 F  |Bit bindrio #2
25 F  |Bit bindrio #3
26 F  |Bit bindrio #4
27 F  |Bit bindrio #5
28 F  |Bit bindrio #6
29 F  |Bit bindrio #7
30 F  |Bit bindrio #8
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Tabela de configuracao das saidas digitais :

Valor do Funcao Valor do Funcgao
Param. Param.

0 LL (limite inferior de frequéncia) 32 Executando parada de emergéncia

1 /LL (oposto de LL) 33 /Executando parada de emergéncia

2 UL (limite superior de frequéncia) 34 Executando nova tentativa

3 /UL (oposto de UL) 35 /Executando nova tentativa

4 Sinal de rotacdo baixa 36 Saida de comutacgio de operagdo do padrio

5 /Sinal de rotagdo baixa 37 /Saida de comutacdo de operagdo do padrdo

6 Aceleracdo e desaceleragdo completas 38 Limite de variacdo PID

7 /Aceleracdo e desaceleracdo completas 39 /Limite de varia¢do PID

8 Sinal de chegada de rotagdo selecionado 40 Operacao/Parada

9 /Sinal de chegada de rotac¢do selecionado 41 /Operagdo/Parada

10 Falha FL 42 Falha grave (OCA, OCL, abertura, fase, erro de
saida, EF)

11 /Falha FL 43 /Falha grave (OCA, OCL, abertura, fase, erro de
saida, EF)

12 Ocorréncia de falha diferente de EF ou ECL 44 Falha ndo grave (OL, OC1, OC2, OC3, OP)

13 /Ocorréncia de falha diferente de EF ou ECL 45 /Falha ndo grave (OL, OC1, OC2, OC3, OP)

14 Pré-alarme de corrente excessiva (Nota 1) 46 Saida 1 de Energia da concessionaria/comutacio
INV

15 /Pré-alarme de corrente excessiva 47 /Saida 1 de Energia da concessiondria/comutagdo
INV

16 Pré-alarme de sobrecarga do inversor 48 Saida 2 de Energia da concessiondria/comutacio
INV

17 /Pré-alarme de sobrecarga do inversor 49 /Saida 2 de Energia da concessiondria/comutagdo
INV

18 Pré-alarme de sobrecarga do motor (Nota 2) 50 Ventilador ON/OFF

19 /Pré-alarme de sobrecarga do motor 51 /Ventilador ON/OFF

20 Pré-alarme de superaquecimento (Nota 4) 52 Executando JOG

21 /Pré-alarme de superaquecimento 53 /Executando JOG

22 Pré-alarme de tensdo excessiva (Nota 5) 54 Modo de comando de operagdo do bloco
terminal

23 /Pré-alarme de tensdo excessiva 55 /Modo de comando de operagdo do bloco
terminal

24 Alarme de falta de tensdo (Nota 6) 56 Alarme cumulativo do temporizador

25 /Alarme de falta de tensdo 57 /Alarme cumulativo do temporizador

26 Alarme de falta de corrente (Nota 7) 58 Alarme de erro de comunicacio

27 /Alarme de falta de corrente 49 /Alarme de erro de comunicag@o

28 Alarme de excesso de torque (Nota 8) 60 F/R

29 Alarme de excesso de torque 61 /F/IR

30 Pré-alarme de sobrecarga do resistor de

frenagem (Nota 5)
31 /Pré-alarme de sobrecarga do resistor de
frenagem
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Tabela de cédigos de falha do inversor (1/2):

Mensagem no LCD Explicacao
NErr Apresentado no histérico de travamento no modo monitor padrido quando nio
houver ocorrido travamento desde a dltima reiniciali¢do do inversor ou liberagdo
de travamento.
OClI Travamento por excesso de corrente na aceleragdo
OC?2 Travamento por excesso de corrente na desaceleracdo
OC3 Travamento por excesso de corrente em operagdo normal (rotacdo constante)
OC| P Travamento por excesso de corrente na aceleragdo
OC2P Travamento por excesso de corrente na desaceleracdo
OC3 P Travamento por excesso de corrente em opera¢do normal (rotacdo constante)
OCL Travamento por excesso de corrente na ponta de carga na partida (terminais de
saida, fiacdo do motor etc.)
OCAI Travamento por curto-circuito na fase U detectado na entrada em operagio.
OCA?2 Travamento por curto-circuito na fase V detectado na entrada em operagio.
OCA3 Travamento por curto-circuito na fase W detectado na entrada em operagao.
OP | Travamento por excesso de tensdo na aceleragio
OP?2 Travamento por excesso de tensdo na desaceleragio
OP3 Travamento por excesso de tensdo em operag¢do normal (rotagdo constante)
OLIl n Travamento por excesso de corrente na aceleracio
oC Travamento por excesso de corrente na desaceleracio
OLI n Travamento por sobrecarga do inversor
OL Nt Travamento por sobrecarga do motor
OCr Travamento por excesso de corrente no resistor de frenagem dindmica
Ol r Travamento por sobrecarga no resistor de frenagem dinadmica
OH Travamento por excesso de aquecimento no inversor
E Mensagem de travamento em liberagcdo de emergéncia. Apresentada depois que a
tecla STOP/CLEAR ¢ pressionada duas vezes quando ndo se estd no modo de
controle local
EEP] Falha na EEPROM durante o ciclo de gravacdo
EEP?2 Anormalidade na EEPROM durante o ciclo de leitura
Err 2 Erro de RAM
Errd Erro de CPU
Err 5 Erro de interrupg¢@o na comunicacio
Err 6 Erro de rede de porta
Err 7 Erro de circuito de detec¢do de corrente de saida
Err 8 Travamento de erro de op¢cdo de PCB
ile Travamento por baixa corrente na operacdo

Tabela de cédigos de falha do inversor (2/2):

Mensagem no LCD Explicaciao
UP1 Travamento por baixa tensdo no circuito principal
Ot Travamento por excesso de torque
EF 1 Software detectou travamento por falha de aterramento
EF?2 Hardware detectou travamento por falha de aterramento
Etn Erro de auto-regulagem
Et VP Erro de casamento entre a forma de onda do inversor e a da EEPROM

26




TOSHIBA

Mensagens indicativas :

Mensagem no LCD
OF F

POFF

NOF F
rtry

Errl
CLr

EOFF

CtrlL

HI

LO

E1

PASS

D—1
TOO 52

L)
—

Explicaciao
Apresentada sempre que a conex@o ST-CC estd aberta

Apresentada quanto a tensdo da fonte de alimentagdo do controle do inversor estd baixa
demais.

Apresentada quando a tensdo no barramento principal de CC do inversor estd baixa
Mensagem de auto-reacionamento: mostrada de forma alternada com a freqiiéncia de saida sempre
que o inversor tenta voltar a funcionar automaticamente depois de uma parada ndo-critica
Apresentada quando dois pontos de freqiiéncia (F-P1, F-P2 etc.) foram ajustados muito
préximos um do outro

Apresentado durante um comando de libera¢do pendente (depois que a tecla STOP/CLEAR
foi pressionada uma s6 vez depois de um travamento)

Apresentada durante um comando de liberagdo de emergéncia pendente (depois que a tecla
de liberag@o de emergéncia tiver sido pressionada uma sé vez no modo de controle terminal)
Apresentada durante um comando de parada em marcha lenta pendente (depois que uma
tecla LOCAL/REMOTE tiver sido pressionada uma s6 vez no modo de controle local
enquanto o inversor estiver funcionando)

Essa mensagem “MAX” de alerta de valor maximo sera apresentada de forma alternada no
campo de dados de um pardmetro quando se faz uma tentativa de aumentar o valor ajustado
além do valor médximo do parametro.

Essa mensagem “MIN” de alerta de valor mdximo serd apresentada de forma alternada no
campo de dados de um parametro quando se faz uma tentativa de diminuir o valor ajustado
abaixo do valor minimo do parametro.

A mensagem “E1”¢é apresentada no campo de dados do Display quando o fator de
multiplicacdo de freqiiéncia (DSP2) € ajustado a um valor que faca com que a frequéncia
apresentada tenha mais de quatro digitos significativos.

Apresentado quando a seqiiéncia de teclas especiais usada para cancelar o modo de
travamento do painel € introduzida.

Apresentada quando um nimero incorreto da senha € introduzido no prompt da senha.
Apresentada quando a frenagem por injecdo em CC estd sendo executada.

Mensagem de pré-alarme de sobrecarga de inversor/motor.

Mensagem de pré-alarme de excesso de corrente.

Mensagem de pré-alarme de excesso de tensio.

Mensagem de pré-alarme de superaquecimento.

Apresentada quando a unidade do inversor estd inicializando valores durante
reinicializagdo/entrada em operacéo.

Apresentada quando o valor do comando de freqiiéncia do painel (local) esta sendo
alterado/gravado.
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Tabela de Parametros - TOSVERT VFA5P

Gr . U (Parametros Alterados)

DISPLAY DESCRICAO DO PARAMETRO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
MOSTRADOR FABRICA CLIENTE
u - - Lista os parametros XXXX XXXX XXXX
alterados em relacao
aos parémetros
padrdes de fébrica
Gr . F' (Parametros Fundamentais #1)
DISPLAY DESCRICAO DO PARAMETRO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
MOSTRADOR FABRICA CLIENTE
FH Freqiiéncia Médxima 30 - 400 Hz 0.01/0.1 Hz 80 Hz
ul 1 Freqiiéncia basica 1 25 - 400 Hz 0.01/0.1 Hz 60 Hz
uLSL Selecdo da tensdo da freqiiéncia bdsica | 0: Nivel tensdo entrada - 1
1: Ajuste automdtico
2: Ajuste estaciondrio
uLul Tensdo maxima 1 p/230 V 0-255V 1v 230V
Tensdo maxima 1 p/460 V 0-510V 1v 460V
dlSr Selecdo de desabilitagdo de operagdo | O: Permitida reversao - 0
reversa 1: Reversdo ndo
permitida
UL Limite superior de freqiiéncia 0.0 Hz — freqiiéncia | 0.01/0.1 Hz 80.0
maxima de saida
L L Limite inferior de freqiiéncia. 0.0 Hz - limite 0.01/0.1 Hz 0.0
superior de freqiiéncial
Pt Padriao V/F 1. Torque constante* - 1
2. Torque varidvel *
3. Torque boost
automatico
4. Torque boost
automdtico com
economia de
energia
5. Controle de vetorial
6. Controle de vetorial
com economia de
energia
ub 30 HP ou menos 0-30% 0.1% 3%
40 HP ou maior 1%
ACCI1 Tempo de aceleragdo 1 0.1-6000/0.01-600.0 0.1s/0.01s 10 seg
DECI1 Tempo de desaceleragdo 1 0.1-6000/0.01-600.0 0.1s/0.01s 10 seg
SCul Padriio 1 de aceleragido/desaceleragdo | 0: Linear - 0
1: Auto-ajustado
2: Padrao S 1
3: Padrao S 2
SCL Valores (baixos) de ajuste de 0-50 1% 25
aceleragao/desaceleragdo
S CH Valores (altos) de ajuste de 0-50 1% 25

aceleragao/desaceleragdo
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Gr . F2 (Parametros Fundamentais #2)

DISPLAY DESCRICAO DO PARAMETRO FAIXA DE AJUSTE | RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
MOSTRADOR FABRICA CLIENTE
ul 2 Freqiiéncia bésica 2 25 -400 Hz 0.01/0.1 Hz 60.0
ulL u? Tensdo maxima 2 p/ 230V 0-255V v 230V
Tensdo mdxima 2 p/ 460 V 0-510V 1V 460V
ub?2 Amplifica¢do 2 p/ 460V (1 HP) 0-30% 0.1% 8%
Amplificac¢do 2 p/ 460V (2-5 HP) 6%
Amplifica¢do 2 p/ 460V (7.5-20 HP) 4%
Amplificagdo 2 p/ 460V (25-100 HP) 3%
Amplificagdo 2 p/ 460V (125-150 HP) 2%
Amplificagdo 2 p/ 460V (200-250 HP) 1.5%
Amplificagdo 2 p/ 460V (300 HP) 1%
Amplifica¢do 2 p/ 230V (0.75-1 HP) 8%
Amplificac¢do 2 p/ 230V (2-5 HP) 6%
Amplifica¢do 2 p/ 230V (7.5-20 HP) 4%
Amplificacdo 2 p/ 230V (25-40 HP) 3%
t Hr 2 Prote¢do térmica eletronica nivel 2 10 - 100% /A 1%/A 100
Protegdo de perda 2 0: On * - 0
StC2 1: Off
St L2 Ajuste do limite de corrente de protecdo | 10 — 215%/A 1%/A 150%
de perda 2
ACC?2 Tempo de aceleragdo 2 para 460V 0.1-6000/0.01-600.0 01.s/0.01s 10 seg
(1-60 HP)
DE C?2 Tempo de desaceleracdo 2 para 460V | 0.1-6000/0.01-600.0 0.1s/0.01s 10 seg
(1-60 HP)
SCu? Padrio 2 de Aceleracao/desaceleragao | 0: Linear - 0
1: Auto-ajuste
2 Padrdao S 1
3: Padrdo S 2
Ad2F Freqiiéncia comutagdo 1/ 2 de 0 — freq. mdxima asida 0.1/0.01 Hz 0.0
aceleracdo/desaceleragio
Gr .Pn (Parametros de Controle para Painel)
DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE | RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR FABRICA CLIENTE
Fr Para frente/reverso 0: Reverso - 1
1: Para frente
StPP Selecdo do padrdo de parada. 0: Parada desacelerada - 0
1: Parada marcha lenta
Pt P Selecdo de pardmetro fundamental 1 ou | 1:Pardmetro funda- - 1
2 mental 1
2:Parametro funda-
mental 2
Selecdo acel/desac. 1 ou 2 1:Ac/desac. 1 - 1
Ad2 2:Ac/Desac. 2
PrES Selegdo reajuste de painel 0:Tudo possivel - 0
1: Apenas OL pode ser
reajustado
2: Apenas PL. OCI.
0OC2. OC3 podem
ser reajustados
PFbC Controle de realimentagio do painel | 0:On (vdlido quando - 0
(PID. realimentagdo de velocidade. estiver selecionada
inclinagéo) operacdo do painel)
1: Off (invélido quando
estiver selecionada
operacdo do painel)
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Gr . SC (Parametros de Controle Especiais)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE | RESOLUCAO | AJUSTE AJUSTE
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA DO
CLIENTE
F-St Freqiiéncia de acionamento 0.0-10 0.1/0.01 Hz 0.1
EF-En Freqiiéncia final 0.0-30 0.1/0.01 Hz 0.1
Erun Freqiiéncia de operagado 0.0 freq. maxima saida 0.1/0.01 HZ 0.0
EHYS Histerese de freqiiéncia de operagio 0.0-30 0.1/0.01 Hz 0.0
FJn Ativagdo da freqiiéncia de salto 0:Fungao OFF - 0
' 1: Fungdio ON*
FJ1 Freqiiéncia de salto 1 0.0 — freq. maxima 0.1/0.01 Hz 0.0
saida
bE J 1 Faixa da freqiiéncia de salto 1 0-30 0.1/0.01 Hz 0.0
EJ?2 Freqiiéncia de salto 2 0.0-freq. maxima saida 0.1/0.01 Hz 0.0
bE J?2 Faixa da freqiiéncia de salto 2 0-30 0.1/0.01 Hz 0.0
EJ3 Freqiiéncia de salto 3 0.0-freq. maxima saida 0.1/0.01 Hz 0.0
bE J3 Faixa da freqiiéncia de saldo 3 0-30 0.1/0.01 Hz 0.0
Freqiiéncia do transportador PWM para 500 Hz — 10 KHz 0.1 KHz 2.2 KHz
CF q P! p
230 V (0.75-40 HP) 500 Hz — 10 KHz
Freqiiéncia do transportador PWM para 500 Hz - 5 KHz
460 V (1-125 HP)
Freqiiéncia do transportador PWM para
460 V (150-300 HP)
Gr .St (Parametros de Selecao dos Terminais 1/2)
DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE | RESOLUCAO | AJUSTE AJUSTE
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA DO
CLIENTE
| t Selegdo do terminal de entrada 0:Fungdes do terminal - 0
padrao
1:Selec¢do individual
[ t0 Terminal de entrada O(R) 0-54 - 0
[ 11 Terminal de entrada 1(S1) 0-54 - 1
| t2 Terminal de entrada 2(S2) 0-54 - 2
| +3 Terminal de entrada 3(S3) 0-54 - 3
|t 4 Terminal de entrada 4(S4) 0-54 - 4
| t5 Terminal de entrada 5(F) 0-54 - 5
| t6 Terminal de entrada 6(RES) 0-54 - 6
| t7 Terminal de entrada 7(ST) 0-54 - 7
| t+8 Terminal de entrada 8(S5) 0-54 - 8
(disponivel como opg¢do)
| t9 Terminal de entrada 9(S6) 0-54 - 9
(disponivel como opcéo)
l't10 Terminal de entrada 10(S7) 0-54 - 10
(disponivel como opcéo)
Terminal de entrada 11 (terminal de 0-42 - 33
[t 11
potencial) (sem conexdo fisica)
| tF Sele¢do de tempo de resposta do 1-100 1 6
terminal de entrada R (S1-S7)
| +5F Sele¢do do tempo de resposta do 1-100 1 6
terminal de entrada 5(F)
| + 6F Selegdo do tempo de resposta do 1-100 1 6
terminal de entrada 6(RES)
|t 7F Sele¢do do tempo de resposta do 1-100 1 6

terminal de entrada 7(ST)
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Gr .St (Parametros de Selecao dos Terminais 2/2)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO | AJUSTE AJUSTE
PARAMETRO VISOR FABRICA DO
CLIENTE
0t 0 Selecao de fungdo do terminal de saida 0-63 1 6
O0(RCH)
Tempo de retardo do terminal de saida 1-100 1 1
Ot 0d O(RCH)
Tempo de retengio dos contatos de 1-100 1 1
Ot Oh saida O(RCH)
Ot 1 Selecao de fungdo do terminal de saida 0-63 1 4
1 (LOW)
Tempo de retardo do terminal de saida 1-100 1 1
Ot 1d 1 LOW)
Tempo de retengio do terminal de 1-100 1 1
Ot 1h saida 1 (LOW)
Ot 2 Selegio de funcdo do terminal de saida 0-63 1 10
2(FL)
Ot 2d Tempo de retardo do terminal de saida 1-100 1 1
2(FL)
Tempo de retencio do terminal de 1-100 1 1
Ot 2h saida 2(FL)
Ot 3 Selegio de funcdo do terminal de saida 0-61 1 6
3 (0OUT)
Tempo de retardo do terminal de saida 1-100 1 1
Ot 3d 3(0UT)
(disponivel como opc¢do)
Tempo de retengio do terminal de 1-100 1 1
Ot 3h saida 3(OUT)
(disponivel como op¢do)
LF Freqiiéncia de saida do sinal de baixa | 0 — freq. mdxima saida 0.1/0.01 Hz 0.0
velocidade
br CH Largura da banda de detec¢do completa | O — freq. mdxima saida 0.1/0.01 Hz 2.5
de Acel/Desac.
Hr CH Freqiiéncia de alcance de velocidade HI | O — freq. mdxima saida 0.1/0.01 Hz 0.0
Lr CH Freqiiéncia de al(ﬁt(r)lce de velocidade | O — freq. mdxima saida 0.1/0.01 Hz 0.0
CCHG Saida de comutacio inversor/energia | 0: Desligado - 0
comercial (entrada) 1: Comutagdo
automadtica mediante
travamento
2: Comutagdo no ajuste
de frequéncia da
comutagdo de
energia de entrada
3: Comutagdo no ajuste
de frequéncia de
comutagdo da
energia de entrada.
comutagdo de saida
por travamento®
FCHG Freqiiéncia de comutagdo de 0 — mdxima freq. saida 0.1/0.01 Hz 60.0 Hz
inversdo/energia de entrada
Ot FP Selecdo da freqiiéncia de impulso do | 0:58f - 0
terminal de saida 1:96f
2:360f
| nrr Selecdo de fungdo especial de entrada Padrao - 0
RR FH
Fator de multiplicacio
TACC/DEC

Fator de multiplicacio
VB

Fator de multipli-cacdo
CL
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Gr.SF (Parametros de Ajuste de Freqiiéncia 1/3)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE | RESOLUCAO | AJUSTE AJUSTE
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA DO
CLIENTE
FCI Selecdo 1 de prioridade de freqgiiéncia | 1:RR - 1
2:1V
3:RX
4:PG
5:BIN
FC2 Selecdo 2 de prioridade de freqiiéncia | 1:RR - 2
2:1V
3:RX
4:PG
5:BIN
| nE Filtro de entrada andloga 0-3 - 0
rrlon Selecdo de entrada RR 0:Padrao - 0
1: Ajustdvel *
P Ponto 1 de referéncia RR 0-100 1% 0
F-P] Freqiiéncia do ponto 1 RR 0 — FH (freq. mdxima) 0.1/0.01 Hz 0.0
P2 Ponto 2 de referéncia RR 0-100 1% 100
E-P? Freqiiéncia do ponto 2 RR 0 — FH (freq. maxima) 0.1/0.01 Hz 80.0
l ul n Selecdo de entrada IV 0:Padrao - 0
1: Ajustdvel**
P 3 Ponto 1 de referéncia IV 0-100 1% 20
E-P3 Freqiiéncia do ponto 1 IV 0 — FH (freq. maxima) 0.1/0.01 Hz 0.0
P4 Ponto 2 de referéncia IV 0-100 1% 100
E_P4 Freqiiéncia do ponto 2 IV 0 — FH (freq. mdxima) 0.1/0.01 Hz 80.0
rEl n Selecdo de entrada RX 0:Padrao - 0
1: Ajustdvel ***
P5 Ponto 1 de referéncia RX -100 — 100 1% 20
F-P5 Freqiiéncia do ponto 1 RX -FH - FH (freq. 0.1/0.02 Hz 0.0
maxima)
P6 Ponto 2 de referéncia RX -100 - 100 1% 100
F-P6 Freqiiéncia do ponto 2 RX -FH - FH (freq. 0.1/0.02 Hz 80.0
maxima)
PGl n Selecdo de entrada PG 0:Padrao - 0
(disponivel como opg¢do) 1: Ajustavel*
p7 Ponto 1 de referéncia PG -100 — 100 -100 — 100 0
F-P7 Freqiiéncia do ponto 1 PG -FH - FH (freq. 0.1/0.02 Hz 0,0
maxima)
P8 Ponto 2 de referéncia PG -100 — 100 1% 100
F-P8 Freqiiéncia do ponto 2 PG -FH - FH (freq. 0.1/0.02 Hz 80,0
maxima)
bl | n Selecdo de entrada BIN 0:Padrao - 0
(disponivel como opcéo) 1: Ajustdvel**
[2)e} Ponto 1 de referéncia BIN 0-100% 1% 0
F-PO Freqiiéncia do ponto 1 BIN -FH - FH (freq. 0.1/0.02 Hz 0,0
maxima)
P A Ponto 2 de referéncia BIN 0-100% 1% 100
F-PA Freqiiéncia do ponto 2 BIN -FH - FH (freq. 0.1/0.02 Hz 80,0
maxima)
Nele) Fregiiéncia do operacdo JOG 0,0 — 20%** 0.1/0.01 Hz 0,0
JStP Controle de parada de JOG 0:Parada desaceler. - 0
1:Oper. p/parar
2:Interrup¢ao injecao
DC
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Gr.SF (Parametros de Ajuste de Freqiiéncia 2/3)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA DO
CLIENTE
Sr n Seleciona nimero de 0: Desligado - 0
rotagdes pré-ajustadas a 1: Apenas 1* rotagdo *
serem mostradas 2: Rotagdo 1 a 2*
3: Rotagdo 1 a 3*
4: Rotagdo 1 a 4*
5: Rotagdo 1 a 5*
6: Rotagdo 1 a 6*
7: Rotagdo 1 a 7*
8: Rotagdo 1 a 8*
9. Rotagdo 1 a 9%
10. Rotacdo 1 a 10*
11. Rotagao 1 a 11*
12. Rotagdo 1 a 12*
13. Rotagdo 1 a 13*
14. Rotagdo 1 a 14*
15. Rotacdo 1 a 15*
Sr N Selecao do modo 0:Desativado - 0
1: Ativado
Sr 0] 1* rotagdo Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,00
até freqiiéncia do limite mais alto
Sr NI Modo de operagdo da 1* | 0:Oper. p/frente V/F 1, Ac/desac. 0
rotagao 1
1:Oper. reversdo V/F 1, Ac/desac.
1
2:Oper. p/frente V/F 1, Ac/desac.
1
3:Oper. reversao V/F 1, Ac/desac.
1
4:Oper. p/frente V/F 2, Ac/desac.
2
5:Oper. reversdo V/F 2, Ac/desac.
2
6:Oper. p/frente V/F 2, Ac/desac.
2
7:Oper. reversao V/F 2, Ac/desac.
2
Sr02 2% rotagdo Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr N2 Modo de operagdo de 2* As mesmas opcoes que o modo = 0
rotacdo de oper. da 17 rotacio
Sr03 3% rotagdo Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr N3 Modo de operacdo da 3* As mesmas opc¢oes que 0 modo - -
rotacdo de oper. da 1? rotacio
Sr04 4% rotagdo Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
SRN4 Modo de operagao de 4* As mesmas opcoes que o modo - 0
rotacao de oper. da 1° rotaciio
Sr05 5% rotagao Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr N5 Modo de operagao da 5* As mesmas opcoes que o modo - 0
rotagio de oper. da 1° rotaciio
Sr06 6" rotacao Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr N6 Modo de operagao de 6* As mesmas opcoes que o modo - 0
rotacdo de oper. da 1? rotacio
Sr07 7% rotagdo Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr N7 Modo de operagdo da 5* As mesmas opcoes que 0 modo = 0
rotacdo de oper. da 17 rotacio
Sr08 8" rotagdo Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr N8 Modo de operagdo de 8* As mesmas opcoes que o modo = 0
rotacdo de oper. da 1? rotacio
Sr09 9% rotagdo Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
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Sr N9 Modo de operagdo da 9* As mesmas op¢des que 0 modo ° 0
rotacdo de oper. da 1" rotacio
Sr10 10* rotacao Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr NA Modo de operagédo da 10* As mesmas op¢des que 0 modo ° 0
rotacdo de oper. da 1" rotacio
Sr 11 117 rotacao Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr Nb Modo de operagido da 12* As mesmas op¢des que 0 modo ° 0
rotacdo de oper. da 1* rotacdo
Gr.SF (Parametros de Ajuste de Frequéncia 3/3)
DISPLAY DESClgICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA CLIENTE
Sr 12 12* rotagdo Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr NC Modo de operagédo da 12* As mesmas op¢des que 0 modo ° 0
rotacdo de oper. da 1* rotacio
Sr 13 137 rotacao Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr ND Modo de operagao da 13* As mesmas opcdes que 0 modo - 0
rotagio de oper. da 1* rotacio
Sr 14 14* rotagao Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr NE Modo de operagio da 14* As mesmas opc¢des que 0 modo - 0
rotacdo de oper. da 1* rotacio
Sr 15 15 rotagao Freqiiéncia do limite mais baixo 0,1/0,01 Hz 0,0
até a freqiiéncia do limite mais alto
Sr NF Modo de operagéo da 15* As mesmas op¢des que 0 modo ° 0
rotacdo de oper. da 1* rotacio
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Gr .Pr (Parametros de Protecao 1/2)

(ajuste do nivel limite de corrente)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADO | FABRICA CLIENTE
R
Pb Selecdo de frenagem dindmica 0: Nenhum DBR - 0
1: Com DBR, nenhuma
detec¢do de Olr
Pbr Valor do resistor DBR 1,0 — 1000 0,1 Ohm hutolole
PhCP Capacidade DBR 0,01 — 600 0,01 KW S
OPS S Protegdo da perda de sobretensdo | 0: On - 0
1: Off
dbF Freqiiéncia de arranque da inje¢do 0 — 120 ** 0,1/0,01 Hz 0,0
DO
adabhcC Corrente de inje¢io DC 0 —100%/A 1%/A 0
dbt Tempo de injegdo DC 0-10 0,1 seg 0,0
dbS L Controle de prioridade de inje¢do DC | 0: Off - 0
Frente/Atrds 1: On
dbl n Controle principal do eixo motor | 0: Off - 0
1: On
ESt P Selecdo de parada de emergéncia | 0: - 0
1: Parada desaceler.
2: Parada de Injecio DC
Edbt Tempo de injegdo DC de parada de 0-10 0,1 seg 0,1
emergéncia
rtryY Selecdo de reacionamento 0: Nenhum reacionamento - 0
1: Reaciona 1 vez**#**
2: Reaciona 2 vezes****
3: Reaciona 3 vezes****
4: Reaciona 4 vezes****
5: Reaciona 5 vezes****
6: Reaciona 6 vezes***
7: Reaciona 7 vezes’
8: Reaciona 8 vezes®
9: Reaciona 9 vezes****
10: Reaciona 10
vezes*
rtt Ajuste do tempo de reacionamento 0,0-10 0,1 seg 1,0
UucC Controle de liberacdo de poténcia de | 0: Off - 0
regeneracao 1: On *
UucCt Tempo de liberacdo de poténcia de 0,0-25 0,1 seg 2,0
regeneracao
Gr .Pr (Parametros de Protecao 2/2)
DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADO | FABRICA CLIENTE
R
Ar St Auto-reinicio (procura da rotagdo do | 0: Off - 0
motor) 1:On — falha momentanea
de poténcia
2:0n — parada ST
(acionamento de
energia comercial
3:Ambos 1 e 2
+ Hr 1 Protegio térmica eletrdnica nivel 1 10 — 100%/A 1%/A 100
OLF Freqiiéncia de acionamento por 0-30 0,1/0,01 Hz 30,0
reducdo de sobrecarga
OL t Limite de tempo de sobrecarga de 10 - 2400 10 seg 600
150% do motor
OL N Selecdo de sobrecarga 0:Padrdo - 0
1:Perda branda On
2:Travamento OLM Off
3:Perda branda On,
faixa OLM Off
St Cl Prote¢do de perda 1 0: On ** - 0
1: Off
StL1 Nivel de protegdo de perda 10 - 215%/A 1%/A 150
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UPSL Selegido de travamento de tensdo 0: Travamento deslig. - 0
baixa 1: Travamento (durante
operacdo)
Upt Tempo de detecgdo de tensdo baixa 0-10 0,01 seg 0,03
LLP Selecdo de detecgdo de corrente de | O: Travamento deslig. - 0
baixa freqiiéncia (detec¢do de falha | 1: Travamento em
externa) detecgdo
LLPC Nivel de deteccdo de corrente de 0-100%/A 1%/A 0
baixa freqiiéncia
LLPt Tempo de detec¢ao de corrente de 0-255 1 seg 0
baixa freqiiéncia
OCL S Selecdo de detecgdo de curto-circuito | 0: Padrao - 0
de saida (OLC) 1:Padrio, uso do motor
em alta rotacao
2:Uso em posigdo
(durante JOG)
3:Uso do motor em alta
rotagéio, uso em posigao
(durante JOG)
Ot SL Selegdo de travamento de excesso de | 0: Travamento deslig. - 0
torque 1: Travamento ligado
Ot L Nivel de travamento de excesso de 10 — 200%/A 1%/A 2,0
torque
tr CL Economia de travamento de falha | 0: Dados apagados quando - 0
é retirada a energia
1: Dados retidos quando a
energia ¢é retirada
F AN Selecdo de controle da ventoinha de | 0: Automadtico - 0
resfriamento 1: Sempre ON
OJ t Ajuste do alarme do timer de 0,00 —999,9 0,02 175,0
operacdo acumulada (1 =100 horas) (duas horas)

Gr . Pt (Parametros de Controle Operacao Padrao 1/3)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA CLIENTE
PSEL Selegdo da operacao padrdo 0: Off - 0
1: On *
Pt N Modo de operagdo padrao 0: Padrdo de oper. é reajustado - 0
quando o inversor estd parado
1: Padrao recomega depois de uma
parada quando o padrio de
corrente se completa
Pt 10 1° Grupo Padrdo 0: Salto - 1
Selecdo 1* rotagdo 1: Preajuste rotagdo 1
2: Preajuste rotagdo 2
3: Preajuste rotacdo 3
4: Preajuste rotacao 4
5: Preajuste rotagdo 5
6: Preajuste rotagdo 6
7: Preajuste rotacao 7
8: Preajuste rotagdo 8
9: Preajuste rotagdo 9
10.Preajuste rotacao 10
11. Preajuste rotagdo 11
12. Preajuste rotagdo 12
13: Preajuste rotacdo 13
14: Preajuste rotacdo 14
15: Preajuste rotacdo 15
Pt 1.1 1° Grupo Padrao Mesmas opcdes que o 1° grupo - 2
Selecdo 2* Rotacao padrao, selecio 1* rotacdo
Pt 12 1° Grupo Padrao Mesmas opcdes que o 1° grupo - 3
Selecdo 3" Rotacao padrao, selecio 1* rotacao
Pt 13 1° Grupo Padrao Mesmas opcoes que o 1° grupo ° 4
Selecdo 4" Rotacao padrao, selecio 1* rotacdo
Pt 14 1° Grupo Padrao Mesmas opcdes que o 1° grupo ° 5
Selecdo 5* Rotacao padrao, selecio 1* rotacdo
Pt 15 1° Grupo Padrao Mesmas opcoes que o 1° grupo ° 6
Selecdo 6" Rotacao padrao, selecio 1* rotacdo
Pt 16 1° Grupo Padrao Mesmas opcoes que o 1° grupo ° 7
Sclecdo 70 Rofacdo nadrdo.selecdo 17 rofacio
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Pt 1.7 1° Grupo Padrao Mesmas opcoes que o 1° grupo - 8
Selecdo 8" Rotacao padrio, selecdo 1* rotagio
Pt L1 Nimero de ciclos do 1° Grupo 1 — 254, 255=infinito - 1
Padrdo
Pt20 2° Grupo Padrio Mesmas opcoes que para o 1° - 9
Selecdo 1° Rotagao grupo padrio, selecio 1° rotacio
Pt 2.1 2° Grupo Padrio Mesmas opcoes que para o 1° - 10
Selecdo 2° Rotagao grupo padrio, selecio 1° rotacio
Pt 22 2° Grupo Padrio Mesmas opcoes que para o 1° - 11
Selecdo 3° Rotagido grupo padrio, selecdo 1° rotacio
Pt 23 2° Grupo Padrio Mesmas opcoes que para o 1° - 12
Selecdo 4° Rotacido grupo padrio, selecdo 1° rotacio
Pt 2 4 2° Grupo Padrio Mesmas opcoes que para o 1° - 13
Selecdo 5° Rotacdo grupo padrio, selecdo 1° rotacio
Pt 25 2° Grupo Padrio Mesmas opcoes que para o 1° - 14
Selecdo 6° Rotacdo grupo padrio, selecdo 1° rotacio
Pt 26 2° Grupo Padrio Mesmas opcoes que para o 1° - 15
Selecdo 7° Rotacdo grupo padrio, selecdo 1° rotacio
Pt 27 2° Grupo Padrao Mesmas opg¢oes que para o 1° - 0
Selecdo 8° Rotagdo grupo padrio, selecdo 1° rotacio
Pt L2 Nimero de ciclos do 2° Mesmas opg¢oes que para o 1° - 1
Grupo Padrido grupo padrio, selecdo 1° rotacio
Pt 30 3° Grupo Padrao Mesmas opg¢oes que para o 1° - 1
Selecdo 1° Rotacdo grupo padrio, selecdo 1° rotacio
Pt 3] 2° Grupo Padrao Mesmas opg¢oes que para o 1° - 1
Selecdo 2° Rotagcdo grupo padrio, selecdo 1° rotacio
Pt 32 2° Grupo Padrao Mesmas opg¢oes que para o 1° - 2
Selecdo 3° Rotagao grupo padrio, selecdo 1° rotacao
Gr . Pt (Parametros de Controle Operacao Padrao 2/3)
DISPLAY DESCBICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA CLIENTE
Pt 33 2° Grupo Padrio Mesmas opcdes que para o 1° = 3
Selecdo 4° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt 34 3° Grupo Padrao Mesmas opcdes que para o 1° - 4
Selecdo 5° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt 35 3° Grupo Padrao Mesmas opcdes que para o 1° = 5
Selecdo 6° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt 36 3° Grupo Padrao Mesmas opcdes que para o 1° = 6
Selecdo 7° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt 3.7 3° Grupo Padrao Mesmas opcdes que para o 1° = 7
Selecdo 8° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
PtL3 Nimero de Ciclos do Mesmas opcdes que para o 1° - 1
3° Grupo Padrao grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt40 4° Grupo Padrdo Mesmas opcdes que para o 1° = 9
Selecdo 1° Rotagdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt 4.1 4° Grupo Padrao Mesmas opcdes que para o 1° - 10
Selecdo 2° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt 42 4° Grupo Padrdo Mesmas opcdes que para o 1° - 11
Selecdo 3° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt43 4° Grupo Padrao Mesmas opcdes que para o 1° - 12
Selecdo 4° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt 44 4° Grupo Padrao Mesmas opcdes que para o 1° - 13
Selecdo 5° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt 45 4° Grupo Padrao Mesmas opcdes que para o 1° - 14
Selecdo 6° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt 46 4° Grupo Padrao Mesmas opcdes que para o 1° - 15
Selecdo 7° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pta47 4° Grupo Padrao Mesmas opcoes que para o 1° - 0
Selecdo 8° Rotacdo grupo padrao, selecio 1° rotacio
Pt L4 Nimero de ciclos do 1-254, 255=infinito - 1
4° Grupo Padrio
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SLNI Modo continuo acionamento de | 0: Conta em segundos, a partir do - 0
rotagdo 1 momento de ativagdo *
1: Conta em minutos, a partir do
momento de ativagdo *
2: Conta em segundos, a partir do
momento em que a rotagao
estabelecida é alcangada *
3: Conta em minutos, a partir do
momento em que a rotagdo
estabelecida ¢ alcancada *
4: Sem parada (continua até o
comando STOP)
5: Continua até o préximo
comando de parada
S|t Tempo acionamento rotagio 1 0 - 8000 1s/min 0
SLN?2 Modo continuo do acionador Mesmas opgoes especificadas em 0
rotagdo 2 modo continuo de acionador
rotacio 1 **
S| t2 Tempo acionamento rotagdo 2 0 — 8000 1 s/min 0
SLN3 Modo continuo do acionador Mesmas opcdes especificadas em 0
rotacdo 3 modo continuo do acionador
rotacfo 1 ***
SLt3 Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min 0
rotagdo 3
SLN4 Modo continuo acionamento Mesmas opgoes estabelecidas em 0
rotagdo 4 modo continuo do acionador
rotacio 1#*%%
SLt 4 Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min 0
rotacdo 4
SLN5 Modo continuo de acionamento | Mesmas opcdes estabelecidas em 0
rotagdo 5 modo do acionador rotacio
1*****
SLt5 Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min 0
rotagdo 5
Gr . Pt (Parametros de Controle Operacao Padrao 3/3)
DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA CLIENTE
SLN6 Modo continuo do acionador Mesmas opcdes especificadas em 0
rotagdo 6 modo continuo de acionador
rotacio 1 *
Sl t 4 Tempo acionamento rotagdo 6 0 — 8000 1 s/min 0
SLN7 Modo continuo do acionador Mesmas opcdes especificadas em 0
rotagdo 7 modo continuo do acionador
rotacio 1 **
SLt7 Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min 0
rotacdo 7
SLNS8 Modo continuo acionamento Mesmas opcdes estabelecidas em 0
rotacdo 8 modo continuo do acionador
rotacio 1%%*
SLt8 Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min 0
rotacdo 8
SLN9 Modo continuo de acionamento | Mesmas opcdes estabelecidas em 0
rotacdo 9 modo do acionador rotacao
e
SLtQ Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min 0
rotacdo 9
SLNA Modo continuo de acionamento | Mesmas op¢des estabelecidas em 0
rotacdo 10 modo do acionador rotacao
et
SLt A Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min 0
rotacdo 10
SLNDb Modo continuo do acionador Mesmas opgoes especificadas em 0
rotagéo 11 modo continuo de acionador
rotacgio 1 *
Sl Jempo acionamento rotacdo 11 Q8000 1.s/min Q
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SLNC Modo continuo do acionador Mesmas opcoes especificadas em
rotacdo 12 modo continuo do acionador
rotaciio 1 **
SLt C Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min
rotacdo 12
SLND Modo continuo acionamento Mesmas opcoes estabelecidas em
rotacdo 13 modo continuo do acionador
rotaciio 1***
SLtD Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min
rotacdo 13
SLNE Modo continuo de acionamento | Mesmas opcdes estabelecidas em
rotacdo 14 modo do acionador rotacio
) i
SLtE Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min
rotacdo 14
SLNF Modo continuo de acionamento | Mesmas opc¢oes estabelecidas em
rotagdo 15 modo do acionador rotagio
) kil
SLtF Tempo de acionamento 0 - 8000 1 s/min

rotacdo 15
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Gr .Fb (Parametros de Realimentacéo)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA
FbP1 Sele¢do de controle de realimentagdo | 0: sem controle de - 0
realimentacdo
1: controle de ponto de
ajuste PID*
2: controle de
realimentacdo de rotacdo
Fbl n Selecdo de sinal de entrada de 1: entrada RR - 2
realimentagao 2: entrada IV
3: entrada RX
4: realimentacio PG (placa
de op¢do)
5: entrada RS-232C
6: comunicagdo/ entrada de
placa de opg¢ao bindria de
12 bits
7: entrada BIN
GP Ganho proporcional 0,001 — 2,55 0,01 0,30
Gl Ganho integral 0,01 —360,0 0,01s 5,00
GA Ganbho diferencial 0,0-25,5 0,1s 0,0
GF S Constante de tempo de retardamento 0-255 1 80
Pl LL Limite inferior de freqiiéncia PID 0,0 — FH (freq. max.) 0,1/0,01 Hz 0,0
PulL Sele¢do de limite de desvio PID 0: sem limite de desvio PID - 0
1: desvio PID limitado**
PuUL Limite superior de desvio PID 0-50% 1% 50
PulLL Limite inferior de desvio PID 0-50% 1% 50
PG Entrada PG: nimero de pulsos 1-9999 1 500
PGPH Entrada PG: nimero de fases 1: entrada monofasica 1 2
2: entrada bifésica
Dr PC Controle de inclinacdo™*** 1: desligado - 0
2: ligado***
Dr Pt Valor do controle de inclinacdo™*** 0,0 -10,0% 0,1% 0,0
Or dl Controle de extrapola¢do 0: desligado - 0
1: FCRR
2: FCIV
3: FCRX
4: FCPG
5: FCPNL
6: FCOPT
7: FCMLT*
Or d2 Selegio de entrada do multiplicador de | O referéncia - 0
extrapolagdo 1: KRR
2: KIV
3: KRX
4: KBIN
Or d3 Multiplicador de alteragdo de -100,0 - 100,0% 0,1% 0,0
extrapolacao
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Gr.tr (Parametros de Ajuste de Comunicacao 1/2)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE | RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR FABRICA CLIENTE

brt?2 Taxa de transmissdo RS232 : 2.400 bauds _ 5
: 4.800 bauds

: 9.600 bauds

: 7 bits _ 0
: 8 bits

SN78 Numero de bits de dados

: paridade par _ 0
: paridade fmpar

SNEO Paridade

—ofl=olv =0

| no Numero do inversor 0-255 _

Opt Selegdo de comunicagao™** : desligada -

: RS-485%*

: TOSLINE-F10**

: TOSLINE-S20%**

: entrada bindria de 12
bits

: entrada BCD de 3
digitos (em unidades
de 0,1 Hz)

: entrada BCD de 3
digitos (em unidades
de 1 Hz)

=)

(=}

: escravo _ 0

: mestre (comando de
freqiiéncia)

: mestre (freqiiéncia
de saida)

NS t Sele¢do mestre/escravo®##

—

N

(=}

: modo normal _ 0
: modo de alta
velocidade

brt 4 Taxa de transmissdo da RS-485 *#*

—_

(=}

: desligada _ 0

: comando de
freqiiéncia

: entrada de comando

: comando de
freqiiéncia, entrada
de comando

Ni n Entrada de comando para TOSLINE-
F10/TOSLINE-S20%3*

—

W

: desligada _ 0

: freqiiéncia de saida

: status

: freqiiéncia de saida,

status
: corrente de saida
. freqiiéncia de saida,
corrente de saida

6: status, corrente de
saida

7: freqiiéncia de saida,
status, corrente de
saida

8: tensdo de saida

9: freqiiéncia de saida,
tensdo de saida

10: tensdo de saida,
status

11: freqiiéncia de
saida, tensdo de
saida, status

12: tensao de saida,
corrente de saida

13: tensdo de saida,
corrente de saida,
freqiiéncia de saida

14: tensao de saida,
corrente de saida,
status

15: tensdo de saida,

corrente de saida,

freqiiéncia de saida,

status

Nout Saida de monitor TOSLINE-F10/520

W= O

[V
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Gr.tr (Parametros de Ajuste de Comunicacao 2/2)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE | RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR FABRICA CLIENTE
NET r TOSLINE-F10 0: dados liberados _ 0
TOSLINE-S20 1: dados retidos
modo de erro de comunicag¢do™***
trin Entrada RS-485/12 bits bindria %; | 0: desligados 0 0
ajustes de ganho e polarizacdo™** 1: ligados
PL Sinal de ajuste do ponto 1%** 0-100% 1% 0
F-PL Fregqiiéncia de ajuste do ponto 1%** 0-FH 0,1/0,01 Hz 0,0
PH Sinal de ajuste do ponto 2%** 0-100% 100% 0
F-PH Fregiiéncia de ajuste do ponto 2*** 0-FH 0,1/0,01 Hz FH
Gr . AN (Parametros de Ajuste de Terminal AM/FM)
DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE | AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR | FABRICA | CLIENTE
FNSL Selecio de fungdo de terminal FM | 0: freqiiéncia ref. de pré- - 0
compensacao
1: freqiiéncia de saida p6s-
compensada
3: valor do ajuste de freqiiéncia
4: tensdo em CC
5: tensdo de saida
6: corrente de torque
7: corrente de excitagdo
8: valor de realimentacdo PID
9: relagdo de sobrecarga do motor
10:relagdo de sobrecarga do
inversor
11:relagdo de sobrecarga DBR
12: poténcia de entrada
13: poténcia de saida
14: calibrag¢@o de medidor (saida
100% fixa)
15: corrente de saida de pico
16: tensdo de entrada de pico
Obs.:
Itens 14,15 e 16 dispo-
niveis apenas no Sotwa-
re Versao 120
FN Ajuste de medidor de freqiiéncia - - -
ANS L Selecdo de fungdo de terminal AM | idem FNSL (0 a 16) - 0
AN Ajuste de AMPERIMETRO - - -
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Gr .Ut (Parametros de Utilidades 1/4)

DISPLAY

DESCRICAO DO PARAMETRO

FAIXA DE REGULAGEM
RESOLUCAO MOSTRADOR

AJUSTE FA-
BRICA

AJUSTE DO
CLIENTE

APL

Selecdo de parimetros de aplicac@o
industrial

: nada acontece

: aplicagdo de bomba

: aplicagdo de ventoinha

: aplicagdo de transportadora

: aplicagdo em guindaste

: aplicagdo em téxteis

: aplicagdo em maquina-ferramenta

TYP

Selecdo de modo de ajuste padrdo

: nada acontece

: ajuste em 50 Hz

: ajuste em 60 Hz

: ajuste de fabrica

: liberagdo de desengate

: grava ajustes do usudrio

: reinicializagdo tipo 5

: inicializar formuldrio do inversor

CNOD

Selegiio do modo comando

: valida somente entrada RS-232C

: vélida entrada pelo terminal

: valida entrada pelo painel

: vdlida entrada por placa de comunicagio

bindria de 12 bits

: comutagao local/remoto

FNOD

Sele¢iio do modo freqiiéncia

: valida somente entrada RS-232C

: vdlida entrada pelo terminal

: valida entrada pelo painel

: vdlida entrada por placa de comunicagio

bindria de 12 bits

: comutagdo local/remoto

PNOD

Selecdo de modo de operacdo local

proibidas todas as operacdes com teclas
execugdo de reinicializagio
execucdo de operagdes no monitor
execugdo de reinicializagdo, execugdo de
operagdes no monitor
execu¢do de parada de emergéncia
execucdo de parada de emergéncia
execugdo de reinicializagio
execucdo de parada de emergéncia
execucdo de operagdes no monitor
execu¢do de parada de emergéncia,
execu¢do de operagdes no monitor,
execucdo de reinicializagdo
execu¢do de operagdes de partida/parada
execu¢do de operagdes de partida/parada,
execucdo de reinicializagido

: execugdo de operagdes de partida/parada,
execugdo de operagdes com monitor

: execugdo de operagdes de partida/parada
execucdo de operagdes com monitor
execugdo de reinicializagao

: execugdo de operagdes de partida/parada
execuc¢do de parada de emergéncia

: execugdo de operagdes de partida/parada,
execu¢do de parada de emergéncia,
execucao de operagdes de monitoragao

: execugdo de operagdes de partida/parada
execucdo de parada de emergéncia
execucdo de operagdes com monitoragao

(continua)

63
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Gr .Ut (Parametros de Utilidades 2/4)

DISPLAY DESCRICAO DO PARAMETRO FAIXA DE REGULAGEM AJUSTE FA- AJUSTE DO
RESOLUCAO MOSTRADOR BRICA CLIENTE

PNOD Sele¢do de modo de operagio local 15: operagdo de operagdes de partidafparada, 63

( CONT ) operagdo de parada de emergéncia,
operagdo de operagdes com monitor
operagdo de reinicializacdo

16: executa operagdes de leitura de
parametros

17: opgdo 16 + opgdo 1

18: opgdo 16 + opgdo 2

19: opgdo 16 + opgdo 3

20: opgdo 16 + opgdo 4

21: opgdo 16 + opgdo 5

22: opgdo 16 + opgdo 6

23: opcao 16 + opgado 7

24: opgdo 16 + opgdo 8

25: opgdo 16 + opgdo 9

26: opgdo 16 + opgdo 10

27: opgdo 16 + opgdo 11

28: opgdo 16 + opgdo 12

29: opgdo 16 + opgdo 13

30: opgdo 16 + opgdo 14

31: op¢do 16 + opgdo 15

32: operagdo de operacdes de alteragao de
parametros

33: op¢do 32 + opgio 1

34: opcdo 32 + opgdo 2

35: op¢do 32 + opgdo 3

36: op¢do 32 + opgdo 4

37: opgdo 32 + opgdo 5

38: op¢do 32 + opgdo 6

39: op¢do 32 + opgdo 7

40: op¢do 32 + opcdo 8

41: op¢do 32 + opcdo 9

42: opgdo 32 + opgido 10

43: opgdo 32 + opgido 11

44: opgdo 32 + opgido 12

45: opgdo 32 + opgdo 13

46: opgdo 32 + opgdo 14

47: op¢do 32 + opgdo 15

48: op¢do 32 + opgdo 16

49: opg¢do 32 + opgdo 17

50: opgdo 32 + opgdo 18

51: opgdo 32 + opgdo 19

52: opgdo 32 + opgdo 20

53: opgdo 32 + opgdo 21

54: opgio 32 + opgdo 22

55: opgdo 32 + opgdo 23

56: opgdo 32 + opgdo 24

57: opgdo 32 + opgdo 25

58: opgdo 32 + opgdo 26

59: opgdo 32 + opgdo 27

60: op¢do 32 + opgdo 28

61: opcdo 32 + opgdo 29

62: opgdo 32 + opgdo 30

63: modo padrdo (operagdo de todas as
operagdes)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO

PARAMETRO MOSTRADOR| FABRICA CLIENTE
PASS Selecdio de modo de operagdo por 0a99 - 0

painel

UcprPuU Versdo da CPU Somente pode ser - -
monitorada

Ur ON Versdo da ROM Somente pode ser - -
monitorada

UEEP Versido da EEPROM Somente pode ser - -
monitorada

FOr N Formuldrio do inversor Somente pode ser - -
monitorada
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Gr .Ut (Parametros de Utilidades 3/4)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR| FABRICA CLIENTE
NOn 1 Selec¢do de mostrador de 1: frequéncia de saida pds- - 2
condi¢io do monitor 1 compensada
2: ajuste de comando de
frequéncia
3: corrente de saida
4: tensdo de entrada
5: tensdo de saida
6: corrente de torque
7: corrente de excitagdo
8: valor de realimentagdo de PID
9: relagdo de sobrecarga do motor
10: relag@o de sobrecarga do
inversor
11: relag@o de sobrecarga de DBR
12: poténcia de entrada
13: poténcia de saida
14: valor de entrada de RR
15: corrente de carga de pico
16: tensdo de entrada de pico
NOn 2 Sele¢do de mostrador de As mesmas opgoes de condicdo de - 3
condi¢ao do monitor 2 mostrador 1
NOn 3 Selec¢@o de mostrador de As mesmas opcoes de condicdo de - 3
condi¢io do monitor 3 mostrador 1
NOn 4 Selec¢do de mostrador de As mesmas opgdes de condigdo de - 3
condigdo do monitor 4 mostrador 1
dSP?2 Fator de multiplicagdo de | 0 (off), 0,01 a 200 0,01 0,00
unidades de frequéncia
DSPF Resolugdo de mostrador de | 0: 1 Hz - 1
frequéncia 1: 0,1 Hz
2:0,01 Hz
DS Pt Selegdo de unidades de | 0: 0,1 s - 0
tempo de aceleracio e 1:0,01's
desaceleragdo
DSPC Selegdo de unidades de | 0: % - 0
corrente 1: A
DS Pu Selecio de unidades de 0: % - 1
tensao 1:Vv
BLNd Selegdo de fungdo de 0: blind _ 0
ocultamento (blind) 1: unblinding seletivo*
bLF 2 Parametros fundamentais 2 | O: blind - 0
1: unblind
BLPnN Parametros do painel de | O: blind = 0
controle 1: unblind
BLSTt Parametros de sele¢io de | O: blind = 0
terminal 1: unblind
BLSC Parametros de controle | 0: blind = 0
especiais 1: unblind
BLSF Parimetros de ajuste de | O: blind = 0
frequéncia 1: unblind
BLPr Parametros de protecdo 0: blind _ 0
1: unblind
BLPt Parametros de padrdo de | O: blind = 0
operacao 1: unblind
BLFDb Parametros de realimentagdo | 0: blind = 0
1: unblind
BLtT Parimetros de comunicagdo | 0: blind - 0
1: unblind
bLO1 Pardmetros de aplicagdo | O: blind _ 0
industrial (bomba) 1: unblind
BLO2 Parametros de aplicagdo | O: blind _ 0
industrial (ventoinha) 1: unblind
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Gr .Ut (Parametros de Utilidades 4/4)

DISPLAY DESCRICAO DO FAIXA DE AJUSTE RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
PARAMETRO MOSTRADOR| FABRICA CLIENTE
BLOS3 Parametros de aplica¢do 0: blind - 0
industrial (transportadora) [ 1: unblind
BLO4 Parmetros de aplicagdo 0: blind - 0
industrial (guindaste) 1: unblind
BLOS5 Parimetros de aplicagdo 0: blind = 0
industrial (téxteis) 1: unblind
BLOG6 Parimetros de aplicagdo 0: blind = 0
industrial (mdquinas- 1: unblind
ferramenta)
BLAN Parametros de ajuste AM/FM | O: blind = 0
1: unblind
BL Nt Parametros do motor 0: blind - 0
1: unblind
Gr .Mt (Parametros do Motor)
DISPLAY DESCRICAO DO PARAMETRO FAIXA DE REGULAGEM RESOLUCAO AJUSTE AJUSTE DO
MOSTRADOR FABRICA CLIENTE
Nt P Nimero de péSlos do motor 2,4,6,8,10,12, 14,16 2 4
Nt C Capacidade nominal do motor 0,1a2999,9 0,1 KW *
Nt 1 Tipo do motor 0: motor de alta eficiéncia - 0
1:  motor padriao
2: outro*
Nt u Tensdo nominal para inversor de 400 V | 90 a 600 5V 400
Tensdo nominal para inversor de 200 V | 90 a 600 5V 200
Nt F Frequéncia nominal 0a 400 2 Hz 60
Nt r Rotagdo nominal 029999 1 rpm 1.710
Nt t n Auto-regulagem 0: auto-regulagem desabilitada - 0
1: auto-regulagem habilitada
Nt .1 H Momento de inércia da carga 0: pequeno - 1
1: médio
2: grande
3: muito grande
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P.0.Box 40906, Houston,

Texas 77040, USA

Tel.: (713) 466-0277

Telex: 762078

TOSHIBA INTERNATIONAL (EUROPE) LTD.
1 Roundwood Avenue

Stockley Park, Uxbridge

Middlesex, UB11 AR

England

Tel.: 081-848-4466

Fax: 081-848-4969

TOSHIBA INTERNATIONAL CORP. PTY LTD.

Unit 1, 9 Orion Road, Lane Cove
N.S.W 2066

Australia

Tel.: 02-428-2077

Fax: 02-427-7405

OVERSEAS OFFICE:

Mexico City, Caracas, Rio de Janeiro, Buenos
Aires, London, Wien, Berlin, Hong Kong,
Bangkok, Manila, Jakarta, Sydney, Wellington,

Johannesburg, Beijing, Taipei, Guangzhou

. Para mais informagdes, favor contatar o representante Toshiba mais préximo ou Operagdes Internacionais — Bens de Produgéo.

. Os dados fornecidos nesta brochura estéo sujeitos a modificacdo sem aviso prévio.

47



