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Simbolos de adverténcia

Perigo (em geral)

Perigo - tensao elétrica

Perigo - radi¢ao de laser

Niveis de adverténcia / palavras de sinali-
zacao

PERIGO
Perigo indica uma situacéo de risco iminente que resultara em
morte ou lesoes graves se nao for evitada.

CUIDADO
Cuidado indica uma situacao de risco potencial que podera resul-
tar em morte ou lesdes graves se nao for evitada.

ATENCAO
Atencao indica uma situacao de risco potencial que podera resul-
tar em lesdes moderadas a leves se nao for evitada.

NOTA
Nota indica uma situagao de risco potencial que podera resultar
em danos materiais se nao for evitada.

Simbolos de informacao

Informagao técnica importante sobre este produto

© -

+1 Informac&o adicional

Remete para informagao que se encontra em outro
local
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_Informagdes importantes

DUSTHUNTER SB

1 Informacoes importantes

Principais riscos e perigos
Uso pretendido
Responsabilidade do usuario

"DUSTHUNTER SB - Manual de operagdo - 8015898 V2.1 - © SICKAG



Informagdes importantes

1.1 Principais riscos e perigos

1.1.1 Riscos provocados por gases quentes e/ou agressivos e/ou pressao alta

0 sub-conjunto éptico esta instalado diretamente na tubulacao que transporta gas. Em sis-
temas com baixo potencial de risco (sem risco para a salide, pressdao ambiente, baixas
temperaturas) é possivel realizar a montagem e desmontagem durante a operacao, se
forem observadas as regras e instrucoes de seguranca do sistema e tomadas as medidas
de seguranca necessarias e adequadas.

» Em sistemas com gases nocivos para a salde, elevada pressao e altas
temperaturas, o componente unidade emissor / receptor montado na tubu-
lacao s6 deve ser montado/desmontado quando o sistema nao estiver em
operacao.

f CUIDADO: Riscos provocados por gas de exaustao

1.1.2 Perigo - equipamento elétrico

0 sistema de medicao DUSTHUNTER SB é um equipamento para ser usado em instalagdes
industriais de alta tensao.

CUIDADO: Perigo - corrente elétrica
» Desligar a tensao antes de iniciar trabalhos em conexdes a rede elétrica ou

em pecas sob tensao de rede.
» Reinstalar a protecao contra contato acidental, que eventualmente foi
removida, antes de ligar a tensao de rede.

1.1.3 Perigo - radiacao de laser

CUIDADO: Perigo - radiacao de laser

& ® Nunca olhar diretamente para o feixe de luz
® Nunca apontar o feixe de laser em pessoas
» Cuidar com as reflexdes do feixe de laser.

DUSTHUNTER SB - Manual de operagdo - 8015898 V2.1 - ® SICKAG
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_Informagdes importantes

1.2 Uso pretendido

Finalidade do dispositivo

O sistema de medigao DUSTHUNTER SB serve Unica e exclusivamente para o monitora-
mento continuo da concentracao de particulado em sistemas de gas e ar de exaustao.

Uso correto

» Use o dispositivo apenas conforme descrito no presente manual de operacao. O fabri-
cante nao se responsabiliza por outras formas de utilizacao.

» Adotar todas as medidas necessérias para a conservacao do dispositivo e do seu valor,
p. ex., em caso de manutencao e inspecao ou durante transporte e armazenamento.

® Nao se deve retirar, adicionar ou modificar qualquer componente dentro e fora do dis-
positivo, a nao ser que este procedimento tenha sido descrito e especificado em infor-
magcoes oficiais do fabricante. Caso contrario:

- o dispositivo pode se tornar perigoso
- ha perda da garantia do fabricante

Restricoes de uso

® O sistema de medicdo DUSTHUNTER SB n&o possui licenca para operar em atmosferas
potencialmente explosivas.
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Informagdes importantes

1.3

13.1

1.3.2

Responsabilidade do usuario

Informacoes gerais

Usuarios designados

0 sistema de medicao DUSTHUNTER SB s6 deve ser operado por pessoal técnico especia-
lizado capaz de avaliar as tarefas que lhes foram passadas e identificar possiveis riscos
com base na sua formacao profissional e no seu conhecimento das normas e especifica-
coes relevantes.

Condicoes locais especiais

» Respeite sempre as normas e disposicoes legais vigentes bem como as regras, diretri-
zes e normas técnicas pertinentes relativas ao sistema ao preparar e executar qual-
quer trabalho.

» Executar todos os trabalhos em conformidade com as condicoes locais especificas do
sistema, observando riscos operacionais bem como regras e instrucoes.

Conservacao de documentos

Mantenha as instrucdes de operacao do sistema de medicdao e a documentacao do sis-
tema sempre a mao na fabrica e disponiveis para consulta. Todos os documentos do sis-
tema devem ser repassados para 0 novo proprietario em caso de troca de posse.

Informacoes sobre a seguranca e medidas de protecao

Dispositivos de seguranca

NOTA:

Dispositivos de seguranga e equipamentos de protecao individual (EPI) tém de
estar disponiveis em fungao do potencial de risco e em nlmero suficiente,

@ -

devendo ser usados pelo pessoal.

Comportamento em caso de falha do ar de purga

A alimentacao de ar protege os sub-conjuntos 6pticos instalados na tubulagdo de gases
quentes ou agressivos, devendo permanecer ligada mesmo quando o sistema estiver
parado. Os sub-conjuntos 6pticos podem ficar destruidos em pouco tempo se a alimenta-
¢ao de ar de purga falhar.

NOTA:

E da responsabilidade do usuério zelar pelo seguinte:

» A alimentacao de ar de purga deve operar de forma segura e sem interrup-
coes

» Uma falha deve ser detectada logo (p. ex., usando sensores de pressao)

» Os sub-conjuntos opticos tém de ser tirados da tubulacao e a abertura da
tubulagao coberta (p. ex. com uma tampa de flange) em caso de falha do

© -

ar de purga

10

DUSTHUNTER SB - Manual de operagdo - 8015898 V2.1 - ® SICKAG

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio



Sujeito a alteragdes sem aviso prévio
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Medidas preventivas para assegurar a seguranca operacional

NOTA:
E da responsabilidade do usuario zelar pelo seguinte:

© -

» que falhas ou erros de medicao nao possam resultar em estados de opera-
cao perigosos ou causar danos

» que os trabalhos de manutencao e inspecao especificados sejam realiza-
dos regularmente por pessoal qualificado e experiente.

Deteccao de mau funcionamento

Qualquer desvio da operacao normal constitui um indicio sério de mau funcionamento.

Indicios sdo, entre outros:

Indicacao de alertas (p. ex., elevado grau de sujeira / contaminagao)
Grande divergéncia entre os resultados de medicao,

Aumento do consumo de poténcia,

Temperatura mais alta em algumas partes do sistema,

Acionamento de dispositivos de monitoramento,

Emissao de odor ou fumaca.

Prevencao de acidentes e danos

NOTA:
Para evitar qualquer mau funcionamento que possa direta ou indiretamente

© -

provocar danos corporais ou materiais, € obrigagao do usuario assegurar o

seguinte:

» que o pessoal de manutencao responsavel esteja sempre presente e possa
intervir o mais rapido possivel,

» que o pessoal de manutencgao tenha qualificacao adequada para reagir
corretamente em caso de mau funcionamento do sistema de medicao e
possiveis falhas operacionais decorrentes (p. ex., quando utilizado para
fins de medicao e controle)

» que, em caso de dlvida, qualquer dispositivo defeituoso ou com mau fun-
cionamento seja desligado imediatamente, sempre cuidando para que a
retirada de servico nao provoque danos colaterais.

"DUSTHUNTER SB - Manual de operagdo - 8015898 V2.1 - © SICKAG
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_Descrigéo do produto

DUSTHUNTER SB

2 Descricao do produto

Principio de medicao e variaveis de medicao
Componentes do dispositivo
Configuracao do dispositivo
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2.1

Figura 1

Principio de medicao e variaveis de medicao

Principio de funcionamento

O sistema de medicao trabalha de acordo com o principio da medicao da luz difusa (dis-
persao reversa). Um diodo de laser ilumina as particulas de p6 no fluxo de gas com luz
modulada na faixa visivel (comprimento de onda aprox. 650 nm). Um detector de elevada
sensibilidade capta a luz dispersada pelas particulas, amplificada eletricamente e direcio-
nada para o canal de medicao de um microprocessador, o qual constitui a parte central da
eletrénica de medicdo, controle e avaliagdo. O volume de medicdo na tubulacdo de gas é
definido pela intersecgao do feixe de emissao e o angulo de abertura do receptor.

0 monitoramento continuo da poténcia de emissao capta minimas alteracdes de luminosi-

dade do feixe de luz emitido e considera as mesmas na determinacao do sinal de medi-
cao.

Principio de medicao

Unidade emissor / receptor

i

T
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My

V.V
\

1)
i
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Ve
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Emissor . e
A )
SN A :[H:D O = —— Volume de medigéo
aprox. 15° ___,-:ﬂp@———"."'-—_ﬁ-\;\\i:: -

Receptor

Um receptor de controle adicional impede que o valor de medi¢ao seja influenciado por luz
de fundo e luz ambiente. Este receptor é ajustado de tal maneira que as superficies de
projecao do receptor de medicao e do receptor de controle estejam uma acima da outra na
parede oposta do canal (- p. 15, Figura 2). O sinal medido pelo receptor de controle (resul-
tante da luz de fundo e luminosidade do ambiente € subtraido do sinal medido pelo recep-
tor de medicao.

A inclinacao do receptor de controle podera ser adaptada aos diferentes diametros inter-

nos da tubulacao. Em caso de tubulagdes com diametros muito pequenos (condigdes des-

favoraveis para a luz de fundo) é possivel que seja necessaria uma pequena armadilha de
luz.

14
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Figura 2

Figura 3

Compensagao de luz de fundo e luz ambiente

Superficie de projecdo do receptor de controle ‘

Emissor
Receptor de controle

Laser auxiliar

o=
) -

Feixe de emissédo Paredeinternado
canal

Superficie de projecdo
do receptor de medicao

Volume de medicao

‘ Receptor de medigao

Determinacao da concentracao de particulado

A intensidade de luz difusa (SL) medida é proporcional a concentracao de particulado (c).
Dado que a intensidade de luz difusa nao depende apenas do nimero e tamanho das par-
ticulas, mas também das suas propriedades 6pticas, o sistema de medicdo precisa ser
calibrado com uma medigao gravimétrica comparativa para obter uma medigao exata da
concentracao de particulado. Os coeficientes de calibragao determinados podem ser
entrados diretamente no sistema de medi¢ao da seguinte forma:

c=cc2-SL2+ccl-SL+ccO

(Entrada - p. 67, §4.3.7; Ajuste padrao de fabrica: cc2 = 0,
ccl=1,ccO=0).

Tempo de resposta

0 tempo de resposta ou tempo de amortecimento representa o tempo necessario para
alcancar 90 % da amplitude final apés uma alteracdo brusca do sinal de medicao,
podendo ser regulado livremente entre 1 e 600 s. Quanto maior o tempo de resposta, mais
as variacoes de curta duracao nos valores medidos e as perturbacoes de curta duracao
sdo amortizadas, de modo que o sinal de saida vai ficando cada vez "mais calmo".

Tempo de resposta

Valor de
medicdo 100 Ty

9 AY
em % 98 + 90 % do pico do sinal

% 1 N~ Valormedido comtempo de resposta

\

9 ¢ "

N Alteracdo do processo
922 4+ AN

90

88 T Tempo de resposta
-
86 +

84

tems
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Figura 4

Controle de funcionamento

Para uma verificacdo automatica do funcionamento do sistema de medicéo é possivel pro-
gramar um controle de funcionamento em intervalos fixos a partir de um determinado
momento. A parametrizagao é feita pelo programa operacional SOPAS ET (- p. 61, §4.3.3).
Assim, eventuais desvios inadmissiveis do comportamento normal serdo sinalizados como
erros. Em caso de mau funcionamento do dispositivo, um controle de funcionamento acio-
nado manualmente podera contribuir para a localizacdo de possiveis causas dos erros.

[ J
+13 Para mais informag¢des — Manual de manutencao

O controle de funcionamento consiste de:

® medicao da contaminacao das superficies 6pticas por aprox. 30 s (nao no DUSTHUN-
TER SB50), valor zero e valor de controle
O tempo de medicao depende do aumento do grau de contaminacao (variacao > 0,5 %
— a medicao € repetida até duas vezes).

® a cada 90 s (valor padrao) um output dos valores determinados (a duracéo é parame-
trizavel, -» p. 61, §4.3.3).

Output do controle de funcionamento em plotter

& = .
Grau de contaminagdo || « m - Idnlcflo dp controle
(Live Zero = 0%, s [ [T = e funcionamento
20mA=30%) | * | * L1 kD
L3 [ E T [}
. N & M SR ANIEN = N
Saida contaminagdo —~ = = = Determinagéo do
& 1 =™ valor de controle
Saida valor de controle o | m
(valor 70 %, span) & | =
. = Avanco do papel
Saida valor zero (Live Zero) —ji— 1 -
s T e |
. = ||~ Fim do controle
i = .
. > nl ol la Ly el 4o @3 de funcionamento
° ® A saida analdgica deve estar ativa para que os valores de controle sejam
+1 emitidos por esta saida (- p. 61, §4.3.3).

® Durante a determinacao dos valores de controle, o Gltimo valor medido é
apresentado na saida analdgica.

® Se os valores de controle ndo forem emitidos na saida analégica, sera
mostrado o valor de medicao atual apés o periodo de determinacao do
valor de controle.

® Durante um controle de funcionamento, o relé 3 esta ligado (- p. 39,
Figura 23) e o LED verde no visor de controle da unidade emissor / receptor
piscando (- p. 19, Figura 7).

® O controle de funcionamento ndo comecga automaticamente quando o sis-
tema de medigao esta no estado "Manutencao".

® No moddulo de display da unidade de controle indica-se "Controle de funcio-
namento" durante o controle de funcionamento.

® Em caso de alteragdo do momento de inicio ou intervalo entre ciclos, o
controle de funcionamento, que esta no periodo entre a parametrizagao e
0 novo momento de inicio, ainda sera realizado.

® A modificacao do intervalo de tempo comecara a valer a partir do proximo
momento de inicio.

16
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Figura 5

Medicao do valor zero

O diodo emissor é desligado para o controle do ponto zero, de modo que nenhum sinal
sera recebido. Esta medida permite detectar de forma segura um eventual drift ou desvio
do ponto zero em todo o sistema (cuja causa pode estar relacionada a um defeito eletrd-
nico). Se o "Valor zero" ficar fora da faixa especificada sera gerado um sinal de erro.

Medicao do valor de controle (teste de span)

Durante a determinacgao do valor de controle, a intensidade da luz emitida oscila entre 70
e 100 %. A intensidade da luz recebida é comparada com o valor especificado (70 %). O
sistema de medicao gera um sinal de erro, se 0s desvios forem superiores a +2 %. A men-
sagem de erro desaparece apés o proximo controle de funcionamento bem-sucedido. O
valor de controle é determinado com elevado grau de exatidao, pois faz uma avaliacao
estatistica de um grande nlmero de variagoes de intensidade.

No DUSTHUNTER SB100, o valor de controle serda determinado quando o sub-conjunto
Optico estiver na posicao de referéncia (- Figura 5).

No Dusthunter SB50, sera emitido o valor teérico calculado (70%) em caso de teores de
particulado muito reduzidos (< aprox. 1 mg/m3).

Medicao da contaminacao (apenas no DUSTHUNTER SB100)

0O feixe de emissao é desviado com a introdugédo de um sub-conjunto éptico e enviado dire-
tamente para o receptor. Um filtro de amortecimento integrado reduz a intensidade lumi-
nosa para um nivel normal visando evitar uma sobreexcitacao do receptor.

0 valor de medicao determinado e o valor obtido no ajuste de fabrica sdo usados para cal-
cular um fator de correcao. Este procedimento permite compensar completamente possi-
veis contaminacdes que aparecam nas superficies Opticas.

Havendo valores da contaminagao < 30 %, sera emitido um valor proporcional a contami-
nacao entre Live Zero e 20 mA na saida anal6gica; se este valor for excedido, sera sinali-
zado o estado "Mau funcionamento" (corrente de erro parametrizada para esta saida ana-
l6gica; - p. 60, §4.3.2, 5 p. 62, §4.3.4).

Medicao da contaminacao

Optica em posicdo de medicao

Emissor Optica em posicéo de referéncia

P

=P (
Receptor :ﬂp Q
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2.2 Componentes do dispositivo
0 sistema de medigao DUSTHUNTER SB é composto dos seguintes componentes
(- Figura 6):
® Unidade emissor / receptor DHSB-T

® Cabo de conexao para ligar a unidade emissor / receptor a unidade de controle
(comprimentos 5 m, 10 m)

® Flange com tubo

® Unidade de controle MCU
para controle, avaliacao e saida de dados da(s) unidade(s) emissor / receptor conecta-
das via interface RS485

- com alimentacgao de ar de purga integrada para pressao interna da tubulacao
-50 ... +2 hPa

- sem alimentacgao de ar de purga, por isso, requer a instala¢ao adicional de:
® Opcao de unidade de ar de purga externa para pressao interna da tubulacao

-50 ... +30 hPa

Figura 6 EOEEOEG;QS]gaSBo;i;Ng SUEFHJ N?ET?EI; ************************
Unidade emissor Tubulagdo ‘
/ receptor : |

! Opcional
|
!
MCU-P ’ ' | MCU-N
i t(co~m | (sem
alimentagéo ! . ~
dearde 4 \ | lemegtagao
purga) | | earde
I | ! purga)
I I Flange com tubo i
Alimentacéo elé- T 4 Cabo de conexdo | | I e
trica I | |
I I e — ~~~"Opcao Unidade de
) arde purga
USB 1.1 Mangueira para ar de purga DN4(L externa
1 (RS 232)

i Programa de
operagao e para-
metrizagao
SOPAS ET

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
N e e e e e e e e e e e e e

Comunicacao entre unidade emissor / receptor e MCU

Padrao: normalmente uma unidade emissor / receptor esta ligada a uma unidade de con-
trole via cabo de conexao.
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2.2.1 Unidade emissor / receptor

A unidade emissor / receptor contém os sub-conjuntos Opticos e eletrdnicos para enviar e
receber o feixe de luz bem como processar e avaliar os sinais. A transmissao de dados
para e a alimentacao de tensao (24 V DC) da unidade de controle é feita por um cabo blin-
dado de 4 fios com conector. Para fins de manutencado ha uma interface RS485. Um bocal
de ar de purga leva ar limpo para refrigerar o dispositivo e manter as superficies dpticas

limpas.

A unidade emissor / receptor esta fixada por um flange com tubo (- p. 18, Figura 6) na tubu-

lacao.
Figura 7 Uangd; eimiisgo?/ir&:eipgri Dﬁg BTT 77777777777777777777777777777

Caixa com eletronica (pivotante) tubo para ocultar fundo Furos de fixagao
A
A
- Abertura para

receptor de con-
trole

Abertura para
receptor de medigao

Parafuso serrilhado
Bocal de ar de purga

B Alca para segurar

Visor de controle ?B

Abertura para
feixe de emissédo

Parafuso de cobertura para alinhamento do laser auxiliar

N

Dobradica

Conexao para cabo de conexdo a MCU

0 alinhamento do receptor de medicao e receptor de controle € mostrado no visor de con-
trole quando o laser auxiliar esta ligado (- p. 15, Figura2) . O estado atual do dispositivo
(operagao/mau funcionamento) é indicado no verso da caixa do dispositivo.

A caixa com unidade emissor / receptor montada podera ser virada para o lado depois de
soltar os parafusos serrilhados, o que facilita o acesso as partes Opticas, eletronicas e
mecanicas para realizar os trabalhos de manutencao.

Versoes

As unidades emissor / receptor estao disponiveis sem (DUSTHUNTER SB50) e com medi-
cao de contaminagcao (DUSTHUNTER SB100) bem como diversos angulos entre feixe de
emissao e abertura do receptor (- p. 20, Figura 8). As diferentes profundidades de penetra-
cao resultantes (distancia flange — volume de medicao) e comprimentos do volume de
medicao permitem uma adaptacao facil a diferentes espessuras da parede e diametros da
tubulagao.
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Figura 8

222

Figura 9

Relagdes entre angulo de difusao, profundidade de penetracao e comprimento do volume de medigao

Profundidade de penetracao curta
0 400 650

F: 250

Profundidade de penetracao longa

1000 -
0 800 1800

Chave de codificacao
Uma chave de codificacao identifica a versao especial da unidade:

Unidade emissor / receptor: DHSB-TXX

Medicao da contaminacao: |
-0: sem
-1: com

Profundidade de penetragao
-0: curta
-1: longa

Flange com tubo

0 flange com tubo esta disponivel em diferentes tipos de ago e comprimentos nominais
(NL). A escolha depende da espessura da parede e da isola¢do da tubulagao (— compri-
mento nominal) e do material usado na tubulacao.

Flange com tubo

Marcagao para posi¢do de montagem

Pino de fixagao

Material St 37 ou
1.4571
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223 Unidade de controle MCU
A unidade eletronica possui as seguintes funcoes:

® Controle da transmissao e do processamento de dados da unidade emissor / receptor
conectada via interface RS485

® Saida de sinais via saida analégica (valor medido) e saidas de relé (estado do disposi-
tivo)
® Entrada de sinais via entradas analégicas e digitais

® A alimentacao de tensao das unidades de medicdo conectadas é assegurada pela
fonte de alimenacao chaveada de 24 V que opera em ampla faixa de tensao de
entrada

® Comunicacao com sistemas de controle superiores via médulos opcionais

0 ajuste dos parametros do dispositivo e do sistema é facil e confortavel via interface USB
usando um computador e um programa operacional amigavel. Mesmo quando ha falta de
energia, os parametros sao salvos de forma segura.

Na versdo standard, a unidade de controle esta instalada em uma caixa de chapa de aco.

Interfaces padrao

Saida analdgica Entradas analdgicas |Saidas de relé Entradas digitais | Comunicagao
0/2/4...22 mA (separagdo galva- |2 Entradas 0...20 mA |5 Contatos inversores | 4 Entradas para e USB1.1eRS232
nica, ativa); Resolugdo 10 bits (padrdo; sem separa- |(48V, 1 A) para saida | conectar contatos (nos bornes) para
e 1xno DUSTHUNTER SB50 para | ¢do galvanica) dos sinais de estado: |secos (livres de solicitacao de valo-
output da concentragdo de par- | Resolugdo 10 bits e Operagao/mau potencial) (p. ex. res medidos, para-
ticulado funcionamento para conectar uma metrizagdo e atuali-
e 3xno DUSTHUNTER SB100 para e Manutencao chave de manuten- zacao de software
output da intensidade de luz e Controle de funcio- | ¢cdo ou acionarum |e RS485 para cone-
difusa (equivale a concentragao namento ciclo de controle) xao de sensor
de particulado néo calibrada), e Solicitacdo de
concentragao de particulado manutencao
calibrada, concentragéo de par- o Valor-limite
ticulado padronizada

Versoes
® Unidade de controle MCU-N sem alimentacao de ar de purga

Figura 10 Unidade de controle MCU-N com opcdes

Opgao maédulo de display Opgao médulo interface Opgdes modulos 1/0 Opgao médulo de display

LED

Botdes de controle

Placa do
processador
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® Unidade de controle MCU-P com alimentagao de ar de purga integrada

Esta versao possui adicionalmente: ventoinha de ar de purga, filtro de ar e bocal de ar
de purga para conectar a mangueira para ar de purga com a unidade emissor / recep-
tor e o refletor.

Figura 11 Unidade de controle MCU-P com alimentagao de ar de purga integrada

Ventoinha de ar de
purga

Filtro de ar

Opcédo médulo de dis-
play

Placa do processador

Placa de montagem

Fonte de alimentagao
(no verso da placa de montagem)
Entrada de ar de purga Bocal de ar de purga

A mangueira para ar de purga (comprimentos padrao 5 e 10 m (- p. 110, §7.3) nao faz
parte do sistema de medicao (devendo ser encomendada separadamente).

Opcoes
As funcionalidades da MCU podem ser ampliadas significativamente com as opcoes des-
critas a seguir:

1 Méodulo de display

Médulo para indicacao de valores de medicao e informacoes de estado bem como
para parametrizagao no start-up, selecao usando teclas de controle.

- Visualizacoes

Tipo Indicacao
Power (verde) Alimentacao de tensao OK

LED Failure (vermelho) |Falha de funcao
Maintenance S ~

Solicitacdo de manutenc¢ao
request (amarelo)
. Visualizacao gra- - Concentracdo de particulado,
Display LC fica (tela principal) | - Luz difusa

Seis valores de medicdo sao possiveis (ver

Indicacao de texto indicaco gréfica)

22
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Figura 12

A indicacao grafica mostra dois valores de medicao principais pré-selecionados
pela fabrica de uma unidade emissor / receptor conectada ou valores calculados
pela MCU (tais como, concentrac¢do de particulado padronizada) em forma de dia-
grama de barras. Alternativamente podem ser visualizados até 8 valores de medi-
¢ao individuais de uma unidade emissor / receptor (comutagao com a tecla
"Meas").

Display LC com indicacao grafica (esquerda) e de texto (direita)

(0] (@]
KonzSL 8.6 KonzSL 8.6 mg/m?
| ] Streul 8.6
0.0 g/’ 200.0 o o
Streul 8.6 © ©
(|
0.0 200.0
I |{ I | | || || I |
LI JOIC ] (e (| | I )

Botoes de controle

Botao Funcao
® Mudar de indicagao de texto para visualizagao grafica e vice-
Meas versa,
® Indicagao do ajuste de contraste (apés 2,5 s)
Setas Selecionar a pagina de valores de medicao (proxima/anterior)
Diag Visualizagcao de mensagens de erro ou alarme
Menu Visualizacao do menu principal e selecao de submenus
2 Mbdulos I/0

para encaixar no suporte de modulo, opcionalmente com:

2x Saidas analdgicas 0/4 ... 22 mA para emitir mais variaveis de medicao (resistén-
cia de carga max. 500 Q)

2x Entradas analégicas 0/4 ... 22 mA para importar valores de sensores externos
(temperatura do gas, pressao interna da tubulagao, umidade, O5) para calcular a
concentracao de particulado no estado padrao.

® ® Cada moédulo requer um suporte de modulo (para encaixar no trilho
+1 DIN). Um suporte de médulo € conectado com um cabo especial na
placa do processador, outro é conectado diretamente.
® Na versdo DUSTHUNTER SB50 podem ser encaixados no maximo 1
maédulo de entrada analégico e 1 médulo de saida analégico.
® Na versdo DUSTHUNTER SB100 pode ser encaixado no maximo 1
madulo de entrada analégica.

Médulo de interface

Sao modulos de transmissao de valores de medicao, estado do sistema e informagdes
de manutencao para sistemas de controle superiores, ou para Profibus DP VO ou Ether-
net, que devem ser encaixados no trilho DIN. O médulo é conectado a placa de cone-
xao com um cabo correspondente.

o Profibus DP-VO para transmissao via RS485 conforme DIN 19245 parte 3
bem como IEC 61158.
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Chave de codificacao

Como na unidade emissor / receptor, as diversas op¢des de configuracao sao definidas
pela seguinte chave de codificacao:

Chave de codificacao da unidade de controle: MCUXXODNX100O0ONNNE
Alimentacao de ar de purga

-N: sem (no)
-P: com (purged)

Alimentacao elétrica
-W: 90 ... 250 VAC

-2: opcional 24V DC
Versoes de caixa
-0: Montagem em parede caixa SICK laranja

Médulo de display
-D: com
Outras opcoes
-N: sem

Opcao entrada analégica (médulo de encaixe (médulo plug);
0/4...20 mA; 2 Entradas por médulo)

-0: sem

-n: com,n=1

Opcao saida analégica (médulo de encaixe; 0/4...20 mA; 2 Saidas por
maodulo)

-0: sem

-n: com, n = 1(padrdao no DUSTHUNTER SB100)

Opcao entrada digital (m6dulo de encaixe; 4 Entradas por médulo)
-0: sem

Opcao saida digital Power (médulo de encaixe; 48 V DC, 5 A;

2 Contatos inversores por moédulo)
-0: sem

Opcao saida digital Low Power (modulo de encaixe; 48 V DC, 0,5 A;
4 Contatos de fechamento por mdédulo)

-0: sem

Opcao moédulo de interface

-N: sem

-E: Ethernet

-P: Profibus

Versoes especiais

-N: sem func¢oes adicionais

Certificacao Ex

-N: sem certificacao Ex

Software

-E: Medicoes de emissoes
2.2.4 Opcao unidade de ar de purga externa

A unidade de controle com alimentagao de ar de purga integrada nao podera ser usada se
a pressao interna da tubulacdo for maior que +2 hPa. Neste caso é necessario usar a
opcao unidade de ar de purga externa. Ela vem equipada com uma ventoinha potente,
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Figura 13

225

2.2.6

podendo ser empregada com pressoes (sobrepressao) de até 30 hPa na tubulagdo. Uma
mangueira para ar de purga com diametro nominal de 40 mm (comprimento 5 m ou 10 m)
faz parte do escopo do fornecimento.

Nos bocais de ar de purga
da unidade emissor / receptor

Filtro de ar

Mangueira para ar
de purga

Ventoinha
(tipo padréo
2BH13)

Tampa com abertura

da redugéo do ard
(parte da reducdo do ar de purga) Placa de base

Para uso externo podera ser encomendada uma protecao contra intempéries (- p. 109,
Figura 87).

Acessorios para a instalacao

Outros componentes do sistema de medicao (que podem ser encomendados adicional-

mente):

® Mangueira para ar de purga com didmetro nominal de 40 mm em caso de alimentacao
da unidade emissor / receptor com ar de purga pela unidade de controle MCU-P,

® O cabo de conexdo da MCU a unidade emissor / receptor,

Protecao contra intempéries

Para uso da unidade emissor / receptor ao ar livre esta disponivel uma cobertura para pro-
tecao contra intempéries (- p. 109, Figura 88).

Aquecimento do ar de purga

Se o sistema de medigao for operado com temperaturas de gas perto do ponto de orvalho
ou temperaturas ambiente muito baixas, € recomendado usar um aquecedor de ar de
purga disponivel como acessério opcional (- p. 110, §7.3.2) para evitar a formacao de con-
densacao no dispositivo ou no tubo flangeado.

(] 0 aquecedor de ar de purga sé podera ser utilizado em caso de alimentagao
+1 de ar de purga através de unidade de ar de purga externa.

Opcao - valvula de retencao

Uma valvula de retencao podera ser instalada no bocal de ar de purga da unidade emissor
/ receptor para proteger a unidade emissor / receptor, a unidade de ar de purga externa e
0 meio ambiente, se a alimentagao de ar de purga falhar e o sistema de medigao for
usado em aplicagdes com sobrepressao na tubulagao (- p. 37, Figura 21).

Equipamento para teste de linearidade

Se a funcdo de medicao esta correta podera ser verificado com um teste de linearidade
(ver Manual de manutencao).

Para tal, colocam-se filtros épticos com valores de transmissao definidos no caminho do
feixe de luz e os valores obtidos sao comparados com os medidos pelo sistema de medi-
cao. O sistema de medicao opera corretamente se os valores corresponderem com a faixa
de tolerancia admissivel. Os filtros dpticos e a fixacdo necessarios para o controle podem
ser encomendados inclusive maleta de transporte.
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2.3

Configuracao do dispositivo

O sistema de medicao DUSTHUNTER SB esta disponivel em duas versoes diferentes que
apresentam as seguintes caracteristicas (componentes padrao):

Versoes

Versao do dispositivo

DUSTHUNTER SB50

DUSTHUNTER SB100

Menor faixa de medicédo 0 a 20 mg/m3

Menor faixa de medicdo 0 a 10 mg/m3

Unidade emissor / receptor DHSB-TOx
sem medicdo da contaminagao

com medicao da contaminagéo

Unidade emissor / receptor DHSB-T1x

Unidade de controle MCU-xxOxO00000ONNNE
com 1 saida anal6gica, tela LC como opgao

Unidade de controle MCU-xxODO10000NNNE
com 3 saidas analdgicas (2x com mddulo), com tela LC

Alimentacao de tensao e ar de purga

Pressao interna Componentes para conexao e alimentagao
da tubulagao x
(hPa] Ar de purga Tensao
-50a+2 MCU-P + mangueira para ar de purga DN40
-50a+30 Opcao unidade de ar de purga externa MCU-N

(] Em caso de distancias > 10 m entre a unidade de controle e a unidade emis-
+1 sor / receptor recomendamos o uso da opcao unidade de ar de purga externa.
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DUSTHUNTER SB

3 Montagem e instalacao

Planejamento do projeto
Montagem
Instalacao
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Montagem e instalagdo

3.1 Planejamento do projeto
A tabela a seguir apresenta uma visao geral dos trabalhos de planejamento do projeto
necessarios para que nao haja problemas na montagem e no funcionamento do disposi-
tivo. A tabela pode ser usada como checklist para marcar com um tique as etapas conclui-
das.
Tarefa Requisitos Etapa de trabalho
Determinar Caminhos de entrada e saida | Com tubulagdes redondas e quadra- | - Nos sistemas novos, respeitar as espe- D
locais de segundo DIN EN 13284-1 das: cificacoes
medicao e ins- | (entrada no min. 5x didmetro | dy, = didmetro da tubulagéo - Nos sistemas existentes, selecionar o
talacdo para os| hidraulico dy, saida no min. = . melhor local possivel;
componentes | 3xdy; Distancia para a aber- Com tubulagGes retangulares: - Com caminhos de entrada e saida

do dispositivo

tura da chaminé no min. 5x dj,

dh = 4x secdo transversal dividida pela
circunferéncia

demasiado curtos: Caminho de
entrada > caminho de saida

- Distribui¢do do escoa-
mento homogénea

- Distribuicao de particu-
lado representativa

Na regido dos caminhos de entrada e
saida ndo deve haver, se possivel, des-
vios, variacOes de secao transversal,
tubulagdes de entrada ou saida, flaps,
dispositivos instalados

Se as condigcdes nao puderem ser garan-
tidas, determinar um perfil de escoa-
mento segundo DIN EN 13284-1 e esco-
Iher a melhor localizagdo possivel.

Posicao de instalagao da uni-
dade emissor / receptor

Selecionar a melhor localizagao possivel

Acesso, prevencao de aci-
dentes

0 acesso aos componentes do disposi-
tivo deve ser facil e seguro

Prever plataformas ou passarelas onde
for necessario

Instalagao sem vibracoes

Aceleracdo<1g

Eliminar/reduzir vibragdes com
com medidas adequadas.

] O]

Condigdes ambiente

Valores-limite de acordo com as carac-
teristicas técnicas

Sendo necessario:

- Protecao contra intempéries / radia-
¢ao solar

- Encapsular ou isolar componentes
do dispositivo

[]

Definir a ali-
mentacao de
arde purga

Pressao de ar de purga pri-
maria suficiente em fungao
da pressdo interna da tubula-
cao

- até +2 hPa na unidade de controle
com alimentacao de ar de purga
integrada

- superiora +2 hPaa+30hPa com
opcao unidade de ar de purga
externa

- com temperaturas de gas perto do
ponto de orvalho ou temperaturas
ambiente muito baixas prever aque-
cimento do ar de purga

Definir o tipo de alimentacao

Ar de aspiragéo limpo

Se possivel com pouco pd, sem dleo,
umidade, gases corrosivos

Selecionar a melhor localizagdo possivel
Determinar o0 comprimento necessario

para a mangueira de ar de purga
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do dispositivo

Pressdo interna da tubulagéo | Tipo de alimentacgéo de ar de purga

Locais de instalagao

Comprimentos de cabos e mangueiras
de arde purga

Tarefa Requisitos Etapa de trabalho
Selecionaros | Espessura da parede da Flange com tubo - Selecionar os componentes de acordo
componentes |tubulagdo com isolamento com as tabelas de componentes (- D

p.19,82.2.1);

- Sendo necessario, prever medidas adi-
cionais para a instalagao de flange
comtubo (- p. 30, §3.2.1)

trica

Planejar Acesso Facil e seguro Prever plataformas ou passarelas onde |:|
aberturas para for necessario
calibragdo Distancias do nivel de medi- |Sem influéncia mitua entre Planejar distancias suficientes entre |:|
cao sonda de calibracao e sistema de niveis de medicao e calibracdo (aprox.
medicdo 500 mm)
Planejar a ali- |Tensdo operacional, Conforme caracteristicas técnicas (- | Planejar se¢des de transversais de cabos D
mentacao elé- | demanda de poténcia p. 102, 87.1) e fusiveis adequadas
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3.2 Montagem
Todos os trabalhos de montagem devem ser realizados na planta, ou seja no local, inclu-
sive:
» Montagem do flange com tubo,
» Montagem da unidade de controle,
» Montagem da opcao unidade de ar de purga externa.

CUIDADO:

A » Respeitar as regras de seguranca e informacgdes sobre a seguranca apre-
sentadas no capitulo 1 em todos os trabalhos de montagem.

» Os trabalhos de montagem em sistemas com potencial de risco (gases
quentes ou agressivos, pressao interna da tubulacao mais alta) devem
apenas ser realizados quando o sistema nao estiver em operacao.

» Tomar as medidas de seguranca adequadas contra possiveis riscos locais
ou decorrentes do sistema.

o
+1 Todas as cotas indicadas nesta parte estdo em mm.

321 Montagem flange com tubo

Figura 14 Montagem do flange com tubo

Montagem na tubulagdo de ago

Montagem na tubulagao
de parede fina

Marcacdo da posicao de
instalagao >30

Flange com tubo Parede da tubulagao Placa de ancoragem Placa de jungao

NOTA:

A espessura maxima de paredes e isolamentos resulta do comprimento do
tubo flangeado (350 mm ou 700 mm) menos a distancia entre flange e
parede externa da chaminé e profundidade de insercao na chaminé

(> 30 mm).

© -
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Figura 15

Trabalhos a serem executados
» Medir o local de instalacao e assinalar o local de montagem.

Em volta do flange com tubo deve haver espaco suficiente para instalar a unidade
emissor / receptor conforme Figura 15.

Espaco livre para unidade emissor / receptor (medida em mm)

Y
Flange com tubo
Y
Y
o Espaco livre
o
N
Y
e
- 400400 Parede da tubulacdo
Y
o
o
(a2}
o
o
o
Y

Retirar a isolacao (se houver)

Cortar aberturas adequadas na parede da tubulacao; fazer furos suficientemente gran-
des em caso de chaminés de alvenaria ou concreto (didmetro do tubo com flange

(= p. 105, Figura 83))

' NOTA:
L ® Evitar que partes cortadas caiam dentro da tubulacao.

Inserir o flange com tubo na abertura com leve inclinacao para baixo (1 a 3°, - p. 30,
Figura 14), de modo que a marca "Top" aponte para cima de modo que uma possivel
condensacao possa escorrer pela tubulagao.

Soldar o flange com tubo, usando a placa de ancoragem nas chaminés de alvenaria ou
concreto e inserir placa de juncao em caso de tubulagdes de parede fina (- p. 30,
Figura 14).

Cobrir a abertura do flange apés a instalacao para evitar a saida de gas.
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3.2.2

Figura 16

Montagem da unidade de controle MCU

A unidade de controle deve ser instalada em um local de facil acesso e bem protegido (-
Figura 16), observando os seguintes aspectos:

® Respeitar a faixa de temperatura ambiente conforme "Caracteristicas técnicas"; consi-
derando a possibilidade de calor de radiacao (sendo necessario, isolar).

® Proteger contra radiacao solar direta.

® Sempre que possivel, escolher um local de montagem com um minimo de vibracao;
amortecer quaisquer vibracoes caso seja necessario.

® Deixar espaco suficiente para a passagem de cabos e a abertura da porta.

Medidas de montagem

Medidas de montagem da MCU

c M8
& A

-
-

[

[
L |

a e
o - » »
3 - > - >
N
A | Espago livre para cabos B f .
Y Espaco livre para abrir a porta
Cota Tipo de unidade de controle
MCU-N MCU-P MCU-N: Unidade de controle sem
alimentacéo de ar de purga
a 160 260 MCU-P: Unidade de controle com
b 320 420 alimentacéo de ar de purga
c 210 300
d 340 440
e 125 220
f > 350 >540

A unidade de controle MCU-N (sem alimentacao de ar de purga integrada) pode ser insta-
lada (- p. 35, §3.3.1) a distancias de até 1000 m da unidade emissor / receptor, se forem
usados cabos adequados. Para assegurar um acesso sem problemas a MCU, recomenda-
mos que ela seja instalada na sala de controle (estacdao de medigcao ou semelhante). A
comunicacao com o sistema de medicao para a parametrizacao ou deteccao de causas de
mau funcionamento ou erros fica bem mais simples.

Se a unidade ficar ao ar livre é recomendado prever uma protecao contra intempéries (teto
de chapa ou semelhante) no préprio local de instalacao.
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Requisitos em caso de uso da unidade de controle MCU-P

Adicionalmente as especificacdes gerais vale o seguinte:

® A unidade de controle MCU-P deve ser montada em um local onde haja ar limpo, se
possivel. A temperatura de aspiracdo deve estar de acordo com as caracteristicas téc-
nicas (- p. 102, §7.1). Em condigdes desfavoraveis, colocar uma mangueira de aspira-
¢ao em um local com condicoes mais adequadas.

® A mangueira para ar de purga para a unidade emissor / receptor deve ser a mais curta
possivel.

® A mangueira para ar de purga deve, se possivel, ser colocada de forma a evitar um acu-
mulo de agua.

® Em caso de distancias > 10 m entre a unidade de controle e a unidade emissor /
receptor recomendamos o uso da opc¢ao unidade de ar de purga externa.

323 Montagem da opc¢ao unidade de ar de purga externa
Observar os seguintes aspectos na escolha do local de montagem:

® A unidade de ar de purga deve ser montada em um local com ar limpo, se possivel. A
temperatura de aspiracao deve estar de acordo com as caracteristicas técnicas (»
p. 102, §7.1). Se as condicdes forem desfavoraveis, colocar uma mangueira de aspira-
¢ao ou tubo em um local com condi¢cdes mais adequadas.

® O local de instalagao deve ser facilmente acessivel e atender todas as regras e normas
de seguranca.

® Instalar a unidade de ar de purga abaixo (o mais possivel) do flange com tubo para que
a mangueira para ar de purga possa ser colocada com inclinagao para baixo (0 que
ajuda a evitar o acimulo de agua).

® Deixar espaco livre suficiente para a troca do elemento filtrante e, em caso de instala-
¢ao da unidade de ar de purga ao ar livre, para colocar e tirar a prote¢cao contra intem-
péries (- p. 34, Figura 17).
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Figura 17

Trabalhos de montagem
» Preparar o suporte (- Figura 17).
P Fixar a unidade de ar de purga com 4 parafusos M8.

» Controlar se o elemento filtrante esta na caixa do filtro; sendo necessario, colocar o ele-
mento filtrante.

Diagrama e dimensoes de montagem da unidade de ar de purga (cotas em mm)

Flange com tubo

\F Tubulagao

>140

Espaco liyre para instalagdo da protecdo contra intempéries

=

‘ o

L2 L — Espaco livre
para troca
do elemento
filtrante

470

(550) > 160

A

Tubo de aco 50 x5
DIN 2391

- Alternativa: Suporte de
- montagem

o
Te]

M8

Montar a protecao contra intempéries para unidade de ar de purga externa

A protecao contra intempéries (- p. 109, Figura 87) € composta por cobertura e kit de fecha-
mento.

Montagem:

» Montar os elementos da fechadura do kit de fechamento na placa de base

» Colocar a protegao contra intempéries por cima.

» Inserir as travas de fixagcado pela lateral nas contras-pecas, depois girar e engatar.
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3.3

3.3.1

3.3.2

Figura 18

Instalacao

CUIDADO:
A » Respeitar as regras de seguranca e informagdes sobre a seguranca indica-
das no capitulo 1 em todos os trabalhos de montagem.
» Tomar as medidas de seguranca adequadas contra possiveis riscos locais
ou decorrentes do sistema.

Informacoes gerais e pré-requisitos
Todos os trabalhos de montagem descritos acima devem ter sido concluidos (se aplica-
veis) antes de iniciar os trabalhos de instalagao elétrica.

Salvo disposicao contraria estabelecida expressamente com a SICK ou representantes
autorizados, todos os trabalhos de instalacao tém de ser executados in loco, ou seja, na
prépria planta. Tal inclui: a passagem e conexao de cabos de forca e cabos de sinal bem
como a instalacao de interruptores (disjuntores) e fusiveis e a conexao da alimentacao de
ar de purga.

® Prever diametros suficientes para a tubulacéo (- p. 102, §7.1).

[ J
+1 ® As extremidades dos cabos com conector para ligar a unidade emissor /
receptor devem ter o comprimento livre suficiente.

Conexao e start-up da opcao unidade de ar de purga externa

Trabalhos a serem executados

» Comparar a tensao e a frequéncia de rede com as especificacoes na chave de codifica-
¢ao no motor da purga de ar.

' NOTA:
® » Conectar apenas se os dados conferirem!

» Conectar o cabo de for¢a aos bornes do motor da purga de ar (cabeamento favor con-
sultar a documentacgao do motor da purga de ar ou ver na tampa da caixa de bornes do
motor; principio esquematico - Figura 18).

+ + \%
U2/ \v1
VRW2 W1 SN O
U1

Alimentacao elétrica
4x1,5mm2

» Conectar o condutor de prote¢ao no borne.
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3.3.3

Figura 19

» Regular o disjuntor de protecao do motor em conformidade com os dados de conexao
da ventoinha (ver caracteristicas técnicas da unidade de ar de purga) para um valor 10
% acima da corrente nominal.

NOTA:

Em caso de dlvida e em se tratando de versoes especiais, 0 manual de
operacao fornecido com o motor tem prioridade e suas especificacoes
devem ser cumpridas.

» Controlar o funcionamento e sentido de rotacao da ventoinha (o sentido de fluxo do ar
de purga deve corresponder com as setas nas aberturas de entrada e saida da ventoi-
nha). Se o sentido de rotacao estiver errado nos motores trifasicos: Inverter as cone-
xoes a rede L1 e L2.

» Conectar o sensor de pressao (op¢ao) para monitoramento da alimentacao de ar de
purga.

NOTA:

» Utilizar uma alimentacao de tensao tipo falha segura (gerador, trilho com
alimentacao redundante)

» Prever fusiveis préprios para a unidade de ar de purga, ou seja, separados
das demais partes do sistema. Usar fusiveis que correspondam a intensi-
dade de corrente nominal (ver caracteristicas técnicas da unidade de ar de
purga). Cada fase deve ser protegida separadamente com fusivel.

Usar um disjuntor de protecao em caso de falha de uma fase.

Instalacao da alimentacao de ar de purga

» Colocar as mangueiras para ar de purga sem dobras, optando pelo caminho mais
curto, sendo necessario, encurta-las.

» Manter uma distancia suficiente em relacao as paredes quentes da tubulagao.

Unidade de controle com alimentacao de ar de purga integrada (MCU-P)

Conectar a mangueira para ar de purga DN 40 na saida de ar de purga DN40 (1) no lado
inferior da MCU-P e fixar com um colar de retencao. A saida de ar de purga deve estar regu-
lada conforme mostrado na figura (ou fazer as corregdes necessarias). Fechar a segunda
saida de ar de purga (2) com uma tampa (3) (escopo do fornecimento).

Entrada de ar de purga 1 2
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Figura 20

Figura 21

Opcao unidade de ar de purga externa

» Conectar as mangueira para ar de purga DN 40 mm no distribuidor Y da unidade de ar
de purga, depois fixar com abracadeira de cabo D32-52.

» Fechar a segunda saida no distribuidor Y com a tampa.

Conexao da opcao unidade de ar de purga externa

No bocal de ar de purga da unidade emissor / receptor Opcao unidade de ar de purga externa

Tampa com abertura
(parte da redugao do ar de purga)

Instalar a opgao "valvula de retencao"

Instalagao da valvula de retengao

Unidade emissor / receptor

Vélvula de retengdo

Mangueira para ar de
purga

Unidade de ar de purga
externa
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334 Conexao da unidade de controle MCU
Figra22 ~ Diagrama dos componentes na MCU (sem alimentagdo de ar de purga, com opcdes)
Opgao Mddulo de interface Médulo de display

Opcoes
Médulos /0

Placa do
processador

Bornes para
conexdo a rede el :

Trabalhos a serem realizados
» Conectar o cabo de conexao conforme indicado p. 40, Figura 25.

o Se for usado um cabo do cliente, é necessario liga-lo a um conector fémea
"']. de 7 polos adequado (- p. 39, Figura 24; n.° da peca da SICK: 7045569).

» Conectar os cabos para os sinais de estado (operagcao/mau funcionamento, manuten-
cao, controle de funcionamento, solicitacdao de manutencao, valor-limite), saida analé-
gica, entradas analégicas e digjtais de acordo com as necessidades), (- p. 40, Figura 25,
- p. 41, Figura 26 e Figura 27).

NOTA:
! » Usar apenas cabos blindados com pares de fios trancados (p. ex., UNI-
TRONIC LiYCY (TP) 2 x 2 x 0,5 mm?2 da LAPPKabel; 1 par de fios para RS
485, 1 par de fios para alimentacao elétrica; nao indicado para coloca-
cao na terra).

» Conectar o cabo de forga nos bornes L1, N, PE da MCU (- Figura 22).

» Fechar as passagens de cabos nao usadas com tampao cego se a MCU for instalada
no exterior (ao ar livre).

38

DUSTHUNTER SB - Manual de operagdo - 8015898 V2.1 - © SICKAG |

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio



Sujeito a alteragdes sem aviso prévio

_Montagem e instalagéo

11

12

CUIDADO:
A » Verifique o cabeamento antes de ligar a tensao de alimentacao.
» Alteracoes no cabeamento sé devem ser realizadas quando desconectado
da alimentacao e livre de potencial.

1 Tensdo de alimentagdo 24 VDC
2 RS232

3 Conexdo para a opgao médu-
los1/0

4 Conexao para 0 mddulo de dis-
play

5 Conexdo para LEDs

6 Conexdo para a op¢do modulo
de interface

7 Porta USB

8 Conexdes para a unidade emis-
sor / receptor

9 Conexdesparaosreléslab

10 Conexdes para as entradas
analégicas 1e 2

11 Conexdo para a saida analdgica

12 Conexoes para as entradas
digitais 1a 4

L4
L 4
L4
o
e
o .
g S
o
a
o
’ .

Figura 24

Conexao do concector de encaixe no cabo do cliente

abrir A A-A

I 1 2 3
RS485 B

Blinda-
gem
6

RS485 A

A gnd 5
fechar 4>|

Nota

Para abrir: Inserir o conector de encaixe no
conector da unidade emissor / receptor.

fechar

Cabo do cliente conforme pagina 38, §3.3.4
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Conexao padrao

Figura 25 Conexao padrao
I Placa do processador MCU T e T e E s :
| p — |
] - -]
| 49|48|47|46|45|44 (43 .
I
E LI -
1 gnd i
A2 =l |
gnd L] |
Al 1 e
1 gnd e
1 -20 mA oo i
1 +20 mA !
gnd i
Dig In 4
1DigIn3
i gnd
Manutencao : g!g :”3 i
Controle de funciona- — 0 42 |
mento 41
|‘!6|1?I18|19|20|21 |22|23‘24 |25|26|27|28|29|30| |36I 3?’| 38|39140|
PRele12 o 3 (40 50y ]y ] g L |
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auséncia de tensao conforme pagina 35, §3.3.1)
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: i
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3.35

Figura 26

Figura 27

Montar e conectar as op¢coes modulo de interface e modulos I/0

Encaixar os modulos de interface e suportes de médulo para os médulos /0 no trilho DIN
na MCU (- p. 38, Figura22) e ligar com o cabo com conectores de encaixe na respectiva
conexao na placa do processador (- p. 39, Figura 23). Depois, encaixar os modulos 1/0 nos
suportes de modulo.

Os modulos de interface devem ser conectados com cabo de forga do cliente a rede local.
Usar os bornes no suporte de moédulo para conectar os modulos |/0.

Atribuicao de conexoes modulo AO (saida analégica)

Atribuicao de conexdes do modulo de saida analégica

Médulo de saida analégica Suporte de médulo

24

14

Atribuicao de conexdes maédulo Al

Atribuicdo de conexdes do médulo de entrada analégica

Médulo de entrada analégica Suporte de médulo

24

14

"DUSTHUNTER SB - Manual de operagao - 8015898 V2.1 - © SICKAG

41



Montagem e instalagdo

42

DUSTHUNTER SB - Manual de operagao

. 8015898 V2.1 - ® SICKAG |

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio



Sujeito a alteragdes sem aviso prévio

_Start-up e parametrizagao

DUSTHUNTER SB

4  Start-up e parametrizacao

Informacoes basicas

Instalacao da unidade emissor / receptor
Parametrizacao padrao

Parametrizacao dos modulos de interface
Utilizacao / Parametrizacao via opcao display LC
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4.1

Informacoes basicas

Informacoes gerais

A montagem e instalagdo devem ter sido concluidas conforme indicado no capitulo 3
antes de comecar os trabalhos descritos a segui.

Start-up e parametrizagao consistem de:

® Ajuste do sistema de medicao para as dimensdes da tubulacao,

@ Instalacao e conexdo da unidade emissor / receptor,

® Parametrizacao customizada de acordo com as necessidades do cliente.

Se o sistema de medicao for usado para fazer medigoes continuas do teor de particulado,
o sistema precisa primeiro ser calibrado através de uma medicao gravitmétrica compara-
tiva para produzir medicdes exatas (- p. 67, §4.3.7).

O programa de operagao e parametrizacao SOPAS ET esta incluido no fornecimento para
realizar a parametrizagao. A estrutura dos menus facilita as configuracoes a serem efetua-
das ou alteradas e ainda oferece outras fun¢des como armazenamento de dados, visuali-
zacao grafica.

Instalacao do programa de operacao e parametrizacao SOPAS ET
+i A instalacdo de software requer direitos de administrador.

Pré-condicoes
® Laptop/computador com:

- Processador: Pentium Il (ou comparavel)

- Interface USB (alternativa - RS232 via adaptador)

- Meméoria de trabalho (RAM): no minimo 256 MB

- Sistema operacional: MS-Windows ME/2000/XP/Vista (ndo Windows 95/98/NT)
® Cabo de interface USB para ligar o laptop/computador ao sistema de medicao (MCU).

® O programa de operacao e parametrizacao e o driver USB (incluido no escopo do forne-
cimento) precisam estar instalados no laptop/computador.

® Atensdo de alimentacao deve estar ligada.

° - . C .
+1 Iniciar o arquivo "setup.exe" se a tela inicial nao aparecer automaticamente.

Instalacao do programa SOPAS ET

Coloque o CD fornecido no drive do computador, escolha o idioma, selecione "Software" e
depois siga as instrugoes.

Instalacao do driver USB

A comunicacao do programa de operacao e parametrizacao SOPAS ET com o sistema de
medicao através da interface USB requer um driver de software especial. Para fazer a ins-
talagado no laptop / computador, conectar a MCU a tensao de alimentacao e ligar ao com-
putador via cabo USB. Na tela aparece a mensagem que foi encontrado um novo har-
dware. Em seguida, deve-se colocar o CD fornecido no drive do computador e seguir as
instrugdes de instalacao (- p. 45, Figura 28).

Alternativamente, o driver também podera ser instalado por meio do programa de instala-
¢ao de hardware no painel de controle do Windows.

o O driver de USB cria uma nova porta COM que devera ser usada na ligacao do
+1 programa SOPAS ET com o dispositivo (- p. 47, §4.1.3.2).
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Figura 28 Instalar o driver de USB

Found New Hardware Wizard

This wizard helps you install software for:

EVAL232 Board USE <> Serial

'.) If your hardware came with an installation CD

&2 or floppy disk, insert it now.
‘Wwhat do you want the wizard to do?

O Install the software sutomatically (Recommended)
@ it 3141 or Specii ogal

Click Mest to continue.

[ < Back ][ Mext » ]| Cancel ]

ound New Hardware Wizar

Please choose your search and installation options. \\

&

(&) Search for the best diiver in these locations.

Use the check boxes below to limit or expand the defaukt search, which inchudes local
pathz and removable media. The best diver found vall be installed

[ Search removable media (floppy, CO-ROM...)
[#] Inchade this location in the ssarch:

E-\USB. dhiver v

() Don't search. | will choose the diver to instal

Choose this option to select the device driver from a list ‘Windows does not guarantee that
the driver you choose will be the best match for pour hardware.

< Back “ Next > J[ Cancel

Found New Hardware Wizard

Completing the Found New
Hardware Wizard

The wizard has finished instaling the software for:

G USE Serial Converter

Click Finish to close the wizard.
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413 Estabelecer a comunicacao ao dispositivo

4.1.3.1 Ajustes basicos

» Conectar o cabo USB a unidade de controle MCU (- p. 39, Figura 23) e ao laptop/compu-
tador.

» |niciar o programa com o menu inicial "SICK\SOPAS".
Na tela aparecera o didlogo inicial (pode ser suprimido para ndo aparecer no uso

futuro).
Figura 29 Dialogo inicial (a partir de SOPAS ET versao 02.32)
| al x|
SOPAS Engineering Tool
Copynght 2000-2010, SICK AG.
All nghts reserved.
™ Copnect to new device g
Selecao do projeto o= S—
" Open an existing project \
Desativacao do didlogo € Opan last profact
inicial
P [~ Eemember my decision and do net show the disleg again
Apo6s a confirmagao com "OK" aparecera o seguinte menu inicial.
Figura 30 Menu inicial
El SOPAS Engineering Tool New Project - 10| x|
Project Edit INo Selected Device Communication View Tools Help
alold(@| «[+| 3| al=|a]»| ] |O|3(D[3|3] 9|
Project Tree | Device Catalog Network Scan Assistant | 4
Detected Devices | Commurnication Interface | Suitable Device Types |
~,  The list of scanned devices is empty. Please start scanning by pressing the "Network
J Scan” button.
lezxtHeb| P The scan settings can be changed by pressing the "Configuration™ button.
Sensor Intelligence. [[Wétwork Configuration §|  MetworkSean | Map Device | add | pesis.. |
& (NoDevice)
» Sendo necessario, configurar o idioma desejado no menu "Tools / Options / Language"
(ferramentas / opgdes / idioma) e confirmar com "OK" e depois reiniciar o programa.
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Figura 31 Alterar a configuracao do idioma

B SOPAS Engineering Tool  New Project =l 1

Project Edit "o Selected Device Communication View | Tools Help

Bl oju|e| | a|=|e| [~ | O BLwno Ciri+1
4 Cirl+
Project Tree | ‘ Device Cakalog Metwork Scan « Lt Cirl+U %
_ o oup Ctrl+E
aoptlo“s E = & | Suitable Device Types I
B Data recorder 3

. Data replay
Unit syskem metric - I
Export log file
Project tree layout Simple = t

Automatically dose device pages r Connection Wizard

lanning by pressing the "Network Scan™

-

[Configuration” button.

Maximum number of open davice pages l? Module Manager
Print only open device pages u Terminal

Reset all settings made For dialogs. The reset includes the option "Do nok
show this dialog again”.

Reset |

o | e |
- x|

\‘5) You must restart the program before the new settings will take effect,
Do you want to restart the program now?

Context Help |

SICK

Sensor Intelligence.

Mo I | Details, .

a (Mo Device)

4.1.3.2 Configurar a interface

Porta COM

» Cligue no botao "Network Configuration" (configuracao rede) no menu inicial (- p. 46,
Figura 30) e selecione o menu "Standard Protocol" (protocolo padrao).

» No grupo "Select COM Ports" (selecionar portas COM) escolher a interface que apare-
cera depois de estabelecer a conexdo entre a MCU e o laptop / computador, clicar no
botao "Advanced" (avancado) e fazer a configuracao conforme mostrado na p. 47,
Figura 32 (os ajustes s6 precisam ser feitos na primeira conexdo ao sistema de medi-
cao).

Figura 32 Selec¢ao e configuragao da porta COM

Standard Protocol

S Cola Dialect
Serial connection for S1CK devices, like LMS, YM3, LD others s
Scan timeout [ms] 500
- Inkernest Protocol
[-ILJ Profibus
B Serinl Port ¥ Enable Serial Cammunication Sopas Hub scan Ienabled - I
~J SerialLink
~Select COM Port
Duplex mode IhaIF-dupIex - l
COML r Enabl all
COM3 r SiLink Wakeup Idisahled - l
COM7 =
Disable al |
Select baud rate(s) Port settings
r 1200
'l 2400 Data bits IS - l
[l 4E00
": 199620000 Parity II‘IDI‘IE Vl
r 38400
= 57600 Stap bits m
— 115200
Advanced ., II |
Restore default values |

Metwark Configuration I Ietwork Scan I oK Caneel | ’TI

Cancel | Help |
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Ethernet

° Para estabelecer uma ligacdo com o sistema de medicao via Ethernet, é
+ necessario instalar e parametrizar o médulo de interface Ethernet (- p. 110,
§7.3.5) na MCU (- p. 41, §3.3.5) (- p.74,84.4.2).

» Clicar no botao "Network Configuration" (configuracao rede) no menu inicial (- p. 46,
Figura 30) e selecionar o menu "Internet Protocol" (protocolo de internet).

» Clicar no botao "Add" (adicionar), digitar o endereco IP e confirmar com "OK".

Figura 33
a8 x|
Internet Protocol {(IP)
Connections using the Internet Prokocal {IP), e.9. wia ethernet gh_la?meuil(gmm
¥ Enable IP Communication
|—IP Address configuration
x| ————
& Single address |10.133.82.4 Edit |
£~ Address range Firsk I Delete |
st I Enable all |
Ok I Cancel | Help I
Disable all |
| I
[~ Enable AutoIP
Ietwork Configuration | Metwork Scan | oK | Cancel | Help |
» Clicar no botao "Advanced" (avancado) e configurar a interface conforme indicado na
Figura 34.
Figura 34 Configuracao da interface Ethernet

Cola Dialect Ihinary - l ~Select TCP Park(s)

Sean kimeout [ms] S00 v 2111

Optimize scan speed Iauto detect = l 2112

Sopas Hub scan an hd W G l—
Duplex mode IhaIF-dupIex - l

Restore default values |

[o]4 I Cancel Help
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4.1.33 Estabelecer a ligacao usando o diretério "Network Scan Assistant"

» No diretdrio "Network Scan Assistant" (assistente de busca na rede) clicar no botao
"Network Scan" (varrer rede).

Figura 35 Localizando dispositivos conectados

Ligacao via porta COM

1=/
Progress SI c K

The Engineering Tool is scanning For devices, ..
Sensor Intelligence.

Starting scan...
Scan running, 100% done,
iy Standard Frotocol ¥ Found sensor at COM7?
" Found sensor at COM7 {01 1}
Scan complete,

Ietwork Configuration | Ietwork Scan Cancel Help

Ligacao via Ethernet

=] x|
Progress S I c K

The Engineeting Tool is scanning For devices...
Sensor Intelligence.

Starting scan...
Scan running. 100% done.

* Found sensor at 10,133.82.4:2111

* Found sensor ak 10.133,82,.4:2111 401 1}
Scan complete,

.:g Internet Pratocal {IF)

Metwork Configuration | Ietwork Scan Cancel | Help

Aparecera a seguinte mensagem, se nenhum dispositivo foi encontrado (Trou-
bleshooting (localizagao de defeitos) favor ver Manual de manutencao):

Progress SI c K

The Engineering Toal is scanning For devices...
Sensor Intelligence.

Starting scan...
Could nat find a sensor at COM1
Could nat find a sensor at COM4
Scan complete,

% é Internet Protocol (IF)

':Q Standard Protocol

Network: Configuration | Network Scan | [4]4 | Cancel Help |

(] Podem surgir problemas na comunicag¢ao via Ethernet devido a endereca-
+1 mento errado — contactar o administrador do sistema.

» Confirme a busca por dispositivos conectados com "OK".
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Figura 36

Figura 37

Estabelecer a ligacao via menu "Connection Wizard" (assistente de
de SOPAS ET versao 02.32)

conexao) (a partir

» Selecione o menu "Communication / Connection Wizard" (comunicagao / assistente de
conexao) e ativar a escolha "Show all connected devices" (mostrar todos os dispositivos

conectados).

Menu "Communication / Connection Wizard"

Connection Wizard

parameterize, configure, and monitor the devices, Please select one option ko connect.

[ E Engineering Tool =1 =1

Froject Edit [o Selected Device | Communication View Tools Help

o uld|d| «|=] 3 d. =Y 02.32.3767

)  Direct connection.., M

Project Tree | Device C.

S o — & e T e |
GO Ofﬂ‘me Uitable Device Descriplions
[ la by pressing the "Network

The Connection Wizard helps you to establish a connection to all the cable-connected devices, Afterwards vou can

ETT
SICK

Sensar Intelligence.

" Connect ko specific device (recommended) @

¥ Skip advanced interface configuration. @

S—L

s @

" Use simulated device @

Device bype Select &l |
Mcs300P ]
F [0 Select nane |
I [mscaon s
= louion j [ Show &l devices @)

Context Help |

< Back I [ext = I Einish

Cancel I Help I

SICK

Map Device I

Add | Detais. .. |

Sensor Intelligence. | ‘ Network Configuration I Network Scan |

a (Mo Device)

» Clicar no botao "Next" (préximo) e selecionar a interface ("Standard

Protocol" (protocolo

padrao) para conexao via porta COM, "IP Communication" (comunicacao IP) para liga-

cao via Ethernet).

Interface selection

Please choose the interface vou would like to use to establish an online connection to your device.

8
SICK

Sensor Intelligence,

The list below shows all interfaces supported by each device. Please choose at least one interface you would i

ke to use For vou

connection. In the case interFace optimization is needed click the “Configure interface” button. Thought usually this is not necessary.

Select all | Select nane |

| Inketface name

Device bype | |

|
% ¥ Internet Pratocol (IP)
[T Serial Link.

W  Standard Protocol

All device types

Configure interface |
Configure interface |
Configure interface |

All device types

All device tvpes

< Back I Next = I

Eimish | Cancel | Help |

» \Verificar a configuracao da interface conforme p. 49, §4.1.3.3, fazendo as altera¢oes

necessarias.

» Clicar no botao "Next" (préoximo).
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Figura 38

Localizando dispositivos conectados

Ligacao via porta COM

=] X
Found devices SICK

Please choose the devices you want to use resp. link ko existing devices. _
Sensor Intelligence.

Sort according to: IDevice bype - I Add all | Add none |
73 E‘ DHSB100 (Sensor 13 @ @ comr o1 @
I~ a MCU (Dresden) 6 @ con? @

Advanced options

Select matching SDD [y MCU- 010400 ~| @

Scan again Cancel scan |

= Back I Mext = I Einish Cancel Help

Ligacao via Ethernet
=] x|
Found devices SI CK

Plzase choose the devices yaou want to use resp, link to existing devices,

Sensor Intelligence.

Sort according ba: IDevice tvpe VI Add all | Add none |
I E‘ DHSB100 (Sensor 1) @ & wamszezinn o @
= E‘ Mo (s1ck) @ & 101338242011 @

Advanced options

Select matching SDD [ MCU - 01.04.00 ~| @

Scan again | Cancel scan I

< Back, I Mext = I Einish I Cancel | Help

Aparecera a seguinte mensagem, se nenhum dispositivo foi encontrado (Trou-
bleshooting (localizacao de defeitos) favor ver Manual de manutencao):

=] x|
Found devices SICK

Flease choose the devices wou want o use resp. link to existing devices. _
Sensor Intelligence.

Sork according ko: IDevicetype vl Add all | Add none |

™\ No device was found. Please go back and check the device and interface selection as well as
N )

the interface configuration. It might be necessary to deselect the option "Skip advanced
interface configuration™ to be able to access the interface settings.

Scan again | Cancel scan

< Back lext = Einish

Help
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Figura 39

Selecionar o dispositivo

Ligacao via porta COM

Selecionar o arquivo de dispositivo desejado na aba "Network Scan Assistant / Detected
devices" (assistente de busca na rede / dispositivos encontrados) e mové-lo para a janela
"Project Tree" (arvore de projetos), usando arrastar e soltar com mouse ou clicando no

botao "Add" (adicionar).

Selecionar o arquivo de dispositivo

Project Tree |

5 S Engineering Toal &l - [o] x|

Project Edit MCU (SICK) Communication ‘View Tools Help
ol oa|e] «[|=]| 3| 3|a| a|=|a| B|n]| »| [~ | O|8|D|2]|B] o] 02322767
&

Device Catalog  MNetwork Scan Assistant |

S Mew Project

28 @ MCU(SICK)

Communication Intetface |

Detected Devices |

Suitable Device Descriptions |

B DH3B100 (Semsor 1)

W COM7 {01 1} ¢ DHSE100

SICK

Context Help | System Statusmci | &

Sensor Intelligence.

MNetwork Configuration | Ietwork Scan | IMap Device

-01.03.10

Details, |

a Operator a mMal (s1ck) W comz 0 online (1Y nat synchronized O Dov @ uploading parameters from device. ..

Figura 40

Ligacao via menu "Connection Wizard"

Na janela "Connection Wizard / Found Devices" (assistente de conexao / dispositivos
encontrados) (- p. 51, Figura 38) ativar a caixa de selecao do arquivo de dispositivo dese-
jado e confirmar clicando no botdo "Next" (proximo). Desta forma, o arquivo de dispositivo

foi transferido para a janela "Project Tree" (arvore de projetos).

Adding device(s)

Please wait until all of the devices have been added inko your project,

8
SICK

Sensor Intelligence.

$ Add device to project: MCU {Dresden)

5
=

uploading parameters from device. ..

¥ Close the wizard automatically if all actions are completed

< Back. fexck = Eimish

i Cance| i Help
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4.1.4 Informacoes sobre como usar o programa

Senha

0 acesso a algumas fungdes s6 estara liberado apés a entrada da senha (- Figura 41). Os
direitos de acesso sao atribuidos em 3 niveis:

Nivel de usuario Acesso a
0 | "Operator" (operador) * | Visualizagao de valores de medicao e estados do sistema

1 | "Authorized Operator" | Visualizagdo, consulta de parametros necessarios para start-up, diag-
(operador autorizado) néstico ou adaptacao de pedidos de customizagao do cliente
(Authorized client)
(cliente autorizado) *

2 | "Service" (servigo) Visualizacdo, consulta de todos os parametros necessarios para tarefas
de manutencao (p. ex., diagnéstico e eliminacdo de possiveis casos de
falha ou mau funcionamento)

*): Depende da versao do programa

A senha para o nivel 1 encontra-se no anexo.

Figura 41 Entrada da senha e sele¢ao do idioma

ng Tool

Project Edit MCU (Dresden) Communicaton Wiew Toolks Help

alour| «|=]| 3| 3|a| a|=|a| @|a]| o] [~] | O|2|D|2|B] @] 0w

8| - o] x|

Project Tree I Device Cat Metwork Scan Assistant I P
b w Project Detected Devices | Communication Interface I Suitable Device Descriptions I
2R @ MCU(Dresden)

* MCU-01.04.00

Device MCU (Dresden)

Userlevel I Authorized operator - = I
Password I*********l

Context Help

SICK Login I Close | Help |

Sensor Intelligence. Metwork Configuration I Metwark Scan i [ap Dexice L Details, . |

Swskem Status MCU \3

a Operator a MCL (Dresden) & COM7 Q online %" synchronized o Download Immediately a
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415 Ajuda online

A ajuda online contém uma descrigao detalhada dos diversos menus e opcoes de configu-
racao, por isso, nao serao apresentados aqui.

Figura 42 Ajuda online

ngineering Tool Mew Proje 8| -1o| x|
Project Edit Mo Selected Device  Communicaton  Yiew Tools W
ajoldje] «[+] 3] gl=|a] o] [
Project Tree | Device Catalng  Metwork Scan Assistant | P4
| S tiew Project] | | Detected Devices | Communication Interface | Suitable Device Types |
8| - (o] x|

SOPAS-ET

Eg-CrsET
u Cocument information
SOPAS Engineering Tool
+ EJ First Steps

- u Graphical user interface
U_J Functians

Keyboard shortcut Copyright
Toolbar |
Software/Tool | Function Status:
SOPAS-ET Software for device parameterization |V 2.22
Cantext t LI
Sensor Intelligence. Metwork Configuration Metwork Scan [Map Device Aidd | Details. .. |

a (Mo Device)

Aversdo instalada é mostrada.
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4.2

421

422

Figura 43

Instalacao da unidade emissor / receptor

Conectar a unidade emissor / receptor na alimentacao de ar de purga
» Certificar-se de que a alimentacao de ar de purga esteja assegurada (o sentido de fluxo
deve estar certo e a mangueira para ar de purga bem encaixada no bocal).

» Com alimentacao de ar de purga pela unidade de controle MCU-P ou com a opgao de
unidade de ar de purga externa, colocar a mangueira para ar de purga DN 40 no bocal
da unidade emissor / receptor e fixar com colar de retencao.

Montar e conectar a unidade emissor / receptor na tubulacao

Instalacdao sem protecao contra intempéries

» Colocar a vedacao sobre o flange com tubo, instalar a unidade emissor / receptor no
flange com tubo e fixar com o kit de montagem.

] As conexoes dos cabos para MCU e mangueira para ar de purga devem
+1 sempre ficar embaixo (- p. 18, Figura 6).

» Conectar o cabo de conexao para a MCU no concector de encaixe e aparafusar bem.

Instalacdao com protecao contra intempéries

» Colocar a vedacao (1) sobre o flange com tubo (2), instalar a unidade emissor / recep-
tor (3) no flange com tubo e fixar com os pinos inferiores (4).

» Colocar a placa de base (5) sobre o flange da unidade emissor / receptor (6) e fixar
com 0s pinos superiores (7).

Montagem da placa de base para protegdo contra intempéries

Tubulagao
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» Colocar a cobertura (8) por cima sobre a placa de base (5).
» Introduzir, girar e engatar as travas de fixacao laterais (9) nas contra-pecas.

Figura 44 Montagem da protecdo contra intempéries (medida em mm)

Espaco livre para levantar
a cobertura

Tubulaca

423 Alinhar o receptor de controle

» Iniciar o programa SOPAS ET e conectar com o sistema de medicao (- p. 46, §4.1.3).

» Selecionar o arquivo de dispositivo "DH SB50" ou "DH SB100" e mover para a janela
"Project Tree" (arvore de projetos) (= p. 50, §4.1.3.4).

[J
-|-1 A versao do dispositivo conectado serda mostrada automaticamente.

» Entrar senha do nivel 1 (- p. 50, §4.1.3.4), ativar a caixa de sele¢ao "Maintenance Sen-
sor" (sensor de manutencao) no diretério "Maintenance / Maintenance" (manutencao /
manutencao) e clicar em "Set State" (definir estado).

Figura 45 Colocar no modo "Manutencao"

Bl SOPAS Engineering Tool  New Project® =11
Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communicaion View Tools Help

o] ulu|e| 3| 8la] a|=| | |~] | O|B|D|3|B] 9|

Project Tree | Device Catalog | Netwark Scan Assistant  Maintenance | #
5, New Praoject
=-[) DHSB100 (Sensor 1)

o [2) overvien Device identification

-- () Diagnosis
F-() Parameter settings

EHLJJ Maitenance IDH SB100 j ISensor 1 Mounting location Idresden

Set on operation mode

Help | &

SICK J Mantenance ¥ Maintenance sensor Set mode |

Sensor Intelligence.

a Authorized Client E DH SB100 (Sensor 1) & Comio{o1 1} O online %" synchronized e Download Immediately a
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» Selecionar o diretério "Adjustment / Manual Adjustment / Process control (temporary)"

Figura 46

(ajuste / ajuste manual / controle de processo (temporario)" e ligar os laseres auxilia-
res clicando em "Laser scattered light" (laser luz difusa) e "Laser background light"
(laser luz de fundo) no grupo "Laser control (laser de controle).

Diret6rio "Adjustment / Manual Adjustment / Process control (temporary)"

E2 SOPAS Engineering Tool  New Project® = o] x|

Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help
| old[e] 3| 8[a] s[+| |-~ | O|5|0|3|B] @

Project Tree | Device Catalog | Network Scan Assistant | Maintenance Process cantral (temparary) | #
!'-i, MNew Project
=) DHSBL0O (Sensor 1) Device identification

D Qverview

B () Diagnasis
[]--ﬂj Parameter settings IDH 3B100 j I Maunting location I

[—}-'u Adjustment

() Manual adjustment

Process control (temporary)

Laser control
Motor contraol

2] Filker cheek
B [) Maintenance [~ LED and laser flashing

Help | 2 ¥ Laser scattered light v Laser background light

s I C K [~ LED scattered light [T LED background light

Sensor Intelligence.

a Authorized Client a DH5B100 (Semsor 1) & cOM10401 1} 0 online %# synchronized O Download Immediately a

» Soltar o parafuso de cobertura para o alinhamento do laser auxiliar no lado inferior da

unidade emissor / receptor (- p. 19, Figura 7).

» Introduzir a chave de caixa SW 8 na abertura e encaixar no parafuso de ajuste.
» Alinhar o receptor de controle de acordo com a Figura 47 para que o ponto luminoso do

Figura 47

laser auxiliar do receptor de controle ("laser luz de fundo") esteja 0 mais perto possivel
do ponto luminoso do laser auxiliar do receptor ("laser luz difusa").

Alinhar o receptor de controle

Ponto luminoso "laser
luz de fundo"

Ponto luminoso
Feixe de luz do emissor

Ponto luminoso "laser
luz difusa"

e B

Visor de controle
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» Reinserir e apertar o parafuso de cobertura.
» Desativar novamente o laser auxiliar (- p. 57, Figura 46).

° As janelas de entrada "LED scattered light" (LED luz difusa) e "LED back-
+1 ground light" (LED luz de fundo) no diretério "Adjustment / Manual Adjust-
ment / Process control temporary" (ajuste / ajuste manual / controle de pro-
cesso (temporario)) grupo "receptor de controle" s6 serdao necessarias para
fins de servico (ver Manual de manutencao).

424 Atribuicao da unidade emissor / receptor ao local de medicao

Para uma atribuicdo inequivoca da unidade emissor / receptor ao respectivo local de
medicao, selecionar o diretério "Configuration / Application parameters" (configuracao /
parédmetros da aplicagao) e entrar os dados desejados em "Mounting location" (local de
instalacao) no grupo "Device identification" (identificacao do dispositivo).

Figura 48 Diret6rio "Configuration / Application parameters"
B2 SOPAS Engineering Tool  New Project® o [=] 3
Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help
8| Jld|d| o] 3|a| s« 0| [»] | O[B|D|2|B| @
Project Tree| Device Catalag | Netwark Scan Assistant | Maintenance {4 *®

5 New Praject

=) DHSB100 (Sensor 1)
D Querview

U-J Diagnaosis
Configuration

Device identification

[prseioo ~| | Mountinglocation |

U Adijustment
[ Mainkznance

Calibration coefficient

Help | P4 o2 cel el
SICK Concentration I 0 I 1 0
Sensor Intelligence.
a Authorized Clisnt a DHSB100 (Semsor 1) W& COM104D11} 0 online  %* synchraonized O Download Immediakely a
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4.3 Parametrizacao padrao

43.1 Atribuicao da MCU a unidade emissor / receptor

A MCU deve ser atribuida a unidade emissor / receptor a ser conectada. Sera sinalizado
um mau funcionamento em caso de nao conformidade. Se o ajuste ndo puder ser feito na
fabrica (p. ex., entrega simultdnea de varios dispositivos ou substituicdo posterior da
MCU), a atribuicao devera ser feita ap6s a instalacdo. Para tal, devem ser executados os
seguintes passos:

>

Figura 49

E2 SOPAS Engineering Tool New Project* (=1

Project Edit MCU (SICK) Communication View Tools Help

Ligar o sistema de medicao com o programa SOPAS ET, selecionar o arquivo de disposi-
tivo "MCU" e mover o arquivo para a janela "Project Tree" (arvore de projetos) (- p. 52,
§4.1.3.5).

Definir a senha do nivel 1 (- p. 53, §4.1.4) e colocar o sistema de medicdo no modo
"Manutencao" ativar a caixa de sele¢cao "Maintenance on/off" (manutencao lig/desl) no
grupo "Maintenance / Maintenance" (manuteng¢do / manutengao) e clicar no botao
"Set State" (definir estado).

Definir o modo de manutengao

o olule] o] 8|a| =] @] [»] | O]5|D|a|3] 9|

Project Tree |

Device Catalogl Metwork Scan Assistant  Mainkenance I ®

S New Project
= Mcu (51CK)
- [Z] DUSTHUNTER Overview
U Diagnosis
u Configuration
U Adjustment
E}u Maintenance
[ B Maintenance

Context Help I F 4

SICK

Sensor Intelligence.

Device Identification

IMCU Variant IDI_I:'-THI_II‘-ITEF‘ 5 Vl Mounting Location  |SICK

Maintenance / Operation

Q W Maintenance onjoff Set State

3 Authorized Client G MCU (SICK) 'S CoMin 0 online & synchronized 0 Download Immediately a
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» Ir para o submenu "Configuration / Application Selection" (configuragao / selecao da
aplicacao).

» Na janela "Connected variant" (variante conectada) sera mostrado o tipo basico da uni-
dade emissor / receptor conectada. Clicar em "Safe selection" (salvar selecao) para
confirmar a atribuicao.

o
-|-1 A unidade emissor / receptor deve estar conectada com a MCU.

Figura 50 Atribuicdo da MCU a unidade emissor / receptor
g g Toal 8| -|o| x|
Project Edit MCU (Dresden) Communicaton View Tools Help
ol ola|e| «|=»| 3| 8|a| a|=|a| a|m| »| |~] | O|3|0|3|3]| 9| 02,32.3767
Project Tree | Device Catalog | Metwark Scan Assistant  Application Selection | %
b Nlew Project
£ MCU (Dresden) Device Identification
b Overview
‘[J Diagnosis L Selected variant |DUSTHUMTER © (C200) LI Mounting Location [Dresden
Configuration
Application Selectio
Display Settings . . .
1/0 Configuration Application selection
System Configuration
D Walue Damping Connected variank DIJSTHUMTER 5 {SBS0, SE100,5F100,5P100%
: ) Adjustment
- () Maintenance Save selection |
Supported yariants
DUSTHUNTER. 5 (SB50, 5B100,5F100,5P100)
DUSTHUNTER, T (TS0, T100, T200)
DUSTHUNTER.  {CZ000
Swstemn Skatus MCL ® FLOWSTC100
Context Help FLOWSIC100 - 2 Path
DH_S+FL100 Combination
DH_T+FL100 Combination
SI K DH_C+FL100 Combination
Universal
Sensor Intelligence.
a Autharized operatar MCU (Dresder) S COM7 Q onling % synchronized i) Download Inmediatel: a
432 Ajustes de fabrica
Parametro Valor
Controle de funcionamento A cada 8 hs; saida dos valores de controle (90 s
para cada valor) na saida analégica padrao
Saida analdgica (AO) | Live zero (LZ) 4
[mA] Valor final faixa de medigéo (FS) 20
Corrente durante manutencgao 0,5
Corrente durante mau funcionamento |21 (opcional 1)
Tempo de resposta 60 s para todas as varidveis de medicdo
Varidvel de medicao Saida na AO Valor do LZ Valordo FS
Concentragao de particulado [mg/m3] 1 0 200
Intensidade de luz difusa 2%
Coeficientes de regressao (apenas na concentracao de parti- |0.00/1.00/ 0.00
culado)

*: Apenas se houver um médulo analégico opcional (padrao no DUSTHUNTER SB100)

Os passos necessarios para fazer esta alteracao serdo descritos nas préximas partes. Pré-
requisito: Os arquivos de dispositivo devem estar na janela "Project Tree" (arvore de proje-
tos), a senha do nivel 1 e o modo "Maintenance" (manutenc¢ao) foram definidos.
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433

Figura 51

Programar o controle de funcionamento

O diretério "Adjustment / Function Check - Automatic" (ajuste / controle de funcionamento
automatico) permite alterar o intervalo de tempo, o output dos valores de controle na saida
analdgica e o momento de inicio do controle de funcionamento automatico.

-|-i Valores pré-definidos ou default - p. 60, §4.3.2

Diretério "Adjustment / Function Check - Automatic"

; g Tool =] [=]l

Project Edit MCU (Dresden) Communication YWiew Tools Help
ol o] «|=»| 3| 4|a| el=|a| @|n| »| [»]| | O|8|D|2|B] 9 02.32,3/67
Project Tree | Device Catalog | Metwork Scan Assistant  Function Check - Automatic I %
5 e Project
=@ MCU (Dresden) Device Identification

----- D Crveryiew

() Diagnosis aTa] Selected variant |DUSTHURTER 5 (SES0, SE100,5F 100,50 1007 Ll Mounting Locakion [Cresden

U Configuration

E}--'.L_:] Adjustment

Funiction Check - Autornatic a
Function Check - Manual IR o (=
U Maintenance
Cutput duration of function contral value I o0 s
Function check inkerval IS hours - l
Context Help | system statusmcu| 8
SI CK Function Check Start Time
Sensor Intelligence. Ity 8 Mints | 0
a Authorized operator n MCU {Dresden) S COM7 0 online % synchronized O Download Immediately a
Campo de entrada Parametro Observagao
Output duration of function |Valor em segundos Duracao do output do valor de controle

control value (duragao
output do valor do controle
de funcionamento)

Function check interval Tempo entre dois ciclos |- p. 16, §2.1.3
(intervalo de execucao do | de controle
controle de funcionamento)

Function Check StartTime |Horas Definigao de um horério de inicio em horas e

(|_n|C|o do controle de fun- Minutos minutos
cionamento)
o Durante a determinacao do valor de controle sera usado o Ultimo valor medido

(> p. 16, Figura 4).
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434

Figura 52

Parametrizacao das saidas analégicas

Selecionar o diretério "Configuration / 1/0 Configuration / Output Parameters" (configura-
¢ao / configuracao I/0 / parametros de saida) para configurar as saidas analdgicas.

° ® Valores pré-definidos ou default - p. 60, §4.3.2
+1 ® Para o output da concentragao de particulado em condi¢oes padrao
("Conc. s.c." (SL)) é necessario parametrizar as entradas analogicas
segundo §4.3.5.

Diret6rio "Configuration / I/0 Configuration / Output Parameters" (configuragao / configuragao 1/0 /
parametros de saida)

SOPIS Er = =11
Propect Bdt MO (Dresden) Communcaton Yiew Took Help
o] od|e| «|+] o] gla| sl=|a|@[a] o] & | O[O|D|a|B] 9
Project Tres | Device Catalog | Mstwork Scan Assetant Culinut Perameters | L]
S b P =
= [ riu{oresden) Analog Uutputs - General Configuration
B Dverview
:_: j :mm Outpast Erroe curent  |ves v] Errer Current |20 ma *
Ak alion Sebection
Otsply Inmartenance [Last v - um 5
i WL\;mI CurTent in mank Last value mscrensnce curent [ 05 ma
(] Snguit Parameters
kel ace Mickde Optional Analog Output Modules
[Z) System Corfiguration
i Jﬂ,ﬁ'.';"f""” [rerE—————
® (J Mantenance
Analog Dutput 1 Parameter Analog Dutput 1 Scaling
Wl o aniakog output 1 [ Conc, ax. (L) -
Live 2er0 | Rangskow | 0.00 s
utpnt chechoydle resuks onthe RO 7 Range high 20000 mgmt
ks absthie vake r
Analog Output 2 Parameter Analog Dutput 2 Scaling
Valu on analog cutput 2 31 -
Lk 2o [ma =] Range lou | .00
Custguit checkeyele rosidks on the &0 [F Range tigh [ 200.00
Wrike absohite vshus r
Analog Dutput 3 Parameter Analog Dutput 3 Scaling
Vahu on analog cubput 3 |Conc, 5., diy O2 oo, (5L) =
Live 2er0 | Rangskow | 0.00 s
Outp checkoyche resuks onthe &0 [F RW"U‘I EO000 mgimt
Wrke absokite vakin r
Limiting Value Limit Switch Parameters
& Percont
—_— Uik vl [Fore e (51) -] Hysteress bype
Conte:t Hele | System Status i | 3 E gl Ui viakisn 0,00 mgfm? Hysternsis S0 %
SICK st [orerom =]
Sensor Intelligence. 1 =1
@ Authortzed operstor O MU (Dresden) % COMT i onlne F synchronzed (3 Download Immedistely =1
® Os campos "Analog Output 2(3) Parameter" (parametros saida analégica 2(3))

+1 e "Analog Output 2(3) Scaling" (padronizacao saida analégica 2(3)) s6 apare-
cem apods a ativagao da caixa de selecao "Use first Analog Output module"
(usar o primeiro modulo AO) e quando o modulo AO estiver encaixado (padrao
no DUSTHUNTER SB100).
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Campo Parametro Observacao

Analog Outputg. Output Error cur- | Yes (sim) Output da corrente de erro

- General Configu- | rent No (ndo) Sem output da corrente de erro

ration (saida corrente

(configuragéo geral | de erro)

gg;)smdas analogi- Error current Valor < Live Zero (LZ) | Valor mA a ser emitido no modo "Malfunction" (mau funciona-
(corrente de ou>20mA mento, erro ou falha) (valor depende do sistema de avaliagdo
€erro) conectado).

Current in main-
tenance (cor-
rente na manu-
tencdo)

User defined value
(valor definido pelo
usuario)

Durante a "Manutencdo" serd emitido um valor a ser definido

Last value (dltimo
valor)

Durante a "Manutencdo" sera emitido o Gltimo valor medido

Measured value (valor
medido)

Durante a "Manutengdo" sera emitido o valor de medigao atual.

Maintenance

Valor # LZ, sempre

Valor mA a ser emitido no modo "Manutencao"

valores absolu-
tos)

current (cor- que possivel
rente de manu-
tencdo)
Optional Analog Use first Analog |inativo Nao permitido no DUSTHUNTER SB100 (leva a erros, por isso AO
Ou'gput Modules: Output mpdu!e 2 e AO 3 estdo disponiveis de série).
(modulos de saida | (usar o primeiro. |y o Abre os campos de parametrizagdo de AO 2 e AO 3 (padrdo no
analogica opcio- | mddulo AO DUSTHUNTER SB100)
nais) opcional)
Parametro Value on analog | Concentracao a. c. Concentracdo de particulado no | As varidveis de medicado
Analog output 1 output 1 (SL) modo de operagdo (base intensi- | selecionadas serdo emiti-
(saida analdgica 1) (valors_aida dade de luz difusa) das na saida analdgica.
analogica 1) Concentracdo s.c.(SL) | Concentracgao de particulado no
estado padrdo (base intensidade
de luz difusa)
SL Intensidade de luz difusa
Live Zero Zero point (pontozero) | Selecionar.2 ou 4 mA para assegurar que sera possivel diferen-
(0,2 0u4 mA) ciar entre valor medido e dispositivo desligado ou circuito de cor-
rente interrompido.
Output function |inativo Valores de controle (- p. 16, §2.1.3) ndo sdo emitidos na saida
check results on analdgica.
the AQ (saida de ativo Os valores de controle sdo emitidos na saida analdgica.
resultados do
controle de fun-
cionamento na
saida AO)
Write absolute |inativo Distingao entre valores de medicao negativos e positivos.
value (escrever ativo Output do valor de medicao.

Analog Output 1
(saida
analdgica 1

Range low (faixa
inferior)

Lower measuring
range limit (limite infe-
rior da faixa de medi-
¢ao)

Valor fisico em live zero

Range high
(faixa superior)

Upper measuring
range limit (limite
superior da faixa de
medicao)

Valor fisico em 20 mA
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Campo Parametro Observacao
Limiting Value Valor de medi- | Concentracéo a. c. Concentragdo de particulado no | As varidveis de medicdo
(valor-limite) ¢ao (SL) modo de operacao (base intensi- | selecionadas sao emitidas
dade de luz difusa) na saida analégica.
Concentragdo s.c.(SL) |Concentragao de particulado no
estado padrao (base intensidade
de luz difusa)
SL Intensidade de luz difusa
Hysteresis Type | Por cento Atribuicéo do valor entrado no campo "Hysterese" como valor
(tipo de histe- Absolute (absoluto) relativo ou absoluto do valor-limite definido
rese)
Switch on Over Limit (acima do | Defini¢do da diregdo de comutagao
(comutar em) limite)
Under Limit (abaixo do
limite)
Limit viaue (valor- | Valor-limite Valor 0 relé de valor-limite comuta quando o valor entrado é excedido
limite) para cima ou para baixo.
Hysteresis value | Valor Defini¢ao da tolerancia para resetar o relé do valor-limite
(valor de histe-
rese)
® Os campos "Analog Output 2(3) Parameter" e "Analog Output 2(3) Scaling"
"'1 devem ser configurados da mesma maneira que em "Parameter Analog Output
1" e "Analog Output 1 Scaling".
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435 Parametrizacao das entradas analégicas
Chamar o diretério "Configuration / 10 Configuration / Input Parameters" (configuragao /
configuracao I/0 / parametros de entrada) para configurar as entradas analdgicas.
Figura 53 Diret6rio "Configuration / 10 Configuration / Input Parameters"
Erginesring Toal B8] -|o0| x|
Project Edit MCU (Dresden) Communicaton View Tools Help
alolalQ «|+]| o] 3o gl=|a| @|a| »| |~| | O|S|0|a|3] 9
Frofect Tree | Device Cataloq | Metwork Scan Assistant  Input Parameters | =
S Now Project
= MCU{Dresden) Device Identification
[ Overieve
f j ?:ra;i;on Selected varlant || 7| mounting Location [Mreos
(2] Application Selection
2] Digilay Setlinge. .
&) 1o Configuration Temperature Source Pressure Source Moisture Source Dxygen Source
] Output Parameters
] Interface Module - ™ Constant Yalue ~ " Constant Yalue i " Constant Yalue 0 N ™ Constant Vakse
ﬂ:;"ll:';':w:; - " & analog Input 1 o " % Analbg Input ' " % anaog Input 3 s ' " % analog input 4
B J Adpstment
A Maintenance
Analog Input 1 - Temperature Analng Tnput 2 - Pressure Analog Tnput 3 - Maisture Analng Tnput 4 - Nxygen
Range low 0.00 I"c vI Range hve n.nn mbr Rae o | N % Range ks nnn =
Canitest Help | System Status mcu | 8 Range high [ 0000 |°|: vI Range bigh [ 100000 sl Ramehigh [ non % Range ligh non %
SICK Live 2610 400 ma Live zeru 4.00 mA Liver zero I 4.00 md Liver zeru 4.00 m&
Sensor Intelligence
& muthorized operator B MCU (Dresden) & com7 Q) onlne W <y 2 Downboad =

(fonte de pres-
sa0)

constante)

Campo Parametro Observacao
Temperature Constant Value (valor | Um valor fixo é usado para calcular o valor padronizado.
Source (fonte de | constante) Este parametro abre o campo "Temperatura constante" para digitar o valor padronizado em
temp.) °Couk.
Analog Input 1 (entrada | Para calcular o valor padronizado usa-se o valor de um sensor externo conectado na entrada
analégica 1) analdgica 1 (escopo do fornecimento padrao).
Este parametro abra 0 campo "Temperatura entrada analdgica 1" para a parametrizagdo da
faixa inferior e superior do valor-limite e o valor para Live Zero
Pressure Source | Constant Value (valor | Um valor fixo é usado para calcular o valor padronizado.

Este parametro abre um campo "Pressao constante" para digitar o valor padronizado em
mbar (=hPa).

Analog input 2 (entrada
analdgica 2)

Para calcular o valor padronizado usa-se o valor de um sensor externo conectado na entrada
analdgica 2 (escopo do fornecimento padrao).

Este parametro abra o campo "Pressao entrada analdgica 2" para a parametrizagao da faixa
inferior e superior do valor-limite e o valor para Live Zero

Moisture Source
(fonte de umi-
dade)

Constant Value (valor
constante)

Um valor fixo é usado para calcular o valor padronizado.
Este parametro abre um campo "Umidade constante" para digitar o valor padronizado em
%.

Analog input 3 (entrada
analdgica 3)

Para calcular o valor padronizado usa-se o valor de um sensor externo conectado na entrada
analdgica 3 (requer médulo opacional).

Este parametro abra o campo "Umidade entrada analégica 3" para a parametrizagdo da
faixa inferior e superior do valor-limite e o valor para Live Zero

Oxygen Source

Constant Value (valor

Um valor fixo é usado para calcular o valor padronizado.

(fonte de 02) constante) Este parametro abre um campo " Oxigénio constante" para digitar o valor padronizado em %.
Analog input 4 (entrada | Para calcular o valor padronizado usa-se o valor de um sensor externo conectado na entrada
analégica 4) analégica 4 (requer médulo opacional).

Este parametro abra o campo "Oxigénio entrada anal6gica 4" para a parametrizagao da
faixa inferior e superior do valor-limite e o valor para Live Zero
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43.6 Definicao do tempo de resposta
Chamar o diretério "Configuration / Value Damping" (configuragcao / valor de amorteci-
mento) para regular o tempo de resposta ou tempo de amortecimento.
Figura 54 Diret6rio "Configuration / Value Damping" (configuracao / valor de amortecimento)
: | &l -[o/x|
Project Edit MCU (
ol olh|r| «|=+]| 3| ’|a| g|=|a| »|m| »| |~] | O|3|D|2|B] 9] 02,32:3767
Project Tree | Device Catalog | Network Sean Assistant  Yalue Damping I A
!3 Mew Project:
Ef] MCU {Dresden)
D Overview
[ () Diagnosis
Eh) Canfiguration Device Identification
5] Application Selection
D Display Settings . . i
1/O Canfiquration (G eN] Selected wariant [DUSTHUMTER 5 (5E50, SBIDD,SFIDD,SPIDD)LI Mounking Location |Dresden
H Swstem Configuration
) Adjustment Value Damping Time
[]--U‘J Maintenance
Damping kime for Sensor 1 I 60 sec
Swstem Status MCU \l
Context Help
Sensor Intelligence.
a Authorized operakor a MO (Dresden) S COM7 0 online %" synchronized e Download Immediately a

Campo Parametro Observacao

Damping time for |Valorem s
Sensor 1 (tempo
de amorteci-

mento sensor 1)

Tempo de amortecimento ou tempo de resposta da variavel de medi-
¢ao selecionada (- p. 15, §2.1.2)
Faixa de ajuste 1... 600 s
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43.7 Calibracao para a medicao da concentracao de particulado
' NOTA:
° Os passos citados nesta parte servem para evitar erros de entrada. A execu-

¢ao de medicdes comparativas exige conhecimentos especiais, 0s quais nao
serao descritos de forma detalhada neste contexto.

Para uma medicao exata da concentracao de particulado deve-se estabelecer a relagao
entre a variavel de medig¢do primaria "intensidade de luz difusa" e concentracdo de parti-
culado real na tubulacao. Para tal, a concentracao de particulado deve ser determinada
com base em uma medicao gravimétrica de acordo com a norma DIN EN 13284-1, estabe-
lecendo uma relacao com os valores da luz difusa medidos simultaneamente pelo sistema
de medicao.

Passos a serem realizados

>

>

Selecione o arquivo de dispositivo "MCU", depois coloque o sistema de medi¢ao no
modo "Manutencao" e digitar a senha do nivel 1 (- p. 53, §4.1.4).

Chamar o diret6rio "Configuration / 10 Configuration / Output Parameter" (configuragao
/ configuragao I/0 / parametros de saida) (- p. 62, Figura 52) e atribuir a variavel de
medicao "Scattered light intensity" (intensidade de luz difusa) a uma saida analégica.

Estimar a faixa de medicao necessaria para a concentracao de particulado no modo de
operacgao e entrar no campo "Analog Output 1 (2/3) Scaling" (padronizacao saida anal6-
gica 1 (2/3)) o qual esta atribuido a saida analégica selecionada para output da inten-
sidade de luz difusa.

Desativar o modo "Manutenc¢ao".

Fazer a medigao gravimétrica comparativa segundo DIN EN 13284-1 ou regras compa-
raveis

Determinar os coeficientes de regressao a partir dos valores mA da saida analégica
"Intensidade de luz difusa" e a concentracao de particulado real obtida pela medi¢ao
gravimétrica.

2
c=K2-I, +KI-I , +KO (1)
c: Concentracao de particulado em mg/m3
K2, K1, KO:  Coeficientes de regressao da funcao ¢ =f (lgyt)
lout: Valor de saida atual em mA
_ 20mA-LZ
Iout = LZ+SL- W— (2)
SL: Intensidade de luz difusa medida
LZ: Live Zero
MBE: Limite da faixa inferior definido (FS) (valor entrado para 20 mA;

normalmente 2,5 x valor-limite fixado)
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» Entrada dos coeficientes de regressao
Existem duas opgoes:

Entrada direta de K2, K1, KO em uma calculadora de valores medidos.

NOTA:

Neste caso, os coeficientes de regressao ajustados na unidade emissor
/ receptor e a faixa de medi¢ao configurada na MCU nao devem mais
ser alterados. Na opcao Display LC (caso seja usada), a concentracao de
particulado é indicada em mg/m3 como valor nao calibrado.

@ -

Usar a fungao de regressao do sistema de medicao (uso sem calculadora de valores
medidos).

Neste caso, estabelecer a relacao com a intensidade de luz difusa. Para tal, deter-

minar os coeficientes de regressao cc2, ccl e ccO de K2, K1 e KO a serem digitados
no sistema de medicao.

¢ = cc2-SL?+ccl - SL +ccO (3)

Ao aplicar (2) em (1), o resultado é:

20mA — LZ]Z

= . + .
c = K2 (LZ SL MBE

+K1~(LZ+SL~20mA—_LZ-)+KO

MBE

Usando (3), o resultado passa a ser:

cc0 = K2-LZ*+K1-LZ+KO0

20mA —L
= . . + | —_—
ccl = (2-K2-LZ+KI) ( VEBE
B 20mA—LZ)2
ce2 = K2 ( MBE

Os coeficientes de regressao obtidos cc2, ccl e ccO devem ser entrados Unica e
exclusivamente no diretério "Configuration / Application parameter" (configuragao /
parametros da aplicacao) (- p. 58, Figura 48) (colocar a unidade emissor / receptor
no modo de manutencao e digitar a senha do nivel 1; colocar a unidade emissor /
receptor novamente no modo "Medicao" apds a entrada).

o A faixa de medicao selecionada podera ser alterada / reparametrizada
+1 posteriormente conforme desejado ao usar este procedimento.
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4.3.8

Figura 55

Backup de dados

Todos os parametros relevantes para registro e processamento dos valores de medigao,
bem como parametros relevantes para entrada/saida bem como valor de medicao atual
podem ser armazenados e impressos. Este recurso permite, caso seja necessario, redigi-
tar facilmente parametros do dispositivo que ja foram configurados ou registrar dados e
estados do dispositivo para fins de diagnostico.

Existem as seguintes opcoes.

® Salvar como projeto

Gravacoes de dados também podem ser armazenadas separadamente dos parame-
tros do dispositivo.
® Salvar como arquivo de dispositivo

Parametros salvos podem ser editados sem dispositivo conectado e transferidos de
volta para o dispositivo em outra ocasiao.

[ d
+1 Para obter a descrigao favor consultar manual de servigo.

® Salvar como protocolo

No protocolo de pardmetros sao registrados os dados e parametros do dispositivo.
Para analisar o funcionamento do dispositivo e detectar possiveis falhas (mau funcio-
namento) podera ser preparado um protocolo de diagnéstico.

Salvar como projeto

Em caso de conexdes frequentes, é recomendado optar por salvar como "Projeto". Na pro-
xima conexao ao dispositivo, basta abrir este "projeto". Todos os dados salvos anterior-
mente serao automaticamente transmitidos para SOPAS ET.

Para salvar: Selecionar o dispositivo desejado, chamar o menu "Project / Save Project"
(projeto / salvar projeto) e definir o diretério alvo e 0 nome do arquivo. O nome do arquivo
a ser salvo pode ser escolhido livremente. E (til estabelecer uma relagdo com o respectivo
ponto de medi¢cdo (nome da empresa, designhacao do sistema).

Menu "Project / Export Device" (projeto / exportar dispositivo)

El SOPAS Engineering Tool

New Project* =13
Project Edit MCU (SICK) Communication View Tools Help

{1 New Praject Cirl+N '-ﬁ"l |"i-‘1 | EI|EI|E|EI|E|3|
{J Open Project Crl+C
L

Nebwark Sran ccickant |
Sl - T B Save Project
ebecte: =]
Ctrl+Shift+S — | @ vetior
Cul+Q

2 Save Project As
K ) Figene Dateien

=

Close Project
Project Properties... F9

Import Device 3 Arbeitsplatz
P € Netzwerkumgebung
Export Device
Device Properfies. .. F8
Print: 4
Exit Ale+F4
1 C:\Dok{.. N\test.spr
2 C:\Dok{..J\Test.spr Flegamei  [NewProjct Save
e Bl Teiaie Files of typet  [sopas Project File hd Cancel
4 P\PRO{. .J\Test.spr
I |
Context Help I F 4
Sensor Intelligence. Network Configuration | Metwark Scan Map Device add Details. .. |
3 Authorized Clignt a MCU (SICK) & COM10 0 online %" synchronized O Download Immediately g
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Salvar como protocolo

Figura 56

= | Engineering T
Project Edit DH SB100

Selecionar o dispositivo e atualizar os dados do dispositivo, para tal, usar o menu
"Upload all Parameters from Device" (fazer upload de todos os parametros do disposi-

tivo).

Atualizar os dados do dispositivo

El q:l|H|Ié.| @lﬁlilﬁ @ Connection Wizard...

Project Tree I

b Mew Project
28 @ DHSB100 (Sensor 1)

Remove mapping

[8) Dowrload &l Parameters to Device
Diownload Modified Parameters to Device
al P from D

SICK

Sensor Intelligence.

Conkexk Help I F

Cowrload all writable Pararmeters to Device Group
Uplead &l Parameters from Device Group
Firrrveare Download

Metvaork Configuration | Metwork Scan | Map Device |

Aidd | Details., ..

EMEE
(Sensor 1) |Communication Yiew Tools Help
3|§I|E| QJ| 02,32\ 37657
; i Direct connection. . P
Crevice Cat
G Orline
| ) Suitable Device Descriptions |
— Go Cffline
I DH SE100 - 01.03.10
Edit rmapping. ..

3 Authorized Client a DHSB100 {Sensor 10 S 10,133.82.4:2111 401 1} 0 onfine %" synchronized 0 Download Immediately

=

» Chamar o diret6rio "Diagnosis / Protocols" ( diagnostico / protocolo) e clicar no botao

Figura 57

para o tipo de registro desejado.

Diret6rio "Diagnosis / Protocols" ( diagnéstico / protocolo)

Device Catalog | Nebwork Scan Assistant  Protocol I

=i
Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help

o old|e| 3| 3la] =] «| [~] | O[3|D|2[3| 9|

Project Trae | &

5 Mew Project
=~ DHSB100 (Sensor 1)

D Overview

= L:] Diagnosis Device identification

- [Z) Device information
D Error messages/warnings

DHSB100 v |

IS—:-ns-:ur 1

Sensor valuss

Maounting location

Idresden

-[2] Check values

) Configuration Protocol

u-j Adjustment

B[ Maintenance Parameter Print |

Parameter Preview |

PDF Expart Parameter |

Context Help | % Diagnose Prink |

Diagnose Preview |

PDF Export Diagnose |

SICK

Sensor Intelligence.

a Authorized Client a DH SB100 (Sensor 1) & COM104{01 1} 0 online %" synchronized O Download Immediately
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Figura 58

Figura 59

Definir o nome do arquivo e o local de armazenamento para exportar o arquivo pdf.

Save

Recent

w.

Desktop

Y

Eigene Dateien

0

Arbeitsplatz

Definir o nome do arquivo e o local de armazenamento

Bl save as PDF file

in: I@ Desktop

I 2oEE

Eigene Datsien
i Arbeitsplatz
€4 Netzwerkumgebung

Filz name:

DH_SB100_ParameterPrint

Files of type: IPDF File (*,pdf)

Save |
d Cancel |

Exemplo de protocolo de parametros

Protocolo de parametros DUSTHUNTER SB (exemplo)

El SOPAS Engineering Tool - Print Preview

File View Help

o]

|| 1

Zaom

‘I(())

EI -

Dusthunter - Parameter protocol

Type of device: DH SB100
Mounting location: dresden

Sensor 1

Device information

Device version

Distance vol. 400 mm

Factory settings

Scattered light (SL)

Firrmware version 01.03.08

Serial number 09108513 “12 g'gggg

Iefentity number 00036 o 0030

Harthweare version 1.1 )
Background light BL)

3 ce? 0.0000
Installation parameter e 72130 | |
Bus adress 1 ocl 0.0020
Calibration coefficients for calcu- Laser current
lation of concentration 4 0.0000
ool 0.0000 ool 30,3000
ool 1.0000 cell 0.0000
ec 0.o000 Device temp erature

. £e2 0.0000
Device parameter ccl 100.0000
cell -275.14800
Factory settings Motor current
Correction of scattered linht on co? 0.0000
Depth of immersion 0.4m cel 2000.0000
Caorrection factor depth of immersion 0.s cel 0.0000
Response time sensor 1.0s
Response time diagnosis values 10.0s Power supphy
Reference value scattered light 37V el 0.0000
Reference value backaround light 2.2 oo 11.0000
cell 0.0000
setting up Fonts | |Page 1of 1 | | |
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43.9 Iniciar o modo de medicao normal

Colocar o sistema de medicdo no modo "Medicdo" ap6s a entrada/alteracdo de parame-
tros. Para tal, comutar para o diretério "Maintenance / Maintenance" (manutengdo /
manutencao), desativar a caixa de selecao "Maintenance on/off" (manutencao lig./desl)
no grupo "Maintenance / Operation" (manutenc¢ao / operagao) e clicar no botao "SetState"
(definir estado) (- Figura 60). Com este procedimento, o start-up padrao esta concluido.

Figura 60 Definir o modo de operacao

El SOPAS Engineering Tool New Project® _ O] x|
Project Edt MCU (SICK) Communication View Tools Help

ojode| | ela| sls| o] [~] | O|8|D|3|B] @

"ﬁ'f'é']éft'ﬁéé'él Davice Catalag | Network Scan Assistant  Maintenance I L
5,. Mew Project
2@ Mcu(sick)
i [2] DUSTHUNTER Overview
uj Diagnosis
) Configuration
--uJ Adjustment MCU WVariant |DUSTHUNTER 5 vl Mounting Location ISICK
E--Q Mainkenance
B Maintenance

Device Identification

Maintenance / Operation

Conkext Help | F 4

s I C K Q I~ Maintenance anjaff Sek State

Sensor Intelligence.

a Autharized Client a MCU (STCK) & comio 0 online % synchronized O Download Immediately a
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4.4 Parametrizacao dos modulos de interface

441

Informacoes gerais

Os passos abaixo sao necessarios para selecionar e configurar os modulos de interface

opcionais Profibus DP e Ethernet:

» Selecionar o arquivo de dispositivo "MCU", colocar o sistema de medicdao no modo
"Manutencgao" e digitar a senha do nivel 1 (- p. 53, §4.1.4).

»

do sistema).
0 médulo de interface é mostrado como em "Interface Module".
» Configurar o médulo de interface de acordo com as necessidades.

Ir para o diret6rio "Configuration / System Configuration" (configuragédo / configuracao

Project Edit MCU (Dresden) Communication Yiew Tools Help

8l -0 x|

alojdla| «|+| 5| 3|a| s[=|a| @a|»| [~] | D|3|D|3[B] 9|

02,32,3767

Project Tree |

Device Cakalog | Metwork Scan Assistant  Swstem Configuration I

5 Mew Project

Ef] MCU {Dresden)

D Overyiew

[]"uj Diagnosis

Bk Configuration

D Application Selection

D Display Settings

L:] 110 Configuration

- D Input Parameters

- D Qutput Parameters

- |2 Inkerface Madule
Configuration

Yalue Darmping
[]--Q_J Adjustment
[]--U Maintenance

Device Identification

L Selected variant |DUSTHUNTER 5 (SES0, SB100,5F100,5P100) ¥ |

Mounting Location [SICK

Interface Module

Interface Module |Ethernet VI

Mo Module |

Profibus

Current Time

RS 455

Date|Time |18 Mo 2010 135:19:24

Adjust Date, Time

Day I 1 IMonth I 1
Hour I o Minute I o

Year I 2007
Secondl a

Set date | time | ) Date [ Timesst O Invalid value

System Time Synchronization

Date i Time:  Thursday, Movemher 18, 2010121753 PM CET Synchronize |

Context Help | System status mcu | &

SICK

Sensor Intelligence.

Other Parameters

Protocol selection ICoLa-B - l

Use RTS/CTS lines [~

Modbus Address I 1

Setial service port baudrate I S7E00

a Authorized operator ﬂ MCU (Dresden) S COM7 0 online % synchronized Q Download Inmediately

+1

0 arquivo GSD e a atribuicao do valor de medigao estao disponiveis sob con-
sulta para o médulo Profibus DP.
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4.4.2

Figura 62

Parametrizacao do modulo Ethernet

NOTA:

Na comunicacao via Ethernet existe o risco de um acesso indesejado ao sis-
tema de medicao.

» Operar o sistema de medicao apenas quando um mecanismo de prote-

cao adequado (p. ex., firewall) estiver instalado.

Atribuir um novo endereco IP ao madulo Ethernet

0 endereco IP especificado pelo cliente sera parametrizado pela fabrica, se o endereco for
informado no pedido do dispositivo. Caso o endereco nao esteja disponivel, sera entrado o
endereco padrao 192.168.0.10.

Para alterar o endereco seguir 0s passos abaixo:
» Ir para o diretério "Configuration / 10 Configuration / Interface Module" (configuracao /

configuracao I/0 / médulo de interface).
No campo "Ethernet Interface Configuration" (configuragao da interface Ethernet) ajus-
tar a configuragao de rede desejada e clicar no botao "Reset module" (reset méodulo)
no campo "Expansion module information" (informagcdo modulo de expansao).

gines 8l - o] x|
Project Edit MCU (Dresden) Communication View Tools Help
i J o / - "
pDlolda| «|+| > dla| sl=|a| @[n|»| |~] | D|S|D|=
Project Tree | Device Catalog | Metwork Scan Assistant  Interface Module | 2
b Mew Project
= f] MCU {Dresden) Expansion module information
D Qwerview
= Diag'_-'DSis . Madule type IEthernet 10BaseT VF
E}'"L:] Configuration Novo enderego
2] spplication Selection
: D Display Settings Reset module | ‘ihen this butkon is clicked, the connection will be reseted
=) IfO Configuration
-[2] Input Parameters
[ -] Output Parameters Ethernet Interface Configuration
D Syskem Configurakion I
[5) alue Damping IF Address ' ww | s | s 4 |
D"U.J Adjustment
B () Maintenance Subnet mask | 255 ES S 0
Context Help | System Status MU | ¥ Gateway | a | a0 | 0 0
SICK e
Sensor Intelligence.
a Authorized operator MCU (Dresder) S CoMy 0 online %* synchronized ﬁ) Download Immediately g
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Figura 63

Atribuir o novo endereco IP ao programa SOPAS ET

|

|

Selecione a aba "Network Scan Assistant" (assistente de busca na rede) e clique no
botao "Network Configuration" (configuracao rede).

Selecione o diretério "IP Communication" (comunicacao IP), colocar o campo de
entrada "Enable IP Communication" (habilitar comunicacao IP) em habilitado e clicar
no botao "Add" (adicionar).

Digitar o novo enderego IP configurado no diretério "Configuration / 10 Configuration /
Interface Module" (configuracao / configuracao I/0 / médulo de interface) e confirmar
com "OK".

g x
Internet Protocol (IP) Sl C K

Connections using the Internet Protocol (IP), e.g. via ethernet )
Sensor Intelligence.

E|---'.LJ Internet Pratacol
@ 1rtcrrict Frotocol (I7)
uj Profibus
- [ Serial Part

|v Enable IP Communication

"IP Address configuration

x| —

{* Single address |10.133.82.4
Edit |
{~ Address range First I

Delete |
Last I
QK I Cancel | Help | Enatilz all |

Disable al |

[~ Enable AutolP

Metwotk Configuration | Metwork Scan | o4 Cancel | Help

» Clicar no botao "Advanced" (avancado) no diret6rio "IP Communication" (comunicacao

IP).
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» Digitar o nimero da porta "2111" e confirmar com "OK" (todas as demais configura-

cOes sdo ajustes de fabrica de acordo com Figura 64).

Figura 64 Definir a porta TCP

Cola Dialect Ibinary - I rSeleck TCP Part(s)————

Scan timeout [ms] 500 v 2111

Optimize scan speed Iauto detect = I 2112

Sopas Hub scan an - " sty l—
Duplesx mode IhaIF-dupIex - I

Restore default values |

o]'8 I Cancel | Help

° » Ativar apenas a porta TCP necessaria.

"'1 » Se outra porta TCP (nem 2111 nem 2112) deve ser usada, ativar o
campo de entrada "Custom" (cliente) e digitar seu nimero na janela

adjacente.

» Selecionar a aba "Network Scan Assistant" (assistente de busca na rede), clicar no
botao "Network scan" (buscar na rede) e verificar se 0 endereco configurado aparece

no display.

Figura 65 Buscar da rede

Progress

The Engineering Tool is scanning For devices. ..

8 x
SICK

Sensor Intelligence.

Starting scan...
Scan running, 100%: done,
i Internet Pratocol (IP)  Found sensor at 10,133.82.4:2111
¥ Found sensor at 10,133.82, 4211140 1 1+
Scan complete.,

Metwork Configuration | Metwork Scan || [o]'4 I Cancel

Help

NOTA:

campo "Scantimeout" de 500 ms para 3000 ms.

Na comunicacao via Ethernet podem ocorrer falhas na transmissao de

dados que nao foram causadas pelo sistema de medicao.

» Em caso de transmissao dos valores de medicao e uso para controlar
processos unicamente via Ethernet, podem ocorrer falhas durante a ope-
racao do sistema. O fabricante do DUSTHUNTER SB50/SB100 nao se
responsabiliza por possiveis falhas decorrentes desta situacao.

E possivel minimizar problemas de comunicacao aumentando o valor no
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4.5

45.1

Figura 66

Utilizacao / Parametrizacao via opcao display LC

Informacoes gerais sobre a utilizacao

A interface de usuario e visualizacdo do display LC contém os elementos funcionais mos-
trados na Figura 66. A barra de estado mostra o modo de operacao atual (manutengao,
controle de funcionamento).

Elementos funcionais do display LC

Barra de estado DH SB100

FAILURE LED de estado

O
MAINTENANCE
REQUES

Campo de
visualizagao

Funcdo atual do
botao

Botdes de controle

Funcoes dos botoes

A funcdo depende do menu selecionado. Apenas a func¢ao indicada acima do botdo esta
disponivel.

Botéo Funcao

Diag Mostra informacdes de diagndstico (alertas e erros durante a partida a partir do menu
principal, informagdes de sensores durante a partida a partir do menu de diagnéstico -
p. 78, Figura 67)

Back Comuta para 0 menu superior

Seta M Rolar para cima

Seta U Rolar para baixo

Enter Executa a acdo selecionada com tecla de seta (comutagdo para um submenu, confirma-
¢ao do parametro selecionado na parametrizagao)

Start Inicia uma agéo

Save Salva o parametro alterado

Meas Muda a visualizagao de texto para gréfica
Indicacdo do ajuste de contraste (apés 2,5 s)
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45.2 Estrutura de menus
Figura 67
DH $B100
° Operating Mode 1/0 (MCU) Operating Mode
1 SetMaintenance 1 Operating mode | 1 Set Operation
) = | 2 Adustment 1
S %71 3 1/0 Diagnosis
© 4 110 Parameter
fio/mode fio fio/mode
| T ] 1 JEnte] | 1 11| | 1 1 1|
MEAS =) DH SB100 DH SB100
Adjustment AO Live Values /0 Parameter
* | 1 Start Check cycle 1 AO1: 7.01mA 1 AO Parameter 2)
2 AO2:7.02mA 2 Al Parameter
3 MCU Variant
DH SB100 DH SB100
Root Menu lio (Mcu Tiolad] foldiaglao olparam
1 10U . N NN Em [ 1 1 4| N NN Em
2 DHSB100 2 Adjustment
3 110 Diagnosis
4 10 Parameter [DHsB1o0 | SB100 DHSB1 00
; o 1/0 Diagnosis Al Live Values
ol
1 Analog output 1 Al1:0.00mA
| 1 1] | 1 1 1| 2 Anabog it | 2 A2 000ma
B 3 Deice o
/io/diag-' fio/diag/ai
N ET [ 1 0 1 [Enter]
DH SB100
Device Info
1 Location
2 Karsdorf
| 3 SN.08378651
4 Fimware:
5 1.044
fiofinfo
I N ET
DH $B100 DH SB100 Maintenance
Sensor 1 Operating Mode Sensor 1 Operating Mode
1 Operating Mode | 1 Set Mai 1 Operating Mode B 1 Set Operation
-— 2 Parameter | - 2 Parameter
1 3 Diagnosis =15 viagnoss ¢+ 1)
4 Device Info 4 Device Info
/Sensor/1 Isensor/1/mode /sensor/1 /sensor/1/mode
I ET | 1 1 1 JeEnte] | 1 1 | | 1 0 ! |
DH 8100
Diagnosis Parameter
1 Contam.0.0% 1 o2
2 Span70702%
3 Zero point 0.18 % 2 cel 3)
g | 4 Backlight 0.134V B PR
7|5 LD_Mon3931V
6 LD_I25mA
7 GLSL002V
8 Temp30°C Isensor/1/param
/sensor/1/diag | Back | | Enter|
| 1 ] 1 JeEnte]
DH SB100
Device Info 1): como no modo de operagao
1 Location
2 Karsdorf 2) - p 78, §4.531
B 3 SN:09108513 .
gl P 3): - p.80,84.5.3.2
5 01.03.08
/sensor/1/info
453 Parametrizacao
453.1 MCU

Saidas e entradas analégicas

>

>

Colocar a MCU no modo "Manutencao" e chamar o submenu "I/O Parameters" (para-
metros 1/0).

Selecionar o parametro a ser configurado e digitar a senha default (senha pré-definida)
"1234" usando as teclas "*" (para rolar de O a 9) e/ou ">" (para mover o0 cursor para a
direita).

Regular o valor desejado com as teclas "*" e/ou"—" e usar "Save" para salvar no dispo-
sitivo (confirmar 2 x).
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Figura 68 Estrutura do menu de parametrizagdo - Saidas e entradas analdgicas e ajuste da variante de MCU
Limit low Limit low Limit low
0000.00 mg/m® Password 0000.00 mg/m*
g g XXXX >
Jio/para/ao/1/!il [iolparalao/1/li! Jio/para/ao/1/!i!
[Backf 1 [ = | [ 1§ = | [ 1 ] = |
Limit high Limit high Limit high
0020.00 mgim® Password 0050.00 mg/m?*
— — XXXX "
AO Parameter AO1 Parameter liolparalaol 111! Tiolparalao/1/1il Tiolparalaol /1!
1 A1 Parameter 1 Limitiow [ 1 ] = | [ 1 0 = | [ 1 ] = |
2 AQ2 Parameter - 2 Limit high
> 3 Livezero
4 Measured value
fiolparalao Tlolparalaolt Live Zero
[0 W W 0 N W omt
. 2mA
4mA
Jiolparalao/1/lz
[Back 1 [ = |
Measured value
ConcSL
| ConeN
st
not used
[iolpara/ao/1/src
[Backl 1 |
Limit low Limit low Limit low
0000.00°C Password 050,00 °C
= | XX ——
/O Parameter Al Parameter Al1 Paramefer Tiolparalail /il Tiolparalail 111 Tolparalail /il
1 AO Parameter 1 A1 Parameter {1 Limitlow m “ n n n “ n
2 Al Parameter B 2 A2 Parameter 2 Limit high
3 MCU Variant
Jio/param Jio/paralao fio/para/ail1 Limithigh | |Limithigh | Limithigh |
[ 1 ]} | [ 1 1 1] [Back] 1 [ ¥ | 00000 Password 20000°
L — XXXX —
[iolparalail1/li! liolparafail1/li! Jio/paraail1/lil
[BackB 1 [ = | | 1 0 - | [ 1 ] = |
Limit low Limit low Limit low
| oooooomber Password 0850.00 mbar
- - XXXX -
fio/para/ai/2/li! lio/para/ail2/!i! liolparalail2/li!
1 Limitlow (Back] T [ = [Saw] [Back] T [ = JSaw] [Back] T [ = [Save]
Maintenance 2 fmitigh
CU Varant
E::gg ; E::: Limit high Limit high Limit high
L | Bﬁﬂ:ﬂ:ﬁ?? Sl | ooooo0moar Password 1200.00 mbar
D% Froni o ™ XXXX ™
Unlimited
[iolparalvar fiolparalai/2/i! Jiolparafail2/li! fio/para/ai/2/!i!
[Back] 1 [ = [sav] (Back| 1 [ = JSawe] [Back| 1 [ = JSawe] [Back] 1 [ = [save]
Ajuste da variante de MCU
Para ajuste/atribuicdo posterior da MCU a unidade emissor / receptor do DUSTHUNTER
SB50 ou SB100 (- p. 59, §4.3.1) devem ser executados 0s seguintes passos:
» Colocar a MCU em "Manutencao", chamar o submenu "MCU Variante" e selecionar o
tipo "DUSTHUNTER S".
» Digitar a senha default e transferir o tipo com "Save" (salvar) (confirmar 2 x).
As outras opcoes de selecao nao funcionam aqui.
I ~
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453.2 Unidade emissor / receptor
Para a entrada dos coeficientes de regressao sao necessarios os seguintes passos:

» Colocar a unidade emissor / receptor em "Manutencao" e selecionar o submenu "Para-
meters" (parametros).

» Selecionar o parametro a ser configurado e digitar a senha default "1234".

» Selecionar o coeficiente determinado (- p. 67, §4.3.7) com as teclas "*" e/ou "~" e sal-
var no dispositivo com "Save" (salvar) (confirmar 2 x).

Figura 69 Entrada dos coeficientes de regressao
Maintenance
Parameter Parameter
000.000 Password -01.130.
XXXX »
Isensor/1/param/1 /sensor/1/param/1 /sensor/1/param/1
[ 1 ] = | [ 1 ] = | [ 1 ] = |
Maintenance
Parameter Parameter Parameter
| 001000 Password 000.560.
» XXXX »
[sensor/1/param /sensor/1/param/2 [Sensor/1/param/2 [sensor/1/param/2
[Back] 1 § ¥ JEnter] [Back] 1 § — JSave] [Back] & § — | Save] [Back] & § = [ Save]
Parameter Parameter Parameter
000.000 Password -06.780
» » XXXX »
[sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3 /sensor/1/param/3

[Back| 1 | = JSave] [Back| 1 | = | Save] [Back| 1 | = | Save]
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45.4

Alterar configuracoes da tela com SOPAS ET

Para alterar os ajustes de fabrica, selecionar o arquivo de dispositivo "MCU" na janela "Pro-
ject Tree" (arvore de projetos), digitar a senha do nivel 1 e chamar o diretério "Configura-
tion / Display settings" (configuracao / ajuste display).

Figura 70

Diret6rio "Configuration / Display settings" (configuragdo / ajuste display)

Project Edit MCU (Dresden) Communicaton Miew Tools Help
ol okl ] «|=+]| 3| d|la] ol=|a| m|a| »| |~ | O|8|D|3|B] 2] 02.22.2767
Project Tres | Device Catalog | Metwork Scan Assistant  Display Settings | =
S. Mew Project N 5 .
- MCuU (Dresden) Device Identification
. D CnErviewn
u Diagnosis (niislE) Selected variant |DUSTHUMTER. S (SBS0, SE100,5F100,5P100) 'I Maounting Location ISICK
) Configuration
D Application Selection
Dis gs = A
: = Common Display Settings
=] j_] IO Configuration play 9
D Input Parameters
D Output Parameters Display language IEninsh - I Display Unit Syskem Imetric - I
Lo |2 InkerFace Module
D System Configuration
[2) walue Damping Overview Screen Settings
+1- ) Adiustment
u Maintenance Bar 1 Isensur 1 LI Yalue I\-'alue 2 LI Use A0 scaling [~ Range low I o Range high 200
Bar 2 ISensUr 1 LI Value I\u'alue 7 LI Use AQ scaling [~ Range law I o Range high 200
Bar 3 |Not Used «|  value INot Used v | Useadscaling [ Rangs low -100 Range high | 1000
Bar 4 |Not Used «|  value INot Used v | Useadscaling [ Rangs low -100 Range high | 1000
Bar 5 INnt Used;l Walue INnt Used;l Use AQ scaling W Range low -100 Range high I 1000
Bar & INnt Used;l Walue INnt Used;l Use AQ scaling W Range low -100 Range high I 1000
Bar 7 INot USEdLI Walue INot USEdLI Use AQ scaling [ Range low -100 Range high I 1000
Bar & INut USEdLI Value INut USEdLI Use A0 scaling W Range low -100 Range high I 1000
Measured Yalue Description
Dusthunter S Calculated values {MCU)
Yalue 1 = not used Walue 1 = Concentration s.c. dry OZ corr. (SL)
Yalue 2 = Concentration a.c. {SL) Yalue 2 = not used
Walue 3 = not used Walue 3 = not used
Context Hel ™ Walue 4 = not used Walue 4 = nok used
(EmA=Eds (RED I System Status MCLI I Yalue 5 = not used Yalue 5 = Temperature
Walue & = not used Walue &6 = Pressure
S I‘ K Yalue 7 = Scattered Light Yalue 7 = Moisture
Yalue § = not used Yalue & = Oxygen
Sensor Intelligence.

& Authorized operator

MCU (Dresden) S COM7 o online  %# synchronized (‘) Download Immediately

Janela

Campo de entrada

Significado

Common Display Settings
(configuragoes gerais da
tela)

Display Language (idioma |ldioma mostrado no display LC
datela)
Display Unit System (sis- | Sistema de unidades usado no display

datela)

tema de unidades na tela)
Overview Screen Settings | Bar 1 to 8 (codigos de Endereco de sensor para a primeira barra do valores medidos da visu-
(visdo geral configuragdes |barra 1a8) alizagao gréfica

Value (valor de medigéo)

indice de medicgéo para a respectiva barra do valor medido

Use AO scaling (usar
padronizacao AO)

Na ativacdo, a barra do valor medido é padronizada como a sua saida
analégica. Os valores-limite precisam ser definidos separadamente,

se esta caixa de selecao for deixada inativa.

Range low (faixa inferior)

Rande high (faixa superior)

Valores para uma padronizagéo separada da barra do valor medido

independentemente da saida analdgica
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Start-up e parametrizagéo

Atribuicao dos valores de medicao

Valor de medicao MCU Valor de medicao da unidade emissor / receptor
Valor medido 1 nao usado

Valor medido 2 Concentragao (SL.)

Valor medido 3 nao usado

Valor medido 4 néo usado

Valor medido 5 nao usado

Valor medido 6 nao usado

Valor medido 7 Luz difusa

Valor medido 8 nao usado

Valor medido MCU 1 Concentracgdo s. c. (corrigida)
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Manutencao

DUSTHUNTER SB

5 Manutencao

Informacoes gerais

Manutencao da unidade emissor / receptor
Manutencao da alimentacao de ar de purga
Desligar e colocar fora de servigo
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Manutengdo

5.1 Informacoes gerais
Os trabalhos de manutencao a serem realizados limitam-se a atividades de limpeza, con-
trole do alinhamento éptico e garantia do funcionamento da alimentacao de ar de purga.
CUIDADO:
A Respeitar as instrucdes de seguranca correspondentes e as informacoes
sobre a seguranca (- p. 10, §1.3) em todos os trabalhos.
Antes de realizar quaisquer trabalhos de manutencao, colocar o sistema de medicao no
modo "Manutencao" efetuando os seguintes passos.
» Conectar o sistema de medicao via cabo USB com o laptop / computador € iniciar o
programa SOPAS ET.
» Clicar no botao "Network scan" (busca na rede) no diretorio "Network Scan Assistant"
(assistente de busca na rede), selecionar o arquivo de dispositivo "MCU" e mové-lo para
a janela "Project Tree" (arvore de projetos) (- p. 52, §4.1.3.5).
» Entrar senha nivel 1 (- p. 53, §4.1.4).
» Comutar para o diretério "Maintenance / Maintenance", ativar caixa de sele¢do "Main-
tenance on/off" na janela "Maintenance / Operation" e clicar no botao "Set State" (defi-
nir estado) (- Figura 71).
Figura 71 EoBga;n?) E&:E"KAEnEtEnEaB" 7777777777777777777777777777777
=1
Project Edit MCU (SICK) Communicaton View Tools Help
o] ofu[e 3] ala] a[s] o] [~] | O[a[0[=[5] 9]
"ﬁ?’d’jé&'&""’rFEE'E' Device Catalogl Network Scan Assistant  Maintenance | L
h Mew Project

= ™MCu (SICK)

- [Z] DUSTHUNTER Overview
uj Diagnasis

uj Configuration

) Adjustment

Blj Maintenance

Device Identification

IMCU Variant |DUSTHUNTER 5

Maunting Location  [SICK

Maintenance / Operation
Cantext Help I F
SICK (%] ¥ Maintenance onjoff Sek Stake |
Sensor Intelligence.
a Authorized Client a MCU (SICK) & Ccom1o o online %" synchronized ‘) Download Immediately g

Retomar o modo de medig¢ado apds a conclusao dos trabalhos (desativar a caixa de selegao
"Maintenance on/off" na janela "Maintenance / Operation" e clicar no botao "Set state").

° ® Se aopcao display LC estiver disponivel, 0 modo "Manutencao" também
+1 podera ser definido usando as teclas no display (- p. 78, §4.5.2) ou conec-
tando uma chave de manutencao externa nos bornes Dig In2 (17, 18) na
MCU (- p. 38, §3.3.4).
® Durante o modo "Manutencao" nao ha controle de funcionamento automa-
tico.
® Na saida analégica sera emitido o valor ajustado para "Manutengao" (-
p. 62, §4.3.4). Isto também vale na ocorréncia de um mau funcionamento
(sinalizado na saida de relé).
® Em caso de falta de tensao, o modo "Manutengao" sera resetado. Neste
caso, o sistema de medicao vai automaticamente para "Medicao" depois
de ligar a tensao operacional.
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Manutencao

Intervalos de manutencao

Os intervalos de manutencao devem ser definidos pelo proprietario do sistema. O intervalo
de tempo depende dos parametros operacionais existentes no local, tais como, teor e
natureza de po, temperatura do gas, condigdes de funcionamento e condicdes ambiente.
Por isso, apenas poderemos dar recomendacgdes gerais aqui. Via de regra, os intervalos de
manutencao sao de cerca de 4 semana no periodo inicial, podendo ser prolongados pro-
gressivamente até chegar a um ano, se as condicdes o permitirem. O proprietario do sis-
tema deve especificar os trabalhos a serem realizados e sua execucao deve ser documen-
tada em um manual de manutencao (manual de servico).

Contrato de manutencao

Os trabalhos da manutencao programada podem ser executados pelo proprietario do sis-
tema. Porém, apenas pessoal devidamente qualificado segundo o capitulo 1 deve ser
encarregado da sua execucado. Sob consulta, todos os trabalhos de manutencao também
poderao ser assumidos pelo servigo de assisténcia técnica da SICK ou por concessiona-
rias autorizadas pela SICK. Quaisquer reparos serdo realizados por téchicos especializa-
dos, se possivel, na prépria planta.

Meios auxiliares necessarios

® Pincel, pano de limpeza, cotonete

® Agua

@ Filtro de ar sobressalente, pré-filtro (para aspiracao)
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Manutengdo

5.2

Manutencao da unidade emissor / receptor

NOTA:

» Nao danifique componentes do dispositivo durante os trabalhos de manu-
tencao.

» Nao interromper a alimentacao de ar de purga.

@ -

O exterior da unidade emissor / receptor deve ser limpo em intervalos regulares. Depdsitos
de pb e incrustacoes leves devem ser removidos com agua ou mecanicamente usando
meios auxiliares apropriados.

Limpe as superficies dpticas quando depésitos ficarem visiveis ou antes da contaminacao
atingir os valores-limites previstos (20 % para alerta, 30 % para mau funcionamento) ape-
nas no DUSTHUNTER SB100.

Além dos trabalhos de limpeza, deve-se verificar se o receptor de controle esta alinhado
corretamente (- p. 56, §4.2.3) (sendo necessario, corrigir o alinhamento).

DUSTHUNTER SB50
» Colocar o sistema de medicao no modo "Manutencao" (- p. 84, §5.1).

» Soltar os parafusos serrilhados e virar a unidade eletronica (1) para o lado (- p. 88,
Figura 73).

» Fechar o flange de montagem com a tampa (- p. 110, §7.3.6).

» Limpar a 6ptica do emissor (3), a 6ptica do receptor (4) e a Optica do receptor de con-
trole (5) cuidadosamente com um pano proprio para superficies épticas/cotonetes (-
p. 88, Figura 73).

» Virar a unidade eletrdnica novamente para tras e fixa-la com os parafusos serrilhados.

» Retomar o modo de medigao.

DUSTHUNTER SB100

» Colocar o sistema de medi¢cao no modo "Manuten¢ao".

» Soltar os parafusos serrilhados e virar a unidade eletronica para o lado.
» Fechar o flange de montagem com a tampa (- p. 110, §7.3.6).
>

No programa SOPAS ET, mudar para o subdiret6rio "Adjustment / Manual adjustment /
Motor control" (ajuste / ajuste manual / controle do motor) e clicar em "Move to control
position" (ir para posicao de controle). O suporte da 6ptica (2) é deslocado para a posi-
cao de referéncia, de modo haja acesso a todas as superficies dpticas.
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Manutencao

Figura 72 Subdiretério "Adjustment / Manual adjustment / Motor control" (ajuste / ajuste manual / controle do motor)

Bl SOPAS Engineering Tool New Project
Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help

ol oldla 5| ala] sl«|w| [»] | O[B|0[3(3] 9

Project Tree I Device Catalogl Netwark Scan Assistant  Motor contral I L
5, Mew Project

—[olx|

= DHSB100 (Sensor 1)
- D Overview
ﬂ Diagnasis . B B
) Configuration Device identification
E}w Adjustment
- B Manual adjustment ) )
DH SB100 d ISensor 1 Mounting location Idresden
- D Process control (temporary)
Filter check
EHJJ Maintenance Motor control
. [2) Mainkenance
' Measurement position ' Control position
Context Help I F 4 Mave ko measuring position Move to control position
Sensor Intelligence.
a Authorized Clisnt E DHSB100 (Sensor 1) & COM104011} 0 orline %" synchronized e Download Immediately E
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Manutengdo

Figura 73

» Limpar a éptica do emissor (3), a dptica do receptor (4), a dptica do receptor de con-
trole (5) e o filtro de amortecimento (6) cuidadosamente com um pano préprio para
superficies épticas/cotonetes.

» Deslocar o suporte da 6ptica (2) de volta para a posicao de medigao clicando em "Move
to measuring position" (ir para posicao de medicao).

» Retirar a tampa novamente do flange de montagem, virar a unidade eletrénica para
tras e fixar com os parafusos serrilhados.

Limpeza das superficies 6pticas (suporte da 6ptica (2) apenas no DUSTHUNTER SB100)

Vista A

88

DUSTHUNTER SB - Manual de operagdo - 8015898 V2.1 - © SICKAG |

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio



Sujeito a alteragdes sem aviso prévio

Manutencao

» Iniciar o controle de funcionamento, para tal, selecionar o arquivo de dispositivo "MCU"

Figura 74

Project Edit MCU (Dresden)

na aba "Network Scan Assistant / Detected devices" (assistente de busca na rede / dis-
positivos encontrados) e mové-lo para a janela "Project Tree" (arvore de projetos), abrir
o diretorio "Adjustment / Function Check - Manual" (ajuste / controle de funcionamento
manual) e clicar no botdo "Start Manual Function Check" (iniciar controle de funciona-
mento manual).

Diretério "Start Manual Function Check" (iniciar controle de funcionamento)

B SOPAS Engineering Tool New Project® =10] x|

Communication VWiew Tools Help

ojoldlel 3| ala] sl=|»] [~] | O|s|D|2|3] 9

Projeck Tree |

Device Catalog | Network Scan Assistant  Function Check - Manual I ®

S New Project
Eﬁ MCU (Dresden)
- [2) DUSTHUNTER Overview
uj Diagnosis
uj Configuration
E|--'JJ Adjustmant

) Mainkznance

D Function Check - Automatic IMCU Variant |DUSTHUNTER. 5 - l Mounting Location  |Dresden

Device Identification

Start Manual Function Check

Conkext Help I 4
SIC K Start Manual Function Check
Sensor Intelligence.
a Operakar a MCU (Dresden) s COM10 Q orline %* synchronized O Download Immediately a

>

o 0 controle de funcionamento também pode ser iniciado com as teclas na
+*L  telaLCdaMCU (- p. 78,§4.5.2).

Selecionar o arquivo de dispositivo "DH SB100" na janela "Project Tree" (arvore de pro-
jeto), abrir o diretério "Diagnosis / Check values" (diagnéstico / valores de controle) e
controlar o valor da contaminacao.
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Figura 75

Diret6rio "Diagnosis / Check values" (diagnéstico / valores de controle)

El SOPAS Engineering Tool New Project® - o] x|
Project Edit DHSB100 (Sensor 1) Communication View Tools Help
Bl oldle| 5| d[a] a|=| | ] | O[s|D[2(3] 9|
Project Tree I Device Catalog | Network Scan Assistant  Check values I %
b Mew Project . . . =
B Ei DH SB100 (Sensor 1) Device identification
- [E) overview
Diagnasis = = ) h I—
D Device information DH 5B100 d I;ens-:ur i Mounting location dresden
- D Error messages/warnings
-[E] Protocol
-[5) sensar values Measurement of contamination
U Configuration
- Adiustment Caonkamination scatkered light I 0 %
@ Maintenance
Contamination background light I 0 %
Conkamination I 0 %
Check values
Zero point I 0,171 %
Context Help | &
Span 70% I 69,991 | %
SICK e |
Sensor Intelligence. :I
-
a Authorized Client a DH5B100 (Sensor 1) & CcoM10401 1} Q online %" synchronized O Download Immediately a

» Se os valores estiverem dentro da faixa permitida, salvar os valores medidos para a
contaminacao, ponto zero e span (ponto de referéncia) no dispositivo, clicando em
"Refresh" ("Check values" group) (atualizar valores; grupo controlar valores);caso con-
trario, repetir a limpeza e controlar o valor da contaminacao mais uma vez, fazendo
outro controle de funcionamento.

° ® O valor da contaminacao também pode ser visualizado no display LD da
"'1 MCU (acionar controle de funcionamento e comutar para o menu "SB100/
Diagnosis", » p. 78, §4.5.2).
® Se o valor da contaminacao nao ficar abaixo do valor de alerta (20 %) qpos

varios ciclos de limpeza, é provavel que o dispositivo esteja defeituoso —
contactar o servico da SICK.

Retirar a tampa novamente do flange de montagem, virar a unidade eletrénica para

tras, fixar com os parafusos serrilhados e retomar a operacao de medicao (= p. 72,

§4.3.9).
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Manutencao

5.3

Manutencao da alimentacao de ar de purga

Trabalhos de manutencao a serem executados:

® Inspecao de toda a alimentacao de ar de purga

® Limpeza da caixa do filtro

® Sendo necessario, substituicao do elemento filtrante.

A carga de particulado e o desgaste do elemento filtrante dependem do grau de contami-
nacao do ar ambiente aspirado. Por isso, ndo é possivel indicar intervalos de tempos con-
cretos para estes trabalhos. Recomendamos que a alimentacao de ar de purga seja inspe-
cionada em intervalos curtos ap6s o start-up (aprox. 2 semanas) e os intervalos de
manutencao optimizados, a seguir, por um tempo de operacao mais longo.

NOTA:

Uma manutencao irregular ou insuficiente da alimentacao de ar de purga

pode causar a sua falha e assim provocar danos graves na unidade emissor /

receptor.

» A alimentacao de ar de purga deve sempre estar assegurada quando a uni-
dade emissor / receptor esta montada na tubulacgao.

» Desmontar a unidade emissor / receptor antes de comecar a substituicao
de uma mangueira para ar de purga danificada (- p. 94, §5.4).

[ J

Inspecao

» O ruido de operagao da ventoinha deve ser controlado regularmente; qualquer ruido
mais forte é indicio de uma possivel falha futura da ventoinha.

» Controlar o assento firme de todas as mangueiras e se ocorreu alguma dano.

» Verificar a contaminacao do elemento filtrante.

P Substituir o elemento filtrante nas seguintes situacoes:

- Quando uma contaminagao mais severa (depésitos na superficie do filtro) ficar visi-
vel

- A quantidade de ar de purga ficar sensivelmente menor em comparacao a opera-
c¢ao com um filtro novo.

° Nao é necessario desligar a alimentagao de ar de purga, ou seja, os com-
+1 ponentes podem permanecer na tubulacao, para limpar a caixa do filtro ou
trocar o elemento filtrante.
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53.1

Figura 76

Unidade de controle com alimentacao de ar de purga integrada

Limpar ou trocar o elemento filtrante

Abrir a porta da MCU com a chave apropriada.

Soltar o colar de retencao (1) na saida do filtro e tirar a caixa do filtro (2) do bocal.
Retirar a caixa do filtro.

Girar a tampa da caixa do filtro (3) na direcao da seta "OPEN" e tirar a tampa.
Retirar o elemento filtrante e substituir por um novo.

Limpar o interior da caixa do filtro e da tampa da caixa do filtro com um pano e um pin-
cel.

vVvVvyVYyvVYYvYyYy

NOTA:

» Na limpeza Umida, usar apenas um pano molhado com agua e depois
secar bem todas as pecas.

@ -

» Colocar um novo elemento filtrante.
Peca de reposicao: Elemento filtrante C1140, N.° da pe¢a 7047560

» Colocar a tampa da caixa do filtro e girar na direcdo contraria das setas até ouvir nitida-
mente que engatou.

» Montar novamente a caixa do filtro na unidade de controle.

%

g
11—

3
2

g

X
3
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Manutencao

53.2

Figura 77

Opcao unidade de ar de purga externa

NOTA:
A manutencao da unidade de ar de purga precisa ser realizada o mais tradar

® -

quando o pressostato de baixa pressao (7) na saida do filtro for acionado (»
Figura 77).

Trocar o elemento filtrante

Troca do elemento filtrante

7 1 6 5

LLARRA]

@ i/ {| [o

T T

Limpeza externa da caixa do filtro (1).

Soltar o colar de retengao (2) e prender a mangueira para ar de purga (3) em um local
limpo.

NOTA:
! » Colocar a extremidade da mangueira de tal maneira que corpos estra-
nhos ndo possam ser aspirados (pois podem causar danos irreparaveis
na ventoinha), mas nao feche esta extremidade da mangueira! Ar de
purga nao filtrado chegara ao bocal de ar de purga durante este peri-
odo.

Comprimir os fechos de engate rapido (4) e retirar a tampa da caixa do filtro (5).
Remover o elemento filtrante (6) fazendo movimentos de rotacao / extracao.

Limpar o interior da caixa do filtro e da tampa da caixa do filtro com um pano e um pin-
cel.

NOTA:

» Na limpeza Umida, usar apenas um pano molhado com agua e depois
secar bem todas as pecas.

[ J

Inserir o novo elemento filtrante com movimentos de rotagcao / insercao.

Peca de reposicao: Elemento filtrante Micro Top C11 100, N.° da peca 5306091
Colocar a tampa da caixa do filtro e fechar os fechos de engate rapido, prestando aten-
¢ao no alinhamento em relagao a caixa.

Fixar a mangueira para ar de purga novamente na saida do filtro com a abracadeira de
cabo.

"DUSTHUNTER SB - Manual de operagdo - 8015898 V2.1 - © SICKAG

93



Manutengdo

5.4

Desligar e colocar fora de servico

Colocar o sistema de medicéo fora de servigo:
® imediatamente em caso de falha da alimentacao de ar de purga

® quando o sistema ficar parado por um periodo mais longo (a partir de aprox. 1
semana).

NOTA:

A alimentacgao de ar de purga nao deve ser desligada ou interrompida em hipé-
tese alguma quando a unidade emissor / receptor estd montada na tubula-
cao.

@ -

Trabalhos a serem executados
» Soltar o cabo de conexao para a MCU.
» Desmontar a unidade emissor / receptor da tubulacao.

CUIDADO: Perigo - gas e componentes quentes
A » Respeitar as regras de seguranca pertinentes e as informagodes sobre a

segurancga apresentadas no capitulo 1 nos trabalhos de desmontagem.

» A desmontagem da unidade emissor / receptor em sistemas com poten-
cial de risco (pressao interna da tubulagao mais alta, gases quentes ou
agressivos) sO deve ser realizada quando o sistema nao estiver em ope-
racao.

» Tomar as medidas de seguranca adequadas contra possiveis riscos
locais ou decorrentes do sistema.

» Colocar placas de aviso e cadeados ou outros elementos de fecho nos
interruptores que nao devem mais ser ligados por motivos de seguranca.

» Feche o flange com tubo com tampao cego.
» Desligue a alimentacao de ar de purga.

» Solte os colares de retencao da mangueira e tirar a mangueira para ar de purga do
bocal, proteger as extremidades da mangueira para evitar a penetrac¢ao de sujeira e
umidade.

» Desconectar a unidade de controle da tensao de alimentacao.

Armazenamento
» Guardar componentes desmontados em um local limpo e seco.

P> Proteger os conectores de encaixe dos cabos de conexao com meios auxiliares apro-
priados de sujeira e umidade.

» Proteger a mangueira para ar de purga contra a entrada de sujeira € umidade.
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_Mau funcionamento

DUSTHUNTER SB

6 Mau funcionamento

Informacoes gerais
Unidade emissor / receptor
Unidade de controle
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6.1

Figura 78

Informacoes gerais

Alertas ou falhas no dispositivo sao sinalizados da seguinte maneira:

® O respectivo relé é comutado na MCU (- p. 40, Figura 25).

® A barra de estado (- p. 77, §4.5.1) na tela LC da MCU mostra "Maintenance requ." (soli-
citacdao de manutencao) ou "Failure" (mau funcionamento). Além disso, o LED corres-
pondente estara aceso: "MAINTENANCE REQUEST" em caso de alerta, "FAILURE" em
caso de falha ou mau funcionamento.

Possiveis causas sao mostradas na forma de informacoes sintéticas, depois de pres-
sionar a tecla "Diag" e selecionar o dispositivo ("MCU" ou "DH SB50 / DH SB100") no
menu "Diagnosis".

~
Conc. 8.6

00 P 2000 o
sL 86 ©
00 00

[ (")
OO0

|Diagnosis
1 10 MCU)
2 DHSB100

fdla fifo/status . ~
g — ‘Back] | 1 [ Enter Indicacéo do alerta ou da falha atual

Diagnosis
1 Errors 7——
2 Warningsn

Y

Isensor/status

Informacoes detalhadas sobre o estado atual do dispositivo podem ser encontradas no
diret6rio "Diagnosis / Error messages / Warnings" (diagnostico / mensagens de erro / aler-
tas). Para ver estas informacgodes: conectar o sistema de medigao com o programa SOPAS
ET e iniciar o arquivo de dispositivo "DH SB50", "DH SB100" ou "MCU" (- p. 52, §4.1.3.5).

0 significado de cada mensagem € mostrado em uma janela separada ao passar o pon-
teiro do mouse sobre a mensagem. Ao clicar na tela aparecera em algumas mensagens
uma descricdo sucinta das possiveis causas e sua eliminacdo em "Context help" (ajuda
conextual) (- p. 97, Figura 79, - p. 99, Figura 80).

Mensagens de alerta sdo produzidas quando limites internos definidos para funcgdes /
componentes do dispositivo sao alcancados ou excedidos, o que poderia levar a valores de
medicao errados ou a ocorréncia iminente de uma falha do sistema de medigao.

° As mensagens de alerta ainda nao significam um mau funcionamento do sis-
+1 tema de medicao. O valor de medicao atual continua sendo emitido na saida
analogica.

Para uma descricao detalhada das mensagens e possibilidades de correcao
+]_d favor consultar o manual de servigo.
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6.2 Unidade emissor / receptor

Mau funcionamento

Sintoma Possivel causa Medida corretiva
LED's da unidade emissor / e Faltatensdo de alimentacao » Controlar conectores de
receptor nao estao acesos e Cabo de conexdo ndo esta bem encaixado ou com encaixe e cabos.
defeito » Contactar o Servigo da SICK.
e Conectores de encaixe defeituosos

Mensagens de alerta e mau funcionamento no programa SOPAS ET

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio

Figura 79 Diret6rio "'Diagnosis / Errors/Warnings" (diagnéstico / erros/alertas) (DUSTHUNTER SB100)
El SOPAS Engineering Tool New Project* _ o x|
PrOJect Edit DHSB100 (Sensor 1) Communicaton View Tools Help
ol olale] 3| 8|a| s|«| ]| [~] | D[2|D|2|B] 9|
Project Tree I Device Catalog | Metwork Scan Assistant  Error messages/warnings I #
5 New Project . _ n
£ DHSB100 (Sensor 1) Device identification
-[2) overview
LJ Diagnosis ISens-:ur 1 Mounting location Idresden
D Device |nf0rmat|0n
Protocol
D Sensor values Error
D Cheack values
+ U Configuration X
U Maintenance Error selection : IActua\ vl
‘. EEPROM () Checksum parameter 2 Version paramstar 2 Chacksum Factory settings
(. Version Factory settings ‘. Filker measurement threshald value J Spantest 2 Monitor signal
‘2 Contamination ‘2 Overflon measured value 2 Overflow constant light
(2 Detection of final position
Reset of saved errors
Warnings
‘Warnings selection: IActuaI -
Contesthelp| &
r l J  Reference value (. Contamination Default Factory parameter
| | x
A Reset of saved warnings |
—sensor fitellgente. — ‘[
a Operator a DH SB100 (Sensor 1) & COMi0401 1} 0 online % synchronized Q Download Immediately a
Descricao Indicacao

Selecionando "actual" (atual) ou "memory" (meméria) na janela "Selection" (selegao), é
possivel ver mensagens de alerta ou mau funcionamento atuais ou anteriores registradas
na memoéria de erros.

Dependendo das circunstancias, as falhas listadas abaixo podem ser eliminadas no pro-
prio local.
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Mensagem Significado Possivel causa Medida corretiva
Contamination (con- | A intensidade de recepcdo | e Depoésitos nas superficies | » Limpar as superficies dpticas (- p. 86,
taminagao) (apenas | atual esté abaixo do valor- Opticas §5.2).
no DUSTHUNTER limite admissivel (- p. 102, | e Arde purga sujo » Controlar o filtro de ar de purga (- p. 91,
SB100) §7.1) §5.3).
» Contactar o Servigo da SICK.

Span test (teste de | Desvio do valor nominal Mudanca abrupta das condi- |» Repetir o controle de funcionamento.
"span") superiora+2 % ¢oes de medicao durante a » Contactar o Servico da SICK.

determinacgao dos valores de

controle
Overflow constant | Sinal de luz constante Participacdo da luzambiente é | » Reduzir a incidéncia de luz ambiente
light (overflow luz > 3,5 V; Valores de medicdo excessiva (qscolher outro Iogal de instalacao, prote-
constante) s&o invalidos ¢ao contra radiacdo solar, etc.).
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_Mau funcionamento

6.3 Unidade de controle

Mau funcionamento

Sintoma Possivel causa Medida corretiva
Sem indicagdo natela |e Falta tensdo de alimentagao » Controlar a alimentagao de tensao.
LC (opcao para e Cabo de conexdo para a tela ndao » Controlar cabos de conexao.
DUSTHUNTER SB50) esté conectado ou esta com defeito | » Trocar os fusiveis.

e Fusivel defeituoso » Contactar o Servigo da SICK.

Mensagens de alerta e mau funcionamento no programa SOPAS ET

Figura 80 Diret6rio "Diagnosis / Error / Warnings" (diagnéstico / mensagem de erro / alertas)
(=1 =]
Project Edit MCU (Dresden) Communication  Wiew Tools Help
ol uled] «|=»] | @la| al=|a] a|a]| »| |~] | O|5|0|2|B] 9] 02,32,3767
Project Tree I Device Catalog | Network Scan Assistant  Error Messages [ Warnings I #
S Mew Project B ) N
£ MCU (Dresden) Device Identification
D Crverview
() Diagnasis rCLU Selected variant |DUSTHUNTER S (SES0, SBIDDJSFIDD,SPIDD)LI Mounting Location |Cresden
D Device Information
. System Status MCU
D I} Diagnosis
“[ ] Trkerface Module _
= U Configuration 2 Operation ' Malfunction ' Maintenance Request ‘2 Maintenance ' Function Check
[ U Adjustment
) Maintenance ;
Configuration Errors
A0 configuration (Al configuration J DO configuration J DI configuration
2 Sensor configuration (2 Interface Module 2 MMC/SD card 2 Application selection
' "Limit and status" not possible (J Pressure kransmitter type not supported 2 Error current and LZ overlaps
Errors
‘4 EEPROM 2 Flash memory 2 IfC range error
2 13C module 2 MMC/SD access J AT NAMUR
. Power supply 54 ) Power supply 124 () Power supply(24W) <Z1%
. Power supply{24Y) =304
Warnings
4 Factory settings ‘2 Mo sensor found ‘2 Testmode enabled
Context Help | System statusmcu| %
- — — — — /1 2 Interfacemodule Inactive J RTC 2 13C module
| | ) Power supphy(24) <22y ) Power supply(Zd4i) =29y
L A_ e
a Operator a MU (Dresder) & COM7 o online % synchronized O Download Immediately a
Descricao Indicacao

"DUSTHUNTER SB - Manual de operagdo - 8015898 V2.1 - © SICKAG



Mau funcionamento |

Dependendo das circunstancias, as falhas listadas abaixo podem ser eliminadas no pro-
prio local.

Mensagem

Significado

Possivel causa

Medida corretiva

AO configuration (confi-
guragao saida analo-
gica)

0 nGimero de saidas analdgicas dispo-
niveis ndo corresponde as parametri-
zadas.

e AO ndo parametrizada
e Errode conexdo
e Falha de médulo

» Controlar a parametrizagao (-
p. 62, §4.3.4).
» Contactar o Servigo da SICK.

Al Configuration (confi-
guragao entrada anal6-
gica)

0 ndmero de médulos opcionais ndo
corresponde ao niimero de entradas
analdgicas parametrizadas.

e Al nao parametrizada
e Errode conexdo
e Falha de médulo

» Controlar a parametrizagao (-
p. 65, §4.3.5).
» Contactar o Servigo da SICK.

Interface Module
(mddulo de interface)

N&o ha comunicagao via médulo de
interface

o Mddulo ndo parametrizado
Erro de conexdo
e Falha de médulo

» Controlar a parametrizacdo (-
p.74,84.4.2).
» Contactar o Servigo da SICK.

No sensor found
(nenhum sensor encon-
trado)

Unidade emissor ndo foi detectada

e Problemas de comunicacgéo
na linha RS485

o Problemas na tensao de ali-
mentacgao

tema.

» Controlar as configuragdes do sis-

» Controlar os cabos de conexao.
» Controlar a alimentagéo de tensao.
» Contactar o Servigo da SICK.

Variant configuration
error (erro configuracao
variante)

Configuragao da MCU nédo combina
com sensor conectado

Foi colocado outro tipo de sen-| » Corrigir as configuragdes da aplica-
¢ao (- p. 59, §4.3.1).

sor

Testmode enabled
(modo de teste habili-
tado)

A MCU estd em modo de teste

» Desativar o modo " System Test"
(teste do sistema) (diretério "Main-
tenance")

Trocar os fusiveis.
Desligar a tensao da unidade de controle MCU.

Abrir a porta da MCU, tirar o suporte de fusivel (1) e abri-lo.
Retirar o fusivel defeituoso (2) e substituir por um novo (- p. 110, §7.3.6).
Fechar o suporte de fusivel e encaixa-lo.

Fechar a porta e ligar novamente a tensao de rede.

Figura 81
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_Especificacdes

DUSTHUNTER SB

7 Especificacoes

Caracteristicas técnicas

Dimensoes, numeros de pecas

Acessorios

Pecas de desgaste para uma operagao por 2 anos
Senha
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7.1 Caracteristicas técnicas

Parametros de medicao

Varidvel de medigao

Intensidade de luz difusa
Output da concentragdo de particulado em mg/m? apés medigao gravimétrica comparativa

Faixa de medicao (livremente
ajustavel)

Menor faixa: 0..20mg/m3 DUSTHUNTER SB50
0..10mg/m3 DUSTHUNTER SB100
Maior faixa: 0..200mg/m®  superior sob consulta

Incerteza de medigao 1

+2 % do valor final faixa de medigao

Tempo de resposta

1... 600 s; liviemente selecionavel

Condigoes de medigao

Temperatura do gas (acima do
ponto de orvalho)

-40...600 °C

Pressdo do gas de medigao

-50 hPa ... +2 hPa
-50 hPa... +30 hPa

Unidade de controle MCU-P
Opcao unidade de ar de purga externa

Diametro interno da tubulagdo | > 500 mm
Temperatura ambiente -40...+60°C Unidade emissor / receptor, unidade de controle
MCU-N
-40...+45°C Unidade de controle MCU-P, temperatura de aspiragao

para arde purga

Controle de funcionamento

Auto-teste automatico

Linearidade, drift, envelhecimento, contaminagao (apenas no DUSTHUNTER SB100)

Valores-limite de contaminagao (apenas no DUSTHUNTER SB100): a partir de 20 % alerta; a partir
de 30 % mau funcionamento

Controle de linearidade
manual

Com filtros de referéncia

Sinais de saida

Saida analdgica

0/2/4 ... 20 mA, resisténcia de carga max. 750 Q; Resolucao 10 bits; Isolagdo galvanica
1 Saida no DUSTHUNTER SB50, 3 saidas no DUSTHUNTER SB100;
opcional mais 2 saidas analégicas no DUSTHUNTER SB50 (- p. 21, §2.2.3)

Saida de relé

5 Saidas livres de potencial (contato inversor) para sinais de estado; Carga 48V, 1 A

Sinais de entrada

Entrada analégica

2 Entradas 0 ... 20 mA (padrao, sem isolagao galvanica); Resolucao 10 bits
Mais 2 entradas analdgicas ao usar um médulo de entrada analégico (opgédo, » p. 21, §2.2.3)

Entrada digital

4 Entradas para conectar contatos secos (p. ex., para chave de manutengéo externa, acionar con-
trole de funcionamento)

Interfaces de comunicacao

USB 1.1,RS 232
(nos bornes)

Para solicitacdo de valores medidos e atualizagdo de software via computador/laptop usando o
programa operacional

RS485

Para conexao da unidade emissor / receptor

Madulo de interface

Para comunicagao com computador host, ou para Profibus DP ou Ethernet

Alimentacdo elétrica:

Unidade de controle

Alimentacdo elétrica:
Poténcia consumida:

90...250VAC, 47...63 Hz; opc. 24V DC 2V
max. 15 W sem alimentacao de ar de purga
max. 70 W com alimentacao de ar de purga

Unidade emissor / receptor

24V da unidade de controle
max. 4 W

Alimentacdo elétrica:
Poténcia consumida:

Opcao unidade de ar de purga
externa (com caixa 2BH13)

Alimentacéao de tensdo (3 ph): 200...240V/345...415V com 50 Hz;
220...275V/380...480 V com 60 Hz
2,6 A/Y15A

0,37 kW com 50 Hz; 0,45 kW com 60 Hz

Corrente nominal:
Poténcia do motor:
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Peso
Unidade emissor / receptor |9 kg DHSB-TO
10 kg DHSB-T1
Unidade de controle 13,5 kg MCU-P
3,7kg MCU-N
Opcéo unidade de arde purga | 14 kg
externa
Diversos
Classe de protecao IP 66 Unidade emissor/receptor / unidade de controle
IP54 Opcao unidade de ar de purga externa
Comprimentos do cabo de 5m,10m Outros comprimentos sob consulta
conexao
Comprimento da mangueira |5m, 10 m Outros comprimentos sob consulta

para ar de purga

Laser Classe de protegdo 2; Poténcia < 1 mW; Comprimento de onda entre 640 nm e 660 nm
Volume de alimentacdo do ar | max. 20 m3/h Unidade de controle MCU-P
de purga max. 63 m3/h Opcao unidade de ar de purga externa

1):  Nafaixa de temperatura - 20 °C ... +50 °C

Conformidades

0 projeto técnico do dispositivo esta em conformidade com as seguintes diretivas da Uniao
Europeia e normas EN:

® Diretiva CE: Diretiva de Baixa Tensao - (NSP sigla em alemao, LVD em inglés)

® Diretiva CE: Diretiva relativa a Compatibilidade Eletromagnética (CEM) - (EMV sigla em
alemao, EMC em inglés)

Normas EN aplicadas:

® EN 61010-1, Instrucoes de seguranca para equipamento elétrico de medicao, controle
€ uso laboratorial

® EN 61326, Equipamento elétrico para tecnologia de medicao, tecnologia de controle e
uso laboratorial - requisito CEM

® EN 14181, Garantia de qualidade para sistemas de medicao automaticos
® EN 15267-3: Certificacdo de sistemas de medigao automaticos - Parte 3

Protecao elétrica
® |Isolacao: Classe de protecao 1 segundo EN 61010-1.
® Coordenacao da isolagao: Categoria de medigao Il segundo EN61010-1.

® Contaminacao: O dispositivo funciona de forma segura em um ambiente com um grau
de contaminacao 2 conforme EN 61010-1 (contamina¢cao normal nao condutiva e con-
dutiva temporariamente causada por condensacgao de umidade ocasional).

® Energia elétrica: O sistema de cabeamento da alimentagao de tensao de rede do sis-

tema deve ser instalado e protegido com fusiveis de acordo com as regras correspon-
dentes.

Certificacoes

A versao DUSTHUNTER SB100 possui o certificado de tipo (teste de adequacgao) conforme
EN 15267 e pode ser usada para controle continuo de emissdées em sistemas que reque-
rem certificagao e sistemas conforme a portaria alema 27 BImSchV.

"DUSTHUNTER SB - Manual de operagao - 8015898 V2.1 - © SICKAG 103



Especificagdes |

7.2 Dimensodes, nimeros de pecas

Todas as medidas sao indicadas em mm.

7.2.1 Unidade emissor / receptor

Figura 82 Unidade emissor / receptor

268

Espaco livre para abrir
a caixa

Nome Numero da pega
Unidade emissor / receptor DHSB-TOO 1043909
sem medicao da contaminagéo, profundidade de penetracdo 400 mm

Unidade emissor / receptor DHSB-T01 1046851
sem medicao da contaminacao, profundidade de penetragdo 800 mm

Unidade emissor / receptor DHSB-T10 1043910
com medicao da contaminagao, profundidade de penetragdo 400 mm

Unidade emissor / receptor DHSB-T11 1046850
com medicao da contaminagao, profundidade de penetragdo 800 mm
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7.2.2 Flange com tubo
Figura8  Flangecomtubo
== M12
T}
2
(S
L]
L L=350, 700
Nome Nimero da peca
Flange com tubo, DN195, comprimento 350 mm, St37 2046526
Flange com tubo, DN195, comprimento 700 mm, St37 2046492
Flange com tubo, DN195, comprimento 350 mm, 1.4571 2047288
Flange com tubo, DN195, comprimento 700 mm, 1.4571 2047287
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723 Unidade de controle MCU

Unidade de controle MCU-N sem alimentacao de ar de purga integrada

Figura 84 Unidade de controle MCU-N

A
y
@ Power
© Failure
.m:!m.
OO =
Y
' A
, A
Nome Numero da pega
Unidade de controle MCU-NWONNOOOOONNNE com montagem em parede (laranja), 1040667
Tensdo de alimentagdo 90 ... 250 V AC, sem unidade de ar de purga, sem display 1)
Unidade de controle MCU-NWODNOOOOONNNE com montagem em parede (laranja), 1040675
Tenséo de alimentagdo 90 ... 250 V AC, sem unidade de ar de purga, com display 1)
Unidade de controle MCU-N2ONNOOOOONNNE com montagem em parede (laranja), 1040669
Tenséo de alimentagdo 24 V DC, sem unidade de ar de purga, sem display 1)
Unidade de controle MCU-N20ODNOOOOONNNE com montagem em parede (laranja), 1040677
Tenséo de alimentagdo 24 V DC, sem unidade de ar de purga, com display 1)
Unidade de controle MCU-NWONNO1000NNNE com montagem em parede (laranja), 1044496
Tensédo de alimentagdo 90 ... 250 V AC, sem unidade de ar de purga, sem display 1)
Unidade de controle MCU-NWODNO1000NNNE com montagem em parede (laranja), 1045001
Tensédo de alimentagdo 90 ... 250 V AC, sem unidade de ar de purga, com display2)
Unidade de controle MCU-N2ONNO1000NNNE com montagem em parede (laranja), 1044999
Tenséo de alimentagdo 24 V DC, sem unidade de ar de purga, sem display 1)
Unidade de controle MCU-N20DNO1000NNNE com montagem em parede (laranja), 1045003
Tensdo de alimentagdo 24 V DC, sem unidade de ar de purga, com display 2)

1) Apenas para DUSTHUNTER SB50
2) Para DUSTHUNTER SB50 e SB100
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Unidade de controle MCU-P com alimentacao de ar de purga integrada

Figura 85 Unidade de controle MCU-P

-

0N O O
0| o o
< S| <
v !
Y
300
Nome Numero da peca
Unidade de controle MCU-PWONNOOOOONNNE com montagem em parede (laranja), 1040668
Tensdo de alimentagdo 90 ... 250 V AC, com unidade de ar de purga, sem display?l)
Unidade de controle MCU-PWODNOOOOONNNE com montagem em parede (laranja), 1040676
Tensédo de alimentagdo 90 ... 250 V AC, com unidade de ar de purga, com display 1)
Unidade de controle MCU-P20ONNOOOOONNNE com montagem em parede (laranja), 1040670
Tensédo de alimentagdo 24 V DC, com unidade de ar de purga, sem display 1)
Unidade de controle MCU-P20DNOOOOONNNE com montagem em parede (laranja), 1040678
Tensdo de alimentacédo 24 V DC, com unidade de ar de purga, com display 1)
Unidade de controle MCU-PWONNO1000NNNE com montagem em parede (laranja), 1044497
Tensédo de alimentagdo 90 ... 250 V AC, com unidade de ar de purga, sem displayl)
Unidade de controle MCU-PWODNO1000NNNE com montagem em parede (laranja), 1045002
Tensé&o de alimentagdo 90 ... 250 V AC, com unidade de ar de purga, com display2)
Unidade de controle MCU-P20NNO1000NNNE com montagem em parede (laranja), 1045000
Tensé&o de alimentagdo 24 V DC, com unidade de ar de purga, sem display 1)
Unidade de controle MCU-P20DNO1000NNNE com montagem em parede (laranja), 1045004
Tensao de alimentagdo 24 V DC, com unidade de ar de purga, com display 2)

1) Apenas para DUSTHUNTER SB50
2) Para DUSTHUNTER SB50 e SB100
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7.2.4 Opcao unidade de ar de purga externa

Figura 86 Op¢ao unidade de ar de purga externa

@14

550
470

40

40 _p.

Nome Namero da pega

Unidade de ar de purga com ventoinha 2BH13 e mangueira para ar de purga 1012424
com comprimento de 5 m

Unidade de ar de purga com ventoinha 2BH13 e mangueira para ar de purga 1012409
com comprimento de 10 m
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725 Protecao contra intempéries

Protecao contra intempéries da unidade de ar de purga externa

Figura 87 Protecdo contra intempéries para unidade de ar de purga externa

245

550

Nome

Nimero da pega

Protecao contra intempéries para unidade de ar de purga

5306108

Protecao contra intempéries para unidade emissor / receptor

Figura 88 Protecdo contra intempéries para unidade emissor / receptor

239

Nome

NUmero da pega

Protecao contra intempéries flange k225

2048657
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7.3

7.3.1

7.3.2

7.3.3

7.3.4

7.3.5

7.3.6

Acessorios

Cabo de conexao para unidade emissor / receptor - MCU

Nome Nimero da peca
Cabo de conexdo comprimento 5 m 7042017
Cabo de conexao comprimento 10 m 7042018

Alimentacao de ar de purga

120V AC, 50,60 Hz, 2200 W, 1 ph

Nome Nimero da peca
Valvula de retengdo DN40 2035098
Mangueira para ar de purga DN 40, vendido por metro 5304683
Abragadeira de cabo D32-52 5300809
Aquecimento do ar de purga com caixa para instalagao ao ar livre 2021514
230V AC, 50/60 Hz, 3000 W, 1 ph

Aquecimento do ar de purga com caixa para instalagao ao ar livre 2021513

Pecas de montagem

Nome

NUmero da peca

Kit de montagem

2048677

Acessorios para checagem do dispositivo

Nome NUmero da peca
Kit de filtros de controle 2042339
Suporte da Optica para teste de linearidade DUSTHUNTER SB50 2048281

Opcoes para unidade de controle MCU

Nome Nlmero da peca
Mddulo entrada analdgica, 2 canais, 100 €2, 0/4...22 mA, isolacado galv. 2034656
Médulo saida analdgica, 2 canais, 500 Q 0/4 ... 22 mA, 2034657
com separacao galvanica por madulo, resolugéo 12 bits

Suporte de médulo (para um madulo Al e AO) 6028668
Cabo de conexdo para médulos de /0 opcionais 2040977
Médulo de interface Profibus DP VO 2040961
Mddulo de interface Ethernet 2040965
Diversos

Nome Nimero da peca
Tampa 2052377
Vedacéo 4055065

Kit de fusiveis T2 A (para MCU com alimentacao de tensao de rede) 2054541

Kit de fusiveis T 4 A (para MCU com alimentagao 24 V) 2056334

110

DUSTHUNTER SB - Manual de operagao -

8015898 V2.1 - © SICKAG'

Sujeito a alteragdes sem aviso prévio



Sujeito a alteragdes sem aviso prévio

_Especificacdes

7.4 Pecas de desgaste para uma operacao por 2 anos

7.4.1 Unidade de controle MCU com alimentacao de ar de purga integrada
Nome Nimero Nlmero da peca
Elemento filtrante C1140 4 7047560
Pano para material 6ptico 4 4003353

7.4.2 Opcao unidade de ar de purga externa
Nome Nimero NUmero da peca
Elemento filtrante Micro-Topelement C11 100 4 5306091
Pano para material dptico 4 4003353
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7.5

Senha

SICK

Passwort  Autorisierter Bediener*

Nach dem Start des Bedien- und Parametrierprogrammes SOPAS ET sind nur die Pro-
grammfunktionen verfugbar, die keinen Einfluss auf die Geratefunktion haben.

Nicht eingewiesenes Personal kann keine Anderungen der Parameter vornehmen.
Zur Nutzung des erweiterten Funktionsumfanges wird das

Passwort sickoptic bendtigt.

Falls zur Eingabe eine falsche Taste gedriickt wird, muf} das Fenster geschlossen und
anschliefRend die Passworteingabe wiederholt werden.

Password "Authorized operator"

After the start of the SOPAS ET operating and parameterization program, only menus
are available which have no effect on the functioning of the device.

Untrained personnel cannot alter the device parameters. To access the extended range
of functions the

password sickoptic must be entered

If a wrong key is pressed when entering the password, the window must be closed and
then the entering repeated.
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Australia

Phone +61 3 9457 0600
1800 334 802 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Belgium/Luxembourg

Phone +32 (0)2 466 55 66

E-Mail info@sick.be

Brasil

Phone +55 11 3215-4900

E-Mail sac@sick.com.br

Canada

Phone +1 905 771 14 44

E-Mail information@sick.com

Ceska Republika

Phone +420 2 57 91 18 50

E-Mail sick@sick.cz

China

Phone +86 4000 121 000

E-Mail info.china@sick.net.cn

Phone +852-2153 6300

E-Mail ghk@sick.com.hk

Danmark

Phone +45 45 82 64 00

E-Mail sick@sick.dk

Deutschland

Phone +49 211 5301-301

E-Mail kundenservice@sick.de

Espaia

Phone +34 93 480 31 00

E-Mail info@sick.es

France

Phone +33 1 64 62 35 00

E-Mail info@sick.fr

Great Britain

Phone +44 (0)1727 831121

E-Mail info@sick.co.uk

India

Phone +91-22-4033 8333

E-Mail info@sick-india.com

Israel

Phone +972-4-6881000

E-Mail info@sick-sensors.com

Italia

Phone +39 02 27 43 41

E-Mail info@sick.it

Japan

Phone +81 (0)3 3358 1341

E-Mail support@sick.jp

Magyarorszag

Phone +36 1 371 2680

E-Mail office@sick.hu

Nederlands

Phone +31 (0)30 229 25 44

E-Mail info@sick.nl

SICK AG | Waldkirch | Germany | www.sick.com

Norge
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail austefjord@sick.no
Osterreich
Phone +43 (0)22 36 62 28 8-0
E-Mail office@sick.at
Polska
Phone +48 22 837 40 50
E-Mail info@sick.pl
Romania
Phone +40 356 171 120
E-Mail office@sick.ro
Russia
Phone +7-495-775-05-30
E-Mail info@sick.ru
Schweiz
Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch
Singapore
Phone +65 6744 3732
E-Mail admin@sicksgp.com.sg
Slovenija
Phone +386 (0)1-47 69 990
E-Mail office@sick.si
South Africa
Phone +27 11 472 3733
E-Mail info@sickautomation.co.za
South Korea
Phone +82 2 786 6321/4
E-Mail info@sickkorea.net
Suomi
Phone +358-9-25 15 800
E-Mail sick@sick.fi
Sverige
Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se
Taiwan
Phone +886 2 2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw
Tiirkiye
Phone +90 (216) 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr
United Arab Emirates
Phone +971 (0) 4 88 65 878
E-Mail info@sick.ae
USA/México
Phone +1(952) 941-6780

1 (800) 325-7425 - tollfree
E-Mail info@sickusa.com

More representatives and agencies
at www.sick.com

SICK

Sensor Intelligence.
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