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Informacgées legais
Sistema de aviso de adverténcia

Este manual possui avisos que precisam ser observados para garantir sua seguranga pessoal e impedir
danos materiais. Os avisos sobre sua seguranga pessoal sdo destacados no manual com um simbolo de
alerta, avisos somente sobre danos materiais ndo possuem simbolo de alerta. Os avisos abaixo sao

ordenados segundo o grau de perigo.

/\ PERIGO

indica que a falta de adocao de precaugdes apropriadas resultara em morte ou ferimentos graves.

/i, Aviso

indica que a falta de adogao de precaugdes adequadas podera resultar em morte ou ferimentos.

/i\, cuIDADO

causar ferimentos de menor gravidade.

com o simbolo de alerta de seguranca indica que a falta de adog¢éo de precaugdes apropriadas podera

CUIDADO

causar danos materiais.

sem o simbolo de alerta de seguranga indica que a falta de adog&o de precaugdes adequadas podera

AVISO

indica que um resultado ou situagdo nao pretendidos podem ocorrer se as
correspondentes ndo forem consideradas.

informagodes

Se houver mais de um grau de perigo presente, a nota representando o maior grau de perigo sera usada.
Avisos sobre ferimentos com simbolos de alerta de seguranga também poderéo incluir avisos sobre

danos materiais.

Pessoal Qualificado

O produto/sistema descrito nesta documentagdo somente podera ser operado por pessoal qualificado
para a tarefa especifica segundo a documentagao aplicavel a tarefa especifica, e especificamente notas e
instrucdes de seguranca. Pessoas qualificadas sdo aquelas que, com base em seu treinamento e
experiéncia, sdo capazes de identificar riscos e evitar perigos em potencial ao trabalhar com esses

produtos/sistemas.

Uso adequado de produtos Siemens
Observe a nota abaixo:

/I\ Aviso

Os produtos Siemens s6 podem ser usados nas aplicagdes descritas no catdlogo e documentacédo
técnica aplicaveis. Se produtos e componentes de outros fabricantes forem usados, eles deverao ser
recomendados ou aprovados pela Siemens. Sao necessarios transporte, armazenagem, instalagéo,
montagem, comissionamento, operagdo e manutencdo apropriados para garantir que os produtos
sejam operados de modo segura e sem problemas. Condigbes ambientais permitidas devem ser
atendidas. As informagdes na documentagao correspondente deveréo ser observadas.

Marcas

Todos os nomes identificados com ® sdo marcas registradas da Siemens AG. As demais marcas nesta
publicacdo podem ser marcas cujo uso por terceiros para os seus proprios fins podem violar direitos do

proprietario.

Limitagdo de Responsabilidade

Examinamos o conteudo desta publicagdo para assegurar a consisténcia com o hardware e software

descritos. Como a variancia ndo pode ser totalmente impedida, ndo podemos garantir a consisténcia total.
Contudo, as informagbes desta publicacdo séo revistas regularmente e quaisquer corregcbes necessarias

serao incluidas nas edigbes posteriores.
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Objetivo destas instrugdes

Esse manual de Procedimentos Iniciais descreve o comissionamento e operagdo do conversor de
frequéncia SINAMICS G120 usando os assistentes de aplicagdo do IOP. Para fungbes especiais do
conversor de frequéncia, como a fungao de reinicializagdo automatica, utilize, por favor, as Instrugoes de
Operagoes e o Manual de Parametros da Unidade de Controle correspondente.

As fungbes e propriedades do IOP sado descritas detalhadamente nas instrugdes de operagdo do
"SINAMICS IOP" e somente explicadas aqui na medida necessaria para o entendimento das fungdes
descritas.

Informagées adicionais sobre o SINAMICS G120

Todos os manuais dos conversores de frequéncia SINAMICS G120 podem ser baixados na Internet:
Manuais (http://support.automation.siemens.com/WWW/view/en/22339653/133300)

e também estéo disponiveis em DVD:

Colegao de Manuais SD- todos os manuais sobre motores de baixa-tensédo, motorredutores e conversores
de baixa tenséo, 5 idiomas (Alemé&o, Inglés, Italiano, Francés, Espanhol)

Numero de pedido: 6SL3298-0CA10-0MGO (servico de atualizagao para 1 ano; fornecido 4 vezes)

Colecdo de Manuais SINAMICS (também contém documentagdo da familia Micromaster, 5 idiomas
(Aleméao, Inglés, Italiano, Francés, Espanhol)

Numero de pedido: 6SL3097-4CA00-0YGO (fornecimento unico)

Conversores de frequéncia com Unidades de Controle CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2
Procedimentos Iniciais, 01/2011, ASE02792536C AB
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Projeto do conversor de frequéncia

Componentes e projeto do conversor de frequéncia
Os conversores de frequéncia SINAMICS G120 incluem um Moddulo de Poténcia (PM) e Unidades de

Controle (CU).

53
=
3
&

o

'i' Médulo de Poténcia PM (IP20)

'\'_3-' Unidade de Controle CU

i@:' Painel de Operagao Inteligente IOP
'@ Maodulo de Alimentagao PM230 (IP54/UL Tipo 12) com IOP inserido

Figura 1-1  Projeto do conversor de frequéncia (exemplo)



Frgjeto ao coriversor ae irequericia
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Remover CU Inserir IOP
Inserir CU
Figura 1-2  Montagem de componentes

Componentes para comissionamento

As seguintes ferramentas estéo disponiveis para comissionamento do conversor de frequéncia:
* Painel de Operacéo Inteligente IOP

Painel de Operagéo Basico BOP-2

Ferramenta de comissionamento STARTER (Software para PC)

IOP

Inversor em PC IOP Handheld

Figura 1-3  Opgdes de controle de operagéo



FTrojeto ao coriversor ae irequericia

Tabela 1- 1

Componentes e ferramentas para comissionamento e backup de dados

Componente ou ferramenta

Numero de pedido

Painéis de
loperagao para
comissionamento,
diagnostico e
controle de
conversores de
frequéncia

BOP-2 - para encaixe no conversor de frequéncia
* Copia de parametros do drive
* Display com duas linhas

* Comissionamento guiado

6SL3255-0AA00-4CA1

IOP - para encaixe no conversor de frequéncia ou no handheld
* Copia de parametros do drive
* Display de texto completo

* Operagao com base em menu e assistentes

6SL.3255-0AA00-4JA0
I0OP Handheld:
6SL.3255-0AA00-4HAQ

IOP/BOP-2 Kit de Montagem IP54/UL Type 12

6SL3256-0AP00-0JAO

Ferramentas para
PC

Ferramenta de comissionamento STARTER (software para PC)
conectado ao conversor de frequéncia via cabo USB

STARTER em DVD:
6SL3072-0AA00-0AGO

Para download: STARTER
(http://support.automation.sieme
ns.com/\WW/view/en/

10804985/130000)

Kit de Conexao para PC
O kit inclui DVD STARTER e cabo USB

6SL3255-0AA00-2CA0

Drive ES Basico

Para comissionamento do conversor de frequéncia via Interface
PROFIBUS. Inclui STARTER

6SW1700-5JA00-4AA0

Cartao de memoria para salvar e transferirCartdo MMC
as configuragbes do conversor de

6SL3254-0AM00-0AAQ

frequéncia Cartao SD

6ES7954-8LB00-0AAQ



http://support.automation.sieme

Frojeto ao cornversor ae irequericia
1.1 Unidades de Controle

1.1 Unidades de Controle

Diferentes versdes de Unidade de Controle
As Unidades de Controle se diferem pelos seguintes fatores principais:
¢ Tipo de protocolo de comunicagao
* Tipo e escopo de fungdes

- Ex.: para CU230P-2... fungdes tecnoldgicas adicionais especificas para bombas, ventiladores
e compressores
- Ex.: para CU240E-2... fungdes de seguranca adicionais integradas

* Tipo e numero de entradas e saidas disponiveis

CU230P-2... CU230P-2 HVAC CU230P-2 CAN CU230P-2 DP
Fungdes
Comunicagao USS ou Modbus RTU ou BACnet MS/TP CANopen PROFIBUS DP
Fungdes Por exemplo: modo de economia de energia, controle em cascata, operagao de emergéncia
tecnologicas estendida, controlador de zonas multiplas, bypass
Entradas Digitais 6

Entradas Analdgicas |Al0 e Al1: Tensdo ou corrente; Al2: Sensor de corrente ou temperatura (Ni1000/PT1000); Al3:
Sensor de temperatura (Ni1000/PT1000);

Saidas Digitais 3

Saidas analogicas 2

CU240B/E-2... CU240B-2 CU240B-2 DP |CU240E-2 CU240E-2 F |CU240E-2 DP |CU240E-2 DP-F
Fungdes
Fieldbus USS ou PROFIBUS DP|USS ou USS ou PROFIBUS DP|PROFIBUS DP

Modbus RTU Modbus RTU |Modbus RTU com PROFlsafe

Funcées de - - STO STO, SS1, STO STO, SS1, SLS
seguranca integradas SLS
Entradas Digitais 4 6
Entradas digitais de
seguranca - 1 3 1 3
Entradas anal6gicas 1 2
Saidas digitais 1 3
Saidas Analdgicas 1 2

*) Uma entrada digital de seguranga é criada combinando duas entradas digitais “normais”

10 Conversores de frequéncia com Unidades de Controle CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2
Procedimentos iniciais, 01/2011, ASE02792536C AB



Frojeto ao corversor ae irequericia

1.2 Modulo de Poténcia

1.2 Médulo de Poténcia

Os Modulos de Poténcia possuem diferentes graus de protegao em diversas topologias nas poténcias de
0.37 kW a 250 kW. Os Médulos de Poténcia sdo subdivididos em varios tamanhos (Frame sizes - FS).

Médulos de Poténcia com grau de protecao IP20: PM240, PM250, PM260

Tamanho FSA FSB FSC FSD FSE FSF FSGX
PM240, 3AC 400V — modulos de poténcia com chopper de frenagem integrado”

Faixa de poténcia (LO) em Kw| 0.37...1.5 22.4 7.5...15 18.5...30 37..45 55...132 160...250
Filtro RFI, Classe A o ) ) ° ° o o
PM250, 3AC 400V - modulos de poténcia com recurso de regeneragao de energia

Faixa de poténcia (LO) em kW - - 7.5...15 18.5...30 37...45 55...90 -
Filtro RFI, Classe A - - ) ) ° ° -—
PM260, 3AC 690V - modulos de poténcia com recurso de regeneragao de energia

Faixa de poténcia (LO) em kW - - - 11...18.5 - 30...5 -
Filtro RFI, Classe A - - - ofe - ole -
Filtro Senoidal - --- - ) - ° -

o = nao incluso; e = incluso; @ = a partir de 110 kW para montagem externa

1) O Mddulo de Poténcia PM240 FSGX nao possui chopper de frenagem integrado, mas é possivel a instalagcdo de

chopper de frenagem opcional

O Moédulo de Poténcia PM230, grau de protegao P55/UL Type 12

Tamanho FSA FSB FSC FSD FSE FSF
PM230, 3AC 400V - médulos de poténcia com baixo nivel de harménico na linha
Faixa de poténcia (LO) em Kw 0.37...3 4..75 11...18.5 22...30 37...45 55...90

Filtro RFI, Classe A

Filtro RFI, Classe B

Conversores de frequéncia com Unidades de Controle CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2
Procedimentos iniciais, 01/2011, A5E02792536C AB



FTrojeto ao coriversor ae irequericia

1.3 Painel de Operacéo Inteligente IOP

1.3 Painel de Operacao Inteligente IOP

O IOP é um dispositivo de operagao que permite o comissionamento
local do conversor de frequéncia, inclusdo de parametros e
monitoramento de operagao.

Menus de selegao e indicadores de estado sdo mostrados no visualizador

de textos e graficos. O visualizador é dividido por areas e

* Visualizador de situagéo e diagndstico f-butp smooth

» Mensagem de status

* Menu de selegao 4

Conkrol Nerw

(1} Visualizador de status e diagnéstico

@ Mensagem de status: Tensao de saida

@ Mensagem de status: Frequéncia de saida
@ Menu de selegao: Assistente/Controle/Menu

Manuseio do IOP

» E possivel selecionar um menu, por exemplo ASSISTENTES, girando o seletor de
navegacao
* Sua selegdo é confirmada pressionando o seletor (OK).

HAND Pressionando, é possivel alternar entre fontes de comando externas e IOP como fonte

AUTO de comando

* HAND (MANUAL) significa: Controle manual usando botdes IOP

* AUTO significa: O conversor de frequéncia responde a comandos externos (fieldbus
ou terminais)

* Nomodo AUTO: sem fungéo
* No modo MANUAL: ao pressionar inicia o conversor de frequéncia

* No modo AUTO: sem fungéo
* No modo MANUAL:
— Pressione rapidamente: OFF1 - o motor é parado de acordo com a rampa de
desaceleracao selecionada (P1121)
— Pressionando por mais de 3 segundos: OFF2 - o motor desacelera até parar

NFa * Pressionado fornece informagdes sobre o visualizador atual
* E possivel voltar para o display pressionando novamente

EEC * Pressionado rapidamente: volta para o display anterior
* Pressionado por mais de 3 segundos: o IOP volta para a tela de status




Frojeto ao cornversor ae irequericia

Estrutura do menu

1.3 Painel de Operacéo Inteligente IOP

A estrutura do menu mostrada aqui aplica o IOP com FW 1.1 e FW1.1HF. Ela apresenta uma visao
geral de onde é possivel encontrar assistentes de aplicagéo e fungbes de configuracdo adicionais.

Em vez de usar os assistentes de aplicagdo, parametros individuais também podem ser usados

para alterar diretamente todas as configuracdes.

Assistente Controle Menu
— Comissionamento Setpoint Diagnéstico
basico Para tras ‘|
Modo JOG L Funcgdes de diagndstico

Assistentes de
comissionamento
adicionais (dependem
da Unidade de Controle)

© (dependem da Unidade
de Controle)

| Parametro

!— Opgodes de selegéo e
, agrupamento para
parametros

— Assistentes

|_ Atalho para o menu
“Assistentes”

—| Upload/download

Download para drive "

Upload a partir do drive
1) Somente com versdes de
firmware idénticos.

— Ferramenta

!— Opcdes de
' configuracdo, incluindo
idioma, hora e data...



Frojeto ao corversor ae irequericia

1.3 Painel de Operagéo Inteligente IOP

14 Conversores de frequéncia com Unidades de Controle CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2
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Instalacao

Conexao do Médulo de Poténcia ao motor e fonte de alimentagao

L1
L2
L3
PE 1 A .
A S :I #I z'] '
TUT 1v1 TW1 PET
Reator de linha 1
102 1V2 1W2 PE2
Resistor de L1 L2 L3 PE
frenagem . Filtro de linha 11 4
! (externo)
| i_h L1 L& L3 PE
D [Fe] :
U1 v wiPE1
Madulo de R1 R2 Ut V1 Wi PE1
Poténcia
U2 v2 Wz PE2 Modulo de poténcia PM240 1
' il Uz V2 W2 PE2
CTRL ‘]l.__l1 1'#.-"17_1".-"'-:)1 PE1
i Filtro senoidal”’ ou
Relé RO
isjuntor 1, reator de saida
102 1W2 1W2 PE2
\
PE
Fonte de alimentagao
do freio
Figura 2-1 Diagramas de conexdo para PM230, PM240, PM250

Nota: A PM260 possui filtro RFI e senoidal integrado. No mais, a fiagdo do PM260 corresponde a

do PM250.

L1 L2 L3 PE
Filtro de linha
(externo)
LT L¥ Ly FE

11

Médulo de poténcia PM250 4

Ul vi W1 PE1

Uz V2 W2 PE2

TU1 11 1W1 PEY
| FTFL Filtro senoidal” ou
Rele 11 reator de saida ¥ 1]
disiuntor | | 415 12 1wz PEZ
LI
I PE
— M

Fonte de alimentagao:

do freioz =

1) Acessorios

-



instalagao
2.1 Interfaces das Unidades de Controle

2.1 Interfaces das Unidades de Controle

2.1.1 Interfaces da CU230P-2

@Abertura para cartdo de memoria (cartdo MMC ou SD)
@Interface para painel de operacgéo (IOP ou BOP-2)
@Interface uUsB

(4)LED indicador ' ROY
BF

@DIP switch para protocolo fieldbus

Exemplo 1:
Endereco = 10
(=2+8)

NI1000 DIP switch Al2
§ (terminais 50/51)
5

DIP switch para AlO e
Al1 (terminais 3/4 e
10/11)

(E)Saidas digitais
(EBornes

{{{jbenominagdes dos terminais

CU230P-2 HVAC CuU230P-2 CAN CU230P-2 DP
Conector SUB-D para
comunicagdo via CAN

onector RS485 para
comunicagao via
sistemas fieldbus

Chave para resistor

Chave para resistor de
de terminagéo de

terminacéo de rede

Contato Denominagéo Contato Denominagéo
0V, potencial de referéncia Nao atribuido Tomada SUB-D para
RS485P, recepgéo e envio (+) CAN_L, sinal CAN (dominante baixa) comunicagao via
CAN_GND, CAN terra PROFIBUS DP

RS485N, recepgao e envio (+)
Blindagem de cabo
N&o conectado

Nao atribuido

(CAN_SHLD), blindagem opcional
(GND), CAN terra opcional

CAN_H, sinal CAN (dominante alta)
Nao atribuido

Nao atribuido

B WN =
O©ONOOARWN -
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2.1 Interfaces das Unidades de Controle

21.2 Conexao de cabos nos terminais da CU230P-2

®)

® @

@ Terminais Explicagdo

Alimentagao eletronica opcional 18V ... 30V

| st . Potencial de referéncia para terminal 31
13 |GHEN

=3

10V de saida relativa ao GND, max. 10mA

Potencial comum de referéncia

Entrada de sensor de temperatura NI11000 ou entrada analégica Al2+
MHICIAD Potencial comum de referéncia

G Entrada de sensor de temperatura NI11000 ou entrada analégica Al3+

__’i"')li'.'ll‘;'. Potencial comum de referéncia
GKE:

&

Wl

e —

el &l

32 | 52

35| 35|

El E3

1| |

51 | 61 |

= | 52|

=] =]

Entrada analégica 1 (-10V ... 10V, 0/4 mA ... 20 mA, -20 mA, -20mA) 0| 10 0|

Potencial de referéncia para entrada analégica 0 10V | 1 +0Y |

Saida analdgica 1 (OV ... 10V, 0 mA ... 20mA) E E 5 |

Potencial comum de referéncia 27 | a7 2T 0

10 V saida relativa ao GND, max. 10 mA E i1 | z

Potencial comum de referéncia 12| 12 2 |

Entrada analégica 0 (-10 V ... 10 V, 0/4 mA ... 20 mA, -20 mA ... 20 mA) oW (3 | * ov 3|

Potencial de referéncia para entrada analégica 0 14 | 14 4 |

Saida analégica 0 (0V ... 10 V, 0 mA ... 20 mA) Iﬁg l—gi I—Ey_

Potencial comum de referéncia 113 | 113 13 |

Saida Digital 1, contato NA, 0,5 A, 30 V DC [#1 | £l 21 |

Saida Digital 1, contato comum, 0,5 A, 30 V DC 22 | a2 |22 |

Sensor temperatura motor (PTC, KTY84-130 ou contato NF bimetalico) El ‘Ei El

Sensor temperatura motor (PTC, KTY84-130 ou contato NF bimetalico) 114 | - iE 115 |

Saida 24 V, potencial de referéncia GND, max. 100 mA L 8 3]

Potencial comum de referéncia 28 | ja8 24 |

ca [picon Potencial de referéncia para entradas digitais 164 | A 5G|

\ Iz |- | | Entrada Digital 0, isolada _.:"'_L ._,r"_li_ ._,fjl_!_

bt o1 Entrada Digital 1, isolada -u—-fa—a_ -_-f_E_ - 5 |

7 iz Entrada Digital 2, isolada 7| L 7|
e Entrada Digital 3, isolada ] i &

e ks | Entrada Digital 4, isolada 16 | 16 8 |

17 fie | | Entrada Digital 5, isolada E I-__? E

w fcong Saida Digital 0, contato NA, 5A, 30 VDC/2A, 230V AC 13 [1a | ]

a0 fo o coM Saida Digital 0, contato comum 20 m 20
_|g|_ 19 fprans 3 Saida Digital 0, contato NF -_®_|E L5518 | 1a
Frl ] Saida Digital 2, contato NA, 5 A, 30 V DC /2 A, 230V AC— 24 faa o4

28 oo 2coM Saida Digital 2, contato comum +24 Va5 a5 av |z

3 poane 3 Saida Digital 2, contato NF Oy 23 f23 | 24\ E

A fiacéo dos bornes ndao é mostrada completamente, a figura acima € um exemplo para cada tipo de terminal.
Caso precise de mais de seis entradas digitais, use os terminais 3 e 4 (Al 0) ou terminais 10 e 11 (Al 1) como
entradas digitais adicionais DI 11 ou DI 12.

® Fiagao ao usar fontes de alimentagao internas. DI = alta, se a chave for fechada.
@ Fiagao ao usar fontes de alimentagao externas. DI = alta, se a chave for fechada.
® Fiagao ao usar fontes de alimentagao internas. DI = baixa, se a chave for fechada.

@ Fiagao ao usar fontes de alimentagao externas. DI = baixa, se a chave for fechada.



instalagao

2.1 Interfaces das Unidades de Controle

213 Interfaces da CU240B-2 e CU240E-2

1 @ Abertura para cartéo de meméria (cartdo MMC ou SD)

[

@ IJnterface para painel de operagao (IOP ou BOP-2)
,Jnterface USB para STARTER

@ g.EDindicadorJ RDY

B cr
[0 saFe
PIP switch para
@ Protmolo fieldbus
= Exemplo:
Bt (e Endereco = 10 [ |
Eits(22) (=2+8) B
= Bitd (16) | B
- ETETE I |
0 i et
» Btz W ER
- git1(Z) |
ETSTO | 22
O Of O
Onterruptor DIP para AIO e
{AI1 (terminais 3/4 e 10/11) Al |
Al B
Current Voltage

@ -IBornes

@ DenominagGes dos terminais

{9 I.‘J:)epende do protocolo de comunicagéo:
"CU240B-2, CU240E-2, CU240E-2F ON
El'erminagéo de barramento OFE
CU240B-2 DP, CU240E-2 DP, CU240E-2 DP F
Sem fungéo
CU240B-2, CU240E-2, CU240E-2 F ICU24OB-2 DP, CU240E DP, CU240E-2 DP-F
Conector RS485 para Tomada SUB D para

comunicagao via sistemas
fieldbus

: omunicagao via
CIPROFIBUS DP
H

Contato Denominagéo

0V, potencial de referéncia
RS485P, recepgao e envio (+)
RS485N, recepcao e envio (+)
Blindagem de cabo

N&o conectado

a s wN =
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214 Conexao de cabos nos terminais da CU240B-2
TTerminais  Explicagéo (2} €)) 0
3;1 ;ul: Alimentagéao eletrénica opcional 18V ... 30V e E E
34 Potencial de referéncia para terminal 31 22 | |32 |32 |
1 - - "
e ._ | I_
= +10Y [ — — 10V [
= 4.7 kD) - b
i ([!T' — = ]
= |gWD o =470 —
& T Saida 10V relativa a GND, max. 10mA [ ] ] %Z
el Lo Potencial de referéncia comum 1z 12| 12
E 12 9E | |Entrada analégica 0 (-10 V... 10V, 0/4 mA ... 20 mA, -20 mA .. 20mA) 0% fa | 3 | oV [ |
13 |GND Potencial de referéncia para entrada analdgica 0 4 | 4| e |
- Saida analégica 0 (0 V ... 10V, 0 mA ... 20 mA) I—Eg Iﬁi I—EE
Potencial comum de referéncia = | 13 | 1% |
= mal UL 2l -
_E: 18 [TINDTIY = - e
3 |smsme | [S€Nsor temperatura motor (PTC, KTY84-130 ou contato bimetalico NF) Ei +q‘;l ‘g‘;l
= |mo Sensor temperatura motor (PTC, KTY84-130 ou contato bimetalico NF) = = | A 1 | s
~ Saida 24V, potencial de referéncia GND, max. 200 mA il Ll ® |
- o :":’:" Potencial comum de referéncia 28 128 | 128 |
5 |me Potencial de referéncia para entradas digitais & £
#—"—8_ W' | Entrada Digital 0 5 s | ===
—"—7 |m: Entrada Digital 1 —"—¢_| el
" _|m Entrada Digital 2 ' —"—7 | 17
Entrada Digital 3 —"—&_| —"—&
2 2% ) Saida Digital 0, contato NA, 0.5 A, 30 V DC B @] [
?: z::wj Saida Digital 0, contato comum 20 2| i)
® = Clsaida Digital 0, contato NF e iE-{m | »—@-'E
+24V oV
owv +2a Y

Caso precise de mais de quatro entradas digitais, use os terminais 3 e 4 (Al 0) como entrada digital adicional DI 11.

® Fiagéo ao usar fontes de alimentagéo internas.
@ Fiacéo ao usar fontes de alimentacéo externas.
® Fiagéo ao usar fontes de alimentagéo internas.
@ Fiacéo ao usar fontes de alimentacéo externas.

DI = alta, se a chave for fechada.
DI = alta, se a chave for fechada.
DI = baixa, se a chave for fechada.
DI = baixa, se a chave for fechada.



Instaiagao

2.1 Interfaces das Unidades de Controle

21.5

Conexao de cabos nos terminais da CU240E-2

@Terminais
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i

i
e

a3

Ol4

i

Explicagao

Fonte de alimentacéo eletronica opcional 18V ... 30V

Potencial de referéncia para terminal 31

Potencial de referéncia para entradas digitais 1, 3 e 5

Entrada analégica 1 (-10V ... 10V, 0/4 mA ... 20 mA, -20 mA .. 20 mA)
Potencial de referéncia para entrada analégica 0)

Saidas analdgicas 1 (OV ... 10V, 0 mA ... 20 mA)

Potencial comum de referéncia

Saida 10V relativa a GND, max. 10 mA

Potencial comum de referéncia

Entrada analdgica 0 (-10 V... 10V, 0/4 mA ... 20 mA, -20 mA ... 20 mA)
Potencial de referéncia para entrada analégica 0

Saida analégica0 (O0V ... 10V, 0 mA ... 20 mA)
Potencial comum de referéncia

Saida Digital 1, positiva, 0.5 A, 30 V DC

Saida Digital 1, negativa, 0.5 A, 30 V DC

Sensor de temperatura do motor (PTC, KTY84-130 ou bimetal NC)
Sensor de temperatura do motor (PTC, KTY84-130 ou bimetal NC)
Saida 24V, potencial de referéncia GND, max. 200mA

Potencial comum de referéncia

Potencial de referéncia para entradas digitais 0, 2 e 4

Entrada Digital 0

Entrada Digital 1

Entrada Digital 2

Entrada Digital 3

Entrada Digital 4

Entrada Digital 5

anonka

:

oopLow
JOUkG

B

Saida Digital 0, contato NO, 0.5 A 30 VDC
Saida Digital 0, contato comum
Saida Digital 0, contato NC

a0zka

00 2 COW

23

00 2 Ko

1

Saida Digital 2, contato NO, 0.5 A 30 V DC
Saida Digital 2, contato comum

Saida Digital 2, contato NC

] 5 £
a2z 2 a2
En T 34|
BT T 1n |
n i1 1
10V pEy = 1Y =
[7] 27} Ed
=4THi
] 1| 1]
| 2 2 |
oV |3 | 3 0N |3 |
4| i 4
I—@—'I! |_®_ 12 I—@— 17
73 | =3 13
e 1] 21
Lo | o= e
] || 14 |
B | B |
s S =
z £ X
2] 41 Ed
= L
i | | 4" ¢ |
L Fir, £l
e | o e
18 18 1
] 2 i
it 3 |
0 T 0
sl Lol [Fow
ea 4 24
424 W |55 | 6 | oW [z
owv E 23 +24 W |E3

A fiagado dos bornes nao é mostrada completamente, mas como exemplo para cada tipo de entrada e saida.
Caso necessite de mais de seis entradas digitais, use os terminais 3 e 4 (Al 0) ou terminais 10 e 11 (Al 1) como
entradas digitais adicionais DI 11 ou DI 12.

® Fiagao ao usar fontes de alimentagao internas.
@ Fiagao ao usar fontes de alimentagao externas.
® Fiagao ao usar fontes de alimentagao internas.
@ Fiagao ao usar fontes de alimentagao externas.

DI = alta, se a chave for fechada.
DI = alta, se a chave for fechada.

DI = baixa, se a chave for fechada.
DI = baixa, se a chave for fechada.
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Selegao de atribuigcao da interface

2.2 Selegao de atribuigao da interface

O inversor oferece varias configuragdes previamente definidas para suas interfaces. Escolha a configuragéo
apropriada (macro) e ligue os bornes conforme a configuragao escolhida.
Se nenhuma configuracdo previamente definida for totalmente adequada para sua aplicacdo, siga os passos
abaixo:

1. Ligue os bornes segundo sua aplicacao.
2. Escolha a configuragdo mais adequada (macro).
3. Defina a macro escolhida durante o comissionamento basico.

4. Altere a fungao dos terminais inadequados.

Macros 1 ... 5 com frequéncia fixa — CU240E-2

Macro 1

Macro 2

Comando a dois fios com duas
velocidades fixas

p1003 = Velocidade fixa 3

p1004 = Velocidade fixa 4

DI4eDL5=ALTA
Conversor de frequéncia adiciona
velocidade fixa 3 + velocidade fixa 4

Duas velocidade fixas com fungao

de sequranca
p1001 = Velocidade fixa 1
p1002 = Velocidade fixa 2

DI0OeDL 1=ALTA
Motor gira com
velocidade fixa 1 + velocidade fixa 2

5 DI 0 | ON/OFF1 direita Falha|18 |DO O
6 DI 1 | ON/OFF1 esquerda 19

7 DI 2 | Reconhecimento de falha 20

8 DI3 |-- Alarme |21 | DO 1
16 | DI 4 | Velocidade fixa 3 22

17 | DI5 | Velocidade fixa 4

3 A0 |-- Velocidade | 12 |AO 1
4 OV..10V]|13

10 |AI1 |- Corrente | 26 | AO 1
11 oVv..10V]|27

5 DI 0 | ON/OFF1 + velocidade Falha|18 [DO O
6 DI 1 | Velocidade fixa 2 19

7 DI 2 | Reconhecimento de falha 20

8 DI3 |- Alarme |21 | DO 1
16 |DI4 Reservado para fungéao 22

17 _|DI5 ] de seguranga

3 A0 |- Velocidade |12 |AO O
4 oOV..10V |13

10 [AI1 |- Corrente | 26 |AO 1
11 oVv..10V |27

E preciso habilitar a fungéo de seguranga, veja a Segdo: Habilitar seguranga contra falhas, fungéo "Safe Torque
Off" (STO) (Pagina 29).

Macro 3

Quatro velocidades fixas
p1001 = Velocidade fixa 1
p1002 = Velocidade fixa 2
p1003 = Velocidade fixa 3
p1004 = Velocidade fixa 4

Vérias DI = ALTA
Conversor de frequéncia adiciona
velocidades fixas correspondentes

Conversores de frequéncia com Unidades de Controle CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2
Pracedimentne iniciaic N1/2011 ARFN270283RAC AR

5 DI0 [ ON/OFF1 + velocidade Falha|18 |DO 0O
6 DI 1 | Velocidade fixa 2 19

7 DI 2 | Reconhecimento de falha 20

8 DI3 |-- Alarme |21 | DO 1
16 |DI4 [Velocidade fixa 3 22

17 | DI5 [Velocidade fixa 4

3 A0 |-— Velocidade [12 |AO O
4 OV..10V |13

10 A1 |- Corrente |26 | AO 1
11 oV..10V |27

21
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Macro4 PROFIBUS DP Fieldbus

Veja na proxima Segao como obter o arquivo GSD: Obtengado do arquivo GSD (Pagina 34).

Macro 5 Fieldbus com fungéo de segurancga

5 DIO [-- Falha|18 [DO O

6 DI1 |- 19

7 DI 2 | Reconhecimento de falha 20

8 DI3 |- Alarme |21 | DO 1

16 |DI4 |--- 22

17 |DI5 |---

3 A0 |- Velocidade | 12 |AO 0O

4 OV..10V|13

10 [AI1 |- Corrente | 26 |AO 1

11 oV..10V]|27
PROFIBUS DP Telegrama 352

5 DIO [-- Falha|18 [DO O

6 DI1 |- 19

7 DI 2 | Reconhecimento de falha 20

8 DI3 |- Alarme |21 | DO 1

16 |DI4 ] Reservado para fungao 22

17 |DI5 de seguranca

3 A0 |- Velocidade | 12 |AO 0O

4 OV..10V|13

10 [AI1 |- Corrente | 26 |AO 1

11 oVv..10V]|27

PROFIBUS DP Telegrama 352

E necessario habilitar a fungao de seguranga, veja a Segao: Habilitar fungdo segura "Safe Torque Off' (STO)
(Pagina 29). Veja na proxima Segao como obter o arquivo GSD: Obtengéo do arquivo GSD (Pagina 34).

Duas fungodes de seguranga — macro 6 — CU240E-2 F e CU240E-2 DP F

Macro 6 PROFIBUS DP fieldbus com duas

funcdes de seguranca

5 DIO
6 DI1
7 DI 2
8 DI 3
16 [DI4
17 [DI5
3 AlO
4

10 [Al1

11

Reservado para Falha
de seguranga 1
Reconhecimento de falha Alarme
Reservado para fungao
de seguranga 2
-— Velocidade
ov..10V
-— Corrente
oV..10V

18

19

20

DO 0

21

22

DO 1

12

13

AO 0

26

27

AO 1

PROFIBUS DP Telegrama 352

E necessario habilitar a fungao de seguranga, veja a Segao: Habilitar fungdo segura "Safe Torque Off' (STO)
(Pagina 29). Veja na proxima Segao como obter o arquivo GSD: Obtengéo do arquivo GSD (Pagina 34).

22

Frequency converters with Control Units CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2
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Automatico/local - mudanca entre fieldbus e modo jog macro 7 — CU240B-2

Macro7 DI 3 =BAIXA PROFIBUS DP fieldbus

DI 3=ALTA Jogging viaDI 0 e DI 1

Veja na proxima Segao como obter o arquivo GSD: Obtenc¢ado do arquivo GSD (Pagina 34).

Mudanga automatico/local - mudang¢a entre fieldbus e modo jog macro 7 — CU230P-2 e

5(DIO| -- Falha| 18 [ DO 0 5| DIO | Jog 1 Falha| 18 | DO O
6|DI1| -— 19 6| DI1 | Jog2 19

7 | DI 2 | Reconhecimento de falha 20 7 | DI 2 | Reconhecimento de falha 20

8 | DI 3 | Baixa 8| DI3 [Alta
| 3|AIO| -— Velocidade | 12 [AO 0 | 3| AIO --- Velocidade| 12 | AOO
4 oOV..10V]| 13 4 oOV..10V| 13

PROFIBUS DP
Telegrama 1

CU240E-2
Macro 7 DI 3 =BAIXA PROFIBUS DP fieldbus DI 3=ALTA Jogging viaDI 0 e DI 1
5|DIO| -- Falha| 18 | DO 0 5| DI0 | Jog1 Falha| 18 | DO O
6 |DI1]| -— 19 6 | DI1 | Jog2 19
7 | DI 2 [ Reconhecimento de falha 20 7 | DI2 | Reconhecimento de falha 20
8 | DI 3 | Baixa Alarme | 21 | DO 1 8 | DI3 [Alta Alarme | 21 DO 1
16| DI 4| -- 22 16| DI 4 |- 22
17| DI5| - 17| DI5 |-
| 3 |AI0O| - Velocidade | 12 | AO O | 3 | AIO |- Velocidade | 12 | AOO
4 oOV..10V]| 13 4 oV..10]| 13
|10 | Al - Corrente| 26 | AO 1 | 10| AT |- Corrente| 26 | AO 1
11 oV..10V]| 27 11 0V..10]| 27
PROFIBUS DP
Telegrama 1
Veja na proxima Segao como obter o arquivo GSD: Obtenc¢do do arquivo GSD (Pagina 34).
Potenciémetro motorizado — macro 9 — CU240B-2
Macro 9 Potencidmetro Motorizado (MOP) 5 |DIO | ON/OFF1 Falha |18 [DO 0
6 DI 1 | MOP sobe 19
7 DI 2 | MOP desce 20
8 DI 3 | Reconhecimento de falha
3 A0 |- Velocidade | 12 |AO 0O
4 OV..10V |13

Conversores de frequéncia com Unidades de Controle CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2

Praredimantne iniciaia N1/2011 ARFN270283AC AR
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Potenciometro motorizado — macro 9 — CU230P-2 e CU240E-2

Macro 9 Potencidmetro motorizado (MOP) 5 |DI0 [ON/OFF1 Falha|18 [DOO
6 DI 1 | MOP acima 19
7 DI 2 | MOP abaixo 20
8 DI 3 | Reconhecimento de falha Alarme |21 | DO 1
16 |DI4 |--- 22
17 |DI5 |---
3 A0 |- Velocidade | 12 |AO O
4 OV..10V|13
10 [AI1 |- Corrente | 26 |AO 1
11 ov..10Vv]|27

Potenciémetro motorizado com fungao de seguran¢a — macro 8 — CU240E-2,

Macro 8 Potencidmetro motorizado (MOP) 5 |DIO [ON/OFF1 Falha|18 [DO O
com funcdes de seguranca 6 |DI1 | MOP acima 19
7 DI 2 | MOP abaixo 20
8 DI 3 | Reconhecimento de falha Alarme |21 | DO 1
16 |DI4 Reservado para fungéo 22
17 _|DI5 ] de seguranga
3 A0 |- Velocidade [ 12 | AO 0
4 ovV..10V]|13
10 |AI1 |- Corrente [ 26 | AO 1
11 oVv..10V]|27

E necessario habilitar a fungao de seguranga, veja a Segao: Habilitar fungdo segura "Safe Torque Off' (STO)
(Pagina 29).

Processo industrial — macros 14 e 15 — CU230P-2 e CU240E-2

Macro 14 DI 3 =BAIXA PROFIBUS DP fieldbus DI 3 =ALTA Potenciémetro
Motorizado (MOP)
5|DIO|-- Falha| 18 | DO O 5| DIO | ON/OFF1 Falha| 18 | DO O
6 | DI 1 | Falha externa 19 6 | DI 1 | Falha externa 19
7 | DI 2 | Reconhecimento de falha 20 7 | DI 2 | Reconhecimento de falha 20
8 | DI 3 | Baixa Alarme | 21 | DO 1 8 | DI3 |Ala Alarme | 21 DO 1
16Dl 4 |- 22 16| DI 4 | MOP acima 22
17 |DI5|--- 17| DI 5 | MOP abaixo
| 3 |AIO | Velocidade | 12 | AOO | 3 | AIO |-— Velocidade| 12 | AOO
4 ovV..10V]| 13 4 oV..10]| 13
[ 10 [ Al |- Corrente| 26 | AO 1 |10 AT |-— Corrente| 26 | AO 1
11 oV..10V]| 27 11 oV..10]| 27
PROFIBUS DP

Telegrama 20

Veja na proxima Segao como obter o arquivo GSD: Obtengado do arquivo GSD (Pagina 34).

24 Conversores de frequéncia com Unidades de Controle CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2
Prarcedimentne Iniciaic N1/2011 ARFN27Q02R23AC AR
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Macro 15 DI 3 = BAIXA Setpoint Analégico DI 3 = ALTA Potenciémetro
Motorizado (MOP)
5 | DIO0 | ON/OFF1 Falha 18| DO 0 5 | DIO | ON/OFF1 Falha |18 DO O
6 |[DI1 [ Falha externa 19 6 | DI 1 | Falha externa 119
7 | DI 2 | Reconhecimento de falha 20 7 | DI 2 [ Reconhecimento de falha 20
8 |[DI3 |Baixa Alarme | 21| DO 1 8 | DI3 | Alta Alarme [ 21] DO 1
16 |DI4 |--- 22 16| DI 4 | MOP acima 22
17 |DI5 |--- 17 | DI 5 | MOP abaixo
3 |AIQ [ Setpoint Velocidade [12|AO0 | 3 |AIO |- Velocidade | 12 AO 0
4 cm | uUu-10v 0OV..10V |13 4 OV..10V|[13
10 |AI1 | -— Corrente 26 A0 1 101 Al1 | — Corrente | 26| AO 1
11 oV..10V [27 [11] 0V..10V|27]
Controle de fio duplo ou triplo — macros 12, 17, 18, 19, 20 — CU240B-2
Macro 12 Macro 17 | Macro 18 5 DI0 | Comando de controle 1 Falha [18 [ DO O
Comando a |Método1 |Meétodo2 |Método 3 6 [DI1 |Comando de controle 2 19|
dois fios 7 DI 2 | Reconhecimento de falha 20
Comando de | ON/OFF1 ON/OFF1 ON/OFF1 8 DI3 |--—-
controle 1 direita direita
Comando de | Reverséo ON/OFF1 ON/OFF1 3 | Al O+ | Setpoint Velocidade [ 12| AO 0+
controle 2 esquerda esquerda 4 | U-10 oVv..10Vv][13
Macro 19 Macro 20 5 DI0 | Comando de controle 1 Falha |18 DO 0
Comando a trés | Método 1 Método 2 6 |DI1 [Comando de controle 2 [ 19 ]
fios 7 DI 2 | Comando de controle 3 20
Comando de Habilitar/OFF1 Habilitar/ OFF1 8 DI 3 | Reconhecimento de falha
controle 1
Comando de ON direita ON 3 | Al O+ [ Setpoint Velocidade [ 12| AO 0+
controle 2 4 | U-10 OV..10V |13
Comando de ON esquerda Reversao
controle 3
Controle de fio duplo ou triplo — macros 12, 17, 18, 19, 20 — CU230P-2 e CU240E-2
Macro 12 Macro 17 | Macro 18 5 DI0 | Comando de controle 1 Falha |18 |DO O
Comandoa |Método1 |Método?2 |Método 3 6 | DI1 | Comando de controle 2 19
dois fios 7 |DI2 |Reconhecimento de falha 20
Comando de | ON/OFF1 ON/OFF1 ON/OFF1 8 DI3 |-- Alarme 21 | DO 1
controle 1 direita direita 16 |DI4 |--- 22
Comando de | Reversao ON/OFF1 ON/OFF1 17 |DI5 |--—-
controle 2 esquerda esquerda
3 |AIO | Setpoint Velocidade | 12 [ AO 0
4 | U-10 OV..10V]|13
10 |AI1 |- Corrente 26 [AO 1
11 oV..10V |27
Macro 19 Macro 20 5 DI0 | Comando de controle 1 Falha|18 |DOO
Comando a Método 1 Método 2 6 |DI1 | Comando de controle 2 19
dois fios 7 DI 2 | Comando de controle 3 20
Comando de Habilitar/OFF1 Habilitar/OFF1 8 DI 3 | Reconhecimento de falha Alarme|21 [ DO 1
controle 1 16 |DI4 |--- 22
Comando de ON direita ON 17 |DI5 |--—-
controle 2
Comando de ON esquerda Reversao 3 |AIO | Setpoint Velocidade | 12 | AO 1
controle 3 4 o U-10 OV..10V]13
10 |AI1 |- Corrente | 26 | AO 1
11 oVv..10Vv]|27
Conversores de frequéncia com Unidades de Controle CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2 25
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2.2 Selegao de atribuigao da interface

Comunicagao via USS — macro 21 — CU240B-2

Macro 21 Fieldbus USS 5 [DIO |- Falha |18 [DO O

6 DI1 |-— 19
7 DI 2 | Reconhecimento de falha 20

p2020 = Taxa de transmissao 8 DI3 |-

p2022 = numero PZD

p2023 = numero PKW 3 A0 |- Velocidade | 12 |AO 0
4 oV..10V]|13

uss

Transmissao 38400
2PZD, PIV variavel

Comunicagao via USS — macro 21 — CU230P-2 HVAC e CU240E-2

Macro 21 Fieldbus USS 5 |DIO [-- Falha|18 [DO O
6 DI1 |- 19
7 DI 2 | Reconhecimento de falha 20
p2020 = Taxa de transmissao 8 DI3 | - Alarme |21 | DO 1
p2022 = numero PZD 16 |DI4 | —- 22
p2023 = numero PKW 17 |DI5 | —-
3 A0 |- Velocidade [ 12 | AO 0
4 oV..10V]|13
10 |AI1 |- Corrente [ 26 | AO 1
11 oVv..10V]|27
uss

Transmissao 38400
2PZD, PIV variavel

Informagbes adicionais sobre fieldbus USS podem ser encontradas nas instrugdes de operagao.

Comunicagao via CAN — macro 22 — CU230P-2 CAN

Macro 21 Fieldbus CANopen 5 [DIO |- Falha|18 [DO 0
6 DI1 |- 19
7 DI 2 | Reconhecimento de falha 20
p8622 = Taxa de transmissao 8 DI3 | - Alarme |21 | DO 1
16 |DI4 | - 22
17 |DI5 | -
3 A0 |- Velocidade | 12 |AO 0O
4 oOV..10V|13
10 [AI1 |- Corrente | 26 |AO 1
11 oVv..10V]|27
CANopen
Transmissao 20k

Informagdes adicionais sobre fieldbus CANopen podem ser encontradas nas instrugdes de operagao.

26 Conversores de frequéncia com Unidades de Controle CU230P-2; CU240B-2; CU240E-2
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Comissionamento 3

O comissionamento da IOP é feito com uso dos assistentes de comissionamento basico (Pagina 12). Se o IOP n&o
incluir o software efetivo do conversor de frequéncia, a mensagem “Atualizagéo necessaria” sera exibida. Os dados
necessarios podem ser encontrados na Internet (http://support.automation.siemens.com/\WW /view/en/43896115).

No comissionamento basico, selecione 0 modo de controle para o motor, digite os dados do motor e defina a fungéo das
interfaces do conversor de frequéncia. E possivel encontrar os diagramas de cabos na Segao Selecionando a atribuicéo
de interface (Pagina 21).

Durante o comissionamento com assistente de aplicativo, pode ser necessario complementar a fiagdo dos bornes para
atender as necessidades do aplicativo.

Tabela 3- 1 Dados do motor na placa de identificagéo

1. Tensdo do motor = P0304
2. Frequéncia do motor = P0310
3. Corrente do motor = P0305
4. Poténcia do motor = P0307

C€

5. Fator de poténcia do motor = P0308
6. Velocidade nominal do motor = P0311

Visao geral do comissionamento

Durante o comissionamento com assistentes, o primeiro passo € dar o RESET as configura¢des de fabrica.
Isso garante a configuragao basica do conversor de frequéncia.

Apds o comissionamento basico, o assistente selecionado o guiara pelas configuragbes especificas do
aplicativo.

Antes dos seus dados de comissionamento serem aceitos pelo conversor de frequéncia, € necessario
verifica-los e confirma-los. Isso € feito usando o pendlitimo item do menu RESUMO DAS
CONFIGURACOES. Nessa tela, role abaixo para CONTINUAR e fazer o reconhecimento, em OK.

O ultimo passo ¢é a solicitagdo SALVAR ou INTERROMPER O ASSISTENTE? Selecione SALVAR.
Agora o comissionamento utilizando assistente foi concluido.

E possivel alterar posteriormente seus ajustes do conversor de frequéncia (Segdo Visdo Geral dos
parémetros mais importantes (Pagina 30).

Assim que tiver concluido o comissionamento, é recomendavel fazer o backup das configuragbes do seu
conversor de frequéncia, por exemplo, no IOP, para evitar que sejam perdidas em caso de defeito do
conversor de frequéncia (Seg&o Backup de dados no cartdo de memoria (Pagina 34)).


http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/43896115

vorrussionarnerio

3.1 Ajustes do menu de comissionamento basico

31 Ajustes do menu de comissionamento basico

Comece no menu: ASSISTENTES/COMISSIONAMENTO BASICO

O assistente "Comissionamento Béasico" o guiara pelos seguintes passos do comissionamento:

No. Tela de entrada do IOP  Configuragéao selecionada do IOP Parametro
01/21 |Xestaos ajustes de [1] sim P0970 = ...
fabrica
02/21  |Modo de controle [0] V/f com caracteristica linear P1300 = ...
03/21 [Tipo de Encoder [0] N&o ativado P0400 = ...
Tipo de encoder nao ativado
04/21  |Pulsos do Encod Confi OK
! Hsos do Encoder P0408 definido como padrao entirmar com
05/21 |Dados do motor [0] Europa 50 Hz, kW P0100 = ...
06/21 |Caracteristicas 50 Hz / 87 Hz Selecionar caracteristica
07/21  |Conexdes de motor Observar a conexdo do motor (estrela/tridngulo)! Confirmar com OK
08/21  |Dados do motor Digitar dados do motor para 50Hz (consulte 06/23) Confirmar com OK
09/21  |Poténcia nominal ragti:)er [kwW1] (ou [hp]) conforme placa de identificagéo do P0307=
10/21  |Velocidade do Motor Digite [rpm] conforme placa de identificagdo do motor P0311 =
11/21  |Corrente do motor Digite [A] conforme placa de identificagao do motor P0305=
12/21  |{Tens&o do motor Digite [V] conforme placa de identificagao do motor P0304=
[1] Medigao estacionaria e rotativa”
13/21  ID de dados do motor Se o0 motor ndo puder girar livremente, ex. se aviagem |b4ggg =

for limitada mecanicamente, selecione a configuragéo [2]
"MotID somente estacionario”.

Selecione uma configuragao previamente definida, veja a

1421 ConisiEcAae Secdo: Selecionar atribuicdo da interface (Pagina 21) P0015=....

1521  Velocidade minima Digite a velocidade minima [rpm], acima da qual o motor P1080 = .
devera operar.

16/21  |Aceleracdo 'Tempo [s] nos quais o motor devera acelerar partindo P1120 =

parado até a velocidade maxima (P1082).

Tempo [s] nos quais 0 motor devera desacelerar partindo

da velocidade maxima (P1082) até parar. P1121=..

17/21 |Desaceleracao

Resumo das . . = . . _
18/21 configuracGes Lista de verificagdo + Selecionar < Continuar>+ OK |P3900 = ...
19/21  [Salvar configuracdes Salvar Confirmar com OK
20/21 |Salvando, aguarde... Confirmar com OK

O ID de dados do motor é iniciado no comando ON

21/21 |ID de dados do motor .
seguinte.

Confirmar com OK
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3.2 Habilitar a funcéo segura “Safe Torque Off” (STO)

Identificagdo de dados do motor

O alarme AQ07791 ¢ a saida enquanto o conversor de frequéncia n&o tiver identificado os dados do
motor. E necessario ligar o motor (ex. no IOP) para identificar os dados do motor. O conversor de
frequéncia desliga o motor depois que a identificagdo de dados do motor for concluida.

!\ cuIDADO
Identificacdo de dados do motor para cargas perigosas

Proteja pecas perigosas da fabrica e do sistema antes de iniciar a identificagéo de
dados do motor, ex. cercando o local perigoso ou baixando cargas suspensas até o
chao.

3.2 Habilitar a funcao segura "Safe Torque Off" (STO)

Neste manual, o comissionamento da fungao segura STO é descrito ao ser controlado via entrada digital de seguranca.

Uma descricéo detalhada de todas as fungbes de seguranca e controles com uso do PROFIsafe pode ser encontrada
no Manual de Fungdes Safety Integrated.

Terminais Defina os parametros abaixo para liberar a STO:
Entrada e p9761 = ... Digitar a senha da fungéo de segurancga (ajuste de fabrica = 0)
digital de : e 1 =TO p9762 = ... Digitar a nova senha, se necessario (0 ... FFFF FFFF)
seguranca  |f.C ois =
il b p9763 = ... Confirmar a nova senha
p0010=95 Digitar o comissionamento de todas as fungbes seguras

p9601 =1 IA selegao STO é feita via borne

Definir o temporizador de procedimento de verificagao forgada.
Para cumprir as normas EN 954-1, ISO 13849-1 e IEC 61508
p9659 = . sobre detecgdo de erros de tempo, o inversor devera testar
regularmente seus circuitos relacionados a seguranga para
garantir o funcionamento correto dos mesmos.

p9700 =208 |Copiar os parametros de seguranca

p9701 =220 |Confirmar pardmetros de seguranca

p0010=0 Finalizar comissionamento de fun¢des seguras
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3.3 Visdo geral dos pardmetros mais importantes

3.3 Visao geral dos parametros mais importantes

Tabela 3- 2 Definigao das interfaces do conversor de frequéncia

Parametro [Possiveis configuragoes

p0015 Macro da unidade de acionamento
Definir a atribuigao preliminar para entradas e saidas usando uma das macros de 1 a 22 .

Tabela 3- 3 Selegao de protocolo fieldbus

Parametro [Possiveis configuragoes (selecdo de opgoes, depende do tipo de CU)

p2030 0: Sem protocolo (isso significa: Controle via entradas digitais/terminais de conex&o)
1: USS
2: Modbus
3: PROFIBUS DP
4: CAN
5: BACnet
Tabela 3- 4 Definicdo do gerador de fungdo rampa
Parametro (Significado
p1080 \Velocidade minima em [rpm]
p1082 \Velocidade maxima em [rpm]
p1120 Tempo de aceleragdo do motor apds ser ligado em [s]
p1121 Tempo de desaceleragcdo do motor apds ser desligado em [s]
Tabela 3- 5 Definigdo do modo controle

Parametro |Ajustes possiveis

p1300 /Ajuste de modo de controle de acionamento em malha aberta e malha fechada

: Controle V/f com caracteristica linear

: Caracteristica V/f linear com Controle de Fluxo de Corrente (FCC)

: Controle V/f com caracteristicas quadraticas

: Caracteristicas V/f livremente selecionaveis

: Caracteristica V/f linear ECO

5: Caracteristica V/f linear para aplicagcdes que exijam preciséo de frequéncia em sistemas téxteis
6: Caracteristicas V/f lineares com FCC para aplicagbes que exijam precisdo de frequéncia em sistemas
téxteis

7: Caracteristicas V/f quadraticas com ECO

19: Controle V/f sem caracteristicas

20: Controle vetorial sem encoder de velocidade

22: Controle de torque sem encoder de velocidade

W N =0

B
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Comissionamento

3.3 Visdo geral dos pardmetros mais importantes

Tabela 3- 6 Dados do motor segundo a placa de identificagao
Parametro |Ajustes possiveis
p0100 Norma IEC/NEMA para motores
0: Europa 50 [HZz]
p0300 Selegao de tipo de motor
0: Sem motor
1: Motor de indugéo
2: Motor sincrono
p0304 'Tensdo do motor em [V]
p0305 Corrente do motor em [A]
p0307 Frequéncia do motor em [kW] ou [hp]
p0310 Frequéncia do motor em [HZ]
p0311 \Velocidade do motor em [rpm]
p0625 'Temperatura ambiente do motor em [°C]
p0640 Corrente limite do motor em [A]

Troca de fungdo do motor de terminal

Tabela 3- 7 Entradas Digitais

Parametro :;EZT;;_'; :;Erzlgé_': ergg':_lz Sinal [Fontes de comando de fungdes importantes
p0722.0 5 /69 5 /69 5/69 DI O p0840 - ON/OFF (OFF1)
p0722.1 6 /69 6/69 6 /69 DI 1 p2103 - Reconhecimento falhas

p1055/p1056 - modo jog

0722.2 7 /69 7 /69 7 /69 DI 2

i / / / p1035/p1036 - potencibmetro motorizado
p07223  B/69 8 /34 8/69 DI3 151020 ... p1023 - Velocidade fixa ponto definido
p0722.4 - 9/34 9/69 DI 4 p1230 - ativa frenagem DC
p0722.5 i 10/34 10/ 69 DI 5 p2200 - habilita controlador de tecnologia
Tabela 3- 8 Troca de fungéo de entrada digital

Troca de fungéo

Exemplos

1. Selecione a fungéo necessaria usando um parametro "Bl".

2. Ajuste esse pardmetro com o valor do parametro de situagcéo

r0722.x da entrada digital necessaria.

Fungao: Ligar motor via DI 2.
Ajuste: p0840 = 722.2

p0840
7ID12 |-0722.2 ) 722.2}—ONIOFF1]

Fungéo: Reconhecimento falha usando DI 1.
IAjuste: p3981 =722.1

IW_J&“

| 6|DI1 [ Hr0722.1 ) 7221
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3.3 Viséo geral dos parédmetros mais importantes

Tabela 3-9 Saidas Digitais (saidas de relés)
. Terminais [Terminais [Terminais . - . -
Parametro CU240B-2 |CU240E-2 (CU230P-2 Sinal Sinais de situagao importantes
p0730 18/19/20 (18/19/20 |18/19/20 |DOO0O |r52.2 - operagéo habilitada (motor rodando)
p0731 - 21/22 21/22 DO 1 [52.3-falha ativa
p0732 I 23124125 23/24/25 [po2 |02/ Alameativo
Tabela 3- 10 Mudanca de funcao de saida digital

Mudanga de fungao

Exemplo

1. Selecione a fungéo necessaria marcada usando um

parametro "BO".
2. Ajuste o pardmetro p073x da saida digital necessaria com o

Fungao: Sinal "Falha" em DO 1.
IAjuste: p0731 =52.3

p0731

valor do parametro "BO".
P /N\1r0052.3 ) 523 {21[DO 1
22
Tabela 3- 11 Entradas analégicas e sensores de temperatura
Parametro Terminais  Terminais  Terminais Sinal Possiveis configuragoes
CU240B-2 |CU240E-2 CU230P-2 gurag
p0756 [0] 3/4 3/4 3/4 Al O 0: Entrada de tenséo unipolar (OV ...+10V)
p0756 [1] | 10/ 11 10/ 11 Al 1 \1/:)Entrada de tens&o unipolar monitorada (+2 V... +10
pO756[2] - p0 /51 Al 2 : Entrada de corrente unipolar (0 mA ...+20 mA)
p0756 [3] | - 52/33 Al 3 |3: Entrada de corrente unipolar monitorada (+4 mA
...+20 mA)
4: Entrada de tenséo bipolar (-10V ...+10 V)
6: Sensor de temperatura Ni1000 (-50 °C ... +150 °C)
7: Sensor de temperatura PT1000 (-50 ...+250°C)
8: Nenhum sensor conectado
p0755 [0...3]|Entradas analdgicas, valor percentual real

Tabela 3- 12

Mudanca de funcao de entrada analégica

Mudanga de fungao

Exemplos

1. Selecione a fungdo marcada necessaria usando um

parametro "CI".

2. Defina esse parametro com o valor de parametro r0755.x da
entrada analdgica.

Fungao: Al 0 fornece o ponto definido para o
controlador PID.

Ajuste: p2253 = 55[0]

p2253
H ?550-+k:j

| 3]s o+j-fro755

Use o parametro p0756[0] e o interruptor I/U a frente do conversor de frequéncia para configurar a entrada analégica
como entrada de tensdo ou corrente.
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3.3 Visdo geral dos pardmetros mais importantes

Tabela 3- 13 Saidas analégicas
Parametro Terminais ([Terminais ([Terminais Sinal  |Ajuste
CU240B-2 |CU240E-2 |CU230P-2

p0771[0] 12/13 12/13 12/13 IAO 0 [Sinais de situagdo importantes:

p0771 [1] L 26 / 27 26 / 27 IAO 1 0: Saida analégica travada
21: Valor real de velocidade
24: Frequéncia de saida uniformizada
25: Tens&o de saida uniformizada
26: Tenséo ligagdo DC uniformizada
27: Valor real de corrente (valor absoluto
uniformizado)

p0776[0, 1] [Tipo de saidas analdgicas 0: Saida de corrente (0 mA ... +20 mA)
1: Saida de tenséo (O V ... +10V)
2: Saida de corrente (+4 mA ... +20 mA)

Tabela 3- 14

Mudanca de funcéo de saida analégica

Mudancga de fungao

Exemplos

"CO".

1. Selecionar a fungéo F necessaria marcada com parametro

2. Definir pardmetro p0771 da saida analdgica para valor do
parametro "CO".

Fungéo: Sinal "Corrente” em AO 0.
IAjuste: p0771 =27

0771 | —

el
27 [-{12|A0 nf|

li| {0027 >

Use o parametro p0776[0] para configurar a entrada analégica como entrada de tensdo ou corrente

Tabela 3- 15 Interface de sensor de temperatura do motor
Parametro [Terminal |Abreviatura Possivel configuragao
p0601 14 'T1 motor (+) 0: Sem sensor (Ajuste de fabrica)
15 T2 motor (-) 1: PTC thermistor (— P0604)
2: KTY84 (— P0604)
4: Sensor ThermoClick
p0604 Limite de alarme de temperatura do motor
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3.4 Backup de dados em cartdo de memoria

3.4

Backup de dados em cartao de memoria

Para salvar as configuragbes do conversor de frequéncia é necessario um cartdo de memoria vazio. Proceda
como segue:

Desligue a fonte do conversor de frequéncia

Espere até que o conversor de frequéncia fique totalmente sem tensao e sem qualquer LED aceso na
Unidade de Controle.

Insira o cartdo de meméaria vazio na abertura de cartdo da Unidade de Controle.

Depois ligue novamente a fonte do conversor de frequéncia.

Quando a fonte estiver ligada, o conversor de frequéncia copia suas configura¢des para o cartdo de memodria.

Nota

Se o cartdo de memodria ja possuir configuragdes de outro conversor de frequéncia, entdo o conversor de
frequéncia n&o ira escrever suas configuragées no cartdo de memoria, mas tomara as configuragdes do cartao

de memoria.

3.5

34

Obtencao do arquivo GSD

GSD é um arquivo de descrigéo para escravo PROFIBUS. Existem duas opgbes para obtengdo do GSD
do seu inversor:

1. Vocé pode encontrar o GSD do inversor SINAMICS na Internet (http://support.automation.
siemens.com/WW/view/en/22339653/133100).

2. O GSD esta salvo no inversor. O inversor escreve seu GSD no cartdo de memoéria se vocé inserir o
cartdo de memoria no inversor e definir p0804 como 12. E possivel transferir o GSD para seu PG/PC
usando o cartdo de memodria.
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