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Indicagcdes importantes

1 Indicagoes importantes

Informacgébes de Observar sempre os avisos e as indicag6es de seguranga contidos nesta publi-
seguranca e de cacgao!
adverténcia

Risco de choque elétrico
Possiveis conseqiiéncias: ferimento grave ou fatal.

Risco mecanico
Possiveis conseqiiéncias: ferimento grave ou fatal.

Situagao de risco
Possiveis conseqliéncias: ferimento leve ou de pequena importancia.

Situacao perigosa
Possiveis conseqléncias: prejudicial a unidade e ao meio ambiente.

Dicas e informagdes uteis.

Notas importantes relativas a prote¢ao contra explosao

SICIO 4 25

A leitura deste manual é pré-requisito basico para:
I..l « uma operagao sem irregularidades
—r— « areivindicagdo de direitos de garantia

Por isso, ler atentamente as instrugbes de operacédo antes de colocar a unidade em
operagao!

Este manual contém informagbes importantes sobre os servigos de manutengéo. Por
esta razdo, devera ser mantido préximo ao motor!

Reciclagem Eliminar os materiais dos motores de acordo com a sua natureza e com as normas em
vigor, p. ex.:

* Ferro

* Aluminio

» Cobre

* Plastico

» Componentes eletrbnicos

Instrugbes de Operagao — Motores/Motofreios CA a prova de explosdo / Servomotores assincronos




Indicagdes de seguranga

2 Indicagcdes de segurancga

Observagbes
preliminares

Informacgébes
Gerais

Utilizagao con-
forme as especifi-
cagoes

As indicagbes de seguranga a seguir referem-se principalmente a utilizagdo de
motores. Na utilizagcdo de motoredutores, favor observar adicionalmente também as
indicacdes de seguranca para redutores nas instru¢cdes de operacao correspondentes.

Favor observar também as indicagdes de seguranga adicionais constantes nos
diversos capitulos destas instrugoes de operacgao.

Durante e apés a sua utilizagdo, os motores e os motoredutores possuem tensodes elé-
tricas e pegcas em movimento, e as suas superficies podem estar muito quentes.

Misturas gasosas explosivas ou concentragoes de pé podem causar ferimentos
graves ou fatais quando em contato com pecas de equipamentos elétricos que
estejam quentes, ou sejam médveis ou condutoras de eletricidade.

Todos os trabalhos de transporte, armazenagem, instalagdo/montagem,
conexao, colocagdo em operagiao, manutengao e conservagao deverao ser exe-
cutados somente por profissionais qualificados sob observagao estrita:

» das instrugdes de operagao e dos esquemas de ligagdes correspondentes,
» das etiquetas de aviso e de seguranga no motor/motoredutor,
» das exigéncias e dos regulamentos especificos para cada sistema,

» dos regulamentos nacionais/regionais que determinam a seguranga € a prevengao
de acidentes.

Ferimentos graves e avarias no equipamento podem ser conseqiiéncia de:
» Utilizagao incorreta
* Instalagdo ou operagéo incorretas,

* Remocgdo das tampas protetoras requeridas ou da carcaga, quando tal ndo for
permitido

Os motores elétricos sdo destinados para a utilizacdo em sistemas industriais. Obe-
decem as normas e aos regulamentos em vigor:

« Diretiva de baixa tensdo 73/23/CEE

» Diretiva 94/9/CE / EN 61 241-0 Equipamento elétrico para utilizagdo em ambientes
com po inflamavel: requisitos gerais

» Diretiva 94/9/CE / EN 61 241-1 Equipamento elétrico para utilizagdo em ambientes
com po inflamavel: protecdo através da carcaga "6D"

* EN 50 014 Equipamento elétrico para areas potencialmente explosivas: determina-
¢des gerais

« EN 50 018 Equipamento elétrico para areas potencialmente explosivas: protecéao
anti-deflagrante "d"

* EN 50 019 Equipamento elétrico para areas potencialmente explosivas: seguranga
elevada "e"

* EN 50021 Equipamento elétrico para areas potencialmente explosivas: protecéo do
tipo llnll

« EN 50 281-1-1 Equipamento elétrico para utilizagdo em ambientes com pé infla-
mavel: Protecao através da carcaga

Os dados técnicos e as informacdes sobre as condi¢des admissiveis encontram-se na
plaqueta de identificagcdo e na documentacao.

E fundamental que toda a informagao especificada seja respeitada!
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Transporte

Instalagao /
Montagem

Inspegao /
Manutencao

Indicagdes de seguranga

No ato da entrega, inspecionar o material para verificar se ha danos causados
pelo transporte. Em caso de danos, informar imediatamente a empresa transpor-
tadora. Pode ser necessario evitar a colocagao em operagao.

Apertar firmemente os olhais de suspenséao. Eles sédo projetados somente para o peso
do motor/motoredutor; nao colocar nenhuma carga adicional.

Os olhais de suspensido fornecidos estdo de acordo com DIN 580. E essencial
respeitar as cargas e regras ali especificadas. Se houver dois olhais de sus-
pensao/transporte montados no motoredutor/motor, entdo ambos os olhais
poderao ser utilizados para o transporte. Neste caso, os angulos nos dois cabos
nao deverao exceder 45°, de acordo com a DIN 580.

Se necessario, usar equipamento de transporte apropriado e devidamente dimensio-
nado. Antes da colocagao em operagao, retirar todos os dispositivos de fixacdo usados
durante o transporte.

Observar as instrugdes no capitulo "Instalagdo mecanica"!

Observar as instrugdes no capitulo "Inspe¢éo / Manutengao"!
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Estrutura do motor
Estrutura geral dos motores CA

3 Estrutura do motor

A figura seguinte deve ser entendida como diagrama de bloco. Serve apenas como
auxilio na atribuicdo das pegas nas listas de pegas de reposi¢do. Algumas diferencas
poderao ser encontradas dependendo do tamanho do motor e da sua versao!

3.1  Estrutura geral dos motores CA

31 20 44 A1

[1] Rotor completo [31]
[2] Anel de retengéo [32]
[3] Chaveta [35]
[71 Tampa lado A [36]
[9] Bujao [37]
[10] Anel de retengao [41]
[11] Rolamento de esferas [42]
[12] Anel de retencao [44]
[13] Parafuso sextavado (tirante) [100]
[16] Estator completo [101]
[20] Anel Nilos [103]
[22] Porca sextavada [106]

Chaveta

Anel de retengéo
Calota do ventilador
Ventilador

Anel V

Arruela ondulada
Tampa lado B
Rolamento de esferas
Porca sextavada
Anilha de retengéo
Prisioneiro

Retentor

02969AXX
[107] Disco deflector [131] Anel de vedagao
[111] Vedagao [132] Caixa de ligagédo — tampa
[112] Caixa de ligagado — parte inferior [134] Bujao
[113] Parafuso cilindrico [135] Anel de vedagao

[115] Placa de bornes
[116] Bragadeira de aperto
[117] Porca sextavada
[118] Anilha de retengao
[119] Parafuso cilindrico
[123] Porca sextavada
[129] Bujéo

[130] Anel de vedagao
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Estrutura do motor

Plaqueta de identificagdo, denominagao do tipo

3.2

Plaqueta de identificagao, denominagao do tipo

Plaqueta de identificacdo dos motores da categoria 2

Exemplo: categoria 2G

~

-
@EWDE@@@@@DWE Bruchsal / Germany < @ 0102
Typ eDT71D4 ~y
Nr. 3009818304.0002.99 i A
1/min 1465 Nm

0.37 cos®? 0.70
VvV 230/400 A 1.97/1.14 Hz 50
M B5 kg 9.2 IP 54 KIl. B
te s 29 IA/IN 3.7 12GEEx ell T3
Baujahr 1999 PTB 99 ATEX 3402/03

\ Schmierstoff 186 228. 6.12)

51947AXX

Fig. 1: Plaqueta de identificagdo da categoria 2G

Denominacgéao do tipo

Exemplo: motores e motofreios CA categoria 2G

eDT 71D 4/BCO5/HR/TF

Termistor (resistor PTC)

Alivio manual do freio

Freio

Numero de pdélos do motor

Tamanho do motor

Tipo do motor

Exemplo: Nimero de série

3009818304. 0002. 99

|— Ano de fabricagdo (2 ultimos digitos)

Numero de pega continuo (4 digitos)

Numero da OV (Ordem de Venda) (10 digitos)
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Estrutura do motor

Plaqueta de identificagdo, denominagdo do tipo

Plaqueta de identificacdo de motores da categoria 3: tipo DR, DT, DV

Exemplo: categoria 3G

Tp DFT90S4/BMG/TF/II3G
M. 3009818304.0001.03

w117 $1
O imin 1300
v 230 / 400 A/Y
m  B5

Bemse vV 230 AC

113G EEx nA T3

Schmierstoff

Fig. 2: Plaqueta de identificagdo

Denominacgao do tipo

Exemplo: motores e motofreios CA categoria 3G

DFT 90S 4/ BMG / TF / lI3G

SEWEEUREREIVS Bruchsal/Germany @ €

3 AV IEC3H
i Bl
s ¥ 0.77 Nm
1/min- 3500 maxMotor O
A 4.85/2.8 Hz 50
kg 31 P54 K B

Nm 20 Gleichrichter  BMS 1.5

~ S

Made in Germany 185353 3.15

51953AXX

Categoria

Termistor (resistor PTC)

Freio

Numero de pdélos do motor

Tamanho do motor

Exemplo: Nimero de série

3009818304. 0001. 99

L

Tipo do motor

Ano de fabricagdo (2 ultimos digitos)
Numero de pega continuo (4 digitos)

Numero da OV (Ordem de Venda) (10 digitos)
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Estrutura do motor
Plaqueta de identificagdo, denominagao do tipo

Plaqueta de identificacao de motores da categoria 3: tipo CT, CV

Exemplo: categoria 3D

4 N
@MDE@@@@@DWE Bruchsal / Germany @ é
Typ CV 100L4/BMG/TF/ES1S/ 113D 3~ IEC 34
Nr.  1783048036.0003.02 [ a4
1/min 2100 Nm
O Nm 66 max. Motor 1/min 3500 max. Motor O
vV 305 A 148 Hz 73
M B3 kg 40 P 54 KI. F
Bremse V. 400 Nm 40 Gleichrichter BGE
13D  ExtDA22 T140°C Baujahr 2002
q Schmierstoff Made in Germany 187835212
52008AXX
Fig. 3: Plaqueta de identificagdo
Denominagao do tipo
Exemplo: servomotor (freio) assincrono categoria 113D
CV 100L4 /BMG / TF / ES1S / lI3D
Categoria

Tipo do encoder

Termistor (resistor PTC)

Freio

Numero de pdlos do motor

Tamanho do motor

Tipo do motor

Exemplo: Nimero de série

3009818304. 0001. 99

|— Ano de fabricagdo (2 ultimos digitos)

Numero de pega continuo (4 digitos)

Numero da OV (Ordem de Venda) (10 digitos)
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Instalagao mecanica 4
Antes de comegar

4 Instalacao mecanica

Durante a instalagao, é fundamental observar as instrugées de seguranga do

capitulo 2!

4.1 Antes de comecgar

O acionamento * o0s dados na plaqueta de identificagdo do acionamento e/ou da tensdo de saida do

s6 podera ser
instalado se:

armazenagem) e

conversor de freqUéncia corresponderem a tensio da rede,
* 0 acionamento ndo esteja danificado (nenhum dano resultante do transporte ou

» as seguintes condi¢bes sejam cumpridas:

— Temperatura ambiente entre —20 °C e +40 °C V)

— Auséncia de risco de explosao devido a éleo, acido, gas, vapor, radiagao, etc.
— Altitude max. de instalagdo 1000 m acima do nivel do mar

— Observar as restrigbes para encoders

— Execugdes especiais: 0 acionamento atendendo as condi¢gdes ambientais

4.2 Trabalhos preliminares

Os eixos do motor devem estar completamente limpos de agentes anticorrosivos,
contaminagao ou outros (usar um solvente comercialmente disponivel). Garantir que o
solvente ndo entre em contato com os rolamentos ou os retentores — risco de danos ao

material!

Armazenagemde -+ Observarque apos um periodo de armazenagem superior a um ano ha uma redugao
motores por da vida util da graxa nos rolamentos.

longos periodos .

Verificar se o motor absorveu umidade durante o periodo de armazenagem. Para

tanto, € necessario medir a resisténcia do isolamento (tensdo de medigao 500 V).

A resisténcia do isolamento (— grafico abaixo) tem grande variagdao em fungio da
temperatura! Sera necessario secar o motor se a resisténcia do motor nao atingir
os valores do grafico abaixo.

(MY

100

10

O1IIII

20

40

60

80

[°C]
01731AXX

1) Temperatura minima para motores com contra recuo: —15 °C, observar que a faixa de temperatura do
redutor pode ser limitada (— instru¢des de operagéo do redutor).
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Secagem do
motor

Instalagao mecanica
Instalagao do motor

Aquecer o motor
e com ar quente ou
» via transformador de separagéo

— Ligar os enrolamentos em série (— figura seguinte).
— Tenséao alternada auxiliar max. de 10 % da tensao nominal com no max.de 20 %
da corrente nominal.

O
Trans-
formador
O
01730ABP

Terminar o processo de secagem quando estiver alcangada a resisténcia de isolamento
minima.

Verificar a caixa de ligagdo para controlar se:

* o interior esta limpo e seco,

* 0s componentes de conexao e fixagdo ndo apresentam sinais de corrosao,
* as juntas de vedagao estdo em bom estado,

* 0s cabos estao perfeitamente fixados; caso contrario, limpar ou substituir.

4.3 Instalagao do motor

O motor ou motoredutor podera ser montado ou instalado exclusivamente na forma
construtiva indicada, sobre uma base plana, livre de trepidacgdes e rigida.

Alinhar cuidadosamente o motor e a maquina acionada, para evitar cargas inadmissi-
veis nos eixos de saida (observar as forgas radiais e axiais admissiveis!).

Evitar choques ou batidas no eixo de saida.

Proteger os motores nas formas construtivas verticais, por meio de uma cober-
tura, contra a penetragao de liquidos e corpos estranhos (chapéu de protecao C).

Manter desobstruida a passagem do ar de refrigeragao e impedir a reaspiragédo de ar
quente expelido por outras unidades.

Balancear com meia chaveta as pegas a serem montadas posteriormente no eixo
(os eixos de motores estao balanceados com meia chaveta).

Eventuais furos para drenagem da agua de condensacao estdo obturados com
tampoes plasticos, podendo ser abertos somente em caso de necessidade; furos
para drenagem abertos nao sao admissiveis, uma vez que podem invalidar
maiores graus de protegao.

Para motofreios e com alivio manual: aparafusar a alavanca manual (alivio manual com
retorno automatico) ou o parafuso de alivio (com alivio manual travado).

Na montagem do encoder, observar:

Os motores com fixagao por pés CT/DT71, CT/DT90, CV/DV132M e CV/DV160L
devem ser montados com calgos, uma vez que o raio da calota do ventilador excede a
altura do eixo.
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Instalagao mecanica
Tolerancias de instalagao

Instalacdo em Se possivel, dispor a caixa de ligagdo com as entradas de cabos direcionadas para
dreas umidas ou baixo.
locais abertos Aplicar uma camada de vedante nas roscas das fixagdes de cabos e nas tampas de

vedacgdo, aperta-las com firmeza e aplicar mais uma camada de vedante.
Vedar bem a entrada de cabos.

Antes da remontagem, limpar bem as superficies de vedagao da caixa de ligagédo e das
tampas da caixa de ligacdo; as juntas deverao estar coladas em um lado. Substituir as
juntas fragilizadas!

Se necessario, retocar a pintura anticorrosiva.
Verificar o grau de protegao.

4.4 Tolerancias de instalagao

Eixo Flange
Tolerancia no didmetro de acordo com DIN 748 Tolerancia de encaixe de centragéo de acordo com
* ISO k6 para @ <50 mm DIN 42948
*  ISO m6 para @ > 50 mm + 1S0O j6 para @ <230 mm
»  Furo de centracédo de acordo com DIN 332, * 1SO h6 para @ > 230 mm
forma DR..
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Instalagao elétrica
Observagoes sobre a fiagdo

5 Instalacao elétrica

Observar as
determinagoes
adicionais

Utilizar os
esquemas de
ligagao

Entradas de
cabos

Compensacgao de
potencial

Durante a instalagdo, é fundamental observar as instrugées de seguranga do
capitulo 2!

Para a alimentag¢ao do motor e do freio, utilizar contatores da categoria AC-3, de
acordo com EN 60 947-4-1.

Além das determinacdes gerais de instalacdo em vigor para equipamentos elétricos
de baixa tensédo (p.ex. na Alemanha DIN VDE 0100, DIN VDE 0105) também é neces-
sdario agir de acordo com as determinagdes especiais para as instalacdes elétricas em
areas potencialmente explosivas (decreto da seguranga operacional na Alemanha;
EN 60 079-14; EN 50 281-1-2 e determinagbes especificas de sistemas).

O motor s6 pode ser conectado de acordo com o esquema de ligagao fornecido junta-
mente com o motor. Nao ligar nem colocar o motor em operagao se nao dispuser
do esquema de ligagao. A SEW-EURODRIVE fornece o esquema de ligagées valido
gratuitamente sob solicitagao.

As caixas de ligagdo sdo equipadas com furos roscados métricos, de acordo com
EN 50 262. Na entrega, todos os furos sédo providos de tampas com certificado ATEX.

Para estabelecer uma entrada de cabo correta, as tampas devem ser substituidas por
prensas cabos com alivio de tensido e com certificado ATEX. A prensa cabos deve
ser selecionada de acordo com o didmetro externo do cabo utilizado.

Apos a instalagao estar completa, todas as entradas de cabos néao utilizadas devem
ser fechadas com uma tampa com certificado ATEX (— Observar o grau de protegao).

De acordo com EN 60 079-14, IEC 61241-14 e EN 50 281-1-1 pode ser necessario uma
ligagdo com um sistema de compensacao de potencial.

5.1 Observagées sobre a fiagao

Protecao contra
interferéncia das
unidades de con-
trole de freios

Durante a instalagao, é fundamental observar as informagdes de seguranga.

Para a protegdo contra interferéncia das unidades de controle de freios, os cabos de
freios e os cabos de poténcia chaveada ndo devem ser instalados no mesmo condutor
para cabos.

Cabos de poténcia chaveada séo, particularmente:

— Cabos de saida de conversores de freqliéncia e servoconversores, conversores
CAJ/CC, unidades de partida suave e unidades com freio

— Cabos de alimentagdo de resistores de frenagem e semelhantes, etc.
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Instalagao elétrica
Consideragdes especiais para a operagdo com conversores de frequéncia

Protecgao contra Para a protecdo contra interferéncia de dispositivos de prote¢cdo de motores SEW
interferéncias de (sensores de temperatura TF, termostatos TH em enrolamentos):

dispositivos de
protecao do
motor

Cabos de alimentacgdo blindados separadamente podem ser instalados juntos com
cabos de poténcia chaveada, no mesmo condutor para cabos.

— Cabos de alimentagdo nao blindados ndo devem ser instalados junto com os cabos
de poténcia chaveada, no mesmo condutor para cabos.

5.2 Consideragbes especiais para a operagao com conversores de freqiiéncia

Em caso de motores controlados por conversores, observar as instrucdes de fixagao do
fabricante dos conversores. E fundamental observar as instrucbes de operacdo do
conversor de freqliéncia.

5.3 Otimizando o aterramento (EMC)
Para uma conexao a terra com uma baixa impedancia melhorada no caso de freqiién-
cias elevadas, sugerimos as seguintes ligagdes para os motores trifasicos DR/DV/DT:

* Tamanho DT71 ... DV 132S: [1] Parafuso ranhurado M5x10 e 2 arruelas de aperto
dentadas de acordo com DIN 6798 na carcaga do estator.

« Tamanho DV112M ... DV280: Parafuso e duas arruelas dentadas no orificio do olhal
de suspensao.

Tamanho da rosca para o olhal de suspenséo:

- DV112/132S: M8
- DV132M ... 180L: M12
- DV200 ... 280: M16

Instrugbes de Operagdo — Motores/Motofreios CA a prova de explosdo / Servomotores assincronos

15



Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 2G

5.4

Informagébes
Gerais

Freios com pro-
tecao anti-defla-
grante do tipo "d"

Caixas de ligagoes

Simbolo "X"

Classes de
temperatura

Prensa cabos

Protecao contra
temperaturas
de superficie
elevadas
inadmissiveis

Protecao
exclusiva com
disjuntor de pro-
tecao do motor

Protecao
exclusiva com
termistor de
coeficiente
positivo PTC

Motores e motofreios da categoria 2G

Os motores SEW-EURODRIVE a prova de explosao das séries eDR, eDT e eDV
destinam-se a utilizagédo na zona 1 e atendem as exigéncias do grupo I, categoria 2G.
O tipo de protecao determinante é "e", de acordo com EN 50 019.

Além disso, a SEW-EURODRIVE oferece freios do grau de prote¢ao "d" de acordo com
EN 50 018 para uso em areas potencialmente explosivas. Nos motofreios, a protecao
anti-deflagrante refere-se unicamente a regiao do freio. O motor em si e o comparti-
mento de conexdes ao freio tém protecao do tipo "e".

As caixas de ligagdes tém protecao do tipo "e".

Se a designacao "X" acompanhar o numero do certificado de conformidade ou o certi-
ficado de teste CE, consultar as condigdes especiais neste certificado para uma ope-
racao segura com os motores.

Os motores estao autorizados para as classes de temperatura T3 e/ou T4. A classe de
temperatura do motor encontra-se na plaqueta de identificagdo, na declaragdo de
conformidade ou no certificado de teste CE fornecido com o motor.

Para a entrada de cabos, utilizar exclusivamente as prensas cabos com certificado
ATEX e com grau de protecao minimo IP54.

O tipo de protecao do aumento de seguranga requer que o0 motor seja desligado antes
de atingir a temperatura de superficie maxima permitida.

A desconexao pode ser feita através de disjuntor de protecao do motor ou termistor tipo
PTC. Consultar o certificado de teste CE para maiores informagdes sobre o tipo de
disjuntor a ser utilizado.

Na instalagdo com disjuntor de protecdo do motor de acordo com EN 60 947, observar
0 seguinte:

» O tempo de resposta do disjuntor de prote¢gao do motor deve ser menor (na relagao
da corrente de partida indicada na plaqueta de identificagcao Ia/ly ) que o tempo de
motor bloqueado tg.

» O disjuntor de protecdo do motor deve ser imediatamente desligado em caso de
falha de fase.

« O disjuntor de protecao do motor deve ser aprovado por um 6rgéo autorizado e
dispor de um numero de inspecao correspondente.

» Odisjuntor de protegdo do motor deve ser ajustado a corrente nominal do motor con-
forme indicado na placa de identificagdo ou no certificado de teste de protétipo da
CE.

Na instalagdo com termistor de coeficiente positivo e relé de acordo com EN 60 947,
observar o seguinte:

De acordo com EN 60 947, o relé para termistor para motores e freios controlados e pro-
tegidos exclusivamente de forma térmica com termistor tipo PTC (TF), deve ser aprovado
por um 6rgao autorizado e recebera um ndmero de inspegao correspondente. Quando o
relé para termistor atuar, todos os poélos do motor devem ser desligados da rede.
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 2G

Protegcao com
disjuntor de pro-
tecao do motor e
com termistor
tipo PTC
adicional

Conexao do
motor

As condigbes para a protegao exclusiva com disjuntores também se aplicam nesta situ-
agao. A protegdo com termistores tipo PTC (TF) apenas significa uma medida de pro-
tecdo suplementar, irrelevante para o certificado de autorizagdo de operagao em areas
potencialmente explosivas.

E exigida a prova da eficacia do equipamento de protegdo antes da colocagido em

operagao.

Em motores com uma placa de bornes com pinos roscados ranhurados [1] de acordo
com a diretriz 94/9/UE (— figura seguinte), s6 € possivel conectar o motor usando os
terminais de cabos [3], de acordo com DIN 46 295. Os terminais de cabos [3] sao fixos

com porcas de pressao com anilha de retencdo integrada [2].

06342AXX

Alternativamente é possivel efetuar a conexdo com um condutor sélido de sec¢éo cir-
cular, cujo didametro deve corresponder a largura da ranhura do pino roscado de ligagéo

(— tabela seguinte).

Largura da ranhura do Torque da
Tamanho do motor Placa de borne pino roscado de ligagao porca de pressao
[mm] [Nm]

eDT71C,D
eDT 80 K, N
eDT90 S, L KBO 2.5 4.0
eDT100LS, L
eDV 100 M, L
eDV112 M

KB02 3.1 4.0
eDV 132 S
eDV 132 M, ML

KB3 4.3 6.0
eDV 160 M
eDV 160 L

KB4 6.3 10.0
eDV 180 M, L
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 2G

Conexao do motor

L]

Verificacdo das
segoes transver-
sais dos cabos

Verificacdo das
conexoées dos
enrolamentos

Conexao do motor

Termistor

E fundamental agir de acordo com o esquema de ligagdes valido! Se o esquema
de ligagdes nao estiver disponivel, nao ligar ou colocar o motor em operagao.

E possivel encomendar os seguintes esquemas de ligagdes & SEW-EURODRIVE, indi-
cando a referéncia do motor (— capitulo "Cédigo do tipo, plaqueta de identificacao"):

Esquema de ligagoes
Tipo Numero de pélos correspondente

(designagao/numero)
eDR 4,6 DT14 /08 857 0003
eDT e eDV 4,6 DT13/08 798_6
eDT com freio BC 4 AT101/09861_4
eDT com freio Bd 4 A95/08 840 _9

Verificar as se¢des transversais dos cabos com base na corrente nominal do motor, nos
regulamentos sobre instalagdes elétricas aplicaveis e nas exigéncias do local de insta-
lagao.

Verificar as conexdes dos enrolamentos na caixa de ligagao e aperta-las se necessario
(— observar o torque, ver pagina 17).

Em motores de tamanho 63, os cabos de alimentagdo devem ser fixos na régua de ter-
minais da mola de tracdo de acordo com o esquema de ligagdes. O condutor de pro-
tecéo deve ser fixo na ligagdo do mesmo, de forma que o terminal de cabos e o material
da carcaga fiquem separados por uma anilha:
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Fig. 4: Comutagéo Y / comutagdo /\ / conexédo do cabo de protegédo

Termistor TF (DIN 44082), caso exista como Unica protegao ou protecao complementar:

» Conectar de acordo com as prescrigdes do fabricante do relé e com o esquema de
ligagdes anexo, os cabos devem ser colocados separados dos cabos de alimen-
tacao.

* Aplicar uma tenséo < 2,5 V¢

Comprovar a eficacia da monitoragéo antes da colocagdo em operagao.
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 2G

Conexao do freio

Inspegéo das aber-
turas de ignigao

Verificagdo das
secoes transver-
sais dos cabos

Conexao do freio

Termistor

O freio a prova de exploséo BC (Bd) (EExd) é aliviado eletricamente. O freio atua meca-
nicamente quando a alimentagao é desligada.

Inspecionar as aberturas de igni¢cdo do freio a prova de explosédo antes da conexao,
pois sdo elementos de grande importancia na protegao contra explosdes. As aberturas
de ignicao ndo devem ser pintadas nem tapadas.

As secgdes transversais dos cabos de ligagao do retificador do freio devem ser suficien-
temente grandes para garantir a operagao correta do freio (— Capitulo "Dados
Técnicos", "Correntes de servigco").

O retificador de freio SEW-EURODRIVE ¢ instalado e ligado no painel elétrico de
acordo com os esquemas de liga¢des, distante de areas potencialmente explosivas.
Conectar os cabos entre o retificador e a caixa de ligagédo do freio separada no motor.

Termistor TF (DIN 44082):

» Conectar de acordo com as prescrigdes do fabricante do relé e com o esquema de
ligagdes anexo, os cabos devem ser colocados separados dos cabos de alimentagao.

+ Aplicar uma tensdo < 2,5 V¢

Comprovar a eficacia da monitoragdo antes da colocagdo em operagao.
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Instalagao elétrica
Motores da categoria 2D

5.5

Informagébes
Gerais

Caixas de ligagées

Simbolo "X"

Temperaturas de
superficie

Prensas cabos

Protecao contra
temperatura

de superficie
elevada
inadmissivel

Caracteristicas e
ajustes do
disjuntor de pro-
tecdao do motor

Caracteristicas
do relé do ter-
mistor tipo PTC

Motores da categoria 2D

Os motores SEW-EURODRIVE das séries eDR, eDT e eDV a prova de explosao por
acumulo de p6 sao indicados para a utilizagdo na zona 21 e atendem as exigéncias do
grupo Il, categoria 2D, de acordo com EN 50 014 e EN 50 281-1-1.

As caixas de ligagdes tém grau de protecao IP65.

Se a designagédo "X" acompanhar o numero do certificado de conformidade ou o certi-
ficado de teste CE, consultar as condigées especiais neste certificado para uma
operagao segura com os motores.

A temperatura maxima de superficie é de 120 °C.

Para a entrada de cabos, utilizar exclusivamente prensas cabos com certificado ATEX
e com grau de prote¢do minimo IP65.

A protegao contra explosao € garantia pelo fato do motor ser desligado antes de atingir
a temperatura de superficie maxima admissivel.

O desligamento é feito através do disjuntor de protegdo do motor e do termistor de coe-
ficiente positivo.

Na instalacdo com disjuntor de protecdo do motor de acordo com EN 60 947, observar
0 seguinte:

» O disjuntor de protecdo do motor deve ser imediatamente desligado em caso de
falha de fase.

+ O disjuntor de protecao do motor deve ser aprovado por um 6rgéo autorizado e
dispor de um numero de inspec¢ao correspondente.

» O disjuntor de protecdo do motor deve ser ajustado a corrente nominal do motor
conforme indicado na placa de identificagao.

Na instalagao do relé para termistor de acordo com EN 60 947, observar que é possivel
utilizar somente dispositivos aprovados por um 6rgao autorizado e com um numero de
inspecgao correspondente.

E exigida a prova da eficacia do equipamento de protegio antes da colocagdo em
operacao.
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Instalagao elétrica
Motores da categoria 2D

Conexao do Em motores com uma placa de bornes com pinos roscados ranhurados [1] de acordo

motor com ATEX100a (— figura seguinte) conectar o motor somente com os terminais de
cabos [3], de acordo com DIN 46 295. Os terminais de cabos [3] s&o fixos com porcas
de pressao com anilha de retencgdo integrada [2].

06342AXX

Alternativamente é possivel efetuar a conexdo com um condutor sélido de sec¢éo cir-
cular, cujo didametro deve corresponder a largura da ranhura do pino roscado de ligagéo
(— tabela seguinte).

Placa de borne Largura da ranhura do Torque da
Tamanho do motor pino roscado de ligagao porca de pressao
[mm] [Nm]

eDT71C,D
eDT 80 K, N
eDT90 S, L KBO 2.5 4.0
eDT100LS, L
eDV 100 M, L
eDV112 M

KB02 3.1 4.0
eDV 132 S
eDV 132 M, ML

KB3 4.3 6.0
eDV 160 M
eDV 160 L

KB4 6.3 10.0
eDV 180 M, L

Conexao do motor

E fundamental agir de acordo com o esquema de ligagdes valido! Se o esquema
de ligagdes nao estiver disponivel, nao ligar ou colocar o motor em operagao.

E possivel encomendar os seguintes esquemas de ligagdes & SEW-EURODRIVE, indi-
cando a referéncia do motor (— capitulo "Cédigo do tipo, plaqueta de identificacao"):

Esquema de ligagoes

Tipo Numero de polos correspondente
I l (designagao/numero)
J—

eDR 4,6 DT14 /08 857 0003
eDT e eDV 4 DT13/08 798_6
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5 Instalagao elétrica
Motores da categoria 2D

Verificagdo das
secgbes transver-
sais dos cabos

Verificagdo das
conexées dos
enrolamentos

Conexao do motor

Termistor

Verificagdo da
tampa da caixa
de ligagéo

22

Verificar as se¢bes transversais dos cabos com base na corrente nominal do motor, nos
regulamentos sobre instalagdes elétricas aplicaveis e nas exigéncias do local de insta-
lagao.

Verificar as conexdes dos enrolamentos na caixa de ligagao e aperta-las se necessario
(— observar o torque de acordo com este capitulo).

Em motores de tamanho 63, os cabos de alimentacdo devem ser fixos na régua de ter-
minais da mola de tracdo de acordo com o esquema de ligagdes. O condutor de pro-
tecéo deve ser fixo na ligagdo do mesmo, de forma que o terminal de cabos e o material
da carcaca figuem separados por uma anilha:
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Fig. 5: Comutagéo Y / comutagéo /\ / conexdo do cabo de protegédo

Termistor TF (DIN 44082):

» Conectar de acordo com as prescri¢gdes do fabricante do relé e com o esquema de
ligagdes anexo, os cabos devem ser colocados separados dos cabos de alimen-
tacao:

» Aplicar uma tenséo < 2,5 V¢

Quando fechar a tampa da caixa de ligacao:
» Garantir que as juntas na superficie estejam sem pé.
» Verificar se a vedagao esta em boas condigdes, substitui-la se necessario.

Comprovar a eficacia da monitoragdo antes da colocagdao em operagao.

Instrugbes de Operagao — Motores/Motofreios CA a prova de explosdo / Servomotores assincronos




Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 3G

5.6

Informagébes
Gerais

Grau de protegao
IP54

Classe de
temperatura

Prensas cabos

Protecao contra
temperaturas
de superficie
elevadas
inadmissiveis

Protecao
exclusiva com
disjuntor de pro-
tecao do motor

Protecao
exclusiva com
termistor de
coeficiente
positivo (TF)

Motores e motofreios da categoria 3G

Os motores SEW-EURODRIVE para areas potencialmente explosivas das séries DT e
DV com tipo de protecao EExnA para utilizagdo na zona 2 atendem as exigéncias do
grupo Il, categoria 3G, de acordo com as normas EN 50 014 e EN 50 021.

Os motores SEW-EURODRIVE da categoria 3G sao fornecidos com o grau de protegao
minimo de IP54, de acordo com EN 60 034.

Os motores correspondem a classe de temperatura T3.

Para a entrada de cabos, utilizar exclusivamente as prensas cabos com certificado
ATEX e com grau de prote¢cdo minimo IP54.

O tipo de protecao "sem faiscas" permite uma operagao segura em condi¢des operaci-
onais normais. Em caso de sobrecarga, o motor deve ser desligado de forma segura
para evitar temperaturas de superficie elevadas inadmissiveis.

A desconexdao pode ser feita através de disjuntor de protecao do motor ou termistor tipo
PTC. Os tipos de operacao dependentes da protegcdo do motor admitidos encontram-
se listados no capitulo "Modos de operagao”. Os motofreios e motores de pélos comu-
taveis da categoria 3G s&o equipados pela SEW-EURODRIVE com termistores tipo
PTC.

Na instalagdo com disjuntor de protegdo do motor de acordo com EN 60947, observar
0 seguinte:

« Odisjuntor de prote¢do do motor deve serimediatamente desligado em caso de falta
de fase.

» Odisjuntor de prote¢ao do motor deve ser ajustado a corrente nominal do motor con-
forme indicado na placa de identificagao.

* Motores de pdlos comutaveis devem ser protegidos com disjuntores de protecao de
motores inter-bloqueados, um para cada numero de pélos.

O termistor de coeficiente positivo deve ser avaliado através de um equipamento apro-
priado. A normas de instalagéo aplicaveis vigentes devem ser cumpridas.

E exigida a prova da eficacia do equipamento de protegio antes da colocagdo em
operacao.
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 3G

Conectando o motor

L]

Verificacdo das
segoes transver-
sais dos cabos

Verificagdo das
conexoées dos
enrolamentos

Conexao do motor

E fundamental agir de acordo com o esquema de ligagdes valido! Se o esquema
de ligagdes nao estiver disponivel, nao ligar ou colocar o motor em operagao.

E possivel encomendar os seguintes esquemas de ligagdes & SEW-EURODRIVE,
indicando a referéncia do motor (— Capitulo "Designacao de tipo, plaqueta de identifi-
cagao"):

Esquema de ligagoes

Tipo Nuamero de pélos Ligacao correspondente
(designagao/numero)
4,6,8 JAWPN DT13/08 798_6
8/4 om liaacio Dahiand AV PPN DT33 /08 799_6
em ligagdo Dahlander
bT DV 98¢ LATCA DT53/08 739_1
’ A A DT43/08 828_7
To_dos mot_ores com polos comuta- A DT45/08 829 7
veis e bobinagem independente
PYWAN DT48 /08 767_3
DR 4 JAWPN DT14 /08 857 0003

Verificar as segdes transversais dos cabos com base na corrente nominal do motor, nos regu-
lamentos sobre instalagdes elétricas aplicaveis e nas exigéncias do local de instalagao.

Verificar as conexdes dos enrolamentos na caixa de ligagéo e aperta-las se necessario.

Em motores de tamanho 63, os cabos de alimentagdo devem ser fixos na régua de ter-
minais da mola de tracdo de acordo com o esquema de ligagdes. O condutor de pro-
tecéo deve ser fixo na ligagdo do mesmo, de forma que o terminal de cabos e o material
da carcaga fiquem separados por uma anilha:
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Fig. 6: Comutagéo Y / comutagéo /\ / conexdo do cabo de protegéo
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Instalagao elétrica 5
Motores e motofreios da categoria 3G

Pecas miudaspara  Em motores de tamanho 71 a 132S, retirar todas as pecas miudas de conexao do saco
conexao plastico e instala-las.

Monte as pegas de acordo com o modelo da placa de bornes, como ilustrado na figura
abaixo. No tipo de conex&o apresentado na figura abaixo a direita, ndo ha a segunda porca
de fixagdo, o anilha de retengéo e a arruela. A conexao externa [6] pode ser montada
diretamente ou em forma de terminal de cabos [4] debaixo da presilha de conexao [5].

1 5

6
2 I —

D

3

7
4 8

\
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1 Pino roscado terminal 1 Pino roscado terminal
2 Anilha de retencao 2 Porca sextavada com flange
3 Presilha de conexéo 3 Jumper
4 Condutor de saida do motor 4 Conexdo do motor com borne de conexao
5 Porca superior do tipo Stocko
6 Arruela 5 Presilha de conexao
7 Conexao externa 6 Conexao externa
8 Porca inferior

Dispor os cabos e as ligagdes de acordo com o esquema de ligagdes e aperta-las com
firmeza (observar o torque — tabela seguinte):

Diametro do pino roscado terminal Torque da porca sextavada [Nm]
M4 1.6
M5
M6
M8
M10 10

Termistor Termistor TF (DIN 44082):

» Conectar de acordo com as prescri¢gdes do fabricante do relé e com o esquema de
ligagdes anexo, os cabos devem ser colocados separados dos cabos de alimen-
tacao.

» Aplicar uma tenséo < 2,5 V¢

Comprovar a eficacia da monitoragdo antes da colocagdo em operagao.
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 3G

Conexao do freio

Observar os
valores limite de
trabalho realizado
admissiveis

Verificagdo da
fungédo do freio

Verificagdo das
segoes transver-
sais dos cabos

Conexao do retifi-
cador do freio

Operacdo a
temperaturas
ambiente
elevadas

O freio BMG/BM ¢ aliviado eletricamente. O freio atua mecanicamente quando a ali-
mentagao é desligada.

E fundamental respeitar os valores limite de trabalho realizado admissiveis (— Capitulo
"Dados Técnicos"). O projetista do sistema é responsavel por garantir o correto dimen-
sionamento do sistema de acordo com os regulamentos de planejamento de projeto da
SEW-EURODRIVE e os dados de frenagem especificados no documento "Drive Engi-
neering — Practical Implementation, Vol. 4".

Caso contrario, nao é garantida a protegao contra explosao do freio.

Verificar o funcionamento correto do freio antes da colocagdo em operacgao, de modo a
garantir que a lona do freio nao esteja em atrito, o que poderia conduzir a um sobre-
aquecimento.

As sec¢des transversais dos cabos de ligacdo da rede, do retificador e do freio devem
ser suficientemente grandes para garantir a operagéo correta do freio (— Capitulo
"Dados Técnicos", "Correntes de servigo").

Dependendo da versao e funcgéao, o retificador do freio ou a ativacdo do freio SEW-
EURODRIVE ¢ instalado e ligado no painel elétrico, afastado de areas potencialmente
explosivas e de acordo com os esquemas de ligagbes. Conectar os cabos entre o
retificador no painel elétrico e o freio no motor.

Se a plaqueta de identificagédo indicar que os motores podem ser operados em uma
temperatura ambiente > 50 °C (padrao: 40 °C), garantir que os cabos e entradas de
cabo utilizados sejam adequados a temperaturas > 90 °C.
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 3D

5.7 Motores e motofreios da categoria 3D

Informagébes
Gerais

Classe de
protecao

Temperatura da
superficie

Prensas cabos

Protecao contra
temperaturas
de superficie
elevadas
inadmissiveis

Protecao
exclusiva com
disjuntor de pro-
tecao do motor

Protecao
exclusiva com
termistor de
coeficiente
positivo (TF)

Os motores SEW-EURODRIVE das séries DT e DV a prova de exploséo por acumulo
de p6 sao indicados para a utilizagado na zona 22 e atendem as exigéncias do grupo |l,
categoria 3D, de acordo com EN 50014 e EN 50281-1-1.

Os motores SEW-EURODRIVE da categoria 13D sao fornecidos com o grau de pro-
tecdo minimo de IP54, de acordo com EN 60034.

A temperatura maxima de superficie € de 120 °C (classificagéo térmica B) ou 140 °C
(classificagao térmica F).

Para a entrada de cabos, utilizar exclusivamente as prensas cabos com certificado
ATEX e com grau de prote¢cdo minimo IP54.

Os motores a prova de explosao por acumulo de p6 da categoria 3 permitem uma ope-
racao segura em condi¢gées operacionais normais. Em caso de sobrecarga, o motor
deve ser desligado de forma segura para evitar temperaturas de superficie elevadas
inadmissiveis.

A desconexdao pode ser feita através de disjuntor de protecao do motor ou termistor tipo
PTC. Os tipos de operagao dependentes da protecdo do motor admitidos encontram-
se listados no capitulo "Modos de operacao”. Os motofreios e motores de pélos comu-
taveis da categoria 3D sdo equipados pela SEW-EURODRIVE com termistores de
coeficiente positivo (TF).

Na instalagdo com disjuntor de protegdo do motor de acordo com EN 60947, observar
0 seguinte:

« Odisjuntor de protegdo do motor deve ser imediatamente desligado em caso de falta
de fase.

» O disjuntor de protecao do motor deve ser ajustado a corrente nominal do motor
conforme indicado na plaqueta de identificagdo.

* Motores de pdlos comutaveis devem ser protegidos com disjuntores de protecao de
motores inter-bloqueados, um para cada numero de pélos.

O termistor de coeficiente positivo deve ser avaliado através de um equipamento apro-
priado. A normas de instalagéo aplicaveis vigentes devem ser cumpridas.

E exigida a prova da eficacia do equipamento de protegio antes da colocagdo em
operacao.
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 3D

Conectando o motor

L]

Verificacdo das
segoes transver-
sais dos cabos

Verificagdo das
conexées dos
enrolamentos

Conexao do motor

E fundamental agir de acordo com o esquema de ligagdes valido! Se o esquema
de ligagdes nao estiver disponivel, nao ligar ou colocar o motor em operagao.

E possivel encomendar os seguintes esquemas de ligagdes & SEW-EURODRIVE, indi-
cando a referéncia do motor (— Capitulo "Designacéo de tipo, plaqueta de identifi-
cagao"):

Esquema de ligagoes

Tipo Nuamero de pélos Ligacao correspondente
(designagao/numero)
2,4,6,8 JAWPN DT13/08 798_6
412, 8/4 om lidacio Dahland AV PPN DT33 /08 799_6
, em ligagdo Dahlander
bT DV 98¢ LATCA DT53/08 739_1
’ A A DT43/08 828_7
To_dos mot_ores com polos comuta- A DT45/08 829 7
veis e bobinagem independente
PYWAN DT48 /08 767_3
DR 4 JAWPN DT14 /08 857 0003

Verificar as se¢des transversais dos cabos com base na corrente nominal do motor, nos
regulamentos sobre instalagdes elétricas aplicaveis e nas exigéncias do local de insta-
lagao.

Verificar as conexdes dos enrolamentos na caixa de ligagao e aperta-las se necessario.

Em motores de tamanho 63, os cabos de alimentagdo devem ser fixos na régua de ter-
minais da mola de tracdo de acordo com o esquema de ligagdes. O condutor de pro-
tecéo deve ser fixo na ligagdo do mesmo, de forma que o terminal de cabos e o material
da carcaga fiquem separados por uma anilha:
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Fig. 7: Comutagéo Y / comutagéo /\ / conexédo do cabo de protegédo

Em motores de tamanho 71 a 132S, retirar as pecgas de ligagdo do saco plastico e
instala-las (— figura seguinte):
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Instalagao elétrica 5
Motores e motofreios da categoria 3D

Pecas miudaspara  Em motores de tamanho 71 a 132S, retirar todas as pecas miudas de conexao do saco
conexao plastico e instala-las.

Monte as pegas de acordo com o modelo da placa de bornes, como ilustrado na figura
correspondente. No tipo de conexao apresentado na figura abaixo a direita, ndo ha a
segunda porca de fixagéo, o anilha de retengao e a arruela. A conexao externa [6] pode
ser montada diretamente ou em forma de terminal de cabos [4] debaixo da presilha de
conexao [5].
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\
50926AXX

1 Pino roscado terminal 1 Pino roscado terminal
2 Anilha de retencao 2 Porca sextavada com flange
3 Presilha de conexéo 3 Jumper
4 Condutor de saida do motor 4 Conexdo do motor com borne de conexao
5 Porca superior do tipo Stocko
6 Arruela 5 Presilha de conexao
7 Conexao externa 6 Conexao externa
8 Porca inferior

Dispor os cabos e as ligagbes de acordo com o esquema de ligagdes e aperta-las com
firmeza (observar o torque — tabela seguinte):

Diametro do pino roscado terminal Torque da porca sextavada [Nm]
M4 1.6
M5
M6
M8
M10 10

Termistor Termistor TF (DIN 44082):

» Conectar de acordo com as prescri¢gdes do fabricante do relé e com o esquema de
ligagbes anexo, os cabos devem ser colocados separados dos cabos de alimen-
tacao.

» Aplicar uma tenséo < 2,5 V¢

Comprovar a eficacia da monitoragdo antes da colocagdao em operagao.
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 3D

Conexao do freio

Observar os
valores limite de
trabalho realizado
admissiveis

Verificagdo da
fungédo do freio

Verificagdo das
segoes transver-
sais dos cabos

Conexao do retifi-
cador do freio

Operacdo a
temperaturas
ambiente
elevadas

O freio BMG/BM ¢ aliviado eletricamente. O freio atua mecanicamente quando a ali-
mentagao é desligada.

E fundamental respeitar os valores limite de trabalho realizado admissiveis (— Capitulo
"Dados Técnicos"). O projetista do sistema é responsavel por garantir o correto dimen-
sionamento do sistema de acordo com os regulamentos de planejamento de projeto da
SEW-EURODRIVE e os dados de frenagem especificados no documento "Drive Engi-
neering — Practical Implementation, Vol. 4".

Caso contrario, nao é garantida a protegao contra explosao do freio.

Verificar o funcionamento correto do freio antes da colocagdo em operacgao, de modo a
garantir que a lona do freio nao esteja em atrito, o que poderia conduzir a um sobre-
aquecimento.

As sec¢des transversais dos cabos de ligacdo da rede, do retificador e do freio devem
ser suficientemente grandes para garantir a operagéo correta do freio (— Capitulo
"Dados Técnicos", "Correntes de servigo").

Dependendo da versao e funcgéao, o retificador do freio ou a ativacdo do freio SEW-
EURODRIVE ¢ instalado e ligado:

* na caixa de ligacdo do motor,
* no painel elétrico fora de areas potencialmente explosivas.

Em qualquer um dos casos, os cabos de conexdo entre a alimentagdo de tensao,
retificador e conexdes dos freios devem ser executados de acordo com o esquema de
ligagdes.

Se a plaqueta de identificagédo indicar que os motores podem ser operados em uma
temperatura ambiente > 50 °C (padrao: 40 °C), garantir que os cabos e entradas de
cabo utilizados sejam adequados a temperaturas > 90 °C.
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 3GD

5.8

Informagébes
Gerais

Classe de
protecao

Classe de tempe-
ratura / tempera-
tura de superficie

Prensas cabos

Protecao contra
temperaturas
de superficie
elevadas
inadmissiveis

Protecao
exclusiva com
disjuntor de pro-
tecao do motor

Protecao
exclusiva com
termistor de
coeficiente
positivo (TF)

Motores e motofreios da categoria 3GD

Os motores SEW-EURODRIVE a prova de explosao das séries DR, DT e DV sao ade-
quados as zonas 2 e 22. Atendem as exigéncias do grupo Il, categoria 3G e 3D, de
acordo com EN 50 014, EN 50 021 e EN 50 281-1-1.

Os motores SEW-EURODRIVE da categoria II3GD com o grau de protegdo minimo de
IP54 de acordo com EN 60 034.

Os motores vém com a classe de temperatura de T3 e tém uma temperatura de super-
ficie maxima de 120 °C ou 140 °C.

Para a entrada de cabos, utilizar exclusivamente as prensas cabos com certificado
ATEX e com grau de prote¢cdo minimo IP54.

Os motores a prova de exploséo na versao [I3GD permitem uma operagao segura em
condigdes operacionais normais. Em caso de sobrecarga, o motor deve ser desligado
de forma segura para evitar temperaturas de superficie elevadas inadmissiveis.

A desconexdao pode ser feita através de disjuntor de protecao do motor ou termistor tipo
PTC. Os tipos de operagao dependentes da protecdo do motor admitidos encontram-
se listados no capitulo "Modos de operacao". Os motofreios e motores de pélos comu-
taveis da categoria 3GD sao equipados pela SEW-EURODRIVE com termistores de
coeficiente positivo (TF).

Na instalagdo com disjuntor de protecéo do motor de acordo com EN 60 947, observar
0 seguinte:

« Odisjuntor de protegdo do motor deve ser imediatamente desligado em caso de falta
de fase.

» O disjuntor de protecao do motor deve ser ajustado a corrente nominal do motor
conforme indicado na plaqueta de identificagdo.

* Motores de pdlos comutaveis devem ser protegidos com disjuntores de protecao de
motores inter-bloqueados, um para cada numero de pélos.

O termistor de coeficiente positivo deve ser avaliado através de um equipamento apro-
priado. As normas de instalagao aplicaveis vigentes devem ser cumpridas.
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Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 3GD

Conectando o motor

L]

Verificacdo das
segoes transver-
sais dos cabos

Verificagdo das
conexées dos
enrolamentos

Conexao do motor

E fundamental agir de acordo com o esquema de ligagdes valido! Se o esquema
de ligagdes nao estiver disponivel, nao ligar ou colocar o motor em operagao.

E possivel encomendar os seguintes esquemas de ligagdes & SEW-EURODRIVE,
indicando a referéncia do motor (— Capitulo "Designacao de tipo, plaqueta de identifi-
cagao"):

Esquema de ligagoes

Tipo Nuamero de pélos Ligacao correspondente
(designagao/numero)
2,4,6,8 JAWPN DT13/08 798_6
412, 8/4 om lidacio Dahland AV PPN DT33 /08 799_6
, em ligagdo Dahlander
bT DV 98¢ LATCA DT53/08 739_1
’ A A DT43/08 828_7
To_dos mot_ores com polos comuta- A DT45/08 829 7
veis e bobinagem independente
PYWAN DT48 /08 767_3
DR 4 JAWPN DT14 /08 857 0003

Verificar as se¢des transversais dos cabos com base na corrente nominal do motor, nos
regulamentos sobre instalagdes elétricas aplicaveis e nas exigéncias do local de insta-
lagao.

Verificar as conexdes dos enrolamentos na caixa de ligagéo e aperta-las se necessario.

Em motores de tamanho 63, os cabos de alimentagdo devem ser fixos na régua de ter-
minais da mola de tragao de acordo com o esquema de liga¢des. Conectar o fio terra a
conexao do cabo de protegdo, de forma que o terminal e a carcaga estejam separados
por uma arruela:
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Fig. 8: Comutagéo Y / comutagéo /\ / conexdo do cabo de protegéo
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Instalagao elétrica 5
Motores e motofreios da categoria 3GD

Pecas miudaspara  Em motores de tamanho 71 a 132S, retirar todas as pecas miudas de conexao do saco
conexao plastico e instala-las.

Monte as pegas de acordo com o modelo da placa de bornes, como ilustrado na figura
correspondente. No tipo de conexdo apresentado na figura abaixo a direita ndo ha a
segunda porca de fixagéo, o anilha de retengao e a arruela. A conexao externa [6] pode
ser montada diretamente ou em forma de terminal de cabos [4] debaixo da presilha de
conexao [5].
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1 Pino roscado terminal 1 Pino roscado terminal
2 Anilha de retencao 2 Porca sextavada com flange
3 Presilha de conexéo 3 Jumper
4 Condutor de saida do motor 4 Conexdo do motor com borne de conexao
5 Porca superior do tipo Stocko
6 Arruela 5 Presilha de conexao
7 Conexao externa 6 Conexao externa
8 Porca inferior

Dispor os cabos e as ligagbes de acordo com o esquema de ligagdes e aperta-las com
firmeza (observar o torque — tabela seguinte):

Diametro do pino roscado terminal Torque da porca sextavada [Nm]
M4 1.6
M5
M6
M8
M10 10

Termistor Termistor TF (DIN 44082):

» Conectar de acordo com as prescri¢gdes do fabricante do relé e com o esquema de
ligagbes anexo, os cabos devem ser colocados separados dos cabos de alimen-
tacao.

» Aplicar uma tenséo < 2,5 V¢

Comprovar a eficacia da monitoragdo antes da colocagdao em operagao.

Instrugbes de Operagdo — Motores/Motofreios CA a prova de explosdo / Servomotores assincronos 33




34

Instalagao elétrica
Motores e motofreios da categoria 3GD

Conexao do freio

Observar os
valores limite de
trabalho realizado
admissiveis

Verificacdo da
fungédo do freio

Verificagdo das
secoes transver-
sais dos cabos

Conexao do retifi-
cador do freio

Operacgdo a
temperaturas
ambiente
elevadas

O freio BMG/BM ¢ aliviado eletricamente. O freio atua mecanicamente quando a
alimentacao é desligada.

Na utilizagdao como equipamento da categoria lI3G para aplicar na zona 2 é admis-
sivel uma quantidade menor de trabalho realizado a cada processo de frenagem
do que na utilizagdo como equipamento da categoria 113D para utilizagdo na
zona 22. E fundamental respeitar os valores limite de trabalho realizado admissi-
veis (— Capitulo "Dados Técnicos").

Caso contrério, ndo é garantida a protecédo contra exploséo do freio.

Verificar o funcionamento correto do freio antes da colocagcdo em operagéo, de modo a
garantir que a lona do freio ndo esteja em atrito, o que poderia conduzir a um sobre-
aquecimento.

As secgdes transversais dos cabos de ligagdo da rede, do retificador e do freio devem
ser suficientemente grandes para garantir a operagdo correta do freio (— Capitulo
"Dados Técnicos", "Correntes de servigo").

Dependendo da versao e funcéo, o retificador do freio ou a ativagido do freio SEW-
EURODRIVE ¢ instalado e ligado no painel elétrico, afastado de areas potencialmente
explosivas e de acordo com os esquemas de ligacbes. Conectar os cabos entre o
retificador no painel elétrico e o freio no motor.

Se a plaqueta de identificagédo indicar que os motores podem ser operados em uma
temperatura ambiente > 50 °C (padrdo: 40 °C), garantir que os cabos e entradas de
cabo utilizados sejam adequados a temperaturas > 90 °C.
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Instalagao elétrica
Servomotores assincronos da categoria 3D

5.9

Informagébes
Gerais

Classe de
protecao

Temperatura de
superficie

Prensas cabos

Categorias de
rotagao

Curva caracteris-
tica de limitagao
térmica de torque
e torques
maximos

Rotacobes
maximas
admissiveis

Temperaturas de
superficie eleva-
das inadmissiveis

Protecao contra
sobreaqueci-
mento

Servomotores assincronos da categoria 3D

Os motores SEW-EURODRIVE para areas potencialmente explosivas das séries CT e
CV com tipo de protecédo Ex tD para utilizagdo na zona 22 atendem as exigéncias do
grupo Il, categoria 3D, de acordo com as normas prEN 61241-0 e prEN 61241-1.

Os motores SEW-EURODRIVE da categoria 13D sao fornecidos com o grau de pro-
tecdo minimo de IP54, de acordo com EN 60 034.

A temperatura maxima de superficie € de 120 °C ou 140 °C, dependendo da versao.

Para a entrada de cabos, utilizar exclusivamente prensas cabos com certificado ATEX
com grau de protegdo minimo IP65.

Os motores vém com as categorias de rotagdo 1200 rpm, 1700 rpom, 2100 rpm e
3000 rpm (— Capitulo "Modos de operagéao e valores limite").

E fundamental observar as curvas caracteristicas térmicas apresentadas no capitulo
"Modos de operagao e valores limite", ou seja, o ponto operacional efetivo deve estar
sempre abaixo da curva caracteristica. E possivel exceder temporariamente a curva
caracteristica para realizar processos dindmicos, considerando o torque maximo indi-
cado.

E fundamental observar as rotacdes maximas apresentadas no capitulo 5.6. Nao é per-
mitido exceder.

Os motores a prova de explosdo na versao 13D permitem uma operagédo segura em
condigdes operacionais normais. Em caso de sobrecarga, o motor deve ser desligado
de forma segura para evitar temperaturas de superficie elevadas inadmissiveis.

Para evitar exceder a temperatura maxima admissivel, os servomotores assincronos a
prova de explosdo das séries CT e CV normalmente sdo equipados com um termistor
de coeficiente positivo (TF). Na instalagédo do termistor de coeficiente positivo, observar
que a avaliagdo do termistor deve ser efetuada por um equipamento autorizado para
este fim e que atenda a diretriz 94/9/CE. O termistor de coeficiente positivo deve ser
avaliado através de um equipamento apropriado. As normas de instalagdo aplicaveis
vigentes devem ser cumpridas.
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Instalagao elétrica
Servomotores assincronos da categoria 3D

Conectando o motor

L]

Verificagdo das
secoes transver-
sais dos cabos

Verificacdo das
conexébes dos
enrolamentos

Pecgas miudas para
conexéo

E fundamental agir de acordo com o esquema de ligagdes valido! Se o esquema
de ligagdes nao estiver disponivel, nao ligar ou colocar o motor em operagao.

E possivel encomendar os seguintes esquemas de ligagdes & SEW-EURODRIVE,
indicando a referéncia do motor (— Capitulo "Designacao de tipo, plaqueta de identifi-
cagao"):

Tipo Niimero de pélos Ligagdo Esquema de_llgagcies c'orrespondente
(designagao/niimero)
CT,CV 4 JAWPN DT13/08 798_6 ‘

Verificar as se¢des transversais dos cabos com base na corrente nominal do motor, nos
regulamentos sobre instalagdes elétricas aplicaveis e nas exigéncias do local de insta-
lagao.

Verificar as conexdes dos enrolamentos na caixa de ligacado e aperta-las se necessario.

Em motores de tamanho 71 a 1328S, retirar todas as pegas miudas de conexao do saco
plastico e instala-las.

Monte as pegas de acordo com o modelo da placa de bornes, como ilustrado na figura
correspondente. No tipo de conexado apresentado na figura abaixo a direita ndo ha a
segunda porca de fixagao, o anilha de retengéo e a arruela. A conexao externa [6] pode
ser montada diretamente ou em forma de terminal de cabos [4] debaixo da presilha de
conexao [5].
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1 Pino roscado terminal 1 Pino roscado terminal
2 Anilha de retencéo 2 Porca sextavada com flange
3 Presilha de conexao 3 Jumper
4 Condutor de saida do motor 4 Conexao do motor com borne de conexao
5 Porca superior do tipo Stocko
6 Arruela 5 Presilha de conexao
7 Conexao externa 6 Conexao externa
8 Porca inferior
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Instalagao elétrica
Servomotores assincronos da categoria 3D

Termistor

Conexdao do freio

Observar os
valores limite de
trabalho realizado
admissiveis

Verificacdo da
fungédo do freio

Verificagdo das
secoes transver-
sais dos cabos

Conexao do retifi-
cador do freio

Dispor os cabos e as ligagbes de acordo com o esquema de ligagdes e aperta-las com
firmeza (observar o torque — tabela seguinte):

Diametro do pino roscado terminal Torque da porca sextavada [Nm]
M4 1.6
M5 2
Mé
M8
M10 10

Termistor TF (DIN 44082):

» Conectar de acordo com as prescrigdes do fabricante do relé e com o esquema de
ligagbes anexo, os cabos devem ser colocados separados dos cabos de alimen-
tacao.

* Aplicar uma tensdo < 2,5 V¢

Comprovar a eficacia da monitoragdo antes da colocagdo em operagao.

O freio BMG/BM ¢ aliviado eletricamente. O freio atua mecanicamente quando a
alimentacao é desligada.

E fundamental respeitar os valores limite de trabalho realizado admissiveis (— Capitulo
"Dados Técnicos"). O projetista do sistema é responsavel por garantir o correto dimen-
sionamento do sistema de acordo com os regulamentos de planejamento de projeto da
SEW-EURODRIVE e os dados de frenagem especificados no documento "Drive Engi-
neering — Practical Implementation, Vol. 4".

Caso contrario, nao é garantida a protegao contra explosao do freio.

Verificar o funcionamento correto do freio antes da colocagdo em operagéo, de modo a
garantir que a lona do freio ndo esteja em atrito, o que poderia conduzir a um sobre-
aquecimento.

As secdes transversais dos cabos de ligacdo da rede, do retificador e do freio devem
ser suficientemente grandes para garantir a operagdo correta do freio (— Capitulo
"Dados Técnicos", "Correntes de servigo").

Dependendo da versao e funcéo, o retificador do freio ou a ativagdo do freio SEW-
EURODRIVE ¢ instalado e ligado:

* na caixa de ligagdo do motor,
* no painel elétrico fora de areas potencialmente explosivas.

Em qualquer um dos casos, os cabos de conexdo entre a alimentagdo de tensao,
retificador e conexdes dos freios devem ser executados de acordo com o esquema de
ligacoes.
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Instalagao elétrica
Condigbes ambientais durante a operagéo

Operacdo a
temperaturas
ambiente
elevadas

Se a plaqueta de identificagado indicar que os motores podem ser operados em uma
temperatura ambiente > 50 °C (padrao: 40 °C), garantir que os cabos e entradas de
cabo utilizados sejam adequados a temperaturas > 90 °C.

5.10 Condigées ambientais durante a operagao

Temperatura
ambiente

Altitude

Radiagao nociva

Gases, vapores e
pos nocivos

Se a plaqueta de identificagdo ndo indicar nada em contrario, deve ser mantida a faixa
de temperatura entre —20 °C e +40 °C. Os motores adequados a temperaturas ambiente
mais elevadas ou mais baixas tém indicagbes especiais na plaqueta de identificagao.

Nao deve ser excedida a altitude maxima de 1000 m acima do nivel do mar. Caso con-
trario ocorre uma reducédo como apresentado no diagrama abaixo.

fup
1.0 )

1000 2000 3000 4000 m

Os motores ndo devem ser expostos a qualquer radiagao nociva. Se necessario, con-
sultar a SEW-EURODRIVE.

Em operagdo normal, os motores a prova de explosdo ndo provocam o incéndio de
gases, vapores ou pds explosivos. Todavia, os motores ndo devem ser expostos a
gases, vapores ou pOs que possam ameagar a seguranga operacional, como por
exemplo através de:

* COrrosao

» destruicao da pintura anticorrosiva
» destruicdo de materiais de vedagao
etc.
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Modos de operagao e valores limite
Modos de operagao admissiveis

C &9,

6 Modos de operagao e valores limite

6.1

Modos de operagcdao admissiveis

Tipo de motor e
categoria

Protecao contra temperaturas
elevadas inadmissiveis exclu-
sivamente através de

Modo de operagao admissivel

eDT../eDV..
112G

Disjuntor de protegao do motor

* S1, numero de comutagao < 40/h
«  Sem partida dificil?

eDT..BC..
112G

Termistor de coeficiente positivo
(TF)

¢ 1

+ S4/frequéncia de circuito aberto segundo
dados do catalogo / numero de comutagao
sob carga seréo debitados

«  Partida dificil)

eDT../eDV..
12D

DR/DT/DV
113GD/113D

Disjuntor de protecao do motor e
termistor de coeficiente positivo
(TF)

Disjuntor de protecao do motor

+ S
» Partida dificil

* S1, nUmero de comutagéo < 40/h
*  Sem partida dificil

DR/DT/DV
DT..BM../DV..BM..
113GD/113D

Termistor de coeficiente positivo
(TF)

+ 81

« S4/frequéncia de circuito aberto segundo
dados do catalogo / nimero de comutagao
sob carga seréo debitados

+ Partida dificil

« Operagao com conversor de frequéncia
segundo as indica¢des do capitulo 5

« Dispositivos de partida suave

1) De acordo com EN 50 019, anexo A, verifica-se uma partida dificil quando um disjuntor de protegéo do
motor adequado e ajustado a condi¢cdes de operagdo normal desliga-se logo durante a fase de partida.
Isto normalmente acontece quando o tempo de partida é 1,7 vezes superior ao tempo tg.

6.2

Utilizacdo de motores da categoria lI3GD
No geral, aplica-se:

Operacgao de conversores de freqiiéncia das categorias 3G, 3D e 3GD

» Utilizagdo como equipamento da categoria 113G, utilizagdo na zona 2:

Aplicam-se as mesmas condi¢des e limitacdes que para os motores da categoria

3G

» Utilizagdo como equipamento da categoria 113D, utilizagdo na zona 22:

Aplicam-se as mesmas condi¢des e limitagdes que para os motores da categoria

113D

» Utilizagdo como equipamento da categoria 113GD, local de utilizagdo classificado
nas zonas 2 e 22:

Aplicam-se as respectivas condig¢des e limitagdes rigorosas (ver indicagdes relativas

all3G e 1I3D)
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(‘@ Modos de operagao e valores limite

@ Operacgéo de conversores de freqiiéncia das categorias 3G, 3D e 3GD

Condicées para uma operagao segura

Informagbes
Gerais

Combinacgéo
conversor de
freqliéncia / motor

Tipo de bobinagem

Classe de tempe-
ratura e tempera-
tura de superficie

Protegéo contra
sobreaquecimento

O conversor de freqiiéncia deve ser instalado fora de areas potencialmente explosivas.

» Para motores das categorias 113G, é fundamental respeitar as combinagdes con-
versor de freqiiéncia / motor especificadas (comparar EN 50021, 10.9.2 "Operagéo
em um conversor ou a partir de uma tensdo deformada").

» Para motores da categoria 113D, recomendam-se as combinagdes conversor de fre-
quiéncia / motor especificadas. Se os motores da categoria 13D forem utilizados em
outro conversor de frequiéncia, também devem ser observadas as rotagdes/freqiién-
cias maximas e as curvas de torque x freqliéncia caracteristicas para limitagdo
térmica. Além disso, recomenda-se a utilizagdo de um conversor de poténcia
adequado.

Para a operagédo em um conversor de frequiiéncia, sdo admissiveis as seguintes versdes
de tensao.

» Tensao nominal do motor 220 V / 400 V, alimentag&o do conversor 220 V:

Para a operagdo em uma frequéncia de inflexdo de 50 Hz, o motor deve ser ligado
em tridngulo. Uma frequéncia de inflexdo de 87 Hz n&o é admissivel.

» Tensao nominal do motor 220 V / 400 V, alimentagéo do conversor 400 V:

Para a operagdo em uma freqiiéncia de inflexdo de 50 Hz, o motor deve ser ligado
em estrela. Para uma freqiéncia de inflexdo de 87 Hz, o motor deve ser ligado em
triangulo.

* Tensao nominal do motor 400 V / 690 V, alimentagao do conversor 400 V:

Operagao possivel somente com uma freqiiéncia de inflexao de 50 Hz. O motor
deve ser ligado em triangulo.

Devido ao aumento da carga térmica, na operagdo com conversor de freqiiéncia so é
possivel utilizar motores com classe de isolagao F.

» Os motores da categoria II3G estao identificados com a classe de temperatura T3.

* Os motores na versao 113D estdo identificados com uma temperatura maxima de
superficie de 120 °C ou 140 °C.

» Os motores na versao |13GD estao identificados com a classe de temperatura T3 e
com a temperatura maxima de superficie de 120 °C ou 140 °C.

Para evitar que a temperatura maxima admissivel seja excedida, os conversores
somente poderao ser utilizados se os motores forem equipados com um termistor tipo
PTC (TF). Este deve ser avaliado em um equipamento para termistor adequado. N&o é
permitida uma avaliagdo no conversor. Em caso de utilizacdo de um conversor SEW, a
avaliacdo so é permitida em motores a serem operados na zona 22.
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Modos de operagao e valores limite
Operacao de conversores de freqliéncia das categorias 3G, 3D e 3GD

C &9,

Tenséao de alimen-
tagédo do conversor
de freqliéncia

Medidas de com-
patibilidade eletro-
magneética

Torques maximos
admissiveis

Rotacgées / fre-
qliéncias maximas
admissiveis

Acionamentos de
grupo

A tensao de alimentagao do conversor de frequéncia deve estar na faixa indicada pelo
fabricante, sem que a tensdo nominal do motor seja excedida.

Uma vez que na operacdo com conversor de frequéncia podem surgir sobretensdes
perigosas nos terminais de ligacdo do motor e esta sobretensdo depende diretamente
da tensao de entrada da rede, é necessario limitar a tens&o de entrada da rede do con-
versor de freqiiéncia a 400V em caso de operagao com motores das versdes 113G e
[I3GD. Em caso de operagado de motores das versdes 113D, a tensio de entrada da rede
do conversor de freqiiéncia € limitada a 500 V.

Na utilizagdo de motores na verséao II3G, I13D e 113GD sao autorizados:

* Moddulos de compatibilidade eletromagnética da série EF.. para conversores de
frequéncia da série MOVITRAC® 31C

» Filtro de rede da série NF...-... para conversores de freqiiéncia das séries MOVI-
TRAC® 07, MOVIDRIVE® e MOVIDRIVE® compact

+ Bobinas de saida da série HD... para conversores de frequéncia das séries MOVI-
TRAC® 31C, MOVIDRIVE® e MOVIDRIVE® compact

Na operagdo com conversores de freqliéncia, os motores podem ser operados continu-
amente com os torques maximos indicados neste capitulo. E possivel exceder estes
valores por breves momentos, quando o ponto operacional efetivo se encontra abaixo
da curva caracteristica.

E fundamental observar as rotagdes / freqiiéncias maximas especificadas nas tabelas
de atribuicdo das combinag¢des conversor de freqiéncia / motor. Nado é permitido
exceder.

Como acionamento de grupo designa-se a conexao de varios motores a uma saida de
conversor de frequéncia.

Os motores das séries DR/DT/DV na verséao 113G para utilizagdao na zona 2 em geral
nao podem ser acionados através de acionamento de grupo!

Para os motores das séries DR/DT/DV na verséo |I3D para utilizagdo na zona 22, séo
validas as seguintes restri¢coes:

* Nunca exceder os comprimentos de cabo indicados pelos fabricantes de conver-
sores.

* Os motores de um grupo ndo podem estar afastados mais de dois desvios de
poténcia.
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C &9,
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Limitagbes para
operagéao de
elevagdo

Redutor

Modos de operagao e valores limite
Operacgéo de conversores de freqiiéncia das categorias 3G, 3D e 3GD

Na utilizacéo de MOVITRAC®31C e quando a "funcéo de elevacao" esta ativada (para-
metro 710/712), ndo sado permitidas as seguintes combinag¢des conversor / motor:

« DT 71D4, ligado em . + MC 31 C008
+ DT 80K4, ligado em A + MC 31 C008
+ DT 71D4, ligado em A + MC 31 C008

Na utilizagao de MOVITRAC® 07 e quando a "fungéo de elevagao" esta ativada (para-
metro 700), ndo sao permitidas as seguintes combinagdes conversor / motor:

+ DR63S4 /DR63M4 / DR63 L4 A e ligagdo em A + MOVITRAC 07 005-5A3-00

Em caso de utilizacdo de motoredutores controlados, podem ocorrer restricbes em
relagéo a velocidade maxima da rotacdo de entrada na perspectiva do redutor. Favor
consultar a SEW-EURODRIVE no caso de velocidades da rotacdo de entrada superi-
ores a 1500 rpm.
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Modos de operagao e valores limite
Atribuicdo do motor: MOVITRAC® 31C e MOVITRAC® 07

6.3

Atribui¢do do motor: MOVITRAC® 31C e MOVITRAC® 07

C &9,
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Motores da categoria 113GD para utilizagdo na zona 2: Combinagbes obrigatdrias do conversor de freqliéncia

Motores da categoria II3GD e 113D para utilizagdo na zona 22: Combinag¢des recomendadas do conversor de

freqliéncia
Ligagédo do motor .\ Ligagdo do motor /\
.. n . Limite de
: Limite de Freqiiéncia N
Tipo do motor
P MOVITRAC®..  corrente méxima | MOVITRAC®... corrente ma;ﬁg‘ﬁgﬂ: o
r 5
[%] rotagao [%]
DFR63 S4.../I3GD
DER63 54... 13D ...07A005-5A3-4-00 - ...07A005-5A3-4-00 -
DFR63 M4.../lI3GD
DFR63 M4.. /13D ...07A005-5A3-4-00 - ...07A005-5A3-4-00 -
DFR63 L4.../113GD
DERS3 Lé.. 13D ...07A005-5A3-4-00 - ...07A005-5A3-4-00 -
...07A005-5A3-4-00 - ...07A005-5A3-4-00 -
gl ;1 g:...;::ch;D ~31C005-503-4-00 852) 31C005-503-4-00 1162)
..31C008-503-4-00 552) ..31C008-503-4-00 802
DT80K4..M3GD  ~OrAY0SDASA00 o ...07A011-5A3-4-00 -,
DT 80 K4.../13D 3 1C008-503-4-00 652 ...31C008-503-4-00 108
DT 80 N4.../13GD ...07A008-5A3-4-00 - ...07A011-5A3-4-00 -
DT 80 N4.../13D ...31C008-503-4-00 802 ...31C015-503-4-00 862)
DT 90 S4.../lI3GD ...07A011-5A3-4-00 - ...07A022-5A3-4-00 -
DT 90 S4.../13D ...31C008-503-4-00 1152 ...31C015-503-4-00 1252)
DT 90 L4.../13GD ...07A015-5A3-4-00 - ...07A030-5A3-4-00 - "
DT 90 L4.../I3D ...31C015-503-4-00 1052 ...31C022-503-4-00 1252) 120/3500 rpm
DV 100 M4.../113GD | ...07A022-5A3-4-00 - ...07A040-5A3-4-00 -
DV 100 M4.../13D ..31C022-503-4-00 952) ...31C030-503-4-00 1212
DV 100 L4../I3GD | ...07A030-5A3-4-00 - ...07A055-5A3-4-00 -
DV 100 L4.../I3D ..31C022-503-4-00 1192 70 Hz / ...31C040-503-4-00 1192
DV 112 M4../I3GD | ...07A040-5A3-4-00 - 2100 rpm ™ | ...07A075-5A3-4-00 -
DV 112 M4.../I3D ..31C030-503-4-00 1222) ...31C075-503-4-00 962)
DV 132 S4../II3GD | ...07A055-5A3-4-00 - ...07A110-5A3-4-00 -
DV 132 S4.../II3D ..31C040-503-4-00 1182 ...31C110-503-4-00 872
DV 132 M4.../13GD | ...07A075-5A3-4-00 - ...07A150-503-4-00 -
DV 132 M4.../13D ..31C075-503-4-00 982 ...31C110-503-4-00 1142
DV 132 ML4.../3GD | ...07A110-5A3-4-00 - ...07A150-503-4-00 -
DV 132 ML4../I3D  ..31C110-503-4-00 832 ...31C150-503-4-00 1002
DV 160 M4.../113G ...07A110-5A3-4-00 - ...07A220-503-4-00 -
DV 160 M4.../13D ..31C110-503-4-00 962 ...31C220-503-4-00 872
DV 160 L4../I3GD | ...07A150-503-4-00 - ...07A300-503-4-00 -
DV 160 L4.../I3D ..31C150-503-4-00 1222 ...31C220-503-4-00 1222
DV 180 M4.../113GD | ...07A220-503-4-00 - ...07A370-503-4-00 -
DV 180 M4.../13D ..31C220-503-4-00 862 ...31C 370-503-4-00 942)
DV 180 L4../I3GD | ...07A220-503-4-00 - ...07A370-503-4-00 - 9012500 rom "
DV 180 L4.../I3D ..31C220-503-4-00 1002 ...31C370-503-4-00 1122 P
DV 200 L4../I3GD | ...07A300-503-4-00 - ...07A450-503-4-00 -
DV 200 L4.../13D ..31C 300-503-4-00 952) ...31C450-503-4-00 1102
DV 225 S4../I3GD | ...07A370-503-4-00 - 3
DV 225 S4.../II3D ..31C370-503-4-00 982
DV 225 M4.../113GD | ...07A450-503-4-00 - 3
DV 225 M4.../13D ..31C450-503-4-00 962

1) Valor da freqiiéncia maxima do MOVITRAC® 31C (parametros P202 / P212 / P222) ou da rotagio maxima do MOVITRAC® 07A (para-

metro 302)

2) Valor do limite de corrente do MOVITRAC® 31C (parametro P320/P340)

3) A combinagao tipo de motor / MOVITRAC® ... ndo esta disponivel
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(‘ I > Modos de operagao e valores limite
@ Atribuicdo do motor: MOVIDRIVE®

6.4 Atribuicdo do motor: MOVIDRIVE®

Motores da categoria 113GD para utilizagdo na zona 2: Combinagbes obrigatdrias do conversor de freqliéncia

Motores da categoria II3GD e 113D para utilizagdo na zona 22: Combinag¢des recomendadas do conversor de
freqliéncia

Ligagédo do motor A Ligagdo do motor /\

MOVIDRIVE®... Ajustes MOVIDRIVE®... Ajustes

Tipo do motor 335185112"'3 r;§0/f34o g mgc:gmﬁ... ;31:;)/3340 i
MDF60A...") MDV60A...2) said?:::?r(g:]?s °  |MDF60A.. ) MDV6OA.?  saida ?1:,:“ ;:I:]as ©
MDX60/61B...2) MDX60/61B...2)

DFRG3 84,130 0005 0005

DFRG3 M4../13D 0005-.. 0005

BEEgg tﬁ:;:ﬁl:iﬁ’“ ...0005-... ...0005-...

DT 71 D4, 3D 0005-.. 0005-..

DT 50 Ké._AI13D._ 0005-.. 0011

DT 80 N&._MI3D 0008-.. ~0014-..

DT 90 S4..130 0015 0015

DT 90 L4 13D ~0015-.. 0022-..

DV 100 M4.../13GD 0022  o0do.. 3500

DV 100 M4.../113D

DV 100 L4130 0030 0055-..

DV 112 M4 13D, 0040-.. 0075-..

DV 132 S4..13D 0055-.. 2100 ~0t0-..

DV 132 M4..713D. 0075 ~OM0-..

DviszMLe 3D OTIO 0150-..

DV 160 M4.. 7130 ~O110-. 0220-..

DV 160 L4130 ~0150-.. -0220-..

DV 180 M4.. 7130 +0220-.. 370

DV 180 L4130 02200 a70-..

Bx ggg tﬁ:::ﬂliﬁ“ ..0300-... ...450-...

gg ggg gz::mggD --0370-... ...550-... 2500

Bx ggg 'm:::ﬂlig" ...0450-... ...0750-...

DV 250 M4../13D. 0550 0900

DV 280 M4.. 713D ~0750-.. 4320-..

1) Modo de operagao admissivel para motores das categorias de equipamento 113G e [I3GD: VFC1..
2) Modos de operagéo admitido para motores das categorias de equipamento 113G e [I3GD: Regulagédo VFC1...e VFC n..
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Modos de operagio e valores limite (‘@ 6

Motores assincronos: Curvas de torque x freqiiéncia caracteristicas para limitagado térmica @

6.5 Motores assincronos: Curvas de torque x freqiiéncia caracteristicas para
limitagao térmica

Curvas de torque
x freqiiéncia
caracteristicas
para limitagao
térmica

Curvas de torque x frequéncia caracteristicas para limitagdo térmica em caso de ope-
ragdo com conversor para motores CA e motofreios CA de 4 pdélos com freqiiéncia de
inflexdo de 50 Hz (modo de operagao S1, 100 % ED):

0 : ; : ‘ : ‘ : ‘ ‘ ‘ >
0 10 20 30 40 50 60 70
f [Hz]
300 600 900 1200 1500 1800 2100
n [rpm]
52010ABP

Curvas de torque x freqliéncia caracteristicas para limitagao térmica em caso de operagao
com conversor para motores CA e motofreios CA com frequéncia de inflexdo de 87 Hz:

1 = modo de operagéo S1, 100 % ED até tamanho 280
2 = modo de operagéo S1, 100 % ED até tamanho 225
3 = modo de operagao S1, 100 % ED até tamanho 180

0 | | | | | | | | | ' | | | | | | | | | | | | "“
0 20 40 50 60 80 100 120
f [Hz]
600 1200 1500 1800 2400 3000 3600
n [rpm]
54114ABP
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6 (‘@ Modos de operagao e valores limite

@ Servomotores assincronos: Valores limite para corrente e torque

6.6 Servomotores assincronos: Valores limite para corrente e torque

Os valores indicados na tabela para a corrente, torque e rotagdo maxima nunca
devem ser excedidos durante a operagao.

Categoria de
rotagao 1200 rom

Tipo do motor MN Max Nmax In i
[Nm] [Nm] [rpm] [A] [A]
CT71D4.../I3D 2.1 6 1.1 2.7
CT80NA4.../II3D 4.3 13 1.9 4.4
CT90L4.../II3D 8.5 26 3.3 ' 8.2
CV100M4.../113D 13 38 4.2 10.9
CV100L4.../II3D 22 66 7.5 20.4
CV13254.../13D 31 94 3500 10.1 ' 26.9
CV132M4.../113D 43 128 10.7 26.9
CV132ML4.../II3D 52 156 16.0 43.2
CV160M4.../113D 62 186 19.8 ' 52.7
CV160L4.../1I3D 81 242 26.7 69.6
CV180M4.../II3D 94 281 32.3 79.2
CV180L4.../1I3D 106 319 2500 35.3 ' 88.7
CV200L4.../1I3D 170 510 51.0 137.5
Categoria de
rotagao 1700 rom .
Tipo do motor MN M ax Nmax In Imax
[Nm] [Nm] [rpm] [A] [A]
CT71D4.../I3D 2.0 6 15 ' 3.7
CT80N4.../I3D 43 13 2.6 6.1
CT90L4.../II3D 8.5 26 45 1.3
CV100M4/...113D 13 38 5.8 ' 14.9
CV100L4.../1I3D 22 66 10.2 28.0
CV13254.../13D 31 94 3500 13.9 37.1
CV132Ma4.../I3D 41 122 18.5 ' 49.6
CV132MLA4.../II3D 49 148 23.1 61.6
CV160M4.../113D 60 181 26.8 70.7
CV160L4.../113D 76 227 35.2 ' 90.1
CV180M4.../II3D 89 268 43.3 104.5
CV180L4.../II3D 98 293 2500 50.2 123.0
CV200L4..../I3D 162 485 68.9 ' 183.9
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Modos de operagao e valores limite
Servomotores assincronos: Valores limite para corrente e torque

Categoria de

rotagdo 2100 rpm

Categoria de

rotagao 3000 rom

C &9,
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Tipo do motor MN Mnax Nmax In Imax
[Nm] [Nm] [rpm] [Al [A]
CT71D4.../13D 21 6 1.9 4.6
CT80N4.../1I3D 4.3 13 3.3 7.6
CT90L4..../I3D 8.5 26 5.7 14.1
CV100M4.../13D 13 38 7.3 18.8
CV100L4.../I3D 21 64 3500 12.5 34.0
CV13284.../13D 31 94 17.4 46.6
CV132M4.../13D 41 122 18.1 449
CV132MLA4.../13D 49 148 26.7 71.3
CV160M4.../113D 60 179 33.3 87.6
CV160L4.../I3D 75 224 43.9 1121
CV180M4.../I3D 85 255 52.8 125.6
CV180L4.../I3D 98 293 2500 57.9 141.9
CV200L4.../13D 149 446 79.8 209.4
Tipo do motor MN Mnax Nmax In s
[Nm] [Nm] [rpm] [Al [A]
CT71D4.../13D 2.0 6 2.6 6.1
CT80N4.../1I3D 3.8 11 43 9.6
CT90LA4.../I3D 8.1 24 7.5 18.6
CV100M4.../113D 13 38 10.0 259
CV100L4.../I3D 18 54 15.0 395
CV13284.../13D 30 89 3500 23.0 60.9
CV132M4.../1I3D 38 115 30.4 80.8
CV132MLA4.../I3D 44 133 36.9 96.1
CV160M4.../13D 54 163 43.0 110.9
CV160L4.../1I3D 72 217 59.1 149.3
CV180M4.../1I3D 79 237 69.9 161.8
CV180L4.../I3D 94 281 2500 84.6 204.4
CV200L4.../13D 123 370 98.5 246.0
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@ Servomotores assincronos: Curvas de torque x freqiiéncia caracteristicas para limitagao térmica

6.7 Servomotores assincronos: Curvas de torque x freqiiéncia caracteristicas
para limitagao térmica

Observar a cate- No planejamento do projeto, garantir que as curvas de caracteristicas sejam diferen-
goria de rotacao ciadas para cada uma das categorias de rotagao.

Modo de As curvas caracteristicas representam os torques admissiveis na operagao continua
operacgao S1. Em modos de operagao divergentes, & necessario determinar o ponto operacional
efetivo.
M/M

nom

2000 2500
51954ABP
Fig. 9: Curvas de torque x freqliéncia caracteristicas para limitagdo térmica
[1] Categoria de rotagdo 1200 rpm -- Modo de operagdo S1, 100 % ED até tamanho 160

[2] Categoria de rotagdo 1700 rpm — Modo de operagéo S1, 100 % ED até tamanho 200
[3] Categoria de rotagdo 2100 rpm
[4] Categoria de rotagdo 3000 rpm
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Servomotores assincronos: Atribuicdo de conversor de freqiiéncia @

6.8 Servomotores assincronos: Atribuicao de conversor de freqiiéncia

Informagées O conversor de freqiéncia deve ser instalado fora de areas potencialmente explosivas.
Gerais

Conversor de E possivel obter melhores dinamica e qualidade de regulagéo com a utilizagao de con-
freqiiéncia versores de frequiéncia da série MOVIDRIVE®. Observar os conversores de frequéncia
autorizado especificados na tabela "Combinag¢des CT/CV.../1I3D — MOVIDRIVE®".

E possivel utilizar conversores de freqiiéncia de outro tipo. Em qualquer caso, observar
que os dados operacionais autorizados para os motores (ver capitulo 5.6 na pagina 46)
ndo devem ser excedidos.

Modos de Para garantir uma maior dindmica de regulagéo, os conversores de freqiiéncia da série
operacgao MOVIDRIVE® devem ser colocados em operagao no modo CFC. Também sao autori-
autorizados para zados os modos de operagao VFC.

o conversor de

freqiiéncia

MOVIDRIVE®

Tenséao de A tensao de alimentacgao dos conversores de freqliéncia nao deve ficar abaixo do valor

alimentagdo do minimo de 400 V.

conversor de A tensdo maxima de alimentagéo admissivel deve ser limitada a 500 V. Caso contrario

frequéncia é possivel a ocorréncia de sobretensdes perigosas nos terminais de ligagdo do motor
devido ao pulso do conversor de freqiiéncia.

Medidas de Para os conversores de frequiéncia da série MOVIDRIVE® s3o autorizados os seguintes

compatibilidade componentes:

eletromagnética Filtro de entrada da série NF...-...

Bobina de saida da série HD...

Nao é autorizada a utilizagao dos filtros de entrada da série HF..! Em caso de uti-
lizacdo de conversores de freqiiéncia de outro tipo, observar que uma ligagao de
saida do conversor de freqiiéncia para melhoramento das caracteristicas da com-
patibilidade eletromagnética ndao reduz significativamente o valor da tensao de
saida.
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Modos de operagao e valores limite
Servomotores assincronos: Atribuicdo de conversor de freqiiéncia

Combinagées CT/CV.../lI3D - MOVIDRIVE®

Combinagéo
recomendada

Categoria de

rotagdo 1200 rpm

A tabela abaixo especifica as combinagées motor / MOVIDRIVE® recomendadas em
fungdo da categoria de rotacdo. Nao efetuar outras combinagdes, caso contrario, ha
risco de sobrecarga dos motores.

Nunca exceder os valores indicados na tabela para rotagao e torque maximos durante

a operagao!
My ®

MN | Mo N méx MOVIDRIVE® MCV40/41A.../MDV60A..

Tipo do max max NEck
t
meoter (Nm]  (Nm) prpm] B 0015 0022 0030 o040 o055 0075 ot10
CT71D4 01 | 6 Mpse 7.5
/13D : e 600
CT8O0N4 Mys | 13.0
/M3D 43 1 13 e 540
CT90L4 Mps | 182 257
/3D 85 | 26 New | 928 | 781
CV100M4 Mypsn 200 370
Mm3p 13 3% 300 883 781
CV100L4 2 | 66 Mo 326 453 60
/13D N 1062 947 813
cV132s4 .. o, M 6 | &
/13D Moo 992 | 915
CV132M4 Myng 82 125
/M3D 43 | 128 Ny 1011 877
M, ®

MN | Mpax Ny | Mmex MOVIDRIVE® MCV40/41A.../MDV60A..

Tipo do max | Tmax ngek
t

meoter (Nm] Nm] rpm] BP0 0110 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
CV132ML4 Mg 126 156
/M3D 52 | 156 new | 922 819
CV160M4 Mps 125 169
/3D 62 186 3500 ™ 986 909
CV160L4 Mo 163 | 240
/M3D 81 | 242 Ny 1043 954
CV180M4 Mo 241 | 282
/3D 94 | 281 N 1050 986
CV180L4 Mo 231 308
/M3D 106 319 | 2500 | X 1018 | 973 |
CV200L4 70 | s10 Mo 326 402 494 510
/3D Mo 1011 986 947 940
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Categoria de

rotagdo 1700 rpm

C &9,

@7

M, ®
MN | Mpa Mo méx MOVIDRIVE® MCV40/41A.../MDV60A..
Tipo do max | Tmax | ngey
motor [INm] [Nm] [rpm] [[’:l’:]] 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
CT71D4 21 | 6 M,s 6.0
/13D : e 1250
CT80N4 Moz | 12.6
/Mm3p 43 | 13 e 1150
CTo0L4 M, 180 | 235
/M3D 85 | 26 4500 | MECk 1400 1280
cviooMa . M50 257 | 36.0
/13D N 1402 1274
Ccv100L4 2 | 66 Mosx 329 442 57
/13D N 1510 1402 1274
CV13254 31 | o My 59 | o
/13D N 1470 1330
M ®
MN | Mpsx  Npax | Mimax MOVIDRIVE® MCV40/41A.../MDV60A..
Tipo do max| - TmaC | ngey
motor [Nm] [Nm] [rpm] [[':I':]] 0110 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
CV132M4 s 1pp 300 Muyg 89 121
/13D Newe | 1440 1330
CVIZMLA | o ¢ M,s 83 114 148
/13D New 1562 | 1485 1331
CV160M4 Mo 120 176
Mm3D 60 | 181 Newk 1420 1310
CV160L4 M, 50 170 | 226
/M3D 76 | 227 N, 1470 | 1400 |
CV180M4 Mo 168 226 268
/M3D 89 | 268 Ny 1550 1510 | 1460
CV180L4 M, 50 217 | 269
/M3D 98 293 | 2500 T 1450 | 1420
CV200L4 My 353 420 | 485
/13D 162 | 485 Moo 1421 | 1395 1344
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Categoria de
rotagdo 2100 rpm

MN | Mpsy  Npay | Mmax MOVIDRIVE® MCV40/41A.../MDV60A..
Tipo do NEck
motor [INm] [Nm] [rpm] [[’:l’:]] 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
CT71D4 21 | 6 Mys 6.0
/13D : e 1280
CT80N4 Mys | 9.7 130
/Mm3p 43 | 13 e 1754 1510
CTo0L4 500 | Mmax 183 255
/M3D 85 | 26 | 3 N 1843 1677
CV100M4 M50 280 380
M3D 13| 38 Newk 1760 1626
CV100L4 Mo 337 440 64
/M3D 21 | o4 N 2003 1894 1645
MN | Moy Npay | Mmax MOVIDRIVE® MCV40/41A.../MDV60A..
Tipo do NEck
motor [Nm] [Nm] [rpm] [[bl‘_l’:]] 0110 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
CV13254 Mys 72 | 94
/M3D 31 | 94 e 1850 1722
CV132M4 Mo 95 | 122
/M3D 4 | 12 N 1850 | 1670
CV132ML4 2500 Mmax 139
/M3D 49 | 148 N 1715
CV160M4 Mo 139 179
ED) 60 | 179 Newk 1792 1690
CV160L4 M, 177 218
/M3D 7| 22 N, 1882 1824
CV180M4 Mo 218 | 255
/M3D 85 | 255 N 1939 1894
, 260 293
Cv180L4 2500 | Mmax
/M3D 98 | 293 N 1824 1786 ;
329 4
CV200L4 Mo
Mm3p 149 | 447 Newk 1830 1792
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Dispositivos de partida suave @
Categoria de
rotagdo 3000 rom ;
_ MN | Mpsy  Npay | Mmax MOVIDRIVE® MCV40/41A.../MDV60A..
Tipo do NEck
t
motor [INm] [Nm] [rpm] [[”l'_l’:]] 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
CT71D4 Mys 6.0
/M3D 20 | 6 e | 2280
CT80N4 28 | 11 M50 9.7 | 110
/3D : N 2560 = 2350
CT90L4 M, 127 | 180 240
/M3D 81 24 3800 T 2790 2650 2490
cviooMa . M50 265 346
/3D N 2620 2490
CV100L4 s | s Mo 318 | 49.0
/13D N 2800 2600
M, ®
MN | Moy Npay | Mmax MOVIDRIVE® MCV40/41A.../MDV60A..
Tipo do max- | TmaX T ngek
t
moter (Nm] | (Nm] | [rom] | P! 0110 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750
CV13254 M,s 51 69
/13D 3 | 89 New | 2740 2650
CV132M4 % | 115 Mo 67 99 114
/3D N 2750 | 2600 2450
CV132ML4 M, 94 124 133
/M3D 44 | 133 | 3800 O 2765 2656 2547
CV160M4 s | 163 Mo 98 | 131 161
/3D N, 2630 | 2550 2470
CV160L4 72 | 217 Mose 124 155 192 216
/13D N 2720 2680 2620 2545
CV180M4 Mo 150 191 228
ED) 7 237 Newk 2790 2745 2700
CV180L4 M, 182 220 276
/M3D 94 | 281 | 2500 | ' T 2620 2580 2540
CV200L4 Mo 203
/M3D 123 | 370 N 2573

6.9 Dispositivos de partida suave

A utilizagao de dispositivos de partida suave é permitida para os motores da categoria
113D, quando estes sao equipados com termistor TF.
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Pré-requisitos para a colocagao em operagao
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7 Colocacao em operacgao
7.1  Pré-requisitos para a colocagcao em operagao

Antes de
comegar,

certificar-se que:

Durante a
colocagao em
operagao,
garantir que

Durante a colocagao em operagao, é fundamental agir de acordo com as informa-
¢Oes de seguranca do capitulo 2!

0 acionamento nao esta danificado nem bloqueado,

ap6s armazenamento por longos periodos, as instrugdes estipuladas no capitulo
"Trabalho preliminar" foram executadas,

todas as conexdes foram efetuadas corretamente,

o sentido de rotagdo do motor/motoredutor esta correto,

— (rotagdo do motor no sentido horario: U, V, W ligados a L1, L2, L3),
todas as tampas de protegao foram instaladas corretamente,

todos os dispositivos de protecdo do motor estao ativos e regulados em fungéo da
corrente nominal do motor,

em caso de sistemas de elevagao, o alivio manual do freio com retorno automatico
esta sendo utilizado,

nao existem outras fontes de perigo,

o motor roda perfeitamente (sem sobrecarga, sem variagdes na rotagdo, sem ruidos
excessivos, etc.),

o valor correto do torque de frenagem esta ajustado de acordo com a aplicagéo
(— cap. "Dados técnicos"),

Em caso de problemas (— cap. "lrregularidades operacionais").

No caso de motofreios com alivio manual de retorno automatico, a alavanca
manual deve ser removida depois da colocagao em operagao. Na parte externa do
motor encontra-se um suporte para guardar a alavanca.

7.2 Ajuste necessario dos parametros do conversor de freqiiéncia

Informacgébes
Gerais

Ao colocar o conversor de freqiéncia em operagéo, seguir as respectivas instrugdes de
operagao.

Utilizar a versao atual do software MOVITOOLS para a colocacédo em operacdo. E fun-
damental observar que, a cada nova colocagéo em operagéo, é necessario reajustar a
limitagao da rotagdo maxima.

Adicionalmente, efetuar os seguintes ajustes obrigatérios do conversor de frequiéncia
para a operagao dos motores CA DT../DV.. das versdes |I3G, II3D e 113GD:
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Ajuste da
freqiiéncia ou da
rotagdo maxima

Ajuste da limi-
tacao de corrente

Ajuste dos
pardmetros "IxR"
e "Boost”

MOVITRAC®

MOVIDRIVE®

Alteragcdo manual
"IXR" e "Boost"

Ajuste necessario dos pardmetros do conversor de frequéncia @

De acordo com as tabelas de atribuicdo para combinagdes de motor / conversor de
frequiéncia, os parametros do conversor de freqliéncia que limitam a rotagdo maxima
do motor devem ser ajustados da seguinte forma.

» Utilizagdo dos conversores de freqiiéncia da série MOVITRAC® 31C:
Ajustar os parametros 202/212/222 para valores limite

» Utilizacdo dos conversores de freqiéncia da série MOVITRAC® 07:
Ajustar o parametro 302 para valores limite

» Utilizagdo dos conversores de frequiéncia da série MOVIDRIVE® e MOVIDRIVE®
compact:
Ajustar os parametros 302/312 para valores limite

De acordo com as tabelas de atribuicdo para combinagdes de motor / conversor de

freqUéncia, os pardmetros do conversor de freqiiéncia que limitam a rotacdo maxima
do motor devem ser ajustados da seguinte forma.

» Utilizagado dos conversores de freqiiéncia da série MOVITRAC® 31C:
Ajustar os parametros 320/340 no valor indicado na tabela.

» Utilizacdo dos conversores de freqiiéncia da série MOVIDRIVE® e MOVIDRIVE®
compact:

Nao é necessario nenhum ajuste!

O ajuste dos parametros deve ser efetuado da seguinte maneira. O motor ndo deve
estar em temperatura de utilizagdo, mas em temperatura ambiente.

« Utilizagdo do conversor de frequéncia da série MOVITRAC® 31, parametro
P328/348 ("medir motor") colocar em "Sim". Desbloquear brevemente o aciona-
mento, os parametros "IxXR" e "Boost" sdo identificados e salvos na memoéria. Em
seguida, colocar o parametro P328/348 em "Nao".

Excegdes:
« DT71D4 ligado em L + MC 31C008

O parametro "IxR" é salvo de forma permanente. Ajustar o pardmetro 'Boost’ de forma
a nao ser conduzida uma corrente superior a 45 %.

+ DTB80K4 ligado em .« + MC 31C008

O parametro "IxR" é salvo de forma permanente. Ajustar o parametro ‘Boost’ de forma
a nao ser conduzida uma corrente superior a 55 %.

- Utilizacao dos conversores de freqiiéncia da série MOVIDRIVE® e MOVIDRIVE®
compact:

Colocar o parametro P320/330 ("compensagao automatica") em "Sim". Desbloquear
brevemente o acionamento, os parametros "IxR" e "Boost" s&o identificados e salvos
na memoria. Em seguida, colocar o parametro P320/330 em "Nao".

* No caso de uma modificagdo manual dos parametros "IxR" e "Boost" por razbes de
técnica de aplicagao, verificar se ndo é excedido o valor maximo da corrente da
tabela "Atribuigdo motor / conversor de freqiiéncia, ajuste da limitagdo de corrente".
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@ Alteragao do sentido de bloqueio em motores com contra recuo

7.3 Alteracao do sentido de bloqueio em motores com contra recuo

X o
- $\
—]
50447AXX
[1] Calota do ventilador [5] Anel de feltro [9] Elemento de trava
[2] Ventilador [6] Anel de retengéo [10] Arruela ondulada
[3] Parafuso cilindrico [7] Furo roscado
[4] Anel V [8] Bucha entalhada
Medida ’x’ apés a
instalagao : L =
Motor Medida "x" apoés a instalagao
DT71/80 6.7 mm
DT90/DV100 9.0 mm
DV112/132S 9.0 mm
DV132M - 160M 11.0 mm
DV160L — 225 11.0 mm
DV250 - 280 13.5mm
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Fita de aquecimento para motores da categoria 113D @

Nao deve efetuar-se uma partida do motor em sentido de bloqueio (na conexao,
observar o angulo de fase). No montagem do motor ao redutor, observar o sentido de
rotacdo do eixo de saida e o numero de estagios. Para fins de teste, o contra recuo
podera ser operado uma so6 vez no sentido de bloqueio com meia tensdo de motor.

1. Desligar a tensdo do motor e protegé-lo contra ligagao involuntaria.
2. Retirar a calota do ventilador [1] e o ventilador [2]; retirar os parafusos cilindricos [3].

3. Retirar o anel V [4] e o flange de vedagdo com anel de feltro [5] (recolher a graxa
para reaproveitamento).

4. Retirar o anel de retencao [6] (ndo com DT71/80), adicionalmente para DV132M-
160M: retirar as arruelas onduladas [10].

5. Retirar a bucha entalhada [8] e o elemento de trava [9] completamente, pelos furos
roscados [7], gira-los 180° e prensa-los novamente.

6. Reabastecer com graxa.

7. Importante: ndo pressionar o elemento de trava, nem golpea-lo — risco de
danos ao material!

8. Durante a prensagem — pouco antes do elemento de trava penetrar no anel externo
— girar o eixo do rotor lentamente, a mao, no sentido de rotagdo. O elemento de trava
deslizara com maior facilidade para dentro do anel externo.

9. Montar o restante das pecas restantes do contra recuo, de 4 a 2 em sequéncia
inversa. Observar a medida "x" para montagem do anel "V" (4).

7.4 Fita de aquecimento para motores da categoria lI3D

Nos motores de categoria 11/3D, conectar a fita de aquecimento nos cabos marcados
com H1 e H2. Comparar a tensao de ligagdo com a tensao especificada na plaqueta de
identificacao.

A fita de aquecimento para motores da categoria I13D:
* nao deve ser ligada antes do motor ser desligado,
* nao deve estar ligada durante a operagéo do motor.

Instrugbes de Operagdo — Motores/Motofreios CA a prova de explosdo / Servomotores assincronos 57




8

58

s

—~ ~

Irregularidades operacionais
Irregularidades no motor

8 Irregularidades operacionais

8.1

Irregularidades no motor

Irregularidade

Possivel causa

Solugao

Motor ndo da
partida

Linha de alimentagao interrompida

Verificar as conexdes, corrigir

O freio ndo alivia

— cap. "lrregularidades no freio"

Fusivel queimado

Substituir o fusivel

Reacéo da prote¢cdo do motor

Verificar se a protegdo do motor esta ajustada corretamente;
corrigir se necessario

A protecdo do motor n&o opera, falha no controle

Verificar o controle de protegao do motor, corrigir qualquer
irregularidade

Motor néo parte ou
sO parte com
dificuldade

Motor executado para conexdo em delta, mas
usado em conexao em estrela

Tens&o e frequiéncia divergindo fortemente do
valor nominal, pelo menos na partida

Corrigir o circuito

Fornecer melhores condigdes de alimentagao da rede;

verificar a sec¢éo transversal do cabo de alimentagéo

Motor ndo da
partida na conexao
em estrela, mas
somente em delta

Sentido de rotagéao
incorreto

Torque insuficiente na conexao em estrela

Se a corrente de partida em delta ndo for muito alta, ligar
diretamente; caso contrario, utilizar um motor maior ou uma
execucgao especial (consultar a SEW)

Falha de contato na comutagao delta-estrela
Motor conectado incorretamente

Eliminar o defeito

Inverter as duas fases

Motor com ruido e
com alto consumo
de corrente

Fusiveis
queimando ou
protegéo do
motor reage
imediatamente

O freio ndo alivia

— cap. "lrregularidades no freio"

Bobina defeituosa
Rotor raspando
Curto-circuito na linha

Mandar o motor para conserto por especialista

Eliminar o curto-circuito

Curto-circuito no motor

Mandar o motor para conserto por especialista

Linhas conectadas incorretamente

Corrigir o circuito

Motor com irregularidade a terra

Mandar o motor para conserto por especialista

Forte perda de
rotacéo sob carga

Sobrecarga

Medir a poténcia, se necessario, usar motor maior ou reduzir
acarga

Quedas de tensao

Aumentar a segao transversal do cabo de alimentacéo

O motor
sobreaquece
(medir a
temperatura)

Ruidos excessivos

Sobrecarga

Medir a poténcia, se necessario, usar motor maior ou reduzir
a carga

Refrigeragao inadequada

Garantir um volume adequado de ar de refrigeragéo e limpar
as passagens do ar de refrigeragéo, se necessario aplicar
ventilagéo forgcada

Temperatura ambiente muito alta

Observar a faixa de temperatura admissivel

Utilizar conexdo do motor em delta, ao invés da
conexao prevista em estrela

Corrigir o circuito

Linha de alimentagao com contato frouxo
(falta uma fase)

Fusivel queimado

Tens&o da rede divergindo acima de 5 % da
tensdo nominal do motor. Uma tensao mais alta
tem um efeito particularmente desfavoravel em
motores com bobinagem para baixa rotagdo, uma
vez que nesses motores a corrente em vazio esta
perto da corrente nominal, ja com tensao normal.

Eliminar o contato frouxo

Procurar a causa e elimina-la, substituir o fusivel (ver acima)
Adaptar o motor a tenséo da rede

Modo de operagéo nominal (S1a S10, DIN 57530)
excedido, p. ex., devido ao excessivo nimero de
partidas

Rolamentos deformados, contaminados ou
danificados

Adaptar o modo de operag¢do nominal do motor as condigbes
operacionais exigidas; se necessario, consultar um especia-
lista para determinar o acionamento correto

Realinhar o motor, verificar os rolamentos (— cap. "Tipos

de rolamentos autorizados"), lubrificar se necessario
(— cap. "Tabela de lubrificantes para rolamentos de motores
SEW?"), substituir

Vibragéo de pecas rotativas

Eliminar a causa, possivel desequilibrio

Corpos estranhos nas passagens do ar de
refrigeragéo

Limpar a passagem do ar de refrigeracdo
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Irregularidades operacionais > -

Irregularidades no freio o

8.2

Irregularidades no freio

Irregularidade

Possivel causa

Solugao

O freio nao alivia

Tensao incorreta na unidade de controle do
freio

Falha da unidade de controle do freio

Aplicar tensao correta

Substituir a unidade de controle do freio, verificar a
resisténcia interna e a isolagédo da bobina de freio,
verificar os dispositivos de comando

Entreferro maximo admissivel excedido,
devido ao desgaste da lona de freio

Medir e ajustar o entreferro

Queda de tenséo ao longo da linha de
alimentagao > 10 %

Refrigeracao inadequada, freio
sobreaquecido

Bobina de freio com curto-circuito entre
espiras ou a massa

Fornecer tensao de conexao correta, verificar a se¢éo
transversal do cabo

Substituir o retificador do freio do tipo BG por um do tipo
BGE

Substituir o freio completo e o sistema de controle do freio
(técnico especializado), verificar os dispositivos de
comando

Defeito de retificador

Trocar o retificador e a bobina do freio

O motor néao freia

Entreferro incorreto

Lona gasta

Medir e ajustar o entreferro

Substituir o disco de freio completo

Torque de frenagem incorreto

S6 para BM(G): o entreferro é tdo grande que
as porcas entram em contato

S6 para BR03, BM(G): mecanismo de alivio
manual do freio incorretamente ajustado

Alterar o torque de frenagem (— cap. "Dados técnicos")

*  por tipo e nimero de molas de freio

*  Freio BMG 05: por instalagdo do mesmo corpo da
bobina do freio BMG 1

*  Freio BMG 2: por instalagdo do mesmo corpo da
bobina do freio BMG 4

Verificar o entreferro

Ajustar corretamente as porcas de ajuste

Freio com atuagéo
retardada

Freio ¢é ligado no lado de tensdo CA

Ligar nos lados de tensdo CA e CC (p. ex., BSR); favor
observar o esquema de ligagao

Ruidos na area do freio

Desgaste das engrenagens devido a
solavancos

Verificar os dados de projeto

Torques oscilantes devido ao ajuste incorreto
do conversor de freqiiéncia

Verificar / corrigir o ajuste do conversor de freqiiéncia de
acordo com as instrugdes de operagao

8.3

L1

Servigo de apoio
a clientes

Irregularidades na operagdo com conversor de freqiiéncia

Os sintomas descritos no capitulo "Irregularidades no motor" também podem ocorrer
quando o motor é operado com um conversor de freqiéncia. Favor consultar as instru-
¢cOes de operacgao do conversor de freqiiéncia para entender os problemas que possam
ocorrer e obter a informagéo sobre como soluciona-los.

Se necessitar de nosso servigo de assisténcia técnica e pegas de reposicao, favor

informar os seguintes dados:

+ Dados da plaqueta de identificagcao (completos)

» Tipo e natureza da irregularidade

* Quando e em que circunstancias ocorreu a irregularidade

+ Causa possivel
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9.1

Inspeg¢ao / Manutengao
Intervalos de inspeg¢ao e manutengao

Inspecao / Manutencao

A inspegao e a manutengdo dos motores SEW-EURODRIVE da categoria 2G
(EExe, EExed) s6 devem ser realizadas pela SEW-EURODRIVE ou por pessoal
qualificado.

Usar apenas pecgas originais de acordo com a lista de pegas apropriadas em vigor;
caso contrario, a protecao anti-explosiva sera invalidada.

Em caso de substituicdo de pegas do motor referentes a protegéo contra explosao
& necessario realizar um novo teste de rotina.

Em caso de substituicdo da bobina do freio, substituir também o retificador do freio.
Durante a operacao os motores podem aquecer muito — perigo de queimaduras!
Bloquear ou baixar os acionamentos de elevagao (perigo de queda).

Antes de iniciar os trabalhos no motor e no freio, desliga-los da alimentacao, prote-
gendo-os contra a sua ligacao involuntaria!

Garantir a montagem correta do motor, observando se todas as aberturas foram
devidamente fechadas apés os trabalhos de manutencdo e de conservagao. Isto é
particularmente importante no caso dos motores SEW-EURODRIVE nas categorias
2D e 3D. A protecéo contra explosdes depende bastante do grau de protegao IP do
invélucro.

Limpar regularmente os motores nas categorias 2D e 3D (zona 21 e zona 22) para
evitar o risco causado por acumulo de p6.

Realizar testes de seguranga e de funcionamento apés a finalizagdo dos trabalhos
de inspecado e manutencao (protegao térmica, freios).

S6 é possivel garantir a protegdo contra explosdo se os motores e os freios forem
corretamente conservados.

Intervalos de inspe¢ao e manutengcao

Equipamento / Fregiiéncia O que fazer?
Componente
* Na aplicagdo como freio de Inspecionar o freio
servigo: * Medir a espessura do disco de freio
Pelo menos a cada 3000 horas de | D'SC.O de _frelo, lona
= 1 *  Medir e ajustar o entreferro
operacao . N
» Disco estacionario
Freio BMGO02, * Bucha entalhada / engrenagens
BR03, BMG05-8, * Anéis de pressao
BM15-62
* Na aplicagao como freio de * Retirar os restos do material
retencao: » Inspecionar os contatores de comando
Cada 2 a 4 anos, dependendo das & substitui-los sedne(zjcessar;o
condi¢des de operacéo N (p.ex., em caso de desgaste)
Freios BC, Bd * Reajustar o freio
Motor Inspecionar o motor:
»  Verificar os rolamentos, substitui-los se
necessario
*  Substituir os retentores
* Limpar a passagem do ar de refrige-
* A cada 10 000 horas de operagao ragao
Motores com »  Substituir a graxa de baixa viscosidade
contra recuo do contra recuo
Tacogerador * Inspegdo / manutengéo de acordo com
as respectivas instru¢des de operagao
fornecidas
Acionamento e Variavel * Retocar ou refazer a pintura de
(dependendo de fatores externos) protegao anti-corrosdo

1)

Os periodos de desgaste dependem de varios fatores e podem ser relativamente curtos. Os intervalos de
manutencao / inspegéo especificados devem ser calculados individualmente pelo fabricante da maquina
com base na documentacéo para elaboracéo do projeto (p. ex., "Projetar acionamentos").
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Inspecao / Manutengao
Trabalho preliminar para a manutencao de motores e freios

9.2 Trabalho preliminar para a manutengcao de motores e freios

Antes de iniciar os trabalhos no motor e no freio, desliga-los da alimentagéo,
protegendo-os contra a sua ligagao involuntaria!

Retirar o encoder incremental EV2.

R

236 233 366 251 232

03329AXX
Encoder incremental EV2. até tamanho 225

[220] Encoder [236] Flange intermediario [369] Chapa de cobertura
[232] Parafuso de fixagdo [251] Arruela de pressao conica [550] Freio

[233] Acoplamento [361] Tampa de protecao / calota do [703] Parafuso sextavado
[234] Parafuso sextavado ventilador

[366] Parafuso

* Retirar a tampa de protegéo [361]. Retirar primeiro a ventilagao forgada, se houver.

» Soltar o parafuso [366] do flange intermediario e retirar a capa de protegéo [369].
+ Soltar o cubo de fixagdo do acoplamento.

» Soltar os parafusos de fixagao [232] e girar as arruelas de pressao conica [251] para fora.

* Retirar o encoder [220] junto do acoplamento [233].
» Retirar o flange intermediario [236] depois da desmontagem dos parafusos [234].

Observagao:

Durante a remontagem, garantir que a excentricidade da ponta do eixo seja < 0,05 mm.

Freios para a montagem do encoder s6 podem ser trocados completos.
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Inspeg¢ao / Manutengao
Trabalho preliminar para a manutengéo de motores e freios

Retirar o encoder incremental ES1. /ES2. / EH1.

1 733 367 220 361 220 367

% | \ |

=l

54196AXX

[220] Encoder [361] Tampa de protegao
[367] Parafuso de fixagao [733] Parafuso de fixagdo do brago de torgao

» Retirar a tampa de protegao [361].
» Soltar os parafusos de fixagao [733] do brago de torgao.
» Abrir a tampa de parafusos na parede traseira do encoder [220].

» Soltar o parafuso de fixagao central [367] em cerca de 2—3 voltas e soltar o cone com
pequenos golpes na cabega do parafuso. Em seguida soltar o parafuso de fixagdo
e retirar o encoder.

Durante a remontagem:
— Aplicar Noco®-Fluid no eixo do encoder.
— Apertar o parafuso de fixacao central [367] com 2,9 Nm.

Durante a remontagem, garantir que o encoder nao encoste na calota do ventilador.
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Inspecao / Manutengao 9
Inspegdo / Manutengéo do motor

9.3 Inspegao / Manutengcao do motor

Exemplo: Motor DFT90

Legenda

N O ok WON -

Anel de retengao
Disco deflector
Retentor

Bujao

Tampa lado A
Anel de retencao

Rolamento de esferas

11
12
13
14
15

Anel de retengéo
Rotor

Rolamento de esferas
Arruela ondulada
Estator

Tampa lado B

Porca sextavada

16
17
18
19
20

54008AXX

Anel V

Ventilador

Anel de retengao
Calota do ventilador
Parafuso da tampa
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Seqiiéncia

Inspeg¢ao / Manutengao
Inspegdo / Manutengéo do motor

Antes de iniciar os trabalhos no motor e no freio, desliga-los da alimentagao,
protegendo-os contra a sua ligagao involuntaria!

1. Retirar a ventilagdo forgada e o encoder, se instalados (— cap. "Trabalho preliminar
para a manutencao de motores e freios").

2. Retirar o flange ou a calota do ventilador [19] e o ventilador [17].

3. Retirar os parafusos de cabeca sextavada [15] da tampa lado A [5] e da tampa lado
B [14], soltar o estator [13] da tampa lado A.

4. Em caso de motofreios BM/BMG:

— Abrir a tampa da caixa de ligagéo e desligar o cabo de freio do retificador.

— Empurrar a tampa do motor do lado B juntamente com o freio do estator e retira-
lo cuidadosamente (se necessario, utilizar um pedaco de fio para guiar o cabo de
freio).

— Puxar o estator de volta em aprox. 3 a 4 cm.

5. Inspecéo visual: ha vestigios de 6leo ou de condensacgao dentro do estator?

— Se ndo, continuar com o item 9.
— Se houver condensagéao, continuar com o item 7.
— Se houver 6leo, o motor deve ser reparado em uma oficina especializada.

6. Se houver condensacéao dentro do estator:

— Em caso de motoredutores: desmontar o motor do redutor.
— Em caso de motores sem redutores: retirar a tampa do motor do lado A.
— Desmontar o rotor [9].

7. Limpar os enrolamentos, secar e verificar o sistema elétrico (— cap. "Trabalho pre-
liminar").

8. Substituir os rolamentos [7], [11] (utilizar apenas rolamentos autorizados — cap.
"Tipos de rolamentos autorizados").

9. Substituir o retentor [3] na tampa lado A (antes da montagem, é necessario aplicar
graxa (Klueber Petamo 133N) nos retentores).

10.Isolar novamente o compartimento do estator (massa de vedacdo "Hylomar L
Spezial") e coloque graxa no anel V ou na vedagao em labirinto (DR63).

11.Montagem do motor, freio e equipamento adicional.
12.Em seguida, verificar o redutor (— instrugdes de operagao do redutor).
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Inspecao / Manutengao
Inspegdo / Manutengéo do motor

Substituir a placa  Para impedir que os parafusos se soltem, fixar os parafusos [2] de suporte da placa
espacadora

espacadora [1] em motores do tamanho 63, usando Loctite ou substancia similar.

A1)

NSRS

L

RS

AR

(1]
(2]

Lubrificacdo do O contra recuo é fornecido com graxa de baixa viscosidade Mobil LBZ, com protegéao
contra recuo anti-corrosiva. Se pretender utilizar outro tipo de graxa, garantir que esta seja da classe
NLGI 00/000, com uma viscosidade de 6leo de base de 42 mm?/s a 40 °C a base de
sabéo de litio e 6leo mineral. A faixa de temperatura de utilizagdo varia entre =50 °C e

+90 °C. A quantidade de graxa necessaria esta especificada na tabela abaixo.

Tipo do motor

Graxa [g]

71/80
9

90/100

112/132

132M/160M

160L/225

250/280

15

15

20

45
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Inspeg¢ao / Manutengao
Inspegdo / Manutengéo do freio BC

9.4 Inspec¢ao / Manutengao do freio BC

Os trabalhos de manutencgao e inspec¢ao devem ser executados pela SEW-EURO-
DRIVE ou em oficinas autorizadas. As pecas que influenciam a prote¢do contra
explosdo devem ser substituidas apenas por pegas de reposigao originais SEW-
EURODRIVE.

Observar a norma EN 50 018 (equipamento elétrico para areas potencialmente
explosivas: prote¢dao a prova de pressao "d"), bem como as normas nacionais
aplicaveis (p. ex., na Alemanha: decreto da seguranc¢a operacional).

02967AXX
[11  Motor [9] Mola do freio [17] Porca de ajuste
[21 Anel intermediario [10] Tampa da carcaga [18]  Anel de retengao
[3] Bucha entalhada [11] Anel V [19]  Ventilador
[4] Disco de freio [12] Prisioneiro [20]  Anel de retencao
[5] Disco estacionario [13] Porcas [21] Parafuso da tampa
[6] Disco de amortecimento [14] Pino espiral [22] Calota do ventilador

[71 Corpo da bobina do freio [15] Alavanca de alivio manual

[8] Porca sextavada [16] Mola conica

Instrugbes de Operagao — Motores/Motofreios CA a prova de explosdo / Servomotores assincronos




Inspecao / Manutengao 9
Inspecdo / Manutengédo do freio BC

Freio BC, Bd, ajuste do entreferro

1. Antes de iniciar os trabalhos no motor e no freio, desliga-los da alimentacgéo,
protegendo-os contra a sua ligag¢ao involuntaria!

2. Retirar as seguintes pegas (substitui-las em caso de desgaste):

— Calota do ventilador [22], anel de retengdo [20], ventilador [19], anel de retengao
[18], porcas de ajuste [17], molas clOnicas [16], alavanca de desbloqueio [15],
pino roscado espiral [14], porcas [13], pinos roscados [12], retentor "V" [11],
tampa da caixa [10].

3. Retirar os restos do material.
4. Apertar cuidadosamente as porcas sextavadas [8],

— de forma uniforme até encontrar uma resisténcia significativa (significa: entre-
ferro = 0).

5. Soltar as porcas sextavadas,
— em aprox. 120° (significa: entreferro ajustado).
6. Remontar as seguintes pegas:

— Tampa da carcaga [10] (atengéo: Durante a montagem, garantir que as aberturas
de ignicdo estejam limpas e sem po),

— Retentor "V" [11], pinos roscados [12], porcas [13], pinos roscados espirais [14],
alavanca de desbloqueio [15], molas cbnicas [16].

7. Em caso de alivio manual do freio: utilizar as porcas de ajuste [17] para ajustar a
folga axial "s" entre as molas conicas [16] (achatadas) e as porcas de ajuste
(— figura seguinte).

01111BXX
Freio Folga axial s [mm]
BCO05 1.5
BC 2 2

Importante: esta folga axial "s" é necessaria para que o disco estacionario
possa se mover em caso de desgaste significativo da lona do freio. Caso con-
trario, nao é garantida uma frenagem segura.

8. Remontar o ventilador [19] e a calota do ventilador [22].
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Alteragao do
torque de
frenagem dos
freios BC, Bd

Observagées:

Inspeg¢ao / Manutengao
Inspegdo / Manutengéo do freio BC

O torque de frenagem pode ser alterado gradualmente (— cap. "Trabalho realizado,
entreferro de trabalho, torque de frenagem dos freios BMG05-8, BC, Bd"):

instalando diferentes tipos de molas do freio,
através do numero de molas do freio.

1. — Comparar itens de 1 a 3 do capitulo "Freio BC, Bd, ajuste do entreferro”.

Soltar a porca sextavada [8], retirar cuidadosamente o corpo da bobina [7] em apro-
ximadamente 70 mm (atengao ao cabo do freio!).

Substituir ou adicionar molas do freio [9].

— Posicionar as molas do freio simetricamente.
Montar o corpo da bobina e as porcas sextavadas.
— Dispor o cabo do freio na camara de presséo.

. — Comparar itens de 4 a 8 do capitulo "Freio BC, Bd, ajuste do entreferro".

O alivio manual com retengéo sera desbloqueado quando houver alguma resis-
téncia ao acionar o parafuso de ajuste.

O alivio manual com retorno automatico pode ser aberto com pressao normal.

Nos motofreios com alivio manual com retorno automatico, a alavanca manual
deve ser retirada apés a colocagdao em operagao / manutengao! Na parte externa
do motor encontra-se um suporte para guardar a alavanca.
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Inspecao / Manutengao
Inspecdo / Manutengédo do freio BC

Freios BMG, BM para motores da categoria lI3G/lI3D

Freio BMG 05-8, BM 15

A protecdo contra explosdo s6 pode ser garantida no caso de motores e freios
corretamente conservados.

(1
[2]
[3]
[4]
[3]
[6]
[7]
(8]
[9]
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Motor com tampa lado do freio [10a]
Bucha entalhada [10b]
Anel de retengéo [10c]

Anel de aco inox. (s6 no BMG 05-4) [10€]
Cinta de vedagao [11]
Mola anular [12]
Disco de freio [13]
Disco estacionario

Disco de amortecimento
(s6 no BMG)

[14]

Prisioneiro (3 pecas) [15]
Contra-mola [16]
Anel de pressao [17]
Porca sextavada [18]
Mola do freio [19]
Corpo da bobina do freio [20]
No BMG: Vedagéao [21]
No BM: Anel V [22]
Pino espiral [23]

02957AXX

Alavanca de alivio manual
Prisioneiro (2 pecas)
Mola cbnica

Porca sextavada
Ventilador

Anel de retengéo

Calota do ventilador
Porca sextavada

Tirante anular
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9 Inspeg¢ao / Manutengao
Inspegdo / Manutengéo do freio BC

Freio BM30-62

[2]
[3]
[3]
[6]
[71
[7b]

Bucha entalhada [8] Disco estacionario [15]
Anel de retengéo [10a] Prisioneiro (3 pegas) [16]
Cinta de vedacgéao [10d] Luva de regulagem [17]
Mola anular [10e] Porca sextavada [18]
Disco de freio [11]  Mola do freio [19]
S6 no BM 32, 62: [12] Corpo da bobina do freio [20]

disco estacionario, mola anular, [13] AnelV [23]
disco de freio [14] Pino espiral

Inspecgao do freio, ajuste do entreferro

02958AXX

Alavanca de alivio manual
Prisioneiro (2 pegas)
Mola cbnica

Porca sextavada
Ventilador

Anel de retencéo

Tirante anular

1. Antes de iniciar os trabalhos no motor e no freio, desliga-los da alimentacgao,

protegendo-os contra a sua ligagao involuntaria!
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Inspecao / Manutengao
Inspecdo / Manutengédo do freio BC

2. Retirar as seguintes pecas:

— Tacbmetro / encoder, se instalados (— cap. "Trabalho preliminar para a manu-
tengao de motores e freios")
— Calota do flange ou do ventilador [21].

3. Deslocar a cinta de vedacgéo (5), para tanto soltar a bragadeira, retirar os restos do
material.

4. Controlar o disco do freio [7, 7b].

O disco do freio pode apresentar desgaste. E essencial que sua espessura néo seja
menor que o valor especificado. Também é apresentado o valor da espessura do
disco de freio novo, possibilitando a estimativa do desgaste desde a ultima manu-

tengao.
Tipo do motor Tipo de freio E:gz?ss:;a d?;':::;a Estado novo
[mm] [mm]
D(F)T71. — D(F)V100. BMGO05 - BMG4 9 12.3
D(F)T112M - D(F)V132S BMG8 10 13.5
D(F)T132M — D(F)V225M BM15 — BM62 10 14.2

Substituindo o disco de freio (ver item "Substituicdo do disco de freio BMG 05-8,
BM 15-62"), caso contrario

5. No BM30-62: Soltar a luva de regulagem [10d] girando no sentido da tampa.
6. Medir o entreferro de trabalho A (— figura seguinte).
(com o calibrador de folgas em trés pontos afastados em 120°).

— No BM, entre o disco estacionario [8] e o corpo da bobina [12].
— No BMG, entre o disco estacionario [8] e o disco de amortecimento [9].

7. Reapertar as porcas sextavadas [10e]

— Até o entreferro de trabalho estar devidamente ajustado (— cap. "Dados téc-
nicos")
— No BM 30-62, até o entreferro de trabalho ser = 0,25 mm.

8. No BM30-62: apertar as luvas de regulagem:

— contra o corpo da bobina,
— até o entreferro de trabalho estar devidamente ajustado (— cap. "Dados técnicos").

9. Colocar a cinta de vedagéo e remontar as pegas desmontadas.

01957AXX
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9 Inspeg¢ao / Manutengao
Inspegdo / Manutengéo do freio BC

Substituicdo do Ao substituir o disco do freio (no BMG05-4 < 9 mm; no BMG8-BM62 < 10 mm),
disco do freio inspecionar também as demais pegas desmontadas e substitui-las se necessario.
BMG

1. Antes de iniciar os trabalhos no motor e no freio, desliga-los da alimentagao,
protegendo-os contra a sua ligagao involuntaria!
2. Retirar as seguintes pecas:

— Ventilagéo forgada, tacometro / encoder, se instalados (— cap. "Trabalho preli-
minar para a manutencédo de motores e freios").
— A calota do flange ou do ventilador [21], o anel de retengao [20] e o ventilador [19]

3. Retirar a cinta de vedacéo [5] e desmontar o alivio manual:

— Porcas de ajuste [18], molas cOnicas [17], prisioneiros [16], alavanca de alivio
manual [15], pino espiral [14].

4. Soltar a porca sextavada [10e], retirar cuidadosamente o corpo da bobina [12] (cabo
do freio!) e as molas do freio [11].

5. Retirar o disco de amortecimento [9], o disco estacionario [8] e o disco do freio [7,
7b] e limpar os componentes do freio.

6. Instalar o novo disco de freio.
7. Reinstalar os componentes do freio.

— Exceto a cinta de vedacao, o ventilador e a calota do ventilador, ajustar o entre-
ferro de trabalho (— capitulo "Inspec¢éo dos freios BMG 05-8, BM 30-62, ajuste
do entreferro de trabalho", itens de 5 a 8)

8. Em caso de alivio manual do freio: utilizar as porcas de ajuste [18] para ajustar a
folga axial "s" entre as molas cobnicas [17] (achatadas) e as porcas de ajuste
(— figura seguinte).

01111BXX
Freio Folga axial s [mm]
BMGO05-1 1.5
BMG2-8
BM15-62

Importante: esta folga axial "s" é necessaria para que o disco estacionario
possa se mover em caso de desgaste significativo da lona do freio. Caso con-
trario, ndo é garantida uma frenagem segura.

9. Colocar a cinta de vedacao e reinstalar as pecas desmontadas.

Observagébes: » O alivio manual com retengéo (tipo HF) ja esta desbloqueado quando se nota uma
certa resisténcia ao desenroscar o parafuso sem cabecga.

+ Para soltar o alivio manual com retorno automatico (tipo HR), basta exercer uma
pressdo normal da mao.

Importante: nos motofreios com sistema de alivio manual com retorno
automatico, a alavanca de alivio manual deve ser retirada apés a colocagdo em
operacao / manutencio! Na parte externa do motor encontra-se um suporte para
guardar a alavanca.
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Inspecao / Manutengao 9
Inspecdo / Manutengédo do freio BC

Alteracao do O torque de frenagem pode ser alterado gradualmente (— cap. "Dados técnicos")
torque de .

instalando diferentes tipos de molas do freio,
frenagem

através do numero de molas do freio.

1. Antes de iniciar os trabalhos no motor e no freio, desliga-los da alimentagéo,
protegendo-os contra a sua ligagao involuntaria.

2. Retirar as seguintes pecas:

— Ventilagao forgada, tacometro / encoder, se instalados (— cap. "Trabalho preli-
minar para a manutencao de motores e freios").
— A calota do flange ou do ventilador [21], o anel de retencao [20] e o ventilador [19].

3. Retirar a cinta de vedacéo [5] e desmontar o alivio manual:

— Porcas de ajuste [18], molas cOnicas [17], prisioneiros [16], alavanca de alivio
manual [15], pino espiral [14].

4. Soltar a porca sextavada [10e], retirar cuidadosamente o corpo da bobina [12].
— Em aproximadamente 50 mm (ateng&o ao cabo do freio!).

5. Substituir ou adicionar molas do freio [11].
— Posicionar as molas do freio simetricamente.

6. Reinstalar os componentes do freio.

— Exceto a cinta de vedagdo, o ventilador e a calota do ventilador, ajustar o
entreferro de trabalho (— cap. "Inspecionar freios BMG05-8, BM15-62", itens
de 5 a 8).

7. Em caso de alivio manual do freio: utilizar as porcas de ajuste [18] para ajustar a
folga axial "s" entre as molas cbnicas [17] (achatadas) e as porcas de ajuste
(— figura seguinte).

01111BXX
Freio Folga axial s [mm]
BMGO05-1 1.5
BMG2-8
BM15-62

Importante: esta folga axial "s" é necessaria para que o disco estacionario
possa se mover em caso de desgaste significativo da lona do freio. Caso con-
trario, ndo é garantida uma frenagem segura.

8. Colocar a cinta de vedacao e reinstalar as pecas desmontadas.

No caso de desmontagens sucessivas, substituir as porcas de ajuste [18] e as
porcas sextavadas [10e]!
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Dados técnicos
Trabalho realizado, entreferro, torques de frenagem dos freios BMG05-8, BR03, BC, Bd

Pl H

10 Dados técnicos

10.1 Trabalho realizado, entreferro, torques de frenagem dos freios BMG05-8,
BRO03, BC, Bd

Freio Tipo

BMG052
Bd 05

Para

motor

71

Trabalho
realizado até
manutencgao

[108J]

60

Entreferro

min."

0.25

[mm]

max.

0.6

Torque de
frenagem

[Nm]
5.0

Ajustes dos torques de frenagem

Tipo e nimero de
molas

normal vermelho

Codigo das molas

normal

135017 X

vermelho

135018 8

BCO05

60

0.25

0.6

I NWWwhH

WHARON | WON | WhON |

135017 X

135018 8

BMG1

BMG23
Bd2

80

90
100

60

130

0.25

0.25

0.6

0.6

I NW WwbhO
WN |

135017 X

135150 8

135018 8

1351516

BC2

90
100

130

0.25

0.6

I NWWwH

WHAON | WON| WhON |

135150 8

1351516

BMG4

BMGS8

100

112M
1328

130

300

0.25

0.3

0.6

0.9

WN |

I NWWPArOO WO

WHhON | WN |

135150 8

184 8453

1351516

135570 8

1) Ao verificar o entreferro de trabalho, observar: apés o teste de funcionamento, podem ocorrer desvios de + 0,1 mm devido a tolerancia
do paralelismo do disco de freio.

2) BMGO5: se o torque de frenagem maximo (5 Nm) n&o for suficiente, é possivel instalar a bobina do freio BMG1.

3) BMG2: se o torque de frenagem maximo (20 Nm) n&o for suficiente, é possivel instalar a bobina do freio BMG4.
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Dados técnicos 7
Trabalho realizado, entreferro, torques de frenagem BM15-62

10.2 Trabalho realizado, entreferro, torques de frenagem BM15-62

Freio Tipo

Para

motor

Trabalho
realizado até
manutengao

Entreferro Ajustes dos torques de frenagem

[mm] Torque de Referéncias das molas

frenagem
[Nm]

Tipo e numero de
molas

[108J] min." max. normal | vermelho = normal | vermelho

BM15

BM30

BM31

BM322

132M, ML
160M

160L
180

200
225

180

150
125
1000 75

1844865 @ 184 487 3

w _.
o
o o
1 wwhso
WA WN |

N
[¢;]
|

0.3 1.2
1500

1874551 | 1874578

N
o
o
I NP

1500

]
&)
|

Ao~ | AN

)]
o
|

N
[$)]
o

I N

1500

N
[
o
|
Aooobd|

BM622)

200
225

0.4 1.2 1874551 | 1874578

1500

N
o
o

I NBADO O

-
w
o
|

prooobh| AN

1) Ao verificar o entreferro de trabalho, observar: apds o teste de funcionamento, podem ocorrer desvios de + 0,15 mm devido a tolerancia

do paralelismo do disco de freio.

2) Disco de freio duplo

10.3 Trabalho realizado permitido do freio

Jamais exceder o trabalho de frenagem max. apresentado nas curvas caracteristicas
por processo de frenagem, nem mesmo em processos de frenagem de emergéncia.

No caso de exceder a operagdo maxima de frenagem, a protegao contra explosao
ndo pode ser garantida.

Em caso de utilizagdo de um motofreio, verificar se o freio esta adaptado para a numero
de comutagéo Z necessaria. Os diagramas a seguir indicam as rotagdes de medigbes
e o trabalho realizado permitido W5, por comutacao, para os diferentes freios. A indi-
cacgao ocorre em fungado de nimero de comutagao Z necessaria, em comutagdes/hora
(1/h).

Exemplo para freio na categoria 113D: a rotagcdo de medicao é de 1500 rpm e é utili-
zado o freio BM 32. Em caso de 200 comutagdes por hora, o trabalho realizado permi-
tido por comutagao é de 9000 J (— Fig. 10).

Auxilio para a determinagéo da operagado de frenagem: ver "Pratica da tecnologia de
acionamento: Projetar acionamentos”.

Instrugbes de Operagdo — Motores/Motofreios CA a prova de explosdo / Servomotores assincronos

10

75



10 VA 7 M Dados técnicos

Trabalho realizado permitido do freio

P| Hz

Categoria II3D (BMG 05— BM 62) e categoria 112G (BC05 e BC2)

Wmax i Wmax X
5 3000 1/min 5 1500 1/min
10 10
BM 32, BM 62
J BM 15 J BM 30, BM 31
BMG 8 BM15
10° 10° BMG 8
BMG 2, BMG 4
BMG2, BMG4, BC2
BMG 05, BMG 1 \b\‘;{ BMG05, BMG1, BC05
104 ~ 104 Il \k\\\ “:X
S—RRES NN
N N
NN NEAANNH
103 NN 103 NN
\\\\
\N
N N ‘\
W
102 S 102 <
N
10 10
1 10 102 10 ch 10 1 10 102 108 ch 10*
—» 7 —» 7
51024AXX

Fig. 10: Trabalho de realizado maximo permitido por comutacdo no caso de 3000 e 1500 rpm

Wmax . Wmax .
5 1000 1/min 6 750 1/min
10 10
BM 32, BM 62 BM 32, BM 62
J BM 30, BM 31 J BM 30, BM 31
BM 15 BM 15
105 BMG 8 105 BMG 8
e~ BMG 2, BMG 4 e~ BMG 2, BMG 4
= BMG 05, BMG 1 TN BMG 05, BMG 1
=~ N
N N N
10% IONRRX 10* SRR
~~ \‘}z % N S \\‘}z %
N "N
\ N N NN N
N AN NN N AR NN
N\ N\ ‘\
1 03 N \\\ 1 03 \\ \\\
= NS NSNS
NN\ NN
\\ i §\ N
N \ N \
N
102 \\ 102 >\\ N
N N
10 10
1 10 102 10% c¢h 10* 1 10 102 10% ch 104
—» 7 —» 7

51025AXX
Fig. 11: Trabalho de realizado méximo permitido por comutag&o no caso de 1000 e 750 rom
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L. 7
Dados técnicos VA 7 n
Trabalho realizado permitido do freio 7
P| Hz
Categoria lI3G
Wrnax 5 3000 1/min WmaX5 1500 1/min
T']O T1O T T —TTT7T
[ —— A1
J J —BMGO05/1
—BMG2/4
BMGO05/1 — BMG8
10° BMG2/4 10 \. —BM15
BMG8 < BM30/31
BM15 Y —BM32/62
S RN
=3 N XX
RN N \\ \\
NN NN RN
N N NN
103 ‘\‘ \\‘\ 103 ‘\\ \\ N
\\ N \\ AN
\ \\ \ N\
\ AN N\
N\ N NN\
N N\
N\ N\
102 AN 102 AN
N\ AN
\
\
10 10
1 102 10° ch 10* 1 10 102 10°  ch 10*
—» 7 —» 7
51046AXX
Fig. 12: Trabalho realizado maximo permitido por comutagéo no caso de 3000 e 1500 rom
W, W
" 5 1000 1/min Yt 750 1/min
T“’ jE==sss T”) =
J — BMGO05/1 J — BMGO05/1
BMG2/4 BMG2/4
4 " awirs ] " owits
™~ N { 4 = —
10 X BM30/31 10 = XA~ BM30/31
N — BM32/62 X SN BM32/62
)x 54‘ \ )\
WPAD: X ~ XY N
N \‘ i\: 3 \\ \\:
\~ \ \ N\ \ \
3 N § \ NN\ 3 ‘\ \\\ NN\
10 NN "N 10 NN N
\\ \\ \\
\\ \\ \\ \\
AN A\ AT
NN\ NTNR
N N\ N N NN
\
102 \‘ \ 102 \\\\\
N\ N
N
\ \
N
10
102 10° ch 10* 1 10 102 10®  ¢h 10*
—7 —» 7z
51047AXX

Fig. 13: Trabalho realizado méximo permitido por comutagc&o no caso de 1000 e 750 rom
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Correntes de operagao

P| Hz

10.4 Correntes de operagado

Os valores da corrente Iy (corrente de retengéo) indicados nas tabelas s&o valores efe-
tivos. Utilizar dispositivos adequados para a medig&o de valores efetivos. A corrente de
partida (corrente de aceleragéo) Ig € de curta duragdo (max. 120 ms) e circula apenas
em caso de desbloqueio do freio ou de interrupgbes da tensdo abaixo de 70 % da
tensdao nominal. Nao ha um aumento da corrente de partida em caso de utilizagao do
retificador de freio BG ou de alimentagdo direta com corrente continua — apenas para
freios de motores até o tamanho BMG4.

Freios
BMG 05 - BMG 4
BMGO05 BMG1 BMG2 BMG4
Motor 71/80 80 90/100 100
Torque de frenagem max. [Nm] 5 . 10 20 40
Poténcia da bobina [W] 32 36 40 50
Relagao de corrente de 4 4 4 4
ligacao Ig/ly
Tensao nominal Vy BMGO05 BMG 1 BMG 2 BMG 4
Vea Voo At TAcl  [Aral  TAcel | [Acal [AG [Anl [ASG)
24 1.38 1.54 1.77 2.20

24 (23-25) ' 10 2.0 3.3 24 3.7 - - - -
42 (40-46) 18 1.14 1.74 1.37 1.94 1.46 2.25 1.80 2.80
48 (47-52) 20 1.02 1.55 1.22 1.73 1.30 2.00 1.60 2.50
56 (53-58) ' 24 0.90 1.38 1.09 1.54 1.16 1.77 1.43 2.20
60 (59-66) 27 0.81 1.23 0.97 1.37 1.03 1.58 1.27 2.00
73 (67-73) 30 0.72 1.10 0.86 1.23 0.92 1.41 1.14 1.76
77 (74-82) ' 33 0.64 0.98 0.77 1.09 0.82 1.25 1.00 1.57
88 (83-92) 36 0.57 0.87 0.69 0.97 0.73 1.12 0.90 1.40
97 (93-104) 40 0.51 0.78 0.61 0.87 0.65 1.00 0.80 1.25
110 (105-116) ' 48 0.45 0.69 0.54 0.77 0.58 0.90 0.72 1.1
125 (117-131) 52 0.40 0.62 0.48 0.69 0.52 0.80 0.64 1.00
139 (132-147) 60 0.36 0.55 0.43 0.61 0.46 0.70 0.57 0.88
153 (148-164) ' 66 0.32 0.49 0.39 0.55 0.41 0.63 0.51 0.79
175 (165-185) 72 0.29 0.44 0.34 0.49 0.37 0.56 0.45 0.70
200 (186-207) 80 0.26 0.39 0.31 0.43 0.33 0.50 0.40 0.62
230 (208-233) ' 96 0.23 0.35 0.27 0.39 0.29 0.44 0.36 0.56
240 (234-261) 110 0.20 0.31 0.24 0.35 0.26 0.40 0.32 0.50
290 (262-293) 117 0.18 0.28 0.22 0.31 0.23 0.35 0.29 0.44
318 (294-329) ' 125 0.16 0.25 0.19 0.27 0.21 0.31 0.25 0.39
346 (330-369) 147 0.14 0.22 0.17 0.24 0.18 0.28 0.23 0.35
400 (370-414) 167 0.13 0.20 0.15 0.22 0.16 0.25 0.20 0.31
440 (415-464) ' 185 0.11 0.17 0.14 0.19 0.15 0.22 0.18 0.28
500 (465-522) 208 0.10 0.15 0.12 0.17 0.13 0.20 0.16 0.25

Ig  Corrente de aceleragdo — corrente de partida de curta duragao

Iy Valor eficaz de corrente de retencdo nos cabos de alimentagéo do retificador de freio SEW
Ig Corrente continua com alimentacéo direta de tensdo continua

VN Tensdo nominal (faixa de tensdo nominal)
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Dados técnicos 7
Correntes de operagao

z
P| Hz
Freios BMG 8 -
BM 32/62
BMGS8 BM 15 BM30/31, BM32/62
Motor 112/132S 132M-160M 160L-225
Torque de frenagem max. [Nm] 75 150 600
Poténcia da bobina [W] 65 95 120
Relagéo de corrente de 6.3 7.5 8.5
ligagao Ig/ly
Tens&o nominal Vy BMGS BM 15 BM 30/31; BM 32/62
Vea Vee (Ara] (Ara] (Ara]
24 2.77Y 4.15" 4.00"
42 (40-46) - 2.31 3.35 -
48 (47-52) - ' 2.10 2.95 -
56 (53-58) - 1.84 2.65 -
60 (59-66) - 1.64 2.35 -
73 (67-73) - ' 1.46 2.10 -
77 (74-82) - 1.30 1.87 -
88 (83-92) - 1.16 1.67 -
97 (93-104) - ' 1.04 1.49 -
110 (105-116) - 0.93 1.32 1.78
125 (117-131) - 0.82 1.18 1.60
139 (132-147) - ' 0.73 1.05 1.43
153 (148-164) - 0.66 0.94 1.27
175 (165-185) - 0.59 0.84 1.13
200 (186-207) - ' 0.52 0.74 1.00
230 (208-233) - 0.46 0.66 0.90
240 (234-261) - 0.41 0.59 0.80
290 (262-293) - ' 0.36 0.53 0.71
318 (294-329) - 0.33 0.47 0.63
346 (330-369) - 0.29 0.42 0.57
400 (370-414) - ' 0.26 0.37 0.50
440 (415-464) - 0.24 0.33 0.44
500 (465-522) - 0.20 0.30 0.40
1) Corrente continua em caso de operagdo com BSG
Legenda

Iq Valor eficaz de corrente de retengéo nos cabos de alimentagao do retificador de freio SEW
Ig Corrente de aceleragéo — corrente de partida de curta duragao

I Corrente continua com alimentag&o direta de tens&o continua

VN  Tens&o nominal (faixa de tensdo nominal)
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Correntes de operagao

z
P| Hz
Freio BC
BCO05 BC2

Motor 71/80 90/100
Torque de frenagem max. [Nm] 7.5 30
Poténcia da bobina [W] 29 . 41
Relacéo de ligagéo Ig/ly 4 4

Tensao nominal Vy BCO05 BC2

Vea Vee (Ara] (A (Ara] (AC]

24 - 1.22 - 1.74
42 (40-46) 18 1.10 1.39 1.42 2.00
48 (47-52) 20 0.96 1.23 1.27 1.78
56 (53-58) 24 0.86 1.10 1.13 1.57
60 (59-66) 27 0.77 0.99 1.00 1.42
73 (67-73) 30 0.68 0.87 0.90 1.25
77 (74-82) 33 0.60 0.70 0.79 1.12
88 (83-92) 36 0.54 0.69 0.71 1.00
97 (93-104) 40 0.48 0.62 0.63 0.87
110 (105-116) 48 0.42 0.55 0.57 0.79
125 (117-131) 52 0.38 0.49 0.50 0.71
139 (132-147) 60 0.34 0.43 0.45 0.62
153 (148-164) 66 0.31 0.39 0.40 0.56
175 (165-185) 72 0.27 0.34 0.35 0.50
200 (186-207) 80 0.24 0.31 0.31 0.44
230 (208-233) 96 0.21 0.27 0.28 0.40
240 (234-261) 110 0.19 0.24 0.25 0.35
290 (262-293) 17 0.17 0.22 0.23 0.32
318 (294-329) 125 0.15 0.20 0.19 0.28
346 (330-369) 147 0.13 0.18 0.18 0.24
400 (370-414) 167 0.12 0.15 0.15 0.22
440 (415-464) 185 0.1 0.14 0.14 0.20
500 (465-522) 208 0.10 0.12 0.12 0.17
Legenda
IH Valores efetivos da corrente de retengéo nos cabos de alimentagéo ao retificador do
freio SEW-EURODRIVE

Ig Corrente de aceleragéo — corrente de partida de curta duragao
IS Corrente continua com alimentagédo direta de tensdo continua
VN Tens&o nominal (faixa de tensdo nominal)
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Correntes de operagao 7

Freio Bd
Bd05 Bd2
Motor 71/80 90/100
Torque de frenagem max. [Nm] 7.5 30
Poténcia da bobina [W] 29 . 41
Tensdo nominal Vy Bd05 Bd2
Vea Vee tAcel tAcel
24 1.22 1.74
42 (40-46) 18 1.39 2.00
48 (47-52) 20 1.23 1.78
56 (53-58) 24 1.10 1.57
60 (59-66) 27 0.99 1.42
73 (67-73) 30 0.87 1.25
77 (74-82) 33 0.70 1.12
88 (83-92) 36 0.69 1.00
97 (93-104) 40 0.62 0.87
110 (105-116) 48 0.55 0.79
125 (117-131) 52 0.49 0.71
139 (132-147) 60 0.43 0.62
153 (148-164) 66 0.39 0.56
175 (165-185) 72 0.34 0.50
200 (186-207) 80 0.31 0.44
230 (208-233) 96 0.27 0.40
240 (234-261) 110 0.24 0.35
290 (262-293) 117 0.22 0.32
318 (294-329) 125 0.20 0.28
346 (330-369) 147 0.18 0.24
400 (370-414) 167 0.15 0.22
440 (415-464) 185 0.14 0.20
500 (465-522) 208 0.12 0.17
Legenda
IS Corrente continua com alimentagao direta de tensdo continua
VN Tens&o nominal (faixa de tensdo nominal)
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Dados técnicos
Forgas radiais maximas admissiveis

10.5 Forgas radiais maximas admissiveis

A tabela abaixo indica as forgas radiais (valor superior) e axiais (valor inferior) admissi-
veis dos motores CA a prova de explosao:

Forga radial admissivel Fg [N]
Forga axial admissivel Fa [N]; FA tracso = FA_pressio

Forma [r;’)m]
. numero Tamanho
construtiva )
de polos 63 4 80 90 100 112  132S e 160M 160L 180 @ 200 @ 225 el
132M 280
750 - 680 | 920 | 1280 1700 1750 1900 | 2600 | 3600 3800 | 5600 | 6000 - -
8 - 200 @ 240 | 320 | 400 & 480 560 640 960 960 | 1280 2000 - -
1000 - 640 @ 840 | 1200 1520 1600 | 1750 &= 2400 | 3300 | 3400 @ 5000 | 5500 - -
Motor com 6 - 160 # 200 | 240 | 320 @ 400 & 480 560 800 800 | 1120 | 1900 - -
pés 1500 - 560 | 720 | 1040 | 1300 1400 1500 | 2000 | 2600 @ 3100 4500 4700 7000 | 8000
4 - 120 # 160 | 210 | 270 | 270 270 400 640 640 940 | 2400 2400 2500
3000 - 400 | 520 @ 720 | 960 | 980 & 1100 1450 | 2000 | 2300 | 3450 | 3700 - -
2 - 80 100 145 | 190 | 200 210 320 480 480 800 | 1850 - -
750 - 850 1150 | 1600 | 2100 2200 @ 2400 @ 3200 | 4600 | 4800 @ 7000 | 7500 — -
8 - 250 © 300 | 400 | 500 | 600 700 800 1200 1200 | 1600 | 2500 - -
1000 600 | 800 | 1050 | 1500 | 1900 | 2000 2200 | 2900 | 4100 4300 | 6300 | 6800 - -
Execugéo 6 150 # 200 | 250 | 300 | 400 | 500 600 700 1000 @ 1000 | 1400 | 2400 - -
com flange | 1500 500 @ 700 | 900 1300 1650 | 1750 1900 @ 2500 | 3200 3900 ' 5600 | 5900 8700 | 9000
4 110 | 140 | 200 | 250 | 350 & 350 350 500 800 800 | 1200 H 3000 3000 | 2600
3000 400 @ 500 | 650 | 900 ' 1200 | 1200 1300 1800 | 2500 @ 2900 | 4300 | 4600 - -
2 70 100 # 130 | 180 | 240 @ 250 260 400 600 600 | 1000 K 2300 - -

Calculo da forga
radial no caso de
aplicacao de
forca excéntrica

F,, de acordo com
a vida atil do

rolamento

Fyw da resisténcia

dos eixos

Em caso de aplicacdo de forga excéntrica na extremidade do eixo, as for¢cas radiais
admissiveis devem ser calculadas com as seguintes férmulas. O menor valor de ambos
os valores F,, (de acordo com a vida util do rolamento) e F,yy (de acordo com a resis-
téncia dos eixos) é o valor admissivel relativo ao valor para a forga radial no ponto x.
Observar que os calculos s&o validos para My ax-

F, =Fge N
xt=Fr* 555 [N
C

F,w= N
Fr = Forga radial admissivel (x = 1/2) [N]
X = Distancia do ressalto no eixo até a aplicagao de forga [mm]
a,b,f = Constantes do motor em relagéo ao calculo da forga radial [mm]
c = Constante do motor em relagdo ao calculo da forga radial [Nmm]
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Fig. 14: Forga radial Fy no caso de aplicacdo de forca excéntrica
Constantes do motor em relagéo ao célculo da forga radial
a b c f d 1

Tamanho 2 polos 4 pélos 6 polos 8 pélos

[mm] [mm] [Nmm] [Nmm] [Nmm] [Nmm] [mm] [mm] [mm]
DFR63 161 146 1.2¢10% | 1680103  1910° - 13 14 30
DT71 158.5 143.8 1.4¢10% | 16¢10° | 183¢10%  19.5¢10° 13.6 14 30
DT80 213.8 193.8 17510% | 24210% | 282¢10° | 31e10° 13.6 19 40
(S)DT90 227.8 202.8 27.4010° | 39.6¢10°  457e10% | 487 e10° 13.1 24 50
SDT100 270.8 240.8 42.3¢10% | 57.3¢10° 67¢10° 75 ¢ 10° 14.1 28 60
DV100 270.8 240.8 423010% | 57.3¢10% 67 10° 754 103 14.1 28 60
(S)DV112M 286.8 256.8 53e¢10°% | 75.710% | 86.5¢10° 946 10° 241 28 60
(S)DV132S 341.8 301.8 705¢10°  96.1e10°  112¢10%  122¢10° 24.1 38 80
DV132M 3445 304.5 87.1¢10°  120e10°  144e10° 156 10° 20.1 38 80
DV132ML 404.5 364.5 120 10° | 156¢10° @ 198 10% | 216.5¢ 10° 20.1 38 80
DV160M 419.5 364.5 150 ¢ 10° 19590 10% 248+¢10° 270103 20.1 42 110
DV160L 4355 3805 177510 239e10° 262510° 293 10° 22.15 42 110
DV180 507.5 452.5 266¢10°  34710°  386e10° 43210° 22.15 48 110
DV200 537.5 4825  203.5e10% 258.5¢10% 302.5e10% 330103 0 55 110
DV225 626.5 556.5 - 490 ¢ 108 - - 0 60 140
DV250 658 588 - 630 » 10° - - 0 65 140
DV280 658 588 - 630 » 10° - - 0 75 140

29 extremidade do

Consultar a SEW-EURODRIVE sobre carga admissivel para a segunda extremidade do

eixo do motor eixo do motor.
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Dados técnicos
Tipos de rolamentos autorizados

Tipo do motor

eDT71-eDT80

10.6 Tipos de rolamentos autorizados

Rolamento do lado A
(motor CA, motofreio)

Motor com
flange e com pé

6303 2RS J C3 6204 2RS J C3

Motoredutor

Rolamento do lado B
(montagem com pés, com flange,
motoredutores)

Motor CA Motofreio

6203 2RS J C3

eDT90-eDV100

6306 2RS J C3

6205 2RS J C3

eDV112-eDV132S
eDV132M-eDV160M

6307 2RS J C3 6208 2RS J C3
6309 2RS J C3

6207 2RS J C3 -
6209 2RS J C3 -

eDV160L—eDV180L

63122RS J C3

6213 2RS J C3 -

Tipo do motor

Rolamento do lado A
(motor CA, motofreio)

Motor com

Motoredutor flange e com pé

Rolamento do lado B
(montagem com pés, com flange,
motoredutores)

Motor CA Motofreio

DFR63 6303 2RS J C3 6203 2RS J C3 6202 2RS J C3 ‘ -
DT71-DT80 6303 2RS J C3 6204 2RS J C3 6203 2RS J C3
DT90-DV100 6306 2RS J C3 6205 2RS J C3

DV112-DV132S
DV132M-DV160M

6307 2RS J C3 6208 2RS J C3
6309 2RS J C3

6207 2RS J C3
6209 2RS J C3

DV160L-DV180L

63122RS J C3

6213 2RS J C3

DV200LS-DV225M
DV250-DV280S

6314 2RS J C3
6316 2RS J C3

6314 2RS J C3
63152RS J C3

Lubrificagdo do rolamento: Kliber Asonic GHY72
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Declaragdo de conformidade
Motores / freios da categoria 2G, séries eDT, eDV

11 Declaragao de conformidade
11.1 Motores / freios da categoria 2G, séries eDT, eDV

=,

DIN EN ISO 9001

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Ernst-Blickle-Str. 42
D-76646 Bruchsal

Konformitatserklarung

Declaration of Conformity

(im Sinne der EG-Richtlinie 94/9/EG, Anhang IV)
(according to EC Directive 94/9/EC, Appendix IV)

SEW-EURODRIVE erklart in alleiniger Verantwortung, dass die Motoren sowie die Bremsen
in Kategorie 2G der Baureihen eDT, eDV sowie BC, auf die sich diese
Erklarung bezieht, mit der

declares in sole responsibility that the motors and brakes in category
2G of the eDT, eDV and BC series that are subject to this declaration are
meeting the requirements set forth in

EG Richtlinie 94/9/EG
EC Directive 94/9/EC.

Ubereinstimmen.

Angewandte harmonisierte Normen: EN 50 014; EN 50 018; EN 50 019
Applicable harmonised standards: EN 50 014; EN 50 018; EN 50 019

SEW-EURODRIVE halt folgende technische Dokumentationen zur Einsicht bereit:
SEW-EURODRIVE have the following documentation available for inspection:

- vorschriftsmaBige Bedienungsanleitung

- Installation and operating instructions in conformance with applicable regulations
- techn. Bauunterlagen

- Technical design documentation

- Mitteilung Uber die Anerkennung der Qualitatsicherung Produktion

- notification about the recognition of the quality assurance production

SEW-EURODRIVE GmbH & Co

Bruchsal, den 09.08.2000 ppa
Ort und Datum der Ausstellung Funktion: Vertriebsleitung / Deutschland
Place and date of issue Function: Head of Sales / Germany
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Declaragdo de conformidade
Motores da categoria 2D, séries eDT / eDV

11.2 Motores da categoria 2D, séries eDT / eDV

>

DIN EN ISO 9001

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Ernst-Blickle-Str. 42
D-76646 Bruchsal

Konformitatserklarung

Declaration of Conformity

(im Sinne der EG-Richtlinie 94/9/EG, Anhang IV)
(according to EC Directive 94/9/EC, Appendix V)

SEW-EURODRIVE erklart in alleiniger Verantwortung, dass die Motoren
in Kategorie 2D der Baureihen eDT, eDV, auf die sich diese
Erklarung bezieht, mit der

declares in sole responsibility that the motors in category
2D of the eDT and eDV series that are subject to this declaration
are meeting the requirements set forth in

EG Richtlinie 94/9/EG
EC Directive 94/9/EC.

Ubereinstimmen.

Angewandte harmonisierte Normen: EN 50 014; EN 50 281
Applicable harmonised standards: EN 50 014; EN 50 281

SEW-EURODRIVE hélt folgende technische Dokumentationen zur Einsicht bereit:
SEW-EURODRIVE have the following documentation available for inspection:

- vorschriftsméBige Bedienungsanleitung

- Installation and operating instructions in conformance with applicable regulations
- techn. Bauunterlagen

- Technical design documentation

- Mitteilung Uber die Anerkennung der Qualitdtsicherung Produktion

- notification about the recognition of the quality assurance production

SEW-EURODRIVE GmbH & Co

Bruchsal, den 09.10.2000 ppa
Ort und Datum der Ausstellung Funktion: Vertriebsleitung / Deutschland
Place and date of issue Function: Head of Sales / Germany
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Declaragdo de conformidade 11
Motores / motofreios da categoria 3D, séries CT / CV

11.3 Motores / motofreios da categoria 3D, séries CT/CV

U,

DIN EN ISO 9001

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Ernst-Blickle-Str. 42
D-76646 Bruchsal

Konformitatserklarung
Declaration of Conformity

(im Sinne der EG-Richtlinie 94/9/EG, Anhang VIII)
(according to EC Directive 94/9/EC, Appendix VIlI)

SEW-EURODRIVE erklart in alleiniger Verantwortung, dass die Motoren und Bremsmotoren
in der Kategorie 3D der Baureihen CT und CV, auf die sich diese
Erklarung bezieht, mit der

declares in sole responsibility that the motors and brake motors in

categories 3D of the CT and CV series that are subject to this
declaration are meeting the requirements set forth in

EG Richtlinie 94/9/EG

EC Directive 94/9/EC.
Ubereinstimmen.
Angewandte harmonisierte Normen: EN 50 014; EN 50 281-1-1
Applicable harmonised standards: EN 50 014; EN 50 281-1-1

SEW-EURODRIVE halt folgende technische Dokumentationen zur Einsicht bereit:
SEW-EURODRIVE has the following documentation available for inspection:

- vorschriftsméBige Bedienungsanleitung

- Installation and operating instructions in conformance with applicable regulations
- techn. Bauunterlagen

- Technical design documentation

SEW-EURODRIVE GmbH & Co

Bruchsal, den 20.05.2003 ppa
Ort und Datum der Ausstellung Funktion: Vertriebsleitung / Deutschland
Place and date of issue Function: Head of Sales / Germany
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Declaragdo de conformidade
Motores / motofreios da categoria 3G / 3D, séries DT / DV

11.4 Motores / motofreios da categoria 3G / 3D, séries DT / DV

W,

DIN EN ISO 9001

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co
Ernst-Blickle-Str. 42
D-76646 Bruchsal

Konformitatserklarung

Declaration of Conformity

(im Sinne der EG-Richtlinie 94/9/EG, Anhang VIII)
(according to EC Directive 94/9/EC, Appendix VIII)

SEW-EURODRIVE erklart in alleiniger Verantwortung, dass die Motoren und Bremsmotoren
in der Kategorie 3G und 3D der Baureihen DR63, DT und DV, auf die sich
diese Erklarung bezieht, mit der

declares in sole responsibility that the motors and brake motors in

categories 3G and 3D of the DR63, DT and DV series that are subject to
this declaration are meeting the requirements set forth in

EG Richtlinie 94/9/EG

EC Directive 94/9/EC.
Ubereinstimmen.
Angewandte harmonisierte Normen: EN 50 014; EN 50 021; EN 50 281-1-1
Applicable harmonised standards: EN 50 014; EN 50 021; EN 50 281-1-1

SEW-EURODRIVE halt folgende technische Dokumentationen zur Einsicht bereit:
SEW-EURODRIVE has the following documentation available for inspection:

- vorschriftsmaBige Bedienungsanleitung

- Installation and operating instructions in conformance with applicable regulations
- techn. Bauunterlagen

- Technical design documentation

SEW-EURODRIVE GmbH & Co

KK T

Bruchsal, den 20.05.2003 ppa
Ort und Datum der Ausstellung Funktion: Vertriebsleitung / Deutschland
Place and date of issue Function: Head of Sales / Germany
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12 indice de alteragées

Indicacgoes de
segurancga

Instalagéao
mecanica

Instalagéao
elétrica

Modos de ope-
racao e valores
limite

Em relagéo a edigado anterior das Instrugdes de Operagao "Motores CA DR/DV/DT a
prova de explosao, Servomotores assincronos CT/CV" (nUmero da edigdo: 11216794,
edicdo 07/2003) foram realizados os seguintes complementos e alteragdes:

Complementos e correcdes gerais.

"Instalagdo mecanica" e "Instalagao elétrica” agora séo capitulos separados. O capitulo
"Instalag&o" foi removido.

« Utilizagdo conforme as especificagées: Denominagao exata da norma.
* Instalagdo / Montagem.

* Inspecgdo / Manutengao.

* Antes de comecar: condigcbes ambientais.

* Instalagdo do motor: Na montagem do encoder, observar.

+ Compensacao de potencial.
» Consideragdes especiais para a operagdo com conversores de frequéncia.
« Otimizando o aterramento (EMC).

* Motores e motofreios da categoria 2G: Conexao do motor: Torque de aperto da
porca depressao.

* Motores e motofreios da categoria 2G: Conexao do motor: Esquema de ligagdes
correspondente.

* Motores e motofreios da categoria 2G: Conexado do motor: Conexao do motor.

* Motores da categoria 2D: Conexao do motor: Torques de aperto da porca
depressao.

* Motores da categoria 2D: Conexdo do motor: Esquema de ligagbes correspon-
dente.

* Motores da categoria 2D: Conexdo do motor: Conexao do motor.

* Motores e motofreios da categoria 3G: Conexdo do motor: Pegas miudas para
conexao.

» Motores e motofreios da categoria 3D: Conexdo do motor: Pegas miudas para
conexao.

* Motores e motofreios da categoria 3GD: Conexdo do motor: Pecas miudas para
conexao.

+ Servomotores assincronos da categoria 3D: Conexao do motor: Pegas miudas para
conexao.

» Condicoes ambientais durante a operagao: Altitude.

» Conversores de frequéncia das categorias 3G, 3D e 3GD: Condi¢des para uma
operagao segura: Limitagdes para operagéo de elevacgao.

» Conversores de freqiéncia das categorias 3G, 3D e 3GD: Condi¢des para uma
operacao segura: Redutor.

+  Atribuigdo do motor: MOVITRAC® 31C e MOVITRAC® 07.

* Atribuicdo do motor: MOVIDRIVE®.

» Servomotores assincronos: Valores limite para corrente e torque.

» Servomotores assincronos: Atribuicdo de conversor de freqiéncia: Combinagoes
CT/CV...1I3D — MOVIDRIVE®.

* Dispositivos de partida suave.
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Colocagcéao em
operacao

Inspecgéao /
Manutencao

Ajuste necessario dos pardmetros do conversor de frequéncia: Ajuste da
frequéncia e da rotagdo maximas: MOVITRAC® 07.

Alteracao do sentido de bloqueio em motores com contra recuo: Medida "x" apds a
instalagao.

Trabalho preliminar para a manutengdo de motores e freios: Desmontar o encoder
incremental.

Inspecao / Manutencao do motor: Sequéncia.

Inspecao / Manutencao do motor: Substituir a placa espagadora.

Instrugbes de Operagao — Motores/Motofreios CA a prova de explosdo / Servomotores assincronos




indice alfabético

13

13  indice alfabético

0..9

2D e 20
26 e 16
K 5 S 27,35
K 1 SR 23
BGD e 31
A

Acionamento de grupo........cccovcieeeeeiniiiee e, 41
Altitude de montagem ..........cccoviiieii i 38

Armazenagem de motores por longos periodos..11
Atribuicdo motor-conversor

motor assincrono / MOVIDRIVE®.................. 44
motor assincrono / MOVITRAC® 31C ........... 43
servomotores assincronos ..........cccccoeeeeenneee. 49
B
BM15-62, BMGG61/122 ... 75
BMGO05-8, BC, Bd ... 74
BOOSE ... 55
C
Calculo da forga radial ........c.ccccoieviiieiis 82
Categoria 2D .........cooeiiiiiiiii e 20
conexao do MOtor.........oovuiiiiiiiiiie e 21
Categoria 2G..........oooiiiiiiiiiie e 16
conexao do freio ... 19
conexao do MOtor.........ooiiiiiiiiiiiie s 17
Categoria 3D ... 27, 35
conexao do freio........eeeeveeeeiiiiieieeeee, 30, 37
conexao do MOtOr........cceevevvveeeeeiiiiiens 28, 36
Categoria 3G.........coiiiiiiiiee e 23
conexao do freio ..., 26
conexao do MOtOr........oooiiiiiiiiiiieee e 24
Categoria 3GD .......ccoooiiiiiiiii e 31
conexao do freio........cooovvviiiiiiiiiie e, 34
conexao do MOtor.........ooeiiiiiiiiiieee e 32
Colocagao em Operagan .........cceeeeeeeeeeaeeeeaaaaannens 54
Condigdes ambientais..........ccccccveeeeiiiiiiiiiiie, 38
(070]0] (= I {=To1 U [0 1NN 56, 65
Conversor de freqUéncia..........ccccceveeeeeeeiiiiiicnnns 15
Conversor de freqiéncia, pardmetros.................. 54
Correntes de Operagao .......cccccceeeeeeeeeeeieiiiceees 78
B e 80
B i 81
BMGOS5 BMG4 ... 78
BMG8 - BMG32/62.......coeveeeeeeiiiiiieeeeee 79
Correntes de operagdo BC ..o, 80
Correntes de operag@o Bd..........oooooviiiiiiiiinneee. 81
Correntes de operagdo BMGO05 - BMGA4.............. 78
Correntes de operagao BMG8 - BMG32/62......... 79
Curva caracteristica para limitagdo de torque
servomotores assincronos ............ccccceeeennnnn. 48

Curvas caracteristicas

motores assinCronos ...........ccccccvieieeeeeeeeeennn. 45
Curvas de torque x freqiéncia caracteristica
para limitagdo térmica................cccccvin, 45

servomotores assincronos..............ccccuveeeeee. 48
D
Dados tECNICOS........uuiieiiiiiieieeee e 74
Declaragéo de conformidade ..........cccccccvneneennnn. 85
Denominag&o do tipo ..oceeeeeeeeiiiiiiieeeeee s 8
Desmontagem AVAIH ... 61
Desmontagem do encoder...........cccoovvvveeeeeennnn 61
Desmontagem EV1 ... 61
Dispositivo de protegao do motor,
interferéncias..........oooociiie 15
Dispositivos de partida suave ..........ccccccceeeeeennn. 53
E
Encoder absoluto desmontagem ....................... 61
Encoder incremental desmontagem ................... 61
Entradas de cabos .......ccccccoiiiiiiiiiii 14
Entreferro

BM15-62, BMG61/122 ......eeeiiiiiiieiiiiieiis 75

BMGO05-8, BC,Bd.......ccoiiiieeeees 74
Esquemas de ligagao........ccooevviiiiiiiiiiiiiieeeeeee, 14
F
Fita de aquecimento...............ccooeoiiiiiiiiiiiiiniiinnen, 57
Forgas radiais.........ccceeeeieieiiiiiiiiiiiiee, 82
Forcas radiais admissiveis.............cccccevvvvvvvnnnnnn. 82
FreqUéncia maxima............cccceeevivriiiiieniniiiccenn, 55
G
GASES ..t 38
I
IndicagOes de Seguranga .........cccccceeeeeeeeeeeeeeeennnes 5
IndicacOes de seguranga e avisoS.............ccccuueeee 4
INSPECAOD......oiiiieiiiieccece et 60
Instalagdo elétrica .........ccccceeeeiieiiiiiii, 14
Instalagdo Mecanica ........ccceceeeeeeieiiiiiiiiiiieeeeeei, 11
Interferéncia

dispositivos de protegao do motor................ 15

sistema de comando do freio...............cc...... 14
Intervalos de iNSPeGan ........vuveeeeieiiieeieiiiiieeieeie, 60
Intervalos de manutengao.............ccoeeeeeeiiieenennns 60
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1

Alemanha
Administragao Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrica Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Vendas D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postfachadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal
Service Centro SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Redutores/ Ernst-Blickle-StralRe 1 Fax +49 7251 75-1711
Motores D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de
Centro SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Assisténcia Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
eletrnica D-76646 Bruchsal sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
Norte SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (proximo a Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Leste SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dénkritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (préximo a Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Sul SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (préximo a Munique) sc-sued@sew-eurodrive.de
Oeste SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstralie 1
D-40764 Langenfeld (préximo a Dusseldorf)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline/Plantdo 24 horas

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Para mais enderegos, consultar os servigos de assisténcia na Alemanha.

Franga
Fabrica Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Vendas 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Assisténcia técnica B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Montadoras Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Vendas Parc d’activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Assisténcia técnica 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80

Zone industrielle
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang

Fax +33 1 64 42 40 88

Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia na Franga.
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Africa do Sul
Montadoras Joanesburgo SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Vendas Eurodrive House Fax +27 11 494-3104

Assisténcia técnica

Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads
Aeroton Ext. 2

Johannesburg 2013

P.O.Box 90004

Bertsham 2013

dross@sew.co.za

Cidade do Cabo

SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED
Rainbow Park

Cnr. Racecourse & Omuramba Road
Montague Gardens

Tel. +27 21 552-9820
Fax +27 21 552-9830
Telex 576 062
dswanepoel@sew.co.za

Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Argélia
Vendas Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentina
Montadoras Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Vendas Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Assisténcia técnica Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin
Australia
Montadoras Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Vendas 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Assisténcia técnica Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Montadoras Viena SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Vendas Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Assisténcia técnica A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Bélgica
Montadoras Bruxelas CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Vendas Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Assisténcia técnica B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brasil
Fabrica Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Vendas Avenida Amancio Gaiolli, 50 Fax +55 11 6480-3328

Assisténcia técnica

Caixa Postal: 201-07111-970
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250

http://www.sew.com.br
sew@sew.com.br

Para mais enderecgos consulte os servigos de assisténcia no Brasil.

Bulgaria

Vendas

Sofia

BEVER-DRIVE GMBH
Bogdanovetz Str.1
BG-1606 Sofia

Tel. +359 (2) 9532565
Fax +359 (2) 9549345
bever@mbox.infotel.bg
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Camaroes
Vendas Douala Servigos de assisténcia eléctrica Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Fax +237 4277-03
B.P. 2024
Douala
Canada
Montadoras Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Vendas 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Assisténcia técnica Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

2555 Rue Leger Street
LaSalle, Quebec H8N 2V9

Fax +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca

Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia no Canada.

Chile
Montadoras Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Vendas Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Assisténcia técnica Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Enderecgo postal
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
China
Fabrica Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montadora No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Vendas Tianjin 300457 http://www.sew.com.cn
Assisténcia técnica
Montadoras Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Vendas 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Assisténcia técnica Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. China
Colémbia
Montadoras Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Vendas Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Assisténcia técnica Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Coréia
Montadoras Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Vendas B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Assisténcia técnica Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Croacia
Vendas Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Assisténcia técnica PIT Erdody 4 I Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Costa do Marfim
Vendas Abidjan SICA Tel. +225 2579-44

Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08

Fax +225 2584-36
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Dinamarca
Montadoras Kopenhagen SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Vendas Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Fax +45 43 9585-09
Assisténcia técnica DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Eslovaquia
Vendas Sered SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Fax +421 31 7891312
SK-926 01 Sered sew@sew-eurodrive.sk
Eslovénia
Vendas Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Assisténcia técnica Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO — 3000 Celje pakman@siol.net
Espanha
Montadoras Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Vendas Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 9 4431 84-71
Assisténcia técnica E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Estonia
Vendas Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Paldiski mnt.125 Fax +372 6593231
EE 0006 Tallin
EUA
Fabrica Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montadora 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Vendas P.O. Box 518 Fax Manuf. +1 864 439-9948

Assisténcia técnica

Lyman, S.C. 29365

Fax Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Montadora
Vendas
Assisténcia técnica

Sao Francisco

SEW-EURODRIVE INC.
30599 San Antonio St.
Hayward, California 94544-7101

Tel. +1 510 487-3560
Fax +1 510 487-6381
cshayward@seweurodrive.com

Filadélfia/PA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Fax +1 856 467-3792
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824

3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Fax +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia nos EUA.

Finlandia
Montadoras Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Vendas Vesimaentie 4 Fax +358 201 7806-211
Assisténcia técnica FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew.fi
sew@sew.fi
Gabao
Vendas Libreville Servigcos de assisténcia eléctrica Tel. +241 7340-11
B.P. 1889 Fax +241 7340-12
Libreville
Gra-Bretanha
Montadoras Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Vendas Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702

Assisténcia técnica

P.O. Box No.1
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR

http://www.sew-eurodrive.co.uk
info@sew-eurodrive.co.uk
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Grécia
Vendas Atenas Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Assisténcia técnica 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Hong Kong
Montadoras Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Vendas Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Assisténcia técnica Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Hungria
Vendas Budapeste SEW-EURODRIVE Kft. Tel. +36 1 437 06-58
Assisténcia técnica H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
india
Montadoras Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. Ltd. Tel. +91 265 2831021
Vendas Plot No. 4, Gidc Fax +91 265 2831087
Assisténcia técnica Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 mdoffice@seweurodriveindia.com
Gujarat
Escritorios técnicos | Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
308, Prestige Centre Point Fax +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Fax +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
Irlanda
Vendas Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Assisténcia técnica 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Israel
Vendas Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon lirazhandasa@barak-online.net
Italia
Montadoras Milao SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Vendas Via Bernini,14 Fax +39 2 96 799781
Assisténcia técnica 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
Japao
Montadoras Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Vendas 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Assisténcia técnica Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka prefecture, 438-0818
Libano
Vendas Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Lituania
Vendas Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204

Merkines g. 2A
LT-62252 Alytus

Fax +370 315 56175
info@irseva.lt
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Luxemburgo
Montadoras Bruxelas CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Vendas Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Assisténcia técnica B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Malasia
Montadoras Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Vendas No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Assisténcia técnica 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
Malasia Ocidental
Marrocos
Vendas Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70
Société de Réalisations Mécaniques +6186-71
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 2 6215-88
05 Casablanca srm@marocnet.net.ma
Noruega
Montadoras Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Vendas Solgaard skog 71 Fax +47 69 241-040
Assisténcia técnica N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
Nova Zelandia
Montadoras Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Vendas P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Assisténcia técnica 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Paises Baixos
Montadoras Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Vendas Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Assisténcia técnica NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Peru
Montadoras Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Vendas S.AC. Fax +51 1 3493002
Assisténcia técnica Los Calderos # 120-124 sewperu@terra.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Polonia
Montadoras Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Vendas ul. Techniczna 5 Fax +48 42 67710-99
Assisténcia técnica PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montadoras Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Vendas Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Assisténcia técnica P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republica Checa
Vendas Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234 + 220121236

Business Centrum Praha
Luna 591
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice

Fax +420 220121237
http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
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Roménia

Vendas Bucareste
Assisténcia técnica

Sialco Trading SRL
str. Madrid nr.4
011785 Bucuresti

Tel. +40 21 230-1328
Fax +40 21 230-7170
sialco@sialco.ro

Ruassia
Vendas Sao ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142 +812 5350430
Petersburgo P.O. Box 263 Fax +7 812 5352287
RUS-195220 St. Petersburg sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Vendas Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Fax +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Sérvia e Montenegro
Vendas Belgrado DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 3046677
Kajmakcalanska 54 Fax +381 11 3809380
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Singapura
Montadoras Singapura SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Vendas No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Assisténcia técnica Jurong Industrial Estate sales@sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644
Suécia
Montadoras Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Vendas Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442-80
Assisténcia técnica S-55303 JOnkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonk&ping info@sew-eurodrive.se
Suica
Montadoras Basileia Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17
Vendas Jurastrasse 10 Fax +41 61 41717-00
Assisténcia técnica CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Tailandia
Montadoras Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Vendas Bangpakong Industrial Park 2 Fax +66 38 454288
Assisténcia técnica 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th
Muang District
Chon Buri 20000
Tunisia
Vendas Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue Ibn El Heithem Fax +216 1 4329-76
Z.l. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Turquia
Montadoras Istambul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164
Vendas Hareket Sistemleri Sirketi + 216 3838014
Assisténcia técnica Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-81540 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
Venezuela
Montadora Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Vendas Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275

Assisténcia técnica

Zona Industrial Municipal Norte
Valencia, Estado Carabobo

sewventas@cantv.net
sewfinanzas@cantv.net
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