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Observagoes gerais
Utilizacao da documentagao

1 Observagoes gerais

1.1 Utilizacao da documentacgao

Essa documentagédo é parte integrante do produto. A documentacdo se destina a
todas as pessoas encarregadas da montagem, instalagédo, colocacdo em operagéo e
manutengao do produto.

Coloque a documentacdo a disposicdo em um estado legivel. Garanta que todas as
pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagdo, bem como todas as
pessoas que trabalham sob sua propria responsabilidade com o aparelho, leram e
compreenderam completamente a documentagao antes de iniciarem as suas tarefas.
Em caso de duvidas ou se desejar outras informagdes, consultar a SEW-
EURODRIVE.

1.2 Estrutura das adverténcias

1.21 Significado das palavras de aviso

A seguinte tabela mostra a sub-divisdo e o significado das palavras do sinal e das
adverténcias.

Palavra de aviso Significado Consequéncias em caso de nao
observacgao

A PERIGO Perigo iminente Morte ou ferimentos graves

A AVISO Possivel situagao de risco Morte ou ferimentos graves

A CUIDADO Possivel situagéo de risco Ferimentos leves

ATENGAO Possiveis danos no material Dano no sistema do acionamento ou
no seu ambiente

NOTA Informacao util ou dica: Facilita o

manuseio do sistema do
acionamento.

1.2.2 Estrutura das adverténcias especificas a determinados capitulos

As adverténcias especificas se aplicam ndo somente a uma determinada agdo, mas
também a varias agdes dentro de um assunto especifico. Os simbolos de perigo
usados advertem para um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia especifica a determinados capitulos:
PALAVRA DE AVISO!
Tipo de perigo e sua causa.

Possiveis consequéncias em caso de ndo observacgao.
* Medida(s) para prevenir perigos.
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Reivindicagdo de direitos de garantia

Significado dos simbolos de perigo

Os simbolos de perigo que se encontram nas adverténcias tém o seguinte significado:

Simbolo de perigo |Significado

Ponto de perigo geral

Aviso de tenséo elétrica perigosa

Aviso de superficies quentes

Aviso de perigo de esmagamento

Aviso de carga suspensa

>PE>E

Aviso de arranque automatico

1.2.3 Estrutura das adverténcias integradas

As adverténcias integradas estao diretamente integradas na agéo antes do passo que
representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma adverténcia integrada:
+ A PALAVRA DE AVISO! Tipo de perigo e sua causa.
Possiveis consequéncias em caso de nao observagao.

— Medida(s) para prevenir perigos.

1.3 Reivindicagao de direitos de garantia

A observacao da documentacao é pré-requisito basico para a operagao sem falhas e
para o atendimento a eventuais reivindicagdes dentro dos direitos de garantia. Por
isso, leia atentamente a documentagao antes de trabalhar com o produto!

14 Conteudo da documentagao

Esta documentacdo contém adendos e condicbes técnicas de seguranca para a
utilizacdo em aplicagbes seguras.
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Perda de garantia

1.5 Perda de garantia

A observagao da documentacgéao é pré-requisito basico para a operagao segura e para
atingir as caracteristicas especificas do produto e de seu desempenho. A
SEW-EURODRIVE ndo assume nenhuma garantia por danos pessoais ou materiais
que surjam devido a ndo observacdo das instrugbes de operagdo. Nestes casos, a
garantia por defeitos materiais é excluida.

1.6 Nomes dos produtos e marcas

Os nomes dos produtos citados nesta documentagdo sdo marcas ou marcas
registradas dos respectivos proprietarios.

1.7 Nota sobre os direitos autorais

© 2015 SEW-EURODRIVE. Todos os direitos reservados.
E proibida qualquer reprodugdo, adaptagao, divulgagéo ou outro tipo de reutilizag&o.
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2.2

Indicagbes de seguranga
Observagdes preliminares

Indicagdes de seguranga

Observacgoes preliminares

As seguintes indicagbes de seguranga tm como objetivo evitar danos em pessoas e
danos materiais. O usuario deve garantir que as indicagbes de seguranga basicas
sejam observadas e cumpridas. Certificar-se que os responsaveis pelo sistema e pela
operacdo, bem como pessoas que trabalham sob responsabilidade prépria na
unidade, leram e compreenderam a documentagéo inteiramente. Em caso de duvidas
ou se desejar outras informagodes, consultar a SEW-EURODRIVE.

As indicagbdes de seguranga a seguir estdo relacionadas principalmente com a
utilizagdo do PCV..A. Na utilizagdo de outros componentes SEW, observe também as
indicagbes de seguranga para os respectivos componentes nas documentagdes
correspondentes.

Favor observar também as indicagbes de seguranga adicionais constantes nos
diversos capitulos desta documentacao.

Grupo alvo

Todos os trabalhos mecéanicos s6 podem ser realizados exclusivamente por pessoal
especializado e qualificado para tal. Pessoal qualificado no contexto desta
documentacdo sdo pessoas que tém experiéncia com a montagem, instalagdo
mecanica, eliminagéo de irregularidades e conservagao do produto e que possuem as
seguintes qualificagdes:

+ Formacdo na area de engenharia mecéanica (por exemplo, como engenheiro
mecanico ou mecatrénico) com curso concluido com éxito.

» Conhecimento desta documentagéo.

Todos os trabalhos eletrotécnicos s6 podem ser realizados exclusivamente por
pessoal técnico qualificado. Pessoal técnico qualificado no contexto desta
documentacdo sido pessoas que tém experiéncia com a instalagao elétrica, colocagao
em operagao, eliminagdo de falhas e conservagdo do produto e que possuem as
seguintes qualificagdes:

+ Formacdo na area de engenharia eletrbnica (por exemplo, como engenheiro
eletrbnico ou mecatrénico) com curso concluido com éxito.

» Conhecimento desta documentagéao.

Além disso, as pessoas também devem estar familiarizadas com as respectivas
normas de segurancga e leis em vigor, particularmente com as exigéncias do nivel de
desempenho conforme DIN EN ISO 13849-1 e das outras normas, diretivas e leis
citadas nesta documentagdo. A equipe supracitada responsavel por este trabalho
deve ter recebido a autorizagao expressa da companhia para colocar em operagao,
programar, parametrizar, identificar e aterrar unidades, sistemas e circuitos de
corrente de acordo com os padrdes da técnica de seguranca.

Todos os trabalhos relacionados ao transporte, armazenamento, a operagao e
eliminagcao devem ser realizados exclusivamente por pessoas que foram instruidas e
treinadas adequadamente para tal.
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Indicagbes de seguranga
Utilizacao conforme as especificagdes

23

24

2.5

2.6

2.7

Utilizagao conforme as especificagoes

Esta unidade representa um sistema de posicionamento de alta resolugdo, em
combinagdo com um codigo de matriz de dados impresso. Ela pode ser utilizada em
todos os lugares onde se pretende alcangar o posicionamento exato ao longo de um
trajeto de deslocamento muito grande, ndo importa se ele é reto, com curvas,
inclinagdes ou descidas.

Leia este manual com atencdo. Familiarize-se com a unidade antes de monta-la,
instalar e colocar em operagéo.

Opere a unidade somente conforme descrito nestas instrugdes, para garantir o
funcionamento seguro da unidade e dos sistemas conectados. A prote¢do do pessoal
de operagdo da instalagdo somente é garantida quando a unidade é utilizada
conforme as instrugdes de utilizagio correta.

Documentagoes validas

Para todos os aparelhos conectados sao validas as respectivas documentacoes.

Tecnologia de seguranga de funcionamento

A unidade ndo pode assumir fungdes de seguranga sem sistemas de seguranga de
nivel superior, se essas funcdes nido forem descritas e expressamente autorizadas na
respectiva documentacgao.

Transporte

No ato da entrega, inspecionar o material para verificar se ha danos causados pelo
transporte. Em caso de danos, informar imediatamente a empresa transportadora.
Pode ser necessario ndo colocar a unidade em operagéao.

Observar as instrugdes sobre as condicbes climaticas de acordo com o capitulo
"Dados técnicos".

Instalagao / Montagem

As seguintes utilizacdes s&o proibidas, exceto se indicagdo expressa ao contrario:
* Uso em areas potencialmente explosivas,

+ Uso em areas expostas a substancias nocivas como 6leos, acidos, gases,
vapores, pos, radiacdes, etc.,

+ Uso em aplicacbes sujeitas a vibragdes mecénicas e excessos de carga de
choque que estejam em desacordo com as exigéncias da EN 61800-5-1.
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3.2

Descrig¢ao do produto
Aplicacao e utilizagcao

Descrigao do produto

Aplicacgao e utilizagao

O cabecote de leitura PCV..A é parte do sistema de posicionamento no procedimento
de luz refletida da SEW-EURODRIVE. Ele é composto, entre outros, por um médulo
de cdmera e uma unidade de iluminagdo integrada. Assim, o cabecote de leitura
abrange marcas de posi¢des impressas na forma de cédigos de matriz de dados em
uma faixa de codificagdo auto aderente.

A montagem da faixa de codificagdo é realizada de maneira estacionaria em uma
parte fixa da instalagéo (caixa do elevador, trilho de um EHB ...); entdo, a montagem
do cabecgote de leitura é realizada em um "veiculo" que se movimenta paralelamente
(cabine do elevador, mecanismo de deslocagao de um EHB ...).

Comprimento maximo da faixa de codificagao:

Resolugao parametrizada do cabecote de Comprimento maximo da faixa de
leitura codificagao

10 mm 10 km

1T mm 10 km

0.1 mm 1.5 km

Com a resolugédo correspondente, o sistema de posicionamento também pode ser
utilizado em estruturas muito grandes de instalagédo, sem restrigoes.

Devido a sua capacidade de parametrizagdo, que é tanto abrangente quanto simples,
bem como devido as entradas e saidas configuraveis, o cabecgote de leitura pode ser
adaptado de maneira ideal a aplicagéo correspondente.

A interface RS485

Para a comunicagao, assim como para a parametrizagao das fungdes do cabecote de
leitura ou a leitura de dados do processo atuais na operagao, o cabegote de leitura
dispde de uma interface RS485. Esta interface é operada no modo de operacgéo 8-E-1
e possui um resistor de terminacdo, que pode ser ligado ou desligado através da
parametrizacdo do cabegote do sensor. A interface RS485 suporte as seguintes taxas
de transmissao:

+ 38400 Bit/s
+ 57600 Bit/s
+ 76800 Bit/s

115200 Bit/s
« 230400 Bit/s
Estrutura de dados da interface RS485:

| | Bit0| Bit 1 | Bit2| Bit3| Bit4| Bit5| BitGl Bit 7 | Parityl I

Start LSB MSB

8061716491
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Descricao do produto
Indicagbes em LED e elementos de controle

3.3 Indicacdes em LED e elementos de controle
O cabecote de leitura PCV..A é equipado para o controle 6ptico do funcionamento e
para o diagndstico rapido com 7 LEDs de indicacdo. Para a ativagdo do auxilio de
alinhamento (consulte o capitulo "Alinhamento do cabecgote de leitura") e do modo de
parametrizagdo (consulte o capitulo "Parametrizagao"), o cabecote de leitura possui
2 teclas do lado da unidade. A tecla 1 é identificada com ADJUST e a tecla 2 com
CONFIG.
/ \
w
[a]
S zn o
2 2238
SepeE &R ud
) SE£3 33 z3
C | | | | | | III ) J
8068121483
LED (cor)
COM |PWR/ADJ/ OUT1 |OUT2/ADJY |OUT3/ADJ Z | INTERNAL
ERR/NO DIAGNOSTIC
CODE
(amar |(verde/ (amare | (amarelo) (amarelo) (amar | (amar |Descrigao
elo) vermelho) lo) elo) |elo)
Deslig |Piscando Desliga | Desligado Desligado Deslig | Deslig | Alinhamento Y > valor
ado verde do ado |ado nominal
foisca = 2 HZ
Deslig |Piscando Desliga |Ligado Desligado Deslig | Deslig |Alinhamento Y < valor
ado verde do ado |ado nominal
fpisca = 2 HZ
Deslig |Piscando Desliga | Piscando Desligado Deslig | Deslig | Alinhamento Y = valor
ado verde do ado ado nominal
fpisca = 2 HZ
Deslig | Piscando Desliga | Desligado Desligado Deslig | Deslig |Alinhamento Z > valor
ado verde do ado |ado nominal
foisca = 2 HZ
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Descrig¢ao do produto
Indicagbes em LED e elementos de controle

LED (cor)
COM |PWR/ADJ/ OUT1 |OUT2/ADJY |OUT3/ADJZ | INTERNAL
ERR/NO DIAGNOSTIC
CODE

(amar |(verde/ (amare | (amarelo) (amarelo) (amar | (amar |Descrigcao

elo) vermelho) lo) elo) |elo)

Deslig |Piscando Desliga | Desligado Ligado Deslig | Deslig | Alinhamento Z < valor

ado verde do ado |ado nominal
fpisca = 2 HZ

Deslig | Piscando Desliga | Desligado Piscando Deslig | Deslig |Alinhamento Z = valor

ado verde do ado |ado nominal
foisca = 2 HZ

Deslig |Piscando Desliga | Desligado Desligado Deslig | Deslig |Alinhamento da faixa de

ado vermelho do ado |ado codificacao fora da area
de leitura.
fpisca = 2 HZ

Deslig |Acende Desliga | Desligado Desligado Deslig | Deslig |Irregularidade do sistema

ado vermelho do ado |ado

Deslig |Acende na cor |x X X Deslig | Deslig | Operagédo normal. Sem

ado verde ado |ado comunicagao.
Os LEDs marcados com
"x" exibem o status de
saida da saida
correspondente.

Piscan | Acende na cor |x X X Deslig | Deslig | Operagdo normal.

do verde ado |ado Comunicagao ativa (fysc, =
2 Hz).
Os LEDs marcados com
"x" exibem o status de
saida da saida
correspondente.

Piscan | Piscando X X X Deslig | Deslig | Nenhuma faixa de

do vermelho ado |ado codificacdo na area de
leitura. Comunicagao
ativa.
(fpisca = 2 HZ)
Os LEDs marcados com
"x" exibem o status de
saida da saida
correspondente.

Piscan | Piscando Piscan |Piscando Piscando Deslig | Deslig | Operagdo normal.

do vermelho do ado |ado Indicagéo para 2
segundos, caso a tecla
seja acionada durante o
tempo de bloqueio.

Deslig |Desligado Piscan |Desligado Desligado Deslig | Deslig | Modo de pré-configuragédo

ado do ado |ado ou configuragao ativo.
foisca = 2 HZ

3
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Descricao do produto

Acessorios
LED (cor)
COM |PWR/ADJ/ OUT1 |OUT2/ADJY |OUT3/ADJ Z | INTERNAL
ERR/NO DIAGNOSTIC
CODE
(amar |(verde/ (amare | (amarelo) (amarelo) (amar | (amar |Descrigcao
elo) vermelho) lo) elo) |elo)
Deslig |Acende Piscan |Desligado Desligado Deslig | Deslig |Cartdo de cédigo com
ado vermelho do ado |ado irregularidade.
fhsca = 2 Hz durante 3 s
Deslig |Verde, 1s Piscan |Desligado Desligado Deslig | Deslig | Cartao de cédigo
ado do ado |ado reconhecido.
fhisca = 2 Hz durante 3 s
X Desligado X X X Deslig | Deslig | Tempo de blogqueio
ado |ado desbloqueado para a
tecla.
X = Status do LED n&o tem significado
3.4 Acessorios

O acessoério adequado oferece um enorme potencial para economia. Assim, vocé
economiza tempo e trabalho ndo apenas na primeira colocagdo em operagao, mas
também durante a substituicao e servigo de nossos produtos.

Caso existam condicbes ambientais externas criticas, acessoérios correspondentes da
SEW-EURODRIVE podem aumentar a vida util dos produtos utilizados.

Codigo para encomendas

Descrigao

PCV-SC12

Grampo de aterramento

Kit de conversdo PCV-USB-RS485

Conversor de interface USB — RS485

PCV-KBL-V19-STR-RS485

Unidade do cabo com fonte de alimentagao
de 24 V e cabo de conexao V19 na interface
RS485

Cabo de conexao VG19-1.5M-PUR-
ABG-V15B-G

(Comprimento 1,5 m, c4d. 1950 0084)

M12, conector de 4 polos (MOVISAFE®
HM31) em M12, bucha 8 polos (PCV..A)

Cabo de conexao VG19-3M-PUR-
ABG-V15B-G

(Comprimento 3 m, cod. 1950 0076)

M12, conector de 4 polos (MOVISAFE®
HM31) em M12, bucha 8 polos (PCV..A)

Cabo de conexao 0X01-F8AS-Sw-
M5BS

(Comprimento variavel 0,5 - 30 m,
cod. 1814 5388)

M12, conector de 4 polos (MOVISAFE®
HM31) em M12, bucha 8 polos (PCV..A)
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Instalagao
Montagem da faixa de codificagéo

Instalacao

Montagem da faixa de codificagao

jde

A faixa de codificagdo € composta de pelicula de poliéster sem silicone. Na margem
inferior da faixa de codificagdo vocé pode encontrar uma marcagdo de
posicionamento a cada 100 mm (consulte "Dimensbes, faixa de codificagdo"). Esta
marcagao de posicionamento serve, entre outros, para identificar o posicionamento
exato da faixa de codificagdo durante a montagem. A parte de tras da faixa de
codificagdo tem uma cola adesiva permanente a base de acrilato modificado. Coloque
a faixa de codificagcdo auto aderente ao longo do trajeto de deslocamento desejado.

Proceder da seguinte maneira:
1. Limpe a superficie e remova restos de gordura ou 6leo e poeira.
2. Certifique-se de que a superficie esta seca, limpa e adequada.

3. Puxe alguns centimetros da pelicula de protecdo no comego da faixa de
codificagdo. Coloque a faixa de codificagdo exatamente na posi¢do inicial
desejada sobre a superficie e pressione.

4. Entdo, cole a faixa de codificagdo ao longo do trajeto de deslocamento desejado.
Puxe sempre a pelicula de protecdo somente o suficiente, para que a faixa de
codificagdo ndo seja colada de maneira ndo desejada. Ao colar a faixa de
codificagao, certifique-se de que nao sao formadas dobras nem bolhas.

Apds 72 horas a cola da faixa de codificagao fica endurecida.

NOTA

Expanséo térmica da faixa de codificagao.

O coeficiente de expanséao térmica da faixa de codificagao colada corresponde ao
coeficiente de expansao térmica da superficie.

A figura abaixo mostra as dimensdes da faixa de codificacao.

_10(04)
7(0.3)
' '
g am L an L .
S ]
k.

E [

NI S| LI L™ LI v
=45 1
oS
i
= A 00@.0 m PCV-AA20 E www.pepperl-fuchs.com

k. k.

S
0
9007207322871435

Todas as medidas em mm (pol).
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4 Instalagao
Montagem da faixa de codificagéo

Aplique a faixa de codificacdo de maneira que a inscrigdo www.pepperl-fuchs.com e
as marcacodes de posicionamento se encontrem abaixo do cédigo da matriz de dados.
Os valores de posicionamento entdo aumentam na diregédo X.

i,
L

&

=

o

(]
1

8069362699

A figura apresenta a orientagao de um cabecote de leitura na configuragao padréo 0°.
Para outras formas construtivas, o cabegote de leitura pode ser configurado através
da interface.

411 Faixas de codificagcdo com posigéao inicial 0 m

Cédigo para encomendas Descrigao

PCV50M-AA20-0 Faixa de codificagao, 2 linhas,
comprimento: 50 m

PCV100M-AA20-0 Faixa de codificagao, 2 linhas,
comprimento: 100 m

41.2 Faixas de codificacdo com diferentes posig¢oes iniciais

Codigo para encomendas Descrigao

PCV100M-AA20-0 Faixa de codificagao, 2 linhas,
comprimento: 100 m

Posigao inicial: 0 m
PCV100M-AA20-10000 Faixa de codificagao, 2 linhas,
comprimento: 100 m

Posicao inicial: 100 m

PCV100M-AA20-990000 Faixa de codificagao, 2 linhas,
comprimento: 100 m

Posicao inicial: 9900 m
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Instrugoes

Instalagao
Montagem da faixa de codificagéo

Bordas de encosto.

Se vocé colocar outra faixa de codificagdo na extremidade de uma faixa de
codificagéo, é preciso deixar uma grade da faixa de 10 mm.

Juntas de dilatagao.

Para compensar alteragdes de comprimento dependentes da temperatura, juntas
de dilatacdo estardo disponiveis na estrutura da instalagdo em grandes
comprimentos de trajeto. Aqui € recomendavel interromper a faixa de codificagao.
Apds a interrupgao, continue o procedimento de colagem com uma faixa de
codificagdo completamente legivel. A lacuna gerada devido a interrupgao [A] ndo
pode ultrapassar os seguintes valores:

— PCV80A: 10 mm (1 grade de cddigo)
— PCV100A: 20 mm (2 grades de cédigo)

ailrarnnrmTTT
T Ti T BT

12690114955

Se a distdncia maxima [A] ndo puder ser mantida, € possivel garantir uma
identificacdo segura da posicdo também em alteragbes maiores do comprimento,
com uma estrutura conforme a figura a seguir. Para isso, ambos os perfis
convergentes de suporte da faixa de codificacdo em forma de L sdo cortador
(corte L) e a faixa de codificacdo é colocada no suporte da faixa, de maneira que
um dos dois trajetos da codificagdo sempre possa ser reconhecido para o
cabecote de leitura.

e b b by (B [ L [ [ [k [
L [ L L [ [ [ [ F[‘E[‘E
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Instalagao

Montagem da faixa de codificagéo

jde

NOTA

Observe para que fiquem bordas limpas de corte no formato em L (corte L) da
faixa de codificagdo. Rasgar a faixa de codificacdo causa danos aos elementos
da matriz de dados e, exatamente na area da sobreposicao, fica faltando a
segunda linha do trajeto da codificacdo, que poderia ser utilizada para a
compensagao de erros da primeira linha do trajeto.

Observe que deve existir uma zona vazia [B] (ou seja, area em branco e sem
codificagdo) de 1,5 mm em volta dos elementos da matriz de dados, para que
eles sejam lidos pelo cabecote de leitura.

Dependendo do tamanho do corte em formato L (corte L), somente a linha
superior ou inferior de codificagdo se encontra na janela de leitura do cabecote de
leitura. O resultado disso € uma tolerancia Y reduzida para o alinhamento do
cabecgote de leitura (consulte o capitulo "Alinhamento vertical do cabecote de
leitura"). Observe isto também para as outras seg¢des do trajeto.

Trajetos de inclinagao e descida.

Se vocé montar a faixa de codificagdo em trajetos de inclinagéo [1] ou descida [2],
corte a faixa de codificacdo na transigcdo horizontal diversas vezes, conforme
exibido.

8069367307
Faixas de codificagdo com outros nimeros de trajeto.

Para o manuseio de desvios mais leves ao longo do trajeto na diregédo Y, a faixa
de codificacdo PCV-AA20 é equipada com 2 trajetos de codificagdo. A faixa de
codificagéo pode ser fornecida com outros numeros de trajeto, sob encomenda.
O codigo de encomenda da faixa de codificagdo € PCV-AAxO, sendo que x
representa a quantidade de trajetos de codificagdo. A quantidade de trajetos de
codificagdo pode ser 1 ou 2. Quantidades maiores de trajetos também sao
possiveis - entre em contato.
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Instalagao

Montagem da faixa de codificagéo

Codigo para encomendas

Descricao

PCV*M-AA10-* Faixa de codificagao, 1 trajeto
PCV*M-AA20-* Faixa de codificagao, 2 trajetos
PCV*M-AA40-* Faixa de codificacao, 4 trajetos

+ Histerese eixo Y
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9007207324112523

Se o cabecote de leitura sair da linha Zero durante o trajeto ao longo do eixo X,
diferentes valores limite estdo disponiveis, dependendo da quantidade de trajetos.
Se a divergéncia ultrapassar este valor limite, € emitido um codigo de aviso.

4
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4 Instalagao
Montagem do cabecote de leitura

4.2 Montagem do cabecote de leitura

Monte o cabecote de leitura PCV..A na parte mével de sua aplicagao, no eixo
giratério. A fixagao é realizada com 4 parafusos no flange de fixagdo do cabecote de
leitura. Monte o cabecote de leitura de maneira que o sistema Optico do cabecote de
leitura fique alinhado com anel luminoso, médulo da camera e faixa de codificagao.

8069362699

A estabilidade da montagem e a guia da pega modvel da instalagdo deve ser
estruturada de maneira que a operacdo em andamento da area da profundidade de
campo do cabegote de leitura ndo seja abandonada.

A distancia do cabecote de leitura até a faixa de codificacdo deve corresponder a
distancia de leitura do cabegote de leitura.

NOTA

As tolerancias e as divergéncias de valores nominais definidas neste capitulo sédo
valores individuais e ndo podem ser combinados.

e
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Instalagao 4
Montagem do cabecote de leitura

Alinhamento vertical do cabecgote de leitura

Tolerancia do cabecote de leitura em relagdo a faixa de codificacdo em alinhamento
vertical (eixo Y):

Quantidade |Largurada |Tolerancia no alinhamento vertical (tolerancia Y)"
de trajetos |faixa de

de codificacao
codificacao

2 27 mm + Em faixa de codificagao continua (sem corte L):
PCV80A: £ 10 mm
PCV100A: £ 12 mm

+ Em faixa de codificacdo com corte em formato L
(corte L):

PCV80A: £ 0.5 mm
PCV100A: + 2 mm

1) A tolerancia se refere ao alinhamento do centro da faixa de
codificagao ao centro do cabecote de leitura

Tolerancia do cabegote de leitura na diregao vertical.

Tipo de cabecote de leitura |Campo de leitura (C x A) | Tolerancia"
PCV80A 33 x20 mm 10°
PCV100A 40 x 25 mm 10°

1) Montagem no ponto de giro da aplicagao

Exemplo: Tolerancia maxima do cabecote de leitura sobre o eixo X em relagao a faixa
de codificagao

9007207324118283

[1] Faixa de codificacao
[2] Distancia de leitura
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4 Instalagao
Montagem do cabecote de leitura

Se o cabecote de leitura ndo for montado no ponto de rotagao [1] da aplicacao,
a seguinte situacao pode ocorrer em curvas verticais:

EE[‘E[E[EEEEE[‘EEEEE[E[E

9007211954855179

* O cabegote de leitura se movimenta, dependendo do perfil da curva, para a faixa
de codificagéo [3] ou para longe da faixa de codificagéo [3].

* O campo de leitura [2] sai da janela de leitura do cabegote de leitura. Um registro
seguro da posicao somente é garantido se pelo menos um elemento de cddigo da
matriz de dados puder ser lido.

» Sobre isso, observe as indicagbes no capitulo "Alinhamento vertical do cabegote
de leitura", bem como o capitulo "Dados técnicos".
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Instalagao 4
Montagem do cabecote de leitura

4.2.2 Alinhamento horizontal do cabegote de leitura

Tolerancia do cabecote de leitura no alinhamento horizontal (eixo Z):

Tipo de cabecote | Distancia de |Profundidade de Tolerancia"
de leitura leitura campo

PCV80A 80 mm +10 mm 10°
PCV100A 100 mm 15 mm 10°

1) Montagem no ponto de giro da aplicagédo

Exemplo: Tolerancia maxima do cabecgote de leitura sobre o eixo Y em relagao a faixa

de codificagao.

14122991883

[11 Faixa de codificagédo
[2] Distancia de leitura

Exemplo: Rotagdo maxima do cabecote de leitura sobre o eixo Z em relagdo a faixa

de codificacgéo.

9007207324121739

[11 Faixa de codificacado
[2] Distancia de leitura
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4 Instalagao
Montagem do cabecote de leitura

Se o cabecote de leitura ndo for montado no ponto de rotagao [1] da aplicacao,
0 seguinte problema pode ocorrer em curvas horizontais:

12700275595

* O cabecote de leitura se movimenta, dependendo do perfil da curva (curva para a
direita ou para a esquerda), para a faixa de codificacéo [2] ou para longe da faixa
de codificagéo [2].

* A distancia de leitura [4] sai da area de leitura do cabecgote de leitura. Se a
distancia de leitura for grande demais [4], a profundidade de campo [3] ndo é mais
suficiente para garantir uma identificagéo segura da posigéo.

* Sobre isso, observe as indicagdes no capitulo "Alinhamento horizontal do
cabecote de leitura" e o capitulo "Dados técnicos".
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4.2.3

Instalagao
Montagem do cabecote de leitura

Desenho dimensional do cabecgote de leitura

4 x M6

M12 x 1

51 (2)
‘ 225 (1)
22(0.9)
NCH
—=
|
L
12(0.5)

70 (2.8)

80 (3.2)

——m o
(N
|1 |1 |1

9 (0.4)

38.5 (1.5)
70 (2.8) 14.5 (0.6)
8069384459

Todas as medidas em mm (pol)

ATENGAO
Utilizagao de parafusos de fixagdo muito longos.

Dano do cabecote de leitura.

+ Selecione o comprimento dos parafusos de fixacdo de maneira que a
profundidade do parafusamento nas roscas no cabecgote de leitura seja no
maximo de 8 mm (0,3 pol.)!

ATENGCAO
Aperto dos parafusos de fixagdo com torque muito alto.

Dano do cabegote de leitura.
» O torque maximo dos parafusos de fixagdo ndo pode ultrapassar 9 Nm!
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4 Instalagao
Conexéao elétrica

4.3 Conexao elétrica

A conexao elétrica do cabegote de leitura PCV..A é realizada através de um conector
de 8 polos M12 x 1 ao lado da carcaca. Através desta conexao é realizada tanto a
alimentacao da rede de tensdo quanto a comunicagdo com unidades periféricas.
Nesta conexdo também estdo disponiveis as entradas e saidas configuraveis do
cabecote de leitura.

Para a conex&o do cabegote de leitura PCV..A no controle de seguranga MOVISAFE®
HM31, utilize o cabo de conexdo pré-confeccionado, apresentado no capitulo
"Acessorios". Conecte o conector de 8 polos M12 x 1 (consulte o capitulo "Esquema
de ligagdo do conector de 8 polos do PCV..A") no lado da carcaga do PCV..A e o
conector de 4 polos M12 x 1 na conexao X4011 (consulte o capitulo "X4011: Interface
RS485 externa do MOVISAFE® HM31") do controle de seguranga.

4.31 Esquema de ligagao do conector de 8 polos do PCV..A

1 / \\
— OUT2/IN2
P
! \
2 ! !
! +UB
! |
I 1
3 .
t L Data +
i '.
' l
4 i !
L : Data -
| :
5 i !
; I OUT 1
1 1
! i
6 ! i
! ; IN 1
1 I
1 I
Il I
7 b
: ! GND
1 1
s 4
- OUT3/IN3
\\ i
r

8069390987
As conexdes 1 e 8 sdo configuraveis como entradas ou saidas.
1
& 7
2 6
3 5
4
8069394443
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Instalagao 4
Conexéao elétrica

4.3.2 X4011: Interface RS485 externa do controle de seguranga MOVISAFE® HM31

A tabela abaixo apresenta informagdes sobre esta conexao:

Funcao
Interface RS485 para componentes externos
Tipo de conexao
M12, 5 pinos, fémea, codificado com B
Esquema de conexao
T =2
&
5
Atribuigao
N° Nome Funcéao
1 +24V Saida 24 VCC
2 RS - Linha de dados RS485 (-)
3 GND Potencial de referéncia
4 RS + Linha de dados RS485 (+)
5 res. Reservado

4.3.3 Blindagem de cabos

A blindagem é uma medida para atenuar falhas eletromagnéticas. Para que essas
correntes nao se tornem a fonte de falhas, a conexdo de baixa impedancia com a
terra de protecao ou a compensacao de potencial € extremamente importante. Utilize
somente cabos com blindagem trangada, evite cabos com blindagem pelicular.
A blindagem é aplicada em ambos os lados, ou seja, no controle malha aberta
MOVISAFE® HM31A e no cabecote de leitura. Utilize o cabo de conexdo pré-
confeccionado conforme o capitulo "Acessérios". O borne de ligagado, que pode ser
adquirido como acessorio (consulte o capitulo "Acessérios"), possibilita a inclusdo
simples na compensagao de potencial.

Nas seguintes exce¢des, uma blindagem em apenas um lado pode ser melhor.

* Quando nao houver cabo de compensacéo de potencial ou quando nenhum cabo
de compensacgao de potencial possa ser colocado.

* Quando for usada a blindagem pelicular.
Durante a blindagem deve-se observar sempre os seguintes pontos:

» Utilize bragadeiras de cabo de metal, que apresentam uma larga superficie de
contato com a blindagem.

» Execute as conexdes de ligagdo a terra com formato de estrela em um ponto em
comum.

» Para o aterramento, utilize as maiores se¢des transversais de cabo possiveis.
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4 Instalagao
Conexéao elétrica

ATENCAO

Conexao do cabecote de leitura em tensao alternada, tensdo de alimentagao alta
demais ou conexao elétrica incorreta por polaridade incorreta.

Dano da unidade ou falha no funcionamento da unidade.

» Conectar a unidade na tenséo continua.

» Certifique-se de que a tensdo de alimentagdo se encontra dentro da area
especificada do sensor.

» Certifique-se de que os fios de conexdo do cabo de conexao utilizado estejam
conectados da maneira correta.
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Colocagao em operagao 5

Alinhamento do cabecote de leitura

Colocacao em operagao

Alinhamento do cabecote de leitura

jde

Para o alinhamento simples e ideal do cabecote de leitura em relagdo a faixa de
codificagdo, nas coordenadas Y e Z, esta disponivel o auxilio de alinhamento
integrado.

NOTA

A ativagédo do auxilio de alinhamento é possivel somente durante 10 minutos apés
ligar o cabecgote de leitura.

A comutagao da operagédo normal para o modo de parametrizacao é realizada através
da tecla 1 (ADJUST) no lado traseiro do cabecgote de leitura.

Vocé ativa o auxilio de alinhamento do cabecote de leitura da seguinte forma:
1. Pressione a tecla 1 (ADJUST) por mais de 2 segundos.

O LED "PWR/ADJ/ERR/NO CODE" pisca em verde se a faixa de codificagéo for
reconhecida. No caso de faixa de codificagdo n&do reconhecida, o LED "PWR/ADJ/
ERR/NO CODE" pisca em vermelho.

2. Entao, realize o alinhamento do cabecote de leitura nas coordenadas Z e Y. Os
LEDs de indicacao instalados servem como aukxilio.

8069362699
e Coordenadas Z

Se a distancia da camera até a faixa de codificagdo for muito pequena, é
aceso o LED amarelo "OUT3/ADJ Z". Se a distancia for muito grande, o LED
amarelo "OUT3/ADJ Z" apaga. Dentro a area nominal, o LED amarelo "OUT3/
ADJ Z" pisca no mesmo pulso com o LED verde "PWR/ADJ/ERR/NO CODE".
Encontre a distancia ideal do cabecote de leitura até a faixa de codificagado, de
maneira que o LED amarelo "OUT3/ADJ Z" pisque no mesmo pulso com o
LED verde "PWR/ADJ/ERR/NO CODE".

« CoordenadaY

Se o eixo optico do cabecgote de leitura se encontrar muito abaixo em relagao
ao centro da faixa de codificagdo, o LED amarelo "OUT2/ADJ Y" acende. Se o
eixo optico estiver muito acima, o LED amarelo "OUT2/ADJ Y" apaga. Dentro a
area nominal, o LED amarelo "OUT2/ADJ Y" pisca no mesmo pulso com o LED
verde "PWR/ADJ/ERR/NO CODE". Encontre a altura ideal do cabecgote de
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Parametrizagao

5.2

5.21

leitura até a faixa de codificagdo, de maneira que o LED amarelo "OUT2/ADJ
Y" pisque no mesmo pulso com o LED verde "PWR/ADJ/ERR/NO CODE".
Pressionar rapidamente a tecla 1/ADJUST finaliza o auxilio de alinhamento e o
cabecote de leitura passa para a operagao normal.

Parametrizagao

O cabegote de leitura PCV..A pode ser adaptado perfeitamente aos requisitos
especificos através da parametrizagao. A parametrizagdo do cabecote de leitura pode
ser realizada, opcionalmente, através da prépria interface (parametrizagéo interna) ou
através de um codigo de parametrizagao optico (parametrizagdo externa).

Parametrizagao interna através de software de parametrizagao

A parametrizacao interna do cabegote de leitura através da interface RS485 deve ser
iniciada durante os primeiros 10 minutos apos ligar a unidade. Depois de decorrido
este tempo, um tempo de bloqueio trava o cabegote de leitura. Enquanto o
procedimento de parametrizagdo estiver em andamento, o tempo de bloqueio fica
aberto. Somente quando a parametrizagdo n&o estiver mais ocorrendo durante 10
minutos, o tempo de bloqueio trava o cabegote de leitura.

Para a configuracdo abrangente e ideal do cabecote de leitura esta disponivel a
ferramenta "PCV Parameterization" (parametrizagdo PCV). Vocé pode baixar o
software de configuracdo para o PC gratuitamente em www.pepperl-fuchs.com.
Durante a instalagdo, siga as instru¢des na tela.

Caso o seu PC néo tenha uma interface RS485 instalada, vocé ira precisar de um
conversor de interface USB — RS485 (consulte o capitulo "Acessorios").

Parametrizar o cabecote de leitura

1. Conectar o cabecote de leitura através do adaptador de interface em seu PC.
Informacgdes sobre isso podem ser encontradas no manual do adaptador de
interface.

Conectar o cabecote de leitura com uma rede de tensdo adequada.
Ligar a rede de tensao.

Iniciar a ferramenta de parametrizagao.

o~ D

Realizar a parametrizagdo do cabecgote de leitura conforme o manual sobre esta
ferramenta de parametrizagéo.

Transferir a lista de parametrizacao para o cabecote de leitura.
Salvar a parametrizacgéo.

Desligar a rede de tens&o no cabecote de leitura.

© ® N o

Desconectar o cabecote de leitura do adaptador de interface e da rede de tensao.

Entdo, o cabegote de leitura esta parametrizado conforme suas especificagdes e
pode ser utilizado em sua aplicagéo.
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Parametrizacao

5.2.2 Parametrizagao externa através de cartoes de codificagdo

Na parametrizagdo externa, o cabecote de leitura 1& opticamente cartdes de
codificagdo especiais e, em seguida, define os pardmetros correspondentes. Para
esta finalidade, simplesmente segure os cartées de codificagdo correspondentes na
distancia correta até o sistema O6ptico do cabecote de leitura PCV..A (consulte o
capitulo "Cartbes de codificagdo para a parametrizagao externa").

Com os cartbes de codificagdo é possivel configurar os seguintes pardmetros:

» Enderecgo do cabecote de leitura (0, 1, 2, 3)

* Resolugéo do cabecote de leitura (0,1 mm, 1 mm, 10 mm)

» Orientagao do cabecote de leitura (0°, 180°, 0° ou 180°, 0°, 90°, 180° ou 270°)
» Fonte de trigger (auto, hardware)

+ Taxa de transmissao (38400, 57600, 76800, 115200 ou 230400 Bit/s)

» Terminagao do bus (ligado, desligado)

Ativacdo do modo de programacgao

jde

Parametrizacao

NOTA

A parametrizacdo externa do cabecote de leitura através de cartdes de codificagido
deve ser iniciada durante os primeiros 10 minutos apds ligar a unidade. Depois de
decorrido este tempo, um tempo de bloqueio trava o cabecote de leitura. Enquanto o
procedimento de parametrizagao estiver em andamento, o tempo de bloqueio fica
aberto. Somente quando a parametrizagdao nao estiver mais ocorrendo durante
10 minutos, o tempo de bloqueio trava o cabecote de leitura.

Se a tecla for pressionada com o tempo de bloqueio travado, isso sera sinalizado de
maneira optica, com todos os LEDs piscando durante 2 segundos.

A comutagao da operagado normal para o modo de parametrizagao é realizada através
da tecla 2 (CONFIG) no lado traseiro do cabecote de leitura.

Vocé ativa 0 modo de parametrizagdo da seguinte maneira:
1. Pressione a tecla 2 (CONFIG) por mais de 2 segundos.
O LED amarelo "OUT1" pisca.

2. Para a ativacao definitiva, segure o cddigo "ENABLE" em frente ao sistema de
camera do cabecote de leitura.

Se o codigo de ativacdo "ENABLE" for reconhecido, o LED verde "PWR/ADJ/
ERROR/NO CODE" acende durante 1 segundo. No caso de cddigo de ativagao
ndo reconhecido, o LED "PWR/ADJ/ERROR/NO CODE" acende em vermelho
durante 2 segundos.

Coloque o codigo de parametrizagdo no campo de visualizagdo do modo da camera.

Apds o reconhecimento do cddigo de parametrizagdo, o LED verde "PWR/ADJ/
ERROR/NO CODE" acende durante 1 segundo. No caso de codigo de
parametrizacdo invalido, o LED "PWR/ADJ/ERROR/NO CODE" acende em vermelho
durante 2 segundos.
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Colocagao em operagao
Operagao com faixa de reparo

Finalizagao do modo de parametrizagao

jde

Para salvar a configuragcdo, segure o cddigo "STORE" em frente ao sistema de
camera do cabecote de leitura.

Se o cbdigo para salvar "STORE" for reconhecido, o LED verde "PWR/ADJ/ERROR/
NO CODE" acende durante 1 segundo. A parametrizacdo é salva ndo volatil no
cabecote de leitura e 0 modo de parametrizagao é finalizado. A parametrizagdo do
cabegote de leitura é entdo finalizada. No caso de cdodigo para salvar nao
reconhecido, o LED "PWR/ADJ/ERROR/NO CODE" acende em vermelho durante 2
segundos.

NOTA

Ao pressionar rapidamente a tecla 2 (CONFIG) no modo de parametrizagédo, vocé
sai deste modo. Todas as alteragcdes de parametro que possam ter sido realizadas
mas que ainda nao foram salvas sdo descartadas. Em seguida, o cabecote de leitura
trabalha com o ultimo parametro valido salvo.

Os cartdes de codificacdo "CANCEL", "USE" e "DEFAULT"

Ao segurar um desses cartdes, o modo de parametrizagdo € abandonado com as
seguintes consequéncias:

+ CANCEL

Todas as alteragdes de pardmetro que ainda n&o foram salvas sdo descartadas.
Em seguida, o cabecote de leitura trabalha com o ultimo parametro valido salvo.

+ USE

Em seguida, o cabecote de leitura trabalha com os parédmetros atuais alterados
para fins de teste. Porém, a parametrizagao realizada n&o é salva. Apds desligar e
ligar novamente o cabecote de leitura, ele trabalha com os ultimos parédmetros
validos salvos.

 DEFAULT

Todos os pardmetros sdo sobrescritos no cabegote de leitura com os ajustes
originais de fabrica. Esta restauracao é salva nao volatil no cabegote de leitura.

5.3 Operacao com faixa de reparo

e

A faixa de reparo é uma faixa de codificacdo curta com comprimento de um metro.
A faixa de reparo serve para o ponteamento de areas com defeito com danificadas de
uma faixa de codificacao disponivel.

1. Corte a faixa de reparo com o comprimento necessario.

2. Cole a faixa de reparo sobre o ponto com defeito da faixa de codificagdo
disponivel.

NOTA

Ao colar uma faixa de reparo sobre a faixa de codificagdo, observe que a faixa de
reparo deve continuar a grade da faixa de codificagdo da maneira mais exata
possivel.

Em caso de reparo, esta disponivel o gerador de faixa de codificagdo em
http://codegenerator.sew-eurodrive.com/english/ para uma solugéo a curto prazo. Ele
oferece a possibilidade de criar segmentos de faixa de codificagdo online e imprimir.
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Colocagao em operagao 5

Operagao com faixa de reparo

Para isso, insira o valor inicial em metros e o comprimento da faixa de codificagdo da
parte a ser substituida em metros. Vocé recebera um arquivo PDF que pode ser
impresso, com o segmento desejado da faixa de codificagéo.

Utilize a impressdo somente como solugdo de emergéncia. A validade da faixa de
papel é muito limitada dependendo da utilizagdo! Encomende imediatamente uma
nova faixa de codificagdo no comprimento necessario. Para isso, utilize o cédigo para
encomendas conforme o capitulo "Faixas de codificagdo com posi¢des iniciais
diferentes".
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6 Dados técnicos

6 Dados técnicos

Dados técnicos gerais

Velocidade de passagem

« PCVB80A: <8 m/s
« PCV100A:<5m/s

Comprimento de medi¢ao

Max. 10000 m

Tipo de luz

Flash LED integrado (vermelho)

Distancia de leitura

« PCV80A: 80 mm
« PCV100A: 100 mm

Profundidade de campo

« PCV80A: + 10 mm
« PCV100A: + 15 mm

Campo de leitura

e PCV80A: 33 mm x 20 mm
« PCV100A: 40 mm x 25 mm

Raio 2 0.1 m (horizontal)
Limite de luz ambiente 100000 Lux
Resolugao + 0.1 mm

Caracteristicas da camera

processamento

Tipo CMOS, Global Shutter
Caracteristicas do processador

Frequéncia de pulso 600 MHz

Velocidade de 4800 MIPS

Caracteristicas do funcionamento seguro

MTTF, 20 anos
Duracéo da utilizagéo (Ty) 10 anos
Cobertura de diagndstico 0%

Indicagdes/Elementos de controle

Indicagao por LED

7 LEDs (comunicagéo, auxilio de alinhamento, status)

Dados elétricos

Tensao de operagao Ug

CC15-30V, PELV

Corrente em vazio |, Max. 200 mA
Consumo de poténcia P, 3w

Interface

Tipo Interface RS485

Cadigo de saida

Cadigo binario

Taxa de transmissao

38400 — 230400 Bit/s

Terminagao

Resistor de terminagédo comutavel

Tempo de ciclo de pedido

=210 ms

Entrada

Tipo de entrada

1 a 3 entradas de funcionamento, parametrizaveis
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Dados técnicos

Dados técnicos gerais

Saida

Tipo de saida

1 a 3 saidas de comutagao, PNP, parametrizaveis, a prova de curto-circuito

Tensao de ligagcéo

Tenséao de operagao

Corrente de comutagao

150 mA por saida

Conformidade com as normas

Emissédo de interferéncias

EN 61000-6-4:2007 + A1:2011

Imunidade a interferéncias

EN 61000-6-2:2005

Resisténcia a choque

EN 60068-2-27:2009

Resisténcia a vibragao

EN 60068-2-6:2008

Condigbes ambientais

Temperatura de operagao

0-60 °C (32 — 140 °F)

—-20 até 60 °C (-4 até 140 °F) ndo condensado; evitar a formagao de gelo
no vidro da frente

Umidade relativa do ar

90 %, nao condensado

Temperatura de
armazenamento

—-20 até 85 °C (-4 até 185 °F)

Dados mecéanicos

Tipo de conexao

Conector M12x1, 8 polos

Grau de protecao IP67
Material da carcaca PC/ABS
Peso Aprox. 160 g

Autorizagoes e certificados

Autorizagado UL

cULus Listed, General Purpose, Class 2 Power Source, Type 1 enclosure

Autorizagdo CCC

Nao sujeitos a autorizagao
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Declaragao de conformidade

7 Anexo

71 Declaragao de conformidade
NOTA

i Este produto foi desenvolvido e produzido em conformidade com as normas e

diretrizes europeias validas. A declaragdo de conformidade pode ser encontrada
para download na pagina da SEW (www.sew-eurodrive.de) sob a rubrica
"Documentacoes”.

7.2 Cartoes de codificagao para a parametrizagao externa
Aqui vocé pode encontrar cartdes de codificagdo com os quais é possivel
parametrizar passo a passo varias funcdes basicas do cabegote de leitura. Para
o procedimento exato durante a parametrizacdo externa, observe o capitulo
"Parametrizacao externa através de cartdes de codificacao".
NOTA

i Para a parametrizacdo externa com cartdes de codificacées, recomendamos copiar

ou imprimir as paginas desejadas deste manual e recortar os cartdes de codificagdo
necessarios. Isso evita que outro cartdo de codificacdo da mesma pagina seja
reconhecido incorretamente pelo cabecote de leitura. Caso vocé utilize este manual
diretamente para a parametrizacdo, cubra os cartdes de codificagdo nao
necessarios, por exemplo, com uma folha de papel.

7.21 Cartoes de codificagdo com funcgao especial

Os seguintes cartdes de codificagao apresentam funcdes especiais.

+ ENABLE
+ STORE

+ CANCEL
+ USE

+ DEFAULT

Cartao de codificagdo ENABLE

O cartao de codificagdo ENABLE serve para a ativagao do modo de operagéao para a
parametrizagao externa.

oy o Py e M Mok
i 7 i i

8090482955
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Cartbes de codificacdo para a parametrizagao externa

Cartdo de codificagdo STORE

O cartdo de codificagdo STORE salva a parametrizacdo realizada nao volatil no
cabegote de leitura e finaliza o modo de operagéo para a parametrizagao externa.

epphen QLI R Lwipmeen  paasipEeses,

C

L

3 L o

L

B
B B
BB
B e

8090486411

Cartao de codificagdo CANCEL

O cartdo de codificagdo CANCEL elimina a parametrizacdo realizada e finaliza o
modo de operagdo para a parametrizacdo externa. O cabecote de leitura entra na
operagao normal usando a ultima configuragéo valida salva.

d [l Lk L
Fa o o s Mt
2 [l Vid L
gy P e o
i [k L [t

8099729931

Cartao de codificagdo USE
O cartao de codificagdo USE assume a configuragdo realizada volatil na meméria
principal do cabegote de leitura e finaliza o0 modo de operagéo para a parametrizagéo
externa. Entdo, o cabegote de leitura trabalha com esta configuragdo. No entanto, se
o cabecote de leitura for desligado e ligado novamente, a configuragéo é perdida e o
cabegote de leitura trabalha com a ultima configuragdo valida salva. Esta fungéo
serve principalmente para fins de teste.

A R
.

TLEpees CITEreT
-\.‘-ig_w = -\Ei!_l-\.- o, o
TEY CTErees e e

8099733387
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Cartdo de codificagdo DEFAULT

O cartao de codificagcdo DEFAULT restaura o ajuste de fabrica do cabecote de leitura
e finaliza 0 modo de operagao para a parametrizagéo externa.

8099920267

7.2.2 Cartoes de codificagdo para a criagcao do endereco do cabecgote de leitura

Para monitorar o cabegote de leitura através da interface, um enderego uUnico deve
ser atribuido a ele. A faixa de enderecgo vai de 0 até 3.

Endereco do cabecgote de leitura 0

O cartao de codificagao atribui o enderego 0 ao cabecgote de leitura.

= = = =
= = = =
£ i I3 £

= = = =

8099957003

Enderego do cabecgote de leitura 1

O cartao de codificagao atribui o0 enderego 1 ao cabegote de leitura.
T
T
T

8100066827
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Cartbes de codificacdo para a parametrizagao externa

Enderego do cabecgote de leitura 2

O cartao de codificacao atribui o endereco 2 ao cabecote de leitura.
B B BE Bl
B4 B4 BA B
B B SR Bl
B A B b

8100099979

Enderego do cabecgote de leitura 3

O cartdo de codificagao atribui 0 enderec¢o 3 ao cabecote de leitura
ef el el bl
et bed bet Fed
rd bed Bl e
et Eed et Fed

8193697931

7.2.3 Cartoes de codificagao para a criagao da resolugéao

Resolug¢ao 0,1 mm

Através da parametrizacdo é possivel atribuir a seguinte resolucdo dos dados de
posicionamento ao cabecote de leitura.

* 0,1mm
* 1Tmm
* 10 mm

O cartao de codificagao atribui ao cabegote de leitura uma resolugao dos dados de
posicionamento de 0,1 mm.

)
=
S b e
] ]

8193701387
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Resolugao 1 mm

O cartao de codificagao atribui ao cabegote de leitura uma resolugcdo dos dados de
posicionamento de 1 mm.

T
=3 5 g
=3 7 0
=3 2 1 [

8194176395

Resolugao 10 mm

O cartao de codificagao atribui ao cabegote de leitura uma resolugdo dos dados de
posicionamento de 10 mm.

e e e Py
_— p—_— _— —
. . . .
_— — areg —
Ehﬁ% Emﬁ% Eh‘.‘\ﬁ% Eh‘bﬁ

8194191371
Comprimento maximo da faixa de codificagao:
Resolugao do cabecote de leitura Comprimento maximo da faixa de
codificagao
10 mm 10 km
1T mm 10 km
0.1 mm 1.5 km
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7.24 Cartoes de codificagdo para o ajuste da orientagcao

Orientagéo 0°

Orientagdo 180°

Caso o alinhamento do cabecote de leitura com a faixa de codificagdo nao
corresponda ao ajuste padrao, a orientagdo deve ser adaptada. A orientagao pode ser
ajustada no angulo 0°, 180° ou em etapas de 90° com um reconhecimento
automatico.

O cartdo de codificacdo atribui a orientagéo 0° ao cabegote de leitura.
o B b
W e
SRR
o b b

I 0 i

8194235019

O cartao de codificagao atribui a orientagdo 180° ao cabecote de leitura.
A BA B
o
o]
SA b b

8194238859

Orientagéo 0° ou 180°

O cartao de codificagado atribui automaticamente a orientagao 0° ou 180° ao cabecgote
de leitura.

2 2

S
o oaeer.

T

8194242315

7
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Orientagéo 0°, 90°, 180° ou 270°

O cartdo de codificagao atribui automaticamente a orientagao 0°, 90°, 180° ou 270°

ao cabecote de leitura.

LA EE e e
Sh B b e
=1
LABd e e

7.2.5 Cartoes de codificagdo para controle da gravagao de imagem

8195935115

Através da parametrizacdo é possivel atribuir ao cabecote de leitura diversas fontes

para o controle da gravagédo de imagem.

Fonte de trigger: auto

O controle da gravagédo de imagem é realizado automaticamente através de um ciclo

interno gerado no cabecote de leitura.

7

11
dEdEd

Fonte de trigger: hardware

8195938571

O controle da gravacao de imagem é realizado através de um sinal de trigger em uma
das entradas do cabecote de leitura. Isso pode ser um sinal elétrico, por exemplo, de
um controle ou de um sensor externo. A gravacdo de imagem é realizada

imediatamente.

LERELd e
SERL L e
B8 RE Ll B8
ERi e e

40 Manual — Sistema de posicionamento de matriz de dados PCV..A-F200-R4-V19-SEW

8196731787

22111689/PT-BR - 03/2015



22111689/PT-BR — 03/2015

Anexo 7
Cartbes de codificacdo para a parametrizagao externa

7.2.6 Cartoes de codificagdo para o ajuste da taxa de transmissao

Através da parametrizacao é possivel atribuir ao cabegote de leitura diversas taxas de
transmissdao para a comunicagcdo através da interface. As seguintes taxas de
transmissao podem ser ajustadas:

+ 38400 Bit/s
+ 57600 Bit/s
+ 76800 Bit/s
+ 115200 Bit/s
+ 230400 Bit/s

Taxa de transmissao: 38400 Bit/s

A taxa de transmissdo do cabecgote de leitura para a comunicagado através da
interface é ajustada para 38400 Bit/s.

LEEARA S
eERLa
SRR
EEARA S

8196735243

Taxa de transmissao: 57600 Bit/s

A taxa de transmissdo do cabecgote de leitura para a comunicagao através da
interface é ajustada para 57600 Bit/s.

S
=
=
SR

8196957323

Manual — Sistema de posicionamento de matriz de dados PCV..A-F200-R4-V19-SEW 4 1



Anexo
Cartbes de codificacdo para a parametrizagao externa

Taxa de transmissao: 76800 Bit/s

A taxa de transmissdo do cabecgote de leitura para a comunicagado através da
interface é ajustada para 76800 Bit/s.

S
S 4
S
T

7

]

8197069963

Taxa de transmissao: 115200 Bit/s

A taxa de transmissdo do cabecgote de leitura para a comunicagao através da
interface é ajustada para 115200 Bit/s.

= Lgng E?ﬁ Eh—g
4 4 4 [
= Lg«% E?g EEE
4 4 4 [
R NEEE ARER NER
[ [ [ &
= Lg«ﬁ E?ﬁ E?:TE
4 4 4 [

Taxa de transmissao: 230400 Bit/s

8215312651

A taxa de transmissdo do cabecote de leitura para a comunicacdo através da
interface é ajustada para 230400 Bit/s.

8215316107
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7.2.7 Cartoes de codificagdo para o ajuste da terminagao do bus

Através da parametrizagcao é possivel ligar ou desligar o resistor de terminagédo do
bus no cabecote de leitura.

Resistor de terminagao do bus: DESL

O resistor de terminagéo do bus ¢ desligado.
Tr T
e
3 B

8215323275
Resistor de terminagao do bus: LIG
O resistor de terminagao do bus é comutado.
= h% Eh% Eh%
S EEE
SRR
8215377931
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