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Informagoes gerais
Conteudo desta documentagéao

1 Informagdes gerais
1.1  Conteudo desta documentagao

Esta documentacéo inclui as informacdes gerais de seguranga e uma selecgéo de infor-
magdes relativas ao servocontrolador multi-eixo MOVIAXIS®.

Tenha em atencéo que esta documentagao nao substitui as instrugdes de operagao
detalhadas.

Por isso, leia atentamente as instru¢des de operagao detalhadas antes de trabalhar
com o MOVIAXIS®.

Observe as informacgoes, instrugdes e notas incluidas nas instru¢des de operacéo
detalhadas. Esta medida é condigdo para um funcionamento sem falhas das uni-
dades e para manter o direito a garantia.

As instrugbes de operagdo detalhadas e documentagdo adicional relativas ao
MOVIAXIS® podem ser encontradas como ficheiro PDF no CD ou DVD fornecido.

No site da SEW-EURODRIVE (www.sew-eurodrive.com) pode também encontrar
toda a documentagéo técnica da SEW-EURODRIVE em forma de ficheiros PDF.
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Informagoes gerais
Estrutura das informacgdes de seguranca

1.2  Estrutura das informagées de seguranca
1.2.1 Significado das palavras do sinal

A tabela seguinte mostra o significado das palavras do sinal para as informagdes de
seguranga, avisos sobre danos e outras observagoes.

Palavra do sinal | Significado Consequéncias quando nao considerado
A PERIGO! Perigo iminente Morte ou ferimentos graves
A AVISO! Situagéo eventualmente Morte ou ferimentos graves
perigosa
A CUIDADO! Situagéo eventualmente Ferimentos ligeiros
perigosa
ATENGAO! Eventuais danos materiais | Danos no sistema de acionamento ou no

meio envolvente

NOTA Observagao ou conselho
Gtil: facilita o manusea-
mento do sistema de
acionamento.

1.2.2 Estrutura das informagdes de seguranga especificas a determinados capitulos

As informagdes de segurancga especificas aplicam-se ndo sé a uma determinada agao,
mas também a varias agdes dentro de um assunto especifico. Os simbolos utilizados
advertem para um perigo geral ou especifico.

Exemplo da estrutura formal de uma informacdo de segurancga especifica a determi-
nados capitulos:

A PALAVRA DO SINAL!

Tipo e fonte de perigo.

Possiveis consequéncias se ndo observado.
* Medida(s) a tomar para prevenir o perigo.

1.2.3 Estrutura das informag¢ées de segurang¢a integradas

As informacoes de seguranca integradas estido diretamente integradas na agéo antes
do passo que representa um eventual perigo.

Exemplo da estrutura formal de uma informagéo de seguranga integrada:
+ A PALAVRA DO SINAL! Tipo e fonte de perigo.

Possiveis consequéncias se ndo observado.

— Medida(s) a tomar para prevenir o perigo.
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2.1

2.2

2.3

Informagoes de segurancga
Informagdes gerais

Grupo alvo

Informagdes de seguranca

As informagdes de segurancga basicas abaixo apresentadas devem ser lidas com aten-
¢ao de modo a serem evitados danos pessoais e materiais. Garanta que estas informa-
¢bes de segurancga basicas sdo sempre observadas e cumpridas. Garanta, igualmente,
que todas as pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagao, bem como todas
as pessoas que trabalham sob sua propria responsabilidade com a unidade, leram e
compreenderam completamente as instrucdes de operagao antes de iniciarem as suas
tarefas. Em caso de duvidas ou necessidade de informagdes adicionais, contacte a
SEW-EURODRIVE.

Informacgobes gerais

Nunca instale ou coloque em funcionamento produtos com danos. Em caso de danos,
é favor reclamar imediatamente a empresa transportadora.

Durante a operacéo, os servocontroladores multi-eixo poderao possuir, de acordo com
os seus indices de protegao, partes livres ou méveis sob tensao, bem como superficies
quentes.

A remogao nao autorizada das tampas de protegao obrigatoérias, o uso, a instalagdo ou
a operagcao incorretos do equipamento poderao conduzir a ocorréncia de danos e feri-
mentos graves.

Para mais informagdes, consulte esta documentagao e a detalhada.

Os trabalhos de instalagdo, colocacdo em funcionamento, eliminagcdo de irregulari-
dades e manutengao s6 devem ser realizados por pessoal técnico qualificado (sob
consideragéo das seguintes normas e regulamentos: IEC 60364 ou CENELEC HD 384,
ou DIN VDE 0100 e IEC 60664, ou DIN VDE 0110 e os regulamentos nacionais sobre
a prevencao de acidentes).

Pessoal qualificado, no ambito destas informagdes de seguranga, sdo todas as pes-
soas familiarizadas com a instalagao, montagem, colocagao em funcionamento e ope-
ragao do produto, e que possuem a respetiva qualificagao técnica para poderem efetuar
estas tarefas.

Os trabalhos relativos a transporte, armazenamento, operagéo e eliminagdo do pro-
duto, devem ser realizados por pessoas devidamente instruidas.

Uso recomendado

Os servocontroladores multi-eixo MOVIAXIS® MX s&o apropriados para a utilizagdo em
sistemas industriais e comerciais para a operagao de motores trifasicos sincronos (de
imanes permanentes) e assincronos com encoder de realimentacdo. Estes motores
devem ser adequados para funcionarem com servocontroladores. Outro tipo de carga
s6 pode ser ligado as unidades apés consulta ao fabricante.

Os servocontroladores multi-eixo MOVIAXIS® MX s@o destinados para a utilizagdo em
quadros eléctricos metalicos. Este tipo de quadros eléctricos garante a protecgéo
necessaria para a aplicacdo e dispde de uma area suficiente para a ligagao a terra
segundo EMC.

No caso da sua instalagdo em maquinas, é proibido colocar os servocontroladores
multi-eixo em funcionamento (inicio da utilizagdo correcta) antes de garantir que as
magquinas cumprem os regulamentos da Directiva Comunitaria 2006/42/CE (directiva
para maquinas). Observe também a norma EN 60204.
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Informagoes de segurancga
Transporte, armazenamento

A colocagdo em funcionamento (inicio da utilizacdo correcta) s6 é permitida se for
garantido o cumprimento da Directiva EMC (2004/108/CE).

Os servocontroladores multi-eixo cumprem as exigéncias da Directiva de Baixa Tensao
2006/95/CE. Para as unidades, sao aplicadas as normas harmonizadas das séries
EN 61800-5-1/DIN VDE T105, em conjunto com as normas EN 60439-1/VDE 0660,
parte 500, e EN 60146/VDE 0558.

As informacbes técnicas e as especificagdes sobre as condi¢des de ligacao estao indi-
cadas na etiqueta de caracteristicas e na documentagéo.

2.3.1 Funcgoes de seguranga

Os servocontroladores multi-eixo MOVIAXIS® nao podem assumir fun¢des de segu-
ranca sem a instalagdo de sistemas de seguranca de alto nivel. Use sistemas de alto
nivel de seguranga para garantir a seguranca e a protecdo de pessoas e equipamento.

Em aplicagdes de segurancga, observe as informagdes apresentadas nas seguintes
documentagdes:

« O servocontrolador multi-eixo MOVIAXIS® — seguranca funcional.

2.4 Transporte, armazenamento

Siga as instrugdes relativas ao transporte, armazenamento e manuseamento correcto.
Siga as condicdes climatéricas de acordo com o capitulo "Informagao técnica geral".

2.5 Instalagao

A instalacao e o arrefecimento das unidades tém que ser levados a cabo de acordo com
as normas indicadas na documentagéo correspondente.

Os servocontroladores multi-eixo devem ser protegidos contra esforgos ndo permitidos.
Em particular, os componentes do equipamento ndo devem ser danificados durante o
transporte e manuseamento. As distancias de isolamento ndo devem ser alteradas.
Evite tocar em componentes electrénicos.

Os servocontroladores multi-eixo possuem componentes sensiveis a energias electro-
staticas que poderdo ser facilmente danificados se manuseados inadequadamente.
Previna danos mecanicos nos componentes eléctricos (certas situagcdes poderao
mesmo pbr em risco a sua saude).

As seguintes utilizagbes sédo proibidas, a menos que tenham sido tomadas medidas
expressas para as tornar possiveis:

* Uso em ambientes potencialmente explosivos.

» Uso em areas expostas a substancias nocivas como 6éleos, acidos, gases, vapores,
po, radiagdes, etc.

* Uso em aplicagdes nao estacionarias sujeitas a vibragdes mecanicas e excessos de
carga de choque que nao estejam de acordo com as exigéncias da norma
EN 61800-5-1.
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2.7

2.8

Informagoes de segurancga
Ligacéo elétrica

Ligagéo elétrica

Observe as normas nacionais de prevengao de acidentes (por ex., BGV A3) ao traba-
Ihar com os servocontroladores multi-eixo quando estes se encontram sob tenséo.

Efetue a instalagao de acordo com os regulamentos aplicaveis como, por ex. sec¢des
transversais dos cabos, fusiveis, instalagdo de condutores de prote¢do. Observe tam-
bém todas as restantes informagdes incluidas na documentagao detalhada.

Informacdes sobre a instalagdo de acordo com EMC, como blindagem, ligagao a terra,
disposicao de filtros e instalagdo de cabos, podem ser encontradas na documentagao
dos servocontroladores multi-eixo. Estas informagdes também devem ser sempre
observadas no caso de unidades providas com o simbolo CE. O fabricante do sistema
ou da maquina é responsavel pelo cumprimento dos valores limite estabelecidos pela
legislagédo EMC.

As medidas de prevencgao e os dispositivos de protegcao devem respeitar as normas em
vigor (por ex., EN 60204 ou EN 61800-5-1).

Medida de prevencao necessaria: ligacdo da unidade a terra.
Ligue cabos e acione interruptores apenas com a unidade sem tenséao.

Desconexéao segura

Operacao

A unidade cumpre todas as exigéncias para uma desconexao segura das ligagdes dos
cabos e dos componentes electronicos, de acordo com a norma EN 61800-5-1. Para
garantir uma desconexao segura, todos os circuitos eléctricos ligados devem também
satisfazer os requisitos de desconexao segura.

Os sistemas que integram servo amplificadores multi-eixo tém eventualmente que ser
equipados com dispositivos adicionais de monitorizagao e de protecdo, de acordo com
os regulamentos de seguranga em vigor (por ex., lei sobre equipamento técnico, regu-
lamento relativo a prevencéao de acidentes, etc.). Sdo autorizadas alteragdes nos con-
versores tecnoldgicos quando realizadas através de software.

N&o é permitido tocar imediatamente em componentes e em ligagdes de poténcia ainda
sob tensao depois de ter desligado o servo amplificador multi-eixo da tens&o de alimen-
tacdo, pois poderao ainda existir condensadores com carga. Respeite as respetivas eti-
quetas de aviso apostas no servo amplificador multi-eixo.

Conete os cabos e acione interruptores apenas com a unidade sem tensao.
Mantenha todas as portas e tampas fechadas durante a operagdo do equipamento.

O facto de os LED de operacao e outros elementos de indicagao nao estarem ilumi-
nados néo significa que a unidade tenha sido desligada da alimentacéo e esteja sem
tensao.

O blogueio mecanico ou as fungdes de seguranga interna da unidade podem levar a
paragem do motor. A eliminagdo da causa da falha ou um reset podem provocar o rear-
ranque automatico do acionamento. Se, por motivos de segurancga, tal ndo for permi-
tido, a unidade devera ser desligada da alimentagéo antes de se proceder a eliminagéo
da causa da falha.
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Informagoes de segurancga
Temperatura da unidade

Estrutura em duas linhas de um sistema de eixos:

Sem chapéus de protecao nos isoladores, o sistema de eixos MOVIAXIS® em
duas linhas possui o indice de protec¢ao IP00.

O sistema de eixos em duas linhas s6 pode funcionar com os chapéus de prote-
¢ao instalados nos isoladores.

Ligacdo de um BST ao MOVIAXIS®:

Na ligagcdao de um BST sem chapéus de protecao nos isoladores, o sistema de
eixos MOVIAXIS® tem o indice de protecao IP00.

O sistema de eixos apenas pode ser operada com chapéu de protegao colocadas
nos isoladores.

2.9 Temperatura da unidade

Os servocontroladores multi-eixo MOVIAXIS® funcionam normalmente com resistén-
cias de frenagem. As resisténcias de frenagem podem também ser instaladas na caixa
dos modulos de alimentagao.

As superficies das resisténcias de frenagem podem atingir temperaturas entre 70 °C e
250 °C.

Nunca toque na caixa dos modulos MOVIAXIS® nem nas resisténcias de frenagem
durante o funcionamento da unidade ou durante a fase de arrefecimento, depois desta
ter sido desligada.
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Designacgao das unidades base MOVIAXIS®

3 Designacao das unidades base MOVIAXIS®

O diagrama seguinte mostra a designagéo das unidades:

MX A 8 A 004 5 0 3 -00

| 00 = Versao de série

01-99 = Versao especial

OE = Médulo de eixos com bus do sistema SBusP!US compativel
com EtherCAT®

3= Tipo de ligagao trifasica

50 = U = Tenséo de alimentagéo de 380 — 500 VCA

Versodes:

004 = Para médulos de eixos, a corrente nominal, por ex., 004 =4 A

050 =  Para modulos de descarga do circuito intermédio, a quanti-
dade de energia dissipavel, por ex., 050 = 5000 W

010 = Para médulos de alimentagao, a poténcia nominal, por ex.,
010 =10 kW

050 = Para os mddulos de condensadores/buffers/
atenuadores, a capacidade, por ex., 050 = 5000 yF

060 = Para o moédulo de fonte de alimentagdo comutada de 24 V,
a poténcia, por ex., 060 = 600 W

Verséo

80 = Verséao standard

80 = Médulo regenerativo de energia sinusoidal MXR

81= Versdo com um relé de seguranga instalado no médulo de
eixos MXA

81= Maodulo regenerativo de energia sinusoidal MXR em forma de
bloco

81= Médulo de alimentagdo compacto (resisténcia de frenagem e
condensador integrados) MXP

82 = Verséo com dois relés de seguranga instalados no médulo de
eixos MXA

Tipo de aparelho:

A= Médulo de eixos

B= Médulo da memdéria tampao

C= Médulo de condensadores

M= Maddulo mestre

P= Médulo de alimentagdo com chopper de frenagem
R = Médulo de alimentagao regenerativo”

S= Modulo de fonte de alimentagao comutada de 24 V
Z= Médulo de descarga do circuito intermédio
MOVIAXIS®

1) Encontra mais informagéo relativamente ao MXR nos manuais "Médulo de alimentagéo regenerativo MXR80" e "Mddulo de alimenta-
¢ao regenerativo MXR81"
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Instalacao 4
Instalagao mecéanica

4 Instalagao
ATENCAO!

Perigo de danificagdo do servo controlador.

Apenas é permitido conetar oito médulos de eixos MXA a um mddulo de alimentagao
MXP / MXR.

4.1 Instalagdo mecéanica
A CUIDADO!

N3o instale modulos do servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS® MX avariados ou
danificados. Perigo de ferimentos ou danos nos componentes do equipamento de
producéo.

* Antes de instalar os médulos do servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS® MX,
verifique se existem danos externos e substitua 0 médulo danificado.

» Verifique se todos os itens foram fornecidos.

ATENCAO!

A placa de montagem do quadro elétrico da superficie de montagem do sistema
amplificador tem de possuir uma grande area condutora (exclusivamente metalica,
com boas propriedades condutoras). S6 com uma placa de montagem com grande
area condutora é possivel alcangar uma instalagao em conformidade com a Diretiva
CEM do servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS® MX.

+ Para cada aparelho marque na placa de montagem (— péag. 12) os quatro pontos
para os furos dos pernos roscados de fixagdo, de acordo com a tabela seguinte.
Faca os furos com uma toleréncia segundo ISO 2768-mK.

» Adistancia lateral entre dois sistemas de eixos tem que ser, no minimo, de 30 mm.
» Alinhe as unidades adjacentes dentro do sistema, lado a lado, sem deixar espacos.

» Efetue os furos roscados necessarios na placa de montagem e aparafuse os modu-
los do servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS® MX com parafusos de tamanho M6.
Utilize parafusos com cabeca de 10 a 12 mm de didmetro.

No capitulo seguinte encontra as dimensfes das faces traseiras dos médulos.
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Instalacao
Instalacdo mecanica

4.1.1 Dimensodes das faces traseiras dos carteres e furos

Dimensées das faces traseiras dos carteres do MOVIAXIS® MX
MOVIAXIS® MX A B c D
mm mm mm mm

MXAS8.A-...-503-00 Tamanho 1 (2 A, 4 A, 8A) 60 30 353 362,5
MXA8.A-...-503-00 Tamanho 2 (12 A, 16 A) 90 60 353 362,5
MXA8.A-...-503-00 Tamanho 3 (24 A, 32 A) 90 60 453 462,5
MXAS8.A-...-503-00 Tamanho 4 (48 A) 120 90 453 462,5
MXA8.A-...-503-00 Tamanho 5 (64 A) 150 120 453 462,5
MXAS8.A-...-503-00 Tamanho 6 (100 A) 210 180 453 462,5
MXP80A-...-503-00 Tamanho 1 90 60 353 362,5
MXP80A-...-503-00 Tamanho 2 90 60 453 462,5
MXP80A-...-503-00 Tamanho 3 150 120 453 462,5
MXP81A-...-503-00 120 90 353 362,5
MXR80A-...-503-00 / MXR81A-...-503-00 210 180 453 462,5
MXMB80A-...-000-00 60 30 353 362,5
MXC80A-050-503-00 150 120 453 462,5
MCBB80A-050-503-00 150 120 453 462,5
MXS80A-...-503-00 60 30 353 362,5
MXZ80A-...-503-00 120 90 288 297,5

Encontra uma folha de dimensdes das faces traseiras dos carteres com as variaveis A,
B, C e D na pagina seguinte.
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Instalacao
Instalagao mecéanica

15 B?

28

2)
2)

1) Posigao do furo roscado

2) Ver tabela com indicacao das dimensdes (— pag. 12)
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Instalacao
Instalacdo mecanica

4.1.2 Espaco minimo e posicdo de montagem

+ Deixe uma distancia minima de 100 mm (4 in) acima e abaixo dos aparelhos
para garantir um arrefecimento correto. Assegure-se de que a circulagido de ar neste
espaco nao é obstruida por cabos ou outros materiais da instalagao.

* Assegure-se de que os aparelhos nao se encontram instalados nas zonas de
saida de ar quente de outros aparelhos.

» Os aparelhos pertencentes ao sistema de eixos tém de estar encostadas sem
espacos.

* Instale os aparelhos apenas na vertical. Nao instale as unidades na horizontal, incli-
nadas ou voltadas para baixo.

4

min. 100 mm
(4 in)

'y
min. 100 mm
(4 in)

v

aull

1405581707

ATENGAO!

Para cabos com seccgéo transversal igual ou superior a 10 mm?2, aplicam-se areas de
curvatura especiais, de acordo com a norma EN 61800-5-1; se necessario, os espa-
¢os livres terdo que ser aumentados.
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Instalacao
Instalacdo mecénica para estrutura em duas linhas de um sistema de eixos

4.2 Instalagdo mecanica para estrutura em duas linhas de um sistema de eixos

[2]

250mm

[4]
} p—

[1] Cabos do motor

[2] Cabo para a ligagao do circuito intermédio
[3] Cabo de ligagéo do bus de sinal
[4] Cabo de alimentagéo
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Instalacao
Instalacdo mecénica para estrutura em duas linhas de um sistema de eixos

As especificagbes seguintes tém de ser respeitadas se as unidades forem instaladas
dentro de um quadro elétrico:

3

Tem de ser deixada uma distancia minima de 40 mm a esquerda dos blocos de eixo
para passagem da ligagédo do circuito intermédio [2] e dos cabos do motor [1]; ver
figura na pagina anterior.

Tem de ser deixada um espago minimo de 250 mm entre os blocos de eixo (ver
figura na pagina anterior) para que os cabos montados da ligagédo do circuito inter-
médio possam ser utilizados. Os cabos montados da ligagédo do circuito intermédio
sao fornecidos com o aparelho e sao de utilizagao obrigatéria.

Os cabos do motor [1] tém de ser passados para baixo a esquerda dos blocos de
eixo; ver figura na pagina anterior.

Nota: Na parede esquerda do quadro elétrico nao podem ser instaladas unidades,
componentes, etc. que se prolonguem para dentro do quadro elétrico e reduzam a
area de passagem dos cabos do motor e da ligagdo do circuito intermédio.

Instale os cabos do bus de sinal e os cabos de poténcia separados; ver figura na
pagina anterior.

A ligacao do circuito intermédio tem que ser devidamente fixada
utilizando acessoérios adequados para protegé-la contra vibra- 1]
¢bes mecanicas, por ex., abragadeiras [1]; ver também a figura
apresentada no capitulo "Instalagéo elétrica para estrutura em

duas linhas de um sistema de eixos". Considere vibragdes e
oscilagdes, em particular, em caso de quadros elétricos méveis. \

A SEW-EURODRIVE recomenda fixar o filtro de entrada e a

indutancia de entrada do médulo regenerativo de energia do moédulo regenerativo
de energia na base do quadro elétrico devido ao seu peso elevado; ver figura na
pagina anterior.

Instale os dois chapéus de prote¢ao nos isoladores (ver as figuras apresentadas no
capitulo "Instalagao elétrica para estrutura em duas linhas de um sistema de eixos".
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4.3 Instalagdo mecéanica — Jogo de ligagdo BST
NOTA

@
1 Apenas podem ser ligados no maximo 8 aparelhos BST a um médulo de alimentacéo.

A figura seguinte mostra a disposi¢cao no quadro elétrico.
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[1] Jogo de ligagdo BST

As especificagcdes seguintes tém de ser respeitadas se as unidades forem instaladas
dentro de um quadro elétrico:

» Durante a cablagem, respeite as prescrigdes dos paises e das instalagdes.

* Respeite 0 manual de operagao "Mdédulo de travagem relativo a seguranga BST".
Neste manual de operagao encontra informagdes detalhadas como, p.ex., informa-
cao técnica do BST.

» Atribua o jogo de ligagdo sempre do lado esquerdo do sistema de eixos. No sistema
de eixos € utilizado um moédulo mestre MXM, um médulo de condensadores MXC
ou um médulo da memoria tampao MXB, respeite o capitulo "Mddulos combinaveis
na utilizacdo de um jogo de montagem BST".
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* Mantenha a ligagdo do circuito intermédio aos modulos de travagem BST o mais
curto possivel. O comprimento dos cabos maximo admissivel pode ser encontrado
no capitulo "Instalagao elétrica". O ideal é aplicar os médulos de travagem BST dire-
tamente acima ou abaixo do sistema de eixos.

* Na uniao roscada do terminal para cabo selecionado, respeite uma profundidade a
aparafusar adequada na rosca do isolador.

» Tera de afixar a ligagao do circuito intermédio para evitar vibra-
¢des mecanicas através de meios adequados, p.ex., através de 1]
uma bracgadeira [1]. Considere vibracdes e oscilagbes, em parti-
cular, em caso de quadros elétricos moéveis.

* Antes da colocagdo em funcionamento, aplique sempre o cha-
péu de protegao no isolador e o guarda ventilador alongado nos \
modulos do sistema de eixos.
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4.4 Instalagao elétrica

A PERIGO!

Depois do sistema de eixos completo ser desligado da tensdo, € possivel que o inte-
rior dos aparelhos e as réguas de terminais ainda permanegam sob tens&o durante
10 minutos, no maximo.

Morte ou ferimentos graves por choque elétrico.
Para que sejam evitados choques elétricos:

» Desligue o sistema de eixos da alimentacdo e aguarde 10 minutos antes de
remover os guarda ventiladores alongados.

+ Depois de concluidos os trabalhos, garanta que o sistema de eixos sé é colocado
em operagdo com osguarda ventiladores alongados da protegcéo contra contacto,
pois sem eles, a aparelho apenas possui o indice de protecao IP00.

A PERIGO!

Durante o funcionamento do servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS® MX podem
surgir correntes de fuga > 3,5 mA durante a operagéao.

Morte ou ferimentos graves por choque elétrico.
Para evitar choques elétricos nocivos:

» Para cabos de alimentagdo com secgao transversal < 10 mm?Z, instale o segundo
condutor de ligagdo a terra PE com a mesma secg¢dao transversal dos condutores
de alimentag&o, usando terminais separados. Em alternativa, pode ser usado um
condutor de protegdo em cobre com secgéo transversal = 10 mm2, ou em alumi-
nio, com secgao transversal = 16 mm?.

+ Para cabos de alimentacdo com secgao transversal = 10 mm?2, é suficiente um
condutor de protecao em cobre com secgéao transversal de = 10 mm2, ou em alu-
minio, com secgdo = 16 mm?.

+ Se, em circunstancias pontuais, puder ser utilizado um disjuntor diferencial (FI)
para protecao contra contacto direto ou indireto, este tem que ser um dispositivo
universal (RCD tipo B).

[0

NOTA

Instalagdo com isolamento seguro.

O aparelho esta conforme com todas as exigéncias relativas ao isolamento seguro de
ligacdes de poténcia e eletronicas, de acordo com a norma EN 61800-5-1. Para
garantir um isolamento seguro, todos os circuitos ligados devem também satisfazer
os requisitos da norma SELV (Safe Extremly Low Voltage) ou PELV (Protective Extra
Low Voltage). A instalagdo tem de cumprir os requisitos de isolamento seguro.
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Ligacao das unidades

* Ligue os terminais de todas as unidades do sistema de eixos MOVIAXIS® MX de
acordo com o0s respectivos esquemas de ligagdes apresentados no capitulo
"Esquemas de ligagdes" (— pag. 27).

» Verifique se o servocontrolador multi-eixo esta atribuido ao motor correcto de acordo
com os dados do projecto.

» Verifique se todos os cabos de ligacdo a terra estao ligados.

» Tome as medidas adequadas para evitar o arranque involuntario do motor, por
exemplo, removendo o bloco de terminais electronicos X10 do modulo eixo. Além
disso, devem ser tomadas medidas de precaugao adicionais, dependendo da apli-
cacao, para evitar acidentes com pessoas ou no equipamento.

* No caso de ligagdo nos pernos roscados, utilize sempre terminais para cabos
fechados para evitar flamentos abertos.

4.4.2 Ligacao da alimentagao do freio de 24 VCC no médulo mestre

O cliente tem que realizar as seguintes ligagdes no conetor X5a do médulo mestre [3]:
* Terminais 1 [1] e 2 [2] da alimentacao eletrénica 24 VCC

O cliente tem, depois, que realizar as seguintes ligagdes no conetor X5a do médulo ins-
talado a direita do médulo mestre:

* Terminais 1 [7] e 2 [8] da alimentacg&o eletronica 24 VCC
* Terminais 3 [9] e 4 [10] da alimentacdo 24 VCC do freio

Para o efeito, existe um conetor adicional [5] completo de 4 polos BK24V
(SNR 18202527) no pacote de acessorios 18210864 do mddulo mestre MOVIAXIS®.
Este conetor deve ser encaixado no slot X5A [6] do modulo seguinte [4].

Desta forma é obtida, em comparagéo com a ligagao antiga, uma ligagao adicional com
2 condutores no modulo mestre e uma ligagdo com mais 4 condutores no maodulo
seguinte. Num total devem ser ligados 6 condutores externos na alimentagao de
24 VCC. Nao sao permitidos shunts dos condutores.

Esta nova cablagem aplica-se também a alimentacéo de duas calhas da eletrénica e do
freio.
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A figura seguinte mostra a cablagem correta:

6093461899

4.5 Instalacao elétrica para estrutura em duas linhas de um sistema de eixos

* A cablagem apresentada no capitulo "Instalagdo mecanica para estrutura em duas
linhas de um sistema de eixos" (— pag. 15) tem que ser respeitada:

* Os cabos do motor da linha superior tém de ser passados a esquerda,

* Os cabos de sinal tém de ser instalados separados dos cabos condutores de
energia.

A PERIGO!

Tensbes perigosas (970 VCC) em cabos e isoladores [1].

Morte ou ferimentos graves por choque elétrico.
Para que sejam evitados choques elétricos:

* Desligue o sistema de eixos da alimentagdo e aguarde 10 minutos antes de
remover os guarda ventiladores alongados.

» Certifique-se, utilizando um aparelho de medigdo adequado, que néo existe ten-
sao nos cabos nem nos isoladores [1].

» Depois de efetuados os trabalhos, tenha atengéo para que o sistema de eixos sé
seja operado com todos os guarda ventiladores alongados, a tampa de protegao
contra contacto acidental e os dois chapéus de protegdo da estrutura em duas
linhas [2] instalados, pois sem estes, o aparelho s6 possui o indice de protegao
IPOO.
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[1] Isolador
[2] Chapéus de protegao

4.51 Esquema de ligag¢ées
O esquema de ligagdes seguinte mostra a alimentagéo do freio de 24 VCC no médulo

mestre.
X4 X4
___{PE @ PE E X5
{71 +17] [=] X5a:1
{21 2] [®] X5a:2
Moédulo de
Médulo eixos g Médulo
de eixos X5b:1 2} mestre
. b H
X2 oy
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4.6 Instalagao elétrica — Jogo de conexdao BST

A PERIGO!

Podem ocorrer tensdes perigosas de até 970 VCC.

Morte ou ferimentos graves por choque elétrico.

Para que sejam evitados choques elétricos:

Desligue o sistema de eixos da alimentacdo e aguarde 10 minutos antes de
remover os guarda ventiladores alongados.

Certifique-se, utilizando um aparelho de medicdo adequado, que néo existe ten-
sao nos cabos e nos pontos dos cabos [4] dos isoladores [1].

Apoés a conclusao dos trabalhos, opere o sistema de eixos em utilizagdo apenas
com os guarda ventiladores alongados disponiveis, a cobertura de protegéo contra
contacto acidental e o chapéu de protegéo [2] do jogo de ligagdo BST, pois 0 apa-
relho tem apenas o indice de protecdo IPO0 com o guarda ventilador alongado
retirado.

(1]
[2]

[4]

Isolador [3] Guarda ventilador alongado
Chapéu de protecéo [4] Pontos de ligacao
Respeite 0 manual de operagéao "Modulo de travagem relativo a seguranga BST"

A ligacdo dos cabos exibida no capitulo "Instalagdo mecéanica Ligacao BST"
(— pag. 17) tem de ser cumprida.

Observe as instrugdes de instalagdo especificas do pais.

Utilize terminais para cabo adequados para os parafusos M8, p.ex., para uma sec-
4o transversal de 2,5 mm?.

Ligue no maximo 8 modulos de frenagem BST a uma saida do circuito intermédio.

O jogo de ligacao deve ser exclusivamente utilizado para a ligagdo de modulos de
frenagem BST.
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* Os pontos de ligagado [4] apenas devem ser utilizados para a ligagao dos modulos
de travagem BST.

+ Fixe o circuito intermédio de saida na secgéo transversal com 2 fusiveis (em Ug |+ e
Ug-), ver Esquema de ligacdes.

Recomendado: No minimo 750 VCC, classe de utilizagdo gG

A corrente nominal do fusivel esta dependente no nimero de moédulos de frenagem
BST conetados.

‘ Numero de médulos de frenagem BST 1-2 3-4 5-8

‘ Corrente nominal em A 4 6 10

* Limite o comprimento do cabo total no maximo em 5 m, medido entre a ligagdo do
circuito intermédio e a ligagdo no médulo de frenagem BST, ver também Esquema
de ligacdes.

4.6.1 Instalagao em conformidade UL

O jogo de ligacao BST esta certificado pela aplicagdo comum com o servo amplificador
multi-eixo MOVIAXIS® UL.

Para a ligagao dos cabos no quadro elétrico, observe as normas e as prescri¢cdes espe-
cificas do pais.

4.7 Ligacao do bus do sistema

4.7.1 Cabo de ligagdo do bus do sistema SBus baseado em CAN com médulo mestre opcional

Nesta seccao, é descrito como os cabos do bus do sistema CAN devem ser ligados no
sistema de eixos.

» Enfie os conetores dos cabos do bus do sistema CAN [1] como abaixo descrito (X9a,
X9b):

* Os cabos tém conetores marcados a cores de cada lado e devem ser conetados
na seguinte disposi¢cao: vermelho (b) — verde (a) — vermelho (b) — verde (a) —
vermelho (b) — etc.

+ vermelho (b): Saida (RJ45), X9b
« verde (a): Entrada (RJ45), X9a
» preto (c): Saida MXM (Weidmidiller) (MOVI-PLC® advanced, Gateway UFX41)
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\\WA
)a

;x\ l/(; v

— preto (d): Entrada MXP (RJ45), X9a

Importante: Instale a resisténcia de terminagéo [3] (fornecida com os moédulos de

alimentagcdo MXP e MXR) no ultimo modulo de eixos.

NOTA

Instale os cabos adequadamente e coloque os grampos da blindagem

electronica [2].

3

Grampos de
blindagem

25
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4.7.2 Bus do sistema SBusP'YS com médulo mestre compativel com cabo de cabo do bus do sistema
EtherCAT®

Nesta seccdo é descrito como os cabos do bus do sistema SBusPus compativel com
cabo do bus do sistema EtherCAT® devem ser ligados no sistema de eixos.

» Enfie os conetores dos cabos do bus do sistema [1] como abaixo descrito (X9a,
X9b):

* Os cabos tém conetores RJ45 marcados a cores de cada lado e devem ser cone-
tados na seguinte sequéncia: vermelho (b) — verde (a) — vermelho (b) — verde (a)
— vermelho (b) — etc.

« vermelho (b): Saida (RJ45), X9b

» verde (a): Entrada (RJ45), X9a

* amarelo (c): Saida MXM (RJ45) (MOVI—PLC® advanced, Gateway UFX41)
« preto (d): Entrada MXP (RJ45), X9a

[11  Cabo do bus do sistema [2] Interruptor LAM

Posic&o 0: Todos os mddulos de eixo, exceto o Ultimo moédulo
Posigao 1: Ultimo modulo de eixos do sistema

NOTA

No ultimo modulo de eixos do sistema, o micro interruptor LAM [2] tem de estar na
posicao "1"; em todos os restantes médulos de eixos, o micro interruptor deve ser
movido para a posi¢éo "0".

e
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4.8 Esquemas de ligagcées

4.8.1 Ligagao do médulo de alimentagao, dos médulos eixo, do médulo de condensadores e do
modulo buffer

Cablagem dos cabos de poténcia MXP80... Tamanho 1 e tamanho 2

D00«
i

L L1 L2 L3
Filtro de entrada

1=

(=]

L1 L2°L3 SE

Iss

ES3

‘5_ v

E£23

Y3%
v T O H
PE PE L1 L2 L3 H : H
xa" xa" xa" xa" xa" xa" i
P[] PEm) PEpe) PEpE] o e
+ 3 + 7 + 7 + [T} + [T + 7] i
=3 {71 171 =1 =1 = i
Médulo de | . | . '
condensadores| Modulo de alimentagao Médulo eixo Médulo eixo Fontede
alimentagao
PE +R -R comutada |
] de 24 V H

X3 3 \‘ """""""""""""""""""""

Ligagao da resisténcia " X4 = Ligagéo do circuito intermédio
de frenagem (ver capitulo
"Ligagao da resisténcia

de frenagem")

@ =pE (ponto de ligagéo a terra na caixa)

® = Grampo da blindagem de poténcia
1680410891

** Se os freios forem controlados com uma tensao de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razado, recomendamos utilizar os cabos hibridos da SEW, que possuem
blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.
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Cablagem dos cabos de poténcia MXP80... Tamanho 3

Do

K11

L L1 L2 L3 c
Filtro de entrada £
L1 L2 L3" oo
Iy €3
...... gv
= -8
g3
x1 Y38
il 7 Il I B .
PE PE L1 L2 L3 :
xa" xa" xa" xa" xa" xa"
e e e (] el PE ) PE o]
+ E + + 7} + 7 + 7} + m
Modulo de
Médulo de ali a Médulo eixo Médulo eixo Médulo eixo Fonte de
alimentagao
PE +R -R PE comutada
» de 24V
- HHl—EH H2HsHRQ) . Seemeeeeeeed e LR
X3 ) I \ X6 X2
|
Ligagao da resisténcia dc:?:;?gffm ) X4 = Ligagdo do circuito intermédio
de frenagem (ver capitulo
"Ligagao da resisténcia
de frenagem")
® =PE (ponto de ligagéo a terra na caixa)
® = Grampo da blindagem de poténcia
1406099211

** Se os freios forem comandados com uma tenséo de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razdo, recomendamos utilizar os cabos montados da SEW-EURODRIVE,
que possuem blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.
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Cablagem dos cabos de poténcia MXP80... Tamanho 3, por exemplo, com filtro de entrada e induténcia de
entrada

000  wo
LU VAL Wi £
= 2 A s £
indutancia P
U2. W de entrada 3
v
1 2
L1 L2L3 S
Filtro de entrada K]
L1 L2 L3" °
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s E
g
3 s
2f—3f— ! @ gesessssasssas,  geesssssssssss
PE PE L1 L2 L3
xa" xa" xa" xa" xa" xa"
PE @] PE [} PE 7D} PE[D] PE [} PE 1751
+ 1] Ll ey | + 7} + 17} + 17} + 17
- =3 =177 171 =171 =71 -1
Modulo de
condensadores Médulo de alimentagao Médulo eixo Médulo eixo Médulo eixo Fonte de
' ' 1 alimentagéo:
PE +R -R PEU V W H E | comutada
n H H 1de24V
g Y GTHEBHHHESS, S Beeeeed R

X3 X6

|
Ligacéo da resisténcia
de frenagem (ver capitulo
"Ligag&o da resisténcia
de frenagem")

Controlador

1) =1 = . L s
do freio* X4 = Ligagao do circuito intermédio

@ =PE (ponto de ligagéo a terra na caixa)
® = Grampo da blindagem de poténcia

3945067275

** Se os freios forem comandados com uma tenséo de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razédo, recomendamos utilizar os cabos montados da SEW-EURODRIVE,
que possuem blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.
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Ligagéo dos cabos de poténcia MXP81.. com resisténcia de frenagem integrada

L1

L2
L3
PE

000

® = Grampo da blindagem de poténcia

=4 L1 L2 L3 £
Filtro de entrada £
L1 L2" L3 09
I8
Qv
Eg
€5
o o
Yoo
PE PE L1 L2 L3 |
Médulo de ®
alimentagdao X4 X4 X4 X4
= PE (O] PE (D] PE (@]
+ 7] . + 7 + 7]
{71 {71 {71
Maédulo eixo Moédulo eixoi Médulo eixoi
PEU VW
23N i heeaad
X6 X2
Controlador ?:::::'.'Zﬁ___ -
do freio**
@ =PE (ponto de ligacéo a terra na caixa)

1500842507

** Se os freios forem controlados com uma tensao de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razédo, recomendamos utilizar os cabos montados da SEW-EURODRIVE,

que possuem blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.
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Ligagdo dos cabos de poténcia MXP81.. com resisténcia de frenagem externa

L1
L2
L3

PE
OO0  «n
L L1 L2 L3
Filtro de entrada g
L1" L2" L3
o9
423
[}
Eo
T 9
X1 g S
o
168
< 1234
PE PE L1 L2 L3 |
Médulo de ®
alimentagdo x4 X4 X4 X4
el PE (@] PE (39} PE @]
*r7i + 1 + 71 + 7]
{21 {71 {71
Médulo eixo Médulo eixo Médulo eixo
PEU V W

X6

; Controlador
Ligag&o da resisténcia de do freio**
frenagem (ver capitulo "Ligagéo

da resisténcia de frenagem")

® =PE (ponto de ligagéo a terra na caixa)

® = Grampo da blindagem de poténcia
1502085899

** Se os freios forem comandados com uma tenséo de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razdo, recomendamos utilizar os cabos montados da SEW-EURODRIVE,
que possuem blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.
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4.8.2 Ligagao do moédulo de alimentagao, dos médulos de eixos e do moédulo de descarga do circuito
intermédio

Cablagem dos
cabos de poténcia

000 ko
4 L1 1213
Filtro de entrada E
L1° L2 L3" oo
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circuito inter-| i a
médio PE PE +R -R PEU V W comutada
[ [ de24V
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Controlador ||

H 1) =1 = . I L
do freio** X4 = Ligagao do circuito intermédio

® =PE (ponto de ligagéo da terra na caixa)

@ = Grampo de blindagem de poténcia
4046957579

** Se os freios forem comandados com uma tenséo de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razdo, recomendamos utilizar os cabos montados da SEW-EURODRIVE,
que possuem blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.
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4.8.3 Ligacao das resisténcias de frenagem

Médulo de alimentagao

X3

Médulo de alimentagao

X3

BW...

BW...-...-P

Se o contacto de sinalizagao F16 atuar, K11
tem que abrir. Se F16 (contacto de atuagéo
no relé de protegao contra sobrecarga ou
terméstato) atuar, K11 tem que abrir e a
"Habilitagdo do estagio de saida" tem que
receber um sinal "0". F16 € um contacto de
sinalizagao, i.e., o circuito da resisténcia ndo
pode ser interrompido.

F16!

Médulo de alimentagao

X3

BW...-...-T
195 S
T
atua RB1: 2 :
sobre K11 _ atua
| i i“s sobre K11
| 96 ‘ ‘
\ T |
rRB2]

Médulo de descarga
do circuito intermédio

X15

Médulo de alimentagao

is-
PE charge n.c.

9007201328845195

BW..., BW...-01

Se o terméstato atuar, o K11 tem que abrir.  Se o relé bimetalico externo atuar (F16), o
Se o F16 (contacto de atuagdo norelé de K11 tem que abrir. Se o F16 (contacto de
protecdo contra sobrecarga ou terméstato) atuagao no relé de protegéo contra sobre-
atuar, o K11 tem que abrir e a "Habilitagdo do carga ou terméstato) atuar, o K11 tem que
estagio de saida" tem que receber um sinal abrir e a "Habilitacdo do estagio de saida"
"0". F16 é um contacto de sinalizagéo, i.e., o tem que receber um sinal "0". F16 é um con-
circuito da resisténcia ndo pode ser interrom- tacto de sinalizagao, i.e., o circuito da resis-
pido. téncia ndo pode ser interrompido.

Tipo da resisténcia de

Protecao contra sobrecarga

através de relé bi-metalico externo F16

através de relé bi-metalico externo F16

« através de termdstato interno ou
« através de relé bi-metalico externo F16

frenagem
RF..
RF...-01
RF..-..-T
RF..-..-P

através de relé bi-metalico interno F16
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4.8.4 Controlador do freio

Controlador do freio BMK com caixa de terminais

______________________________________________ .
I
I
] |
12
X6 I
Controlador ** :
do freio I
I
I
I
I
l
K11 :
|
|
|
|
|
l
2788968971
______________________________________________ .
I
I
I
I
I
X6 - :
Controlador ** :
do freio *EE |
I
. I
I
|
l
K11 |
|
|
|
|
l
2788973579
______________________________________________ -
I
I
I
I
x6 U2 :
Controlador ** :
do freio *kk !
I
I
I
l
|
K11 :
|
|
|
|
l
2788971403

** Se os freios forem comandados com uma tenséo de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razdo, recomendamos utilizar os cabos montados da SEW-EURODRIVE,
que possuem blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.

*** Quando instalar o retificador do freio no quadro elétrico, passe os cabos de ligagéo entre o retificador
e o freio separados dos outros cabos de alimentacéo. A instalagdo com outros cabos s6 € permitida se
os cabos de poténcia forem blindados.
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Controlador do freio BME com caixa de terminais

|
! ]
| 1
: 1142 :
1 X6 i ]
1 o 1
: Controlador !
I do freio |
! I
|
U |
: AC 5a) 3a) 42, _PE !
| 1
| F14/15 J !
: TS BS !
|
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
2788977419
I I
I I
I I
I I
I X6 I
1 *% |
: Controlador :
1 do freio |
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
| I
2789159179

** Se os freios forem comandados com uma tenséo de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razdo, recomendamos utilizar os cabos montados da SEW-EURODRIVE,
que possuem blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.

*** Quando instalar o retificador do freio no quadro elétrico, passe os cabos de ligagéo entre o retificador
e o freio separados dos outros cabos de poténcia. A instalagdo com outros cabos s6 é permitida se os
cabos de poténcia forem blindados.
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Controlador do freio BP BMV com caixa de terminais

X6
Controlador**
do freio

K11

e — a1

2788940427

X6
Controlador **
do freio

K11

e — a1

xe2

Controlador **
do freio

K11

e — a1

2788945291

** Se os freios forem controlados com uma tensdo de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razéo, recomendamos utilizar os cabos montados da SEW-EURODRIVE,
que possuem blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.

*** Quando instalar o retificador do freio no quadro elétrico, passe os cabos de ligagéo entre o retificador
e o freio separados dos outros cabos de alimentagdo. A instalagéo junta com outros cabos s6 é permi-
tida se os cabos de poténcia forem blindados.
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Controlador do freio BY BMV com caixa de terminais

xs2

Controlador **
do freio

K11

e — a1

2788948875

X6
Controlador **
do freio

K11

e — a1

2788966539

X6
Controlador**
do freio

K11

e — a1

2788951307

** Se os freios forem controlados com uma tensdo de 24 V, os cabos do freio tém que ser blindados
separadamente. Por esta razéo, recomendamos utilizar os cabos montados da SEW-EURODRIVE,
que possuem blindagem completa e também blindagem separada do cabo do freio.

*** Quando instalar o retificador do freio no quadro elétrico, passe os cabos de ligagéo entre o retificador
e o freio separados dos outros cabos de poténcia. A instalagdo com outros cabos s6 é permitida se os
cabos de poténcia forem blindados.
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Controlador do freio BST
Para informacgdes sobre o controlador do freio BST, consulte o manual de operagao
"Médulo de freio de seguranga BST".

4.8.5 Ligagao do médulo de alimentagao e do médulo de alimentagao com entrada e regeneragao de
energia

Cablagem da

eletronica de

controlo — T3

Micro-interruptores
X9a X9b CAN/EtherCAT

livre
—— CAN_L
—— DGND
— CAN_L

Resisténcia
de terminagéo
interna para o bus

2 x Display de 7 segmentos

| | | Para informagao sobre

. . ~ o os estados de operagdo

Modulos de alimentagéo, | | ver indicadores de operagao
tamanhos 1a 3 — do médulo de alimentagao

X5a |X5b
10| |o 1] 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |0 4| BGND —
DGND ~ pg
24V para alimentagdo @_ @_ 24V para alimentagdo

do freio* NV, NV da electronica de controlo*

1406123531

*  Ligagao com o cabo montado fornecido.

X9a Entrada do bus do sistema
X9 Saida do bus do sistema
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4.8.6 Ligagao dos moédulos eixo

Cablagem da
eletronica de

controlo -

X9a X9b
Entrada do Saida do
bus de sinal  bus de sinal

blindagem
electronica
o — livre
L m ore
X DGND | Controlador
CAN_H o caN L H .,
five [ de alto nivel
PLC
com definigao fixa "H: a
do estagio de saida” DIZD |1
Médulo de eixo, P 4 DIg1 [2
tamanhos 1a 6 P ! DIZ2 |3
P !
- DIZ3 |4 Saidas binérias
P DIZ4 | 5
F DIZ5 | 6
F | DIZ6 | 7
P a DIZ7 |8
F avel DIZ8 |9
Potencial de referéncia para os sinais binarios DIZZ .. DIZ8 DCOM|10]
Potencial de referéncia geral |——— DGND|11
. da electronica de controlo
2 x Display de 7 segmentos
7‘ Para informagéao X1
sobre os estados .
‘ de operagao ver " DOvZ| 1
i de 2 P I DOZ1|2 B
do médulo de eixo P DOZ2|[3 Entradas binarias
P 4 DOJ3| 4
Potencial de referéncia para os sinais binarios DOZJ .. DOZ3 }— DGND| 5 %
X13
Ligagéo do encoder
do motor
e do sensor
de temperatura
opcional
Bobina e relé
Bobina e relé de seguranca NF Il X5a X5b
de seguranga NF | (a partir do tamanho 2) 10| [o 1] 24ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |o 4 BGND
1
DGND =~ pg
[ > g
X7 NEEEIRSEEEERE
+ o + o
112)3[ 4 112[3] 4 24V para alimentagao Alimentagao de 24 VCC para
do freioc* NV, NV PLC e electronica de controlo*

*

Ligacéo com o cabo montado fornecido.
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4.8.7 Ligagado do moédulo mestre adicional

Cablagem da
eletronica de

1o||o 1| 24Ve
20| (o 2| DGND

30| |0 3| 24Vg
40| |0 4| BGND —

24V para alimentacao @_

do freio* _

controlo
X5a |X5b
L1
PE DGND -~ pPE
PE (ponto de ligagéo da terra na caixa)
*  Ligagdo com o cabo montado fornecido.
NOTA
[ ]

ex., no quadro elétrico.

+

b,

+

24V para alimentagéo
da electronica de controlo*

1406133259

O ponto de ligacao a terra na caixa do médulo mestre tem que ser ligado a PE, por
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4.8.8 Ligagado do modulo de condensadores (médulo adicional)

Cablagem da
eletronica de
controlo

X5a [X5b
1o [o 1] 24Ve

20| |o 2| DGND

30| [0 3| 24V

DGND = PE

24V para alimentagéao
do freio*

*

Ligacdo com o cabo montado fornecido.
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1406212491
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4.8.9 Ligagcao do médulo buffer (médulo adicional)

Cablagem da
eletronica de
controlo

*

X5a |X5b

10] [o 1] 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |o 3] 24V
40| |o 4] BGND |

DGND = PE

24V para Alimentagdo de 24 V
alimentagao do freio* @+ @; para a eletrénica de controlo*

1406212491
Ligacdo com o cabo montado fornecido.
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4.8.10 Ligag¢ao do médulo adicional de fonte de alimentagdo comutada de 24 V

Cablagem da
eletrénica de
controlo 24 V externa (alimentag&o)
0O O
-
X16
X5a |X5b
10| o 1] 24V
20| (o 2| DGND
30410 3| 24Vg
4 0 4| BGND [—
—— l,
DGND ~ PE
24V para alimentagéo @ 24V para alimentagéo @ 24V para alimentagéo
da electrénica de controlo* e do freio* (fonte) V', NV da electrénica de controlo®

(canal 2) (fonte) (canal 1) (fonte)

9007200660955915

*

Ligacéo com o cabo montado fornecido.

Para mais informacdes sobre a alimentagéo de 24 V e a eletrénica de controlo, consulte
o manual do sistema, capitulo "Elaboragéo do projeto".
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4.8.11 Ligacado do moédulo adicional de descarga do circuito intermédio

Cablagem da
eletronica de
controlo

e

L1
L2
L3
e | A I i
|
|
00
| x
! a
|
|
L L1 L2 L3
Filtro de entrada
L1 L2" L3
T
I I |
| | |
I I |
b
Médulo eixo**
. tamanhos 1 - 6
Contacto auxiliar |
de K11* !
X14 ° :
Modulo de Inibigao| 1 {%‘
DGND| 2
descarga do
. g DGND| 3 DCOM / DGND **
. CIrCUI’tO. Temp | 4 Potencial de referéncia
intermédio ne 15 para entradas binarias
X5a |X5b
DlIxx
10| |o 1| 24Ve
20| |0 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40| |o 4| BGND
- l,
DGND ~ PE
24\ para 24-V-Alimentagao de 24 V
alimentagéo do freio ', U, para electronica de controlo

4046960011

* O contacto tem que ser adequado para comutar correntes baixas (< 50 mA).
** Consulte o capitulo "Ligacéo dos modulos de eixos" (— pag. 39).

ATENGAO!
Perigo de danificagdo do médulo de alimentacéo e da resisténcia de frenagem.

Tenha em atengéo que durante o funcionamento do moédulo de descarga do circuito

intermédio, a descarga do circuito intermédio apenas podera ser ativada se forem
cumpridas as seguintes condigdes:

* 0s contactos principais do relé K11 estiverem abertos
* 0 estagio de saida de todos os médulos de eixos estiverem retirados

NOTA

Para evitar a danificagdo do moédulo de alimentacdo e da resisténcia de frenagem,
deve ser utilizado um contactor com contacto auxiliar retardado.
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4.9 Atribuicdo dos terminais

i

fde

NOTA

Potenciais de referéncia internos:

A designacao dos potenciais de referéncia esta indicada na tabela seguinte:

Designacao Significado

DGND Potencial de referéncia geral da eletrénica de controlo. Existe uma
PE ligacéo galvanica com PE.

BGND Potencial de referéncia para ligagao do freio

RGND Potencial de referéncia para relé de seguranca

DCOM Potencial de referéncia para entradas binarias

NOTA

Elementos de ligagao:

Os elementos de ligagdo apresentados nas tabelas seguintes estao ilustrados vistos
pelo lado de cima do aparelho.

4.9.1 Atribuicdo dos terminais dos médulos de alimentagao MXP80..

NOTA
°
1 A informacgao técnica das ligacdes da eletrénica de poténcia e da eletrénica de
controlo pode ser encontrada no capitulo "Informagéo técnica".
Terminal Atribuicao Descrigao resumida
X1:1 PE
a1 X1:2 L1 N . =
X1 X1:3 L2 Ligagéo da alimentagéo (Tamanho 1/10 kW)
X1:4 L3
[1 %4
= X3:1 +R
[l X3:2 -R
X3 . ~ . a .
] X3:3 Niio ligado Ligacéo da resisténcia de frenagem (Tamanho 1/10 kW)
L1o4 x4 PE
X1:1 PE
X1:2 L1 L . =
X1:3 L2 Ligagéo da alimentagéo (Tamanho 2/25 kW)
X1:4 L3
X3:1 +R
X3:2 R Ligagao da resisténcia de frenagem (Tamanho 2/25 kW)
X3:3 PE
Tabela continua na pagina seguinte
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Terminal Atribuicao Descrigao resumida
X1:PE PE
X1:1 L1
P\E 3 Ligagao da alimentagéo (Tamanho 3/50, 75 kW)
OEE X1:2 L2
H H X1:3 L3
X3:PE PE
X3:1 +R Ligagéo da resisténcia de frenagem (Tamanho 3/50, 75 kW)
X3:2 -R
X4:PE PE
X4:1 +Uz Ligagao do circuito intermédio
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . ~ = -
X5a:2 DGND Alimentagéo de tensdo para a eletrénica
X5a:3 +24 Vg . ~ ~ .
X5a:4 BGND Alimentagao de tensédo para o freio
X5b:1 +24 Vg . ~ = -
X5b:2 DGND Alimentagéo de tensdo para a eletrénica
X5b:3 +24 Vg . ~ ~ .
X5b:4 BGND Alimentagéo de tensdo para o freio
X9a a = Entrada: Bus do sistema com conetor verde
X9%b b = Saida: Bus do sistema com conetor vermelho
X12:1 Nao ligado
Y x12:2 CAN_L Bus Can baixo
6 1 X12:3 DGND Potencial de referéncia bus CAN
o X12:4 CAN_L Bus CAN baixo
X12:5 Rterminagio Resisténcia de terminagao interna do bus
X12:6 DGND Potencial de referéncia Bus CAN
L s X12:7 CAN_H Bus CAN alto
X12:8 CAN_H Bus CAN alto
X12:9 Rterminagio Resisténcia de terminagéo interna do bus

S6 para bus do sistema CAN. Sem fungéo no bus do sistema compativel com EtherCAT®.
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4.9.2 Atribuigao dos terminais dos médulos de alimentagdo MXP81..

NOTA
°
1 A informagéao técnica das ligacdes da eletrénica de poténcia e da eletrénica de con-
trolo pode ser encontrada no capitulo "Informacgao técnica".
Terminal Atribuicao Descrigao resumida
X1:1 PE
-4 ?1 -
X1 ;((: i ::; Ligagéo da alimentagéo (Tamanho 1/10 kW)
aEw X1:4 L3
E = X3:1 +R
X3 X3:2 -R L T

X3:3 Ri Ligacéo da resisténcia de frenagem (Tamanho 1/10 kW)

HE X3:4 PE
X4:PE PE
X4:1 +Uz Ligagao do circuito intermédio
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . - - -
X5a:2 DGND Alimentacao de tensao para a eletrénica
X5a:3 +24 Vg . ~ ~ .
X5a:4 BGND Alimentagéo de tensdo para o freio
X5b:1 +24 Vg . - - -
X5b:2 DGND Alimentacao de tensao para a eletrénica
X5b:3 +24 Vg . . ~ .
X5b:4 BGND Alimentagéo de tensdo para o freio
X9a a = Entrada: Bus do sistema com conetor verde
X9b b = Saida: Bus do sistema com conetor vermelho
X12:1 Nao ligado

Y x12:2 CAN_L Bus CAN baixo
6 1 X12:3 DGND Potencial de referéncia bus CAN
<o X12:4 CAN_L Bus CAN baixo

X12:5 Rterminagio Resisténcia de terminagéo interna do bus
X12:6 DGND Potencial de referéncia bus CAN

L s X12:7 CAN_H Bus CAN alto
X12:8 CAN_H Bus CAN alto
X12:9 Rterminagso Resisténcia de terminag&o interna do bus

1) So para bus do sistema CAN. Sem fungao para bus do sistema compativel com EtherCAT®.
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4.9.3 Atribuicdo dos terminais dos médulos de eixos MXA

Terminal |Atribuicao Descrigcao resumida
X2:PE PE
IH/PE X2:1
) u Ligacdo do motor, tamanhos 1 e 2
{ : X2:2 v gae ‘
il 3 X2:3 w
X2:PE PE
I)/PE X2:1 v Ligagdo do motor, tamanho 3
% X2:2 v gac ’
E I) | 3 X2:3 w
X2:PE PE
PE 3 X2:1 U X ~
\ ) X2:2 v Ligagdo do motor, tamanhos 4, 5 e 6
O '
i X2:3 w
X4:PE PE
X4:1 +Uz Ligacéo do circuito intermédio
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . ~ ~ -
X5a:2 DGND Alimentacéo de tens&o para a eletronica
X5a:3 +24 Vg . ~ ~ .
X5a:4 BGND Alimentagdo de tensao para o freio
X5b:1 +24 Vg . ~ ~ -
X5b:2 DGND Alimentacéo de tenséo para a eletronica
X5b:3 +24 Vg . ~ ~ .
X5b:4 BGND Alimentagdo de tensao para o freio
11 X6:1 DBQQJ L .
X6:2 BGND Ligagéo do freio (comutada)
L2
Versao do aparelho com um relé de segurancga, opgao
X7:1 +24 'V Relé de seguranga | (tamanhos 1 a 6)
X7:2 RGND
X7:3 C Relé de seguranga | (ftamanhos 1 a 6), contacto comum
X7:4 NC Relé de seguranga | (tamanhos 1 a 6), contacto NF
O conetor esta equipado com uma saliéncia de codificagao.
Versao da unidade com dois relés de seguranga, opgao
X8:1 +24 'V Relé de seguranga Il (tamanhos 2 a 6)
[ X862  ReNp
X8:3 C Relé de seguranga Il (tamanhos 2 a 6), contacto comum
1 4 X8:4 NC Relé de seguranga Il (tamanhos 2 a 6), contacto NF
O conetor esta equipado com uma saliéncia de codificagao.

Tabela continua na pagina seguinte. Notas de pé de pagina no fim da tabela.
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Terminal | Atribuicao Descrigao resumida

i j X9a X9a a = Entrada: Bus do sistema com conetor verde
X9b b = Saida: Bus do sistema com conetor vermelho

i j X9b
X10:1 DIGD E}ggzd;obelrsl?g;; agosrgllggimlgao fixa "Habili
X10:2 DI1 Entrada binaria 2, programavel
X10:3 Dig2 Entrada binaria 3, programavel
i:of" g:gi Entrada binaria 4, programavel Isoladas T‘traVéS de fore
X1gz DIZS Entrada b?naf\r?a 5, programz?vel ggt%ﬁogggﬂ 2:)(()%:1'1e0?.ren-

Entrada binaria 6, programavel
X10:7 D126 o ]
Entrada binaria 7, programavel

X10:8 DIg7 Entrada binaria 8, programavel
X10:9 Digs Entrada binaria 9, programavel
X10:10 DCOM Potencial de referéncia para as entradas binarias DIJJ — DIJ8
X10:11 DGND Potencial de referéncia geral da eletrénica de controlo.
X11:1 DOZ9 Saida binaria 1, programavel
X11:2 D01 Saida binaria 2, programavel
X11:3 D0@2 Saida binaria 3, programavel
X11:4 D023 Saida binaria 4, programavel
X11:5 DGND Potencial de referéncia para as saidas binarias DOJ@ — DOJ3
X12:1 Nao ligado
X12:2 CAN_L Bus CAN2 baixo

5 ) X12:3 DGND Potencial de referéncia bus CAN

< X12:4 CAN_L Bus CAN2 baixo

X12:5 Rterminagio Resisténcia de terminagao interna do bus
X12:6 DGND Potencial de referéncia bus CAN

s X12:7 CAN_H Bus CAN2 alto
X12:8 CAN_H Bus CAN2 alto
X12:9 Rterminacso Resisténcia de terminag&o interna do bus
X13:1 S2 (SEN +) '
X13:2 S1(COS +)
X13:3 N3o ligado?
X13:4 Nao ligado
X13:5 R1 (REF +)
X13:6 TF/TH/KTY -
X13:7 Nao ligado
X13:8 Nao ligado Ligagéo do resolver do encoder do motor
X13:9 S4 (SEN -)
X13:10 S3 (COS-)
X13:11 Nao ligado
X13:12 Nao ligado
X13:13 R2 (REF -)
X13:14 TF/TH/KTY +
X13:15 Nao ligado

Tabela continua na pagina seguinte. Anotagdes no fim da tabela.
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Terminal |Atribuigao Descrigao resumida

X13:1 Canal de sinal A (COS +)

X13:2 Canal de sinal B (SEN +)

X13:3 Canal de sinal C

X13:4 Nao ligado

X13:5 Nao ligado

X13:6 TF/TH/KTY -

X13:7 Nao ligado

X13:8 DGND Ligagado de encoder Sen/Cos, encoder TTL como encoder do motor
X13:9 Canal de sinal A_N (COS -)

X13:10 Canal de sinal B_N (SEN -)
X13:11 Canal de sinal C_N

X13:12 Nao ligado

X13:13 Nao ligado

X13:14 TF/ITH/KTY +

X13:15 Ug®

X13:1 Canal de sinal A (COS +)

X13:2 Canal de sinal B (SEN +)

X13:3 Canal de sinal C (AS7W)

X13:4 DATA+

X13:5 Nao ligado

X13:6 TF/TH/KTY -

X13:7 Nao ligado

X13:8 DGND Ligagéo de encoder Hiperface® como encoder do motor
X13:9 Canal de sinal A_N (COS -)

X13:10 Canal de sinal B_N (SEN -)
X13:11 Canal de sinal C_N (AS7W)
X13:12 DADOS-

X13:13 Nao ligado

X13:14 TFITH/KTY +

X13:15 ugd

1) A atribuicdo dos pinos € igual para os dois conetores (X7 e X8). Os conetores podem ser intercambiados. A codificagdo evita uma
ligacao incorreta dos conetores.

2) Nao deve ser ligado nenhum cabo.
3) 12V, max. 500 mA

4.9.4 Atribuicdo dos terminais do médulo mestre MXM

Terminal Atribuicao Descrigao breve
X5a:1 +24 Vg - . ~ 1
T de aliment lect )
L X5a:2 DGND ensado de alimentacéo para a electrénica
X5a:3 +24 Vg ~ . ~ .
X5a:4 BGND Tensao de alimentagdo para o freio
~4
X5b:1 *24 Ve Tensdo de alimentacéo para a electronica
L4 X5b2 DGND gaop
X5b:3 +24 Vg ~ . ~ .
X5b:4 BGND Tensao de alimentagdo para o freio
4

1) S6 para passagem do sinal
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4.9.5 Atribuicao dos terminais do médulo de condensadores MXC

Terminal Atribuicao Descrigdo breve

X4:PE PE

X4:1 +Uz Ligagao do circuito intermédio

X4:2 -Uz

X5a:1 *24 Ve Tens&o de alimentaca r lectroni
X5a:2 DGND enséo de alimentagéo para a electrénica
X5a:3 +24 Vg ~ . = .

X5a:4 BGND Tenséo de alimentagéo para o freio
X5b:1 *24 Ve Tens&o de alimentaca r lectroni
X5b:2 DGND enséo de alimentagéo para a electrénica
X5b:3 +24 Vg ~ ) ~ .

X5b:4 BGND Tens&o de alimentagéo para o freio

4.9.6 Atribuicdo dos terminais do médulo buffer MXB

Terminal Atribuicao Descrigdo breve

X4:PE PE

X4:1 +Uz Ligagao do circuito intermédio

X4:2 -Uz

X5a:1 +24 Ve Tensao de alimentagéo para a electrénica

X5a:2 DGND a0 p

X5a:3 +24 Vg - . ~ 1)

X5a:4 BGND Tenséo de alimentagéo para o freio

X5b:1 *24 Ve Tensao de alimentagéo para a electrénica

X5b:2 DGND a0 p

X5b:3 +24 Vg ~ . ~ .

X5b:4 BGND Tenséo de alimentagéo para o freio
-4

1) So6 para passagem do sinal
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4.9.7 Atribuicao dos terminais da fonte de alimentagdao comutada de 24 V MXS

Terminal Atribuicao Descrigdo breve
X4:PE PE
X4:1 Nao ligado Ligagéo do circuito intermédio
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg . ) ~ -, 1)
X5a:2 DGND Tensao de alimentagdo para a electrénica (canal 1)
X5a:3 +24 Vg - . ~ . 1)
X5a:4 BGND Tensao de alimentagéo para o freio (canal 3)
X5b:1 +24 Vg - . ~ - 1)
X5b:2 DGND Tensao de alimentagdo para a electrénica (canal 2)
X5b:3 +24 Vg ~ ) ~ . 1)
X5b:4 BGND Tensao de alimentagéo para o freio (canal 3)
1 X16:1 24V Allme.zntagao externa com~tensao de~24 Vv (.e.ntrada) . . i
. i Prevista para a alimentagéo da tensao auxiliar para que seja mantida a tenséo de
X16:2 DGND ; = PR h
) controlo quando a alimentagao de poténcia é removida.

) A fonte de alimentagdo comutada MXS disponibiliza uma tensdo de alimentacéo de

3 x 24 V (canais 1 — 3). As ligacdes X5a e X5b estao ligadas internamente em shunt e

representam um canal. A corrente maxima em todos os trés canais é 25 A (600 W).

Todos os canais possuem a massa da unidade como potencial de referéncia.

4.9.8 Atribuicdo dos terminais do moédulo de descarga do circuito intermédio MXZ

Terminal Atribuicao Descrigao breve

X4:PE PE

X4:1 Nao ligado Ligagéo do circuito intermédio

X4:2 -Uz

X5a:1 +24 Ve Tensdo de alimentacéo para a electronica

X5a:2 DGND ca0 P

X5a:3 +24 Vg ~ . ~ .

X5a:4 BGND Tensao de alimentagdo para o freio

X5b:1 +24 Ve Tensdo de alimentacéo para a electronica

X5b:2 DGND ca0 P

X5b:3 +24 Vg . . ~ .

X5b:4 BGND Tensao de alimentagdo para o freio
Tabela continua na pagina seguinte.
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Terminal Atribuigao Descricao breve
X14:1 Inibigao
Singal de controlo para o processo de descarga — a descarga ¢ iniciada quando é
] X14:2 DGND gstabelemda a ||ga(f:a.o_ln|b|?ao com’ GNF). o
Ligue a entrada "Inibicdo" ndo separavel (instalagéo fixa) com o contacto NF do
X14:3 DGND contactor de alimentagao.
X14:4 TEMP Potencial de referéncia para a saida binaria TEMP
5 ' Saida binaria (= alta; 24 V) quando a temperatura do interruptor de poténcia MXZ..
esta na gama de valores permitidos.
X14:5 Nao ligado
PE 2 X15:PE PE
X15:1 Descarga Ligacéo da resisténcia de frenagem para a descarga
i@@l X15:2 N3o ligado

4.9.9 Atribuicao dos terminais das resisténcias de frenagem

A figura seguinte mostra uma resisténcia de frenagem com derivacao.

R R
2 3
xQ yQ
Valor Ohmico (incrementos) Valor Ohmico (total)

Para mais informacgodes, consulte também os esquemas de ligagbes das resisténcias de
frenagem (— pag. 33).

Para informagbes sobre as dimensdes das resisténcias de frenagem e cabos de liga-
¢ao, consulte o catalogo "Servocontrolador multi-eixo MOVIAXIS®".
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4.10 Binarios de aperto permitidos para os terminais

Binario de aperto

Médulo de alimentacao Ligacao da alimentacao X1 Terminais para a resisténcia
de frenagem
Tamanho 1 0.5-0.6 Nm 0.5-0.6 Nm
MXP81 0.5-0.6 Nm 0.5-0.6 Nm
Tamanho 2 3.0-4.0Nm 3.0-4.0Nm
Tamanho 3 6.0 —10.0 Nm 3.0-4.0Nm
Méodulo de alimentagdo com regeneragao de energia
MXR") 6.0—10.0 Nm 3.0-4.0Nm
Médulo eixo Ligagdao do motor, X2 -
Tamanho 1 0.5-0.6 Nm -
Tamanho 2 1.2-1.5Nm -
Tamanho 3 1.5-1.7Nm -
Tamanho 4 3.0-4.0Nm -
Tamanho 5 3.0-4.0Nm -
Tamanho 6 6.0 —10.0 Nm -
Médulo de descarga do cir- Ligacao da resisténcia de frenagem, -
cuito intermédio X15
Todos os tamanhos 3.0-4.0Nm ---

1) Parainformagdes sobre o médulo MXR, consulte o manual "Mdédulo de alimentagdo com regeneracgéao de

energia".

Binario de aperto

dos terminais de sinal X10, X11 0.5-0.6 Nm
da ligagéo do circuito intermédio X4 3.0-4.0 Nm
dos terminais do relé de seguranga X7, X8 0.22 -0.25 Nm
dos terminais da ligagdo do freio X6 dos médulos eixo 0.5-0.6 Nm
dos terminais da alimentagéo de 24 V 0.5-0.6 Nm
dos terminais X61 das cartas multi-encoder XGH, XGS 0.22 - 0.25 Nm
dos terminais X21, X22, X25, X26 das cartas E/S XIO, XIA 0.5-0.6 Nm

4.11 Fusiveis permitidos

Moédulo de alimentagao MXP 10 kW 25 kW 50 kW 75 kW

Fusivel 20A 40 A 80 A 125 A
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5 Colocacao em funcionamento
5.1 Configuragées no moédulo de alimentagao para bus do sistema CAN

As seguintes configuragbes sao necessarias:

* A velocidade de transmissdo dos dados CAN é configurada com os dois interrup-
tores de configuragao do endereco S1 e S2 do modulo de alimentagao (ver secgéo
"Configuragao da velocidade de transmissao dos dados CAN") (— pag. 55).

* Os quatro micro-interruptores para configuracdo do bus do sistema estdo na
posigédo "C".

* O endereco do eixo é configurado com os dois interruptores de configuragdo do
enderego S3 e S4 do modulo de alimentagdo, ver secgédo "Configuragdo do ende-
reco do eixo para CAN". A configuragado dos restantes enderecgos do eixo é automa-
tica em fungéo da configuragédo deste endereco.

(1]

[2]
[3]

[4]

FPower

1
7 3
6 5 4
1407811467
[1 Micro interruptores do bus do sistema [3] S3: Interruptor para configuragdo do
endereco do eixo 100
[2]  S1, S2: Micro interruptores para configuragéo da [4] S4: Interruptor para configuragédo do
velocidade de transmissé@o dos dados CAN enderego do eixo 10"

Para informagdes sobre a configuragdo do endereco do médulo de alimentagdo com
entrada e regeneragao de energia, consulte o manual "Médulo de alimentagido com
entrada e regeneragao de energia MXR".
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5.1.1 Configuragao da velocidade de transmissao dos dados CAN

O médulo de alimentagao possui dois micro interruptores (S1 e S2) para configuragao
da velocidade de transmissao dos dados CAN; Para mais informagdes, ver figura no
capitulo "Configuragées no mdédulo de alimentagéo para bus do sistema baseado em

CAN".
125 kBit/s 250 kBit/s 500 kBit/s 1 Mbit/s
S1
O e O e
S2
O M EE @
NOTA
[ ]
1 A unidade é fornecida ajustada para 500 kBit / s.

5.1.2 Resisténcias de terminagdo do bus do sistema SBus baseado em CAN

O bus do sistema SBus baseado em CAN liga o médulo de alimentagao ao médulo de
eixos. Este bus CAN requer uma resisténcia de terminagéao.

A figura seguinte mostra um esquema das combina¢des para a comunicagao CAN e
respetiva posicao da resisténcia de terminagao.

A resisténcia de terminagao € um acessorio de série do médulo de alimentagao.

Bus de sinal A
Resisténcia
X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 de terminagao
alb alb aﬁﬁ/ﬁh/b aﬁ/ﬁ@
11 MXP MXA| |[MXA MXA| |[MXA MXA MXA MXA MXA
= Tzf 777777 1 2 3 4 5 6 7 8
| 3] |
C R
- CANY,
1408029835

[1 Cabo de ligagéo entre PC e interface CAN do médulo de alimentagdo. O cabo de ligagdo € composto
pela interface USB CAN [2] e pelo cabo com resisténcia de terminagéo integrada [3].

[2] Interface USB CAN [3] Cabo com resisténcia de terminagao integrada (120 Q entre CAN_H
e CAN_L)

Para mais informagdes sobre a comunicagao entre o PC e o sistema MOVIAXIS®,
consulte o capitulo "Comunicagdo com adaptador CAN".
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5.2 Selegcao da comunicagao

As figuras seguintes mostram os possiveis tipos de acesso aos bus do sistema do
sistema de aparelhos.

!@”]TB =
HCIHCT A1 A

MXM| [MXP| |MXA| |MXA MXA MXM| [MXP| |MXA| |MXA MXA

1408130315

[11 PC-CAN em bus do sistema SBus baseado em CAN
[2] Méddulo mestre com bus do sistema SBusPus compativel com bus do sistema SBus/EtherCAT®
[3] PC-CAN em bus de aplicagdo CAN2 baseado em CAN

A SEW-EURODRIVE recomenda as seguintes vias de comunicagao:
+ Sistema de aparelhos sem mddulo mestre: CAN
+ Sistema de aparelhos com médulo mestre e DHE/DHF/DHR/UFx: TCP/IP ou USB

5.3 Informagées e configuragcées no bus de aplicacao baseado em CAN

5.3.1 Ligagoes e diagnéstico com PC no médulo de alimentagao

NOTA

Para evitar alteragdes de potencial, os cabos CAN devem ser instalados apenas
dentro do quadro elétrico.

e

. _max.5m

\

—_

o
>
z
=

1407830539

[1] Cabo de ligagao entre PC e interface CAN do médulo de alimentagéo. O cabo de ligagdo é composto
pela interface USB CAN [2] e pelo cabo com resisténcia de terminagéo integrada [3].
[2] Interface USB CAN [3] Cabo com resisténcia de terminacgéo integrada (120 Q entre CAN_H
e CAN_L)
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O comprimento maximo permitido para o cabo, medido desde a resisténcia de termina-
¢ao até ao modulo de alimentagédo, € de 5 m.

NOTA

Ao selecionar os cabos, observe as indicagdes do fabricante dos cabos no que diz
respeito a compatibilidade para CAN.

Para mais informagdes sobre a comunicagao entre o PC e o sistema MOVIAXIS®,
consulte o capitulo "Comunicagdo com adaptador CAN".

5.3.2 Ligagoes e diagndéstico com PC no médulo de eixos

i

fude

NOTA

Para evitar alteragdes de potencial, os cabos CAN devem ser instalados apenas
dentro do quadro elétrico.

Bus de sinal .
Resisténcia de
X9 X9 X9 X9 X9 X9 terminagéo
MXA MXA MXP MXA MXA MXA

AN AR

1408034443

[1] Cabo de ligacao entre PC e interface CAN do médulo de eixos. O cabo de ligagéo € composto pela
interface USB CAN [2] e pelo cabo com resisténcia de terminagao integrada [3].

[2] Interface USB CAN [3] Cabo com resisténcia de terminagéo integrada (120 Q entre CAN_H
e CAN_L)

O comprimento maximo permitido para o cabo, medido desde a resisténcia de termina-
¢ao até ao primeiro mdodulo de eixos, € de 5 m.

NOTA

Para a ligacdo entre os sistemas de eixos, utilize cabos montados da SEW-
EURODRIVE.

Para mais informac¢des sobre a comunicagéo entre o PC e o sistema MOVIAXIS®, con-
sulte o capitulo "Comunicagado com adaptador CAN".

5.3.3 Configuragao do endereco do eixo CAN2

Os modulos eixo estdo configurados de fabrica com o enderego "0". A cada médulo eixo
tem que ser atribuido um enderego do eixo CAN2 unico via parametrizagéo.
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5.3.4 Resisténcias de terminagio do bus para ligagao do bus CAN2

O bus de aplicagcdo CAN2 baseado em CAN liga o médulo de alimentagdo ao médulo
de eixos. O bus CAN2 requer uma resisténcia de terminagao.

A figura seguinte mostra o esquema das combinag¢des possiveis para a comunicagao
CAN e respetiva posigao da resisténcia de terminacgao.

A resisténcia de terminagao € um acessoério de série do médulo de alimentagao.

Resisténcia de

terminagao
=
iml
MXP| |MXA
Soom ||
I [2] [3] | A resisténcia de
‘ 1 % I— terminagéo tem de
‘ - T > f ! ser activada na
C I ligagdo CAN2
777777 ] |cAN2 da unidade.

1408123019

[1]  Cabo de ligagao entre PC e interface CAN do modulo de eixos. O cabo de ligagédo é composto pela
interface USB CAN [2] e pelo cabo com resisténcia de terminagao integrada [3].

[2] Interface USB CAN [3] Cabo com resisténcia de terminagéo integrada (120 Q entre CAN_H
e CAN_L)

NOTA

Instalagao da resisténcia de terminagao.

e

A resisténcia de terminagao do ultimo mdédulo de eixos do grupo tem que ser ativada
(para informagdes, consulte o capitulo "Ligagdo do cabo CAN2 aos moddulos de
eixos").

Para mais informagdes sobre a comunicagao entre o PC e o sistema MOVIAXIS®,
consulte o capitulo "Comunicagdo com adaptador CAN".
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5.4 Comunicagao com adaptador CAN

Para a comunicagéo entre PC e um sistema MOVIAXIS®, recomenda-se utilizar o adap-
tador CAN da SEW-EURODRIVE. Este adaptador é fornecido com um cabo montado
e uma resisténcia de terminac&o. O adaptador CAN possui a referéncia 18210597.

5.5 Configuragées para bus do sistema SBusP'“S compativel com EtherCAT®

Ao utilizar um bus de sistema compativel com EtherCAT®, devem ser observados os
seguintes aspectos:

Configure os quatro micro-interruptores do moédulo de alimentacdo para a
posicao "E".

PS8 -

1408125451

[11  Configuracéo para operagéo EtherCAT®: Os quatro micro-interruptores na posigao "E"
[2]  Os micro-interruptores S1, S2, S3 e S4, e o conector X12 nao tém fungéo

» Nesta versao do bus, os interruptores S1, S2, S3 e S4 e o conector X12 do médulo
de alimentagao nao tém fungao.

Manual de Operagdo Resumido — Servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS®




Colocagao em funcionamento (‘CD

Configuracdes para bus do sistema SBusP'“S compativel com EtherCAT® @

» Configure o micro-interruptor LAM do ultimo médulo eixo do sistema para a posi-
¢ao "1". Este interruptor deve estar configurado para a posi¢ao "0" nos restantes

modulos eixo.

= LAM ‘ ”

- I
F1 ‘
| \ 1 0
! LAM ‘ 2
I | \m
=

F1

[11  Configuragédo do micro-interruptor LAM do ultimo modulo eixo do sistema
[2] Configuragéo do micro-interruptor LAM dos restantes modulos eixo do sistema

1408127883

* Nesta versao do bus, ndo é necessaria uma resisténcia de terminagao em X9b.
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Operacgao
Informagébes gerais

A PERIGO!

Tensdes perigosas em cabos e terminais do motor

Morte ou ferimentos graves por choque elétrico.

+ As tensOes perigosas estdo presentes nos terminais de saida, nos cabos e nos
terminais do motor quando a unidade esta ligada. O mesmo se aplica quando a
unidade esta bloqueada e o motor esta parado.

» O facto de os LED de operacao ndo estarem iluminados nao significa que o servo-
amplificador multi-eixo MOVIAXIS® tenha sido desligado da alimentagéao e esteja
sem tenséo.

» Verifique se o servo-amplificador multi-eixo MOVIAXIS® esta desligado da alimen-
tacao antes de tocar nos terminais de poténcia.

+ Observe as informagbes gerais de seguranga apresentadas no capitulo 2
(— pag. 6) e as notas apresentadas no capitulo "Instalagao elétrica" (— pag. 19).

A PERIGO!

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntario do motor.

Ferimentos graves ou morte.

As fungdes de seguranca interna do aparelho ou o bloqueio mecanico podem levar a
paragem do motor. A eliminagdo da causa da falha ou um reset podem provocar o
rearranque automatico do acionamento.

+ Tome as medidas adequadas para evitar o arranque involuntario do motor, por
exemplo, removendo o bloco de terminais eletronicos X10.

+ Além disso, devem ser tomadas medidas de precaucgédo adicionais, dependendo
da aplicacgéo, para evitar acidentes com pessoas ou equipamento.

ATENCAO!

A saida do motor do servo-amplificador multi-eixo sé deve ser ativada/desativada com
o estagio de saida inibido.
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6.2.1
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~

Indicadores de operacao e irregularidades no médulo de alimentagao MXP

Tabela dos cédigos visualizados

Descrigao

Estado

Observagao / Acgao

Indicacao no
moédulo eixo

Indicagdes no modo de operagdao normal

Pronto a funcionar (ready).

Nenhuma irregularidade/aviso.
U,=>100V.

S6 indicagao de estado.

Indicagdes para diversos estados da unidade

Alimentagao do circuito inter-

Nenhuma irregularidade/aviso.

xao.

temperatura ambiente.

médio em falta ou abaixo de U.=>100 V. Verifique a alimentagéo. X
100 V. z
Indicagdes em caso de aviso
Pré-aviso 12xt. A .ut||'|zage30 f;lo modu’lo dg alimentagéo Ver|f|que‘a ap.hcagiao no que diz p
atingiu o limite de pré-aviso. respeito a utilizagao.
A temperatura do médulo de alimenta- |Verifique a aplicagéo no que diz
Pré-aviso da temperatura. ¢éo esta proxima do limite de descone- respeito a utilizagéo; verifique a P

Pré-aviso: Utilizagdo da resis-

téncia de frenagem interna
280 %

Verifique a utilizagao da uni-

A unidade ainda estéa pronta a funcionar dade e o projecto. Aplica-se,

apenas, a MXP81.

6.2.2 Tabela de irregularidades

Descrigao

Estado

Observagao / Acgao

Indicacao no
madulo eixo

Indicagdes em caso de irregularidade

Irregularidade no chopper

O chopper de frenagem nao esta

Consulte a lista de irregularidades dos

de frenagem. pronto a funcionar. modulos eixo. X
Mensagem de irregularidade emi-
Irregularidade, tensdo do tida pelo médulo de alimentagao Verifique a aplicacio proiectada e a
:_I circuito intermédio U, através do bus de sinal em caso resist?‘ancia dz freﬁa é)mj X
= demasiado alta. de tensdo demasiado elevada no gem.
circuito intermédio

= Irreqularidade. corrente do A corrente do circuito intermédio

I_I regufar o no moédulo de alimentagéo ultra-  Verifique a aplicagédo no que diz

_ circuito intermédio dema- limit . itid ito & utilizack X

siado alta passou o limite maximo permitido respeito a utilizagao.
: de 250 % lhom-

l Irregularidade na monitori- |A utilizagdo do médulo de alimen- | Verifique a aplicagdo no que diz X
|_| zagao 12xt. tagao atingiu o valor limite. respeito a utilizagao.

] Irregularidade na monitori- A_tempera~tura _do_mod_ulq de Ve_rlflque a apI|~ca.(;ao no que diz res-

(| zago da temperatura alimentacao atingiu o limite de peito a utilizagao; verifique a tempera- X

’ desconexao. tura ambiente.

‘|:| 1 E:S;%gixg%gi\ggiztgncia A unidade ndo esta mais pronta a Verifique a utilizagédo da unidade e o X
1), de frenagem interna funcionar projecto. Aplica-se, apenas, a MXP81.

= Irregularidade na alimenta- |-\ 402 g0 alimentagéo Verifique as cargas ligadas no que diz

-l ¢ao (fonte de alimentacéo interna respeito a sobrecarga ou unidade ava- -
= comutada interna). ’ riada.

= Capacitancia adicional em utiliza- A energia regenerativa é convertida em

il A ap ) . energia térmica através da resisténcia

]| . Sobrecarga térmica da ¢ao total. Resposta a irregulari- r IR

de frenagem. Verifique a utilizagéo da X

capacitancia adicional

dade, apenas, em fungéo das
configuragdes dos maédulos eixo.

unidade e o projecto. Aplica-se, apenas,
a MXP81.

Irregularidade na alimenta-
céao (fonte de alimentacéo
comutada interna).

Falha na tensao de alimentagao
interna.

Verifique as cargas ligadas no que diz
respeito a sobrecarga ou unidade
avariada.
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< Operagao
Indicadores de operagao e irregularidades no modulo eixo MXA

Tabela dos cédigos visualizados

Indicadores de operacgao e irregularidades no médulo eixo MXA

Descrigao ‘

Estado

Observagao/Agcao

Indicagdes durante a inicializagdo do médulo

GiElae =
N O N

Quando o firmware é carre-
gado (boot), a unidade passa |
por varios estados até chegar |+
ao estado de pronto a .
funcionar.

Estado: ndo pronto.
Estagio de saida inibido.
Nao é possivel uma comunicacéo.

» Aguarde até a inicializagao finalizar
completamente.
A unidade permanece neste estado:
Unidade avariada.

Indicagdes para diversos estados do aparelho

_]

Tensao do circuito intermédio
em falta.

Médulo de alimentagéo néo
pronto.

T

L
(RN N

Tensao de 24 VV no modulo de
eixos ou médulo de fonte de
alimentagdo comutada interno
nao pronto.

Médulo de eixos em estado
imobilizado seguro. *

.

1

a piscar

Anomalia na sincronizagéo
com o bus. Processamento
de dados néo pronto.

A fungéo de avaliagdo do
encoder ndo esta pronta.

Estado: ndo pronto.
Estagio de saida inibido.
E possivel uma comunicagao.

Verifique a alimentagéao.

Verifique o médulo de alimentagéo.

Verifique a tens&o de 24 V ou unidade avariada.

Funcgéo de seguranga ativada.

» Verifique a ligagéo do bus.

» Verifique a configuracéo da sincronizagédo
na unidade e no controlador.

» Verifique as configuragdes dos dados do
processo na unidade e no controlador.

»  Verifique se falta algum PDO.

* Os encoders estdo a ser inicializados.
* Aunidade permanece neste estado:
* Nao foi selecionado nenhum encoder.
+ O parametro "Fonte da velocidade
actual" ou "Posigao actual" indica um
encoder nao existente.

Indicagdes durante o processo de inicializagdo (os parametros sao resetados para os valores de defeito)

Inicializagao geral.

Inicializagéo do estado de
fornecimento.

Inicializagao na definicdo de
fabrica.

.

Inicializagdo do jogo 1 especi-
fico do cliente.

Inicializagdo do jogo 2 especi-
fico do cliente.

Estado: ndo pronto.
Estagio de saida inibido.
E possivel uma comunicagao.

Aguarde até a inicializagao finalizar
completamente.
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‘ Descrigao

Estado

Observacao/Acao

Indicagdes no modo de operagdao normal

cJ
-]

Inibicdo do estagio de saida |+

Estagio de saida inibido.

O acionamento néo é controlado pelo estagio
de saida. O freio é aplicado ou o motor abranda
gradualmente sem freio aplicado. Este FCB é
sempre selecionado com o terminal DI00. Pode
ser selecionado adicionalmente por outras
fontes.

ﬂ B Nao usado
:_I B Nao usado
ﬂ m N&o usado

Controlo da velocidade

EZIﬁ
o)

Controlo interpolado da
velocidade

|

Controlo em malha fechada

Controlo interpolado de malha
fechada

|

J
[

Controlo da posigao

Controlo interpolado da
posicao

Percurso de referéncia

Paragem

Paragem de emergéncia

Paragem no limite do sistema

Cam eletronica

Operacgao sincrona

Calibragdo do encoder
incremental

Controlo de retengéo

Modo manual (Jog)

DEE SRR D Do B
(i g O T R T i

Teste do freio

| Acionamento multiplo

Identificagdo da posigao do
rotor

Paragem em limites do
utilizador

Manual de Operagdo Resumido — Servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS®

Para mais informagdes, consulte a des-
cricao dos parametros MOVIAXIS®

Controlo da velocidade com gerador de rampa
interno.

Controlo ciclico da velocidade com referéncias
através do bus. O gerador de rampa esta dis-
posto fora da unidade, por ex., num controlador
de nivel superior.

Controlo do binario

Controlo ciclico do binario com referéncias
através do bus.

Modo de posicionamento com gerador de
rampa interno.

Modo ciclico de posicionamento com referén-
cias através do bus. O gerador de rampa esta
disposto fora da unidade, por ex., num contro-
lador de nivel superior.

O acionamento executa um percurso de refe-
réncia.

Desaceleragao no limite da aplicagéo. Este FCB
é também ativado quando estiver apenas sele-
cionado o FCB por defeito.

Desaceleracao no limite da paragem de
emergéncia.

Desaceleragéo no limite do sistema.

Cam eletronica ativa.

Operacéo sincrona ativa.

Comutagado do encoder em motores sincronos.

Controlo da posigdo na posigéo atual.

Modo manual ativo.

O freio é testado aplicando o binario com o freio
aplicado.

E utilizado para a operagéo de 2, 3 ou 4 motores
no modo de operacgao "controlo de velocidade
interpolado”.

E utilizado para detecdo da comutacéo de
motores sincronos.

E utilizado para a paragem em limites do
utilizador.
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= ~ Indicadores de operacao e irregularidades no médulo eixo MXA
6.3.2 Tabela de falhas
NOTA
. 4 . . 7 . 7 . ~ . rs .
1 E possivel visualizar codigos de falhas e subcédigos de falhas nao incluidos na lista
seguinte. Neste caso, contacte a SEW-EURODRIVE.
Um "P" na coluna "Fehlerreaktion" ("Resposta ao erro") significa que a resposta € pro-
gramavel. A resposta ao erro definida de fabrica é apresentada na coluna "Resposta a
falha".
As seguintes abreviaturas sao utilizadas para a designagdo dos médulos:
* "AM" para médulo de eixos
* "VM" para médulo de alimentagao
Sub-
Falh Falh i
alha falha alha Estado:'J do sistema Mensagem de
R LI o el saida binaria®)
Codigo Mensagem Codigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
s - Pronto a
Nao é f'alha (esta indi- funcionar = 1
cagao é uma indica- (dependente
00 |g&o de operagéo; do gstado do
ver visualizagédo da sistema)
operagéo) Falha = 1
*  Saida em curto-circuito Inibicdo do | . Pronto a fun-
01 Falha "Sobrecorrente" *  Motor demasiado potente estagio de i;igter‘mﬁeaaagﬂgacti:r cionar = 1
» Estagio de saida com defeito saida q a Falha =0
Esta falha é uma variante da falha
"Sobrecorrente", medida na tenséo P
02 Falha "Monitorizagédo de emissao do coletor do estagio de Lnslttgg?:gg Sistema a aguardar Err?gif)ongr =1
UCE" saida. A causa da falha é idéntica a saidg Arranque a quente Falha = 0
falha 01. A diferenciagao é feita s6
para efeitos internos.
Curto-circuito a terra Inibigdo do Pronto a
03 Eaarlrg? Curto circuito & +  no cabo do motor estagio de glesitrirggligg)q;szgosistema funcionar = 0
*  no conversor saida ¢ Falha=0
* no motor
Mensagem de erro emitida pelo
maddulo de alimentagdo via bus de
sinal.
« Poténcia regenerativa excessiva
»  Circuito da resisténcia de ihins
04 Falha"Chopper de frenagem interrompido Ien;:)é:(é?é)gg Sistema a aguardar Er,?é}gon:r =1
frenagem” + Resisténcia de frenagem em p Arranque a quente A
e saida Falha =0
curto-circuito
* Resisténcia de frenagem com
impedancia excessiva
*  Chopper de frenagem com
defeito
Falha "Timeout no sis- o . [Inibicdo do | o; Pronto a
. = A ligagéo entre o VM e o AM via bus P Sistema bloqueado : —
05 ﬁVT/? de informaggo de sinal foi interrompida zz:gg'o de Reinicializagédo do sistema Eg}ﬁg)r;aé =0
01 Interrupgéo na ligagéo do bus de
sinal
02 Flag de timeout do bus de sinal ndo
pode ser resetada
Mensagem de erro emitida pelo
06 Falha "Falha na fase moédulo de alimentagéo via bus de so
de alimentacao” sinal. Foi detetada falta de uma fase indicacéo
de alimentagéo.
Mensagem de erro emitida pelo
W maodulo de alimentagado através do  Inibigdodo | «; Pronto a
07 E?g:amécdliroc"ulto bus de sinal em caso de tenséo estagio de 2|rsr;enm3eaaagltjgrr]ctigr funcionar = 1
demasiado elevada no circuito saida a a Falha=0
intermédio
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Falha g‘l’ﬁ; Falha Estado do sistema

Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
Res- saida binaria

Codigo Mensagem Codigo Causa posta?

A monitorizagédo da velocidade
08 Falha "Monitorizacéo detetou um desvio nao permitido

da velocidade" entre a velocidade nominal e a
velocidade real.

Pronto a
funcionar = 1
Falha=0

Inibigéo do
estagio de
saida

Sistema a aguardar
Arranque a quente

01  Monitorizagdo da velocidade motora

02 Monitorizagéo da velocidade regene-
rativa

03 Limite do sistema "velocidade real"
ultrapassado

A temperatura do AM atingiu ou ultra-
passou o limite de desligamento. Paragem
Causas possiveis: com atraso
« temperatura ambiente dema- de

siado elevada paragem
* convexao nao favoravel de emer-
« ventilador avariado géncia (D),
* capacidade de utilizagdo média (P)

demasiado elevada
01 Limite da temperatura do dissipador

de calor ultrapassado

Pronto a
funcionar = 1
Falha=0

Sistema a aguardar

1 Falha "Sobretempera-
Arranque a quente

tura" AM

02 O segundo sensor de temperatura da
eletronica sinaliza sobretemperatura.

O segundo sensor de temperatura da
12  eletronica sinaliza aviso prévio de
sobretemperatura.

* O freio ndo se encontra ligado
* O cabo do freio é desligado em
estado ligado
« Sobrecarga por corrente exces-
siva > 2 A (F13 tem prioridade) Inibigdo do
12 Falha "Saida do freio" « Sobrecarga devido a atuagdes  estagio de
demasiado frequentes (aprox. saida
> 0,5 Hz)
A monitorizagéo esta ativada com a
configuragao de parametro "Freio
presente" e "Freio aplicado".

. Pronto a
Sistema a aguardar funcionar = 1

Arranque a quente Falha = 0

01 Saida do freio

Tensao de alimentagao do freio fora
da tolerancia de +10 / -0%. A monito-
13 Falha "Alimentagéo rizagdo esta ativada com a configura-

do freio" ¢ao de parametro "Freio presente" e
"Freio aplicado", e para motores CMP
e DS.

01 Tensao de alimentagéo do freio

Pronto a
funcionar = 1
Falha=0

Inibigéo do
estagio de
saida

Sistema a aguardar
Arranque a quente

. Pronto a
Sistema bloqueado funcionar = 0

Reinicializagéo do sistema Falha=0

Inibigéo do
estagio de
saida

Falha no resolver ou na avaliagéo do

14 Falha "Resolver resolver.

01 Detecéo de rutura do arame no
resolver

02 Erro de emulagéo do resolver
(velocidade demasiado alta)

03 Periodo nao permitido do sinal de
sincronizagéo

04 Falha do sinal de sincronizagao
05 Parametrizagdo incorreta do DSP

06 Saturagéo na entrada do conversor
A/D

07 |Nao foi possivel inicializar o PLL

Falha na verificacdo da redundancia |
08 ciclica através da flash de dados
(X flash)

Falha na verificagdo da redundancia
09 (ciclica através do programa flash
(P flash)

Falha na verificagdo da redundancia
10 [ciclica através do programa flash
(P flash)

11 O watchdog do DSP atuou

12 | Instrugdo invalida no DSP
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Sub-
Falha S Falha Estadodosistema 0.
R LR T saida b?néria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
13  Interrupgao inesperada no DSP
14 | Interrupgéo de software no DSP
15 |Hardware stack overflow no DSP
16  ONCE Trap no DSP
17  |Interrupgdo A no DSP
18 | Interrupgdo B no DSP
19 Angulo ndo permitido durante a
calibragéo
20 Falha ao apagar a memodria flash
durante a calibragao
21 Falha ao programar a meméria flash
durante a calibragéo
22 Falha ao verificar a meméria flash
durante a calibragéo
23 |Avaliacdo do resolver ndo calibrada
24 | PLL bloqueado durante a operagao
256 Fase de inicializagdo do DSP conclu-
ida fora do tempo permitido
267 Sinal de pronto a funcionar do DSP
emitido fora do tempo permitido
Contactor contra ultrapassagem de Efetue a configuragao
512 divisdo devido a limitagéo da veloci- correta dos valores de
dade atual. Contador/denominador do
sistema
" .. Inibicdodo |, Pronto a
15 Falha Epcoder Fglha na %@oma de controlo dos sinais estagio de Sls_te_ma _bloq~ueado _ funcionar = 0
absoluto Hiperface™. saida Reinicializagéo do sistema Falha = 0
* Verifique as ligagdes
Comparagéao da posigao absoluta do dos sinais dos canais
01 encoder (via canal de parametros * Verifique as fontes de
Hiperface®) com a posicao incre- interferéncia
mental do eixo, a cada segundo. *  Substitua o encoder
* Substitua a carta
] . Confirme se este encoder
02 Tipo de encoder desconhecido pode ser utilizado
Entrada para encoder Informagdes da etiqueta de caracte- Substitua o encoder
do aparelho base risticas do encoder corruptas. A
03 | soma de verificagdo de bloco através
da gama de valores do fabricante do
encoder € incorreta.
T ® :
%ﬁgc;g?;rn;hperface sinaliza uma * Verifique a cablagem e
- ) . as fontes de interferén-
3267 O codigo de erro tem a seguinte cia

forma: [valor exibido] -32. Solicite
mais informagao junto da SEW-
EURODRIVE.

Caso contrario,
substitua o encoder
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Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Res-
posta?

Estado do sistema
Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

Entrada para encoder
do aparelho base

256

257

» Encoder SSI: Queda da alimenta-
¢ao de tensdo de 12V

* O encoder SSI sinaliza falhas
através do bit de falha registado
no protocolo SSI

Encoder SSI: Rutura no cabo de
impulsos ou de dados

Verifique a alimenta-
¢ao de tensao do
encoder SSI

Verifique as configura-
¢des do encoder SSI
(bit de falha)

Verifique a cablagem
Verifique as fontes de
interferéncia

Substitua o encoder

Verifique a cablagem
Verifique as fontes de
interferéncia e a tensdo
de alimentagao
Verifique o parametro
de colocagéo em fun-
cionamento

Substitua o encoder

258

259

Encoder SSI: Posigao fora da faixa
de tolerancia

Encoder SSI: Trem de pulsos SSI
ndo compativel com o intervalo de
amostragem da velocidade

Verifique as fontes de
interferéncia (interrup-
¢ao do raio de luz,
refletor, cabos de
dados, etc.)

Verifique o parametro
de colocagéo em fun-
cionamento

Aumente a frequéncia
de impulsos SSI
Verifique o parametro
de colocagédo em fun-
cionamento

260

Encoder SSI: Falha definida pelo utili-
zador através da mascara de falha

O encoder SSI sinaliza
falha; ver folha de
dados do encoder
Verifique o parametro
de colocagado em fun-
cionamento

261

Encoder SSI: Nao existe nivel alto

Verifique a cablagem
Substitua o encoder

513

Comparagéo entre posic¢ao bruta e
contador de canal em encoder EnDat
incorreta

Verifique a cablagem
dos sinais dos canais
Verifique as fontes de
interferéncia
Substitua o encoder
Substitua a carta

514

Parametro EnDat de passos de medi-
¢ao invalido

Eventualmente, nédo é
possivel utilizar o tipo
de encoder EnDat!
Substitua o encoder

515

Parametro EnDat de resolugao
invalido

Eventualmente, néo é
possivel utilizar o tipo
de encoder EnDat!
Substitua o encoder

516

Parametro EnDat de multi-volta
invalido

Eventualmente, néo é
possivel utilizar o tipo
de encoder EnDat!
Substitua o encoder

544 —
575

O encoder EnDat sinaliza falha. Os
cédigos de falha podem ser encon-
trados na descri¢édo de protocolo
EnDat. Cédigo de falha EnDat = sub-
cédigo — 544, subcddigo — 4640 ou
subcodigo — 8736

Substitua o encoder
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Sub- .
Falha falha Falha Estadp do sistema Mensagem de
R LR T saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
Encoder opgéo 1 » Verifique a cablagem
Comparagédo da posigao absoluta do dos sinais dos canais
4097 encoder (via canal de parametros * Verifique as fontes de
Hiperface®) com a posicao incre- interferéncia
mental, a cada segundo. *  Substitua o encoder
*  Substitua a carta
4098 Tipo de encoder desconhecido
Informacgdes da etiqueta de caracte- Substitua o encoder
risticas do encoder corruptas. A
4099 'soma de verificagdo de bloco através
da gama de valores do fabricante do
encoder € incorreta.
v ® . :
glﬁgﬁg?ee%:lperface sinaliza uma » Verifique a cablagem e
4128 — O codigo de erro tem a seguinte ﬁwstef(r?fztr%?\::jiz
4163 |forma: [valor exibido] -4128. «  Caso contrario
Solicite mais informagao junto da bstit ! d
SEW-EURODRIVE. substitua o encoder
4352 Encoder SSI opgado 1: Queda da ten- Verifique a alimentagado de
sao de alimentacéo (12 V) tensao do encoder SSI
4353 Encoder SSI opgao 1: Rutura no Verifique a ligagéo ao
cabo de impulsos ou de dados encoder SSI
4354 Encoder SSI opgao 1: Posicéo fora Minimize as fontes de
da faixa de tolerancia interferéncias
Encoder SSI opgao 1: Trem de Ajuste uma frequéncia de
4355 pulsos SSI ndo compativel com pulso maior
o intervalo de amostragem da
velocidade
Encoder SSI opgao 1: Falha definida
4356 | pelo utilizador através da mascara de
falha
4357 Encoder SSI opgao 1: Nao existe Substitua a carta opcional
nivel alto ou o encoder
Comparagéo entre posic¢ao bruta e
4609 |contador de canal em encoder EnDat
incorreta
Valores EEPROM incorretos no
4610 encoder
4611 Valores EEPROM incorretos no
encoder
4612 Valores EEPROM incorretos no
Encoder opgéo 1 encoder
O encoder EnDat sinaliza um estado
de falha. O cédigo de erro tem a
4640 — seguinte forma: [valor exibido] —
4671 5640. Os codigos de erro estao enu-
merados na descrigéo do protocolo
EnDat.
4672 O encoder EnDat sinaliza um aviso

interno
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Sub-
Falh Falh i
alha falha alha Estadp do sistema Mensagem de
R R saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
*  Verifique as ligagdes
Comparagéao da posigao absoluta do dos sinais dos canais
8193 encoder (via canal de parametros * Verifique as fontes de
Hiperface®) com a posicao incre- interferéncia
mental do eixo, a cada segundo. *  Substitua o encoder
*  Substitua a carta
8194 Tipo de encoder desconhecido
Informacgdes da etiqueta de caracte- Substitua o encoder
risticas do encoder corruptas.
8195 A soma de verificagdo de bloco atra-
vés da gama de valores do fabricante
do encoder ¢é incorreta.
O encoder Hiperface® sinaliza uma . i
8224 — O codigo de erro tem a seguinte feréncia
8259 forma: [valor exibido] -8224. «  Caso contrario
Solicite mais informagao junto da substitua o enc,:oder
SEW-EURODRIVE.
O encoder SSI sinaliza queda da
8448 tensao
Detegéo de rutura do arame no
8449 encoder SSI
8450 Posicao do'encoder SSI fora da faixa
Encoder opgao 2 de tolerancia
Trem de pulsos SSI do encoder SSI Aumente a frequéncia de
8451 nao compativel com o intervalo de ciclo
amostragem da velocidade
8452 Encoder SSI, falha definida pelo utili-
zador através da mascara de falha
8453 Encoder SSI, ndo existe nivel alto Substitua a carta opcional
ou o encoder
Comparagéo entre posic¢ao bruta e
8705 contador de canal em encoder EnDat
incorreta
Valores EEPROM incorretos no
8706 encoder
Valores EEPROM incorretos no
LLL encoder
Valores EEPROM incorretos no
8708 encoder
O encoder EnDat sinaliza falha.
8736 — O cédigo de erro tem a seguinte
8767 forma: [valor exibido] — 8736. Os
cédigos de erro estdo enumerados
na descri¢do do protocolo EnDat.
O encoder EnDat sinaliza um aviso
G168 interno
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Indicadores de operagao e irregularidades no modulo eixo MXA

Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Estado do sistema
Medida a tomar

Res- Tipo de reset

posta?

Mensagem de
saida binaria

16

Falha "Inbetrieb-
nahme" ("Colocacéo
em funcionamento")

01

Falha durante a colocagédo em
funcionamento

Denominador do nimero de polos do '

resolver é diferente de 1

Inibicdo do
estagio de
saida

Sistema bloqueado
Reinicializagao do sistema

Pronto a
funcionar =0
Falha=0

02

03

Contador do numero de polos do
resolver € um valor demasiado
elevado

Contador do niumero de polos do
resolver € um valor demasiado baixo,
ie,=0

04

05

Denominador da resolugéo de emula-
¢do para o resolver é diferente de 1

Contador da resolugéo de emulagéao '

para o resolver € um valor demasiado
baixo

06

Contador da resolugéo de emulagao
para o resolver € um valor demasiado
alto

07

08

Contador da resolugdo de emulagéo
para o resolver ndo € uma poténcia
de dois

Denominador da resolugao de emula-|

¢éo para o encoder sinusoidal é dife-
rente de 1

09

Contador da resolugéo de emulagao
para o encoder sinusoidal é um valor
demasiado baixo

10

1

Contador da resolugdo de emulagéo
para o encoder Sinusoidal € um valor
demasiado alto

Contador da resolugéo de emulagéao '

para o encoder sinusoidal ndo € uma
poténcia de dois

100

O binario de teste desejado nao pode
ser alcangado pela combinagéo de
motor/conversor com os valores
limite atuais

Verifique os valores limite,
ajuste o binario de teste

512

513

Foi colocado em operagdo um motor
de tipo invalido

O limite de corrente configurado ultra-|

passa a corrente maxima do eixo

514

515

O limite de corrente configurado &
inferior a corrente nominal de magne-
tizagdo do motor

CFC: Fator para o calculo da corrente |

"g" ndo pode ser representado

516

Foi parametrizada uma frequéncia
PWM néo permitida

517

Parametro "Final speed flux table"
fora da gama permitida

518

519

520

Parametro "Final flux ID table" fora da
gama permitida

Habilitagéo do estagio de saida
foi pedida sem que o motor tenha
sido corretamente colocado em
funcionamento

A colocagao em funcionamento do
motor com o estagio de saida habili-
tado nao é possivel

521

522

O fator para o limite do binario ndo
pode ser representado (A)

O fator para o limite do binario ndo
pode ser representado (B)

525

Nao é possivel representar os fatores
para o filtro atual da corrente de
referéncia

526

Nao é possivel representar os fatores
para o limite de aumento de corrente
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Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Res-

posta?

Estado do sistema
Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

527

Filtro FIR de posigcéo nao pode repre-
sentar o tempo de atraso do encoder

528

Filtro FIR de velocidade ndo pode
representar o tempo de atraso do
encoder

529

Monitorizagéo térmica do motor I2t:
Dois pontos da curva com velocidade
igual na caracteristica velocidade/
binario

Aumentar a distancia entre
os pontos da curva

530

Parametrizagéo incorreta da cor-
rente maxima do motor

531

Identificagdo da posigao do rotor:
Tabela de corregéo para a frente

nao cresce de modo estritamente
monoétono

532

Identificagdo da posigao do rotor:
CMMin demasiado baixo

Corrente nominal do eixo
demasiado elevado em
relagdo ao motor

533

Identificagdo da posigéo do rotor ndo
autorizada para o motor colocado em
funcionamento

534

A frequéncia PWM para FCB 25 tem
que ser 8 kHz

Ajuste a frequéncia PWM
para 8 kHz

535

Indice TMU-Init ndo esta colocado

Coloque o indice TMU-Init

1024

Parametro de memorizagéo NV da
corrente nominal do aparelho é supe-
rior ao parametro de memorizagéo
NV da gama de medigéo da corrente

1025

Parametro de memorizagéo NV da
gama de medigao da corrente é zero

1026

Parametro de memorizagao NV da
gama de medigdo da corrente é zero

1027

Parametro de memorizagao NV da
gama de medigéo da corrente &
demasiado elevado

1028

Limites do sistema para velocidade
s@o maiores do que a velocidade
maxima possivel

1029

Limites da aplicagédo para velocidade
sd0 maiores do que a velocidade
maxima possivel

1030

1031

Tipo de sensor invalido para a tempe-
ratura do estagio de saida

CFC: Nao foi utilizado um encoder
absoluto como encoder do motor
para motores sincronos.

1032

CFC: Nao foi utilizado um encoder
absoluto como encoder do motor
para motores sincronos

1033

1034

Faixa de posigao no modo de dete-
¢ao da posicdo "Sem contador de
overflow" ultrapassada

Redutor duplo FCB: O ajuste de erro |

de atraso ndo deve ser menor do que
uma janela de erro de atraso
"normal”

deslocagao

Corrija aa elaboracéo
do projeto do trajeto de

1035

Redutor duplo FCB: A janela de erro
de atraso ndo deve ser menor do que
o limite de ajuste

1036

O offset Modulo de referéncia esta
fora do limite Modulo

Realize a colocagéo
em funcionamento
corretamente

1037

Valores de posigao do software; inter-
ruptores de fim de curso trocados,
positivo < negativo

1038

Sistema de encoder: Fator de nume-
rador (unidade do sistema) igual ou
superior ao fator de denominador
(unidade do sistema)

* Realize a colocagéo
em funcionamento

* Aumente o fator de
Contador (unidade do
sistema)

Manual de Operagdo Resumido — Servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS®

73



74

R

/é Operagao

= ~ Indicadores de operacao e irregularidades no médulo eixo MXA
Sub- .
Falha falha Falha Estadp do sistema Mensagem de
R LR T saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
1039 O encoder opgao 1 ndo pode avaliar O encoder tem de fun-
o tipo de encoder configurado cionar ligado a XGS11A
O encoder opgao 2 ndo pode avaliar Instale a carta opcional
1040 © tipo de encoder configurado respetiva ou ligue o
encoder desejado ao
hardware correto
A unidade ou a opgao ndo pode ava- Instale a carta opcional
1041 liar o tipo de encoder configurado respetiva ou ligue o
encoder desejado ao
hardware correto
1042 N&o ha comutagéo Coloque a comutagéo com
FCB25
1043 Corrente de paragem ndo permitida Desligue a fungéo de
para motor sincrono corrente em paragem
. . Inibicdo do | . Pronto a
17 E;;O |sr;terno decalculo A CPU detetou um erro interno estagio de i:’sr;enmﬁeaaaggg:g:r funcionar = 1
P saida queagq Falha =0
: : [Inibicdo do | o; Pronto a
19 S niemo de N solare o detetado um esiado st gq Sera HOE oma funcionar =0
) saida Falha =0
Inibigdo do | . Pronto a
Erro nos dados do = oo L7 Sistema bloqueado :
19 Dados do processo ndo plausiveis  estagio de L . funcionar =0
processo saida Reinicializagéo do sistema Falha = 0
01 Dados do processo: Binario maximo
negativo indicado
02 Dados do processo: Binario maximo
positivo indicado
03 Dados do processo: Limite de binario
motor negativo indicado
04 Dados do processo: Limite de binario
regenerativo negativo indicado
05 Dados do processo: O limite de bina-
rio para o quadrante 1 é negativo
06 Dados do processo: O limite de bina-
rio para o quadrante 2 é negativo
07 Dados do processo: O limite de bina-
rio para o quadrante 3 é negativo
08 Dados do processo: O limite de bina-
rio para o quadrante 4 é negativo
09 Controlo do binario: Velocidade
maxima < velocidade minima
10 Controlo da posigao: Velocidade
maxima < 0
1 Controlo da posigao: Velocidade
maxima < 0
Controlo da posi¢ao: Rotagdo minima
12 | 0
13 Dados do processo: Especificar
aceleracao negativa
14 Dados do processo: Especificar
desaceleragéo negativa
15 Dados do processo: Especificar sola-
vanco negativo
16 Combinagéo do nimero FCB e da
instancia FCB nao existe
17 Posicao de destino fora da faixa do
interruptor de fim de curso
Binario de teste durante o teste de Ajuste o binario de teste
18 frenagem superior ao limite do para um valor inferior ao
sistema limite do sistema
19 Dados do processo: Limite de veloci- Indique o limite de veloci-
dade negativo dade positivo
Solicitagdo de comutagdo do jogo de Iniba o estagio de saida
parametros com estagio de saida (selecione FCBO01 ou habili-
20 ativo. tacdo = 0) antes de ativar a

comutacao do jogo de
parémetros através dos
dados do processo
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Sub-
Falh Falh i
alha falha alha Estadp do sistema Mensagem de
R R saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
Selegao para destino ou fonte fora da A selegéo de destino e de
21  faixa permitida fonte tem que ser um
indice de tabela valido
FCB 09: Especificagdo do destino na Ajuste Médulo Underflow e
unidade do utilizador fora da faixa do Médulo Overflow na faixa
maodulo configurada de deslocacéo utilizada/
30 selecione as especifica-
¢Oes de destino de forma a
que estas permanegam
dentro da faixa do médulo
ativa.
FCB 09: A especificagdo do destino Aumente a resolugéo da
31 na unidade do utilizador leva a um unidade do utilizador
overflow do destino em unidades do "Posigao”
sistema
FCB 09: Médulo underflow >= Troque os valores de
32 | Mddulo overflow Médulo underflow e Médulo
overflow
FCB 09: Posigao de destino absoluta Realize o percurso de
33 solicitada mas nao referenciada referéncia para encoder
de posicéao
FCB 09: Limite de aceleragéo ou de Verifique a referéncia local,
desacelaragao = 0 transmitido os limites da aplicagao, os
34 limites do sistema e os
dados do processo trans-
mitidos
O limite de erro de atraso especifi-  Inibicdo do . Pronto a
20 Elrer?rc’?rﬁ caatraso, cam cado para o modo de cam eletronica estagio de iisr:;ml?eaaagﬂgﬁsr funcionar = 1
foi ultrapassado saida a a Falha=0
01 CAM: Erro de atraso, cam eletrénica
O limite de erro de atraso especifi-  Inibicdo do 4. Pronto a
21 E;irg ni%’g;?g%ﬁalrg cado para o modo de acionamento  estagio de i:’?;enmﬁ ea aagﬂgrr]?:r funcionar = 1
p duplo "Engel" foi ultrapassado saida q q Falha=0
01 FCB Acionamento duplo: Erro de
atraso na fase de ajuste
02 FCB Acionamento duplo: Erro de
atraso no modo de operagao normal
" P Foi detetada uma falha durante o Inibicdo do | . Pronto a
Falha "Memoéria ndo N P b P Sistema bloqueado h
25 o A " acesso a memoria ndo volatil de estagio de POSTRR . funcionar =0
volatil de parametros parametros saida Reinicializagao do sistema Falha = 0
01 Memoéria NV, acesso ao enderego
02 Falha na memdria NV
(MemoryDevice)
Falha durante a leitura dos dados da
memoria ndo volatil. Os dados néo
03 |podem ser utilizados devido a identifi-
cagao ou a soma de verificagdo com
defeito.
04 Erro de inicializagéo do sistema de
memoria.
05 A memoéria de valores fixos contém
dados invalidos.
A memoria contém dados incompati-
06 |veis de uma outra unidade (em
memorias de dados substituiveis)
07 Falha de inicializagdo da memoria NV
08 |Falhainterna, memoria NV
09 |Falha JFLASH, memodria NV
Falha de médulo FLASH, memdria
10
NV
Paragem
com desa-
celeragéo Pronto a
26 Falha "Terminal Foi emitida uma falha através de um de Sistema a aguardar funcionar = 1
externo” terminal de entrada binario. paragem Arranque a quente Falha = 0
de emer-
géncia (D),
(P)
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/é Operagao

= ~ Indicadores de operacao e irregularidades no médulo eixo MXA
Sub- .
Falha falha Falha Estadp do sistema Mensagem de
R LR T saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
01 Falha "Terminal externo"
Paragem
) = com desa-
. Um ou ambos os fins de Ccurso nao celeragdo _ Pronto a
27 Falha "Interruptor de podem ser detetados nos terminais de Sistema a aguardar funcionar = 1
fim de curso" de entrada programados ou na paragem Arranque a quente Falha = 0
palavra de controlo. de emer-
géncia
01 Faltam os dois interruptores de fim de
curso ou rutura do arame
02 Fins de curso trocados
Paragem
com desa-
celeragéo Pronto a
28 Falha "Timeout no bus Interrupgéo na comunicacao dos de Sistema a aguardar funcionar = 1
de campo” dados do processo. paragem  Arranque a quente Falha = 0
de emer- B
géncia (D),
(P)
01 Falha "Timeout no bus de campo”
Paragem
com desa-
) ) leragéo
e O interruptor de fim de curso de ce . Pronto a
29 E;%W';'g gi:grz‘%g.? hardware foi alcangado durante o d:ra em 2::;??39383952;?3 funcionar = 1
¢ processo de posicionamento g 9 q a Falha =0
e emer-
géncia (D),
P
01 Interruptor de fim de curso direito
alcancado
02 Interruptor de fim de curso esquerdo
alcangado
v O acionamento nao pode ser imobili-  Inibicdo do | 4. Pronto a
30 g:lsgi e-llie":;eggf. na zado dentro do tempo de atraso estagio de ilrsr;enmﬁeaaagﬂgrr]cti:r funcionar = 1
¢ especificado saida a a Falha=0
01 Timeout na rampa de paragem
02 Timeout devido a violagédo do limite
de tempo da aplicagao
03 Timeout devido a violagao do limite
de tempo do sistema
04 Timeoqt na rampa de paragem de
emergéncia
" R O sensor de protegdo contra sobre- "Sem res- Pronto a
31 ;?(I:haa.rg?ﬁegiorég:ér" temperatura (KTY/TF/TH) do aciona- posta" (D), Sem resposta funcionar = 1
mento foi ativado P) Falha =1
01 Foi detetada rutura do arame no
sensor de temperatura do motor
02 Foi detetado curto-circuito no sensor
de temperatura do motor
03  Temperatura excessiva no motor KTY
04 Temperatura excessiva no motor
(modelo de motor sincrono)
05 Temperatura excessiva no motor
(TF/TH)
06 Temperatura excessiva no motor
(modelo 12t)
Falha "Timeout . . . y Inibigdo do Pronto a
3 boot maduo e Qe ndoesiapronto ould asigoce SSlemationiendo ., funcinar o
alimentagao” saida Falha=0
Falha durante a sincronizagéo
01 | de inicializagdo. com médulo de
alimentagéo
Falha "Distancia de Uma especificagdo de erro de distan-  Inibicio do | . Pronto a
36 |atraso em operagéo cia maxima permitida foi ultrapas- estagio de ilr?z\mﬁea aagﬂ:;?:r funcionar = 1
sincrona" sada em operagao sincrona saida q a Falha =0
01 FCB operacéao sincrona: Erro de
atraso
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Falha

Codigo Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Estado do sistema
R Medida a tomar
posets:z) Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

Falha "Watchdog do

37 sistema"

Falha "Fungdes

38 tecnoldgicas"

Timeout do temporizador de
Watchdog interno ultrapassado

Falha numa das fungdes
tecnoldgicas

Inibicdo do
estagio de
saida

Sistema bloqueado / Reset
da CPU

|Paragem

com limites Sistema a aguardar
da aplica- |Arranque a quente
géo (P)

Pronto a
funcionar =0
Falha=0

Pronto a
funcionar = 1
Falha =0

01

Funcgéo de cam: Foi introduzido um
ponto de comutagao com flanco
negativo < flanco positivo

02

Funcéo de cam: Overflow do
comando processamento do ponto
de comutagao

03

Cam: tipo do bloco de controlo do
fluxo invalido

04
05
06

Cam: tipo do bloco de tabela do fluxo
invalido

Cam: tipo do bloco ProfGen invalido |

Cam: tipo do bloco Derivate Gen.
invalido

07

Cam: tipo de bloco Motor Mgmt.
invalido

08

09

Cam: versao do bloco de controlo
do fluxo mais recente do que a do
firmware

Cam: versao do bloco de tabela

do fluxo mais recente do que a do
firmware

10

11

Cam: versao do bloco ProfGen mais
recente do que a do firmware

Cam: versao do bloco Derivate Gen. |

mais recente do que o do firmware

12

Cam: versao do bloco Motor Mgmt.
mais recente do que a do firmware

13

Cam: endereco inicial do bloco de
tabela de fluxo da Cam nao existente
no DDB

14

Cam: o denominador de uma curva
matematica ndo pode ser zero

15

Cam: tipo da curva inicial ndo
permitido

16

17

Cam: este tipo de curva ndo é
permitido

Cam: o comprimento da curva mate- '

matica tem que ser maior ou igual a 2

18

Cam: o ciclo mestre de uma curva
definida por pontas de curva tem que
ser superior a zero

19

Cam: nao sao permitidas sequéncias
de fungdes de transmisséo (transfer
functions)

20

Cam: a sequéncia da fungéo de
transmissdo apos SpeedControl nao
é permitida

21

Cam: a sequéncia de SpeedControl
apos a curva matematica nao é
permitida

22

Cam: a sequéncia de SpeedControl
apos o controlo da posigéo absoluta
nao é permitida

23

Cam: a sequéncia de SpeedControl
apos o controlo da posigéo absoluta
néo é permitida

24

Cam: O numero da curva inicial &
negativo (n&o inicializado)

35

Cam: umeros de curva negativos néo
sao permitidos (n&o inicializado)
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/é Operagao

= ~ Indicadores de operacao e irregularidades no médulo eixo MXA
Sub-
Falha S Falha Estadodosistema 0.
R R saida b?néria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa 2) Tipo de reset

Cam: enderecos iniciais de curvas

26 |matematicas negativos ndo sdo
permitidos (n&o inicializado)

28 Cam: modo de inicializagdo nao
permitido

29 Cam: modo de corregédo do percurso
restante ndo permitido

30 Cam: Endereco inicial do bloco
Cam_ProfGen nao existente no DDB

31 Cam: Endereco inicial do bloco Cam1
ndo existente no DDB

32 Cam: Endereco do Cam1 Master
Source nao existente no DDB

33 Cam: Endereco inicial do bloco Cam2
nao existente no DDB

34 Cam: Enderego do Cam2 Master
Source ndo existente no DDB

35 Cam: Enderego inicial do bloco Cam3
néo existente no DDB

36 Cam: Endereco do Cam3 Master
Source nao existente no DDB
Cam: Endereco inicial do bloco

37 | Cam_DerivateGen nao existente no
DDB

38 Cam: Endereco do Derivate Gene-
rator Source nao existente no DDB

39 Cam: Enderego inicial do bloco Motor
Management nao existente no DDB

40 Cam: Endereco de Y-source Motor
Management n&o existente no DDB

41 Cam: Endereco de V-source Motor
Management néo existente no DDB

42 Cam: Enderego de A-source Motor
Management néo existente no DDB
Cam: Endereco de Motor Manage-

43  'ment MPrectrl-Source ndo existente
no DDB
Cam: Enderecgo de Motor-Manage-

44 ment JRel-Source ndo existente no
DDB
Cam: Enderego de Motor-Manage-

45 | ment JRelToPhi-Source n&o existente
no DDB

46 Cam: O comprimento da curva mate-
matica tem que ser maior ou igual a 3

47 Cam: Modo de Motor-Management
nao permitido

48 Cam: Modo de inicializagdo do CAM-
Prof-Gen nao permitido

50 PositionSetpointGen: Calculo da
referéncia desativado

51 PositionSetpointGen: Estrutura de
dados ultrapassa o limite DDB

52 PositionSetpointGen: O tipo ndo
coincide

53 PositionSetpointGen: Versdo no DDB
mais recente do que a do firmware

54 EGear: o ciclo mestre com alcance
por percurso nao pode ser zero

55 EGear: o ciclo mestre com alcance
por percurso ndo pode ser zero

56 EGear: os parametros para o alcance
controlado séo invalidos

57 PositionSetpointGen: tempo de filtro
fora dos limites

58 PositionSetpointGen: factor do

escravo nulo
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Sub-
Falha Falha Estado do sistema
falha R Medida a tomar ya?:j]:al‘)?re\;'i:e
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa 2) Tipo de reset

59 | EGear: Parametros nao ativo

60 |E-Gear: O tipo ndo coincide

61 EGear: Versdo no DDB mais recente
do que a do firmware
PositionSetpointGen: ModuloMin >=

62 | ModuloMax ou um parametro fora
dos limites

63 PositionSetpointGen: Fonte da posi-
¢éo fora do DDB

80 Fonte da posicao fora do DDB

100 VEncoder: Estrutura de dados ultra-
passa o limite DDB

101 VEncoder: O tipo ndo coincide

102 VEncoder: Versdao no DDB mais
recente do que a do firmware

103 VEncoder: Os parametros da rampa
sdo invalidos

104 EncoderV: Divisor nulo

105 VEncoder: ModuloMin >= ModuloMax

106 VEncoder: Especificagdo do destino
fora da faixa permitida

107 VEncoder: Posigao fora da faixa
permitida

108 VEncoder: Modo de operag¢ao néo
permitido
VEncoder: Velocidade demasiado

109 elevada de forma a que o valor
Modulo é ultrapassado em 500 ps
VEncoder: Parametros "max.

110  Velocity" e "max. Jerk" fora da faixa
autorizada

120 DataRecord: a estrutura de dados
ultrapassa o limite DDB

121 DataRecord: o tipo ndo coincide

122 DataRecord: Versdao no DDB mais
recente do que a do firmware

123 DataRecord: Tempo de interpolagéo
fora dos limites

124 DataRecord: M6duloMin >= Médulo-
Max ou um parametro fora dos limites

125 DataRecord: Fonte da posigcéo fora
do DDB

126 A fonte de interrupgao alterou o
estado "A aguardar a interrupgao”

127 O nivel de interrupgao alterou o
estado "A aguardar a interrupgéo”
DataRecord: PositionExternSource

128 fora do DDB ou n&o é um indice
permitido

140 DataBuffer: a estrutura de dados
ultrapassa o limite DDB

141 DataBuffer: o tipo ndo coincide

142 DataBuffer: Versao no DDB mais
recente do que a do firmware

160 SystemData: a estrutura de dados
ultrapassa o limite DDB

161 SystemData: o tipo néo coincide

162 SystemData: Versdo no DDB mais
recente do que a do firmware

180 EventControl: o tipo ndo coincide

181 EventControl: Versdo no DDB mais
recente do que a do firmware

182 EventControl: MéduloMin >= Mdédulo-
Max ou um parametro fora dos limites

183 | EventControl: Fonte fora do DDB
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Indicadores de operagao e irregularidades no modulo eixo MXA

Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Res-

Causa postaz)

Estado do sistema
Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

184

CAM Controller: Comprimento da
estrutura DDB invalido

185

186

CAM Controller: Tipo de estrutura
DDB invalido

CAM Controller: Versao da estrutura |
DDB invélida

187

CAM Controller: Fonte de dados
invalida

188

CAM Controller: Referéncia da Cam
invalida

189
190

CAM Controller: Dados da Cam
invalidos
CAM Controller: Erro no canal

39

Erro "Percurso de
referéncia”

01

Inibigao do
estagio de
saida (D),

P)

FCB Percurso de referéncia: Timeout

durante a busca do impulso zero

Ocorreu uma falha durante o
percurso de referéncia

Sistema a aguardar
Arranque a quente

Pronto a
funcionar = 1
Falha=0

02

FCB Percurso de referéncia: Fim de
curso de hardware antes da cam de
referéncia

03

FCB Percurso de referéncia: Fim de
curso de hardware e cam de referén-
cia ndo alinhados

04

FCB Percurso de referéncia: Para
"Typ0" tem que ser selecionado "refe-
renciar para o ponto zero"

06

O encosto fixo esta antes dos fins de
curso/cam de referéncia

Mova ou ligue os fins de
curso/cam de referéncia

07

Fim de curso/cam de referéncia
néo alinhados/sobrepostos com
o encosto fixo

Configure o fim de
curso/cam de referéncia
alinhados ou sobrepostos
com o encosto fixo.

08

No modo de offset de referéncia
"Posicao absoluta monovolta", o
offset de referéncia tem que ser
menor do que 1 volta do encoder

Ajuste o offset de referén-
cia para um valor inferior a
1 volta do encoder

99

FCB Percurso de referéncia: O tipo
de percurso de referéncia foi alterado
durante o percurso

40

Falha "Sincronizagao
de arranque”

01

Nao foi possivel executar correta- Inibigéo do
mente a sincronizagdo de uma carta estagio de
opcional saida

Bus opcional nao pronto a funcionar

ou falha na carta opcional

Sistema bloqueado

Reinicializagdo do sistema

Pronto a
funcionar =0
Falha=0

02

Timeout durante a sincronizagéo de
arranque com a opg¢ao ou falha na
carta opcional

03

04

E necessaria uma nova sincroniza-
¢ao de arranque para NG-DPRAM

Timeout durante a sincronizagéo de
arranque com a opgéo ou falha na
carta opcional de encoder

'Verifique a ligacdo com o

bus opcional

41

Falha "Timer
Watchdog para
opgao"

A ligagéo entre a unidade de proces- Inibigao do
samento principal e a da opgéo estagio de
deixou de existir saida

Sistema bloqueado
Reinicializagéo do sistema

Pronto a
funcionar =0
Falha =0

01

O burst no bus opcional foi interrom-
pido por um acesso Unico

02

03

Demasiadas opgoes instaladas ou
demasiadas opg¢des do mesmo tipo

Falha na gest&o dos recursos do sub-|
sistema opcional

04
05

Falha num driver das opgdes
Comprimento do burst ndo permitido

06

Opgao detetada com o seletor do
endereco configurado para "0"

Ajuste o seletor do ende-
reco adequadamente ao
slot para carta opcional
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Sub-
Falh Falh i
alha falha alha Estadp do sistema Mensagem de
R R saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
. Ajuste o seletor do ende-
07 Zg:rrrr]lod:rtfjt:gasoduas Opgoes com o reco adequadamente ao
¢ slot para carta opcional
Erro na verificagdo da redundancia ' . =
08 ciclica XIAT1A Substitua a opgao XIA11A
09 Ocorreu Watchdog em XIA11A Substitua a opgdo XIA11A
10 Possivel violagéo do ciclo XIA11A Informe o programador
System Tick
1" SERR no bus opcional Substitua a opcéo
12 Resetde 5V naopgédo XFP11A
|Substitua a opgé&o ou o
13  |Erro Watchdog em CP923X firmware da opgdo
Timeout durante o acesso a carta . =
14 opcional Substitua a opgéo
15 Interrupgao de falha para a qual
nenhuma causa pode ser identificada
18 Falha no bus opcional Verifique a carta opcional
(eventualmente avariada)
19 Mensagem de erro vindo da ligagéo Comunique a falha do
do bus opcional firmware
Nenhum sinal de sincronizagao
21 |dentro de um determinado periodo de
espera
O periodo de sincronizagao ndo é um
22 | numero integral divisivel por periodo
basico
23 Relagéao periodo de sincronizagéo/
basico ndo permitida
24 Duragéo do periodo de sincronizagao
fora da faixa permitida
25 Timer overflow dentro da area de
escrita do registo timer
26 Perda da referéncia entre EncEmu
timer e Count timer
Velocidade demasiado elevada
27 |(numero max. de contagens ultrapas-
sado)
28 Parametro n&o permitido (fonte Emu,
histerese Emu, resolugéo Emu)
29 Controlador de fases no limite de
referéncia
30 |Nao ocorreu Captura
Opgao de encoder 1 ou 2: Erro na Substitua a XGH / XGS
31 verificagdo da redundancia ciclica na
flash interna do XC161
32 | Diferenga angular maxima excedida
33 XGS/XGH opgéo 1: Modo de posigao Atualizagdo do firmware da
nao suportado opgao
34 XGS/XGH opgéo 2: Modo de posigao Atualizagéo do firmware da
nao suportado opgéao
Uma especificagao de erro de distan-
cia maxima permitida foi ultrapas-
sada durante o posicionamento
« Encoder incremental ligado
Falha "Distancia d incorretamente Inibicao d Pront
alha "Distancia de « Rampa de aceleragéo demasiado Inibicdo do . ronto a
42 atraso de posiciona- pequena estagio de i:,?::gﬁ::gﬂ:ﬁ:r funcionar = 1
mento" + Componente P do controlador de saida Falha =0
posi¢cao demasiado pequeno
* Parémetros do controlador de
velocidade mal definidos
*  Valor da tolerancia do erro de
atraso muito pequeno
01 FCB Posicionamento falha de atraso |
02 | FCB modo manual falha de atraso
03 |FCB Standard falha de atraso
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Sub-
Falha S Falha Estadodosistema 0.
R R saida b?néria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
. = Paragem
wr Ocorreu uma interrupgao durante o o . Pronto a
Falha "Timeout . . com limites | Sistema a aguardar : _
43 | omoto” cs:gpigolo através de uma interface da aplica- Arranque a quente Ejar}ﬁg)r;a(r) =1
Géo
01 FCB Modo manual: Timeout na
comunicagao durante o controlo do
sentido
02 O watchdog para a comunicagédo 1. Verifique a ligagéo ao
segura dos parametros foi ativado aparelho 2. Aumente o
mas nao reatuou a tempo. (ligagéo a tempo de timeout do
unidade nao existe ou demasiado watchdog (max. 500 ms) 3.
lenta) Reduza a utilizacdo do
computador controlador,
feche programas adicio-
nais, por ex., plugins do
Motionstudio desnecessa-
rios
Inibigdo do | Pronto a
44  |Falha "Utilizagao Ixt" Conversor em sobrecarga estagio de ilstema a aguar?ar funcionar = 1
saida rranque a quente Falha = 0
01 Limite de corrente Ixt inferior a
corrente "d" necessaria
02 Limite de diferenga de temperatura
do chip ultrapassado
03 Limite da temperatura do chip
ultrapassado
04 Limite da capacidade de utilizagao
ultrapassado
05 |Foi detetado curto-circuito no sensor
06 |Limite da corrente do motor excedido
45 Falha"Inicializagdo do Falha durante a inicializagdo do Lnslgg?l:gg Sistema bloqueado / Reset Err?gf)on:r =0
sistema"” sistema tag da CPU _
saida Falha=0
01 Os offsets de corrente medidos estao
fora dos valores limite permitidos
Ocorreu uma falha na formacgéo na
02 verificagdo da redundancia ciclica
para o firmware
03 Falha no bus de dados durante o
teste da RAM
04 Falha de endereco de bus durante o
teste da RAM
05 Falha na célula da memdria durante
o teste da RAM
20 Versao FPGA incorrecta para o Carregue novamente BSP
firmware actual ou o firmware
Paragem
com desa-
46 Falha "Timeout SBUS Interrupgcéo na comunicagéo através g:leragao Sistema a aguardar Err?cr:]igongr =1
#2" do SBUS #2 paragem Arranque a quente Falha = 0
de emer-
géncia [P]
01 | Timeout CANopen CAN2: Falha no
controlo, ruptura no cabo
50 Falha da alimentacao Falha na tensao de alimentacao de Lnslgg?géig Sistema bloqueado Err?é}f)ongr =0
de24V 24V saidg Reinicializagdo do sistema Falha = 0
01 Falha nos sinais de 24 V ou avaria na | 'Verifique a alimentacao de
fonte de alimentagédo comutada 24V
04 Conversor AD interno: A conversao

A/D néo foi executada
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Indicadores de operacéo e irregularidades no médulo eixo MXA — ~

Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Res-
posta?

Estado do sistema
Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

51

Falha "Fins de curso
de software"

Foi alcangado um fim de curso de
software durante o processo de
posicionamento

Paragem
com desa-
celeragéo
de
paragem
de emer-
géncia (D),
(P)

Sistema a aguardar
Arranque a quente

Pronto a
funcionar = 1
Falha=0

01

Foi alcangado um fim de curso de
software direito

02

Foi alcangado um fim de curso de
software esquerdo

53

Falha "Flash na verifi-
cagao da redundan-
cia ciclica"

Ocorreu uma falha na verificagdo da
redundancia ciclica no codigo do
programa pelo cédigo Flash RAM
ou no resolver DSP.

Inibicdo do
estagio de
saida

Sistema bloqueado
Reinicializagdo do sistema

Pronto a
funcionar =0
Falha=0

01

02

Falha CRC32 na secgao "Inicial Boot
Loader" da Flash EEPROM

Falha CRC32 na secgédo "Boot
Loader" da Flash EEPROM

03

Falha CRC32 na secgdo "DSP
Firmware" da Flash EEPROM

04

Falha CRC32 na Code RAM
(firmware) ap6s a cépia da flash
EEPROM

05

06

07

09

Falha CRC32 na Code RAM
(firmware) durante o controlo da
operagao

Falha CRC32 na Code RAM
(firmware) ap6s o reset do software
ou do watchdog (falha na CPU atuou
por inconsisténcia da code)

Falha CRC32 na Code Ram
(firmware): A leitura repetitiva da
mesma célula da memoria detetou
data diferente

Detecao de falha Bit na BootLoader- '
Package

10

Detecéo de falha Bit na Board-
SupportPackage

1

Detecao de falha Bit no firmware

55

56

Falha "Configuragéo
FPGA"

Falha "RAM externa"

Falha interna no médulo logico
(FPGA)

Falha interna no médulo RAM
externo

Inibicdo do
estagio de
saida

/Inibigao do |

estagio de
saida

Sistema bloqueado / Reset
da CPU

Sistema bloqueado / Reset
da CPU

Pronto a
funcionar =0
Falha=0

Pronto a

funcionar =0
Falha=0

01

02

Falha de verificagédo read&write
DRAM assincrona

Falha de verificagdo read&write RAM |
burst assincrona

03

Falha de verificagdo read&write RAM
burst sincrona (Burst mode failure)

04

Falha na FRAM

05

Foi detetada falha de gestéo de con-
sisténcia FRAM

57

Falha "Encoder TTL"

Falha no encoder TTL

Inibigao do
estagio de
saida

Sistema bloqueado
Reinicializagao do sistema

Pronto a
funcionar =0
Falha =0

01
02

Encoder TTL: Rutura do arame

Encoder TTL: Falha de emulagéo
(velocidade demasiado alta)

03

Encoder TTL: Periodo n&o permitido
do sinal de sincronizagao

04

Encoder TTL: Falha do sinal de
sincronizagao

05

Encoder TTL: Parametrizagéo
incorreta do DSP
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= ~ Indicadores de operacao e irregularidades no médulo eixo MXA
Sub-
Falha S Falha Estadodosistema 0.
R R saida b?néria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
06 Encoder TTL: Saturagéo na entrada
do conversor A/D
07 Encoder TTL: Nao foi possivel
inicializar o PLL
Encoder TTL: Falha na verificagédo da
08 redundancia ciclica através da flash
de dados (X flash)
Encoder TTL: Falha na verificagédo da
09 redundancia ciclica através da boot
flash (B flash)
Encoder TTL: Falha na verificagdo da
10 redundancia ciclica através do pro-
grama flash (P flash)
1 Encoder TTL: O watchdog do DSP
atuou
12 Encoder TTL: Instrugéo invalida no
DSP
13 Encoder TTL: Interrupgéo inesperada
no DSP
14 Encoder TTL: Interrupgéo de
software no DSP
15 Encoder TTL: Hardware stack over-
flow no DSP
16  Encoder TTL: ONCE Trap no DSP
17  |Encoder TTL: Interrupgéo A no DSP
18 | Encoder TTL: Interrupgéo B no DSP
19 Encoder TTL: Angulo n&o permitido
durante a calibragao
20 Encoder TTL: Falha ao apagar a
memoria flash durante a calibragédo
21 Encoder TTL: Falha ao programar a
memoria flash durante a calibragao
22 Encoder TTL: Falha ao verificar a
memoria flash durante a calibragao
23 Encoder TTL: Avaliagédo do resolver
ndo calibrada
24 Encoder TTL: PLL bloqueado durante
a operagao
Encoder TTL: Fase de inicializagéo
256 | do DSP concluida fora do tempo
permitido
Encoder TTL: Sinal de pronto a fun-
257 |cionar do DSP emitido fora do tempo
permitido
» Verifique as ligagdes
dos cabos se a falha
ocorrer imediatamente
. . »  Verifique a fonte
stz o e e o de ierfeencia 5o
’ a falha ocorrer
esporadicamente
*  Substitua o encoder
*  Substitua a carta
513 Encoder da unidade base: Encoder Contacte a SEW-EURO-
TTL: EPLD sinaliza falha DRIVE
Encoder da unidade base: Encoder Efetue a configuracédo
514 TTL: Protegdo contra ultrapassagem correta dos valores de
de divisao devido a limitagao da Contador/denominador
velocidade atual. do sistema
4608 Encoder TTL opg¢éo 1: Falha no
controlo da amplitude
4609 Encoder TTL opgéo 1: Mensagem de
erro EPLD
Encoder TTL opgéo 1: Protecgao
4610 contra ultrapassagem de diviséo

devido a limitagdo da velocidade
actual
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Sub-
Falh Falh i
alha falha alha Estadp do sistema Mensagem de
R R saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa 2) Tipo de reset
8704 Encoder TTL opg¢éo 2: Falha no con-
trolo da amplitude
8705 Encoder TTL opgéo 2: Mensagem de
falha EPLD
Encoder TTL opg¢éo 2: Protecgao
8706 contra ultrapassagem de divisdo
devido a limitagdo da velocidade
actual
. L [Inibicdo do | o; Pronto a
sa Came Snooder [ae e avallagaodoencoder  stigiggg SSematiONERo e funcionar =0
saida Falha =0
01 Encoder sen/cos: Detecgao da rutura
do arame
02 Encoder sen/cos: Falha de emulagao
(velocidade demasiado alta)
03 Encoder sen/cos: Periodo ndo permi-
tido do sinal de sincronizagéo
04 Encoder sen/cos: Falha do sinal de
sincronizagao
05 Encoder sen/cos: Parametrizagédo
incorreta do DSP
06 Encoder sen/cos: Saturagédo na
entrada do conversor A/D
07 Encoder sen/cos: Nao foi possivel
inicializar o PLL
Encoder sen/cos: Falha na verifica-
08 caodaredundancia ciclica através da
flash de dados (X flash)
Encoder sen/cos: Falha na verifica-
09 cdodaredundancia ciclica através da
boot flash (B flash)
Encoder sen/cos: Falha na verifica-
10 ¢aodaredundancia ciclica através do
programa flash (P flash)
1 Encoder sen/cos: O watchdog do
DSP atuou
12 Encoder sen/cos: Instrucéo invalida
no DSP
13 Encoder sen/cos: Interrupgéo inespe-
rada no DSP
14 Encoder sen/cos: Interrupgéo de
software no DSP
15 Encoder sen/cos: Hardware stack
overflow no DSP
16 Encoder sen/cos: ONCE Trap no
DSP
17 Encoder sen/cos: Interrupgédo A no
DSP
18 Encoder sen/cos: Interrup¢do B no
DSP
19 Encoder sen/cos: Angulo ndo permi-
tido durante a calibragao
20 Encoder sen/cos: Falha ao apagar a
memoéria flash durante a calibragéo
Encoder sen/cos: Falha ao pro-
21 | gramar a memoria flash durante a
calibragdo
22 Encoder sen/cos: Falha ao verificar a
memoéria flash durante a calibragéo
23 Encoder sen/cos: Avaliagao do
resolver ndo calibrada
24 Encoder sen/cos: PLL bloqueado
durante a operacao
Encoder sen/cos: Fase de inicializa-
256 | c¢ao do DSP concluida fora do tempo
permitido

Manual de Operagdo Resumido — Servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS®

85



6

86

R

/é Operagao

= ~ Indicadores de operacao e irregularidades no médulo eixo MXA
Sub-
Falha S Falha Estadodosistema 0.
R LR T saida b?néria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa- 2) Tipo de reset
Encoder sen/cos: Sinal de pronto a
257 funcionar do DSP emitido fora do
tempo permitido
» Verifique as ligagdes
dos cabos se a falha
ocorrer imediatamente
Encoder da unidade base: Encoder » Verifique a fonte de
512 sen/cos: Erro no controlo da interferéncia se a falha
amplitude ocorrer esporadica-
mente
*  Substitua o encoder
*  Substitua a carta
Encoder da unidade base: Encoder
513 sen/cos: Inicializagao do contador de ES@%%%?V%EW'
canais nao possivel
. . |Efetue a configuragao
conea dos valores de
quadrar{te Contador/denominador do
sistema
Encoder da unidade base: Encoder |Efetue a configuragéo
515 sen/cos: Contactor contra ultrapas- correta dos valores de
sagem de divisdo devido a limitagéo Contador/denominador do
da velocidade atual. sistema
4608 Encoder sen/cos opgéo 1: Falha no
controlo da amplitude
Encoder sen/cos opg¢ao 1: Inicializa-
4609 c¢ao do contador de canais ndo
possivel
4610 Encoder sen/cos opgéo 1: Falha no
controlo dos quadrantes
Encoder sen/cos opg¢éo 1: Contactor
contra ultrapassagem de divisdo
4611 devido a limitagdo da velocidade
atual. Falha pode ocorrer mesmo
com encoders SSI, que podem ser
encoders de velocidade, p. ex. CE65.
8704 Encoder sen/cos opgéo 2: Falha no
controlo da amplitude
Encoder sen/cos opgao 2: Inicializa-
8705 ¢ao do contador de canais néo
possivel
8706 Encoder sen/cos opgéo 2: Falha no
controlo dos quadrantes
Encoder sen/cos opgéo 2: Protegao
contra ultrapassagem de diviséo
8707 devido a limitagdo da velocidade
atual. Falha pode ocorrer mesmo
com encoders SSI, que podem ser
encoders de velocidade, p. ex. CEB5.
Paragem
com de§a-
59 Falha "Comunicagéo Falha no encoder Hggerface® ou na geeleragao Sistema a aguardar Err?gf)ongr =1
encoder" avaliagao Hiperface paragem Arranque a quente Falha = 0
de emer-
géncia
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Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Res-
posta?

Estado do sistema
Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

Encoder da unidade
base

01

Encoder Hiperface® Erro no controlo
do quadrante

02

16

Encoder Hiperface®: Offset do angulo
do canal incorreto. Pode ocorrer
quando o freio é substituido (o motor
€ enviado para substitui¢cdo do freio,
o encoder é reajustado e novamente
comutado)

Encoder Hiperface®: Encoder nao
reage a comunicagao

Apague a referéncia
com o encoder desli-

gado e removido da
unidade (indice 9807,
1/2/3 na entrada stan-
dard, indice 9808, 1/2/3
na opgao 1 e indice
9809, 1/2/3 na

opgao 2)

Volte a instalar o
encoder

Reinicie o0 MOVIAXIS®

Verifique a cablagem
Substitua o encoder
Substitua a carta

64

Encoder Hiperface®: Erro de comuni-
cacgao durante a leitura do tipo

128

192

Encoder Hiperface®: Erro de comuni-
cacao durante a leitura do estado

Encoder Hiperface®: Erro de comuni- |

cagao durante a leitura do numero de
série

256

Encoder Hiperface®: Erro de comuni-
cacgao durante a inicializagdo da posi-
¢ao absoluta

320

384

EncoderHiperface®: Erro de comuni-
cagao durante a reinicializagédo da
posicédo absoluta

EncoderHiperface®: Erro de comuni- |

cagao durante a verificagdo da posi-
¢ao absoluta

Elimine as fontes de
interferéncia

448

512

EncoderHiperface®: Erro de comuni-
cacgao durante a escrita da posicao

EncoderHiperface®: N&o ha resposta |

ao ler os valores analdgicos

576

1024

Encoder Hiperface®: N&o ha resposta
ao solicitar as informagoes da eti-
queta de caracteristicas do encoder

Encoder EnDat: Erro de comunica-
¢éo durante o comando de reset

1088

Encoder EnDat: Erro de comunica-
¢ao durante a inicializagédo da
posicao

1152

1216

Encoder EnDat: Erro de comunica-

¢ao durante a verificagdo da posicédo

Encoder EnDat: Erro de comunica-
¢éo durante "Memory Range Select"

1280

1388

Encoder EnDat: Erro de comunica-
¢ao durante a leitura de um
parametro

Encoder EnDat: Erro de comunica-
¢éo durante a escrita de um
parametro
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~ Indicadores de operacao e irregularidades no médulo eixo MXA

Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Res-

posta?

Estado do sistema
Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

Opgao 1

4097

Encoder Hiperface® opgao 1: Falha
no controlo dos quadrantes

4098

4112

Encoder Hiperface® opgao 1: Offset
do angulo do canal incorreto

Encoder Hiperface® opcdo 1: Nao ha |

resposta durante a solicitagéo da
comunicagao

4160

Encoder Hiperface® opcao 1: Nado ha
resposta durante a solicitagao do tipo

4224

Encoder Hiperface® opcao 1: Nao ha
resposta durante a solicitagdo do
estado

4288

Encoder Hiperface® opcéo 1: Ndo ha
resposta durante a solicitagao do
namero de série

4352

4416

Encoder Hiperface® opgéo 1: Nao ha
resposta durante a solicitagdo da
posigao de inicializagao

Encoder Hiperface® opcdo 1: Nao ha |

resposta durante a reinicializagdo da
posigao

4480

Encoder Hiperface® opcéo 1: Ndo ha
resposta durante o controlo de plausi-
bilidade da posi¢éao

4544

Encoder Hiperface® opgéo 1: Nao ha
resposta durante a escrita da posigao

4608

Encoder Hiperface® opcéo 1: Ndo ha
resposta ao ler os valores analégicos

Verifique a comunicagao

4672

Encoder Hiperface® opcao 1: Nao ha
resposta ao solicitar as informacgdes
da etiqueta de caracteristicas do
encoder

Verifique a comunicagao

5120

Encoder EnDat opgéo 1: Erro de
comunicagéo durante o comando de
reset

5184

Encoder EnDat opgao 1: Erro de
comunicagao durante a inicializagcao
da posigéao

5248

Encoder EnDat opgéo 1: Erro de
comunicagao durante a verificagéo
da posigcéo

5312

Encoder EnDat opgéo 1: Erro de
comunicagéo durante "Memory
Range Select"

5376

Encoder EnDat opgao 1: Erro de
comunicagao durante a leitura de um
parametro

5440

Encoder EnDat opgéo 1: Erro de
comunicagédo durante a escrita de um
parametro

Manual de Operagdo Resumido — Servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS®




Operacgao >\ =

/

Indicadores de operagéo e irregularidades no médulo eixo MXA — ~

Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Res-
posta?

Estado do sistema
Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

Opgéo 2

8193

Encoder Hiperface® opgao 2: Falha
no controlo dos quadrantes

8194

8208

Encoder Hiperface® opgao 2: Offset
do angulo do canal incorreto

Encoder Hiperface® opcdo 2: Nao ha |

resposta durante a solicitagéo da
comunicagao

8256

Encoder Hiperface® opcao 2: Nao ha
resposta durante a solicitagao do tipo

8320

Encoder Hiperface® opcao 2: Nao ha
resposta durante a solicitagdo do
estado

8384

Encoder Hiperface® opcao 2: Nado ha
resposta durante a solicitagao do
namero de série

8448

8512

Encoder Hiperface® opgéo 2: Nao ha
resposta durante a solicitagdo da
posigao de inicializagao

Encoder Hiperface® opcdo 2: Nao ha |

resposta durante a reinicializagdo da
posigao

8576

Encoder Hiperface® opcao 2: Nado ha
resposta durante o controlo de plausi-
bilidade da posi¢éao

8640

Encoder Hiperface® opgéo 2: Nao ha
resposta durante a escrita da posigao

8704

Encoder Hiperface® opcéo 2: Nado ha
resposta ao ler os valores analégicos

Verifique a comunicagao

8768

Encoder Hiperface® opc¢ao 2: Nao ha
resposta ao solicitar as informacgdes
da etiqueta de caracteristicas do
encoder

Verifique a comunicagao

9216

Encoder EnDat opgéo 2: Erro de
comunicagéo durante o comando de
reset

9280

Encoder EnDat opgao 2: Erro de
comunicagao durante a inicializagcao
da posigéao

9344

Encoder EnDat opgéo 2: Erro de
comunicagao durante a verificagéo
da posigcéo

9408

Encoder EnDat opgéo 2: Erro de
comunicagéo durante "Memory
Range Select"

9472

Encoder EnDat opgao 2: Erro de
comunicagao durante a leitura de um
parametro

9536

Encoder EnDat opgéo 2: Erro de
comunicagédo durante a escrita de um
parametro

60

Falha "Comunicagéo
DSP"

Falha durante flash do DSP

Inibigéo do
estagio de
saida

Sistema bloqueado
Reinicializagéo do sistema

Pronto a
funcionar =0
Falha =0

01

Falha DSP JTAG-Comm: Ligagédo
JTAG nao presente

02

03

Falha DSP Once-Comm: Nao foi pos-
sivel assumir o estado debug

Falha DSP Once-Comm: DSP_CPU |

ndo estava no modo debug antes da
execucdo de um DSP_Code

04

Falha DSP Once-Comm: DSP-PLL
nao bloqueado ou nao existe impulso
externo

05

Falha "Flash DSP Info FW": ID Code
desconhecido

06

Falha "Flash DSP Info FW": Falha na
verificagdo da redundancia ciclica
durante a verificagao das quatro
faixas flash

Manual de Operagdo Resumido — Servo amplificador multi-eixo MOVIAXIS®

89



6

90

R

—

/é Operagao

~ Indicadores de operacao e irregularidades no médulo eixo MXA

Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Res-

posta?

Estado do sistema
Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

07

08

Falha "Flash DSP Info FW": Verséo
flash info desconhecida no firmware
DSP na Tri Core Flash

Falha "Flash DSP Info DSP": Verséo |

flash info desconhecida no firmware
DSP na DSP Flash

09

Falha "Flash DSP Info DSP": Rotina
DSP Code para o calculo dos trés na
verificagao da redundancia ciclica
nao completamente executada

10

Falha "Programagéo Flash DSP":
Falha ao apagar a B flash

1

Falha "Programagao Flash DSP":
Falha ao apagar a P flash

12

Falha "Programacéo Flash DSP":
Falha ao apagar a X flash

13

Falha "Programagéo Flash DSP":
Acesso ao registo flash durante a
colocagao do BUSY Bit

14

15

Falha "Programagao Flash DSP":
Acesso ao registo FIU_CNTL durante
a colocagéo do BUSY Bit

Falha "Programagéo Flash DSP":
Acesso de escrita/leitura na flash
durante o apagar dos dados

16

Falha "Programagéo Flash DSP":
Acesso de escrita/leitura na flash
durante o processo de programagao

17

Falha "Programagao Flash DSP":
Acesso flash fora da faixa permitida

18

Falha "Programagéo Flash DSP":
Falha durante a verificagédo da B flash

19

20

Falha "Programagéo Flash DSP":

Falha durante a verificagédo da P flash

Falha "Programagao Flash DSP":
Falha durante a verificagédo da X flash

21

22

Falha "Programacéo Flash DSP":
Acesso ao registo flash durante a
colocagao de BUSY Flag

Falha "Programagéo Flash DSP":
Acesso ao registo FIU_CNTL durante
a colocagéo do BUSY Bit

23

Falha "Programagao Flash DSP":
Acesso de escrita/leitura na flash
durante o apagar dos dados

24

25

Falha "Programacéo Flash DSP":
Acesso de escrita/leitura na flash

durante o processo de programagao

Falha "Programagéo Flash DSP":
Acesso flash fora da faixa permitida

26

Falha "Programacao Flash DSP":
N&o é mais utilizado.

27

Falha "Programacéo Flash DSP":
Modo de programacéo invalido

28

Falha "Programagéo Flash DSP":
Comprimento Page e comprimento
Row n&o definido

29

30

Falha "Calibragcdo DSP": Falha na
verificagdo da redundancia ciclica na
X flash

Falha "Calibracdo DSP": Deteco de |

rutura do arame no resolver

31

32

Falha "Calibragdo DSP": Erro de
emulagéo do resolver (velocidade
demasiado alta)

Falha "Calibragdo DSP": Periodo n&o |

permitido do sinal de sincronizagédo
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Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Res-
posta?

Estado do sistema
Medida a tomar
Tipo de reset

Mensagem de
saida binaria

33

Falha "Calibragcdo DSP": Falha do
sinal de sincronizagao

34

35

Falha "Calibragdo DSP": Parametri-
zagao incorreta

Falha "Calibragdo DSP": Saturagéao
na entrada do conversor A/D

36

Falha "Calibragdo DSP": Nao foi pos-
sivel inicializar o PLL

37

Falha "Calibragcdo DSP": Falha na
verificagao da redundancia ciclica via
X flash

38

Falha "Calibragdo DSP": Falha na
verificagao da redundancia ciclica via
B flash

39

40

Falha "Calibragdo DSP": Falha na
verificagdo da redundancia ciclica via
P f94

lash

Falha "Calibragao DSP": O watchdog |

do DSP atuou

41

Falha "Calibragdo DSP": Instrugao

invalida no DSP

42

Falha "Calibragcdo DSP":
inesperada no DSP

Interrupgéo

43

44

Falha "Calibragao DSP":
de software no DSP

Falha "Calibragdo DSP":
stack overflow no DSP

Interrupgéo

Hardware

45

Falha "Calibragdo DSP":
no DSP

ONCE Trap

46

Falha "Calibragcdo DSP":
A no DSP

Interrupgéo

47

48

Falha "Calibragao DSP":
B no DSP

Falha "Calibragdo DSP":
permitido durante a calibragéo

Interrupgéo

Angulo ndo |

49

Falha "Calibragdo DSP": Falha ao
apagar a memdria flash durante a
calibragéo

50

Falha "Calibragdo DSP": Falha ao
programar a memoria flash durante a
calibragédo

51

Falha "Calibragcdo DSP": Falha ao
verificar a memoria flash durante a
calibragéo

52

Falha "Calibragdo DSP": Avaliagado
do resolver néo calibrada

53

Falha "Calibragdo DSP": PLL blo-
queado durante a operacao

66

Falha "Configuragéo
dos dados do
processo"

54

Falha na Calibragdo DSP: erro DSP
desconhecido

Falha na configuragao dos dados do
processo

|Paragem

com desa-
celeragao

paragem
de emer-
géncia

Pronto a
funcionar =0
Falha =0

Sistema bloqueado
Reinicializagéo do sistema

01

Os dados de configuragéo do pro-
cesso foram alterados. O subsistema
de dados do processo completo deve
ser reinicializado através de um reset
de conversor.

102

Falha na configuragao dos dados do
processo: Comprimento dos dados
do processo de entrada incorreto da
opgéo de comunicagao
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Codigo

Falha

Mensagem

Sub-
falha

Codigo

Falha

Causa

Estado do sistema
Medida a tomar

Res- Tipo de reset

posta?

Mensagem de
saida binaria

201

301

Falha na configuragao dos dados do
processo: 2 PDO 1/O foram ligadas a
mesma opgao

Duas PDO de canais Mapper referem |

0 mesmo destino

As PDO I/O tém de ser
ligadas a opgdes diferentes

|Elimine o conflito das PDO
de canais Mapper.

1001

1002

Falha de software no subsistema dos
dados do processo: Stack overflow
no buffer dos dados do processo

Falha de software no subsistema dos |

dados do processo: Stack underflow
no buffer dos dados do processo

1003

Falha de software no subsistema dos
dados do processo: Demasiados utili-
zadores para o Stack dos dados do
processo

1004

1005

Falha de software no subsistema dos
dados do processo: 1004

Falha de software no subsistema dos |

dados do processo: 1005

1006

Falha de software no subsistema dos
dados do processo: 1006

1007

Falha de software no subsistema dos
dados do processo: Demasiados utili-
zados PDO

1008

1009

Falha de software no subsistema dos
dados do processo: Demasiados
PDO User Nodes

Falha de software no subsistema dos |

dados do processo: 1009

1010

Falha no firmware: Quantidade
maxima permitida de PDO de canais
Mapper ultrapassada

2000

2001

Software

Enderego é 0 ou superior a 127

Restabelega as definigdes
de fabrica

|Atribua um enderego entre
1e127

2002

PDO Mapping invalido

10001

Um PDO configurado para CAN
possui um ID localizado na faixa
(0x200-0x3ff e 0x600-0x7ff) utilizada
pelo SBus para parametrizagao.

10002

Um PDO configurado para CAN
possui um ID localizado na faixa
(0x580-0x67f) utilizada pelo

CANopen para parametrizagao.

10003

10004

Um PDO configurado no CAN deve
transferir mais de 4 PD. Para CAN s6
séo possiveis 0 a 4 PD.

Dois ou mais PDO configurados no
mesmo bus CAN utilizam o mesmo
ID.

10005

10006

10007

10008

Dois PDO configurados no mesmo
bus CAN utilizam o mesmo ID.

Falha na configuragédo dos dados do '

processo: Quantidade demasiado
elevada de PDO configurada no CAN
(missing mem.)

Falha na configuragdo dos dados do '

processo: Quantidade demasiado
elevada de PDO configurada no CAN
(missing can res.)

Um modo de transmiss&o invalido foi |

especificado para um PDO configu-
rado em CAN.

10009

Falha na configuragao dos dados do
processo: O ID CAN ja foi utilizado
pelo Scope no mesmo CAN
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Sub-
Falh Falh i
e e Etado do SMema  Monsagem de
- A Res- . saida binaria
Cadigo Mensagem Cadigo Causa posta?) Tipo de reset
Falha na configuragao dos dados do
10010 processo: O ID CAN ja foi utilizado
pelo Sinc. no mesmo CAN
Falha na configuragédo dos dados do
10011 |processo: Problema de envio no CAN
(doublesend err.)
Falha na configuragao dos dados do
10012 |processo: Problema de envio no bus
do sistema (doublesend err.)
Falha na configuragao dos dados do
10013 |processo: Problema de envio no CAN
da aplicagdo (doublesend err.)
O tempo de blogueio ndo é um multi- Ajuste o tempo de bloqueio
10014 plo inteiro do valor de processamento ou o valor de processa-
dos dados do processo atual mento dos dados do
processo atual
O tempo de evento ndo é um multiplo Ajuste o tempo de evento
10015 inteiro do valor de processamento ou o valor de processa-
dos dados do processo atual mento dos dados do
processo atual
O ciclo de referéncia CAN ndo é um Ajuste o ciclo de referéncia
10016 multiplo inteiro do valor de processa- CAN ou o valor de proces-
mento dos dados do processo atual samento dos dados do
processo atual
O periodo de sincronizagdo CAN nao Ajuste o periodo de sincro-
10017 € um multiplo inteiro do valor de pro- nizagao CAN ou o valor de
cessamento dos dados do processo processamento dos dados
atual do processo atual
O offset de sincronizagdo CAN nao é Ajuste o offset de sincroni-
10018 UM multiplo inteiro do valor de pro- zagao CAN ou o valor de
cessamento dos dados do processo processamento dos dados
atual do processo atual
O momento da transferéncia de Ajuste o momento da trans-
dados PDO-Out sincronos € menor feréncia de dados PDO-
10019 ©°Y igual ao ciclo de processamento Out sincronos para um
de valor nominal CAN. Assim, PDO- valor menor ou igual ao
Out sincronos ndo sdo mais enviados ciclo de processamento de
valor nominal CAN
Conflito na configuragéo com o
i mestre
Falha na configuragao dos dados do
20002 Processo: O mestre bus desativou
PDO-OUT ou foi pré-definido um
offset invalido
Falha na configuragdo dos dados do
20003 Processo: O mestre bus desativou
PDO-IN ou foi pré-definido um offset
invalido
Falha na configuragédo dos dados do
20004 processo: Maior numero de PDO
Input em K-Net do que permitido
Falha na configuragao dos dados do
20005 processo: Maior numero de PDO
Output em K-Net do que permitido
Falha na configuragdo dos dados do
20006 processo: maior numero de palavras
PDO em K-Net do que permitido
Uma entrada PDO cujo intervalo de E:rrﬁg:?a-
timeout no é 0, que nao foi ligado = . Pronto a
67 Falha "Timeout PDO" "offline" e que ja foi recebido uma vez gzlzra"g:ce;? i'r?;enmﬁeaaagﬂ:;?:r funcionar = 1
teve o seu intervalo de timeout ultra- 92 @P q a Falha=0
passado ¢éo (D),
(P)
0 PDO 0
1 PDO 1
2 PDO 2
3 PDO 3
4 PDO 4
5 PDO 5
6 PDO 6
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Sub- .
Falha falha Falha Estadp do sistema Mensagem de
R LR T saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa posetsa 2) Tipo de reset
7 PDO 7
8 PDO 8
9 PDO 9
10 PDO 10
1" PDO 11
12 |PDO 12
13 |PDO 13
14 PDO 14
15 |PDO 15
Paragem
com desa-
o o celeragéo . Pronto a
68 Falha ?mcromza(;ao Sistema a aguardar funcionar = 1
externa paragem Arranque a quente Falha = 0
de emer-
géncia
01 Limite de tempo excedido para o
sinal de sincronizagédo esperado
Perda da sincronizagéo, periodo
02 | de sincronizagéo fora da gama de
tolerancia
03 Sincronizagao para o sinal de sincro-
nizagao nao é possivel
Periodo de duragéo do sinal de sin-
cronizagédo nao € um multiplo inteiro
o a9 iltinlo intei
do periodo de duragéo do sistema
PDO
05 Limite de tempo excedido para o
sinal de sincronizagao
Perda da sincronizagéo, duragéo do
06 periodo do sinal de sincronizagéo
invalida
07 Sincronizagdo para o sinal de sincro-
nizagao nao é possivel
08 Duragéo do ciclo do periodo do
sistema demasiado curta
09 Duragéo do ciclo do periodo do
sistema demasiado longa
Duragéo do ciclo do periodo do
10 sistema ndo é um multiplo do periodo
basico
Falha "Aviso prévio de Sem Pronto a
69 temperatura exces- A temperatura do motor ultrapassou resposta, | funcionar = 1
siva no motor” o limite de aviso prévio configurado ;%?g:g?éo Falha = 1
Protegéo térmica do motor: Aviso '
01 prévio atuou devido a temperatura
medida pelo sensor KTY
Protecéo térmica do motor: Aviso
02 prévio atuou devido a temperatura do
modelo de motor sincrono
03 Protecéo térmica do motor: Limite de
aviso modelo 12t ultrapassado
Falha "Palavra Na palavra de mensagem de Falha rseesmosta
70 | de mensagem de foi detetada uma mensagem de falha a epnas P e
Falha 0" de uma unidade externa inF::Iica(;éo
01 | Mensagem palavra de controlo de
falha 0
Falha "Palavra de Na palavra de mensagem de falha foi ?ezmosta
71 mensagem de falha 1" detetad? uma mensagem de falha de apepnas P
uma unidade externa indicacdo
01 Mensagem palavra de controlo de
falha 1

94
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Sub-

Falh Falh i
alha falha alha Estadp do sistema Mensagem de
R LR T saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa postsa- 2) Tipo de reset
Falha "Palavra de Na palavra de mensagem de falha foi rSeesmosta
72 mensagem de falha 2" detetad_a uma mensagem de falha de apepnas P e
uma unidade externa indicacio
01 Mensagem palavra de controlo de
falha 2
Falha "Palavra de Na palavra de mensagem de falha foi rseesmosta
73 mensagem de falha 3" detetadg uma mensagem de falha de apepnas P e
uma unidade externa indicacdo
01 Mensagem palavra de controlo de
falha 3
Falha "Palavra de Na palavra de mensagem de falha foi ?ezmosta
74 mensagem de falha 4" detetad? uma mensagem de falha de apepnas P e
uma unidade externa indicacso
01 Mensagem palavra de controlo de
falha 4
. |Sem
" Na palavra de mensagem de erro foi
75 ;aemzag:rlr?\c/j?fgleha g detetadf’:l uma mensagem de erro de ;(-:F‘)sepnoassta, ---------
uma unidade externa indicacso
01 Mensagem palavra de controlo de
falha 5
Sem
Falha: "Opgéo _p| ~® resposta, =
76 inteligente” Falha MOVI-PLC apenas
indicacao
Falha "Sobrecorrente A corrente do circuito intermédiono |, .. '

81 no circuito intermédio modulo de alimentagao ultrapassou o Lns':)é;g?é)g: Sistema a aguardar Err?cr:]igongr =1
do [nédulo de alimen- limite maximo permitido de 260 % saidg Arranque a quente Falha = 0
tagao" Inominal-

01 | VM: Corrente do circuito intermédio
demasiado alta
Aviso prévio "Monitori- I . . Sem res- Pronto a
= . A utilizagdo do médulo de alimenta- h
82  zag&o I’xt modulo de cao atingiu o limite de aviso prévio posta (D), -------- funcionar = 1
alimentacéo" P) Falha =1
01 Médulo de alimentagéo: Aviso prévio
"Utilizagao Ixt"
Falha "Monitorizagéao A utilizagdo do modulo de alimenta- | Inibigdo do | . Pronto a

83 I2xt médulo de alimen- ¢ao atingiu ou ultrapassou o limite de estagio de ilr?;enmﬁeaaagﬂ:;?:r funcionar = 1

tagao" desconexao saida q a Falha=0
01 Médulo de alimentagdo: Falha na
utilizagao Ixt
Mensagem de erro emitida pelo sis-
tema de informagéo do hardware. O
" chopper de frenagem no médulo de | Inibicdo do | . Pronto a
84 EZI:: e(r:r?(()err)r?(zl\/ld'? alimentacgéo néo estéa pronto para estagio de i:'sr;imﬁeaaagsgrrﬁigr funcionar = 1
9 funcionar, acionado pela monitoriza- saida q a Falha =0
¢do de curto-circuito BRC ou monito-
rizagao da tenséo do driver
01 Médulo de alimentagéo: Falha no
chopper de frenagem
ﬁ‘;'%%%r:\t';om I\i?géborg_ A temperatura do médulo de alimen- Sem Pronto a
85 mc’sdulo de P tagéo esta proxima do limite de resposta | -—--—--—- funcionar = 1
alimentagzo” desconexao D), (P) Falha =1
01 | Mddulo de alimentagao: Aviso prévio
da temperatura
Falha "Sobretempera- A temperatura do médulo de alimen- 'Inibigéo do o Pronto a
86  |tura modulo de ali- tacdo atingiu ou ultrapassou o limite  estagio de i'r?;enmﬁeaaagﬂ:;?:r funcionar = 1
mentagao" de desconexao. saida a a Falha=0
01 Médulo de alimentagdo: Falha na
temperatura
. FRTPRTRTO A utilizagéo da resisténcia de fre-
Aggsﬁeg?se’yélgcigtg::?r-e- nagem instalada no médulo de ali-  |Sem Pronto a
87 ﬁa em no modulo de mentagao atingiu o nivel de aviso resposta | --------- funcionar = 1
9 prévio (refere-se apenas a versao (D), (P) Falha =1

alimentagao"

10 kW)
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/é Operagao

= ~ Indicadores de operacao e irregularidades no médulo eixo MXA
Sub- .
Falha falha Falha Estadp do sistema Mensagem de
R LR T saida binaria
Cédigo Mensagem Cédigo Causa postsa- 2) Tipo de reset
01 Médulo de alimentagéo: Aviso prévio
IXT, resisténcia de frenagem.
W il A utilizagéo da resisténcia de fre-
Falha "Utilizagéo ) . . S
tAn _ nagem instalada no médulo de ali- | Inibicdodo . Pronto a

88 LZSlzt;nﬁgarggJL?o de mentagao atingiu ou ultrapassou o estagio de i:,?;enmﬁea aagltjgrl;?:r funcionar = 1
aIir%enta 50" nivel de aviso prévio (refere-se saida q a Falha =0

¢ apenas a versao 10kW)
01 Falha "Utilizagao Ixt resisténcia de
frenagem no modulo de alimentagéo”

89 Falha "Fonte de ali- Pronto a
mentagdo comutada Falha na fonte de alimentagdo comu- Sem funcionar = 1
modulo de alimenta- tada médulo de alimentagao resposta Falha = 1
¢ao"

01 Falta pelo menos uma tenséao de ali-
mentagdo no médulo de alimentagéo
Aviso "Médulo de ali-
mentagéo de tenséo Alimentacao da eletrénica de 24 V Sem Pronto a

91 de 24 V", s6 indicado inferior a 17 V -> Nao é enviada uma resposta T funcionar = 1
no moédulo de alimen- mensagem de falha para o eixo !! P Falha =1
tacéo

01 Alimentacao de 24V para a eletrénica
demasiado baixa
" No bloco dos dados de configuragdo Inibigdodo «; Pronto a
94 ]',T allrr: ;aggsug%gggﬁ da unidade ocorreu uma falha estagio de glesitrfiggligg)q;oezgosistema funcionar =0
gurag durante a verificagdo na fase de reset saida ¢ Falha=0
01 Dados de configuragao da unidade:
Checksum
02 | Dados de configuracédo da unidade:
Versao incorreta do jogo de dados de
configuragéo
03 | Dados de configuracédo da unidade: Corrija a configuracao ou
Tensao nominal da unidade ajuste o firmware
inesperada
97 _Falha "Cépia do con- Néo_ foi possivel copiar corretamente Iensli)é:g?: geo Sis_te_ma _bloqueado _ Err?cr:}z)on:r =0
junto de parametros um jogo de parametros saida Reinicializacdo do sistema Falha = 0
01 | Cancelamento do download de um Repita o download ou
jogo de parametros na unidade reponha o estado de forne-
cimento
107 |Falha "Componentes O firmware detetou uma falha num
da alimentag&o" dos componentes darede (indutancia S¢6 |
do conversor, filtro de entrada, indicacao
contactor de alimentagao)
115 As ligagdes X7:1 (+24 V) | X7:2
" = (RGND) ou X8:1 (+24 V) / X8:2 Inibigdo do | Pronto a
:: ITJ?_aE u;\lgoes de (RGND) estéo trocadas. Verifique os estagio de i'rsr:]mﬁeaaagsg;?gr funcionar = 1
9 ¢ cabos. saida q a Falha=0
Encoder com cablagem incorreta.
Relé de seguranga: Atraso na comu- * Umrelé de seguranga
tagéo entre os canais de desconexao na unidade: Verifique a
1 e 2 demasiado grande placa de seguranga
Encoder com cablagem incorreta. * Dois relés de segu-
ranga na unidade:
01 Verifique o controlo
/cablagem dos dois
relés. Atraso de comu-
tagéo permitido:
100 ms
» Verifique a ligagéo do
encoder

116 Timeout na_ comunicagéo entre o Sistema a aguardar
Falha "Timeout MOVI-PLC® e a unidade, através gsr:%ee?_] Verifique a ligagado de Err?gigon:r =1
MOVI-PLC®" de DPRAM ou SBus éncia comunicagao Falha = 0

9 Arranque a quente

197 |Falha "Falha da O firmware detetou uma falha da S6indica-

alimentagao” alimentagao céo

1) valida para resposta por defeito/falha = 0 na sauda binaria significa: Falha existente

2)

P = programavel, D = resposta default
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Operagio >\ - 6

Indicadores de operagado do médulo de condensadores MXC (mddulo adicional) = — =

6.4 Indicadores de operagdao do moédulo de condensadores MXC
(moédulo adicional)

Os estados de operagéo séo sinalizados através de um LED de duas cores instalado
na face da caixa do médulo.

(1]

O LED acende a verde:

O maddulo de condensadores esta pronto a funcionar.
O LED acende a vermelho:

Irregularidade geral.

O LED pisca a vermelho (1 Hz):

Foi alcangada a utilizagdo maxima do médulo de condensadores.
O LED nao acende:

O moédulo de condensadores ndo € alimentado com tenséo.

(1]

1778575499
LED

6.5 Indicadores de operagcdao do modulo buffer MXB (médulo adicional)

No médulo buffer ndo sao sinalizadas mensagens.
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>\ < Operagao
= ~ Indicadores de operacgao da fonte de alimentagdo comutada de 24 V (mddulo adicional)

6.6 Indicadores de operacao da fonte de alimentacdao comutada de 24 V
(moédulo adicional)

O estado de operacéo, como por ex., utilizagéo e irregularidade na fonte de alimentacéo
comutada, é sinalizado através de dois LEDs instalados na face da unidade.

» LED State:
— Acende a verde em operagédo normal.

— Acende a vermelho em estado de irregularidade. Uma irregularidade ocorre nos
seguintes casos:

* sobrecarga,
* sobretenséo,
* subtenséo.
* LED Load:
— Acende a verde em operagédo normal.

— Acende a amarelo quando uma das saidas tem uma utilizagdo de aprox. 80 %
(8 A).

1410983691
[11  LED State 2]  LED Load
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Informagdes gerais

7 Assisténcia

7.1 Informacgdes gerais

Durante o funcionamento da unidade nao sao necessarios trabalhos de inspeccgéao e de

ma

nutengao.

7.1.1 Envio para reparagao

No

caso de nao conseguir resolver alguma irregularidade, contacte o Servigo de

Assisténcia da SEW-EURODRIVE (— "Servigo de Apoio a Clientes").

Ao

contactar os servigos de assisténcia da SEW, por favor, indique sempre o niumero

de fabrico e o nUmero da encomenda para permitir um servigo mais eficiente. O niumero
de fabrico esta indicado na etiqueta de caracteristicas.

Quando enviar uma unidade para reparagao, é favor indicar a seguinte informacéo:

3

Numero de fabrico (etiqueta de caracteristicas)

Designagao da unidade

Verséo da unidade

Numero de fabrico e numero da encomenda

Breve descricdo da aplicagao (tipo de accionamento, controlo)

Motor instalado (tipo de motor, tensdo do motor)

Tipo da irregularidade

Circunstancias em que a irregularidade ocorreu

A sua propria suposicao

Quaisquer acontecimentos anormais, etc. que tenham precedido a irregularidade.
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Declaragoes de Conformidade
Informagdes gerais

(o)
1]

8 Declaragcoes de Conformidade

Declaragdo de Conformidade CE = mpaoRIVE

900100010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG x :
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal ety A
declara, por sua tunica e exclusiva responsabilidade, a conformidade -
dos seguintes produtos
Conversor de frequéncia da série MOVIAXIS® 80A
segundo
Directiva 2006/95/CE (Equipamento de Baixa Tensao)
Directiva EMC 2004/108/CE 4)
Normas harmonizadas aplicadas: EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
4) De acordo com o disposto na directiva EMC, os produtos mencionados n&o sdo produtos

de utilizagdo isolada. S6 ap6s a ligagdo dos componentes num sistema completo é que estes
podem ser avaliados de acordo com a EMC. A avaliagéo foi comprovada para uma constelagéo
de sistema tipica, mas néo para o componente isolado.

Bruchsal 19.11.09

Johann Soder
Localidade Data Director do Dpto. Técnico a) b)

a) Pessoa autorizada para elaboragéo desta declaragdo em nome do fabricante
b) Pessoa autorizada para elaboragdo da documentagéo técnica
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1]
oo

Declaragao de Conformidade CE §m

900110010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . p
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal Mg
declara, por sua unica e exclusiva responsabilidade, a conformidade -
dos seguintes produtos
Conversor de frequéncia da série MOVIAXIS® 81A
segundo
Directiva Maquinas 2006/42/CE 1)
Directiva 2006/95/CE (Equipamento de Baixa Tensao)
Directiva EMC 2004/108/CE 4)
Normas harmonizadas aplicadas: EN 13849-1:2008 5)

EN 60204-1:2007

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) Os produtos destinam-se a ser incorporados em maquinas. E proibido colocar as unidades

em funcionamento antes de garantir que as maquinas, nas quais os produtos estdo instalados,
estao em conformidade com as estipulagdes da directiva Maquinas acima mencionada.

4) De acordo com o disposto na directiva EMC, os produtos mencionados nao sdo produtos
de utilizagdo isolada. S6 ap6s a ligagdo dos componentes num sistema completo é que estes
podem ser avaliados de acordo com a EMC. A avaliagéo foi comprovada para uma constelagéo
de sistema tipica, mas ndo para o componente isolado.

5) Todos os requisitos técnicos de seguranca indicados na documentagéo especifica do produto
(instrucdes de operagdo, manual, etc.) devem ser cumpridos durante todo o ciclo de vida do produto.

Bruchsal 19.11.09

Johann Soder
Localidade Data Director do Dpto. Técnico a) b)

a) Pessoa autorizada para elaboragéo desta declaragdo em nome do fabricante
b) Pessoa autorizada para elaboragéo da documentagéo técnica
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Declaracédo de Conformidade CE ﬁmm

900120010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . A
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal -
declara, por sua Unica e exclusiva responsabilidade, a conformidade '
dos seguintes produtos
Conversor de frequéncia da série MOVIAXIS® 82A
segundo
Directiva Maquinas 2006/42/CE 1)
Directiva 2006/95/CE (Equipamento de Baixa Tenséo)
Directiva EMC 2004/108/CE 4)
Normas harmonizadas aplicadas: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007

EN 60204-1:2007

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007

EN 201: 1996
1) Os produtos destinam-se a ser incorporados em maquinas. E proibido colocar as unidades

em funcionamento antes de garantir que as maquinas, nas quais os produtos estéo instalados,
estdo em conformidade com as estipulagdes da directiva Maquinas acima mencionada.

4) De acordo com o disposto na directiva EMC, os produtos mencionados nédo sédo produtos
de utilizagao isolada. S6 ap6s a ligagdo dos componentes num sistema completo é que estes
podem ser avaliados de acordo com a EMC. A avaliagéo foi comprovada para uma constelagdo
de sistema tipica, mas né@o para o componente isolado.

5) Todos os requisitos técnicos de seguranca indicados na documentagéo especifica do produto
(instrugdes de operagdo, manual, etc.) devem ser cumpridos durante todo o ciclo de vida do produto.

Bruchsal 19.11.09

Johann Soder
Localidade Data Director do Dpto. Técnico a) b)

a) Pessoa autorizada para elaboragéo desta declaragdo em nome do fabricante
b) Pessoa autorizada para elaboragéo da documentagéo técnica
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SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.0. Box 3023

D-76642 Bruchsal/Germany

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com
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