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Informagoes Gerais
Estrutura das indicagbes de seguranca

1 Informacgodes Gerais
1.1  Estrutura das indicagées de segurancga

icone

>

As indicagdes de seguranga contidas neste manual sdo elaboradas da seguinte forma:

A PALAVRA DE AVISO!

Tipo de perigo e sua causa.
Possiveis conseqliéncias em caso de inobservancia.
» Medida(s) para prevenir perigos.

icone

Exemplo:

>

Palavra de Significado Consequiéncias em caso de
aviso inobservéancia

A PERIGO! Perigo eminente Morte ou ferimentos graves

0 AVISO! Possivel situagéo de risco Morte ou ferimentos graves
Perigo geral
/\ 0 CUIDADO! Possivel situagéo de risco Ferimentos leves
Perigo especifico,
p. ex., choque elétrico
PARE! Possiveis danos no material Dano no conversor de freqliéncia ou no seu
S ambiente
NOTA Informagéo util ou dica.
[ ] Facilita o manuseio do conversor
1 de freqiiéncia.

1.2 Reivindicagao de direitos de garantia

A observagado da documentagéao é pré-requisito basico para uma operagéo sem falhas
e para o atendimento a eventuais reivindicagcdes dentro dos direitos de garantia. Por
isso, ler primeiro atentamente este manual antes de colocar a unidade em operacgao!

Garantir que este manual esteja de facil acesso e em condigbes legiveis para os res-
ponsaveis pelo sistema e pela operagao, bem como para as pessoas que trabalham na
unidade sob responsabilidade prépria.

1.3  Perda da garantia

A observagdo das instrugdes contidas na documentacdo do MOVIDRIVE® /
MOVITRAC® ¢ pré-requisito basico para a operagao segura e para atingir as caracte-
risticas especificadas do produto e de seu desempenho. A SEW-EURODRIVE nao
assume nenhuma garantia por danos em pessoas ou danos materiais que surjam
devido a inobservancia das instrugdes de operagéo. Nestes casos, a garantia de defei-
tos esta excluida.
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Indicagdes de seguranga
Documentos validos

2 Indicagoes de segurancga
2.1 Documentos validos

* Ainstalagao e a colocagdo em operagdo devem ser realizadas exclusivamente por
técnicos com treinamento nos aspectos relevantes da prevengao de acidentes e de
acordo com os seguintes documentos:

— Instrugdes de Operacgéo "MOVIDRIVE® MDX60B/61B"
— Instrugdes de Operacgéo "MOVITRAC® B"

+ Ler estas publicagdes atentamente antes de comecar os trabalhos de instalagéo e
colocagao em operagao da placa opcional DFD11B

* Aleitura desta documentacao é pré-requisito basico para uma operagéo sem falhas
e para o atendimento a eventuais reivindica¢des dentro do prazo de garantia.

2.2 Indicacgées de seguranca gerais para sistemas em rede

Este é um sistema de comunicagao que permite adaptar o conversor de frequéncia
MOVIDRIVE® a aplicacGes especificas. Como em todos os sistemas de rede, ha o risco
de que uma alteragao externa invisivel dos parametros, causando mudangas no com-
portamento da unidade. Isto pode provocar comportamentos inesperados (e incontro-
lados) do sistema.

2.3 Funcgbes de seguranga

Os conversores MOVIDRIVE® MDX60B/61B e MOVITRAC® B nao podem assumir
funcbes de seguranga sem estarem subordinados a sistemas de segurancga. Utilizar sis-
temas de seguranca de nivel superior para garantir a protecdo de maquinas e pessoas.
Em caso de aplicacbes de seguranca, garantir que os os dados nos documentos "Des-
ligamento seguro para MOVIDRIVE® MDX60B/61B / MOVITRAC® B" sejam observa-
dos.

2.4 Aplicagoes de elevagao
O MOVIDRIVE® MDX60B/61B e 0 MOVITRAC® B n3o podem ser utilizados para apli-
cacgdes de elevacdo como dispositivo de seguranca.

Utilizar sistemas de monitoragéo ou dispositivos de prote¢do mecanicos como disposi-
tivos de seguranca para evitar danos em pessoas ou bens materiais.

2.5 Nomes dos produtos e marcas registradas

As marcas e nomes dos produtos citados neste manual sdo marcas comerciais ou
marcas registradas pelos respectivos proprietarios.

2.6 Reciclagem

Favor seguir a legislagao nacional mais recente!

Caso necessario, eliminar as pegas separadamente de acordo com a sua natureza e
segundo as normas nacionais em vigor, p. ex.:

» Sucata eletrénica

* Plastico
* Metal
* Cobre
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3 Introducao
3.1 Conteudo deste manual

Este manual descreve:

+ A montagem da placa opcional DFD11B no conversor de frequéncia
MOVIDRIVE® MDX61B.

» A utilizagéo da placa opcional DFD11B no conversor de freqiiéncia MOVITRAC® B
e no rack Gateway UOH11B.

*+ A colocacdo em operagdo do MOVIDRIVE® MDX61B no sistema fieldbus
DeviceNet.

* A colocagdo em operagao do MOVITRAC® B com o gateway DeviceNet.
» A configuracao do mestre DeviceNet através de arquivos EDS.

3.2 Demais referéncias bibliograficas

Para conectar o MOVIDRIVE® ao sistema fieldbus DeviceNet de modo simples e efici-
ente, consultar além deste manual para o opcional DeviceNet, as seguintes documen-
tagdes adicionais sobre o tema fieldbus:

« Manual MOVIDRIVE® fieldbus unit profile
+ Manual de sistema MOVITRAC® B e MOVIDRIVE® MDX60B/61B

No manual "MOVIDRIVE® fieldbus unit profile" e no manual de sistema MOVITRAC® B /
MOVIDRIVE® MDX60B/61B s&o explicados, na forma de pequenos exemplos, ndo sé
os parametros fieldbus e suas codifica¢gdes, mas também os mais diversos conceitos de
controle e as possibilidades de aplicagao.

O manual "MOVIDRIVE® fieldbus unit profile" contém uma lista de todos os parametros
do conversor de freqiiéncia que podem ser lidos e escritos por meio das diversas inter-
faces de comunicagdo como, p. ex., system bus, RS485 e interface fieldbus.

3.3 Caracteristicas

O conversor de freqiiéncia MOVIDRIVE® MDX61B e o conversor de freqiiéncia
MOVITRAC® B com a placa opcional DFD11B, através de sua interface fieldbus univer-
sal de alto desempenho, permite a conexao em sistemas de automagéao superiores via
DeviceNet.

3.3.1 MOVIDRIVE®, MOVITRAC® B e DeviceNet

O comportamento do conversor que serve como base para a operagao da DeviceNet,
chamado de perfil da unidade, é independente do fieldbus e portanto uniforme. Assim,
0 usuario tem a possibilidade de desenvolver aplicagbes para o acionamento indepen-
dente do tipo de fieldbus. Desta maneira, € muito facil a mudancga para outros sistemas
de rede, como p.ex. EtherNet/IP (opcional DF33B).
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3.3.2 Troca de dados via Polled I/O e Bit-Strobe 1/0

Através da interface DeviceNet, os acionamentos SEW oferecem ao usuario um acesso
digital a todas as fungdes e a todos os parametros do conversor. O controle do conver-
sor é efetuado através de dados de processo rapidos e ciclicos. Através deste canal de
dados de processo € possivel acionar diversas fungdes do acionamento, como libera-
¢ao, regulador bloqueado, parada normal e parada rapida, etc., além de especificar
valores nominais (p. ex., rotagao nominal, tempo de rampa para aceleragao/desacele-
ragdo, etc.). Simultaneamente, através deste canal também é possivel ler os valores
atuais do conversor, como rotacao atual, corrente, estado da unidade, niumero de irre-
gularidade ou sinais de referéncia.

3.3.3 Acesso a parametros via explicit messages

A parametrizagédo do conversor é realizada exclusivamente via Explicit Messages. Esta
troca de dados de parametros permite a implementagao de aplicagbes nas quais todos
0s parametros importantes do conversor sdo gravados no controlador programavel
mestre, de modo que nao € necessario efetuar uma parametrizagdo manual direta-
mente no conversor.

3.3.4 Funcgodes de monitoragao

3.3.5 Diagnéstico

A utilizagdo de um sistema fieldbus exige fungdes de monitoragao adicionais para a tec-
nologia do acionamento, como p. ex., a monitoragéo tempo do fieldbus (timeout de field-
bus) ou conceitos de parada rapida. As fungdes de monitoragéo do MOVIDRIVE® B /
MOVITRAC® B podem ser ajustadas, p. ex., em fun¢do da sua aplicagao especifica.
E possivel, p. ex., determinar que resposta a irregularidade deve ser ativada pelo con-
versor de frequéncia em caso de irregularidade da rede. Em muitas aplicagdes, faz
sentido ajustar uma parada rapida, mas também & possivel ajustar um congelamento
dos ultimos valores nominais, de modo que o acionamento possa voltar a funcionar com
os Uultimos valores nominais validos (p. ex., esteira de transporte). Como o funciona-
mento dos bornes de controle também é garantido na operagédo em fieldbus, também é
possivel realizar conceitos de parada rapida independentes do fieldbus através dos
bornes do conversor.

O conversor MOVIDRIVE® B e o conversor de frequéncia MOVITRAC® B oferecem
diversas possibilidades de diagndstico para a colocagdo em operagdo e manutengao.
O monitor fieldbus integrado no MOVITOOLS® MotionStudio permite, p. ex., visualizar
tanto os valores nominais enviados pelo controlador de nivel superior quanto os valores
atuais.

3.3.6 Monitor fieldbus

Além disso, sdo transmitidas diversas informacdes adicionais sobre o estado da inter-
face fieldbus. A fungdo de monitor fieldbus, junto com o software MOVITOOLS®
MotionStudio, oferece uma possibilidade de diagndstico confortavel que permite ndo s6
0 ajuste de todos os parametros do acionamento (incluindo os parametros fieldbus),
mas também uma visualizagao detalhada das informacdes do estado da rede fieldbus
e da unidade.
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4 Instrugoes para montagem e instalagao

Este capitulo contém informagbes sobre a montagem e instalagdo da placa opcional
DFD11B no MOVIDRIVE® MDX61B, MOVITRAC® B e rack gateway UOH11B.

4.1 Instalagao da placa opcional DFD11B no MOVIDRIVE® MDX61B

° NOTAS
1 * Apenas técnicos da SEW-EURODRIVE estdao autorizados a instalar ou
remover opcionais do MOVIDRIVE® MDX61B tamanho 0.

* Ainstalagdo ou remogao de placas opcionais sO pode ser realizada pelo usuario
no MOVIDRIVE® MDX61B, tamanhos 1 até 6.

* A placa opcional DFD11B deve ser inserida no slot para placa fieldbus [1].

* A placa opcional DFD11B é alimentada com tensao pelo MOVIDRIVE® B. Nao ¢
necessaria uma tensado de alimentagao separada.

62594AXX
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Instrugdes para montagem e instalagao
Instalacédo da placa opcional DFD11B no MOVIDRIVE® MDX61B

411 Antes de comegar

Observar as seguintes instrugdées antes da instalagdo ou remocgdo da placa
opcional:

Desligar o conversor da rede de alimentag&o. Desligar a tensdo de 24 V¢ e a
tensdo da rede.

Antes de tocar a placa opcional, descarregar-se através de medidas apropriadas
(pulseiras aterradas, sapatos condutores, etc.).

Antes da instalagdo da placa opcional, retirar o controle manual e a tampa frontal
(— instrugbes de operagéo MOVIDRIVE® MDX60B/61B, cap. "Instalagao").

Apos a instalagao da placa opcional, recolocar a tampa frontal e o controle manual
(— instrugdes de operagéo MOVIDRIVE® MDX60B/61B, cap. "Instalagao").

Guardar a placa opcional na embalagem original e so6 retira-la da embalagem ime-
diatamente antes da instalagao.

S6 tocar na placa opcional pelas bordas. Nunca tocar nos componentes.
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Instalacédo da placa opcional DFD11B no MOVIDRIVE® MDX61B

4.1.2 Principios basicos de procedimento durante a instalagao e remogdo de uma placa opcional
(MDX61B, BG 1 - 6)

60039AXX

1. Soltar os dois parafusos de fixagdo do suporte da placa opcional. Puxar o suporte
da placa opcional uniformemente (n&o inclinar!) para fora do slot.

2. Soltar os 2 parafusos de fixagdo da tampa preta no suporte da placa opcional.
Retirar a tampa preta.

3. Colocar a placa opcional na posi¢ao exata, com os 3 parafusos de fixagdo alinhados
com os orificios correspondentes no suporte da placa opcional.

4. Voltar a inserir o suporte da placa opcional com a placa opcional montada no devido
lugar, pressionando com moderacao. Voltar a fixar o suporte da placa opcional com
os dois parafusos de fixagao.

5. Para remover a placa opcional, proceder na ordem inversa.
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Instrugdes para montagem e instalagao
Instalacédo da placa opcional DFD11B no MOVITRAC® B

4.2 Instalagao da placa opcional DFD11B no MOVITRAC® B

° NOTA
1 Apenas técnicos da SEW-EURODRIVE estdo autorizados a instalar ou remover as
placas opcionais do MOVITRAC® B.

4.21 Conexao do system bus (SBus 1) entre um MOVITRAC®Be a placa opcional DFD11B

(1

(2]

MOVITRAC® B
DFD 11B
St o
ﬁon g [1] Resistor de terminacao ativado, S1 = ON
[l oy
=] . [2] Chave DIP S2 (reservada), S2 = OFF
e
e
FSC11B i
X45]_Xa6 =
PD(3)
H o} sl sl e
R e A
3 .
1 alle- )
1 a||0=
i slle. ]
3 X30
O
3 Oh
ol ]

X12 X26
3 1|2|3|4|5|6|7
3
+ g TS I )
24V 6 |
T l2avio I
GND = RN
62198AXX
X46 X26 Func¢éao dos bornes
X46:1 X26:1 SC11 SBus +, CAN alto
X46:2 X26:2 SC12 SBus —, CAN baixo
X46:3 X26:3 GND, CAN GND
X26:4 Reservado
X26:5 Reservado
X46:6 X26:6 GND, CAN GND
X46:7 X26:7 24 Vee
X12 Funcao dos bornes
X12:8 Entrada 24 V¢
X12:9 GND Potencial de referéncia entradas digitais

Para uma cablagem simples, a placa opcional DFD11B pode ser alimentada com
tensdo continua de 24 V de X46.7 do MOVITRAC® B para X26.7. Na alimentagdo da
placa opcional DFD11B através do MOVITRAC® B, o préprio MOVITRAC® B deve ser
alimentado com tens&o continua de 24 V nos bornes X12.8 e X12.9. Ativar o resistor de
terminacdo do system bus no opcional FSC11B (S1 = ON).
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Instalacdo da placa opcional DFD11B no MOVITRAC® B

4.2.2 Conexao do system bus entre varias unidades MOVITRAC® B

MOVITRAC® B
DFD 11B
St o
(1] on Ome
[2] 3
FSC11B
X45] X46
I RERERR
AT
OH1
' ' OH2
© @\_‘I,j dm i MOVITRAC® B MOVITRAC® B
TTTTTT S1 S1
X12 X26 ON 1 ON 1
THET, @ 2 2
% 5 SHN —
DC 24 V{ 24710 Z ‘ ‘ | | FSC11B FSC11B
GND 21 e ‘ | X45] X46 X45] X46
| : HIL [* 1|2|3|4|5|6|7 HIL|* 1|2|3|4|5|6|7
A LLl® '“» _Li®

62602AXX
[1] Ativar o resistor de terminacao apenas na ultima unidade, S1 = ON
[2] Chave DIP S2 (reservada), S2 = OFF

MOVITRAC® B DFD11B através da carcaca gateway UOH11B
X46 Fungao dos bornes X26 Fungao dos bornes
X46:1 SC11 (entrada system bus, positivo) X26:1 SC11 SBus +, CAN alto
X46:2 SC12 (entrada system bus, negativo) X26:2 SC12 SBus —, CAN baixo
X46:3 GND (referéncia system bus) X26:3 GND, CAN GND
X46:4 SC21 (saida system bus, positivo) X26:4 Reservado
X46:5 SC22 (saida system bus, negativo) X26:5 Reservado
X46:6 GND (referéncia system bus) X26:6 GND, CAN GND
X46:7 24 Ve X26:7 24 Ve
X12 Funcao dos bornes
X12:8 24 Ve
X12:9 GND (potencial de referéncia para as entradas

digitais)
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Instrugdes para montagem e instalagao
Instalacédo da placa opcional DFD11B no MOVITRAC® B

Favor observar:

Se possivel, utilizar um cabo de cobre de 2x2 fios trangados e blindados (cabo de
transmissao de dados com blindagem feita de malha de fios de cobre). Instalar a
blindagem de maneira uniforme em ambos os lados na presilha de fixagéo da blin-
dagem de sinal do MOVITRAC® B. No caso de cabo de duas vias, unir as extremi-
dades da blindagem adicionalmente ao GND. O cabo deve atender a seguinte espe-
cificagao:

— Secso transversal do fio 0,25 mm?2 (AWG23) .... 0,75 mm?2 (AWG18)

— Resisténcia da linha 120 Q a 1 MHz

— Capacitancia por unidade de comprimento < 40 pF/m a 1 kHz

Sao adequados, p. ex., os cabos de rede CAN ou DeviceNet.

O comprimento total permitido para o cabo depende da taxa de transmisséo ajus-
tada do SBus:

— 250 kBaud: 160 m
— 500 kBaud: 80m
— 1000 kBaud: 40 m

Conectar o resistor de terminacao do system bus (S1 = ON) no final da conex&o do
system bus. Nas outras unidades, desligar o resistor de terminacdo (S1 = OFF).
O gateway DFD11B deve estar sempre no comec¢o ou no final da conexédo do
system bus e tem um resistor de terminagéo integrado.

Nao é permitida cablagem em forma de estrela.

NOTA

Entre as unidades conectadas com SBus nao deve ocorrer diferenca de potencial.
Evitar a diferengca de potencial através de medidas adequadas, como p. ex.,
através da conexao da unidade ao terra de protegao com cabo separado.
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4.3 Instalacdo do gateway DFD11B / UOH11B

A figura abaixo mostra a conexdo da placa opcional DFD11B através do rack gateway

UOH11B:X26.

o NOTA

1 Apenas técnicos da SEW-EURODRIVE estao autorizados a instalar ou remover as
placas opcionais do rack gateway UOH11B.

UOH11B

DFD 11B

MoD/

O NET
Oro
Osio

BUS-
O Faut]

OHl

Oh

X24

SEW Drive
X26
L] 12blslel
SC11 system bus +, CAN alto ——_—" it | ‘ e B
SC12 system bus -, CAN baixo - 3 T 3 +24 Ve
GND, CAN GND ——— 3 3 GND
,,,,,,,,,,,,,,,, T\[,,,,,,,,,,
] [
el
62197ABP

Rack gateway UOH11B
X26 Fun¢ao dos bornes
X26:1 SC11 System bus +, CAN alto
X26:2 SC12 System bus -, CAN baixo
X26:3 GND, CAN GND
X26:4 Reservado
X26:5 Reservado
X26:6 GND, CAN GND
X26:7 24 Ve

O rack gateway tem uma alimentacdo de 24 V¢ que esta ligada com X26.
Conectar o resistor de terminagao do system bus no final da conexao do system bus.
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4.4 Conexao e descri¢cao dos bornes da placa opcional DFD11B

Cédigo Opcional de interface DeviceNet tipo DFD11B: 824 972 5
° NOTAS
1 * O opcional Interface fieldbus DFD11B DeviceNet s6 pode ser utilizado com o
MOVIDRIVE® MDX61B, e ndo com o MDX60B.
» A placa opcional DFD11B deve ser inserida no slot para placa fieldbus.
Vista frontal Descricio Chave DIP Funcio
da DFD11B ¢ Borne ¢
DFD 11B
MOD! MOD/NET = Estado médulo/rede Os LEDs bicolores mostram o estado atual da interface field-
NET PIO = Polled I/O bus e do sistema DeviceNet.
O pio BIO = Bit-Strobe 1/0
BUS FAULT
Osio
BUS-
O FAULT
0 1
m(i) Es Seis chaves DIP para o ajuste do | NA(0) ... NA(5) | Ajuste do MAC-ID (Media Access Control Identifier)
[
NA&; o o MAC-ID
NA(2)| 0
NA(1)| 05
NA(0) L™
BE(A)E Duas chaves DIP para ajuste da DR(0) ... DR(1) | Ajuste da taxa de transmissao DeviceNet:
Phi| o taxa de transmissio DRO = "0"/ DR1 = "0" — 125 kBaud
;B(g) - < DRO ="1"/ DR1 ="0" — 250 kBaud
£o)| o DRO = "0"/ DR1 = "1" — 500 kBaud
Kg(o) - DRO ="1"/ DR1 ="1" — invalido
F2 |0
F1 L9 Cinco chaves DIP para ajuste do PD(0) ... PD(4) | Ajuste do tamanho dos dados de processo (1 ... 24 palavras)
tamanho dos dados de processo no MOVITRAC® B
; Ajuste do tamanho dos dados de processo (1 ... 10 palavras)
no MOVIDRIVE® B
2
3 AS Autosetup para operacgéo gateway
4 F1, F2 Sem fungéo
5 X30: Conexao DeviceNet X30:1 V-
X30:2 CAN_L
X30 X30:3 DRAIN
X30:4 CAN_H
62008AXX X30:5 v
Vista frontal no _ =
Descrigao Funcao

MOVITRAC® B e UOH11B

O H1
O H2

X24

LED H1 (vermelho)

LED H2 (verde)

X24 terminal X

58129AXX

Irregularidade no system bus (apenas para fungdes gateway)

Reservado

Interface RS485 para diagnéstico através de PC e MOVITOOLS®

MotionStudio
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Atribuicdo dos pinos

4.5 Atribuicao dos pinos

A funcéo dos bornes de conexdo encontra-se descrita na especificagdo DeviceNet
(volume |, apéndice A).

 ~—
DFD11B

o[> [o[n]~]

X30

54075AXX

A placa opcional DFD11B é opto-desacoplada no lado do drive conforme a especifica-
¢ao DeviceNet (volume I, capitulo 9). Isto significa que o drive da rede CAN deve ser
alimentado através do cabo da rede com tens&o de 24 V. O cabo a ser utilizado também
esta descrito na especificagao DeviceNet (volume |, apéndice B). A conexao deve ser

feita com os codigos de cor especificados na tabela abaixo.

Nr. do pino Sinal Significado Cor do fio

1 V- ov24 BK

2 CAN_L CAN_L BU

3 DRAIN DRAIN brilhante

4 CAN_H CAN_H WH

5 V+ 24V RD
Conexao De acordo com a especificagdo DeviceNet, a rede deve ser instalada na estrutura de
DFD11BD - rede linear sem cabos de derivagao ou com cabos de derivagdo bem curtos.
Ethernet O maximo comprimento de cabo possivel depende da taxa de transmiss&o ajustada.

Taxa de transmissao Comprimento maximo do cabo

500 kBaud 100 m

250 kBaud 250 m

125 kBaud 500 m
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Blindagem e instalacéo de cabos de rede

4.6 Blindagem e instalagdo de cabos de rede

A interface DeviceNet suporta a tecnologia de transmissao RS485 e exige como meio
fisico os cabos do tipo A especificados para DeviceNet, de acordo com EN 50170, ou
seja, cabos de 2 fios trangados e blindados.

A blindagem correta do cabo de rede atenua as interferéncias elétricas que costumam
ocorrer em ambientes industriais. Tomar as seguintes medidas para otimizar a blinda-
gem dos cabos:

» Apertar os parafusos de fixagao dos conectores, modulos e cabos de compensagao
de potencial com a méo.

» Instalar a blindagem do cabo do rede em ambos os lados em uma larga superficie
de contato.

* Nao instalar os cabos de sinal e de rede em paralelo com cabos de poténcia (cabos
do motor), mas sim em eletrodutos separados.

+ Em ambientes industriais, utilizar eletrodutos metalicos ligados a terra.

* Instalar o cabo de sinal e a respectiva compensacgao de potencial préximos um ao
outro e com o menor trajeto possivel.

» Evitar prolongar os cabos de rede utilizando conectores.
» Instalar o cabo de rede junto as superficies aterradas existentes.

PARE!

Em caso de oscilagdes no potencial de terra, uma corrente de compensacgao pode fluir
através da blindagem conectada em ambos os lados que também estéd conectada ao
potencial de terra (PE). Neste caso, garantir uma compensacgao de potencial suficiente
segundo os regulamentos VDE em vigor.

4.7 Resistor de terminagao do bus

Para evitar interferéncias causadas no sistema de rede devido a reflexos, cada seg-
mento DeviceNet deve ser fechado por resistores de terminagao de rede 120 Q no
primeiro e no ultimo participante fisico do sistema. Ligar o resistor de terminagéo do
rede entre as conexdes 2 e 4 do conector da rede.
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4.8 Ajuste das chaves DIP

NOTA
: Desligar a alimentagao antes de qualquer alteragao no ajuste das chaves DIP do con-
1 versor de freqiiéncia (rede e operagéo auxiliar 24 V). Os ajustes das chaves DIP sao

adotados somente durante a inicializagao do conversor de freqiiéncia.

Ajuste do MAC-ID O MAC-ID (Media Access Control Identifier) é ajustado na placa opcional DFD11B com
as chaves DIP S1-NAO ... S1-NA5 de modo codificado digital. O MAC-ID representa o
endereco de n6 da placa DFD11B. A placa DFD11B suporta a faixa de enderegos 0 ... 63.

Ajuste da taxa O ajuste da taxa de transmissao é feito com as chaves DIP S2-DR0 e S2-DR1.
de transmisséo
Chave DIP S2
Taxa de transmissao
DR1 DRO
0 0 125 kBaud
0 1 250 kBaud
1 0 500 kBaud
1 1 Invalida
Ajuste do Entre a placa de controle DeviceNet e a DFD11B ¢é possivel trocar no maximo dez
comprimento (DFD11B no MOVIDRIVE® B) ou no maximo doze (DFD11B no MOVITRAC® B ou
dos dados de gateway UOH11B) palavras de dados DeviceNet. Esta quantidade é ajustada com as
processo chaves DIP S2-PDO0 até S2-PD4 de modo codificado digital.
01
NAS5[ I |
NA4| ]
NA3 I | [1] Ajuste do MAC-ID
(115 nazicw S . L
NA1 I [2] Ajuste da taxa de transmissao
NAOLL | [3] Ajuste do comprimento dos dados de processo
2] { DR1[ 1| [4] Autosetup para operagao gateway
DRO| | =
PD4| I | [5] Sem fungéo
PD3[CH] 82 Afi t intes ajustes:
3 PD2[] igura mostra os seguintes ajustes:
PD1 I _ID-
PDO ] MAC-ID: 4
[4] g % Taxa de transmissédo: 125 kBaud
B F o] Comprimento dos dados de processo: 8 PD

62196AXX

Configuracao da A comunicagdo SBus do gateway é configurada com a chave DIP "AS" (— capitulo
comunicagao "AutoSetup para operagao gateway").

SBus do gateway  a configuragao é realizada quando a chave DIP "AS" é ajustada de "0" para "1". Para

continuar a operacéo, a chave DIP "AS" deve permanecer na posi¢do "1" (= ON).
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LED de estado da placa opcional DFD11B

4.9 LED de estado da placa opcional DFD11B

LED MOD/NET

Na placa opcional DFD11B ha quatro LEDs bicolores para o diagnéstico do sistema
DeviceNet que indicam o estado atual da DFD11B e do sistema DeviceNet. O estado
da unidade correspondente ao estado do LED esta descrito no capitulo "Diagnéstico de

irregularidade".

Abreviatura do LED Descrigao completa do LED
MOD/NET Module/Network Status

PIO Polled 10

BIO Bit-Strobe 10

BUS-FAULT BUS-FAULT

A fungédo do LED MOD/NET descrita na tabela abaixo esta determinada na especifica-

¢ao DeviceNet.

Estado do LED | Status Significado
MOD-NET
Desligado Nao esta ligado/ |+ Unidade encontra-se em estado offline

offline

Unidade realiza DUP-MAC check
Unidade esta desligada

Piscando verde
(ciclode 1's)

Online e em modo
operacional

A unidade esta online mas a conexao nao foi estabelecida
DUP-MAC check foi realizada com éxito

Ainda nao foi estabelecida nenhuma conexado com um mestre
Configuragao ausente, incorreta ou incompleta

Acende verde

Online, modo
operacional e

Online
Conexao foi estabelecida com um mestre

conectado » Conexao esta ativa (established state)
Piscando Irregularidade ou | < Ocorreu uma irregularidade possivel de ser corrigida
vermelho timeout de * Um erro da unidade esta ativo (MOVIDRIVE® B/Gateway)
(ciclo de 1's) conexao * Polled I/O ou/e bit-strobe I/O-connection estdo em estado de
timeout
*  DUP-MAC check constatou uma irregularidade
Acende Irregularidade *  Ocorreu uma irregularidade possivel de ser corrigida
vermelho critica ou falha » Estado BusOff

critica de conexao

.

DUP-MAC check constatou uma irregularidade

O LED PIO controla a conexéo polled 1/O.

Estado do LED
PIO

Status

Significado

Piscando verde
(ciclo de 500 ms)

Desligado

DUP-MAC check

N&o esta ligado /
offline mas néo a
DUP-MAC check

Unidade esta executando a DUP-MAC check

Unidade encontra-se em estado offline
Unidade esté desligada

Piscando verde
(ciclo de 1's)

Online e em modo
operacional

A unidade esta online

DUP-MAC check foi realizada com éxito

Esta sendo estabelecida uma conexado PIO com um mestre
(configuring state)

Configuragéo ausente, incorreta ou incompleta

Acende verde

Online, modo
operacional e

Online
Foi estabelecida uma conexéao PIO (established state)

conectado
Piscando Irregularidade ou | » Taxa de transmissao ajustada através da chave DIP ¢é invalida
vermelho timeout de *  Ocorreu uma irregularidade possivel de ser corrigida
(ciclo de 1's) conexao * Polled I/O connection estd em estado de timeout
Acende Irregularidade »  Ocorreu uma irregularidade que nao pode ser corrigida
vermelho critica ou falha » Estado BusOff

critica de conexao

DUP-MAC check constatou uma irregularidade
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LED BIO O LED BIO controla a conexao bit-strobe 1/O.
Estado do LED | Status Significado
BIO
Piscando verde DUP-MAC check Unidade esta executando a DUP-MAC check
(ciclo de 500 ms)
Desligado N&o esta ligado / * Unidade encontra-se em estado offline
offline mas nédo a * Unidade esta desligada
DUP-MAC check
Piscando verde Online e em modo * Aunidade esta online
(ciclo de 1's) operacional *  DUP-MAC check foi realizada com éxito
* Uma conexao BIO esta sendo estabelecida com o mestre
(configuring state)
» Configuragao ausente, incorreta ou incompleta
Acende verde Online, modo opera- |« Online
cional e conectado * Foi estabelecida uma conexao BIO (established state)
Piscando Irregularidade ou » Foi ajustada uma quantidade invalida de dados de pro-
vermelho timeout de conexao cesso através das chaves DIP
(ciclo de 1's) *  Ocorreu uma irregularidade possivel de ser corrigida
« Bit-Strobe I/0O connection esta em estado de timeout
Acende Irregularidade critica | «  Ocorreu uma irregularidade que nao pode ser corrigida
vermelho ou falha critica de + Estado BusOff
conexao *  DUP-MAC check constatou uma irregularidade
LED BUS-FAULT O LED BUS-FAULT mostra o estado fisico do né da rede.
Estado do LED Status Significado
BUS-FAULT
Desligado NO ERROR O numero de irregularidades da rede encontra-se na faixa
normal (error active state).
A unidade executa a DUP-MAC check e nao pode enviar men-
) sagens pois nenhum outro participante esta conectado na rede
Piscando (error passiv state).
vermelho BUS WARNING
(ciclo de 1's) A quantidade de irregularidades fisicas da rede é demasiado
alta. Nenhum telegrama de "error" sera mais escrito ativa-
mente na rede (error passiv state).
Acende vermelho | BUS ERROR Estado BusOff:
A quantidade de irregularidades fisicas da rede continuou a
aumentar apesar da comutagao para o error passiv state. O
acesso a rede foi desligado.
Acende amarelo | POWER OFF A tensédo de alimentagéo externa através de X30 esta desli-

gada ou nao esta conectada.

Teste power-UP

Ap6s ligar o conversor, é realizado um teste power-up de todos os LEDs. Neste pro-

cesso, os LEDs sao ligados na seguinte ordem:

Tempo [ms] LED MOD/NET LED PIO LED BIO LED BUS-FAULT
0 verde desligado desligado desligado

250 vermelho desligado desligado . desligado

500 desligado verde desligado desligado

750 desligado vermelho desligado desligado

1000 desligado desligado verde . desligado

1250 desligado desligado vermelho desligado

1500 desligado desligado desligado verde

1750 desligado desligado desligado . vermelho

2000 desligado desligado desligado desligado
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Planejamento de projeto e colocagao em operagao
Validade dos arquivos EDS para a placa opcional DFD11B

5 Planejamento de projeto e colocagao em operagao

Este capitulo fornece informagbes sobre o planejamento de projeto do mestre
DeviceNet e para a colocagdo em operagao do conversor para operagao com fieldbus.

1

NOTA

A verséo atual do arquivo EDS para a DFD11B esta disponivel na homepage da SEW
(http://www.sew-eurodrive.com), item "Software".

5.1 Validade dos arquivos EDS para a placa opcional DFD11B

NOTA

Os itens no arquivo EDS ndo devem ser alterados ou complementados. A SEW-
EURODRIVE nao assume nenhuma responsabilidade por funcionamento incorreto do
conversor causado por modificacdo do arquivo EDS!

Dois arquivos EDS diferentes estéo disponiveis para a configuragdo do mestre (scan-
ner DeviceNet) para a DFD11B.

+ Se a placa DFD11B for utilizada no MOVIDRIVE® B, é necessario o arquivo
SEW_MOVIDRIVE_DFD11B.eds.

- Se a placa opcional DFD11B for utilizada como gateway no MOVITRAC® B ou como
rack gateway (UOH11B), é necessario o arquivo SEW_GATEWAY_DFD11B.eds.

Para montar a rede DeviceNet através da placa opcional DFD11B, € necessario instalar
os seguintes arquivos com o software RSNetWorx. Proceda da seguinte maneira:

» Selecionar no RSNetWorx o item de menu <Tools/EDS-Wizard>. Em seguida, o pro-
grama pergunta pelos nomes do arquivo EDS e do arquivo de icone.

* Os arquivos sao instalados. Informacéo detalhada sobre a instalagdo do arquivo
EDS encontra-se na documentacao de RSNetWorx de Allen Bradley.

*+ Apés a instalagdo, a unidade esta disponivel na "device list" sob o registro
"Vendor/SEW EURODRIVE GmbH".
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Configuragao do CLP e do mestre (scanner DeviceNet)

Os seguintes exemplos sdo adaptados para o CLP Allen Bradley ControlLogix
1756-L61, em conjunto com o software de programacao RSLogix 5000 e o software de
configuragdo DeviceNet RSNetWorx for DeviceNet.

Apos acrescentar o scanner DeviceNet para a configuragao I/O, é selecionado o arquivo
*.dnt que contém a configuragao DeviceNet. Para ver e editar a configuragdo DeviceNet,
€ possivel iniciar RSNetWorx a partir desta caixa de didlogo (— figura abaixo).

[ RSLogix 5000 - Sample in ControlLogix_1756_L61.ACD [1756-L61]*
Ele Edit Yiew Search Logic Communicstions Tools ‘Window Help

al=d| S| 2[5 o] -] SB[ el 22|
. I | =
Dffline 0. F EEN rw | Pathc [AB_ETH1410.371 60\Backplane'O ]
Mo Farces b -
No Edits a,-f;';T 0 R L= U0 NERE 23 EOA ROA R
Bedundancy ﬂ-\! ll q I 3 I\Faunritr:e }{'.:‘ A TimeriCounter A Inpad i gt A Comp
&-E Cantroller Sample = Module Properties: Local:2 (1 756-DNB 6.2)
B3 Tasks
f £ :-i,smﬁ Groups Gerlard] Connection IHSNWUIK l Module Iriul Scan Llstl Backplanal
b E ;ﬁT:yps DeviceNeat File [.dnt): I ADevaceMet_Corifiguration, dnt
=-£3 1/ Configuration Found m:  <File not found:
(= 9 1756 Backplane, 1756-A7 —Launch RSMetwiars for DeviceMet

80 [0]1756-L61 Sample

& B [1]1756-EMET/a ENIP_Scanner
= j [2] 1756-DNB DNet_Scanner ag View and edit the DeviceM et network

3?5 DeviceMet

11744AXX

No RSNetWorx for DeviceNet é possivel acrescentar as unidades desejadas na visuali-
zagao grafica através de um escaneamento online ou de "drag & drop" (— figura abaixo).
O endereco especificado sob o icone da unidade deve ser igual ao MAC-ID ajustado com
as chaves DIP no DFD11B. Se as unidades necessarias n&o estiverem na lista de sele-
¢ao0, é necessario registrar os arquivos EDS respectivos através de [Tools] / [ Wizard].

-—. *DeviceMet_Configuration.dnt - RSMetWorx for DeviceMek

File Edit Wiew MNebwork Device Diagnostics Tools  Help

Ble-desmee| [[@alf € =+ Haé
Hardware x| SEWY SEWY i
=8 {]f:l Dievicehet GATEMYAY MOWIDRIMWE
Category DFD1MEB DFD11B
\l'endc-r
Phoeni= Contact
Rockyell Automation, - Allen-Bradlesy
E| SEWY Eurodrive GmbH 10 11
E|

----- Br sEw GATEWSY MOD2Zx
----- T SEW GATEWAY MOD3x
----- E SEW GATEWAY UFD114

Llnknown Device Type 100 ‘ ‘

SEW MOVIDRIVE DFD114A
SEWY MOWIDRIVE DFD 1B
----- Bl SEW MOVIFIT CLASSIC
----- 1.z, SEW MOWIFLC ADVANCED
----- | sEw-GatEWaV-DFDL1IB

1| | 3

W | 4 | » | HP‘. Graph | Spreadsheet §  Master/Slave Conlfig
11745AXX
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5.21 DFD11B como opcional de fieldbus no MOVIDRIVE® B

Através da leitura das "device properties" (caracteristicas do dispositivo) no modo online,
€ possivel verificar a configuragdo Pd (dados de processo) da DFD11B (— figura abaixo).

£ *DeviceMet_Configuration.dnt - RSNetWors for DeviceMet

||Ei|e Edit  Wjew Mebwork Device Diagnostics Tools  Help
M= = el

I — T

— = |
| T a— 2ix
General Parameters | 1/0 Data | EDS File |
i Select the parameter that pau want to configure and initiate an
actioh uzing the toalbar.

¥ Groups I ‘@ All | = Monior LS

In] él Pararneter | Current Yalue il £3

H Device Parameter

o3 Dievice Identification ]
4 Zontrol source FIELDELS
5 Setpoink source FIELDEUS
6 Pd Canfigurakion 3P0
7 Setp.descr, PO1 CONTROLWORD 1
g Setp.descr, POZ SPEED
9 Setp.descr, PO3 WO FUMCTION
10 Ack,w.descr, PIL STATUSWCORD 1
11 Ack, v, descr, P12 SPEED b
12 Ack,w.descr, P13 APARENT CURRENT

13 P data enable YES

14 Timeout response RAPID STOP OB,

— - 15 & Fieldbus tvoe DEYICEMET x| ||\ Graph (" Spreadshest § M

11746AXX

O parametro "Pd configuration" da a quantidade (1 ... 10) de palavras de dados de pro-
cesso (PD) que foi ajustada com as chaves DIP PD(0) ... PD(4) e determina os parame-
tros I/O para o scanner DeviceNet (— figura abaixo).

Gereral | Module  Scanlist | Input I Dulpull ADR I Summaryl

— |

Awailable Devices: Scanlist:

i SEW
H 11, 5B\ MOVIDRIVE DF . MOWIDRMNE

Ll DFD11B

<] ! B

EN ;
B8l Fdit I/0 Parameters : 11, SEW MOYIDRIVE DFD11B

£,

— I Stobed ——— I Change of State / Cyclic—
Input Size: IB _I: Bytes {¥ Change of State. €70 )
v Automap on Add [z Outmut Bit: ¥ _ -
Input Size: 0 =

I plead fram Scanmer... |
¥ Polled ———————— Dutput Size: ] :

Download to Scanner... |

Input Size: IE _I:' Bytes Heartbeat Fate: |25'j =
Output Size; IE _Ij Bytes Llvar
- oK. I abhrec! Poll Rate: IEver_l.J Scan 'l

Edit I/0 Parameters... |

11747AXX
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Apods acrescentar o MOVIDRIVE® B com a placa opcional DFD11B na "Scanlist",
€ necessario ajustar a quantidade de bytes polled I/O para 2 x quantidade de PD (p. ex.,
PD = 3 x quantidade dos bytes de entrada polled = 6 e bytes de saida = 6) via "Edit I/O
Parameters". Apos salvar e fazer o download da configuragdo DeviceNet no scanner,
pode-se fechar o RSNetWorx.

Dependendo da configuragao DeviceNet e das regras de mapeamento no scanner, os
dados provenientes e destinados as unidades DeviceNet sdo embalados entre o
scanner e as tags I/O locais do processador Logix e transmitidos para um array DINT.

Para evitar uma busca manual dos dados de uma determinada unidade neste array, a
ferramenta "DeviceNet Tag Generator" pode gerar automaticamente comandos de
copiar e 2 controller tags (Input & Output como array de byte) para cada unidade
DeviceNet.

O nome da tag contém o MAC-ID da unidade DeviceNet e o identificador POL [ para
polled input data ou POL_O para polled output data (— figura abaixo).

= [
: 5Q(:c-ntrnller Tags _ - STEW
.3 Controller Fauk Hander Seoge | f§ Semple _Shgn.._| showas
O Power-Up Handler Mame o | Stle | Data Type| Desciiption
£1-E3 Tasks |- DMet_Scanner N11_POL_I _0128_8_ | SEW MOVIDRIVE DFD118
- MainTask [#-DNet_Scanner N11_POL_| Data |Decimal [SINTE] | SE' MOVIDRIVE DFDTTE
C B j ae“';e”e””ms b [ ONet_Scamner N11_POL_O _0138_8..|SEW MOVIDRIVE DFDT1B
Lilfs anFrogram T B  — F— F—
|t OB Peireblebtr d e J [+-DNet_Scanner_N11_POL_D.Data|Decmal |SINT[E] | SEW MY F11F 4;\)1()(-
7

O conteudo das palavras de dados de processo 1 ... 3 proveniente e destinado ao
MOVIDRIVE® B esta definido com os paradmetros P870 ... P875. O conteudo das pala-
vras de dados de processo 4 ... 10 esta definido em um programa IPOSP"YS® ou médulo
de aplicacao.
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@ Configuragao do CLP e do mestre (scanner DeviceNet)

5.2.2 DFD11B como gateway fieldbus no MOVITRAC® B ou rack gateway UOH11B

Através da leitura das caracteristicas ("device properties") no modo online, é possivel
verificar a configuragéo Pd da DFD11B (— figura abaixo).

“ |- -SEW GATEWAY DFD11B

ﬂ General Parameters | 1/0 Data | EDS File |

Select the parameter that you want to configure and initiate an
action using the toolbar.

[v Groups

@ @ Al + | = Monitor % L%

| Current Yalue

D |@§] Parameter
1__‘_;:'| Device Parameter

_# PO-Monitor
_z PI-Monitor

1 i# Pd CanFiguration 6PD+PARAMETER

z Timeout response PADATA = OfWARHN.,
3 Fieldbus type DEVICENET

4 @ &£ Baudrate 500 kBaud

5 @ Station Address 10

11749AXX

O parametro "Pd configuration" da a quantidade (3 ... 24) de palavras de dados de
processo (PD) que foi ajustada com as chaves DIP PD(0) ... PD(4). A quantidade de
palavras de dados de processo deve ser 3 vezes maior que a quantidade de aciona-
mentos (1 ... 8) que estao conectados via SBus no gateway DFD11B. A quantidade
de palavras de dados de processo (PD) determina os paradmetros I/O para o scanner

DeviceNet (— figura abaixo).

-1756-DNB

Generall Module Scanlist |Input I Dutputl ADR I Summalyl

Awailable Devices:

[

Scanlist:

v Automap on ddd

B
i

> |

l 10, SEW GATEWAY DF...

28 -[aa

SEW
GATEYAY
DFD1E

10

B Edit 1/0 Parameters : 10, SEW GATEWAY DFD118

<L

|Jpload from Scanner... |

Download to Scanner... |

Edit 140 Parameters. .. |

()4

| Abbrech:

T Strobed:

InpUt Size: IB _,; Byptes

e MutEut Eit: I~

1 Change of State .,
¥ Change of State

Input Size: I

v Polled:

Input Size: |12 _,; Biptes

Output Size: |12 - Bytes

Puoll B ate: IEvery Scan "I

Output Size: I

Heartbeat Rate: I

11750AXX
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Configuragédo do CLP e do mestre (scanner DeviceNet) @

Apés acrescentar o gateway DFD11B na "Scanlist", € necessario ajustar a quantidade
de bytes polled I/O para 2 x quantidade de PD (p. ex., PD = 6 — quantidade dos bytes
de entrada polled = 12 e bytes de saida = 12) via "Edit /O Parameters". Apos salvar e
fazer o download da configuragdo DeviceNet no scanner, pode-se fechar o RSNetWorx.
Dependendo da configuragao DeviceNet e das regras de mapeamento no scanner, 0s
dados provenientes e destinados as unidades DeviceNet sdo encapsulados em um
Array DINT que é transferido do scanner para os tags I/O locais do processador Logix.
Para evitar uma busca manual dos dados de uma determinada unidade neste array, a
ferramenta "DeviceNet Tag Generator" pode gerar automaticamente comandos de
copiar e 2 controller tags (Input & Output como array de byte) para cada unidade
DeviceNet.

O nome da tag contém o MAC-ID da unidade DeviceNet e o identificador POL [ para
polled input data ou POL_O para polled output data (— figura abaixo).

=4 _Cu:untmlla Sample
A e |
A controller Tags Scope: | § Sample - Showe. | Show Al

[ Contraller Fault Handler

[ Powes-Up Handler MName & | Swle | Data Type| Description
)£ Tasks || =/DNet_Scanne_N10_POL | 01388 |SEW GATEWAY DFD118
= '_@l.[-'laln'laslv_ [+-DMet_Scanner_M10_POL_| Data |Decimal SINT[12] |SEW GATEWAY DFDT1E
EE- ‘8 Devicelietinputs P |-/ DNet_Scanner_N10_POL_O _0138_8..|SEW GATEWAY DFD118
= Btaogan - DNet_Scanner_ N10_POL_0.Data | Decimal |SINT[1Z] |56\ GATE WAy DFOTIE
11751AXX

Neste Byte arrays proveniente e destinado ao gateway DFD11B, os dados s&o envia-
dos aos acionamentos conectados no SBus da seguinte maneira:

* Byte 0...5 contém PD 1...3 do acionamento com o enderego SBus mais baixo (p. ex., 1)
» Byte 6...11 contém PD 1...3 do acionamento com o préximo enderego SBus mais
alto (p. ex., 2)

O conteudo das palavras de dados de processo 1...3 proveniente e destinado aos
acionamentos é definido individualmente com os parametros P870...P875.
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Configuragao do CLP e do mestre (scanner DeviceNet)

5.2.3 Autosetup para operagao gateway

A fungao Autosetup possibilita a colocagdo em operagdo da DFD11B como gateway
sem PC. Ela é ativada pela chave DIP de autosetup (ver capitulo 4.4 na pagina 16).

NOTA

Ligar a chave DIP de autosetup (AS) leva a uma uUnica execugdo da fungio. Depois
disso, a chave DIP do autosetup deve permanecer ligada. A fungdo pode ser mais
uma vez executada se desligada e religada.

Em primeiro lugar, a DFD11B procura conversores na rede SBus e mostra isto através
de um breve piscar do LED H1 (irregularidade de system bus). Para tal, diversos ende-
recos de SBus devem ser ajustados nos conversores (P881). Recomenda-se atribuir os
enderegos a partir do endereco 1 em ordem crescente, de acordo com a distribuigao
dos conversores no painel elétrico. A cada conversor encontrado amplia-se a represen-
tagdo do processo na pagina do fieldbus em 3 palavras.

Se nenhum conversor for encontrado, o LED H1 permanece ligado. Séo considerados
no maximo 8 conversores.

ApOs a busca, a DFD11B troca em processo ciclico 3 palavras de dados de processo
com cada conversor conectado. Os dados de saida de processo sdo apanhados pelo
fieldbus, divididos em blocos de 3 e enviados. Os dados de entrada de processo sédo
lidos pelo conversor, reunidos e transmitidos ao mestre de fieldbus.

O tempo de ciclo da comunicagédo SBus é de 2 ms por participante, a uma taxa de trans-
miss&o de 500 kBit/s sem atividades adicionais de engenharia.

Assim, em uma aplicagdo com 8 conversores no SBus, o tempo de ciclo da atualizagao
dos dados de processo € de 8 x 2 ms = 16 ms.

NOTA

Execute o autosetup mais uma vez, caso altere a atribuicdo de dados de processo no
conversor conectado na DFD11B, pois a DFD11B salva estes valores uma unica vez
durante o autosetup. As atribuicbes de dados de processo dos conversores conecta-
dos também ndo devem ser mais alteradas dinamicamente apds o autosetup.
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5.3 Ajuste do conversor de freqiiéncia MOVIDRIVE® MDX61B

Para uma operagéo de fieldbus simples, sédo necessarios os seguintes ajustes:

D ED. Binary inputs basic unit
= B1. Binary inputs oplion
= 62. Binary oulputs basic unit
E3. Brary outputs cphion
-|=] B4. Analog outputs option
& & 7. Control furnctions
= :! . Unit functions
—| 8. Selup
= B1. Senal communication
52, Braking operation
= B3. Faul responses
=| 24, Raset bahavior
= 88 Scaling spesd actual value

86, Modudation

D A ETR 10 Setpoint presslection - 10| ]
o
- % || [=3 MOVIDRIVE®B parameters 100 Setpomnt zource |F|e|dt-us ll
- I = = o 3
& |® (-0 leg; Display vshues 100 Cordrol source lFiaIdbus -
=128 1., Setponts/ntegrators
4 E 10, Setpoint preselection 102 Frequency scaling - [kHz] [10.00
—| 1. Analog mput 1 [0-104]) = oAm me . N
i, = 12 Analog Fputs aption H B0. Binaiy inputs basic unit =10] x|
1 =113, Speed ramps 1 600 Binary input D101 W|No tunction =l
: = 14. Speed ramps 2 . -
== 15, Maotar potertiomater function ED1 Binary input DI02 r[No function ;J
= =] 16. Fined selpoints 1 802 Binary input DIOZ [ [Na funciion =
- .
3 =21 17. Fined zetpoints 2 . r -
= - [E 2. Controller pasameters 603 Binaty input DIO& | |No function =
X 13 3. Motor parsmeters 804 Binary input D105 | [No function =l
=& 4. Reference sgnak:
. 588 5. Corrol funclions 605 Binary input DIOE | [No function =]
-4 E. Terminal azsignment 606 Einary input DIOT I_[Nc- funchion E‘

156 57, Process data parameter setting

870 Setpaint desciiption PO1 Il:nrl.rul wieed 1

871 Setpomt descaphon PO2 |‘Set spaed

672 Setponnt desciption PO3 |No funclion

873 Actual value description PI1 - [Status vord 1

874 Actual value desciiption P12 |.h,ctual spead

975 Actual value descnphion P13 I.\'.\,pparm-& autput currerd

876 FO data enable |ves

ILILI&ILII;ILII;E
x

ﬁ 87, Piocess data parameter sethir
~=| B8, Senal communication 3Bus 1
29, Senal communication SBus 2
#1289, IPOS parameters
-8 Applications
# [5 ApplicationBuilder applications
Manual operation
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Todavia, para o controle do conversor de freqiiéncia MOVIDRIVE® B via DeviceNet,
antes este deve ser comutado para fonte do sinal de controle (P101) e fonte de valor
nominal (P100) = FIELDBUS. Com o ajuste em FIELDBUS, o conversor &€ parametri-
zado para o setor do valor nominal via DeviceNet. Assim, o conversor MOVIDRIVE® B
reage aos dados de saida de processo enviados pelo controlador programavel mestre.

O conversor de frequéncia MOVIDRIVE® B pode ser parametrizado imediatamente via
DeviceNet apds a instalagédo da placa opcional DeviceNet, sem demais ajustes. Assim,
€ possivel, p. ex., ajustar todos os parametros através do controlador programavel
mestre apos ligar o sistema.

O controlador de nivel superior sinaliza a ativagao da fonte de sinal de controle e de
valor nominal FIELDBUS com o bit "Modo fieldbus ativo” na palavra de estado.

Por motivos de seguranga técnica, o conversor de freqiiéncia MOVIDRIVE® B deve ser
liberado para o controle através do sistema fieldbus também no lado dos bornes.
Portanto, os bornes devem ser conectados e programados, de modo que o conversor
seja liberado pelos bornes de entrada. A variante mais simples para liberar o conversor
no lado dos bornes &, p. ex., a comutagéo do borne de entrada DIZJ (Funcgéo /REG.
BLOQUEADO) com o sinal de +24 V e a programagéo dos bornes de entrada DIJ1 ...
DI&7 em SEM FUNCAO.
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Ajuste do conversor de freqiiéncia MOVITRAC® B

Crm— 21 EEr— i
= 0l MOVITRACES Paramelers 100 S etport souce |3 Buz 1 / Fread setpant ﬂ
= 3 0. Display values 101 Conbiol signal T
= ol 1. Satpants / [amg Qins slons f— |—-I Bun] 3
3 10 Setpoirt sslection 102 Frequancy scaling  [kHz][10.00
11 Analog input 1 [0-10V]) -
12 FBG Setpoirt gererator [opticn] |38 B0, Binary inpuls =101 x|
=113 Speed 1amps 1 601 Binay ingaut D102 [ [Enable/Siop =l
=| 14. Speed ramps 2 —
=/ 15. Matecs poteribometer hunclion 602 Binary inpui DI0E I_INUf”“c”U" _ﬂ
= :2 ?’-ﬂj selpoints 1 B0 Binaty input DIDE T [Na function |
— wed selponts 2
# (@l 2. Contoller pasameters BO4 Einaty input DIDS I'_INEIfunCIiOn j
= 0 3. Mobor parameteis B0 B L oo ™ .
588 4. Refwence signal inany input IHuhn clian ﬂ
& 2 5. Montonng lunclons f; M A7 Frocess data parasnelen assignimes ,-jﬂf!]
=2l 6. Terminal assignmant i L —
B2 B0 Binar inputs 70 Setpoirt description PO1 |EUII|IU| word 1 ﬂ
= 62 Binary outpuis BT Selpoint desciption P02 [sm epeed E]
=| B4 Anaog outputs opbon
=& 7. Contiol funclions 872 Setport descrption P03 [No function: =]
=& B Unit lunctions B73 Actual valse descapbon F11 |S|atus wiond 1 ﬂ
B0 Sefup
B1. Sevigl Communication B74 Actusl vahse desciption P12 [aciual speed =
B2 Brake operabion -
B Fak B75 Actusl vakse desciption P13 [appaient oulgat curert |
84, Flevel behavior B76 PO data enbled ffres =
—| BE Modulation
3 87 Process data parameter assignment il o cammmuracaion SBus o [=] 1
[ 88 Sevial communication SBus B0 SBus protocal [Movirk =
M.arusal oper ahon
881 SBus addiess [1
BAZ SBus group addrers [
BB3 SBus timeout delay  [s]]0 05
BB4 SBus baud 1ste {500 khaud =
BBE CAN open sddess |2
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Para o controle do MOVITRAC® B via DeviceNet, antes este deve ser comutado para
Control signal source (P101) e Setpoint source (P100) = SBus. Com o ajuste em SBus,
o MOVITRAC® B é parametrizado para o setor do valor nominal do gateway. Assim,
o MOVITRAC® B reage aos dados de saida de processo enviados pelo controlador
programavel mestre.

E necessario ajustar o tempo de timeout SBus1 (P883) com valor diferente de 0 ms para
parar o MOVITRAC® B em caso de comunicacgdo SBus com irregularidades. Recomen-
damos um valor na faixa 50 ... 200 ms. O controlador de nivel superior sinaliza a ativa-
¢éo da fonte de sinal de controle e de valor nominal SBus na palavra de estado com o
bit "Modo SBus ativo”.

Por motivos de segurancga técnica, o conversor deve ser liberado para o controle
através do sistema fieldbus também no lado dos bornes. Portanto, os bornes devem ser
conectados e programados, de modo que MOVITRAC® B seja liberado pelos bornes de
entrada. A variante mais simples para liberar o MOVITRAC® B no lado dos bornes &, p.
ex., a comutagdo do borne de entrada DI@1 (fungdo HORARIO/PARADA) com o sinal
de +24 V e a programacao dos outros bornes de entrada em SEM FUNCAO.

NOTA

Parametrizar o parametro P881 SBus Address em ordem crescente no valor 1 ... 8.
Um MOVITRAC® B com DFD11B integrada ja tem (a partir do firmware .15) o ende-
reco SBus-Address 1 no estado de fornecimento.

O enderego SBus 0 ¢ utilizado pelo gateway DFD11B e por esta razdo ndo deve ser
utilizado.

Parametrizar P883 SBus timeout nos valores 50 ... 200 ms.
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5.5
5.5.1

Exemplos de programagao no RSLogix 5000
MOVIDRIVE® B com 3 PD de troca de dados

1. Ajustar as respectivas chaves DIP da DFD11B para

» adequar a taxa de transmissao a rede DeviceNet

» ajustar o enderegco (MAC-ID) para um valor sem utilizagao

» determinar a quantidade de dados de processo (de acordo com este exemplo)
para 3

2. Acrescentar o MOVIDRIVE® B com a placa opcional DFD11B de acordo com o capi-
tulo 5.2e5.2.1.

3. Ajustar os parametros de comunicagéo do MOVIDRIVE® B de acordo com o capitulo 5.3.
4. Agora, a integragdo no projeto RSLogix pode ser realizada.

Para tal, gerar uma tag controller com o tipo de arquivo definido pelo usuario para obter
uma interface simples para os dados de processo do conversor (— figura abaixo).

=51 Controler Sample
i |8 contraller Tags
[ Contraller Faulk Handlsr
: [ Powver-Up Handler Mame: ISEW_DW&
- Tasks
B-Lgl MainTask Description; Process-data d
-7 Unscheduled Programs f Phases
= 551 Matian Graups
i [ Ungrauped Axes
p—[0 Trends -
=|-4=] Diata Types _]
=4 User-Defined
g == Drive
3% _o138_s249725_1_E771E08B Mermbes: Data Ty
1
% _3112::?9?25_0_5??11-:%5 N [oota Tyme ED Toescrion I
® Lﬁ*, Strings =l _3 worde froemn Drive
= L Predefined =zl INT UL
= [ ﬁ Modude-Defined | —'."\.OI'CE IMT LHEH
=15 1o Configuration || —wordd INT fHex | -
[= 3 1756 Backplane, 1756-A7 | IEh PO _3_words to Drive
fa [0] 1756-L61 Sample word1 INT Hex
w1 f] [1] 1756-ENBT/A ENIP_Scanrer vioide IHT Hex
=1 B [2] 1755-DNB Diet_Scanner - —word3 INT Hex
&5 Devicellet E
Mowe Up | fmsee Dot I ’TI Cancel | Aol
11752AXX

A descrigao para os dados de entrada e saida de processo da tag controller pode
ser realizada de acordo como a definicao dos dados de processo (PD) feita no
MOVIDRIVE® B (— capitulo 5.3).

ontroller Tags - Sample{controller)

Manual — Interface fieldbus DFD11B DeviceNet

Scope: I B sample j Shawi... | Shaw Al
M arne o | Walue & | Force Maz® | Style Data Type Drezcription
[=-A171_Movidrive Lot A SEw_Dirive Procesz-data Addr. 11
EI—A'I'I_MGVidriVE.F'I Lot A _3 words Processz-data Addr. 11 from Drive
[+-411_Movidrive. Pl word] legoooo Hex INT Status Word 1
[+-411_Movidrive. Pl word2 lagoooo Hex INT Actual Speed
[+]-411_Movidrive PlLword3 lagOoooo Hex INT Apparent Output Current
3 [=-AT1_Mavidrive PO [ I _ 3 wards Process-data Addr. 11 ta Drive
[+]-411_k avvidrive. PO ward] 1a#0000 Hex INT Contral »word 1
[+]-47171_Movidrive PO word2 lag000o Hex INT Set Speed
| [+]-47171_Movidrive. PO word 3 lag000o Hex INT Mo Function

11753AXX
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5. Para copiar os dados do conversor para a nova estrutura de dados, € acrescentado
um comando CPS na "MainRoutine" que 1& os dados da I/O local (— figura abaixo).

Observar que este comando CPS seja realizado apos a DNet_ScannerinputsRoutine
gerada automaticamente (com o Gerador de Tag DeviceNet).

4] Controller Sample
@ Controller Tags
-3 Contraller Fault Handler
“[2 Power-Up Handler
'ﬁ Tasks
= €@ MainTask
: E E§ DeviceMetInputs
Program Tags
MainRoutine
- |H) DNet_ScannerIn
l C& MainProgram
=8 DeviceNetOutputs
-|&) proaram Tags
& MainRoutine
~-[B) Dnet_Scannero
(23 Unscheduled Prograrms |
-E“_jl Motion Groups
“-[3 Unarouped Axes
[ Trends
£5] Data Types

(] DeviceNetInputs - MainRoutine

JSR

Jump To Subroutine
Routine Name DNet_ScannerinputsRoutine

(Enc)

=1-£Rl User-Defined

Process-data Addr.
11 from Drive

Synchronous Copy File

Source Dhet_Scanner_M11_POL_|
Dest A11 _Movidrive Pl
Lencth 1
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Para copiar os dados da nova estrutura de dados para o conversor, € acrescentado
um comando CPS na "MainRoutine" que transmite os dados para a /O local.

Observar que este comando CPS seja realizado antes da DNet Scanner_
OutputsRoutine gerada automaticamente (com o Gerador de Tag DeviceNet).

(] DeviceNetOutputs - MainRoutine

] Controller Sample
&) controller Tags
[ Controller Fault Handler
o[ Power-Up Handler
5 Tasks
=8 % MainTask
=- E§ DeviceletInputs
& program Tags
& MainRoutine
; 5-----@ DNet_ScannerIn
Cﬂ; MainProgram
= % DeviceMetOutputs
@ Program Tags

E Dhet_ScannerOr
-7 Unscheduled Programs |
-ﬁ Motion Groups
"1 Ungrouped Axes
33 Trends
5] Data Tvoes

32

e T e

e e R e R A A |

(End)

SEW MOVIDRIVE DFD11B
CPS
Synchronous Copy File —
Source A11_Movidrive PO
Dest DNet_Scanner_MN11_POL_O
Length 1
JSR
Jump To Subroutine
Routing Mame Diet_ScannerCutputsRoutine
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6. Por fim, o projeto é salvo e transmitido para o CLP. O CLP é colocado no Modo RUN
e o bit de controle Scanner CommandRegister.Run é colocado em "1" para ativar a
troca de dados via DeviceNet.

Agora, é possivel ler os valores atuais do acionamento e escrever os valores nomi-
nais.

" Controller Tags - Sample{controller)
Scope; I ﬂSample :I Show... I Show Al

Name £ | Value € |Siyle | Data Type Desciription
[=1-A11_Movidiive Il SEW_Diive Process-data Addr. 11
—-411_Movidrive.PI e _3_words Frocess-data Addr. 11 fi
[+-811_Movidrive.Pl.word! 1680004 |Hex  |INT Status Word 1
@-AH_MuvidrivaPl.mrﬂ 1640000 |Hex INT Actual Speed
E-M'l_Muﬁn‘r'rmPl.mrﬁ 16#0000 |Hex INT Apparent Dutput Current
[=1-411_Movidrive. PO o) _3 words Process-data Addr. 11 to
Ell—AH_anin'riuaPD.mrﬂ 160006 |Hex INT Contral Word 1
g E—MT_Muvin'rive.PD.mrdZ 16#1000|Hex INT Set Speed
F-A11_Movidrive.PO.word3 16#0000 [Hex INT Ma Function
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Os dados de processo devem ser idénticos aos valores exibidos na arvore de para-
metros do MOVITOOLS® MotionStudio (— figura abaixo).

EXN = MOVIDRIVE®E parameters\Display valuies\Bus diag

=428 MOVIDRIVE®B parameters 030 PD configuration |3PDW + Parameter
=] Nameplate : -
.= IPOS information ] Fielcbie bpe | DeviceNet
=] Urit information 092 Fieldbus baud rate  [kBaud] |500
=23 0. Display values 3
i =] 00, Process values 093 Fieldbus address En

]

~[=] 01. Status displays 034 PO1 Setpoint | B|Hex ~|

=] 02 &nalog setpoints 095 P02 Setnoi

=/ 03, Binary inputs basic unit Sleont l 10 IHe:-: j

++[=] 04. Binary inputs option 096 PO3 Setpoint [ 0 |Hex »|
|

/=] 05. Binary outputs basic unit
=| 06, Binary outputs option 057 PI1 Actual value 4 |Hex ~|

=| 07. Unit data 098 12 Acual vekie =
£ 08. Fault memory 0-4 [Hex =]
_ % 09, Bus diagnostics 099 P13 Actual value g IHEH j

11757AXX
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5.5.2 Dois MOVITRAC

® B via Gateway DFD11B / UOH11B

. Ajustar as respectivas chaves DIP da DFD11B para

adequar a taxa de transmissao a rede DeviceNet

ajustar o enderego (MAC-ID) para um valor sem utilizagao

determinar a quantidade de dados de processo (de acordo com este exemplo)
para 6

. Acrescentar o gateway DFD11B de acordo com o capitulo 5.2 e 5.2.2 na configura-

¢ao DeviceNet.

Executar a fungédo autoseup do gateway DFD11B de acordo com o capitulo 5.3 para
configurar o mapeamento de dados para os acionamentos.

Ajustar os parametros de comunicacao do MOVITRAC® B de acordo com o capitulo 5.4.

. Agora, a integragdo no projeto RSLogix pode ser realizada.

Para tal, gerar uma tag controller com o tipo de arquivo definido pelo usuario para obter
uma interface simples para os dados de processo do conversor (— figura abaixo)

B

=

=11 Controller Sample BfiData Type: SEW_Drive
| @ Controller Tags
[ Contraller Faulk Handler
| [ Powver-Up Handler M ame: ISEW_DW&
= Tasks
[+l MainTask Description: Process-data =
[ Unscheduled Programs | Phases =
5] Mation Graups —
| [ Ungrouped Axes Mermbers: Data T
;L Trends Name |DataType  [Stle | Description |
=12 Data Types =l _3_words framn Drive
=, User-Defined —wordi T Hex
iy e
Lt oe v Deive —word2 INT Hex
E _013B_8249725_1_E77IEDGE =1 —— INT .HBH
I _0138_8249725_0_E771E08B —m T — o Drve
i) _3_words word INT Hex
L} Strings word2 INT Hex
(g Predefined o3 INT Hex
- Moduds-Defined H 1
5 1O Configuration —
- 1756 Backplane, 1756-87 boveUo | HoveDown | [ ok 1 | ool

ricel
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A descrigao para os dados de entrada e saida de processo da tag controller pode
ser realizada de acordo como a definicdo dos dados de processo (PD) feita no
MOVITRAC® B (— capitulo 5.4).

&

Scope: l ﬂ Sample

Controller Tags - Sample{controller)

x| _ Show. | show
o

34

Naine Value & |Shile Data Type | Description
[=]-410_51_Movitrac e SEW_Diive | Process-data Addr. 10, SBus 1
El-Ml]_S‘l_anhmPl Mool _3 words | Frocess-data Adde. 10, SBus 1 from Drive
+A10_51_MoviracPlword] | 1640000 |[Hex  [INT Status Word 1
E|-A1 0_51_Maovitrac. Pl ward2 16#0000 |Hex IMT Actual Speed
E]—A‘I 0 51_Maovitrac Pl waord3 16#0000 | Hex INT Appatent Qutput Current
[=]-410_57_Movitrac.PO Macal) _3 words | Process-data Addr. 10, SBus 1 to Drive
A1 0 S1_Movitrac. PO.wordl | LE£0006 |Hex INT Control Word 1
[+-410_51_Movitrac. PO.word2 | 16#0000 |Hex INT Set Speed
—A1 0 51 Movitrac. PO word3 | 1640000 | Hex INT Ma Function
P +-411_57_Movirac iy SEW_Drive | Process-dataAddr. 10, SBus 7
11758AXX

Manual — Interface fieldbus DFD11B DeviceNet




Planejamento de projeto e colocagao em operagao (‘@
Exemplos de programagédo no RSLogix 5000 @

6. Para copiar os dados do conversor para a nova estrutura de dados, sdo acrescen-
tados comandos CPS na "MainRoutine" que 1éem os dados da 1/O local (— figura
abaixo)

Observar que estes comandos CPS sejam realizados ap6s a DNet_Scannerinputs
Routine gerada automaticamente (com o Gerador de Tag DeviceNet).

£51 Controller Sample
& Controller Tags Rl [ [ ‘
(3 Controller Fault Handler @I ﬁlﬁlg
[ Power-Up Handler oR

£ Tasks 0 Jump To Subroutine e
=-£@ MainTask Routine Name DMet_ScannerinputsRoutine
- [ DeviceNetInputs

- & program Tags

By
- -[B) onet_ScannerIn
=£8 MainProgram
& Program Tags
P & MainRoutine
BL'} DeviceMetQutputs
Program Tags
A MainRoutine
. ~-[E)) DNet_Scanner0
‘[ Unscheduled Programs |
£ Motion Groups
‘[ Ungrouped Axes
(1 Trends
£5] Data Types
@9 User-Defined

Process-data Addr.
10, SBus 1 from
Drive

Synchronous Copy File

Source DNMNet_Scanner_M10_POL_| Data[0]
Dest 210_81_Movitrac Pl
Length 1

Process-data Addr.
10, SBus 7 from
Drive
CPS

Synchronous Copy File
Source DNet_Scanner_M10_POL_| Data[g)

-9 Strings Dest A11_57_Movitrac Pl
& L8 Predefined Length 1
&1 C8 Module-Defined
£ IJO Configuration - —
.88 1756 Racknlans 175A-a0 | > [\MainRoutine / 4 I I
11759AXX

Observar que a estrutura DNet_Scanner N10_POL_Il.Data contenha os dados de
processo de todos os acionamentos no gateway, de modo que os 6 bytes de dados
de cada acionamento tém que ser copiados da estrutura a partir de um determinado
offset ([0], [6], ...[42]).
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Para copiar os dados da nova estrutura de dados para o conversor, sdo acrescen-
tados comandos CPS na "MainRoutine" que transmite os dados para a 1/O local.

Observar que estes comandos CPS sejam realizados antes da DNet_Scanner_
OutputsRoutine gerada automaticamente (com o Gerador de Tag DeviceNet).

£5 Controller Sample EI DeviceNetOutputs - MainRoutine
& Cortroller Tags =l Il =
P s Eep
[ Controller Fault Handler @l ﬂlﬁlg
’:'ﬂ Ej :‘WE"”" ey SEW GATEWAY DFD11B
& Tas
-l CPS
BL—& MainTask a Synchronous Copy File
¢ B C% DeviceNetInputs Source A10_81_Movitrac PO
: @ Program Tags Dest DMet_Scanner_N10_POL_O Data[0]
[ MainRoutine Length 6
- -|B) onet_scannerIn
=% MainProgram
| Program Tags SEW GATEWAY DFD11B
[ MainRoutine CPS
= (% DeviceetOutputs || 1 Synchronous Copy File .
Program Tags Source A11_S7 _Movitrac PO
Efl MainRoutine Dest DMet_Scanner_M10_POL_O . Data[g]
i - Length <]
: Dhet_ScannerQ 2
‘--[.3 Unscheduled Programs |
fﬂ Motion Groups JSR
ﬁ (33 ungrouped Axes 2 Jump To Subroutine
- Trends Routine Name DMet_ScannerOutputsRoutine
Data Types

11760AXX

Observar que a estrutura DNet_ScannerOutput N10_POL_O.Data contenha os
dados de processo de todos os acionamentos no gateway, de modo que os 6 bytes
de dados de cada acionamento tém que ser copiados na estrutura com um determi-
nado offset ([0], [6], [12] ... [42]).

7. Por fim, o projeto é salvo e transmitido para o CLP. O CLP é colocado no Modo RUN
e o bit de controle Scanner CommandRegister.Run é colocado em "1" para ativar a
troca de dados via DeviceNet.

Agora, é possivel ler os valores atuais dos acionamentos e escrever os valores
nominais.

F Controller Tags - Sample{controller) !
Scope: ] ﬂSample j Show... | Show Al

Name & | Value  ®|Swle |Data Type | Description
[=-A10_51_Maovitrac Famo o SEW _Diive | Process-data Eldl. 10, SBus 1
=-410_51_Movitrac. Pl el _3iwords | Process-data Addr 10, SBus 1
[+-A10_51_Movitrac.Fl.wordl | 1640004 Hex |INT Status Word 1
- 410_S1_Movitrac.Plword2 | 1640000 |Hex  |INT Actual Speed
—A1U_S1_anitraaP|.word3 1640000 Hex |INT Apparent Output Current
[=-410_51_Movitrac.PO Hacal) _3 words | Process-data Addr. 10, SBus 1
-A1U_S1_Muvitrac.PEl.md1 16#0006 |Hex |INT Control \Word 1
-A‘Il.'l_SLMuvi‘tranPD.de 16£0400 |Hex  |INT Set Speed
-A10_S1_ani‘tranPﬂ.word3 16#0000 |Hex |INT Mo Function
(=-411_57_Movitrac Tnonh SEW_Drive |Process-data Addr. 10, SBus 7

11761AXX
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Os dados de processo devem ser idénticos aos valores exibidos no monitor para o
gateway fieldbus DFx ou na arvore de parametros do MOVITOOLS® MotionStudio
(— figura abaixo).

1ee ]

MOVITRAC®E Parameters\Display walues\Bus diag

428 MOVITRAC®B Parameters 034 POT setpoint | B |Hex ¥|
=423 0. Display values y
- -[=] 00. Process values RN I st IHE“ ~ﬂ
~{=] 01. Status displays 036 PO3 setpoint | 0 [Hex ~|
=] 02, &nalog setpoints
5] 03 Binary inpuks 097 P11 actual value | 4IH3;.¢j
~{=| 08. Binary outputs 038 P12 actual value | 0|Hex x|
=] 07. Unit data
{£3] 08. Enor memory 0-4 033 PI3 actual value | a IHE"‘ j
g 09. Bus diagnostics
- 11762AXX

= MOYITOOLS®-MotionStudio - [Test]*
Project  Edit  Metwork Wiew  Plugin  Settings ‘Window Help

D E Bh BB K4« > T+ 4 X | [ -:-:_4:1,@1559;
test 2| ¥4 Monitor Fieldbus Gateway DFx [0: DFD11B-Gateway]
test y o
'E' . Monitor Fieldbus Gateway DFX
g erial
= 0:DFD11B-Gateway Home )} {Monitor process data : |~ Gateway cor
[=]-si SBus

Monitor DFx-Gateway

iﬂ 7: MOVITRAC-B_02 _ .
Fieldbus -
oive1 | Drvez |

HEX DEZ HEX DEZ HEX DE

~o§ 1 MOVITRACB_O1

PAT |6 3 3 B E 0
FA?2 | |[1ooo (4096 400 [1024 0 0
PA3 [0 0 0 0 0 0
PE1 ||o 0 4 4 0 0
PE2 |0 0 0 0 0 0
PE 3 | |0 0 0 0 1] 0

Drive active @ Drrive active @ Drive active
Timeout Timeout Timeout

11763AXX
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5.5.3 Acesso ao parametro do MOVIDRIVE® B

Para obter um acesso de leitura simplificado aos parametros da unidade MOVIDRIVE®
B via Explicit Messages e Objeto de registro, siga 0s seguintes passos:

1. Criar uma estrutura de dados definida pelo usuario "SEW_Parameter_Channel"
(— figura abaixo)

= Controller Sample Bl pata Type: SEW_Parameter_Channel
. @ Controller Tags
(23 Contraller Fault Handler
- [ Power-Up Handler Name: SEW/_Parameter_Charnel
-3 Tasks
IE "—J Mation Groups (et tens
- [ Ungrouped Axes
-3 Trends MName Data Type Slyle
-5 Data Types Reservedl INT Decimal
; E‘ *Fﬁ User-Defined = Index INT Decimal
B sew_Drive Data DINT Hex
- @ SEW_Parameter_Channel Subindex SINT Decimal
|88 _o138_s249725_1_E771E08B Reserved? SINT Decimal
&M _0138_8249725_0_E771E08E Subdddress | SINT Decimal
8 _3_words SubChannell SINT Decimal
-L3 Strings Subdddress2 | SINT Decimal
-3 Predefined B SubChannel? SINT Decimal
11764AXX
2. Definir as seguintes tags no controlador (— figura abaixo).
Mame £ | Data Type
[F-ReadParameter MESSAGE
[F-ReadParameterRequest SEW_Parameter_Channel
[+]-ReadParameterR esponze SEwW_Parameter_Channel
ReadParameterStart BOOL
11765AXX

3. Criar uma rung para executar o comando "ReadParameter" (— figura abaixo).

ReadParameterStart MG
] F Type - CIP Generic BN D—
Message Contral ReadParameter [IRISCL i
—(ER—

11766AXX

» Para o contato, selecionar a tag "ReadParameterStart"
+ Para o Message Control, selecionar a tag "ReadParameter"
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4. Clicar em [..] no comando MSG para abrir a janela "Message Configuration”
(— figura abaixo).

Message Configuration - ReadParameter x|

Cmfigurattm"l Communication| Tag |

Message Type: | CIP Geneiic ~|
?::::ce [Get Atiibute Single ~|  Source Element | ReadParameteiRequ |

Source Length: 12 =l [Bytes)
Servi [ .
l:g::r:e 2 (Hex) Class: ]? (Hex) b ectination |ReadPanameterHesp ﬂ

Instance: [1 Alﬂil:ﬂdt&l‘i [Hex) New Tag... |

11767AXX

Selecionar "CIP Generic" como "Message Type". Preencher os outros campos na
seguinte ordem:

. Source Element = ReadParameterRequest.Index
. SourcelLength = 12
. Destination = ReadParameterResponse.Index
. Class = 7pex
. Instance = 1
Attribute = 4465
. Service Code = epgy

OTMMOO®>

O "Service Type" (tipo de servigo) é ajustado automaticamente.

5. A unidade de destino deve ser especificada na ficha de registro "Communication"
(— figura abaixo).

Message Configuration - ReadParameter | %}

Configuration CDmanicatinnl Tag |

Path: IDNet_Scanne{, 21 Browse... |

DMet_Scanner, 2,11

11768AXX

O caminho (campo de introdugéo "path") € composto pelo seguinte:

* Nome do scanner (p. ex., DNet_Scanner)
* 2 (sempre 2)
» Enderego de escravo (p. ex., 11)
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6. Apos o download das alteragées no CLP, o indice do parametro a ser lido pode ser
introduzido em ReadParameterRequest.Index. Alterando o bit de controle
ReadParameterStart para "1", o comando de leitura é executado uma vez (— figura

abaixo).

F Controller Tags - Sample{controller)

Scope: | ﬂﬁamp[e

j Show... | Show All

Mame & | Value €| Shle Data Type
[+-ReadParameter {o0ad MESSAGE
[=-ReadParameterR equest L SEW_Parameter_Channel
—Head’aramcterﬁequest.ﬂmwem 0 |Decimal  |INT
-Head’au’ametetﬂequest.lndex -+ 8489 Decimal  |INT
[+)-ReadParameterRequest Data 16#0000_0000 |Hex DINT
-Haad’arameterﬁequest.ﬁubindex 0 |Decimal  |SINT
-Flead’arrametaﬁequest.ﬂeseweﬂ 0|Decimal |SINT
+]-ReadParameterR equest SubAddressT 0 |Decimal |SINT
—Haad’arametaﬂequest.ﬁuhﬂhannen 0 |Decimal  |SINT
-Head’uamctuﬂequest.Suh&ddressZ 0|Decimal | SINT
-Head’arametetﬂequest.SubEhmneE 0 |Decimal  |SINT
[=l-ReadParameterResponse L | SEW_Parameter_Channel
+-ReadParameterR esponse.Reserved1 L Degimal INT
-FIeacFarameterFlespame.lndex /_ 5489 DecimNT
+]-ReadParameterResponse.Data w:. Decimal _BINT
-Fleal:FarrametEtFlespanse.Suhindex al  |SINT
AFIea:FaramcterFlespamc.FlmwedE 0| Decimal  |SINT
-Head’awametetﬁesmm&Suh&dd&.. 0 |Decimal |SINT
-Haad’arametafﬂespunse.ﬁuhﬂhmn.. 0 |Decimal |SINT
—Head’arameterﬂespanse.Suh&dda.. 0 |Decimal |SINT
-HeadFawametaFlesDOrB&SubChmn.. 0 |Decimal  |SINT
ReadParameterStart % 1 Decimal |BOOL

11769AXX

Na resposta ao comando de leitura, ReadParameterResponse.Index deve indicar o
indice lido e ReadParameterResponse.Data deve conter os dados lidos. Neste
exemplo, P160 Internal setpoint n11 (indice 8489) leu o valor 150 1/min.

Na arvore de parametros do MOVITOOLS® MotionStudio (— figura abaixo), & possi-
vel verificar o valor. O tooltip indica p. ex., indice, subindice, fator etc. do parametro.

E MOVIDRIVE®E parametersh\Setpoints/integratorsiFized setpoints 1

[1/min] [ |
anl [75 |
[1/min][7500 |
an] [375 |
[1/min] [1500.0 |
anl [750

160 internal setpoint nl11
160 internal setpoint n11
161 internal setpoint n12
161 internal setpoint nl12
162 internal setpoint n13
162 internal setpoint n13

Index(8489,0)=150000 (150.0)

Min= -6000000 {-6000.0)
Def= 150000 (150.0)
Max= 6000000 {£000.0)

Read: OBSERVER
Write: OPERATOR

Scopable

11770AXX
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A lista completa dos numeros de indice e dos fatores de convers&o encontra-se no
manual "MOVIDRIVE® fieldbus unit profile".

Apenas algumas alteragbes sao necessarias para o acesso de escrita:
+ Criar as tags no controlador (— figura abaixo)

Name & | Data Type

[F]WiriteParameter MESSAGE

[+ writeParameterRequest SEW_Parameter_Channel

[+ WiriteParameterResponse SEVW Parameter_Channel
WiteParameterStart BOOL

11771AXX

» Criar uma "rung" para executar o comando "WriteParameter" (— figura abaixo).

‘ WiteParameterStart e
] [ Type - Unconfigured (BN —
Message Control WiiteParameter D 0N
—(ER—

11772AXX
Para o contato, selecionar a tag "WriteParameterStart"
Para o Message Control, selecionar a tag "WriteParameter"

« Clicar em [..] no comando MSG para abrir a janela "Message Configuration"
(— figura abaixo).

Message Configuration - WriteParameter ) i ﬂ

Configuration® | Cmmunication' Tag |

Message Type: | CIP Generic ll

?;;2:8 Iget Attiibute Single j Source Element: IWli‘teFalameterRequ 1]

Source Length: 12 : [Bytes]
Service I— ]—
I:od\;: L (Hex) Class: |7 (el pestination |WtiteFarameterF!esp ~|

Instance: |2 Attribute:i-# (Hex) New Tag... |

11773AXX

Preencher os campos na seguinte ordem:

— Source Element = WriteParameterRequest.Index
— Source Length =12

— Destination = WriteParameterResponse.Index

— Class = 7pey

— Instance = 1

— Attribute = 4y

— Service Code = 10}y
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7. Apods o download das alteragdes no CLP, o indice e o valor que devem ser escritos
no pardmetro podem ser introduzidos nas tags WriteParameterRequest.Index e
WriteParameterRequest.Data. Alterando o bit de controle WriteParameterStart para
"1", o comando de escrita € executado uma vez (— figura abaixo).

¥ Controller Tags - Sample{controller)

Scope: l f sample :J Show... I Show Al

Name & | Value € | Style Data Type

[+-whiteP arameter fead) MESSAGE

[="writeParameterR equest Haaed SEW_Parameter_Channe
-W:ilePaamelarHeqmsLResewed1 0 |Decimal  |INT

El—WiiI:ePaiamthlaquest.lndex — 54589 |Decimal  |INT
#-WiiteParameterRequest Data s 200000 |Decimal  [DINT
-WritePatamelerFqumsLSubindax Decimal  [SINT
—WritaPaamelerFlequest.F!esewedZ Decimal  [SINT

1]
0
—WiitePamlelFquuesl.SubAddlcsﬂ 0|Decimal  |SINT
-'w‘ritePaan'uelerFIequest.SubCharneﬁ 0|Decimal |SINT
0
1]
}

—WiilePaian'nellelequesl.SubAddressQ Decimal  [SINT

-WiithaametelFiequesl.SubChameE Decimal [SINT
[=l*wiiteParameterResponse Laan SEW_Parameter_Channe

E—WiitePatamllelespmse.ﬂeseweﬂ _eeddalgimal | INT

-WiitePamn'relelFiesponse.Indeu / 54589 Decima-l‘\*NT

[+ WhiteParameterResponse. Data 200000 | Decimal _JDINT

[+-wiiteParameterResponse. Subindex —pretTnal  |SINT

-WﬁteFaamterH&epmse.HesewedZ 0|Decimal | SINT
[+-WriteParameterResponse. Subaddre... 0|Decimal | SINT
[+ WriteParameterR esponse. SubCharin... 0 |Decimal  |SINT

0

0

1

-WﬁtePa#an’reterFI&spmse.SubAddre... Decimal [SINT
-WiitePalamelmFIesﬂunse.SuhEham... Decimal  |SINT

v| WiiteParameterStart ———3 | Decimal |BOOL

Na resposta ao comando de escrita, WriteParameterResponse.Index deve indicar o
indice escrito e WriteParameterResponse.Data deve conter os dados escritos.
Neste exemplo, o pardmetro P160 Internal setpoint n11 (indice 8489) leu o valor
200 rpm.

Na arvore de parametros do MOVITOOLS® MotionStudio, & possivel verificar o
valor. O tooltip indica p. ex., indice, subindice, fator etc. do parametro.

11774AXX
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5.5.4 Acesso ao parametro do MOVITRAC® B via DFD11B / UOH11B

O acesso aos dados de parametro de um MOVITRAC® B via gateway DeviceNet-SBus
DFD11B/UOH11B ¢é idéntico ao acesso aos dados de pardmetro em um
MOVIDRIVE® B (— capitulo 5.5.3)

A Unica diferenca é que Read/WriteParameterRequest.SubChannel1 deve estar
ajustado em 2 e Read/WriteParameterRequest.SubAddress1 deve estar ajustado no
endere¢co SBus do MOVITRAC® B no qual DFD11B/UOH11B esta conectada
(— figura abaixo).

* Controller Tags - Sample{controller)

Scope: I 8 Sample El Show... | Show All

Name £ | Walue €| Siyle | Data Type
[+-ReadParameter Sl MESSAGE
[=|-ReadParameterRequest Tlaat SEW_Parameter_Channe
-Flead’arameterFlequest.FIeseweﬂ 0 | Decimal |INT
+] ReadParameterRequest Index -+ 8489 |Decimal [INT
-Fle.ad’arametea'Flequest.Data 16#0000_0000 |Hex DINT

Decimal [SINT
Decimal |SINT
[Fl-ReadParameterRequest Subsddressi Decimal |SINT

—Head’arameterﬂequest.Subindex 0
]
7

[+-ReadParameterRequest SubChannell 2 |Decimal |SINT
0
1]
e}

[i]- ReadParameterR equest Reserved?

-Head’aramctmﬂequest.Suh&ddeSSZ Decimal |SINT

[+]-ReadParameterR equest. SubChannel2 Decimal |SINT
[=]-ReadParameterResponse { SEYW_Parameter_Channe
-Head’arameterﬂespumaﬂmwem ____D..I'.‘I.ﬁnimgl_ INT

[+-ReadParameterR esponse.Index

\

5489 Decimam{

[+/-ReadFParameterResponse.Data 150000 | Decimal T
-Head’arametatﬂespunse.ﬁubindex al |SINT
—Head’arameterﬂesponse.ﬁesewed.? — imal |SINT
-Head’aametaﬁespam&Suhﬁ.dciesﬂ / 7 | Decimal T
+]-ReadParameterResponse.SubChannell \:. Decimal T
—Heacﬂ’arametmﬂesponse.ﬁuh&dd‘essz imal [SINT

[+-ReadParameterR esponse. SubChannel2 0 | Decimal |SINT

'] ReadParameterStart ——F 1| Decinal |BOOL

Neste exemplo, o MOVITRAC® B conectado ao gateway DFD11B com o endereco
SBus 7 leu o valor 150 rpm do pardmetro P160 Internal setpoint n11 (indice 8489).

11775AXX
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Exemplos de programacao no RSLogix 500 para SLC 500

RSLogic500 para SLC Configuracéo dos sistemas
9324-RLO300END DeviceNet

Peca de conexao

5 G=
f N
RS232C
174I-CP3 747.GP3 @

4

16 16 Scanner 16 16
Peca de conexdo SLC500 Saidas Entradas Device-Net AdaptadorEntradas Adaptador Entradas
~ = =
] (1] oeee | [ ]azez|o B
©
- = Ls  |= Zg
a w w
s = - — ~g
o 2 2
1746-P2 1747-L542 1747-SDN 1746-1B16 1746-OB16 1794-ADN 1794-IB16 @ 1794-ADN 1794-0V16 @
Resistor de 5 " ~ : : Resistor de’
terminagao DeviceNet (L|nha de alta tensao 1485C-P1-A50) terminagao,

1485A-C2 1485A-C2

54179ABP
Configuragéo de sistema CLP

As seguintes unidades sao utilizadas:

Unidade MAC-ID
SLC5/04 -
Scanner DeviceNet 1747-SDN 1

Modulo INPUT com 32 entradas -
Médulo OUTPUT com 32 saidas -

Adaptador DeviceNet com médulo input com 16 entradas 11
DeviceNet com moédulo output com 16 saidas 10
MOVIDRIVE® MDX61B com DFD11B 8
MOVIDRIVE® MDX61B com DFD11B 0
MOVIDRIVE® MDX61B com DFD11B 4
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As seguintes areas de memoria foram definidas com o software gerenciador DeviceNet:

1747-SDN Scanlist Map

Discrete Input Map:
%5 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

1:3.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Palavrade estado do scanner
1:3.001 "“1T 17 11T 1 1 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 Dados de processo da unidade 11
1:3.002 7”17 17 1T 1 1 1 1 11 11 11 11 11 11 11 11 11 Dados de processo da unidade 11
1:3.003 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Dados de processo da unidade 10
1:3.004 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Dados de processo da unidade 10
1:3.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID1 unidade 8 polled IO

1:3.006 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID2 unidade 8 polled IO

1:3.007 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID3 unidade 8 polled IO

1:3.008 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID1unidade 8 bit-strobe 1/O
1:3.009 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID2unidade 8 bit-strobe I/O
1:3.010 08 08 083 08 08 03 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID3unidade 8 bit-strobe I/O
1:3.011 00 00 00O 00 OO0 OO OO0 OO OO 00O 00 OO OO OO 00 00 PID1 unidade 0 polled IO

1:3.012 00 00 00O 00 OO0 OO OO OO 00O 00O 00 OO OO OO0 00 00 PID2 unidade 0 polled IO

1:3.013 00 00 00O 00 OO0 OO OO OO OO OO 00 OO OO OO0 00 00 PID3 unidade 0 polled IO

1:3.014 00 00 00 00 OO0 00 00 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 PID1unidade 0 bit-strobe I/O
1:3.015 00 00 00 00 OO0 00 00 OO0 00 00 00 OO0 00 00 00 OO0 PID2unidade 0 bit-strobe I/O
1:3.016 00 00 00 00 OO0 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 00 OO0 PID3unidade 0 bit-strobe I/O
1:3.017 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID1 unidade 4 polled IO

1:3.018 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID2unidade 4 polled IO

1:3.019 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID3 unidade 4 polled IO

1:3.020 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID1unidade 4 bit-strobe 1/O
1:3.021 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID2unidade 4 bit-strobe I/O
1:3.022 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID3unidade 4 bit-strobe 1/O

Discrete Output Map:
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

0:3.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Palavrade controle do scanner
0:3.001 "77T 17T 17T 71T 71T 117 11T 11T 11 11 11 11 11 11 11 11 Dados de processo na unidade 11
0:3.002 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Dados de processo na unidade 10
0:3.003 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 POD1 unidade 8 polled IO
0:3.004 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 POD2 unidade 8 polled IO
0:3.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 POD3 unidade 8 polled IO
0:3.006 00 00 00 OO0 OO OO OO OO OO 00O 00 OO OO OO 00 00 POD1 unidade O polled IO
0:3.007 00 00 00 OO0 OO OO OO OO OO OO 00 OO OO OO OO0 00 POD2 unidade 0 polled IO
0:3.008 00 00 00 OO0 OO0 OO OO OO OO 00O 00 OO OO OO OO0 00 PODS3 unidade 0 polled IO
0:3.009 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 POD1 unidade 4 polled IO
0:3.010 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 POD2 unidade 4 polled IO
0:3.011 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 POD3 unidade 4 polled IO
0:3.012 . . . . e « e« =« w« =« =« =« . . Bit-strobe para unidade 8

Os dados Bit-Strobe estao indicados em negrito em contraste com os dados Polled 1/O.
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5.6.1 Troca de polled I/O (dados de processo) com MOVIDRIVE® B

Objetivo No seguinte programa os dados de processo devem ser enviados ao MOVIDRIVE®
MDX61B e o motor deve girar com rotagées diferentes. A seqliiéncia do programa é
mostrada na figura seguinte.

A

Ciclo 0

INICIAR Rotagao = 1000 rpm,
Liberagéo

A
Ciclo 1

Rotagéo = 0 rpm,
Parada rapida

A
Ciclo 2

Rotagéo = 400 rpm,
Liberagéo

A
Ciclo 3

Rotagéo = 0 rpm,
Parada rapida

54178ABP

Para a troca de dados de processo, os parametros especificados na tabela seguinte
devem ser ajustados no conversor de freqiiéncia MOVIDRIVE® MDX61B.

Nr. do indice Parametro Valor

menu

100 8461 Setpoint source Fieldbus

101 8462 Control signal source Fieldbus

870 8304 Process output data description 1 Palavra de controle 1
871 8305 Process output data description 2 Rotagéo

872 8306 Process output data description 3 Sem fungéo

873 8307 Process output data description 1 Palavra de estado 1
874 8308 Process output data description 2 Rotagéo

875 8309 Process output data description 3 Sem fungéo

876 8622 PO data enable SIM

MOVIDRIVE® MDX61B trabalha agora em modo fieldbus e pode receber dados de
processo. Agora o programa pode ser escrito para o SLC500.

46 Manual — Interface fieldbus DFD11B DeviceNet




Planejamento de projeto e colocagao em operagao (‘@ 5

oooo

oool

onoz

onaz

Exemplos de programagao no RSLogix 500 para SLC 500 @

Iniciar comunicacdo DeviceNet
035000
L
1747-5DH
Maquina de estado para o controle do sentido de rotagdo
247 EZ:1M ——A4ADD
3 E 05k 7 Add
Sorce & E3:
0000000000000010=
Sorce B 1
1=
Doast B3:2
0000000000300010=
Registro do estado da maquina de estado nas saidas
MO
Tufiorere
Sonrce B3:2
0000000000300010=
Dest 0:1.0
1=
Caso estado > 3, mudar para estado 0
GET MOV
Creater Than (=) Ml
Soumce B Bzl Sonrce 0
0000000000000010= 0=
Somce B 3 Doest E3:
3= 0000000000000010=
01912ABP

O bit de saida 0:3.0/0 é colocado no rung 0 (linha de programa 0) e com isto inicia-se
a comunicagao DeviceNet (— descrigcdo do scanner DeviceNet).

Os rungs 1 e 3 implementam a maquina de estado, com a qual os estados 0 ... 3 sédo
implementados. O estado atual é escrito no rung 2 nas saidas 0:1.0 do médulo output

do SLC500.

Na figura seguinte, da-se a saida dos valores de dados de processo na area de

memoria do scanner.

onaz

oo

onas

GRT

Cireater Thr (A=)

Caso estado > 3, mudar para estado 0

Source A Bil
0000000000000 1)<

Smrce B 3
3=

Estado 0: Iniciar motor, rotagao

= 1000 rpm

EQTT
Eqal
Sonree A B3
00030000000000 10=
Soarce B 0
0=
Estado 1: Parar o motor
EQU
Equal
Source A Bil
0000000000000 1)<
Smrce B 1
1=
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—hI0W
Bullorwre
Sonrce 0
0=
Doest EZ:d
O0o0a0a00a00a10=
—hI0w
Dolorre
Soree 6
G
Dnest. 033
0=
—hI0w
Dolorre
Soree 5000
nan=
Dnest. 034
0=
' U
Dofovere
Sonrce 0
0=
Doest 033
0=
e LEAT
Dofovere
Sonrce 0
0=
Doest 0z4
0=
01913ABP
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Planejamento de projeto e colocagao em operagao
Exemplos de programagao no RSLogix 500 para SLC 500

O estado 0 é formado no rung 4. Neste estado, é escrito um 6 (LIBERACAO) na area
de memdria O:3.3, que representa a palavra de dados de saida de processo 1.
O numero 5000 é escrito na area de memaria O:3.4 (palavra de dados de saida de pro-
cesso 2), que representa 1000 rpm. Desta maneira, o motor roda com 1000 rpm.

O estado 1 é criado no rung 5. Neste estado, é escrito um 0 (PARADA RAPIDA) na area
de meméria 0:3.3, que representa a palavra de dados de saida de processo 1. Um0 é
escrito na area de memoéria O:3.4 (palavra de dados de saida de processo 2), que
representa o valor O rpom. Desta maneira, o motor é parado com a parada rapida. Os
estados 2 e 3 sao tratados de modo semelhante aos estados 0 e 1; por esta razéo, nao
sao explicados de maneira extensiva.

Na figura seguinte, o valor atual mais recente da unidade com enderego 8, que se
encontra na area de meméoria 1:3.6 (palavra de dados de entrada de processo 2), € mul-
tiplicado por um fator constante (aqui com 1) e escrito na area de memoéria de saida
0:3.7 (palavra de dados de saida de processo 2 da unidade com enderego 0).

A palavra de dados de saida de processo 1 da unidade com enderego 0 (O:3.6) conti-
nua a ser escrita com o valor 6 (LIBERACAO). Desta maneira, a unidade com o ende-
reco 0 segue a rotagdo atual com sinal de liberagdo da unidade com endereco 8.

Enviar posi¢do atual do motor 1 para motor 2
—IIUL
BBaltipLy
Sonmee L Lig
0=
Smmce B 1
1=
Dt oE7
0=
MO
T
Sonrce [}
[
Diest. 0368
6=
EHD |
01914ABP
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Exemplos de programagao no RSLogix 500 para SLC 500 @

5.6.2 Troca de explicit messages (dados de parametro) com MOVIDRIVE® B

Objetivo Neste programa, os dados de parametro devem ser trocados entre o0 comando € o con-

versor.

A troca de dados de parametro entre conversor e SLC500 é realizada através dos cha-
mados M-files (— Instrugdes de instalagdo para modulo de scanner DeviceNet).

Nos M-files, esta reservada uma area de memoéria da palavra 224 até 255 para as expli-
cit messages. Na figura abaixo, mostra-se a estrutura desta area de memoria.

3 o TXID cmd/estado Palavra 224
25
§~ £ Conexao Tamanho Palavra 225
S5
8= Servigo MAC-ID Palavra 226
o Class Palavra 227
()]
©
[
2 Instance Palavra 228
S
5 Attribute Palavra 229
=3
o
8 Palavra 230
o
IS Dados
S
(]
Palavra 255

A area de memoaria divide-se em duas areas:

» Cabecalho de transmissao (3 palavras)
» Corpo da explicit message

54172ABP

A seguinte viséo geral descreve em detalhes as areas de memoria dentro dos M-files.

Area de memoéria Funcao | Compri- Valor Descrigao
mento
Cabecalho de trans- cmd/ —tabelaa | cmd: registro do cédigo de comando
missao estado seguir estado: registro do estado de transmis-
séo
TXID 1..255 Durante elaboragao ou download de um
pedido ao scanner, o programa de
plano de contato do processador SLC5
atribui uma TXID a transmisséo.
Tamanho  P°' 112 3...29 Tamanho do corpo da explicit message
palavra
(em bytes!)
Conexao 0 Conexao DeviceNet (=0)
Servigo OEpex Get_Attribute_Single (Read)
10hex Set_Attribute_Single (Write)
05phex Reset
etc. outros servigos de acordo com a espe-
cificagcdo DeviceNet
Corpo da explicit Class DeviceNet class
message Instance | por palavra 0..255 DeviceNet instance
Attribute DeviceNet attribut
Dados 0...26 pala- | 0...65535 | Conteudo dos dados
vras

Manual — Interface fieldbus DFD11B DeviceNet
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@ Exemplos de programagao no RSLogix 500 para SLC 500

Nas seguintes visdes gerais descrevem-se os codigos de comando e de estado.

Cdédigos de comando:

comando (cmd)

Codigo de Descrigao

Ignorar bloco de transmisséo

Executar bloco de transmissao

Receber estado de transmissao

Resetar todas as transmissdes client/server

Cortar transmissao da linha de espera

albh WIN -~ O

.. 255 Reservado

Cddigos de estado:

Estado do n6 da rede Descrigao

(estado)

0 Ignorar bloco de transmisséao

1 Transmissdo concluida com éxito

2 Transmissao esta sendo realizada

3 Irregularidade — Unidade escrava néo se encontra na lista de amostragem
4 Irregularidade — Escravo esta offline

5 Irregularidade — Conexao da rede DeviceNet desativada (offline)

6 Irregularidade — Transmisséo TXID desconhecida

7 Né&o utilizado

8 Irregularidade — Codigo de comando invalido

9 Irregularidade — Armazenamento temporario do scanner esta cheio
10 Irregularidade — Outra transmissao client/server esta sendo realizada
11 Irregularidade — Sem conex&o com a unidade escravo

12 Irregularidade — Dados de resposta sdo muito longos para o bloco
13 Irregularidade — Conexao invalida

14 Irregularidade — Tamanho invalido especificado

15 Irregularidade — Ocupado

16 ... 255 Reservado
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Exemplos de programagao no RSLogix 500 para SLC 500 @

Os M-files séo divididos em um arquivo de pedido (MO-file) e um arquivo de resposta
(M1-file). Na figura seguinte, mostra-se a transmisséo de dados.

CLP [ ]

SLC500 Scanner 1747-SDN

Solicitagdo de Linha de espera MOVIDRIVE® MDX61B
um bloco de de pedido B b
transmissao do scanner e""‘e/ve,

e)(»‘7//'0/'1,,7

Solicitagdes e L
Varredura do plano reslpl)s;;as de
de contato
U N % ‘6590‘\%6
egsagz
\'\6\\‘“
Sod
Resposta de Scanner 0@1‘\0"'“
um bloco de «lmm Resposta 3.
transmiss&o Linha de espera
|

54175ABP

E necessario utilizar o register-object-class (7,¢,) para ler (instance 1 até 9) ou para
escrever (instance 2 e 3) parametros do conversor através do canal de dados de para-
metros SEW. Neste caso, o campo de dados é repartido em index (1 palavra) e em
dados de parametros (2 palavras).

TXID cmd/estado Palavra 224

Conexao Tamanho Palavra 225

Cabecalho de
transmissao

Servico MAC-ID Palavra 226

Class Palavra 227
Instance Palavra 228

Attribute Palavra 229

Index Palavra 230

Palavra de dados low (HEX) Palavra 231

Corpo da explicit message

Palavra de dados high (HEX) Palavra 232

54177ABP
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Exemplos de programagao no RSLogix 500 para SLC 500

©)

No exemplo de programa, um campo de dados esta reservado no integer-file (N-file
— figura seguinte), no qual os dados dos files MO/M1 séo escritos.

7= Data File N7 (hex) -- INTEGER

=] E3
42070 0 0 0
o o0 0 0 0

e

02149AXX

O telegrama de dados que deve ser utilizado estd em N7:0 até N7:8. Os dados que

foram recebidos estdo em N7:10 até N7:15.

52

Comprimento das palavras Request
Func¢ao Valor
TXID 1

1 cmd 1 = Iniciar
Conexao 0

2 Tamanho 8

3 Servigo Ehex = Read Request
MAC_ID 8

4 Class 7

5 Instance 1

6 Attribute 4

7 Data 1 2070pex

8 Data 2 Ohex

9 Data 3 0

Comprimento das palavras Response
Funcéao Valor
TXID 1

1 Status 1 = Com sucesso
Conexao 0

2 Tamanho 6

3 Servigo 8hex = Read Response
MAC_ID 8
Data 1 20706y
Data 2 hex
Data 3 0

Manual — Interface fieldbus DFD11B DeviceNet




Planejamento de projeto e colocagao em operagao

Exemplos de programagao no RSLogix 500 para SLC 500

ooas

000

ooy

ooog
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Instance 1 ... 9 e Attribute 4.

C 29,
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O canal de dados de parametros SEW pode ser contactado através da Class 7,

No rung 5, os bytes 9, comegando em N7:0, sdo copiados no MO-file com um flanco
ascendente do bit B3:0/1. Desta maneira, inicia-se a leitura do parametro 8304
(2070yey)- Em seguida, aguarda-se no rung 6 o flanco ascendente do bit de estado do
scanner 1:3.0/15. 1:3.0/15 mostra que os dados estdo presentes. Desta maneira é
possivel resetar o perfil de pedido B3:0/1.

Agora é necessario ainda escrever os dados recebidos no N-file. Para tanto, sdo escri-
tas 9 palavras do M-file N7:10...19.

MO0/M1-file handling
Escrever dados emitidos
B30/ E3:0/14 ——Cap
J E [ 03k ] Copy File
Sonrce HHT.0
Dact. HhI0:3.224
Lengzth g
BE3:041 L3.0015 EB3:001
1 E g E
- ==
1747.5DH
‘Ler dados recebidos
E3a0/1 ——Cop
3£ Copy File
Somee HhI1:3 204
Drest HHT:10
Length g
EHD —
01921ABP
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@ Troca de dados de processo

6 Caracteristicas de operacao com a DeviceNet
6.1 Troca de dados de processo

Polled I/O

As mensagens polled I/O correspondem aos telegramas de dados de processo do perfil
de fieldbus SEW. No maximo de 10 palavras de dados de processo (para operagao no
MOVIDRIVE® B) ou no maximo 24 palavras de dados de processo (para operagao
gateway) podem ser trocadas entre o controle e a DFD11B. O comprimento dos dados
de processo é ajustado através da chave DIP S2-PDO0 ... S2-PD4.

1

NOTA

O comprimento dos dados de processo ajustado influencia o comprimento dos dados
de processo das mensagens polled I/O e das mensagens bit-strobe 1/0.

O comprimento dos dados de processo das mensagens bit-strobe 1/0 pode abranger
no maximo 4 palavras de dados de processo. Se o valor do comprimento dos dados
de processo ajustado pela chave DIP for menor que 4, este valor sera assumido. Se
o valor ajustado pela chave DIP for maior 4, o comprimento dos dados de processo
sera automaticamente limitado ao valor 4.

Comportamento
de timeout com
polled I/0

Bit strobe I/O0

O timeout é acionado pela placa opcional DFD11B. O tempo de timeout deve ser ajus-
tado pelo mestre apds o estabelecimento da conexao. A especificagdo DeviceNet ndo
se refere a um tempo de timeout, e sim a uma taxa esperada de transmissao de paco-
tes. A taxa esperada de transmissao de pacotes é calculada a partir do tempo de
timeout conforme a seguinte féormula:

tTimeout_conversor = tTempo de timeout_polled_IO =4x tTaxa\ esperada de transmissao de pacotes polled_|O

A taxa esperada de transmissao de pacotes pode ser ajustada através do connection object
class 5, instance 2, attribute 9. A faixa de valores vai de 0 ms até 65535 ms, Step 5 ms.

A taxa esperada de transmissao de pacotes para a conexao polled 1/O é convertida em
tempo de timeout e € mostrada na unidade como tempo de timeout no parametro P819.

Se a conexao polled I/O for desfeita, o tempo de timeout permanece na unidade; a
unidade comuta para estado de timeout apés decorrido o tempo de timeout.

O tempo de timeout ndo deve alterado através de MOVITOOLS® ou do controle manual
DBG60B, visto que ele s6 pode ser ativado através da rede.

Se ocorrer um timeout para polled I/O-messages, este tipo de conexéo entra em estado
de timeout. Polled I/O-messages que chegam nado serdo mais aceitas.

O timeout gera a execugao da resposta de timeout ajustada no conversor.

O timeout pode ser resetado com a DeviceNet através do servigo de reset do connec-
tion object (class 0x05, instance 0x02, atributo indeterminado), através da desconexao,
através do servigo de reset do objeto identity (class 0x01, instance 0x01, atributo inde-
terminado) ou através do bit de reset na palavra de controle.

As mensagens bit-strobe 1/0 n&o estdo contidas no perfil de unidades de fieldbus SEW.
Elas representam uma troca de dados de processo especifica da DeviceNet. Neste
caso, uma broadcast-message com um comprimento de 8 bytes (= 64 bits) é enviada
pelo mestre. Nesta mensagem, um bit é atribuido a cada participante de acordo com
seu enderego de estagdo. O valor deste bit pode ser 0 ou 1, gerando deste modo duas
respostas diferentes no receptor.

Valor de bit @ Significado LED BIO

0 Devolver apenas dados de entrada de processo Acende verde

1 Ativar resposta de timeout do fieldbus e devolver dados de Acende verde
entrada de processo
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Troca de dados de processo @

PARE!

O LED BIO na parte frontal da placa opcional DFD11B serve para diferenciar o timeout
que é ativado pelo telegrama bit-strobe e um timeout auténtico da conexéo. O LED BIO
acende verde quando o timeout é ativado através do telegrama bit-strobe.

Se o LED BIO piscar vermelho, a conexao bit-strobe esta em timeout e telegramas bit-
strobe ndo serao mais aceitos. Cada participante que recebeu esta bit-strobe I/O-mes-
sage, responde com seus dados atuais de entrada de processo. O comprimento dos
dados de entrada de processo corresponde neste caso ao comprimento dos dados
de processo para a conexao polled 1/0. O comprimento dos dados de entrada de
processo s6 pode abranger no maximo 4 dados de processo.

Comportamento
de timeout com
bit-strobe I/O

Na tabela seguinte esta representado o campo de dados do telegrama bit-strobe-
request que representa a atribuigdo dos participantes (= Enderego de estacado) para os
bits de dados.

Exemplo: O participante com o endereco de estagcao (MAC-ID) 16 processa apenas o
bit 0 no byte de dado 2.

Byte 7 6 5 4 3 2 1 0
Offset

0 ID7 ID6 ID5 ID 4 ID3 ID 2 D1 IDO
1 ID 15 ID 14 ID 13 ID 12 ID 11 ID 10 ID9 ID8
2 ID 23 ID 22 ID 21 ID 20 ID 19 ID 18 ID 17 ID 16
3 ID 31 ID 30 ID 29 ID 28 ID 27 ID 26 ID 25 ID 24
4 ID 39 ID 38 ID 37 ID 36 ID 35 ID 34 ID 33 ID 32
5 ID 47 ID 46 ID 45 ID 44 ID 43 ID 42 ID 41 ID 40
6 ID 55 ID 54 ID 53 ID 52 ID 51 ID 50 ID 49 ID 48
7 ID 63 ID 62 ID 61 ID 60 ID 59 ID 58 ID 57 ID 56

O timeout é acionado pela placa opcional DFD11B. O tempo de timeout deve ser ajus-
tado pelo mestre apos o estabelecimento da conexao. A especificagdo DeviceNet ndo
se refere a um tempo de timeout, e sim a uma taxa esperada de transmisséo de paco-
tes. A taxa esperada de transmissao de pacotes é calculada a partir do tempo de
timeout conforme a seguinte férmula:

tTimeout_BitStrobe_IO =4x tTaxa esperada de transmissdo de pacotes_BitStrobe 10

Ela pode ser ajustada através da connection object class 5, instance 3, attribute 9.
A faixa de valores vai de 0 ms até 65535 ms, Step 5 ms.

Se ocorrer um timeout para bit-strobe 1/0-messages, este tipo de conexao entra em
estado de timeout. Bit-strobe 1/O-messages que chegam n&o serdo mais aceitas.
O timeout ndo sera mais encaminhado ao conversor.

O timeout pode ser resetado da seguinte maneira:

» via DeviceNet através do servigo de reset do connection object (class 0x05, instance
0x03, atributo indeterminado)

» interrompendo a conexao

+ através do servigo de reset do identity-object (class 0x01, instance 0x01, atributo
indeterminado)

Manual — Interface fieldbus DFD11B DeviceNet
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6.2

6.2.1

Objeto Identity

Classe

©)

Caracteristicas de operagao com a DeviceNet
O Common Industrial Protocol — (CIP)

O Common Industrial Protocol — (CIP)

A DeviceNet esta integrada no Common Industrial Protocol (CIP).

No Common Industrial Protocol, todos os dados da unidade podem ser acessados
através de objetos. Na placa opcional DFD11B estao integrados os objetos apresenta-
dos na tabela seguinte.

Classe [hex] Nome

01 Identify Object

03 DeviceNet Object
05 Connection Object
07 Register Object
OF Parameter Object

Lista de objetos CIP

Instancia 1

» O objeto identity contém informagdes gerais sobre a unidade EtherNet/IP.

+ Class Code: 01jex

Nenhum atributo da classe é suportado.

Atributo | Acesso  Nome Tipo de dados Valor padrao [hex] Descrigao
1 Get Vendor ID UINT 013B SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
2 Get . Device Type UINT 0064 Tipo especifico do fabricante
3 Get Product Code” | UINT 000A Produto nr. 10: DFD11B para MDX B
000E Produto nr. 14: DFD11B como gateway
4 Get Revision STRUCT of Reviséo do objeto identity, depende da
Major Revision  USINT versdo do firmware
Minor Revision | USINT
Get Status WORD — Tabela "Cédigo do atributo 5 Status"
Get Serial Number UDINT Numero de série inequivoco
Get Product Name") SHORT_STRING | SEW MOVIDRIVE DFD11B | Nome do produto
SEW GATEWAY DFD11B

1) Dependendo se a placa opcional DFD11B estd montada no MOVIDRIVE® B ou como gateway, sdo especificados os respectivos
valores no objeto identity.
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» Cddigo do atributo 5 "Status":

Bit Nome Descrigao

0 Owned Conexao de controle esta ativa

1 - Reservado

2 Configured Configuragéo foi realizada

3 - Reservado

4.7 Extended Device Status — Tabela "Codigo Extended Device Status"
8 Minor Recoverable Fault Erro insignificante possivel de ser corrigido
9 Minor Unrecoverable Fault Erro insignificante impossivel de ser corrigido
10 Major Recoverable Fault Erro significante possivel de ser corrigido
11 Major Unrecoverable Fault Erro significante impossivel de ser corrigido
12...15 - Reservado

» Cdbdigo do "Extended Device Status" (bit4 ... 7):

Valor [digital] | Descricao
0000 Desconhecido
0010 No minimo uma conexéao |10 incorreta
0101 Nenhuma conexao 10 estabelecida
0110 No minimo uma conexao 10 ativa
Servigos
suportados Service Code [hex] Nome do servigo Instancia
05 Reset X
OE Get_Attribute_Single X
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Objeto DeviceNet -

Classe

O objeto DeviceNet contém informacdes sobre a interface de comunicagéo

DeviceNet.

Class code: 03¢y

Instancia 1

Atributo = Acesso | Nome Tipo de dados | Valor padrao Descrigao
[hex]
1 Get Revision UINT 0002 Reviséo 2
Atributo @ Acesso Nome Descricao
1 Get MAC-ID De acordo com chaves DIP (0 ... 63)
2 Get Baud rate De acordo com chaves DIP (0 ... 2)
3 Get BOI
4 Get/Set | Bus-off counter Irregularidade no contador da interface fisica CAN
(0 ... 255)
5 Get Allocation information
Get MAC-ID switch changed Informacéo se a chave DIP difere do MAC-ID
Get Baud rate switch changed In_forr:nagéo se a chave DIP difere da taxa de trans-
missao
Get MAC-ID switch value Ajuste atual da chave DIP para MAC-ID
Get Baud rate switch value Aiuste atual da chave DIP para a taxa de transmis-
séo

Servigos
suportados

Service Code [hex] Nome do servigco Classe Instancia
OE Get_Attribute_Single X X
10 Set_Attribute_Single - X
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O Common Industrial Protocol — (CIP) @
Objeto * No objeto connection sédo definidas as conexdes de dados de processo e de dados
Connection do parémetro.
+ Class code: 05}
Classe Nenhum atributo da classe é suportado.
Instancia Comunicagao
1 Explicit message
2 Polled 10
3 Bit-Strobe 10
Instancia 1... 3
Atributo Acesso Nome
1 Get State
2 Get Instance type
3 Get Transport Class trigger
4 Get Produce connection ID
5 Get Consume connection ID
6 Get Initial com characteristics
7 Get Produced connection size
8 Get Consumed connection size
9 Get/Set Expected packet rate
12 Get Watchdog time-out action
13 Get Produced connection path len
14 Get Produced connection path
15 Get Consumed connection path len
16 Get Consumed connection path
17 Get Production inhibit time
Servigos
suportados - - p—
Service Code [hex] Nome do servigco Instancia
0x05 Reset X
OX0E | Get_Attribute_Single X
0x10 Set_Attribute_Single X
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Objeto de
registro

Classe

Caracteristicas de operagao com a DeviceNet

O Common Industrial Protocol — (CIP)

* O objeto de registro € utilizado para acessar os indices de parametros SEW.

+ Class code: 07}¢x

Nenhum atributo da classe é suportado.

Os servigos de parametros MOVILINK® estzo representados graficamente nas nove
instancias do objeto de registro. Os servigos "Get_Attribute_Single" e "Set_Attribute
Single" sao utilizados para o acesso.

Visto que o objeto de registro é de tal forma especificado que os objetos de INPUT s6
podem ser lidos e os objetos OUTPUT sé podem ser escritos, surgem as possibilidades
de acessar um canal de parametrizagdo, mostradas na tabela seguinte.

Instancia INPUT OUTPUT Servigco MOVILINK® resultante com
Get_Attribute_Single Set_Attribute_Single

1 INPUT READ Parameter Invalido

2 OUTPUT LEITURA WRITE Parameter

3 OUTPUT READ WRITE VOLATILE Parameter
4 INPUT READ MINIMUM Invélido

5 INPUT READ MAXIMUM Invalido

6 INPUT READ DEFAULT Invélido

7 INPUT READ SCALING Invélido

8 INPUT READ ATTRIBUTE Invalido

9 INPUT READ EEPROM Invélido
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Fig. 2: Descrigdo do canal de parametrizagcdo
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Instancia 1 ... 9

Caracteristicas de operagao com a DeviceNet
O Common Industrial Protocol — (CIP)

Atributo | Acesso | Nome Tipo de Valor padrdao | Descrigao

dados [hex]
1 Get Bad Flag BOOL 00 0=good /1 =bad
2 Get Direction BOOL 00 00 = Input register

01 01 = Output register
3 Get Size UINT 0060 Comprimento de dados em bits
(96 bits = 12 bytes)

4 Get/Set | Dados ARRAY of Dados no formato do canal de para-

BITS metrizagdo SEW
NOTAS

Explicagbes sobre os atributos:

de dados.
» Atributo 2 apresenta a diregao da instancia.

« O atributo 1 sinaliza se uma irregularidade ocorreu no anterior acesso ao campo

» Atributo 3 fornece o comprimento dos dados em bits.

« Atributo 4 representa os dados de pardmetro. Ao acessar o atributo 4, o canal de
parametrizacdo SEW deve ser anexado ao telegrama de servigo. O canal de para-
metrizacdo SEW é formado pelos elementos apresentados na tabela seguinte.

» Para garantir a inteira compatibilidade com unidades mais velhas, o canal de para-
metrizagao pode ser reduzido para 6 bytes (apenas indice e dados).

Servigos
suportados

Nome Tipo de Descrigao
dados
indice UINT indice das unidades SEW
Dados UDINT Dados (32 bits)
Subindice BYTE Subindice das unidades SEW
Reservado BYTE Reservado (tem que ser "0")
Sub-enderego 1 | BYTE Parametro 1..63 e df)aga‘:g\is:fes conec-
Sub-canal 1 BYTE 0 doproprio Gateway | 2 SBus — Subcanal do gateway
Sub-enderego 2 . BYTE . Reservado (tem que ser "0")
Sub-canal 2 BYTE Reservado (tem que ser "0")

Service Code [hex] Nome do servigo Instancia
0x0E Get_Attribute_Single X
0x10 Set_Attribute_Single X
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O Common Industrial Protocol — (CIP) @
Objeto de » Através do objeto de parametro é possivel acessar os parametros de fieldbus do
parametro MOVIDRIVE® B diretamente através da instancia.
(DFD11B no *+ Em casos excepcionais, também é possivel utilizar o objeto de parametro para
E®
MOVIDRIVE™ B) acessar parametros SEW.

+ Class code: OF gy

Class
Atributo | Acesso | Nome Tipo de Valor Descrigao
dados padrao [hex]
2 Get Max Instance = UINT 0025 Instancia maxima = 37
Get Parameter UINT 0009 Bit 0: suporta instancias de parametro

Class Bit 3: os pardmetros séo salvos na
Descriptor memoria ndo volatil

9 Get Configuration | UINT 0000 Nenhuma Configuration assembly é
Assembly suportada.
Interface

As instancias 1 e 2 do objeto de pardmetro oferecem acesso a pardmetros SEW como
descrito abaixo:

* Primeiro, é ajustada a instancia 1 do indice do parametro desejado.

+ Em seguida, a instancia 2 é utilizada para acessar o parametro enderegado na ins-
tancia 1.

O acesso a um indice de parametros SEW através do objeto de pardmetro é complicada
e sujeita a erros. Este processo deve ser utilizado somente quando a parametrizagao nao
puder suportada pelos mecanismos do objeto de registro do scanner DeviceNet.

Insténcia 1 - Indice
de parametros

Atributo | Acesso | Nome Tipo de Valor padrao Descrigao
SEW
dados [hex]
1 Set Parameter | UINT 206C indice do parametro
Value
2 Get Link Path USINT 00 Nenhum link foi especificado.
Size
3 Get Link Path Packed 00 Nao é utilizado.
EPATH
4 Get Descriptor | WORD 0000 Parametros read/write.
Get Data Type | EPATH 00c7 UINT
Get Data Size USINT 02 Comprimento dos dados em bytes.

Instancia 2 - Data

Read/Write - - - —
Atributo | Acesso | Nome Tipo de | Valor padrdao @ Descrigao
dados [hex]
1 Set Parameter UDINT O servigo "Set" executa um acesso
Value de escrita nos parametros enderega-

dos na instancia 1.

O servigo "Set" executa um acesso
de leitura nos paréametros enderega-
dos na instancia 1.

2 Get Link Path Size | USINT 00 Nenhum link foi especificado.
Get Link Path Packed 00 N&o é utilizado.
EPATH
Get Descriptor WORD 0000 Parametros read/write
Get Data Type EPATH 00C8 UDINT
Get Data Size USINT 04 Comprimento dos dados em bytes.
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Instancia 3 ... 37

Parédmetros
fieldbus
MOVIDRIVE® B

1

As instancias 3 ...

37 oferecem acesso direto aos parametros fieldbus.

Atributo | Acesso | Nome Tipo de Valor padrao Descrigao
dados [hex]
1 Get/Set = Parameter UINT Parametro que deve ser lido ou
escrito (— tabela "Parametro field-
bus MOVIDRIVE® B").
2 Get Link Path USINT 00 Nenhum link foi especificado.
Size
3 Get Link Path Packed 00 Nao é utilizado.
EPATH
4 Get Descriptor WORD 0000 Parametros read/write
Get Data Type EPATH 00C8 UDINT
Get Data Size USINT 04 Comprimento dos dados em bytes.
Instancia | Acesso @ Grupo Nome Significado
3 Get Device Identification Cadigo da unidade
4 Get/Set Control source Fonte do sinal de controle
5 Get/Set Setpoint source Fonte de valor nominal
6 Get PD configuration Configuracédo de dados de processo
7 Get/Set Setp.descr.PO1 Atribuicdo de dados de saida de processo
para PD1
8 Get Setp.descr.PO2 Atribuicdo de dados de saida de processo
para PD2
9 Get/Set Setp.descr.PO3 Atribuicao de dados de saida de processo
para PD3
Device R
10 Get Act.v.descr. PI1 Atribuicdo de dados de entrada de processo
parameter
para PD1
11 Get/Set Act.v.descr. PI2 Atribuicao de dados de entrada de processo
para PD2
12 Get Act.v.descr. PI3 Atribuicdo de dados de entrada de processo
para PD3
13 Get/Set PO Data Enable Liberar dados de processo
14 Get Timeout response Resposta de timeout
15 Get Fieldbus type Tipo de fieldbus
16 Get Baud rate Taxa de transmissao via chaves DIP
17 Get Station address MAC ID via chaves DIP
18 ...27 Get PO PO1 setpoint ... Monitor das
monitor PO10 setpoint palavras de dados de saida de processo
28 ...37 Get Pl monitor | PI1 actual value ... Monitor das
PI110 actual value palavras de dados de entrada de processo
NOTA

Para cumprir a especificagao DeviceNet, o formato de dados para estas instancias
difere do perfil de unidades de fieldbus SEW.

Servigos
suportados

Service Code [hex] Nome do servigo Classe Instancia
OE Get_Attribute_Single X X
10 Set_Attribute_Single - X
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Objeto de + Através do objeto de parametro é possivel acessar os parametros de fieldbus do
parédmetro gateway diretamente através da instancia.
(DFD11B como « Class code: OF e
gateway)
Classe
Atributo = Acesso | Nome Tipo de Valor padrdao | Descrigao
dados [hex]
Get Max Instance = UINT 0035 Insténcia maxima = 53
Get Parameter UINT 0009 Bit O: suporta instancias de parametro
Class Bit 3: os parametros séo salvos na
Descriptor memoria nao volatil
9 Get Configura- UINT 0000 Nenhuma Configuration assembly é
tion Assem- suportada.
bly Interface
Insténcia 1 ... 53
Atributo | Acesso Nome Tipo de Valor padrdao | Descrigao
dados [hex]
1 Get/Set = Parameter UINT 206C Parametro que deve ser lido ou
Value escrito (— tabela "Parametro
fieldbus gateway").
2 Get Link Path USINT 00 Nao é utilizado
Size
3 Get Link Path Packed 00 Nao é utilizado
EPATH
Get Descriptor WORD 0000 Parametros read/write
Get Data Type EPATH 00C8 UINT
Get Data Size USINT 04 Comprimento dos dados em bytes
Pardmetros
fieldbus gateway — —
Instancia | Acesso | Grupo Nome Significado
1 Get PD configuration Configuracédo de dados de processo
2 Get/Set Timeout Response Resposta de timeout
3 Get Device Fieldbus type DeviceNet
parameter
4 Get Baud rate Taxa de transmissao via chaves DIP
5 Get MAC-ID MAC ID via chaves DIP
6..29 Get PO PO1 setpoint ... Monitor das
monitor PO24 setpoint palavras de dados de saida de processo
30...53 Get PI monitor | PI1 actual value ... Monitor das
P124 actual value palavras de dados de entrada de processo
NOTA
[ ]

Para cumprir a especificagdo DeviceNet, o formato de dados para estas instancias
difere do perfil de unidades de fieldbus SEW.

1
Servigos

suportados

Service Code [hex] Nome do servigco Classe Instancia
OE Get_Attribute_Single X X
10 Set_Attribute_Single - X
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6.3 Cadigos de retorno da parametrizagcao via explicit messages

Codigos de
retorno
especificos SEW

Cédigos de
retorno da
DeviceNet

Timeout das
explicit
messages

Os cadigos de retorno que o conversor devolve em caso de parametrizagao irregular
sdo descritos no manual "Perfil de unidades de fieldbus SEW" e por esta razdo nao
fazem parte desta documentagao. Porém, no contexto da utilizagdo da DeviceNet os
codigos de retorno sdo devolvidos em outro formato. Na tabela seguinte, mostra-se
como exemplo o formato de dados para um parametro response telegram.

Byte Offset
0 1 2 3
Fungéo MAC-ID Service code [=94hex] | General Error Code Additional code
Exemplo 071hex 94y ex 1Fhex 10hex

* MAC-ID é o endereco DeviceNet
+ O Service code de um telegrama de irregularidade é sempre 94,

» O General Error Code de um cdédigo de retorno especifico de conversor é sempre
1Fhex = irregularidade especifica do fabricante

« O additional code é idéntico ao additional code descrito no manual "Perfil de unida-
des de fieldbus SEW"

A irregularidade especifica do fabricante 10, = index de pardmetro ndo autorizado
¢é indicada na tabela.

Se o formato de dados nao for mantido durante a transmissdo ou se um servico nao
implementado for executado, os cddigos de retorno especificos DeviceNet serao forne-
cidos no telegrama de irregularidades. A codificacdo destes cédigos de retorno esta
descrita na especificagdo DeviceNet (capitulo "General Error Codes").

O timeout é acionado pela placa opcional DFD11B. O tempo de timeout deve ser ajus-
tado pelo mestre apos o estabelecimento da conexao. A especificagdo DeviceNet ndo
se refere a um tempo de timeout, e sim a uma taxa esperada de transmissao de paco-
tes. A taxa esperada de transmissao de pacotes é calculada a partir do tempo de
timeout conforme a seguinte férmula:

tTimeout_EpricitMessages =4x tTaxa esperada de transmissdo de pacotes_ExplicitMessages

Elas podem ser ajustadas através do connection object class 5, instance 1, attribute 9.
A faixa de valores vai de 0 ms até 65535 ms, Step 5 ms.

Se ocorrer um timeout para as explicit messages, este tipo de conexao para as explicit
messages sera automaticamente desfeito, contanto que as conexdes polled I/O ou
bit/strobe ndo estejam em ESTABLISHED state. Este € um ajuste padréao da DeviceNet.
Para poder comunicar-se de novo com as explicit messages, € necessario restabelecer
a conexao para estas mensagens. O timeout ndo sera mais encaminhado ao conver-
sor.
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General Error
Codes

General error
code (hex)

00 - 01

Nome da irregulari-
dade

Mensagens de irregularidade especificas de DeviceNet

Descrigao

Reservado para DeviceNet

02

Resource unavailable

Fonte que é necessaria para a execugao de servigo nao esta
disponivel

03 - 07

Reservado para DeviceNet

08

Service not supported

O servigo nao é suportado para a classe / instancia selecio-
nada.

09

Invalid attribute value

Dados de atributo invalidos foram enviados

0A
oB

Already in requested
mode/state

Reservado para DeviceNet

O objeto selecionado ja se encontra no modo/estado solicitado

0C

Object state conflict

O objeto selecionado ndo pode executar o servigo no seu
estado atual

oD
OE

Attribute not settable

Reservado para DeviceNet

E possivel acessar o objeto selecionado com acesso de
escrita.

OF

Privilege violation

Violag&o de um direito de acesso

10

11

Device state conflict

Reply data too large

O estado atual da unidade proibe a execugao do servigo
desejado

O comprimento dos dados transmitidos € maior que o tamanho
do buffer de recepcgéo

12

Reservado para DeviceNet

13

14

Not enough data

Attribut not supported

O comprimento dos dados transmitidos é curto demais para
executar o servigo

O atributo selecionado nao é suportado

15

Too much data

O comprimento dos dados transmitidos € longo demais para
executar o servigo

16

Object does not exist

O objeto selecionado nao esta implementado na unidade

17

Reservado para DeviceNet

18

No stored attribute data

Os dados solicitados nao foram salvos anteriormente

19

1A -1E

Store operation failure

Os dados nao puderam ser salvos devido a irregularidade
durante o processo de salva-los

Reservado para DeviceNet

1F

Vendor specific error

Irregularidade especifica do fabricante (— Manual "Perfil de
unidades de fieldbus SEW")

20

21-CF

Invalid parameter

Future extensions

Parametro invalido.

Esta mensagem de irregularidade ¢ utilizada quando um para-
metro ndo preenche os requisitos da especificagéo e/ou os
requisitos da aplicagéo.

Reservado pela DeviceNet para definigbes adicionais

DO - DF

Reserved for Object
Class and service
errors

Esta area deve ser utilizada quando a irregularidade surgida
néo pode ser classificada nos grupos de irregularidades
citados acima.
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Termo Descrigao
Allocate Coloca um servigo a disposi¢édo para o estabelecimento da conexao
Attribute Atributos de uma classe de objeto ou instancia. Isto permite descrever as

propriedades da classe de objeto ou da instancia de forma mais detalhada.

BIO - Bit-Strobe 1/0

Com um telegrama broadcast, é possivel contatar todos os participantes. Os
participantes contatados respondem com os dados de entrada de processo.

Classe

Classe de objeto da DeviceNet.

Device-Net scanner

Maédulo conectavel do CLP Allen Bradley que conecta o fieldbus do CLP com
os dispositivos de campo.

DUP-MAC check

Duplica o teste MAC-ID.

Explicit Message Body

Explicit message

Get_Attribute_Single

Abrange o class-nr, instance-nr, attribute-nr. e os dados.

Telegrama de dados de pardmetro com a ajuda do qual os objetos DeviceNet
podem ser contatados.

Servigo de leitura para um parametro.

Instance

Instancia de uma classe de objeto. Permite dividir as classes de objeto em
outros subgrupos.

MAC-ID Media Access Control Identifier: enderego de n6 da unidade.

M-file Fornece o campo de dados entre o CLP e o mddulo do scanner.

Mod/Net Maodulo/Network

Node-ID Endereco de né = MAC-ID

PIO - Polled I/O O canal de dados de processo da DeviceNet com o qual os dados de saida de
processo sao enviados e os dados de entrada de processo sao recebidos.

Release Coloca um servigo a disposi¢édo para o estabelecimento da conexao

Reset Fornece um servigo para resetar uma irregularidade.

Rung Linha de programa do SLC500

Service Servigo que é realizado através da rede, p.ex., servigo read, servigo write, etc.

Set_Attribute_Single
SLC500

Servigo de escrita para um parametro.
CLP Allen Bradley.
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7 Operacao do MOVITOOLS® MotionStudio via DeviceNet

No momento, ndo é possivel utilizar o MOVITOOLS® MotionStudio via DeviceNet ou via
mestre DeviceNet para estabelecer uma comunicacgéo até os acionamentos. A acesso
a parametros individuais pelo CLP pode ser realizado via Explicit Messages (— cap. 6).

Manual — Interface fieldbus DFD11B DeviceNet

@7

69



/-

>\
—

Diagnéstico de irregularidades
>~ Procedimentos de diagndstico

8 Diagndstico de irregularidades

8.1

Procedimentos de diagnéstico

Os procedimentos de diagnostico descritos a seguir demonstram os procedimentos
para a analise de irregularidades para os seguintes problemas:

« O conversor ndo trabalha na rede DeviceNet

» O conversor ndo pode ser controlado pelo mestre DeviceNet

Demais informacgdes sobre a parametrizagao do conversor para diversas aplicagdes de
fieldbus encontram-se, p .ex., no manual Fieldbus unit profile e lista de pardametros
MOVIDRIVE®.

Passo 1: Verificar o LED de estado e a indicacdo de estado no scanner DeviceNet

Para tal, utilizar a documentagao do scanner DeviceNet.

Passo 2: Verificar os LEDs de estado da DFD11B

A explicagdo dos diferentes estados do LED encontra-se no capitulo 4. A tabela
seguinte mostra os respectivos estados de unidade e suas possiveis causas. O "X" sig-

nifica que o estado do respectivo LED nao é relevante.

LED DFD11B
MOD/NET PIO BIO BUS Status Causa
FAULT
Desligado | Desligado | Desligado | Desligado Desligado Sem tensao de alimentagéo via
MOVIDRIVE® B ou X26, quando a
DFD11B esta montada no
MOVITRAC® B ou no rack gateway.
Desligado | Amarelo | Desligado | Desligado Booting Durante o "bootup” e a sincronizagéo
para o MOVIDRIVE® B
Desligado | Vermelho | X Desligado Taxa de Taxa de transmisséo ajustada através
piscando transmissdo | da chave DIP é invalida
invalida
Desligado @ X Vermelho | Desligado Quantidade | Foi ajustada uma quantidade invalida
piscando invalida de de palavras de dados de processo
PD (dados através das chaves DIP
de processo)
Desligado | Verde Verde Amarelo No power via | A tenséo de alimentagéo via X30 nao
piscando | piscando X30 esta conectada / ligada.
Desligado | Verde Verde Vermelho Error passive | Incorreta taxa de transmissao ou
piscando | piscando | piscando nenhum outro n6 DeviceNet esta
conectado
Vermelho | Vermelho | Vermelho | Desligado DUP-MAC Endereco (MAC-ID) esta atribuido
error varias vezes na rede
Verde Desligado | Desligado | X Operational | A DFD11B esté ativa na rede mas sem
piscando conexao para o mestre (scanner)
Vermelho | Vermelho | X X Timeout Timeout da conexao PIO para o
piscando | piscando mestre
Verde Verde X X Connected A DFD11B esta ativa na rede com
conexao PIO ativa para o mestre
Vermelho | Verde X X Module error | DFD11B com conexao PIO ativa e irre-
piscando gularidade ativa do %ateway (— LED
H1) ou MOVIDRIVE®™ B (— indicagao
de 7 segmentos)
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Step 3: Diagnéstico de irregularidades

Quando a DFD11B esta no estado "Conected" ou "Module Error", esta ativa a troca de
dados entre o mestre (scanner) e o escravo (DFD11B). Se ainda nao for possivel operar
o acionamento via DeviceNet, as seguintes perguntas deverdo ajudar-lhe a encontrar a
causa da irregularidade.

A

Os valores corretos para as palavras de dados de processo sdo mostrados no
MOVITOOLS®? Grupo de parametro 09 (MOVIDRIVE® B) ou dados de processo
(gateway).

— Em caso positivo, continuar com F.

. O bit 0 no DeviceNet Control Register do controlador esta colocado em "1" para

ativar a troca de dados de processo?

. Os dados de processo sdo copiados no lugar correto na tag Local 10 do scanner

DeviceNet? Verificar as tags e o mapeamento do scanner.

. O controlador esta no modo RUN ou um forcing ativo sobrescreve os dados de pro-

cesso para o acionamento?

Se o controlador ndo estiver enviando dados para a DFD11B, entrar em contato com
o fabricante do CLP para obter ajuda.

A placa opcional DFD11B esta montada em um MOVITRAC® B ou em um rack
gateway?

— Em caso positivo, continuar com H.

. No MOVIDRIVE® B, P100 Control source e P101 Setpoint source = FIELDBUS?

— Continuar com L.

. Todos os acionamentos conectados no SBus do gateway podem ser acionados pelo

MOVITOOLS® MotionStudio através da interface serial do gateway X24?
Verificar os enderecos SBus e a taxa de transmissao do SBus.
O LED H1 no gateway esta desligado?

. A funcao autosetup (chave DIP AS) foi executada quando todos os acionamentos

foram conectados no SBus e alimentados com tens&do?

No MOVITRAC® B conectado no gateway, o parametro P100 Control source e P101
Setpoint source ¢ igual a SBus 1?

. As palavras de dados de processo nos acionamentos foram ajustadas corretamente

(P870 ... P875)?

. Os dados de saida de processo foram liberados (P876) = LIG?
. A conexéo das entradas digitais proibe a liberagao?

Verificar o grupo de parametros P03_ und P04 _.

. Ha uma irregularidade de unidade em estado ativo? Qual é o estado da unidade?

Ha um programa IPOSPUS® ativo que, p. ex., influencia o estado do conversor?

Manual — Interface fieldbus DFD11B DeviceNet
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9.1 Placa opcional DFD11B para MOVIDRIVE® B

72

Placa Opcional DFD11B

Codigo

824 9725

Consumo de poténcia

Protocolo de
comunicagao

P=3W

Conexo mestre-escravo conforme especificagdo DeviceNet versado 2.0

Quantidade de palavras
de dados de processo

Ajustavel através de chave DIP:
1 ... 10 palavras de dados de processo
1 ... 4 palavras de dados de processo com bit-strobe 1/0

Taxa de transmissao

125, 250 ou 500 kBaud, ajustavel através da chave DIP

Comprimento do cabo
de rede

Nivel de transmissao

Para cabo coaxial grosso ("thick cable") conforme especificagdo
DeviceNet 2.0, apéndice B:

500 m com 125 kBaud

250 m com 250 kBaud

100 m com 500 kBaud

ISO 11898 - 24 V

Tecnologia de conexao

Rede de 3 condutores e tenséo de alimentagéo 24 V¢ de 2 condutores
com borne Phoenix com 5 pinos
Atribuigao dos pinos de acordo com a especificagdo DeviceNet

MAC-ID

0 ... 63, ajustavel através de chave DIP
Max. 64 participantes

Servigos suportados

Polled I/0
Bit strobe 1/0
Explicit messages

Recursos para a coloca-
cao em operagao

Pacote de software MOVITOOLS® a partir da versao 4.20
Controle manual DBG60B

Versao do firmware
MOVIDRIVE® MDX61B

Versdo do firmware 824 854 0.11 ou superior (— indicagdo com P076)
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Placa opcional DFD11B para MOVITRAC® B e rack gateway UOH11B |7
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9.2 Placa opcional DFD11B para MOVITRAC® B e rack gateway UOH11B
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Placa opcional DFD11B (MOVITRAC® B e gateway)

Tensao de alimentacao
externa

V =24 Vg (<15 %, +20 %)
Imax = CC 200 mA
Prax = 3.4 W

Protocolo de
comunicagao

Conexo mestre-escravo conforme especificagdo DeviceNet versdo 2.0

Quantidade de palavras
de dados de processo

Taxa de transmissao

Ajustavel através de chave DIP:
1 ... 24 palavras de dados de processo
1 ... 4 palavras de dados de processo com Bit-Strobe /0

125, 250 ou 500 kBaud, ajustavel através da chave DIP

Comprimento do cabo de
rede

Para cabo coaxial grosso ("thick cable") conforme especificagéo
DeviceNet 2.0, apéndice B:

500 m com 125 kBaud

250 m com 250 kBaud

100 m com 500 kBaud

Nivel de transmissao

Tecnologia de conexao

ISO 11898 - 24 V

Rede de 3 condutores e tens&o de alimentagio 24 V¢ de 2 condutores
com borne Phoenix com 5 pinos
Atribuigcdo dos pinos de acordo com a especificagdo DeviceNet

MAC-ID

Servigos suportados

0 ... 63, ajustavel através de chave DIP
Max. 64 participantes

Polled I/O
Bit strobe 1/0
Explicit messages

Recursos para a coloca-
¢ao em operagao

Pacote de software MOVITOOLS® MotionStudio a partir da versao 5.40

Versao do firmware
MOVITRAC® B
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