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INTRODUGAD.............co.coeeeecenesecessssseessssssessssssessssssssssssssssssssssssssnssses

Finalmente, deixa de ser necessario deslocar-se até ao controlador para iniciar e parar um ciclo de rega manual
quando esta a efectuar trabalhos de manutengao ou reparagdo no sistema de irrigagdo. Finalmente, a preparagao
para o Inverno pode ser efectuada de uma forma rapida e simples, apenas com um trabalhador em vez de dois.
Finalmente, ja n3o é necessario deslocar-se até a garagem para iniciar ou parar um ciclo de rega manual.

A Hunter orgulha-se de apresentar o Sistema de controlo remoto ROAM para utilizagdo com controladores
Hunter com ligagdo SmartPort®. O Sistema ROAM oferece caracteristicas que os outros controlos remotos
ndo tém disponiveis, a um prego econdomico.

0 transmissor ROAM é fabricado em ABS resistente. Inclui um LCD amplo e apresenta um funcionamento
simples accionado por botdes. Ndo deixe que o tamanho o iluda: embora seja suficientemente pequeno para
caber no bolso da camisa, tem um alcance, na auséncia de obstéculos, até cerca de 305 metros.

0 visor LCD amplo e o controlo simples accionado por quatro botdes tornam o ROAM muito fécil de utilizar.
Basta pressionar as teclas ou para apresentar a estagdo ou o programa que pretende ligar ou desligar
e, em seguida, pressionar o botdo € ou o botdo ®: 0 que poderia ser mais simples? Ndo se preocupe caso se
esqueca de desligar o ROAM. Apds vérios minutos de inactividade a unidade desliga-se automaticamente para
prolongar a duragdo das pilhas. Em seguida, a unidade podera ser novamente activada tocando em qualquer
botdo. Quatro pilhas alcalinas AAA duram uma estagdo completa para um instalador profissional e vérios anos
para o proprietario.

Acreditamos que o ROAM & o controlo remoto mais simples disponivel. E tdo facil de utilizar que raramente
ird recorrer a este manual ap6s a instalagdo. Em caso de ddvida, mantenha sempre este documento num local
seguro para que possa ser consultado facilmente.

Parabéns: a sua vida acaba de ficar um pouco mais facilitada!



COMPONENTES DO SISTEMA DE CONTROLO RENMOTO ROAM.....

I




Esta seccdo apresenta uma breve descrigdao dos B. Botdes de controlo
componentes do ROAM. Cada item serd analisado 5.

A :aumenta as fungdes seleccionadas.
detalhadamente, mais a frente. No entanto, esta

seccdo podera ser (til para se familiarizar com 6. - reduz as fungdes seleccionadas.
o Transmissor, Receptor e SmartPort®. 7. € : selecciona as funcdes seleccionadas.
8. ®: cancela as funcgdes seleccionadas.
TRANSMISSOR _ €08
A. Visor LCD 9. : percorre as funcdes.
1. Tempo de execugao: indica que o tempo C. Outro ) .
de execucdo da estacdo estd a ser definido. 10. Tampa das pilhas: tapa o compartimento

2. '3 Transmitir: indica que o transmissor de quatro pilhas alcalinas AAA.

estd a transmitir os dados programados ao
receptor.

3. & Niimero da estagao: indica o nimero da
estacdo (de 1 a 240).

Ligado (On): indica que o Transmissor esta
a ligar uma determinada estagao.

Desligado (Off): indica que o Transmissor
estd a desligar uma determinada estagao.

PA, PB, PC: indica o programa seleccionado.

4. 0= Enderego: indica que estd a ser definido
um novo endereco para transmissdo entre
o Transmissor e o Receptor.



COMPONENTES DO ROAM (CONTINUAGAD) .............oonneenmseeeennns

RECEPTOR

11. Saida SmartPort® (Macho): saida na parte
posterior do Receptor que liga a instalagao
SmartPort®.

12. Antena : recebe o sinal do Transmissor até
cerca de 305 metros.

SmartPort®

13. Saida SmartPort® (fémea): saida na parte
dianteira de SmartPort® que liga o Receptor
ROAM ou outro produto Hunter.

14. Cobertura de borracha: protege a ligagao
SmartPort® contra a sujidade e as condigdes
meteoroldgicas.

15. Comando por fios: fio vermelho, fio branco
e fio azul para ligar a area da tira de terminais
do controlador.



KIT DE LIGACAO DE INSTALACAO ELECTRICA/SMARTPORT®....

Para utilizar o Sistema de controlo remoto ROAM,

é necessario que o seu controlador esteja equipado
com o kit de ligagdo/instalagdo eléctrica SmartPort®.
Este tipo de instalagdo eléctrica disponibiliza a porta
de ligagdo para o receptor ROAM.

A instalagdo eléctrica SmartPort® vem incluida ao
adquirir o ROAM. E possivel adquirir equipamentos
SmartPort® adicionais separadamente, de modo

a permitir a utilizagdo do transmissor e receptor
com controladores Hunter adicionais.




EFECTUAR A INSTALACAO ELECTRICA REMOTA DO ROAM......

NOTA: qualquer extensao dos fios
efectuada na instalagao eléctrica standard
poderd implicar a apresentag@o de uma
mensagem de erro no visor do controlador,
bem como uma possivel avaria no controlo
remoto causada por interferéncias
radioeléctricas. Em algumas situagdes,
o prolongamento da instalagao standard
podera resultar perfeitamente, mas
noutras podera nem sequer funcionar
(varia em func@o da especificidade

do local). Em ambos os casos,

¢é recomendado que as instalagdes, em
que a saida SmartPort® fique localizada

a uma distancia superior a 1,5 metros do
controlador, sejam efectuadas utilizando
uma instalacao eléctrica de cabo blindado
(ROAM-SCWH) para minimizar os
possiveis efeitos do ruido eléctrico.

A

Instale uma derivagdo em T com rosca fémea de
5" na conduta de instalagao eléctrica em campo
a aproximadamente 30,5 cm do controlador.

Introduza os fios vermelho, branco e azul da
instalacdo SmartPort® na base da derivagdo em

T e, em seguida, no compartimento de instalagao

do controlador, conforme ilustrado na Figura 1.

NOTA: apesar de a instalagao SmartPort®
incluir uma cobertura protectora para
permitir a respectiva utilizagao no exterior,
o Receptor ROAM devera ser utilizado
apenas com caracter tempordrio, uma vez
que nao foi concebido para montagem de
forma permanente no exterior.

A

3. Enrosque o encaixe SmartPort® na derivagao

em T (ou noutros conectores), conforme
ilustrado na Figura 1.

Encaminhe os fios da instalagdo eléctrica para a caixa
do controlador. Ligue o fio vermelho a primeira
entrada de terminal AC. Ligue o fio branco a outra
entrada de terminal AC e ligue o fio azul a R

(ou REM em alguns controladores), conforme

ilustrado na Figura 2. Saida para o controlador

Figura 1

Pré-montagem Montagem



LIGAR A INSTALACAO ELECTRICA SMARTPORT* A0S
CONTROLADORES HUNTER ............ e

Instalagéo SmartPort® do controlador SRC

Aceda a zona dos terminais e ligue o fio vermelho
a entrada do terminal AC a esquerda, ligue o fio branco
a entrada

do terminal [Ele]e H\@J‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@L
AC seguinte U ek Tos T+ To g Ty T 1
e ligue o fio Azul

azul aentrada  yermelho— Branco

do terminal

assinalada

com “R”.

Instalagao SmartPort® no controlador Pro-C

Aceda a zona dos terminais
no maddulo principal e ligue
o fio vermelho a entrada do
terminal AG inferior, ligue o fio

branco a entrada do terminal Azul
AC superior e ligue o fio azul Branco
a entrada do terminal assinalada Vermelho

com “REM”.

Instalagao SmartPort® no controlador ICC

Aceda a zona dos terminais no modulo de energia
e ligue o fio vermelho a entrada do terminal AC
inferior, ligue o fio branco a entrada do terminal
AC superior e ligue o fio azul & entrada do terminal
assinalada com “REM”.

Azul
Branco
Vermelho




INSTALAGAD TIPICA ...........coooveeeeeeesenmsssscssssseessssssesssssssssssssssssssssenss

Montagem do receptor no interior Para o controlador
Este tipo de instalagdo é ideal para situagdes em que
o sistema ROAM fique ligado de forma permanente
ao controlador numa area interior.

Ligacao com caracter temporario do receptor [ fons ‘
(&)

no exterior de uma garagem ou edificio

Este tipo de instalagdo é ideal para situagdes em
que um empreiteiro pretenda aceder e operar um
controlador a partir do exterior de um edificio ou
garagem fechados. No entanto, o receptor ROAM
tem de ser removido da instalagdo SmartPort®

e a tampa resistente as condi¢des meteoroldgicas
tem de ser novamente colocada na saida apds cada

utilizagdo. Protecgdo SmartPort®

Transmissor ___Controlador

/ Hunter
——————— Receptor,
A€ 305 mitros” ~ T == - - - '\
___Conduta
de cabos

Conduta de cabos
para o terreno \




MAXIMIZAR 0 ALCANCE DE FUNCIONAMENTO..........................

Existem muitos factores que influenciam o alcance
de funcionamento. Estdao enumerados em baixo

varios aspectos que deverd ter em conta, de modo
a assegurar que obtém o méaximo alcance possivel.

1. Nao instale SmartPort® préximo de origens
metdlicas, tais como wattometros, condutas
de dgua e revestimentos em aluminio.

2. Nao instale SmartPort® numa cave nem em
locais subterrdneos. Quando mais elevado for o
local maior a probabilidade de obtencdo de uma
recepcgao de qualidade.

3. Para obter um alcance méaximo em todas as
direcgdes, o receptor deverd ser posicionado
a direito (vertical). Se o receptor for montado com
a antena com orientagdo horizontal, a recepgao
serd de grande qualidade se o transmissor estiver
em qualquer dos lados da antena, mas muito fraca
se estiver virado para qualquer das extremidades
da antena do receptor.

4. Quando operar o transmissor, mantenha-o
sempre que possivel na vertical e orientado na
direcgdo do receptor, especialmente se estiver
afastado vérias dezenas de metros.

A

NOTA: o controlo remoto foi concebido
para locais residenciais e comerciais
de pequena dimensao. Projectos

de grandes dimensdes como, por
exemplo, cemitérios e campos de
golfe, requerem um controlo remoto
de longo alcance.



EXPANDIR A INSTALAGAO ELECTRICA SMARTPORT-...............

Utilize cabo blindado para ligar a instalagao SmartPort®
ao controlador, se estiver a instalar o conector a uma
distancia de instalagdo superior a 2 metros em
relagdo ao controlador. A utilizagéo do cabo blindado
ird eliminar possiveis interferéncias radioeléctricas
impedindo que o fio funcione como uma antena.
Nunca devera instalar SmartPort® a uma distancia
superior a 15 metros em relagdo ao controlador.

Para uma instalagdo o mais simples possivel,
encomende uma instalagdo eléctrica SRS-SCWH
SmartPort® da Hunter juntamente com um cabo
blindado de 7,6 metros.

LIGAGOES DO SRC
AzZUL AZUL
P HUNTER SRR-SCWH p——
VERMELHO VERMELHO

LIGAGOES DO ICC

RS

AZUL

AC

HUNTER SRR-SCWH

AZUL

AC

BRANCO
VERMELHO

LIGAGOES DO PRO-C

SEN

SEN

REM

AZUL

AC2

HUNTER SRR-SCWH

BRANCO
VERMELHO

AZUL

AC1

BRANCO
VERMELHO

GRD

BRANCO
VERMELHO




PREPARAR 0 TRANSMISSOR PARA UTILIZACAO........................

0 Sistema ROAM foi concebido para estar preparado
para funcionar de imediato. Significa portanto que,
a excepcdo da instalagdo das pilhas, poderd optar
por ignorar esta seccdo na integra. No entanto,

é recomendado que leia a mesma, uma vez que, com
apenas alguns passos, pode personalizar o ROAM
com funcionalidades e mecanismos de seguranca
adicionais no seu sistema.




INSTALAR AS PILHAS DO TRANSMISSOR............coorrnennas

0 Transmissor ROAM requer quatro pilhas alcalinas
AAA. Para instalar as pilhas faga deslizar a porta

do compartimento das pilhas na parte posterior do
transmissor, para a abrir. Quando substituir as pilhas,
certifique-se de que estao correctamente posicionadas
no respectivo compartimento. Faga deslizar a porta do
compartimento das pilhas para fecha-la.

O

O




ALTERAR 0 TEMPO DE EXECUCAO DA ESTACAO COM
ACTIVACAO POR CONTROLO REMOTO.............coeerrrnnnnnanaeas

Podera regular a quantidade de tempo que uma
estacdo estard em execucdo, ap6s ser ligada pelo
Sistema ROAM. Esta definicao ndo afecta o tempo
de execugdo programado no controlador. Estdo
disponiveis 10 tempos de execugao predefinidos
desde 1 minuto a 90 minutos.

Para alterar o Tempo de execugao da estagao com
activacao por controlo remoto, execute os passos
abaixo:

1. Se a unidade esta desligada (sem display), ligue o
transmissor pressionando o botdo Mode durante 5
segundos. Imediatamente, o transmissor mostra a
estacdo activa.

2. Pressione 0 botdo de modo umavez e o icone
de tempo de execugdo I sera apresentado
(predefinicdo de 2 minutos). Se decorrerem mais
de 10 segundos sem que seja premido qualquer
botdo, o Transmissor volta a apresentar a estagao
activa.

3. Utilize os botdes e para alterar o Tempo

de execugdo para qualquer uma das 10 defini¢des
desde 1 a 90 minutos. Em seguida, ndo toque

em nenhum botdo durante 10 segundos e 0 visor
volta a apresentar a estacdo activa.




ALTERAR 0 ENDEREGO DO TRANSMISSOR .............ccoonenennneee

Tanto o Transmissor como o Receptor ROAM tém

um “endereco” que utilizam para comunicar. Se 0s
enderegos ndo corresponderem, o receptor ignora
a transmissao.

0 sistema ROAM é fornecido de fébrica com

o0 endereco do Transmissor e do Receptor definido
como 1. Poderd alterar o enderego para qualquer
valor de 0 a 127 para maior seguranga. Tenha em
atencdo que se alterar o enderego do Transmissor,
o Receptor terd de “identificar” o novo enderego,
conforme descrito na secgdo “Preparar o receptor
para utilizacdo”.

Para alterar o enderego do Transmissor, execute
o0s passos ahaixo:

1. Se a unidade esta desligada (sem display), ligue o
transmissor pressionando o botdo Mode durante 5
segundos. O Transmissor mostra a estagdo activa.

2. Pressione o botdo de modo até ser apresentado
0 icone de chave de endereco.

3. Utilize os botoes e para alterar o enderego
para qualquer valor entre 0 e 127. Em seguida, nao
toque em qualquer botdo durante 10 segundos
e 0 visor volta a apresentar a estagao activa.

0 O=x




ALTERAR 0 NUMERO MAXIMO DE ESTACOES..................ccooeec.ee

0 Transmissor ROAM é fornecido de fabrica com

0 nimero méximo de estagdes definido para 15.
Significa, portanto, que ao utilizar os botdes

e para alterar a estagdo, podera fazé-lo para
qualquer namero entre 1 e 240. No entanto, se tiver
apenas um controlador de 6 estagdes, nunca ird
necessitar de aceder as estagdes de 7 a 9. Deste
modo, talvez pretenda adquirir um controlador

Hunter como o ICC que pode ter mais de 9 estagdes.

Neste caso, poderd pretender aceder as estagoes
acima de 9.

Atencao: se o valor maximo de estacdes estiver
definido como 240, o sistema ROAM apenas
funcionard com o controlador ACC. Se estiver

a utilizar um controlador SRC, Pro-C ou ICC,
certifique-se de que a contagem de estagoes
esta definida como 1 — 48.

0 Transmissor ROAM permite definir o nimero
maximo de estagdes, conforme exemplificado
em seguida:

1. Se a unidade esta desligada (sem display), ligue o
transmissor pressionando o botdao Mode durante 5
segundos. O Transmissor mostra a estagdo activa.

2. Pressione o botdo de modo até ser apresentado
o0 icone de nimero de estagdo vk.

3. Utilize os botdes e para alterar o nimero
méximo de estages de 1 até 240. Em seguida, ndo
pressione qualquer botao durante 10 segundos e 0
visor volta a apresentar o numero da estagdo activa

4. Podera agora alterar a defini¢do activa de
qualquer estagdo na nova gama de estagoes.



PREPARAR 0 RECEPTOR PARA UTILIZACAO..............coocooumnrnennnns

Conforme mencionado anteriormente, o Sistema ROAM
foi concebido para estar preparado para funcionar

de imediato. Se tiver decidido alterar o enderego do
Transmissor, conforme descrito na sec¢ao anterior,
tem de permitir que o Receptor “identifique” este novo
endereco. Uma vez identificado, a nica forma de
remover 0 endereco da memoria do Receptor consiste
em fazer com que identifique um enderego diferente.
Para tal, execute os passos simples descritos abaixo.

NOTA: o receptor remoto ROAM

ndo deveré ser instalado de forma
permanente numa localizacao exterior

ou desprotegida.




ALTERAR 0 ENDEREGO DO RECEPTOR.............correeeeaae

1.

Antes de definir o enderego do receptor,
certifique-se de que o enderego do transmissor
estd definido com o enderego que pretende
utilizar.

Ligue o receptor a uma instalagdo SmartPort®
ligada a um controlador com alimentagdo.
Quando este procedimento for executado,

0 receptor emitira um sinal sonoro 4 vezes.

Quando o receptor emitir o sinal sonoro 4 vezes,
tem aproximadamente 10 segundos para enviar

0 novo endereco para o receptor. Pressione

0 botdo € ou ® no transmissor para estabelecer
ligagao.

0 receptor emite novamente 4 sinais sonoros
que indicam que identificou o novo enderego

do transmissor e que, a partir deste momento,
apenas responderd a esse endereco. Se o periodo
de 10 segundos expirar antes de pressionar

0 botdo € ou o0 botdo ® o receptor emite um
sinal sonoro e mantém o respectivo enderego
original.



ACTIVAR UMA ESTACAO COM O SISTEMA DE CONTROLO

0 Sistema ROAM permitira ligar e desligar & distancia
qualquer estagé@o no controlador Hunter bastando

pressionar um botdo. Quando estiver ligada, a estagao
ird ser executada de acordo com o tempo de execugdo
designado no controlo remoto. Para activar remotamente

uma estagao ou programa, execute 0s passos abaixo:

1. Ligue o receptor a uma instalagdo SmartPort®
ligada a um controlador com alimentagdo.
0 receptor emitira um sinal sonoro 4 vezes
seguido de uma pausa de 10 segundos e de
um dnico sinal sonoro.

2. Se o transmissor ndo esta ligado (sem display),

ligue-o pressionando o botdo MODE durante
5 segundos. O Transmissor mostra a estagao
activa.

3. Utilize os botoes e para apresentar
a estacao ou programa que pretende iniciar.

4. Pressione o botdo € para iniciar a estagdo ou
programa. O Transmissor mostra o icone de
transmissdo %2). Se estiver préximo do receptor,

ouvird 0 mesmo a emitir um sinal sonoro 2 vezes.
Este sinal sonoro significa que o Receptor recebeu

0 comando.

A

5. Pressione o botdo ® para desligar qualquer

estacdo que esteja ligada. O visor mostra o icone de
transmissao @ e 0 receptor emite novamente dois
sinais sonoros. O Sistema ROAM foi concebido para
ligar uma estacgdo de cada vez (a menos que active
um programa). Deste modo, ao ligar uma estagao
enquanto outra estagdo estiver a funcionar fard com
que a estagdo que esta a funcionar seja desligada.

NOTA: o controlo remoto ROAM
consegue activar qualquer estagao no
controlador independentemente de

o regulador rotativo do controlador se
encontrar nas posigcdes “DESLIGADO”,
“EXECUTAR” ou “EXECUTAR/BYPASS
DO SENSOR”. Se o dispositivo de
sensor tiver sido ligado ao controlador,
o controlo remoto ROAM NAO ignora

o0 sensor para funcionamento manual.

& B
o




ALGUMAS NOGOES SOBRE ALCANCE ...............coooueemmmseneensssensenenns

Sdo colocadas vérias interrogagoes relativamente ao
alcance dos vdrios sistemas de controlo remoto, quer
se destinem a alarmes automaveis quer para portas
de garagens ou sistemas de irrigagdo. O alcance
anunciado do Sistema ROAM vai até 305 metros.

A maior parte dos utilizadores conseguira usufruir
deste alcance ou de uma distancia superior, mas

é possivel que alguns ndo consigam. Esta seccao tem
como objectivo tentar elucidar o utilizador acerca dos
factores que influenciam o alcance de funcionamento.
Consideramos que atingimos o desempenho maximo
disponivel para esta frequéncia. Eis a explicagao...

0 alcance de qualquer sistema de controlo
remoto depende de vérios factores. Entre os quais
encontram-se o terreno de um determinado local,
0s obstaculos, tais como edificios e paredes,

a intensidade dos diversos sinais de interferéncia,

a sensibilidade do Receptor, a capacidade do Receptor

para rejeitar sinais “nao desejados” e a resisténcia do
Transmissor. Uma vez que ndo é possivel controlar
0s obstaculos, o terreno num determinado local

nem a intensidade dos sinais de interferéncia, nao

é possivel garantir um alcance de funcionamento em

todas as condicdes. No entanto, levdmos a cabo todas

as acgdes que nos foram possiveis no sentido de
maximizar o alcance de funcionamento deste sistema.

0 Sistema ROAM foi concebido para transmitir
recorrendo a poténcia maxima permitida pela FCC.
Além disso, inclui circuitos especiais que permitem
assegurar que esta poténcia de saida maxima

¢ mantida até a bateria ficar quase sem carga.

A emissdo de poténcia dos outros transmissores vai
diminuindo a medida que a carga da bateria também
diminui. E ainda de referir que a nossa instalagao
eléctrica especial SmartPort® foi concebida para
minimizar a0 méaximo os sinais de interferéncia,
especialmente através da inclusdo do cabo blindado
Hunter. O Receptor utiliza um método de recepgao
bastante superior ao método utilizado num sistema
de abertura da porta da garagem ou num alarme
automovel.

0 Sistema ROAM foi concebido para oferecer-lhe um
funcionamento simples e fiavel durante muitos anos.



GUIA DE RESOLUGCAO DE PROBLEMAS................conneemmmeeeeennsseeeenns

PROBLEMA

CAUSAS

SOLUGOES

0 visor do Transmissor estd em
branco.

0 Transmissor esté desligado.

As pilhas estao gastas.

Pressione o botdo MODE durante 5 segundos.

Nao € possivel aceder a todas
as estacdes pretendidas no
Transmissor.

0 niimero maximo de estagdes ndo foi definido
correctamente.

Consulte a seccao “Alterar o nimero maximo
de estacdes”.

0 Receptor ndo emite o sinal
sonoro 4 vezes apos ser ligado.

Ainstalacdo SmartPort® ndo estd ligada correctamente.

0 controlador ndo tem alimentagéo.

Verifique novamente a instalagdo SmartPort®.

Verifique a alimentagéo do controlador.

0 Receptor ndo responde ao
Transmissor.

0 enderego do Receptor e do Transmissor ndo
correspondem.

Identifique novamente o endereco no receptor.

0 visor do Transmissor permanece
ligado.

0 Transmissor desliga-se automaticamente.

Aguarde aproximadamente 5 minutos sem pressionar
quaisquer botdes. O Transmissor desligar-se-a
automaticamente.

E apresentada a mensagem “ERR”
no visor quando o controlador esta
na posicao de funcionamento.

0s fios da instalagao SmartPort® foram expandidos
¢ estdo a ser afectados por interferéncias
radioeléctricas.

Substitua o fio acrescentado por cabo blindado, de
modo a impedir interferéncias radioeléctricas. Utilize
cabo blindado ROAM-SCWH da Hunter. Consulte

a secgdo “Expandir a Instalagdo eléctrica SmartPort™.

0 Receptor ndo recebe qualquer
sinal do controlo remoto situado
a curto alcance.

Néo correspondéncia de enderecos entre o transmissor
€ 0 receptor.

Reponha o endereco do receptor.

Controlo remoto com curto alcance
(ou seja, inferior a 30,5 metros).

Procure a origem das interferéncias.

Consulte a seccdo “Maximizar o alcance
de funcionamento”.
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ESPECIFICAGOES. ...............coonseemmusereemmsssssessssssssessssssssesssssssesssssssessass

Especificagdes de funcionamento
e Intervalo de enderegos: 0-127
e Maéximo de estagOes suportadas: 240

e Tempo de execucdo: 10 configuragoes
de 1 a 90 minutos

e Alcance: até 305 metros*

Especificagdes eléctricas
* Fonte de alimentagcdo do transmissor:
(4) pilhas alcalinas AAA

* Fonte de alimentagdo do receptor:
24 VCA, 0,010 Amperes

e Tipo de receptor: Super-heterddino

e Frequéncia de funcionamento do sistema:
433,925 MHZ

Predefinicoes
e Enderego =1

e Ndmero de estagbes = 15
(pode variar entre 1 e 240)

e Tempo de execugdo: 2 minutos

Dimensdes

Transmissor: Receptor:

e Altura: 17,8 cm e Altura: 17,8 cm

e largura: 5,71 cm e largura: 5,71 cm
e Espessura: 3,17 cm e Espessura: 2,54 cm

*Consulte a secgdo “Algumas nogdes sobre alcance”
para obter mais informacdes.
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FCC do Transmissor com ID:M3URMT

Este dispositivo estd em conformidade com a Secgdo 15 das Regras da FCC. A utilizagdo esta sujeita as duas condigdes que
se seguem:

1. 0 dispositivo ndo pode causar interferéncia nociva e

2. Este dispositivo tem de aceitar quaisquer interferéncias recebidas, incluindo interferéncias que possam implicar
um funcionamento indesejado.

Este equipamento foi testado e estd em conformidade com os limites para dispositivos digitais Classe B, conforme a secgao
15 das Regras da FCC. Estes limites foram concebidos para fornecer protecgdo razodvel contra interferéncia nociva numa
instalagdo residencial. Este equipamento gera, utiliza e pode emitir radiofrequéncia e, se ndo for instalado e utilizado de
acordo com as instrugdes, pode causar interferéncia nociva nas comunicagoes via radio. Contudo, ndo existe qualquer
garantia de que ndo ird ocorrer interferéncia numa instalagdo em particular. Se este equipamento causar interferéncia nociva
na recepgdo de radio ou televisdo, que pode ser determinada ligando e desligando o equipamento, aconselha-se o utilizador
a tentar corrigir a interferéncia através de uma ou vérias das seguintes medidas:

* Reoriente ou mude a localizagdo da antena receptora

¢ Aumente a distancia entre o equipamento e o receptor

e Ligue o equipamento a uma tomada num circuito diferente daquele a que o receptor estiver ligado
« Para obter ajuda, consulte o distribuidor ou um técnico de radio/TV experiente

0 utilizador é advertido para o facto de que quaisquer alteragdes e modificagdes efectuadas no equipamento sem aprovagdo
por parte do fabricante poderdo inviabilizar a autoridade do utilizador para operar este equipamento.
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DECLARAGAO DE CONFORMIDADE DA FCC ............ooonneeennsenennnns

DENOMINAGAO COMERCIAL Dispositivo de controlo remoto
NUMERO DO MODELO ROAM-R

NUMERO DO RELATORIO DE TESTE DE CONFORMIDADE |B80912D1

DATA DO RELATORIO DE TESTE DE CONFORMIDADE 12 de Setembro de 2008

ENTIDADE RESPONSAVEL Hunter Industries Incorporated
MORADA 1940 Diamond St, San Marcos CA 92078
TELEFONE 760-744-5240

Este equipamento foi testado e estd em conformidade com os limites para dispositivos digitais Classe B, conforme a secgdo
15 das Regras da FCC. Estes limites foram concebidos para fornecer protecgdo razodvel contra interferéncia nociva numa
instalagdo residencial. Este equipamento gera, utiliza e pode emitir radiofrequéncia e, se ndo for instalado e utilizado de
acordo com as instrugdes, pode causar interferéncia nociva nas comunicacgdes via radio. Contudo, ndo existe qualquer
garantia de que ndo ird ocorrer interferéncia numa instalagao em particular.

Se este equipamento causar interferéncia nociva na recepgdo de radio ou televisdo, consulte o manual do utilizador para
obter instrugdes sobre como resolver o problema.

Eu, abaixo assinado, declaro pela presente que o equipamento especificado acima estd em conformidade com os requisitos
acima mencionados.

Assinatura: B

— —
RN Qa—%&»«%\
Localidade: San Marcos, CA Nome completo: Peter Woytowitz

Data: 25 de Setembro de 2008 Cargo: Director de engenharia




AVISO PARA A INDUSTRIA DO CANADA ..o

Transmissor - 1C:2772A-RMT
Receptor - [C:2772A-RMR

A utilizagd@o esté sujeita as duas condigdes que se seguem:
0 dispositivo ndo pode causar interferéncia nociva e

Este dispositivo tem de aceitar quaisquer interferéncias recebidas, incluindo interferéncias que possam implicar
um funcionamento indesejado.

AVISO PARA A CE E AUSTRALIA C € 0

A Hunter Industries declara pela presente que este dispositivo de controlo remoto estd em conformidade com os requisitos essenciais

e outras disposicoes relevantes da Directiva 1999/5/CE.

Declaracdo de conformidade: A Hunter Industries Incorporated, 1940 Diamond Street, San Marcos, CA 92078, declara sob sua exclusiva
responsabilidade que o produto de controlo remoto ROAM, com os ndmeros de modelo ROAM-TR e ROAM-R, aos quais a presente
declaracdo diz respeito, estd em conformidade com as normas aplicéveis:

Emissdes: ETSI EN 300 220-1 V2.1.1 Imunidade: ETSI EN 301 489-1 V1.4.1
ETSI EN 300 220-2 V2.1.1 (de acordo com IEC61000-4-2 até IEC61000-4-6,
ETSI EN 301 489-1 (de acordo com EN55022) e IEC61000-4-11)
EN 61000-3-2
EN61000-3-3 —_—

Assinatura: _j’\/ \QM

Localidade: San Marcos, CA Nome Ebmpleto: Mytowitz
Data: 25 de Setembro de 2008 | Cargo: Director de engenharia

Hunter Industries Incorporated © 2011 Hunter Industries Incorporated
1940 Diamond Street « San Marcos, California 92078 « USA
www.hunterindustries.com INT-791 B 12/11
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