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Introducgao

Prefacio

BEM-VINDO ao sistema GreenStar™ oferecido pela John
Deere.

LEIA ESTE MANUAL atentamente para aprender a
operar e fazer a manutencgao correta em seu sistema. Do
contrario, podem ocorrer acidentes pessoais ou danos ao
equipamento. Este manual e os sinais de seguranga em
sua maquina também podem estar disponiveis em outros
idiomas. (Consulte seu concessiondrio John Deere para
fazer o pedido).

ESTE MANUAL DEVE SER CONSIDERADO uma parte
integrante do seu sistema e deve permanecer com o
sistema quando de sua venda.

AS MEDIDAS neste manual sdo apresentadas tanto no
sistema métrico como no sistema habitual de medidas
utilizado nos Estados Unidos. Utilize somente pegas

de reposigao e fixadores corretos. Os fixadores em
polegadas e métricos podem exigir uma chave especifica
métrica ou em polegadas.

Os LADOS DIREITO E ESQUERDO séao determinados
com base no sentido do movimento de avango do veiculo.

GreenStar é uma marca comercial da Deere & Company

ANOTE O NUMERO DE IDENTIFICACAO DO PRODUTO
(P.I.LN.). Anote corretamente todos os niumeros para
facilitar o rastreamento dos componentes em caso de
roubo. Seu concessionario também precisara destes
numeros ao encomendar pecgas. Guarde os numeros de
identificagdo em um lugar seguro fora da maquina.

A GARANTIA é fornecida como parte do programa de
assisténcia da John Deere para clientes que operam e
mantém seus equipamentos conforme descrito neste
manual. A garantia é explicada no certificado de garantia
que vocé deve ter recebido de seu concessionario.

Esta garantia assegura-lhe que a John Deere substituira
seus produtos que apresentarem defeitos dentro do
periodo de garantia. Em algumas circunstancias, a
John Deere também oferece melhorias de campo,
frequentemente sem custos ao cliente, mesmo que o
produto ja esteja fora da garantia. Caso o equipamento
seja mal utilizado ou modificado para alterar seu
desempenho para além das especificagbes originais da
fabrica, a garantia sera anulada e as melhorias de campo
podem ser negadas.

JS56696,0000218 -54-10DECO08-1/1

www.StellarSupport.com

NOTA: Devido a alteragbes no produto realizadas apés a impressdo deste documento, é possivel que suas funcionalidades nao
estejam completamente descritas aqui. Leia o Manual do Operador e o Guia de Consulta Répida mais recentes antes da
operacdo. Para obter uma copia, consulte o concessionario ou visite www.StellarSupport.com.

0OUO06050,0000FB1 -54-10AUG10-1/1

Leia este Manual

Antes de operar o monitor/software, familiarize-se
com os componentes e procedimentos necessarios
para uma operacao adequada e segura.

IMPORTANTE: Os componentes GreenStar a
seguir ndo sdo a prova de intempéries e
devem ser usados apenas em veiculos

equipados com uma cabine. O uso inadequado
pode anular a garantia.

* Monitor GreenStar Original e Pro-
cessador Movel

* Monitores GreenStar

¢ Kit de Diregao Universal AutoTrac

JS56696,0000491 -54-04JUN10-1/1
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Seguranca

Reconhec¢a as Informagoes de Seguranga

Este é o simbolo de alerta de segurancga. Ao ver este
simbolo em sua maquina ou neste manual, fique atento a
possiveis ferimentos pessoais.

Siga as precaugodes e praticas seguras de operagao
recomendadas.

T81389 —UN—O07DEC88

DX,ALERT -54-29SEP98-1/1

Palavras de Aviso A\ PERIGO

Uma palavra de aviso—PERIGO, ATENCAO ou
CUIDADO—¢ usada como simbolo de alerta de
seguranga. PERIGO identifica os riscos graves.

Avisos de seguranga como PERIGO ou ATENGAO estéo

localizados préximos de perigos especificos. Precaugoes A ALERTA
gerais sao indicadas nos avisos de seguranca de

CUIDADQO. A palavra CUIDADO também chama atengao
para as mensagens de seguranga neste manual.

A CUIDADO

TS187 —54—27JUNO8

DX,SIGNAL -54-03MAR93-1/1

Siga as Instrugcdes de Seguranga

Leia atentamente todas as mensagens de seguranca
neste manual e os avisos de seguranga em sua maquina.
Mantenha os avisos de seguran¢ca em boas condigdes.
Substitua avisos de seguranga danificados ou perdidos.
Certifique-se de que novos componentes e pegas

de reposigédo do equipamento incluam os avisos de
seguranga atualizados. Avisos de seguranga para
reposigéo podem ser encontrados no seu concessionario
John Deere.

TS201 —UN—23AUG88

Pode haver informagdes de seguranca adicionais nao
reproduzidas neste manual do operador, contidas em
pecas e componentes oriundos de outros fornecedores.

Aprenda como operar a maquina € como usar 0s podem prejudicar o funcionamento e/ou a seguranga e

comandos corretamente. N&o deixe ninguém operar a afetar a vida (til.

maquina sem que tenha sido treinado. Caso nao compreenda alguma parte deste manual
Mantenha sua maquina em condicdes de operagso e precisar de assisténcia, entre em contato com seu
corretas. Modificagbes nédo autorizadas na maquina concessionario John Deere.

DX,READ -54-16JUN09-1/1
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Seguranga

Manusear suportes e componentes
eletrénicos com segurancga

Quedas durante instalagdo ou remogéo de componentes
eletrébnicos montados no equipamento podem causar
graves ferimentos. Use uma escada ou plataforma para
alcangar facilmente cada local de montagem. Use apoios
seguros e resistentes para as maos e os pés. Nao instale
nem remova componentes molhados ou congelados.

Ao instalar ou fazer manutengédo de uma estacgao base
RTK em uma torre ou outra estrutura alta, use um
elevador aprovado.

Ao instalar ou fazer manutengao em um mastro de
antena de GPS usada num implemento, use técnicas
de elevagao apropriadas e o devido equipamento de
protecao pessoal. O mastro é pesado e pode ser dificil
de manusear. Serdo necessarias duas pessoas quando

TS249 —UN—23AUG88

os locais de montagem nao forem acessiveis do solo ou
de uma plataforma de manutengéo.

DX,WW,RECEIVER -54-24AUG10-1/1

Operacao Segura dos Sistemas de
Orientacao

Nao use o sistema AutoTrac em rodovias.

e Sempre desligue (Desative e Desabilite) o sistema
AutoTrac antes de entrar em uma rodovia.

* Nao tente ligar (Ativar) o sistema AutoTrac ao trafegar
em uma rodovia.

O sistema AutoTrac visa uma operagao mais eficiente
da maquina pelo operador. O operador é sempre 0
responsavel pela rota da maquina. Para evitar acidentes
pessoais ao operador e observadores: Permaneca em
alerta e preste atengédo ao ambiente ao seu redor.

* Assuma o controle da direcao quando necessario para
evitar perigos no campo, observadores, equipamentos
ou outros obstaculos.

* Interrompa a operacgéao se condigbes de visibilidade
deficiente prejudicarem sua capacidade de operar
a maquina ou de identificar pessoas ou objetos no
caminho da maquina.

* Considere as condigbes do talhdo, a visibilidade e a
configuragéo do veiculo ao selecionar a velocidade do
veiculo. Por exemplo, utilize rodas duplas ao utilizar o
AutoTrac em alta velocidade em tratores.

0OU06050,0001216 -54-09JUN10-1/1
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Sinais de Seguranca

¢ B
Sistema de Orientagcao Automatico ﬂ
Detectado WARNING
Automatic Guidance System
ACUIDADO: Sistema de Orientagdo Automatico Detected. Activating a guidance
Detectado. Ativar um sistema de orientagao system on roadways may cause
em estradas pode causar perda do loss of vehicle control.
controle do veiculo.
Para evitar a morte ou acidentes pessoais TP avoid deatl! or serious injury,
graves, desligue o sistema de orientagédo disable the guidance system before
antes de entrar em estradas. entering roadways.
Esta mensagem é exibida na partida em veiculos com um
Sistema de Orientagdo Automatico instalado.
7
e
.
5
- So
0OU06050,0001219 -54-080CT09-1/1
10-1 113010
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Introducao ao Sistema GreenStar

Leia este Manual

Antes de operar os aplicativos GreenStar no monitor
GreenStar, como Orientagdo Manual, Mapeamento na
Tela, AutoTrac ou Swath Control, leia cuidadosamente
este manual para compreender os componentes e
procedimentos necessarios para uma operagao segura e

PC10857JC —UN—13APR09

Botao Menu

adequada. Este manual aborda os aplicativos GreenStar
que podem ser acessados por meio do botdo Menu.

0OU06050,0001090 -54-04JUN10-1/1

Informago6es Basicas sobre o GreenStar

Esta segdo descreve as funcionalidades disponiveis

no Sistema GreenStar. A Orientagdo Manual e o
Mapeamento na Tela ficam disponiveis somente apds a
aceitagao do contrato de licenga. Os seguintes Modulos
Pro opcionais podem ser adquiridos e desbloqueados
com um codigo de ativagédo de 26 digitos:

¢ AutoTrac™ (SF1, SF2 e RTK) - Orienta
automaticamente o veiculo em um caminho definido
como reta, curva ou curva adaptavel.

* PivotPro - Orienta automaticamente o veiculo em
circulos concéntricos para talhées com sistemas de
irrigacéo de pivd central.

¢ Swath Control Pro™ - LIGA e DESLIGA o implemento
ou as segdes da barra do pulverizador com base no
GPS e em limites definidos.

Para obter mais informagdes sobre esses Modulos

Pro, consulte seu concessionario ou visite
www.StellarSupport.com. Seu monitor inclui uma ativagéo
de demonstragéo de 15 horas de cada Modulo Pro.

NOTA: Os aplicativos requerem um receptor StarFire
ou outro receptor de terceiros compativel.

0OU06050,0001091 -54-28APR09-1/1

Orientagao Manual

A orientagdo manual, também chamada de Parallel
Tracking, permite ao operador dirigir manualmente
em pistas de orientagdo usando a barra de luzes na

tela, o mapa e tons audiveis. Além disto, a Barra
de Luzes GreenStar™ pode ser adicionada para
operar em associagdo com o monitor GreenStar.
Isso proporciona um monitor secundario montado no
para-brisa diretamente na linha de visao.

0OU06050,0001092 -54-07JUN10-1/1

Mapeamento na Tela

Os mapas de cobertura na tela servem como referéncia
visual para o operador a fim de garantir a cobertura
completa do talhdo. Isso é especialmente importante
em aplicacbes em que a cobertura nido é faciimente
visualizada olhando para o talhdo, como operagdes de

pulverizagéo e espalhamento, bem como de plantio ou
semeadura sem aragao.

Apenas um mapa de Cobertura pode ser armazenado por
talhdo e somente um mapa pode ser armazenado quando
nenhum talhao for selecionado. Os mapas de Cobertura
sd0 armazenados na memoria interna do monitor até
serem apagados pelo operador.

0OU06050,0001093 -54-11APR09-1/1

15-1
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Introdug@o ao Sistema GreenStar

Limites

Este monitor tem capacidade de mapear limites Externos
e Internos:

¢ Um Limite Externo delimita o perimetro de um talhao.
Apenas um pode ser armazenado por talhao.

¢ Um Limite Interno delimita o perimetro de uma area
nao cultivada dentro do talhdo, como um carreador

gramado ou uma estrada do talhdo. Os Limites Internos
precisam ser identificados por nomes e diversos deles
podem ser armazenados por talhdo.

Os limites sdo uteis para calcular a area em acres e
sd0 necessarios para operar o Swath Control Pro ou o
Sprayer Pro. Os limites podem ser gravados no monitor
com o GPS ao dirigir o veiculo.

0OU06050,0001094 -54-11APR09-1/1

AutoTrac

O AutoTrac™ é um sistema de direcao assistida que
permite ao operador soltar o volante enquanto o veiculo
se desloca pela linha de orientagao criada no talhéo.

Os operadores ainda precisam fazer a maquina dar a
volta nas linhas finais, mas basta pressionar o botao de
retorno para que o AutoTrac™ volte a assumir o controle
e comece a dirigir o veiculo no passe adjacente.

0OU06050,0001095 -54-11APR09-1/1

AutoTrac RowSense — Somente 1800

O AutoTrac RowSense € um sistema de diregao assistida
que permite ao operador soltar o volante enquanto o
veiculo se desloca pela cultura em linha. Os Sensores
de linha montados no cabecote detectam talos e permite

que a maquina siga as linhas. Os sinais fornecidos pelos
sensores de linha sdo integrados aos sinais existentes
do AutoTrac, portanto, a maquina se mantém na linha
enquanto é guiada por areas sem cultura, como cursos
de agua.

CZ76372,00001BC -54-050CT10-1/1

Swath Control Pro™

O Swath Control Pro™ LIGA e DESLIGA automaticamente
as se¢des com base nas seguintes condigdes:

* Cobertura Anterior - O sistema desliga as segdes ao
entrar em uma area que ja tenha sido coberta.

¢ Limites Externos - O sistema desliga as segbes ao
sair de um limite externo previamente gravado. As
secgdes sao ligadas ao reentrar nos limites.

¢ Limites Internos - Os limites internos, ou zonas sem
pulverizagdo, podem ser definidos para qualquer
talhdo. O sistema desliga as se¢des ao passar por
dentro de um limite interno previamente gravado. As
secgdes sao ligadas ao sair do limite.

O mapa na tela fornece ao operador uma referéncia
visual quando as se¢des sao ligadas e desligadas.

O Swath Control Pro™ funciona somente em veiculos e
implementos com software compativel:

* SprayStar versao 5.11 ou superior.

* Pulverizador 5430 (apenas Europa).

* Todas as versdes do Controlador de Taxa do GS

* Todas as versoes do SeedStar 2: Plantadeiras,
Carrinhos Pneumaticos e 1990CCS.

NOTA: Um cédigo de demonstragdo de 15 horas
(tempo real de uso) esta disponivel em todos
0s monitores novos. As 15 horas comegam a
ser contadas quando o Swath Control Pro é
ativado e o interruptor master é ligado. Quando
o periodo de demonstragcao acabar, o Swath
Control Pro ficara indisponivel até que um cédigo
de ativacédo seja adquirido de um Concessionario
John Deere e digitado no monitor

0OU06050,0001096 -54-07JUN10-1/1

15-2
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Introdugé@o ao Sistema GreenStar

Contrato de Licenga

Na primeira vez em que vocé acessar a guia GreenStar
no menu do monitor, sera exibido um contrato de licenga.
Se vocé for o comprador do monitor, leia todo o contrato,
marque a caixa ao lado de "Sou o comprador deste
monitor" e pressione "Aceitar" para aceitar o contrato, se
concordar com os termos.

O Contrato de Licenga pode ser obtido no concessionario
John Deere local ou pode ser visualizado em
www.StellarSupport.com.

Greensiar Sonware License Agreement

OFTWARE LICESNSS ASREEWERNT FOR JOHM DESRE DIS =LA
MITE

WMPORTART  IEAD CASEFULL™: Th = zchwake licenze sgreerrent iz a
=93l zortact belwaan vodand tre lisenzor ('licenzor®) identified below and
coverns your uze ol Jokbr Seerm dicplay un te the *displays

Bt clidiivg tom [Mooept] Euttor be owe, o by oot woting crothens se uzing
ke d zpley, you are accepting arc ag-eeirg 1o toe termz cfthiz licenze
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Ativacao dos Médulos GreenStar Pro

Ativagao dos Médulos GreenStar Pro

IMPORTANTE: Antes de inserir os Codigos de
Ativacao, a data e a hora precisam ser
corretamente ajustadas no monitor.

As ativagbes de software sdo necessarias para operar
os Médulos Pro opcionais.

* AutoTrac
¢ PivotPro
e Swath Control Pro

As ativagbes podem ser adquiridas no Concessionario
John Deere local. Os Cédigos de Ativagao do software
do monitor sdo separados dos numeros de ativagéo de
24 digitos do GPS do StarFire. Os itens a seguir sdo
OBRIGATORIOS para ativar um Maédulo Pro:

* Numero do pedido COMAR de 6 digitos (obtido no
concessionario).

* Numero de Série do Monitor (encontrado no monitor).

* Numero de Pega do Monitor (encontrado somente no
monitor do CommandCenter)

* Codigo Secreto do Monitor (encontrado no monitor).

Apos obter o nimero do pedido COMAR de 6 digitos
junto ao concessionario para o Médulo GreenStar Pro
adquirido, visite StellarSupport.com para obter o Codigo
de Ativacdo de 26 digitos. Siga estas etapas:

1. (MENU > GreenStar > Config. > Ativacdes).

2. Encontre o Numero de Série e o Codigo Secreto em
seu monitor. Para o CommandCenter, também é

possivel encontrar o Numero de Pega no seu monitor.

3. Acesse o site StellarSupport.com e selecione o
"Médulo GreenStar Pro’ em Ativagdes e Assinaturas.
Vocé pode ter que se registrar para criar uma conta.

PC10857JC —UN—13APR09

Botao Menu
PC10857XV —UN—17JUN10
&5

Botdo GreenStar
PC10857JF —UN—13APR09

ity

Botdo de Configuragbes

PC10857JG —UN—13APR09

h

Botao de Ativagao

4. Selecione o modelo de seu monitor e digite o Nimero
de Série e 0 Cddigo Secreto. O Numero de Peca pode
ser exigido dependendo do modelo do monitor.

Siga as instrugdes para obter o codigo de 26 digitos.

6. Digite o codigo de 26 digitos no monitor (Menu >
GreenStar > Config. > Ativagdes > Inserir Codigo).

7. Vocé vera Ativado na area da pagina Ativagoes.

8. Isso conclui o Processo de Ativagdo do Software do
Monitor. Lembre-se de que as ativagdes adquiridas
podem ter sido transferidas de outros monitores
GreenStar para este monitor.

CZ76372,00001BD -54-050CT10-1/1
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Ativagao dos Modulos GreenStar Pro

Gerenciamento de Ativagoes

Os botdes e as fungdes correspondentes a cada ativagao
do Médulo GreenStar Pro podem ser exibidos ou
ocultados marcando a caixa de selegdo LIGA/DESLIGA
para cada ativagdo. A caixa deve ser marcada para usar
0 Médulo Pro correspondente. DESLIGAR as ativagées
que nao estdo em uso oculta os botdes e as fungdes
correspondentes, simplificando a navegagédo no monitor.

Estao disponiveis Ativagdes de Demonstragao para testar
cada Mddulo Pro por 15 horas de uso. A Demonstragao
AutoTrac é ativada por padrao. Para testar outra
Demonstragéo, como a do Swath Control Pro, ative-a e
os botdes e fungdes do Swath Control serdo exibidos no
monitor se um controlador de implemento compativel com
esse Mddulo Pro estiver conectado.

Va para Pagina Principal do GreenStar >> Config. >>
Ativagdes

IMPORTANTE: DESLIGAR uma Ativagdes de
Demonstragdao ndao para a contagem
regressiva do tempo de ativagao se a
fungao correspondente foi configurada e
iniciada. Isso simplesmente ocultara os
botbes correspondentes.

GreenStar - Settings
Hardware Part Number: RE308025E

Serial Number: RWSDU-A" 23456
Challenge Code: abcdef
Confirmation Code: Opqr

Enter
Code

Component Status

AT RowSense Demo hrs laft
Activated on 03-15-2008 \/
AutoTrac Demo 1\e hrs laft
Activated on 09-21-2008 \/
Swath Control Demo 180  hrs left
Activated on 10-22-2008 \/

PC12943 —UN—050CT10

CZ76372,00001BE -54-050CT10-

1

Gerenciamento do Acesso do Usuario —
Somente CommandCenter

Teoria de Operagao

O Access Manager é usado para gerenciar o acesso do
usuario a quase todas as fungdes no monitor. As fungdes
podem ser bloqueadas ao operador para simplificar

a experiéncia do usuario e reduzir alteragdes de
configuracao acidentais. Estando as fungbes bloqueadas
para o "Modo Operador", sera necessario uma senha para
entrar no "Modo Proprietario" e acessar essas fungoes.
A senha atual pode ser recuperada através do Centro

de Mensagens. Ela fica armazenada no Enderecgo de

Diagndstico 62. Consulte a segdo Detecgéo e Resolugao
de Problemas e Diagnésticos para saber como visualizar
os Enderecos de Diagnéstico.

Operagao com Monitor Duplo

O monitor GS3 2630 talvez possa ser instalado na coluna
de canto de um veiculo John Deere que também possui
um monitor no apoio de brago rodando o Access Manager.
Neste caso, as configuragbes do Access Manager e o
Modo NAO séo transferidos automaticamente entre os
monitores e devem ser configuradas em cada monitor
individualmente.

CZ76372,00001BF -54-110CT10-1/1
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Introducgao

Pagina Principal do GreenStar

A Pagina Principal do GreenStar é a central de acesso as
fungbes do GreenStar e relaciona o Cliente, a Fazenda, o
Talhdo e a Pista de Orientagao atualmente selecionados.

NOTA: Alguns botbes e teclas programaveis sdo
exibidos apenas quando o hardware ou as fungbes
associados a tais botbes estiverem conectados
ou disponiveis, respectivamente.

().CJCLf% Grocnttar - Want
3 3@ |i|| Seeder HS
Riin .‘gfuj\
0.0R/H
12.2:@:}@
5.3 %

1rase.q|f
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ASuldanc g

PC10857WZ —UN—15JUN10

Pagina Principal do GreenStar

0OU06050,0001086 -54-17JUN10-1/9

Assistente de Configuragado — Deve ser concluido antes
da operagao. Para obter desempenho ideal, conclua
todas as etapas.

PC10857JH —UN—13APR09

<

Assistente de Configuragdo

0OU06050,0001086 -54-17JUN10-2/9

Executar - Retorna a Pagina de Execuc¢ao se o seu
sistema ja estiver configurado.

PC10857JI —UN—13APR09

2

Executar

0U06050,0001086 -54-17JUN10-3/9

Mudanga Rapida de Orientagéao - Altera o Modo de
Rastreio ou Edita a Pista.

PC10857JJ —UN—13APR09

3]

Mudanga Répida de Orientagdo

0OU06050,0001086 -54-17JUN10-4/9

Mudanga Rapida de Talhdo - Altera o Talhdo ou Cria
um Limite.

PC10857JK —UN—13APR09

AN

Mudanga Rapida de Talhdo

0OU06050,0001086 -54-17JUN10-5/9

Diagnéstico do GreenStar

Continua na pagina seguinte

PC10857JL —UN—13APR09

Diagnéstico do GreenStar
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Introdugéo

Configuracdes do GreenStar

PC10857JF —UN—13APR09

Botédo de Configuragées

oty

0OU06050,0001086 -54-17JUN10-7/9

Ajuda - Exibe o texto de ajuda na Area Esquerda

PC10857JM —UN—13APR09

2

Ajuda
0OU06050,0001086 -54-17JUN10-8/9
E possivel retornar a Pagina Principal do GreenStar a PC10857XV —UN—17JUN10
partir da maioria das paginas nos aplicativos GreenStar
selecionando o botdo GreenStar. ;%,

NOTA: O icone GreenStar (GS2, GS3) seré usado para
representar o botdo GreenStar neste manual.

Botdo GreenStar

0OU06050,0001086 -54-17JUN10-9/9
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Assistente de Configuragao

Assistente de Configuragao

O Assistente de Configuragédo o orienta no processo
de configuragdo do sistema GreenStar para executar
qualquer um dos aplicativos GreenStar. O Assistente
de Configuragédo nao permite avangar sem preencher
as entradas obrigatérias, mas € importante inserir as
informacgdes corretas em todas as caixas de entrada.

E importante que a configuragéo esteja correta para
executar o AutoTrac, o Swath Control Pro ou apenas

0 mapeamento de Cobertura. As dimensées da
maquina e do implemento afetam a exatidao dos mapas
gravados e quao bem a maquina segue uma pista de
orientagdo. A atribuicdo de nomes aos talhdes permite o
armazenamento dos mapas de cobertura e das linhas de
orientagdo por talhao.

E possivel utilizar o software para computador Apex
GreenStar para ajudar a configurar os dados de
gerenciamento. Informagdes de configuragao, como
nomes de Cliente, Fazenda, Talhdo e Implemento, podem
ser criadas no Apex e transferidas para o monitor. O
download das dimensbes da Maquina e do Implemento
pode ser feito de um banco de dados fornecido pela John
Deere usando o Apex.

IMPORTANTE: Se forem feitas alteragdes enquanto
a chave de partida da maquina estiver no

PC10857JH —UN—13APR09

Assistente de Configuragao

modo auxiliar, desligue a chave e aguarde
até que o monitor desligue totalmente antes
de dar partida. Isto permite que o monitor
desligue e salve os dados de configuragao
na memodria permanente, As alteragoes em
entradas no Assistente de Configuragao sao
salvas na memoria temporaria quando as
teclas programaveis Avangar, Anterior ou
Principal GreenStar sdo pressionadas.

NOTA: As dimensbes da Maquina e do Implemento,
baixadas do banco de dados da John Deere,
podem precisar ser modificadas para as variagbes
exclusivas de seu equipamento.

Um receptor GPS é necessario para executar
os aplicativos GreenStar.

Para a maioria dos itens de configuragéo, Clientes,
Fazendas, Talhdes e Linhas de Orientagdo, podem ser
inseridos até 250 nomes.

0OU06050,0001098 -54-07JUN10-1/1

Talhao

1. Selecione ou crie o Nome do Cliente. Fazendas e
talhdes estédo organizados por Cliente. Clientes sdo
importantes para prestadores de servicos, mas para
muitos operadores o Cliente sera sempre o mesmo.

2. Selecione ou crie o Nome da Fazenda.

Selecione ou crie 0 Nome do Talhdo. Os mapas de
cobertura e as pistas de orientagao séo organizados
por Talhao.

E possivel criar mapas de cobertura e pistas de
orientagdo "Globais" optando por nao selecionar um
talhdo. Somente é possivel armazenar um mapa de
cobertura global por vez. Lembre-se de que pistas de
orientagdo globais ndo podem ser selecionadas se
um Talhao estiver selecionado.

4. Selecione o botdo Avancar.

GreanStar = Fleld

@Select a Field

Cliant Nama

[Cle]

|John D gl

Farm Mamea

|Farm1 ¢| I.,
Fiald Mama

|Field1 &

= .J
Help

RTK

Al

Nome do Cliente, da Fazenda e do Talhdao

PC10857JP —UN—13APR09

Botdo Avancgar

-]

PC12944 —UN—050CT10
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Assistente de Configuragdo

Maquina

1.

Selecione o Tipo de Maquina (por exemplo, trator,
colheitadeira ou pulverizador). A caixa de listagem
desabilitada (cinza) quando o monitor reconhece
automaticamente a maquina.

Selecione ou crie o numero do Modelo da Maquina
sendo utilizado. A lista suspensa € preenchida
previamente com alguns veiculos da John Deere.

Selecione ou crie 0 Nome da Maquina. O nome é
usado para esclarecer adicionalmente qual maquina
esta sendo usada. Por exemplo, se houver duas
maquinas 8430 em operagao, os nomes das maquinas
podem ser simplesmente “1” e “2”.

NOTA: As configuragées relativas a Maquina, como

medidas de deslocamento, sGdo armazenadas
no Nome da Maquina.

Algumas caixas de listagem podem estar
desabilitadas (cinzas) quando a maquina for
reconhecida automaticamente.

Selecione um Tipo de Conexao. Estao disponiveis as
opgoes a seguir (sdo exibidos exemplos):

* Traseira Rigida - 3 pontos

* Traseira Pivd - 2 pontos

* Traseira Pivb - Barra de Tragao

* Traseira Piv0 - Engate da Carreta

¢ Dianteira Rigida - 3 pontos (por exemplo, plataforma
de colheitadeira ou condicionador de cortador de
relva montado na dianteira)

Salsct oF Crents
your meching
Ty e, adal,
nsma and

Salect F o
o ETEin.

Sanne Lo ypa,

GreenSiar -

Machine Type

[Tractor

Machine Madal

|3xxxR

Maching Mamas

[BDOI}R

Connaction Typs

|Raar Pivot Drawbar

PC10857XC —UN—16JUN10

Pagina de Configuragdo da Maquina
PC10857JS —UN—13APR09

Traseira Rigida - 3 pontos

PC10857JT —UN—13APR09

PC10857JU —UN—13APR09

Dianteira Rigida - 3 pontos

Continua na pagina seguinte

Traseira Pivé - 2 pontos

PC10857JW —UN—13APR09
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Assistente de Configuragdo

5. Selecione o botao Avancar.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Avancar
0OUO06050,000109A -54-16JUN10-2/6
6. Selecione a Alternancia Eixo Ndo Diregdo para PC10857JX —UN—13APR0S
alterar o eixo de nao diregdo da maquina conforme e
indicado pelo diagrama. A seguir, uma lista de [

algumas Localizagdes do Eixo Nao Diregao:

¢ Trator para Uso em Linha (Direcao) Eixo Traseiro
* Trator de Esteira Eixo Traseiro
(O ponto esta, na realidade, localizado em algum
lugar na frente do eixo traseiro. A melhor forma de
localizar o ponto é fazer uma curva no talhdo em
velocidades de operagdo com carga de tragdo e

{2

Alternancia Eixo Ndo Direg¢do

lastro normais aplicados. O ponto de medida é onde
o solo comegar a acumular na esteira externa).

* (4x4) Tragao nas Quatro Rodas Eixo Dianteiro

® Pulverizador Auto-Propelido Eixo Traseiro

¢ Colheitadeira e SPFH Eixo Dianteiro

0OUO06050,000109A -54-16JUN10-3/6

7. Selecione a Alternancia do Deslocamento Lateral
do Receptor para alterar a diregdo do deslocamento
do receptor GPS de acordo com a configuragéo do
receptor. Se o deslocamento lateral for zero, a diregédo
nao importa.

PC10857JY —UN—13APR09

Alternancia do Deslocamento Lateral do Receptor

0OUO06050,000109A -54-16JUN10-4/6

8. Digite os Deslocamentos da Maquina Esses
deslocamentos sao utilizados para eliminar saltos e
superposicdes para obter exatiddo no mapeamento
e em pistas curvas.

1. Distancia lateral entre a linha central da maquina e
o centro do receptor GPS. Em muitos casos essa
distancia é zero.

2. Distancia em linha entre o eixo nao direcéo e o
receptor GPS, medida horizontalmente.

3. Distancia em linha entre o eixo nao dire¢do € o
ponto de conexao/pivo.

O ponto de conexao/pivd é onde o trator se conecta
ao implemento (barra de tragdo, engate), exceto nos
implementos pivotantes de 2 pontos (por exemplo,
plantadeira de grande porte). Nesse caso, mecga a
distancia até o ponto do pivé imediatamente atras
do engate.

NOTA: Utilize uma fita métrica para determinar com
precisdo os deslocamentos da maquina.

Continua na pagina seguinte
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Maquina GreenStar

Estes deslocamentos sdo salvos no Nome
da Méaquina.
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Assistente de Configuragdo

9. Selecione o botdo Avancar.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Avangar
0OU06050,000109A -54-16JUN10-6/6
calect OF Crants CareenSiar - implemend = ¥
Implemento oo | e G O
e e Timen lSeeder -]
1. Selecione o Tipo de Implemento (por exemplo, T T | ——
. ~ cantins. mpde mant Moda
Semeadora, Cultivo, Semeadora de Graos). Esta [950 <
caixa de listagem é preenchida automaticamente o
e desabilitada quando o monitor reconhece

automaticamente o implemento. Use outro se nédo
tiver um implemento conectado.

2. Selecione ou crie o numero do Modelo de Implemento
sendo utilizado. A lista suspensa é preenchida
previamente com alguns veiculos da John Deere.

3. Selecione ou crie 0 Nome do Implemento. O
nome é usado para esclarecer adicionalmente qual
implemento esta sendo usado. Por exemplo, se
houver duas semeadoras 1990 em operacao, os
nomes dos implementos podem ser simplesmente “1”
e “2".

NOTA: As configuragées relativas ao Implemento, como
medidas de deslocamento, sdo armazenadas
no Nome do Implemento.

Algumas caixas de listagem podem estar
desabilitadas (cinzas) quando o implemento
for reconhecido automaticamente.

|1 890/1990 30t -|

PC10857XE —UN—16JUN10

Implemento GreenStar

Este monitor permite configurar somente um
implemento por vez. Se estiver operando com mais
de um implemento, como um carro pneumatico

e uma ferramenta de semeadura, conclua a
configuragdo do implemento de interesse (ou

seja, a ferramenta de semeadura).

CZ76372,00001C1 -54-050CT10-1/7

4. Selecione o botdo Avangar.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Avangar
CZ76372,00001C1 -54-050CT10-2/7
5. Selecione o tipo de entrada (Largura Total ou PC10857KB —UN—13APROS
Numero de Linhas) para a Largura do Implemento (Ft)
e o Espacamento entre Pistas. Em alguns casos,
& possivel obter um maior grau precisdo quando o i)

espacamento entre pistas € inserido no Numero de
Linhas.

NOTA: Alternar o tipo de entrada apoés a inser¢gdo de um
valor pode diminuir a precisdo do valor.

6. Digite a Largura do Implemento. Ela corresponde a
area de cobertura real do implemento/barra e pode
ser utilizada para calcular a area total no Monitor de
Desempenho.

Continua na pagina seguinte

(ft)/(linhas)

NOTA: Esta caixa de listagem ¢é preenchida
automaticamente e desabilitada quando o monitor
reconhece automaticamente o controlador do
implemento, como o SeedStar2.

CZ76372,00001C1 -54-060CT10-3/7
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Assistente de Configuragdo

7. Insira o Espagamento entre Pistas a ser utilizado Implaert width
no AutoTrac, Parallel Tracking e Mapeamento de spacing.
Cobertura para definir a superposi¢ao ou o salto

desejado entre passes.

Por exemplo:

* Para obter uma superposicao total de 1 ft com
passes adjacentes em dire¢des opostas e com um
implemento de 30 ft, digite 29.5 ft.

* Para n&o haver superposicao, digite o mesmo valor
da Largura do Implemento.
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Implemento GreenStar
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Implemento GreenStar

CZ76372,00001C1 -54-050CT10-4/7

8. Selecione o botdo Avancar.

PC10857JP —UN—13APR09

Continua na pagina seguinte

<

Avangar
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Assistente de Configuragdo

9. Selecione Alternancia Deslocamento Lateral do
Implemento para alterar a diregdo do deslocamento
do implemento de acordo com a configuragéo de seu
implemento. Se o deslocamento lateral for zero, a
diregdo nao importa.

10. Insira os Deslocamentos do Implemento. Esses
deslocamentos definem a posigéo real do implemento
em relagao ao trator. Isso & importante para eliminar
saltos ou superposi¢des para o mapeamento de
cobertura e o Swath Control Pro.

1. Distancia em linha entre o ponto de conexao/pivo
e o ponto de trabalho do implemento.
2. Comprimento de trabalho em linha do implemento.
a. Em ferramentas de acionamento no solo, essa
€ a distancia do grupo dianteiro de varredores
ou pontos até o grupo traseiro.
b. Numa plantadeira padrao ou pulverizador
tipo tracéo, essa dimenséao seria zero e o0
Deslocamento 1 se estenderia até o local de
queda de semente ou da barra do pulverizador.

NOTA: Deslocamento 1 + Deslocamento 2 = O ponto que
o Swath Control Pro usa para ligar/desligar segbes.

3. Distancia lateral entre o ponto de conexao/pivo
e o ponto de controle do implemento. Este
deslocamento sera zero para a maioria dos
implementos comuns. Exemplos de implementos
com deslocamento incluem condicionadores de
cortador de relva e a maioria das plantadeiras de
linha dividida com um numero par de linhas de 38
cm (15 in.) (por exemplo, 24R15 ou 32R15), a
menos que vocé tenha uma barra transversal de
engate ajustavel.

4. Distancia em linha entre o ponto de conexao/pivé e
o ponto de controle do implemento. Esta distancia
€ igual a zero para implementos montados com 3
pontos.

O ponto de conexao/pivo € onde o trator se conecta
ao implemento (barra de tragdo, engate), exceto nos
implementos pivotantes de 2 pontos (por exemplo,
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4=
Connactiondplvot
palnt to tha
controd point
(oamtar of finad
whesl on most
Implemants )

(]

)
=

PC10857XH —UN—16JUN10

-,

Implemento GreenStar
PC10857KF —UN—13APR09

plantadeira de grande porte). Nesse caso, mega a
distancia até o ponto do piv6 imediatamente atras
do engate.

O Ponto de Trabalho do implemento, dependendo
do tipo de operagéo, é o ponto de contato com o solo,
da barra do pulverizador, de contato com a cultura
ou de queda de semente.

O Ponto de Controle do implemento normalmente
€ o centro das rodas fixas. Em plataformas de
colheitadeiras, € o centro da plataforma no ponto em
que a cultura é colhida.

NOTA: Utilize uma fita métrica para determinar com
precisdo os deslocamentos do implemento. Essas
dimensdées podem ter que ser ajustadas uma
vez no talhdo, pois elas podem mudar quando o
implemento tiver contato com o solo.

Esses deslocamentos sdo salvos no Nome
do Implemento.

CZ76372,00001C1 -54-050CT10-6/7

11. Selecione o botdo Avangar.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Avancar

CZ76372,00001C1 -54-050CT10-7/7
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Assistente de Configuragdo ‘

Gre@STar = FRacording | ¥

H [ Salect the
Origem de Gravagao i lg e : @ Q)
1. Selecione uma Origem de Gravagao para LIGAR e SI*‘F“
~ . alact F to
DESLIGAR a gravagao da Cobertura. A seguir, as continue.
opcoOes de origens de gravagao disponiveis, que
dependem do tipo do veiculo: 5
. . z
* Gravagao Manual Ligada/Desligada. O operador 3
pressiona o botdo de Gravagao na pagina de ;
Execug&o. ! IS
* Automatico (do controlador) ey | €8 %
- i o
* Engate Traseiro de 3 Pontos == e
N |tE] S
* TDP Dianteira Gravagdo do GreenStar
° TDP Traseira PC10857KH —UN—13APR09
*VCRlaVCRVI @ -
-
¢ Abertura do Interruptor do Implemento
Gravagdo Manual
¢ Interruptor Fechado do Implemento PC10857X) —UN—_16JUN10
NOTA: A velocidade de avango minima para ativar a D /
gravagdo é de 1,6 km/h (1.0 mph) e depende .
do controlador do implemento. - .
Botdo de Gravagao
Se sua maquina ou implemento estiver equipada PC10857KJ —UN—13APR09
com uma origem de gravagdo automatica, Auto sera
exibido na caixa de listagem e estara desabilitado. d y
Engate Traseiro de 3 Pontos
PC10857KL —UN—13APR09
H =0
TDP Dianteira
PC10857KM —UN—13APR09
=0 kS
TDP Traseira
PC10857KN —UN—13APR09
o o | -
VCR I a VCR VI
PC10857KO —UN—13APR09
il
i S s
Abertura do Interruptor do Implemento
PC10857KP —UN—13APR09
— ¢
w
Interruptor Fechado do Implemento
Continua na pagina seguinte 0OU06050,000109C -54-16JUN10-1/2
30-7 113010
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Assistente de Configuragdo

2. Selecione o botdo Avancar.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Avangar

0OU06050,000109C -54-16JUN10-2/2
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Configuracao de Pista de Orientacao

Pista de Orientagao

ACUIDADO: Enquanto o AutoTrac estiver ativo, o
operador é responsavel por fazer a meia-volta
no final do caminho e por evitar colisoes.

Nao tente ligar (Ativar) o sistema AutoTrac

ao trafegar em uma rodovia.

Sempre desligue (Desative e Desabilite) o
sistema AutoTrac antes de entrar em uma
rodovia. Para desligar o AutoTrac, alterne
o botao LIGA/DESLIGA DIRECAO até que
DIR.DESLIG. seja exibido.

A etapa final do Assistente de Configuragao é criar, editar
ou selecionar uma Pista de Orientagao.

Salect your
tracking meods,

Faor straight
trachk, clrcle
track, or AB
curves, selact or
crests 3
qpddanc e track,
Guldanca tracks
are filtaraed by
flald nama,

To madify an
axluting track,
salact Edit
rack,

Salact F ta
< ontinus,

GroenStar - Guddance

Tracking Moda

M|||S|ralgh‘lTrack ¢|

Track Mama

IS&sdarNS =| How Track
D Edit Track

A Point Latitude: 41, 66282258
A Point Longitude: -90,48916190
Honding: 89,8573
=

Orientagdo do GreenStar

PC10857RR —UN—080CT09

0OU06050,000109D -54-16JUN10-1/4

1. Selecione um Modo de Rastreio para Orientagcao
Manual ou AutoTrac. Consulte nas seg¢des de
Operacéao da Orientacdo mais informagdes sobre os
Modos de Rastreio.

* Pista Reta - Usa passes paralelos em linha reta.

¢ Curvas AB - Usam um caminho curvo acionado
manualmente com dois pontos extremos (inicio e
fim) para gerar os passes paralelos.

® Curvas Adaptaveis - Usam um passe inicial
acionado manualmente para, em seguida, afastar-se
do passe anterior.

* Pista Circular (disponivel apenas com a Ativagéo do
Pivot Pro) - Utiliza a localizagdo de um piv0 central
para definir circulos concéntricos (pistas).

¢ |dentificador de Linha - Usado para aplicagdes de
cultura em linha vertical para marcar o fim de um
passe e orientar o operador para o proximo passe.

Se nao desejar usar Orientagao, selecione Orientagao
DESL. e o botdo Avangar.

Continua na pagina seguinte

PC10857KS —UN—14APR09

PC10857KT —UN—14APR09

PC10857KU —UN—14APR09

PC10857KV —UN—14APR09

PC10857MB —UN—14APR09

Pista Reta

M)

Curvas AB

i)

Curvas Adaptaveis

)

Pista Circular

Orientagdo da Linha de Corte

0OU06050,000109D -54-16JUN10-2/4
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Configuragdo de Pista de Orientagao

2.

Se o0 Modo Pista Reta, Curvas AB ou Pista Circular
foi selecionado, selecione uma pista de orientagéo
armazenada na memoéria ou atribua um nome a nova
pista de Orientacao a ser criada.

NOTA: A lista exibe apenas as pistas de orientagcdo

do talhdo selecionado. Se nenhum talhdo
estiver selecionado, Pistas Globais sdo
exibidas na lista ou criadas.

* Marque a caixa de selecao Editar Pista caso
tenha selecionado uma pista de orientagéao definida
anteriormente e deseje modifica-la.

* Selecione Apagar Alteragées para apagar todas as
alteracbes associadas a pista selecionada.

* Selecione Excluir Pista para excluir da memoéria a
pista selecionada.

PC10857KW —UN—14APR09

PC10857XK —UN—16JUN10

1
nle | 4ta

Apagar Alteragbes

Excluir Pista

0OU06050,000109D -54-16JUN10-3/4

3.

Selecione o botdo Avangar.

Consulte na secdo OPERACAO DA ORIENTACAO as
etapas para criar pistas de orientagdo em cada modo
de rastreio.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Avangar

0OU06050,000109D -54-16JUN10-4/4

Repeticdo da Configuragao de Pista de
Orientacao

Para voltar a pagina Configuragéo de Pista de Orientagao
apos a conclusdo do Assistente de Configuracao e
modificar ou criar uma nova linha de orientacéo, selecione
o botdo MUDANCA RAPIDA DE ORIENTACAO na pagina
de EXECUCAO ou na pagina PRINCIPAL do GreenStar.

PC10857JN —UN—13APR09

88

Pagina Principal do

PC10857JJ —UN—13APR09

Mudanga Raépida de Orientagdo

GreenStar

13

0OU06050,000120B -54-24SEP09-1/1
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Configuragdo de Pista de Orientagao ‘

Pagina de Execugao do GreenStar

Use a pagina de Execugao para operar a Orientagao
e o Mapeamento apds a conclusdo do Assistente
de Configuragdo. Acesse a pagina de Execugéo
selecionando EXECUTAR na pagina PRINCIPAL do
GreenStar.

Erro de Desvio de Pista (A) — O erro de Desvio de Pista
€ exibido numericamente na caixa. O erro de Desvio de
Pista sera exibido em cm (polegadas) até 99 cm (35 in.).
Se o erro de Desvio de Pista exceder 99 cm (35 in), a
distancia exibida mudara para metros (feet).

Numero da Pista (B) — Representa o numero da pista em
que o veiculo esta sendo orientado. Também mostra a
diregdo em que a pista esta localizada a partir da Pista

0 original do talh&o.

icone de Orientagdo (C) — O icone representa a maquina
e o implemento em dimensoes relativas. O tridngulo na
maquina representa o ponto de controle, que é usado
para orientar a maquina e é definido pelas medigbes de
deslocamento da maquina.

Indicador do GPS (D) — Indica em que nivel de precisao
o receptor StarFire esta operando no momento (3D, SF2,
SF1, RTK). Se estiver usando um receptor GPS diferente
do StarFire, o texto 3D GPS sera exibido, mas a barra
indicadora ndo se preenchera.

Gréfico Circular de Status do AutoTrac (E) — (Consulte a
secao AutoTrac)

Limite Interno (F)
Barra de Status da Secao do Swath Control (G)

Indicador de Precisdo do Caminho (H) —E um indicador
visual de erro de desvio de pista. O indicador consiste em
oito caixas em cada lado da caixa de erro de desvio de
pista. As caixas acenderao indicando a direcdo em que o
veiculo deve ser virado para voltar a linha AB. Cada caixa
representa uma distancia (o padrao é 10 cm (4 in.)). Essa

PC10857QZ —UN—080CT09

Pagina de Execugdo do GreenStar

PC10857JI —UN—13APR09

2

EXECUTAR

F—Limite Interno

G—Barra de Status da Secao
do Swath Control

H—Indicador de Exatidao do
Caminho

|— Cobertura

J— Limite Externo

A—Erro de Desvio de Pista

B—Numero da Pista

C—Icone de Orientagao

D—Indicador do GPS

E—Grafico Circular do Status
do AutoTrac

distancia e a diregdo do volante podem ser definidas na
Pagina Configuragbes da Barra de Luzes.

Cobertura (1)
Limite Externo (J)

NOTA: Algumas teclas programaveis séo exibidas apenas
quando o hardware ou as fungbes associados a
tais botbes estiverem conectados ou disponiveis,
como os controles do AutoTrac.

0OU06050,000109E -54-16JUN10-1/21

LIGA/DESLIGA Diregao do AutoTrac - Habilita e desabilita
o AutoTrac

PC10857LA —UN—14APR09

AUTO
LIGA/DESLIGA Diregdo do AutoTrac

0OU06050,000109E -54-16JUN10-2/21

Aumentar Sensibilidade da Diregao do AutoTrac

O valor da Sensibilidade da Diregdo também pode ser
inserido na pagina de configuragbes do AutoTrac.

Continua na pagina seguinte

PC10857LB —UN—14APR09

N

AUTO
70

Aumentar Sensibilidade da Dire¢cdo do AutoTrac

0OUO06050,000109E -54-16JUN10-3/21
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Configuragdo de Pista de Orientagao

Diminuir Sensibilidade da Dire¢do do AutoTrac

PC10857LC —UN—14APR09

AUTO
70

Diminuir Sensibilidade da Diregdo do AutoTrac

0OU06050,000109E -54-16JUN10-4/21

LIGAR/DESLIGAR Gravacao - LIGA e DESLIGA a
gravagao da cobertura quando a origem de gravagao
Manual é selecionada.

PC10857XJ —UN—16JUN10

LIGAR/DESLIGAR Gravagéo

0OU06050,000109E -54-16JUN10-5/21

Mudanca Rapida de Orientagcdo — Va rapidamente para
a pagina Configuragéo de Orientagdo para criar ou
modificar uma Pista de Orientagéo.

PC10857JJ —UN—13APR09

4
gl

Mudanga Répida de Orientagdo

0OU06050,000109E -54-16JUN10-6/21

Mudanca de Pista - Va para os seguintes Controles de
Mudanga de Pista. A Mudanga de Pista é utilizada para
ajustar a posi¢cao da maquina a esquerda, no centro ou
a direita da pista configurada. A Mudanca de Pista pode
ser utilizada para compensar a defasagem do GPS. A
defasagem é inerente a qualquer sistema GPS corrigido
diferencialmente, com base em satélites.

PC10857NC —UN—24SEP09

oA
It

Mudanga de Pista

0OU06050,000109E -54-16JUN10-7/21

Mudanga de Pista Esquerda—A mudanga de pista
esquerda desloca para a esquerda todas as pistas de
orientagéo.

PC10857LE —UN—14APR09

i+
It

Mudanga de Pista Esquerda

0OU06050,000109E -54-16JUN10-8/21

Mudanca de Pista Direita—A mudanca de pista direita
desloca para a direita todas as pistas de orientagao.

PC10857LF —UN—14APR09

-
1%

Mudanga de Pista Direita

Continua na pagina seguinte
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Configuragdo de Pista de Orientagao

Mudanca de Pista Central PC10857LG —UN—14APROS

+i+
L

Mudanga de Pista Central

0OU06050,000109E -54-16JUN10-10/21

Apagar A|teran)eS PC10857LH —UN—14APR09
ate ] ate

Apagar Alteracbes

0OU06050,000109E -54-16JUN10-11/21

Voltar as Teclas Programaveis da Pagina de Execugéo PC10857LI —UN—14APR09

Botdo Voltar

0OU06050,000109E -54-16JUN10-12/21

Controles Mapa - Va para os seguintes Controles Mapa PC10857L) —UN—14APR09

h

Controles de Mapa

0OU06050,000109E -54-16JUN10-13/21

Alternar Modo de Mapeamento PC10857LK —UN—14APR09

&

Alternar Modo de Mapeamento

0OU06050,000109E -54-16JUN10-14/21

Mapa Panoramico na dire¢éo da seta. PC10857LM —UN—14APR09

>

Mapa Panorédmico Acima

Continua na pagina seguinte 0OU06050,000109E -54-16JUN10-15/21
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Configuragdo de Pista de Orientagao

Alternar Tamanho de Mapa - Selecionar este botao exibe
0 mapa em tela cheia, ocultando as teclas programaveis.
Selecione o botdo novamente para diminuir o tamanho
dos mapas e exibir as teclas programaveis.

PC10857LQ —UN—14APR09

H

Alternar Tamanho de Mapa

0OU06050,000109E -54-16JUN10-16/21

Menos Zoom

PC10857LR —UN—14APR09

2

Menos Zoom

0U06050,000109E -54-16JUN10-17/21

Mais Zoom

PC10857RA —UN—24SEP09

&

Mais Zoom

0U06050,000109E -54-16JUN10-18/21

Centralizar Mapa - Centraliza o mapa no veiculo.

PC10857LT —UN—14APR09

o

Centralizar Mapa

0OU06050,000109E -54-16JUN10-19/21

Ligar/Desligar Swath Control

PC10857LU —UN—14APR09

s

Ligar/Desligar Swath Control

0OU06050,000109E -54-16JUN10-20/21

GreenStar — Ir para a Pagina Principal do GreenStar

PC10857JN —UN—13APR09

b
&

Pagina Principal do GreenStar

0OU06050,000109E -54-16JUN10-21/21
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Operacoes Gerais do Sistema GreenStar

Operagoes Gerais do Sistema GreenStar
Visualizagoes de Mapeamento

A Pagina de Execucgao pode ser alternada entre trés
visualizagdes selecionando o botédo Alternar

Modo de Mapeamento no mapa ou tecla programavel.

PC10857LK —UN—14APR09

&

Visualizagcbes de Mapeamento

0OU06050,000109F -54-16JUN10-1/5

Vista em Perspectiva

PC10857XL —UN—16JUN10

Vista em Perspectiva

0UO06050,000109F -54-16JUN10-2/5

Visualizagao Superior em Movimento

O mapa é centralizado no veiculo e a diregdo do percurso
do veiculo sempre ocorre no sentido da parte superior do

mapa. Os botdes de Panoramica sdo desabilitados.

—
KL |

PC10857XM —UN—16JUN10

Visualizagdo Superior em Movimento

0UO06050,000109F -54-16JUN10-3/5

Visualizagao Superior Fixa

O mapa néo se move e o Norte fica sempre na parte
superior do mapa. Utilize os botdes de Panoramica para
visualizar outras areas do talh&o.

PC10857XN —UN—16JUN10

Visualizagdo Superior Fixa

Continua na pagina seguinte
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Operagbes Gerais do Sistema GreenStar

Visualizagdo da Area Esquerda

A area esquerda permite que o operador visualize o
mapeamento enquanto visualiza outros aplicativos na
Pagina Inicial, como o SeedStar2. Quando a visualizagdo
de mapeamento for exibida como uma Pagina Inicial,
ela ndo aparece na area esquerda. Os botbes nao

sao exibidos na visualizagdo da area esquerda quando
estiverem desabilitados. No GS2 1800, esta visualizacao
fica disponivel quando selecionada no Gerenciador de
Layout. No Command Center GS3, esta visualizacdo
fica disponivel ao selecionar o botdo Alternar na area
esquerda.

NOTA: As opgbes para a area esquerda podem
ser diferentes dependendo do tipo do monitor
GreenStar e do veiculo utilizado.

Visualizagdo da Area Esquerda

PC10857NW —UN—12MAY09

0OUO06050,000109F -54-16JUN10-5/5

Mudanca de Talhées

Quando o monitor estiver configurado para uma operagéo,
€ possivel alterar rapidamente os talhdes e as pistas de
orientagao:

1. Pagina Principal do GreenStar

PC10857JN —UN—13APR09

.,
A

Botdo Pagina Principal do GreenStar

0OUO06050,00010A1 -54-14APR09-1/4

2. Tecla Programavel Mudanga Rapida de Talhdo

Selecione ou crie um Cliente, uma Fazenda e um
Talhdo.

PC10857JK —UN—13APR09

AN

Tecla Programavel Mudanga Répida de Talhdo

0OUO06050,00010A1 -54-14APR09-2/4

4. Selecione o botdo Avangar.
Selecione 0 Modo de Rastreio desejado.

Selecione ou crie uma Pista de Orientagéo
dependendo do Modo de Rastreio.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Botao Avangar

0OUO06050,00010A1 -54-14APR09-3/4

7. Selecione o botao Avancar.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Botao Avangar

0OUO06050,00010A1 -54-14APR09-4/4

40-2

113010

PN=30



Operagbes Gerais do Sistema GreenStar

Criagdo de um Limite

Os Limites Externos e Internos séo criados com etapas
semelhantes. As etapas a seguir descrevem o processo
de criagdo de um limite ao conduzir um veiculo. Os limites
podem ser criados durante uma operagao (por exemplo,
plantio), mas algumas fun¢des néo estéo disponiveis.

NOTA: Um Limite Interno NAO pode ser criado antes de
criar primeiro um Limite Externo para o talh&o.

1. Selecione Mudanga Rapida de Talhdo na Pagina
Principal do GreenStar.

PC10857JK —UN—13APR09

AN

Mudanga Rapida de Talhdo

2. Selecione ou crie o Cliente, a Fazenda e o Talhdo
para o qual deseja criar o limite.

0OUO06050,00010A2 -54-16JUN10-1/6

3. Selecione a Tecla Programavel Limites.

PC10857MC —UN—14APR09

PN

Tecla Programéavel Limites.

0OUO06050,00010A2 -54-16JUN10-2/6

4. Selecione o TIPO de limite que deseja criar. Caso
escolha Interno, é necessario atribuir um nome ao
limite. Os limites Externos e Internos sao associados
ao nome do talhao.

5. Digite a Distancia de Deslocamento do Limite. A
distancia entre o centro do receptor GPS do veiculo
e a linha do limite que sera criado.

Selact beundary | SfeenStar - Fiald Boundary

Baundary Typs

Boundary Offset | | Exterior Boundary
= Parallal
distance
batwaan
recalver snd
Boundary
recording polnt.

4

Sglect B o Boundary Cdfsat from GPS Recalwer
changs tha
baundary
recording polnt,

Salact Fto
cortinus,

-

PC10857X0 —UN—16JUN10

Limite do Talhdo do GreenStar

0OU06050,00010A2 -54-16JUN10-3/6

6. Selecione a Tecla Programavel Alternancia do
Deslocamento do Limite para escolher o local do
Ponto de Gravagao do Limite:

. A direita ou a esquerda do receptor GPS do veiculo.

* A esquerda ou a direita da parte traseira de um
implemento montado na traseira ou da parte
dianteira de um implemento montado na dianteira.

PC10857ME —UN—14APR09

('N
l>| =

Tecla Programéavel Alternéncia do Deslocamento do Limite

Essa posicdo é determinada pelos deslocamentos 1
e 2 do implemento.

0OUO06050,00010A2 -54-16JUN10-4/6

7. Selecione o botao Avancar.

Continua na pagina seguinte

PC10857JP —UN—13APR09

<

Botdo Avancgar

0OUO06050,00010A2 -54-16JUN10-5/6
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Operagbes Gerais do Sistema GreenStar

Movimente o veiculo por pelo menos 1 segundo e, em
seguida, selecione Iniciar Gravagao do Limite.

* Pausar Gravagéo do Limite normalmente é
utilizado para desviar de um obstaculo ou recuar o
implemento até um canto do talh&o para obter um
limite mais preciso. O limite exibira uma linha reta
de onde a gravacéo foi pausada até onde ela foi
retomada.

* Parar Gravacgao do Limite para e salva o limite.
¢ Cancelar Gravagao do Limite cancela o limite.

Pare de gravar um pouco antes do ponto em que

a gravagao foi iniciada para concluir o limite. Uma
linha reta sera desenhada entre o ponto de parada e
o ponto inicial.

39748

=) e

Pagina de Execugéo

PC10857MF —UN—14APR09

PC10857MH —UN—14APR09

PC10857MI —UN—14APR09

®
N\

Iniciar Gravagdo do Limite

Pausar Gravagdo do Limite

n
N

Parar Gravagdo do Limite

PC10857XQ —UN—16JUN10

7%

Cancelar Gravagdo do Limite

PC10857XP —UN—16JUN10

0OU06050,00010A2 -54-16JUN10-6/6
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Operagbes Gerais do Sistema GreenStar

Calculo da Area

Pagina Principal do GreenStar > Mudanga Rapida de
Talhdo > Selecionar Cliente, Fazenda e Talhdo

Este monitor calcula a area dentro do limite externo
menos as areas de todos os limites internos. O valor da
area € mostrado na imagem do limite na pagina Mudancga
Rapida de Talhdo apds a criagdo dos limites.

GreanStar = Fleld

@ Select a Field

Cliant Nama

I‘.Iohn D ¢|

Farm Namae

|Fam11 ¢| I:"‘i |
Fiald Mama

|Fie|d1

Célculo da Area

,
ﬂ

PC10857JN —UN—13APR09

Botdo Pagina Principal do GreenStar

PC10857JK —UN—13APR09

AN

Mudanga Rapida de Talhdo

PC12945 —UN—050CT10

CZ76372,00001C2 -54-050CT10-1/1

Mapeamento de Cobertura

Os mapas de Cobertura servem como uma referéncia
visual para o operador a fim de garantir a cobertura
completa do talhdo. Um mapa de Cobertura pode ser
salvo na memodria interna para cada talhdo selecionado
na pagina Configuragéo do Talhdo. O limite de tamanho
de um mapa de Cobertura é de aproximadamente 202
a 1214 hectares (500 a 3000 acres), dependendo da

largura e velocidade do implemento e de quéo reta a
maquina é conduzida. Em algumas aplicagdes de baixa
velocidade, o limite é atingido apos 30 acres.

O primeiro ponto de Cobertura gravado para cada mapa
é o Ponto de Referéncia desse mapa. Ao operar acima
de 32 km (20 mi) de distancia do Ponto de Referéncia, o
mapeamento pode ficar impreciso e irregular.

0U06050,000120C -54-080CT09-1/1

40-5

113010

PN=33




Operagbes Gerais do Sistema GreenStar

Gravacao dos Mapas de Cobertura

Se uma Origem de Gravacao AUTO estiver sendo usada,
TODOS os itens a seguir sédo obrigatérios para que a
Gravagao da Cobertura funcione:

* O Assistente de Configuragéo deve estar concluido

¢ Sinal do GPS (necessario sinal do StarFire)

* O Interruptor Master deve estar ligado (se presente).

* Pelo menos um interruptor de secéo deve estar
LIGADO (se presente).

* O implemento deve estar na posigao de trabalho ou a
bomba de solugéo deve estar ligada (pulverizador).

NOTA: Em colheitadeiras das séries 50 e 60 pode
ser necessério ajustar o Ponto de Ajuste da
Plataforma no monitor da coluna do canto para
que a Origem de Gravagdo Automatica funcione.
Em colheitadeiras das séries 00 e 10, a Origem de
Gravacdo Automatica nédo esta disponivel.

Se uma Origem de Gravagao (Interruptor "Whisker") de
Implemento estiver sendo usada, TODOS os itens a
seguir sdo obrigatorios para que a Gravagao da Cobertura
funcione:

* O Assistente de Configuragéo deve estar concluido
¢ Sinal do GPS (necessario sinal do StarFire)

PC10857XJ —UN—16JUN10

Botao Gravagdo Manual
PC10857KP —UN—13APR09

= b— =

Interruptor "Whisker" do Implemento

* O implemento deve estar na posigcéo de trabalho.

Se uma Origem de Gravagdo Manual estiver sendo
usada, TODOS os itens a seguir sdo obrigatoérios para
que a Gravagéao da Cobertura funcione:

* O Assistente de Configuragédo deve estar concluido

* Sinal do GPS (necessario sinal do StarFire)

* O botdo Gravagdo Manual deve estar na posi¢ao
LIGADO.

NOTA: Se uma Origem de Gravagdo AUTO ou
de Interruptor de Implemento estiver sendo
usada, o botdo LIGA/DESLIGA Gravagao
Manual sera desabilitado.

0OU06050,00010A3 -54-16JUN10-1/1

Apagamento de Mapas de Cobertura

Apague (exclua) mapas de Cobertura para liberar
memoria no monitor. Os mapas de Cobertura podem
ser apagados na pagina Configuragdo do Talhdo ou em
Configura¢des do Mapa:

* Pagina Principal do GreenStar >> Mudanca Répida de
Talhdo >> Apagar Mapas de Cobertura

* Pagina Principal do GreenStar > Configuragdes >
Configuracdes do Mapa

Ao apagar mapas de cobertura, selecione uma destas
opgodes:

* Apagar Todos os Mapas de Talh&o — Exclui todos os
dados de Cobertura no monitor.

* Apagar Mapa do Talh&o Atual — Exclui os dados de
Cobertura do talhdo selecionado no Assistente de
Configuracao.

* Apagar Todos Mapas Exceto Atual — Exclui todos os
dados de Cobertura no monitor, exceto os do talhdo
selecionado.

Trés mensagens de alarme também possuem atalhos
para apagar mapas de Cobertura:

PC10857JN —UN—13APR09

88

Pagina Principal do GreenStar
PC10857JK —UN—13APRO09

AN

Mudanga Rapida de Talhdo
PC10857XS —UN—16JUN10

Apagar Mapas de Cobertura

—_

Mapa de Cobertura do Talhdo Quase Cheio.

2. Existe Cobertura para o talhdo selecionado.

3. Perda de Precisado do talhdo devido a distancia do
Ponto de Referéncia.

0OU06050,000120D -54-16JUN10-1/1
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Operagbes Gerais do Sistema GreenStar

Indicador de Precisdao do GPS do StarFire

O Indicador de Precisdo do GPS do StarFireTM é um
grafico de barras proximo a imagem de um receptor

na pagina Mapas e nas Pé4ginas Iniciais. Ele mostra a
qualidade relativa do sinal atual do GPS de 0 a 100 e
muda de cor para indicar o nivel de preciséo repetivel
naquela qualidade e tipo de sinal. A qualidade depende
de varios fatores que incluem o tipo de sinal, a quantidade
de satélites, PDOP etc. Quando a qualidade esta entre 90
e 100, a precisdo deve estar dentro da especificagcao do

tipo de sinal. O indicador so6 funciona com os receptores
GPS do StarFire e mostra somente uma barra Verde
completa quando algum receptor GPS de terceiros esta
conectado ao monitor. Consulte o Manual do Operador
do seu StarFire para mais informacdes.

Trés cores diferentes (Vermelho, Laranja e Verde) indicam
se ha a precisao repetivel adequada para a operacéo.

A precisao repetivel pode ser observada quando os
dados gravados no dia seguinte se aproximam daqueles
gravados anteriormente.

0OU06050,0001284 -54-08JUN10-1/1

Grafico de Barras Vermelho
Vermelho

NAO é recomendéavel executar os aplicativos GreenStar,
que requerem precisao repetivel, quando o grafico de
barras estiver Vermelho. O grafico de barras ficara
Vermelho nas seguintes condicdes:

Qualidade WAAS =0 a 40

PC10857WQ —UN—02JUN10
SF2

30
b | E

Qualidade SF1 =0 a 40
Qualidade SF2 =0 a 40

0OU06050,0001285 -54-08JUN10-1/1

Grafico de Barras Laranja
Laranja

Quando o grafico de barras esta Laranja para os tipos
de sinal SF1 ou SF2, a posigdo GPS calculada tera
precisido repetivel de nivel médio, que é adequada

para as operagdes como o AutoTrac™ para cultivo ou
semeadura em area ampla e o Swath Control Pro™ com
pulverizagao. O grafico de barras ficara Laranja nas
seguintes condi¢des:

PC10857WR —UN—02JUN10
5F2

30
[

Qualidade WAAS =50 a 100
Qualidade SF1 =50 a 100
Qualidade SF2 = 50 a 80

0OU06050,0001286 -54-08JUN10-1/1

Grafico de Barras Verde
Verde

Quando o grafico de barras esta Verde, a posigcao
GPS calculada tera precisao repetivel de alto nivel,
que é adequada para operag¢des como AutoTrac ou
Swath Control Pro para plantio de cultura em linha e
operagdes de aragdo em faixas. Ao executar operagdes
que requerem precisao repetivel alta e a cor estiver
laranja ou vermelha, é recomendavel parar a operagéo
até que a Qualidade suba para Verde ou acompanhar
o implemento de perto e cancelar manualmente os
aplicativos GreenStar, quando necessario. O grafico de
barras ficara Laranja nas seguintes condi¢des:

Qualidade SF2 =90 a 100
Qualidade RTK ou RTK estendido =0 a 100

PC10857WR —UN—02JUN10
5F2

30
|

Quando o RTK esta trabalhando adequadamente, ele
sempre tera um nivel alto de precisao repetivel devido a
estagao base estar em um local fixo.

NOTA: Somente os tipos de sinal SF2 e RTK tém a
precisdo repetivel adequada para o grafico de
barras ficar Verde. Os aplicativos GreenStar ndo
dependem somente da boa qualidade do sinal do
GPS no momento da operagédo, mas também da
qualidade do sinal do GPS na hora em que o Mapa
de Cobertura, a Linha de Orientagdo ou os Limites
foram gravados. Por esse motivo, a precisdo do
GPS pode ser mostrada no mapa de Cobertura.

0OU06050,0001280 -54-08JUN10-1/1
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Operagbes Gerais do Sistema GreenStar

Exibicao da Precisao do GPS no Mapa de
Cobertura — Somente Monitor 1800

A precisao do GPS pode ser mostrada no mapa "Somente
cobertura" para o operador saber onde a Cobertura foi
gravada com precisao repetivel em nivel menor do que
alto. Os aplicativos GreenStar ndo dependem somente da
boa qualidade do sinal do GPS no momento da operacgéo,
mas também da qualidade do sinal do GPS na hora em
que o Mapa de Cobertura, a Linha de Orientagéo ou os
Limites foram gravados.

NOTA: Este recurso é util somente para o tipo de sinal SF2
e operagbes que requerem precisdo repetivel de
alto nivel como AutoTrac ou Swath Control Pro para
cultura em linha e operagbes de aragcdo em faixas.

Ative o recurso marcando a caixa Precisdo do GPS em
Config. do Mapa. O mapa de Cobertura sera exibido em
Laranja sempre que o Indicador de Precisdo do GPS

do StarFire estiver Vermelho ou Laranja. A Cobertura
com Sobreposigao sera exibida na cor azul escuro
independentemente da precisdo do GPS. Visualize o nivel
de Precisdo do GPS na tecla programavel Visualizagao

de Orientagao ou na tecla programavel Visualizagao
do Mapa com o mapa de Cobertura configurado para
"Primeiro Plano".

Ao executar operagdes que requerem precisao repetivel
alta e o mapa de Cobertura atual OU o adjacente estiver
Laranja, € recomendavel acompanhar o implemento de
perto e cancelar manualmente os aplicativos GreenStar,
quando necessario.

PC10857WP —UN—02JUN10
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Operacao da Orientacao Manual

Operagao da Orientagcao Manual

1.

Conclua o Assistente de Configuragao para configurar
o sistema GreenStar para Orientagédo Manual e crie
uma Pista de Orientagdo. Consulte a se¢ao INICIO
neste manual.

Crie uma Pista de Orientagédo. As etapas para criar
pistas de orientacdo e operar em cada Modo de
Rastreio s&o apresentadas posteriormente na se¢éo
OPERAGCAO DA ORIENTAGCAO.

Consulte a segéo CONFIGURACOES DE
ORIENTACAO deste manual para saber como ajustar
o sistema para o desempenho ideal.

TODOS os itens a seguir sao obrigatorios para o
funcionamento da Orientagdo Manual:

* O Assistente de Configuragao deve estar concluido.

* Modo de Rastreio definido para Pista Reta, Pista
Curva Adaptavel, Pista Curva AB, Pista Circular ou
Identificador de Linha.

¢ Pista de Orientacao 0 configurada (exceto para
Pista Curva Adaptavel e Identificador de Linha).

¢ Sinal do GPS (necessario sinal do StarFire)

Consulte na segdo PAGINA DE EXECUCAO DO
GREENSTAR deste manual uma descrigdo da pagina
de execucgao e do mapa.

Conduza o veiculo em uma pista de orientagdo. A
pista mais proxima é realgada por uma linha branca
mais grossa. A distancia do erro de Desvio de Pista
€ exibida no indicador de exatiddo do caminho. Esse
nuamero mostra a distancia entre o veiculo e a pista
mais préxima. O numero do erro aumentara até que
a maquina atinja o ponto médio entre duas pistas.
Ap6s atingir o ponto médio, o nimero do erro diminui
conforme a maquina se aproxima da pista seguinte.

O numero da pista é exibido abaixo do indicador de
precisao do caminho e é atualizado automaticamente
pelo sistema ao se aproximar de uma nova pista. O
numero da pista se altera quando a maquina estiver
no ponto médio entre as duas pistas.

Use a tecla programavel Alternar Diregao para mudar
a diregéo do veiculo no mapa se ela for diferente da
diregdo em que vocé esta se deslocando.

Consulte na segdo ORIENTACAO GERAL
informagdes sobre Tons de Rastreio, Mudanca de
Pista, Visualizagédo de Giro e Previsor de Giro.

PC10857MK —UN—23APR09
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Tecla Programavel Alternar Diregdo

0OU06050,00010A4 -54-07JUN10-1/1
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Operacao do AutoTrac

Operacao Segura dos Sistemas de
Orientagéo

Nao use o sistema AutoTrac em rodovias.

* Sempre desligue (Desative e Desabilite) o sistema
AutoTrac antes de entrar em uma rodovia.

* Nao tente ligar (Ativar) o sistema AutoTrac ao trafegar
em uma rodovia.

O sistema AutoTrac visa uma operagao mais eficiente
da maquina pelo operador. O operador é sempre 0
responsavel pela rota da maquina. Para evitar acidentes
pessoais ao operador e observadores: Permanega em
alerta e preste atengédo ao ambiente ao seu redor.

* Assuma o controle da direcao quando necessario para
evitar perigos no campo, observadores, equipamentos
ou outros obstaculos.

* Interrompa a operacéao se condigbes de visibilidade
deficiente prejudicarem sua capacidade de operar
a maquina ou de identificar pessoas ou objetos no
caminho da maquina.

* Considere as condigbes do talhdo, a visibilidade e a
configuragéo do veiculo ao selecionar a velocidade do
veiculo. Por exemplo, utilize rodas duplas ao utilizar o
AutoTrac em alta velocidade em tratores.

CZ76372,00001C3 -54-050CT10-1/1

Informagoes Gerais

IMPORTANTE: O sistema AutoTrac depende do
sistema GPS gerenciado pelo governo dos
E.U.A. que é o Unico responsavel por sua
precisao e manutencio. O sistema é sujeito
a alteragoes que podem afetar a precisao e o
desempenho de todos os equipamentos GPS.

O operador deve manter a responsabilidade pela maquina
e fazer a meia-volta no final de cada pista. Esse sistema
nao fara a meia-volta no final da pista.

O sistema basico AutoTrac deve ser usado como uma
ferramenta de auxilio aos marcadores mecanicos. O
operador deve avaliar a precisdo geral do sistema para
determinar as operagoes especificas de talhdo em que
a diregdo assistida pode ser usada. Esta avaliagao é
necessaria porque a precisdo necessaria para varias
operagoOes de talhdo pode ser diferente dependendo da
operacao agricola. Como o AutoTrac usa a rede corregao
diferencial do STARFIRE junto com o Sistema de
Posicionamento Global (GPS), podem ocorrer pequenas
alteragbes com o tempo.

0OU06050,00010A6 -54-12APR09-1/1

Precisao do AutoTrac

A preciséo geral do sistema AutoTrac depende de muitas
variaveis. A equacéo é a seguinte:

Precisdo do Sistema AutoTrac = Precisdo do sinal +
Configuracao do Veiculo + Configuragao do Implemento
+ Condigdes do Talh&o/Solo.

E muito importante lembrar que:

* O receptor precisa passar por um periodo de
aquecimento apos a partida.

¢ O veiculo esta configurado corretamente (lastro de
acordo com o manual do operador do veiculo etc.).

* O implemento esta configurado para funcionar
corretamente (pegas de desgaste com extratores, pas e
varredores estdo em boas condi¢des de funcionamento
e espagados corretamente).

* Entenda como as condigbes do talhdo/solo afetam o
sistema (o solo solto requer mais estercamento do que

o solo firme, mas esse pode causar cargas de tragdo
irregulares).

Consulte a segéo,PRECISAO DO SISTEMA AUTOTRAC
na segao DIAGNOSTICOS deste manual para obter mais
informacdes.

IMPORTANTE: Apesar de o sistema do AutoTrac
poder ser ativado quando o sinal de corre¢ao
SF2 (ou SF1 se estiver usando a ativagao
SF1 do AutoTrac) é confirmado, a precisdo
do sistema pode continuar a aumentar
apos a ligagao do sistema.

A ativacdo do SF2 do AutoTrac funcionara com um sinal
SF1, SF2 ou RTK.

A ativacdo do SF1 do AutoTrac funcionara apenas com
um sinal SF1.

0OU06050,00010A7 -54-12APR09-1/1
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Operagéao do AutoTrac

Habilitagdao do AutoTrac

Os critérios a seguir devem ser atendidos para que o
AutoTrac seja habilitado:

* O veiculo tem um controlador de diregdo (SSU)
compativel com AutoTrac.

¢ Ativacdo do AutoTrac Valida (Cédigo de Ativagao de
26 digitos).

* O Assistente de Configuracao deve estar concluido e
uma pista de orientag&o foi criada. Consulte a segéo
INICIO neste manual para obter informagdes sobre o
Assistente de Configuragao e as segdes sobre cada
Modo de Orientagao para saber como criar pistas de
orientagao.

* O nivel correto de sinal do StarFire para Ativagao do
AutoTrac deve estar selecionado (SF1, SF2 ou RTK) e
um sinal GPS valido foi adquirido.

* O TCM deve estar ligado e a mensagem do TCM é
valida.

PC10857LA —UN—14APR09

AUTO

Tecla Programavel Liga/Desliga Diregao

* A SSU nao tem nenhuma falha ativa relativa a fungao
da direcao.

* Temperatura do 6leo hidraulico maior do que a
temperatura minima.

* Tratores - acima de 20°C (68°F).

* A velocidade de avango do veiculo deve ser menor que
30 km/h (18.6 mph).

* A velocidade de ré € menor que 10 km/h (6 mph).

Para Habilitar o AutoTrac, selecione a tecla programavel
Liga/Desliga Diregéo localizada na Pagina de Execucéo.
Esta tecla programavel desabilita o AutoTrac se for
selecionada novamente.

0OU06050,00010A8 -54-28APR09-1/1

Ativacao do AutoTrac

ACUIDADO: Enquanto o AutoTrac estiver ativo, o
operador é responsavel por fazer a meia-volta
no final do caminho e por evitar colisoes.

Nao tente ligar (Ativar) o sistema AutoTrac ao trafegar
em uma rodovia.
1. HABILITE o AutoTrac.

2. Conduza o veiculo em uma pista de orientagédo e uma
linha de navegacao branca realgada sera exibida na
frente do veiculo.

3. ATIVE manualmente o AutoTrac quando desejar
diregdo assistida pressionando o Interruptor de
Retorno. Isso iniciara a diregao assistida.

NOTA: Em TRATORES, ativar o AutoTrac ativara o cdmbio
automatico se ele foi configurado. Nos tratores
8020T, 9020T o cambio automatico (APS) deve ser
configurado apos a habilitagdo do AutoTrac. Se
o AutoTrac for habilitado apds a configuragdo do
cédmbio automatico, o APS deve ser reconfigurado.
O APS pode ser configurado antes ou depois da
habilitagdo do AutoTrac nos tratores 8010T.

0OU06050,00010A9 -54-12APR09-1/1

Interruptor de Retorno

Pulverizador

Continua na pagina seguinte

N63532 —UN—07AUG03
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Operagéo do AutoTrac

Pulverizador

PC7989 —UN—04NOV03

0OU06050,00010AA -54-12APR09-2/5

Colheitadeira

PC7925 —UN—140CT03

Continua na pagina seguinte
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Operagéao do AutoTrac

Trator

PC8629 —UN—03AUG05

0OUO06050,00010AA -54-12APR09-4/5

A localizagao do Interruptor de Retorno (A) pode variar
conforme o tipo, modelo e ano do veiculo. As imagens
mostram onde o Interruptor de Retorno pode ser
encontrado em tratores, pulverizadores e colheitadeiras.
As colheitadeiras usam o botdo 2 ou 3 na alavanca
multifuncao.

Interruptor de Retorno

Pressione o Interruptor de Retorno para alternar o
AutoTrac do estagio HABILITADO para o ATIVADO. As
imagens mostram onde o Interruptor de Retorno pode ser
encontrado em tratores, pulverizadores e colheitadeiras.
As colheitadeiras usam o botdo 2 ou 3 na alavanca
multifuncao.

Trator

PC8868 —UN—02NOV05
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Grafico Circular do Status do AutoTrac

O Gréfico Circular de Status do AutoTrac € exibido na
parte inferior da Pagina de Execugdo como um indicador
de diagndstico rapido.

INSTALADO (1/4 do circulo) — A SSU do AutoTrac
e todas as outras pecas necessarias para uso estao
instaladas.

PC8832 —UN—250CT05

Instalado

0OUO6050,00010AB -54-12APR09-1/4

CONFIGURADO (2/4 do circulo) — Ativacédo do AutoTrac
Valida, Modo de Rastreamento determinado e uma Pista
0 valida foi estabelecida. O nivel correto do sinal do
StarFire para Ativacdo do AutoTrac esta selecionado
(SF1, SF2 ou RTK). O veiculo atende as condigoes.

PC8833 —UN—250CT05

Configurado

0OU06050,00010AB -54-12APR09-2/4

HABILITADO (3/4 do circulo) — A tecla programavel
Liga/Desliga Diregéao foi selecionada.

PC8834 —UN—250CT05

Continua na pagina seguinte

Habilitado
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Operagéo do AutoTrac

ATIVADO (4/4 do circulo com "A") — O interruptor de
retorno esta pressionado e o AutoTrac esta dirigindo o
veiculo.

PC8835 —UN—250CT05

Ativado

0OUO06050,00010AB -54-12APR09-4/4

Reativagao do AutoTrac no Passe Seguinte

PC8866 —UN—02NOV05

Rastreio

A—Pista 0
B—Pista 1 Sul

C—Espagamento entre Pistas
D—Erro de Desvio Lateral

Ao chegar ao final da linha, o operador precisa virar o
sistema para o passe seguinte. Girando o volante, o
AutoTrac é desativado.

O AutoTrac pode ser ativado novamente pressionando
o Interruptor de Retorno somente apés as condi¢des a
seguir serem atendidas:

¢ A velocidade de avanco do veiculo deve ser menor que
30 km/h (18.6 mph).

¢ A velocidade de ré € menor que 10 km/h (6 mph).

* Em ré o AutoTrac permanece ativo por 45 segundos.
Apods 45 segundos a maquina deve ser colocada em

E—Erro de Rumo da Pista

uma marcha de avango antes de se ativar a reversao
novamente.

* O rumo do veiculo esta dentro de 80° da pista desejada.

* A maquina esta dentro de 40% do espagamento entre
pistas.

® Operador sentado.

* O TCM esta ligado.

NOTA: O Numero da Pista, exibido na parte superior
PAGINA DE EXIBICAO, muda na metade da
disténcia entre as duas pistas de orientagéo.

0OU06050,00010AC -54-12APR09-1/1
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Operagéao do AutoTrac

Desativag¢ao do AutoTrac

ACUIDADO: Sempre desligue (Desative e
Desabilite) o sistema AutoTrac antes de
entrar em uma rodovia.

Para desligar o AutoTrac, alterne a tecla programavel
LIGA/DESLIGA DIRECAO na PAGINA DE EXECUCAO.

O sistema AutoTrac pode ser DESATIVADO pelos
seguintes métodos:

¢ Girando o volante.
e Ultrapassando a velocidade de 30 km/h (18.6 mph).

PC10857LA —UN—14APR09

AUTO

Tecla Programavel Liga/Desliga Diregao

* Degradagéo do sinal de correcéo diferencial do SF2 ou
RTK para WAAS/EGNOS por mais de 3 minutos.

* Selecionando o botéo LIGA/DESLIGA DIRECAO

* Operador fora do assento por mais de 7 segundos.

¢ Ativado em neutro por mais de 30 segundos.

* Em ré por mais de 45 segundos.

¢ A velocidade de ré ultrapassa 9,6 km/h (6 mph).

0OU06050,00010AD -54-23APR09-1/1

Mensagem de Desativagao do AutoTrac

Mensagem de desativagcdo do AutoTrac — Cada vez
que o AutoTrac € desativado, € exibido um texto indicando

o0 motivo da desativagdo do AutoTrac. Também sao
exibidas mensagens explicando porque o AutoTrac nao
foi ativado. As mensagens de desativagao sao exibidas
por 3 segundos e desaparecem.

Mensagem de Desativacdo do AutoTrac

Mensagem de Desativagéo

Descrigao

O volante foi movido

Operador virou o volante

Velocidade muito baixa

Velocidade do veiculo abaixo da velocidade minima necessaria

Velocidade muito alta

A velocidade do veiculo esta acima da velocidade maxima permitida

Marcha invalida
Numero de pista mudado

Veiculo operando em uma marcha invalida
Numero de pista mudado

Sinal de GPS invalido
Falha da SSU

Sinal SF1, SF2 ou RTK perdido
Consulte o concessionario John Deere

Mensagens de exibigdo invalidas

Verifique as configuragées do monitor

Configuragdes invalidas do monitor

Verifique as configuragdes de orientagdo e definicdo da Pista 0

Sem Ativagédo do AutoTrac

Sem Ativagéo do AutoTrac no GS2

Erro muito grande de rumo

O veiculo estd em um angulo superior a 45 da pista

Erro de desvio de pista muito grande

O veiculo ndo esta dentro de 40% do espagamento entre pistas.

Fora do assento

Fora do assento por muito tempo

Temperatura do 6leo muito baixa

Oleo hidraulico abaixo da temperatura minima necessaria

Sem corregdes do TCM

Certifique-se de que o TCM esteja ligado

Ativagéo SSU Invalida

Necessario cédigo de ativagao da SSU.
Consulte o concessionario John Deere.

SSU no modo de diagnéstico

| Plataforma desligada

O fusivel esta na fenda de diagnédstico na caixa de fusiveis do veiculo.
Remova o fusivel.

A plataforma foi desligada

Modo de estrada

Em marcha de transporte

Tensdo da SSU Invalida

Consulte o concessionario John Deere

Tempo limite de ré

Em ré por mais de 45 segundos

Veiculo muito lento

AutoTrac abaixo da velocidade minima

Curva muito fechada

A curvatura maxima foi ultrapassada

O veiculo néo esta se deslocando para frente

O veiculo deve estar em marcha de avancgo para ativar

Veiculo sendo desligado

O veiculo esta se desligando

Erro de dados de marcha

Consulte o concessionario John Deere

Erro no interruptor de retorno

Consulte o concessionario John Deere

Erro da chave de partida
A chave SPFH Auto Trac ndo esta ativada

Consulte o concessionario John Deere
A chave SPFH Auto Trac deve estar ligada

A chave SPFH Quick Stop esta ligada

A chave SPFH Quick Stop deve estar desligada

0OUO06050,00010AE -54-12APR09-1/1
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Operagéo do AutoTrac

PC10857LB —UN—14APR09

Sensibilidade da Diregao

A Sensibilidade da Diregao ajusta a agressividade em
que o AutoTrac vira o veiculo. Quanto maior o valor, mais
agressiva a curva. A sensibilidade da dire¢éo do veiculo
pode ser ajustada para cima ou para baixo selecionando
as teclas programaveis Aumentar Sensibilidade da
Direcéo e Diminuir Sensibilidade da Diregcao na Pagina
de Execugdo. O valor atual é exibido nas teclas
programaveis.

PC10857LC —UN—14APR09

NOTA: A faixa valida da sensibilidade da dire¢do varia
de 50 a 200 e o valor padréo é 70.

N

AUTO
70

Aumentar

AUTO
70

Diminuir
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Operacao da Orientacao no Modo Pista Reta

Teoria de Operagao

O modo Pista Reta auxilia o operador a conduzir em
caminhos paralelos retos. Primeiro configure uma Pista
0 (caminho de referéncia) utilizando uma das diversas
opgbes. Apos a definicdo da Pista 0, todos os passes
do talh&o sao gerados. Os passes gerados podem ser
usados para operar a Orientacdo Manual ou o AutoTrac.
Cada passe € gerado a partir do passe original para
garantir que os erros de dire¢cdo ndo se propaguem por
todo o talho.

Os passes sao copias idénticas do passe original.

NOTA: Os termos "Pista de Orientagdo" e "Linha AB" séo
intercambiaveis. A Pista 0 é a pista definida pelo
operador e o ponto de referéncia a partir do qual
tfodos os passes paralelos no talhdo se baseiam.

O espagamento entre os passes paralelos
é o Espacamento entre Pistas inserido no
Assistente de Configuragéo.

PC9508 —UN—240CT06
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Criagcao de uma Nova Pista Reta
A Pista 0 pode ser definida por diversos métodos:

* A + B - Defina a Pista 0 conduzindo o veiculo nela.

* A + Auto B - Defina a Pista 0 conduzindo o veiculo nela.

¢ A + Rumo - Defina a Pista 0 conduzindo o veiculo até o
ponto A e inserindo um valor predefinido de Rumo.

¢ Lat/Long - Defina a Pista 0 inserindo os valores
predefinidos das coordenadas de Latitude e Longitude
dos pontos A e B.

¢ Lat/Long + Rumo - Defina a Pista 0 inserindo valores
predefinidos de Latitude e Longitude do ponto A e um
valor predefinido de Rumo.

NOTA: A Pista 0 pode ser definida durante uma
operagao (por exemplo, plantio), mas algumas
teclas programaveis ndo estdo disponiveis
durante a sua criagéo.

0U06050,00010B1 -54-12APR09-1/1
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Operagéao da Orientagdo no Modo Pista Reta ‘

Métodos A+B, A+Auto B e A+Rumo Tﬁ

L]

i

PC10857XT —UN—16JUN10
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Rumo
PC10857MT —UN—23APR09
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’
0OU06050,00010B2 -54-16JUN10-1/4
1. Escolha o modo PISTA RETA e selecione ou crie PC10857JN —UN—13APRO9
um Nome de Pista na pagina final do Assistente
de Configuragdo (CONFIGURACAO DE PISTA DE @2
ORIENTAGCAO). =
NOTA: Esta pagina também pode ser acessada com a Pagina Principal do GreenStar
tecla programével Mudanca Rapida de Orientagdo. ~ "C'08%7% —UN—13APRO9
Pagina Principal do GreenStar -> Mudanga Rapida ”i”
de Orientacao
2. Dirija até o local desejado no talh&o para criar o ponto Mudanga Répida de Orientagdo

A.

0OU06050,00010B2 -54-16JUN10-2/4

PC10857MU —UN—23APR09

3. Selecione a tecla programavel AJUSTAR A.

TA

]

Tecla Programéavel Ajustar A

Continua na pagina seguinte 0OU06050,00010B2 -54-16JUN10-3/4
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Operagéao da Orientagdo no Modo Pista Reta

4. Defina o ponto B usando uma destas trés opgoes:

¢ Para definir manualmente o ponto B, dirija até o local
desejado no talhdo para criar o ponto B e selecione
Ajustar B. A distancia minima é de 3 m (10 feet).
Recomenda-se definir o ponto B na extremidade do
talhdo para definir o rumo desejado.

* Para definir automaticamente o ponto B, selecione,
a qualquer momento, Definir B Automaticamente. O
ponto B sera definido automaticamente quando o
veiculo estiver a 15 m (45 ft) do ponto A.

Esse método calcula o ponto B a partir dos ultimos
cinco pontos de dados tomados a partir de 15 m (45
ft) dirigidos e traga a linha mais adequada através
dos pontos para determinar um rumo.

¢ Para definir o ponto B digitando uma diregdo de
rumo, selecione a tecla programavel Definir Rumo.
Digite o rumo de linha desejado com o teclado
numeérico e salve o valor selecionando Aceitar.
0.000 indica Norte, 90.000 Leste, 180.000 Sul e
270.000 Oeste.
Agora, a Pista 0 esta definida e as pistas paralelas
sdo criadas automaticamente. O Sistema GreenStar
esta configurado para operagao.

PC10857MV —UN—23APR09

4B

}

Tecla Programéavel Ajustar B
PC10857MW —UN—23APR09
nlITI]T B

113

Definir B Automaticamente

PC10857MX —UN—23APR09

Tecla programavel Rumo

Para cancelar a configuragdo a qualquer momento
e retornar a pagina Configuragéo de Orientagao,
selecione Cancelar.

0U06050,00010B2 -54-16JUN10-4/4

Métodos Lat/Long e Lat/Long+Rumo

NOTA: As coordenadas de Latitude e Longitude devem
ser inseridas em graus decimais.

1. Conclua a pagina final do Assistente de Configuragéo
(CONFIGURAGCAO DA PISTA DE ORIENTACAO).

2. Selecione Definir Longitude e Latitude do Ponto A

3. Digite os valores desejados de latitude e longitude
em graus decimais.

4. Salve os valores selecionando Aceitar.
Defina o ponto B usando uma destas duas opgdes:

Para definir o ponto B inserindo os valores das
coordenadas de latitude e longitude, selecione
Definir Longitude e Latitude do Ponto B. Digite os

valores desejados de latitude e longitude e salve-os
selecionando Aceitar.

Para definir o ponto B digitando uma dire¢ao de rumo,
selecione a tecla programavel Definir Rumo. Digite

o rumo de linha desejado com o teclado numérico e
salve o valor selecionando Aceitar.

NOTA: 0.000 indica Norte, 90.000 Leste, 180.000
Sul e 270.000 Oeste.

Agora, a Pista 0 esta definida e as pistas paralelas s&o
criadas automaticamente. O Sistema GreenStar esta
configurado para operacao.

Para cancelar a configuragcédo a qualquer momento e
retornar a pagina Configuragao de Orientagdo, selecione
Cancelar.

0OU06050,00010B3 -54-28APR09-1/1
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Operagéao da Orientagdo no Modo Pista Reta

Orientagdo em uma Pista Reta

Ao operar em Pista Reta, ndo é necessario percorrer as
pistas numa ordem especifica. A pista mais préxima é
realgada por uma linha branca mais grossa. O numero
da pista é exibido abaixo do indicador de precisao do
caminho e é atualizado automaticamente pelo sistema ao
se aproximar de uma nova pista. O numero da pista se
altera quando a maquina estiver no ponto médio entre
as duas pistas.

A distancia do erro de Desvio de Pista é exibida no
indicador de exatidao do caminho. Esse niumero mostra

a que distancia a maquina esta da pista mais proxima.
O numero do erro aumentara até que a maquina atinja
o ponto médio entre duas pistas. Apos atingir o ponto
médio, o numero do erro diminui conforme a maquina se
aproxima da pista seguinte.

A distancia até o final do passe utilizando o Previsor de
Giro é exibida na parte superior direita da visualizagao
de giro. A distancia diminuira até o giro previsto e os
tons soarao quando a maquina estiver a 10 segundos
do ponto de giro de intersec¢ao e novamente quando o
ponto de giro previsto for atingido.

0U06050,00010B4 -54-12APR09-1/1

55-4

113010

PN=48



Operacao da Orientagcao no Modo Curvas AB

Teoria de Operagao

O Modo Curvas AB permite que um operador conduza em
passes paralelos em curva que tenham pontos finais em
qualquer extremidade do talhdo. As pistas de orientagao
serao paralelas a pista em qualquer diregao e serao
geradas com base na pista original para garantir que
erros de diregdo nao se propaguem por todo o talhdo.

A Pista 0 é a pista de referéncia a partir da qual todos os
passes em curva subsequentes no talhdo se baseiam.
Apo6s a criagdo da primeira curva AB (Pista 0), quatro
pistas serdo geradas. O sistema continuara a gerar
passes adicionais quando o veiculo percorrer o ultimo
passe exibido na tela.

NOTA: Ignorar passe esta disponivel no modo Curvas AB.

Geracao de Informagdes do Caminho da Curva AB
- Conforme o sistema gera os passes iniciais apos a
gravagao da Pista 0, ou ao gerar passes adicionais, o
texto "Gerando Curva AB" sera exibido na visualizagdo
em perspectiva. Durante esse tempo nao sera possivel
sair da pista em nenhum dos caminhos.

Limites de Geragao da Curva AB - A curva AB
inicialmente gravada deve ter pelo menos 10 feet de
comprimento para ser uma Curva AB valida para uso
na orientacdo. O veiculo deve estar a 400 metros (0.25
miles) de onde a Pista 0 foi gravada para que o sistema

PC9028 —UN—16APR06

:

\//_\
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inicie a geragdo dos caminhos da curva. Se o veiculo
estiver em seu limite externo, pode levar varios minutos
para gerar um caminho que aparec¢a na tela. Durante
esse tempo "Gerando Curva AB" sera exibido na tela.

Multiplas Curvas AB em um talhdo - Um talh&do pode
conter multiplos caminhos de Curva AB. Cada curva AB
para o talhdo deve ser gravada e nomeada de forma
exclusiva.

Numeracao de Pista - As pistas serdo numeradas para
permitir ignorar o passe e para auxiliar na busca de
passes. A etiqueta de diregédo (N,S, L ou O) é definida
pelo rumo determinado entre o primeiro e o ultimo ponto
na curva.

A curvatura do caminho muda conforme os caminhos
subsequentes ficam mais céncavos ou convexos.

0OU06050,00010B5 -54-12APR09-1/1

60-1

113010

PN=49




Operagéao da Orientagdo no Modo Curvas AB

Criagcdo de Uma Nova Pista Curva AB

Use o procedimento a seguir para configurar a primeira
curva AB (Pista 0), a partir da qual todos os passes de
curvas subsequentes do talhdo se baseiam.

NOTA: Multiplas Curvas AB podem ser gravadas
por talhdo. Elas precisardo ser nomeadas
e gravadas separadamente.

1. Escolha o modo PISTA CURVA AB e selecione ou
crie um Nome de Pista na pagina final do Assistente
de Configuragdo (CONFIGURACAO DE PISTA DE
ORIENTACAO).

NOTA: Esta pagina também pode ser acessada com a
tecla programavel Mudanga Rapida de Orientagéo.

2. Dirija até o local desejado no talhdo para inicio da
Pista 0.

3. Selecione a tecla programavel Iniciar Gravagao
de Curvas AB. Depois de selecionada, essa tecla
programavel sera substituida pelas seguintes teclas
programaveis:

® Pausar Gravagao
* Parar Gravagao
¢ Cancelar

4. Dirija pelo passe inicial. Uma pista de orientagao azul
sera exibida no mapa.

PC10857JN —UN—13APR09

Pagina Principal do
PC10857JJ —UN—13APR09

GreenStar

13

Mudanga Rapida de Orientagdo

NOTA: Ao dirigir em linha reta, o caminho gravado

pode néo ser exibido atras do icone da maquina

no monitor. O caminho aparece quando a
maquina fizer meia-volta.

5. Pressione Parar Gravagéao no final do passe e a pista

sera salva na memoaria.

NOTA: Se o sinal do GPS for perdido durante a gravagéo,
a gravagdo é interrompida e a curva AB que estava
gravada naquele ponto sera salva. Se a Curva AB
néo for a pretendida pelo operador, ela pode ser

excluida usando o botdo Excluir Pista na pagina
CONFIGURACAO DE PISTA DE ORIENTACAO
do ASSISTENTE DE CONFIGURACAO.

0OU06050,00010B6 -54-12APR09-1/1

Gravagdo de um Caminho Reto ou
Navegacao ao Redor de Obstaculos

1. Inicie a gravagao das curvas AB.

2. Selecione Pausar Gravagao para interromper
temporariamente a gravagdo do caminho de um
veiculo.

3. Selecione Gravagao de Curvas AB para retomar a
gravacgao da curva AB.

A distancia entre o local em que a gravacao foi PAUSADA
e onde ela foi RETOMADA sera conectada por uma
linha reta. Isso pode ser util quando houver uma secéo
reta longa do caminho ou quando se navegar proximo a
obstaculos.

NOTA: O segmento ponte mais longo (segmento de
linha criado entre EM PAUSA e NAO EM PAUSA)
que pode ser criado é uma distancia de 0,8
km (0.5 miles) (2640 ft). Para uma distancia
maior, o segmento da linha ndo sera conectado,
resultando em uma abertura no caminho.

¥

PC9030C —UN—270CT06

A—Pausa antes do obstaculo

B—Retorno apés o obstaculo da Pista 0

C—Caminhos Gerados a partir

0OU06050,00010B7 -54-12APR09-1/1
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Operagéao da Orientagdo no Modo Curvas AB

Extensodes da Linha Reta

Os caminhos de Curvas A/B de Extensdes da Linha Reta
sdo gerados com uma extensao de linha reta de 91 m
(300 ft) fixada na extremidade do caminho gravado real.
Essa extensao da linha reta permite que o operador
coloque o veiculo de volta no caminho antes de entrar
no talhdo. Ela também pode auxiliar na continuagéo do
caminho de orientagdo quando o caminho gravado fica
mais curto do que o limite do talhio.

PC10857XU —UN—16JUN10
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Orientagdo em uma Curva AB

Consulte CONFJGURA(}OES DE CURVA na segéo
CONFIGURAGCOES DE ORIENTACAO para saber como
ajustar o sistema para o desempenho ideal.

A pista mais proxima é realgada por uma linha branca
mais grossa. O numero da pista é exibido abaixo

do indicador de precisdo do caminho e é atualizado
automaticamente pelo sistema ao se aproximar de uma
nova pista. O nimero da pista se altera quando a
maquina estiver no ponto médio entre as duas pistas.

A distancia do erro de Desvio de Pista é exibida no
indicador de exatiddo do caminho. Esse numero mostra
a que distancia a maquina esta da pista mais préxima.
O numero do erro aumentara até que a maquina atinja
o ponto médio entre duas pistas. Apos atingir o ponto
médio, o numero do erro diminui conforme a maquina se
aproxima da pista seguinte.

0OU06050,00010B9 -54-12APR09-1/1
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Operacao da Orientagao no Modo Curvas Adaptaveis

Teoria de Operagao

O Modo Curvas Adaptaveis permite que o operador grave
um caminho em curva dirigido manualmente. Assim que o
primeiro passe curvo for gravado e a maquina for virada, o
operador pode usar o Parallel Track ou ativar o AutoTrac
quando o caminho propagado aparecer. O veiculo sera
guiado ao longo dos passes subsequentes, com base nos
passes gravados anteriormente. Cada passe € gerado
em relacdo ao passe original para garantir que os erros
de direcado nao se propaguem por todo o talhdo. Os
passes ndo sao copias idénticas do passe original. A
curvatura do passe se altera para manter o erro de passe
a passe. Quando necessario, o operador pode alterar o
caminho curvo em qualquer lugar do talhdo simplesmente
virando a maquina e afastando-a do caminho propagado.

NOTA: Ignorar passe néo esta disponivel no
Modo Curvas Adaptaveis.

A curvatura do caminho muda conforme os caminhos
subsequentes ficam mais concavos ou convexos.

O Modo Pista Curva Adaptavel permite que o operador
dirija e seja orientado em uma grande variedade de
padroes de talhdes.

PC9028 —UN—16APR06

PC9029 —UN—17APR06
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Padroes de Orientagao

O método de busca de todos os segmentos de linha
permite que o operador dirija e seja guiado por varios
padrdes de talhao:

¢ Curva Simples
* Curvaem S

* Em Caixa

¢ Pista Rapida

* Espiral

¢ Circular

Operagao de Mudancga de Pista

N&o se recomenda utilizar a mudanca de pista durante
a utilizagao da Pista Curva. A mudancga de pista nao
compensara a defasagem inerente do GPS no modo de
Pista Curva.

A—Curva Simples
B—Em Caixa
C—Espiral

©—7f
O—

—Q

D—Curva em S
E—Pista Rapida
F—Circular

PC9032 —UN—17APR06
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Operagéao da Orientagdo no Modo Curvas Adaptaveis

Criagdo de Uma Nova Pista Curva Adaptavel "¢ ~ON1APR®

NOTA: Néo é necessario configurar o Cliente, a ;é
Fazenda e o Talhdo para a operagdo com Pista A=
Curva Adaptavel, mas somente uma Pista Curva
Adaptavel Global pode ser salva.

Pagina Principal do GreenStar
PC10857JJ —UN—13APR09

1. Selecione o modo PISTA CURVA ADAPTAVEL 4
na pagina final do Assistente de Configuragao ||:||
(CONFIGURACAO DE PISTA DE ORIENTACAO).

Mudanga Répida de Orientagdo

NOTA: Esta pagina também pode ser acessada com a PC10857ND —UN—27APROS
tecla programavel Mudanga Rapida de Orientagéo.

@
2. Dirija até o local desejado no talh&do para o inicio da 8.‘5)»
pista.

Iniciar Gravagdo

Continua na pagina seguinte 0OU06050,00010BB -54-28APR09-1/2
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Operagéao da Orientagdo no Modo Curvas Adaptaveis

3.

Inicie a Gravacgao.

NOTA: A tecla programavel Gravacédo de Curva Adaptavel

é desativada quando o Modo Repeticdo esta
LIGADO. Ao gravar novos caminhos (ou seja,
Plantio), o Modo Repeticéo de estar desmarcado
(Desligado). Na orientagdo por caminhos existentes
(ou seja, Pulverizagédo, Colheita) o botdo Modo
Repeticdo deve estar marcado (Ligado). Por
padrdo, o Modo Repetigdo esta DESLIGADO.

Selecione a tecla programavel Iniciar Gravagao de
Curvas Adaptaveis para comegar a gravagdao manual.
Depois de selecionada, essa tecla programavel sera
substituida pelas seguintes teclas programaveis:

* Pausar Gravagao
* Parar Gravacao
¢ Cancelar

NOTA: A gravagdo somente precisa ser desligada se

a maquina for conduzida para fora do padrdo

de talhdo normal (ou seja, reabastecimento do
pulverizador, plantadeira) ou se vocé ndo desejar
gravar curvas na extremidade do talhéo.

Configuragdes de Curva — A gravagao pode ser
acionada com base no AutoTrac ou na Cobertura
selecionando essas opgdes em Configuragbes de
Orientagao.

Dirija pelo passe inicial. Uma pista de orientacéo azul
sera exibida no mapa.

NOTA: Ao dirigir em linha reta, o caminho gravado

5.

pode néo ser exibido atras do icone da maquina
no monitor. O caminho aparece quando a
maquina fizer meia-volta.

A linha de navegagéo branca realgada NAO seré
exibida até que se atinja o final do passe e a
maquina seja virada. O sistema determinara o
caminho a seguir depois que a maquina fizer
meia-volta. O sistema localiza um segmento de
linha paralelo e dentro de 1/2 a 1-1/2 do espago
entre pistas. O caminho previsto aparecera e

o operador pode navegar a partir dele. Dirija o
veiculo ao longo do caminho desejado.

Vire o veiculo no final do primeiro passe e uma linha
de navegacgéo branca sera gerada para o passe
seguinte. A linha de navegagao pode demorar alguns
segundos para ser exibida.

PC10857NE —UN—27APR09

@)

Pausar Gravagado

@)

Parar Gravagdo

PC10857NF —UN—27APR09

PC10857JN —UN—13APR09

Pagina Principal do GreenStar
PC10857JF —UN—13APR09

oty

Configuragbes

PC10857NG —UN—27APR09

TG

Configuracbes de Orientacao

6. ApOs a exibigdo da linha de navegagao branca para o
passe pretendido, pressione o interruptor de retorno
(apenas AutoTrac) na maquina e esta comecara
a percorrer automaticamente esse passe. Para
Orientagdo Manual, dirija sobre a linha de navegagéo
branca realgada.

7. Selecione Parar Gravagao apoés o término do talho.

IMPORTANTE: PARE de gravar antes de entrar no
talhao seguinte. Caso contrario, os dados de
Curvas Adaptaveis podem ser excluidos a partir
do ultimo talhdao antes de gravar os dados de
Curvas Adaptaveis no préximo talhao.

NOTA: Os dados da Pista Curva Adaptavel armazenados
séo atribuidos ao nome do Cliente, da Fazenda e
do Talh&o selecionados. Eles serao armazenados
na memoria interna do monitor até que
sejam apagados pelo usuario e possam ser
transferidos para outro monitor.

0OU06050,00010BB -54-28APR09-2/2
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Operagéao da Orientagdo no Modo Curvas Adaptaveis

Gravacao de um Caminho Reto ou
Navegacao ao Redor de Obstaculos

1.
2.

Iniciar Gravagao

Selecione Pausar Gravagao para interromper
temporariamente a gravagao do caminho de um
veiculo.

Selecione Gravagao para retomar a gravagao da
Curva Adaptavel.

A distancia entre o local em que a gravagao foi PAUSADA

e

onde ela foi RETOMADA sera conectada por uma

linha reta. Isso pode ser util quando houver uma segao
reta longa do caminho ou quando se navegar proximo a
obstaculos.

NOTA: O segmento ponte mais longo (segmento de
linha criado entre EM PAUSA e NAO EM PAUSA)

que pode ser criado é uma distancia de 0,8
km (0.5 miles) (2640 ft). Para uma distancia

maior, o segmento da linha ndo sera conectado,

resultando em uma abertura no caminho.

A—Gravagao EM PAUSA D—Gravagdo NAO EM PAUSA
B—O segmento ponte é gerado E—Caminho gravado como

para conectar dois pontos linha reta entre os pontos
C—Caminho do trator nao AeD.

registrado durante a pausa
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Orientacdo em uma Pista Gravada
Anteriormente

IMPORTANTE: Se for desejavel ter repetibilidade

com os dados da Pista Curva Adaptavel
salvos, é necessario que os dados da pista
inicial e os percursos subsequentes pelo

talhao sejam criados usando a precisdo RTK

do StarFire. A estagdo base RTK deve estar
operando no modo Basico Absoluto.

NOTA: O espagamento entre pistas é constante para
dados de Pista Curva Adaptavel. Se, ao retornar

1.

ao talhdo, for usado uma largura diferente de
implemento, é necessario gravar novos dados.

Selecione um talhdo que tenha uma Pista Curva

Adaptavel gravada anteriormente associada a ele. A

pista definida anteriormente reaparece no mapa.

Ative o Modo Repeticdo em CONFIGURACOES DE

ORIENTACAO para percorrer numa Pista Curva

Adaptavel previamente gravada. O Modo Repeticao
permite que a pista de orientagao seja exibida quando

a Gravagao estiver DESLIGADA.

Selecione Configuragdes de Curva.

PC10857JN —UN—13APR09
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Configuragbes de Orientagdo

3. Conduza o veiculo na pista e uma linha de navegagéao
branca realgcada sera exibida na frente do veiculo.

. Pressione o Interruptor de Retorno (apenas
AutoTrac) na maquina e esta comegara a percorrer
automaticamente o passe. Para Orientagdo Manual,
dirija sobre a linha de navegacgao branca realgada.

0OU06050,00010BD -54-28APR09-1/1

65-4

113010

PN=55



Operagéao da Orientagdo no Modo Curvas Adaptaveis

Mudanca de Pista

A Mudanca de Pista desloca toda a linha registrada para
a direita ou para a esquerda, com base na direcéo atual
da maquina.

0OU06050,00010BE -54-12APR09-1/1

Orientagdo ao Redor de Obstaculos no
Talhdo

Ao operar em Pista Curva em um talhdo e encontrar
um obstaculo como um pogo, poste de telefone ou
rede elétrica, o operador deve dirigir ao redor desses
obstaculos.

Gravagao LIGADA: Se a gravagao for deixada ligada ao
dirigir ao redor de um obstaculo, o desvio do caminho
propagado sera gravado e se tornara uma parte do
caminho. No passe seguinte, quando o operador se
aproximar da area do talhdo, o caminho propagado para
0 passe que a maquina esta sera incorporado aquele
desvio e a maquina virara ao longo daquele desvio.
Para eliminar esse desvio, o operador deve assumir
manualmente a diregdo da maquina e elimina-lo. Assim
que o operador dirigir pelo desvio no talhao e retornar
ao caminho desejado, o interruptor de retorno pode ser
ativado e o AutoTrac assumira a diregdo da maquina.

Gravagao DESLIGADA: Se a gravacao for desligada
quando o obstaculo for alcangado e ao se dirigir ao seu
redor €, em seguida, ligada novamente apds o obstaculo
ser contornado e o AutoTrac for ativado para finalizar o
passe, havera um espago no caminho gravado onde esta
o obstaculo. No caminho seguinte, quando a maquina se
aproximar do espacgo, o operador deve assumir a diregao
manual da maquina e navegar através dele. Assim

que o espaco for percorrido e o caminho propagado for
alcangado novamente, o AutoTrac pode ser ativado e o
espago nao aparecera nos passes subsequentes.

A—Gravacao Desligada C—Aberturas Resultantes no
B—Gravagao Ligada Passe Seguinte
D—Dirigido Manualmente para
Restabelecer o Caminho
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Operacao da Orientagao no Modo Pista Circular

Teoria de Operagao

A Pista Circular ajuda os operadores a dirigir em circulos
concéntricos em um talhdo com irrigagéo de pivo central.
Os operadores podem criar um circulo inicial usando
diversos métodos diferentes. Apos a definigdo do circulo
inicial, sdo criados todos os circulos subsequentes no
talhao.

O Modo Pista Circular esta disponivel para Orientagao
Manual, no entanto, para utilizar o AutoTrac no modo

Pista Circular é necessaria a ativagao do AutoTrac e do
Pivot Pro. A ativagéo do Pivot Pro esta disponivel apenas
na América do Norte.

As coordenadas Latitude e Longitude do Centro do
Circulo sao salvas e associadas ao Nome do Talhao.
Se ndo houver um talhdo selecionado quando o centro
do circulo for definido, centro de circulos Globais serdo
salvos. Os Centros dos Circulos podem ser recuperados
para uso futuro.

0OU06050,00010C1 -54-12APR09-1/1

Criagdo de uma Nova Pista Circular

As Pistas Circulares sao criadas definindo o ponto central
do circulo. Ha dois métodos para definir o ponto central:

Primeiro escolha o modo PISTA CIRCULAR e selecione
ou crie um Nome de Pista na pagina final do Assistente
de Configuragido (CONFIGURACAO DE PISTA DE
ORIENTACAO).

NOTA: Esta pagina também pode ser acessada com a
tecla programavel Mudanga Rapida de Orientagéao.

PC10857JN —UN—13APR09
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Método Dirigir Circulo

* Dirigir Circulo - Cria uma pista circular percorrendo
pelo menos 10% do circulo desejado. Recomenda-se
dirigir pelo circulo inteiro para que o calculo do centro
do circulo seja o ideal e obter uma pista mais precisa.

¢ Lat/Long - Define uma pista circular com base em um
ponto especifico de latitude e longitude no meio do
circulo definido pelo usuario.

1. Dirija até o local desejado no talhdo para percorrer um
passe circular.

2. Selecione Iniciar Gravagao do Circulo.
Dirija pelo passe circular desejado.

4. Selecione Parar Gravagao do Circulo. As Pistas
Circulares sao criadas automaticamente com o
Espagamento entre Pistas definido no Assistente de
Configuragao.

NOTA: O botdo Parar Gravagédo do Circulo sera exibido
quando uma parte suficiente do circulo tiver sido
percorrida para calcular o ponto central.

0OUO06050,00010C3 -54-12APR09-1/1

Método Lat / Long
1. Selecione Latitude e Longitude Ponto Central.

2. Digite os valores desejados de latitude e longitude em
graus decimais do centro do circulo. Os valores de
latitude e longitude anteriores associados ao talhdo
sdo exibidos quando a tela de entrada for exibida pela
primeira vez.

3. Salve os valores selecionando Aceitar. As Pistas
Circulares sao criadas automaticamente com o
Espagamento entre Pistas definido no Assistente de
Configuracéo.

NOTA: Pode ser necessario alinhar o veiculo na pista da
torre do pivé central ou usar a pista de mudanga
central para alinhar as pistas com o veiculo.
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Operagéao da Orientagdo no Modo Pista Circular

Orientagdao em uma Pista Circular

Ao operar em Pista Circular ndo € necessario percorrer
pistas em uma ordem especifica. Dependendo do

nivel de zoom, todas as pistas que podem ser exibidas
aparecerao na tela com a Pista mais proxima indicada
por uma linha mais grossa. O numero da pista é
exibido abaixo do indicador de precisdo do caminho € é
atualizado automaticamente pelo sistema ao se aproximar
de uma nova pista. O niumero da pista se altera quando a
maquina estiver no ponto médio entre as duas pistas.

A distancia do erro de Desvio de Pista € exibida no
indicador de exatiddo do caminho. Esse nimero mostra
a que distancia a maquina esta da pista mais proxima.
O numero do erro aumentara até que a maquina atinja
o ponto médio entre duas pistas. Apods atingir o ponto

meédio, o nimero do erro diminui conforme a maquina se
aproxima da pista seguinte.

A distancia até o final do passe utilizando o Previsor de
Giro é exibida na parte superior direita da visualizagao
de giro. A distancia diminuira até o giro previsto e os
tons soardo quando a maquina estiver a 10 segundos
do ponto de giro de intersec¢cao e novamente quando o
ponto de giro previsto for atingido.

NOTA: O espagamento entre pistas pode necessitar de
ajuste devido a erro do GPS e/ou do operador.

EXEMPLO: Um operador pode desejar inserir um
implemento de largura ligeiramente menor para
compensar o erro do operador no estergamento ou erro
do GPS.
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Mudanca de Pista

A Mudanca de Pista controla a operagdo conforme
descrito na segdo ORIENTACAO GERAL.

A Mudanga de Pista é utilizada para deslocar as pistas
radialmente aproximando-as ou afastando-as do ponto
central. A Mudanca de Pista ndo desloca o ponto
central propriamente dito. Esse método de Mudanca
de Pista permite que o operador use varias larguras de
implemento, considere comprimentos diferentes das
torres do pivd central ou esticamento/encolhimento das
segdes de irrigagao do pivd central.

IMPORTANTE: Ao usar a Corregéao Diferencial SF2 ou
SF1 (ou ao usar o Modo de Pesquisa Rapida
RTK) o Centro do Circulo pode se deslocar
com o tempo ou no ligar/desligar da energia.
No Modo de Pista Circular, a Mudanga de
Pista ndo compensa a defasagem do GPS.
Para atingir a exatidao e a repetibilidade
ao usar a Corregao SF1 ou SF2, o ponto
central deve ser recalculado dirigindo-se
manualmente pelo circulo diariamente (consulte
Calculo do Centro do Circulo).

NOTA: O Modo Basico Absoluto RTK é altamente
recomendavel em aplicagdes de alta exatiddo ao
usar a Pista Circular. Somente o Modo Basico
Absoluto RTK fornece exatiddo e repetibilidade
consistentes em Pista Circular.

Exemplo 1 - O operador faz o primeiro passe no talhéo e
salva as informacdes do Centro do Circulo em TALHAO
LESTE (Nome do Talhdo) e CENTRO1 (Nome da Pista),
puxando um implemento de 4,6 m (15 ft). O operador
retorna para o segundo passe no mesmo talhdo com

um implemento de 9,1 m (30 ft). Para percorrer a
mesma pista armazenada, recupere TALHAO LESTE e
CENTRO(1, alinhe na pista desejada e MUDE O CENTRO
para compensar a diferencga de largura dos implementos.

Exemplo 2 - O operador estd usando o SF2 e define
um ponto de centro do circulo dirigindo manualmente
pelo circulo. No dia seguinte, o operador volta ao
talhdo e percebe que o AutoTrac ndo esta se alinhando
corretamente com a pista do dia anterior devido a
defasagem do GPS. O operador deve dirigir novamente
pelo circulo para encontrar seu Ponto Central.
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Precisao

Precisao em Condi¢des de Declive - A Pista Circular

foi planejada para operagéo no pivd central em solos
com menos de 2% de declive. Os clientes que usarem
pista circular em declives de mais de 2% devem estar
conscientes do desempenho da pista circular nestas
condig¢des e porque funciona assim. Ao operar em Pista
Circular em algumas condi¢des de declive, existem casos
onde o espagamento da pista circular e a pista da torre do

pivd central ndo coincidem em pistas de torres afastadas
do pivo central. Isso se deve a diferenga entre a distancia
percorrida em uma colina e em um plano nivelado. O
AutoTrac traga o espagamento do circulo como se o plano
fosse nivelado. As pistas de torre obviamente passam
sobre o terreno da colina. Essa diferenga de distancia
aumenta conforme a inclinagdo aumenta.

Consulte na segdo DIAGNOSTICOS uma viséo geral
sobre a Precisdo do AutoTrac.
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Operacao no Modo Identificador de Linha

Teoria de Operagao

O modo ldentificador de Linha (Somente Orientagao
Manual) destina-se ao uso em aplicagbes de cultura
em linha em que as linhas nem sempre sao espagadas
uniformemente. O Identificador de Linha ajudara o
operador a encontrar o conjunto de linhas para entrar
novamente no talhdo apds configurar um ponto de
referéncia ao sair do conjunto de linhas anterior.

NOTA: O Identificador de Linha somente pode ser
operado no Modo Paralell Tracking.

Espagamento entre Pistas deve ser configurado para a
operacao neste modo.
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Operacao do Identificador de Linha

Para usar o Identificador de Linha, pressione a tecla
programavel AJUSTAR LINHA no final do passe antes
de comecgar a virar. A Pista 0 sera restabelecida com

base no espagamento entre pistas, na posi¢do € no rumo

atuais. Ap0s iniciar a curva, a visualizagédo de giro guiara
0 operador no passe seguinte.

IMPORTANTE: Para obter desempenho ideal, o
botdo AJUSTAR LINHA deve ser pressionado
antes que a maquina comece a fazer a
curva no final do passe.

NOTA: Se o botdo AJUSTAR LINHA for pressionado
com a maquina parada, o sistema restabelecera
a pista 0 com base no rumo de 0°.
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Orientacao Geral

Ligar e Desligar

Para LIGAR a orientagdo, conclua o Assistente de
Configuragado ou va para a Pagina Principal do GreenStar
-> Mudanga Rapida de Orientagéo -> Selecionar um
Modo de Rastreio -> Selecionar ou criar uma Pista de
Orientacéo.

Para DESLIGAR a orientagao, va para a Pagina Principal

do GreenStar -> Mudancga Rapida de Orientacao ->

Selecionar Modo de Rastreio -> Orientacdo DESLIGADA.
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Apagamento de Pistas de Orientagcao

Apague (exclua) Pistas de Orientagéo para liberar
memoria no monitor. As Pistas de Orientagao séo
apagadas na pagina Configuragdo de Orientacao:

Pagina Principal do GreenStar >> Mudanga Rapida de
Orientagao >> Excluir Pista

1. Selecione o Modo de Rastreio.

2. Selecione Nome da Pista (dependendo do Modo de
Rastreio).

3. Selecione Excluir Pista.
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Orientagdo

Excluir Pista
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Orientagdo Geral

Mudanca de Pista

A Mudancga de Pista é utilizado para ajustar a posigao
de pistas de orientagdo a direita ou a esquerda para
compensar defasagem do GPS. A Mudanca de Pista
movimenta a Pista 0 e todas as pistas associadas a ela,
para a direita ou a esquerda, na distancia especificada
nas Configuragdes de Orientagdo cada vez que os
botées MUDAR ESQ. ou MUDAR DIR. sao pressionados.
O padrédo da Mudancga de Pista € DESLIGADO e ela
pode ser LIGADA/DESLIGADA nas Configuragbes de
Orientagao.

NOTA: A defasagem é inerente a qualquer sistema GPS
corrigido diferencialmente, com base em satélites.

Selecione Mudanga de Pista na Pagina de Execucgao para
acessar os controles de Mudanga de Pista.

* Selecione o botao MUDAR ESQ. para mover as pista
para a esquerda.

¢ Selecione MUDAR DIR. para mover as pistas para a
direita.

* Para centralizar as pistas na localizagéo atual do
veiculo, selecione MUDAR CENTRAL.

* Para limpar todas as mudangas e voltar a Pista 0 e
a todas as pistas a ela associadas na localizagéo
originalmente definida, selecione APAGAR
ALTERACOES.

IMPORTANTE: Ao usar a corregao diferencial SF1
ou SF2 (ou o Modo de Pesquisa Rapida
RTK), a pista pode se deslocar com o
tempo ou ao ligar/desligar a energia. A
Mudanca de Pista pode ser utilizada para
compensar a defasagem do GPS.

Sempre que o radio RTK norte-americano
for reconfigurado ou alterado, a energia
deve ser desligada e ligada no receptor
GPS antes de continuar.

A alimentacao elétrica do radio RTK deve ser
desligada antes de desconectar o radio RTK.
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Apagar Alteragbes

NOTA: A opcdo APAGAR ALTERACOES é desabilitada
quanto o AutoTrac esta ativo.

O Modo Basico Absoluto RTK é altamente
recomendéavel em aplicagbes de alta exatiddo
quando é necessario ter repetibilidade. Somente
0 Modo Basico Absoluto RTK fornece exatidao
e repetibilidade consistentes.
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Tons de Rastreio

Os tons de rastreio podem ser usados como uma
indicagéo sonora da diregdo do volante. Se a pista estiver
a direita da maquina, soarao dois bipes baixos; se estiver
a esquerda da maquina, um unico bipe alto soara. O
alarme se repetira duas vezes por segundo até que o erro

de desvio de pista entre a maquina e a pista de orientagédo
seja inferior ao valor especificado nas Configuragdes de
Orientacgao.

O padrao dos Tons de Rastreio é LIGADO e eles podem
ser LIGADOS/DESLIGADOS nas Configuragbes de
Orientacao.
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Orientagdo Geral

Visualizagao de Giro

NOTA: A Pista 0 deve ser definida para que a
visualizagéo de giro permaneca ativa.

A Visualizagao de Giro ajuda o operador a visualizar a
pista seguinte ao dar meia-volta de um passe para o
proximo mostrando uma visualizagao superior do talhdo
em vez da visualizagdo em perspectiva.

A Visualizagdo de Giro sera exibida apos o veiculo girar
mais de 45 graus em relagdo ao rumo da pista. A tela
voltara a visualizagdo em perspectiva quando o veiculo
estiver a aproximadamente 5 graus da pista. O operador
tem a capacidade de cancelar a Visualizacao de Giro
assim que a tela mudar para a visualizagao de giro com o
botdo Cancelar que aparece no canto esquerdo superior

PC10857NB —UN—27APR09

Cancelar Visualizagdo de Giro

da visualizagéo da orientagdo. Assim que o botao
Cancelar ¢ selecionado, a tela voltara para a visualizagéo
em perspectiva.

O padréo da Visualizagéo de Giro é LIGADA e ela
pode ser LIGADA/DESLIGADA nas Configuragdes de
Orientagao.

Selecione Cancelar Visualizagdo de Giro para retornar a
visualizagdo do mapa.
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Previsor de Giro

O Previsor de Giro avisa o operador prevendo o final

do passe e exibe a distancia até o final do passe na
parte superior direita da visualizacdo do mapa. O
padrao do Previsor de Giro € LIGADO e ele pode ser
LIGADO/DESLIGADO nas Configuragdes de Orientagao.
A distancia diminuira até o giro previsto e os tons soarao
quando a maquina estiver a 10 segundos do ponto de
giro de intersecgdo e novamente quando o ponto de giro
previsto for atingido. Um indicador visual é exibido dez
segundos antes de se aproximar de um ponto de giro
previsto. Quando o sistema detectar um giro anterior em
um passe anterior, sera exibida a distancia até esse ponto
de giro. A indicagao visual no Mapa em Perspectiva é
acompanhada por tons.

O Previsor de Giro destina-se somente a indicar um
ponto de curva do veiculo usando o Parallel Tracking

ou o AutoTrac. Ele NAO é um alerta de cabeceira.

As previsbes de giro se baseiam exclusivamente no
comportamento do veiculo em giros anteriores. Os pontos
de giro também sao definidos quando o AutoTrac esta
desativado e o erro de rumo for superior a 45 graus. As
previsdes de giro ndo coincidirdo com os limites do talh&do
se estes nao forem lineares e continuos ou se o operador
fizer curvas antes ou depois dos limites do talho.

NOTA: Se houver um tempo limite para o interruptor
do assento (operador fora do assento por mais
de 7 segundos em tratores, 5 segundos em
colheitadeira e pulverizadores), o monitor reajusta
o Previsor de Giro para LIGADO.
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Orientagdo Geral

Configuragoes de Orientagao

Para obter o desempenho ideal do sistema GreenStar
normalmente é necessario ajustar as configuragoes.
Acesse as Configuragdes de Orientagdo para personalizar
sua experiéncia de usuario e otimizar o desempenho do
sistema.

Configuragdes Gerais

Visualizacdo de Giro - auxilia o operador a
visualizar a pista seguinte ao fazer meia-volta. Para
LIGAR/DESLIGAR, marque/desmarque a caixa de
selegao.

Previsor de Giro - alerta o operador prevendo o final do
passe. Para LIGAR/DESLIGAR, marque/desmarque a
caixa de selegao.

Tons de Rastreio — fornece uma indicagéo sonora

de erro de desvio de pista. Para LIGAR/DESLIGAR,
marque/desmarque a caixa de selegéo. Para alterar

a distancia em que os tons de rastreio sédo ativados,
selecione o campo de insergao, selecione o valor
desejado e selecione Entrar. Podem ser inseridos valores
de 10 a 60 cm (4 a 24 in.).
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Configuragbes de Orientagdo

Compensagao Avante — mostra a distadncia que a
orientagdo da pista atual considera para coisas como
giros. Usada apenas com o Parallel Tracking. Para
LIGAR/DESLIGAR, marque/desmarque a caixa de
selecao.

0OU06050,00010D4 -54-07JUN10-1/2

Mudanga de Pista — utilizada para ajustar a posicéo
de pistas de orientagado a direita ou a esquerda para
compensar defasagem do GPS. Esta configuragédo
LIGA/DESLIGA as mudancgas, seleciona alteragoes
pequenas ou grandes e muda a distancia de cada
alteragao.

Alteragoes Desl. — Marque a caixa para DESLIGAR as
alteragdes.

Pequenas Alteragoes — Selecione Pequenas Alteragdes
para usar um Tamanho da Mudanga de 1 a 30 cm (0.4
a12in.).

Grandes Alteragoes — Selecione Grandes Alteragdes
para um usar Tamanho da Mudanga de 1 a 410 cm (12

a 161.5in.). As Grandes Alteragbes sédo desabilitadas
quando o AutoTrac esta ativo ou ao operar no modo Pista
Curva Adaptavel.

Tamanho da Mudanga — Distancia na qual as pistas sédo
deslocadas quando os botées MUDAR ESQ. ou MUDAR
DIR. séo selecionados.

ShiftTrack

v

Shift Size

Shifts Off

Small Shifts

Large Shifts

1 -0 i)

% "9

PC10857NH —UN—27APR09
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Orientagdo Geral

Configuracdes da Barra de Luzes

Tamanho do Passo - usado para definir o valor da
distancia do desvio de pista que cada caixa do Indicador
de Precisdo do Caminho representa. Se o monitor for
utilizado com uma Barra de Luzes GreenStar externa, o
Tamanho do Passo também define a distancia do desvio
de pista que cada luz representa na Barra de Luzes.

Virar no Sentido da Dire¢dao — Quando esta opc¢ao é
selecionada, as luzes acesas a esquerda do Indicador de
Precisdo do Caminho e da Barra de Luzes do GreenStar
externa significam que o veiculo precisa virar a esquerda
para se alinhar a pista de orientagao.

Lightbar Settings

Step Size

4.0 fin)

Lightbar indicates

\/ Steer Towards Direction

Off-Track Direction

Direcao de Desvio de Pista — Quando esta opgéo é 3
selecionada, as luzes acesas a esquerda do Indicador de z
Precisdo do Caminho e da Barra de Luzes do GreenStar q
externa significam que o veiculo precisa virar a direita §|
para se alinhar a pista de orientagao. -y = 5
. / 2
Barra de Luzes Externa Ligada — Marque a caixa para 4 g
LIGAR a Barra de Luzes Externa. a
0OU06050,00010D5 -54-28APR09-1/3
Ajustar Brilho da Barra de Luzes do GreenStar — Li :
. ightbar Settings
O brilho da barra de luzes do GreenStar externa se 9 9
sincronizara com a configuragao de brilho do monitor.
Essa configuracao esta disponivel para ajustar o brilho -
da Barra de Luzes do GreenStar em relagéo ao brilho \/ Flzu LHE e
do monitor.
Day Mode Balance
Might Mode Balance >
vI I I 1 I T 1 1 1 I 1 I I I E
T | &
]
P4
)
Next Page _|,
- , ‘J r==1 E
% [E ]| !
o

Continua na pagina seguinte
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Orientagdo Geral

Configurar a Diregao de Montagem da Barra de Luzes

— Esta configuragéo permite que a Barra de Luzes do

GreenStar seja montada de cabega para baixo. Quando

esta pagina é aberta, metade das luzes da Barra de
Luzes do GreenStar acende, se a instalagao estiver

correta. Basta marcar a caixa para a diregdo em que as

luzes aparecerem.

Lightbar Settings

The lights on half of the light bar are lit.
Select the image that shows which way

the lights are illuminated.

2
/) (W)
il
B
o
i P J z
% o ]f:
e
0OU06050,00010D5 -54-28APR09-3/3
Configuracdes de Pista Curva Curve Track Settings
Suavizar Curvas Fechadas - Quando a caixa esta
marcada, o sistema suavizara automaticamente um .
caminho propagado que estava se tornando fechado. \/ Smooth Tight Turns
Implement In-Ground Turn Radius
30.0 @)
2
<
il
5
il
_ Fle g
v/ 1 2
7z E_*. £
o

Continua na pagina seguinte
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Orientagdo Geral

A—Passe Anterior

B—Préximo Passe—Suavi-
zagao de Curva Fechada
Desligada

® ®

PC9529 —UN—270CT06

Suavizagdo de Curva Fechada Desligada

CZ76372,00001D8 -54-120CT10-2/5

A—Passe Anterior

B—Préximo Passe—Suavi-
zagao de Curva Fechada
Ligada

PC9530 —UN—270CT06

Suavizagédo de Curva Fechada Ligada

Continua na pagina seguinte CZ76372,00001D8 -54-120CT10-3/5
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Orientagdo Geral

Implemento no Solo Raio da Curva - Este valor representa
0 menor raio de curva que o implemento pode girar
enquanto esta no solo.

R—Raio da Curva do Implemento

Origem de Gravagao — Pista Curva Adaptavel a
gravacgao pode ser acionada manualmente ou com base
no AutoTrac ou na Cobertura.

PC9905 —UN—O05FEBO7

Raio

CZ76372,00001D8 -54-120CT10-4/5

Apagar Dados Curva Adaptével_— Se os dados da Curve Track Settings
Pista Curva foram gravados anteriormente para este
talh&o e o operador ndo deseja usa-los ou se a memoéria
interna estiver cheia com os dados armazenados da Pista | Recording Source
Curva, os dados da Pista Curva podem ser removidos da (?
memoria. Existem duas opgdes para apagar os dados
da Pista Curva:

4

Clear Adaptive Curve Data
Somente deste talhdo — apaga da memoria os dados da Claar

Pista Curva somente do talhdo atual. Data

Para todos os talhdes — apaga os dados de Pista Curva
de todos os talhdes armazenados na meméoria.

Repeat Mode

Modo Repeticdo — O Modo Repeti¢cdo permite que a pista
de orientagéo seja exibida quando a Gravagéao estiver
DESLIGADA. Ative o Modo Repeticao para percorrer
numa Pista Curva Adaptavel previamente gravada. Por
padréao, o Modo Repeti¢cao esta DESLIGADO.

A tecla programavel Gravacgao de Curva Adaptavel é N, N] =
desativada quando o Modo Repetigao esta LIGADO. é IL*El @

PC10857NM —UN—27APR09
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Orientagdo Geral

Configuragcoes do AutoTrac

NOTA: As Configuragdes do AutoTrac somente
sdo exibidas no monitor em maquinas
compativeis com o AutoTrac.

Sensibilidade da Diregdao — Permite que os usuarios
do AutoTrac ajustem a sensibilidade da diregéo do
veiculo. Para ajustar a sensibilidade da diregdo selecione
a caixa de entrada e insira o valor de sensibilidade
desejada da diregado através do teclado numérico e
selecione o botdo Entrar. A sensibilidade também pode
ser ajustada para cima ou para baixo selecionando as
teclas programaveis Aumentar Sensibilidade da Diregao
e Diminuir Sensibilidade da Diregao na Pagina de
Execucgao.

PC10857LB —UN—14APR09

N

AUTO
70

Aumentar Sensibilidade da Direcao
PC10857LC —UN—14APR09

AUTO
70

Diminuir Sensibilidade da Dire¢&do

NOTA: A faixa valida da sensibilidade da dire¢do € de
50 a 200 sendo 200 o ajuste mais agressivo.

0OU06050,00010D7 -54-28APR09-1/1

Configuragoes Avangadas do AutoTrac

O botéo Configuragbes do AutoTrac somente estara
visivel nas Configuragdes de Orientagdo quando
for detectada uma SSU que suporte configuragdes
avangadas de AutoTrac Integrado.

O botao Aceitar salva e aplica as configuragdes atuais e
retorna o usuario a pagina anterior. O botdo Restaurar
Configuragdes Padrao ajusta todas as configuragbes com
o valor padrao de fabrica. Consulte cada configuragéao
para saber seu valor padrdao. O botdo '?’ exibira um
pop-up com texto de ajuda para a configuragao especifica.

Advanced AutoTrac Settings
Steer
Sensitivity 70
- Line Sensitivity 100
= Heading
Line Sensitivity 0.0
Tracking
Heading 0.0
E] Lead
- Steering Response 0.0
= Rate
- Curve 0.0 3
Sensitivity ' é
<
o
Acquire |
Sensitivity 0.0 %I
=z
z
Restore Default 9 3
Settings 2
O
o

0OU06050,000108A -54-11APR09-1/1

Rumo da Sensibilidade da Linha

Determina a agressividade com que o AutoTrac responde
a erros de rumo.

Configuragdes Mais Altas: Resultam em uma resposta
mais agressiva ao erro de rumo do veiculo.

Configuragdes Mais Baixas: Resultam em uma resposta
menos agressiva ao erro de rumo do veiculo.

0OU06050,00010DB -54-14APR09-1/1

AutoTrac Universal

Para obter instrugdes sobre a operagado do AutoTrac
Universal, consulte 0 manual do operador do AutoTrac
Universal.

0OU06050,00010DA -54-14APR09-1/1
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Orientagdo Geral

Barra de Luzes Externa do GreenStar O uso da Barra de Luzes do GreenStar com o monitor

. GreenStar ndo requer nenhuma configuragéo adicional,
éo?na:)ram%?nilt_grzgsn"ggngtffgfe;irdgpaer;abg?eistﬁ/%(;fn%ao no entanto, as seguintes configuragdes estao disponiveis
conectados ao barramento CAN do implemento. A Barra nas Configuragbes de Orientagao.
de Luzes do GreenStar € montada no para-brisa em Consulte o Manual do Operador da Barra de Luzes do
frente ao operador, projetando o Indicador de Precisdo GreenStar para obter instrugbes para a montagem e a
de Caminho do monitor na linha de visdo do operador. instalagdo adequadas.

OU06050,00010D8 -54-09JUN10-1/1
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Swath Control Pro

Operagao do Swath Control Pro

PC10857NO —UN—28APR09

IMPORTANTE: Alguns operadores conectam em um

dois talh6es separados usando uma "ponte

de terra” entre eles. Ainda pode ser aplicado
produto sobre essa faixa de terra se o Swath
Control Pro for deixado ligado. Para evitar
cobertura inesperada ao realizar transporte
entre talhdes, sempre desligue o Swath Control
Pro ou o interruptor master.

. Conclua o Assistente de Configuragéo para configurar

o sistema GreenStar para o Swath Control Pro e crie
uma Pista de Orientacdo. Consulte a secao INICIO
neste manual.

NOTA: Se um cliente, uma fazenda e um talhdo NAO

estiverem selecionados, apenas um mapa de
Cobertura pode ser armazenado no monitor.
A Cobertura NAO pode ser mapeada em
uma distancia superior a 5 miles do primeiro
ponto gravado no mapa.

Crie todos os Limites Internos e Externos necessarios.
Limites, apesar de opcionais, podem ser uteis ao
usar o Swath Control. Por exemplo, com o Swath
Control configurado para Minimizar a Sobreposigao,
um limite externo pode ajudar a garantir que ndo haja
aplicacao fora do talhdo se uma secéao se estender
além do limite. Da mesma forma, a configuragéo de
Sobreposi¢cao Minima ou um limite interno permitira
que vocé dirija por um curso d’agua e ajuda a
garantir que cada seg¢ao esteja desligada durante o

[ S

Ligar/Desligar Swath Control

Cddigo de ativagao valido do Swath Control Pro
inserido no monitor.

* Controlador compativel com o Swath Control
detectado e exibe o tipo adequado de maquina na
Pagina de Configuragdo da Maquina.

* O Assistente de Configuragao deve estar concluido.

¢ Interruptor Master ligado.

¢ O interruptor da segao esta na posi¢ao LIGADO.

¢ O status do sinal do GPS esta presente (SF1, SF2
ou RTK).

¢ Velocidade acima de 0,8 km/h (5 mph)

LIGUE/DESLIGUE o Swath Control usando o botao
Ligar/Desligar Swath Control na Pagina de Execugéo
do GreenStar.

NOTA: Se o botéao Ligar/Desligar Swath Control Pro nao

for exibido na Pagina de Execugdo do GreenStar,
verifique se um codigo de ativagdo valido do
Swath Control Pro foi inserido no monitor e se um
controlador compativel com o Swath Control foi
detectado pelo monitor (Va para Menu -> Centro
de Mensagens -> Info. da Unid./Cont. Eletrénico
-> Observe se a contagem de mensagens do
controlador aumenta constantemente).

cruzamento.

3. Consulte a segdo CONFIGURAGOES DO SWATH

CONTROL deste manual para saber como ajustar o

sistema para o desempenho ideal.

4. Todos os itens a seguir s&0 necessarios para o
funcionamento do Swath Control:

Se varios controladores compativeis com o Swath
Control Pro estiverem conectados ao Barramento
CAN, eles serdo automaticamente priorizados e
a prioridade mais alta sera exibida.

CZ76372,00001C5 -54-050CT10-1/1

Habilitagao/Desabilitagao do Sistema para
Pulverizadores

Todos os itens a seguir sdo necessarios para o
funcionamento do Swath Control:

* Ligue a bomba de solugéo.
* Ligue os Interruptores de Segdes da Barra.

¢ Selecione Ligar/Desligar Swath Control na Pagina de

Execugdo do GreenStar.
* Velocidade maior que 0,8 km/h (0.5 mph).
¢ Ligue o Interruptor Master de Pulverizagao.

NOTA: Se o interruptor de segéo da barra ou IBS tiver
desligado uma segéo, o Swath Control ndo a
ligara. Se o Swath Control tiver desligado uma
segdo, o IBS néo a ligara novamente.

PC10857NO —UN—28APR09

s

Ligar/Desligar Swath Control

Qualquer um desses itens desabilitara o Swath Control:

¢ Interruptor da Pulverizagdo Master desligado.
* Selecione o botao Ligar/Desligar Swath Control.
* A bomba da segao esta desligada.

0OU06050,00010DD -54-09JUN10-1/1
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Swath Control Pro

Habilitagao/Desabilitagao do Sistema para
Ferramentas de Semeadura

Todos os itens a seguir sdo necessarios para o
funcionamento do Swath Control:

* Ligue todos os interruptores de segéo.

* Abaixe o implemento até o solo.

* Selecione Ligar/Desligar Swath Control na Pagina de
Execucdo do GreenStar.

¢ A velocidade do veiculo deve ser superior a 1 km/h
(0.62 mph) para o Carro Pneumatico e 0 1990 CCS e a
0,3 km/h (0.2 mph) para plantadeiras.

* Ligue o Interruptor Master.

PC10857NO —UN—28APR09

s

Ligar/Desligar Swath Control

Qualquer um dos itens a seguir desabilitard o Swath
Control:

* O implemento esta levantado acima do solo.

* Todos os interruptores da sec¢éo estao desligados.

¢ Interruptor Master esta desligado.

* Selecione o botao Ligar/Desligar Swath Control.

* A velocidade do veiculo esta abaixo do valor minimo.
0OU06050,00010DE -54-28APR09-1/1

Barra de Status da Secao

Quando o Swath Control estiver operando, o status da
secao detectado é exibido na parte inferior da Pagina de
Execucao na Barra de Status da Secéo.

Exemplo de Barra de Status para um carro pneumatico.

¢ Barra verde na parte inferior — Swath Control Habilitado
e secao ligada.

PC10857NP —UN—28APR09

FRONT TAMNFMK
MIDDLE TAMNK

Barra de Status da Seg¢édo

¢ Barra do tanque esta preta — Tanque LIGADO.
* Barra do tanque vazia — Tanque DESLIGADO.

0OU06050,00010DF -54-28APR09-1/2

Exemplo de Barra de Status de um pulverizador

* S30 exibidas as se¢des detectadas.

* L1 — Primeira se¢éo a esquerda do centro

* R1 — Primeira sec¢éo a direita do centro

* C — Secéao Central

* Tridngulo verde — Status da segao LIGADO

* Triangulo vazio — Status da se¢gdo DESLIGADO

PC10857NQ —UN—28APR09
L2 L1 C R1 R2

0OU06050,00010DF -54-28APR09-2/2

Precisao do Swath Control Pro

A precisao geral do sistema Swath Control Pro depende
de muitas variaveis:

Precisdo do Sinal + Configuragédo do Veiculo +
Configuracao da Secao + Condicdes do Talhdo + Taxa
de Produto.

E muito importante lembrar que:

* O receptor precisa passar por um periodo de
aquecimento apos a partida.

* O veiculo precisa estar configurado corretamente (de
acordo com o manual do operador do veiculo).

* O implemento precisa estar configurado para funcionar
corretamente (as pegas de desgaste em boas
condigbes de operagao e espagadas corretamente).

* Para entender como as condi¢des do talh&o e a taxa
de produto a ser aplicada podem afetar o sistema.

¢ Conforme a Precisdo do GPS aumenta (assinaturas
SF1, SF2 e RTK), a precisdo de reagdo do Swath
Control Pro também aumenta.

* A precisdo do Swath Control Pro sera afetada por
situagdes de sombreamento do GPS (como arvores).

¢ Quanto mais constante a velocidade é mantida quando
se entra e sai da cobertura e areas do limite, mais
preciso se torna o Swath Control. A aceleragéo e
a desaceleragao rapidas tém o potencial de induzir
problemas pois 0s tempos sao associados a velocidade
de percurso dos veiculos.

0OU06050,00010E0 -54-28APR09-1/1
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Swath Control Pro

Configuragoes do Swath Control

Para obter o desempenho ideal do sistema GreenStar
normalmente é necessario ajustar as configuragoes.
Acesse as configuragdes do Swath Control para otimizar
o desempenho do sistema.

NOTA: O botao Configuragbes do Swath Control
somente sera exibido se um coédigo de ativagdo
valido do Swath Control Pro for inserido no
monitor e se um controlador compativel com
o Swath Control for detectado.

PC10857JN —UN—13APR09

Pagina Principal do GreenStar
PC10857JF —UN—13APR09

Configuragbes

o

Configuragbes do Swath Control

PC10857NR —UN—28APR09
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LIGAR/DESLIGAR Tempo

Esta configuragdo compensa o atraso fisico médio de
reagao da maquina, (Elétrico e Mecanico), ligando e
desligando a segé&o antes que o implemento entre de fato
em uma area.

O tempo de reagéo nao é afetado pela velocidade de
avango. O tempo de atraso da reacao fisica permanece
constante para a configuragdo da maquina. A maquina
se deslocara em diversas velocidades, mas o tempo de
reagcao permanece o mesmo. Se o tempo for definido
como 0,0 segundo (ligar ou desligar), o sinal de comando
para acionar as valvulas sera enviado quando a parte do
controlador do implemento ou da segao da barra atingir
o limite ou a area coberta anteriormente. (superposigédo
minima, salto minimo ou porcentagem). Isso geralmente
€ designado como se a maquina estivesse reagindo
muito tarde.

Conforme os valores aumentarem (segundos de ligagao
ou desligamento), o comando sera enviado mais cedo em
relagdo ao limite ou area de cobertura. Se o giro na hora
for de 1,0 segundo, o comando sera enviado 1,0 segundo
antes do implemento atingir o limite ou a area coberta
anteriormente. Esses valores tém pouco efeito no que é
visto na exibicdo do mapa. Os valores controlam apenas
os tempos de acionamento dos comandos das valvulas.

Turn on Time Turn off Time

1.0 (se) 0.6 (s00)

Exterior Boundaries
Amount to Overlap

100 %

Interior Boundaries
Amount te Overlap

0 %

Pravious Coverage
Amount to Overlap

50 %

PC10857NS —UN—28APR09

NOTA: Deslocamento do Implemento 1 + Deslocamento
do Implemento 2 = Ponto que o Swath Control
Pro usa para ligar/desligar as segbes.

0OU06050,00010E2 -54-14APR09-1/1
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Swath Control Pro

LIGAR/DESLIGAR Tempos ldeais

Os tempos ideais para LIGAR/DESLIGAR podem ser
determinados pela experiéncia com o equipamento

no talhdo. Tenha em mente que sua velocidade de
avanco afeta apenas a distancia percorrida enquanto o
atraso de reagdo da maquina esta ocorrendo, e que a
distancia percorrida varia entre os tempos de ligagéo
e desligamento e de operador para operador. Sao
discutidos dois casos diferentes a seguir.

Pulverizadores:

A 24 km/h (16 mph) em um pulverizador autopropelido, o
tempo de reacao fisica médio do sistema (comando de
desligamento na alavanca hidro, a valvula da langa reage
e desliga, o liquido flui para fora da lanca livremente até
que a pressao da valvula de retencao seja atingida) &
menor que 1,5 segundos. O liquido continuara a cair na
cobertura da cultura depois de 1,5 segundo para que

o tempo de reagao operacional fisica geral possa ser

de aproximadamente 2 a 3 segundos no total. Em 2
segundos, um pulverizador autopropelido se deslocando
a 24 km/h (16 mph) avanga 14,3 km (46.93 ft). Se o
tempo de reacao da maquina for de 1,5 segundo antes
que a pulverizagado pare completamente, aconselha-se
iniciar com um Tempo de Desligamento de 1,5 a 2,5
segundos. Como regra geral, um sistema de manuseio
de liquido demora mais para reagir quando ligado do que

quando desligado devido aos diferenciais de pressao
do liquido, portanto, muitas vezes o tempo de ligagéo é
ligeiramente maior do que o tempo de desligamento.

Plantadeiras e Ferramentas de Semeadura:

A velocidade média das Plantadeiras/Semeadoras varia
de 6 a 12 km/h (4 a 7 mph) durante o plantio e tém um
atraso muito pequeno de reagdo da embreagem elétrica
da maquina (normalmente abaixo de 0,8 segundo). Em
plantadeiras, o maior o atraso geralmente ocorre entre o
tempo em que a semente sai do disco dosador, percorre
o tubo de sementes e atinge o solo. A uma velocidade de
plantio de 10 km/h (6 mph), vocé percorrera 2,8 m (8.8
ft) em um segundo. Isso significa 280 mm (10.5 in.) de
distancia percorrida a cada décimo de segundo. O tempo
total desde o momento em que o interruptor é pressionado
na cabine, a embreagem para, o disco dosador para

e e todas as semente atinjam o solo é de apenas 0,8
segundo. Portanto, alterar LIGAR/DESLIGAR Tempo de
0,2 para 0,8 segundo pode mudar drasticamente o local
em que a semente é depositada. Em média, a maioria
das plantadeiras de cultura em linha geralmente definem
um tempo de desligamento entre 0,0 a 0,3 segundos

e uma curva no tempo certo entre 0,5 e 1,0 segundo.

Na média, a maioria dos carros pneumaticos define um
tempo de desligamento de 0,6 segundo e um tempo de
ligagao de 1,0 segundo.

0U06050,000108B -54-07JUN10-1/1
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Swath Control Pro

Compreensao das Configuracoes de Ligacao e Desligamento do Swath Control

NOTA: Os tempos de Ligagao e Desligamento nos
exemplos nesta se¢do ndo séo validos para
todas as maquinas. E importante determinar os
tempos de Ligacdo e Desligamento para sua
maquina e seu implemento especificos.

O Swath Control Pro opera com base no ponto
de queda e no tempo de ligagdo/desligamento
da fungéo principal.

Ferramentas de Semeadura

As plantadeiras tém velocidade média de 6 a 12 km/h

(4 a 7 mph) durante o plantio e tém atrasos minimos de
reagdo da embreagem elétrica da maquina (normalmente
abaixo de 0,8 segundo). O maior o atraso geralmente
ocorre entre o tempo em que a semente sai do disco
dosador, percorre o tubo de sementes e atinge o solo.

A uma velocidade de plantio de 10 km/h (6 mph), vocé
percorre 2,8 m (8.8 ft) em um segundo. Isso significa 280
mm (10.5 in.) de distancia percorrida a cada décimo de
segundo. (Exemplo - O atraso total da semente apods
selecionar o interruptor na cabine, a embreagem parar,

0 dosador de sementes parar e todas as sementes
atingirem o solo; tempo transcorrido de 0,8 segundo). E
possivel observar que alterar de 0,3 para 0,8 segundo
no tempo de antecipagdo pode mudar drasticamente o
local de colocagéo das sementes ao ligar ou desligar. Em
média, a maioria das plantadeiras de cultura em linha
geralmente definem um tempo de desligamento de 0,3
segundo e um tempo de ligagéo entre 0,5 e 1,0 segundo.
Na média, a maioria dos carros pneumaticos define um
tempo de desligamento de 0,6 segundo e um tempo de
ligacdo de 1,0 segundo.

Minimizar Saltos nas ferramentas de fileiras (ferramentas
de semeadura com varias fileiras). Ajuste as
configuragdes do Swath Control para minimizar os saltos.
O Swath Control mapeia a fileira traseira na ferramenta
de modo que o tempo de Ligagao deve ser aumentado
para levar em conta o espagcamento das fileiras. Veja a
figura no final desta segéo.

Continua na pagina seguinte

O objetivo € compensar o espagamento do Atraso da
Fileira inserindo a curva de fileira na configuragao de
"Ligacao". Ligacao + Atraso de Fileira = Ligagéo de
Fileiras. Mantenha uma velocidade constante de curva
para manter o tempo de Ligag&o preciso. Examine e
ajuste as configuracdes antes de plantar.

NOTA: O Atraso de Fileiras é um tempo, ndo uma
distancia, e é afetado pela velocidade.

Pulverizadores

A 24 km/h (16 mph) em um pulverizador autopropelido, o
tempo de reagao fisica médio do sistema (comando de
desligamento na alavanca de controle multifuncional, a
valvula da barra reage e desliga, o liquido flui para fora da
barra livremente até que a pressao da valvula de retencéo
seja atingida) € de 2,5 segundos. O liquido continua a
cair na cobertura da cultura depois de 2,5 segundos para
que o tempo de reagao operacional fisica total seja de
aproximadamente 3,0 segundos.

Para determinar o tempo de Ligagao de um pulverizador,
pressione o interruptor master e mega quanto tempo
transcorre até que vocé ver o produto atingir a cultura.
Para determinar o tempo de Desligamento,desligue o
interruptor master e mega quanto tempo transcorre até
vocé ver o produto parar de fluir.

Como regra geral, um sistema de manuseio de liquido
demora mais para reagir quando ligado do que quando
desligado devido aos diferenciais de presséao do liquido,
portanto, muitas vezes o tempo de ligagao ¢é ligeiramente
maior do que o tempo de desligamento. Lembre-se de
que sua velocidade de avancgo afeta apenas a distancia
percorrida enquanto o atraso de reagdo da maquina
estiver ocorrendo e que a distancia percorrida varia entre
os tempos de ligacao e desligamento e de operador para
operador.

0OU06050,0000E44 -54-09JUN10-1/4
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Swath Control Pro

PC10857WT —UN—07JUN10

SEM SWATH CONTROL — Duas Ferramentas de Fileiras Entrando e Saindo na Cabeceira

A—Fileira 1 C—Atraso do Sistema E—Real: Desligado G—Real: Ligado
B—Fileira 2 D—Interruptor Desligado F—Interruptor Ligado

Atraso do Sistema = Sobreposigdo (A) e Sobreposicao (B) Atraso do Sistema = Sobreposicéo (A) e Sobreposicao (B)

0OUO06050,0000E44 -54-09JUN10-2/4

~
1

.

z
=]
N~
7
=z
i)
A ]
2
&
3
o
o
SWATH CONTROL NORMAL — Duas Ferramentas de Fileiras Entrando e Saindo na Cabeceira

A—Fileira 1 C—Atraso do Sistema E—Swath Control

B—Fileira 2 D—Real: Desligado F—Real: Ligado

g‘ggrsg g:i Sé:(s)t?lr;)a = Sem Sobreposi¢ao (A) e Sem Atraso do Sistema = Sobreposicéo (A) e Sem

posi¢ Sobreposigao (B)
Continua na pagina seguinte 0OUO06050,0000E44 -54-09JUN10-3/4
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Swath Control Pro

7

LIGAGAO EM FILEIRAS — Duas Ferramentas de Fileiras Entrando e Saindo na Cabeceira

A—Fileira 1 C—Atraso do Sistema E—Ligacgao de Fileiras G—Swath Control
B—Fileira 2 D—Atraso das Fileiras F—Real: Desligado H—Real: Ligado

Atraso do Sistema = Sem Sobreposicédo (A) e Sem

L Atraso do Sistema + Atraso das Fileiras = Sem
Sobreposigao (B)

Sobreposicédo (A) e Sem Sobreposigao (B)

PC10857WV —UN—O07JUN10
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Swath Control Pro

Folha de Consulta Rapida de Configuragdes do Swath Control Pro do GS2 — Métrico

Velocidade de Avango Distancia percorrida a uma Distancia percorrida de acordo
Constante Atraso da reacao fisica da maquina | velocidade e um tempo especificos com a atualizagdo do GPS
(km/h) (segundos) (metros) (metros)
3 1 0,83 0,17
3 2 1,67 0,17
3 3 2,50 0,17
3 4 3,33 0,17
3 5 417 0,17
3 10 8,33 0,17
6 1 1,67 0,33
6 2 3,33 0,33
6 3 5,00 0,33
6 4 6,67 0,33
6 5 8,33 0,33
6 10 16,67 0,33
9 1 2,50 0,50
9 2 5,00 0,50
9 3 7,50 0,50
9 4 10,00 0,50
9 5 12,50 0,50
9 10 25,00 0,50
12 1 3,33 0,67
12 2 6,67 0,67
12 3 10,00 0,67
12 4 13,33 0,67
12 5 16,67 0,67
12 10 33,33 0,67
15 1 4,17 0,83
15 2 8,33 0,83
15 3 12,50 0,83
15 4 16,67 0,83
15 5 20,83 0,83
15 10 41,67 0,83
18 1 5,00 1,00
18 2 10,00 1,00
18 3 15,00 1,00
18 4 20,00 1,00
18 5 25,00 1,00
18 10 50,00 1,00
21 1 5,83 1,17
21 2 11,67 1,17
21 3 17,50 1,17
21 4 23,33 1,17
21 5 29,17 1,17
21 10 58,33 1,17
24 1 6,67 1,33
24 2 13,33 1,33
24 3 20,00 1,33
24 4 26,67 1,33
24 5 33,33 1,33
24 10 66,67 1,33
27 1 7,50 1,50

Continua na pagina seguinte
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Swath Control Pro

Velocidade de Avango Distancia percorrida a uma Distancia percorrida de acordo
Constante Atraso da reacgao fisica da maquina | velocidade e um tempo especificos com a atualizagdao do GPS
(km/h) (segundos) (metros) (metros)
27 2 15,00 1,50
27 3 22,50 1,50
27 4 30,00 1,50
27 5 37,50 1,50
27 10 75,00 1,50
30 1 8,33 1,67
30 2 16,67 1,67
30 3 25,00 1,67
30 4 33,33 1,67
30 5 41,67 1,67
30 10 83,33 1,67

0OU06050,0000E45 -54-08SEP09-2/2
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Swath Control Pro

Folha de Consulta Rapida de Configuragées do Swath Control Pro do GS2 — SAE

Velocidade de Avango Distancia percorrida a uma Distancia percorrida de acordo
Constante Atraso da reacao fisica da maquina | velocidade e um tempo especificos com a atualizagdo do GPS

(mph) (segundos) (feet) (inches)
2 1 2.93 7.04
2 2 5.87 7.04
2 3 8.80 7.04
2 4 11.73 7.04
2 5 14.67 7.04
2 10 29.33 7.04
4 1 5.87 14.08
4 2 11.73 14.08
4 3 17.60 14.08
4 4 23.47 14.08
4 5 29.33 14.08
4 10 58.67 14.08
6 1 8.80 21.12
6 2 17.60 21.12
6 3 26.40 21.12
6 4 35.20 21.12
6 5 44.00 21.12
6 10 88.00 21.12
8 1 11.73 28.16
8 2 23.47 28.16
8 3 35.20 28.16
8 4 46.93 28.16
8 5 58.67 28.16
8 10 117.33 28.16
10 1 14.67 35.20
10 2 29.33 35.20
10 3 44.00 35.20
10 4 58.67 35.20
10 5 73.33 35.20
10 10 146.67 35.20
12 1 17.60 42.24
12 2 35.20 42.24
12 3 52.80 42.24
12 4 70.40 42.24
12 5 88.00 42.24
12 10 176.00 42.24
14 1 20.53 49.28
14 2 41.07 49.28
14 3 61.60 49.28
14 4 82.13 49.28
14 5 102.67 49.28
14 10 205.33 49.28
16 1 23.47 56.32
16 2 46.93 56.32
16 3 70.40 56.32
16 4 93.87 56.32
16 5 117.33 56.32
16 10 234.67 56.32
18 1 26.40 63.36

Continua na pagina seguinte
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Swath Control Pro

Velocidade de Avango Distancia percorrida a uma Distancia percorrida de acordo
Constante Atraso da reacgao fisica da maquina | velocidade e um tempo especificos com a atualizagdao do GPS
(mph) (segundos) (feet) (inches)
18 2 52.80 63.36
18 3 79.20 63.36
18 4 105.60 63.36
18 5 132.00 63.36
18 10 264.00 63.36
20 1 29.33 70.40
20 2 58.67 70.40
20 3 88.00 70.40
20 4 117.33 70.40
20 5 146.67 70.40
20 10 293.33 70.40
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Gerenciamento de Dados

Gerenciamento de Dados

Dados e configuragdes podem ser transferidos de e para
dispositivos de armazenamento USB para:

* Fazer backup dos dados.
* Transferir para um software de computador.
* Transferir para outro monitor.

Os seguintes tipos de dados podem ser transferidos entre
0s monitores:

¢ Cliente, Fazenda, Talhdo

* Recursos da Maquina e do Implemento
¢ Linhas de Orientagao

* Limites Internos/Externos

* Mapas de Cobertura
O monitor nao transferira para o Apex:

* Mapas de Prescricao

* Imagens Aéreas

* Imagens de Fundo

* Mapas do Localizador de Variedades

NOTA: O monitor GS2 1800 possui duas portas USB
para fins de redundéncia. Apenas um dispositivo de
armazenamento USB pode ser inserido por vez. As
portas USB servem apenas para transferéncia de
dados e reprogramagao e ndo devem ser usadas
para recarregar dispositivos eletrénicos.

CZ76372,00001C6 -54-050CT10-1/1

Transferéncia de Dados
1. Desligue a Gravagao e pare o veiculo.

2. Insira o dispositivo de armazenamento USB no
monitor. O USB deve ter pelo menos 512 MB de
espaco de armazenamento livre.

NOTA: A porta USB do CommandCenter GS3 esta
localizada no compartimento de armazenamento
do apoio de bracgo.

NOTA: A maioria dos dispositivos USB que se encaixa na
entrada USB funcionara com o monitor. Dispositivos
USB de grande capacidade de armazenamento, por
volta de 30 GB, podem estar formatados para NTSF.
O monitor ndo é compativel com NTSF. Reformate
o dispositivo de armazenamento USB para FAT. Se
a mensagem USB Detectado néao for exibida, tente
outra porta USB ou outro dispositivo USB.

3. A mensagem USB Detectado sera exibida se o
monitor reconhecer o dispositivo USB. Leia e Aceite a
mensagem.

4. Navegue até o aplicativo GreenStar se ele ainda nédo
estiver aberto.

5. Uma tela de Transferéncia de Dados sera exibida no
monitor 1800. Leia e selecione Transf. de Dados.

PC10857JC —UN—13APR09
Botao Menu

PC10857XV —UN—17JUN10

Botdo GreenStar

7z

Botao USB

PC12946 —UN—050CT10

Para o monitor do CommandCenter, selecione
Menu>GreenStar>USB para que a tela de
transferéncia de dados seja exibida.

NOTA: Os aplicativos GreenStar ndo funcionam enquanto
um dispositivo USB estiver inserido e a Gravagdo
precisa estar desligada para transferir dados.

6. Selecione se deseja fazer o Backup dos dados no
dispositivo USB ou Importar dados para o monitor.

CZ76372,00001C7 -54-050CT10-1/2

7. Selecione o botao Avancar.

PC10857JP —UN—13APR09

<

Botao Avangar

CZ76372,00001C7 -54-050CT10-2/2
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Gerenciamento de Dados

Backup de Dados em um dispositivo de
armazenamento USB

1. Selecione ou crie um nome de Perfil para armazenar
os dados. Os perfis que ja estiverem no dispositivo de
armazenamento USB aparecerao na lista.

IMPORTANTE: Se optar por usar um Perfil criado
anteriormente a partir do dispositivo USB, ele
sera excluido e substituido. Este monitor nao
mescla e nem sincroniza dados. Ao utilizar
o mesmo dispositivo de armazenamento
USB em dois ou mais monitores GreenStar,
use perfis separados para cada monitor a
fim de evitar a perda de dados.

2. Marque a caixa se desejar limpar a memaria interna
do monitor apds a transferéncia de dados.

3. Selecione o botao Avancar.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Botdo Avancgar

4. Uma mensagem sera exibida quando a transferéncia
de dados estiver concluida. Aceite e remova o
dispositivo de armazenamento USB.

IMPORTANTE: Remover o dispositivo de
armazenamento USB, desligar o monitor ou
dar a partida no motor antes da exibigao dessa
mensagem pode provocar perda de dados.

0OU06050,00010E6 -54-07JUN10-1/1

Importacao de Dados de um dispositivo de
armazenamento USB

1. Selecione um nome de Perfil para armazenar os
dados. Os perfis que ja estiverem no dispositivo de
armazenamento USB aparecerao na lista.

IMPORTANTE: Todos os dados no monitor serao
excluidos e substituidos pelos dados do Perfil
selecionado no dispositivo USB. Este monitor
nao mescla e nem sincroniza dados.

2. Selecione o botdo Avancar.

3. Uma mensagem sera exibida quando a transferéncia
de dados estiver concluida. Aceite e remova o
dispositivo de armazenamento USB.

PC10857JP —UN—13APR09

&

Botao Avangar

IMPORTANTE: Remover o dispositivo de
armazenamento USB, desligar o monitor ou
dar a partida no motor antes da exibi¢cdo dessa
mensagem pode provocar perda de dados.

0OU06050,00010E7 -54-28APR09-1/1

Visualizagao da Quantidade de Memoéria
Interna Restante

O total de memoéria interna do monitor é de 512 MB e
350 MB estao disponiveis para dados de talhdo e de
configuracdo. Quando ela estiver 90% cheia, sera exibida
uma mensagem de alerta. A quantidade total de memoéria
interna restante pode ser visualizada na pagina Gravagao
em Diagnéstico do GreenStar:

Pagina Principal do GreenStar >> Diagnostico >>
selecione Gravagao (na lista suspensa)

A quantidade de memodria restante é exibida em
Megabytes e também indicada pelo grafico de barras.

PC10857JN —UN—13APR09

8.

Pagina Principal do GreenStar

PC10857JL —UN—13APR09
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Gerenciamento de Dados

Remocao de Dados da Meméria Interna * Apagar Dados Mapa de Cobertura (Pagina Principal

do GreenStar >> Mudanga Rapida de Talhdo >> Apagar

Ha trés métodos para remover dados da memoria interna: Mapas de Cobertura)

* Apagar todos os dados e configuragées durante um
Backup de Dados em um dispositivo de armazenamento
USB (consulte a se¢éo sobre backup de dados).

¢ Apagar Dados Curva Adaptavel (Pagina Principal
do GreenStar >> Mudanga Rapida de Orientagdo >>
Excluir Pista).

Curvas adaptaveis e mapas de Cobertura ocupam um
espaco significativo na memoria. A quantidade de
memoria depende da largura e velocidade do implemento
e de quao reta a maquina € conduzida.

0OU06050,00010E8 -54-080CT09-1/1

Apagamento de Pistas de Orientagio POT0BSTIN —UN—13APROD

Apague (exclua) Pistas de Orientagéo para liberar ﬁ,
memoria no monitor. As Pistas de Orientagdo sao =
apagadas na pagina Configuragéo de Orientagao:

Pagina Principal do GreenStar
Pagina Principal do GreenStar >> Mudanga Rapida de PC10857JJ —UN—13APRO09

Orientagdo >> Excluir Pista

4
1. Selecione o Modo de Rastreio. ”;”

2. Selecione Nome da Pista (dependendo do Modo de Mudanga Répida de Orientagéo
Rastreio). PC10857XK —UN—16JUN10

3. Selecione Excluir Pista.

Excluir Pista

0OU06050,0001210 -54-16JUN10-1/1
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Conexao de Receptores GPS RS232 — Somente Monitor 1800

Configuracao da Porta Serial RS232

Os dispositivos RS232 precisam ser atribuidos a uma
porta serial. Navegue até a pagina Configuragdes de
Porta nas configuragdes do GreenStar. Os dispositivos

conectados e reconhecidos pelo monitor serao exibidos
na lista suspensa. Atribua cada dispositivo a uma porta.
Pagina Principal do GreenStar > Config. > Configura¢des
de Porta

0OU06050,00010F5 -54-12MAY09-1/1

Conexdo de Receptores GPS RS-232

NOTA: O AutoTrac necessita das mensagens do GPS
CAN de um receptor StarFire.

Os receptores GPS nao John Deere que produzem
mensagens padrao NMEA 0183 corretas podem ser
usados para documentagéo e orientagcdo manual em
aplicativos GreenStar. E fundamental que o receptor seja
ajustado para produzir as seguintes mensagens:

* GGA

* GSA

* RMC configurado a 19200 baud (Isso é fixo e nao
ajustavel)

* 8 Bits de Dados

* Nenhuma paridade

® Parada 1

* Nenhum controle de fluxo

* Taxa de saida de 1 ou 5 Hz (Recomendada a operagéo
a 5 Hz. A orientagéo requer 5 Hz).

Sem essas mensagens, o receptor ndo funcionara com o
aplicativo GreenStar.

Ha instrugdes sobre a instalagéo e chicote elétrico
disponiveis para conectar a porta DB9 do receptor
nos pinos corretos do conector do monitor. Consulte
um concessionario John Deere para obter maiores
informacgdes.

0OU06050,0000CE1 -54-21JUL10-1/1
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Deteccao e Resolugao de Problemas e Diagnésticos

Alarmes da Orientagao

Erro de Comunicagéo da SSU

Sem comunicag&o com controlador de diregdo veiculo (SSU). Verifiqgue os codigos de diagndstico do veiculo
e contate seu Concessionario John Deere.

Multiplas SSUs Detectadas

Ha dois Controladores de Diregao (SSU). Desconecte um SSU e desligue e ligue a alimentagao.

N&ao ha ativagao do ATU

. Ligar Previsor de Giro

O ATU néo foi ativado. Digite um cédigo de ativagao abaixo ou desconecte a unidade do ATU para acessar
o aplicativo GreenStar 2 Pro.

Ligue o previsor de giro. Use a caixa de selecédo para desliga-lo

AutoTrac Desativado

O sistema do AutoTrac se desativa quando o operador esta fora do assento por mais de 5 segundos

AutoTrac

E responsabilidade do operador evitar colisdes. Desligue o AutoTrac antes de entrar nas pistas.

AutoTrac Detectado

Sistema de Orientagdo Automatico Detectado. Ativar um sistema de orientagdo em estradas pode causar
perda do controle do veiculo.

Para evitar a morte ou acidentes pessoais graves, desligue o sistema de orientagdo antes de entrar em
estradas.

Software AutoTrac SSU
Incompativel

.Diregéo de Percurso
Desconhecida

O AutoTrac detectou uma versao incompativel de SSU (Controlador de Veiculo). Entre em contacto com
o Concessionario John Deere para obter as Ultimas atualizagdes de software para sua SSU, para poder
operar o Auto Trac.

O Sistema nao pode detectar a diregdo de percurso do veiculo. Selecione a diregao de percurso.

Tempo Limite de Detecgéo do
Operador

O sistema nao detectou nenhuma atividade recente do operador. O AutoTrac sera desacionado em:
XX seg.
Pressione o Interruptor de Retorno do ATU ou reconhega este alarme para evitar o desligamento.

Sem Dados Configuragao!

Nao foi possivel encontrar os dados de configuragédo do aplicativo GreenStar na memoria. O aplicativo
GreenStar nao estara disponivel enquanto os dados de configuragao nao estiverem disponiveis.

Erro de Comunicacéo

Sem comunicagdo com o controlador da diregdo do veiculo. Verifiqgue os codigos de diagndstico do veiculo e
contate seu Concessionario John Deere.

Observagao: E normal a perda da comunicagdo durante a reprogramacéo. Ndo desconecte a alimentagédo
durante reprogramacao.

Processador Movel Detectado

Processador Movel Detectado no Barramento CAN. Aplicativo GreenStar desativado. Remova o processador
movel e ligue/desligue para ativar o aplicativo GreenStar.

Problema de comunicagdo no
GPS

Sem comunicagao do receptor GPS. Verifique as conexdes no receptor GPS e repita a operacao.

Rastreamento Impreciso

O receptor GPS deve ser configurado para emitir relatério com taxa de saida de mensagem de 5Hz. Confirme
as configuragdes do receptor GPS e altere a saida para 5Hz.

Limite Invalido

Um limite invalido foi gravado. Vocé pode continuar gravando ou apagar o limite atual e comegar a gravar
novamente.

Erro de Ativagao

Cddigo de ativagao invalido. Reinsira o codigo de ativagao.

Filtro Invalido

Todos os talhdes que devem ser preenchidos com base nos Tipos de Totais Selecionados ndo foram
preenchidos.

Marcos da Mesma Selegao

Selecionados os Marcos do mesmo nome e modo.

Nome Ja Existe

O nome inserido ja existe nesta lista. Insira um novo nome.

Aproximando-se da Distancia
Maxima

Vocé esta muito longe do talhdo selecionado. Escolha um novo talhdo ou apague seus dados de cobertura
para continuar usando o Swath Control Pro.

Swath Control Pro Desativado

Vocé esta muito longe do talhdo selecionado. Escolha um novo talhdo ou apague os dados de cobertura
para continuar. O Swath Control Pro foi desativado.

Codificagdo do Arquivo
Incompativel com a Linguagem
Selecionada

A linguagem selecionada ndo é compativel com a codificacdo dos dados de configuragdo. Determinados
textos podem aparecer de forma incorreta.

Encontrado Dados da Curva

Esse talhdo tem curvas adaptaveis gravadas anteriormente. Escolha uma das seguintes agdes:

Insira 0 Modo de Repeticdo para orientar por essas curvas gravadas previamente

Continuar gravando Curvas Adaptaveis adicionais (a gravagéo deve estar ativada)

Exclua as Curvas Adaptaveis existentes deste talhdo. Esta opgao excluird permanentemente os dados
da Curva Adaptavel para este talhdo.

Memodria Interna Cheia

A memodria interna estéa cheia.

Insira um dispositivo USB para transferir e remover dados da memoéria interna. Limpar dados de Pista Curva
da Orientagdo também pode liberar espago na memoria.

Alternativamente, selecione ‘A’ para usar a ferramenta de Limpeza de Dados para liberar espago.

USB Detectado

Os dados do GreenStar ndo podem ser transferidos de/para o dispositivo USB.

Verifique se:

A gravagao da cobertura esta interrompida , a gravagao da pista de orientagdo esta interrompida, a gravacéo
de limite esta interrompida e o AutoTrac esta desligado

Remova o dispositivo USB para voltar a usar o aplicativo GreenStar.

Dispos. USB Removido

O dispositivo USB foi removido enquanto os dados estavam sendo transferidos. Os dados podem estar
corrompidos ou incompletos.

Continua na pagina seguinte CZ76372,00001D6 -54-120CT10-1/3
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Detecgdo e Resolugédo de Problemas e Diagndsticos

Transf. Dados em Andamento

Transferéncia de dados em andamento. Nao remova o dispositivo USB.

Transferéncia de Dados
Incompleta

O sistema foi desligado antes da transferéncia de dados ser concluida. Verifique todos os dados.

Receptor StarFire Detectado

Foi detectado um novo receptor StarFire. Va para o aplicativo StarFire e calibre o receptor.

Problema de comunicagdo no
GPS

Problema de comunicagao no
GPS

Sem comunicagao do receptor GPS. Verifique a conexdo no receptor GPS e repita a operagao.

[ sem posicao disponivel do GPS. Verifique se o receptor GPS tem uma ampla vista do céu.

Problema de comunicagdo no
GPS

Sem correcao diferencial GPS disponivel. Verifique se o receptor GPS tem uma ampla vista do céu.

Problema de comunicagéo no
GPS

GPS 2D em uso. Verifique se o receptor GPS tem uma ampla vista do céu.

Memodria da Pista Curva Cheia

A memodria interna disponivel para Pista Curva esta cheia. Os dados devem ser apagados para continuar a
operacéo Pista Curva. Apagar dados de pista curva do sistema

AutoTrac Desativado

A licenca SF1 do AutoTrac ndo pode operar com o software StarFire atual. Atualize o Software StarFire p/
operar o AutoTrac.

AutoTrac Desativado

A licenca SF1 AutoTrac ndo pode operar com as corregdes SF2 ligadas. Desligue as corregéo SF2 para
acionar o AutoTrac.

Problema com a Licenga

Nao hé licenga disponivel para o modo de rastreio selecionado. Foi selecionado o modo de rastreio anterior.

Nome duplicado

Nome ja existente. Selecione outro nome.

Registro de Rastreio de Curva

Registro de Pista Curva em execugdo. N&o é possivel executar a operacéo até que o registro seja desativado.

Memodria da Pista Curva Baixa

A memodria interna disponivel para Pista Curva esta quase cheia. Limpar dados de pista curva.

Curva AB Muito Longe

O veiculo deve estar a 1/4 de milha (400 m) da curva AB gravada para gerar o caminho.

Problema de Definigao do Circulo

Ocorreu um erro interno durante a definicdo do Circulo. Redefina o circulo.

Problema de Definigao do Circulo

A comunicagdo com o receptor GPS foi perdida durante a ultima definigdo de circulo. Redefina o circulo
assim que a comunicagao tiver sido restabelecida.

Problema de Defini¢cdo do Circulo

O ponto central esta muito distante. Selecione outro ponto central.

Problema de Definigao do Circulo

A distancia do veiculo até o ponto central € maior do que 1 milha. Selecione outro ponto central ou controle
outro veiculo.

Problema de Definicdo da Linha
A-B

Ocorreu um erro interno durante a definicdo da Linha A-B. Redefinir linha A-B.

Problema de Definigdo da Linha
A-B

O tempo limite foi ultrapassado durante a definicdo da Linha A-B. Redefinir linha A-B.

Problema de Definigdo da Linha
A-B

Os pontos A e B da linha AB estdo muito proximos. Deve haver ao menos 10 ft (3 m) entre os pontos A
e B. Execute a operagdo novamente.

Coordenada do GPS Invalida

A entrada é invalida. Insira um valor entre -90,0 e 90,0 para a Latitude e entre -180,0 e 180,0 para a Longitude.

Perda do GPS na Gravagao do
Limite

GPS perdido na gravagéo do limite. O registro de pontos continuard quando o sinal do GPS voltar. Isso
pode resultar em um limite impreciso.

Processando dados

Processando dados. Aguarde...

Memodria Interna Cheia

A memodria interna estad quase cheia.

Insira um dispositivo USB para transferir e remover dados da memoria interna. Limpar dados de Pista Curva
da Orientagdo também pode liberar espago na memoria.

Alternativamente, selecione 'A’ para usar a ferramenta de Limpeza de Dados para liberar espaco.

Sem memoéria

Sem memoria disponivel para Pista Curva. Descarregue dados para a unidade USB ou libere espaco na
memoria.

Sem memoria

Sem memoria disponivel para Pista Reta. Descarregue dados para a unidade USB ou libere espago na
memoria

Sem memoéria

Sem meméria disponivel para Pista Circular. Descarregue dados para a unidade USB ou libere espago
na memoria

Pouca Memodria

Zerar Todos Totais

Pouca memoria disponivel para Pista Curva. Descarregue dados para a unidade USB ou libere espago

na memoria

Vocé decidiu zerar todos os totais do filtro selecionado.

Erro de Prescrigao

O controlador ndo esta configurado para aceitar prescrigées.

Erro de Prescrigao

O controlador esta configurado para aceitar prescrigdes. Nenhuma prescri¢gdo de controlador foi selecionada.

Erro de Prescrigcao

A taxa de prescrigédo esta fora da faixa de controle.

Unidade do Controlador de Erro
de Medicao

O controlador somente funcionara quando usar unidades do sistema métrico.

Unidade do Controlador de Erro
de Medigao

O controlador somente funcionara quando usar unidades inglesas (sistema norte-americano).
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Unidade do Controlador de Erro | O controlador somente funcionara quando usar unidades do sistema métrico ou inglesas (US).
de Medigéo

Alerta de Prescricdo Esta sendo aplicada no momento uma taxa de prescrigédo fora do talhdo.

[ Alerta de Prescrigao Ocorreu uma perda de sinal GPS. Esta sendo aplicada no momento uma taxa de prescrigdo de perda do GPS.
Alerta de Prescricao O controlador n&o suporta a prescricdo selecionada.
Novo Implemento Detectado Um novo implemento que requer uma tarefa de documentacgéo diferente foi detectado. Abra o assistente

de config. novamente para usar a documentagéo.

Erro de Operagéo do Controlador | Operagdo invélida selecionada para o controlador.

Documentagéo do Implemento O sistema ndo suporta documentagao para multiplas operagdes de implemento. A documentagdo pode

Nao Suportada ser executada para uma Unica tarefa.

Implemento ndo Suportado O implemento atual ndo suporta o Swath Control Pro

Operag&o n&o Suportada O Software SprayStar atual NAO suporta as Segdes do Swath Control Pro. Entre em contato com o
concessionario John Deere local para obter as atualizagées mais recentes do software SprayStar.

Mapa de Cobertura do Talhdo A memoria do mapa de cobertura estd quase cheia. Quando a memodria estiver totalmente cheia, a cobertura

Quase Cheio. n&o serd mais gravada. Para gravar uma nova cobertura, execute um dos procedimentos a seguir o mais

breve possivel:

Para salvar a cobertura deste talhdo, pause a gravagao e mude para um novo talhdo (Recomendado).
Para continuar com as linhas de orientagdo e/ou limites atuais, exclua a cobertura pressionando o botao
"Apagar Mapa do Talhdo Atual" abaixo.

Mapa de Cobertura do Talhdo A memoria do mapa de cobertura esta cheia. A cobertura ndo sera mais gravada. Para gravar uma nova
Cheio cobertura, execute um dos procedimentos a seguir:

Para salvar a cobertura deste talhdo, pause a gravagdo e mude para um novo talhdo (Recomendado).
Para continuar com as linhas de orientagdo e/ou limites atuais, exclua a cobertura pressionando o botéo
"Apagar Mapa do Talhdo Atual" abaixo.

Perda de Preciséo Vocé gravou um ponto de GPS distante mais de 20 milhas. A precisao da cobertura diminuira. Apague seu
mapa de cobertura, crie um novo talhdo ou mude para um outro talhdo para restaurar a precisao.

Perda de Preciséo Vocé esta distante mais de 20 miles da sua pista de orientagao selecionada. A precisdo da orientacdo
diminuira. Crie uma nova pista de orientagdo ou mude para uma outra pista para restaurar a precisao.

Perda de Preciséo Vocé gravou um ponto de GPS distante mais de 20 milhas. A precisdo da cobertura e da orientagdo diminuira.
Crie um novo talhdo ou mude para um outro talhdo para restaurar a preciséo.

Gravagéo de Cobertura A gravagédo de cobertura esta desativada durante as transferéncias de dados

Desativada

USB Detectado O aplicativo GreenStar é desativado quando ha um dispositivo USB.

Para voltar a usar o aplicativo GreenStar, remova o dispositivo USB.
Para transferir dados do GreenStar para/do dispositivo USB, pressione o botédo "Transfer Data" (Transferéncia
de Dados).

[ Na&o & Possivel Fazer Backup do | Nao ha espaco suficiente no dispositivo USB para fazer backup de dados. Exclua os dados do dispositivo
Arquivo USB ou insira outro dispositivo.

CZ76372,00001D6 -54-120CT10-3/3

PC8663 —UN—O05AUG05

Centro de Mensagens

O Centro de Mensagens é utilizado para acessar

informacdes de diagndstico detalhadas e para iniciar

manualmente sessdes de reprogramagédo. O Centro

de Mensagens também pode exibir informagbes de PCB655 —UN—05AUGOS
diagnostico detalhadas como Informagdes da Unidade de
Controle e Informagdes do Barramento CAN utilizadas
pelo seu Concessionario John Deere™ para a detecgéo e
resolugéo avangadas de problemas. Message

As Teclas Programaveis s&o listadas a seguir: Center

Botdo MENU

* A-Pagina de Reprogramagéo do Centro de Mensagens
¢ B-Transferir Arquivos de Depuragao

* C-Mensagens

¢ D-Enderecos de Diagndstico

* E-Cddigos de Falhas
= : A tela do Centro de Mensagens pode ser acessada
: g—_llr;ff%rrrrnnzgaé% %‘% Lér;lgrgsneegfoControle selecionando o botédo MENU, em seguida, o botao
¢ CENTRO DE MENSAGENS (Com Icone de Informagdes).
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Botdo INFORMACOES DO BARRAMENTO
O Centro de Mensagens exibira todos os alarmes,
mensagens de alerta e icones ativos.
OU06050,0002327 -54-19JUL10-2/7
icones do centro de Mensagens PC8582 —UN—01NOV05 PC8648 —UN—01NOV05

Esses icones sdo usados em todo o Centro de
Mensagens.

\\

/4

CANCELAR

PC8649 —UN—O01NOV05

APAGA

PC8650 —UN—O01NOV05

o

4

ENTRAR

PC8651 —UN—O01NOV05

VA PARA

PC8652 —UN—O01NOV05

h 4

a

PROXIMA CALIBRACAO
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O botdo COMPONENTES E VERSOES DE SOFTWARE ~ PC8663 —UN—05AUG05
permite que os usuarios visualizem todos os componentes

na rede e as versdes de software carregadas neles.

Pode-se usar também o botao do dispositivo de

reprogramacao para reprogramar um controlador

especifico se necessario. PC8655 —UN—05AUG05

Botdo MENU

Message
Center

Botdo CENTRO DE MENSAGENS (Com Icone de Informagées)

PC8665 —UN—05AUG05

Botdo COMPONENTES E VERSOES DE SOFTWARE

0OU06050,0002327 -54-19JUL10-4/7

Enderegos de Diagnéstico PC8663 —UN—05AUG05

NOTA: Os enderegos de diagnéstico estédo disponiveis
para acessar informagées de diagnostico
especificas. Essas informagbes podem auxiliar -
o Concessionario John Deere no diagnéstico Botéo MENU

B PC8655 —UN—05AUG05
dos problemas. Diferentes controladores de
dispositivo podem ser selecionados a partir da
caixa suspensa, conforme exibido.

Message

Selecione o botdo ENDERECOS DE DIAGNOSTICO. Center

O numero de dispositivos disponivel dependera da
configuragdo da maquina. A lista de enderegos pode ser
percorrida para cima e para baixo com o botéo rotativo.

Selecionar um enderego exibira os dados daquele Botso CENTRO DE MENSAGENS (Com Icone de Informagées)
endereco. PC8668 —UN—05AUGO5

Botdo ENDERECOS DE DIAGNOSTICO

Continua na pagina seguinte 0OU06050,0002327 -54-19JUL10-5/7

100-5

113010

PN=89




Detecgdo e Resolugédo de Problemas e Diagndsticos

PC8663 —UN—05AUG05

Cédigos de Falhas

Selecione o botdo CODIGOS DE FALHAS e aparecera
uma lista de controladores e os controladores com os
codigos de diagndstico serao indicados.

Botédo MENU
PC8655 —UN—05AUG05
Os controladores individuais podem ser acessados
navegando com o bot&o rotativo e pressionando o botéo
ENTRAR para visualizar os cddigos do controlador em Message
questao. Center

Os codigos de todos os controladores também podem Botéo CENTRO DE MENSAGENS (Com 1 T B
ser exibidos selecionando o botdo EXIBIR TUDO com B YN A (Com Icone de Informagoes)

o botao rotativo e pressionando o botdo ENTRAR. Os
codigos podem ser retransmitidos a um concessionario m
John Deere para auxiliar no diagnéstico de problemas
da maquina. . \

Botdo CODIGOS DE FALHAS

Continua na pagina seguinte 0OU06050,0002327 -54-19JUL10-6/7
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Informagdes do Dispositivo e Status do Barramento PC8663 —UN—05AUG05

Quando o botdo INFORMACOES DO DISPOSITIVO é
selecionado, os controladores que se comunicam no
sistema de comunicagédo do Barramento CAN serdo

indicados. O contador de mensagens indica a quantidade .~ = Botdo MENU
de comunicagdes do controlador. Quando o botéao e
STATUS DO BARRAMENTO ¢ selecionado, o status de
varias redes de comunicacgao ¢ indicado.
Message
Center

Botdo CENTRO DE MENSAGENS (Com Icone de Informagées)
PC8670 —UN—05AUG05

Botdo INFORMACOES DA UNIDADE DE CONTROLE ELETRONICO
PC8671 —UN—05AUG05

L A4
® o

Botdo INFORMACOES DO BARRAMENTO

0U06050,0002327 -54-19JUL10-7/7

1007 o]



Detecgdo e Resolugédo de Problemas e Diagndsticos

Reprogramacgao dos Cédigos de Erro

Numero do
Erro Significado O que Fazer
A reprogramacgédo nado pode criar um diretério no sistema de arquivo interno. O usuario deve tentar
8 Erro ao criar diretério novamente, mas a sessao pode falhar novamente.
Arquivo de atualizagéo Verifique se todos os arquivos atualizados foram salvos corretamente na unidade USB (todos os
12 faltando arquivos listados no ManifestFile.sdm devem estar na unidade nos seus caminhos adequados).
A reprogramacgéo ndo pode ler um dos arquivos atualizados. Verifique se os arquivos foram
14 Erro ao ler arquivo corrompidos quando foram salvos na unidade USB.
A reprogramagao néo pode gravar um dos arquivos atualizados na memoria flash interna. Problema
16 Erro ao gravar arquivo de limpeza do sistema de arquivos, reinicialize o monitor e tente novamente.
A reprogramacéo recebeu um descritor de arquivo invalido; verifique a validade da unidade USB
37 Manuseio do arquivo invalido | para certificar-se de que ela seja compativel com a imagem original.
A reprogramacéo calculou uma soma de verificagdo ndo compativel com a soma esperada.
44 Checksum falhou Verifique se todos os arquivos coincidem com a imagem original.
Arquivo de controlador A reprogramacéo analisou um arquivo para um controlador PF invalido. Verifique se todos os
45 invalido arquivos coincidem com a imagem original.
O cliente esta usando a versao de revisdo do hardware incorreta como imagem de reprogramagao
47 Hardware incompativel para o monitor. Certifique-se de que tem a imagem correta para o hardware do monitor.
Arquivo de atualizagédo O arquivo de reprogramacgéo ManifestFile.sdm foi corrompido. Certifique-se de que o arquivo
48 invalido coincide com a imagem original.
O usuario removeu a unidade USB durante a sesséo de reprogramacgdo. Repita o processo de
51 Interrompido pelo usuario | reprogramacédo com a unidade inserida durante toda a sesséo.
Falha ao apagar flash Um controlador PF ndo apaga a meméria flash.
55 do controlador
Um controlador PF recebeu um registro sem dois pontos. O cliente pode tentar reprogramar o
56 Falta virgula na mensagem | controlador novamente no caso de um erro do barramento.
Um controlador PF recebeu um registro muito longo. O cliente pode tentar reprogramar o controlador
57 Registro muito longo novamente no caso de um erro do barramento.
Um controlador PF recebeu um registro sem o comprimento esperado. O cliente pode tentar
58 Tamanho de registro invalido | reprogramar o controlador novamente no caso de um erro do barramento.

Um controlador PF recebeu um registro fora da sequéncia esperada. O cliente pode tentar

59 Erro de sequéncia reprogramar o controlador novamente no caso de um erro do barramento.

Controlador recebeu Um controlador PF recebeu um registro com enderego invélido. O cliente pode tentar reprogramar o
60 enderegos impares controlador novamente no caso de um erro do barramento.

Um controlador PF deixou de responder ao monitor durante a sesséo de reprogramacéo. Verifique a

Tempo vencido do conexao com o controlador, pode ser necessario desligar/ligar. Se a comunicagao for retomada,

61 controlador repita a sessdo de reprogramagao.
Problema de reprogramagéao | Houve um erro ao tentar reprogramar a imagem da aplicagéo de reinicializagdo do NOR flash.
62 do NOR flash
Resposta de controlador | Um controlador PF retornou uma resposta que o monitor ndo sabia interpretar.

63 desconhecida

Falha na sesséo de Notificagdo genérica de que alguma parte da sessdo de reprogramacéo falhou. Outro erro sera
81 reprogramagao relatado além deste para indicar o modo de falha especifico.
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Telas de Alarme

SPN.FMI Modo de Falha Aplicavel Solugdes Recomendadas
O nivel da tenséo da alimentagéo chaveada é maior do que a nominal. Desligue a
Tens&o de Alimentagdo Chaveada chave de ignicéo e ligue-a novamente. Se esse cddigo de diagndstico aparecer
158.3 . o L ) = A
VTI Muito Alta novamente, verifique a fiagdo da alimentagdo. Contate seu concessionario John
Deere.
Tens&o de Alimentacio Chaveada A tensédo da alimentagdo chaveada esté abaixo da nominal. Desligue a chave de
158.4 . . ¢ ignicdo e ligue-a novamente. Se esse codigo de diagnostico aparecer novamente,
VTI Muito Baixa P . I
verifique a bateria. Contate seu concessionario John Deere.
= . = = O nivel da tenséo da alimentagdo da bateria € maior do que a nominal. Desligue e
Tensdo de Alimentagdo Nao ] . P : s o
168.3 Chaveada Muito Alta religue o monitor. Se esse cédigo de diagndstico aparecer novamente, verifique a
fiagdo. Contate seu concessionario John Deere.
= . = = O nivel de tensdo da bateria € menor do que a tensao nominal. Desligue e religue o
168.4 Tenséo de Allmenta_gao Néo monitor. Se esse cddigo de diagndstico aparecer novamente, verifique a energia da
Chaveada Muito Baixa ) r L
bateria e recarregue-a conforme necessario. Contate seu concessionario John Deere.
60912 Controlador N° 2 Foi det_ecta~da uma condigdo de |nd|spor!|bll|'dgde permanente do canal nas linhas de
comunicagdo SPI. Contate seu concessionario John Deere.
1386 Temperatura da Unidade do monitor | A luz de fundo do LCD néo foi desligada quando a temperatura estava acima do limite
Muito Alta mais alto. Contate seu concessionario John Deere.
1386.1 Temperatura da Unidade do monitor | A luz de fundo do LCD néo foi desligada quando a temperatura estava abaixo do
' Muito Baixa limite mais baixo. Contate seu concessionario John Deere.
. A mensagem de pulsagao do PDU foi perdida por mais de 60 segundos. Verifique a
2040.9 Enderego de Origem 40 conexdo novamente. Contate seu concessionario John Deere.
A alimentagdo da tensao regulada de 5,0 V esta fora da faixa. Clique em Cancelar se
3597.2 Tensao de 5,0 V Regulada Anormal isso ocorrer ocasionalmente. Se ocorrer continuamente, contate seu Concessionario
John Deere.
A alimentacéo da tensdo regulada de 1,5 V esta fora da faixa. Clique em Cancelar se
3598.2 Tenséo de 1,5 V Regulada Anormal isso ocorrer ocasionalmente. Se ocorrer continuamente, contate seu Concessionario
John Deere.
A alimentagdo da tensao regulada de 3,3 V esta fora da faixa. Clique em Cancelar se
3599.2 Tens&o de 3,3 V Regulada Anormal | isso ocorrer ocasionalmente. Se ocorrer continuamente, contate seu Concessionario
John Deere.
521780.12 Rede USB Foi dete'ctaQa} uma condig¢do de sobrecorrente no circuito USB. Contate seu
concessionario John Deere.
523310.12 Falha de Leitura/Gravagéo da Falha ao ler/gravar de/para o NOR flash. Consulte seu concessionario John Deere
’ Meméria Nao Volatil ) )
A tensao da linha CCD_ALTA da rede CCD esta acima da tensao nominal. Desligue
523771.3 Tens&o da Linha CCD+ Muito Alta e religue o monitor. Se esse codigo de diagnéstico aparecer novamente, verifique
o chicote elétrico.
O nivel de tensdo da linha CCD_ALTA da rede CCD estéa abaixo da tensdo nominal.
523771.3 Tenséo da Linha CCD+ Muito Baixa | Desligue e religue o monitor. Se esse cadigo de diagnostico aparecer novamente,
verifique a bateria e o chicote elétrico.
A tenséo da linha CCD_Baixa da rede CCD esta acima da tens&o nominal. Desligue
523772.4 Tens&o da Linha CCD- Muito Alta e religue o monitor. Se esse cddigo de diagndstico aparecer novamente, verifique
o chicote elétrico.
O nivel de tensdo da linha CCD_Baixa da rede CCD esta abaixo da tensdo nominal.
523772.4 Tensé&o da Linha CCD- Muito Baixa Desligue e religue o monitor. Se esse cddigo de diagnéstico aparecer novamente,
verifique a bateria e o chicote elétrico.
= . . A tenséo da linha CAN_ALTO do Barramento do Veiculo (Barramento do Trator) esta
Tens&o da Linha CAN+ do Veiculo . . ] h . o h e
523773.3 Muito Alta acima da nominal. Desligue e religue o monitor. Se esse cédigo de diagndstico
aparecer novamente, verifique o chicote elétrico.
Tens&o da Linha CAN+ do Veiculo O nivel da tens&o da linha CAN_ALTO do Barramento CAN do Veiculo (Barramento
523773.4 . . CAN do Trator) esta abaixo da nominal. Desligue e religue o monitor. Se esse codigo
Muito Baixa ! P I f ] s
de diagnostico aparecer novamente, verifique a bateria e o chicote elétrico.
Tensso da Linha CAN- do Veiculo A te'nsé_o da linha C_:AN_BAI)_(O do Barramento dc_) Veiculo (Barr:’:lrr)ento dq Tratpr)_
523774.3 Muito Alta esta acima da nominal. Desligue e religue o monitor. Se esse cadigo de diagndstico
aparecer novamente, verifique a fiagao.
Tens&o da Linha CAN- do Veiculo O nivel da tensdo da linha CAN_BAIXO do Barramento CAN do Veiculo (Barramento
523774.4 h ] CAN do Trator) esta abaixo da nominal. Desligue e religue o monitor. Se esse codigo
Muito Baixa . P i f } o
de diagnodstico aparecer novamente, verifique a bateria e o chicote elétrico.
524050.12 Defeito no Relégio de Tempo Real Defeito no Reldgio de Tempo Real Ele pode ser causado por danos no chip do RTC

ou se ndo houver energia aplicada ao chip.

Continua na pagina seguinte
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= . A tensao da linha CAN_ALTO do Barramento do Implemento esta acima da nominal.
Tensao da Linha CAN+ do Implemento B ] . ol h P
524215.3 Muito Alta Desligue e religue o monitor. Se esse cédigo de diagndstico aparecer novamente,
verifique o chicote elétrico.
Tens&o da Linha CAN+ do Implemento A tensao da linha CAN_ALTO do Barramento do Implemento esta abaixo de 0,5 V.
524215.4 Muito Baixa P Ligue e desligue o monitor. Se esse codigo de diagnéstico aparecer novamente,
verifique a energia da bateria e recarregue a bateria conforme necessario.
Tens&o da Linha CAN+ do Implemento A ter)sao da Ilpha CAN_ALTO do Barramepto do Ir_npler"ne‘nto esta acima da nominal.
524217.3 Muito Alta Desligue e religue o monitor. Se esse cédigo de diagndstico aparecer novamente,
verifique a fiag&o.
= . A tensdo da linha CAN_BAIXO do Barramento do Implemento esta abaixo da nominal.
Tensao da Linha CAN+ do Implemento ) ] . . . o
524217.4 Muito Baixa Desligue e religue o monitor. Se esse cddigo de diagndstico aparecer novamente,
verifique a energia da bateria e recarregue a bateria conforme necessario.

CZ76372,00001D7 -54-110CT10-2/2

Alarmes do Controlador de Tarefa

Alarme, Controlador de Tarefa, Erro de Configuragéo do
Dispositivo. O bloco de configuragédo do dispositivo do
implemento conectado nao é valido. O erro a seguir

foi detectado: Cddigo do Fabricante:, Grupo Industrial:,
Numero da Identidade:, Classe do Dispositivo:, Cédigo de
Erro ISO:, ID do Objeto com Defeito:

Esta tela de alarme sera exibida sempre que for detectado
um erro na Descri¢ado da Configuragdo do Dispositivo
recebida do implemento ISO. Contate seu concessionario
John Deere ou o fabricante do implemento.

detected:

Task Controller

Device Configuration Error

The device configuration block of the connected
Impiement IsN't valld. The following error vwas

ManuFacturer Code 0 |Devioce Class o
[Industry Group O IS0 Error Code ol
[1dentity Mumber O |[Faulty Object 1D o i

PC9745 —UN—24SEP09

Erro de Configuragéo do Dispositivo

0OU06050,0000CF8 -54-130CT09-1/6

Alarme, Controlador de Tarefa, Muitos Implementos
Conectados. O Controlador de Tarefa detectou mais de
um implemento ISO suportado. Selecione o implemento
desejado abaixo.

Esta tela de alarme sera exibida sempre que a unidade
do Controlador de Tarefa ISO detectar mais de um
implemento ISO compativel no ISOBUS. A lista suspensa
contera todos os implementos ISO encontrados e que
podem ser usados para fins de documentagédo. Cada
implemento ISO é listado no seguinte formato: 10
caracteres do nome do fabricante + 10 caracteres do
tipo do implemento + endereco da rede ISO no formato
hexadecimal.

Exemplo: Pulverizador John Deere com Enderecgo de
Rede ISO 0x81: John Deere-Pulverizad-81x

Continua na pagina seguinte

The Task Controller has detected more then one
D supported IS0 Implement, Please select the decired
L implement below,

Task Controller

Too many implements
connected

il
-

PC9746 —UN—24SEP09

-

Muitos Implementos Conectados

0OUO06050,0000CF8 -54-130CT09-2/6
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Detecgdo e Resolugéo de Problemas e Diagndsticos

Alarme, Controlador de Tarefa, Configuracao Invalida
do Implemento. O Controlador de Tarefa detectou uma
configuragao eletrénica ndo suportada no implemento.
Ela sera ignorada para esta operacao.

Esta tela de alarme sera exibida sempre que for detectado
um implemento ISO com controladores membros. O
controlador de Tarefa John Deere suporta apenas
implementos ISO com um controlador master e sem
controladores membros.

The Task Controller detected an unsupported
| eleatronios configuration on this implement. It will be
| lanered for this eperation.

Task Controller

Invalid Implement
configuration

PC9747 —UN—24SEP09

Configuragéo Invélida do Implemento

0UO06050,0000CF8 -54-130CT09-3/6

Alarme, Controlador de Tarefa, Configuragéo Invalida do
Sistema. O Controlador de Tarefa John Deere detectou
um outro controlador de tarefa conflitante no sistema.
Desconecte o outro dispositivo para continuar a operar.

Esta tela de alarme sera exibida sempre que outro
Controlador de Tarefa ISO for encontrado no ISOBUS.

A desconexao de outros Controladores de Tarefa é
necessaria porque um implemento ISO sé pode trabalhar
com um Controlador de Tarefa, que na maioria dos casos
€ o primeiro. Quando esta tela de alarme é exibida,

o Controlador de Tarefa John Deere ndo € o primeiro

e nao pode usar os implementos ISO para fins de
documentacgao.

Continua na pagina seguinte

Task Controller

Invalid System
configuration

The John Deere Task Controller detected an other
conflicting Task Controller in the system. Disconnect

the other devices for further operation. |

PC9748 —UN—24SEP09

Configuragdo Invélida do Sistema
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Detecgdo e Resolugédo de Problemas e Diagndsticos

Alarme, Controlador de Tarefa, Configuracao Invalida

do Implemento. O tipo de implemento conectado nao é
suportado por esta versao do Controlador de Tarefa John
Deere. Desconecte o implemento nao suportado para
continuar a operar.

Esta tela de alarme sera exibida sempre que for detectado
um implemento ISO que n&o seja do tipo do pulverizador
ou dosador de semente/plantadeira. Todos os outros
tipos de implementos ISO s&o ignorados pelo Controlador
de Tarefa John Deere e ndo podem ser usados para fins
de documentacao.

i The type of implement connected isn't supported by
i this version ofthe John Deere Task Controller.

i Disconnect the not supported implement for further
| operation.

Task Controller

Invalid Implement
configuration

PC9749 —UN—24SEP09

Configuragédo Invélida do Implemento

0OUO06050,0000CF8 -54-130CT09-5/6

Controlador de Tarefa, Configuragdo do implemento
conectado nao compativel. A configuragdo do implemento
conectado ndo é compativel para fins de documentagao
porque as informagdes a seguir ndo estao disponiveis:

Esta tela de alarme sera exibida sempre que for detectado
um implemento ndo compativel com o Field Doc, pois
algumas informagdes ausentes do implemento ISO s&o
necessarias para a configuragéo automatica do Field Doc
para fins de documentacao. As informagbes ausentes
sdo exibidas na caixa de mensagens da tela de alarme.
Contate seu concessionario John Deere ou o fabricante
do implemento.

.Configuration of connected

: The configuration of the connected implement isn’t i
| eempatible for doocumentation purposes, beocause the |

Task Controller

Implement not compatible

following information aren’t available:

|Yndefined error

PC9750 —UN—24SEP09

Configuracao do Implemento Conectado Nao Compativel
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Detecgdo e Resolugéo de Problemas e Diagndsticos

Enderegos de Diagnéstico

Botdo CENTRO DE MENSAGENS > botdo ENDERECOS ~ PC8655 —UN—05AUG0S

DIAGNOSTICO > caixa suspensa DISPOSIT. > "VT;

Implemento 001"

Message
Center

Botdo CENTRO DE MENSAGENS

PC8668 —UN—05AUG05

Botdo ENDERECOS DE DIAGNOSTICO

Numero do Endereco

Nome do Enderego

008

Tens&o da Alimentagdo Ndo Chaveada

009 Tensédo da Alimentagédo Chaveada

010 Temperatura Interna da Unidade

011 CAN do Veiculo - Status do Barramento
012 CAN do Veiculo - Tensdo do CAN ALTO
013 CAN do Veiculo - Tensdo do CAN BAIXO
015 CAN do Implemento - Status do Barramento
016 CAN do Implemento - Tensdo do CAN ALTO
017 CAN do Implemento - Tensdo do CAN BAIXO
018 Contagem do Desgaste do Flash

019 Horas de Operagao

020 Tens&o da Alimentagéo Regulada de 1,5V
021 Tensdo da Alimentagdo Regulada de 3,3 V
022 Tens&o da Alimentagdo Regulada de 5,0 V
023 Status da Entrada do Radar

024 Status do Interruptor do Implemento

025 Tensédo de Entrada Analdgica Externa

026 Status da Unidade do Compact Flash

028 Barramento CCD - Status do Barramento
029 Barramento CCD - Tensé&o Positiva

030 Barramento CCD - Tens&o Negativa

031 Status da Chave Chanfrada

032 Relégio de Tempo Real (RTC)

033 Tempo Maximo de Hibernagéo

038 Sincronizagao do Brilho

039 Luminancia de Dia

040 Taxa de Equilibrio da Luminancia de Dia
041 Luminancia de Noite

042 Taxa de Equilibrio da Luminancia de Noite
043 Volume do Alto-Falante Interno

044 Exemplo de Fungéo ISO do Monitor

045 Configuragées - Cédigo do Pais

046 Configuragées - Cédigo do Idioma

Continua na pagina seguinte
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Detecgdo e Resolugédo de Problemas e Diagndsticos

Numero do Endereco

Nome do Enderego

047

Configuracdes - Formato Numérico

048 Configuragdes - Formato de Data

049 Configuragées - Formato de Hora

050 Configuragées - Unidades de Distancia

051 Configuragdes - Unidades de Area

052 Configuragées - Unidades de Volume

053 Configuragées - Unidades de Massa

054 Configuragées - Unidades de Temperatura

055 Configuragdes - Unidades de Pressao

056 Configuragdes - Unidades de Forca

057 Configuragées - Sincronizagédo do Horario do GPS

058 Configuragées - Data Atual

059 Configuragdes - Hora Atual

060 Constante de Calibragdo do Radar

062 Senha do Access Manager (somente CommandCenter)

227 Numero da Pega do Programa do Bloco de Inicializagédo (Software)
228 Numero da Versdo do Programa do Bloco de Inicializagédo (Software)
231 Numero de Peca do Pacote de Servigos da Placa (Software)
232 Numero da Versao do Pacote de Servicos da Placa (Software)
233 Numero de Pega do Terminal Visual (Software)

234 Numero da Versao do Terminal Visual (Software)

235 Numero de Pega do Dispositivo (Hardware)

236 Numero de Série do Dispositivo (Hardware)

247 Numero do Modelo do Veiculo Atual

248 Numero de Série do Veiculo Atual

249 Numero de Modelo Original do Veiculo

250 Numero de Série Original do Veiculo

CZ76372,00001C8 -54-050CT10-2/2
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Detecgdo e Resolugéo de Problemas e Diagndsticos

Caixas Pop-Up de Coddigo de
Falhas—Software Principal da Plataforma

CONDIGAO DE FALHA DESCRIGAO DA FALHA TEXTO DO ALARME

Sobrecarga de comunicagéo interna do Barramento | Sobrecarga de comunicagéo do Barramento CAN. Reinicialize o monitor ou desligue-o

CAN. e ligue novamente.

Quando um agrupamento de objetos do implemento | Ha um problema técnico impedindo a operagdo adequada do monitor com o seguinte

é rejeitado pelo VT implemento. Contate o fabricante do implemento com essas informagdes:

Uma unidade USB valida contendo dados de Os dados de configuragédo da unidade USB s&o invalidos. Salve novamente os dados de
configuragdo corrompidos esta inserida. configuragdo do seu computador na unidade.

Uma unidade USB valida contendo dados de
configuragdo corrompidos esta inserida e ndo pode | Os dados de configuragdo na unidade USB ndo podem ser lidos pelo monitor. Atualize o
ser lida por esta versédo do software do monitor. software do monitor.

Uma unidade USB que nado pode ser usada pelo
monitor foi inserida A unidade USB nao é compativel com o monitor. Use uma outra unidade.

Se o usuario estiver no meio da configuragcdo de uma
nova operagao e ela mudar para a pagina inicial, os
aplicativos da pagina inicial seriam desabilitados. Da
mesma forma, se o usudrio estivesse alterando o
status de um servigo, os aplicativos da pagina inicial

seriam desabilitados. Nos dois casos néo ha erro Ha um alarme ou um pop-up no aplicativo do GreenStar 2 que requer sua atengéo.
Unidade USB 90% Cheia Descarregue e limpe a unidade USB ou insira uma nova unidade em breve.
Unidade USB Cheia Descarregue e limpe a unidade USB ou insira uma nova unidade.

Perda de comunicagédo com o implemento ISO Se o implemento néo foi desconectado,
Implemento VI removido verifique as conexdes e ligue/desligue.
Memoéria Interna Cheia--Dos Agrupamentos de A memodria interna dedicada aos implementos ISO esta cheia. Remova implementos
Objetos VI para liberar espaco na memoria.
Memodria Interna Cheia - De Dados de Pista Curva e
Documentagéo A memodria interna esta cheia.

Novo software encontrado para o monitor. (Este alarme reaparecera sempre que a
Novo software encontrado para o monitor alimentagao for ligada/desligada ou se a unidade USB for reinserida.)
O(s) dispositivo(s) VI a seguir ndo se comunica(m)
mais com o monitor. Verifique os dispositivos Alguns dispositivos ndo se comunicam mais com o monitor. Verifique a fiagdo do
indicados e a fiagdo do Barramento CAN. Barramento CAN.
Sobrecarga de comunicagéo interna do Barramento | Sobrecarga de comunicagdo do Barramento CAN. Reinicialize o monitor ou desligue-o
CAN. e ligue novamente.
Uma falha foi detectada na memoaria interna do Ocorreu erro durante reprogramacéo. Execute o processo de reprogramagao novamente.
monitor. (Reprogramacéo) Se o problema persistir, contate o seu concessionario John Deere.
Erro de reprogramagao do dispositivo antigo. O
dispositivo ndo esta relatando as informacgdes da Ocorreu erro durante reprogramacéo. Execute o processo de reprogramagao novamente.
versao Se o problema persistir, contate o seu concessionario John Deere.
Dispositivo antigo ndo encontrado durante a Dispositivo ndo encontrado durante a programacéo do produto Verifique a fiagdo e os
programacgao do produto conectores.

Dados de configuragao anteriores encontrados na unidade USB. Selecione o botéo

CONTINUAR para substituir esses dados. Selecione o botdo CANCELAR para interromper
Tente copiar os dados de configuragdo para uma a operagao de copia para a unidade. (Se o usuario decidir continuar, havera um segundo
"nova" unidade que ja tenha os dados de configuragéo | pop-up) "Tem certeza de que deseja sobrescrever?"

Cédigo de ativagao errado Cadigo de ativagao invalido. Reinsira o codigo de ativagdo.

O cliente tenta gravar o limite quando ja existe um Tem certeza que deseja redefinir o limite?

Todas as Telas Novo/Editar: O usuario tenta criar

um nome duplicado em qualquer uma das telas Essa entrada ja esta sendo usada. Selecione uma nova entrada ou cancele para
Novo/Editar modifica-la.

A tela de toque esta com defeito. Tente reiniciar o dispositivo, utilize um controle externo
Esse alarme sera exibido ap6s termos recebido um | de monitor ou a chave na parte traseira deste monitor para obter a resposta da tela. Se o

evento de toque por 60 segundos. problema persistir, entre em contato com seu Concessionario John Deere.
| Esse alarme sera exibido apods termos recebido um | Um botéo esta com defeito. Tente reinicializar o monitor. Se o problema persistir, entre em
evento de toque por 60 segundos. contato com seu Concessionario John Deere.
Alarmes do GPS para o GreenStar Basico/De Luxo
Falha de comunicagao do GPS 200 Sem comunicagédo do receptor GPS. Verifique as conexdes do receptor GPS.
Sem GPS. Rastreio desabilitado Sem posicao disponivel do GPS. Verifique se o receptor GPS tem uma ampla vista do céu.
. | sem corregao diferencial GPS disponivel. Verifique se o receptor GPS tem uma ampla
Sem Diferencial Rastreamento Desabilitado vista do céu.
Continua na pagina seguinte CZ76372,00001DA -54-120CT10-1/2
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Detecgdo e Resolugédo de Problemas e Diagndsticos

CONDIGAO DE FALHA DESCRIGAO DA FALHA

TEXTO DO ALARME

GPS 2D em uso.

GPS 2D em uso. Verifique se o receptor GPS tem uma ampla vista do céu.

Rastreamento Impreciso. O receptor GPS deve ser
ajustado para emitir relatério com taxa de 5 Hz. Taxa.
Confirme as configuragdes no receptor.

O receptor GPS deve ser configurado para emitir relatério com taxa de saida de
mensagem de 5Hz. Confirme as configuragbes do receptor GPS e altere a saida para
5 Hz. (Para Controladores de Terceiros)

NOTA: Os controladores de terceiros sdo aqueles que usam uma conexdo RS232
(Conex&o do Field Doc) e controladores compativeis com ISOBUS que
tém suporte para o recurso do Controlador de Tarefa.

Erros de Carregamento de Idioma:

CRC ruim, sem dois pontos, cabegalho de preparagao
ruim, etc.

A carga do idioma detectou arquivo corrompido. Recarregue o software na unidade USB.

Incompatibilidade da verséo do hardware.

Hardware invalido para o arquivo de idioma. Recarregue o software na unidade USB.

Incompatibilidade da versao do software.

Arquivo de idioma incompativel com a aplicagdo. Recarregue o software na unidade USB.

Tempo limite aguardando Solicitagdo de Resposta
do CAN62

O dispositivo falhou ao iniciar a programagao do idioma. Recarregue o software na
unidade USB.

O alvo enviou FALHA na Solicitagdo da Resposta do
CANG62

O dispositivo falhou ao continuar a programacéo do idioma. Recarregue o software na
unidade USB.

Tempo limite aguardando Soma de Verificagédo da
Resposta do CAN62

O dispositivo falhou ao relatar uma soma de verificagdo do idioma. Recarregue o software
na unidade USB.

O alvo enviou FALHA na Soma de Verificagédo da
Resposta do CAN62

O dispositivo relatou uma soma de verificagdo de idioma invalida. Recarregue o software
na unidade USB.

Tempo limite aguardando Remog&o da Resposta do
CANG62

O dispositivo ndo respondeu a solicitagdo de remover idioma. Recarregue o software na
unidade USB.

O alvo enviou FALHA na Remogéo da Resposta do
CAN62

O dispositivo falhou ao remover um idioma. Recarregue o software na unidade USB.

Falha na Gravagao da Memodria Flash

O dispositivo falhou ao gravar o idioma na meméria. Recarregue o software na unidade
USB.

Tempo limite aguardando Novos Dados da Resposta
do CANG2

Incompatibilidade do ID do Produto

O dispositivo interrompeu a programacgao do idioma prematuramente. Recarregue o
software na unidade USB.

O idioma é incompativel com o produto carregado. Recarregue o software na unidade
USB.

CZ76372,00001DA -54-120CT10-2/2
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Caixas Pop-Up de Coddigo de
Falhas—Software de Documentagao

CONDIGAO DE FALHA DESCRIGAO DA FALHA

TEXTO DO ALARME

Tarefa selecionada, gravagao ligada, os detalhes obrigatérios de
operagao nao estdo definidos.

Nenhum detalhe operacéo definido. Va para Configuragdo do GreenStar
e insira informagao de operagao.

Prescrigdo invalida
Totais: Cliente Indefinido

Arquivo de prescri¢do invalido. -Verifique se as unidades de taxa de
prescricdo estao corretas.

Alarme emitido indicando que o usuario deve selecionar um Cliente para
visualizar os totais.

Totais: Cliente e Fazenda definidos, Talhdo indefinido.

[ Totais: CFF, Tarefa e Operagao definidos, Cultura/Tipo de Produto
indefinido.

Alarme emitido indicando que o usuario deve selecionar um Talhdo para
visualizar Talhdo, Tarefa ou Totais de Carga.

Sem Alarme. A operagdo assumiu o padrdo de "-" e Totais de Tarefa
s&o indicados.

Totais: CFF e Cultura/Tipo de Produto definido, Tarefa e/ou Operagao
indefinida.

Alarme emitido indicando que o usuario deve selecionar uma Tarefa e
Operagao para visualizar Talhdo ou Totais de Carga.

Totais: Cliente, Cultura e Tarefa definidos, Fazenda e Talhao indefinidos.

Sem Alarme. Tarefa e Operagéo assumiu o padrao de "-" e Totais de
Cultura s&o indicados.

Zerar totais

Para gravar uma aplicagdo de produto, € necessario selecionar um
tipo de produto e o nome do produto em uma das caixas ADICIONAR
PRODUTO. As opgdes serdo ALTERAR, que leva o usuario para a tela
de resumo do produto, ou OPERAGCAO DE REMOGAO, que fara piscar
a mensagem "Tem certeza de que deseja excluir esta operagdo?"

Tem certeza que deseja zerar os totais selecionados abaixo?

Para gravar uma aplicagéo de produto, é necessario selecionar um tipo
de produto e o nome do produto em uma das caixas Adicionar Produto.

Quando nenhum produto estiver especificado em uma aplicagéo

Nenhum produto esta especificado, selecione um produto.

Um alarme deve ser emitido se houver uma prescrigéo selecionada
no Field Doc que ndo estiver selecionada na configuragéo da
plantadeira/pulverizador.

Prescrigdo disponivel mas néo selecionada. Va para a configuragéo do
implemento para selecionar a prescricdo como a taxa.

Um alarme sera emitido se o Field Doc tiver uma prescri¢éo selecionada,
mas a plantadeira/pulverizador estiver fora do limite do talh&o para a
prescrigdo. "Taxa Rx Padrdo Usada".

Maquina fora do limite do talhdo para a prescrigdo. Taxa de Prescricdo
padrédo sendo usada.

Na partida, sera emitido um alarme se uma prescrigao estiver sendo
usada e o multiplicador de prescrigdes de uma operagéo nao estiver
ajustado em 100%.

Multiplicador de Prescrigdes diferente de 100%.

Largura do implemento ajustada em zero.

Largura do implemento ajustada em zero. A largura do implemento é
necessaria para se registrar dados.

Em qualquer ponto: O usuério seleciona o botdo DOCUMENTAGAO
antes de preencher o CFFT.

E necessario selecionar um Cliente, Fazenda, Talhdo ou Tarefa no
botdo Recursos.

Comunicagdo com um controlador conectado perdida.

Comunicagédo com o controlador perdida. Se o controlador nao foi
desconectado, verifique as conexdes e ligue/desligue. Se o controlador
foi desconectado revise as operagdes selecionadas.

O Field Doc nao recebeu algumas mensagens periddicas

Comunicagdo com o controlador perdida. Se o controlador néo foi
desconectado, verifique as conexdes e ligue/desligue. Se o controlador
foi desconectado revise as operagdes selecionadas.

[ carro Pneumatico, Configuragdo: O carro pneumatico esta no
barramento, o 1° tanque foi definido com uma operagdo, o Segundo
tanque criado com o mesmo tipo de operagéo do primeiro.

Prescrigdo disponivel mas ndo selecionada. Verifique a configuragdo
do implemento para certificar-se de que a prescri¢cdo esta selecionada
como taxa.

Vocé esta criando outra operagéo de semeadura (aplicacdo). Deseja
que isso seja igual a operagao (aplicagdo) de Semeadura do Tanque
(Intermediario) (Traseiro) Dianteiro?

Carro Pneumatico, Configuragdo: O usuario seleciona Entrar para a
mensagem anterior.

Insira as taxas de tanque para cada tanque. (se aplicavel)

Carro Pneumatico, Configuragdo: O usuario insere as taxas de tanque
que ndo somam 100

As taxas de tanque devem somar 100

O SeedStar seleciona Rx mas a Documentacédo n&do tem o Rx
selecionado.

Nenhum arquivo de prescrigdo para o talhdo selecionado. -Verifique se
o talhdo e a operacgéo estdo corretos. -Verifique se a prescrigdo esta na
unidade USB. -Salve novamente a prescrigao na unidade se necessario.

Tela de Mistura do Tanque: O usuario tenta adicionar um segundo
ingrediente em uma mistura de tanque sem um transportador ou taxa
de solugao base

E necessario inserir um transportador e taxa de solugéo base antes de
criar uma mistura de tanque

O modelo incorreto possivelmente foi selecionado

O modelo de controladora RS232 selecionado esta incorreto. Confira e
digite novamente o nimero de fabricante e de modelo.

Gravagéao nao permitida no momento

Gravagdo ndo permitida no momento. Verifiqgue as configuragées do
controlador RS232.

Continua na pagina seguinte
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Detecgdo e Resolugédo de Problemas e Diagndsticos

CONDIGAO DE FALHA DESCRIGAO DA FALHA TEXTO DO ALARME

Alarme do controlador manual quando a taxa alvo é alterada. A taxa alvo mudou. Alarme do controlador manual.

Controlador Raven ndo comunica a taxa real. Verifique as configuragdes
Alarme quando o Raven esta comunicando tudo, exceto uma taxa real. | do controlador Raven e as conexdes com o monitor.

Serd necessario um manuseio especial para cada controlador para Problema de comunicagéo com o controlador. Verifique conexdes com o
monitorar a integridade da conex&o controlador.

CZ76372,00001DB -54-120CT10-2/2

Diagnodstico do GreenStar

Itens Necessarios para Documentagao e controladores compativeis com ISOBUS que tém
. N . suporte para o recurso do Controlador de Tarefa.
Os itens a seguir sdo necessarios para que a

documentag&o funcione: Itens Necessarios para Orientagio
* Cliente, Fazenda e Talh&o Os itens a seguir sd30 necessarios para que a orientagéo
* Tarefa funcione:
* Operagéao
* Detalhes de Operagéo * Ajuste o0 modo de rastreio para Pista Reta, Pista Curva,
* Nome/Tipo de Produto Pista Circular (somente disponivel com o médulo
¢ Unidades de Taxa/Taxa Alvo PivotPro opcional) ou Identificador de Linha
* Origem de Gravagao * Espagamento entre pistas (Consulte a se¢do
¢ Desvios/Largura Implemento Equipamento da Configuracao Geral Pré/Basica do
¢ Configuragao do Controlador (ao utilizar controladores GreenStar)
de terceiros) * Pista 0 (Exceto para Pista Curva e Identificador de
NOTA: Os controladores de terceiros sdo aqueles que . éli:g?ijo GPS (necessario sinal do StarFire)

usam uma conexdo RS232 (Conex&o do Field Doc)
0OUO06050,000232E -54-01SEP09-1/1

D?tec‘%a"_ e Resolugao de Problemas e E-mail GreenStar@JohnDeere.com
Diagnésticos

Contato com o Suporte Técnico

Ameérica do Norte: 1-888-GRN-STAR

. . Australia: 0011-800-0000-3333
Caso tenha uma duvida relacionada a seus produtos
GreenStar ou nao localize as informagées nas Nova Zelandia: 00-800-0000-3333
publicagdes do produto, entre em contato com o Centro Ou visit Stellars rt
de Contato do Cliente da Stellar Support. u visite www.stellarsupport.com

0U06050,000108D -54-12MAY09-1/1
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O servigo de manutencao da John Deere ‘

Pecas da John Deere

Ajudamos a reduzir o tempo inoperante, fazendo a
entrega das pecas da John Deere com rapidez.

7
td

Esta é a razéo pela qual mantemos um estoque amplo
e variado — estarmos sempre prontos para atender as
suas necessidades.

TS100 —UN—23AUG88

As Ferramentas Certas

As ferramentas de precisdo e o equipamento de teste
auxiliam o nosso Departamento de Manutencao a
localizar e reparar os problemas rapidamente. . . para
economizar seu tempo e dinheiro.

TS101 —UN—23AUGS88

Técnicos Bem Treinados

Os técnicos de servico da John Deere estao
constantemente aperfeigoando seus conhecimentos.

Sao feitos treinos regulares para garantir que o0 nosso
pessoal conhecga seu equipamento e saiba fazer a
manutengao.

Qual o resultado?

Experiéncia em que vocé pode confiar!

TS102 —UN—23AUG88

JS56696,000023B -54-08FEB08-1/1

Assisténcia Imediata

O nosso objetivo é oferecer assisténcia imediata e
eficiente quando e onde vocé quiser.

Oferecemos assisténcia no seu local ou no nosso,
dependendo das circunstancias: consulte-nos, conte
CONOSCO.

SUPERIORIDADE DOS SERVICOS JOHN DEERE:
Estamos a sua disposi¢gdo sempre que preciso.

TS103 —UN—23AUG88

JS56696,000023C -54-08FEB08-1/1

113010
IBC-1 PN=105






	Conteúdo
	Segurança
	Reconheça as Informações de Segurança
	Palavras de Aviso
	Siga as Instruções de Segurança
	Manusear suportes e componentes eletrônicos com segurança
	Operação Segura dos Sistemas de Orientação

	Sinais de Segurança
	Sistema de Orientação Automático Detectado

	Introdução ao Sistema GreenStar
	Leia este Manual 
	Informações Básicas sobre o GreenStar
	Orientação Manual
	Mapeamento na Tela
	Limites
	AutoTrac
	AutoTrac RowSense — Somente 1800
	Swath Control Pro™
	Contrato de Licença 

	Ativação dos Módulos GreenStar Pro
	Ativação dos Módulos GreenStar Pro
	Gerenciamento de Ativações
	Gerenciamento do Acesso do Usuário — Somente CommandCenter

	Introdução
	Página Principal do GreenStar 

	Assistente de Configuração
	Assistente de Configuração
	Talhão
	Máquina
	Implemento 
	Origem de Gravação

	Configuração de Pista de Orientação
	Pista de Orientação
	Repetição da Configuração de Pista de Orientação
	Página de Execução do GreenStar

	Operações Gerais do Sistema GreenStar
	Operações Gerais do Sistema GreenStar
	Mudança de Talhões
	Criação de um Limite
	Cálculo da Área 
	Mapeamento de Cobertura
	Gravação dos Mapas de Cobertura
	Apagamento de Mapas de Cobertura
	Indicador de Precisão do GPS do StarFire
	Gráfico de Barras Vermelho
	Gráfico de Barras Laranja
	Gráfico de Barras Verde
	Exibição da Precisão do GPS no Mapa de Cobertura — Somente Monit

	Operação da Orientação Manual
	Operação da Orientação Manual

	Operação do AutoTrac
	Operação Segura dos Sistemas de Orientação
	Informações Gerais
	Precisão do AutoTrac
	Habilitação do AutoTrac
	Ativação do AutoTrac
	Interruptor de Retorno
	Gráfico Circular do Status do AutoTrac
	Reativação do AutoTrac no Passe Seguinte
	Desativação do AutoTrac
	Mensagem de Desativação do AutoTrac
	Sensibilidade da Direção

	Operação da Orientação no Modo Pista Reta
	Teoria de Operação
	Criação de uma Nova Pista Reta
	Métodos A+B, A+Auto B e A+Rumo
	Métodos Lat/Long e Lat/Long+Rumo
	Orientação em uma Pista Reta

	Operação da Orientação no Modo Curvas AB
	Teoria de Operação
	Criação de Uma Nova Pista Curva AB
	Gravação de um Caminho Reto ou Navegação ao Redor de Obstáculos
	Extensões da Linha Reta
	Orientação em uma Curva AB

	Operação da Orientação no Modo Curvas Adaptáveis
	Teoria de Operação
	Padrões de Orientação
	Criação de Uma Nova Pista Curva Adaptável
	Gravação de um Caminho Reto ou Navegação ao Redor de Obstáculos
	Orientação em uma Pista Gravada Anteriormente
	Mudança de Pista
	Orientação ao Redor de Obstáculos no Talhão

	Operação da Orientação no Modo Pista Circular
	Teoria de Operação
	Criação de uma Nova Pista Circular
	Método Dirigir Círculo
	Método Lat / Long
	Orientação em uma Pista Circular
	Mudança de Pista
	Precisão

	Operação no Modo Identificador de Linha
	Teoria de Operação
	Operação do Identificador de Linha

	Orientação Geral
	Ligar e Desligar
	Apagamento de Pistas de Orientação
	Mudança de Pista
	Tons de Rastreio
	Visualização de Giro
	Previsor de Giro
	Configurações de Orientação
	Configurações da Barra de Luzes
	Configurações de Pista Curva
	Configurações do AutoTrac
	Configurações Avançadas do AutoTrac
	Rumo da Sensibilidade da Linha
	AutoTrac Universal
	 Barra de Luzes Externa do GreenStar

	Swath Control Pro
	Operação do Swath Control Pro
	Habilitação/Desabilitação do Sistema para Pulverizadores
	Habilitação/Desabilitação do Sistema para Ferramentas de Semeadu
	Barra de Status da Seção
	Precisão do Swath Control Pro 
	Configurações do Swath Control
	LIGAR/DESLIGAR Tempo
	LIGAR/DESLIGAR Tempos Ideais
	Compreensão das Configurações de Ligação e Desligamento do Swath
	Folha de Consulta Rápida de Configurações do Swath Control Pro d
	Folha de Consulta Rápida de Configurações do Swath Control Pro d

	Gerenciamento de Dados
	Gerenciamento de Dados
	Transferência de Dados
	Backup de Dados em um dispositivo de armazenamento USB
	Importação de Dados de um dispositivo de armazenamento USB
	Visualização da Quantidade de Memória Interna Restante
	Remoção de Dados da Memória Interna
	Apagamento de Pistas de Orientação

	Conexão de Receptores GPS RS232 — Somente Monitor 1800
	Configuração da Porta Serial RS232
	Conexão de Receptores GPS RS-232

	Detecção e Resolução de Problemas e Diagnósticos
	Alarmes da Orientação
	Centro de Mensagens
	Reprogramação dos Códigos de Erro
	Telas de Alarme
	Alarmes do Controlador de Tarefa
	Endereços de Diagnóstico
	Caixas Pop-Up de Código de Falhas—Software Principal da Platafor
	Caixas Pop-Up de Código de Falhas—Software de Documentação
	Diagnóstico do GreenStar
	Detecção e Resolução de Problemas e Diagnósticos

	O serviço de manutenção da John Deere
	Peças da John Deere
	As Ferramentas Certas
	Técnicos Bem Treinados
	Assistência Imediata


	Página Número
	Seção 05
	Seção 10
	Seção 15
	Seção 20
	Seção 25
	Seção 30
	Seção 35
	Seção 40
	Seção 45
	Seção 50
	Seção 55
	Seção 60
	Seção 65
	Seção 70
	Seção 75
	Seção 80
	Seção 85
	Seção 90
	Seção 95
	Seção 100




