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Introducgao

Prefacio

Este Manual do Operador contém informagdes
especificas para a operacao do sistema de Detecgéo de
Implemento John Deere.

Maquinas equipadas com o sistema de Detecgéo de
Implemento John Deere (Controlador) sdo acompanhadas
por um manual contendo as operagdes padrao da
maquina. LEIA ESTE MANUAL cuidadosamente

para entender como operar o sistema de Detecgao de
Implemento John Deere e a maquina adequadamente.

Preste atencao especial as informagdes de seguranga.
Isso é importante para a operagéo segura do veiculo.

NOTA: Para obter mais informagbes, contate o
concessionario John Deere aprovado.

0OUCC002,00037AE -54-23NOV11-1/1

Marcas Comerciais

Lista de marcas comerciais usadas neste Manual do
Operador.

Marcas Comerciais

GreenStar™ Marca Comercial da Deere and Company
Monitor GreenStar™ 3 2630 Marca Comercial da Deere and Company
StarFire™ Marca Comercial da Deere and Company
AutoTrac™ Marca Comercial da Deere and Company
Parallel Tracking™ Marca Comercial da Deere and Company
iTEC Pro™ Marca Comercial da Deere and Company

OUCC002,00037AF -54-05DEC11-1/1
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Seguranca

Reconhec¢a as Informagoes de Seguranga

Este é o simbolo de alerta de segurancga. Ao ver este
simbolo em sua maquina ou neste manual, fique atento a
possiveis ferimentos pessoais.

Siga as precaugodes e praticas seguras de operagao
recomendadas.

T81389 —UN—07DEC88

DX,ALERT -54-29SEP98-1/1

Palavras de Aviso

Uma palavra de aviso—PERIGO, ATENCAO OU
CUIDADO—¢ usada como simbolo de alerta de
seguranga. PERIGO identifica os riscos graves.

Avisos de seguranga como PERIGO ou ATENCAO estéo

localizados proximos de perigos especificos. Precaugdes A ALERTA
gerais sao indicadas nos avisos de seguranga de

CUIDADO. A palavra CUIDADO também chama atengao
para as mensagens de seguranga neste manual.

A PERIGO

A CUIDADO

TS187 —54—27JUNO8

DX,SIGNAL -54-03MAR93-1/1

Siga as Instrugdes de Segurancga

Leia atentamente todas as mensagens de seguranca
neste manual e os avisos de seguranga em sua
maquina. Mantenha os avisos de seguranga em boas
condigdes. Substitua avisos de seguranga danificados
ou perdidos. Certifique-se de que novos componentes e
pecas de reposi¢do do equipamento incluam os avisos
de seguranga atualizados. Avisos de seguranga para
reposi¢cdo podem ser encontrados no seu concessionario
John Deere.

Pode haver informagdes de seguranca adicionais nao
reproduzidas neste manual do operador, contidas em
pecas e componentes oriundos de outros fornecedores.

Aprenda como operar a maquina € como usar os podem prejudicar o funcionamento e/ou a seguranca e
comandos corretamente. Nao deixe ninguém operar a afetar a vida 0til.
maquina sem que tenha sido treinado. Caso nao compreenda alguma parte deste manual

Mantenha sua maquina em condicdes de operag&o e precisar de assisténcia, entre em contato com seu
corretas. Modificagbes n&o autorizadas na maquina concessionario John Deere.

TS201 —UN—23AUG88

DX,READ -54-16JUN09-1/1
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Seguranga

Pratica de Manutengao Segura

Compreenda o procedimento de manutencgéo antes de
executar qualquer trabalho. Mantenha a area de trabalho
limpa e seca.

Nunca lubrifique, ajuste ou faga manutengdo na maquina
quando esta estiver em movimento. Mantenha méaos, pés
e vestimentas longe de pegas acionadas por poténcia
elétrica ou hidraulica. Desengate todas as fontes de
poténcia, e opere os controles para aliviar a pressao.
Baixe o equipamento até ao solo. Desligue o motor.
Remova a chave. Permita que a maquina arrefega.

Apoie de forma segura quaisquer elementos da maquina
que tenham que ser levantados para que a manutencao
possa ser feita.

Mantenha todas as pegcas em bom estado e
adequadamente instaladas. Repare danos
imediatamente. Substitua as pegas gastas ou partidas.
Remova quaisquer acumulagées de massa lubrificante,
6leo ou detritos.

Em equipamentos com motor, desligue o cabo terra da
bateria (-) antes de fazer quaisquer ajustes nos sistemas
elétricos ou antes de soldar na maquina.

Em implementos rebocados, desligue o conjunto de
cabos de ligagao do trator antes de fazer manutengao
nos componentes do sistema elétrico ou antes de soldar
na maquina.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -54-17FEB99-1/1

Leia o Manual do Operador

Antes de tentar operar o Sistema de Detecgao de
Implemento John Deere, leia completamente o

Manual do Operador para entender os componentes
e procedimentos necessarios a uma operagao
adequada e segura.

0OUCC002,00037C5 -54-23NOV11-1/1
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Introducgao

Versao do Software do Controlador

John Deere
Implement Detection

This is John Deere Implement Detection.Please use
Service Advisor to upgrade your controller to the
latest software version.

JOHN DEERE

T %8 58 B s

Servi

“ADVISOR™

4:55pm

ZX1045511 —UN—O07DEC11

’
i

IMPORTANTE: Antes de poder iniciar a trabalhar com Controlador ISO ou John Deere. Portanto, nao
a Deteccgdo de Implemento John Deere, verifique é recomendado montar o Controlador em uma
se o seu concessionario John Deere atualizou escavadeira NH3 equipada com Controlador de
o Controlador com o Software adequado. Taxa, um Pulverizador GreenStar, Plantadeira

SeedStar, Plantadeira Pneumatica John Deere

Se esta tela aparecer, entre em contato com
seu concessionario John Deere.

O controlador da Detecgao de Implemento John
Deere nao é compativel com qualquer outro

ou qualquer outro implemento ISO.

0OUCC002,0003822 -54-14DEC11-1/1
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Introdugéo

Teoria de Operagao

O sistema de Detecgéo de Implemento John Deere
detecta e carrega automaticamente os dados do
implemento relevante assim que conectado a um
monitor. O monitor entdo é capaz de pré-preencher os
dados da maquina e torna-los disponiveis para fins da
documentacgao e orientagdo GreenStar™.

Teoria de Operacéo:

1. O implemento é conectado a um monitor.

2. Os dados de saida do controlador do implemento sédo
lidos e armazenados no monitor.

3. O usuario altera qualquer uma das configuragées
do implemento usando um Monitor John Deere
GreenStar™ 3 2630.

4. Independentemente a qual monitor GS2630 o
implemento esta conectado, ele sempre ira preencher
automaticamente as configura¢des do implemento
com os valores corretos.

0OUCC002,0003806 -54-05DEC11-

n

Requisitos Funcionais do Sistema de
Deteccao de Implemento

* Monitor GreenStar™ 3 2630 ou qualquer monitor
compativel com a ISO 11783 montado no trator.

¢ Kit especial de Detecgcédo de Implemento composto de
um controlador (A) e um chicote elétrico (B) instalado
no implemento.

* Se aplicavel, um interruptor de altura montado no
implemento (C).

* Se aplicavel, um receptor GPS John Deere montado
no implemento.

NOTA: O kit especial e o interruptor de altura
estado disponiveis através do canal normal
de pecas. Entre em contato com o
concessionario John Deere.

A—Controlador
B—Chicote Elétrico

C—Interruptor

ZX1045488

ZX1045489

0OUCC002,0003827 -54-15DEC11-

ZX1045488 —UN—01DEC11

ZX1045489 —UN—01DEC11
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Introdugéo

Conexdo do Sistema de Deteccgao de
Implemento John Deere

Conecte o chicote elétrico do controlador do implemento

no conector ISOBUS (A).

A—Conector ISOBUS

ZX1043417 —UN—30SEP09

0OUCC002,0003808 -54-01DEC11-1/1
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Operacgao

Deteccao de Implemento John Deere—Geral

Uma vez conectado ao ISOBUS, apds um curto periodo
de carregamento dos arquivos de grafico, o botdo de
deteccéo do implemento (A) é exibido.

Pressione o botéo de Detecgao do Implemento (A) para:

* Acessar a pagina de Execucéo da Detecgdo de
Implemento no caso de o implemento detectado
ser o mesmo que o ultimo conectado ao sistema
(consulte a secao Deteccao de Implemento John
Deere—Execugéao).

* |niciar automaticamente o assistente de configuragdo
de Detecgao de Implemento no caso de o implemento
detectado ser uma primeira conexao ao sistema
(consulte a segdo Detecgdo do Implemento John
Deere—Configuragao).

A—Botao Detecgao de
Implemento

ZX1045496 —UN—O01DEC11

0OUCC002,0003803 -54-05DEC11-1/1
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Operagao

Deteccdao de Implemento John
Deere—Configuragao

implernent Detection - Setup

Thanks for using John Deere Implement Detection.

This is the Implement Detection Controller setup. It will
guide you through the complete implement setup
process. Required fields must be completed prior to
navigating to the next page. Required fields are marked
with a red asterisk (%).

During Configuration parameters can not be changed
by display updates.

Settings will be lost if you cancel before completing the
process.

l 10:19am

A—Proéxima Pagina

Na primeira conexao, aparece a pagina da Detec¢éo do

Implemento—Configuracdo- Siga as instrugdes e, em seguida, pressione o

botdo Préxima Pagina (A) para iniciar o processo de
configuracao do implemento.

CIEL ]

ZX1045490 —UN—O01DEC11

Continua na pagina seguinte OUCC002,000380A -54-13DEC11-1/21
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Operagéao

impierment Detection - Setup

* Indicates required field

* Inmnplenment Type

5

Tillage

L

* Connection Type

Rear Rigid 3-pt

Implement Model
tillage tool @

Implenent Name

mine

®

| 10:12am I

ZX1045491 —UN—O01DEC11

C—Silhueta do Implemento
D—Modelo do Implemento

A—Tipo de Implemento
B—Tipo de Conexao

Etapa 1/10 - Configuragao: Insira dados nos campos
necessarios para definir o implemento.

* Use 0 menu suspenso (A) para selecionar o tipo
adequado de implemento.
- Cultivo
- Plantadeira/Dosador de Sementes
- Fertilizante
- Pulverizador

IMPORTANTE: Se o processo de configuragao estiver
sendo realizado para definir um novo tipo de
implemento, aparecera a seguinte mensagem
de adverténcia "Implement Type Changed -
Changing the implement type will clear the
configuration™ (Tipo de Implemento Alterado
- Alterar o tipo de implemento apagara a
configuragao). Pressione o botdo Aceitar para
prosseguir com o processo de configuragao.

* Use o menu suspenso (B) para selecionar o tipo
adequado de conexao com o trator.

Continua na pagina seguinte

==
==}
T EL-
=
E—Nome do Implemento G—Ajuda
F—Préxima Pagina H—Cancelar

- Traseira Piv6 - Barra de Tragéo
- Traseira Rigida - 3 pontos
- Traseira Pivd - 2 pontos

NOTA: Dependendo do tipo de implemento e da
conexé&o selecionada, é exibida a silhueta do
implemento relevante (C).

® Se necessario, use o campo (D) para inserir o modelo
do implemento.

* Se necessario, use o campo (E) para inserir o nome
do implemento.

Pressione o botdo Préxima Pagina (F) para ir para a
proxima etapa da configuragao.

Se necessario, pressione o botdo Ajuda (G) para obter
informagdes sobre a entrada do campo da etapa relevante
(consulte a tabela adiante).

Se necessario, pressione o botdo Cancelar (H) para
interromper o processo de configuragao.

OUCC002,000380A -54-13DEC11-2/21
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Operagao

A seguinte mensagem de adverténcia entdo aparece:
"Setup Canceled—The configuration will be reset to the
previous settings. Press accept to return to the RUN
page." (Configuragdo Cancelada—A configuracao sera
redefinida para os valores anteriores. Pressione Aceitar
para voltar a pagina EXECUCAO.).

Se o botéo Aceitar (A) for pressionado sem a execugao
completa de uma configuracao anterior, entdo todos os
dados inseridos serdo perdidos.

John Deere Implement
Detection

O pazes

Setup Canceled

The configuration will be reset to the previous
sattings. Press accept to return to the Run

page.

A—Aceitar

2
Accept

ZX1045492 —UN—O05DEC11

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 1/10

Configuracao do Implemento

Descrigao

Tipo de Implemento

O tipo especifica a classe principal a qual o implemento pertence. Com
base nessa configuragéo a funcionalidade especifica do implemento
sera ativada. Atualmente os implementos suportados sdo Cultivo,
Plantadeira-Dosador de Sementes, Pulverizador e Espalhador.

Tipo de Conexao

Descreve como o implemento é conectado mecanicamente ao trator.
Os tipos de conexao atualmente suportados sdo: Traseira Pivo - Barra
de Tracao, Traseira Piv0 - 2 pontos e Traseira Rigida - 3 pontos.

Modelo do Implemento

Ajuda a distinguir entre diversos implementos no caso de haver uma
frota de diferentes modelos de implemento.

Nome do Implemento

O nome especifico do implemento como é chamado na fazenda.

Continua na pagina seguinte

0OUCC002,000380A -54-13DEC11-3/21
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Operagéao

impiernment Detection - Offsels

* Indicates required field

B

a| 000 | &

8| 000 |. g

-c| 0.00

-p| 000 |, &

T
LKL ]

A—Implemento C—Campos Obrigatérios E—Pagina Anterior G—Ajuda
B—Botao Alternar D—Proéxima Pagina F—Cancelar

7 I 2/10

Cancel

——

ZX1045493 —UN—01DEC11

Etapa 2/10 - Deslocamentos: Insira as dimensodes

necessarias para definir os deslocamentos (se aplicavel). Pressione o botdo Pagina Anterior (E) para voltar a etapa

anterior.

NOTA: Dependendo do tipo de implemento e da conexdo

. ot , . Se necessario, pressione o botdo Cancelar (F) para
selecionada, é exibida a silhueta do implemento P (F) p

interromper o processo de configuragédo (consulte Etapa

relevante (A) para inserir o deslocamento. 1/10)
* Pressione o botédo Alternar (B) para selecionar a Se necessario, pressione o botdo Ajuda (G) para obter
posicao correta do implemento em relagao a linha de informagdes sobre a entrada do campo da etapa relevante
centro do trator. (consulte as tabelas adiante).

* Insira as dimensdes necessarias nos campos (C).

Pressione o botao Préxima Pagina (D) para ir para a
préxima etapa da configuragao.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 2/10
Cultivo Barra de Tragao, Pivd 2 Pontos, Engate do Carro de Transporte

Dimenséo A A distancia em linha do ponto de conexdo ou ponto pivo até o primeiro
ponto de trabalho do implemento (por exemplo, primeira linha de dentes).

Dimenséo B Distancia em linha do primeiro ponto de trabalho até o ultimo ponto
de trabalho (por exemplo, Ultima linha de dentes). Basicamente o
comprimento de trabalho do implemento.

Continua na pagina seguinte OUCC002,000380A -54-13DEC11-4/21
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Operagao

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 2/10

Cultivo Barra de Tragao, Pivo 2 Pontos, Engate do Carro de Transporte

Dimenséo C

Distancia lateral do ponto central do trator até o ponto central da largura
de trabalho do implemento.

Dimenséo D

Distancia em linha entre o ponto de conex&o ou ponto pivd ao ponto de
controle do implemento. O ponto de controle é o ponto em torno do
qual o implemento gira - normalmente o centro de todas as rodas de
transporte ou o eixo quando o implemento é levantado; quando no solo,
o ponto de controle normalmente é o meio do implemento.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 2/10

Cultivo

Engate de 3 Pontos

Dimenséo A

A distancia em linha do ponto de conexao ou ponto pivo até o primeiro
ponto de trabalho do implemento (por exemplo, primeira linha de dentes).

Dimenséo B

Distancia em linha do primeiro ponto de trabalho até o ultimo ponto
de trabalho (por exemplo, ultima linha de dentes). Basicamente o
comprimento de trabalho do implemento.

Dimenséo C

Distancia lateral do ponto central do trator até o ponto central da largura
de trabalho do implemento.

Dimenséo D

Nesta configuragdo esta medida sempre é zero.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 2/10

Plantadeira Dosador de Semente Barra de Tragao, Pivo 2 Pontos, Engate do Carro de Transporte

Dimenséao A

A distancia em linha do ponto de conexao ou ponto pivd até o primeiro
ponto de trabalho do implemento (por exemplo, primeira linha de ponto
de queda de semente).

Dimenséo B

A distancia em linha do ponto de conexao ou ponto pivo até o primeiro
ponto de trabalho do implemento (por exemplo, primeira linha de ponto
de queda de semente).

Dimenséo C

Distancia lateral do ponto central do trator até o ponto central da largura
de trabalho do implemento.

Dimenséo D

Distancia em linha entre o ponto de conex&o ou ponto pivd ao ponto de
controle do implemento. O ponto de controle é o ponto em torno do
qual o implemento gira - normalmente o centro de todas as rodas de
transporte ou o eixo quando o implemento é levantado; quando no solo,
o ponto de controle normalmente é o meio do implemento.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 2/10

Plantadeira Dosador de Semente

Engate de 3 Pontos

Dimenséo A

A distancia em linha do ponto de conexao ou ponto pivo até o primeiro
ponto de trabalho do implemento (por exemplo, primeira linha de dentes).

Dimenséo B

Distancia em linha do primeiro ponto de trabalho até o ultimo ponto
de trabalho (por exemplo, primeira linha de dentes). Basicamente o
comprimento de trabalho do implemento.

Dimenséo C

Distancia lateral do ponto central do trator até o ponto central da largura
de trabalho do implemento.

Dimenséo D

Nesta configuragdo esta medida sempre é zero.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 2/10

Espalhador Barra de Tragao, Pivo 2 Pontos, Engate do Carro de Transporte

Dimenséo A

Distancia em linha entre o ponto de conex&o ou ponto pivd até primeiro
ponto de trabalho do implemento. Ponto onde o material espalhado (por
exemplo, fertilizante) atinge o solo primeiro.

Dimenséo B

Dimenséo C

espalhada.

Distancia em linha do primeiro ponto de trabalho ao centro da area

Nesta configuragdo esta medida sempre é zero.

Dimensao D

Distancia em linha entre o ponto de conexao ou ponto pivd ao ponto de
controle do implemento. O ponto de controle é o ponto em torno do qual
o implemento gira - normalmente o centro de todos os eixos.

Continua na pagina seguinte

0OUCC002,000380A -54-13DEC11-5/21
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Operagéao

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 2/10

Espalhador Engate de 3 Pontos
Dimenséo A Distancia em linha entre o ponto de conexao ou ponto pivd até primeiro
ponto de trabalho do implemento. O ponto onde o material espalhado
(por exemplo, fertilizante) atinge o solo primeiro.
Dimenséo B Distancia em linha do primeiro ponto de trabalho ao centro da area
espalhada.
Dimenséo C Nesta configuragdo esta medida sempre é zero.
Dimenséo D Nesta configuragao esta medida sempre € zero.
Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 2/10
Pulverizador Barra de Tragao, Pivd 2 Pontos, Engate do Carro de Transporte
Dimenséo A Distancia em linha entre o ponto de conexao ou ponto pivd até primeiro
ponto de trabalho do implemento. O ponto onde estdo montados os
bicos do pulverizador.
Dimenséo B Nesta configuragao esta medida sempre € zero.
Dimenséo C Nesta configuragdo esta medida sempre é zero.
Dimenséo D Distancia em linha entre o ponto de conexao ou ponto pivd ao ponto de
controle do implemento. O ponto de controle é o ponto em torno do qual
o implemento gira - normalmente o centro de todos os eixos.
Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 2/10
Pulverizador Engate de 3 Pontos
Dimenséo A Distancia em linha entre o ponto de conex&o ou ponto pivd até primeiro
ponto de trabalho do implemento. Ponto onde estdo montados os bicos
do pulverizador.
Dimenséo B Nesta configuragdo esta medida sempre é zero.
Dimenséo C Nesta configuragao esta medida sempre € zero.
Dimenséo D Nesta configuragdo esta medida sempre é zero.

Continua na pagina seguinte

0OUCC002,000380A -54-13DEC11-
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Operagao

implernent Detection - Widths

* Indicates required field

o

1]
"
1]
1 ]
1 ]
1]
1]
1]
¢

@

1 3/10

£l

0.000

0.000

| 10:13am I

ZX1045494 —UN—01DEC11

]

A—Campos Obrigatorios
B—Implemento

C—Proéxima Pagina
D—Pagina Anterior

Etapa 3/10 - Larguras: Insira as dimensdes necessarias
para definir as larguras do implemento.

* |nsira as dimensdes de largura necessarias nos
campos (A).

NOTA: Dependendo do tipo de implemento e da
conexdo selecionada, é exibida a silhueta
do implemento relevante (B) para inserir
o deslocamento.

Pressione o botdo Préxima Pagina (C) para ir para a
préxima etapa da configuragéo.

E—Cancelar
F—Ajuda

Pressione o botdo Pagina Anterior (D) para voltar a etapa
anterior.

Se necessario, pressione o botdo Cancelar (E) para
interromper o processo de configuragdo (consulte Etapa
1/10).

Se necessario, pressione o botdo Ajuda (F) para obter
informagdes sobre a entrada do campo da etapa relevante
(consulte as tabelas adiante).

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 3/10

Cultivo Descrigao
Dimenséo A Largura de trabalho: A largura real do solo cultivado pelo implemento.
Dimenséo B Largura fisica: Este deslocamento € medido do ponto mais a esquerda

ao ponto mais a direita do implemento. Basicamente a largura fisica real
do implemento quando em posigao de operagao.

Continua na pagina seguinte
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Operagéao

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 3/10

Plantadeira Dosador de Semente

Descrigao

Dimenséo A

Largura de trabalho: A largura real do solo plantado pelo implemento.

Dimenséo B

Largura fisica: Este deslocamento € medido do ponto mais a esquerda
ao ponto mais a direita do implemento. Basicamente a largura fisica real
do implemento quando em posigao de operagao.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 3/10

Espalhador

Descrigao

Dimenséo A

Largura de trabalho: A largura real do solo que esta sendo tratado pelo
implemento.

Dimenséo B

Largura fisica: Este deslocamento € medido do ponto mais a esquerda
ao ponto mais a direita do implemento. Basicamente a largura fisica real
do implemento quando em posigao de operagao.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 3/10

Pulverizador

Descrigao

Dimenséo A

Largura de trabalho: A largura real do solo que esta sendo tratado pelo
implemento.

Dimenséo B

Largura fisica: Este deslocamento ¢ medido do ponto mais a esquerda
ao ponto mais a direita do implemento. Basicamente a largura fisica real
do implemento quando em posigao de operagao.

Continua na pagina seguinte
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Operagao

implernent Detection - GPS Offsels

* Indicates required field

= Implement has GPS Recerver

7

Cancel

0.00

0.00

10:14am
& T

ZX1045495 —UN—01DEC11

C—Campos Obrigatorios
D—Implemento

A—GPS SIM/NAO
B—Botao Alternar

Etapa 4/10 - Deslocamentos do GPS: Insira as
dimensdes necessarias para definir os deslocamentos
do GPS (se aplicavel).

¢ Use 0 menu suspenso (A) para indicar se o implemento

esta equipado com GPS (SIM ou NAO).

* Se esta instalado um GPS, pressione o botao Alternar
(B) para selecionar a posigéo correta do GPS em
relagdo a linha de centro do trator.

* |nsira os deslocamentos necessarios do GPS nos
campos (C).

IMPORTANTE: Verifique se o implemento esta
na posi¢ao de trabalho antes de medir os
deslocamentos. Por exemplo, ferramentas
de semeadura / plantio / cultivo precisam
estar desdobradas e no solo para se
medir os deslocamentos.

NOTA: Dependendo do tipo de implemento e da
conexao selecionada, é exibida a silhueta

=
-
G—Cancelar
H—Ajuda

E—Préxima Pagina
F—Pagina Anterior

do implemento relevante (D) para inserir
o deslocamento.

Pressione o botdo Préoxima Pagina (E) para ir para a
proxima etapa da configuragao.

Pressione o botao Pagina Anterior (F) para voltar a etapa
anterior.

Se necessario, pressione o botdo Cancelar (G) para
interromper o processo de configuragdo (consulte Etapa
1/10).

Se necessario, pressione o botdo Ajuda (H) para obter
informagdes sobre a entrada do campo da etapa relevante
(consulte a tabela adiante).

Continua na pagina seguinte OUCC002,000380A -54-13DEC11-9/21
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Operagéao

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 4/10

Desvios do GPS

Descrigao

Dimenséo A Distancia em linha do ponto de conexao ou ponto pivd até o Receptor
GPS.

Dimenséo B Distancia lateral entre o ponto central do trator ao ponto central do
receptor GPS.

Dimenséo C Altura do Receptor GPS: Este valor € medido a partir do solo até parte
inferior da cupula amarela do Receptor StarFire™.

Dimenséo D Altura do ponto de conexao, por exemplo, barra de tragao, medida

a partir do solo.

Continua na pagina seguinte
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Operagao

implernent Detection - Recording Source

* Indicates required field

o

* Recording Source

5=

4

ot

Curremnt Recording State

b

7

Cancel

E] T/(sé)jm

——

\J

T

©
©

| 10:‘14am|
FTEL

ZX1045501 —UN—O01DEC11

A—Origem da Gravagao
B—Manual
C—Interruptor do Implemento

D—Interruptor do Implemento
invertido

E—Estado da Gravagao Atual

F—Préxima Pagina

Etapa 5/10 - Origem da Gravagao: Insira a Origem da
Gravagao necessaria.

¢ Use o menu suspenso Origem da Gravacao (A) para
indicar qual a origem da gravagao que deve ser usada:
- Origem da gravagédo manual (B).
- Interruptor do Implemento (C).
- Interruptor do Implemento invertido (D).

NOTA: Se estiver conectado um Trator John Deere

compativel, estas fontes também séo suportadas:

TDP, Engate de 3 Pontos e VCR.

¢ Estado da Gravacao Atual (E): Ligada ou Desligada.
Isso mostra se a maquina esta gravando ou nao (por
exemplo, pode ser a posi¢éo atual do interruptor do
implemento).

Continua na pagina seguinte

G—Pagina Anterior
H—Cancelar
I— Ajuda

Pressione o botao Préxima Pagina (F) para ir para a
préxima etapa da configuragao.

Pressione o botdo Pagina Anterior (G) para voltar a etapa
anterior.

Se necessario, pressione o botdo Cancelar (H) para
interromper o processo de configuragdo (consulte Etapa
1/10).

Se necessario, pressione o botdo Ajuda (I) para obter
informagdes sobre a entrada do campo da etapa relevante
(consulte a tabela adiante).
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Operagéao

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 5/10

Origem da Gravagao

Descrigao

Origem da Gravagao

As origens da gravacéo atualmente suportadas para todos os tratores
s&o: Manual, Interruptor do Implemento ou Interruptor do Implemento
Invertido.

Se estiver conectado um Trator John Deere compativel, estas fontes
também sdo suportadas: TDP, Engate de 3 Pontos e VCR.

Estado da Gravagéo Atual

Mostra se a gravagao esta ligada ou desligada para ajudar a determinar
qual o estado do interruptor precisa ser selecionado para ativar a
gravagao.

Continua na pagina seguinte OUCC002,000380A -54-13DEC11-12/21
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Operagao

implernent Detection - Hour Neter

* Indicates required field ®f=
=

= Senvice Interval I hrs

* Total Implement Hours hrs

5
w
a
k’® Sl
‘7 = | 10:15am I%I
’ | 6/10
Cancel L h — 1 E
— | K
= N
A—Intervalos de Manutengao C—Proéxima Pagina E—Cancelar
B—Total de Horas do Implemento D—Pagina Anterior F—Ajuda
Etapa 6/10 - Horimetro: Insira as horas necessarias L. . -
i ‘ Se necessario, pressione o botdo Cancelar (E) para
para definir o horimetro. h ) =
interromper o processo de configuragao (consulte Etapa
¢ Insira o Intervalo de Servigo desejado (A). Isto €, se 1/10).
deseja alterar os dentes ou lavar o tanque a cada 100 . . s a
; ) Se necessario, pressione o botdo Ajuda (F) para obter
horas, ajuste-o para 100 horas inf > b trada d da et | ¢
¢ |nsira o Total de Horas do Implemento (B) Informacgoes sobre a (_an rada do campo da etapa relevanie
(consulte a tabela adiante).
Pressione o botdo Préxima Pagina (C) para ir para a
préxima etapa da configuragéo.
Pressione o botdo Pagina Anterior (D) para voltar a etapa
anterior.
Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 6/10
Horimetro Descrigao
Intervalo de Servigo Defina o intervalo de servigo para este implemento. Por exemplo, se
deseja alterar os dentes ou lavar o tanque a cada 100 horas, ajuste-o
para 100 horas
Total de Horas do Implemento Insira o total de horas de operagéo que o implemento trabalhou antes
de a detecgdo de implemento John Deere ser montada no implemento.
Este valor é zero, no caso deste ser um implemento novo.
Continua na pagina seguinte 0OUCC002,000380A -54-13DEC11-13/21
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Operagéao

impierment Detection - Application Data

* Indicates required field

* Spraying Rate

b

e, —©

ZX1045503 —UN—O05DEC11

7 r
’ | 7/10
Cancel L
A—Taxa de Pulverizagao C—Pagina Anterior E—Ajuda
B—Préxima Pagina D—Cancelar

Etapa 7/10 - Dados da Aplicagdo: Dependendo do tipo
da aplicagédo, insira os dados necessarios (se aplicavel).

* Taxa de Pulverizacao (A),

¢ Profundidade de Cultivo,

¢ Taxa de Plantio / Semeadura, ou
* Taxa de Fertilizante.

Pressione o botdo Proxima Pagina (B) para ir para a

préxima etapa da configuragao.

Pressione o botdo Pagina Anterior (C) para voltar a etapa

anterior.

Se necessario, pressione o botdo Cancelar (D) para
interromper o processo de configuragédo (consulte Etapa
1/10).

Se necessario, pressione o botdo Ajuda (E) para obter
informacdes sobre a entrada do campo da etapa relevante
(consulte a tabela adiante).

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 7/10

Dados da Aplicagao

Descrigao

Taxa de Pulverizagéo

Insira a taxa de pulverizagdo desejada.
Este valor é usado somente para Documentagdo e ndo afetara a taxa
real de pulverizacdo do implemento.

Profundidade de Cultivo

Insira a profundidade de trabalho desejada do implemento.
Este valor é usado somente para Documentacéo e ndo afetara a
profundidade real de cultivo do implemento.

Continua na pagina seguinte OUCC002,000380A -54-13DEC11-14/21
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Operagao

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 7/10

Dados da Aplicagao

Descrigao

Taxa de Plantio / Semeadura

Insira a taxa desejada de semeadura/plantio.

Selecione a unidade desejada "contagem por area" ou "massa por area
dependendo de se estiver documentando a quantidade de sementes
plantadas por area ou o peso de sementes colocadas por area.

Estes valores sdo usados somente para documentagao e nao afetardo
a taxa real de semeadura/plantio do implemento.

Taxa de Fertilizante

Insira a taxa de fertilizante desejada.

Selecione a unidade desejada da taxa "massa por area" ou "volume por
area" dependendo se estiver documentando por volume ou por peso.
Estes valores sdo usados somente para Documentacéo e nao afetardo
a taxa real de fertilizante do implemento.

Continua na pagina seguinte 0OUCC002,000380A -54-13DEC11-15/21
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Operagéao

impierment Detection - Guidance Data

* Indicates required field [?
8 =

* Track Spacing @ 0.000 m

* Turn Radius 0.000 m

* InGround Turn Radius © 0.000 m
Maximum Operation Speed @ kph

S
a
| . I‘T
y = k’® 10:15am gl
‘ ! 8/10
Cancel L h — 1 E
= J
A—Espacamento entre Pistas C—Raio da Curva no Solo E—Préxima Pagina G—Cancelar
B—Raio de Curva D—Velocidade Maxima de F—Pagina Anterior H—Ajuda
Operagao
Etapa 8.”(.) - Dados de Orl_entagao: Além dos dados a Pressione o botdo Pagina Anterior (F) para voltar a etapa
seguir, insira aqueles desejados a serem usados para anterior
operagao '
. Se necessario, pressione o botdo Cancelar (G) para
™ ’
* Espacamento e_ntreTMPlstas (A). Usado para AutoTrac interromper o processo de configuragao (consulte Etapa
e Parallel Tracking™. 1/10)
* Raio de Curva (B). Usado para o iTEC Pro™. )
* Raio da Curva no Solo (C). Usado para AutoTrac™. Se necessario, pressione o botdo Ajuda (H) para obter
* Velocidade Maxima de Operagao (D). Se for inserido informacdes sobre a entrada do campo da etapa relevante
um valor aqui, aparecera uma adverténcia caso o trator  (consulte as tabelas adiante).
esteja funcionando muito rapido.
Pressione o botdo Proxima Pagina (E) para ir para a
préxima etapa da configuragao.
Continua na pagina seguinte OUCC002,000380A -54-13DEC11-16/21
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Operagao

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 8/10

Cultivo

Barra de Tragao, Pivo 2 Pontos, Engate do Carro de Transporte

Espagamento entre Pistas

O espagamento entre pistas desejado com que este implemento deveria
trabalhar. Para cultivo este normalmente € um pouco menor que a
largura de trabalho do implemento para produzir uma sobreposi¢éo
proposital. Isso garante que nenhum terreno seja deixado sem cultivo.

Raio de Curva

Esta medida é usada para o iTEC Pro. Cuidado: Ela pode depender tanto
do trator como do implemento! Mecga a curva mais fechada que pode
ser realizada sem nenhum dano tanto ao trator como ao implemento.

Raio da Curva no Solo

Esta medida é usada para o AutoTrac. Mega a curva mais fechada
que pode ser realizada, sem nenhum dano ao implemento, quando o
implemento esta no solo.

Velocidade Maxima de Operagao

Aparecera uma mensagem de adverténcia no monitor se:
1. o operador exceder a velocidade inserida e
2. a gravagao estiver ativa.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 8/10

Cultivo

Engate de 3 Pontos

Espagamento entre Pistas

O espagamento entre pistas desejado com que este implemento deveria
trabalhar. Para cultivo este normalmente € um pouco menor que a
largura de trabalho do implemento para produzir uma sobreposi¢cao
proposital. Isso garante que nenhum terreno seja deixado sem cultivo.

Raio de Curva

Esta medida é usada para o iTEC Pro. Nesta configuragéo, esta medida
€ o raio de giro do trator quando o implemento esta levantado.

Raio da Curva no Solo

Esta medida é usada para o AutoTrac. Mega a curva mais fechada
que pode ser realizada, sem nenhum dano ao implemento, quando o
implemento esta no solo.

Velocidade Maxima de Operagao

Aparecera uma mensagem de adverténcia no monitor se:
1. o operador exceder a velocidade inserida e
2. a gravacao estiver ativa.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 8/10

Plantadeira Dosador de Semente

Barra de Tragao, Pivo 2 Pontos, Engate do Carro de Transporte

Espagamento entre Pistas

O espagamento entre pistas desejado com que este implemento deveria
trabalhar. Para plantio/semeadura, esta normalmente é a largura de
trabalho do implemento.

Raio de Curva

Esta medida é usada para o iTEC Pro. Cuidado: Ela pode depender tanto
do trator como do implemento! Mecga a curva mais fechada que pode
ser realizada sem nenhum dano tanto ao trator como ao implemento.

Raio da Curva no Solo

Esta medida é usada para o AutoTrac. Mega a curva mais fechada
que pode ser realizada, sem nenhum dano ao implemento, quando o
implemento esta no solo.

Velocidade Maxima de Operagao

Aparecera uma mensagem de adverténcia no monitor se:
1. o operador exceder a velocidade inserida e
2. a gravagao estiver ativa.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 8/10

Plantadeira Dosador de Semente

Engate de 3 pontos

Espagamento entre Pistas

O espagamento entre pistas desejado com que este implemento deveria
trabalhar. Para plantio/semeadura, esta normalmente é a largura de
trabalho do implemento.

Raio de Curva

Esta medida é usada para o iTEC Pro. Nesta configuragao, esta medida
é o raio de giro do trator quando o implemento esta levantado.

Raio da Curva no Solo

Esta medida é usada para o AutoTrac. Mega a curva mais fechada
que pode ser realizada, sem nenhum dano ao implemento, quando o
implemento esta no solo.

Velocidade Maxima de Operagao

Aparecera uma mensagem de adverténcia no monitor se:
1. o operador exceder a velocidade inserida e
2. a gravagao estiver ativa.

Continua na pagina seguinte OUCC002,000380A -54-13DEC11-1
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Operagéao

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 8/10

Espalhador, Pulverizador

Barra de Tragao, Pivd 2 Pontos, Engate do Carro de Transporte

Espagamento entre Pistas

O espagamento entre pistas desejado com que este implemento deveria
trabalhar. Para pulverizagdo/espalhamento esta normalmente é a
largura de trabalho do implemento.

Raio de Curva

Esta medida é usada para o iTEC Pro. Cuidado: Ela pode depender tanto
do trator como do implemento! Mega a curva mais fechada que pode
ser realizada sem nenhum dano tanto ao trator como ao implemento.

Raio da Curva no Solo

Nesta configuragao esta medida sempre € zero.

Velocidade Maxima de Operagéo

Aparecera uma mensagem de adverténcia no monitor se:
1. o operador exceder a velocidade inserida e
2. a gravacao estiver ativa.

Ajuda de Campo de Entrada da Etapa 8/10

Espalhador, Pulverizador

Engate de 3 pontos

Espagamento entre Pistas

O espagamento entre pistas desejado com que este implemento deveria
trabalhar. Para pulverizagdo/espalhamento esta normalmente é a
largura de trabalho do implemento.

Raio de Curva

Raio da Curva no Solo

Esta medida é usada para o iTEC Pro. Nesta configuragado, esta medida
€ o raio de giro do trator.

Nesta configuragdo esta medida sempre é zero.

Velocidade Maxima de Operagao

Aparecera uma mensagem de adverténcia no monitor se:
1. o operador exceder a velocidade inserida e
2. a gravagéo estiver ativa.

Continua na pagina seguinte OUCC002,000380A -54-13DEC11-1
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Operagao

implernent Detection - Sunrnay

General
Implement Type
Implenent Model

Innplenent Name
Connection Type

Tillage

tillage tool
mine

Rear Rigid 3-pt

Offsets
Offset Front
Offset Back

Offset Lateral
Offset Rotation Point

Right

Widths
Working Width
Physical Width

GPS Offsets
GPS Recetver Back
GPS Recetrver Lateral
GPS Recetver Height
Connector Height

Left

E [ 9710

7

Cancel

p——

0.00 m
0.00 m

0.00 m
0.00 m

0.000 m
0.000 m

0.00 m
0.00 m
0.00 m
0.00 m

| 10:16am I
(~

ZX1045505 —UN—01DEC11

A—Proxima Pagina B—Pagina Anterior
Etapa 9/10 - Resumo: Para fins de verificagdo, o resumo
exibe a lista de todos os valores para o implemento real.

* Geral
- Tipo de Implemento
- Modelo do Implemento
- Nome do Implemento
- Tipo de Conexao

¢ Deslocamentos
- Deslocamento Dianteiro
- Deslocamento Traseiro
- Deslocamento Lateral (esquerdo/direito)
- Ponto de Rotagéo do Deslocamento

® Larguras
- Largura de Trabalho

Continua na pagina seguinte

C—Cancelar

- Largura Fisica

* Desvios do GPS
- Traseira do Receptor GPS
- Lateral do Receptor GPS (esquerda/direita)
- Altura do Receptor GPS
- Altura do Conector

Pressione o botao Préxima Pagina (A) para ir para a
proxima etapa da configuragao.

Pressione o botdo Pagina Anterior (B) para voltar a etapa
anterior.

Se necessario, pressione o botdo Cancelar (C) para
interromper o processo de configuragao (consulte Etapa
1/10).
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Operagéao

impierment Detection - Sunrmary

Guidance
Track Spacing
Turn Radius
InGround Turn Radius
Maxdnmum Operation Speed
Hour Meter
Service Timer Interval
Total Implement Hours
Recording

Recording Source Manual Recording
Current Recording Source Off

0.000 M
0.000 m
0.000 m
0.000 kph

0.0 hrs
0.0 hrs

@ | 10:16am I
Accept | h | EE

ZX1045506 —UN—01DEC11

Etapa 10/10 - Resumo: Fim do processo de configuragao.

¢ Orientacao
- Espagamento entre Pistas
- Raio de Curva
- Raio da Curva no Solo
- Velocidade Maxima de Operagao

* Horimetro
- Intervalo do Temporizador de Servigo
- Total de Horas do implemento

* Gravagao
- Origem da Gravagdo (Manual, Interruptor do
Implemento Fechado, Interruptor do Implemento
Aberto)
- Origem da Gravacao Atual (Ligada/Desligada)

Pressione o botao Aceitar (A) se nao for necessario
nenhuma entrada de configuragdo adicional. A seguinte
mensagem de adverténcia entdo aparece: "Settings will
be saved and the controller will restart" (As configuragdes
serdo salvas e o controlador sera reiniciado).

Pressione o botdo Pagina Anterior (B) para voltar a etapa
anterior.

b ez

Setup Complete

Settings will be saved and the controller will

restart.

John Deere Implement
Detection

=3
Accept

ZX1045497 —UN—O05DEC11

A—Aceitar
B—Pagina Anterior

Continua na pagina seguinte

C—Cancelar
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Operagao

Se necessario, pressione o botdo Cancelar (C) para

interromper o processo de configuragéo (consulte Etapa

1/10).

Apds reiniciar, sera exibida pagina Detecg¢ao de
Implemento—Execugédo (consulte a segdo Deteccao de
Implemento—Execugéao).
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Operagéao

Deteccao de Implemento John Deere—Execuc¢ao

Implement Detection - Run

@ tillage tool

Hour Meter @

Implement 0.0
my tlllage Hours hrs E
Service a0
Interval hrs
SUMMAryY
Due in @ 0.Q

M

hrs

Reset Service ®
Interval

Tillage Depth

v

®

':

0.0

Access

BB

700m ©

Recording Source

Manual Recording

Q)

A
v

W | 0/!]@

Current Recording State

® or

11:57am |

+55)

ZX1045498 —UN—09DEC11

|

A—Tipo de Implemento
B—Nome do Implemento
C—Largura de Trabalho
D—Horimetro

E—Horas do Implemento

F—Intervalo de Servigo

G—Vence em

H—Restaurar Intervalo de
Servico

A pagina de Execucgdo da Deteccao de Implemento
fornece uma visao geral das seguintes informagdes do
implemento inseridas durante o processo de configuragéo
(consulte a segao Detecgao de Implemento John
Deere—Execugao):

¢ Tipo de Implemento (A).

* Nome do Implemento (B).

¢ Largura de trabalho do Implemento (C).

* O Horimetro (D) fornece a exibigao das Horas do
Implemento (E), Intervalo de Servigo (F) e o Vencimento
de servigo (G).

* Pressione o botdo de Restaurar Intervalo de Servigo
(H) para restaurar todos os intervalos de servico.

* Dados da Aplicagao (l) fornece os valores de
Profundidade de Cultivo, Taxa de Fertilizante, Taxa de
Semeadura / Plantio ou Taxa de Pulverizagao.

Conti

|— Dados da Aplicagao

J— Origem da Gravagao N—Resumo
K—Estado da Gravagao Atual O—Configuragao
L—Gravacédo Manual P—Acesso

M—Executar

* A Origem da Gravagao pode ser selecionada no menu
suspenso (J). Manual, Interruptor do Implemento,
Interruptor do Implemento invertido.

* O Estado da Gravagao Atual (K) mostra o estado atual
da origem da gravagao além do botado de gravacao
vermelho. Isto também é util para determinar a qual
interruptor o interruptor do implemento precisa ser
configurado para gravacao ligada.

* O botdo da Gravagao Manual (L) aparece se &
selecionada a Origem da Gravagao Manual (J).
Pressione o botao de Gravagéo Manual (L) para iniciar
e parar a gravagao.

NOTA: O botdo Executar (M) leva o operador
a esta pagina.

Pressione o botdo Resumo (N) para exibir uma lista de
todos os valores para o implemento real (consulte a
segao Deteccao de Implemento John Deere—Resumo).

nua na pagina seguinte 0OUCC002,000380C -54-09DEC11-1/2
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Operagao

Pressione o botdao Configuragéo (O) para iniciar um novo
processo de configuragédo (consulte a se¢ao Deteccgéo de
Implemento John Deere—Configuragao).

Pressione o botdo Acessar (P) para ir a pagina Access

Manager (Gerenciador de Acesso) (consulte a secao

Deteccgao de Implemento John Deere—Access Manager).
OUCC002,000380C -54-09DEC11-2/2
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Operagéao ‘

Deteccdo de Implemento John
Deere—Resumo

impierment Detection - Sunynay

General ' m
Implement Type Tillage
Implement Model tillage tool C /‘i Run
Implement Name mine h
Connection Type Rear Rigid 3-pt =
Offsets @
Offset Front 0.00 m Summany
Offset Back 0.00 m
Offset Lateral Right 0.00 m E *
Offset Rotation Point 0.00 m
Widths
Working Width 0.000 m AL
Physical Width 0.000 m Ei N
GPS Offsets @
GPS Recefver Back 0.00 m
GPS Recetver Lateral Left 0.00 m Access
GPS Recetver Height 0.00 m
Connector Height 000 m
S
g
| 10:18am |z
[
1/2 ——¢
]
' B
= N
A—Executar B—Proéxima Pagina

Quando é pressionado o botdo Resumo (A) a partir
da pagina de Detecgéo do Implemento - Execugéo
(consulte a secdo Deteccdo de Implemento John
Deere—Execucgéao), sao exibidas duas paginas de
Resumo de Detecgao de Implemento:

Na Pagina 1/2:

* Geral
- Tipo de Implemento
- Modelo do Implemento
- Nome do Implemento
- Tipo de Conexao

* Deslocamentos
- Deslocamento Dianteiro
- Deslocamento Traseiro

Continua na pagina seguinte

- Deslocamento Lateral (esquerdo/direito)
- Ponto de Rotagéao do Deslocamento

® | arguras
- Largura de Trabalho
- Largura Fisica

® Desvios do GPS
- Traseira do Receptor GPS
- Lateral do Receptor GPS (esquerda/direita)
- Altura do Receptor GPS
- Altura do Conector

Pressione o botdo Préxima Pagina (B) para acessar

a pagina 2/2 ou pressione o botdo Executar (A) para
voltar a segao da pagina Detecgédo de Implemento John
Deere—Execucgao.

0OUCC002,0003809 -54-01DEC11-1/2

15-25

020812

PN=34



Operagao

implernent Detection - Sunrmay

Guidance
Track Spacing
Turn Radius
InGround Turn Radius
Madnmum Operation Speed
Hour Meter
Service Timer Interval
Total Imnplenment Hours
Recording

Recording Source
Current Recording Source

B

0.000 M
0.000 m
0.000 m
0.000 kph

0.0 hrs
0.0 hrs

Inmnplement Switch Closed
Off

22

A—Executar

Na Pagina 2/2:

* Orientacao
- Espacamento entre Pistas
- Raio de Curva
- Raio da Curva no Solo
- Velocidade Maxima de Operagéo

* Horimetro
- Intervalo do Temporizador de Servigo
- Total de Horas do implemento

B—Pagina Anterior

¢ Gravacao

| 10:1Eam|
(& | 5B

ZX1045500 —UN—01DEC11

- Origem da Gravagao (Manual, Interruptor do
Implemento Fechado, Interruptor do Implemento

Aberto)

- Origem da Gravagao Atual (Ligada/Desligada)

Pressione o botdo Pagina Anterior (B) para voltar para
a pagina 1/2 ou pressione o botdo Executar (A) para
voltar a segdo da pagina Detecgédo de Implemento John

Deere—Execucgao.

OUCC002,0003809 -54-01DEC11-2/2
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Operagéao

Deteccdo de Implemento John
Deere—Access Manager

impiernent Detection - Access VManager

Current Access Level

®

4

Operator -
v

Change Pa ssworil\

1

Offsets

Widths

Recording Source

Total Implement Hours

Service Interval

Application Rate

sleseiale

e

9:04pm I

A—Nivel de Acesso Atual B—Alterar Senha

O Access Manager é usado para gerenciar o acesso do
usuario a qualquer informacgao inserida no assistente de
configuragdo. As etapas de configuragdo podem ser
bloqueadas ou a entrada desativada ao operador para
simplificar a experiéncia do usuario e reduzir alteragdes
de configuragdo acidentais.

Use 0 menu suspenso (A) para selecionar o Nivel de
Acesso Atual. Alterar de Proprietario para Operador
ativara todos os bloqueios. Assim que as fungbes forem
bloqueadas para o "Modo Operador”, sera necessario
uma senha para entrar no "Modo Proprietario" e acessar
essas fungdes. Entre em contato com o concessionario
John Deere em caso de necessidade de senha.

Role para baixo no menu suspenso para bloquear ou
desbloquear a entrada de configuragdo desejada.

As configuragbes no access manager sao:

¢ Configuragao*

[ *EE]

* Deslocamentos™

® | arguras®

* Receptor GPS*

* Origem da Gravagao*

* Total de Horas do Implemento*

® Intervalo de Servigo**

* Taxa de Aplicagao**

* Espagamento entre pistas**

* Raio de curva**

* Velocidade maxima de operagao™*

IMPORTANTE: * Se bloqueadas, as caixas de
entrada na tela relevante de configuragao
estdo acinzentadas e marcadas com um
pequeno sinal de cadeado.

** A configuragao individual pode ser bloqueada
no lugar de toda a tela de configuragao.

ZX1045507 —UN—O09DEC11

Continua na pagina seguinte OUCC002,000380B -54-14DEC11-1/2
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Operagao

Pressione o botéo Alterar Senha (B) para inserir a senha
desejada.
0OUCC002,000380B -54-14DEC11-2/2
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Especificagcoes

Declaragao de Conformidade CE

A pessoa mencionada abaixo declara que

Produto: Detecgao de Implemento John Deere

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A

atende todas as clausulas relevantes e exigéncias essenciais das seguintes diretivas:

DIRETIVA

NUMERO METODO DE CERTIFICAGAO

Diretiva de Compatibilidade Eletromagnética

2004/108/EC Certificado proéprio, de acordo com o Anexo Il da Diretiva

Nome e enderego da pessoa na Comunidade Europeia autorizada a compilar o arquivo de construgéo técnica:

Local da declaragado: Kaiserslautern, Alemanha
Data da declaragéo: 9 de janeiro de 2012

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Alemanha D-68163
EUConformity@JohnDeere.com

Nome: Aaron Senneff
Cargo: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions

Group
Unidade de fabricagdo: John Deere Intelligent
Solutions Group
DXCEO01 —UN—28APR09
0UCC002,0003968 -54-27JAN12-1/1
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Com Nosso Servigo Vocé Trabalha Melhor ‘

Pecas da John Deere

Noés ajudamos a reduzir o tempo inoperante, fazendo a
entrega das pecas da John Deere com rapidez.

Ed

.4

Essa é a razéo pela qual nés mantemos um variado
estoque, para estarmos sempre prontos para atender a
suas necessidades.

TS100 —UN—23AUG88

DX,IBC,A -54-04JUN90-1/

As ferramentas Certas

As ferramentas de precisao e o equipamento de ensaio
auxiliam o nosso Departamento de Manutencgéo a
localizar e reparar os problemas rapidamente . . . para
Ihe economizar tempo e dinheiro.

8
Z
1
5
|
DX,IBC,B -54-04JUN90-1/1
Técnicos Bem Treinados
Os técnicos de servigo da John Deere estado
constantemente aperfeicoando os seus conhecimentos.
Sao feitos regularmente treinos, para garantir que o
nosso pessoal conhega o equipamento e saiba fazer a
sua manutengso. g
2
Qual é o resultado? §|
P4
Experiéncia na qual vocé pode confiar! 7
S
DX,IBC,C -54-04JUN90-1/1
Assisténcia Imediata
O nosso objetivo & oferecer assisténcia imediata e
eficiente quando e onde o cliente quiser.
Oferecemos assisténcia no seu local ou no nosso,
dependendo das circunstancias: procure-nos, e confie
em nds. g
2
A SUPERIORIDADE DA ASSISTENCIA DA JOHN §|
DEERE: estaremos sempre perto quando precisar. z
|
DX,IBC,D -54-04JUN90-1/1
IBC-1 020812
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Com Nosso Servigo Vocé Trabalha Melhor
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Com Nosso Servigo Vocé Trabalha Melhor
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Com Nosso Servigo Vocé Trabalha Melhor
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Com Nosso Servigo Vocé Trabalha Melhor
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