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(é% Ni-MH

[English] CONTAIN Ni-MH BATTERY. CADMIUM-FREE.
MUST BE RECYCLED OR DISPOSED OF PROPERLY.

[Deutsch] MIT NiMH AKKU. ENTHALT KEIN KADMIUM. EFORDERT
RECYCLING ODER FACHGERECHTE ENTSORGUNG.

[Francais] CONTIENT UNE BATTERIE AU Ni-MH. SANS CADMIUM.
DOIT ETRE RECYCLEE OU DONNEE A UN ORGANISME
DE RETRAITEMENT.

[Italiano] CONTIENE NiMH BATTERIA. NON CONTIENE CADMIO.
DEVE QUINDI ESSERE RICICLATA O ELIMINATA IN MODO
APPROPRIATO.

[Nederlands] BEVAT EEN NiMH BATTERIJ. BEVAT GEEN CADMIUM.
DIENT GERECYCLEERD OF OP EEN CORRECTE MANIER
VERNIETIGD TE WORDEN.

[Espaiiol] CONTIENE UNA NiMH BATERIA. NO CONTENE CADMIO.
DEBE RECICLARSE O ELIMINARSE ADECUADAMENTE.

[Portugulés] CONTEM BATERIA DE NiMH. SEM CADMIO. DEVERA
SER RECICLADA OU DECARTADA CONVENIENTEMENTE.

[Svensk] INNEHALLER NiMH BATTERI. KADMIUMFRITT. BOR _
ATERVINNAS ELLER FORSTORAS PA ETT SAKERT SATT.

[Suomi] SISALTAA NIMH AKUN. . .
HAVITETTAESSA KASITELTAVA ONGELMAJATTEENA.

[Norsk] NiMH BATTERIER. INNEHOLDER IKKE KADMIUM. MA
RESIRKULERES ELLER KASTES PA EN FORSVARLIG
MATE.

[Dansk] INDEHOLDER NiMH BATTERI. KADMIUMFRIT. SKAL

GENVINDES ELLER KASSERES PA FORSVARLIG MADE.

[EAAnvixa] TIEPIEXEI MITATAPIA NIKEAIOY-METAAAOY YAPIAIOY.
AEN ITEPIEXEI KAAMIO. TIPEITEI NA ANAKYKAQNETAI H
NA KATAXTPE®ETAI ME TON KATAAAHAO TPOITO.

For U.S.A. ATTENTION:

The product that you have purchased contains a rechargeable battery.

The battery is recyclable. At the end of its useful life, under various state and
local laws, it may be illegal to dispose of this battery into the municipal waste
stream. Check with your local solid waste officials for details in your area for
recycling options or proper disposal. Use the standard battery charger.

Die Schweiz: Nach Gebrauch der Verkaufsstelle zuriickgeben.
La Suisse: Apres usage a rapporter au point de vente.
Swizzera: Ritornare la pila usate al negozio.

W Esta € a marca da Associagdo dos Produtores
Association . ~
de Instrumentos de Topografia do Japéo.
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( « Agradecemos-lhe ter seleccionado o SET230RK/230RK3/330RK/ h

330RK3/530RK/530RK3/630RK.

Antes de usar o instrumento, por favor leia este manual do utilizador

cuidadosamente.

Verifique que todo o material est4 incluido.

I’="30. EQUIPAMENTO STANDARD"

« O SET tem uma funcéo para fazer a saida de dados armazenados para
um computador. Também podem ser feitas operagdes a partir de
comandos enviados a partir de um computador. Para mais detalhes veja
os manuais de "Interface com a Caderneta Electronica SOKKIA SDR" e
de "Explicag6es de Comando", e/ou consulte o seu Agente SOKKIA.

« As especificagdes e aparéncia geral do aparelho poderdo ser alteradas
em qualquer altura e poderao diferir do mostrado nos folhetos e neste
manual.

« Alguns dos diagramas mostrados neste manual poderdo estar
simplificados para mais facil compreensao.




COMO LER ESTE MANUAL

Simbolos

Neste manual sdo usadas as convencgdes indicadas a seguir.

N

Indica que é necessario ter cuidado, bem como chama a
atencéo para informagdes importantes, que devem ser lidas
antes de efectuar as operagoes.

Indica o titulo de um capitulo com informac&o adicional.

Indica informag&o suplementar.

Indica explicagdo para um termo ou procedimento particular.

SEQ

[DIST] etc. : Indica softkeys mostradas no ecra.
{ESCAPE} etc. : Indica teclas de fung¢éo do SET ou do teclado remoto.
<S-O> etc. . Indica titulos de ecras.

Ecras e figuras

« Excepto indicagdo em contrario, neste manual, “SET" significa SET230RK/
230RK3/330RK/330RK3/530RK/530RK3/630RK.

¢ Os ecras e figuras constantes neste manual sédo do SET230RK.

« A localizacao das softkeys nos ecrds mostrados, € baseada na localizacéo
predefinida pela fabrica. E, no entanto, possivel mudar a disposicéo das
softkeys em modo OBS.

I O que s&o Softkeys: "4.1 Composicao do instrumento”, Atribuicdo de

Softkeys: "25.3 Atribuicédo de fun¢Ges de teclas"

« O cartdo cinzento KODAK é uma marca registada da empresa Kodak

Eastman.

Procedimentos de utilizagcao

« Antes de iniciar qualquer procedimento de medida aprenda as suas fun¢des
basicas no capitulo "5. OPERACOES BASICAS".

« Os procedimentos de medida sdo baseados em medidas continuas. Nas
“Notas” () pode encontrar algumas informacdes sobre os procedimentos
com outro modo de medida seleccionado.

« Para seleccionar opgdes consulte "5.1 OperacGes basicas das teclas".
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1. PRECAUCOES DE SEGURANCA

Para uma utilizacé@o segura deste produto, prevenindo-se danos para o operador,
terceiros e materiais, neste manual os procedimentos de seguranga a observar
sdo precedidos por um sinal de exclamagéo, contido por um triangulo
acompanhado pelas mensagens PERIGO ou ATENGAO. Abaixo pode encontrar
a descricao dos significados dos sinais utilizados neste manual. Certifiqgue-se de
que as compreende antes de prosseguir.

Definicdo das mensagens

Ignorar esta mensagem e cometer um erro de utilizagao
A PERIGO pode resultar na morte ou em ferimentos graves do
operador.
X Ignorar esta mensagem e cometer um erro de utilizagéo
/\ ATENGAO g e uilizag
pode resultar em ferimentos e/ou danos patrimoniais.

Este simbolo indica procedimentos para 0s quais se requer o maximo
cuidado. O simbolo é acompanhado por detalhes especificos,
impressos junto, ou dentro do mesmo.

Este simbolo indica procedimentos proibidos.
® O simbolo é acompanhado por detalhes especificos, impressos junto,
ou dentro do mesmo.

Este simbolo indica procedimentos que tém, necessariamente, de ser
executados.

‘ O simbolo é acompanhado por detalhes especificos, impressos junto,
ou dentro do mesmo.



1. PRECAUGCOES DE SEGURANGA

Generalidades

/\PERIGO

e 0 0 V6 O

Na&o utilize este instrumento em areas expostas a grandes quantidades
de p6 ou cinzas, em areas com ventilagéo insuficiente, ou ainda em
areas onde se encontrem materiais combustiveis. Perigo de exploséao.

N&o tente desmontar ou reparar. Pode resultar em incéndio,
electrocusséo, queimaduras ou exposicéo a radiagdes indesejaveis.

Nunca olhe para o sol através da luneta. Pode resultar em perda parcial
ou total da visé&o.

Nunca olhe, através da luneta, para a luz do sol reflectida no prisma ou
qualquer outra superficie reflectora. Pode resultar em perda parcial ou
total da vis&o.

Olhar directamente para o sol durante observagdes solares provoca
perda de visdo. Para efectuar observacgdes solares utilize o filtro solar
(opcional).

ICF 31. ACESSORIOS OPCIONAIS

Quando arrumar o instrumento na caixa de transporte certifique-se que
todas as pegas, incluindo as laterais, estao fechadas, caso contréario é
possivel que o instrumento caia, durante o transporte, provocando
ferimentos.

/\ATENCAO

N

e & 0 O

N

N&o utilize a caixa de transporte como banco. A caixa é escorregadia e
instavel, podendo provocar a sua queda.

N&o cologue o instrumento numa caixa com a pega, correia de transporte
ou fechos danificados. A caixa ou o instrumento podem cair, provocando
ferimentos.

N&o balance nem atire o prumo. Se 0 prumo atingir alguém, pode
provocar-lhe ferimentos graves.

Fixe a pega ao instrumento com os parafusos de fixacéo. A deficiente
fixac@o da pega ao instrumento pode resultar na queda deste e na
possibilidade de ferir o operador ou terceiros.

Fixe a base ao instrumento com o botdo de fixagéo. A deficiente fixacdo da
base ao instrumento pode resultar na queda desta, podendo ferir o
operador ou terceiros.



1. PRECAUGOES DE SEGURANGA

Alimentacéo eléctrica

/\PERIGO
O

QL ©® O e VWLV

Na&o utilize alimentagbes com tenséo diferente da especificada. Pode
resultar em incéndio ou electrocusséo.

Na&o utilize cabos de alimentagao, fichas, ou tomadas danificadas. Pode
resultar em incéndio ou electrocusséo.

Na&o utilize cabos de alimentacgao diferentes dos indicados. Pode resultar
em incéndio.

N&o coloque quaisquer objectos, tais como roupa, em cima do carregador
durante a carga das baterias. Podera gerar-se um incéndio.

Para carregar as baterias, utilize apenas o carregador especificado. Outros
carregadores podem ter especificacdes de tensdo ou corrente diferentes
gue podem gerar faiscas e resultar em incéndio e/ou queimaduras.

N&o aqueca nem lance as baterias para o fogo. Pode dar-se uma explosédo
e resultar em ferimentos.

Quando armazenar as baterias coloque fita isoladora nos terminais para
evitar um eventual curto-circuito. Um curto-circuito nos terminais da bateria
pode resultar em incéndio e/ou queimaduras.

N&o utilize o carregador ou as baterias caso se encontrem himidos. Pode
ocorrer um curto-circuito resultando em incéndio e/ou queimaduras.

Na&o ligue ou desligue fichas eléctricas com as maos humidas. Pode ser
electrocutado.

/\ATENCAO

Na&o togue no liquido que possa sair das baterias. Os agentes quimicos
presentes no liquido das baterias pode provocar queimaduras ou irritagdes.



1. PRECAUGCOES DE SEGURANGA

Tripé

/\PERIGO

o
O
o
o

Quando montar o instrumento no tripé, aperte o parafuso de fixacdo com
firmeza. O deficiente aperto do parafuso de fixa¢éo pode resultar na queda
do instrumento e em ferimentos no operador e/ou em terceiros.

Aperte com firmeza os parafusos de fixagdo das pernas do tripé. O
deficiente aperto dos parafusos de fixagdo das pernas pode resultar na
queda do tripé, causando ferimentos no operador e/ou em terceiros.

Na&o transporte o tripé com os bicos virados para outras pessoas. Os bicos
do tripé podem causar ferimentos.

Ao posicionar o tripé no terreno, mantenha as méaos e os pés afastados
dos bicos. Os bicos do tripé podem feri-lo nas maos ou pés.

Quando transportar o tripé, aperte com firmeza os parafusos de fixagdo
das pernas. O deficiente aperto dos parafusos de fixagdo das pernas pode
resultar na extensédo indevida de uma perna, causando ferimentos ao
operador e/ou a terceiros.

Teclado remoto

/\ATENCAO

O
O

N

N&o desmonte ou reconstrua o teclado. Podera provocar um incéndio ou
um choque eléctrico e queimaduras.

N&o use baterias molhadas nem lhes toque com as maos humidas. O
curto-circuito resultante podera provocar fogo ou queimaduras.

Quando trocar as baterias, siga o procedimento descrito abaixo. Se tentar

abrir a tampa das baterias de modo incorrecto, ou pela forga, podera
magoar-se.



2. PRECAUCOES

Fecho da base

Este instrumento é fornecido com o
fecho da base fixo e o respectivo
parafuso de fixagao na posicéo de
fechado, para evitar que se abra,
acidentalmente, durante o transporte.
Antes de utilizar o instrumento pela
primeira vez, com uma chave de
parafusos, solte o parafuso de fixagédo 711 J000
do fecho da base. Antes de proceder ao { 1 T )
transporte do instrumento, volte a

apertar o parafuso de fixagao do fecho da base, para evitar que este se abra
acidentalmente.

Parafuso de Fixagéo
do Fecho da Base

Resisténcia ao p6 e a humidade

O SET, ao operar com a tampa do compartimento da bateria fechada, e as
tampas das fichas correctamente colocadas, esta conforme a especificagéo IP64
para resisténcia a 4gua e ao po.

« Para proteger o instrumento da humidade e de particulas de po6, tenha o
cuidado de fechar convenientemente a tampa do compartimento da bateria, e
colocar as tampas das fichas devidamente.

¢ Tenha o cuidado de evitar que humidade e pé entrem em contacto com o
interior do compartimento da bateria, bem como com os contactos ou as fichas.
O contacto de humidade ou p6 com estes componentes pode causar danos no
instrumento.

« Antes de fechar a caixa de transporte verifique se a mesma e o SET se
encontram devidamente secos. Fechar a caixa com humidade no interior pode
dar origem ao aparecimento de corroséo no instrumento.

Bateria de litio

Uma bateria backup, de litio, que mantém os dados na memoria interna do SET,
pode, em utilizagdo normal, ter uma vida de aproximadamente 5 anos, no entanto
a sua duragao pode ser inferior, dependendo de diversas circunstancias. Assim

ndo deixe de substituir a bateria de litio apés 4 anos de utiliza¢do do instrumento.
Solicite a sua substitui¢céo aos servigos de assisténcia SOKKIA. Quando a

bateria de litio é substituida perde-se toda a informacdo armazenada. Se a carga
fornecida pela bateria de litio diminuir, ou se esta se descarregar, aparecer-lhe-a
a mensagem "Exchange sub bat.". Se a bateria de litio perder completamente a

sua carga, toda a informacdo armazenada se perdera. Recomenda-se, por esta
razdo, que toda a informagao necessaria guardar seja armazenada no seu

computador.




2. PRECAUCOES

Outras precaucdes

* Se o SET for movido de um local quente para um extremamente frio, as pegas
internas poderédo contrair-se, tornando dificil a operacéo das teclas . Isto &
causado pelo ar frio preso dentro de estruturas herméticamente fechadas. Se
as teclas ndo operarem, abra a tampa das baterias para regularizar a
operacdo. Para impedir que as teclas se tornem rigidas, antes de mover o SET
para um local frio, remova a tampa das fichas.

Nunca coloque o SET directamente no solo, pois pode sofrer danos nas roscas

ou parafusos de nivelamento, causados por areias ou po.

« Nao aponte a luneta directamente ao sol. Para evitar danos internos no SET,

ao fazer observacdes solares, utilize o filtro solar apropriado.

IC3 Ver capitulo "31. ACESSORIOS OPCIONAIS"

Proteja o SET de vibrag6es e choques violentos.

Nunca transporte o SET montado no tripé.

¢ Desligue o instrumento normalmente, antes de retirar a bateria.

« Antes de colocar o SET na caixa, retire a bateria e cologue-a no local
apropriado existente na caixa de transporte.

« Contacte sempre o seu Agente SOKKIA se vai utilizar o equipamento em
condi¢des especiais, tais como, utilizagcdo continua prolongada ou em locais
com elevados niveis de humidade. Este tipo de situacdes ndo estédo
contempladas no dmbito da garantia.

Manutencéao

« Limpe sempre o instrumento antes de o arrumar na caixa. As lentes requerem
cuidados especiais. Primeiro limpe-as com o pincel préprio, fornecido com o
instrumento, para remover pequenas particulas. A seguir, apds provocar uma
ligeira condensagao, expirando sobre as lentes, limpe-as com um pano macio,
ou com papel para limpeza de lentes.

« Se 0 visor estiver sujo, limpe-o cuidadosamente com um pano macio e seco.
Para limpar outras partes do instrumento, ou o estojo de transporte, humedecga
um pano macio numa solucao de detergente ndo agressivo. Esprema-o de
modo a ficar apenas humido, e passe-o pela superficie do instrumento. Ndo
use quaisquer solventes organicos ou solucdes de limpeza alcalinas. Para
limpar os ecrés, teclado, ou caixa de transporte, nunca utilize quaisquer
solventes organicos.

« Guarde o SET num compartimento seco, onde a temperatura ndo sofra
grandes variacoes.

« Verifique regularmente o aperto dos parafusos do tripé.

« Se detectar qualquer problema em alguma parte movel, parafusos, ou lentes
do SET, contacte de imediato o seu agente SOKKIA.



2. PRECAUCOES

IC7 "27. VERIFICACOES E AJUSTES"

* Nunca utilize forca para retirar o instrumento da caixa. A caixa vazia deve ser
fechada para a proteger do pé e da humidade.

« Para manter o instrumento dentro das especificacdes de fabrica, proceda a
verificagcdes regulares do seu estado de afinagéo.
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3. INFORMACAO DE SEGURANCA

O SET esta classificado como um Produto Laser e LED, de acordo com a
Publicacéo IEC Standard 60825-1 Adenda 2: 2001, e com o Cédigo do
Regulamento Federal do Governo dos EUA FDA CDRH 21CFR Parte 1040.10 e
1040.11 (conforme com as normas de desempenho FDA para produtos laser,
excepto variacdes prescritas na Laser Notice N° 50, datada de 26 de Julho de
2001).

SET230RK3/330RK3/530RK3

« Distanciémetro na lente objectiva: Producto Laser Classe 3 (Producto Laser
Classe 1 quando o prisma ou folha reflectora estao seleccionados como alvo,
no modo CONFIGURAGCAO).

¢ Guia de luz (funcéo opcional): Producto LED Classe 1.

SET230RK/330RK/530RK/630RK

« Distanciometro na lente objectiva: Producto Laser Classe 2 (Producto Laser
Classe 1 quando o prisma ou folha reflectora estéo seleccionados como alvo,
no modo CONFIGURACAO).

¢ Guia de luz (funcéo opcional): Producto LED Classe 1.

%

« O distanciémetro esta classificado como Producto Laser Classe 3R (SET
230RK3/330RK3/530RK3)/Producto Laser Classe 2 (SET230RK/330RK/
530RK/630RK), no entanto, a emissdo equivalente a classe 2 apenas se
produz quando esté seleccionada a medic&o sem reflexdo. Quando o prisma e
a folha reflectora est&o seleccionados como alvo no modo CONFIGURACAO,
a emissdo é equivalente a classe 1, mais segura.

¢ A guia de luz é uma fungéo opcional.

IC7 "31. ACESSORIOS OPCIONAIS™

/A\PERIGO

« O uso de controlos, ajustes ou procedimentos diferentes dos aqui descritos
podera resultar em exposicdo a radiacéo nociva.

» Siga as instru¢des de seguranca das etiquetas coladas no instrumento, bem
como das indicadas neste manual, para assegurar a utilizacédo segura deste
produto laser e LED.



3. INFORMAGAO DE SEGURANCA

SET230RK3/330RK3/530RK3:

O feixe laser
é emitido
a partir daqui
O feixe LED
é emitido
a partir daqui

LASER RADIATION

[AVOID DRECT EYE EXPOSURE
kol

0 608251 4m2 201

SET230RK/330RK/530RK/630RK:

O feixe laser
é emitido
a partir daqui

O feixe LED %
é emitido
a partir daqui

« Nunca aponte o feixe laser a outra pessoa. Se o feixe laser atingir a pele ou os
olhos, podera causar danos graves.

« Nao olhe directamente para a fonte de emissao do feixe laser. Se o fizer,

podera causar danos permanentes aos olhos.

N&o olhe directamente o feixe laser. Se o fizer, podera causar danos

permanentes aos olhos.

Se sofrer alguma lesdo nos olhos, causada pelo feixe laser, procure, de

imediato, cuidados médicos de um especialista em oftalmologia.

Nunca olhe para o feixe laser através de um telescépio, bin6culos ou qualquer

outro instrumento éptico. Ao fazé-lo podera provocar danos permanentes nos

olhos. (Apenas SET230RK3/330RK3/530RK3).

Vise os alvos de forma a que o feixe laser ndo irradie para fora dos mesmos.

(Apenas SET230RK3/330RK3/530RK3)
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3. INFORMAGAO DE SEGURANCA

/A\ATENCAO

Faca verificagbes periddicas, e no inicio dos trabalhos, com o feixe laser sob
condicdes normais.

Quando o instrumento ndo estiver a ser usado, desligue-o.

Quando deitar fora o instrumento, destrua os contactos da bateria de modo a
que o feixe laser ndo possa ser emitido.

Opere o instrumento com os cuidados necessarios, para gue néo atinja,
inadvertidamente, uma pessoa nos olhos. Evite estacionar o instrumento a
alturas em que o trajecto do feixe laser possa atingir pedes ou condutores, a
altura da cabeca.

Nunca aponte o laser a espelhos, vidros ou superficies de alta reflexdo. O laser
reflectido pode causar danos graves.

Quando utilizar a funcao de ponteiro laser, assegure-se que desliga (OFF) a
saida laser ap6s a medigdo de distancia. Mesmo que a medigdo de distancia
seja cancelada, a fungéo ponteiro laser manter-se-a activa, e o feixe laser
continuara a ser emitido. Apés ligar (ON) o ponteiro laser, o feixe laser é emitido
durante 5 min., desligando-se depois automaticamente (OFF). Mas no écran
Estado, e quando o simbolo do tipo de alvo (ex: [ ) ndo estiver a vista no modo
MEDICAO, o feixe laser ndo se desliga automaticamente.

Este produto apenas deve ser utilizado por pessoas que tenham tido formacao.
(Apenas SET230RK3/330RK3/530RK3)

« Leia 0 Manual do Operador para saber quais os procedimentos adequados
a utilizagao deste produto.

« Procedimentos de protec¢édo (leia este capitulo).

« Equipamento de protec¢do adequado (leia este capitulo).

« Procedimentos de comunicagéo de acidentes (estipule, antecipadamente,
os procedimentos para transporte de feridos e para contacto de médicos,
caso se verifiqguem ferimentos provocados pelo feixe laser).

Pessoas que estejam a trabalhar dentro do alcance do feixe laser devem
utilizar equipamento de protecg&o ocular para radiagio Hélio Neon. Oculos de
proteccdo recomendados: Yamamoto Optics Co., Ltd. (Apenas SET230RK3/
330RK3/530RK3).

@Tipo Absorcéo Total YL-331 (para radiacéo laser He-Ne) ou @) tipo
Manutencéo YL-331M (para radiagéo laser visivel de semicondutor).

Nas areas onde o laser seja utilizado, devem afixar-se avisos laser. (Apenas
SET230RK3/330RK3/530RK3).

11



4. FUNCOES

Composicao do instrumento

12
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13
14
15
16
17
18
19

20

21
22
23
24
25
26
27
28

29
30

Pega

Parafusos de fixagéo da pega
Marca de altura de instrumento
Tampa do compartimento bateria
Painel teclado/écran

Fecho da base

Placa inferior da base

Parafusos de nivelamento
Parafusos de ajuste nivel circular
Nivel circular

Ecra

Lente objectiva (inclui a funcdo
de pontaria laser)

Suporte da bussola

Anel focagem prumo 6ptico
Tampa prumo éptico

Ocular tubo 6ptico

Travao horizontal

Parafuso mov. fino horizontal
Ficha entrada/saida de dados
(ao lado do painel teclado/écran
no SET630RK)

Ficha de alimentacéo externa
(n&o incluida no SET630RK)
Detector IR para teclado remoto
Nivel térico

Parafuso ajuste nivel térico
Travao vertical

Parafuso mov. fino vertical
Parafuso de ocular da luneta
Anel de focagem da luneta
Indicador de emisséao laser
(n&o incluido no SET230RK/
330RK/530RK/630RK)

Mira

Marca do centro do instrumento



4. FUNCOES

Mira

Use a mira para apontar o SET na direcgao do ponto a medir.
Rode o instrumento até o triangulo da mira estar alinhado com o alvo.

Marca da altura do instrumento
A altura do SET é de 236mm (do disco da base nivelante até esta marca).
A "Altura do Instrumento" é inserida quando se define a estagao e
corresponde a altura desde o ponto de estacédo (onde o SET esta
estacionado) até esta marca.

Func¢éo de pontaria laser
E emitido um feixe laser vermelho, o qual permite visar pontos sem recorrer
a luneta, e em condigbes de baixa luminosidade.

Teclado/ecra

[C7 "5.1 Operacdes basicas das teclas”

{5} {ON}

Ecra

:‘»(1} a {9}

10, o241

Softkeys—

{=} ‘

{€¢ P {a} (v}
Feixe detector para teclado
remoto

{Bs} {FUNC}

e
(ES‘C} ‘ {SF‘T) ‘ L

13



4. FUNCOES

Indicador de emisséo laser (apenas SET230RK3/330RK3/530RK3)

O indicador de emisséo laser esta vermelho enquanto o feixe laser esta a ser
emitido, ou quando o apontador laser esta em utilizagéo. E possivel ver-se o
estado do feixe laser do lado da ocular da luneta.

Indicador de Radiagao Laser

Teclado remoto (acessério opcional)

IC3 5.1 Operacdes basicas das teclas” e "31. ACESSORIOS OPCIONAIS"

Teclas softkey_E @ 2 FD
Furo para ligagéo (SFT)— g & —{ESC}
da pega )@ (s \{BS}

{FUNC} ; ﬁ\{MEAS}
| ®e®e®

W4 lg®o s
©®© et
CECRORT
L o ® @ e an

t SOKKIA j
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4. FUNCOES

Guia de luz (funcéo opcional)

ICF "31. ACESSORIOS OPCIONAIS"

Indicador Luz Guia

Luz Guia

Guia de luz e indicador de guia de luz

A guia de luz permite efectuar piquetagens e etc. com eficacia. A guia de
luz € composta por uma luz dividida em luz verde e vermelha. O porta-miras
pode assegurar que ocupa a posicao correcta, observando a cor da luz
guia.

verde| verm)

Estado da guia de luz

Estado daluz Significado

Vermelha (A partir da posicéo do porta-miras) Mude o
alvo para a esquerda

Verde (A partir da posi¢éo do porta-miras) Mude o
alvo para a direita

Vermelha e verde O alvo esta na posicao lateralmente correcta

O indicador da guia de luz esta aceso quando a guia de luz esta ON.

15



4. FUNCOES

Diagrama de modos de operacéao

Modo Medida

[ESC]
[MEAS]

Ecra Status
SET3130R SOKKIA
SIN  XXXXXX
Ver . XXX-XX-XX

XXX - XX-XX
Trb . JOB1

CNFG
[ESC]
[MEM]

MEMORIA
Dados
Codigo

Modo Memoria

16

Nota
Ver

GRV JOB1
So Angulos
LR T Ang/Dist
Coordenadas
Dist + Coordenadas

nGRV

Elevacao Remota
Int Inversa
Calculo de Area
Set-out line
Point projection

»

Menu
Piquetagem
Afastamentos
Ang H Repeticao
Dist 2 Pontos

[MENU]

P.1

"MENU"

[CNFG]

| Teclas

(CONFIGURAR
Instrumento
Colimacao/Cmps
Comunicacao
Unidades

Modo Configuragao

»

P2
P.1



5. OPERACOES BASICAS

Operacgdes basicas das teclas

Antes de ler cada procedimento de medida aprenda aqui as operacdes basicas.
IC7 Para consultar a localizagéo das teclas de operagdo no painel e no teclado
remoto: Ver capitulo "4.1 Composic¢éo do instrumento”

« O teclado remoto (SF14) (acess6rio opcional) torna a operagédo com teclas

mais facil e rapida.

IC3 Especificagdes do teclado: Ver capitulo "31. ACESSORIOS OPCIONAIS"

e Ligar / Desligar

{ON}

Ligar

{ON} (premida)+ {07}

Desligar

e Ligar ailuminacédo do ecra

[E=3)

| Liga / Desliga a iluminagéo do ecra

® Seleccdo do tipo de alvo

O tipo de alvo apenas pode ser seleccionado em ecrds onde o simbolo do alvo

(ex. [») esteja presente.

{SHIFT}

Selecciona o tipo de alvo (Prisma/Folha/Nao
Reflector)

IC3 Simbolo do alvo: 5.2 Func¢bes do ecrad", Seleccionar o tipo de alvo em modo
CONFIGURAR: Ver capitulo: "25.1 Parametros do distanciémetro”

® Mira Laser ON / OFF / Guia de Luz (funcéo opcional) ON / OFF

{X¥} (Premir e manter)

Para ligar a mira laser ON/OFF / Guia de Luz
ON/OFF, prima, e mantenha, até soar um bip

[C3 Seleccéo da mira laser / guia de luz (funcdo opcional) : Ver capitulo
"25.1 Parametros do distanciometro”

» Apds activar a mira laser (ON) / guia de luz, esta emite durante 5 minutos, e
depois desliga-se (OFF) automaticamente. No entanto, no ecrd STATUS, e
guando o simbolo do alvo (ex. [*) ndo estiver activo, em modo OBS (modo
Medida), o feixe laser ndo se desliga automaticamente.

17



5. OPERACOES BASICAS

® Softkeys

Softkeys sao teclas de software, mostradas na ultima linha do ecra.

{F1} a {F4}

Seleccionam a fungéo softkey correspondente

{FUNCTION}

Alterna entre as paginas do modo OBS (modo
Medida) se existirem mais de 4 softkeys
atribuidas)

e Introducdo de letras / nimeros

{SHIFT} Alterna entre caracteres numeéricos e alfabéti-
cos

{0} a {9} Na introdugdo de caracteres numéricos, in-
troduz o nimero na tecla.
Na introducéo de caracteres alfabéticos, in-
troduz os caracteres indicados em cima de
cada tecla, pela mesma ordem

{} Introduz um ponto decimal, na utilizacéo de
caracteres numericos.

{} Introduz um sinal de mais, ou menos, na utiliza-
¢ao de caracteres numeéricos

{1} Cursores direito e esquerdo / Selecc¢éo de ou-
tras opgoes

{ESCAPE} Cancela a introdugéo de dados

{BACK SPACE} Apaga um caracter a esquerda

{SPACE} Introduz um espaco

{qull} Seleccionar / aceitar a introdugéo de palavra /

valor

Exemplo: Introduzir "TRABALHO M" no campo do nome do TRABALHO
1. Prima {SHIFT} para seleccionar o

modo de input alfebético. O modo

de input alfabético estéa indicado

por um "A" no lado direito do ecra.

2. Prima {4} e aparecera "J".

3. Primatrés vezes {5}.
Aparecera "O".

4. Prima duas vezes {7} para aparecer "B".

18




5. OPERACOES BASICAS

5. Prima uma vez {SPACE}.
Inserird um espago em branco.

6. Prima uma vez {5} e aparecera -
"M". Prima {«l } para completar Editar Nome Al
o input. Trabalho

@ Opgdes de Selecgéo

{A}/{W} Cursor Cima / Baixo
»{€ Cursor Dta / Esq ou selecgdo de outra opg&o
{ g} Aceitar a opcéo seleccionada

Exemplo: Seleccionar o tipo de reflector
1. Prima [EDM] na pag. 2 do Modo OBS

2. Utilizando {A} / {W¥}, mude o cursor para "Reflector".
3. Utilizando {p} / {4} seleccione a

opcao pretendida entre "Folha’”, K:A%r(;\lgurar_EFDirl:/; -
"Prisma" e "Nenhuma” Ref lector Ened
CP :-30
4. Prima {«==ll} ou {W} para mudar
para a proxima seleccéo.
A selecgédo anterior € aceite e
pode prosseguir com outra
seleccgéo.
e Alternar modos
{CNFG} Ecra STATUS para modo CONFIGURAR (mo-
do Configuragao)
[MEAS] Ecrd STATUS para modo OBS (modo Medida)
[MEM] Ecra STATUS para modo MEMORIA
{ESCAPE} Regresso ao ecra STATUS de qualquer dos
outros modos

I3 "4.2 Diagrama de modos de operag&o"”
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5. OPERACOES BASICAS

e Qutras operagdes

| {ESCAPE} | Retorno ao ecré anterior

Operacgao com teclas pelo teclado remoto (SF14)

O SET é operado pelo teclado remoto apontando-o ao seu detector IR e
premindo as teclas de operagdo necessarias.

Operagéo remota

¢ Quando a luz do sol incidir directamente no detector IR do SET, o teclado

remoto podera nédo funcionar correctamente.

Se outros SETs estiverem ligados perto de teclados remotos, poderédo

inadvertidamente, ser operados ao mesmo tempo.

» N&o coloque o teclado sob objectos pesados, ou num espaco apertado. Podera
assim uma tecla ficar premida permanentemente, e esgotar-se a bateria.

« Quando o teclado remoto operar em baixas temperaturas, recomendam-se
baterias Ni-Cd.

« A temperaturas a volta de -20°C, o SET podera ndo funcionar correctamente
se o teclado estiver demasiado perto do mesmo. Mantenha o teclado mais
afastado, e a varios angulos do SET, até este retomar a sua operagdo normal.

® Medicdo de distancia

{MEAS} Iniciar medi¢do de distancia (0 mesmo que
premir [DIST] ou [OBS] no ecrd / 0o mesmo que
premir [MLM] na medicao entre dois pontos) /
parar a medicéo de distancia
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5. OPERACOES BASICAS

e Insergdo de letras / nimeros

{AIN}

Alterna entre nimeros e letras

{Ata{z}

Durante a inser¢@o numérica, faz ainsercdo de
ndmeros ou simbolos (+/- e .) impressos acima
da tecla

Durante a insercdo alfabética, introduz o
caracter da tecla

{BACK SPACE}

Apaga o caracter a esquerda

{ESCAPE} Cancela a inser¢éo de dados

{SHIFT} Alterna entre caracteres mailsculos e minus-
culos

{ g} Selecciona / aceita a palavra / valor inseridos

® Seleccéo de opcgdes

{R}/{U} (A/V¥ estaimpresso
acima da tecla)

Cursor para cima e para baixo (modo de in-
sergao numeérica)

{V}/{T} >/ estaimpresso

acima datecla)

Cursor para a esquerda e para a direita / se-
leccdo de outra opgéo (modo de insergado
numeérica)

{ g}

Aceita a opcao

« As outras opgOes (operagdes softkey e alternancia de modos) sdo as mesmas
para o painel de operagfes do SET.

« Ligar ou desligar o SET, iluminar o ecra e ligar / desligar a mira laser e guia de
luz (func@o opcional), ndo pode ser feito no teclado remoto.

Funcdes do ecréd

Ecra de status

Modelo do Instrumento
|

SET 3130R

SOKKIA

_] Verséo de Software
— Trabalho

21



5. OPERACOES BASICAS

Ecré de modo de medigao

Constante de Prisma
Correcgao Atmosférica (ppm)
Nivel Carga Bateria *4
Compensador *6

Numero de Pagina

. Distancia *1
. Angulo Vertical "2
Angulo Horizontal *3

Fuhcéo mira laser ligada *7

Ecrd de medicéo

Dist
Rapida "r" PC -30
ppm 0
]
% STOP

O Laser é emitido *8

Ecré de insergao

Codigo 2 Péagina anterior
o e i
Operador: i insergéo *9

: SOKKIA

¥

Proxima pagina

* 1 Distancia

[C7 Display do status de alteragdo da distancia: "25.2 Modo CONFIGURAR"
S : Distancia inclinada
H : Distancia horizontal
V : Diferenca de nivel

* 2 Angulo vertical

[C7 Display do status de alteracdo do angulo: "25.2 Modo CONFIGURAR"
ZA : Angulo zenital (Z=0)
VA : Angulo vertical (H=0 / H=+90)
Para alternar entre angulo vertical e % inclinag&o, prima [AZ/%)]

22



5. OPERACOES BASICAS

* 3 Angulo horizontal
Prima [R/L] para alternar o display de status
HAR: Angulo horizontal direito
HAL: Angulo horizontal esquerdo

*1,2,3
Para alterar o habitual display “S, ZA, H" para “S, H, V", prima [ SHV].

* 4 Nivel de carga da bateria (BDC35A, temperatura=25°C, EDM ligado)
i :Nivel 3 Carga completa

§ : Nivel 2 Capacidade a mais de 50%

g :Nivell1 Menos de 50% da capacidade

il :Nivel 0 Capacidade no fim. Carregue a bateria

(Cada trés segundos este simbolo pisca): Bateria baixa. Interrompa as
medicdes e carregue a bateria

I3 6. UTILIZACAO DA BATERIA"

*5 Ecrad do alvo

Prima {SHIFT} para seleccionar o alvo pretendido. Esta tecla s6 pode ser
usada nos ecréds onde o simbolo do alvo estiver a vista.
: prisma
B folha reflectora
1 :sem refleccdo

* 6 Compensador

Este simbolo indica que o Compensador (de 2-eixos) esta ligado, e que os

angulos horizontal e vertical estdo a ser automaticamente compensados por
pequenos erros de nivelamento do instrumento.

IC7 utilizando o compensador: "25.2 Modo CONFIGURAR"

*7 Mira laser/guia de luz (funcdo opcional)
ICF Seleccionar a mira laser/guia de luz: "25.1 Parametros do

distanciometro”, Ligar a mira laser/guia de luz ON/OFF : "5.1 Operagdes
béasicas das teclas"

:A mira laser esta seleccionada e ON
:A guia de luz estéa seleccionada e ON

B

*8 Aparece quando o feixe laser € emitido para medicao de distancia.
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5. OPERACOES BASICAS

*9 Modo de insercdo (INPUT)
JAX:Insercao de letras maiusculas e algarismos
EX:Insercéo de letras mindsculas e algarismos
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6. UTILIZACAO DA BATERIA

Carregar a bateria

A bateria ndo vem carregada de Fabrica.

%

« N&o provoque curto-circuitos. Podem resultar sobreaquecimentos ou fogo.

« As baterias ndo podem ser carregadas, mesmo se a luz indicadora de
carregamento estiver intermitente, quando a temperatura estiver fora da gama
de temperatura de carga. Carregue sempre as baterias dentro da gama de
temperatura de carga.

« N&o deixe as baterias expostas a altas temperaturas (acima de 35°C). Ao fazé-

lo estara a reduzir a vida das mesmas.

Carregue a bateria uma vez por més para manten¢éo da sua qualidade em

periodos longos de inatividade.

N&o carregue a bateria imediatametne apds um carregamento completo. Pode

comprometer a sua performance.

Né&o utilize carregadores de baterias diferentes dos recomendados.

Se deixar descer demasiadamente o nivel de carga da bateria pode dar-se o

caso de néo ser possivel recarrega-la, ou de diminuir a sua duragdo. Mantenha

sempre a bateria com alguma carga.

O carregador, durante a carga da bateria, ficara quente, o que é perfeitamente

normal.

»PROCEDIMENTO Colocar a bateria no carregador
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6. UTILIZACAO DA BATERIA

Apos ligar o cabo de alimentagao
ao carregador CDC68, ligue-o a
tomada de parede.

Coloque a bateria(BDC46A) no
carregador (CDC68) fazendo
coincidir os sulcos da bateria nas
guias do carregador.

Ao iniciar-se o carregamento, a luz
indicadora comega a piscar.

O carregamento dura
aproximadamente 2 horas (25°C).
A luz indicadora fica fixa quando a
carga esta completa.

Retire a bateria e desligue o
carregador da tomada.
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6. UTILIZACAO DA BATERIA

¢ Encaixes 1 e 2:

¢ Luz indicadora:

« Tempo de carga:

O carregador inicia o carregamento da bateria colocada em
primeiro lugar. Se colocar duas baterias, a colocada no
encaixe 1 é carregada primeiro e s6 depois carrega a
colocada no encaixe 2. (passo 2)

A luz indicadora de carregamento esta desligada se o
carregador estiver fora da gama de temperatura de carga, ou
se a bateria estiver mal colocada. Se a luz continuar
apagada depois de corrigir as situacéoes acima descritas,
contacte o seu agente SOKKIA. (passos 2 e 3)

O carregamento da bateria pode demorar mais de 2 horas
em caso de temperaturas extremamente baixas ou
elevadas.

Colocar / Retirar a bateria

Montar a bateria carregada.

%

* Quando retirar a bateria, desligue a alimentacéo eléctrica.
« Quando colocar ou retirar a bateria, tenha o cuidado de evitar a entrada de
humidade ou p6 no interior do compartimento.

»PROCEDIMENTO

1.

Para abrir a tampa da bateria:
Empurre o botdo de
desencravamento para baixo

28
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6. UTILIZACAO DA BATERIA

Bateria
2\
[
N
Insira e empurre a \
bateria para baixo

até ouvir um click Terminal

b /Q/

Para fechar a tampa da bateria:
Insira a patilha do topo do botédo
de desencravamento da bateria
na ranhura do SET e pressione

até ouvir um click

4. Tampa da bateria
Se a tampa da bateria estiver aberta enquanto o equipamento estiver em
funcionamento, aparece uma indicacéo no display, e é emitido um sinal

sonoro.

Ao fechar a tampa da bateria o ecra anterior é reposto.
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7. ESTACIONAR O INSTRUMENTO

%

« Coloque a bateria no instrumento, antes de o estacionar. O peso da bateria

altera ligeiramente o seu nivelamento.

Estacionar

»PROCEDIMENTO

1. Abra o tripé de modo a que as
pernas fiquem igualmente
espacadas entre si, e que a
cabeca fique praticamente
nivelada. Posicione o tripé de
maneira a que a cabeca fique
sobre o ponto de estacéo.
Certifiqgue-se que os pés do tripé
estéo bem fixos no solo.

2. Cologue o instrumento na cabeca
do tripé. Enquanto o segura com
uma méao, com a outra aperte o
parafuso de fixagcdo a sua base,
garantindo assim que 0 mesmo
fica devidamente seguro ao tripé.

3. Olhando pela ocular do prumo
6ptico, rode a ocular de modo a
focar o reticulo. De seguida, rode
o anel de focagem do prumo
6ptico, para focar a marca do
ponto de estacgao.

Nivelar

Fixar
Convenientemente

Focagem Ju ] J}
do reticulo \ °
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7. ESTACIONAR O INSTRUMENTO

Nivelar

O instrumento pode ser nivelado utilizando o ecra.

IC7 “{Néte] Nivelar com o ecra”

» PROCEDIMENTO

1. Centre a marca no reticulo,
utilizando os parafusos de
nivelamento do instrumento.

2. Centre a bolha do nivel circular do

instrumento, diminuindo o -~
: P Ajuste das !

comprimento da perna do tripé pernas do tripé

mais proxima do sentido do

deslocamento da bolha, ou
aumentando o comprimento da
perna mais proxima do sentido
oposto ao do deslocamento da
bolha. Se necessario, ajuste o
comprimento da outra perna, de
modo a conseguir centrar a bolha.

3. Centre a bolha no nivel da base.
Destrave o travéo dos
movimentos horizontais e rode o
instrumento de modo a que o nivel
térico fique paralelo a linha
definida pelos parafusos A e B.
Cale a bolha utilizando os
parafusos de nivelamento Ae B. A
bolha move-se em direc¢éo a um & OQ@}
parafuso de nivelamento rodado
no sentido horario. A B
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7. ESTACIONAR O INSTRUMENTO

4. Rode oinstrumento 100 grados. O
nivel térico devera estar agora
perpendicular a linha definida
pelos parafusos de nivelamento A
e B. Cale a bolha, utilizando o
parafuso de nivelamento C.

5. Rode o instrumento mais 100
grados e verifique se a bolha do
nivel térico se mantém calada. Se
a bolha néo estiver centrada,
proceda do seguinte modo:
a.Remova metade do
deslocamento da bolha,
rodando, por igual e em
direc¢des opostas, os parafusos
de nivelamento A e B.

b.Rode o instrumento mais 100
grados e remova metade do
deslocamento da bolha,
utilizando o parafuso de
nivelamento C.

Ou, em alternativa, proceda ao

ajuste do nivel térico.

IC7 "27.1 Nivel térico”

6. Para verificar o nivelamento, rode
o instrumento e verifique se a
bolha do nivel térico mantém a
mesma posi¢éo, em todas as
direccdes. Se a bolha néo se
mantiver, repita o procedimento de
nivelamento.
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7. ESTACIONAR O INSTRUMENTO

7. Paracentrar o instrumento sobre a
marca desaperte ligeiramente o
parafuso de fixagao.

Enquanto olha pelo prumo 6ptico,
desloque o instrumento sobre a
cabeca do tripé, até que a marca
do ponto de estacéo se encontre
centrada no reticulo. Reaperte o
parafuso de fixagao.

8. Verifigue o nivelamento do
instrumento com o nivel térico. Se
0 instrumento nédo estiver
devidamente nivelado repita o
procedimento a partir do ponto 3.

P PROCEDIMENTO Nivelar com o ecra

1. Prima {ON} para ligar o
instrumento.

2. Prima {=} para ver no ecrd o
nivel circular.
“®@” indica a bolha do nivel circular.
O circulo interno indica um
intervalo de +3' e o circulo externo
indica um intervalo de +6'. O ecra
também mostra os valores de
desnivelamento X e Y.

3. Centre “®” no nivel circular.

IC7 "7.2 Nivelar" passos 1 a 2 CMPS
X - 0,028
Y - 0036
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7. ESTACIONAR O INSTRUMENTO

4. Rode o instrumento até que a
luneta esteja paralela a uma linha
definida pelos parafusos de
nivelamento A e B. Aperte o
travéo horizontal.

5. Utilizando os parafusos de
nivelamento A e B leve a zero o
valor da direccéo X. Utilizando o
parafuso de nivelamento C, leve a
zero o valor da direccéo Y.

6. Quando o instrumento estiver nivelado, prima {ESCAPE}.
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8. FOCAR E VISAR O ALVO

%

« Quando visar o alvo, se incidir luz forte directamente na lente da objectiva, é
possivel que o instrumento funcionel mal. Proteja a lente da objectiva da luz
directa aplicando-lhe um filtro.

Observe pelo mesmo ponto do reticulo quando muda de face.

»PROCEDIMENTO

1. Focar o reticulo:
Aponte a luneta a um fundo claro e
sem detalhes. Primeiro rode a
ocular no sentido horario. Depois,
aos poucos, roda-a no sentido
contrario, até que a imagem no
reticulo esteja focada. A utilizagéo
deste procedimento evita a
necessidade de estar sempre a
efectuar a focagem, dado que este
fica focado até ao infinito.

2. Visar o alvo:
Solte os travdes horizontal e
vertical. Utilizando o aparelho de
pontaria existente na luneta, vise o
alvo para que este figue no campo
de visdo da luneta. Aperte ambos
os travoes.

3. Focar o alvo:
Olhando através da luneta, rode o
anel de focagem até focar
convenientemente o alvo. Rode o0s
parafusos de movimento fino
horizontal e vertical até que o alvo
se encontre alinhado com o
reticulo. O Ultimo ajuste em cada
um dos parafusos de movimento
fino devera ser feito no sentido
horario.
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8. FOCAR E VISAR O ALVO

4. Reajuste da focagem até ndo
haver paralaxe:
Reajuste a focagem até gue ndo
exista paralaxe entre o reticulo e o
alvo.

Eliminar a paralaxe

Paralaxe é o movimento relativo da imagem do alvo em relagao ao reticulo,
quando o operador move ligeiramente a cabec¢a em frente da ocular.

A paralaxe induz erros de leitura, devendo por isso ser eliminada antes de
se efectuar a observagao. A paralaxe pode ser eliminada refocando o
reticulo.
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9. LIGAR O INSTRUMENTO

IC7 Indexagéo Face 1/Face 2 : "25.2 Modo CONFIGURAR" , estabelecer /
mudar password: "25.4 Mudar password"

»PROCEDIMENTO

1.

Para ligar o instrumento prima a
tecla {ON} .

Quando se liga o instrumento, este
comeca por efectuar uma
verificagdo interna.

« Quando a password de
identificacdo esta activada o
display aparece como a direita.
Insira a password e prima

{ e},

¢ Quando Face 1/Face 2 estiver
"Sim", o display aparece como a
direita.
[C7 Indexagdo manual do circulo
vertical por meio da Face 1/
Face 2: "34. EXPLICACOES"

A seguir aparece o ecrd de Modo
Medida.

Se for mostrada a mensagem
“Cmps fora”, o instrumento esta
desnivelado e fora do alcance de
compensacao do compensador
electrénico. Os angulos serédo
mostrados logo que o instrumento
seja devidamente nivelado.

« Se na configuragéo de instrumento, seleccionar "Sim" na opg&o "Resumo”, o
SET, a seguir a concluir aindexacao vertical e horizontal, em vez do ecrd Modo
Medida (OBS), mostra o ecrd em que se encontrava imediatamente antes de

ser ligado.
[ "25.2 Modo CONFIGURAR"
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9. LIGAR O INSTRUMENTO

« Se o0s angulos no ecra se apresentarem instaveis devido a forte vento ou a
grande vibragdo do solo, nivele o instrumento com cuidado e desligue o
compensador seleccionando "N&o" na opg¢ao "Corr CMPS" da configuragéo de
Observacdes
7 "25.2 Modo CONFIGURAR"
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9. LIGAR O INSTRUMENTO
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10. MEDICAO DE ANGULOS

Este capitulo descreve os processos basicos de medigéo de angulos.

10.1 Medicdo do angulo horizontal entre dois

pontos (Angulo Horizontal a Zero)

Para medir o &ngulo entre dois pontos use a fun¢édo "AHd-0" . O &ngulo horizontal
pode ser levado a zero em qualquer direcgéo.

» PROCEDIMENTO

1. Vise o primeiro alvo, conforme
indicado a direita.

2. Prima[AHd-0] na primeira pagina
do ecra Modo Medida OBS.
[AHd-0] comega a piscar,
devendo premir [AHd-0]
novamente, para confirmar.

O angulo horizontal para o
primeiro alvo é agora 0°.

3. Vise o segundo alvo.

O angulo horizontal (AHd)
mostrado no ecra é o angulo
horizontal entre os alvos.

O

OBS CP - 38
m

PP 5] |

AZ 99,9968 L

AHd 0,0000

DIST [AHd-0]cooRD

2° Alvo
O. /f'o
oBS cp -30
ppm 0
of
AZ 99,9968
AHd 133,5988
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10. MEDICAO DE ANGULOS

Introduzir um valor para angulo horizontal
(Angulo Horizontal Fixo)

Pode levar o circulo horizontal a determinado valor, e usar este valor para
determinar o angulo horizontal de um novo alvo.

» PROCEDIMENTO

1. Vise o primeiro alvo.

2. Prima [H.ANG] na segunda
pagina do ecra Modo Medida
OBS.

Seleccione "Introduzir Ang H".

3. Introduza o valor pretendido e
prima { «==ll} para confirmar.

O angulo horizontal mostra agora AHd : I

o valor introduzido.

* Quando [GRV] esta premido o
angulo da visada atras pode ser
estabelecido e gravado no TRB
actual

ICF "20.2 Gravacéo de ponto de visada atras"

4. Vise o segundo alvo.

O angulo horizontal para o OBS ([::)FEJm - 38

segundo alvo reflecte agora o 6Y |

resultado do valor introduzido, e AZ 99,9968

do angulo medido pelo AHd 133,5088
DIST COORD|

instrumento, a partir desse valor,
até ao segundo alvo.

« A utilizag&o de [FIXO] é uma alternativa ao procedimento descrito acima.

« Rode o instrumento, até que este mostre o angulo horizontal pretendido.
Prima [FIXO] para fixar o valor do angulo. Vise a direcgdo pretendida. Prima
novamente [FIXO] para soltar o angulo.

[CF Para atribuir [FIXO]: Ver capitulo "25.3 Atribuicdo de funcées de teclas"
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10. MEDICAO DE ANGULOS

10.3 Angulo horizontal em Modo Repeticéo

Para determinar com maior preciséo o angulo horizontal utilize o Modo
Repeticéo.

Ponto A Ponto B
o o]

Fim da 32 OBS (aparece no ecra a média de trés observacdes)

Inicio da 22 OBS Fim da 22 OBS (aparece no ecrd a média de duas observagdes)

Inicio da 12 OBS Fim da 32 OBS (aparece no ecra o angulo entre dois pontos)

Estacéo

* O nimero méaximo de medic¢des de angulos possivel efectuar séo 10.

»PROCEDIMENTO

1. Na segunda pagina do ecra do

Modo Medigao, prima [MENU], M(ezggrdenadas
depois seleccione "Repeti¢do”. Piquetagem
Afastamentos
Ang H Repetill3g
| Dist 2 Pontos N
2. Vise o primeiro alvo e prima [OK]. - - N
Ang H Repeticao
HARp 0,0000
Reps. 0
Med 0,0000
Obs Pt A
[ CE | [ OK |
3. Vise o seundo alvo e prima [OK].
4. Vise novamente primeiro alvo e
prima [OK].
5. Vise novamente segundo alvo e Ang H Repeticao
prima [OK]. HArp 122,5248
O SET mostra, na segunda linha Reps 2
do ecrd a soma dos valores '(\)’lgg Pt A 61,2624
medidos "AHrp", na terceiralinha o

numero de repeticdes efectuadas
"Reps", e na quarta linha a média
"Med".
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10. MEDICAO DE ANGULOS

« Para repetir a tltima medicéo
efectuada, volte a visar o ponto
A e prima [CE].

(Efectiva quando o ecrd mostra
"Obs Pt A").

6. Para prosseguir as repeticoes,
repita os passos 4 a 5.

7. Paraterminar prima {ESC}.

« E também possivel fazer medigcdo com repeticdo quando o [REPS] esta no
ecra do Modo Medicéo.
|65 Atribuicdo do [REPS]: Ver capitulo"25.3 Atribuicdo de funcdes de teclas"

Medir angulos e enviar dados

Abaixo encontrara a explicacdo da medigcdo angular, e as fungbes usadas para
fazer a saida para um computador, ou equipamento periférico.
[C7 Cabos de comunicagéo: "31. ACESSORIOS OPCIONAIS"
Formato de saida e operagdes de comando: “Interface com a caderneta
electrénica SDR” e manuais de “Explicagdo de Comandos”.

» PROCEDIMENTO

1. Ligue o SET ao computador.

2. Atribua a tecla [DADOS] ao ecra
Modo Medida OBS.
IC3 "25.3 Atribuicdo de fungdes
de teclas"

3. Vise o ponto pretendido.

4. Prima [DADOS] e seleccione “S6
Angulos.”
Os valores de angulo horizontal e
vertical séo enviados para a Ficha
de Saida de Dados, para serem
recolhidas por um PC ou outro equipamento periférico.
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11. MEDICAO DE DISTANCIA

Antes de efectuar medidas de distancia verifique os valores de:

* Modo de medida de distancia

« Tipo de reflector

« Constante de prisma

« Factor de correcgdo atmosférica

« EDM ALC

IC3 "25.1 Parametros do distanciémetro” / "25.2 Modo CONFIGURAR"

A ATENCAO

« Quando usar a funcéo de mira laser, assegure-se que desliga o laser apés a
conclusdo da medicdo. Mesmo que a medigdo de distancia seja cancelada, a
mira laser estando em funcionamento continua a ser emitido o feixe. (Apo6s ligar
a mira laser, este € emitido durante 5 minutos, apés os quais se desliga
automaticamente). No entanto, no ecra Status, e quando o simbolo do alvo
(ex. 5] ) ndo esta visivel no Modo Medica OBS, o feixe ndo se desliga
automaticamente.

%

« Assegure-se que a definicdo do alvo coincide com o alvo utilizado. O SET
ajusta automaticamente a intensidade do feixe laser, e selecciona a gama de
visualizacéo do ecrd, para a distancia adequada ao alvo utilizado. Se o alvo
ndo corresponde aos ajustes, ndo poderdo ser obtidos resultados precisos.

« Nao serdo obtidos resultados de medicao correctos se a lente da objectiva
estiver suja. Use primeiro o pincel, para remover as particulas. A seguir
embacie a lente, e limpe-a com um pano de limpeza adequado.

« Durante a medigao sem reflector, se um objecto com elevado factor de reflexdo

(metalico ou com superficie branca) for colocado entre o SET e o alvo, poderao

ndo ser obtidos resultados precisos.

Cintilagdes podem afectar a precisdo da medigdo de distancia. Caso estas se

verifiquem repita a medicdo varias vezes e use o valor médio dos resultados

obtidos.
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11. MEDICAO DE DISTANCIA

Verificar o sinal de retorno

« Verifique se o nivel de sinal de retorno é suficiente para efectuar a medida. A
verificagdo prévia do nivel de sinal de retorno é particularmente Gtil na medida
de distancias muito grandes.

%

« Em certas condi¢des, como curtas distancias, etc., é possivel que o
instrumento mostre a marca "*" indicando nivel de sinal suficiente, embora o
centro do reticulo esteja ligeiramente desalinhado relativamente ao centro do
alvo. Nestas condi¢des néo é possivel obter uma medida com precisédo, pelo
gue deve verificar que o centro do alvo esta correctamente visado antes de
executar a medida.

»PROCEDIMENTO

1. Atribua atecla [@] ao ecra
Modo Medida OBS. I3 "24.3 Allocating Key Functions"

2. Vise o alvo com preciséo.

3. prima [D]. Sinal
Aparece <Sinal>.
O ecrd mostra "Sinal" e uma barra ) x|
negra, cujo comprimento indica o ®
nivel de sinal de retorno. —

¢ Quanto maior é a I
mostrada, maior é a intensidade
do sinal de retorno.

¢ Se aintensidade do sinal de
retorno for a correcta para medir,

a marca "*" é indicada no ecra.

« .Se no ecrd ndo aparece a
marca " * " verifique a pontaria.
Para que o instrumento emita
um sinal sonoro com 0 mesmo
significado da marca " * " prima
[BEEP] . Para parar o sinal
sonoro prima [OFF].
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11. MEDICAO DE DISTANCIA

¢ Para medir a distancia prima [DIST].

4. Prima {ESC} para terminar a
verificagdo de sinal e voltar ao
Modo Medida.

« Se o instrumento mostrar I persistentemente, contacte o seu agente
Sokkia.

« Se ndo premir nenhuma tecla num espaco de tempo superior a dois minutos,
0 instrumento volta automaticamente ao ecrd Modo Medida OBS.

Medicédo de dngulos e distancia

Pode medir-se um angulo e a distancia em simultaneo.

» PROCEDIMENTO

1. Vise o alvo.

2. Prima EDIST], na primeira pagina VOBS cP _30)
do ecrd Modo Medida, para iniciar ppm 0
a medicéo de distancia. | Ed

AZ 89,4490 L
AHd 133,5186
(DisT |« 1HD | AHd-0JCOORD)
Durante a medicéo, a informacao (Dist )
do EDM (Modo Distéancia, Const. Rapida "r" CP -30
Prisma, ppm) fica intermitente. ppm 25
|— % SIOP]
No flm de f:ada medida é emitido (OBS cP -30)
um bip e séo mostrados os valores ppm 0
de Distancia () Angulo Vertical | 525,450m @I
A i AZ 89,4490
(AV) e Angulo Horizontal (AHd). AHd 1335186
|—# STOPJ
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11. MEDICAO DE DISTANCIA

3. Prima [STOP] para terminar a
medida de distancia.

« De cada vez que prime [

SHV] a distancia mostrada 0BS g';m ) 38
alterna entre Inclinada (1), | 525.450m El
Horizontal (H) e Desnivel (D). U 518.248m L

86.699m
DIST COORD

Se tiver seleccionado o Modo Medida simples, o instrumento péra,
automaticamente, apds terminar a primeira medida.

* No Modo Média, as distancias séo mostradas como I-1, I-2, ... até I-9. Ap6s
concluir o nimero de repeticdes especificado, o instrumento mostra o valor da
média na linha [I-A].

Os valores de distancia e angulos mais recentes sdo mantidos em meméria até
gue o instrumento seja desligado, podendo ser mostrados sempre que
necessario.

I3 "11.3 Chamar os valores medidos”

11.3 Chamar os valores medidos

Os valores de distancia e angulos mais recentes sdo mantidos em memoria até
que o instrumento seja desligado, podendo ser mostrados sempre que
necessario.

O instrumento pode mostrar a distancia, angulo horizontal, angulo vertical e

coordenadas. A distancia Inclinada pode ainda ser mostrada convertida em
distancia Horizontal ou Desnivel.

» PROCEDIMENTO

1. Atribua [CHA] ao ecra Modo
Medida OBS.
[C3 "25.3 Atribuicdo de funcdes de teclas"
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11. MEDICAO DE DISTANCIA

2. Prima [CHA].
O SET mostra os dados da ultima
medida efectuada. T

525 .450m
Afa 180°70:16»
« Se premir [ IHD] antes de M -128.045
[CHA] os valores de distancia c 30 553

sdo mostrados como Inclinada,
Horizontal e Desnivel.

3. Prima {ESC} para voltar ao ecra
Modo Medida OBS.

11.4 Medir distancia e enviar dados

No procedimento abaixo é explicada a medicéo de distancia e as fungdes usadas
para obter a saida de dados de medicéo para um computador, ou equipamento
periférico.
IC7 Cabos de comunicagéo: "31. ACESSORIOS OPCIONAIS"
Formato de saida e operacéo de comando: “Interface com a caderneta
electrénica SDR” e manuais de “Explicagdes de Comandos”.

» PROCEDIMENTO

1. Ligue o SET ao computador.

2. Atribua a softkey [DADOS] ao
ecrd Modo Medida OBS.
IC3 "25.3 Atribuicdo de funcdes
de teclas"

3. Vise o alvo.

4. Prima [DADOS], e seleccione
"Ang/Dist ". O Set efectua a
medida de distancia e os dados
séo enviados para a Ficha de
Saida de Dados, para serem
recolhidas por um PC ou outro
equipamento periférico.

5. Paraterminar as medidas e voltar
ao ecrd Modo Medida OBS prima [STOP].
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11. MEDICAO DE DISTANCIA

11.5 Elevacao remota

A elevacdo remota destina-se a determinar a altura de pontos onde o alvo ndo

pode ser directamente colocado (linhas suspensas, pontes, etc).
A altura do ponto é calculada utilizando a seguinte formula:

Alt = Altl + Alt2

Alt2 =1sinqzlxcotqz2-1cosqzl

Objecto
S

Angulo Vertical p/ Objecto:
Angulo Vertica p/ Alvo ;
acima do solo

)

Alt 1 = Altura do Alvo
Alt 2 = Dif Nivel Alvo/Objecto

—t

» PROCEDIMENTO

Altura do Objecto

1. Cologue o alvo na vertical (acima

ou abaixo) do objecto. Mega e Ob]e&
introduza no instrumento a altura §
do alvo. ;

Altura do
Alvo

Alvo

2. Apos introduzir a altura do alvo,
vise-0 com preciséo.
7 ey
Prima [DIST] na pagina 1 do Modo
Medida OBS para efectuar a
medida de distancia.

O ecra mostra a distancia (l) o
angulo vertical (AZ) e o angulo
horizontal (AHd). Para parar a
medida prima [STOP].
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11. MEDICAO DE DISTANCIA

3. Nasegunda pagina do ecrd Modo
Medida OBS, prima [MENU] , e
seleccione "Elevacdo Remota"

4. Einiciada a elevagdo remota, € no
ecrd o campo “Alt " mostra-se a
altura do objecto em relagéo ao
solo.

5. Paraterminar a medi¢&o prima
[STOP].

¢ Para voltar a observar, vise o
alvo e prima [OBS].

6. Prima {ESC} para terminar as
medidas e voltar ao ecrd Modo
Medida OBS.

2
Int Inversa
Calculo de Area
Pig Linha
Proj Ponto
Elevacao Remota
Al t 6,255m
| 13,120m ]
AZ 99,9970 B
AHd 148,7488
L STOP]|
Objecto
%

Elevacao Remota
Al t 6,255m
| 13,120m
AZ 99,9970
AHd 148,7488
[E-REM|

0OBS

* Também é possivel efectuar a medicéo da elevacéo remota quando [REM]

esta no ecra Modo Medida OBS.

T3 "25.3 Atribuicdo de fungdes de teclas"
¢ Para introduzir a altura de alvo (alinea 3) prima [ALT]. A altura do alvo, caso
[ALT] néo se encontre atribuida, pode ser introduzida seleccionando “"Coord

Estagdo" no menu Coordenadas.

I3 "12.1 Introduzir coordenadas de estacéo"
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12.MEDICAO DE COORDENADAS

A medicdo de coordenadas permite, baseando-se nas coordenadas de estagéo,
altura de instrumento, altura de alvo e azimute para a estacao de orientacéo,
préviamente introduzidas, determinar as coordenadas 3D do ponto onde se
encontra o alvo.

Altura do alvo

Ponto

\," Altura do
; Instrumegnto

Estacao

M
w

« O distanciémetro pode ser configurado a partir do Menu Coordenadas.
ICF Ver capitulo: "25.1 Parametros do distanciémetro”

Introduzir coordenadas de estacédo

Antes de iniciar a medi¢&o de coordenadas, introduza as coordenadas de
estacdo, a altura de instrumento e a altura de alvo.

P PROCEDIMENTO

1. Meca as alturas do instrumento e
do alvo com uma fita métrica, etc..

2. Prima [COORD] na péagina 1 do

ecrd Modo Medida OBS para ver
0 Menu Coordenadas.
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12. MEDICAO DE COORDENADAS

Seleccione “Orientar’e depois

“ " rCoord

Coord Est.
Introduza as coordenadas de Observar Coord
estagao, a altura de instrumento e Configurar EDM

altura de alvo.

PO
MO 0.000
co 0.000
Altinst 1.400m0
AltAlvo 1.200m1
| ok ]
(Mo 370.000
PO 10.000
co 100.000
Altinst 1. 400/l
AltAlvo 1.200m

« Quando quiser ler os dados de
coordenadas da memdria prima
[LER-M].

I’ "PROCEDIMENTO Ler

coordenadas da meméria"

Prima [OK] para confirmar os
valores introduzidos. O SET volta
ao Menu Coordenadas.

« Ao premir [GRV], grava 0s
dados da estagéo no "Trbalho
actual".

I3 "20. GRAVAR DADOS -

MENU GRAVAGCAO"
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12. MEDICAO DE COORDENADAS

P PROCEDIMENTO Ler coordenadas da memoria

As coordenadas de pontos guardados na meméria e no trabalho de controlo
podem ser lidas e utilizadas como coordenadas de estac&o, de orientagdo, etc.
Confirme que o "Trabalho" que contém as coordenadas que pretende ler ja esta
devidamente seleccionado no Modo Memodria.

IC7 "22.1 Gravar / apagar dados", "21.1 Seleccionar trabalho”

1. Prima[OBS] no ecré Coord
Estacdo. O SET mostra a lista de
coordenadas armazenadas.

11111111
Mem.: Coordenadas Mem 1
Cord 2
armazenadas na Est 12345679
memoria. 1234 14

Est
Cord./ Est.: Coordenadas PAG. || [ Fin_|

armazenadas no
trabalho de controlo.

2. Alinhe o cursor com o ponto

pretendido e prima { s} '\F/J(())-: g.%g

O namero do ponto que foi lido e PN T-00 1

as suas coordenadas séo Altinst 0.000m
trad AltAlvo 0.000m

mostradas.

« [Para avancar,ou recuar, na lista
pagina a pagina, prima [Pag 1]
e de seguida {A} ou {W¥}
respectivamente.

. A over o cursor para o
primeiro ponto da lista prima
[INICIO].

« Para mover o cursor para o

Gltimo ponto da lista prima [FIM].

Para efectuar uma busca por

nome de ponto prima [BUSCA],

introduza o ponto pretendido no

campo "Num Pt" e prima { <} .

A busca pode demorar, caso

exista muita informacéao registada.
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12. MEDICAO DE COORDENADAS

3. Prima[OK].
<Instrument Station Data Setting>
é restaurado.

* Prima [EDIT] para editar os
dados de coordenada que forem
lidos.

A edicdo ndo afecta os dados
originais. Ap6s edicéo, o nimero
do ponto ja ndo é mostrado.

« O numero do ponto que foi lido é mostrado, até que o trabalho actual seja
alterado.

¢ Quando [BUSCA] é premido, o SET procura os dados primeiro no trabalho
actual, e s6 depois efectua uma busca nos restantes trabalhos.

« Se mais de dois pontos tiverem o mesmo nome de ponto no trabalho actual, o
SET procura 0 mais recente.

Orientar o instrumento

O SET calcula o rumo para a estagdo anterior (EA), baseado nas coordenadas
de estacdo e nas coordenadas da estagdo anterior (EA), préviamente
introduzidas.

Estacao [

P Anterior

Estacao

»PROCEDIMENTO Input do &ngulo de azimute

1. Seleccione “Orientagdo de
estagao”, e depois “Visada atras”
em <Coord.>.
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12. MEDICAO DE COORDENADAS

2.

Seleccione“Angulo”. Medigdo do -
Observar EA

valor dos angulos é mostrada em
g
tempo real. Coord

| angul imute. i
nput do angulo de azimute Observar EA

Obs Pt A
ZA 90°12'34"
AHd 130°12'34"
AHd:
LGRV | [ OK |

Prima [OK] no ecra do passo 3
para definir a estacéo anterior.
<Coord.> é reposto.

« Ao guardar o agulo de azimute
no trabalho em curso prima

[GRV].

I’ "20.2 Gravagao de ponto de visada
atras, PROCEDURE Inputting azimuth
angle”

»PROCEDIMENTO Célculo do angulo de azimute por coordenadas

1.

Seleccione “Orientacao de
estagdo”, e depois “Visada atras”
em <Coord.>.

Seleccione “Coord”. Observar EA

Coord
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12. MEDICAO DE COORDENADAS

3. Intoduza as coordenadas da
Observar EA

estagdo anterior e 'pr~|ma [(?K]. Eap 1000
Os valores de medicao de angulos EaM 1.000

s&o0 mostrados em tempo real. E EaC <Nulo>
igualmente mostrado o angulo de

9 9 [ OK ]

azimute calculado.

N

Observar EA

Obs Pt A

AZ 90°12'34"
AHd  123°12'34"
Azimute 45°00'00"
LGRV | [ SIM_|

« Quando quiser ler e estabelecer
dados de coordenadas da
meméria prima [LER].

IZ7"12.1 Introduzir coordenadas

de estacdo PROCEDIMENTO
Ler coordenadas da meméoria"

4. Prima [SIM] no ecré do passo 3
para estabelecer o angulo de
azimute.

* Quando guardar o angulo de
azimute no trabalho em curso
prima [GRV].

IC3 20.2 Gravag&o de ponto de
visada atras, PROCEDIMENTO Input
do angulo de azimute".
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12. MEDICAO DE COORDENADAS

12.3 Medicdo de coordenadas 3-D

O Set determina as coordenadas do ponto baseado nas coordenadas de
estacdo, coordenadas EA, altura de instrumento e altura de alvo.

As coordenadas do ponto s&o calculadas utilizando a seguinte formula.

Coordenada N1 = NO + S x sinZ x cosAz
Coordenada E1 = EQ + S x sinZ x sinAz
Coordenada Z1 =Z0 + S x cosZ + ih - th

MO: Coord M da Estacéo Dist I: Dist Inclinada  hi: Alt Inst
PO: Coord P da Estacéo gz: Ang Zenital ha: Alt Alvo
CO0: Cota da Estacao gh: Rumo

%

O angulo Z (angulo zenital) é calculado como 360° -Z quando o telecépio esta
na posigdo Face 2, e se o angulo horizontal foi ajustado a 0, premindo [0SET],
ou se o angulo horizontal foi pré ajustado premindo [ANG.H].

Distancial
IEIcIinada : Alt Alvo
ol

___Ponto (M1,P1, C1)

Angul

i— Estacao (Mo, PO, C0)

Azimute

« Caso ndo tenha sido medido, ou o espaco tenha sido deixado em branco, sera
mostrada a mensagem "Nulo".

Se a coordenada do ponto de estacéo Z for ajustada para “Nulo” o resultado da
observacéo da coordenada Z serd automaticamente ajustado para "Nulo".
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12. MEDICAO DE COORDENADAS

» PROCEDIMENTO

1. Vise o alvo colocado no ponto
pretendido.

2. Parainiciar a medida seleccione,
no Menu Coordenadas, "Observar
Coord". O SET mostra as
coordenadas do ponto.

Prima [STOP] para parar a
medida.

Premindo [ALT], podem alterar-
se as coordenadas de estacgéo,
aaltura do instrumento e a altura
de alvo. As coordenadas do
ponto observado sédo
actualizadas de acordo com os
valores alterados. Quando a
altura de alvo varia para o ponto

seguinte, deve alterar-se a altura

antes de observar o ponto.

[GRV]: regista o ponto no

trabalho actual.

IC7 Ver capitulo: "20. GRAVAR
DADOS - MENU
GRAVACAO"

3. Vise o0 alvo colocado no ponto
seguinte e prima [OBS] para
efectuar a medida. Repita os
procedimentos anteriores até ter
observado todos os pontos
pretendidos.

4. Quando terminar as observacdes
de coordenadas prima {ESC}
para voltar ao Menu
Coordenadas.

Coord

Orientar

EDM
M 240.490
P 340.550

305.740 1

AZ 99.6821 B
AHd 200.5802
(ORS W ALT | | GRV]|
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13.INTERSECCAO INVERSA

A interseccao inversa é utilizada para determinar as coordenadas do ponto de
estacdo, com base em mudltiplas observag6es de pontos de coordenadas
conhecidas. As coordenadas armazenadas na memoria, e/ou no trabalho de
controlo, podem ser utilizadas como coordenadas de pontos conhecidos. Os
residuos de cada ponto podem ser verificados se necessario.

Entrada Resultado

Coord ponto conhecido : (Mi, Pi, Ci) Coord ponto estacéo : (MO, PO, CO)
Ang horizontal observado : Hi

Ang vertical observado T Vi

Distancia observada : Di

P2

Ponto de Estacéo
(PO)

P4

P3

« Todos os M, P, C, ou apenas C, da esta¢do de um instrumento, sao calculados
através da medigcdo dos pontos conhecidos.

« Amedicdo da interseccao inversa das coordenadas sobrepde-se aos dados M,
P e C da estagéo, mas a interseccao inversa da altura ndo se sobrepde a M e
P. Efectue sempre a medigao de intersecgao inversa na sequéncia descrita em
"13.1 Intersecc¢éo inversa de coordenadas" e "13.2 Interseccgao inversa de
altura".

« As coordenadas conhecidas introduzidas podem ser gravadas na memoria. As
coordenadas calculadas da estacdo podem ser gravadas no trabalho actual.
IC7 Ver capitulo: "21. SELECCIONAR / APAGAR TRABALHO"
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13. INTERSECGAO INVERSA

Interseccdo inversa de coordenadas

O M, P, e C (cota) de um ponto de estacéo sdo determinados por esta medicao.
« A intersecgéo inversa requer, no minimo, 2 pontos conhecidos, com distancia

e angulo, ou 3 s6 com angulo. Em qualquer dos casos anteriores podem ser
utilizados até 10 pontos conhecidos.

»PROCEDIMENTO

1. Na segunda pagina do ecra Modo (
) f Elevacao Remota
Medida OBS, prima [MENU], e
depois seleccione "Int Inversa". Calculo de Area
Piqg Linha
Proj Ponto

» )

2. Seleccione “NEC” e prima [EDIT] -
para introduzir valores para os Inersa.
pontos conhecidos. Cota
Apbs introduzir as coordenadas do
primeiro ponto conhecido, prima
[NEXT] para passar para o ponto
seguinte. Pt 1 »»
Quando todos os pontos
pretendidos estejam introduzidos
prima [OBS].

=
©

O el
o
— 00
P alOO
Oel0O0

10
10

0
0
Q
AltAlvo .400m
L LER | | OBS |

Para utilizar coordenadas
armazenadas (na memoria ou
no trabalho de controlo) em
qualquer dos pontos conhecidos
prima [LER-M].

IC3 Ver capitulo:"12.1 Introduzir
coordenadas de estacéo,
PROCEDIMENTO Ler coordenadas da memoria"

« Premir {ESC} permite voltar ao ponto anterior.
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13. INTERSECGAO INVERSA

Vise o primeiro ponto conhecido e
prima [DIST] para iniciar a
medida.

O SET mostra no ecra os
resultados da medida efectuada.

¢ Se seleccionar [ANG] a
distancia ndo pode ser
mostrada.

Prima [SIM] para aceitar os
resultados da medida efectuada
ao primeiro ponto.

« Aalturado alvo pode ser editada
neste ecra.

Para medir cada um dos pontos
seguintes, repita os passos 3 a 4.
[CALC] é mostrada logo que é
atingido o nimero minimo de
observacdes para permitir o
célculo.

Prima [CALC], ou [SIM], logo que
tenha terminado todas as
observacdes pretendidas, para
que se inicie o célculo.

Intinversa Pt. 1
M 100.000

P 100.000 1
C 50.000 &
Int Inversa 1Pt

| 525.450m

Az 80°30'15"
AHd 120°10'00"
AltAlvo 1.400

EDIT

Intinversa 3Pt
| 125.450m
AZ 40°30'15"
AHd 0°10'00"
AltAlvoOO 1.2001

CALCHY EDIT
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13. INTERSECGAO INVERSA
7. Prima [RESULT] para verificar o
resultado. N 100.001
~ - E 100.000
Se néo existirem problemas com o Z 9.999
resultado, prima {ESC} e va para o oN 0.0014m
passo 10. oE m.0007m
RESUL GRV Il OK Ji
* [GRV]: regista os resultados da
interseccao inversa. N =
IC7 Ver capitulo: "20. GRAVAR 1st
* 0.005 0.010
DADOS - MENU 37 0001 0.001
GRAVACAO" 4th -0.003 -0.002 ¥
[ ADIJ]
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¢ Prima [ADIC] para adicionar
mais um ponto conhecido a lista
de pontos a observar.

Se houver problema nos
resultados de um ponto, alinhe o
cursor com esse ponto e prima
[MAU]. Aparecera “*” a esquerda
do ponto. Repita isto para todos

0s resultados com problemas.

Prima [RE CALC] para refazer os
calculos, agora sem o ponto
indicado no paragrafo 8. O
resultado é mostrado.

Se néo existirem problemas com o
resultado, va para o passo 10. Se
0s problemas persistirem, repita o
procedimento a partir do passo 3.

¢ Prima [RE OBS] para medir o
ponto indicado no passo 8.
Se ndo existirem pontos no
passo 8, todos os pontos, ou
apenas o final, poderao ser
novamente observados.

Intinversa

Do lnicio

Ultimo Ponto




13. INTERSECGAO INVERSA

10. Prima [OK] no ecra do passo 7
para terminar a medicao de
interseccao inversa. As
coordenadas de estagdo do
instrumento sdo definidas.

11. Prima [SIM] se pretende utilizar o
rumo calculado para o primeiro
ponto conhecido como rumo EA.

« Prima [NAO] para voltar ao Modo Medida OBS sem alterar a presente
orientac¢éo do instrumento.

« Também é possivel fazer a intersecgdo inversa com a tecla [RESEC] no ecra
do Modo Medida OBS.
|65 Defini¢do [RESEC]:Ver capitulo: "25.3 Atribui¢éo de fungdes de teclas"
* Mesmo que estejam seleccionadas "polegadas” (inch) no Modo Config, o
desvio padrao é mostrado em "pés".
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13. INTERSECGAO INVERSA

Interseccdo inversa de altura

Com esta medigao apenas se define a algura 2 do ponto de estagao do
instrumento.

« Os pontos conhecidos deverédo ser lidos apenas em distancia.
« Podem ser medidos entre 1 e 10 pontos.

»PROCEDIMENTO

1. Prima[MENU] na segunda pagina
do ecra Modo Medida OBS, e
seleccione "Intinversa".

2. Seleccione “Cota” e prima [EDIT]

para inserir o ponto conhecido. Intlnversa.

Apés defini | %0 d NEC
pos definir a elevagéo do

primeiro ponto conhecido, prima

[NEXT] para se mover para o

segundo ponto. Quando todos os L J

pontos conh_ecidos tiverem sido (< 10 Pt

definidos, prima [OBS].

« Dri Cp: 11.891
Prima {ESC} para volt‘ar ao AltAlvo: 0.100m
ponto conhecido anterior. EDIT JJOBS ||

3. Vise o primeiro ponto conhecido e

prima [OBS] para iniciar a D'”“”Versa 10Pt.

medigao. p O

Os resultados da medig&o s&o E 0 p11.718

mostrados no ecra.

4. Prima [SIM] para usar os
resultados de medigao do
primeiro ponto conhecido.
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13. INTERSECGAO INVERSA

10.

Se medir dois ou mais pontos
conhecidos, repita os passos 3 e
4, do mesmo modo.

Quando a quantidade minima de
dados de observacao necessarios
ao calculo estiver presente,
aparecera [CALC].

Prima [CALC], ou [SIM], para
iniciar automaticamente os
célculos, apds as observacdes de
todos os pontos conhecidos
estarem completas. A elevacdo do
ponto de estagdo e o desvio
padréo, que mostra a preciséo do
resultado, séo mostradas.

Prima [RESULT] para verificar o
resultado.

Se ndo existirem problemas, prima
{ESC} e véa para o passo 10.

Se houver problema nos
resultados de um ponto, alinhe o
cursor com esse ponto e prima
[MAU]. Aparecera “*" a esquerda
do ponto. Repita isto para todos
os resultados com problemas.

Prima [RE CALC] para refazer os
célculos, agora sem o ponto
indicado no paragrafo 8. O
resultado é mostrado.

Se nédo existirem problemas com o
resultado, va para o passo 10. Se
0s problemas persistirem, repita o
procedimento a partir do passo 3.

Prima [OK] para terminar a
medicdo. Apenas sera definida a
cota (C) do ponto de estacado do
instrumento. Os valores M e P
serdo sobreescritos.

o 10.000

o
cC 1f
{RESULT

0.0022m
| OK |

cC

1 mﬂ
n2 -0.003
3 0,0.000

4 U0.002 3
(a0 I R CALCJR R 055 I ADIC]
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68

O célculo da interseccéo inversa

As coordenadas M e P sdo calculadas utilizando equacdes de angulo e
distancia. A redundancia, se existente, é resolvida pelo método dos
minimos quadrados. A cota é determinada pela média resultante das

diversas observacdes efectuadas.

Inicio do Calculo

v

’ Coordenadas Hipotéticas

v<

E preparada a equagéo de
observagéo do angulo

v

E preparada a equagéo de
observagéo da distancia

v

E preparada a equagéo normal

v

Sao calculadas as coordenadas
de estagéo

v
< Diferenca entre as coordenadas

hipotéticas menor que 0.5mm

v Sim
’ Calculo da coordenada Z
v

] Final do Calculo

Nao

Repetido 3 vezes



13. INTERSECGAO INVERSA

Precaugdes ao efectuar uma intersecgao inversa
Existem alguns casos em que é impossivel efectuar o calculo da
interseccao inversa, como, por exemplo, quando a estagéo e trés ou mais
pontos, observados s6 com angulo, se encontram sobre o perimetro de um
Unico circulo.

A disposicao ideal dos pontos é a mostrada abaixo.

A A :Ponto desconhecido
O @ : Ponto conhecido
Em casos como o ilustrado abaixo é impossivel efectuar um célculo
correcto.

Of

Quando todos os pontos se encontram sobre a mesma circunferéncia,
tome uma das seguintes medidas.

(1) Mova a estagéo para perto do
centro do triangulo formado
pelos pontos conhecidos.

(2) Adicione pontos conhecidos
gue se encontrem fora da
circunferéncia.

Efectue medida de distancia
para um dos trés pontos
conhecidos.

3

=

OO

L/}

« Em alguns casos é impossivel efectuar um célculo correcto se os angulos
internos entre os pontos conhecidos € muito pequeno. Tenha em atencao que,
guanto maior for a distancia entre a esta¢éo e os pontos conhecidos, mais
pequeno é o angulo interno entre eles. E também frequente a estac&o e os trés
pontos conhecidos cairem sobre uma Unica circunferéncia.
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14. PIQUETAGEM

A piquetagem é utilizada para implantar pontos.

Executando uma observacao de angulo e distancia ou coordenadas a um
determinado ponto, o SET mostra o diferencial entre os dados préviamente
introduzidos (ponto a piquetar), e os valores observados.

Os diferenciais de angulo horizontal e de distancia séo calculados de acordo com
as seguintes férmulas.

Diferencial de &ngulo horizontal
dAH = Angulo horizontal do ponto a piquetar - angulo horizontal observado

Diferencial de distancia

Distancia Mostrada pelo SET
Dist I: PIQ | = Distancia inclinada - distancia inclinada a piquetar
Dist H:PIQ H = Distancia horizontal - distancia horizontal a piquetar

Desnivel:PIQ D = Desnivel - desnivel a piquetar

Os dados para piquetagem podem ser introduzidos de diversos modos:

distancia inclinada, distéancia horizontal, diferen¢a de alturas, coordenadas e

elevacéo remota.

Nos modos de distancia inclinada, distancia horizontal, diferenca de alturas e

coordenadas, as coordenadas registadas podem ser chamadas e usadas

como coordenadas para piquetagem em distancia inclinada, distancia

horizontal e diferenca de alturas. As distancias em S/H/V séo calculadas a

partir das coordenadas de piquetagem, dados de estagéo, altura do

instrumento e altura do alvo.

A piquetagem de medig6es pode ser feita, com eficacia, utilizando a guia de

luz.

I "4.1 Composicédo do instrumento”, "5.1 Operacdes basicas das teclas" e
"31. ACESSORIOS OPCIONAIS"

¢ Os parametros do EDM podem ser introduzidos no menu de piquetagem.

« Se ndo feita medig&o, ou 0 espaco for deixado em branco, aparece a

mensagem "Nulo".

Se o valor da piquetagem de distancia, ou angulo, for "Nulo", o valor da

diferenca da distancia é automaticamente “Nulo".
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14. PIQUETAGEM

Piquetar distancia

Piquetar um ponto com base no angulo horizontal, em relacédo a direccéo de
referéncia, e na distancia ao ponto de estacao.

A Distincia Posit®o a piquetar

Direcci?o de Refer(Encia

Posin?o actual O
do Alvo

Estan®o

« Para determinar a coordenada Z coloque o alvo num bastéo, etc., com a
mesma altura.

»PROCEDIMENTO

1. Prima [PIQ] na pag 3 do ecra
Modo Medida OBS para ver o
Menu Piquetagem.

2. Insira os dados de estagdo do
instrumento.

IC7 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da meméria”.

3. Defina o angulo de azimute da
visada a estac&o anterior.
7 "12.2 Orientar o instrumento”
passos 2 a 6.

4. Seleccione “Ponto a Piquetar.”
Piquetagem Coord

Pp: 1

1

00.000
5. Prima [APIQ] até "Piquetagem H"  [Mp: 00.000
ser mostrada. i :_ 5 ,
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14. PIQUETAGEM

Prima [APIQ] para seleccionar o
ecrd Modo Piguetagem.

De cada vez que prime [APIQ] o
ecrd alterna entre PIQ | (Distancia
Inclinada), PIQ H (Distancia
Horizontal), PIQ D (Desnivel), PIQ
MPC (Coordenadas), PIQ ALT
(Elevagdo Remota).

C7r14.2 Piguetar coordenadas”,
"14.3 Piquetar elevacdo remota"

« Quando é premido [LER-M], as
coordenadas registadas podem
ser chamadas e usadas. A
distancia e o angulo sao
calculados usando o valor das
coordenadas.

ICF "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da meméria"

Defina os pardmetros seguintes:

(1) Dist I/Dist H/Dist V: Distancia
da estag¢éo ao ponto a
piquetar.

(2) Ang H: O azimute entre a
direccéo de referéncia e o
ponto a piquetar.

Premindo [COORD] na segunda
pagina podera inserir as
coordenadas do ponto a
piquetar.

Prima [OK] para aceitar os
valores introduzidos.

Rode o instrumento até que “dAH”
seja 0 grados e posicione o alvo
na direccdo indicada.

Piquetagem |
R ist Il-l: OO 00/
n : 0°00'00"
X

LER-MI A PIQ |

Piquetagem H

DistH: U 3.300yl

AngH: U 40°00'00"
COORD

Piquetagem H

DistH: [

BmngH: 0 40°00' 00"
COORD




14. PIQUETAGEM

10. Prima [OBS] para iniciar a

medicéo de distancia. O SET SK‘HH 0° 898%8 i

mostra o diferencial de distancia, H 2.480m i
de angulo, e os resultados AZ 75°20:30" ®
absolutos da observacao ﬂ%%]o

efectuada.

11. Mova o alvo para a frente ou para
tras, até o diferencial de distancia
ser nulo. Se o diferencial for “+”
aproxime o alvo, se for “-", afaste-
o.

12. Prima {ESC} para voltar ao Menu
Piquetagem.

¢ Quando [LER-M] foi usado no
passo 5, a lista de coordenadas
registadas é reposta. Continue a
piquetagem.

* [GRV]: Grava os resultados de
medic&o.
IC3 "20. GRAVAR DADOS -
MENU GRAVAGAO".

14.2 Piquetar coordenadas

Ap0s serem introduzidas as coordenadas do ponto a piquetar, o SET calcula o
angulo horizontal e a distancia a piquetar correspondentes. Utilizando de seguida
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14. PIQUETAGEM

a piguetagem de angulo horizontal e de distancia, explicadas anteriormente, as
coordenadas pretendidas podem ser piquetadas.

P 0 A
t . A Distancia

Estacao i
Anterior Posicao actual
do Alvo

Ponto a Piquetar

A Angulo

Estacao

« Para piquetar a cota, tenha atencéo as alturas do instrumento e de alvo.

»PROCEDIMENTO

1. Prima [PIQ] na pag 3 do ecrd
Modo Medida OBS para ver o
Menu Piquetagem.

2. Insira os dados de estagdo do
instrumento.
IC7 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacdo PROCEDIMENTO
Ler coordenadas da
memoria”.

3. Defina o angulo de azimute do
ponto de visada atréas.
I3 "12.2 Orientar o instrumento”
passos 2 a 6
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14. PIQUETAGEM

4.

Seleccione "Ponto a piquetar”.

Insira as coordenadas do ponto a
piquetar.

Ao premir [LER-M], as
coordenadas registadas podem
ser chamadas e usadas como
coordenadas de piquetagam.
IC7 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da memdéria"
« Quando [APIQ] é premido, as
coordenadas de input séo
calculadas e mostradas em
"DistH" e "AngH".

Prima [OK] para aceitar os
valores introduzidos.

Rode o instrumento até que "dAH"

seja 0 grados e posicione o alvo
na direccéo indicada.
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14. PIQUETAGEM

8. Prima [OBS] para iniciar a PigH o 0. 2.320@
X N dAH 0°09'40
medi¢éo de distancia. O alvo e a H 2.480m i
distancia ao ponto a piguetar sdo AZ 75°20'30" B
mostrados (S-OAH ) AHd 39°05'20"

{oBs Wario §— —H GRV]

Piquetagem H 0.820m
dAH 0°09'40"

H 2.480m i
AZ 75°20'30" E
AHd 39°05'20"

—¥ STOP]

L

9. Mova o alvo para a frente ou para
trés, até o diferencial de distancia
ser nulo. Se o diferencial for “+”
aproxime o alvo, se for “-”, afaste-
o.

Se premir [« —], os diferenciais

angular e de distancia sdo

substituidos por setas ! 1.988m

indicadoras do deslocamento a — 2.015m
1.051m

aplicar ao alvo, para o aproximar 2
do ponto pretendido. AZ 8
AHd 15

Mover o alvo a esquerda. (AP Qf
Mover o alvo a direita.

Aproximar o alvo.

Afastar o alvo.

[@1de}
o o
=01
N !
—or
oo
0 -

ey

Quando o alvo se encontra no ponto pretendido, sdo mostradas,
simultaneamente, as guatro setas.

10. Prima {ESC]} para voltar ao Menu

Piquetagem. l _l) 0° 80(,)%8 M

¢ Quando [LER-M] foi usado no H 2. 290m i
passo 5, a lista de coordenadas AZ 75°20'30" B
registadas é reposta. Continue a AHd 39°59'30"
piquetagem. [APIO |

¢ [GRV]: Grava os resultados de
medigao.

ICF "20. GRAVAR DADOS -
MENU GRAVACAQ"..
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14. PIQUETAGEM

14.3 Piguetar elevacdo remota

Para piquetar um ponto onde o alvo nédo possa ser colocado directamente, utiliza-
se a piquetagem de elevacéo remota.
IC3 "11.5 Elevac&o remota”

»PROCEDIMENTO

1. Coloque o alvo na vertical,
directamente abaixo ou acima do
ponto a piquetar. Mega a altura do
alvo relativamente ao ponto de
apoio materializado no solo.

2. Prima[PIQ] no ecrd Modo Medida
OBS para ver o Menu
Piquetagem.

3. Insira os dados de estacéo do
instrumento.

IC7 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da meméria”.

4. Seleccione “Ponto a Piquetar” e
prima [APIQ] até aparecer
<Piquetagem Alt>.

5. Insira a altura do ponto a posigao

a ser piquetada em “Piq D”. Pig Alt
Alt: 3.3000y
[APIQ |

6. Apos a introdugéo dos valores,
prima [OK].
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14. PIQUETAGEM

7. Prima [E-REM] para iniciar a
piquetagem de elevag&o remota.
IC3 "14.1 Piquetar distancia"

pasos 9 a 10

: : B'as‘cule a luneta para o
zénite.

¥ :Bascule a luneta para o
nadir.

8. ApGs terminar a medigao, prima
{ESC} para voltar ao Menu
Piquetagem.

s 1.051m

| 1.051m

Az 89°52755" |
AHd  150°16'10"
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15. PIQUETAGEM DE LINHA

A piquetagem de linha é usada para piquetar um determinado ponto, a uma
distancia determinada de uma linha de referéncia, bem como para determinar a
distancia de uma linha de referéncia a um ponto medido.

AZ 2 !.

151 Defini¢do de linha de referéncia

Para efectuar a piquetagem de linha primeiro é necessario definir a linha de
referéncia. Esta pode ser definida inserindo as coordenadas de dois pontos. O
valor para o factor de escala é a diferenca entre as coordenadas inseridas e as
observadas.

EscaLA (X, Y) = DistH’ (distancia horizontal calculada a partir do valor medido)

DistH (distancia horizontal calculada a partir das coordenadas
inseridas)

« Quando né&o observar o primeiro ou segundo pontos, o factor de escala sera
ajustado para “1".

« Alinha de referéncia definida pode ser usada tanto na piquetagem de linha
como na projecgéo de ponto.

»PROCEDIMENTO

1. Na segunda pagina do ecréa do
Modo Medida OBS prima

»

Elevacao Remota

; ” . Int Inversa
[MENUJ, e depois seleccione "Piq Calculo de Area
Linha". o
Proj Ponto
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15. PIQUETAGEM DE LINHA

2. Insira os dados de estacédo do
instrumento.

IC7 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da meméria”.

3. Seleccione “Def LinhaBase” em (Pig Linha 3
<Pig Linha> e prima [EDIT]. grientar
« Quando premir [LER-M] as Piq Linha

coordenadas registadas podem

ser chamadas e usadas.
I3 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao, Def 1 Pt. »>

PROCEDIMENTO Ler E’A% 91.088
coordenadas da memoria”. Cp 12.122

4. Insira os dados do primeiro ponto

e prima [OK].
5. Insira os dados do segundo 0
ponto. <«« Def 2 Pt.
Y 112 706
Mp: 104.0690
Cp: p11.775
[ Ok _J]
6. Prima {FUNC}. 0
Aparecera [OBS]. « Deof 2 PL
I 112.706]
. : 104.0691
* Quando n&o observar 0s '\C"S: 111.775
primeiro e segundo pontos, va oBs |

para o passo 13.
7. Prima [OBS] no ecra do passo 7

para avancar para a observacdo
do primeiro ponto.
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15. PIQUETAGEM DE LINHA

8.

10.

11.

12.

Vise o primeiro ponto e prima
[OBS].

Os resultados obtidos sao
mostrados no ecra.

¢ Prima [STOP] para parar a
medic&o.

« Podera inserir aqui a altura do
alvo.

Prima [SIM] para usar os
resultados de medida ao primeiro
ponto.

« Prima [NAO] para observar
novamente o primeiro ponto.

Vise 0 segundo ponto e prima
[OBS].

Prima [SIM] para usar os
resultados de medida ao segundo
ponto.

S&o mostrados a distancia entre
dois pontos medidos, a disténcia
calculada a partir dos valores das
coordenadas inseridas, e 0s
factores de escala.

Prima [OK] no ecra do passo 12

para definir a linha de referéncia.

Aparece <Piquetagem>.

Seleccione a piquetagem de linha.

I3 "15.2 Piquetagem linha-
ponto"/*15.3 Piquetagem
linha-linha"

¢ Prima [Sy=1] para ajustar o
factor de escala para “1".

OoOBS 1 Pt.

M 113.464

P 91.088 i

C 12.122 E

OBS

OBS TPt

| 525. 450m

AZ  80°30'15"

AHd  120°10'00"

AltAlvo 1.400
EDITJNAOL SIM |

Azimuth 93°20'31"

Heale — 13-00%m

H X m

ScaleX

ScaleY 1.000091 ¥

(5y=1 BSy=S-MEDI T OK ]

%-2.669 F

Piﬂ Linha

Linha
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15. PIQUETAGEM DE LINHA

* Prima [1 : **] para mudar o modo de ecra da inclinacéo para “1 : * * =
elevacao : distancia horizontal”.

« Também é possivel efectuar a piquetagem de linha quando [S-O LINE] esta no
ecrd do Modo Medida OBS.
s Definigao [S-O LINE]:"25.3 Atribuicdo de funcdes de teclas".

15.2 Piquetagem linha-ponto

A piquetagem linha-ponto pode ser usada para determinar a coordenada do
ponto pretendido, inserindo o comprimento e o afastamento a partir da linha de
referéncia.

« Antes de fazer a piquetagem linha-ponto, a linha de referéncia tem de ser
definida.

Direccdo Y

Direcgao X

1°Pt o Linha de Referéncia 29 pt.

Comprimento| A¢astamento

Ponto pretendido

»PROCEDIMENTO

1. Seleccione “Ponto” em
<Piquetagem>. Pig Linha

Linha
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15. PIQUETAGEM DE LINHA

2. Seleccione os seguintes items.

(1) Comprimento: a distancia ao Pig Linha

longo da linha de referéncia a

. . . ZA C om p
partir do primeiro ponto até a Afash

interseccgao perpendicular
com a linha definida a partir

3.6 78y
1.456m

EDIT

do ponto pretendido (direccéo
X).

Afastamento: distancia do
ponto pretendido até a
intersecgado perpendicular de
uma linha que passe por esse
ponto e se extenda até a linha
de referéncia (direcgao Y).

@

~

3. Prima[OK] no ecra do passo 2. O

valor das coordenadas do ponto 5
pretendido é calculado e M
mostrado. P

C

* [GRV]: registe o valor das

ig Linha

111.796
94.675
12.024

[GRV AP | Q]

coordenadas como dados de
ponto conhecido.

[ Método de registo:

"22.1 Gravar / apagar dados"

« Prima[A S-O] para avancar para
a piquetagem do ponto
requerido.

IC7 "14. PIQUETAGEM"

4. Prima {ESC}. Continue a medicéo
(repita os passos a partir do 2).

Piquetagem linha-linha

A piquetagem linha-linha diz quanto dista, horizontalmente, o ponto medido a
linha de referéncia, e quanto dista, verticalmente, a linha correspondente. A linha
de referéncia pode ser desviada, se necessario, numa direcg&o horizontal.
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15. PIQUETAGEM DE LINHA

« Antes de executar a piquetagem linha-linha, tem que definir a linha de

referéncia.
Ponto Medido

Offline (--)
Comprimento

Afastamento (direc¢ao horizontal)

Vista de Perfil

Ponto Medido

o}
T\Coﬂe 2°Pt.

1°Pt.

»PROCEDIMENTO

1.

Seleccione “Linha” em

. Piq Linha
<Piguetagem>. Ponto
Insira o valor de desvio.
. ) Pig Linha
« Desvio: quanto deverd mover-se
a linha de referéncia. Afast 0.00 0Ly [E>
Para a direita valores positivos,
para a esquerda, negativos. | OBS ||

¢ Quando n&o definir qualquer
desvio, va para o passo 3.

Vise o alvo e prima [OBS] no ecra
do passo 2.

No ecrd sédo mostrados os
resultados da medigao.

Prima [STOP] para parar a
medigdo.
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15. PIQUETAGEM DE LINHA

Prima [SIM] para usar os valores
da medicao.

Mostra a diferenca entre o ponto
medido e a linha de referéncia.

¢ Desvio: um valor positivo indica
que o ponto esta a direita da
linha de referéncia, enquanto
um valor negativo esta a
esquerda.

“Cut” indica que o ponto esta
abaixo da linha de referéncia.
“Fill” indica que o ponto esta
acima da linha de referéncia.
Comprimento: distancia ao
longo da linha de referéncia do

primeiro ponto ao ponto medido.

Prima [NAQ] para voltar a
observar o alvo.

Vise o proximo alvo e prima
[OBS] para continuar a medigao.

* Prima [GRV]: grava os
resultados de medigéo.
I3 Método de registo:
"20. GRAVAR DADOS -
MENU GRAVACAO"

Pig Linha
525.450m
AZ 80°30'15"
hd 120°10'00"
AltAlvo 1.400

EDIT

Pig Linha

Afast -0.004m

Corte 0.006m i
Comp 12.917m E
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16.PROJECCAO DE PONTO

A projeccao de ponto € usada para projectar um ponto numa linha de referéncia.
O ponto a projectar pode ser medido ou inserido. Mostra-se a distancia do
primeiro ponto ao ponto de intersecgéo prependicular, entre a linha de referéncia
e uma linha que passe no ponto a projectar, bem como a distancia do ponto a
projectar a intersecgao acima descrita.

Direcgcéo Y

Direcgcao X

Baseline
1°Pt. o O * 20 Pt.

Comprimento | Afastamento

Ponto a projectar

Definicdo da linha de referéncia

¢ Alinha de referéncia definida pode ser usada tanto na piquetagem da linha,
como na projecgdo de um ponto.

»PROCEDIMENTO

1. Na segunda pagina do ecra do

Modo Medida OBS prima [MENU] Elevacao Remota 2
e seleccione "Point Projection”. Calculo de Area

Pig Linha

2. Insira a informacgé&o de estagao e
defina a linha de referéncia.
[C3 "15.1 Definigdo de linha de
referéncia” passos 2 a 13

3. Prima [OK] para definir a linha de

A . ; Proj Ponto

. <
refgrenpla Aparecera <Point Pp: 103 514
projection>. Avance para a Mp: 101.423 i
projecgao do ponto. Cp: 12.152 E

" ace "
I’ "16.2 Projecgéo de ponto —
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16. PROJECGCAO DE PONTO

« Também é possivel fazer a projec¢éo de ponto quando [P-PROJ] esta no ecra

do Modo Medida OBS.

[C? Definigao de teclas: ."25.3 Atribuicéo de fungdes de teclas"

Projeccéo de ponto

Antes de fazer a projecgdo de ponto, a linha de referéncia tem de ser definida.

»PROCEDIMENTO

1. Defina alinha de referéncia.
[ "16.1 Definicdo da linha de
referéncia”

2. Seleccione "Point Projection" no
ecrd <Point Projection>.

3. Insira as coordenadas do ponto.

« Prima [OBS] para observar o
ponto a projectar.

¢ Quando registar os dados, como
um ponto conhecido, prima
{FUNC} e depois [GRV], na
segunda pagina.

I3 Método de registo:

"22.1 Gravar / apagar dados"

4. Prima [OK] no ecra do passo 3.
Sao calculados e mostrados os
seguintes items.

« Comprimento: a disténcia ao
longo da linha de referéncia do
primeiro ponto até ao ponto
projectado (direcgéo X).

rProj Ponto
Orientar
Def LinhaBase

rProj Ponto
Pp: 5

0
0
1

N — e8]
N 1

14
23 I
52 B
(LER | [ OK_|

=y

Proj Ponto

Comp 10.879m
Afast 9.340m
d.Elev 0.321m
APIQ]
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16.

PROJECCAO DE PONTO

90

Afastamento: distancia do ponto
a projectar, até a intersecgéo
perpendicular da linha de
referéncia com a linha que
passa no ponto a projectar
(direccéo ).

d.Elev: elevacgéo entre a linha de
referéncia e o ponto projectado.
Prima [XYZ] para mudar o
display do ecré para valores de
coordenadas.

Prima [OFFSET] para mudar o
display do ecré para valores de
distancia.

Prima [GRV]: regista o valor das
coordenadas como ponto
conhecido.

IC3 Método de registo:

"22.1 Gravar / apagar dados"

« Prima [A S-O] para avangar
para a piquetagem do ponto
projectado.

IC7 "14. PIQUETAGEM"

Prima {ESC}. Continue a medi¢&o
(repita os passos a partir do 3).



17.AFASTAMENTOS

Os afastamentos sao utilizados para determinar a posi¢éo de pontos onde o alvo
néo pode ser colocado em linha de vista.

« Os afastamentos possibilitam a determinacéo da distancia e do angulo paraum
ponto, colocando o alvo ligeiramente afastado (Ponto Afast) do ponto a
levantar.

« O SET permite realizar trés tipos diferentes de afastamento.

Afastamento de distancia

A posigdo do ponto é calculada a uma distancia fixa, a frente, atras, a esquerda
ou a direita, da posi¢cdo em que se coloca o alvo.

Alvo

Ponto a medir
Alvo [+

|
!

Estacao

« Quando o alvo é colocado a esquerda ou a direita do ponto, tenha em atengéao
que a linha instrumento alvo e o afastamento (linha alvo ponto) devem formar
um angulo de 90°.

« Quando o alvo é colocado a frente ou atras do ponto, verifiqgue que este se
encontra em linha com o instrumento e com o ponto.

»PROCEDIMENTO

1. Coloque o alvo perto do ponto a
medir e, com uma fita métrica,
megca a distancia entre eles. A
seguir cologue um prisma no
ponto de afastamento.
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17. AFASTAMENTOS

2.

92

Vise o0 alvo e, na primeira pagina
do ecrd Modo Medida OBS, prima
[DIST] para iniciar a medicéo. O
SET mostra os resultados. Prima
[STOP] para parar a medigao.

Prima [AFAST] na pagina 3 do
ecrd Modo Medida OBS para ver
0 Menu <Afastamentos>.

Insira os dados da estacédo do

instrumento.

IC7 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da meméria”.

Seleccione “Afast/Dist” e prima

[EDIT].

Introduza os valores seguintes:

(1) Distancia horizontal
(Afastamento) entre o alvo e 0
ponto a medir.

(2) Prima « ou — para
seleccionar a direcgéo do
afastamento.

« Direcgéo do afastamento

« : Alvo a esquerda do ponto.
: Alvo a direita do ponto.
: Alvo a frente do ponto.

>« |

: Alvo atras do ponto.

« Se pretender voltar a observar o alvo, prima [OBS].

Prima [OK] para o SET calcular e
mostrar a distancia e angulo para
0 ponto pretendido.

Afastamentos

Orientar

Afast/Ang

Afast/2D

| 34 770m
AZ 80°30'10"
AHd 120°10'00" i
B! st: 2.0000 B

irec: —
(oBs | [ OK_J
Afast/Ang

| 34.980m
AZ 95.3798
AHd 139.4506

LCRV I XYZ WNAON SIM |




17. AFASTAMENTOS

7. Prima [SIM] para voltar ao Menu
<Afastamentos>.

¢ Prima [XYZ] para mudar o
display do ecra de valor de
distancia para valor de
coordenadas. Prima [HVD] para
voltar ao valor de distancia.
« Prima [NAO] para regressar ao
ecra de distancia e angulo.
¢ Para gravar o resultado dos
célculos, prima [GRV].
I3 "20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVACAO"

Afastamento de angulo

O alvo é colocado a direita ou a esquerda, e tdo proximo quanto possivel, do
ponto pretendido. E medida a distancia e angulo para o alvo e, de seguida,
apenas o angulo para o ponto. O SET calcula a posi¢édo do ponto.

Ponto Alvo

Ponto Afast
(alvo)

Ponto Afast
(alvo)

Estacao

»PROCEDIMENTO

1. Cologue o alvo a direita ou a
esqguerda do ponto a medir. Tenha
em atencg&o que a distancia do
instrumento ao alvo e ao ponto,
bem como as cotas do alvo e do
ponto, devem ser iguais.
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17. AFASTAMENTOS

Vise o alvo e, na pagina 1 do ecra
Modo Medida Obs, prima [DIST]
para iniciar a medi¢éo. O SET
mostra os resultados da medic&o.
Prima [STOP] para parar a
medigdo.

Prima [AFAST] na pagina 3 do
ecrd Modo Medida OBS para ver
0 Menu <Afastamentos>.
Seleccione "Afast/Ang".

Insira os dados da estacéo do

instrumento.

IC7 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da meméria”.

Selecione “Afast/Ang” em
<Afastamentos>.

Vise com precisao a direccéo do
ponto pretendido (Pt B) e prima
[OK].

O SET calcula e mostra a distancia
e angulo para o ponto pretendido.

Apos terminar, prima [SIM] para
voltar ao Menu <Afastamentos>.

Afastamentos
Orientar
Afast/Dist
Afast/2D

Afast/Ang
| 34.980m

AZ 85° "
AHd 125°30'20"




17. AFASTAMENTOS

17.3 Afastamento de duas distancias

Coloque dois alvos (Pt A e Pt B) em linha recta com o ponto a medir. Faga as
leituras de angulo e distancia para os dois alvos, e introduza a distancia medida
a fita do Pt B para o ponto a medir. O SET calcula a posi¢éo do ponto pretendido.

« Este tipo de afastamento pode ser facilmente executado utilizando o alvo de
dois pontos (2RT500-K) (opcional). Quando utilizar o alvo 2RT500-K verifique
gue a constante de prisma seleccionada é 0.

[ "25.1 Parametros do distanciémetro”

Ponto
-__AfB

Alvo 2 (Pt B)
Alvo 1 (Pt A)

Estacao
Como utilizar o (2RT500-K)

Alvo20 Alvo 10
(PtB) (PtA)

T 7
Ponto all
medir §
o
« Coloque 0 2RT500-K com a ponta no ponto a medir.
« Volte os alvos para o instrumento.
* Mega, a fita, a distancia do Pt B ao ponto a medir.
¢ Mude, no instrumento, o tipo de alvo para "Folha".

»PROCEDIMENTO

1. Coloque dois alvos (Pt A e Pt B)
em linha recta com o ponto a
medir.

2. Napéagina 3 do ecrd Modo Medida

OBS, prima [AFAST] para ver o
Menu <Afastamentos>.
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17. AFASTAMENTOS

3.

96

Insira os dados da estacédo do

instrumento.

IC7 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da meméria”.

Seleccione “Afast/2D” em
<Afastamentos>.

Vise o Pt A e prima [OBS].

O SET efectua a medicdo e mostra
o resultado.

Prima [SIM] para aceitar. O SET
mostra no ecrad "OK p/Obs Pt B".

Vise o Pt B e prima [OBS].
O SET mostra os resultados.
Prima [SIM].

Introduza a distancia do Pt B ao
ponto a medir (Af B) e prima
{«@=d}. O SET mostra as

coordenadas do ponto pretendido.

Prima [SIM] para repor os
resultados do afastamento.

* Premindo [HVD], o ecré alterna
entre coordenadas e "I, AZ,
AHd".

(Afastamentos
Orientar
Afast/Dist

Afast/Anﬁ

OK p/ OBS Pt B

i
AZ 81.4462 B
AHd 278.0000
| [ OK |
(N 10.480
E 20.693
Z 15.277
Confirma?
[ SIM |}

Af B-C: I IPLIOmM

L1 N 2 N 3 N 4 J

Afast/ 2D

M 10.480
P 20.693
C 15.277

{GRV ] HVD i NAO |l SIM |




18.DISTANCIA ENTRE DOIS PONTOS

A funcao "Distancia entre dois pontos" permite medir a distancia inclinada,
horizontal e o desnivel entre um ponto base e quaisquer outros pontos, sem que
seja necessario estacionar o instrumento em qualquer destes pontos.

« O ponto base pode, em qualquer momento, mudar para o Ultimo ponto
observado.

« O SET pode mostrar a percentagem de inclina¢éo entre os pontos.

Alvo (P2)

Posicao Base (P1)

Estacao

18.1 Medir a distancia entre dois ou mais pontos

»PROCEDIMENTO

1. Vise o alvo colocado no primeiro
ponto e, na pagina 1 do ecra
Modo Medida OBS, prima [DIST]
para iniciar a medicéo.

O SET mostra o resultado da
medic&o.

Prima [STOP] para parar a
medigdo.
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DISTANCIA ENTRE DOIS PONTOS

98

Vise o0 alvo colocado no segundo

ponto, e na pagina 3 do ecra Dist 2 Pontos

Modo Medida OBS, prima [D2P] | 20.757m i
para iniciar a medigéo. H 2? . S?Sm 5]
O SET mostra os seguintes MOVER '
valores:

| : Distancia Inclinada do ponto
base ao segundo ponto.

H : Distancia Horizontal do ponto
base ao segundo ponto.

D : Desnivel do ponto base ao
segundo ponto.

Vise o0 préximo ponto e prima
[D2P] para iniciar nova medic¢ao.
Deste modo pode medir a
distancia inclinada, horizontal e o
desnivel entre o primeiro ponto
observado, e diversos outros
pontos.

« Premindo [1/%], a distancia
inclinada é substituida pela
percentagem de inclinagcéo entre
0s pontos.

Prima [OBS] para re-observar o
primeiro ponto, ou observar um
novo primeiro ponto.

Premindo [MOVER], o dltimo
ponto observado substitui o
primeiro ponto, passando a ser o
novo ponto base para as
medidas seguintes.

[C3 "18.2 Mudar o ponto base"

Para sair do modo "Dist 2 Pontos"
prima {ESC}.



18. DISTANCIA ENTRE DOIS PONTOS

Mudar o ponto base

O SET permite substituir o ponto base pelo Gltimo ponto observado.

Alvo (P2)

Posicdo Base (P1)

»PROCEDIMENTO

Estacao

1.

Observe o primeiro ponto e
pontos seguintes de acordo com
as instrucgdes 1 a 3 da alinea
"18.1 Medir a distancia entre dois
ou mais pontos".

Apbs medir o ponto que pretende
utilizar como ponto base para as
medidas seguintes prima
[MOVER].

Prima [SIM] para confirmar a
alteracéo.

« [NAO] cancela a alterago.

'Dist 2 Pontos
| 20.757m i

H 27.345m B
D 1.012m
(D2°P | [ 0BS |
MLM
Mover 1 obs ?
I 34.980m i
AZ 85°50'30" B
AHd 125°30'20"
NAO I SiM |
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18. DISTANCIA ENTRE DOIS PONTOS

3. O Ultimo ponto observado é agora
0 novo ponto base.
Prossiga as observacdes de
acordo com as instrucgdes 2 e 3
da alinea "18.1 Medir a distancia
entre dois ou mais pontos".
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19. CALCULO DE AREA

O SET pode calcular uma area horizontal fechada, definida por trés ou mais
pontos em linha através da inser¢éo das coordenadas dos mesmos.

Introducgéo Resultado
Coordenadas :P1 (M1, P1) Area: A

P2 (M1, P2)

P3 (M3, P3)

P

P3
P2
P1 P4
P5

M

0
« A area pode ser definida por um minimo de 3 e um maximo de 50 pontos.
« A area é calculada observando os pontos que a definem (ou introduzindo as
coordenadas) no sentido horario, ou anti-horario, pela ordem que ocupam
sobre o perimetro.

%

Se tentar utilizar dois ou menos pontos para definir a area, ocorrera um erro no
célculo.

« Tenha em atengdo que os pontos sao observados por ordem (ou as
coordenadas séo lidas da meméria), quer no sentido horario quer no anti-
horério. Na area mostrada no exemplo acima os pontos deverdo ser
observados pelaordem 1, 2, 3,4,50ub5, 4, 3, 2, 1. Se a ordem de observagao
(ou de leitura da memdria) for errada, o calculo da area dara um resultado
incorrecto.

Areainclinada

Os primeiros trés pontos estabelecidos (medidos/lidos) usam-se para
crear a superficie da area inclinada. Os pontos subsequestes sao
projectados horizontalmente nesta superficie e na area inclinada
calculada.
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19. CALCULO DE AREA

»PROCEDIMENTO Calculo de area por observagéo dos pontos

1.

No segundo ecra do Modo Medida

OBS, prima [MENU], e depois
seleccione "Célculo de Area".

Introduza os dados do
instrumento.

[C7 "12.1 PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da memoéria
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da memdria"

Elevacao Remota 2
Int Inversa

Calculo de Area

Piq Linha

Proj Ponto

Seleccione "Célculo de Area" em <Célculo de Area

Vise o primeiro ponto do
perimetro e prima [OBS]. Prima

novamente [OBS] para efectuar a

leitura.
O SET mostra os valores
observados.

Prima [OK] para aceitar os
valores observados para o
"Pt_01".
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Calculo de Area
Orientar

Calculo de Area

[08S |




19. CALCULO DE AREA

6. Repita os passos 4 e 5 até ter 03
observado todos os pontos 02 D
. A -
pretendidos. Os pontos tém que @
ser observados por ordem, ao / ,
B> 04

longo do perimetro, quer no 01<®
sentido horério quer no anti- \ /
horario. Por exemplo observar 1, @
2,3,4,5,0u5,4,3,2,1define a 05

mesma area.

Apos ter sido observado o nimero

minimo de pontos para definir um

area o SET mostra [CALC].

7. Apos ter observado todos os
. - 01:Pt_01
pontos pretendidos, prima 02:Pt.” 02
[CALC]. 83 :Pt._ 03
Pt: nimero de pontos 1Pt._ 04
estatl)JeIecidos P 05K Pt. _—
Area: area inclinada 7
HArea: area horizontal
8. Prima [OK] para sair do modo (
wz Aranh ~ Pt.3
Calculo Area" e voltar ao ecré Areal 468 .064m?
Modo Medida OBS. 0.0468ha
AreaH 431.055m*
0.0431ha
[ OK ||

»PROCEDIMENTO Célculo de area com pontos conhecidos

1. No segundo ecrd do Modo Medida
OBS prima [MENU], e depois
seleccione "Calculo de Area".

2. Introduza os dados do
instrumento.

3. Seleccione "Célculo de Area" em
<Célculo de Area
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19. CALCULO DE AREA

4. Prima [LER-M] para seleccionar

as coordenadas para 0 primeiro :
ponto. 05
Pt. : Dados do ponto 04:
conhecido guardados 05:
no trabalho corrente ou OBS

no trabalho de busca
de coordenadas.

Crd./ Stn : Dados de coordenadas
gravados no trabalho
corrente ou no trabalho
de busca de
coordenadas.

5. Seleccione um ponto da lista e

; Pt Pt.001
prima { emell}. Pt. Pt.002
As coordenadas seleccionadas Et t .
a ibui L " t t.
séo atribuidas ao ponto “Pt.001". Pt Pt 102
[l -P_JiNiciO BUSCA]
6. Repita os passos 4 a 5, até ter
01:Pt.004

seleccionado todos os pontos
pretendidos.

A selecgédo dos pontos da 0
memdria tém necessariamente 0
que ser feita por ordem, seguindo
0S mesmos critérios explicados
anteriormente para a observacao
de pontos.

Ap0s ter sido seleccionado o numero minimo de pontos para definir uma area
o0 SET mostra [CALC].

7. Ap6s ter seleccionado todos os
pontos pretendidos, prima[CALC] [Pt .3 .

para efectuar o calculo. Areal 488,09183?3
AreaH 431.0556m°
0.0431ha

8. Prima [OK] para sair do modo
"Célculo Area" e voltar ao ecrd
Modo Medida OBS.
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19. CALCULO DE AREA

« Também é possivel fazer medicéo de areas quando [AREA] estiver no ecra do
Modo Medida OBS.
I3 Definir [AREA]:"25.3 Atribuicdo de funcgbes de teclas”
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19. CALCULO DE AREA
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVACAO

No trabalho actual pode gravar os dados observados (distancia, angulos,
coordenadas), pontos de estagao e notas, em "Menu Gravagao"
IC7 "21. SELECCIONAR / APAGAR TRABALHO"

« Pode armazenar um total de 10.000 dados no instrumento. A gravagéo de
informagao de estacéo e de visada atras séo uma excepgao.

 Se for inserido 0 mesmo nimero de ponto, serd mostrado o ecra seguinte.

P 5.544
M -0.739
c 0.245
Pt. PNT-001
Sobrescrever?

Prima [SIM] para sobrescrever o ponto presente.
Prima [NAQ] para inserir um novo nome.
Prima [ADIC] para registar o ponto como outro registo com 0 mesmo nome.

Gravar dados de estacédo

Podem ser gravados dados de estagdo no trabalho actual.

« Os items que podem ser gravados sao: coordenadas de estacéo, nome do
ponto, altura do instrumento, cédigo, operador, data, hora, clima, vento,
temperatura, pressédo atmosférica e factor de correc¢édo atmosférica.

« Se ndo gravar dados de estagdo no trabalho actual, serdo utilizados os dados
anteriores.

»PROCEDIMENTO

1. Prima [GRV] na pagina 3 do ecra
Modo Medida OBS para ver o
"Menu GRV".

+ E mostrado o nome do trabalho
actual.
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

2. Seleccione “Coord Estacéo”.

« Seleccione [LER-M] para
chamar e utilizar as
coordenadas registadas.

ICF "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da meméria”.

Introduza os items indicados a

seguir.

(1) Coordenadas de estacao

(2) Numero do ponto

(3) Altura do instrumento

(4) Codigos

(5) Operador

(6) Date

(7) Time

(8) Clima

(9) Vento

(10)Temperatura

(11) Presséo atmosférica

(12)Factor de correccao
atmosférica

« Ao introduzir cédigos, prima [1] /
[{] para seleccionar cédigos
préviamente introduzidos.
Prima [ADIC] para gravar
cédigos em memodria.

Prima [LIST] para mostrar os
cédigos guardados por ordem
cronolégica inversa.

GRYV Trabalho1
Coord Estacao
Observar EA
So Angulos
Ang/Dist
Coordenadas L 4

Mo

MO: ERPRYSIVAWAS

Co: 1.234 1
Pt Pt004

Altins: 1.234m ¥
L OK |
Codigo 4
: A
Ogerador : i
: SOKKIA <

Lok | N | Neo)

(Data :Jan/28/2001%]
Hora :00:00:00

Clima :[hI%

Vento :Calmo -
_OK ] )
(Temp. :EERA°C 2
Press. :1013hPa

ppm -3 i
_OK MppmoO|

Prima [SRCH] para procurar um cédigo gravado.

I3 Para revisdo e gravacgdo de codigos em Modo Meméria veja
"22.3 Registering/Deleting Codes" and "22.4 Reviewing Codes"

« Para colocar a correcgdo atmosférica a Oppm, prima [ppm0]. O SET coloca
automaticamente os valores de temperatura e pressao atmosférica

predefinidos.
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

4. Verifique os dados introduzidos e

prima [OK] para aceitar.

5. Prima{ESC} para voltar ao "Menu

GRV".

« O SET incrementa automaticamente 1, ao Ultimo nimero inserido
« Tamanho méaximo para o nimero de ponto: 14 (alfanumérico)

« Gama de valores para a altura do alvo: -9999.999 a 9999.999 (m)
« Tamanho méaximo para o codigo ou operador: 16 (alfanumérico)

* Opgoes de clima: Limpo, Nublado, Chuva Fraca, Chuva, Neve

* OpgOes de vento: Calmo, Suave, Fraco, Forte, Muito Forte

Intervalo de temperatura: -30 a 60 (°C) (em passos de 1%)
Intervalo de Presséo: 500 a 1400 (hPa) (em passos de 1hPa) 375 a 1050

(mmHg) (em passos de 1 mmHg)

Intervalo de ppm: -499 a 499

Data: exemplo

Julho 20, 2003 — 20030720

Hora: exemplo:

2:35:17 p.m. —» 143517

Gravacdo de ponto de visada atras

Ainformacé&o de visada atrés pode ser armazenada no trabalho actual. O método
para estabelecer o &ngulo de azimute pode seleccionar-se a partir de " Int Rumo"

ou "Célculo de coordenadas".

»PROCEDIMENTO Input de angulo de azimute

1. Prima [GRV] na pagina 3 do Modo
Medida OBS para mostrar <GRV>.

2. Seleccione “Dados de visada atras”.

GRV Trabalho1
Coord Estacao
Observar EA
So Angulos
Ang/Dist
Coordenadas L 4
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

3.

Seleccione “Angulo”.
Os valores de medicéo de angulos
sé@o mostrados em tempo real.

Introduza o agulo de azimute.

Vise atras e prima [GRV] no ecra
do passo 4, e estabeleca os items
a seqguir.

(1) Cddigo
(2) Altura do alvo
(3) Numero do ponto

Verifique os dados introduzidos e,
a sequir, prima [OK] para
estabalecer a estacéo anterior.
<REC> é restaurado.

VGRV / Observar EA
Coord

(GRV /Observar EA

Obs PtA

AZ 90°12'34"

130°12'34"
0.0000

AHd
AHd:

J

AltAlvo 0.0
(OKIJADICHLISTA

00m ¥
BuUSCA

(Pt

oK

2

»PROCEDIMENTO Célculo do angulo de azimute através de
coordenadas

1.

Prima [GRV] na pagina 3 do
Modo Medida OBS para mostrar
<GRV>.

Seleccione “Dados de visada
atras”.

Seleccione “Coord”.
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

4.

lintroduza as coordenadas da
estacao anterior.

« Seleccione [LER-M] para
chamar e utilizar as
coordenadas registadas.

IC7 "12.1 Introduzir coordenadas
de estacao,
PROCEDIMENTO Ler
coordenadas da meméria”.

Prima [OK] no ecra do passo 3.
Os valores de medicéo de angulos
sé@o mostrados em tempo real. O
agulo de azimute calculado é
igualmente mostrado.

Vise atras e prima [REC] no ecra
do passo 4, e estabelecga os items
a seqguir.

(1) Cddigo
(2) Altura do alvo
(3) Numero do ponto

erifique os dados introduzidos e, a
seguir, prima [OK] para
estabalecer a estagao anterior.
<REC> é restaurado.

REG/Observar EA

EaP

EaM 1.000

EaC <Nulo>

LER-M
[REG/Observar EA

Obs PtA

AZ 90°12'34"

AHd  123°12'34"
Rumo: 45°00' 00"

AZ 90°12'34" ]
AHd 45°00'00"

Cd

AltAlvo 0.000m ¥
LOK JADIC [BUSCAJ

BN B

D> |

LOK ]
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

20.3 Gravar s6 angulos

« Os angulos observados sdo gravados no trabalho actual.

« E conveniente usar [AUTO] para registar a operagdo automatica da medigéo

angular.

»PROCEDIMENTO

1. Prima [GRV] na pagina 3 do ecra
Modo Medida OBS para ver o
"Menu GRV".

2. Seleccione “S6 Angulos” e vise 0
ponto a gravar.
Os angulos sdo mostrados em
tempo real.

3. Prima [GRV], seguida de [EDIT].
Introduza os seguintes dados.
(1) Codigo
(2) Altura do alvo
(3) Numero do ponto

4. Verifiqgue os dados introduzidos e
prima [OK] para aceitar.

5. Para continuar a medigao, vise o
préximo ponto, e efectue o
indicado nos passos 3 e 4 acima.

112

GRV Trabalho1
Coord Estacao
Observar EA
Ang/Dist
| Coordenadas R4
GRV/Ang Reg 2922
AZ 60°15'40" i
AHd 110°30'45"
Pt.: Pt. 002
AUTO
AZ 60°15'40" A
Hd 110°30'45"
Cd [ENe
AltAlvo : 1.234m ¥
[ OK |

Pt. Pt. 002

a
a

oK




20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

¢ Prima [AUTQ] para efectuar a
medigdo de angulos e registar
automaticamente os resultados.
A funcéo [AUTQ] é adequada
para registar dados de medicéo
quando néo se pretende
redefinir o nimero de ponto,
cédigo e altura do alvo.

6. Prima{ESC} para voltar ao "Menu
GRV".

GRV/Ang Reg 2923
AZ 80°30'15" i
AHd 120°10'00"
Pt.:Pt.001

Registado

Gravar distancia

A distancia medida pode ser gravada no trabalho actual.

»PROCEDIMENTO

1. Prima [DIST] na pagina 1 do ecra
Modo Medida OBS para medir a
distancia.

I "11.2 Medic&o de angulos e
distancia"

2. Prima [GRV] na pagina 3 do ecra
Modo Medida OBS para ver o
"Menu GRV".

Seleccione “Ang/Dist” para ver 0s
valores observados.

3. Prima [GRV], seguida de [EDIT].
Introduza os seguintes dados.
(1) Codigo
(2) Altura do alvo
(3) Numero do ponto

GRV Trabalho1

Coord Estacao

Observar EA

So Angulos

d

| Coordenadas ;4
GRV/Dist Reg 2923
| 123.456m

AZ 80°30'15" i
AHd  120°10'00" B
Pt.:Pt.001
(AUTO W DIST [GRV |
| 123.456m

AZ 80°30'15"
AHd 120°10'00"
cd

AltAlvo: 1.234m ¥
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

4. Verifique os dados introduzidos e
prima [OK] para aceitar.

5. Para prosseguir as observacoes, GRV/Dist Reg 2922
I 3. 4$?m“

vise 0 prédximo ponto, prima Ay ég 28 i
[DIST], e repita os passos 3 e 4, AHd  120°10'00" B

; ; Pt. Pt 001
acima descritos. AUTO M DIST

* Prima [AFAST] para aceder ao
"Modo Afastamento".

6. Prima{ESC} para voltar ao "Menu
GRV".

¢ Quando os dados de um mesmo
ndmero de pontos sdo
sobrescritos, os dados
anteriores sdo apagados.

« Uma vez gravados os dados, [GRV] deixa de estar disponivel até que seja
efectuada uma nova observagéo, de modo a evitar gravag¢des duplicadas.

20.5 Gravar coordenadas

As coordenadas observadas podem ser gravadas no trabalho actual.

»PROCEDIMENTO

1. Observe coordenadas a partir do
ecrd Modo Medida OBS.
I’ "12. MEDICAO DE
COORDENADAS"
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

2. Prima [GRV] na péagina 3 do ecra
Modo Medida OBS para ver o
"Menu GRV".

Seleccione “Coordenadas” para
ver os valores observados.

3. Prima [GRV], seguida de [EDIT].
Introduza os seguintes itens.
(1) Cddigo
(2) Altura do alvo
(3) Numero do ponto

4. Verifiqgue os dados introduzidos e
prima [OK] para aceitar.

5. Para prosseguir as observacoes,
vise o0 préximo ponto, prima
[OBS], e repita os passos 3 e 4
acima descritos.

6. Prima{ESC} para voltar ao "Menu
GRV".

[GRV Trabalhot
Coord Estacao
Observar EA

So Angulos

Ang/Dist
| oorenaas ¥
GRV/Coord Reg 2923
P 344 .284
M 125.891 1
C 15.564 &

03

PT :Pt.0
(AUTO il OBS ] AFAST]GRV ||

P
M

20.6 Gravar dados de medicéo e coordenadas

Podem ser armazenados simultaneamente, no trabalho actual, dados de

medic&o e coordenadas.

« Tanto os dados de medig&o como as coordenadas podem ser registados no

mesmo nimero de ponto.

« Primeiro séo registados os dados de distancia, depois os de coordenada.
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

»PROCEDIMENTO

1. Prima [GRV] na pagina 3 do
Modo Medida OBS para mostrar
<GRV>.

2. Seleccione “Dist + Coord data GRV

para mostrar <GRV/DIST + C>. Coord Estal®o
So Angulos
Ang/Dist
Coordenadas
3

J

8. Vise o ponto € prima [OBS] para GRV/DIST+C Reg 3970]
iniciar a medic&o. Os resultados p 0.051
da medicdo s&o mostrados. M -0.004 1|

C 1.486 B
Pt. PNT-1234
AUTOR0BS JAFASTI GRV]

4. Prima [GRV], e depois [EDIT].

Defina o seguinte. :\D/I ; 8 8(5)1
(1) Codigo C 1.486

(2) Altura do alvo Cd. KK

3) Numerodoponto AltAlvo 0.000m ¥

ADIC JJLISTA JJBUSCAR]

5. Verifigue os dados de entrada e
prima [OK].

6. Prima{ESC} para sair da medi¢édo
e voltar a <GRV>.

Gravar notas

Este procedimento grava notas no trabalho actual.
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

»PROCEDIMENTO

1. Prima [GRV] na pagina 3 do ecra ( "
Modo Medida OBS para ver o “
"Menu GRV".

Seleccione “Nota”.
2. Prima [EDIT] e introduza a nota - 5823
i GRV/Nota Reg
pretendida. Arv 01 Esq

3. Apos introduzir a nota, prima [OK]
para aceitar e voltar ao "Menu
GRV".

« O nimero maximo de caracteres das notas séo 60 caracteres (alfanuméricos).

117



20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

PAOK:] Ver dados armazenados no trabalho actual

O SET permite ver os dados armazenados no trabalho actual.

« E possivel efectuar uma busca nos dados armazenados por nome de ponto, no
entanto, ndo é possivel efectuar busca de notas.
« Os dados do ponto que sao inseridos a partir de um instrumento externo nao

s&o revistos.

p»PROCEDIMENTO Revisédo de dados do trabalho

1. Prima [GRV] na péagina 3 do ecra
Modo Medida OBS para ver o
"Menu GRV".

Seleccione "Ver". O SET mostra a
lista de pontos gravados no
trabalho actual.

2. Seleccione o0 nome de ponto que
pretende ver e prima [ <],
O SET mostra os dados referentes
ao ponto seleccionado. Este
exemplo contém distancia e
angulo.

Para ver o item anterior, prima
[ANT].

Para ver o item seguinte, prima
[SEG].

Prima [PAG-T] seguida de {A}
/ {W¥} para mudar uma pagina.
Prima [PAG-T{] seguida de {A}
/ { W} para seleccionar um Unico
ponto.

Prima [INICIQ] para ver o
primeiro registo.

Prima [FIM] para ver o Ultimo
registo.
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20. GRAVAR DADOS - MENU GRAVAGAO

¢ Prima [BUSCA] para efectuar uma busca por nome de ponto (a partir do
ponto actual). Introduza o nimero de ponto em "Num Pt".
¢ Se o trabalho actual guardar um
elevado nimero de pontos, a
busca pode demorar algum
tempo.

3. Prima {ESC} para esconder os
detalhes e mostar apenas a lista
de nomes de pontos.

Prima novamente {ESC} para
voltar ao "Menu GRV".

« Se no mesmo trabalho actual existirem mais do que dois pontos com o0 mesmo
nome de ponto, o SET apenas encontrard os dados mais recentes.
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21.SELECCIONAR / APAGAR TRABALHO

Seleccionar trabalho

Seleccione o trabalho actual e o de busca de coordenadas.

« Foram preparados 10 TRBs e o TRB1 foi seleccionado quando o SET foi
expedido da fabrica.

* Os nomes dos TRBs foram pré-definidos como TRB1 a TRB10. Pode altera-los
para quaisquer nomes que pretenda.

« Pode definir factores de escala para cada TRB, no entanto, apenas o factor de
escala do TRB actual pode ser editado.

TRB actual

Os resultados das medicdes, dados de estacédo, dados de pontos

conhecidos, notas e dados de coordenadas sao registados no TRB actual.

s Registo de dados de pontos conhecidos: Ver capitulo : "22.1 Gravar /
apagar dados".

TRB de busca de coordenadas
Os dados de coordenadas do TRB seleccionado, podem aqui ser lidos para
medi¢do de coordenadas, intersec¢ao inversa, piquetagem, etc..

Correcgéo de escala

O SET calcula a distancia horizontal e as coordenadas de um ponto usando
a distancia inclinada medida. Se o factor de escala foi definido, a correcgao
de escala é efectuada durante o calculo.
Distancia(s) horizontal corrigida = Distancia Horizontal (S) x
Factor de Escala (S.F.)
« Quando o factor de escala esta definido como “1.00000000", a distancia
horizontal néo é corrigida.

»PROCEDIMENTO Selecccéo de "Trabalho" e defini¢cdo de
Factor de Escala

1. Seleccione “Trabalho” no Menu MEMORIA

Modo MEMORIA.
Dados
Codigo
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21. SELECCIONAR / APAGAR TRABALHO

2. Prima “Seleccionar”. .
. . Trabalho
O SET mostra o ecré Seleccionar.
Editar Nome
Apagar
Enviar Trabalho
Comunicacao

(Seleccionar

M TRB 1|
S.F.=1.00000000
Trb busca Coords

: TRB1
ILIST S.F]}
3. Prima[LIST]. - -
« O TRB também pode ser Seleccionar
seleccionado premindo {P}/{4}. TRBO1 46
« Os numeros a direita 258
representam o nimero de dados TRBO4 0
em cada TRB. TRBO5 0¥/
« “*"significa que o TRB ainda nao
foi enviado para um dispositivo
externo.
4. Alinhe o cursor com o TRB
pretendido como actual e prima
{ e},
O TRB fica seleccionado.
5. Prima[S.F]. TRE 1
Insira o factor de escala para o =31 00000000
TRB actual.
6. Prima {«qull}.

Volta ao ecra da selecgéo de TRB.

7. Alinhe o cursor com “Coord
search JOB” e prima [LIST].
Sera mostrado <Coord search
JOB>.
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21. SELECCIONAR / APAGAR TRABALHO

8. Alinhe o cursor com o TRB
pretendido como de busca de
coordenadas e prima { s} .

O TRB é seleccionado voltando a
<TRB>

« A lista de trabalhos tem duas paginas.
« Gama de insergao do factor escala: 0.50000000 até 2.00000000 (*1.00000000)
“x" - Ajuste de fabrica.

»PROCEDIMENTO Alterar o nome do trabalho

1. No Modo MEMORIA, seleccione
“Trabalho”.

2. Seleccione previamente o
trabalho cujo nome quer alterar.
IF "PROCEDIMENTO

Selecccao de "Trabalho" e
definicao de Factor de Escala"

3. Seleccione "Editar Nome",

introduza o novo nome e prima Trabalho

Seleccao
(.
O SET volta ao Menu Trabalho. Apagar

Enviar Trabalho
Comunicacao

Editar Nome

* O Nome do TRB pode ter, no méaximo, 12 caracteres (alfanuméricos).

Apagar um trabalho

O SET permite apagar os dados existentes num trabalho. Apés apagar os dados
de um trabalho o SET volta a mudar o nome do trabalho para o nome predefinido.
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21. SELECCIONAR / APAGAR TRABALHO

« Os trabalhos ndo podem ser apagados sem terem sido previamente enviados.
(Na lista encontram-se marcados com "*").

»PROCEDIMENTO

1. No Modo MEMORIA, seleccione

"Trabalho".
2. $e|ecu0ne Apagar . Trabalho
E mostrada a lista de trabalhos. Seleccao
Editar Nome
. , N g Apagar
O'numero a dlr_elta representa o Enviar Trabalho
namero de registos de cada Comunicacao
trabalho.
Apagar
J88%1 4
ORQ 5

*

-

)

0

)

=

M)

cocorm

3. Coloque a barra de seleccao
sobre o trabalho pretendido e

prima { <},

4. Prima [SIM]. Os dados existentes
séo apagados, 0 nome do

trabalho volta ao predefinido e o J oBoi
ecré volta a mostrar a lista de pag?_r "
trabalhos a apagar. Con Iml:‘%ﬁ =
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22. GRAVAR /| APAGAR DADOS

Gravar / apagar dados

O SET permite a introducéo prévia de dados em memdria. As coordenadas
introduzidas na meméria podem posteriormente ser utilizadas como
coordenadas de estacéo, coordenadas de orientacdo (EA), pontos conhecidos e
pontos a piquetar.

¢ O SET pode armazenar um total de10000 registos, entre os armazenados em
trabalhos e os armazenados na memdria.
« Os dados podem ser introduzidos por teclado, ou importados de um PC.
[C7 Cabos de comunicagéo: "31. ACESSORIOS OPCIONAIS"
Formato de saida: “Interface com a Caderneta Electronica SOKKIA SDR”
e manuais de “Explicacdo de Comandos”.
« Quando inserir dados de pontos conhecidos a partir de um dispositivo externo,
o SET néo verifica a repeticdo de nimeros de ponto.
« O ajuste das comunicac¢des também pode ser feito nos dados conhecidos.
Seleccione “Comms Setup” em <Known data>.

%

« Quando esta seleccionada “Polegada” como unidade de distancia, podem ser
introduzidos valores em "pés".

»PROCEDIMENTO Introducgédo por teclado

1. Seleccione "Dados", no Menu ( - )
- Memoria
Modo Memoria. Trabalho
+ E mostrado o nome do trabalho Codigo
actual.
2. Seleccione "Introd Coord “ e 1 )
. Dados
introduza as coordenadas e o Trb JOB1
nome do ponto.
Entrada
Apagar
| Ver ¥
( Reg 3991
P
M -200.820
C 305.740
Pt. 5
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22. GRAVAR / APAGAR DADOS

esta esta a decorrer.

3. Apos introduzir os dados, prima
{quull}. Reg 2641
Os dados séo registados na ,\F;| -200.820
memoria e o SET aguarda a %t 205 .740
introducéo do novo ponto. ’
4. Continue a introdugdo de todos os
pontos pretendidos.
5. Apos ter introduzido todos os
pontos pretendidos, prima {ESC}.
O SET volta ao ecra "Dados".
»PROCEDIMENTO Importar dados de um PC
1. Ligue o SET ao computador.
2. Seleccione “Dados” no Menu do
Modo Memodria.
« E mostrado o nome do trabalho
actual.
3. Seleccione “Entrada”. (
s ~ Dados
O SET inicia a recepgéo das Trb JOB1
coordenadas enviadas pelo PC e Introd Coord
vai mostrando, no ecrd, o nimero
. . Apagar
de registos recebidos. Quando Ver 3
termina a recepcao de dados, o -
SET volta ao ecra "Dados". Entrada
« Prima {ESC} para cancelar a Formato SDR
recepcéo de dados, enquando A Receber 12
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22. GRAVAR / APAGAR DADOS

»PROCEDIMENTO Apagar dados

1. Seleccione “Dados” ho Menu do
Modo Meméria.

2. Seleccione “Apagar”. O SET
. Dados
mostra a lista de pontos Trb JOB1

armazenados na memoria. Introd Coord
Entrada
[Apagar |
Ver ¥4

o |
2345678

. 12345679

. SOKKI A¥

pelviavaviv]
— ik k.

[[l--P lINICIO BUSCAJ|
3. Seleccione o ponto a ser apagado
e prima { <}
) . > 67 . 950
+ Prima[PAG ] seguidade {A} M -200.820
/ {W} para mudar pagina a (F:’t 3g5 . 740
DEL |

Prima [PAG ] seguida de {A}
/ {W} para seleccionar pontos
individuais.

Prima [INICIO] para mudar para
0 primeiro ponto da lista.

Prima [FIM] para mudar para o Ultimo ponto da lista.
Prima [BUSCA] para efectuar
uma busca por nome de ponto.
Introduza 0 nome do ponto no
campo “Num PT.”

Se o trabalho actual guardar um
elevado namero de pontos, a
busca pode demorar algum
tempo.

Pt.no. Al
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22. GRAVAR / APAGAR DADOS

ponto seleccionado.

¢ Prima [ANT] para ver o ponto

anterior.

« Prima [SEG] para ver o ponto

seguinte.

5. Prima {ESC} para sair.

Prima [APAGAR] para apagar o

»PROCEDIMENTO Apagar mem@ria (inicializar)

1. Seleccione “Dados” no Menu
Modo Memoria.
2. Seleccione “Limpar Meméria” e

prima { <} .

3. Prima[SIM].
<Known data> é reposta.

Dados 2
Trb JOB1 _
Comunicacao
Limpar Memoria
Confirma?
SIM

Ver dados armazenados na memboéria

E possivel ver todos os dados guardados no trabalho actual.

»PROCEDIMENTO

1. Seleccione “Dados” no Menu do

Modo Memoéria.

» E mostrado o nome o trabalho

actual.
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22. GRAVAR / APAGAR DADOS

2. Seleccione “Ver”. O SET mostra a
lista de pontos armazenados na
memoria.

3. Seleccione 0 nome do ponto a ser
mostrado e prima { s}
O SET mostra as coordenadas do
ponto seleccionado.

4. Prima {ESC} para voltar & lista de
pontos.

Prima {ESC} novamente para sair.

Dados
Trb.JOB1
Introd Coord
Entrada
Apagar
{ ¥
Mem [
Mem 1
Mem 12345678
Mem 12345679
SOKKIA¥
[l--P| BUSCA|
P 567 .950
M -200.820
C 305.740
pt . 5
|_SEG| DEL

22.3 Gravar/Apagar cédigos

O SET permite a introducéo prévia de codigos na memoria. Estes codigos podem
depois ser utilizados, ao gravar pontos no trabalho actual.

»PROCEDIMENTO Introduzir cédigos

1. Seleccione “Cédigo” no Menu do
Modo Memodria.
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22. GRAVAR / APAGAR DADOS

2. Seleccione “Introduzir.” (Codigo

Introduza o c6digo e prima { e} mﬂﬁgm-

O codigo é registado e o SET volta Apagar

ao ecra anterior. ver :

Limpar Lista
- . Codigo A
* Tamanho maximo do cédigo: 16 :
(alfanumérico)

« Numero maximo de cédigos: 40

»PROCEDIMENTO Apagar cédigos

1. Seleccione “Co6digo” no Menu do
Modo Meméria.

2. Seleccione “Apagar.” O SET

i 4di (Codigo
mostra a lista de cddigos. Intrgduzir

[Apagar |
Ver
Limpar Lista

A001
TREEQ1LEFT
POINTO 1
POINTO2
[1l--P | [ DEL

3. Seleccione o cadigo a ser
apagado e prima [APAGAR].
O cadigo seleccionado é apagado.

4. Prima {ESC} para sair.

« Se no passo 2 seleccionar “Limpar Lista”, e de seguida premir [SIM], todos os
cédigos sdo apagados.
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22. GRAVAR / APAGAR DADOS

22.4 Rever cédigos

»PROCEDIMENTO

1. Seleccione “Cd6digo” no Menu do
Modo Meméria.

2. Seleccione “Ver."

O SET mostra a lista de cédigos. Codigo

Introduzir
Apagar

Limpar Lista

N INeEEe EYE

3. Press {ESC} para sair.
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23.ENVIAR TRABALHO

O SET permite o envio dos dados contidos nos trabalhos para um PC, ou para
uma impressora.
IC7 Cabos de comunicagao: "27.6 Prumo 6ptico”
Formato de saida e operacdes de comando: “Interface com a Caderneta
Electronica SOKKIA SDR” e manuais de “Explicagdo de comandos”.

« E feita a saida de resultados das medigdes, dados de estagdo, dados de
pontos conhecidos, notas e coordenadas do TRB.

« Dados de pontos conhecidos inseridos a partir de um instrumento externo ndo
séo enviados.

« Podem ser feitos ajustes de comunicagdes no Menu TRB. Seleccione “Comms
Setup” em <TRB>.

%

* Quando a unidade de distancia € “polegadas” os dados sao enviados em “pés".

»PROCEDIMENTO Enviar trabalho para o computador

1. Ligue o SET ao computador.

2. Seleccione "Trabalho* no Modo ( -
Memoria

Meméria. Trabalho
Dados
Codigo

L J

3. Seleccione “Enviar Trabalho". O 'T balh

SET mostra a lista de trabalhos. lgelgcc?onar
Editar Nome
Apagar

| Comunicacao

4. Seleccione o trabalho que (* ; )
BO1 Sim
pretende enviar e prima { s} 1OBO 2|54
A direita do nome do trabalho o QOBOQ Sim
ndmero de registos é substituido JOBO4 0
NQipn : JOBO0O5 0¥
por "Sim". Pode seleccionar o

ndmero de trabalhos que quiser.

« Se 0 nome do trabalho for
precedido de “*" significa que
esse trabalho ainda nao foi enviado.

5. Prima [OK].
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23. ENVIAR TRABALHO

Seleccione o formato e prima

{ ).

Seleccione os dados a enviar e
prima { <},

Inicia-se o envio. Quando o envio
de dados termina o SET mostra de
novo a lista de trabalhos,
permitindo enviar outro trabalho.
« Seleccione “Obs data” para
enviar dados de medigdo de
distancia.

Seleccione “Reduced data” para
enviar dados de medicéo de
distancia e dados reduzidos.
Para sair, prima {ESC}.

Enviar Trabalho
SDR
Impressora

L J

(Enviar Trabalho
Observacoes
Obs Reduzidas

»PROCEDIMENTO Enviar trabalho para a impressora

1.

Seleccione"Trabalho" no Modo
Memodria.

Seleccione “Enviar Trabalho". O
SET mostra a lista de trabalhos.

Seleccione o trabalho que
pretende enviar e prima { s} .

A direita do nome do trabalho o
ndmero de registos € substituido
por "Sim". Pode seleccionar o
numero de trabalhos que desejar.
Prima [OK].

Ligue o SET e a impressora.

Cologue a impressora em On.

Seleccione “Printed output” e

prima { s},

Trabalho
Seleccionar
Editar Nome
Apagar

Comunicacao
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23. ENVIAR TRABALHO

8. Seleccione a saida de dados e
prima { <}
Inicia-se a saida de dados.
Quando a saida estad completa, a
lista de TRBs é reposta. E possivel
continuar a saida para o proximo
TRB.
« Seleccione “Obs data” para
imprimir os dados de medigao
de distancia.
Seleccione “Reduced data” para
imprimir os dados de medigao de distancia e os dados reduzidos.
¢ Para parar a saida de dados, prima {ESCAPE}.
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24. MODO CARTAO

%

A tampa lateral com leitor de cartdo (SCRC3) é um acessério opcional.
A leitura deste capitulo apenas tem utilidade para utilizadores que tenham
adquirido um SCRC3.

¢ O SET pode ler e guardar dados de um ficheiro de texto compativel com MS-
DOS, cuja extenséo seja .CRD.

« Ficheiros que ndo tenham a extensdo .CRD podem ser gravados no cartéo CF,
mas ndo podem ser mostrados no SET.

¢ Quando sdo armazenados ficheiros read-only no cartdo CF, este ndo pode ser

formatado, ndo podem ser usados os mesmos nomes de ficheiro para

sobrescrer os ficheiros existentes, nem podem ser editados ou apagados 0s

dados.

A Sokkia dispde de cartdes CF com capacidade até 64MB.

« O diagrama a seguir mostra as operacgdes chave para aceder ao Modo Cartéo.

Ecra Status
SET2 130R SOKKIA
No. XXXXXX
Ver . XXX-XX-XX
XXX - XX-XX
Job.JOB1

{ESCAPE}

[CART]

Cartao
Receber Pt Conh
Estatistica Fich
Formatar

Modo Cartao

24.1 Precaucdes

« Nao remova o cartdo enquanto estiverem a ser lidos ou armazenados dados.
Esta accao pode fazer com que dados armazenados no cartdo ou no SET se
percam.
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24. MODO CARTAO

« N&o remova a bateria nem desligue a alimentagdo enguanto estiverem a ser
lidos ou armazenados dados. Esta ac¢édo pode fazer com que dados
armazenados na memoéria ou no cartdo se percam.

Resisténcia a agua

O leitor de cartGes compacto do SET estd em conformidade com as

especificagcdes IPX6 para resisténcia a agua, desde que a tampa esteja

devidamente fechada.

¢ Se o cartdo se molhar, limpe-o com um pano limpo e seco até que este ndo
apresente residuos de humidade, antes de introduzi-lo no leitor.

Inserir / Remover o cartdao CF

a: N&o remova o cartdo enquanto se estiverem a ler/armazenar dados.

»PROCEDIMENTO Inserir o cartdo CF

1. Abra atampa do leitor
lateralmente.
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24. MODO CARTAO

2. Insira o cartdo até ouvir um click.

3. Feche atampa.

»PROCEDIMENTO Remover o cartdo CF

Com a tampa aberta, prima o bot&o de
"eject".
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24. MODO CARTAO

24.3 Armazenar dados do TRB no cartdo CF

O dados de medigéo (distancia, angulo, coordenadas), dados de ponto
conhecido, dados do ponto de estacédo e notas de um TRB, armazenados no
SET, podem ser guardados no cartdo CF. Igualmente, se seleccionar multiplos
TRBs, os dados podem ser armazenados num Unico ficheiro.

O dados sao guardados no cartdo CF num ficheiro com extenséo .CRD.
Num cartdo CF de 8MB podem ser armazenados até 72000 pontos. No
entanto, o nimero de pontos que podem ser guardados néo é fixo,
dependendo do nimero de ficheiros criados.

Cada 100 pontos utilizam cerca de 8KB do cartdo CF.

»PROCEDIMENTO

1.

Seleccione "Grv Dados" no Modo -
Cartao Cartao
:

Receber Pt Conh
Estatistica Fich
Formatar

Na lista de TRBs, seleccione o . .

TRB a gravar e prima {«=d}. E *KQB%} §I5n:1

mostrado "Out" a direita do TRB e FEEEEE Sm

seleccionado. Podem ser JOB04

seleccionados mdltiplos TRBs. JOBO5

Depois de ter seleccionado o(s)

TRB(s) prima [OK].

Introduza o nome do ficheiro. - -

Prima {«=l} para marcar os Ng%agg7'gc?:%'£

dados. Formato: EBIR%E] )

Enviar Observacoes: Sim

Prima [OK] para gravar o TRB no 29260/ 31328 KB

cartdo CF. Depois de gravar o

TRB, no ecra aparece de novo a

lista de TRBs. Meméria usada/Capacidade de meméria do cartdo

Se premir {ESCAPE} enquanto se
estdo a armazenar dados o processo € interrompido.
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24. MODO CARTAO

« Tamanho méaximo do nome do TRB: 8 caracteres (alfanumérico).

« Carateres usados no nome do ficheiro: Alfabeto (s6 mailsculas), caracteres
especiais (+, -).

* Se nao se estabelecerem data e hora, sdo utilizados os parametros anteriores.

* Quando um ficheiro é sobrescrito, o anterior € apagado.
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24.4

cartdo CF

Leitura de dados de ponto conhecido do

Ao seleccionar "Receber Pt Conh", os dados de ponto conhecido s&o
armazenados no cartdo CF e podem ser lidos no TRB actual no SET.

* No SET apenas podem ser lidos ficheiros de coordenadas com extenséo

.CRD.

»PROCEDIMENTO

1.

24.5

Ao seleccionar "Estatistica Fich", é-lhe mostrada informacé&o sobre os ficheiros,

Seleccione "Receber Pt Conh" no
Modo Cartao.

Verifique o nome do TRB actual
mostrado e prima [OK].

Seleccione o ficheiro a ler na lista
de ficheiros e prima { «=d}.

Prima [YES] para ler o ficheiro no
SET. <Card> é reposto.

Para cancelar a leitura prima
{ESCAPE}.

Cartao
Grv Dados
Receber Pt Conh
Estatistica Fich
Formatar

Receber Pt Conh
Trb01
Formatar

.CRD
FGHI .CRD
JKLMNOPQ.CRD
777 .CRD

ABCDE .CRD
5354 byte
Jan/0172003 17:02
Formato: SDR33

Confirma? ]
[INao lISim |

Aceder e editar ficheiros no cartdo CF

podendo edita-los e apagéa-los.

* Se apagar todos os ficheiros ao mesmo tempo formata o cartdo CF.
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24. MODO CARTAO

[[? "24.6 Formatar o cartdo"

»PROCEDIMENTO Mostrar informacéo de ficheiros

1. Seleccione "Estatistica Fich" no
Modo Cartéo.

2. Da lista de ficheiros armazenada
no cartdo CF, seleccione o ficheiro
a mostrar e prima {<=d}. Os
detalhes do mesmo séo
mostrados.

3. Prima {ESCAPE} para voltar a
lista de ficheiros.

Cartao

Grv Dados
Receber Pt Conh

ormatar

ABCDE .CRD

GHI .CRD
JKLMNOPQ.CRD
277 .CRD

Meméria CF usada / Tamanho total da meméria

»PROCEDIMENTO Editar o nome do ficheiro

1. Seleccione "File status" para
visionar a lista de ficheiros e
seleccionar o que pretende editar.
Os detalhes do mesmo sao
mostrados.

2. Prima[EDIT] e introduza um novo
nome. Prima { <=} para o novo
nome do ficheiro ser considerado.
O nome do ficheiro editado é
mostrado no ecra.

ABCDE CRD
5354byte
Jan/01/2003 17:02
Formato :SDR33
2 / 3960 KB
| APC WFD | T|
ABCDE CRD
5354byte
Jan/01/2003 17:02
Formato :SDR33
2 / 3960 KB
| OK_
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»PROCEDIMENTO Apagar um ficheiro

1.

Formatar o cartéao

Seleccione "File status" para
visionar a lista de ficheiros e

seleccionar o que pretende editar.

Os detalhes do mesmo sao
mostrados.

Prima [DEL]. Prima [YES]. O
nome do ficheiro é apagado e
volta a ser mostrada a lista de
ficheiros no ecra.

&: Certifigue-se que a formatagao do cartéo CF feita no SET é efectuada no
Menu Cartdo em "Card format" .

Pode formatar o cartdo seleccionando "Format".

Todos os ficheiros no cartdo CF sédo apagados, incluindo aqueles cuja extensédo

néo seja .CRD.

»ROCEDIMENTO

1.

Seleccione "Format" no Modo
Cartao.

Prima [YES] para formatar o
cartdo CF. Quando a formatagéo
esta completa <Card> é reposto.
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24. MODO CARTAO

Mensagens de aviso e erro

Indica-se a seguir uma lista de mensagens que podem ser mostradas pelo SET
no Modo Cartéo, expicando-se o sentido de cada uma. Se se repetir a mesma
mensagem, ou caso apare¢a uma mensagem que ndo conste da presente lista,
o aparelho néo est4 a funcionar correctamente. Contacte o seu representante
SOKKIA.

Mau Nome Ficheiro
Nao foi introduzido o nome do ficheiro quando se estdo a gravar dados no cartdo
CF.

Nao Formata Fich Read-Only existe
Nao se pode formatar o cartdo CF. Ficheiro(s) read-only no cartédo CF.

Erro Cartao
Ocorreu um erro ao aceder ou gravar dados no cartao CF.

Cartao Cheio !
O cartao CF nédo tem capacidade para armazernar os dados.

N/Encontra Cartao
O cartao CF néo esté inserido no Menu Cartéo.

Inserir Cartao
Cartéo CF nao inserido.

Cartao Invalido
Cartéo invalido.

S/Ficheiro
Nao existem dados de ponto conhecido para mostrar.

Over files
N&o é possivel acrescentar ficheiros. Limite excedido.

Fich Read-Only

Ficheiro read-only ndo pode ser mudado nem o seu contetdo editado ou
apagado.
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25. CONFIGURACAO

Este capitulo aborda os parametros do SET, o modo como se configuram e a
inicializacé@o do instrumento. Cada item pode ser mudado de forma a satisfazer
as suas necessidades de medic&o.

Parametros do distanciémetro

A seguir explicam-se os parametros do distanciémetro.
o “*": Parametro de fabrica

Prima [EDM] na segunda pagina do ecrd Modo de Medicao OBS.

EDM EDM 2
Modo Temp :HEE'C
Reflector :Prisma Press :1013hPa

CP :-30 B ppm : 0

Fixar ilum.: Laser

L4 Oppm|

* [Oppm]: Coloca os ppm a "0" e a temperatura e pressao atmosférica nos
valores predefinidos.

« O valor de correcgéo atmosférica é calculado a partir da temperatura e presséo
atmosférica introduzidas, ou também pode ser introduzido directamente.

L/

« "Fixarilum." apenas é mostrado quando esté seleccionada a opgéo de guia de
luz.

Itens ajustaveis, opgBes e gama de insersdo (*: Ajuste de fabrica)

Modo (Modo Medida Distan- | Fina “r™*, FinaMédia (Ajuste: 1 a 9 vezes),
cia) Fina “s”, Rapida “s”, em continuo
Reflector Prisma*, Folha, Nenhum (sem reflexao)
CP (Constante prisma) -99 a 99 mm ("Prisma" seleccionado: -30*,
"Folha" seleccionada: 0%)
lllumin. hold Laser (vista laser)* / Guia (Guia de luz)
Temp. (Temperatura) -30 a 60°C (15%)
Presséo do ar 500 a 1400hPa (1013*),
375 a 1050mmHg (760%)
ppm (Factor de correccdo at- |-499 a 499 (0*)
mosférica)
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« O ecrd so6 é mostrado quando o cursor estiver em "Guia", na opc¢éo "Fixar

ilum. " .

EDM
Modo

:Fina “r’

Ref lector :Prisma
CP :-30

. B
Fixar iIum.:@m
Luz Guia : ¥

Itens ajustaveis e opg¢les

*: Ajuste de fabrica)

Guia de luz (Nivel de brilho da
guia de luz)

1a3 (3%

Factor de correc¢éo atmosférica

O SET mede a distancia utilizando um raio de luz. A velocidade a que esse
raio de luz se desloca varia, de acordo com o indice de refraccéo da

atmosfera. Este indice de
atmosférica.

refracgcdo varia com a temperatura e pressao

Para determinar com precisao o valor de correc¢éo atmosférica a aplicar,

devera utilizar a média da temperatura e da pressédo, medidas ao longo do
trogo a medir. Tenha especial cuidado ao calcular os ppm em terrenos
montanhosos, dado que as diferencas acentuadas de cota resultam em
diferentes condi¢cdes atmosféricas entre a estacédo e o ponto a medir.

temperatura é de 15°C e

O SET esta preparado para uma correc¢édo de 0 ppm quando a

a pressao de 760mmHg.

Se forem introduzidos valores de pressao e/ou temperatura diferentes dos
predefinidos, o valor de correcgdo atmosférica (ppm) é automaticamente

calculado, e introduzido na memoria. A férmula indicada a seguir permite
calcular o valor da correccéo a aplicar.

0.2942 x presséo atmosférica (hPa)

1+ 0.003661 x temperatura (°C)

[ "34.2 Correccéo atmosférica para medicéo de distancia de alta
preciséo"
* Se néo for necesséria correccéo atmosférica, coloque os "ppm" a 0.

ppm = 282.59 -

146



25. CONFIGURAGAO

Constante de prisma
Cada prisma reflector tem a sua constante de prisma.

Introduza sempre a constante de prisma adequada ao prisma que esta a
utilizar.

Quando seleccionar "Nenhum (sem reflexdo)" em "Reflector”, o valor da
constante de prisma é automaticamente "0".

« A seguir apresentam-se exemplos de correcgao da constante de prisma de
prismas reflectores SOKKIA.

AP01S+AP01 (Constante = 30mm) APO1 (Constante 40mm) CPO1 (Constante = Omm)

Valor de correcgdo =-3 Valor de correcgéo = -40  valor de Correcgio =0

Modo CONFIGURAR |

A seguir explica-se o Modo Configurar.

Prima {CNFG} em qualquer ecrd, excepto durante a operacao, para activar o
Modo Configurar.

CONFIGURAR Teclas 2
Alterar Password
Instrumento Data e Hora

Colimacao/Cmps
Comunicacao
Unidades L 4

e CondicOes de observacéo

Seleccione “Observacdes" no Modo Configurar

Modo Dist : Distl Coord. :N-E-Z 2
Corr CMPS : Sim (H, V) ResAng : 1”
Colimacao : Sim Res Dist : 1mm

Corr C&R :Nao
V manual : Nao
Obs V : Zenith ¥
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Itens ajustéaveis e opg¢des (*: Ajuste de fabrica)

lar)

Modo Dist Distl*, DistH, Desn.

Corr CMPS (Compensador) Sim(H,V)*, Sim(V), Nao

Colimagao Sim*, Nao

Corr C&R N&o*, K=0.142, K=0.20

V manual Sim, Nao*

Obs V Zenital*, Vertical, Vert 90° (Vertical £90°)
Coord P-M-C*, M-P-C

Ang. reso. (Resolugdo angu- | SET230RK/330RK/530RK:1"*, 5”

SET630RK:1", 5™

(Correcgéo nivel do mar)

Dist. reso. (Resolugéo distan- | Imm*, 0.1mm
cia)
Corr Nivel do mar Sim, Nao*
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Compensador automatico de 2-Eixos

Os angulos vertical e horizontal sdo automaticamente compensados por
pequenos erros de nivelamento do instrumento, através da utilizagao de um
compensador de 2-Eixos.

Aguarde até que os valores estabilizem, antes de ler os angulos
automaticamente compensados.

O erro de angulo horizontal varia conforme o erro de nivelamento existente
perpendicularmente ao sentido da luneta. Se o instrumento néo se
encontrar perfeitamente nivelado, bascular a luneta, alterando a leitura
vertical, tem como consequéncia uma pequena alteracéo do valor do
angulo horizontal mostrado no ecra.

Angulo Horizontal Compensado = Ang Horizontal Medido + Erro Nivel / tan
(Ang Vertical)

Quando a luneta é apontada para o angulo préximo do zénite, ou do nadir,
a correcgdo do angulo horizontal deixa de ser aplicada.

Correccgéo de colimagéo

O SET tem uma fungéo de correcgdo de colimagéo que corrige
automaticamente os angulos horizontais de pequenos erros de colimacéo
horizontal e de horizontalidade do eixo horizontal.

Correccgéo do nivel do mar
O SET calcula a distancia horizontal através dos valores de distancia
inclinada. Como esta distancia horizontal ndo tem em consideracéo o nivel
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do mar, recomenda-se efectuar a correccéo esférica quando efectuar
medicdes de distancia a grande altitude. A distancia esféria é calculada
como se indica a seguir.

Distancia esférica

_ R—Ha><
R 1

Em que: R =raio do esferoide (6370.000m)
H, = elevacéo média do ponto do instrumento e do ponto alvo
d, = distancia horizontal

Obs V (Formato angulo vertical)

Horiz Horiz 90°

e Configuragéo do instrumento

Seleccione “Instr. Config” no Modo Configurar

Desligar : 30 min
Reticulo : 3
Contraste : desl
Resumo : nao
EDMALC : Fixa
Guia Padrao : 1

L/

« "Guide pattern" s6 é mostrado se estiver seleccionada a op¢ao guia de luz.
Itens ajustaveis e opgoes (*: Ajuste de fabrica)

Desligar 5min, 10min, 15min, 30min*, N&o
Reticulo (Nivel iluminagéo) Nivel 0 a5 (3%

Contraste Nivel 0 a 15 (10%)

Resumo Sim, Nao*
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ALC do distanciémetro Hold*, Free

Parametro guia 1 (as luzes vermelha e verde piscam em simul-

taneo)*/ 2 (as luzes vermelha e verde piscam
alternadamente)

Auto-desligar para poupancga de energia
Para poupar energia, o SET desliga-se automaticamente, se nao for
utilizado por um periodo de tempo seleccionado.

Funcéo "Resumo"

A funcdo "Resumo” permite, quando se selecciona Sim, que o SET ao ligar-
se mostre automaticamente o ecrd em que se encontrava quando foi
desligado, guardando de igual modo todos os parametros anteriormente
definidos. O periodo de funcionamento desta fungéo é de,
aproximadamente, uma semana. Se o SET se encontrar desligado por
mais de uma semana, a funcédo "Resumo" é cancelada.

ALC do distanciémetro

Ajuste o0 modo de recepgao de luz do distanciémetro. Quando fizer
medicdes continuas, ajuste este item de acordo com as condigGes de
medicgao.

Quando o ALC do distanciometro é ajustado para “Free”, a quantidade de
luz recebida é automaticamente ajustada de acordo com a distancia entre
o instrumento e o alvo, bem como do ambiente. Esta opcéo é valida
quando a posi¢éo do alvo varia em medi¢do continua. Durante a medigao
continua, se um obstaculo tapar a luz, intermitentemente, e o erro “Signal
off” ocorrer, demora algum tempo até que a quantidade de luz recebida
seja ajustada e o valor de medigao mostrado.

Quando é escolhida a opgédo “Hold”, a quantidade de luz recebida
permanece fixa até que a medigdo continua seja completada. Este é um
meio eficaz de estabilizar o feixe de luz recebido do alvo. Apés a
estabilizagao do feixe, mesmo que este seja interrompido, e o erro “Signal
off” ocorrer, logo que o feixe é restabelecido, o distanciémetro pode,
rapidamente, reconhecer o alvo na mesma posicao.
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O ALC do distanciémetro muda automéaticamente para "Free" quando o
modo medigao de distancia esta configurado para "Tracking" (o alvo &
movido durante a medi¢cdo de distancia).
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® Setup de comunicagao

Seleccione “Comunicag¢éo” no Modo Configurar

Baud rate :

9600bps

Data bits K1l
Paridade : Nenhuma
Stop bit : 1bit
Checksum : Nao
Xon/Xoff : Sim

Items ajustaveis e opgdes (*: Ajuste de fabrica)

Baud rate 1200bps*, 2400bps, 4800bps, 9600bps,
19200bps, 38400bps

Data bits 8bit*, 7bit

Paridade Nenhuma*, impar, Par

Stop bit 1bit*, 2bit

Check sum Sim, Nao*

Xon/Xoff Sim*, Nao

IC3 Formato de saida e operacgdo de comando: “Interface com a Caderneta
Electronica SOKKIA SDR” e manuais de “Explica¢des de Comandos”.

e Undades

Seleccione “Unidades” no Modo Configurar

Temp
Press

o

i°C]
:hPa
:Grau
: Metro

Itens ajustaveis e opgoes (*: Ajuste de fabrica)

Temp. (Temperatura)

°C* °F

Press. hPa*, mmHg, PolHg
Ang. grau*, grado, mil
Dist. metro*, pé, pol
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Polegada (Fracgao de Polegada)
“Frac¢do de Polegada” é a unidade usada nos EUA e exprime-se como se
indica a seguir:

10.8_7_5 pés — 1/2 polegadas

CTD
@ 10.000 pés
@0.875 feet x 12=10.5 polegadas
® 0.5 inch=1/2 inch polegadas

10-
)

10-
@
1 T

%

* Mesmo que seja seleccionado “polegadas”, todos os dados, incluindo o
resultado do calculo de area, sédo exportados em “pés” e todos os valores de
distancia tém de ser introduzidos em “pés”. Além disso, quando o ecra
“polegadas” excede a gama, a medicéo é mostrada em “pés”.

25.3 Atribuicdo de fungdes de teclas

O SET permite seleccionar as teclas mostradas nas trés paginas do Modo
Medida OBS, bem como as respectivas posi¢oes, de modo a optimizar a
funcionalidade do instrumento, de acordo com as necessidades do trabalho.

A seleccgéo das teclas pode ser alterada em qualquer momento, e podem ser
definidas duas posicdes pelo utilizador, a adicionar a disposi¢éo predefinida de
fabrica.

¢ As teclas atribuidas sdo mantidas em mem@éria, mesmo apos desligar o
instrumento.

« E possivel registar duas disposicdes de teclas, como utilizador 1 e utilizador 2.

« Quer a disposicéo de teclas predefinida, quer a utilizador 1 ou utilizador 2,
podem ser ser chamadas a qualquer momento, permitindo rapidamente
adaptar o instrumento a trabalhos ou utilizadores especificos.

%

« Quando uma disposigao de teclas é definida e registada, apaga-se a definigao
anteriormente registada nesse utilizador. Quando chama uma das disposicdes
de teclas registadas, estas apagam a disposi¢éo actual - ndo se esqueca deste
pormenor.
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e Disposicéo de teclas predefinida (de fabrica)
Pagina 1 [DIST] [« IHD] [AHd-0] [COORD]

Pagina 2 [MENU] [CMPS] [ANG H] [EDM]

Pagina 3 [D2P] [AFAST] [GRV] [PIQ]]

e Teclas de funcao que podem ser atribuidas

[DIST]
[ IHD]
[AHD-0]
[COORD]
[REP]
[D2P]
[PIQ]
[AFAST]
[GRV]
[EDM]
[ANG H]
[TILT]
[MENU]

[E-REM]
[INTINV]
[D/E]

[AZ ] %]
[FIXO]
[CHA]
[DADOS]
[AREA]
[P/M]
[ALT]
[S-O LINE]
[P-PROJ]
-]

: Medicdo de distancia

: Alternar entre ecrd de Angulos e ecré de Distancias
: Angulo horizontal a 0

: Medigéo de coordenadas

: Angulo horizontal em repetigéo

: Distancia entre dois pontos

. Piguetagem

. Afastamentos

: Menu Gravacéao

: Configuragao do distanciémetro

: Introduzir valor de angulo horizontal

: Mostrar angulo tilt

: Modo Menu Func¢des (Coordenadas, Piguetagem , Afastamentos,

Ang H Repeticao, Dist 2 Pontos, Elevacdo Remota, Int Inversa,
Calculo de Area)

. Elevacéo remota

. Intersecgéo inversa

: Angulo horizontal & direita ou & esquerda

. Alternar entre angulo zenital e percentagem de inclinagéo
. Travar / destravar angulo horizontal

: Mostrar dados da ultima leitura

: Envio de dados para equipamento periférico

: Célculo de area

: Alternar a unidade de distancia entre metros e pés
. Alterar a altura do instrumento e do alvo

: Piguetagem de linha

: Projecgao de ponto

: Sem fungéo atribuida

e Exemplos de alocagéo das softkeys

E possivel alocar a mesma tecla a cada pagina (exemplo 1). A mesma funcgéo
pode ser alocada a mais de uma tecla (exemplo 2). E também possivel alocar a
funcéo a uma so tecla (exemplo 3).
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Exemplo 1:
P1 [DIST] [ SHV] [H.ANG] [EDM]
P2 [DIST] [ SHV] [H.ANG] [EDM]

Exemplo 2:
P1 [DIST] [DIST] [ SHV] [ SHV]

Exemplo 3:

P1[DIST] [l SHV] [-~-] [-~-]
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»PROCEDIMENTO Atribuir teclas

1.

Seleccione “Teclas” no Menu
Configurar.

Seleccione “Definir.” O SET
mostra a disposicao de teclas
actual.

Utilizando P/ seleccione a
posicéo a que pretende atribuir
uma tecla diferente da actual.
A tecla seleccionada pisca.

Premindo A/W altere atecla
atribuida.

Para aceitar a tecla prima p/4.
A tecla para de piscar e o cursor
muda para a tecla seguinte, a qual
se encontra agora a piscar.

Repita os passos 2 e 3 até que
todas as teclas se encontrem nas
posicdes pretendidas.

Prima [OK] para aceitar a
disposicdo de teclas e voltar ao
ecrd Teclas.

Nas trés paginas do Modo Medida
OBS tem agora as teclas que
acabou de atribuir.

»PROCEDIMENTO Registar as teclas atribuidas

1.

Atribua as teclas de funcéo

pretendidas.

I’ "PROCEDIMENTO Atribuir
teclas"

No Modo Configurar, seleccione
"Teclas".
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3. Seleccione “Registar.”
Seleccione "Chamar", e
seleccione Utilizador 1 ou
Utilizador 2, como local de registo.

4. Prima {«ll}. As teclas atribuidas

. ) - Teclas
séo registadas no utilizador Utilizador 1
seleccionado, podendo depois ser Utilizador 2

chamadas. Registada em 1

»PROCEDIMENTO Chamar teclas

1. Seleccione “Teclas” no Menu

Configurar.
Seleccione “Chamar.” Seleccione

. S Teclas
Utilizador 1, Utilizador 2, ou Utilizador 1
Predefinido. Nas trés paginas do Utilizador 2
Modo Medida OBS tem agora as Pre Definida

teclas que acabou de chamar

Mudar password

Pode alterar a password que estabeleceu.

« O SET nao vem com password definida de fabrica.

»PROCEDIMENTO Mudar a password

1. Seleccione "Change Password"
no Menu Configurar.

2. Introduza a password antiga e

prima {el}.
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3. Introduza a nova password, duas
vezes, e prima {<=l}. A password élatggevro?c? st;vvoard
é alterada e <Config> é reposto. EEEEEELE
Reg. Password Nova
¢ Caso prima {«=ll} sem ter :
estabelecido uma nova
password, esta ndo se mantém
activada.

« Password aceite: de 3 a 8 caracteres.

25.5 Restaurar a configuracéo predefinida

O SET permite dois métodos de restaurar a configuragdo predefinida de fabrica:
"Restaurar configuragao e ligar o SET" ou "Inicializar e ligar o SET".

« Restaurar as seguintes configuracdes para os valores predefinidos de fabrica.
Configuracédo do EDM, Modo Configuragao (incluindo teclas atribuidas).

IC3 Sobre a configurac&o inicial, & saida da fabrica: "25.1 Parametros do
distanciometro", "25.3 Atribuicdo de funcdes de teclas".

Inicializar. Sdo apagados os seguintes dados:

Os dados contidos em todos os trabalhos.

Os dados armazenados na memoria.

Os cddigos armazenados na memoéria.

»PROCEDIMENTO Restaurar configuracéo e ligar o SET

1. Desligue o SET.

2. Com as teclas {F4} e {BACK
SPACE} premidas, prima {ON}.

3. O SET liga-se, no ecréa aparece
por instantes "Parametros Predef"
e de seguida o ecra "Indexar". A
configuracdo predefinida de
fabrica foi restaurada.
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»PROCEDIMENTO Inicializar e ligar o SET

1. Desligue o SET.

2. Com as teclas {F1}, {F3} e
{BACK SPACE} premidas, prima
{ON}.

3. O SET liga, o ecrd mostra "A
Apagar Memdria". Por breves
instantes é mostrado "RAM
Limpa" e de seguida o ecrd
"Indexar". A configuracéo predefinida de fabrica foi restaurada, e todos os
dados apagados: dos trabalhos, da memoria e da lista de codigos.
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26.AVISOS E MENSAGENS DE ERRO

A seguir apresenta-se uma lista das mensagens de erro, e respectivos
significados, mostradas pelo SET. Se o SET mostrar alguma mensagem que nao
se encontre nesta lista, contacte o seu agente SOKKIA.

Mas Condicbes
A imagem treme devido ao calor, etc., provocando mas condi¢des de
medic&o.

N&o se consegue visar o alvo.
Volte a visar o alvo.

Condig6es inadequadas para medigao de distancia sem reflector. Quando se
estdo a efectuar medi¢Ges sem reflector, ndo se conseguem medir
distancias, porque o feixe laser esta a atingir pelo menos duas superficies ao
mesmo tempo.

Escolha uma superficie Unica para alvo de medicao de distancia.

Erro de Célculo
Dois, ou mais, dos pontos conhecidos, utilizados no calculo de intercecgao
inversa, tém coordenadas idénticas. Introduza novo ponto conhecido no
célculo, para que nao exista coincidéncia de coordenadas.

Erro Checksum
Ocorréncia de um erro na comunicagdo entre o SET e o periférico.
Envie / receba de novo os dados.

Erro de Tempo
Erro Clock surge quando a voltagem da bateria de litio baixa ou se esgota.
Para obter detalhes sobre a substituicdo da bateria de litio contacte o seu
agente SOKKIA.

Erro Comunicagdes
Erro na recepgédo de coordenadas enviadas do PC para o SET.
Verifique todos os parametros de comunicagao.
[ "25.2 Modo CONFIGURAR"

Erro de Escrita
Leitura de dados impossivel.

Contacte o seu agente SOKKIA.

Password Incorrecta
A password inserida ndo estéa correcta. Insira a password correcta.

160



26. AVISOS E MENSAGENS DE ERRO

LinhaBase Inv
Durante a medicao da piquetagem de linha, ou projeccéo de ponto, a linha
base nao foi definida correctamente.

Memoéria Cheia
N&o resta memoria livre para armazenar dados.
Tente gravar novamente apos libertar memdria, apagando dados de que ja
n&o necessite, de trabalhos, ou da memoaria.

Obs Pt Base
A observacao do ponto base da funcéo Distancia entre dois pontos néo foi
executada.
Para executar a leitura novamente, vise o alvo colocado no ponto base e
prima [OBS].

Obs 2 Ponto
A observacao do alvo na funcéo Distancia entre dois pontos néo foi
executada correctamente.
Para executar a leitura novamente, vise o alvo colocado no ponto a medir e
prima [D2P].

Falta Obs Pt A
A observacao do ponto afast da fun¢éo Afastamento néo foi executada.
Para executar a leitura novamente, vise o alvo colocado no ponto afast e
prima [OBS].

Falta 1a OBS
A Observagao do ponto base na func¢éo Elevacdo Remota nao foi executada.
Para executar a leitura novamente, vise o alvo colocado no ponto e prima
[OBS].

Password Nova Dif.
Quando se estabelece a nova password, ao inserir a password pela segunda
vez ndo a insere igual. Insira a nova password, correctamente, duas vezes.

Sem Dados
Quando a busca de coordenadas ou de codigos para, é porque o ponto ou
cédigo nao existe, ou porque o volume de dados é muito grande.

Sem Solucéo
Na Intersecc¢éao Inversa, o célculo das coordenadas de estagao ndo converge
para um ponto Unico.
Verifique os dados e execute de novo as observagoes.
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Norte/Este Nulo, Erro de Leitura
Os campos Norte e Este da coordenada conhecida séo nulos.
Insira a coordenada.

Cmps Fora
O desnivelamento do SET excede o campo de compensacgédo do
compensador automatico.
Nivele de novo o instrumento.

Excede Maximo
Excedido o limite de +.% de inclinagdo em angulo vertical.
Na Elevagdo Remota foi excedida a inclinagédo de +89° em relagédo a
horizontal, ou a disténcia calculada excedeu 9999.999m.
Estacione o instrumento mais longe do alvo.
Na Intersecgédo Inversa as coordenadas de estacéo calculadas sdo
demasiado grandes.
Execute novamente as observacoes.
Durante a piquetagem, o factor escala € menor que 0.100000, ou excedeu
9.999999.
Durante o célculo de areas os resultados excedem o intervalo maximo.

Antes Imprima/Envie
O trabalho que pretende apagar néo foi ainda enviado para o PC ou para a
impressora.
Envie o trabalho para o PC ou para impressora antes de o apagar.

RAM Limpa
(Mostrada ao ligar o SET) A fungdo Resumo néo funciona porque o SET
passou mais de uma semana desligado.
Apbs mais de uma semana desligado, ainda que a fungéo resumo se
encontre em SIM, o SET néo a pode executar por ter esgotado a capacidade
da bateria de backup.

Coord Repetidas
Foram introduzidas as mesmas coordenadas para o Ptl e Pt2 na medicao da
piguetagem. O SET né&o consegue definir a linha de referéncia.

Sem Sinal
Ao iniciar a medida de distancia o nivel de sinal de retorno é demasiado baixo
ou, durante a medida, o sinal baixou ou foi bloqueado.
Vise novamente o alvo, ou se esta a utilizar um prisma a grande distancia,
aumente o numero de prismas.

Coord de Estagao
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Na&o é possivel calcular. A coordenada do ponto de estacéo esté definida
como "Nula".
Insira a coordenada.

Temp Fora Tol.
O SET esta fora do intervalo de temperatura aceitavel, ndo podendo
efectuar-se medicdes precisas. Repita a medicdo dentro dos limites de
temperatura apropriados. Se o SET estiver colocado directamente sob a luz
do sol, utilize uma umbrela para o proteger do calor solar.

Auto Apagar
As condi¢des de medigcdo nédo séo boas, e devido a insuficiente quantidade
de luz reflectida, a medicéo ndo pode ser efectuada no tempo definido.
Vise novamente o alvo. Se estiver a utilizar prismas reflectores, aumenta a
eficiéncia ao aumentar o nimero de prismas utilizado.

Pequena
A password inserida tem menos de 3 caracteres. A password tem que ter
entre 3 e 8 caracteres.

Se o cabo para a impressora for ligado durante a medicao, esta ndo podera
ser feita correctamente. O SET avisa-o desta situa¢éo, mostrando o ecra
acima e apitando. Quando o cabo é removido, o0 ecra anterior é restaurado.
Se a SDR ou o computador que estao ligados a este cabo forem desligados,
0 ecrd acima aparece. Isto € normal e néo significa que existam problemas.
Se estes equipamentos, ou o cabo, forem novamente ligados, o ecra anterior
sera restaurado.
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27.VERIFICACOES E AJUSTES

O SET é um instrumento de precisdo que requer ajustes finos. Tem que ser

inspeccionado e ajustado antes da sua utilizagdo, de modo a garantir sempre

medi¢Bes com preciséo.

« Faca sempre as verificagdes e ajustes na sequéncia correcta, comegando em
"27.1 Nivel térico" até "27.8 Guia de Luz".

« Além disso, o instrumento devera ser inspeccionado com um especial cuidado
guando for guardado durante muito tempo, transportado, ou possa ter sofrido
um choque forte.

27.1 Nivel térico

O tubo do nivel é feito de vidro, portanto é sensivel a alterag6es de temperatura
ou choques. Verifique e ajuste-o como descrito abaixo.

»PROCEDIMENTO Verificar e ajustar

1. Nivele o instrumento e verifique a
posicdo da bolha do nivel da
base.

IC3"7.2 Nivelar", passos 3 a 5.

2. Rode a parte superior 180° e
verifique a posic¢éo da bolha.
Se esta ainda estiver centrada,
nao é necessario qualquer ajuste.
Se a bolha estiver fora do centro
ajuste como segue.

3. Corrija metade do deslocamento
usando o parafuso de
nivelamento C.
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27. VERIFICACOES E AJUSTES

4. Corrija a outra metade do
deslocamento usando o pino de
ajuste para rodar o parafuso de
ajuste do nivel.

Quando o parafuso de ajuste do
nivel é rodado na direcgéo horaria,
a bolha move-se na mesma
direccao.

5. Rode a parte superior do
instrumento e prossiga com os
ajustes, até que a bolha
permaneca centrada para
qualquer posigao da parte
superior do instrumento.

Se a bolha ndo se mover para o
centro, mesmo quando o ajuste for
repetido, solicite ao seu agente
SOKKIA que faca este ajuste.

L@
Centro

o

27.2 Nivel circular

»PROCEDIMENTO Verificar e ajustar

1. Faga ainspecgao e/ou ajuste do
nivel da base ou, caso esteja
correcto, nivele o instrumento.
IC7"7.2 Nivelar", passos 1 a 2.

2. Verifigue a posigéo da bolha no
nivel circular.
Se a bolha néo estiver
descentrada, ndo é necessario
ajusta-la.
Se estiver descentrada, faga o
seguinte ajuste.
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27. VERIFICAGCOES E AJUSTES

3. Primeiro confirme em que .
direccao o nivel se encontra Parafusos de ajuste
descentrado. do nivel circular
Use o pino de ajuste para aliviar o
parafuso de ajuste do nivel circular
do lado oposto a direcgdo em que
a bolha esta deslocada, movendo-
a assim para o centro.

4. Ajuste os parafusos de ajuste até
a tensédo de aperto dos trés
parafusos ser a mesma para
alinhar a bolha no centro do
circulo.

%

« Assegure-se que a tensdo de aperto € idéntica para todos os parafusos de
ajuste.

« Além disso, ndo aperte demasiado os parafusos de ajuste pois podera danificar
o nivel circular.

27.3 Sensor de inclinacao

Se o angulo de inclinagdo mostrado no display se desviar do angulo 0° (ponto
zero), o instrumento n&o esté correctamente nivelado. Isto afectara
negativamente a medigao angular.

Para cancelar o erro no ponto zero do sensor de inclinagéo, efectue o
procedimento a seguir.

»PROCEDIMENTO Verificacéo

1. Nivele cuidadosamente o
instrumento. Se necessario, repita
os procedimentos para verificar e
ajustar os niveis de bolha.

2. Ajuste o angulo horizontal em 0°.
Prima [Oset] duas vezes, na
primeira pagina do ecrd do Modo
Medida OBS, para fazer o angulo
horizontal a 0°.
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27. VERIFICACOES E AJUSTES

Seleccione “Instr. const” no ecra

de Modo Config para mostrar a ngs':elrS/;aLf:EeAsR

constante de correcgao corrente Instrumento

na direcgéio X (horizontal) e Y Colimacao/Cmps

. Comunicacao

(vertical). Unidades L 4
Tilt X 1600 Y 1600
Colimacao

Seleccione T|ItAX Y” prima { <} 'Compensador \

para mostrar o angulo de X -0°01'23"

inclinagéo nadirecgdo X (visada) e XHd 08 88 ' 83 .

Y (eixo horizontal). Observar F1

Aguarde alguns segundos para

que o ecra estabilize, e entéo leia

0s angulos automaticamente

compensados X1 e Y1.

Rode o topo do instrumento 180°.

Alivie o travdo do movimento

horizontal e rode o instrumento

180°, mantendo o angulo

horizontal presente no ecré, e

depois reaperte o travao.

Aguarde alguns segundos para

que o ecra estabilize, e depois leia )C(ompensa_dgra 01'23"

0s angulos X2 e Y2 compensados Y 0°00'04"

automaticamente. HAR 180°00'00"
Observar F2

Calcule os seguintes valores de
desvio (erro de inclinagéo zero).
Xdesvio = (X1+X2)/2
Ydesvio = (Y1+Y2)/2
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27. VERIFICAGCOES E AJUSTES

Se um dos valores calculados
(Xdesvio ou Ydesvio) exceder

+20", ajuste esse valor de acordo

com o procedimento seguinte.
Quando o valor se encontrar
dentro da gama +£20", ndo sera
necessario fazer o ajuste.

Prima {ESC} para voltar a <Instr.

const>.

»PROCEDIMENTO Ajuste

8. Guarde os valores X2 e Y2.

Prima [OK] para ajustar o angulo

horizontal em 0°. E mostrado
“Take F2".

9. Rode o topo do instrumento 180°.

10. Aguarde alguns segundos, até

que o ecra estabilize, e guarde os
angulos X1 e Y1 automaticamente

compensados.
Prima [SIM] para guardar os

angulos de inclinagéo X1 e Y1. E

mostrada a nova constante de
correcgao.

11. Confirme que os valores se

encontram na gama de ajuste. Se

ambas as constantes de
correcgao se encontrarem na

gama 400+30, seleccione [SIM]

para renovar o angulo de
correcgao. E restaurado <Instr.

const>. Prosseguir para o passo

12.

Se os valores excederem a gama
de ajuste, seleccione [NAO] para

cancelar o ajuste e restaurar

Compensador

Actual
Novo

X1600 Y1600
X1642 Y1588

<Instr. const>. Contacte o seu agente Sokkia para efectuar o ajuste.
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27. VERIFICACOES E AJUSTES

»PROCEDIMENTO Reverificagdo

12. Prima {4} em <Instr. const>.

13. Aguarde alguns segundos até que
0 ecré estabilize, e depois leia os
angulos automaticamente
compensados X3 e Y3.

14. Rode o instrumento 180°.

15. Aguarde alguns segundos para
que o ecra estabilize, e depois leia
0s angulos automaticamente
compensados X4 e Y4.

16. Calcule os valores de desvio (erro
de inclinacéo zero).
Xdesvio = (X3+X4)/2
Ydesvio = (Y3+Y4)/2
Quando ambos os valores
estiverem dentro da gama +20", o
ajuste estara completo.
Prima {ESC} para voltar a <Instr.
const>.

Se um dos valores de desvio
(Xdesvio, Ydesvio) exceder +20",
repita a verificacé@o e os
procedimentos de ajuste desde o
principio. Se ainda assim os
valores de +20" continuarem a ser
excedidos, repretindo a
verificagdo 2 ou 3 vezes, solicite
ao seu agente SOKKIA que faga o
ajuste.
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27. VERIFICAGCOES E AJUSTES

Colima(;éo

Com esta opgao podera medir o erro de colimagéo do seu instrumento de modo
a que o SET possa, posteriormente, corrigir observagdes com uma sé face. Para
medir o erro, fazem-se medi¢des angulares usando ambas as faces.

»PROCEDIMENTO

1. Ecré <Colimagao>.
Seleccione “Instr.const” no ecra do
Modo Config e seleccione
“Colimacao”.

Vise o ponto de referéncia com a
Face 1, e faca [OK].

2. Vise o ponto de referéncia em Colimacao
EL :

Face 2, rodando o instrumento e o -0°00'15"
telescopio 180°. Vise 0 mesmo Afast V 0°00'10"
ponto na Face 2 e prima [OK].

3. Defina a constante.
Prima [SIM] para validar a
constante.

« Prima [NAO] para descartar os

dados e voltar para
<Colimagao>.
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27. VERIFICACOES E AJUSTES

27.5 Reticulo

»PROCEDIMENTO Verificagao 1: Prependicularidade do reticulo com o eixo
horizontal

1.

Cuidadosamente, nivele o
instrumento.

Alinhe um alvo claramente visivel
(o bordo de um telhado, por
exemplo) com o ponto A da linha
do reticulo.

Use o parafuso dos pequenos
movimentos para alinhar o alvo
com o ponto B, na linha vertical.
Se 0 alvo se mover paralelamente
a linha vertical, ndo sera
necessario ajuste. Se este
movimento se desviar da linha
vertical, solicite o ajuste ao seu
agente SOKKIA.

»PROCEDIMENTO Verificagdo 2: Posicao vertical e horizontal do reticulo

%

1.

Se se registarem condi¢des de fraca neblina e/ou ligeira sintilagéo, proceda a
verificacdo a seguir.

Instale um alvo numponto acerca = [ecccccccccccccee- >

de 100m na direcc¢ao horizontal, a
partir do SET.

Nivele o instrumento com cuidado
e ligue-o.
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27. VERIFICAGCOES E AJUSTES

3. No ecrd do Modo Medida OBS, e
com o telescépio em face 1, vise o
centro do alvo e leia o valor Al do
angulo horizontal e B1 do angulo
vertical.

Exemplo: AnguloHorizontalA1=18°34'00"
Angulo Vertical B1=90° 30' 20"

4. Com o telescopio na face 2, faga o
mesmo e registe A2 (horizontal) e
B2 (vertical).
Exemplo: Angulo Horizontal A2=198° 34' 20"
Angulo Vertical B2=269° 30' 00

5. Faca os seguintes célculos:
A2-Al e B2+B1
Se A2-A1l estiver dentro de 200g
+24 mg e B2+B1 estiver dentro de
4009 +24 mg, ndo sera necessario
fazer ajuste.
Exemplo:A2-Al (Angulo
horizontal)
=198° 34' 20"- 18° 34' 00"
=180° 00" 20"
B2-B1 (angulo vertical)
=269°30' 00" +90° 30' 20"
=360° 00" 20"
Se a diferenca for maior, mesmo
repetindo a verificagéo 2 ou 3
vezes, solicite 0 ajuste ao seu
agente SOKKIA.
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27. VERIFICACOES E AJUSTES

27.6

»PROCEDIMENTO Verificagéo

Prumo optico

1.

»PROCEDIMENTO Verificagdo

Verifique cuidadosamente o SET
e centre um ponto de
levantamento precisamente no
reticulo do prumo optico.

Rode o instrumento 180° e
verifique a posicéo do ponto de
levantamento no reticulo. Se o
ponto ainda estiver centrado, ndo
serad necessario ajuste.

Se o ponto de levantamento ja ndo
estiver centrado no prumo 6ptico,
faca o ajuste indicado a seguir.

3.

Corrija metade do desvio com o
parafuso de nivelamento.

Segure bem o instrumento pela
pega e remova a cobertura do
reticulo do prumo 6ptico. Depois
remova a cobertura do reticulo no
interior.

Use os 4 parafusos de ajuste do
prumo 6ptico para ajustar a
metade restante do desvio como
descrito abaixo.

Cobertura do reticuld)|
do prumo 6éptico

Cobertura do anel
do prumo éptico
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27. VERIFICAGCOES E AJUSTES

5. Quando o ponto se encontra na
parte inferior (superior) da
ilustracéo:

(1) alivie o parafuso de ajuste
superior (inferior) e

1(2)
O]

aperte o parafuso de ajuste E%E
O]

@

~

superior (inferior) na mesma

quantidade, para mover o

ponto para debaixo do

centro do prumo 6ptico 2 (1)
(mover-se-a para a linha na

figura a direita).

6. Se o ponto estiver na linha
continua (descontinua):
(3) alivie ligeiramente o
parafuso de ajuste da direita
(esquerda) e

(4) aperte o parafuso esquerdo
(direito) na mesma
quantidade, para mover o
ponto para o centro do &l
prumo optico.

7. Assegure-se que o ponto continua o] o

centrado no reticulo, mesmo se o

instrumento for rodado.

Se necessario faca o ajuste ©
novamente.

8. Remova a cobertura do botdo do
prumo éptico e instale a cobertura
do reticulo, no interior.

Reponha a cobertura do prumo
6ptico.

%
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27. VERIFICACOES E AJUSTES

Nao aperte demasiado os 4 parafusos de ajuste, pois pode fazer com que o
reticulo fique desajustado.
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27. VERIFICAGCOES E AJUSTES

Constante aditiva para a distancia

A constante aditiva para a distéancia K do SET é ajustada a 0 antes da entrega.
Embora quase nunca se desvie, use uma linha de referéncia, com uma preciséo
de distancia conhecida, para verificar que a constante aditiva K esta préxima de
0, varias vezes por ano, ou sempre que as medi¢Ges feitas pelo instrumento se
desviem com uma quantidade constante. Faca esta verificagdo como segue.

%

« Os erros no estacionamento do instrumento e do prisma reflector, ou na
pontaria, influenciardo a constante aditiva de distancia. Tenha muito cuidado
para prevenir tais erros quando levar a cabo estes procedimentos.

« Instale o instrumento de modo a que a sua altura e a do alvo sejam idénticas.
Se ndo encontrar um local plano utilize um nivelador automatico que lhe
permita verificar se as alturas sdo idénticas.

»PROCEDIMENTO Verificar

1. Seleccione umlocal plano onde  [lcc oo mc oo cmo oo >
possa estacionar em dois pontos
afastados 100m.
Estacione o instrumento no ponto

A e o prisma reflector no ponto B. .
Defina um ponto intermédio C, A C B
entre Ae B.

2. Meca com precisdo a distancia
horizontal entre A e B 10 vezes, e
calcule o valor médio.

3. Coloque o SET no ponto C,
directamente entre os pontos A e
B, e estacione o prisma no ponto
A.

4. Mega 10 vezes cada distancia CA
e CB e calcule o valor médio para
cada uma delas.
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27. VERIFICACOES E AJUSTES

5. Calcule a distancia aditiva como
segue:
6. K=AB - (CA+CB)

7. Repita os passos 1 a 5 duas ou
trés vezes.
Se a constante aditiva da distancia
K estiver dentro de £3mm, mesmo
gue s6 uma vez, o0 ajuste ndo sera
necessario. Se exceder
constantemente este limite,
solicite os servi¢os do seu agente
SOKKIA.

27.8 Guiade Luz

Quando a linha de diviséo (a posi¢do onde muda de vermelho para verde e vice
versa) das luzes guia vermelha e verde esta descentrada em relag&o ao reticulo,
siga os seguintes procedimentos para efectuar os ajustes.

%

¢ A Guia de Luz é uma opc¢dao. Ajuste "lllum. Hold" em "Guide" no modo Config.,
Use a pagina de ajuste para seleccionar, verificar e ajustar a Guia de Luz.
I3 "25.1 Parametros do distanciometro”, e "31. ACESSORIOS
OPCIONAIS"

»PROCEDIMENTO Verificagtes

1. Instale um prisma a cerca de 20
metros, na direc¢é@o horizontal do
SET.

2. Nivele o instrumento.

3. Vise o centro do prisma com o
telescépio (face directa).

4. Mantenha premida a tecla {07}
para ligar a Guia de Luz.
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27. VERIFICAGCOES E AJUSTES

5.

Ajuste o angulo horizontal em 0°
preminto [0 SET] duas vezes na
primeira pagina do modo Medida
OBS.

Observe pelo telescépio para
verificar se as guias de luz estdo a
ser reflectidas pelo prisma.

Se ambas as cores (verde e vermelho) forem visiveis:

continue no passo 7.
Se apenas a cor vermelha ou
verde estiverem visiveis:
continue no passo 10.

Mova ligeiramente o topo do
instrumento enquanto observa
pelo telescopio, e mega o angulo
horizontal necessario para que a
cor mude para apenas verde a
partir de ambas as cores
(vermelho e verde) reflectidas
pelo prisma.

Mova ligeiramente o topo do
instrumento enquanto observa
pelo telescopio, e mega o angulo
horizontal necessario para que a
cor mude para apenas vermelho a
partir de ambas as cores
(vermelho e verde) reflectidas
pelo prisma.

Calcule o valor angular da
diferenca entre os angulos
determinados nos passos 7 e 8.
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27. VERIFICACOES E AJUSTES

Exemplo:

(Passo 7) O angulo horizontal de
0°04' 30" = 04' 30" a direita da
linha do reticulo (=posi¢é&o definida
com 0° - Passo 5) é a posicao que
muda para verde em ambas as
cores (vermelho e verde)
reflectidas pelo prisma.

(Passo 8) O angulo horizontal de
359°57' 00" = 03' 00" a esquerda
da linha do reticulo (=posigao
definida com 0° - Passo 5) é a
posicdo que muda para vermelho
em ambas as cores (vermelho e
verde) reflectidas pelo prisma.

—p Adiferenca angular é de 1' 30,"
tendo assim que a linha
divisora entre o verde e 0
vermelho esta deslocada para
a direita (o lado verde).

Alilustracdo mostra como as cores
esquerda e direita da guia de luz
séo reflectidas no prisma e vistas
no telescopio.

Quando a diferenca angular é
maior que 1', continue para o
passo 10.

Quando a diferenca angular é
menor que 1', ndo sdo necessarios
mais ajustes.

Abertura
angular para
ambas as cores

000000° 045"

359°57'00".
Abertura

angular apenas
para o vermelho, Abertura
angular apenas
para o verde
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VERIFICAGOES E AJUSTES

»PROCEDIMENTO Ajustes

10. Ajuste a linha de diviséo entre as

11.

luzes vermelha e verde das guias
de luz reflectidas no prisma de
modo a que esteja centrada no
reticulo.

Quando apenas o vermelho esta
visivel, ou se a linha de divisdo
estiver deslocada para o lado da
luz vermelha: rode o parafuso de
ajuste da guia de luz no sentido
horério.

Quando apenas o verde estiver visivel ou a linha de divisao estiver deslocada
para o lado da luz verde: rode o parafuso de ajuste da guia de luz no sentido
anti-horario (directo).

Parafuso de ajuste
da guia de luz

Faca uma verificacdo executando
novamente os passos 7 a 9.

Se o valor da diferenga angular
horizontal for maior do que 1',
repita os ajustes descritos no paso
10.

Se o valor da diferenca angular
horizontal for menor do que 1', os
ajustes estdo concluidos.
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28.FONTES DE ALIMENTACAO

* O SET pode ser utilizado com as seguintes combinagdes de fontes de
alimentacéo:

%

Utilize o SET apenas com as combinag¢des mostradas abaixo.

* Quando utilizar os EDC14, EDC2A e BDC57, instale 0 BDC46A de modo a

manter-se o equilibrio do instrumento.

Certifique-se que o isqueiro do automével tem saida de12VDC e que o terminal

negativo tem ligacéo a terra.

« Enquanto estiver a utilizar a ligagdo do isqueiro do automével mantenha o
motor a trabalhar, caso contrario sobrecarregara demasiado a bateria,
podendo descarrega-la.

* O EDC14 tem um interruptor de alimentacdo. Normalmente aparece uma
marca vermelha no interruptor. Se esta néo estiver visivel, coloque o adaptador
de modo a que a mesma se veja.

« Sempre que utilizar uma bateria de automével certifique-se que a polaridade

esté correcta.

Bateria*
BDC46A

Carregador*® Cabo para carregador*

EDC113A/113C
(com CDC68:110 VAC a 240VAC)
EDC113B

(comCDC68:110 VAC a 125VAC)

Adaptador para Cabo para
bateria externa isqueiro auto
EDC14 EDC4 (12 VDC)

Adaptador AC Cabo bateria auto
EDC2A EDC5 (12 VDC)
S)

Cabo Bateria externa  Carregador
EDC3/EDC7 BDC57(7.2VDC) CDC14 (100 VAC)
CDC14A (120 VAC)
@ =) CDC14D (220 VAC a 240 VAC)
ﬂ (15 horas)
« —

*: Equipamento standard. Todos os outros sdo acess6rios opcionais.
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29.SISTEMA DE ALVOS

« Todos os prismas reflectores e acessorios SOKKIA dispdem de parafusos
standard, sendo possivel combinar prismas, acessorios e etc. de modo a
satisfazer os seus objectivos.

« Os acessorios abaixo séo todos especiais (vendidos em separado).

« Dado que estes prismas (*2) tém uma cobertura de tinta fluorescente, sao
reflectores mesmo em baixas condi¢@es de luminusidade.

%

« Quando estiver a utilizar um prisma equipado com um alvo para medicdes de
distancia e angulos, certifique-se que direcciona o prisma reflector
correctamente e que visa o centro do alvo com preciséo.

« Cada prisma reflector (*1) tem o seu préprio valor de constante de prisma.
Quando mudar de prisma certifique-se que altera o valor da constante de
correccao de prisma.

 Para utilizar o suporte de prisma triplo AP31 ou AP32 como prisma Unico para
medi¢6es de curta distancia, instale o prisma reflector APO1 no orificio central
do suporte de prisma.

]
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29. SISTEMA DE ALVOS

e Alvo de 2 pontos (2RT500-K) &7
Este alvo é utilizado para medicéo ’
de desvio com dois pontos. 4""
5=/

&

« Para informag6es sobre folhas de
alvos reflectores e sistemas de alvos, contacte o seu agente SOKKIA.

® Adaptador de altura do
instrumento (AP41)
Para ajustar a altura do instrumento
através da utilizagao do adaptador
AP41, siga 0 método de verificagdo
e ajuste do nivel térico.
IC7 "27.1 Nivel térico”

Para ajustar o prumo 6ptico através
da utilizagédo do adaptador AP41,
siga o método de verificagdo e
ajuste do prumo oéptico.

[’ "27.6 Prumo 6ptico”

O ajuste do adaptador de altura do
instrumento AP41 pode ser feita
através da utilizagao de dois
parafusos de fixagdo. Quando usado
com 0 SET230RK/330RK/530RK/
630RK certifique-se que a altura do
instrumento "236" (mm) é mostrada
na respectiva janela de ajuste.

Desaperte os parafusos (1) e rode- @ ( @
0s no sentido anti-horario (2).

Suba ou desca a pega (3) atéquea
altura pretendida seja mostrada na
janela de ajuste (3), rodando-a
depois no sentido horario e
apertando os parafusos ().

® Ajustar a base (WASeries)
Ajuste o nivel circular da base
nivelante para um prisma seguindo
os métodos de verificagao e ajuste
do nivel circular.
IC3 "27.2 Nivel circular".
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30. EQUIPAMENTO STANDARD

Verifique por favor se todo este equipamento esta incluido..

1 Unidade principal SET ... ... 1 8 Fiodeprumo.............. 1
2 Bateria, BDC46A) 9 Bolsade ferramentas ....... 1
SET230RK/230RK3/330RK/ 10 Chavedefendas........... 1
330RK3/530RK/530RK3 ....2 11 Pincelparaalente.......... 1
SET630RK . .............. 1 12 Pinodeajuste............. 2
3 Carregador de baterias, 13 Manual do utilizador .. ... ... 1
(CDC6B8)....covvveannn 1 14 Panodelimpeza........... 1
4 Cabo de alimentagédo 15 Sinal de aviso laser
(EDC113A/113B/113C). . .. .. 1 (class3R/llla) (s6 SET230RK3/
5 Bussolatubular, CP7 ....... 1 330RK3/530RK3) .......... 1
6 Tampadalente............ 1 16 Estojo de transporte (SC196) .1
7 Protectordalente.......... 1 17 Cinta de transporte . ........ 1
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30. EQUIPAMENTO STANDARD

e Fio de Prumo
O fio de prumo pode ser usado para
estacionar e centrar o instrumento
em dias de pouco vento. Para usar o
fio de prumo, desenrole-o, passe-o
pelo travdo, como ilustrado na
figura, para ajustar o comprimento, e
suspenda-o a partir do gancho do
parafuso de centragem do tripé.

® Blssola tubular (CP7)
Deslize a bussola no encaixe
préprio, alivie o parafuso e rode o
instrumento até a agulha da bussola
dividir as linhas de referéncia. Ap6s
a utilizagao, volte a apertar o
parafuso e remova a bussola do
suporte.

L/

A bussola é sensivel a influéncia de
metais ou magnetes na proximidade.
Tal influéncia podera causar uma falha
na determinacao correcta do norte
magnético. Nao use o norte magnético
assim determinado para topografia de
apoio.
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30. EQUIPAMENTO STANDARD

® Pega
A pega pode ser removida do
instrumento.

Pega

Parafusos
Para a remover, alivie o parafuso da de fixagéo
pega. da pega
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31.ACESSORIOS OPCIONAIS

Os acessorios seguintes sdo opcionais, e vendam-se separadamente.
[C3 Alvos e acessorios opcionais para alimentagéo: "29. SISTEMA DE ALVOS",
e "28. FONTES DE ALIMENTACAO".

® Teclado remoto (SF14)
Para SET230RK/330RK/530RK
O SF14 torna a operagéo de medicéo e
insercdo de dados mais facil e rapida.
IC7 Localizacéo das teclas de operagdo no
teclado remoto: "4.1 Composicéao do
instrumento", operag&o: "5.1 Operagdes
basicas das teclas"

Interface:  LED de infravermelhos
modulado

Fonte de alimentagao:
RO3/AAA x 2 (3V DC)

Alcance: dentro de 2 m (este
alcance podera variar com
diferentes condicdes de

operagao)
Teclado: 37 teclas
Temperatura de operacao:
-20a50°C
Resisténcia ao p6 e humidade:
IPX4 (IEC60529:
1989)
Dimensdes: 162 (W) x 63 (D) x 19 (H)
mm
Peso: cerca de 120 g (c/ baterias)

Trocar baterias
%

» Assegure-se gque troca todas as
baterias ao mesmo tempo.

* SO deverdo ser usadas baterias
alcalinas ou de magnésio.

* Remova as baterias se o teclado
néo for usado durante um longo
periodo.

1. Segure o teclado com a tampa
das baterias para cima.
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31. ACESSORIOS OPCIONAIS

2. Insira uma moeda na ranhura da
tampa e empurre-a para baixo
para levantar a tampa.

3. Rode suavemente a moeda para
abrir a tampa.

4. Coloque duas baterias (RO3/AAA).
O sentido de montagem esta
indicado no compartimento das
baterias.

5. Alinhe o bordo recto da tampa
com o equivalente do
compartimento. Prima para baixo,
nos locais indicados pelas setas
na ilustracéo, para fechar a
tampa.

® Guia de luz (GDL1)

Piguetagens, e etc., podem ser

executadas com eficacia utilizando a

guiade luz. A guia de luz é composta

por uma luz dividida em vermelha e

verde.

[C? Estado da Guia de Luz:

"4.1 Composic¢édo do
instrumento”, guia de luz ON/
OFF: "5.1 Operagdes basicas
das teclas”

S

7 Tampa da bateria
Q\./ P

Incline a moeda
para baixo para
subir a tampa

Rode a moeda

ligeiramente para
abrir a tampa

Alinhe o bordo recto
da tampa com o
teclado

Gui
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31. ACESSORIOS OPCIONAIS

(neblina ligeira, visibilidade cerca de
20 km, periodos de sol, cintilag&o
fraca)

Fonte de luz: LED (vermelho 626 nm/
verde 524 nm) (Classe 1
IEC60825-1/2001)

Distancia: 1.3 a150m

Intervalo visivel:

Direesq:  cercade * 4°, cerca de
7m (100m)

Cima e baixo:
cerca de * 4°, cerca de
7m (100m)

Resolucéo dptica na zona central (larg.):

inferior a 0.12m (100m

e Placa lateral com leitor de
cartdes (SCRC2A)
Para SET230RK/330RK/530RK
Tem leitor de cartées CF.
"24. MODO CARTAO"

® | ente ocular para o telescopio
(EL6)
Para SET630RK
Aumento: 30X

® | ente ocular para o telescoépio (EL7)
Aumento: 40X
Campo de visdo: 1° 20"

@ Bateria (BDC55)

® Prumo laser (LAP1)
Ao utilizar o LAP1, é emitido um
feixe laser desde a base da unidade
o0 que facilita o seu posicionamento
sobre o ponto de observacgéo.
O BDC55 ¢ a fonte de alimentagédo
para o LAP1. Os botdes do BDC55
também podem operar o LAP1.
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31. ACESSORIOS OPCIONAIS

® Ocular diagonal (DE25)
A ocular diagonal é til para
observacdes perto do nadir e em
espacos limitados.
Ampliagdo: 30X

Ap6s remover a pega do SET, alivie
o parafuso de acoplamento para
remover a ocular do telescépio.
Entdo, enrosque a lente diagonal.
ICF Método para remocgéao da pega:
"30. EQUIPAMENTO
STANDARD"

® Filtro solar (OF3A)
Quando usar objectos com brilho
intenso, ou observagdes solares por
exemplo, acople-o a lente da
objectiva do SET para proteger o
seu interior e os olhos do operador.
A parte filtrante pode oscilar acima e
abaixo, ndo sendo assim necessario
desinstala-la para operagao
intermitente.

® Cabo de impressora (DOCA46)
O SET pode ser ligado a uma
impressora de especificagédo
Centronics a qual suporta ESC/PTM
pelo cabo de impresséo DOC46.
Este permite saida de informagao
directa do SET para uma
impressora.

@ Cabo de Interface

Faz a ligagdo do SET a um computador, para transmisséo de dados.

Computador Cabo Notas
IBM PC/AT DOC26 Comprimento: 2m
ou compativel Pinos e Niveis de sinal: compativeis RS-232C

DOC 27 | Sub-conector D: DOC26: 25 pinos (fémea)

DOC27: 9 pinos (fémea)

Outros DOC1 Sem fichas para a ligacéo a computador (pontas

computadores livres).
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32.ESPECIFICACOES

Excepto indicagdo em contrério, as especificagdes que se seguem aplicam-se a
todos os SETs. “SET230RK” significa “SET230RK/230RK3", “SET330RK"
significa “SET330RK/330RK3" and “SET530RK” significa “SET530RK/530RK3"

Luneta
Comprimento: 171mm
Abertura: 45mm (EDM:48mm)
Aumento:
SET230RK/330RK/530RK: 30X
SET630RK: 26X
Imagem: Erecta

Resolucéo optica:
SET230RK/330RK/530RK:2.5"

SET630RK: 3.5"
Campo de visao: 1°30' (26m/1000m)
Focagem minima: 1.3m
Anel de focagem: 1 velocidade
lluminagao do reticulo: 5 niveis de brilho

Medicao angular
Tipos de circulos horizontal e vertical:
Caodificador absoluto de rotagao

Unidades de angulo: Grau / Grado / Mil (seleccionavel)
Resolucéo angular: 1" (0.0002gon / 0.005mil) / 5" (0.001gon /
0.020mil)

(seleccionavel)
Preciséo:
SET230RK: 2" (0.0006gon/0.010mil)
SET330RK: 3" (0.0010gon/0.015mil)
SET530RK: 5" (0.0015gon/0.025mil)
SET630RK: 6" (0.0019gon/0.030mil)
(ISO 17123-3 : 2001)
Tempo de medida: Inferior a 0.5 seg
Compensador automatico: SIM (V & H/V) / NAO (seleccionavel)
Tipo: Liguido 2-eixos
Resolucéo: De acordo com a medig&o angular minima

Intervalo de compensacéo: +3'
Modo de medida:
Angulo horizontal: Direita / Esquerda (seleccionavel)
Angulo vertical: Zenital / Horizontal / Horizontal £90° / %
(seleccionavel)
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32. ESPECIFICACOES

Medicao de distancia

Método de medicéo:

Fonte de sinal:

Sistema de medicéo de contraste de fase
coaxial
Diodo laser vermelho 690nm

SET230RK/330RK/530RK/630RKOF: Classe 2
SET230RK3/330RK3/530RK30F: Classe 3R

Intervalo de medicé&o:

(IEC60825-1 Amd. 2: 2001/ FDA CDRH 21 CFR
Parte 1040.10 e 1040.11 (Concorda com os
standards de performance FDA para produtos
laser, excepto no que diz respeito a desvios
constantes da Laser Notice No.50, datada de 26
de Julho de 2001))

(Usando prisma reflector/folha de alvo reflectora
da SOKKIA durante condi¢cdes atmosféricas
normais Classel).

Usando prisma reflector/folha de alvo reflectora
da SOKKIA durante condi¢cdes atmosféricas
normais Classel e boas condi¢des atmosféricas
Classe 2)

SET230RK/330RK/530RK:

SET630RK:

Folha reflectora RS90N-K:1.3 até 500m
Folha reflectora RS50N-K:1.3 até 300m
Folha reflectora RS10N-K:1.3 até 100m)
Prisma compacto CP01: 1.3 até 800m
Prisma standard AP01 X 1: 1.3 até 4.000m

1.3 até 5.000m *2
Prisma standard APO1 X 3: até 5.000m

até 6.000m *2

Mini prisma OR1PA: 1.3 até 500m
Sem reflector (Branco) *3:
SET230RK/330RK/530RK: 0.3 até 200m (650ft)
SET230RK3/330RK3/530RK3: 0.3 até 350m
Sem reflector (Cinzento) *4:
SET230RK/330RK/530RK: 0.3 até 80m (260ft)
SET230RK3/330RK3/530RK3: 0.3 até 170m

Folha reflectora RS90N-K: 1.3 até 500m

Folha reflectora RS50N-K: 1.3 até 300m

Folha reflectora RS10N-K: 1.3 até 100m

Prisma compacto CP01: 1.3 até 800m

Prisma standard APO1AR X 1: 1.3 até 3,000m
1.3 até 4,000m *2

Prisma standard APO1AR X 3: até 4,000m

até 5,000m *2
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32. ESPECIFICACOES

Unidade de distancia:
Resolucéo:
Medigéo fina:
Medigao rapida (simples):
Tracking:
Méaxima distancia inclinada:

Preciséo:
(Usando prisma)

Mini prisma OR1PA: 1.3 até 500m

Sem reflector (Branco) *3[0F0.3 até 150)
Sem reflector (Cinzento) *40F0.3 até 50m
m / pé /polegada (seleccionavel)

0.001m

0.001m

0.01m

Prisma / folha reflectora: 9,599.999 m
Sem prisma: 599.999m

(D: Distancia de medicéo; Unid: mm)

Medicéo fina: £ (2 + 2 ppm X D) mm
Medicao rapida (simples): £ (5 + 2 ppm X D) mm

(Usando folha de alvo reflectora)

(Sem reflector (Branco))*3
SET230RK/330RK/530RK:

Medicéo fina: £(3 + 2 ppm X D) mm
Medicao rapida (simples): £ (6 + 2 ppm X D) mm

Medicéo fina:

+(3 + 2 ppm X D) mm (0.3 a 100m)
+(5 + 10 ppm X D) mm (100 a 200m)
Medigéo rapida (simples):

+(6 + 2 ppm X D) mm (0.3 a 100m)
+(8 + 10 ppm X D) mm (100 a 200m)

SET230RK3/330RK3/530RK3:

SET630RK:

Medigéo fina:

+(3 + 2 ppm X D) mm (0.3 a 200m)
+(5 + 10 ppm X D) mm (200 a 350m)
Medicédo rapida (simples):

+(6 + 2 ppm X D) mm (0.3 a 200m)
+(8 + 10 ppm X D) mm (200 a 350m)

Medicéo fina:

*(3 + 2 ppm X D) mm (0.3 a 100m)
+(5 + 10 ppm X D) mm (100 a 150m)
Medicé&o rapida (simples):

+(6 + 2 ppm X D) mm (0.3 a 100m)
+(8 + 10 ppm X D) mm (100 a 150m)

(Sem reflector (Cinzento))*4
SET230RK/330RK/530RK:

194

Medicéo fina:
+(3 + 2ppm X D) mm (0.3 a 45m)
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32. ESPECIFICACOES

Medicé&o rapida (simples):
+(6 + 2ppm X D) mm (0.3 a 45m)
+(8 + 5ppm X D) mm (45 a 80m)

SET230RK3/330RK3/530RK3:

SET630RK:

Tempo de medida:
Medicéo fina:

Medigéo rapida (simples):

Tracking:
Modo de medigao:

Correcgao atmosférica:

Intervalo de temperatura:

Intervalo de presséo:

Intervalo de ppm:

Medicao fina:

+(3 + 2ppm X D) mm (0.3 a 100m)
+(5 + 5ppm X D) mm (100 a 170m)
Medigao rapida (simples):

+(6 + 2ppm X D) mm (0.3 a 100m)
+(8 + 5ppm X D) mm (100 a 170m)

Medicé&o fina:

+(3 + 2ppm X D) mm (0.3 a 30m)
+(5 + 5ppm X D) mm (30 a 50m)
Medicédo rapida (simples):

+(6 + 2ppm X D) mm (0.3 a 30m)
+(8 + 5ppm X D) mm (30 a 50m)

1.7 seg. + cada 0.9 sec.

1.4 seg.

1.4 seg. + cada 0.3 sec.

Medicéo fina (simples / repetida / média) /
Medigao rapida (simples) / Tracking
(seleccionavel)

- 30 a 60°C (em passos de 1°C)

500 a 1,400 hPa (em passos de 1hPa/

375 a 1,050 mmHg (em passos de 1mmHg)
14.8 a 43.3 inchHg (em passos de 0.1linchHg)
-499 a 499 ppm (em passos de 1 ppm)

Correcgao constante de prisma:-99 a 99 mm (em passos de 1 mm)

Omm fixos para medi¢do sem prisma

Correccao de curvatura e refraccao:

Factor de escala:
Correcgao de nivel de mar:

N&o/Sim K=0.142 /Sim K=0.20 (seleccionavel)
0.5a2.0
N&o/Sim (seleccionavel)

*1: Neblina ligeira, visibilidade até 20km, periodos de sol, cintilagdo fraca.
*2: Sem neblina, visibilidade até 40 km, céu limpo, sem cintilagao.
*3: Quando usado o Kodak Gray Card do lado branco (factor de reflexdo

90%) e o nivel de luminosidade é inferior a 30000 Ix (ligeiramente

nublado).
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32. ESPECIFICACOES

*4: Quando usado o Kodak Gray Card do lado branco (factor de reflexdo
18%) e o nivel de luminosidade ¢é inferior a 30000 Ix (ligeiramente

nublado).

*3,*4: Quando efectuar medi¢des sem prisma, o alcance e precisdo
dependeréo do factor de reflexdo do alvo, das condi¢Bes atmosféricas e
condicdes de localizacao.

Fonte de alimentacé&o
Tipo:

Indicador de estado da bateria:

Tempo de trabalho a 25 °C:
Medigao distancia e angular
Apenas medi¢do angular:

Tempo de carga a 25 °C:

BDC46A

CDC68

Bateria recarregavel Li-ion BDC46A
Bateria externa BDC57 (Opcional)
4 niveis

(Medicao simples fina = cada 30 seg.):

BDC46A: aprox. 7 horas
BDC57 (Opcional): aprox. 27 horas
BDC46A: aprox. 8.5 horas

BDC57 (Opcional): aprox. 36 horas

Aprox. 2 horas (usando CDC68) *5

Tens&o nominal: 7.2V

Intervalo de temperatura para armazenamento:
-20a35°C

Tensé&o de entrada:

com EDC113A/113C: 110 a 240 VAC 50/60Hz
com EDC113B: 110 a 125 VAC 50/60Hz
Intervalo de teperatura de carga: 0 a 40 °C
Intervalo de temperatura para armazenamento
-20a65°C

*5: A carga da bateria pode demorar mais de 2 horas quando as
temperaturas estédo especialmente elevadas ou baixas.

Geral
Ecra:

SET230RK/330RK/530RK:
SET630RK:
Painel (teclado):

Auto desligar:

Funcéo de apontador laser:
Memoéria interna:

Saida de dados:

Interface:

196

Ecréa grafico LCD em cada face com iluminador,
192 X 80

1 Ecra grafico LCD com iluminador em cada face
1 Ecra grafico LCD com iluminador

27 teclas (teclas programaveis, operacoes,
power on, luz) com iluminador

5 niveis (seleccionavel)

On / Off (seleccionavel)

Cerca de 10.000 pontos

Série assincrona, compativel com RS232C
Compativel com Centronics (com DOC46A)
Impressora modo ESC/PTM (fungédo emolugéo)
Série assincrona, compativel com RS232C



32. ESPECIFICACOES

Funcao de resumo:

Indicador de radiacao laser:

Sensibilidade dos niveis:
Nivel térico:

Nivel circular:
Prumo optico:
Imagem:
Aumento:
Focagem minima:

On / Off (seleccionavel)
On / Off (apenas no SET1130R3/2130R3/
3130R3/4130R3) (seleccionavel)

SET230RK/330RK/530RK: 30"/2 mm
SET630RK: 40"/2 mm
10'/2 mm

Erecta
3X
0.3m

Parafuso de movimentos verticais e horizontais:

SET230RK:

2 velocidades

SET330RK/530RK/630RK: 1 velocidade

Temperatura de operagéo:

-20a 50 °C

Temperatura de armazenagem:-30 a 70 °C

Resistencia a dgua e pé:
Altura do instrumento:
Dimensdes (com pega):
Peso (com pega e bateria):
SET230RK:
SET330RK/530RK:
SET630RK:

IP66 (IEC 60529: 1989)
236 mm a partir do fim da base
165 (W) X 180 (D) X 341 (H) mm

5.5kg *6
5.5kg *6
5.4kg *6

*6: Existe uma ligeira diferenca no peso dos parafusos de movimentos verticais
e horizontais entre os SET230RK e SET530RK. Esta diferenga nédo esta
reflectida no peso apresentado acima por ter sido arredondada para cima.
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33.REGULAMENTACOES

Interferéncia de Radio Frequéncia

ATENCAO: Mudangas ou alteragdes a esta unidade que ndo tenham sido
expressamente aprovadas pela parte responsavel pelo cumprimento normativo
poderé&o anular o direito de utilizacdo do equipamento por parte do utilizador.

NOTA: Este equipamento foi testado, concluindo-se que segue os limites
impostos a um dispositivo digital Classe A, de acordo com o paragrafo 15 da lei
FCC. Estes limites estdo previstos para a garantia de uma proteccéo razoavel
contra interferéncia nefasta quando o equipamento é utilizado em ambiente
comercial. Este equipamento gera, usa e podera irradiar energia em radio
frequéncia, e, se ndo instalado e usado de acordo com o manual de instrugdes,
poderéa causar interferéncia nefasta em comunicagdes radio. A operacao deste
equipamento em areas habitacionais podera causar interferéncia nefasta, pelo
que o utilizador devera corrigir essa interferéncia por sua conta.
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33. REGULAMENTACOES

Declaragédo de Conformidade CE

CE Conformity Declaration
in accordance with EMC Directive 89/336/EEC of the European Community

We herewith declare that the undermentioned instrument, in view of its design and type
of construction, fully complies with the relevant basic radio interference requirements
of the EMC Directive.

Should the instrument be modified without agreement, this declaration becomes invalid.

Instrument Description: Reflectorless Total Station (Surveying Instruments)

Model Name : igzgggjl(osmmmz,smz30R1</SET330RK3,SET530RK/SET530RK3,

Relevant EC Directive: EMC Directive (89/336/EEC)
Version: 92/31/EEC, 93/68/EEC
Applied
Harmonized Standard: EMI EN55022 1o0asa1005+a2:1997
ENSS022 1595: 1:20001 2200

EMS EN61000-6-2 1999
ENG61000-6-2 509

Date: 1O bl Lo
Firm:  SOKKIA BV,
Address: Industrieteneing Vaart, D;{/xnsluisweg 1, NL-1332 EA Almere

<
N
7V 7\

Name of Representativi / Jan Wan der Weijden
Representative's positioy : Managing Director

7

Representative's Signature: /
!
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33. REGULAMENTACOES

CE Conformity Declaration

in accordance with EMC Directive 89/336/EEC of the European Community

We herewith declare that the undermentioned instrument, in view of its design and type
of construction, fully complies with the relevant basic radio interference requirements

of the EMC Directive.

Should the instrument be modified without agreement, this declaration becomes invalid.

Instrument Description: Wireless keyboard

Model Name : SF14

Relevant EC Directive: EMC Directive (89/336/EEC)

Version: 91/263/EEC, 92/31/EEC, 93/68/EEC
Applied
Harmonized Standard:  EMI EN55022 Class B:1994 +A1:1995+A2:1997

EMS IEC61000-4-2:1999, IEC61000-4-3:1995, ENV50204:1995,
IEC61000-4-4:1995, TIEC61000-4-8:1993

Date: o2 Neven be, 21wss

Firm: ‘SOKKIA B.V.
Address: Industrieterrein De Vaart, Damsluisweg 1, NL-1332 EA Almere

Representative's Signatyre:

v .
Name of Representafi Jan van der Weijden

Representative's position : Managing Director
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34.EXPLICACOES

34.1 Indexagdo manual do circulo vertical através
da medicdo de F1 e F2

A marca de indexagao vertical do seu SET é praticamente 100% precisa, no
entanto, quando necessitar de efectuar medi¢Ges angulares de grande precisao,
podera eliminar quaisquer imprecisdes na indexagdo como segue.

%

« Se a alimentagao for desligada, a indexacao vertical perde-se. Faga-a
novamente sempre que desligar e ligar o SET.

»PROCEDIMENTO Indexacdo manual do circulo vertical

1. Seleccione “Obs. condition” em
<Config>. Defina “V manual” em
“Sim". (Método de indexacao

vertical).
2. Vapara o ecrd de Modo Medida Indexar
OBS. O angulo vertical V1 é
mostrado sob “Take F1". A Observar F1

'3
AHd 0°00'00"

3. Nivele cuidadosamente o
instrumento.

4. Vise cuidadosamente um alvo

Indexar
com bom contraste a uma
distancia de cerca de 30m, na Observar F2
direcgéo horizontal, com a face 1. AZ

Prima [OK]. O angulo vertical V2 é

V2
AHd 0°OO'O"|]I]
mostrado sob “Take F2".
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34. EXPLICACOES

Volte o instrumento 180° e trave-
0. Alinhe o telescépio na face 2 e
vise novamente o alvo com a
maxima precisao.

Prima [OK].

Os angulos vertical e horizontal
sé@o mostrados.

Isto conclui o procedimento para a
indexacé&o do calculo vertical.
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34. EXPLICACOES

34.2 Correccao atmosférica para medicédo de
distancia de alta precisédo

« A necessidade de correcgdo atmosférica
O SET mede a distancia com um feixe de luz, mas a velocidade desta luz varia
de acordo com o indice de refracgdo de luz na atmosfera. Este indice de
refraccéo varia de acordo com a temperatura e presséo. Proximo das
condicdes normais de temperatura temos:
Com pressao constante, a mudanca de 1°C na temperatura varia o indice 1
ppm.
Com temperatura constante, a mudanga de 3,6 hPa na presséo varia o indice
1 ppm.
Para fazer medigGes de alta preciséo é necessario encontrar o factor de
correccao atmosférica, através de medi¢des de temperatura e pressao ainda
mais precisas.
A SOKKIA recomenda a utilizacdo de sensores de alta preciséo para pressao
e temperatura.

Determinagdo da temperatura e pressdo médias entre dois pontos em
condigdes atmosféricas diferentes

Para determinar com preciséo o factor de correc¢éo atmosférica, deverédo ser
obtidas a presséo e temperatura médias ao longo do trajecto do feixe.

Determine a temperatura e a pressdo como segue:

Terreno plano :Use a temperatura e a pressdo a meio
caminho.
Terreno montanhoso :Use a temperatura e a pressdo no

ponto intermédio (C).

Se néo for possivel medir a temperatura e pressdo no ponto intermédio, meca
a temperatura e pressao no ponto de estagdo (A) e no ponto do alvo (B), e
calcule a média.

Temperatura média do ar (1 +12) /2
Presséo média do ar ((pl + p2)/2
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34. EXPLICACOES

Nivel médio da agua

Ponto de Estacéo (A
Temperatura t1
Presséo p1
Ponto do Alvo (B)
Temperatura t2
Presséo p2

« Correcgao atmosférica para a humidade relativa
A humidade tem pouca influéncia, particularmente em medic¢des de curta
distancia. O seu efeito é tido em consideragdo quando tém que efectuar-se
medicOes de alta precisdo em grandes distancias, e a atmosfera esta quente e
humida.
No SET se a humidade medida for também inserida juntamente com a
temperatura e a presséo, o factor de correccédo atmosférica definido no
instrumento seré& calculado utilizando a seguinte formula:

oo T

Factor de Correcgao Atmosférica =

(282,59 __02942xp , _00416xe ) %1078
1+0,003661 xt 1+0,003661 xt

: Temperatura do ar (°C)

: Presséo do ar (hPa)

: Pressao de vapor de agua (hPa)
: Humidade relativa (%)

ew: Presséo de vapor de 4gua saturado
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34. EXPLICACOES

Factor de Correccdo Atmosférica =

(282,59 __0,2942xp ,0,000416 x h x ew) « 1078

1+0,003661 xt 1+0,003661 xt

ew

€ = Nx100

@5xt)
ew = 6,11 x 10+ 237
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