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Introducgao

Introducgao

LEIA ESTE MANUAL atentamente para aprender a
operar o sistema de forma correta. A ndo observancia
desse procedimento podera resultar em acidentes
pessoais ou danos ao equipamento. Este manual e os
sinais de seguranga em sua maquina também podem
estar disponiveis em outros idiomas. (Consulte seu
concessionario John Deere para fazer o pedido).

ESTE MANUAL DEVE SER CONSIDERADO uma parte
integrante do seu sistema e deve permanecer com o
sistema quando de sua venda.

AS MEDIDAS neste manual sdo apresentadas tanto no
sistema métrico como no sistema habitual de medidas
utilizado nos Estados Unidos. Utilize somente pecgas

de reposicao e fixadores corretos. Os fixadores em
polegadas e métricos podem exigir uma chave especifica
métrica ou em polegadas.

Os lados DIREITO E ESQUERDO séo determinados com
base no sentido de avango da maquina.

A GARANTIA é fornecida como parte do programa de
assisténcia da John Deere para clientes que operam e
mantém seus equipamentos conforme descrito neste
manual. A garantia de pecas do GreenStar é explicada
no certificado de garantia que vocé deve ter recebido de
seu concessionario.

Esta garantia assegura-lhe que a John Deere substituira
seus produtos que apresentarem defeitos dentro do
periodo de garantia. Em algumas circunstancias, a
John Deere também oferece melhorias de talhao,
frequentemente sem custos ao cliente, mesmo que o
produto ja esteja fora da garantia. Caso o sistema seja
mal utilizado ou modificado para alterar seu desempenho
para além das especificagdes originais da fabrica, a
garantia sera anulada e as melhorias de talhdo podem
ser negadas.
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Seguranca

Reconhec¢a as Informagoes de Seguranga

Este é o simbolo de alerta de segurancga. Ao ver este
simbolo em sua maquina ou neste manual, fique atento a
possiveis ferimentos pessoais.

Siga as precaugodes e praticas seguras de operagao
recomendadas.

T81389 —UN—O07DEC88

DX,ALERT -54-29SEP98-1/1

Palavras de Aviso A\ PERIGO

Uma palavra de aviso—PERIGO, ATENCAO ou
CUIDADO—¢ usada como simbolo de alerta de
seguranga. PERIGO identifica os riscos graves.

Avisos de seguranga como PERIGO ou ATENGAO estéo

localizados préximos de perigos especificos. Precaugoes A ALERTA
gerais sao indicadas nos avisos de seguranca de

CUIDADQO. A palavra CUIDADO também chama atengao
para as mensagens de seguranga neste manual.

A CUIDADO

TS187 —54—27JUNO8

DX,SIGNAL -54-03MAR93-1/1

Siga as Instrugcdes de Seguranga

Leia atentamente todas as mensagens de seguranca
neste manual e os avisos de seguranga em sua maquina.
Mantenha os avisos de seguran¢ca em boas condigdes.
Substitua avisos de seguranga danificados ou perdidos.
Certifique-se de que novos componentes e pegas

de reposigédo do equipamento incluam os avisos de
seguranga atualizados. Avisos de seguranga para
reposigéo podem ser encontrados no seu concessionario
John Deere.

TS201 —UN—23AUG88

Pode haver informagdes de seguranca adicionais nao
reproduzidas neste manual do operador, contidas em
pecas e componentes oriundos de outros fornecedores.

Aprenda como operar a maquina € como usar 0s podem prejudicar o funcionamento e/ou a seguranga e

comandos corretamente. N&o deixe ninguém operar a afetar a vida (til.

maquina sem que tenha sido treinado. Caso nao compreenda alguma parte deste manual
Mantenha sua maquina em condicdes de operagso e precisar de assisténcia, entre em contato com seu
corretas. Modificagbes nédo autorizadas na maquina concessionario John Deere.

DX,READ -54-16JUN09-1/1
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Seguranga

Apoie a Maquina Apropriadamente

Baixe sempre os implementos ao solo antes de trabalhar
na maquina. Ao trabalhar numa maquina ou acessorio
SUSPEenso, apoie a maquina ou o acessorio com
segurancga. Se deixados em uma posig¢éo levantada, os
implementos sustentados hidraulicamente poderao baixar
ou ter vazamento interno e baixar.

N&o apoie a maquina sobre blocos de cimento, tijolos
0COS Ou escoras que possam desmoronar sob uma carga
continua. Nao trabalhe sob uma maquina que esteja
apoiada apenas por um macaco. Observe sempre as
instru¢cdes de manuseio dadas neste manual.

TS229 —UN—23AUG88

Quando implementos ou acessoérios sao utilizados em
uma maquina, siga sempre as precaugdes de seguranga
listadas no manual do operador do implemento.
DX,LOWER -54-24FEB00-1/1

Estacione a Maquina com Seguranga
Antes de trabalhar na maquina:

* Abaixe todos os equipamentos até ao solo.

¢ Desligue o motor e retire a chave.

* Desligue o cabo “Terra” da bateria.

* Pendure um aviso "NAO OPERAR" na cabina do
operador.

TS230 —UN—24MAY89

DX,PARK -54-04JUN90-1/1

Mantenha-se Afastado das Unidades de
Colheita

A barra de corte, o sem-fim, o molinete e os rolos de
alimentac&do ndo podem ser completamente protegidos
devido a sua fungdo. Fique longe desses elementos
em movimento durante a operagdo. Sempre desligue a
embreagem principal, desligue o motor, acione o freio
de estacionamento e retire a chave antes de executar
servigcos ou de desentupir a maquina.

\

ES 118704

ES118704 —UN—21MAR95

RG53986,0000964 -54-03NOV08-1/1
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Seguranga

Instalagao e Remogao com Seguranga do
Receptor StarFire e Suportes

Ao instalar e remover o receptor StarFire, siga essas
orientagdes para evitar possiveis acidentes pessoais
devido a quedas:

¢ Use uma escada ou plataforma adequada para acessar
o local de montagem com facilidade.

¢ Certifique-se de que os corrimaos e apoios para os peés
sejam robustos e seguros.

* Evite instalar ou remover o receptor em condi¢cdes com
umidade ou gelo.

O mastro do receptor usado nos implementos é pesado
e pode ser dificil manusea-lo. Se instalar ou remover
um mastro do receptor em um implemento, siga essas
orientagdes:

* Use duas pessoas nos locais de montagem né&o
acessiveis do solo ou uma plataforma de servigo.

PC10340 —UN—27SEPQ7

¢ Use as técnicas de elevacao adequadas.
* Use equipamentos de protegdo adequados.

0OUO6050,0000EED -54-31JANO8-1

1

Operagao Segura dos Sistemas de Orientagao

Nao use o sistema AutoTrac em rodovias.

¢ Sempre desligue (Desative e Desabilite) o sistema
AutoTrac antes de entrar em uma rodovia.

* Nao tente ligar (Ativar) o sistema AutoTrac ao trafegar
em uma rodovia.

O sistema AutoTrac visa uma operagado mais eficiente
da maquina pelo operador. O operador & sempre o
responsavel pela rota da maquina. Para evitar acidentes
pessoais ao operador e observadores:

* Permaneca em alerta e preste atengcdo ao ambiente
ao seu redor.

¢ Assuma o controle da direcao quando necessario para
evitar perigos no talhdo, observadores, equipamentos
ou outros obstaculos.

* Interrompa a operagéo se condigbes de visibilidade
deficiente prejudicarem sua capacidade de operar
a maquina ou de identificar pessoas ou objetos no
caminho da maquina.

0OU06050,0000F2B -54-03APR08-1/1

Leia o Manual de Orientagao

Antes de tentar operar o Parallel Tracking ou o
AutoTrac leia o manual de Orientagao por inteiro
para entender os componentes e procedimentos
necessarios para uma operacao adequada e segura.

Este manual de Orientagao serve para as aplicagoes
dos sistemas de orientagao AutoTrac e Parallel
Tracking.

0OU06050,0000F2C -54-03APR08-1/1
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Seguranga

Uso Adequado do Cinto de Seguranca

Use o cinto de seguranga ao operar um trator equipado
com uma estrutura de protegao contra capotagem (EPCC)
ou com cabina do operador para reduzir a chance de
ferimentos em caso de um acidente, como capotagem.

N&o use cinto de seguranga quando operar sem a
estrutura de protecdo contra capotagem ou sem cabina
do operador.

Se algum dos componentes do cinto, como o fecho,
cinto, fivela ou trava apresentarem sinais de danificagao,
substitua o cinto de seguranca inteiro.

Faca no minimo uma vez por ano uma inspec¢ao completa
no cinto de segurancga e da trava do mesmo. Identifique
sinais de pecgas soltas ou danificadas no cinto, tal

como rasgos, atrito, desgaste extremo ou precoce,

TS205 —UN—23AUG88

desbotamento ou abrasao. Substitua pegas danificadas
somente por pegas de reposigdo originais. Consulte a
seu concessionario John Deere.

DX,ROPS1 -54-07JUL99-1/1
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Interruptor de Retorno

Configuracao do Interruptor de Retorno

Quando uma colheitadeira equipada com AutoTrac &
conectada a uma plataforma de milho equipada com
RowSense, os botdes de ativacdo 2 e 3 na alavanca de
controle multifungao serdo automaticamente ativados
como os interruptores de retorno de abaixamento da
plataforma e de AutoTrac para este sistema. (Consulte
Configuragao de Entrada de Linha na segao Habilitagéo
do Sistema para obter mais detalhes).

=
I
I\. "
I |
i
7 N
PC7925 —UN—140CT03

AURES)

Interruptor de Retorno na Colheitadeira

KR43067,00000A4 -54-10NOV08-1/1

012611
10-1 PN=9



AutoTrac RowSense

Visao Geral

O AutoTrac RowSense é composto dos seguintes
componentes

¢ AutoTrac integrado instalado e ativado na colheitadeira,
com o software AutoTrac RowSense atualizado
programado na Unidade do Sistema de Diregao (SSU),
ativacao do AutoTrac SF1 ou SF2.

- Para as colheitadeiras das séries 50 e 60 a
atualizacao do software Controlador Bridge/Gateway
também deve ser instalada.

- S-Series MY08 and W-, T-, and C-Series MY09
combines must have a LYNX bus installed to be
compatible with AutoTrac RowSense.

¢ Ativacao do AutoTrac Row Sense SF1 ou SF2

* Um par de Sensores de Linha montado em Plataforma
de Milho aprovada.

* Monitor GS2 2600

* Receptor StarFire com ativagdo SF1, SF2 ou RTK

O AutoTrac RowSense opera com todos os padrdes
de rastreio e com a maioria dos padrdes comuns de

colheita. O AutoTrac opera nos seguintes modos:
Curvas Adaptaveis, Curvas AB, Pista Circular e Pista
Reta. O AutoTrac RowSense é uma otimizagéo ao
AutoTrac integrado no monitor GS2 na colheita de
milho. Sensores de Linha montados em uma das
linhas detectam talos de milho para saber onde esta a
linha. Os sinais fornecidos pelos sensores de linha séo
integrados aos sinais existentes do AutoTrac para ajudar
a manter a colheitadeira nas linhas. Quando nédo ha
sinal proveniente dos sensores de linha (por exemplo, se
deslocando em um curso d’agua), a orientagao do GPS
normal se aplica. A maioria das outras caracteristicas
do AutoTrac se mantém inalterada. Os sensores de
linha sdo simplesmente outra entrada de posicao para
dirigir a colheitadeira. Todos os modos de rastreio s&o
configurados da mesma maneira como feito no AutoTrac
baseado em GPS.

DT31797,0000233 -54-29JAN09-1/1
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Configuracao e Calibracao

do Sistema

Configuracao do AutoTrac RowSense

NOTA: Antes de usar este produto, as etapas

AutoTrac

Steer Sensitivity

101§

a seguir devem ser concluidas aléem da (50 - 2000
configuragdo do AutoTrac:
AutoTrac
1. No Monitor GS2, navegue até o Monitor GreenStar Calibration

Original >> SETUP (CONFIGURAGAOQ) >>
AUTOTRAC

“Jo o]
[e]o-]~]

|
=)

Row Guidance

Option Installed ~ Y©3

P

ofele|e]e]e

2. Selecione YES (SIM) para Row Guidance Option
Installed (Opgéo de Orientacdo de Linha Instalada) e Row Guidance Sensor
Row Guidance Option Enabled (Opgao de Orientagao * || ““® | calibration
de Linha Ativada). -
Calibre os Sensores de Orientagéo de Linha. B E}?fteﬁtu(igg"fﬁ 50) 100 3
4. Verifique se o valor do Desvio da Orientagao de Linha SETUP ?‘;
esta correto (o valor padréo é 100). q
P NFO 5
R |
A—Sensibilidade da Direcao E—Desvio da Orientagao de < (3 Q
(50-200) Linha (50-150) Iy SETUP @ 3
B—Calibragédo do AutoTrac F—Nao Usado SQtUp Q
C—Opcao de Orientagéo de G—Retorno ) ~ ) ~ -
Linha Instalada Configuragdo da Calibragdo
D—Calibragao do Sensor de
Orientagao de Linha
KR43067,00000FA -54-13NOV08-1/1
Procedimento de Calibragao do Sensor de 1 E] SETUP AutoTrac
Linha 5 | o |Steer Sensitivity [PUSAAE
Este procedimento é executado quando o sistema é 3 4 G0 - 200 @
instalado ou apds um reparo no sistema. Os sensores de B}
linha devem ser instalados e posicionados de encontro 5 || 6 |AutoTrac
aos batentes da posicédo de descanso. — | Calibration
7 8 : CEEEE
1. Preparacgéo para calibragéo | Row Guidance ,1,95@ ©
Verifique se os sensores de linha estao instalados 9 | 0 |Option Installed N
com molas fixando-os na posigao de descanso. Eleve Row Guidance Sensor D)
a plataforma para garantir que os sensores de linha * | R [ catibration @
nao estejam em contato com o solo. A colheitadeira =
nao deve estar se movimentando. E pace |Row Guidance 100 @
Offset (50 - 150) g
A—Sensibilidade da Diregao E—Desvio da Orientacdo de —_— O
(50-200) Linha (50-150) = =L F] g
B—Calibragao do AutoTrac F—Nao Usado ® Zl
C—Opgao de Orientagéo de G—Retorno t INEO ] . 3
Linha Instalada o £ ©
D—Calibragio do Sensor de J SETUP @ s
Orientagdo de Linha RUN Setup 5

Configuragdo do AutoTrac

Continua na pagina seguinte KR43067,0000123 -54-17NOV08-1/2
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Configuragéo e Calibragdo do Sistema

2. Pressione o botdo SETUP no monitor GreenStar 1 Yl SETUP Calibration
original. Pressione o botao alfabético apontado pelo e n
AutoTrac. 3 4 "@

3. Calibre as tensdes dos sensores em descanso. — — —
Pressione o botdo de calibragdo do Sensor de 5 6
Orientacao de Linha (E) para armazenar as tensdes
do sensor em descanso na memoéria da SSU. 7 8 [

NOTA: A tela GSD ir4 exibir agora as tensées dos 9 0 @

sensores da esquerda e da direita. A tens&o Left Sensor Cal (V) 1.17 N
do sensor direito em descanso deve ser maior « |l cLr [Right Sensor Cal (¥) 3.83 @
que 2,5 volts. A tenséo do sensor esquerdo em
descanso deve ser menor que 2,5 volts. E]
E pace | Calibrate D ®| .

4. Fim da calibragao; saia do modo de calibragao do Row Guidance Sensor g

sensor de linha. SETUP IH_® =
[
A—Nao Usado E—Calibre o Sensor de INFO TR %I
B—Nao Usado Orientagao de Linha 5
C—Cal de Sensor Esquerdo (V) F—Nao Usado utoTrac 3
1,17 G—Retorno RUN 'A 9 @ Q
D—cCal Direito (V
g;;;de Sensor Direito (V) Configuragdo da Calibragéo
KR43067,0000123 -54-17NOV08-2/2

Configuracao do Desvio da Orientagcao de 1 y3 SETUP AutoTrac

Linha | o |Steer Sensitivity [PUSAAF

Um desvio pode ser adicionado a orientagao de linha para 3 4 (50 - 200 @

alterar o alinhamento dos caules entrando na plataforma F

de milho. 5 6 | AutoTrac

; L : — ) Calibration
Exemplos de quando & necessario alterar o alinhamento: 7 8 5
* A linha estimada plantada esta no meio da plataforma _JL____|Row Guidance ¥y
de milho e as linhas foram empurradas pela plataforma. 9 0 | Option Installed €3 @
Pode ser aplicado um desvio para "compensar a - e
diferenga", de forma que todas as linhas inclinem, mas Row Guidance Sensor @
n3o t40 severamente como sem o desvio. * || ““®| calibration

* Os divisores de cultura com os sensores de linha estao : EREER

agora alinhados com a linha. Até que seja possivel E PAGE Row Guidance 100 @

o reparo para fisicamente alinhar os sensores, pode Offset (50 - 150) g

ser aplicado um desvio para ajudar a compensar o SETUP Fi E:

desalinhamento. @ §
=z

A definigdo de valores de desvio menores que 100 pode mEC) . — i

fazer com que a colheitadeira desvie ligeiramente paraa N SETUP E@ §

esquerda e valores maiores que 100 causar&o o desvio RUN Setup o

da colheitadeira ligeiramente para a direita. O valor
padrao é 100, com uma faixa de 50 a 150.

1. Pressione o botdo SETUP (CONFIGURACAO)
no monitor GreenStar original. Pressione o botéo
alfabético apontado pelo AutoTrac.

2. Digite o desvio da orientagdo de linha (50 a 150) O
valor padrao é 100.

3. Fim da configuragéo.

Configuragcéo do Desvio da Orientagdo de Linha

A—Sensibilidade da Diregao
(50-200)

B—Calibragédo do AutoTrac

C—Opcao de Orientacao de
Linha Instalada

D—Calibragao do Sensor de
Orientagdo de Linha

E—Desvio da Orientagéo de
Linha (50-150)

F—Nao Usado

G—Retorno

KR43067,00000D6 -54-12NOV08-1/1
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Habilitacao do Sistema

Habilitagao do Sistema

GreenStar 2 Pro - Guidance LA,

-
\E) WView

Guidance
Settings

| iITEC Pro

c hiftiTrack
Settings

Tracking Mode

Adaptive Curves -
Ok

Turning View

Turn Predictor

AutoTrac
Deactivation

Mes

Curve Track

h Change
Settings

RowSense Settings Change

sage

Compensation

>phD
Tracking Tones \/

Lead

5o
4_0@

tin}

b |
I

10:14am

4 @ fin}

|

A—Guia Visualizar

B—Guia Configuragées de
Orientacao

C—Guia de Configuragoes de
Mudanca de Pista

D—Menu Suspenso Modo de
Rastreio

E—Caixa de Selegao
Visualizagao de Giro I—

F—Caixa de Selegao Previsor de

Caixa de Entrada

Giro

Continua na pagina seguinte

G—Caixa de Selecdao Mensagem
de Desativagao AutoTrac
H—Botéo Alterar Configuragées

Compensacao Dianteira

J— Caixa de Entrada de Mudanca

de Pista

K—Caixa de Selegao Tons de

Rastreio

L—Caixa de Entrada Tons de

Rastreio

KR43067,00000FB -54-13NOV08-1/3

PC11454 —UN—13NOV08

251

012611

PN=13



Habilitagdo do Sistema

RowSense Settings
oo MR | Eraviea
8
>
s
1
=z
| 9:55am | 7
FYE )
A—Botéao de Alternancia de
Status do Sensor
O botdo CONFIGURACOES DE ORIENTACAO DE SENSOR. Alterne o botdo STATUS DO SENSOR para
LINHA traz a tela de configuragdo com o botéao ativar e desativar o sistema.

HABILITACAO/DESABILITACAO DO STATUS DO

KR43067,00000FB -54-13NOV08-2/3

O icone AutoTrac RowSense agora ficara disponivel na PC10040 —UN—04FEBO8

Pagina de Orientagao sob a guia VISUALIZAR. 1~. E 41~.
L ]
JAHA\
icone
KR43067,00000FB -54-13NOV08-3/3
25-2 012611
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Habilitagdo do Sistema

Monitores e Indicadores

Ao usar o AutoTrac RowSense, serao exibidos os
seguintes icones na tela. Um icone aparecera no mapa
na guia VISUALIZAR ORIENTAGAO indicando que os
sensores de linha estao disponiveis (quando o botédo
STATUS DO SENSOR ¢ alternado para ativar). Cada
icone indica o que esta acontecendo na colheitadeira
naquele momento.

O icone alterna de uma forma animada branca para
colorida (verde) quando os sensores de linha estéo
controlando o veiculo.

PC10042C —UN—04FEB08

JAVAN

Sistema Instalado (Fundo Cinza)
PC10042 —UN—O04FEBO08
*
.
34

L]
L
*
Sistema Ativo, operando com o sensor de linha e GPS (Fundo Verde)
PC10042A —UN—O04FEB08

GPS perdido, operando apenas com os dados do Sensor
de Linha (Fundo Amarelo)
PC10042B —UN—04FEB08

Sinal do Sensor de Linha perdido, operando apenas
com o GPS (Fundo Laranja)

KR43067,00000D8 -54-12NOV08-1/1

25-3
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Habilitagdo do Sistema

Ativagao dos Sensores de Linha

GreenSiar 2 Pra - Guidance

Enable Row Finder 0

Steer Sensitivity

B |0 ®) 6 | 7x

PC11627 —UN—29JAN09

Os sensores de linha guiam a colheitadeira sempre
que eles conseguem determinar a posig¢ao da linha.
O operador sabera que os sensores estdo guiando
a colheitadeira pela mudanga do icone do AutoTrac
RowSense para verde mostrando o movimento.

Fazer uma curva na cabeceira: As curvas na cabeceira
sao feitas da mesma maneira como feito no AutoTrac
baseado em GPS. O operador se alinha com o caminho
que deseja seguir. Pressionar o interruptor de retorno fara
com que o AutoTrac se dirija ao caminho de orientagéo.
Uma vez definido o caminho inicial (uma linha AB Os sensores de linha entdo detectam a posigéo da linha e
ou Passe de Pista Curva registrado inicialmente), o seguem-na. O recurso de extensao de linha das Curvas
interruptor de retorno pode ser pressionado quando Adaptaveis, Pista Circular e Curvas AB pode ser usado

a colheitadeira estiver no meio do espagamento entre para estender a projegdo do caminho adjacente para
pistas e em um angulo aceitavel com a linhas. Os a cabeceira.

sensores de linha guiam a colheitadeira assim que

houver atividade nos mesmos.

DT31797,0000231 -54-29JAN09-1/1
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Habilitagdo do Sistema

Configuracao da Entrada de Linha

SRV AutoTrac |Rate]amts

Row Guidance
Row Entry

| >

>

Hanua]@

SETUP

INFC

g

RUN

A—Orientacao de Linha/Entrada C—Nao Usado
de Linha D—Nao Usado

B—Nao Usado

Modo padréo:

1. Conduza a colheitadeira a linha.

1=

s

mj[m] =]

2. Pressione o interruptor de retorno a primeira vez para

abaixar a plataforma.

3. Pressione o interruptor de retorno a segunda vez para

ativar os sensores de orientagdo e linha.
Modo GPS:

[
Setup 9

E—Nao Usado
F—Nao Usado

Q

Conduza a colheitadeira a linha.

PC10467B —UN—14MARO08

G—Retornar ao SETUP
(CONFIGURAGAO)

Pressione o interruptor de retorno a primeira vez para

abaixar a plataforma e ativar a orientagéo.

Pressione o interruptor de retorno a segunda vez para

ativar os sensores de linha.

KR43067,00000DA -54-12NOV08-1/1
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Pista Reta

Pista Reta

Deve ser usado Pista Reta quando as linhas sao retas e
nao variam mais do que aproximadamente 1 m (3-1/4 ft).
A Pista Reta projeta todas as linhas para fora do primeiro
caminho.

Se o talhao é relativamente reto e o rumo nao se
altera, é recomendavel usar a pista reta, ja que isto
permitira a entrada de linha em caminhos adjacentes. O
desempenho com a entrada de linha sera melhor quando
o talhdo é plantado com o AutoTrac. O desempenho
também melhora durante os periodos de perda de linha
em cursos d’agua.

Quando em Pista Reta, a linha do GPS ira se centralizar
automaticamente. Isto assegura que o caminho do GPS
esta devidamente alinhado com as linhas de milho. Este
recurso nao esta disponivel nas curvas adaptaveis.

Continua na pagina seguinte

Pista Reta

PC10390 —UN—O07JANO8

KR43067,00000AD -54-10NOV08-1/4

30-1

012611

PN=18




Pista Reta

MENU >> GREENSTAR2 PRO >> tecla programavel PCBB63 —UN—05AUGOS
ORIENTACAO >> guia CONFIGURACOES DE
ORIENTACAO

Selecione PISTA RETA no menu suspenso MODO DE -
RASTREIO. Selecione a guia VISUALIZACAO. Botdo MENU

PC8661 —UN—02NOV05

NOTA: Pause a gravagdo quando néo estiver colhendo.

Antes de comecgar

1. Verifique se um sinal SF1, SF2 ou RTK esta GreenStar2
presente visualizando o icone do receptor na pagina = PrO
Visualizag&o. =

ORI DRERY R WARAGEMENT SOLUTONG

2. Verifique se o espagamento entre pistas esta correto.
Se o espagamento nao estiver correto, altere esse
. x ’ Tecla programéavel GREENSTAR2 PRO
espagamento na guia ORIENTAGAO. be8673 _UN_tdocTy s Programay

Selecione DEFINIR PISTA 0.

Tecla programével ORIENTACAO

KR43067,00000AD -54-10NOV08-2/4

1. Selecione o nome da pista no menu suspenso PISTA

0 ATUAL Se nao existe nenhum nome, crie um novo Set Track 0
selecionando o botdo NOVO.
Current Track 0 Method
2. Selecione o método da pista (A + B) no menu e
z .
suspenso METODO. @ v
3. Conduza até o inicio da pista e selecione o botao @ e D).
AJUSTAR A. e
4. Conduza até o fim da pista e selecione o bot&o Heading:  0.0000 —
AJUSTAR B. Point A Lat: g 00000000
. ) ) . ] Point A Lon.! g 0g000000
Sera criada uma linha que se projeta através do Track Spacing: [ 5o 000
talhdo. ity -
5. Pressione o interruptor de retorno para acionar o 5
AutoTrac RowSense. @ SetA ] @ S0t B I 3
<
o
A—Menu Suspenso Pista 0 E—Botao Espagamento entre %I
atual Pistas |
B—Menu Suspenso Método F—Botao Ajustar A ) §
C—Botéao Novo G—Botao Ajustar B 4 =]
D—Botio Remover g
Ajustar Pista 0
Continua na pagina seguinte KR43067,00000AD -54-10NOV08-3/4
30-2 012611
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Pista Reta

Perda de Linha—Na&o havera uma linha de milho
no curso d’agua. Como a pista Reta e as curvas AB
recentralizam a pista, ha uma probabilidade maior delas

encontrarem a linha correta no outro lado do curso d’agua. —

NOTA: Se forem perdidos os sinais do GPS e do Sensor
de Linha, o sistema n&o sera ativado até que
o sinal do GPS seja restabelecido.

Vi
/

L.
L]

Curso d’agua

PC10391 —UN—O08JANO8
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Curvas Adaptaveis

Curvas Adaptaveis

PC10399 —UN—O04FEB08

O caminho se altera durante o deslocamento pelo talh&o.

As curvas adaptaveis podem ser usadas em qualquer
talhdo, mas sao altamente recomendaveis quando o
caminho se altera através do talhdo, o rumo se altera
significativamente ou a curva tem o formato em U. As
Curvas Adaptaveis possuem um recurso adicional do
RowFinder poder ser selecionado com um botéo de
alternéncia. Os sensores de linha podem ser usados
para dirigir a colheitadeira sempre que eles conseguem
determinar a posigdo de uma linha. O Registro de
Rastreio de Curva deve estar LIGADO. Isto estabelecera
0 primeiro passe e permitira a ocorréncia de extensdes
de linha reta.

As Curvas Adaptaveis s6 conseguem passe projetado
para adjacente, mas apresentam a vantagem de aceitar
diferentes formatos de curva e erros potenciais de linha
estimada nao se acumulam através do talhao.

Se existem varias colheitadeiras no talhao, a Curva
Adaptavel ndo permite pular um passe. As Curvas
Adaptaveis neste cenario s6 podem trabalhar se o
espagcamento entre pistas da(s) outra(s) colheitadeira(s)
se somarem ao seu proprio espagamento. Por exemplo,
se é feita uma colheita em um mesmo talhdo com uma
plataforma de 12 linhas que se segue a uma outra de 8
linhas com linhas de 30 polegadas, cada uma necessitara
de um espagamento de 20 linhas (50 pés).

O uso de curvas adaptaveis € recomendado quando o
caminho se altera com frequéncia através do talhdo. As
Curvas Adaptaveis s6 projetam sobre o novo caminho.

—

PC10400 —UN—O04FEB08

O rumo se altera através do talhao.

PC11000 —UN—O04FEB08

As curvas tém formato em U

KR43067,00000AE -54-10NOV08-1/1
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Curvas Adaptaveis

Configurar Curvas Adaptaveis

MENU >> GREENSTAR2 PRO >> tecla programavel
ORIENTAGCAO >> guia CONFIGURACOES DE
ORIENTACAO

Selecione CURVAS ADAPTAVEIS no menu suspenso.
MODO DE RASTREIO. Selecione a guia VISUALIZACAO.

Antes de comegar

1. Verifique se um sinal SF1, SF2 ou RTK esta
presente visualizando o icone do receptor na pagina
Visualizagao.

2. \Verifique se o espagamento entre pistas esta correto.
Se o espagamento no estiver correto, altere esse
espacamento na guia ORIENTACAO.

1. Selecione o botéo gravar para iniciar a gravagao do
caminho.

2. Caminho de deslocamento através do talhdo. Apds se
deslocar através do primeiro caminho, sé sera criada
a projecao do proximo caminho.

3. Pressione o interruptor de retorno para acionar o
AutoTrac RowSense.

No modo AutoTrac, a gravagao € desligada quando o
volante de diregéo é girado. No modo de documentacgao,
a gravagao € desligada quando a plataforma é erguida.

Modo AutoTrac— Se o operador deseja uma melhor
entrada de linha apenas para o passe adjacente, ligue a
gravacao Adaptavel ao AutoTrac. Isto s6 € recomendado
se o talhdo é relativamente reto, sem curvas extremas,
e o AutoTrac é raramente desativado (devido a diregéo
manual ou perda do GPS).

Modo Documentagao— Liga as Curvas Adaptaveis

a Documentagéao. Isto permite que o operador segure

o volante da diregdo durante a operagao e continue a
gravar o caminho em que ele esta. As extensdes de linha
estdo disponiveis no préximo passe, mas nao serao muito

Continua na pagina seguinte

PC8663 —UN—05AUG05

Botdo MENU

PC8661 —UN—02NOV05

JOn DHERY A MANAGEMENT S0LUTIONG

Tecla programavel GREENSTAR2 PRO
PC8673 —UN—140CT07

Tecla programével ORIENTACAO

uteis na entrada de linha ja que existe um retardo em
levantar a plataforma nas linhas finais. O desempenho
sera marginal nos periodos de perda de linha.

Registro Manual— O operador pode ligar a gravagao
Adaptavel a gravagao Manual. Este modo n&o permite
extensdes de linha a ndo ser que o operador tenha
pressionado continuamente o botao parar na linha final.
Se o operador esqueceu de desligar a gravagao, isto
pode resultar em problemas tal como a projegao incorreta
da curvatura. Exemplo: Se o operador sair da linha para
descarregar e n&o pressionar a pausa, o caminho sera
gravado. Quando o operador se desloca pelo caminho
adjacente, a colheitadeira sera ligeiramente deslocada
para fora da linha ja que a linha projetada esta desligada.

KR43067,00000AF -54-10NOV08-1/2
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Curvas Adaptaveis

Curve Track Settings

Curve Track
Recording

14

End of Path | Straight Line Projection

Transition

A4

Implement In-Ground
Turn Radius \/-l 300
(ft)
Clear Curve Clear
Track Data Data

Smooth
Tight Turns

VA
Repeat \/

Mode

o

Pressione: Botdo Menu >> Botdo GS2 >> Tecla

Programavel Orientagdo >> Guia Configuragoes de : glcj)z)uanwZ%tagéo
Orientagdo >> botdo Configuragdes de Pista Curva >>  Manual

menu suspenso Registro de Pista Curva"

Os modos da Curva Adaptavel listados podem ser
alterados na tela mostrada acima usando o menu
suspenso para selecionar o modo desejado.

PC10043E —UN—24MARO08
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Curvas Adaptaveis

RowFinder

GreenSiar 2 Pra - Guidance

Enable Row Finder 0 3D

Steer Sensitivity _

B |0 ®) 6 | 7x

PC11627 —UN—29JAN09

0 Rovainder pode ser usadq ao operar em curvas Prossiga na cabeceira em diregédo a linha desejada. Entre
adaptaveis & encontrar uma linha que esteja afastada na linha e selecione o botio DESATIVAR ROWFINDER.

dois ou mais passes. Ao se aproximar da cabeceira no P .
modo Curva Adaptavel, selecione o botdo ATIVAR O Isto retornara o sistema para o Modo Curvas Adaptaveis.

ROWFINDER. Isto gravara a posig&o e o rumo do veiculo.  Antes de iniciar a colheita, verifique se a gravagéo esta
ligada. Pressione o Interruptor de retorno. O AutoTrac
guiara a colheitadeira ao longo da linha e um novo
primeiro caminho sera gravado.

NOTA: A posigéo e o rumo registrado serdo descartados
se o AutoTrac néo for desativado em até
3 minutos da primeira sele¢cdo do botédo
ATIVAR O ROWFINDER.

No final da linha, verifique se a gravagao esta desligada.
O mostrador projetara linhas paralelas.

DT31797,0000232 -54-29JAN09-1/1
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Curvas AB

Curvas AB

O uso de Curvas AB é recomendado quando existe uma
curva continua através do talhdo. Isto permite a entrada
em linha de caminhos adjacentes. O desempenho sera
melhor quando o talhdo € plantado com o AutoTrac. As
Curvas AB também apresentam melhor desempenho nos
periodos de perda de linha.

As Curvas AB apresentam a vantagem de projetar uma
pista curva através de um talhdo como linhas paralelas,
mas o formato de cada curva é o mesmo em cada passe.

Quando em Curvas AB, a curva do GPS ira se centralizar
automaticamente. Isto assegura que o caminho do GPS

esta devidamente alinhado com as linhas de milho. Este
recurso nao esta disponivel nas curvas adaptaveis.

As Curvas AB projetam todas as linhas fora do primeiro passe.

Continua na pagina seguinte KR43067,00000A3 -54-10NOV08-1/3

PC10393 —UN—08JANO8

40-1

012611

PN=25



Curvas AB

MENU >> GREENSTAR2 PRO >> tecla programavel
ORIENTAGCAO >> guia CONFIGURACOES DE
ORIENTACAO

NOTA: Pause a gravagdo quando néo estiver colhendo.

1.

Selecione CURVAS AB no menu suspenso MODO DE
RASTREIO. Selecione a guia VISUALIZACAO.

Verifique se um sinal SF1, SF2 ou RTK esta
presente visualizando o icone do receptor na guia
VISUALIZACAO.

Selecione o botdo Curvas AB.

PC8663 —UN—05AUG05

Botdo MENU

PC8661 —UN—02NOV05

ORI DHERT A MARAGEMENT SOLUTIONG

AutoTrac RowSense.

A—Menu Suspenso Curva AB D—Botao Espagamento entre

atual Pistas
B—Botao Novo E—Botao Gravar/Parar
C—Botao Remover F—Botéao Pausa

NHumber of Segments
Point A Lat.
Point A Lon.

Track Spacing
(L))

4. Verifique se o espacamento entre pistas esta correto. Tecla programavel GREENSTAR2 PRO

Se o espagamento ndo estiver correto, altere esse PC8673 —UN—140CT07

espagamento na guia ORIENTACAO.

Tecla programével ORIENTACAO
KR43067,00000A3 -54-10NOV08-2/3

5. Selecione um nome de Curva AB no menu suspenso

CURVA AB ATUAL. Se no existe nenhum nome, crie Set AB Curve

um novo selecionando o botdo NOVO.
6. Selecione o botéo de registro no inicio do primeiro

passe' Current AE Curve .

i 5 i 1 imei <la

7. Selecione o botéo aceitar no final do primeiro passe. 2

As curvas serao projetadas através do talhao. E—

B Cc

8. Pressione o interruptor de retorno para acionar o p — ] p“‘""’“ ]

o
0.00000000

000000000

WA

PC10709 —UN—250CT07
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Pista Circular

Configurar Pista Circular

O uso da Pista Circular é recomendado quando a cultura
é plantada em um talh&o de pivé central.

Se as linhas a serem colhidas estdao em circulos, devera
ser usada a Pista Circular. Isto permite que a entrada de
curvatura do GPS seja aplicado aos sensores de linha.

MENU >> GREENSTAR2 PRO >> tecla programavel
ORIENTACAO >> guia CONFIGURACOES DE

ORIENTACAO g
1. Selecione PISTA CURVA no menu suspenso MODO 7
DE RASTREIOQ. Selecione a guia VISUALIZACAO. %l
2. Verifique se o sinal SF1, SF2 ou RTK esta %
presente visualizando o icone do receptor na guia o
VISUALIZACAO.
; PC8663 —UN—05AUG05
Selecione o botdo AJUSTAR CIRCULO.
4. Verifique se o espagamento entre pistas esta correto.
Se o espacamento n&o estiver correto, altere esse
espagcamento na guia ORIENTACAO. Botdo MENU
PC8661 —UN—02NOV05
GreenStar2
O ro
Tecla programavel GREENSTAR2 PRO
PC8673 —UN—140CT07
Tecla programével ORIENTACAO
Continua na pagina seguinte KR43067,00000B1 -54-11NOV08-1/2

012611
45-1 PN=27



Pista Circular

Selecione o nome do circulo no menu suspenso
CIRCULO ATUAL. Se ndo existe nenhum nome, crie
um novo selecionando o botdo NOVO.

Selecione o método de diregdo no menu suspenso
METODO.

Selecione o botdo de registro ao se deslocar no
primeiro passe.

Selecione o botao aceitar apds se deslocar no

primeiro circulo. Uma curva sera projetada no talhao.

Pressione o interruptor de retorno para acionar o
AutoTrac RowSense.

A—Menu Suspenso Circulo D—Botdao Remover
Atual E—Botao Espagamento entre
B—Menu Suspenso Método Pistas

C—Botao Novo

Set Circle

Current Circle Method

P P

Orbve Chrole
.
® $

Qa T
—

Peint A Lat: g 00000000

Point A Lon:

* 0,00000000 G
Track Spacing: 30000

(L4 )]

PC10710 —UN—250CT07
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Diagnéstico

Telas de Diagnéstico

NOTA: Possiveis respostas de diagndstico dadas
com breve explanagéo.

GreanStar 2 Pro - Diagoostic Rerdings

view |Row Guldance

Rew Sensnrs Available:
Row Guidance Activation Avrailable:

AutoTrac License:

Row Offset:
{in)

Primary Steeding Source:

Sersor Co2st Mods Time Remalning
fsech

A
b d
Yes
Yes
Yos
o4 )
-
Rows Sensors
1]
8
203 5
(3]
s
l A 5BIpm I |
g
<
th | *58

Sensores de linha disponiveis:
¢ A — Sim
* B — Néo

Ativagao de orientagéo de linha disponivel:

* A — Sim (se ativacado de orientagédo de linha SF1
estiver disponivel)

* B — Sim (se ativacao de orientagédo de linha SF2
estiver disponivel)

* C — Na&o (se ndo houver ativagédo de orientagéo de
linha disponivel)

Licenca do AutoTrac:
¢ A — Sim (SF1)

* B — Sim (SF2)
e C — Nao

Desvio de linha:
¢ Valor do desvio da linha atual, distdncia medida em
(pol.) ou (mm).

Fonte de direcéo primaria:
* A — Nenhuma

B — GPS

¢ C — Sensores de linha

Tempo restante do modo de desengrenamento do sensor:
* Temporizador de contagem regressiva quando o sinal
do GPS é perdido, mostrado em segundos:

KR43067,00000BE -54-11NOV08-1/1
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Limpeza dos Sensores de Linha

Limpeza dos Sensores de Linha

CUIDADO: DESLIGUE o motor, acione o freio
de estacionamento e retire a chave.

Erga a plataforma e abaixe o batente de seguranga (A)
na haste do cilindro hidraulico.

Os Sensores de Linha devem ser inspecionados
diariamente para verificar se ha necessidade de limpeza.
Se houve acumulo de material nos sensores, isto pode
impedir a livre movimentagao e afetar o desempenho.
Para limpar os sensores de linha, remova os detritos dos
sensores e da area em volta. Verifique se os sensores se
movimentam livremente sem obstrugéo.

Verifigue anualmente se ha desgaste excessivo nas
buchas e eixos do sensor. Substitua conforme necessario.

A—Batente de Seguranga

=T 2

TS696 —UN—21SEP89

H90891 —UN—26FEB08

KR43067,00000B3 -54-11NOV08-1/1
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Especificagcoes

Declaragao de Conformidade
John Deere Ag Management Solutions
4140 NW 114th Street

Urbandale, IA 50322

Os Componentes do Sistema GREENSTAR a seguir
estdo de acordo com as disposi¢cdes de compatibilidade
eletromagnética da Unido Européia na diretiva
2004/108/EC. Esses componentes foram avaliados
usando-se o critério de aceitagédo definido de acordo com

a norma ISO 14982:1998.
* Mostrador GreenStar Original n
* Processador Mével 4 L

¢ Mostrador GreenStar 2100 e 2600

* Controle do Mostrador :

* Receptor StarFire iTC John H. Leinart
* Radio RTK Manager AMS

¢ Kit de Direcédo Universal AutoTrac
¢ Controlador de Taxa do GS2

* Modulo de Poténcia do iTC

* AutoTrac RowSense

26 de setembro de 2007

PC7072B —UN—050CT07

0OU06050,0001042 -54-16DEC08-1/1

Nota de Seguranga sobre a Instalagao Posterior de Componentes e/ou Aparelhos
Eletro-eletronicos

Esta maquina esta equipada com componentes « Computador

eletrénicos cuja fungéo pode ser influenciada pela « Receptor GPS (Sistema de Posicionamento Global)
radiagdo eletromagnética de outros aparelhos. Essas

influéncias podem ser perigosas, portanto leve em Os componentes elétricos/eletrdnicos instalados
consideracgdo as seguintes instru¢des de seguranga: posteriormente devem estar de acordo com todas as

. . . diretivas EMC relevantes e marcados com CE.
Se os aparelhos elétricos e eletronicos forem instalados

posteriormente na maquina e conectados ao sistema A fiacdo, a instalagéo e a alimentacéo de corrente maxima
integrado, o usuario devera verificar se a instalacéo afeta  permitida devem ser conforme prescrito no manual de
os aparelhos eletrénicos ou outros componentes. Isso instalagdo do fabricante da maquina.

se aplica particularmente a:

0U06050,0001043 -54-16DEC08-1/1

012611
60-1 PN=31



Especificagbes

60-2 012611

PN=32



indice

Pagina Pagina
A Caixa de selegdo Previsor de Giro.............c.ccccuc..e. 25- 1
Caixa de selegéo Tons de Rastreio.........cccceveeeeeenn.. 25- 1
Ajustar a tela Pista 0 Caixa de selegéo Visualizagéo de Giro.................... 25- 1
PiStA RETA ... 30- 2 Calibragéo
A|avanca mul“fungéo _______________________________________________ 10_ 1 DlagnOStICO ........................................................... 50' 1
Alinhamento Sensores de linha ... 20- 1
Orlentagéo de Llnha ______________________________________________ 20_ 2 Compatlblhgade ........................................................ 15' 1
Alinhamento do caule Configuracéo
Sensores de i@ .........ccceiirirrecccces 20- 2 Interruptor de retormno ..., 10- 1
ALIVAGHO ......eooveeeeriee e 15- 1 PistaReta ... 30- 2
Ativar Conformidade, declarag@o de .............ccccocvievveennne 60- 1
SeNnsor de lINNa........coereeveeeeeiieecceee e 25- 2 CUIVaNa cabeceira ..o, 25- 4
Ativar 0 ROWFINGET ..........oo.oveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeenes 35- 4 Curvas AB
Botao Espacamento entre Pistas..........ccccccco....... 40- 2
B Botao Gravar/Parar..........ccccccceeivceee e 40- 2
BOtAO NOVO ...coveeiiiiiiieeee e 40- 2
Botio 2 Botrg\o Numero de Segmentos..........cccoecceeenieeenne 40- 2
INtErrUPtor de retornO ... ovveoeeeeeeeeeeeeeee. 10- 1 BOtao pausa........coov 40- 2
Boto 3 Botdo REMOVEr.......c.ovvieiieeeieee e 40- 2
INtErruptor de retorMO ........oovooeeeooooeoeeeooeee 10- 1 Lat. Ponto A......coooii 40- 2
Boto Ajustar A Lon. PONto Ao 40- 2
Pista Reta ......coooeeiiiiie e 30- 2 Menu Suspenso Curva AB atual ..........occvveeeeeeeeeee 40- 2
Bot&o Ajustar B Curvas Adaptaveis
PIStA RETA oo 30- 2 MOJOAUIOTIAC ........oooovvvvrreesssss s s
Botdo Change (Alterar) god_o Do’c\:/lumenlta(;ao ............................................ 35- 2
Bot&o Configuracdes de Orientagdo de Linha..... 25. 1 egistro Manual................cc.cco 35- 2
Botéo Configuragdes de Orientagao de
Linha D
Botdo Change (Alterar) ..........ccccoocoviiiieiiiiieeeee 25- 1 - .
Botdo de Status do Sensor Declaragao de Conformidade..........cc..ccoecuvvvveeeeennns 60- 1
Habilitar/Desabilitar................ccccceeeeeieieeieienens 25- 2 Desativar
Botéo Espagamento entre P|Stas Sen.SOI' de ||nha ..................................................... 25' 2
CUIVas AB.......oioiee e 40- 2 Desativaro RowFinder..........cocooovoiiiiiin, 35- 4
PiSta CirCUIAI........c...vveeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 45. 2 Detecgao e Resolugao de Problemas
PiSta REtA ....voovveoeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 30- 2 Telas de diagndstico ..., 50- 1
Botéo Gravar/Parar DlagnéstICO ............................................................... 50‘ 1
CUNVAS AB......ooooeeeeeeeeeeeeee e 40- 2 Divisores de cultura..........ocooiiiiiniiiins 20- 2
Botdo Novo
CUNVAS AB ...t 40- 2 G
Pista Circular...........ccooviiiiiiiie e 45- 2
Pista RELA .....c.eoveeeeeeeeiececeeeeeeee e 30- 2 GPS
Botdo Numero de Segmentos Sensorde linha.......cccccceeeeeiiiiiiiiie 25- 3
CUIVAS AB ..ot 40- 2 Guia Configuragdes de Orientagao
Botao pausa Botédo Change (Alterar) ........ccccovioeiiiiieeeeeeee 25- 1
CUrVasS AB......oooeeeeeeeee e, 40- 2 Botao Configuragdes de Orientagdo de Linha...... 25- 1
Botdo Remover Caixa de entrada Compensacéo Dianteira........... 25- 1
CUNVAS AB.....ooeee e 40- 2 Caixa de entrada Mudanga de Pista..................... 25- 1
Pista CirCUlar...........coccovievieiiiecieece e 45- 2 Caixa de entrada Tons de Rastreio....................... 25- 1
Pista Reta ....c.ceieeciiieccceeeeee e 30- 2 Caixa de selegdo Mensagem de
Desativagao AutoTrac..........cccceeeeeeeeeeiiieeeeeeeee, 25- 1
(o4 Caixa de selegdo Previsor de Giro ....................... 25- 1
Caixa de selegao Tons de Rastreio ...................... 25- 1
Caixa de entrada Compensagao Dianteira............... 25- 1 Caixa de selegéo Visualizagéo de Giro ................ 25- 1
Caixa de entrada Mudanga de Pista ............c.cc.c..... 25- 1 Menu suspenso Modo de Rastreio ...................... 25- 1
Caixa de entrada Tons de Rastreio...........c.cccecceee. 25- 1
Caixa de selecao Mensagem de
Desativagao AutoTrac .......ccoeccvveveeeeeicciiiieee e 25- 1
Continua na pagina seguinte
Indice-1 PN=1



Pagina
H
Habilitagdo do sistema .........cccccovvvciiiieee e, 10- 1
Habilitagdo/desabilitagdo do status do sensor ......... 10- 1
|
icone
Sensorde linha........cccoveveeiiiiciiee e 25- 3
Instaladas
Sensordelinha..............ooooiiiiiiiii 25- 3
Interruptor de retorno
BOtA0 2. 10- 1
BOtA0 ... 10- 1
ConfiguraGao...........cceeeviiiiiiic e 10- 1
Modo de Entrada de Linha............cooovvvveiinil. 10- 1
Modo de Orientagéo de Linha............ccccoeeieennne. 10- 1
L
Lat. Ponto A
CUVas AB ... 40- 2
Pista Circular............ccccuvvveeeeeieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 45- 2
Pista Reta .......ccccooumiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeee e 30- 2
Limpeza
Sensores de linha.........cccooiiiiiiiiiiiis 55- 1
Linha estimada............cccevveiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeee 20- 2
Lon. Ponto A
CUrvas AB........ooooieee s 40- 2
Pista Circular.............cccouvveeiiieeieeieeeeeeeeeeeeeeeeeeee 45- 2
Pista Reta ........uceeeeeiiiiiic e, 30- 2
M
Manutencao
Limpeza dos sensores de linha ............................ 55- 1
Menu suspenso Circulo Atual
Pista Circular............cccouveveiiiiiieeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeee 45- 2
Menu suspenso Curva AB atual
CUrvas AB ... 40- 2
Menu suspenso Método
Pista Circular...........oooovviieeiiiiiicceeeee e, 45- 2
Pista Reta ... 30- 2
Menu suspenso Modo de Rastreio.........cccccceeeeee. 25- 1
Menu suspenso Pista 0 atual
Pista Reta ... 30- 2
Modo AutoTrac
Curvas Adaptaveis.........ccoooeeeeiieiiiiiiiiiiiiiiinees 35- 2
Modo de Entrada de Linha
Interruptor de retorno.........c..eeevieiiiiiiiieee e, 10- 1
Modo de Orientagao de Linha
Interruptor de retorno.........c.eeeveeiiiiiiiiie e, 10- 1
Modo Documentagéo
Curvas Adaptaveis........cccccveecvieeeee e 35- 2

Pagina
o)
Offsets (Desvios)
Orientagdo de Linha.........cccoooiiiiiie e 20- 2
Orientagao de Linha
Alinhamento.........ccccooiiiii 20- 2
Configuracdo do desvio .........cccceevcuveiiiiiieiicrieeee 20- 2
DiagnOStiCo ..cceeeeiiiieiee e 50- 1
P
Perdade linha ..., 30- 3
Perda do sinal do sensorde linha............................. 30- 3
Pista Circular
Botao Espagamento entre Pistas............cccevvveeeees 45- 2
Botao NOVO ... 45- 2
Botao RemMOVEr ... 45- 2
Lat. PONTO Ao 45- 2
Lon. Ponto A 45- 2
Menu suspenso Circulo Atual...........ccccceeveeeiinnns 45- 2
Menu suspenso Método.............ccccuvvvvvivirirreeennnens 45- 2
Pista Reta
Botao Ajustar Ao 30- 2
Bot@o Ajustar B..........cccceeeiiiiiiiee e 30- 2
Botao Espagcamento entre Pistas...........ccccvvveeeees 30- 2
BOtEO NOVO ....eeeeiiiiiiiiieiic e 30- 2
Botado RemMOVer ... 30- 2
Lat. PONtO Ao, 30- 2
Lon. Ponto A.. ... 30- 2
Menu suspenso Método..........cccccommmeeiiiiiiiiiiiiennns 30- 2
Menu suspenso Pista 0 atual...............c.eevvvvvveenees 30- 2
RUMO <. 30- 2
R
Registro Manual
Curvas Adaptaveis...........ccceeeeeeeeiieeeeeeececceee, 35- 2
REQUISITOS ...eviieeeiiiiiee e 15- 1
RowFinder
AIVAN .. 35- 4
Desativar.........ccoooooiiiiieie, 35- 4
Rumo
PistaReta .......cooooiii 30- 2
S
Sensor de linha
Bot&o de status...........cccooveiiiiiiii 10- 1
ICONE e 25- 3
INStaladas. .......c.cccevvviiiiiiiiiieiiieee e 25- 3
Operagdo com o GPS.........coociiiveeeeieiiieeeee e 25- 3
Sinal perdido.........ooociii e 25- 3
Sensores de linha
Alinhamentodocaule ..........cccooooeeee 20- 2
Calibrag8o.......ccceeieii e 20- 1
Limpeza ... 55- 1
Perdade linha..........cccooooeeiiiiii . 30- 3

Continua na pagina seguinte

indice-2 PN=2

012611



Pagina
Tempo de refreamento.......ccccceevviiieeeeiiiciiieeeee, 10- 1
TENSOES. ... 20- 1
Sinal perdido
Sensordelinha................, 25- 3
SSOU i 10- 1
T
Tempo de refreamento .............cooeeeeeiiiiiiiiiiicccc, 10- 1
Tensdes
Sensoresdelinha..............ooiiiiiii i, 20- 1
\")
Valor do deSsVio.......ceeveveieeiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee 15- 1
indice-3 PN=3






	Conteúdo
	Segurança
	Reconheça as Informações de Segurança
	Palavras de Aviso
	Siga as Instruções de Segurança
	Apoie a Máquina Apropriadamente
	Estacione a Máquina com Segurança
	Mantenha-se Afastado das Unidades de Colheita
	Instalação e Remoção com Segurança do Receptor StarFire e Suport
	Operação Segura dos Sistemas de Orientação
	Leia o Manual de Orientação
	Uso Adequado do Cinto de Segurança

	Interruptor de Retorno
	Configuração do Interruptor de Retorno

	AutoTrac RowSense
	Visão Geral

	Configuração e Calibração do Sistema
	Configuração do AutoTrac RowSense
	Procedimento de Calibração do Sensor de Linha
	Configuração do Desvio da Orientação de Linha

	Habilitação do Sistema
	Habilitação do Sistema
	Monitores e Indicadores
	Ativação dos Sensores de Linha
	Configuração da Entrada de Linha

	Pista Reta
	Pista Reta

	Curvas Adaptáveis
	Curvas Adaptáveis
	Configurar Curvas Adaptáveis
	RowFinder

	Curvas AB
	Curvas AB

	Pista Circular
	Configurar Pista Circular

	Diagnóstico
	Telas de Diagnóstico

	Limpeza dos Sensores de Linha
	Limpeza dos Sensores de Linha

	Especificações
	Declaração de Conformidade
	Nota de Segurança sobre a Instalação Posterior de Componentes e/

	Literatura de Manutenção da John Deere
	Não se aplica a esta região

	O serviço de manutenção da John Deere
	Não se aplica a esta região


	Página Número
	Seção 5
	Seção 10
	Seção 15
	Seção 20
	Seção 25
	Seção 30
	Seção 35
	Seção 40
	Seção 45
	Seção 50
	Seção 55
	Seção 60




