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SIMBOLOS DE SEGURANCA

Para reduzir o risco de danos pessoais, choque elétrico, incéndio e danos
aos equipamentos, siga sempre as instru¢cdes de seguranga apresentadas
neste manual.

Este simbolo indica a presenga de um

ADVERTENCIA possivel perigo, situagdes que poderiam
provocar danos importantes se as
adverténcias forem omitidas ou seguidas
de forma incorreta.

Este simbolo indica a presenga de
A circuitos de energia perigosos ou risco
PRECAUng de choque elétrico sob certas condigdes.
A manutengao devera ser realizada por
um técnico autorizado.

Este simbolo indica riscos potenciais que
podem ocorrer sob certas condigoes.
Leia a mensagem sinalizada e siga as
instru¢des cuidadosamente.

Este simbolo indica o risco de choque
elétrico sob certas condi¢des. Atencdo
especial devera ser dada para a
mensagem sinalizada, em virtude de
tenséo perigosa existente.

Edicao Junho 2012

Esta publicagao pode apresentar imprecisdes técnicas ou erros tipograficos.
As informagdes aqui incluidas serdo periodicamente atualizadas, e todas as
alteragdes serdo incorporadas em edi¢des posteriores.

Caso deseje consultar informagdes mais atualizadas deste produto, acesse o
nosso site nos enderecos www.powerelectronics.com.br e faga o “download”
da Ultima versao deste manual.
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Revisdes
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Os equipamentos e a documentagao técnica se atualizam de maneira periédica. A Power Electronics se
reserva o direito de modificar total ou parcialmente o contetido do presente manual sem prévio aviso.
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INSTRUGOES DE SEGURANGA

IMPORTANTE!

= As instrugdes de seguranga apresentadas neste manual tem como
objetivo orientar o usudrio a utilizar o produto de forma correta e
segura, com a finalidade de evitar possiveis acidentes pessoais ou
danos materiais.

= As mensagens de seguranga apresentadas sao classificadas como
segue:

A ADVERTENCIA

Certifique-se de tomar medidas de protecao ESD (descarga
eletrostatica) quando vocé tocar na placa. Caso contrario, a placa
opcional pode ficar danificado devido a cargas estaticas.

E———

Implementar mudanca de fiacdo no médulo opcional depois de
verificar que a fonte de alimentacao esta desligado. Caso contrario,
existe um perigo de ligagéao de erro e danos na placa.

Certifique-se de conectar corretamente o moédulo opcional para no
conversor. Caso contrario, existe um perigo de ligagéo de erro e danos
na placa.

Tenha certeza de instalar um resistor de terminacao (120Q, 1/4W) no
final da rede.

Nao retire a tampa enquanto o médulo esta ligado ou a unidade esta
em funcionamento.
Caso contrario, pode receber um choque elétrico.

Nao ligue o equipamento com a tampa frontal removida.
Caso contrario, pode receber um choque elétrico devido a alta tensdo
presente nos terminais ou pela exposi¢éo dos capacitores carregados.

INSTRUCOES DE SEGURANCA 7
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Nao retire a tampa do conversor, exceto para as revisées peridodicas
ou problemas de fiagado, mesmo se a alimentacao nao é aplicada.
Caso contrario, pode receber um choque elétrico.

Tanto a fiagdo como as inspegdes periodicas devem ser realizadas
pelo menos 10 minutos depois do conversor ter sido desconectado
da alimentacao de entrada e depois de verificar com um medidor
que a tensao do barramento CC (Corrente Continua) esta
descarregada (abaixo de 30VCC).

Caso contrario, pode receber um choque elétrico.

Manuseie os interruptores com as maos secas.
Caso contrario, pode receber um choque elétrico.

Nao use cabo com a isolacao danificada.
Caso contrario, pode receber um choque elétrico.

Nao conecte os cabos excessivamente apertados, esticados ou
comprimidos.
Caso contrario, pode receber um choque elétrico.

/\ PRECAUCAO

Instale o conversor em uma superficie ndo inflamavel. Nao coloque
materiais inflamaveis nas proximidades.
Caso contrario, existe risco de incéndio.

Desconecte a entrada de alimentagao se o conversor for danificado.
Caso contréario, pode provocar um acidente secundario ou incéndio.

Depois que é aplicado a tensao de entrada ou ap6s a sua remocao, o
conversor permanecera quente por alguns minutos.
Caso contrario, pode sofrer danos corporais ou queimaduras de pele.

Nao aplique tensao em um conversor danificado ou com pecas
faltantes, mesmo que a instalacéo esteja concluida.
Caso contrario, pode receber um choque elétrico.

Nao permita aglomerado de sujeira, papel, lascas de madeira, poeira,
lascas metalicas ou outro corpo estranho dentro do conversor.
Caso contrario, existe risco de incéndio ou outro acidente.

8 INSTRUCOES DE SEGURANGA
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/I ADVERTENCIAS

RECEBIMENTO

= Os equipamentos da Power Electronics sdo cuidadosamente
testados e perfeitamente embalados antes de sair da fabrica.

= Ao receber o equipamento, inspecionar o mesmo com atengao.
Notando qualquer tipo de avaria, notificar a empresa
transportadora imediatamente. Se o dano afeta o equipamento,
entrar em contato com a POWER ELECTRONICS através do
telefone (11) 5891-9612.

CONFERENCIA FiSICA

= Verifique se a mercadoria recebida corresponde com o modelo e
o nimero de série descrito na nota fiscal de entrega.

= Com cada conversor é fornecido um ‘Manual de Instrugées’.

SEGURANGA

= Antes de ligar o conversor, leia atentamente este manual para
conhecer todas as possibilidades de operagéo do seu
equipamento. Em caso de dlvida, consulte o Departamento de
Atendimento ao cliente da POWER ELECTRONICS através do
telefone (11) 5891-9612 ou qualquer agente autorizado.

= Utilize 6culos de protegdo quando manusear o equipamento com
tenséo e a porta aberta.

= Manuseie o conversor de acordo com o peso do produto.

= Realize a instala¢éao de acordo com as instrucoes fornecidas
com este manual.

= Nao deixe objetos pesados em cima do conversor.
= Verifique se a orientagao de instalagao é a correta.
= Na&o deixe cair o conversor nem o exponha a impactos.

= Os conversores da Série SD500 dispde de placas eletronicas
sensiveis a eletricidade estatica. Utilize procedimentos de
seguranga para evita-la.

= Evite instalar os conversores da Série SD500 em condi¢des
diferentes das descritas na se¢do Caracteristicas Técnicas.

INSTRUCOES DE SEGURANCA 9
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PRECAUGOES DE CONEXAO

Para o correto funcionamento do conversor recomenda-se
utilizar CABO BLINDADO nos sinais de controle.

Antes da necessidade de realizar uma PARADA DE
EMERGENCIA, seccionar o circuito de alimentagao.

Nao desconecte os cabos de alimentagdo do motor (com tensao
de alimentagao de poténcia conectada). Os circuitos internos do
conversor podem ser danificados se a alimentagdo de entrada
estiver conectada aos terminais de saida (U, V, W).

Para instalacdes de longas distancias nao é recomendado o uso
de cabo de trés fios devido ao aumento da capacitancia entre os
fios. Poderia ativar a protegao de sobrecorrente ou funcionar de

forma incorreta.

Né&o utilize capacitores para a compensagao do fator de
poténcia, filtro de linha ou filtros de RFI na saida do conversor,
poderia danificar os componentes ou o préprio conversor.

Os capacitores permanecem carregados cerca de 5 minutos
depois de desligar o conversor. Sempre verifique que o LED de
estado do barramento CC esta apagado antes de realizar
qualquer intervengao no equipamento.

COMISSIONAMENTO

Verifique todos os parametros durante a operagéo. A troca dos
valores dos parametros depende da carga e da aplicagéo.

Os niveis de tensao e corrente aplicados como sinais externos
nos terminais devem ser os apropriados aos dados descritos no
manual. Caso contrario, o conversor pode ser danificado.

10
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CONEXAO DO FIO TERRA

O conversor é um dispositivo sujeito a eventuais fugas de
corrente. Conecte o conversor a uma tomada aterrada para
evitar um possivel choque elétrico. Tenha cuidado para evitar
qualquer possibilidade de sofrer danos pessoais.

Conecte apenas o terminal de aterramento do conversor. Nao
utilize a estrutura do quadro ou chassis para o aterramento.

O condutor de protegao do fio terra devera ser o primeiro a
conectar e o Ultimo a desconectar.

O cabo do fio terra devera ser estipulado de acordo com as
normas vigentes em cada pais.

O fio terra do motor sera conectado ao conversor e néo a
instalagdo. E recomendavel que o fio terra seja de uma segéo
igual ou superior ao condutor ativo.

O fio terra da instalagéo sera conectado ao conversor.

INSTRUGOES DE SEGURANGA
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1. INTRODUGAO
1.1.Descrigao do Médulo Opcional DeviceNet

O Mddulo Opcional DeviceNet permite a conexdo do Conversor
SD500 a uma Rede DeviceNet. Gragas ao Médulo Opcional:

= O Conversor pode ser controlado e monitorado pelo PLC ou outro
Médulo Mestre.

Multiplos Conversores podem ser conectados a uma Rede de
comunicacado com instalagao simples e facil,com economia de
cabos,com diminuigao do tempo e dos custos de manutengao.

Compativel com Sistema PC,PLC e controle disponiveis,fazendo
a Automagao com mais facilidade.

Médulo DeviceNet
Leds de Estado
Conexdes DeviceNet

@~
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2. CARACTERISTICAS TECNICAS

2.1.Informagoes Gerais

2.1.1. Conteudo do Kit do Médulo Opcional DeviceNet

O Kit do Médulo Opcional DeviceNet contém:

[©]

[©]

o

1 Médulo Opcional DeviceNet .

1 Conector de 5 pinos.

1 Kit de parafusos de fixagéo.

1 Resistor de terminacéo de 120Q (1/4W).

1 Manual Tecnico.

1 Arquivo EDS (Consulte a segao ‘4.1. Arquivo EDS).

E———

2.1.2. Especificagbes do Modulo Opcional DeviceNet

Tipo de Dispositivo: Conversor de Frequéncia.
Mostra Mensagens Ponto & Ponto: Suporte
Entradas/Saidas Mensagens Ponto a Ponto: Indisponivel.
Valor de Consisténcia de Configuragao: Indisponivel.
Falha Recuperagéo do né: Suporte.
Velocidade de Transmisséo: 125, 250, 500 (kbps).
Mestre/Scaner (conexdo predefinida ): Suporte.
Entradas/Saidas Mensagens do Escravo :

= Avaliagéo =» Suporte

= Bit Estrobo (ativagéo de bits), Ciclico, Mudanga de Estado (COS) =
Indisponivel.

Nivel da Tensao de Entrada: 11 - 25Vcc.

CARACTERISTICAS TECNICAS 13
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2.1.3. Indicagao Local

LED Descrigao Fungao
Fornece informagdes sobre a alimentagao de
Est Red |Estado da Rede entrada e as conexdes na Rede do Médulo
Opcional Devicenet
Fornece informacdes sobre a alimentagao de
Est Mod |Estado do Médulo  |entrada do Médulo Opcional Devicenet,fungées
CPU e comunicagao com o Conversor.

Nota: Consulte a segdo ‘6. DIAGNOSTICOS DE FALHA’ para ter
informagodes detalhadas sobre os estados dos Leds.

14
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3. INSTALAGAO E CONEXAO

3.1.Instalagao do Médulo Opcional DeviceNet

O Mddulo Opcional Devicenet conecta a série de Conversores SD500
da Power Electronics diretamente a Rede de comunicagao Devicenet
(através de um conector). Portanto sera necessario usar o Médulo
Opcional Devicenet para conectar os Conversores SD500 na Rede de
comunicagao.

/\ PRECAUCAO

Motores acionados por equipamentos Power Electronics trabalham
com tensoes altas. Certifique-se o fornecimento de energia foi desligado
e aguarde pelo menos 10 minutos para garantir que a tenséo link CC esta
descarregada, antes de instalar o Médulo Opcional DeviceNet. Caso
contrario, vocé pode obter danos pessoais ou um acidente pode ocorrer.

-

=
==

ﬁ-‘"-'

SD50ITR0O009A
Figura 3.1 Instalagdo do Médulo Opcional DeviceNet no Conversor

INSTALACAO E CONEXAO 15
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3.2.Conexodes do Moédulo Opcional DeviceNet

3.2.1. Descrigao dos Terminais e Leds

O Médulo Opcional Devicenet vém com dois conectores e dois
Leds. Um conector é usado para conecta

r o Médulo no Conversor SD500; no outro conector, mostra sinais
de conexao na Rede DeviceNet . Por outro lado, os leds trazem
informagdes do Médulo Devicenet e das conexdes de
comunicagoes.

L}
I..
~ ‘\‘
-
- -~
—

1. Conexao com o
conversor

2. Conexao coma
Rede DeviceNet

Figura 3.2 Localizagdo das conexdes do Médulo Opcional DeviceNet

16 INSTALAGAO E CONEXAO
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SDS50ITR0011AI

Figura 3.3 Descrigdo dos LEDs do Médulo Opcional DeviceNet

INSTALACAO E CONEXAO 17
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CONECTOR/

e DESCRICAO

Conector para sinais de conexdes de Rede DeviceNet.

Cor dos
Cabos
V- Comum Comum Preto
CAN_B [ CAN Baixo | Sinal Baixo (-) Azul
Blin Blindado Blindado -
CAN_A [ CAN Alto Signal Alto (+) Branco
Fonte de
Fonte de

V+ " = | Alimentagéo Vermelho
Alimentagéo (11 - 24Veq)

Terminal | Sinal Fungéo

Conector
DeviceNet

V- CANL 8 CANH W+

T66000!]

I=I==I==I==I==I

SDS0ITRO012A

Figura 3.4 Detalhes do conector DeviceNet
Conector do Para conectar o Conversor ao Médulo Devicenet sera
Conversor necessario usar este conector.
Dependendo do Estado (aceso/piscando) e destas
cores (verde/vermelho) fornecem informagdes sobre as
conexdes do Mddulo com o Conversor e a alimentagao
de entrada do Mddulo. Consulte a Secéo ‘6.2. Led Est
Mod (Estado do Médulo)’ para obter informagdes mais
detalhadas.
Dependendo do estado (aceso/piscando) e desta cores
(verde/vermelho) fornece informagées das conexdes do
Médulo com a Rede e o estado das
comunicagdes.Consulte a secao ‘6.1.Led Est Red
(Estado da Rede)’ para obter informagdes mais
detalhadas.

Led Est Mod

Led Est Red

18 INSTALAGAO E CONEXAO
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4. CONFIGURAGAO DO MODULO
OPCIONAL DEVICENET

Apbs a conexdo do Médulo com o Conversor,este pode ser
configurado usando o software v1.1 e versdes superiores.

A configuragao do Médulo pode ser dividida em duas partes. Primeiro
a instalagao do arquivo EDS usando o software de configuragdo de
rede Devicenet; entdo ajuste os parametros do grupo [G20.4
DeviceNet] para conexdo do Conversor na rede DeviceNet.

4.1. Arquivo EDS

Um arquivo EDS é fornecido com o kit do Médulo Opcional DeviceNet.

Os arquivos EDS sao especialmente formatados arquivos ASCII. Eles
sdo arquivos de texto que devem ser interpretados pelo software de
configuragdo. Esses arquivos fornecem todas as informagdes
necessarias para uma ferramenta de configuragéo (software), para
acessar e modificar os parametros de um dispositivo.

O arquivo EDS contém informagdes sobre o nimero de parametros
em um dispositivo e como esses parametros sdo agrupados. As
informagdes sobre cada parametro esta contido neste arquivo, como
minimo, maximo e valores de parametros padréo, o formato de dados
de parametro e escala, e o nome do parametro e unidades.

Instale o arquivo EDS fornecido com o kit no conversor SD500 para
ajustar os parametros do conversor. Para isso, use software de
configuragdo DeviceNet.

CONFIGURAGAO DO MODULO OPCIONAL DEVICENET 19
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4.2. Ajuste de Parametros DeviceNet

4.2.1. Ajustando DeviceNet ID (G20.4.3 = CAN ID)

Ele permite atribuir o nimero do equipamento (enderego da
estagao) para cada conversor em uma rede DeviceNet. Portanto,
este nimero é Unico e por isso é necessario ter certeza de que
qualquer equipamento tem um enderego diferente.

A definicao deste parametro esté disponivel a partir do teclado. O
valor padrdo é '63 '. Se DPRAM comunicagéo entre o conversor € 0
maodulo opcional apresenta falha, o valor padrao sera para '63 .

Quando o valor deste parametro é alterado durante o
funcionamento, o médulo opcional é rearmado automaticamente
para encontrar o novo enderego do dispositivo na rede. Se um
endereco for encontrado duas vezes, o led Est Red (Estado da
Rede) vermelho fica aceso. Neste caso, o valor de endereco deve
ser mudado. Na operagdo normal, o led Est Red verde fica
piscando.

20 CONFIGURAGAO DO MODULO OPCIONAL DEVICENET
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4.2.2.

Ajuste da Taxa de Transmissao (G20.4.4 =
Transmissao)

Ele permite ajustar a velocidade de transmisséo da rede. A taxa de
transmissdo determina o comprimento méaximo do cabo DeviceNet.
Na tabela a seguir, o comprimento do cabo de acordo com a
velocidade é mostrado.

E

Tamanho Maximo

. Py . N
Taxa de dos Cabos (m) SlE ek ) 6
Transmissao Cabo Cabo Tamanho p——

Grosso Fino Maximo i L
125kbps 500m 156m ]
250kbps 250m 100m 6m 78m s
500kbps 100m 39m

i

Os valores validos da tabela de cabos dedicados para DeviceNet.
Para obter informagdes adicionais sobre cabos DeviceNet,
fabricantes e especificagdes, consulte a secdo "Open DeviceNet
Vendor Association (ODVA)", que a pagina é a seguinte
http://www.odva.org/~~V.

O led Est Red (Estado da Rede) permanece apagado quando a
velocidade do ajuste da rede e da velocidade da rede DeviceNet
nao corresponde.

O ajuste de parametros esta disponivel a partir do teclado e nao
serd eficaz até que a alimentacéo seja desligada e ligada. Rearmar
o conversor ou realizar um pedido de rearme da rede.

O led Est Red verde vai piscar intermitente quando a taxa de
transmissdo da rede corresponde a taxa de transmissdo do médulo
opcional DeviceNet opcional e, adicionalmente, a identificagao do
enderego ¢ Unico (nao repetido).

CONFIGURAGAO DO MODULO OPCIONAL DEVICENET 21
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4.2.3. Ajustes de Assembléia de Instancia (G20.4.5 =
Instancia de Leitura, G20.4.11 =» Instancia de Escrita)

Assembléia de Instancia tém 4 tipos de Enviar / Receber dados
através da Avaliacéo das E/S de comunicagdo. Consulte a segéo
7.1.3 Assembléia do Objeto’ para informagdes adicionais.

4.3. Ajuste de outros Parametros

4.3.1. Ajuste de tempo sem sinal (G11.3 =» Ajuste de tempo
para determinar a velocidade numa perda do sinal de
referéncia)

Quando a comunicacao entre o inversor e a rede DeviceNet é
desconectada durante funcionamento, o inversor espera um tempo
ajustado neste parametro e depois considera que o sinal de
referéncia da rede foi perdido. Neste momento, o inversor para de
acordo com os ajustes realizados no parametro ‘G11.2 = Modo de
parada apds a perda do sinal de referéncia da rede de
comunicagao’.

22 CONFIGURAGAO DO MODULO OPCIONAL DEVICENET
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4.3.2. Avaliagao das Conexdes das Entradas/Saidas

Esta é uma transacao de dados entre o conversor e o scaner.
o Tamanho das Entradas/Saidas: 4 bytes.
o Taxa de Comunicacéo : 0 (padrao)
o Transagao de Dados: Avaliagao Ent/Sai.

A Transagao de Dados através Avaliagao das Entradas/Saidas é
determinada pelos ajustes da Assembléia de Instancia (parametros
‘G20.4.11 = Entrada DeviceNet Instancia de Saida’ e ‘G20.4.5 &
DeviceNet Instancia de Entrada’).

Assembiléia de Instancia consiste de Entradas e Saidas,com base
no lado do Scaner. Portanto,a entrada dados significa que o scaner
recebe os dados. Para o lado do conversor,envia o valor de
realimentagéo para o scaner.

Por outro lado,os dados de saida sao transmitidos do scaner para o
conversor como um novo comando.

INVERTER

SCANNER
Output Assembly

v

{Ex: PLC)

Input Assembly

SD50ITRO0O13AI
Figura 4.1 Transacado de Dados atarvés da Avaliagdo das Entradas/Saidas de

comunicagdo
Lado do Scaner Lado do Inversor
Recebimento de Transmiss&o de
Entrada de Dados dados dados
, Transmiss&o de Recebimento de
Saida de Dados dados dados

CONFIGURAGAO DO MODULO OPCIONAL DEVICENET 23
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5. MODOS DE OPERAGAO

5.1.Inicializagao ou Rearme do Médulo Opcional

DeviceNet

Durante a inicializagao ou rearme do Médulo Opcional Devicenet:

1. O Led Est Mod (Estado do Médulo) verde/vermelho piscam por
0.5s e eles ficam verde aceso direto quando a comunicagao
DPRAM esta em funcionamento normal.

2. Entao, o led Est Red (Estado de Rede) pisca verde ao vermelho
por 0.5s.

3. 3. Depois de verificar que os enderegos ID ndo estdo duplicados,
o led Est Red pisca verde, indicando que o Médulo Opcional
DeviceNet esta conectado a rede. No entanto, a comunicagéao
com outros nés de rede (equipamentos ou dispositivos) nao foi
iniciada.

Se as etapas indicadas estdo em falha,siga os passos abaixo,

(Nenhuma sera necessaria ap6s as etapas anteriores em estado

normal de funcionamento).

1. Quando a comunicagdo DPRAM nao esta trabalhando
corretamente, o Led Est Mod vermelho esta aceso. Neste
caso,verifique as conexdes do Médulo Opcional e do Conversor e
depois ligue novamente.

2. Quando o Led Est Red esta apagado (led verde nao pisca),

o Verifique a alimentacéo de entrada do Médulo
DeviceNet.

o Verifique se a taxa de transmiss&o da rede e do
modulo Opcional Devicenet estdo equivalentes.

Notas:

= Quando ocorrer algum erro por existir enderegos duplicados 1D
,0 Led Est Red vermelho estara aceso.Neste caso ajuste um
endereco ID diferente pelo teclado.

* Quando o Médulo Opcional DeviceNet estd comunicando com
outro nd, o led Est Red verde estara aceso.
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5.2. Mensagem Explicita de Conexao (EMC)
enviada pelo Scaner

Quando a Mensagem de Conexdo Explicita (EMC) é enviada pelo
scaner:

1. O led Est Red verde aceso. Durante este estado, se os ajustes
EMC séo desativados, o led Est Red verde acendera com 10
segundos de atraso. Quando EMC esta conectado,a
configuragdo de Entr/Said esta disponivel. Neste momento, o led
Est Red nao muda.

2. Se a conexao de Ent/Sai ndo estabelece dentro do tempo
determinado,ocorrerd uma falha e o Led Est Red vermelho ficara
piscando (dependendo do tempo de EMC ajustado, o led pode
mudar pra verde novamente).
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6. DIAGNOSTICOS DE FALHAS

6.1.Led Est Red (Estado da Rede)

LED Estado Causa Diagnésticos
gﬂeongllélgeDrei\;lzeeNet esta Verificar alimentag@o DeviceNet , cabos de
- Y conexdo, e o conector do modulo DeviceNet.
alimentagdo da rede.
DSL Desligado | Sinal n6 da rede. Verificar n DeviceNet mestre.
(sem energia) Ajuste incorreto na
velocidade de Verifique a taxa de transmisséo ajustada e
transmisséo da rede (taxa | rearme o inversor.
trasmiss&o).
Ligado Verifique se ndo é um no
Verde (%éo duplicado,mas a conexdo | Estado de operagéo normal antes de fazer a
Piscando conectado) do outro né n&o foi conexao.
completada.
Verde Ligado, Mais uma conexdo de
Aceso conectado | sinal EMC foi Avaliagéo conexao E/S esta pronto.
(link OK) estabelecido.
Conexéo
Tempo Sem Rearme o inversor.
Vermelho sinal Avaliagdo conexdo E/S Requisicao d : dared
Piscando com perda de sinal. equisicao de rearme da rece.
" Tente conexéo E/S.
Falha link
Critico.
Falha ocorreu quando
Vermelho verificava duplicagéo Change the setting of address ID.
Aceso Falha enderego ID.
Estado DSL Barramento. | Verifique a conexdo.
Verde > Auto- Dispositivo esta sob
Vermelho diagnéstico | modo auto-diagnéstico. Espere um momento.
Piscando 9 9 )
Estado de falha de
Vermelho comunicagao na conexao
Falha de acesso a rede. s .
=> Verde - e s Nenhuma ag&o requisitada.
. Comunicag&o | Identificagdo requisicao
Piscando S
de falha de comunicagéo
& aceito.
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6.2.Led Est Mod (Estado do Médulo)

LED Estado Causa Diagnésticos
DSL Desllgadq 5V néo foi forr)emdo para Verifique se a alimentagéo do inversor foi feita.
(sem energia) | o modulo DeviceNet.
Verde Aceso | Operacional | Normal operation state.
Vermelho Falha sem TransmissaoDados Verifique a conex&o entre 0 médulo DeviceNet
a T | através DPRAM foi e
ceso recuperagéo | . ] e inversor.
interrompida.
Verde e -
Vermelho Auto-teste Dispositivo em modo de
Piscando auto-teste.

DIAGNOSTICOS DE FALHAS
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7. TABELA DE DADOS DEVICENET

Mensagem
= R: Somente Leitura
= R/W: Habilitar Leitura/Escrita

Perfil do Dispositivo
= Controle CA/CC: 0x02

7.1.Classe de Objetos DeviceNet

Nome das Classes de Objeto Cadigo das Classes
Identidade 0x01
Roteador de Mensagem 0x02
DeviceNet 0x03
Assembléia 0x04
Conexéo 0x05
Dados do Motor 0x28
Supervisor de Controle 0x29
Controle CAICC 0x2A
Inversor 0x64

7.1.1. Classe 1 - Identidade do Objeto
Cédigo da Classe 0x01
Instancia 1 (Todos atributos s&o instancia 1)
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Atributo ID Nome do Atributo Método de Acesso
1 Fornecedor ID L
2 Tipo de Dispositivo L
3 Codigo do Produto L
Reviséo L
4 Revisao Maior (Byte Alto)
Revisao Menor(Byte Baixo)
5 Estado! L
6 Numero de Série L
7 Nome do Produto L
7.1.2. Classe 3 — Objeto DeviceNet
Cadigo de Classe 0x03
Instancia 1 (Todos atributos s&o instancia 1)
Atributo ID Nome Atributo Método de Acesso
1 MAC D2 LIE
2 Taxa de Transmissao® LEE
3 BOI Sem Suporte
4 Contador do Barramento Desligado Sem Suporte

' Estado do Atributo

Numero do Bit 0 (Possuido) 8 (Falha Menor Recuperavel) Outros bits
Alcance Conectado com o mestre Erro DPRAM Sem Suporte
? Faixa do MAC ID: 0 — 63.
® Taxa de Transmisséo
Valor 0 1 2
laxaids) 125kbps 250kbps 500Kbps
Transmissao P P P

TABELA DE DADOS DEVICENET
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743.

Atributo ID Nome do Atributo Método de Acesso
Informagdes Alocagao:
5 Escolha Alocagao Byte* L
MAC Mestre ID
6 MAC ID Chave Alterada L
7 Taxa de Transmissao Alterada Sem Suporte
8 MAC Valor Chave ID Sem Suporte
9 Valor Chave Taxa de Transmiss&o Sem Suporte
R — Cédigo do Implementado para:
lome do Servigo n
g Servigo Classe Instancia
Obter Atributo Unico Ox0E Sim Sim
Ajuste Atributo Unico 0x10 Néo Sim
Alocar Ajuste de Conexao 0x4B Néio Sim
Mestre/Escravo
Liberagéo de Ajuste de " Sim
Identificagdo Grupo 2 0xaC Néo
Classe 4 - Assembléia do Objeto
Cadigo da Classe 0x04
Instancia 1 (Todos Atributos s&o instancia 1)

4 Escolha Alocagéo Byte*

T [ e [ 5 ] 4] 3] 2 1 0
s Mensagem
Sem Suporte Avaliagéo Explicita
5 Cédigo do Implementado para:
Nome do Servigo A —
Servico Classe Insténcia
Obter Atributo Unico 0X0E Néo Sim
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Ajuste Atributo Unico 0x10 Nao Sim
Formato Assembléia de Atributo de Saida de Dados
R Bit
I 7 6 5 4 g 2 1 0
Byte
0 Rearme Funcionando
de Falha SentHor
1
20
(100) 2 Velocidade de Referéncia (Byte Baixo) - RPM
Velocidade de Referéncia (Byte Baixo) — Hz)
3 Velocidade de Referéncia (Byte Alto) - RPM
Velocidade de Referéncia (Byte Alto) — Hz)
Func
0 RefRed |CtriRed Rearme Sent |FuncSentHor
Falha
Rev
21 1
(101) 2 Velocidade de Referéncia (Byte Baixo) — RPM
Velocidade de Referéncia (Byte Alto) — Hz)
3 Velocidade de Referéncia (Byte Baixo) — RPM
Velocidade de Referéncia (Byte Alto) — Hz)
L Implementado para:
Nome Descrigdo
Classe Atributo ID
Func Sent Hor Funcionando Sentido Horario 0x29 3
Fun Sent Rev Funcionando Sentido 0x29 4
Reverso
Rearme de Falha Comando de Rearme de 0x29 12
Falha
RefRed5 Nao Utilizado 0x2A 4
CtriReds Nao Utilizado 0x29 5
Velomdfadg de Comando de Velocidade 0x2A 8
Referéncia

® Ajuste de Referéncia de Controle e Controle Partida/Parada somente pelo teclado.
Portanto, RefRed e CtrlRed em Instancia 21 e 101 n&o estao disponiveis.

Quando a Instancia de Saida esta ajustada em 121, 122, 123 e 124, a
Avaliagéo de Informagdes de DadosE/S nao séo fixas, mas o usuario
pode ajustar os parametros de [G20.4.13] a [G20.4.16].
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Dependendo do ajuste de instancia que pode ser 121, 122, 123 ou
124, o0 Médulo de comunicagéo DeviceNet recebera do mestre 2, 4, 6
ou 8 Bytes respectivamente.

Instancia BB:tte 7 6 5 4 3 2 1 0

0 Endereco Bit Baixo ajustado no parametro [G20.4.13 ‘ParEscr1’].

= 1 Enderego Bit Alto ajustado no parametro [G20.4.13 ‘ParEscr1’].

122 2 Enderego Bit Baixo ajustado no parametro [G20.4.14 ‘ParEscr2’].
3 Enderego Bit Alto ajustado no pardmetro [G20.4.14 ‘ParEscr2’].

123 4 Enderego Bit Baixo ajustado no parametro [G20.4.15 ‘ParEscr3’].
5 Enderego Bit Alto ajustado no pardmetro [G20.4.15 ‘ParEscr3’].

124 6 Enderego Bit Baixo ajustado no parametro [G20.4.16 ‘ParEscr4’].
7 Endereco Bit Alto ajustado no parametro [G20.4.16 ‘ParEsc4’].
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Formato assembleia atributo entrada de dados

Bit
Insta 7 6 5 4 3 2 1 0
Byte
Funcion
0 ando 1 Falha
1
70
(110) 2 Velocidade de Referéncia (Byte Baixo) - RPM
Velocidade de Referéncia (Byte Baixo) — Hz)
3 Velocidade de Referéncia (Byte Alto) - RPM
Velocidade de Referéncia (Byte Alto) — Hz)
Func Func
0 [NaRef. Ref. por | Ctr. por Pronto  |Sent Sent Hor |Alarme  |Falha
Red Red
(Rev)2 |1
71 1
() 2 Velocidade de Referéncia (Byte Baixo) - RPM
Velocidade de Referéncia (Byte Baixo) - Hz)
3 Velocidade de Referéncia (Byte Alto) - RPM
Velocidade de Referéncia (Byte Alto) — Hz)
Implementado para:
Nome Descrigéo
Classe Atributo ID
Falha DPRAM ou Erro no Inversor 0x29 10
Alarme Nao Suportado 0x29 11
Funcionando 1 Motor funciongr_\do Sentido 0x29 7
Horario
Funcionando 2 Motor funcionando Sentido 0x29 8
Reverso
Pronto Motor pronto para partida 0x29 9
Ctrl por Red Controle Partida/Parada 0x29 15
Ref por Red Controle de Velocidade 0x2A 29
Na Referéncia Buscando a Referenua de O0x2A 3
Velocidade
Estado do Inversor | Estado da Corrente do Motor 0x29 6
Velocidade Atual Comando de Velocidade 0x2A 7
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Quando o ajuste da instancia de saida é 121, 122, 123 e 124, a
avaliagao dos dados de informagéao das E/S né&o é fixado, mas o
usuario ajusta os parametros de [G20.4.7] a [G20.4.10].

Dependendo do ajuste de instancia que pode ser 141, 142, 143 ou
144, 0 Médulo de comunicagédo DeviceNet recebera do mestre 2, 4, 6
ou 8 Bytes respectivamente.

Bit
I Byts 7 6 5 4 3 2 1 0
" 0 Enderego Bit Baixo ajustado no parametro [G20.4.7 ‘ParaLeit1’].
1 Enderego Bit Alto ajustado no pardmetro [G20.4.7 ‘ParaLeit1’].
142 2 Enderego Bit Baixo ajustado no pardmetro [G20.4.8 ‘ParaLeit 2'].
3 Enderego Bit Alto ajustado no parametro [G20.4.8 ‘ParaLeit 2'].
" 4 Enderego Bit Baixo ajustado no parametro [G20.4.9 ‘ParaLeit 3.
5 Endereco Bit Alto ajustado no parametro [G20.4.9 ‘ParaLeit 3.
144 6 Enderego Bit Baixo ajustado no parametro [G20.4.10 ‘ParaLeit 4'].
7 Enderego Bit Alto ajustado no pardmetro [G20.4.10 ‘ParaRLeit 4'].
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7.1.4. Classe 5 - Conexdo do Objeto

Cadigo de Classe 0x05
1 EMC Predefinido
Instancia 2 Avaliagdo E/S
6,7,8,9,10 EMC Dinamico
Método de Acesso
Atributo ID Nome do Atribut ElS ENC
m 0 Estabilizado /
Estabilizado / Sm Sinal Excluir Diferidos
1 Estado L L
2 Tipo de Instancia L L
3 DisparoTransporte Classe L L
4 ID Conexao Produzida LE L
5 ID Consumido Conex&o LE L
6 Caracteristicas Iniciais de L L
Comunicagdes
7 Tamanho Conexdo L L
Produzida
8 Tamanho Consumo Conex&o L L
9 Taxa Prevista L/E L/E
10-11 Nao Disponivel
Monitora Agao Quando esta L/E L/E
12 :
Sem Sinal
13 Comprimento Produzido L L
Conexéo
14 Caminho Conex&o Produzida L L
Comprimento Caminho L L
15 - .
Conex&oConsumido
Caminho Conex&o L L
16 ]
Consumido
17 Produg&o Tempo Inibigio L/E L
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Nome do Servico Cédigf) do Implementado para:
Servigo Classe Instacia

Obter Atributo Unico 0xOE Nao Sim

Rearme 0x05 Néo Sim

Ajuste Atributo Unico 0x10 Nao Sim

7.1.5. Classe 28 — Dados do Motor Objeto

Cadigo da Classe 0x29
Insténcia 1 (All Attributes are instance 1)
Atributo ID Nome do Atributo Método de Acesso
3 Tipo do Motor L6
6 Corrente Nominal LIE
7 Tensao Nominal L
X Cédigo do Implementado para:
Nome do Servico 5
g Servigo Classe Instécia
Ober Atributo Unico 0x0E Nzo Sim
Ajuste Atributo Unico 0x10 Nao Sim

® Tipo de Atributo do Motor — Motor de Indugao Tipo Gaiola: #7.
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7.1.6. Class 29 — Objeto Supervisor de Controle

Cadigo da Classe 0x29
Instancia 1 (All Attributes are instance 1)
Atributo ID Nome do Atribute Método de Acesso
3 ;lé?g:%r;ando 1 (Comando Sentido UE
4 Funcionando 2 (Comando Sentido UE
Reverso)
5 CtrlRed” L
6 Estado L
7 Funcionando 1 (Sentido Horario) L
8 Funcionando 2 (Sentido Reverso) L
9 Pronto L
10 Falha L
12 Falha Rst LE
13 Cadigo da Falha L
15 Ctrl pela Red L
Obter Atributo Unico 0x0E Néo Sim
Ajuste Atributo Unico 0x10 Néo Sim

7 Atributo de RefRed: O ajuste deste Atributo determina a forma de controle do motor.

Este ajuste somente pode ser feito pelo teclado por questdes de seguranca. A mudanga
deste ajuste pela Rede nao provoca erro e nem altera a configuragao.
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7.1.7. Classe 2A - Objeto de Controle CA/CC

Cadigo da Classe 0x2A
Instancia 1 (Todos atributos s&o instancia 1)
Atributo ID Nome do Atributo Métod de Acesso
3 Na Referéncia L
4 RefRed? LIE
6 Modo do Inversor LIE
7 Velocidade Atual R
8 Ref de Velocidade LE
9 Corrente Atual L
29 Ref de Red L
100 Freq HZ Atual L
101 Referéncia Hz L/E
102 Tempo de Aceleragao L/E
103 Tempo de Desaceleragéo LEE
Nome do Servigo cédigP do Implementado para:
Servigo Classe Instancia
Ober Atributo Unico 0x0E Nzo Sim
Ajuste Atributo Unico 0x10 Néo Sim

8 Atributo de RefRed: O ajuste deste Atributo determina a forma de controle do motor.
Este ajuste somente pode ser feito pelo teclado por questdes de seguranca. A mudanga
deste ajuste pela Rede néo provoca erro e nem altera a configuragao.
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7.1.8. Classe 64 — Objeto Inversor

Todos os parametros do inversor estéo disponiveis usando

comunicagao DeviceNet com o objeto do inversor. Qualquer
parametro possui uma instancia e um atributo que pode ser visto na
secao '9 .2 parametros de programagao ".

Exemplos:

Parametros Classe Instancia Atributo Niimero

G3.1 REF VEL 1 2 7

G3.2 REF VEL 2 3 5

G16.1 SALT FREQ 0x64 4 27

PARADA

c74 EMERGENCIA 5 7

G413 ED1 6 65

Cédigo do Implementado para:

Nome do Servigo "
Servigo Classe Instancia
Obter Atributo Unico Ox0E Sim Sim
Ajuste Atributo Unico 0x10 Néo Sim

TABELA DE DADOS DEVICENET
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8. GRUPO G20.4 LISTA DE
PARAMETROS DEVICENET

Antes de usar o Médulo Opcional DeviceNet serd necessario ajustar
os seguintes parametros:

VlsoFr éIh\:ia‘::r de D:::\ri; ; . Faixa Fungdo f\]ust'e Durante
LOCAL
EA1
1REF VEL1 = EA2 |Para ajustar a referéncia de velocidade
LOCAL :;e?é:é/n':c?:zieede EA3 |usando a comunicagao DeviceNet os NAO
Velocidade de locidade 1 EA4  |parametros podem ser ajustados em
Referéncia 1 velocidade MDBUS |‘COMS'.
COMS
PLC
LOCAL
1MODO DE REMOTO | Para ajustar o Inversor usando a
CONTROLE1=1 g:r;:rglé Mf?:; (ij MODBUS | comunicagéo DeviceNet os parametros
Modo de Controle 1 princip COMS | podem ser ajustado em ‘COMS".
PLC

Quando conectar o Médulo Opcional DeviceNet no Inversor um novo
grupo de parametros de comunicagdo estara disponivel. Este é o
grupo G20.4 DeviceNet e seus parametros estéo descritos abaixo.

Visor I Vfllor de Nom.e { Faixa Fungdo i\just.e Durante
Fabrica Descrigdo F

1

AtualizagioCom= |G20.4.1/ Ajuste Permite a reconexdo das comunicages

NAO |onde os pardmetros podem ser SIM

NAO ro— de atua‘hza(iéo de SIM  |alterados como a velocidade de
Atualizagao de | Comunicagdes o
Comunic comunicagao,etc.
0 médulo DeviceNet foi feito com dois
leds, LED Est Mod e LED Est Red. O
modulo apresenta quarto estados
dependendo da cor do LED :
2 LED de Estado= |G20.4.2/ 0000 Bit LED
XXXX Visualizagao dos a NAO
LEDSEstado  |Leds deEstado | XXxX |—00_{ LED Est Mod Vermelho

0X00 | LED EstMod Verde
00X0 LED Est Red Vermelho
000X | LED EstRed Verde

0: Inativo; X: Ativo
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Visor / Valor de Nome / n o Ajuste Durante
Fabrica Descrigdo [ ATEED Funci t
62043/ Identificagdo de cada inversor
3CANID=1 Ende.zr.egos de conectado na rede de comunicagéo. B
CAN Enderego de Comunicagdes 04a 125 |Quando a comunicagéo esta ativa com NAO
Com Devicenet algum inversor,cada inversor pode ser
ajustado com enderecos diferentes.
4 Taxa de
Transmissao= G204.4/ 125Kbps | Permite selecionar a velocidade de
125Kbps Velocidade da | 250Kbps |transmissao quando a rede DeviceNet SIM
Taxa de Rede DeviceNet | 500Kbps | é usada.
T issdoDNet
70
7
G20.4.5/ 110  |Premite o ajuste da Instancia de
5 LeitInstancia=70 Instancia de 111 |entrada de comunicagéo DeviceNet. SIM
Leitura de Instancia |Entrada 141 | Consulte secao 7.1.3. Classe 4 -
DeviceNet 142 | Assembléia do objeto’.
143
144
Permite a visualizagdo da Leitura dos
62046/ enderegos de comunicagao. Estes
6 ParamLeitNum= 3 Parérr;etro 0a4 valores mudam dependendo dos NAO
Param Leit Num Leitura namero ajustes feitos na instancia de entrada
nos parametros [G20.4.5
‘Leitinstancia’].
7 . 0x0000
ParamLeitt=0x000Ar| S2047 LMW1 5 Tyapiiia enderego de entrada 1. SIM
Param Leitura1 | °"°¢re%° OXFFFF
8 . 0x0000
ParamLeitz=0x000r S20-48/Leilra | 5 aniiis enderego de enrada 2 SiM
Param Leitura2 _[*"%°"*%° OXFFFF
9 . 0x0000
ParamLeit3=0x000F(!] S:ge":: é '59'“”3 a  |Habilita enderego de entrada 3 SIM
Param Leitura 3 ¢ OXFFFF
10 G20.4.10/ 0x0000
ParamLeit4=0x0000!"! | Leitura enderego a Habilita enderego de entrada 4 SIM
Param Leiturad (4 OxFFFF

1" Estes parametros estao disponiveis em [G20.4.5] Ajuste valor = ‘Instancia de entrada
Devicenet’. Dependendo da instancia de entrada selecionada os pardmetros podem
aparecer em ordem crescente.
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Visor / Valor de Nome / 5 o Ajuste Durante
Fabrica Descrigdo e D Funci t
20
21
620411/ 100 | Permite sglecignar a _Insténma de saida
11 Escrtinstanc=20 Instanci 101  [de comunicagéo DeviceNet. Consulte
= . |Instancia de P . SIM
Escrita de Instancia Saida DeviceNet 121 |secdo 7.1.3. Classe 4 — Assembléia
122 |objeto’.
123
124
Permite visualizar os numerous de
12 G20.4.12/ escrita de enderegos para
ParamEscrtNum= 2 ﬁgcrever 0 Qa4 |CcOmunicagdo. E‘stesAvaIlores mudam NAO
Param Escrt Num | NUmero do d_ependendo da_lnstanma de entrada
endereco ajustada no parametro [G20.4.11
‘Escrinstanc’].
13 G20.4.13/ 0x0000
ParEscrt1=0x00052 | Escrever a Habilita enderego de saida 1. SIM
Param Escrita1 [endereco 1 OXFFFF
14 G20.4.14/ 0x0000
ParEscrt2=0x0006!2 | Escrever a Habilita enderego de saida 2. SIM
Param Escrita2 |endereco 2 OxFFFF
15 G20.4.15/ 0x0000
ParEscrt3=0x000012 | Escrever a Habilita enderego de saida 3. SIM
Param Escrita 3 [endereco 3 OxFFFF
16 G20.4.16 / 0x0000
ParEscrt4=0x000012 | Escrever a Habilita enderego de saida 4. SIM
Param Escrita4 |endereco 4 OXFFFF

1 Estes parametros estao disponiveis no [G20.4.11] Ajuste valor = ‘Instancia de Saida
Devicenet '. Dependendo da Instancia de saida selecionada os parametros em ordem
crescente.
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No caso de perda da comunicagao sera necessario definer a agdo do
inversor ira adotar. Estes ajustes estdo disponiveis conforme seguinte
lista parametros:

Visor / Valor de Nome / Faixa Funcio Ajuste Durante
Fabrica Descrigdo S Funci

NADA  |Em caso da perda da comunicagéo

G11.1/ ) -
e GIROLIVRE | DeviceNet , o parametro executa a
ZRSSPerdSme- E:Ssopgzia srrga DSAC  |velocidade de referéncia.
P perd RETEM E/P | Para mais informagdes consulte o
BercliSInREE | de Referéncia RETEM S/P |Manual de software e programagao
de Velocidade prog ¢

PRDRST |SD500.

3 AtrsPerdRf= G11.3/ Atraso

1.0s para alarme de
Atraso para  |perda de
perda de Ref |referéncia

Sera contado um tempo de atraso para
0.1a120s |atuagéo da velocidade de referéncia SIM
em caso de perda do sinal.

Para ajustar o valor de frequéncia de

G114/ RO
4 VelPerdRf: Velocidade caso | [619.25]a operagao d_o inversor caso ocorra
0.00Hz perda do sinal. Portanto, o parametro SiM
perda de [G10.1] (Hz) \ ! ’
Vel perda Ref referéncia [G11.1 'RIRLs'] deve ser ajustado no

valor ‘VelPerdaRf.
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9. LISTA DE ENDERECOS

9.1.Area Comum

Enderecos | Parametros Escala Unidad: L/IE | Valor de Dados

0x0000 Modelo do Inversor L B: SD500

0: 0.75kW
1:1.5kW
2:2.2kW
3:3.7kW
4:5.5kW
5:7.5kW
6: 11kW
L 7:15kW
8:18.5kW
9: 22kW
A: 30kW
B: 37kW
C: 45kW
D: 55kW
E: 75kW

Poténcia do

0x0001 Inversor

Tenséao de Entrada 0:220VCA
0x0002 do Inversor L 1:400VCA

00003 Versdo de SW L (Ex) 0x0100: Verséo 1.0

(Ex) 0x0101: Vers&o 1.1
0x0004 Reservedo

00005 Frequéncia de

Referéncia 0.01 Hz L/E Freq Part. Até Freq Max.
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Enderecos | Parametros

Escala

LIE

Valor de Dados

Comando de

0x0006 Partida

LIE

Bit 0: Parada

Bit 1: Func Sentido Horario

Bit 2: Func Sentido Reverso

Bit 3: Rearme de Falha

Bit 4: Parada de Emergéncia

Bit 5: N&o utilizado

Bit 6 — 7: Introducéo de
Referéncias

0: Terminais

1: Teclado

2:Reserva

3: Comunicagdo

Bit 8 — 14: Frequéncia de
Referéncia

0: DRV-00

1: N&o utilizado

2: Frequéncia passo 1

3: Frequéncia passo 2
4: Frequéncia passo 3
5: Frequéncia passo 4
6: Frequéncia passo 5
7: Frequéncia passo 6
8: Frequéncia passo 7
9: Frequéncia passo 8
10: Frequéncia passo 9
11: Frequéncia passo 10
12: Frequéncia passo 11
13: Frequéncia passo 12
14: Frequéncia passo 13
15: Frequéncia passo 14
16: Frequéncia passo 15
17: Velocidade Alta

18: Velocidade Baixa
19: Alto/Baixo Zero

20 -21: Reserva

22: Analégica V1

23: Analogica V1S

24: Analégica A
25:V1+A

26: Pulsos

27: Opgéo

28: Comunicagdo

29: Opgéo

30: Freugéncia de Jog
31:PID

Bit 15: Erro na Rede
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Enderecos Parametros Escala Ui LIE Valor de Dados
0x0007 pompo de 041 Seg LE
celeragdo
0x0008 Ezrs”;c"eier acio 04 Seg LE
0x0009 Corrente de 041 A L
Saida
0x000A Frequénciade | 4y Hz L
Saida
0x000B Tens&o de Saida 1 \i L
Tensédo L
0x000C Barramento CC ! v
Poténcia de L
0x000D Saida 0.1 kw
Bit 0: Parado
Bit 1: Func Sentido Horario
Bit 2: Func Sentido Reverso
Bit 3: Falha
Bit 4: Acelerando
Bit 5: Desacelerando
Bit 6: Estado Estavel
Bit 7: Freiando CC
Bit 8: Parando
0X000E :Estado do L B?t 9: Frquéncia Fixa
nversor Bit 10: Freio Aberto
Bit 11: Comando Func Sentido
Horario
Bit 12: Comando Func Sentido
Reverso
Bit 13: Partida/Parada por
Comunicagéo
Bit 14: Freq. Ref por
comunicagéo
Bit 15: 0-Remoto; 1-Local
Bit 0: P1
Bit 1: P2
Bit 2: P3
Estado das Bit 3: P4
0x0010 Entradas Digitais L Bit4: P5
Bit 5: P6
Bit 6: P7
Bit 7. P8
Bit 0: Relé 1
Bit 1: Relé 2
00011 Estado das L Bit 2: Saida Digital 1 (Q1)
Saidas Digitais Bit 3: Relé 3 (Opcional E/S)
Bit 4: Relé 4 (Opcional E/S)
Bit 5: Relé 5 (Opcional E/S)
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Enderecos | Parametros Escala | Unidad L/IE | Valor de Dados
0x0012 \il L Tenséo de entrada V1
0x0013 V2 L 'é/eg)sao de entrada V2 (Opcional
0x0014 Al L Corrente de entrada A1
0x0015 RPM L Velocidade de Saida
0X001A Umdade de L 0 Hz
Display 1:rpm
0x001B Namero de pdlos L Visualizacdo dos polos do Motor
Notas:
1. Comando de Partida / Parada por comunicagdes (enderego 0x0006)

Todos os seréo ligados quando o estado mudar de 0 a 1. Por
exemplo, se o inversor para por causa de falha enquanto esta
partindo, nédo partird novamente enquanto ndo haver um rearme da
falha e um novo comando de partida for feito.

2. Enderegos 0x0005 e 0x0006

Os valor dos enderecos podem ser perdidos se o inversor ficar sem energia.
Os valores dos enderecos serdo mantidos enquanto estiver ligado.
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9.2. Ajustando os parametros

Classe
DeviceN
Param. Visor Descrigdo Enderego Faixa Faixa e;;::& et
Inst. _ Atr.
611 1BLOQPARMTRS=N bogueiode . 0a2 - -
Paréametros
- DsL,
G1.1b  SENHA=0 Senha de Acesso - 0000 2 9999 - - -
_ Desbloqueio
Gl.1c ERRSENH= XXXX Recuperagio Senha 0000 a 9999 - - -
G2 2BLOQ VISOR= N Bloqueio Visor - g - - -
_ DSL,
G1.2b SENHA= 0 Senha - 0000 2 9999 - - -
612c  ERRSENH=XXXX Desblogueio 000029999 - -
Recuperagdo Senha
L PADRAO
G13  3PROG=PADRAQ Imealzaciovalores . PD . -
BOMBA
G1.4 4 1DIOM= PORT Idioma Visor - PORTUGUES - - -
_ Inicializagéo valores NAO
G15 5 INICIALIZAC= NAO de fabrica - SIM - - -
g OCOPIAPARA Chpade NAO o
©  VISOR=N parametros para o . SIM .
Visor
o Estado de copia dos o : :
G1.6b  Est de copia= parAmeros - 04a100% -
617  7DESCARREGAM=N  Descargade . NAO . -
pardmetros SIM
GI7b  EsDescarga= Estado de Descarga . 04a100% . -
os parametros
. _ Parametros de NAO
G1.8 8 InicializParaVis= N Fabrica Visor - SIM - - -
_ Administracao : :
G1.9 9 ADMIN SW=0 Software - 0a 65535 -
6110 10ContrastVis= 60 Auste contraste 0263 . -
VISOr
Controle Vent Durante FunC 0
G1.11 11 Vent= Func | 44928 Sempre Lig 1 4 64
nversor

Ctrl temper 2
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Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;;::6e4Nel
Inst. Atr.
G2.1.1  Tensdo EntVCA=380V  Tensdo de Entrada 44366 0.2 a 185kW 0a21 2 14
G212 2FreqEnt= 60Hz Ereq”enc'a de 44621  10a2000A 1022000 3 13
ntrada
G213 3APTC%= +100% f‘e’é‘fa‘ di‘)‘e”c'a PO 44622 05a200A  5a2000 3 14
G214 1PNM=0.0KW Poencaominaldo  yigp3 1502480V 102480 3 15
G215 2CNM=00A %Lerme Nominaldo 4461 2248 2248 3
G2.16__3 SEMCARG= 0.0A Sem carga 24925 0.1a6000%  1a60000 - -
6217 4TNM=OV TnsioNominal o gagp4  70at00%  7all0 3 16
G218 5NPM=4 P6 30002
AR = 6los do Motor 44370 30 a 400Hz 40000 2 18
N Auste Fino AUTO 0
G219 6AFV=100.0% e e 46953 Lopcano ] 24
N . 702230V 1702230
6221 7EFM= +85%! EfciénciadoMotor 44627 202200 A0 3 19
6222 8FM=6000Hz Frequénciado Motor 44618 gg:i ? 310
G223 9RN=AUTO Refrig do Motor 24626 70a130% _ 70a130 3 18
TOCAL 0
EA1 2
EA2 3
_ Fonte de Referéncia EA3 4
631 1REFVEL1=LOCAL [ oVeSeHes 44359 ™ . 2 7
MDBUS 6
COMS 8
PLC 9
_ Fonte de Referéncia Consulte Consulte
632 2REFVEL2=lOcAL  [OVSCeHeBr 4613 o] Gy 35
_ Referéncia de [G19.2.5]a [G19.2.5]
633  3VELLCL=050Hz Velocidade Local 44353 Tigioq] aglon] 2!
LOCAL 0
REMOTO 1
Gaq  jMODOCONTROLE — Wodo de Controle 44358 MODBUS 3 2 6
P Ccoms 4
PLC 5
2MODO CONTROLE Modo de Controle Consulte Consulte
G412 5y Alternativo M2 e ety S 4
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Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De\[;l:::l et
Inst. Atr.
Nada
PARTIDA (+) 0
PARTIDA () 1
REARME 2
ALARMEEXT 3
PART DIS 4
INCR 1 5
VELOCID-L 6
VELOCID -M 7
VELOCID -H 8
VELOCID -X 9
XCEL-L 10
G413  3EDI= PARTIDA(Y) g%’:&ﬁ"{m‘;ﬁ;‘;’:ﬁa asar CE N6 6
CTR/REF 2 14
SOBE 15
DESCE 17
RESERVADO 18
FATOR POT 20
AnalogHLD 21
Malh Abert PID 23
RESERVADO 34
PARTIDA/CC 39
Thermalln 46
INCR (+) 47
INCR (-)
_ Configuragdo Entrada Consulte Consulte
G414 AED2=PARTIDAG)  pigial) Mulifungao 25442 [G4.13] G4ty & 66
_ Configuragdo Entrada Consulte Consulte
G415  5ED3=PARTDIS Digial 3 Mulifuncéo 45443 6413] 6413] 6 67
_ Configuragéo Entrada Consulte Consulte
G416 6ED4=EXTTRIP Digital 4 Multifungao 45444 [G4.1.3] Ga13 8 68
_ g Configuragéo Entrada Consulte Consulte
G417 TEDS=VELOCL Digital 5 Multifungao 45445 [G4.1.3] [G4.1.3] 6 6
_ Configuragéo Entrada Consulte Consulte
G418 8EDG=VELOC-M Digital 6 Multiungio ~~ “>*4¢  [64.1.3] caty & 70
_ g Configuragdo Entrada Consulte Consulte
G419 9ED7=VELOCH Digial 7 Multifungio ~ *>*7  [cat3]  [ea13 & 7!
G4.1.1 _ Configuragdo Entrada Consulte Consulte
0 10ED8=INCR 1 Digital 8 Multifungdo 45448 [G4.1.3] [G4.1.3] 6 72
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Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;:f::‘ et
Inst. Atr.
Atraso ativagéo Ent 0
G4.1.14 14 AAED= 10ms - vag 45461 0a 10000ms a 6 85
Digital
10000
- 0
64115 15 ADED= 3ms AvasodesalvagdoENt  yg50  0a10000ms  a 6 8
Digital
10000
G41.16 16 STCED= Selecao Tipo contato 45463 000(;0000 Oa 5 87
00000000 Ent Digital XOOOKKKX 65535
_ Tempo atraso para
G4.1.17 17 AMult=1ms Multreferéncia 45465 1a5000ms 125000 6 89
Salvar frequéncia NAO 0
G4.1.18 18 SlvFrgMot =N operagdo motorizada 44929 SIM 1 4 65
poténciometro
_ Modo Selegéo Ent 0-10v 0
G4.2.1 1 MSEA1=0-10v Analog 45382 IOV 1 6 6
_ Filtro Passa Baixa para Oa
G4.2.2 2 FPBEA1=10ms Entrada Analog 1 45383 04a 10000ms 10000 6 7
_ Faixa Minima Ent Oa
G4.2.3 3 MnEA1=+0.00V Analog 1 45384 0a1ov [G4.25) 6 8
G424 AVMAEAt=s000%  hanaVElCMMMAENL - ggpes g4 400y, 0a g5 g
nalog 1 10000
G425  SMXEAT=+ipgoy | axaMéxmaEnt 36 oatov %423 5 g
Analog 1 a 1000
6 VMxNgEA1= Faixa Veloc Méaxima Ent Oa
G4.2.6 +100.00% Analog 1 45387 0a100% 10000 6 1
_ Faixa Minima Negat Ent - [G4.2.9]
G4.2.7 7 MnNgEA1=+0.00V Analog 1 45388 10a0v a0 6 12
8 MnNgEA1= Faixa Minima Negat Ent ~ o -10000
G4.2.8 +0.00%! Analog 1 45389 100 a 0% 20 6 13
9 MxNgEA1=- Faixa Maxima Negat Ent -1000 a
G4.2.9 10.00V Analog 1 45390 -10a0Vv [G427] 6 14
10 VMxNgEA1= - Faixa Veloc Maxima -10000
64210 qo0'oo Negat Ent Analog 45391 -100a0% a0 6 15
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Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;;::6e4Nel
Inst. Atr.
G421 11 NvQEA1=0.04 Q‘\;‘;Lg'f""f‘caga" Ent 45303 004210% 4at00 6 17
_ Filtro Passa Baixo Entrada Oa Oa
G431 1FPBEAZ=foms b o 438 ot o0 6 2
G4.32 2 FMnEA2=4.00mA  Faixa Minima Ent Analog2 45399 0a20mA [Gg g 4] 6 23
G433 BFVMAEAZ=s000% hanaVelooMimmaEnt gy gaipy 02 6 2
nalog 2 10000
G434  AFMXEA2=2000mA FaixaMéximaEntAnalog2 45401  4a20mA g‘ogoﬂ 6 25
5 FVMxEA2= Faixa Veloc Maxima Ent o, Oa
G435 y0000% Anelog 2 45402 0a100% o0 6 2
G436  6NVQEA2=0.04% x“’e' Quantiicagéo Ent 45408 004a10% 4a1000 6 32
nalog 2
G5.1 7 MXFQEA=60.00Hz E’eq”e”c'a Maximapara  giac6  0ag00s  0a6000 2 3
nt analog
G5.2 1 RAc1=20.0s Rampa de Aceleragéo 1 44356 0a600s 0a 6000 2 4
_ - FreqMax 0
G54 2 RDesac1=30.0s Rampa de Desaceleragdo 1 44616 FrqDelta 1 3 8
_ Tipo de Rampa de LINEAR 0
G55 4TRmp=MaxFreq 00 20 4865 oo 1 4 1
- A LINEAR 0
G5.6 5 AccPdr= Linear Aceleragéo Padrao 44866 CURVAS 1 4 2
G5.7 6 DesacPdr= Linear  Desaceleragdo Padrdo 44867 12 100% 12100 4 3
658  TRAPrs=+gy,  RampadeAceleragiode yuees  qaq0y  1a100 4 4
Partida Curva S
659  BRACPdS=+d0y  RampadeAceleragiode  yueeq  4aq00% 12100 4 5
Parada Curva S
G510  ORDsacPris=+40% ompadeDesaceleracio  yuerp  qaqggy  1at00 4 6
de Partida Curva S
_ Rampa de Desaceleragéo [G19.25]a  [G19.2.5]
G5.11 10RDsacPrdS=+40% S0P 55 Ses “est oo’ ey 4D
G5.12 11FrqPAcc=5.00H, Frequéncianapausada - giaas 5606 0a600 4 21
Aceleragdo
- Tempo de Pausa na [G19.25]a  [G19.2.5]
G513 12TPAcc=00s Aochracio N S R S
G514 13FrPDsac=500Hz HCMNCATBPAUSAUE gy gag00s  0ab0 4 B
esaceleracéo
G5.15 14 TDsac= 0.0s Tempo de Desaceleragdo 46919 0a600.0s 0a 6000 12 7
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Classe

DeviceNet
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa 0x64

Inst. Atr.

Rampa de Aceleragéo

G5.16.1  1ACL2=200s Alternativa 2

44678 04a600.0s 026000 3 70

Rampa de Desaceleragéo

65162 2DCL2=20.0s Alternativa 2

44679 0a600.0s 026000 3 71

Rampa de Aceleragéo

65163  3ACL3=30.0s Alternativa 3

44680 0a600.0s 026000 3 72

Rampa de Desaceleragao 44681

G5.164  4DCL3=30.0s Alternativa 3

04a600.0s 026000 3 73

Rampa de Aceleragéo 44682

G5.165  5ACL4=40.0s Alternativa 4

04a600.0s 026000 3 74

G5.166  6DCL4=40.0s Rampa de Desaceleragao  yue03  026000s 026000 3 75
Alternativa 4
MREF 0
EAT 1
EA2 2
_ Selegéo da Fonte para EA3 3
6.1 1SELREF=MREF oo 2 46164 Al . 9 2
MODBUS 5
CcoMs 7
PLC 8
EAT 0
EA2 1
Fonte de Selegéo para EA3 2
662 2 SEL FBK= EA1 Imtrodugéo do Sinal de 46165 EAd 3 9 2
referéncia MODBUS 4
CcoMS 6
PLC 7
G6.3 3 GanhKp=+50.0%  Regulador de GanhoPID 46166  0a 1000.0% 180%0 9 22
G4 ATINTGRL=f00s om0 Regulador de 46167  0a2000s 0a2000 9 23
ntegracéo PID

Tempo Regulador de

G6.5 5T Deriv=0ms Derivacio PID

46168  0a1000ms  0a 1000 9 24

[G68]a  [G68]a

G6.6 6 MxFrqL=+60.00Hz  Limite Freq Maxima PID 46173 300Hz 30000 9 29
_ L . -300a -30000 a

G6.7 7 MnFrqL= 0.00Hz Limite Freq Minima PID 46174 (C6.7]Hz [G6.7] 9 30

G6.8 8INVERS PID=N Inverséo da Saida PID 46175 g ? 9 31

G6.9 9 EscSaid= +100.0%  Escala da Saida PID 46176 0.1a1000% 180%0 9 32
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Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;:f::‘ et
Inst. Atr.
_ ) RAMPA 0
G7.1 1 PART= RAMPA Modo de Partida 44871 PART CC 1 4 7
_ Tempo Atraso na Oa
G7.2 2 AtrsPart= 0.00s Partida 45464 0a100.0s 10000 6 88
RAMPA 0
_ FREIO CC 1
G7.3 3 PARAD= RAMPA Modo Parada 1 44872 INERCIA 2 4 8
FREIO POT 4
oT4 iﬁ ARADAEMERG oo da Emergéncia 45197 g ? 5 77
G75 fz'gi)i/:dEme“-’: InicioParadaEmerg 45198 110a140% 1:2803 5 78
6 FniPrdEmrg = ) [G75]a
G76 130.0% Final Parada Emerg 45199 130 a 145% 1450 5 79
G1.7 7 GanPrdEmrg= 1000  Ganho Parada Emerg 45200 122000 230%0 5 80
_ Partida apos Falha N 0
G7.10 10PartApsF RstEN. b o 44874 S 1 4 10
_ Partida apos rearme de N 0
G7.11 11 PartApsRearm= N Falha 46920 S 1 12 8
G7.12 12 TPart CC=0.00s  Tempo Part CC 44876 0a60.00s 0a 6000 4 12
G7.13 13 PartCorrCC= 50%! Partida Corrente CC 44877 04a200% 0a 200 4 13
G714 14PreDCT=010s  oMPOprevisiopara 44878 0a6000s  0a6000 4 14
fechar Freio CC
G7.15 15T Freio CC=1.00s  Tempo Freio CC 44879 0a60.00s 0a 6000 4 15
oris  JMCOFICCT  NielCorenteFrioCC 44880 0a200%  0a200 4 16
G7.17 17 FrgFrCC=5.00Hz  Frequéncia Freio CC 44881 0a60.00Hz  0a 6000 4 17
G7.18.1 1 ModoBscVel= 0000 Modo Busca de Veloc 45191 0000aXXXX 0ai15 5 71
2 CorrBuscVel= Corrente de Busca de o
G7.18.2 150% Velocidade 45192 80 a200% 80a200 5 72
Ganho Proporcional
G7.183 3 GKpBuscVel= 100 para busca de 45193 029999 0a9999 5 73
Velocidade
G7184  4GKibuscvelz200  OomnolmtegralBusca ygi00 0090  0agee 5 74
de Velocidade
G7185  5AUBuscVel=10s  /asoBusea 45195  0a600s  0a600 5 75
Velocidade

G8.1.1 1 OPRLYFAL= 0X0 Atuacdo Relé por Falha 45662 000 a XXX Oa7 7 30
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Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;:f::‘ et
Inst. Atr.
NADA
FDT-1 0
FDT-2 1
FDT-3 2
FDT-4 3
SOBRECARGA 4
1oL 5
SUBCARGA 6
FALHAVENT 7
SOBRETENSAO 8
SUBTENSAO 10
_ Selegao da Fonte de SOBREAQUECIM "
G8.1.2 2REL1=Falha Controle do Relé 1 45663 ENTO 12 7 31
FUNCIONANDO 14
PARADO 15
ESTAVEL 16
BUSCVEL 19
PRONTO 22
BOMBA 25
FALHA 29
DSQSOBRCARG 31
A 34
COMPARAD 35
CTRLFR
_ Selegao da Fonte de Consulte Consulte
G813 SRLE2=Func Controle Relé 2 45664 [68.1.2) s | 2

Selegao da Fonte de Consulte Consulte
G8.14 4 SFCSD1=FDT-1 Controle da Saida Digital ~ 45665 7 33
1

[68.1.2] [68.1.2]
5TCSD1RL ON= Atraso na Conexdo SD1 Oa
G8.1.5 0.00s e Relés 45682 0a100.00s 10000 7 50
Atraso na Desconexéo Oa
G8.1.6 6 TDRL OF= 0.00 SD1 e Relés 45683 04a100.00s 10000 7 51
_ Selegéo do tipo de
G817  [TOSDRLNANC= (oo daSaidaDigital 45684 000 a XXX 625335 7 5
Relés
Frequéncia 0
S/Corr 1
S/Tens )
TensBarrCC 3
S/Poténcia 5
G821  1SA1=Frequéncia g".d" de Selecéo da 4533 dBusca 8 71
aida Analog 1 Rampa de 9
Freq 12
ValRefPID 13
ValRealmPIDF 14
S/PID 15
Constante
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Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;:f::‘ et
Inst. Atr.
_ . -1000 a -10000 a
G8.2.2 2 GaSA1=+100.0%  Ganho Saida Analog 1 45634 1000% 10000 7 2
(oA 1= 400 00 Nivel de Ajuste Saida R o -1000 a
G8.2.3 3 NvAjSA1= +0.0% Analog 1 45635 100 a 100% 1000 7 3
" _ Selecao de Filtro Saida Oa
G8.24 4 FilSA1 = 5ms Analog 1 45636  0a 10000ms 10000 7 4
G825 5 \ﬁa\ConsSM: Valor Constante Saida 45637 02 1000% 021000 7 5
0.0% Analog 1
_ - Modo de Selegéo Saida Consulte Consulte
G8.2.6 6 SA2= Frequéncia Analog 2 45639 [G8.2.1] (G8.2.1] 7 7
7 GanSA2= . -1000a -10000 a
G827 +100.0% Ganho Saida Analog 2 45640 1000% 10000 7 8
Ao Nivel de Ajuste Saida -1000 a
G8.2.8 8 NvAjSA2= +0.0% Analog 45641 -100 a 100% 1000 7 9
" _ Selegao de Filtro Saida Oa
G8.2.9 9 FilSA2=5ms Analog 2 45642  0a 10000ms 10000 7 10
Gaatg 10 vAComsSAZ X?ﬁ;g;ﬂsme Saa 45643 0at000%  0atoo0 7 1
_ Nivel de Fungéo de Oa
G9.1 1 NvFT=30.00Hz Transferéncia 45689 0a[G10.1]Hz [610.1] 7 57
2 FTLrgBan= Fung&o de Transf Oa
692 10.00Hz Largura de Banda 45630 0a[GI0Mz (55 T 5B
Nada 0
Selegéo de Fonte do EAT !
G9.3 3 SLCOM= Nada C 6 44930 EA2 2 4 66
omparador
EA3 3
EA4 4
Nivel de Ativagao da
4 NVASACMP LIG= . G9.5
Goa AN SoidaAnalogemModo 44931 10at00% 9984 g
Comparador
Nivel de Desativagao da
5 NvDstSACMP . -100a -10000 a
G9.5 DSL= +10.00% Saida Analog em Modo 44932 [GO.4]% (69.4] 4 68
Comparador
_ Limite Maximo de 4000 a
G101 1 LMxVel= 60.00Hz Velocidade 44372 40 a 400Hz 40000 2 20
s 3 Nada 0
G102 2PV=Nada Permissdo de INVers&o 14673 pHorfev 1 PR
de Velocidade
PRev/rev 2
6103 3FroLimit=S Frequéncia Limite 44888 A ‘ 4 u
) o Limite Frequéncia 0a
G104 4 LimFqMin= 0.50Hz Minima 44889 0a[G10.5] [G105] 4 25
- ~ — " [G104]
5 LimFqMax= Limite Frequéncia
G105 60.00Hz Méxima 44890  0.5a[G10.1] [G130 . 4 26

56  LISTA DE ENDEREGOS



POWER ELECTRONICS

SD500 - DEVICENET

Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;;::6e4Nel
Inst. Atr.
6 LIMITE TORQUE=  Ativacdo de Limite de N 0
G10.6 N Torque 46962 s 1 12 50
G10.7 7 NvLimTrg= 180% Nivel Limite de Torque 46964 30 a250% 30a250 12 52
Nada 0
Giro Livre 1
_ Resposta em caso de Desac 2
e 1RCPRf= Nada Perda de Referéncia 46917 Retem Corr/P 3 12 5
Retem S/P 4
Perdarst 5
Atraso Atuagéo de
_ Alarme Perda de
G11.2 3 TAPRfVel= 1.0s Referéncia de 46924 0.1a120s 121200 12 12
Velocidade
_ Velocidade Caso Perda [G19.25]a [G19.2.5]
G11.3 4 VelPerRef= 0.00Hz de Referéncia 46925 [G10.1]Hz a[G10.41] 12 13
G114  5ArSobrec=NAO  Alammede Sobrecarga 46926 "é‘l"\? H 12 14
Nivel Alarme de 30a
= +1509 o
G115 6 NvSbCg= +150% Sobrecarga 46929 30a200% [G11.9] 12 17
G116 7ANASC=100s AvasoparaMlamede  4e03)  0a300s  0a300 12 18
Sobrecarga
" " Nada 0
617  BAFSC=Giroliie ~ oole9@0daAGioFalha  yeq3  Girgljvre 1 1219
Sobrecarga D
esac 2
_ Nivel Alarme Caso Falha
G11.8 9 NVAISC= 180% Sobrecarga 46932 30a200% 30a200 12 20
G11.9 10 AtSC=60.0s Atraso Sobrecarga 46933 0a60.0s 02600 12 21
11 NvSC1min= Nivel Sobrecorrente [G11.12]
G11.10 +150% durante 1 minuto 46934 120 a 200% 2200 12 22
12 NvSCCont= Nivel Sobrecorrente 50a
G111 120% Constante 46954 50a200% [G11.11] 12 42
61112 13SAFThm=Nada ~ Ooiec@0daAcioCaso  yeqn Giﬁ)afi?/re ? 12 43
: - de Falha Térmica
Desac 2
_ NAO 0
G11.13 14 AISC=NAO Alarme Sobrecarga 46952 SIM 1 12 40
G4 15AMSC=100s  AvasoAarme 46937 0a6000s  0a6000 12 25
Sobrecarga
G115 6 TORQUE LIMITE=  Ativagéo Limite de 46938 N 0 12 %
N Torque S 1
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Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;:f::‘ et
Inst.  Atr.
Selegdo da Agéo Caso Nada 0
G11.16 16 SACFSC= Nada Falha Sobrecarga 46939 Giro Livre 1 12 27
Desac 2
G11.17 17 AtFSC= 30.0s Atraso Falha Sobrecarga 46940 0a 600.0s 0a 6000 12 28
18 NvMnDtcSubC = Nivel Min Detecgdo 10a
G11.18 +30% Subcarga 46941  10a[G11.18] [611.18] 12 29
19 NvMxDIcSUbC= _ Nivel Max Detecgéo G1A7la  [G11.47]
G119 +30% Subcarga 46942 100% a 100 12 %0
_ Selegdo Agdo Falha
Gi120 2D SAFDMNC= Detecgao Motor ndo sgoa3 Nada 0 12 3
Nada C Giro Livre 1
onectado
_ Nivel Alarme Detecgao
G11.21 21 NVAIMNC= +5% Motor ndio Conectado 46944 1a100% 1a100 12 32
_ Atraso Falha Deteccéo
G11.22 22 AtFMNC= 3.0s Motor ndo Conectado 46945 0.1a10.0s 1a100 12 33
= Nada 0
61123 23SCFSAg=Nada  Dclegéo CasoFaha 46946 GiroLivre 1 12 3%
Sobreaquecimento
Desac 2
Selecao Sensor '\éa:f ?
- Detecgao 46947 EA2 2 12 %
G11.24 24 SSDSagM= Nada Sobreaquecimento o :
Motor EA4 4
_ Falha Detecgéo
Gi125  25FDSaqh= Sobreaquecimento do 46948 0a100%  0a1000 12 36
+50.0% M
otor
.- Selegao Nivel Alarme BAIXO 0
G11.26 26 SNvAISaq= Baixo Sobreaguecimento 46949 ALTO 1 12 37
27 ALAR Selegao Agéo Caso Falha 0
61127 VENT=Alarme Alarme Ventilador 46991 Alarme 1 12 9
G128 2BNWASCFr=+0% o AATMESOIEC0  ggozg  azoy,  0a3  f2 66
NADA 0
29 DETC FALT " SAIDA 1
G121 FASE= NADA Detecgdo Perda Fase 46921 ENTRADA 2 12 9
TODOS 3
G12.2 30 Variag Tens =40V Variagdo Tensdo Barr CC 46922 12100V 12100 12 10
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Classe
Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;:f::‘ et
Inst.  Atr.
Visualizagdo Registro de
G13.1 Sem Falhas Falhas -
G13.1.1 INFO FALHA 1 Registro Historico Falha1 -
G13.12  INFOFALHA 2 Registro Historico Falha2 -
G13.1.3  INFOFALHA 3 Registro Historico Falha3 -
G13.14  INFOFALHA 4 Registro Historico Falha4 -
G13.1.5  INFOFALHA 5 Registro Historico Falha5 - -
" _ Limpar Histérico de N
G13.1.6  LimHistFalh=N Falhas s -
- Registro Falha Baixa ~
G13.2.1 RegFalBT=D Tensao
_ o [G1925]a  [G19.25] -
G1322  1MREF1=10.00Hz  Multi-Referéncia 1 [G10.1] a[G10.1]
- y - [G19.25]a [G19.2.5] R
G1323  2MREF2=20.00Hz  Multi-Referéncia 2 (61041] a[G10.1]
_ ' .- [G19.25]a [G19.2.5]
G1324  3MREF3=30.00 Multi-Referéncia 3 1610.1] a[6101] -
_ " . [G19.25]a [G19.2.5]
G1325 4 MREF 4=40.00H Multi-Referéncia 4 1610.1] a[6104] -
_ s [G1925]a  [G19.25]
G141 5MREF 5=60.00Hz  Multi-Referéncia 5 44658 [610.1] a[G10.1] 3 50
_ N L [G19.25]a [G19.2.5]
G14.2 6 MREF 6= 60.00Hz  Multi-Referéncia 6 44659 [G10.1] a[G10.1] 3 51
_ ! .. [G19.25]a [G19.2.5]
G143 7MREF 7=60.00Hz  Multi-Referéncia 7 44660 [610.1] a[6101] 3 52
G144 SemFahas Visualizagio Regisito de  4q¢4 308
Falhas
G14.5 INFO FALHA 1 Registro Histérico Falhal 44662 3 54
G14.6 INFO FALHA 2 Registro Historico Falha2 44663 3 55
G14.7 INFO FALHA 3 Registro Histérico Falha3 44664 3 56
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Classe
Param. Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De\';:::::l et
Inst.  Atr.
_ o [G19.25]a  [G19.25]
G14.8 8 MREF 8=50.00Hz  Multi-Referéncia 8 44665 (6101] a[6104] 3 57
- o [G19.25]a  [G19.25]
G14.9 9MREF 9=50.00Hz  Multi-Referéncia 9 44666 (6101] a[6104] 3 58
_ s [G19.25]a  [G19.25]
G14.10 10MRF 10=45.00Hz  Multi-Referéncia 10 44667 (G1041] a[6104] 3 59
_ ! .. [G19.25]a  [G19.2.5]
G14.11 11MRF 11=40.00Hz  Multi-Referéncia 11 44668 (6104] a[G10.1] 3 60
_ ) - [G19.25]a  [G19.2.5]
G14.12 12MRF 12=35.00Hz  Multi-Referéncia 12 44669 (6101] a[6104] 3 61
— o [G19.25]a  [G19.25]
G14.13 13MRF 13=25.00Hz  Multi-Referéncia 13 44670 (G101] 2[G1041] 3 62
~ e [G19.25]a  [G19.25]
G14.14 14MRF 14=1500Hz  Multi-Referéncia 14 44671 [G10.1] a[G10.1] 3 63
_ y . [G19.25]a  [G19.2.5]
G14.15 15MRF 15=5.00Hz  Multi-Referéncia 15 44672 (G10.4] a[G10.1] 3 64
_ L [G19.25]a  [G19.2.5]
G15.1 1 IncrFg= 10.00Hz Incr Frequéncia 44363 (G10.1] a[6101] 2 "
G152 §0T g:'””mT: ;fe’g‘l’fé :CCi:‘e’a‘?a" O 44364 0a6000s  0a6000 2 12
3 TDeslIncrFrq= Tempo Desaceleragao
G153 30.0s Incr Frequéncia 44365 0a600.0s 026000 2 13
1 HabSaltFreq= - - NAO 0
G16.1 NAO Habilita Salto Frequéncia 44891 SIM 1 4 27
_ Limite Baixo Salto 1 Oa
G16.2 2 Sal1 LB=10.00Hz Frequéncia 44892 0a[G16.3] [6163] 4 28
_ Limite Alto Salto 1 [G16.2]a [G16.2]a
G16.3 3 Sal1 LA=15.00Hz Frequéncia 44893 [610.1] [610.1] 4 29
G164  4Sal2LB=2000H,  Limie BaixoSalto2 4894  0a[G165] 0a 4 2
i s Frequéncia i [G16.5]
_ Limite Alto Salto 2 [G16.4]a [G16.4]a
G16.5 5 Sal2 LA= 25.00Hz Frequéncia 44895 [G10.1] [610.1] 4 31
_ Limite Baixo Salto 3 Oa
G16.6 6 Sal3 LB=30.00Hz Frequéncia 44896  0a[G16.7] [6167] 4 32
_ Limite Alto Salto 3 [G16.6]a [G16.6]a
G16.7 7 Sal3 LA= 35.00Hz Frequéncia 44897 (610.1] [610.1] 4 33
G171 1 CorrAbFr= 50.0% Corrente Abertura Freio 44905 0a180.0%  0a1800 4 4
G17.2 2 AtAbFr= 1.00s Atraso Abertura Freio 44906 02 10.0s 0a 1000 4 42
3 FrqAbFrSH= Frequéncia Abertura Oa
G173 1 ookz Freio (Sent Hordrio) 4908 0a4000Hz 400y 4 44
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Param. Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;;::6e4Nel
Inst.  Atr.
4 FrqAbFrSenRev= Frequéncia Abertura Oto
G174 1.00Hz Freio (Sent Reverso) 4909 0a4000Hz o004 45
G17.5 5 AtFecFr=1.00s Atraso Fechamneto Freio 44910 0a 10.0s 0a 1000 4 46
6 FrqFecFr= Frequéncia Fechamento Oa
G17.6 2.00Hz Freio 44911 0a400.0Hz 40000 4 47
VIHz 0
G19.11 1TCTRL=V/Hz Selecao Tipo Controle 44361 CompEscrr 2 2 9
Sem-Sensor1 3
2 FREQCHV= Frequéncia
G19.1.2 2.0kHz Chaveamento 45124 0.7 a 15kHz 7a150 5 4
Linear 0
G19.1.3 3 VIFPad= Linear VIF Padrao 44615 Quadrat 1 3 7
VIF Usuério 2
619144 | FraUsuarl= Frequéncia Usuario 1 44649 0a[G10.1] 0a 3 M
A 15,00H : [610.1]
G19.142 g;,/f"s Usuar V1= ronsao Ususrio 1 4650  0a100%  0a100 3 42
G19.143  3FrqUs2=30.00Hz  Frequéncia Usuario 2 44651 0a[G10.1] [qu 1 3 43
Glo14d e UV foncas Usuaro 2 M52 0at00% 02100 3 44
G19.145  5FrqUs3=45.00Hz  Frequéncia Usuario 3 44653 0a[G10.1] [Gag 1 3 45
619145 e UV encas Usuriod M54 0at00%  0al00 3 46
G19.147  T7FrqUs4=60.00Hz  Frequéncia 4 44655 0a[G10.1] [Gag 1 3 47
Glotas  SEEPSUSBIVIE  roncas Usuaro s 44656  0a100% 0100 3 48
19.2.1 1Faixa Inércia= 0 Faixa Inércia 44625 0a8 0a8 3 17
2 Tens Inicial= P MANUAL 0
G19.22 Manual Tenséo Inicial 44367 AUTO 1 2 15
61923 3 TrgImC|a\SH= Torqug Inicial (Sentido 44368 0a150% 0a150 2 16
+20% Horério)
4 TrqlnicialSRev = Torque Inicial (Sentido
G19.24 +20% Reverso) 44369 0a150% 04a150 2 17
G19.25 g;gﬁszRT: Frequéncia Partida 44371 0.01a10Hz 121000 2 19
6 CompEscrr= Compensagao
G19.26 45rpm Escorregamento 44620  0a3500rpm  0a 3500 3 12
_ NADA 0
Grog7 [ HUKMING Fluxo Minimo M4 NANU 1 450
AUTO 2
8 FLUX VELMN= Valor Minimo Fluxo o
G19.28 +0% Modo Manual 44915 0a30% 0a30 4 51
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Classe
Param. Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;:f::‘ et
Inst. _ Atr.
61929  9Regime=Pesado  DefnigioTipoCarga 46916 M- 0 12 4
- gime= nigao Tipo Larg PESADO 1
G19.3.1 1Rs= Resist Stator (Rs) 44629 - - 3 21
G19.3.2 2 LSigma= Vazamento Indutor 44630 - - 3 22
G19.3.3  3Ls= Stator Indutor 44631 - - 3 23
_ Rotor Tempo 25a
G1934  4Tr= Constante 44632 25a5000ms 5000 3 24
I _ Atualizaggo NAO 0
G20.1.1  1Atualiz Com=NAO Comunicacio 45982 SIM 1 8 9%
_ Endereco
G20.1.2 2 Ender Escravo= 1 Comunicagio 45889 1a250 1a250 8 1
_ Protocdlo
G20.1.3 3 Prot= ModBus Comunicagao Int 485 45890 MODBUS 0 8 2
1200 0
2400 1
4 Taxa Transmissdo= Velocidade 4800 2
G214 9600 bps Comunicagéio 45891 9600 3 8 3
19200 4
38400 5
D8/PN/S1 0
_ Definigdo Quadro D8/PN/S2 1
G20.1.5 5 Modo= D8/PN/S1 Comunicagao 45892 D8JPE/S1 2 8 4
D8/PO/S1 3
_ Atraso Transferéncia
G20.16 6 AtTrfApsRecp= 5ms Apés Recepgdo 45893 0a1000ms  0a 1000 8 5
7 CopParamCom= Copiando Parametros NAO 0
62017 NAO Comunicagéo 40092 SIM 1
B - G1925]a  [G19.25]
G25.1.1  1MREF1=10.00% Referéncia Local 1 PID 44658 (6101] a[6104] 3 50
— - [G19.25]a  [G19.25]
G25.1.2 2 MREF2=+20.00% Referéncia Local 2PID 44659 (G10.1] a[G104] 3 51
_ L [G19.25]a  [G19.25]
G251.3  3MREF3=+30.00% Referéncia Local 3PID 44660 [G10.1] a[6104] 3 52
_ . [G19.25]a  [G19.25]
= o
G25.14 4 MREF4=+40.00% Referéncia Local 4 PID 44661 (G104 a[G10.1 3 53
_ .. [G19.25]a  [G19.25
G25.1.5  5MREF5=+50.00% Referéncia Local 5PID 44662 [G10.1 a[G104 3 54
. _ Ajuste Atualizagao NAO 0
G20.4.1 1 AtualizCom= NAO Comunicagdes 45982 SIM 1
2 LED Estado= LEDs visualizagao
G204.2 YXXX estado 45897 - -
Endereco
G204.3  3CANID=1 Comunicagao 45895 0a125 0a125 8 7
DeviceNet
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Param. Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De\';:::::l et
Inst.  Atr.
_ y 125Kbps 6
4 Taxa de Transm= Velocidade Rede
G204.4 125Kbps DeviceNet 45896 250Kbps 7 8 8
500Kbps 8
70 0
7 1
110 2
PPN Insténcia de Entrada 1M 3
G2045 5 Leitinstancia=70 DeviceNet 45917 141 4 8 29
142 5
143 6
144 7
G2046  6Paramleitum=3  Leluranimero 45918 0a4 0a4 8 30
endereco
0x0000
G20.4.7 7 ParaLeit1=0x000A Leitura enderego 1 45919 a a 8 31
OXFFFF 65535
0x0000
G20.48 8 ParaLeit2=0x000E Leitura endereco 2 45920 a a 8 32
OXFFFF 65535
0x0000 0
G20.49 9 ParaLeit3=0x000F Leitura enderego 3 45921 a a 8 33
OXFFFF 65535
0x0000 0
G20.4.10 10 ParLeit4=0x0000 Leitura enderego 4 45922 a a 8 34
OXFFFF 65535
20 0
21 1
100 2
Insténcia Saida 101 3
G20.4.11  11Escrinstanc=20 DeviceNet 45937 121 4 8 49
122 5
123 6
124 7
620412 12ParaEsoNum=2  Cocrevernimero 45938 0a4 0ad 8 50
endereco
0x0000
G20.4.13 13 ParEscr1=0x0005 Escrever enderego 1 45939 a a 8 51
OXFFFF 65535
0x0000 0
G20.4.14 14 ParEscr2=0x0006 Escrever endereo 2 45940 a a 8 52
OXFFFF 65535
0x0000 0
G20.4.15 15 ParEscr3=0x0000 Escrever enderego 3 45941 a a 8 53
OXFFFF 65535
0x0000 0
G20.4.16 16 ParEscr4=0x0000 Escrever endereco 4 45942 8 54

a a
OxFFFF 65535
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Param.  Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa De;:f::‘ et
Inst.  Atr.
_ . [G1925]a  [G19.25)
G2516 6 MREF6=+50.00% Referéncia Local PID 6 44663 [G10.1] a[610.1] 3 55
_ N - [G1925]a  [619.25)
G25.1.7  7MREF7=+50.00% Referéncia Local PID 7 44664 [G10.1] a[610.1] 3 56
MREF 0
EA1 1
EA2 2
. _ . EA3 3
G25.21 1 AjustPID= MREF Fonte Ajuste PID 46164 EAd 4 9 20
MODBUS 5
COMS 7
PLC 8
MREF 0
EA1 1
EA2
EA3 2
G2522 2RefExtPID=EA2  Fonte Ref Ext PID 46165 EAd 3 9 21
MODBUS g
COMS 7
PLC
3 GanKcPID = Regulador Ganho Oa
62523 +50.0% Proporcional PID 46166 0 1000% 10000 9 22
62524  4ThPID=100s  egulador Tempo 46167 0a200s  0a2000 9 23
Integracéo
62525 5TDNPID=00s  egulador Tempo 46168 00a7000ms 021000 9 24
Derivacéo PID
6 LMxFrg= Limite Maximo [G2527]a  [G25.27]
62528 60 00Hz Frequéncia PID 46173 300Hz aso0 O %
_ Limite Minimo -300a -30000 a
G527 7LMnFrg=000Hz g0 sncia pID 4174 o506z [G2526) 0 O
G2528  8InvrtSaiPID=N Inversdo Saida PID 46175 '\éﬁ\? ? 9 31
9 EscSaid= . 1a
G25.2.9 +100.0% Escala Saida PID 46176 0.1a1000% 10000 9 32
G25.3.1 1 NvD=35% Nivel Despertar 46183 02 100% 04a 100 9 39
_ Partida Velocidade Fixa Oa
G2532  2PVFB1=59.99Hz Bomba 1 46679  0a[G10.1]Hz [610.1] 1 23
_ Partida Velocidade Fixa Oa
G2533  3PVFB2=59.99Hz Bomba 2 46680 0a[G10.1]Hz [610.1] 1 24
_ Partida Velocidade Fixa Oa
G25.34  4PVFB3 =59.99Hz Bomba 3 46681 0a[G10.1]Hz [G10.1] 1 25
_ Partida Velocidade Fixa Oa
G2535  5PVFB4 =59.99Hz Bomba 4 46682 0a[G10.1]Hz [610.1] " 26
_ Atraso Partida Oa
G2536  6APVFB=60.0s Velocidade Fixa Bomba 46687 0a3600s 36000 1" 31
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Param. Visor Descrigao Enderego Faixa Faixa 0x64
Inst.  Atr.
_ Atraso antes Modo
G254.1  1AAMH=60.0s Hibernar 46181 0a999.0s 0a9999 9 37
_ Velocidade Habilita Modo Oa
G254.2 2 VHMH = 0.00Hz Hibernar 46182 0a[G10.1] [610.1] 9 38
_ Parada Velocidade Fixa Oa
G2543  3PVFB1=15.0Hz Bomba 1 46683 0a[G10.1]Hz [610.1] 11 27
_ Parada Velocidade Fixa Oa
G2544  4PVFB2=150Hz Bomba 2 46684 0a[G10.1Hz [6104] 1 28
_ Parada Velocidade Fixa Oa
G2545  5PVFB3=150Hz Bomba 3 46685 0a[G10.1Hz [610.1] 1 29
_ Parada Velocidade Fixa Oa
G2546  6PVFB4=150Hz Bomba 4 46686 0a[G10.1]Hz [610.1] 1" 30
_ Atraso Parada Oa
G254.7 7 APVFB=60.0s Velocidade Fixa Bomba 46688 04a3600s 36000 1" 32
Erro Maximo Parada
G2548  8EMPVFB=2% Velocidade Fixa Bomba 46696 0a100% 0a100 1" 40
PID
Tempo Aceleragéo Motor
G25.5.1 1 TAAPVFB=2.0s Apbs Parada Bomba 46697 0a600s 0a6000 11 34

Velocidade Fixa

Tempo Méximo

G2552  2TAMBVF=20s  ACSEIAGBOARSS s 06005 0aBO0 11 41
Ativagdo Velocidade Fixa
Bomba
_ Velocidade Enchimento Oa
G25.71 1VET=0.00Hz de Tubulagao 46178 0a[G10.1] [610.1] 9 34

Presséo Enchimento de

G2572  2PET=0.0% 46179 0a100% 0a 1000 9 35

Tubulagéo
62573  3AET=600s Atraso Enchimentode 46180 0a0999s 029999 9 36
Tubulagéo
62591  1SPBF=1 Selegao Primelra Bomba  ygg77 1a4 tad 11 2
62592  2SNBF=0 Selegéio Numero de 46689 0a4 0ad 1 3

Bombas Fixas
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9.3.Visualizagao de parametros

Parametros  Visor Descrigao Enderegos  Faixa
DSL
LINHADE  .0n Estado Atual do Inversor. 2014 02201
ESTADO
+0.0Hz
Valor Modbus de Estado do Inversor e para Falhas e Mensagens de Alarme.
Valor Modbus = MENSAGEM DE ESTADO
0 > FAL 4 = PRIN
1 > DCB 5 9 FUNC
2 D PARD 6 > PRNT
3 > DES
Nota: Consulte a descrigdo das mensagens de estado na segdo “Mensagens de Estado”.
LINHA DE DSL Valor Real =
ESTADO 0.0A Corrente Saida Motor (Corresponde a SV1.1) 40784 (Valor Modbus/
+0.0Hz 10)
LINHA DE DSL ! . o Valor Real =
ESTADO 0.0A g\e}‘;’cz‘;’ade Saida Motor (em %). (Corresponde a 40785 (Valor Modbus /
+0.0Hz i 100)
Corr Mtr Mostra a corrente do motor em funcionamento, Valor Real =
Sv1.1 200 corresponde ao segunado item da linha de estado 40784 (Valor Modbus /
- = DSL 0.0A +0.0Hz 10)
FraMtr = Valor Real =
SV1.2 q Mostra a Frequéncia motor 40785 (Valor Modbus /
0.00Hz 100)
Vel Mir = Valor Real =
SV1.3 Orpm Mostra a velocidade motor em rpm 40786 Valor Modbus
RefVelMtr - ‘ Valor Real =
SV14 =+0rpm Referéncia Velocidade Motor 40787 Valor Modbus
Tens Mtr x Valor Real =
SV1.5 Y Mostra tensao motor. 40788 Valor Modbus
PotMtr = Valor Real =
SV1.6 Mostra poténcia consumida motor 40790 (Valor Modbus /
0.00kW 10)
Valor Real =
sV1.7 Iorq l‘” tr Mostra torque aplicado motor. 40791 (Valor Modbus /
=0.0% 10)
Tens Barr = . Valor Real = Valor
sv2.1 CC= 528V Mostra tensao Barramento CC do inversor. 40789 Modbus
Templnv= Valor Real = Valor
SV3.1 26°C Temperatura Inversor 45381 Modbus
ENT Valor Real =
Sv32 ANLG 1= Mostra o valor Entrada Analdgica 1 45396 (valor Modbus /
+0.0V
100)
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Parametros  Visor Descrigdo Endzrego Faixa
ENT _

sv33 ANLG2=  Mostra o valor Entrada Analégica 2 40016 ValorReal = (Valor
100 Modbus / 100)

.0mA
SV34 EntDig= Mostra o estado de ativagéo das Entradas Digitais,da 45638 Valor Real = Valor
i 00000000 esquerda para a direita ED8 a ED1. Modbus
SAIANL 1 ’ . Valor Real = (Valor

SV3.5 =0.0% Mostra o valor Saida Analdgica 1 45644 Modbus / 10)

ENT Valor Real = (Valor

SV36 ANLG2= Mostra o valor Entrada Analégica 2. 45673

Modbus / 10)
+0.0mA
EstSD=0- Mostra o estado das saidas digitais na seguinte ordem: Valor Real = Valor

Svat 0 SD1-Relé2 Relé1 0768 pogbus
Pot PSP Valor Real = Valor

Sv4.2 Inv=KW Mostra a poténcia do inversor em kW 40771 Modbus

SV4.3 SIW Inv. Mostra a Ultima verséo software instalada inversor - :\/Aalor Real = Valor

lodbus

SV5.1 SW Visor= " Mostra a (ltima vers&o software instalada no visor. i%;%zs -

A=0.0% . L Valor Real = (Valor

SV5.2 Ref=0.0% Mostra o Ajuste e Referéncia externa PID 46160 Modbus / 10)
Saida PID . 40792-  Valor Real = (Valor

S8t =+00p%  MostraSaidaPiD 40793 Modbus /100)
Aj=0.0% . .. Valor Real = (Valor

Sv8.2 Ref=0.0% Mostra o Ajuste e Referéncia externa PID 46160 Modbus / 10)
Saida Valor

Sv8.3 PID=+0.00 Mostra Saida PID 46676  Real=(ValorModbus/1
% 00)

Sv8.41 Num E&mb Mostra o niimero bombas funcionando 44658 Valor Real = Valor
Func=0 Modbus
1MREF1= -

Sv8.4.2 +10.00% Referéncia Local PID 1 44659  [G19.2.5]a [G10.1]
2MREF2= _—

SVv84.3 +20.00% Referéncia Local PID 2 44660  [G19.2.5]a[G10.1]
3 MREF3= .

Sv84.4 +30.00% Referéncia Local PID 3 44661 [G19.2.5]a[G10.1]
4 MREF4= L

SV84.5 +40,00y  Referéncia Local PID 4 44662  [G19.2.5]a[G10.1]
5 MREF5= -

SV8.4.6 +50.00% Referéncia Local PID 5 44663  [G19.2.5]a[G10.1]
6 MREF6= L

Sv84.7 +50.00% Referéncia Local PID 6 44664  [G19.2.5]a[G10.1]
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