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Notas de seguranca

/\ ATENCAO

Leia com atencgao as instrucdes, antes de iniciar a instalacdo e executar as operacdes conforme especificado
pelo fabricante.

E proibido utilizar o produto para fins diferentes dos previstos ou incorrectos.

E proibido adulterar ou alterar o produto.

A remocao das etiquetas da placa invalida a garantia.

Utilize sempre pecas de substituicdo originais.

A instalagdo, a programacao, a colocacédo em servico e a manutencao do produto devem ser efectuadas ape-
nas por pessoal técnico qualificado e com formagdo adequada, cumprindo as normas em vigor. A instalagao
dos sistemas de seguranca é regulamentada e autorizada a pessoal que possua as qualificacdes exigidas pela
legislagdo em vigor, incluindo as disposicdes sobre a prevencdo de acidentes.

Opere em ambientes suficientemente iluminados e adequados para a saide e utilize instrumentos, ferramen-
tas e equipamentos em bom estado.

No fim da instalacdo verifique sempre o funcionamento correcto do equipamento e da instalagdo no seu
conjunto.

Néo instale os dispositivos ao ar livre ou em locais onde figuem expostos a gotejamentos ou salpicos de agua.
Trate os dispositivos com cuidado, pois contém componentes electronicos frageis e sensiveis a humidade.
Desligue sempre a tensao de alimentacdo antes de efetuar qualquer operagdo nos dispositivos.

« Ainstalacdo eléctrica deve ser realizada em conformidade com as normas em vigor no pais de instalacéo.
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Informacoes gerais sobre o sistema
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Esquema Geral

Sensor

Unidade Central infravermelho
B2UC0002 B2IPPAO1

Maédulo
duas saidas de relé
B2M00201

Teclado
BXTAINO1
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Alimentador
B2AL0001

Maodulo
4 entradas
B2MI0401

Sirena externa
B2SEAL02

Actuador
infravermelho
BXINIR

infravermelho
BXKEIRO1

Madulo
entrada
alimentado
B2MIA101

YL o000

e

Sensor
genérico
alimentado

O bus de sistema permite:
- aligacéo ndo polarizada dos dispositivos;

« um comprimento méximo total de cablagem de 800 metros (A+B+C+D na figura) e uma distancia maxima de
400 metros entre o alimentador e o dispositivo mais afastado (B+D na figura) (*);

+ a corrente maxima disponivel para dispositivos em bus 1 A (¥).

+ aligagédo de no maximo 32 dispositivos que fazem parte do sistema com topologia livre;
(*)Estas distancias podem ser alcangadas adicionando os méddulos repetidores B2RP0001 e B2RPALO1, n&o represen-
tados no desenho. Na auséncia destes dispositivos os valores de distancia e corrente indicados, sdo de metade.

/\ ATENCAO

Para obter os maximos rendimentos do sistema aconselha-se a utilizacdo de par trancado nao polarizado,

nao blindado com seccdo minima de 0,5 mm’.
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Dispositivos que podem ser ligados a unidade central

Codigo Descricao Cadigo Descricao
BXTAINO1 | Teclado de embutir BXINIR Comutador para chave de infraverme-
B2IPPAO1 | Sensor de infravermelhos passivos Ihos utilizével s6 com chave BXKEIRO1
B2M00201 | Mddulo de duas saidas de relé BXKEIRO1 | Chave de infravermelhos
B2MIA101 | Mddulo de 1 entrada alimentada BXGMO0001 | Comunicador GSM
B2MI0401 | Mddulo de 4 entradas nao alimentadas BRP00O1 Mddulo repetidor de sinal BUS
B2SEALO2 | Sirene auto-alimentada externa BRPALOT | Mddulo repetidor de alimentacdo
B2AL0001 | Alimentador B2DTPAO1 | Detector volumétrico

BXRS4201 | Mddulo interface

OH/RS422 | Mdédulo interface

O comutador BXIRI pode ser integrado em contactos das séries civis enumerados na tabela que se segue.

Codigo Modelo Codigo Modelo
BXINIRMA Ticino Magic BXINIRGB Gewiss 20
BXINIRLV Ticino Living BXINIRVN Vimar Idea preta
BXINIRLI Ticino Living International BXINIRVB Vimar Idea branca
BXINIRTL Ticino Living Light BXINIRAN Ave Noir
BXINIRPB Gewiss Play Bus BXINIRAB Ave Blanque

Informacdes gerais sobre o sistema

Consumo dos componentes do sistema

DISPOSITIVOS CONSUMO MEDIO
Unidade Central B2UC0002 25 mA
Teclado de embutir BXTAINO1 22 mA
Sensor de infravermelhos passivos B2IPPAO1 9mA
Maodulo de duas saidas de relé B2M00201 12 mA
Modulo de 1 entrada alimentada B2MIA101 (sem carga de saida) 13 mA
Maodulo de 4 entradas ndo alimentadas B2MI0401 3mA
Sirene auto-alimentada externa B2SEAL02 18a 100 mA
Comutador para chave de infravermelhos BXINIR 30 mA
Comunicador GSM BXGM0001 110 mA
Detector volumétrico B2DTPAO1 16 mA
Maodulo interface BXRS4201 ou Médulo interface OH/RS422 50 mA
/\ ATENCAO

A soma da corrente consumida pelos dispositivos ligados ao bus ndo deve superar a corrente maxima forne-
cida pelo alimentador (500 mA).




Informacoes gerais sobre o sistema
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Caracteristicas técnicas da Unidade Central B2UC0002

Alimentacao principal

+ Tensao de alimentacao 12 a35Vcc
Corrente absorvida Max. 30 mA

O médulo pode ser alimentado exclusivamente através de BUS de sistema

Caracteristicas mecanicas

« Peso 170 g.
Dimensodes (L x H x P) 116x95x27 mm
Material da caixa ABS
Grau de proteccdo IP 30

Conforme o nivel de seguranca Il CEl 79-2

Caracteristicas climatéricas

- Temperatura de funcionamento 0a40°C

- Humidade méaxima relativa em funcionamento

93% UR sem condensacéo

- Temperatura de armazenagem

-10a50°C

Humidade maxima relativa de armazenagem

85% UR sem condensacao

D

O teclado do touch screen, tal como o teclado suplementar BXTAINO1, coloca a disposicdo de cada utili-
zador um nimero de combinagdes para o cddigo de acesso superior a 1.000.000.
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ESQUEMAS DE LIGACAO

Esquemas de ligacao _



Esquemas de ligacdo
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Ligacao dos dispositivos ao BUS de sistema

Exemplo de ligacdo do teclado (BXTAINO1), dos médulos de expansao (B2M00201, B2MI0401, B2MIA101),
da sirene (B2SEAL02), do comutador (BXINIR), do sensor (B2IPPAO1) e da unidade central (B2UC0002) ao
BUS B2.
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Ligacao do Alimentador B2AL0001

BB065

BB065

12 Vee 7Ah

12 Vec 7Ah

/\ ATENCAO

« O equipamento é alimentado pela tensao de rede,
230 Vca - 50/60 Hz, e ,por isso, tem de estar pre-
vista uma ligagdo a terra através dos especificos
bornes. A falta de ligacdo a terra de todas as pegas
metalicas acessiveis torna a utilizacdo do equipa-
mento perigosa.

Para a alimentacdo 230Vca é indispensavel a uti-
lizacdo de um cabo com isolamento duplo (com
revestimento duplo), de acordo com o indicado
nas normas de seguranca elétrica.

Utilize terminais de cabos para a ligacdo a rede
230Vca - 50/60 Hz.

Proteja o equipamento com um dispositivo
disjuntor adequado para proteger a rede de
alimentacdo, como um interruptor bipolar (ou
outro) facilmente acessivel.

Utilize um furo passa-cabos para a passagem ape-
nas do cabo de ligagao a rede 230Vca - 50/60 Hz.
A substituicdo da bateria compensadora sé pode
ser efectuada por pessoal qualificado. A elimina-
¢do deve ser efectuada segundo o estabelecido
pelas normas em vigor. Utilize exclusivamente
baterias com chumbo seladas.

Esquemas de ligacao
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Ligacao do médulo GSM ou cargas genéricas ao Alimentador

BXGMO0001
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Ligacao dos sensores aos médulos B2MIA101

Ligagdo para

sensores

com

contactos

Normalmente Fechados ou Abertos sem

balanceamento.

Ligacdo para sensores com contactos
Normalmente Fechados com balanceamento
duplo.
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Esquemas de ligacao

Ligagdao para

sensores

com

contactos

Normalmente Fechados com balanceamento

simples.
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Ligacao dos sensores aos médulos B2MI0401

Ligagdo de contactos magnéticos e de sensores de Ligacédo de contactos magnéticos e de sensores
quebra paredes/recintos (RINO1) com quatro fios. de quebra paredes/recintos (RINO2) com quatro
bornes.
Cl021-Cl023-CIP31-CPA31- CSA11-CSA12-RINO2-
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Ligacdo de contactos de cabo para venezianas com Ligacdo de contactos magnéticos com dois bornes.
dois fios.
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Ligacao dos sensores aos médulos B2MI0401

Ligagdo de contactos magnéticos com dois fios.

CXP31-Cl022
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CONTACTOS E SENSORES BRAHMS

CONTACTOS PARA VENEZIANAS/ESTORES
CFSST contacto de cabo pré-cablado dois fios

CONTACTOS MAGNETICOS

Clo21 contacto magnético de embutir com quatro fios
Clo22 contacto magnético de embutir com dois fios

Clo23 contacto magnético de embutir com quatro fios
CIP31 contacto magnético de embutir com quatro fios
CIPA31 contacto magnético para basculantes com quatro fios
CSAT1 contacto magnético a vista com quatro bornes
CSA12 contacto magnético a vista com quatro bornes
CSA31 contacto magnético a vista com quatro fios

CSPO1 contacto magnético a vista com dois bornes

CSP02 contacto magnético a vista com dois bornes

CSP21 contacto magnético a vista com quatro fios

CXP31 contacto magnético a vista com dois fios

SENSORES DE VIBRACAO

RINO1 sensor de quebra paredes/recintos com quatro fios
RINO2 sensor de quebra paredes/recintos em caixa com quatro bornes
RVB02 sensor de quebra vidros com seis bornes
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Ligacao de cargas ao médulo B2M00201

Ligagdo do modulo de duas saidas de relé
B2M0O0201 a uma carga genérica (U1 e U2).

Esquemas de ligacdo
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Ligacao ao gateway OH/GW com Médulo Interface BXRS4201

bus MM

VAS/100MH

evfe—

230v4[g]

Esquemas de ligacao
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Ligacdao ao gateway OH/GW com Médulo Interface OH/RS422

bus MM
VAS/101 -
. M2 ]
2 ]
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Ligacao a um PC com Médulo Interface BXRS2301

Cabo Serial NAO

INCLUIDOS para
conexao com PC

Ligagbes a centrais

BRAHMS ou C4 =
5

Cabo Serial NAO

INCLUIDOS para
conexdo com PC

Ligagoes a centrais
BRAHMS ou C4
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Instalacao
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Cobertura anti-manuseamento EBTAM

A utilizacdo desta cobertura (fig.2) torna-se indispensavel se pretende equipar os médulos com um dispositivo
anti-abertura e anti-manuseamento para obter o nivel Il de seguranca, de acordo com o exigido na Norma
CEl' 79-2.

INSTALAGAO

Os modulos (B2MIA101, B2MI0401, B2M0O0201) podem ser instalados na parede, sobre uma superficie perfei-
tamente plana ou dentro de uma caixa de deriva¢do ou ainda na guia din (fig. 1). Remova a ligacao em ponte
presente no moédulo e instale a presente na cobertura (fig. 3). Fixe a proteccdo ao méddulo com o parafuso
fornecido (fig. 4) prestando atencdo para que, na posicao escolhida, a patilha (A) do micro-interruptor da
proteccao fique accionada e que o cabo de ligagéo (B) entre a cobertura e médulo nao fique acidentalmente
entre os dois elementos.

20
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Ligacao da caixa metalica B2CTMEO1

Instalacao _



Instalacao
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Instalacao da Unidade Central B2UC0002

7 6

Abra o aparelho inserindo uma chave de fendas através da abertura (fig. 5). Fixe a base a parede, utilizando os
parafusos e as buchas fornecidos, ou a uma caixa de embutir (fig. 6).

Recomenda-se de a instalar em superficies planas, evitando o aperto excessivo dos parafusos.

Ligue os cabos do par aos bornes do conector fornecido e encaixe-o no circuito impresso (fig. 7). Feche de
novo o aparelho.

Apos ter efectuado as ligagdes entre os vérios dispositivos da instalagéo, ligue o alimentador B2ALO001 a rede
local.

22
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Instalacao do Médulo Interface BXRS4201 e OH/RS422

Se deseja ligar um sistema anti-intrusdo Brahms B2 a um sistema domético Bpt tem de instalar o médulo
BXRS4201 ou OH/RS422 (figura 8) usando o conector CN1 especifico fornecido
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Configura¢ao dos Terminais “Slave”

Numa instalagdo podem ser inseridos outros termi-
nais em configuracdo SLAVE. Num terminal confi-
gurado como SLAVE ¢é possivel activar/desactivar
totalmente ou parcialmente a instalagdo. Nao é
possivel aceder a nenhuma outra funcao do termi-
nal. Para que um terminal funcione na modalidade
SLAVE, deve ser configurado como indicado na
figura 10, colocando o comutador DIP nimero 4
na posicao “off”.
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Colocacao em servico

Hrahms

Os objectivos da “Colocagao em servigo” séo:

- Definir o idioma da instalagéo.

- Verificar se todas as ligagdes foram realizadas cor-
rectamente.

- Verificar se a Unidade Central é capaz de comunicar
com todos os dispositivos do sistema.

- Verificar o correcto funcionamento de todos os
dispositivos.

- Definir os parametros principais de cada dispositivo.

Por isso neste capitulo sdo ilustradas apenas as

funcdes relativas a Colocagdo em servico, todas as

outras fungdes sao propositadamente ignoradas,

para serem tratadas no Manual Técnico.

Recomenda-se que siga o processo descrito ao
lado, que resume as fases essenciais para uma cor-
recta “Colocacdo em servico”

Um terminal B2UC0002 pode também ser progra-
mado através do software especifico PCB2.

Este software de programacao é um instrumento
valido para configurar rapidamente o sistema e
eventualmente guardar uma copia da estrutura.

NOTA. Através do software, é possivel efectu-
ar a actualizacdo do firmware dos terminais
B2UC0002. E aconselhavel efectuar a operagéo de
actualizacdo apenas se for necesséario, e APENAS
por pessoal técnico especializado Brahms.

Seleccionar idioma
dainstalacao

Auto-deteccao
de todos os dispositivos

do Sistema
Nem todos os
dispositivos
séo reconhecidos
Aprender

Efectuar as alteracoes
necessarias

Todos os dispositivos
foram reconhecidos

T

Identificar os dispositivos que
compdem o sistema
atribuindo-lhes nomes que
facam entender a colocagao ou a
utilizacao.

5

<

Estado Dispositivo
Entradas em alarme

Verificar
ligacoes
e tipo de

balanceamento

Nenhum dispositivo
em alarme

Al

Testar
Teste Entradas
Teste Saidas
Teste Alarmes
Teste Baterias

Configuracdo
Data e Hora

24
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Colocacdao em servico do sistema

Seleccionar Idioma-Choose Language

@%ﬁﬂﬁ

Fig. 1

12:30

Sex 03 Fevereiro

Fig. 2
Introduzir Cédigo
88080
8000
¥ ¥ X%
Fig. 3

Quando liga o sistema pela primeira vez, apds um
breve tempo de espera (fig. 1), premendo o simbolo
correspondente, é possivel escolher o idioma da
instalacdo.

A

A janela “Seleccionar idioma” aparece automa-
ticamente ao ligar a instalacdo ou ao reacender
apds uma falta total de energia.

Apds ter seleccionado o idioma da instalacédo, efec-
tue a deteccao automatica dos dispositivos ligados.
Prima o simbolo (fig. 2).

Aparece um teclado no qual digitar o Codigo
Técnico, (que no primeiro arranque € 5, 6, 7, 8, fig.
3) acede assim ao Menu Técnico (fig. 4).

25
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Menu Técnico

ﬁ RIE
'ﬁ e
Ed TESTAR BGis

ESC

Fig. 4

-

Dispositivos Detectados

Continuar
com deteccao dos
dispositivos presentes?

Fig.5

Colocacao em servico

Dispositivos Detectados

i ALMENTADOR 01
UNIDADE CENTRAL 01

fﬁ] MODULO DE 4 ENTRADAS (01
E! MOD. DE 1 ENTRADA ALIM. 01
{oim MOD. DE 2 SAiDAS DE RELE (02
SENSOR IR DE PAREDE 03

(@] [#][®] [s]]

Fig. 6

Deteccao

Premendo o simbolo especifico, o sistema detecta
automaticamente os dispositivos ligados (fig. 4).

Em seguida aparece a lista e 0 nimero dos dispo-
sitivos detectados, identificados com um simbolo
diferente cada tipo de dispositivo (fig. 6, 7).

Para consultar a lista completa dos dispositivos
detectados, prima os botées [ |[¥]

Se um dispositivo ndo for reconhecido nesta fase,
pode significar que esse nao foi ligado correcta-
mente.

Apds ter resolvido os eventuais problemas de liga-
¢ao, a deteccao dos dispositivos pode ser repetida
com a simples pressao do simbolo A

Premendo o simbolo ESC, volta ao “Menu Técnico”
(fig. 8).

26
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Dispositivos Detectados

O SIRENA EXTERNA 01
B comuTabor inFravERMELHO (03

R TECLADO SUPLEMENTAR 03

(@] [#][®] [

Nas pdginas seguintes vamos tratar APENAS as
opcdes do “Menu Técnico” Uteis para realizar correc-
tamente a colocagdo em servico (fig. 8).

g

ey Detectar dispositivos

By

ey |dentificar dispositivos

-
m
i E))
=
-]

Testar dispositivos

Fig. 7

Menu Técnico

Aprender Identificar, Exibir Programar.

s [Tegs% [ ]

B2
ESC

)

IIHE

(]

=)

Fig. 8

Dispositivos Detectados

Continuar
com deteccao dos
dispositivos presentes?

Fig. 9

N

=) Data e hora

H»—ﬁ

Premendo o simbolo “Detectar” é possivel repetir a
deteccao dos dispositivos ligados (fig. 9).

Deteccao

A

E importante, antes de efectuar a colocacio
em servico, que todos os dispositivos sejam
reconhecidos pelo sistema

27
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Colocacao em servico
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smComb. Tel. 01.2

ID: 022228259 V:0.1

wIM6dulo 1 IN Alim. 01 E3
wIMod 1 IN AL 01.1

ID: 022228382 V:0.1
o] [ox] (4] [¥]

EE 2
Identificacao Dispositivos Identificacao Dispositivos

Bsensor IR Par. o1 E3
HRev IR PAR 01.1

ID: 022228632 V:0.1
[a][¥]

(sirena Externa o1 g
(Osirena EXT 01.1

ID: 022228226 V:0.1
[oed [ox] [#1[¥]

B Teclado Emb. o1 E3
i Tecl. EMB 01.1

ID: 022228333 V:0.1
[oed] [ox] [#] [#]

Fig. 10

ifIModulo 4 IN

iIMod 4 IN 01.1

iIMod 4 IN 01.2

ifIMod 4 IN 01.3

ifIMod 4 IN 01.4

ID: 022228776 V:0.1
(] [¥]

o1 BB

Fig. 11

Identificaca

Premendo o simbolo especifico, passa a identificagdo
dos dispositivos.

Nesta fase da colocagdo em servico, podemos
identificar, nomear e programar os componentes
do sistema anti-roubo.

Para facilitar a identificacdo, cada dispositivo e as
suas eventuais saidas ou entradas, numeradas de
maneira progressiva, aparecem na lista divididos
por paginas (fig. 10).

Para consultar as paginas com a lista dos dispositi-
vos, utilize os simbolos [4][¥].

A

Se, apods ter identificado a sirene, for necessério

intervir na instalacdo e em particular na cablagem

da propria sirene, (ou linhas antes da mesma) é

necessario fazer o seguinte para evitar o "Alarme

sabotagem”:

1- Eliminar a/s Sirene/s premendo o botdo [DEL].

2- Realizar as operagdes necessarias na instalagao.

3- Voltar a identificar a/s Sirene/s e verificar a sua
programagao.

IDENTIFICAGAO DOS DISPOSITIVOS

O simbolo |38 permite activar os leds e os besouros
presentes nos dispositivos ligados e identificar a sua
posi¢do dentro do local (fig. 11).
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Identificagao Dispositivos

B EaModulo 4 IN 01
ifIMod 4 IN 01.1
ifIMod 4 IN 01.2
ifIMod 4 IN 01.3 ©
iIMod 4 IN 01.4 ©

ID: 022228237 V:0.1
(& ][ @]

Fig. 12

i Modulo 4 IN 01

MMod 4 INO1.140  [©

iIMod 4 IN 01.2

EIMod 4 IN 01.3

iIMod 4 IN 01.4

ID: 022228237 V:0.1
[DEL] [ok] [ ][]

e

Fig. 13

®» Garagem 01.1 <

AELCLEHEEDE
WOEELERRED
LEOWEREEOO00
DOEEEREEDEE
ERlal e =

A
IS

Fig. 14

Tomemos como exemplo um maédulo de 4 entra-
das; a primeira linha (fig. 12) ndo pode ser alterada,
mantém o nome de default atribuido pelo sistema e
representa o tipo de dispositivo reconhecido.

ASSOCIAGAO DE UM NOME SIMBOLICO AOS
DISPOSITIVOS

As linhas seguintes que compdem a pégina (fig.
13) representam cada uma das 4 entradas as quais
pode ser ligado um sensor externo; premendo
sobre o texto, aparece um teclado alfanumérico
que permite atribuir-lhe um nome.

Recomenda-se de utilizar um nome simbdlico que
identifique a sua posicdo, por exemplo garagem
01.1, ou que identifique a sua utilizagdo, por exemplo
detector Gas (fig. 14).

Prima OK para confirmar as escolhas feitas, antes de
sair da pagina com ESC.

Apos ter realizado estas operagdes para todos o0s
dispositivos ligados, sejam eles: entradas, saidas,
sirenes, comutadores ou outros, terd um quadro
exacto da localizacdo de cada componente e/ou
da sua funcao.

@)

E aconselhavel realizar as operacées de iden-
tificacdo com especial cuidado, pois os nomes
atribuidos aos dispositivos nesta fase também
facilitarao o seu reconhecimento na fase de
programacao.
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B sensor IR Par. 01 E3
BRev IR PAR 01.1
S o

ID: 022228632 V:0.1

[DeL] [ok] [ ] [W]

Fig. 15

-

Identificagao Dispositivos
B sensor IR Par. 01
BRev IR PAR 01.1 [N |

S 3

ID: 022228823 V:0.1
[DeL] [ok ] [#] [¥]

Colocacao em servico

Fig. 16

VERIFICAQi\O DO FUNCIONAMENTO DOS
MODULOS

Tomemos agora como exemplo outro dispositivo
identificado pelo sistema na fase de deteccéo e ana-
lisemos a coluna indicada pela seta (fig. 15).
Clicando neste simbolo modifica o estado do dispo-
sitivo como se segue:

© Incluido
Excluido
/5 Em estado de Teste

Com o dispositivo em estado de teste tem a pos-
sibilidade de realizar a manutencéo da instalacao
mantendo-a activa, mas evitando o accionamento
efectivo das sirenes de alarme, de qualquer forma
encontra o registo da activacao dos dispositivos na
“Meméria eventos”

A segunda coluna (fig. 16), ndo pode ser alterada no
ecrd, pois apresenta o estado efectivo do dispositivo
ligado:

B emAlarme

) Sabotagem

A Avaria

Prima OK para confirmar as escolhas feitas, antes de
sair da pagina com ESC.

A

- O estado dos dispositivos definido nesta fase
(Incluido, Apagado, em Estado de Teste) torna-
se em estado permanente, que nao pode ser
alterado pelo utilizador.

- Para evitar falsos alarmes ou anomalias aconselha-
se de excluir todas as entradas nao ligadas.
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ESTADO DOS SENSORES LIGADOS
E importante que nesta fase da colocacdo em
servico nenhuma das entradas ligadas se encontre
lﬁl Modulo 4 IN 01 em egstado de alarme; se assim ngo for é necessario
lﬁIMOd 4INO1.1 © ‘ verificar a exactidao da ligagéo e a sua coeréncia
lﬁlMOd 4 IN 01.2 [ com o que foi programado no parametro ‘Tipo
lﬁlMOd 4 IN 01.3 @ ‘ de{b‘alanceamento” d? csdla egtraj‘a; pa‘ré isso é
suficiente premer o simbolo do dispositivo em
»ﬁIMOd 4 IN 01.4 @ ‘ alarme (figF.JW) para aceder a janelap”Programa
ID: 022228456 V:0.1 Entradas’ (fig. 18).
(][ ¥] ESC
Nesta janela é possivel aceder a todas as fun¢oes

Fig. 17 de programacao, mas para a colocagdo em servico
limitamo-nos a tomar em consideracdo apenas os
parametros necessarios para um correcto reconhe-
cimento das entradas por parte da central. Para

maiores pormenores deve consultar o manual de

programaco
» MOd,UIO 41N 01.4 Na primeira linha da pagina denominada“Programa
01 Area : 3 4 Entradas’, aparece o nome que atribuiu a entrada
Alarme Invasao R 4 na fase de identificacdo (0 nome também pode ser
Contacto NC 2 9 alterado nesta janela do mesmo modo ilustrado

anteriormente).

Tempo Entrada =000 4 ¥
Tempo Saida =000 & ¥

o] [

Fig. 18

Colocacao em servico B

ELIMINACAO DE UM DISPOSITIVO
Se for necessario remover um dispositivo, é sufi-

Identificagdo Dispositivos ciente premer o botédo (fig. 19) e confirmar a

escolha, deste modo o dispositivo deixard de ser
E Sensor IR Par. 01 u reconhecido pelo sistema.
BRev IR PAR 01.1

ID: 022228632 V:0.1
) (o) (oK (4] [#]

Fig. 19
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Programa Entradas

Modulo 4 IN 01.4

01 Area 24 9
Alarme Invasao 2 9V
Contacto NC ' 4

Tempo Entrada =000 4 ¥
Tempo Saida =000 & ¥

[ok]  [®]  [Esc]

Fig. 20

-

Programa Entradas

Modulo 4 IN 01.4

01 Area VR 4
Alarme Invasao R 4
Contacto Persiana R 4
Tempo Entrada =000 4 ¥
Tempo Saida =000 & ¥

(K] ]

Fig. 21

Colocacao em servico

Programa Entradas

Mod 4 IN 01.4
Tamper OFF 4+ 9
Tempo Pulso =000 ¥

Numero de Pulsos =000 ¢ ¥
Tempo Intervalo =000 & ¥

E3

Fig. 22

Na quarta linha (fig. 20), da péagina denomina-
da “Programa Entradas’, premendo os simbolos
4 ¥ ¢ possivel identificar o tipo de balancea-
mento correcto para a entrada em questao.

E possivel escolher entre:

Contacto NC (Normalmente Fechado)

Contacto NA (Normalmente Aberto)
Balanceamento simples

Balanceamento duplo

Sensor vibragao

Contacto persiana

Para os tipos de balanceamento definidos “Sensor
Vibracdo” e “Contacto Persiana” também tém de
ser definidos o nimero e a duracédo de pulsos e o
intervalo (fig. 22), para aceder a estes parametros,
prima o simbolo [ ] (fig. 21).

Para os outros tipos de balanceamento € proposta a
definicao de “Tamper” e “Gong” (fig. 22).

E possivel verificar a exactiddo das ligacdes e do
balanceamento das entradas, provocando propo-
sitadamente alarmes e verificando se esses sao
reconhecidos correctamente pela Unidade Central.

Esta fase da colocacdo em servico termina, no
momento em que, voltando a janela “Identificacao
dispositivos’, nenhum dos dispositivos se encontra
em estado de alarme.

Prima OK para confirmar as escolhas feitas, antes de
sair da pagina com ESC.
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Menu Técnico

LEEE
@Lesm][ e

ESC

Fig. 23

Menu Teste

o)) () () B

Fig. 24

)
TESTAR Testar dispositivos

No “Menu Técnico” (fig. 23), premendo o simbolo
“Testar”acede ao "Menu Teste” (fig. 24) que permite
testar o correcto funcionamento dos dispositivos
ligados.

Em seguida analisamos cada um dos testes pos-
siveis.
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i1 MOD. 4 IN 01.1
i MOD. 4 IN 01.2
i1 MOD. 4 IN 01.4
SENS. IR PAR.01
SENS. IR PAR.02

(#][®]  [es]]

L 2 2 X & 4

Fig. 25

-

ESALIMENT.  01/1  on
BSALIMENT.  01/2  off

ESALIMENT. 01/3 On
ESALIMENT. 01/4 Off
@®MOD. 20UT  01/1  on
EmMOD. 20UT 01/2  off

(#][®]  [sq

Fig. 26

Colocacao em servico

()SIRENA EXT 01 on
()SIRENA EXT 02 off

Fig. 27

iy

E! .iél TESTE ENTRADAS

Nesta janela sé aparecem as entradas que se encon-
tram em estado de alarme (fig. 25).

Activando materialmente as entradas, é possivel
verificar o seu correcto funcionamento, nome e
localizagéo.

Se o balanceamento das entradas foi realizado
correctamente e se nada activar efectivamente as
entradas, esta janela deve estar vazia.

o0 6
TESTE SAIDAS

Nesta janela aparecem todas as saidas ligadas,
com o simbolo da coluna da direita (fig. 26) em Off
(apagado).

Premendo com a pena fornecida no simbolo Off,
0 seu estado muda para On e a saida fica activada
para permitir o controlo do seu funcionamento.
Quando sai da janela, premendo o simbolo ESC, as
saidas eventualmente deixadas activas desactivam-
se automaticamente.

TESTE SIRENES

A palavra “ON"ou “Off" ao lado do nome do disposi-
tivo serve de interruptor (fig. 27).

Com uma simples pressao podem ligar ou desligar
as sirenes.
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ﬁALIMENT 01 TESTE BATERIAS

O SIRENA EXT 02 Premendo simplesmente o nome do dispositivo é

informado sobre o estado da bateria alojada no seu
interior (fig. 28, 29).

Fig. 28

Teste Baterias

Bateria CARREGADA

Fig. 29

Colocacao em servico I8

|

Velocidade de Transmissao

= < ) TESTE QUALIDADE TRANSMISSAO
() Sens. Quarto 9

IR

) Sens. Sala de estar 8 Premendo o simbolo especifico, aparece uma lista

Sens. Cozinha 9 das entradas com ao lado um valor numérico que
8 indica a velocidade e a qualidade da comunicacéo

entre a Unidade Central e o dispositivo, numa escala

compreendida entre 1 e 10 (fig. 30).

Se o valor for inferior a 7 verifique se o comprimento

Zl El da ligacdo esta dentro dos limites indicados na secgéo

“Informacgdes gerais sobre o sistema’.

IR

(J Sens. Garagem

Fig. 30
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Configuracao Data e Hora

Hora @
v

[ok]  [®]  [esq]

Fig. 31

-

Configuracao Data e Hora

MGER
\J

[ox] P#

Fig. 32

Colocacao em servico

Configuracao Data e Hora

A
Meses Anos @

(] ESC

Fig. 33

Data e Hora

No “Menu Técnico” premendo o simbolo especifico
acede a janela de definicdo da Data e da Hora.
Defina a hora certa seleccionando a drea a modifi-
car (fig. 31) e usando as setas laterais.

Faca do mesmo modo para definir a data apos ter
premido a seta em baixo na janela (fig. 32) que per-
mite aceder a pagina especifica (fig. 33).

Prima OK para confirmar as escolhas feitas, antes de
sair da pagina com ESC.
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Colocacdao em servico terminada

Neste momento a colocagao em servico pode ser considerada terminada e o sistema ja é capaz de funcionar.
E possivel activar o sistema, provocar alarmes e verificar se todos os dispositivos respondem correctamente.
Para o modo de activacdo e desactiva¢ao da instalagdo consulte o “Manual do utilizador”.

Colocacao em servico B
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Restauracao dos valores de fabrica

Caso seja necessario restaurar os valores de default, proceder da seguinte forma:

- Com sistema alimentado remover o terminal (figura 1) da base de fixagao SEM desligar a alimentacdo (figura
2) (o sistema entrard em sabotagem).

- Premir e manter premida a tecla central (figura 3) e, simultaneamente, colocar o comutador DIP numero 2
na posicao "OFF” (figura 4)..

12:30 |

Ven 03 Marzo %/

— |

©r
- Apds cerca de 5 segundos, voltar a colocar o comutador DIP na posicao “ON"e libertar a tecla central (figura 3).
- Voltar a ligar o terminal a base de fixacédo na parede.

Restauracdo dos valores de fabrica

38



Hrahms

- Neste momento, no terminal surgird automaticamente o menu de detecgao dos dispositivos (figura 5) e serd
efectuada a detec¢do dos mesmos (figura 6).

Dispositivos Detectados Dispositivos Detectados

i ALvENTADOR 01
UNIDADE CENTRAL 01

Iﬁl mMoODULO DE 4 ENTRADAS (01

Espera l... In] MOD. DE 1 ENTRADA ALIM. (01
@5 MOD. DE 2 SAfDAs DE RELE (02
E SENSOR IR DE PAREDE 03

ESC (] [¥]

Fig. 5 Fig.6
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