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1 - DIMENSOES (mm)

| 48 ‘ | 100 | 9 sor
] | | |
coeu UWK 48 3 E:ﬁ
At E:ﬁ 'y
© C: E:ﬁ 43,50
@ © Eﬁ FIXADOR E
<
[u] a
[P] il
iz :
1 | %—A—A_A>_J
| 72 | | 100 12
_ \ — D
== LWK48 —
presilha de fixacao
o000 Fl= —
oononen |, =N
R me o] |8 [ 109 Y2E
S o= o P = 109 8% j P
VAV
A 1 = i) emm—
. FIXADOR D | 48 | |0 98
min. 14 I 1 I g
[
5523 663 60
°y rasgono | |ev e
o | |8 painel 8
b 663 662 g =
°y rasgono | |
8 painel 8
Manual de Instrucdes - UWK48, LWK48, K48 e K49 3/52 CcO€eL




2 - ESQUEMA ELETRICO
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2.1 - REQUISITOS PARA INSTALAGAO

Este instrumento foi projetado para uma instalagdo permanente, para

uso em ambiente coberto e para montagem em quadro elétrico que

proteja a parte traseira do mesmo, incluindo o bloco de terminais e as

conexoes elétricas.

Monte o instrumento em um quadro que possua as seguintes caracteris-

ticas:

1) Deve ser de facil acesso.

2) Nao deve ser submetido a vibragdes ou impactos.

3) Néo deve conter gases corrosivos.

4) Nao deve haver presenca de dgua ou outros fluidos (condensado).

5) A temperatura ambiente deve estar entre 0 e 50 °C.

6) A umidade relativa do ar deve manter-se dentro da faixa de operagao
do instrumento (de 20 % a 85 %).

O instrumento pode ser montado em painel com espessura méaxima de

15 mm. Para ter o méximo de protecao frontal (IP54) é necessario utilizar

a guarnicao de vedacao.
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2.2 - NOTAS GERAIS PARA LIGACOES ELETRICAS

1) Os cabos de sensores ligados na entrada do instrumento devem
ficar distantes dos cabos de alimentacdo e de outros cabos de
poténcia.

2) Ao utilizar cabo blindado, a malha deve ser aterrada somente de um lado.

3) Verifique a resisténcia da linha, pois uma resisténcia elevada pode
causar erros medida.

Atencao: todos os esquemas indicados a seguir
(item 2.3 até 2.10) sao do K48 e K49

2.3 - ENTRADA DE TERMOPAR

Resisténcia externa: maximo 100 Q, erro
maximo 0,5% do fundo da escala

Esquema elétrico K48/K49
Junta fria: compensacao automatica de 0 a
50 °C. E

. . i oo , 1 ‘
Precisao da junta fria: 0.1 °C/°C apds um <
pré-aquecimento maior que 20 minutos

Fig. 3 - Conexdo do termopar
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Impedancia da entrada: > 1 MQ.
Calibragao: de acordo com EN 60584-1.

Nota: Para a ligagcdo do termopar, utilize cabo compensado apropria-

do, preferencialmente blindado.

2.4 - ENTRADA PARA SENSOR INFRAVERMELHO

Resisténcia externa: condicdo irrelevante
Junta fria: compensacéo automética de 0 a
50 °C.

Precisao da junta fria: 0.1°C/°C apds um
pré-aquecimento maior que 20 minutos
Impedancia da entrada: > 1 MQ.

Esquema elétrico K48/K49

B

Fig. 4 - Conexao do sensor
infravermelho

Exergen*

NOTA: Exergen, fabricante do sensor
infravermelho.

2.5 - ENTRADA PARA TERMORESISTENCIA RTD (PT100)

Circuito de entrada: Injecao de corrente
(135 pA)

Resisténcia da linha: compensacéo au-
tomatica até 20 Q/ tilizando fio, erro méa-
ximo + 0,1% do fundo de escala.

Esquema elétrico K48/K49

3
2
1

[RTD

Calibracao: de acordo com EN 60751/A2.

Fig. 5 - Conexao da termoresisténcia

Nota: A resisténcia dos trés fios devem se

riguais.

2.6 - ENTRADA PARA SINAL LINEAR (mV)

Impedancia da entrada: > 1 MQ.
Precisao: + 0,5% do fundo da escala +1
digito @ 25 °C.

Esquema elétrico K48/K49

mV

2.7 - ENTRADA DIGITAL

Notas de seguranca:

1) Nao passe os fios de Iégica digital com c

2) Utilizar contato seco (livre de tensdo)
externo com capacidade para comutar
0,5mA @5 Vcc.

3) O tempo minimo para o instrumento re-
conhecer a mudanca de estado da
entrada digital é de 150 ms.
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Fig. 6 - Conexao do sinal mV

abos de forca.

Esquema elétrico K48/K49

4) As entradas digitais ndo séo isoladas das entradas de sensores. Uma
isolacdo dupla ou reforcada entre as entradas digitais e a linha de
forca deve ser garantida por elementos externos.

2.8 - SAIDAS

Notas de seguranca:

1) Para evitar choques elétricos, s6 energize o instrumento depois de ter
feito todas as conexdes.

2) Os cabos de alimentacao do instrumento devem ser de 16 AWG
(1,3 mm?) ou maiores, e suportar uma temperatura de trabalho
acima de 75 °C.

3) Utilize somente cabos de cobre.

4) As saidas SSR ndo sao isoladas.Uma isolacdo dupla ou refor¢ada deve
ser prevista pelo SSR (Relés de estado sélido).

a) Saida 1 (OUTT1)

Esquema elétrico K48/K49

Relé SSR
NA |12 P} -|12
( SSR
cj + |11
OUT1: Caracteristicas do relé Nivel légico 0:

Vout <0.5V DC
Nivel légico 1:

12V+20% @1 mA

10V+20% @20 mA

-8A/250Vcosp=1
-3A/250Vcos p=0,4
n? de operagbes: 1x 10°

Figura 8

Nota: Esta saida ndo é isolada. O relé de estado sélido (chave estética)
deve garantir a isolacdo entre a saida do instrumento e a linha de
poténcia.

b) Saida 2 (OUT2)

Esquema elétrico K48/K49

L Relé
5 Entrada digitall_ OUT2: Caracteristicas do relé
Entrada digital2 NA — -8A/250Vcos p=1
5%% 10 “3A/250V cos 9 =0,4
4 clo S’ n®de operacées: 1x 10°
Figura 7 Figura 9
5/52 Ccoeu




c) Saida 3 (OUT3)

Relé

4 [ I

Esquema elétrico K48/K49

OUT3: Caracteristicas do relé
NA| 6 Pe) -5A/250Vcos @=1
-2A/250Vcos p=0,4

n2de operagées: 1x 10°

Figura 10

2.9 - ALIMENTACAO

Consumo maximo: 5 VA max.
Tensao de alimentacao (especi-
ficar): 24 Vca/Vcc (£10%) [somente
K48 e K49] ou 100 a 240 Vca/Vcc
(£10%)

Notas de seguranca:

Esquema elétrico K48/K49

o
8

Alimentagao
p———o0

Figura 11

1) Antes de ligar o instrumento a rede, certifique-se que a tensdo da
linha de alimentacao corresponde a indicada na etiqueta de identifica-

¢do do instrumento.

2) Para evitar choques elétricos, s6 energize o instrumento depois de ter

feito todas as conexdes.

3) Os cabos de alimentacdo do instrumento devem ser de 16 AWG (1,3
mm?) ou maiores, e suportar uma temperatura de trabalho maior que

75 °C.
4) Utilize somente cabos de cobre.

5) Para 24V AC/DC ndo é preciso polarizar (somente K48 e K49).

6) A entrada de alimentacao nao é protegida por fusivel. £ necessério
providenciar um fusivel externo de 1A, 250V.

CO€EeL

6 /52

3 - CARACTERISTICAS TECNICAS

Caixa: Plastico UL94 VO auto extinguivel

Grau de protecao do frontal: IP54 (utilizando guarnicdo de vedacéo)
para ambientes fechados conforme EN60070-1

Grau de protecao do bloco de terminais: IP 20 conforme EN600070-1
Instalacdo: Montagem em porta de painel

Bloco de terminais: Terminais com parafusos rosca M3, para cabos de
0,25 a 2,5 mm? (22 AWG a 14 AWG).

Dimensoes: K48 e K49: 48 x 48 mm, profundidade 98 mm
LWK48: 72 x 72 mm, profundidade 100 mm
UWK48: 48 x 96 mm, profundidade 100 mm

Abertura do painel: K48 e K49: 45 (-0 a +0,5 mm) x 45 (-0 a +0,5 mm)
LWK48: 66 (-0 a +0,5 mm) x 66 (-0 a +0,5 mm)
UWK48: 43,5 (-0 a +0,5 mm) x 88,5 (-0 a +0,5 mm)

Peso: 180 g (K48, K49 e UWKA48) e 240 g (LWKA48)

Alimentacao: 24Vca/Vcc (£10% do valor nominal) [K48 e K49] ou
100 a 240 Vca/Vcc (£10% do valor nominal)

Consumo maximo: 5 VA
Tensao de isolacao: 2300 Vrms, de acordo com EN61010-1

Display: K48 e UWK48 - 1 display, 4 digitos e 12 mm de altura
K49 - 2 displays, 4 digitos cada e 7 mm de altura
LWK48 - 1 display, 4 digitos e 14 mm de altura

Tempo de atualizacdo do display: 500 ms
Tempo de amostragem: 130 ms
Precisao total: + 0,5% FE + 1 digito a 25°C (temperatura ambiente)

Protecao: Watch Dog (hardware/software) para reset automatico.

Manual de Instrugdes - UWK48, LWK48, K48 e K49




3.1 - INFORMAGOES PARA PEDIDO

K48 e K49
VISUALIZACAO ALIMENTACAO SAIDA 2
48 = 1 display H =100 a 240 Vca =relé
49 = 2 displays L =24 VcalVce — = néo disponivel
FUNCAO SAIDA 1 SAIDA 3/Entrada digital

Rampa e patamar
+ Temporizagéo

=relé

R =relé

O =tenséo para SSR

D = 2 entradas digitais

B

—

K__PL ICl R[]

LWK48
FUNCAO SAIDA 1
Rampa e patamar =relé SAIDA 3
+ Temporizag&o O = tensédo para SSR [ R=rele |
ALIMENTACAO | | [ SAIDA 2 ENTRADA DIGITAL |

H=100a240Vca |

H R =relé

D = 2 entradas digitais H

UWK48

ALIMENTACAO

H =100 a 240 Vca
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SAIDA 3 ]

R =relé

H R =relé H

O = tensé&o para SSR

SAIDA 2

UWK48 HICl IR R

ugodes -

UWK48, LWK48, K48 e K49

4 - PROCEDIMENTO DE CONFIGURAGCAO

Atencao: o modelo UWK48 nao possui as funcées
rampa/patamar e temporizador, e
consequentemente nao possui os
parametros referente a essas fungées.

4.1 - INTRODUGCAO

Quando o instrumento é energizado, ele inicia o controle de acordo com
os valores configurados em sua memoria.

O funcionamento e a performance do instrumento estdo relacionados
com o valor atual de todos os pardmetros.

Na primeira alimentacao do instrumento, sera utilizada a configuragao
"default” (parametros de fébrica); esta configuracao atende grande parte
das aplicagoes (por exemplo, a entrada de sensor é configurada como tipo J).

Se vocé quiser obter um funcionamento especifico (por exemplo, definir
certo tipo de entrada, definir um alarme, etc) vocé tem que definir sua
configuragao.

As acoes necessarias para definir os valores dos pardmetros sao denomi-
nadas “Configuracdo dos parametros”.

4.1.1 - Niveis de acesso para alteracdo dos parédmetros e suas senhas

O instrumento tem um conjunto completo de parametros chamado de
“Configuracédo dos parametros”.

O acesso aos parametros de configuracédo é protegido por uma senha
configuravel.

Os parametros de configuracéo sao divididos em grupos. Cada grupo
engloba todos os parametros relacionados com uma fungéo especifica
(Exemplo: controle, alarme, etc...).

A sequéncia de grupos simplifica a configuragao do instrumento.
Observe que o instrumento mostrarad apenas os parametros relaciona-
dos com o hardware especifico e de acordo com o valor atribuido aos
parametros anteriores (por exemplo, se uma saida for configurada como
“nao utilizada”, o instrumento ird esconder todos os outros pardmetros
relacionados com esta saida).
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4.2 - FUNCIONAMENTO DO CONTROLADOR NA ALIMENTAGAO

Ao ligar o instrumento, o mesmo pode comecar em um dos seguintes
modos, dependendo da sua configuragao:

Modo Automético sem a funcao de rampa e patamar

- KA48/K49: o display superior mostrard o valor medido.

- K49: o display inferior mostrara o valor Set Point.

- O ponto decimal do digito menos significativo do display inferior
fica apagado.

- O instrumento vai realizar o controle padrao em malha fechada.

Modo Manual (§PLE)

- KA48/K49: o display superior mostrard o valor medido.

- K49: o display inferior mostrara alternadamente a poténcia de saida e
a mensagem “GPLE".

- O instrumento nao realiza o controle automatico.

- O controle da saida é igual a 0% e pode ser alterado manualmente
através das teclas & ou ¥..

Modo Stand by (5¢£.65)

- O display mostrard alternadamente o valor medido e a mensagem
“Sk.bY" ou “od".

- O instrumento nao realiza qualquer controle (as saidas de controle
sdo desligadas).

- O instrumento funciona como um indicador.

Modo Automatico com inicio da funcao rampa e patamar na
energizacao do instrumento

- K48/K49: o display superior mostrara o valor medido.
- K49: o display inferior mostrard uma das seguintes informagoes:
- O Set Point ativo (quando ele esté realizando uma rampa).

- O tempo do segmento em curso (quando é realizando um
patamar).
- O valor do Set Point alternando com a mensagem "“St.bY".
- Em todos os casos, o ponto decimal do digito menos significativo do
display inferior fica aceso.
Definimos todas as condicoes descritas acima como “Visualizacao
normal”.
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4.3 - COMO ENTRAR NO MODO DE CONFIGURAGCAO

1) Pressione a tecla [ por 3 segundos.
O display mostraréd o pardmetro “PRSS".

2) Utilizar as teclas @ ou ® para definir a senha configurada.

NOTAS:
a) A senha padrao de fabrica para configuracéo dos parémetros é 30.

b) Toda modificacdo de pardmetro é protegida por um tempo de
espera. Se nenhuma tecla for pressionada por 10 segundos, o
instrumento volta automaticamente para visualizagado normal, o novo
valor do Ultimo pardmetro selecionado é perdido e a modificagdo da
configuracao é encerrada.

Quando vocé quiser remover o tempo de espera (por exemplo, para
a primeira configuracao de um instrumento) pode utilizar uma se-
nha igual a 1000 + a senha configurada (por exemplo, 1000 + 30
[padrao de fabrica] = 1030).

E sempre possivel sair manualmente da configuracéo dos pardmetros
(veja o item 4.4).

q

Q

Durante a modificacdo dos pardmetros, o instrumento continua o
controle do processo.

Em certas condicées, a alteracdo da configuracdo pode produzir
uma variagdo brusca no processo, a possibilidade de parar o contro-
le pode ser necessaria. Neste caso, utilize uma senha igual a 2000
+ 0 valor programado (por exemplo, 2000 + 30 = 2030).

O controle iré reiniciar automaticamente quando a configuracéao for
finalizada.

3) Pressione a tecla [F)

Se a senha for correta o display mostrara o primeiro grupo de
parametros.

Em outras palavras, o display mostrard 2 1nf.

O instrumento estard no modo de configuragao.

4.4 - COMO SAIR DO MODO DE CONFIGURAGCAO

Pressione a tecla @ por 5 segundos.
O controlador volta para visualizacdo normal.
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4.5 - FUNCAO DAS TECLAS DURANTE A CONFIGURACAO DOS
PARAMETROS

Tecla ©: Um pulso répido permite sair do grupo de parametros atual, e
selecionar um novo grupo de parametros.

Um pulso longo permite sair da configuracao dos pardmetros (o instru-
mento voltar para o “visualizacdo normal”).

Tecla B: Quando o display estd mostrando um grupo de parametros,
a tecla [ permite entrar no grupo. Quando o display estd mostran-
do um parametro, a tecla Fl permite entrar no pardametro. Quando
o valor do pardmetro ja tiver sido alterado, a tecla ® confirma a
alteracédo e imediatamente avanca para o proximo parametro do
grupo.

Quando o display estd mostrando um parametro e o valor deste
pardmetro, um pulso na tecla [ permite memorizar o valor seleciona-
do, e pular para o proximo parametro do mesmo grupo.

Tecla &: permite o incremento do valor dos parametros selecionados.

Tecla ®: permite o decremento do valor dos pardmetros selecionados.

Tecla @ + F: Permite voltar ao grupo ou parametro anterior. Faca o
seguinte:

Pressione a tecla @ e mantenha pressionada, e em seguida pressione a
tecla [, entdo as solte.

NOTA: A selecao do grupo de parédmetros é ciclica, bem como a selecao
dos pardmetros no grupo.

4.6 - PROCEDIMENTO PARA CONFIGURAR OS PARAMETROS
COM OS VALORES DE FABRICA

Algumas vezes, por exemplo, quando vocé configura um instrumento
anteriormente utilizado em outras aplicagdes, ou que outras pessoas
utilizaram, ou quando vocé cometeu muitos erros durante a configura-
¢do e vocé decidiu reconfigurar o instrumento, é indicado configurar os
pardmetros com os valores de fabrica.

Este recurso permite que vocé coloque o instrumento em uma condicao
inicial conhecida.

Quando vocé desejar configurar os parametros com os valores de fabri-
ca, siga o procedimento a seguir:

Manual de Instrugdes - UWK48, LWK48, K48 e K49
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1) Pressione a tecla B por 5 segundos
2) O display mostrard “PRSS".
3) Com as teclas B ou ¥, defina o valor -48 /.
4) Pressione a tecla [®.
)

5) O instrumento ird desligar todos os LED por alguns segundos, depois
serd indicado "dELE" (default) e em seguida, todos os LED ficardo
ligados por 2 segundos. O instrumento ira reiniciar com os parametros
de fabrica.

O procedimento estd completo.

NOTA: A lista completa de parédmetros com os valores de fabrica esta
disponivel no item 23 (Tabela de pardmetros).
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Continuagéo

CALIBRAGAO
|

INTERFACE USUARIO COMUNIC. SERIAL **

RAMPA/PATAMAR *
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6 - PARAMETROS DE CONFIGURACAO

Nas paginas seguintes sao descritos todos os parametros do instru-
mento. No entanto, o instrumento exibira apenas os parametros
relativos a opgao do hardware solicitado e de acordo com a configu-
racao dos parametros anteriores (por exemplo, se o parametro “AL I&"
[tipo do alarme 1] for configurado com o valor “non€” [nédo utiliza-
do], todos os parametros relativos ao alarme 1 nao aparecem (ficam
ocultos).

6.1- 2.nP — CONFIGURAGCAO DO SINAL DE ENTRADA

6.2 - PARAMETRO 5£n5 - TIPO DA ENTRADA

J =TCJ(0a 1000 °C/ 32 a 1832 °F)

crAL =TCK (0a 1370 °C/ 32 a 2498 °F)

5 =TCS (0a 1760 °C/ 32 a 3200 °F)

r =TCR(0a 1760 °C/ 32 a 3200 °F)

t =TCT(0a400°C/32a752°F)

wr.J = Exergen IRS J (0 a 1000 °C/ 32 a 1832 °F)

wr.cR = Exergen IRS K (0 a 1370 °C/ 32 a 2498 °F)
PE! =RTD Pt 100 (-200 a 850 °C/-328 a 1562 °F)
0.50 =0a50mV linear

60.60 =0a60mV linear

12.60 =12 a 60 mV linear

Nota:
- Se for selecionado ponto decimal para entrada de termopar, o valor
méximo de indicacdo no display é 999.9 °C ou 999.9 °F.
- Cada alteracdo no pardmetro “5En§" causara a mudanca autométi-
ca nos valores dos pardmetros:

dP=0
£5.L--1999
£5.H=9999

6.3 - PARAMETRO JP - PONTO DECIMAL
Faixa de ajuste: 0 a 3

CO€EeL
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Seleciona a resolucao do display. Caso a opgao seja a programagao com
indicacdo decimal, verificar o valor de todos os pardmetros do instru-
mento, pois esta programacéao afeta varios deles.

6.4 - PARAMETRO 55¢ - LIMITE INFERIOR DA ESCALA
Disponivel: quando o pardmetro “S€nS" for programado para entrada
linear.
Faixa de ajuste: de -1999 a 9999
Nota: Permite definir o limite inferior da escala, quando o instrumento

mede o menor valor da entrada de sinal analégico.

O instrumento ira indicar valores até 5% abaixo do limite fixado no
pardmetro “§5¢”, e somente quando a indicacdo estiver abaixo de 5%,
serd indicada no display a mensagem de erro de limite inferior da escala
(underrange).

E possivel configurar o limite inferior de escala para indicar o fim da
escala, e desta forma, obter uma indicacdo invertida no display.

Exemplo: 0 mA = 0 mBar e 20 mA = -1000 mBar (vazio).

6.5 - PARAMETRO F5c - LIMITE SUPERIOR DA ESCALA
Disponivel: quando o pardmetro “5€n5" for programado para entrada
linear.
Faixa de ajuste: de —1999 a 9999

Nota: Permite definir o limite superior da escala, quando o instrumento

mede o maior valor da entrada do sinal analégico.

O instrumento ird indicar valores até 5% acima do limite fixado no
pardmetro “F5c”, e somente quando a indicacdo estiver acima de 5%,
serd indicada no display a mensagem de erro de limite da escala
(overrange).

E possivel configurar o limite superior de escala para indicar o inicio da
escala, e desta forma, obter uma indicacdo invertida no display.

Exemplo: 0 mA = 0 mBar e 20 mA = -1000 mBar (vazio).
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6.6 - PARAMETRO un +£ — UNIDADE DE TEMPERATURA
Disponivel: quando o pardmetro “5€nS" for programado para entrada
de sensor de temperatura.

Opgoes: °C = Celsius ou °F = Fahrenheit

6.7 - PARAMETRO £ il - FILTRO DIGITAL
Faixa de ajuste: ofF (sem filtro) e de 0.1 a 20.0 s

Nota: Este é um filtro digital de primeira ordem que interfere no valor
de leitura. Por esse motivo ird afetar no valor medido, no controle e no
funcionamento dos alarmes.

6.8 - PARAMETRO :n€ - ACAO DA SAIDA DE CONTROLE NO
CASO DE ERRO DE MEDIDA
Opcoes:

our = quando é detectado um alarme de overrange ou underrange, a
saida de controle fornece a poténcia configurada no pardmetro
oPE.

or = quando é detectado um alarme de overrange, a saida de contro-
le fornece a poténcia configurada no pardmetro oPE.
Ur = quando é detectado um alarme de underrange, a saida de con-

trole fornece a poténcia configurada no pardmetro oPE.

6.9 - PARAMETRO oPE - POTENCIA DE SAIDA NO CASO DE
ERRO DE MEDIDA

Faixa de ajuste: -100 a 100 %.

Nota:

- Quando o instrumento é programado somente com um tipo de con-
trole (aquecimento ou refrigeracéo), e o valor programado esta fora
da faixa, o instrumento ira utilizar a poténcia de saida igual a zero.
Exemplo: O instrumento esté programado com légica de controle
para aquecimento e o parédmetro “GPE" foi configurado com o valor
-50 % (poténcia para refrigerar), o instrumento ira utilizar a poténcia
zero.

- Quando o instrumento for configurado com a légica de controle ON/
OFF, o tempo de ciclo (saida de controle) utilizado é fixo em 20
segundos.
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6.10 - PARAMETRO J +F / - FUNCAO DA ENTRADA DIGITAL 1
Disponivel: quando o instrumento possui entrada digital .

Opcoes:

of F = Funcdo desativada.

!

c

= Ao fechar o contato da entrada digital, o alarme memorizado é
resetado.

= Ao fechar o contato da entrada digital, o alarme ativo é silencia-
do.

= Ao fechar o contato da entrada digital, o valor medido é conge-
lado.

= Ao fechar o contato da entrada digital, o instrumento fica em
modo de standy by, e ao abrir o contato, o instrumento retorna
para o modo de funcionamento normal.

= Fechando o contato da entrada digital, o controle é de refrigera-
cdo e o Set Point ativo é o 5P¢. Quando o contato for aberto, o
controle é de aquecimento e o Set Point ativo é o 5P 1.

= Inicia/congela/reset. O primeiro pulso inicia a temporizacdo e o
segundo pulso congela a temporizacao. Para resetar a
temporizagdo, é necessario um pulso maior que 10 segundos.

= Ao fechar o contato da entrada digital € iniciado a temporizacao.

= Ao fechar o contato da entrada digital o temporizador é resetado.

= Ao fechar o contato da entrada digital, a temporizacao é iniciada,

e ao abrir o contato, a temporizacdo é congelada.

Executa Programa [transicao]

O primeiro pulso permite iniciar a execugdo programa, mas um

segundo pulso reinicia a execucdo do programa.

Reseta o Programa. O fechamento do contato permite resetar a

execugdo do programa.

= Pausa a execucao do Programa. O primeiro fechamento do con-
tato pausa a execugao do programa, e o segundo fechamento do
contato permite continuar a execucdo do programa.

Executa/Pausa o Programa. Enquanto a entrada estiver fechada,
o programa é executado. Quando a entrada for aberta, o progra-
ma sera pausado.
Executa/Reseta Programa. Enquanto a entrada estiver fechada, o
programa é executado. Quando a entrada for aberta, o progra-
ma serd resetado.
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!5 = Instrumento no modo Manual (Controle em malha aberta). En-
quanto a entrada estiver fechada, o controle fica no modo manu-
al. Quando a entrada estiver aberta, o controle fica no modo
automatico.

= Selecao sequencial do Set Point (ver “Nota sobre as entradas
digitais”)

17 =Selecdo do 5P !/5P2. Enquanto a entrada estiver fechada, é
selecionado como ativo o Set Point 2, e quando a entrada for
aberta é selecionado como ativo o Set Point 1.

18 = Selecdo binaria do Set Point feita pela entrada digital 1 (bit menos
significativo) e entrada digital 2 (bit mais significativo).

19 = A entrada digital 1 ird funcionar em paralelo com a tecla & en-
quanto que a entrada digital 2 ird trabalhar em paralelo com a
tecla ®.

16

6.11 - PARAMETRO J /2 — FUNCAO DA ENTRADA DIGITAL 2

Disponivel: quando o instrumento possui entrada digital .

Opcoes:

ofF = Funcao desativada.

! = Ao fechar o contato da entrada digital, o alarme memorizado é
resetado.

2 = Ao fechar o contato da entrada digital, o alarme ativo é silenciado.

3 = Ao fechar o contato da entrada digital, o valor medido é con-
gelado.

4 = Ao fechar o contato da entrada digital, o instrumento fica em

modo de standy by, e ao abrir o contato, o instrumento retorna
para o modo de funcionamento normal.

S = Fechando o contato da entrada digital, o controle é de refrigera-
cdo e o Set Point ativo é o 5P¢. Quando o contato for aberto, o
controle é de aquecimento e o Set Point ativo é o §P I.

6 = Inicia/congela/Reset. O primeiro pulso inicia a temporizacéo e o
segundo pulso congela a temporizacao. Para resetar a
temporizacao, é necessario um pulso maior que 10 segundos.

7 = Ao fechar o contato da entrada digital é iniciado a temporizacao.

= Ao fechar o contato da entrada digital o temporizador é resetado.

= Ao fechar o contato da entrada digital, a temporizacao é iniciada,
e ao abrir o contato, a temporizagao é congelada.

w @
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10 = Executa Programa [transicao]

O primeiro pulso permite iniciar a execugdo programa, mas um

segundo pulso reinicia a execugao do programa.

Reseta o Programa. O fechamento do contato permite resetar a

execucao do programa.

Pausa a execugao do Programa. O primeiro fechamento do con-

tato pausa a execugao do programa, e o segundo fechamento do

contato permite continuar a execugao do programa.

Executa/Pausa o Programa. Enquanto a entrada estiver fechada,

o programa é executado. Quando a entrada for aberta, o progra-

ma sera pausado.

Executa/Reseta Programa. Enquanto a entrada estiver fechada, o

programa é executado. Quando a entrada for aberta, o progra-

ma serd resetado.

Instrumento no modo Manual (Controle em malha aberta). En-

quanto a entrada estiver fechada, o controle fica no modo manu-

al. Quando a entrada estiver aberta, o controle fica no modo

automatico.

Selecdo sequencial do Set Point (ver “Nota sobre as entradas

digitais”).

Selecdo do 5P I/5P¢2. Enquanto a entrada estiver fechada, é

selecionado como ativo o Set Point 2, e quando a entrada for

aberta é selecionado como ativo o Set Point 1.

Selecdo binaria do Set Point feita pela entrada digital 1 (bit menos

significativo) e entrada digital 2 (bit mais significativo).

19 = A entrada digital 1 ir4 funcionar em paralelo com a tecla @ en-
quanto que a entrada digital 2 ird trabalhar em paralelo com a
tecla ®.

o=

-

13

4

15

16 =

11

18

Nota sobre as entradas digitais
1) Quando d +F 1 ou d +F2 (por exemplo, d +F 1) estdo configurados
como HE.Lo, o instrumento funciona do seguinte modo:
- Quando o contato for aberto, o controle é de aquecimento e o Set
Point ativo é o §P /.
- Quando o contato é fechado, o controle é de refrigeracao e o Set
Point ativo é o §P¢.

2) Quando o parédmetro d # Ifor configurado com valor “ 18", o pardmetro
d F2 é configurado automaticamente com o mesmo valor e ndo
pode executar outra funcao adicional.
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3) Quando d +F 1 e d +F2 estdo configurados com valor “ 18", os Set

Point ativos serdo selecionado de acordo com a tabela abaixo:

Entrada digital 1 Entrada digital 2 Set Point ativo
Off Off Set Point 1
On Off Set Point 2
Off On Set Point 3
On On Set Point 4

4) Quando o parémetro d +F I for configurado com valor " 19', o
pardmetro d +F¢ é configurado automaticamente com o mesmo
valor e ndo pode executar outra funcao adicional.

5) Quando a selecao sequencial do Set Point for utilizada, a cada
fechamento da entrada digital, seré incrementado um digito no
parémetro 5FAE.

A selecéo é ciclica : SP1-—>SP2 —>SP3 —>SP4

7-20ut - CONFIGURACAO DAS SAIDAS

7.12 - PARAMETRO o /F - FUNGCAO DA SAIDA Jut /

Opcoes:

nonf = saida ndo utilizada. Com esta configuracéo, o estado da saida
pode ser alterado a partir da comunicagao serial

H.rEG = saida de aquecimento

c.r&6 = saida de refrigeracéo

AL = saida de alarme

t.out = saida do temporizador

t.Hof = saida do temporizador (neste modo, quando a temporizacdo
for congelada, a saida sera desligada)

P End=indicador do final de programa

P HLd=indicador de programa parado

P .u 1t = indicador de pausa do programa

P.run=indicador de programa em execucao

P .EE 1= programa evento 1

P .Et2= programa evento 2

or.bo = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel

P .FARL=indicador de falha na alimentacéo
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bo.PF = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel. Também indica falha na alimentacao

dF | = saida repete o estado da entrada digital 1
dFJ = saida repete o estado da entrada digital 2
St.bY = indica que o instrumento estd em modo espera (standy-by)

Nota:

- Quando duas ou mais saidas estao configuradas da mesma forma,
estas saidas funcionardo em paralelo.

- Oindicador de falha na alimentacdo seré cancelado quando o instru-
mento detecta um comando de reset através da tecla U, da entrada
digital ou da comunicacdo serial.

- Se nenhuma saida for configurada como controle, o alarme relativo
(se estiver presente) seré forcado com valor “noné".

7.13 - PARAMETRO o /.AL - ALARMES ATUANDO NA SAIDA 1
(ouT1)

Disponivel: quando o pardmetro "o {f" esta configurado como "AL".
Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

+1 = Alarme 1

+2 = Alarme 2

+4 = Alarme 3

+8 = Alarme de loop break

Exemplo 1: Com o valor 3 (2+1), a saida sera acionada pela condi¢ao do
alarme 1 e 2.

Exemplo 2: Com o valor 13 (8+4+1), a saida sera acionada pela condi¢ao
do alarme 1, alarme 3 e o alarme de loop break.

7.14 - PARAMETRO o /Ac - ACAO DA SAIDA 1 (OUT1)

Disponivel: quando o pardmetro “o IF" estd configurado com o valor
diferente de “non€”.

Opcoes:

d «r = agao direta

rEU = acdo reversa

d +r.r=acao direta com indicacdo do LED invertida

rEU.F= acdo reversa com indicacdo do LED invertida
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Nota:

- Acdo direta: a saida repete a condi¢do do elemento de controle.
Exempilo: a saida foi configurada como alarme com acao direta. Quando
o0 alarme esta ativo, o relé sera energizado (I6gica da saida 1).

- Acdo reversa: o estado da saida é o oposto da condicdo do elemento
de controle.
Exemplo: a saida foi configurada como alarme com acdo reversa.
Quando o instrumento ndo estiver em alarme, o relé sera energizado
(l6gica da saida 1). Esta definicdo é geralmente utilizada em proces-
sos perigosos, a fim de gerar um alarme quando o controlador esta
sem alimentacdo ou na ocorréncia de um reset interno do controlador.

7.15 - PARAMETRO oZF - FUNCAO DA SAIDA 2 (OUT 2).

Opcgoes:

non€ = saida ndo utilizada. Com esta configuracdo, o estado da saida
pode ser alterado a partir da comunicacao serial

H.r€G = saida de aquecimento

c.r€6 = saida de refrigeracéo

Al = saida de alarme

t.out = saida do temporizador

t.hof = saida do temporizador (neste modo, quando a temporizacao
for congelada, a saida seréd desligada)

P .End= indicador do final de programa

P .HLd=indicador de programa parado

P.u 1t =indicador de pausa do programa

P.run=indicador de programa em execucdo

P.Et = programa evento 1

P Et2= programa evento 2

or.bo = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel

P.FAL=indicador de falha na alimentacéo

bo.PF = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel. Também indica falha na alimentagao

dF ! = saida repete o estada da entrada digital 1

dFJ = saida repete o estada da entrada digital 2

St.bY = indica que o instrumento estd em stand-by

Para mais detalhes, veja a nota do pardmetro “o IF”
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7.16 - PARAMETRO o2.AL - ALARMES ATUANDO NA SAIDA 2
(our2)

Disponivel: quando o pardmetro “e@F" estd configurado com o valor “AL".

Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

+1 = Alarme 1

+2 = Alarme 2

+4 = Alarme 3

+8 = Alarme de loop break

Para mais detalhes, veja as notas do pardmetro “o !.AL".

7.17 - PARAMETRO o2Ac - ACAO DA SAIDA 2 (OUT2)

Disponivel: quando o pardmetro “o@F" estd configurado com o valor
diferente de “non€”.

Opcoes:
d = acdo direta
rEY = acao reversa

d 1r.r= acado direta com indicacdo do LED invertida
rEU.r= acao reversa com indicacao do LED invertida

Para mais detalhes, veja as notas do pardmetro “o !Ac”.

7.18 - PARAMETRO o03F - FUNCOES DA SAIDA 3 (OUT3)
Opcoes:

non€ = saida nao utilizada. Com esta configuracdo, o estado da saida
pode ser alterado a partir da comunicagao serial

H.r€G = saida de aquecimento

c.r€G = saida de refrigeracdo

AL = saida de alarme

t.out = saida do temporizador

t.hof = saida do temporizador (neste modo, quando a temporizacéo
for congelada, a saida seré desligada)

P .End= indicador do final de programa

P .HLd= indicador de programa parado

P.u k= indicador de pausa do programa

P.run=indicador de programa em execugao

P.Et I= programa evento 1
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P .EE2= programa evento 2

or.bo = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel

P .FARL=indicador de falha na alimentacéo

bo.PF = indicador de ruptura do sensor ou sinal de entrada fora da faixa
disponivel. Também indica falha na alimentagao

dF ! = saida repete o estada da entrada digital 1
dF? = saida repete o estada da entrada digital 2
St.bY = indica que o instrumento estd em stand-by
Para mais detalhes, veja a nota do parametro “o IF".

7.19 - PARAMETRO o03.AL - ALARMES ATUANDO NA SAIDA 3

Disponivel: quando o pardmetro “03F" estd configurado com o valor “AL".
Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

+1 = Alarme 1

+2 = Alarme 2

+4 = Alarme 3

+8 = Alarme de loop break

Para mais detalhes, veja as notas do pardmetro “o !.AL".

7.20 - PARAMETRO o037Ac - ACAO DA SAIDA 3 (OUT3)

Disponivel: quando o pardmetro “e3F" estd configurado com o valor
diferente de “non€”.

Opcoes:
d «r = acao direta
rEYU = acdo reversa

d «r.r = acédo direta com indicacdo do LED invertida
rEU.r= acdo reversa com indicacdo do LED invertida
Para mais detalhes, veja as notas do pardmetro “o {Rc".

8- 2AL /- CONFIGURACOES DO ALARME 1

8.24 - PARAMETRO AL /¢ - TIPO DO ALARME 1

Opcoes:

Quando uma ou mais saidas estdo configuradas como saida de controle.
non€ = Alarme nio utilizado
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LoAb = Alarme absoluto de minima
H 1Ab = Alarme absoluto de méxima
LHAb = Alarme absoluto de janela
Lod€E = Alarme relativo de minima
H 1dE = Alarme relativo de méxima
LHJE = Alarme relativo de janela
Quando nenhuma saida é configurada como saida de controle.
nonf = Alarme nao utilizado

LoAb = Alarme absoluto de minima
H 1Ab = Alarme absoluto de méxima
LHAb = Alarme absoluto de janela
Nota:

- Oalarme relativo esta referenciado ao valor de Set Point de controle
(também durante a execu¢do de execucdo de uma rampa)).

PV PV
AL G~
Ot : ; tempo : tempo
Uu on o
ALl |:| off A

LoRb
PV

tempo
du
ALt
H.dE
PV
PN —
ALTH : HAL !
SP
HAL ! ALIL HAL
n tempo
uUu on
I I
) LHIE
Figura 12
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8.25 - PARAMETRO Ab / - FUNCAO DO ALARME 1
Disponivel: quando AL it é diferente de "nont”

Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

! = N&o ativo na alimentacao

2 = Alarme com retardo (reset manual)

4 = Alarme silenciavel

8 = Alarme Relativo ndo acionado durante alteracdo do Set Point

Exemplo: Configurando o pardmetro “Ab " com valor igual a 5 (1 + 4),
o alarme 1 serd “nao ativo na alimentacao” e “silenciavel”.

Nota:

- A selecdo, “ndo ativo na alimentacao”, permite inibir a fungdo do
alarme na alimentacao do instrumento ou quando o instrumento
detecta uma alteracéo de:

- Modo manual para modo automatico
- Modo Stand-by para modo automatico

O alarme é ativado automaticamente quando o valor medido atinge o

valor do alarme mais ou menos a histerese.

PV A

Abi=+1 off I on I off

ENERGIZACAO

Figura 13

- Oalarme memorizado (reset manual) permanece ativo, mesmo que
as condicées que o geraram desaparecerem. O reset do alarme sé
podera ser feito por um comando externo (tecla U, entradas digitais
ou pela comunicacao serial).
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PV A
: . : -
H N H N >
Abi=+0| off [ on T ] off tempo
Abi=+2| off | . on |
Alarme Alarme
Reset Reset
Figura 14

- Oalarme silenciavel pode ser desativado mesmo se as condi¢oes que
geraram o alarme ainda estdo presentes. A desativacdo sé podera
ser feita por um comando externo (tecla @, entradas digitais ou pela
comunicagao serial).

PV A
L / /\\—/ /—\‘
: . . : >

Abi=+0| off | on | off i i tempo
Abl=+4| off on off I on I

Alarme Alarme

silenciado silenciado

Figura 15

- O alarme relativo ndo acionado durante alteracdo do Set Point
desconsidera as condicées de alarme na mudanca do Set Point até
que o processo atinja o valor programado.
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PV 4 8.29 - PARAMETRO HAL ! - HISTERESE DO ALARME 1

Sp2

Sp1 " : :
] T L L >
api=+0| [ 1  off  [on] off [on] off ‘'mPe

AL Disponivel: quando “AL It" é diferente de “non”

Faixa de ajuste: 1 a 9999 unidades de engenharia

Nota:

- Ovalor histerese é a diferenca entre o valor de alarme e o ponto que

Abi=+8 m off off m off o0 alarme seré reiniciado automaticamente.
- Quando o valor do alarme mais ou menos a histerese esta fora da
Figura 16 faixa de valores de entrada, o instrumento néo seré capaz de reiniciar
o alarme.
- O instrumento ndo memoriza o estado do alarme na EEPROM. Por Exemplo:  Faixa de 'entlrada 0-1000 (mbar).
este motivo, o estado do alarme sera perdido quando retirar a alimen- - Set Point igual a 900 (mbar)
tacao do instrumento. - Alarme relativo de minima igual a 50 (mbar)
- Histerese igual a 160 (mbar)
8.26 - PARAMETRO AL L O ponto tedrico de reinicio serd 900 - 50 + 160 = 1010 (mbar), mas
este valor esta fora da faixa da entrada.
- Para alarme de minima e de maxima, este é o limite inferior do O reset pode ser feito apenas desligando o instrumento, retirando a
parametro AL 1. condi¢do que gerou o alarme e entdo religando o instrumento.
- Para alarme de janela, este é limite inferior do alarme. - Todos alarmes de janela usam o mesmo valor de histerese para os
Disponivel: quando “AL {t” ¢ diferente de “non€” dois pontos de atuagdo.
Faixa de ajuste: de -1999 a "AL IH" unidades de engenharia. - Quando a histerese de um alarme de janela é maior que janela

configurada, o instrumento ndo sera capaz de desligar o alarme.
8.27 - PARAMETRO AL IH

L . L ) N Exemplo: Faixa de entrada de 0 a 500 (°C).
- Para alarmes de minima e de méaxima, é o limite superior do parametro

- Ponto de referéncia igual a 250 (°C)

ALT. - Alarme relativo de janela
- Para alarme de janela, este é limite superior do alarme. - Limite inferior do alarme igual a 10 (°C)
Disponivel: quando “AL It" é diferente de “non€” - Limiar superior do alarme igual a 10 (°C)

Faixa de ajuste: a partir de “AL IL" a 9999 unidades de engenharia. - Histerese do alarme igual a 25 (°C)

8.28 - PARAMETRO AL ! - VALOR DO ALARME 1 8.30 - PARAMETRO AL Id - ALARME 1 COM RETARDO
Disponivel: quando “AL 1" é diferente de “non€” Disponivel: quando “AL It" é diferente de “non€”
- AL Ik = LoAb = Alarme absoluto de minima Faixa de ajuste: de OFF (0) a 9999 segundos

— AL 1t = H.ARb = Alarme absoluto de maxima

- ALIE = LodE = Alarme relatl\/_o de mln]ma O alarme ligaré apenas quando a condicao de alarme permanecer
- ALIE=H dE = Alarme relativo de méximo por um tempo maior que o valor programado no pardmetro “AL Id”,
Faixa de ajuste: De “AL IL" até “AL IH" unidades de engenharia. mas o reset é imediato.

Nota:
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8.31 - PARAMETRO Al /o - HABILITACAO DO ALARME 1
DURANTE O MODO STAND-BY

Disponivel: quando “AL It é diferente de “non€”

Opcoes: no = alarme 1 desativado durante o modo stand-by

YES = alarme 1 ativado durante stand-by

9- 7AL2 - CONFIGURAGCOES DO ALARME 2

9.32 - PARAMETRO APt - TIPO DO ALARME 2

Opgoes:

Quando uma ou mais saidas estdo configuradas como saida de controle.
nonE = Alarme nao utilizado

LofAb = Alarme absoluto de minima

H 1Ab = Alarme absoluto de maxima

LHAbL = Alarme absoluto de janela

LodE = Alarme relativo de minima

H dE = Alarme relativo de méaxima

LHJE = Alarme relativo de janela

Quando nenhuma saida é configurada como saida de controle.
nonE = Alarme néo utilizado

LoRb = Alarme absoluto de minima

H 1Ab = Alarme absoluto de maxima

LHAbL = Alarme absoluto de janela

Nota:

- Oalarme relativo esta referenciado ao valor de Set Point de controle
(também durante a execu¢do de execucao de uma rampa).

- Para mais informagées consulte as observagées do pardmetro “AL IE".

9.33 - PARAMETRO AbJ - FUNCAO DO ALARME 2
Disponivel: quando “ALEt" é diferente de “non€”
Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

! = Néo ativo na alimentacéo.
2 = Alarme com retardo (reset manual).
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4 = Alarme silenciavel.

8 = Alarme Relativo ndo acionado durante alteracdo do Set Point.
Exemplo: Configurando o pardmetro “Ab2" com valor igual a 5 (1 +4),
o alarme 2 serd "ndo ativo na alimentagao” e “silencidvel”.

Notas:
- Para mais informacées consulte as observacées do parémetro “Ré F.

9.34 - PARAMETRO ALJL

- Para alarme de minima e de maxima, este é o limite inferior do para-
metro ALS.

- Para alarme de janela, este é limite inferior do alarme.

Disponivel: quando "ALEt" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: de -1999 a “ALZH" unidades de engenharia.

9.35 - PARAMETRO ALOH

- Para alarmes de minima e de méxima, é o limite superior do pardmetro
ALe.

- Para alarme de janela, este é limite superior do alarme.

Disponivel: quando “ALEt" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: a partir de "RL2L" a 9999 unidades de engenharia.

9.36 - PARAMETRO ALZ - VALOR DO ALARME 2

Disponivel: quando

ALk = LoAb = Alarme absoluto de minima

- ALt = H \Ab = Alarme absoluto de maxima

— AL2E = LodE = Alarme relativo de minima

- ALt = H .dE = Alarme relativo de méaximo

Faixa de ajuste: De "AL2L" até "RLEH" unidades de engenharia.

9.37 - PARAMETRO HALZ - HISTERESE DO ALARME 2
Disponivel: quando “ALEt" é diferente de “non€”
Faixa de ajuste: 1 a 9999 unidades de engenharia

Nota:
- Para mais informacées consulte as observacées do pardmetro “HRL 1.
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9.38 - PARAMETRO ALJd — ALARME 2 COM RETARDO
Disponivel: quando “ALEt" é diferente de “non€”
Faixa de ajuste: de OFF (0) a 9999 segundos

Nota: O alarme ligaré apenas quando a condicao de alarme permane-
cer por um tempo maior que o valor programado no parémetro “RLed",
mas o reset é imediato.

9.39 - PARAMETRO ALZo - HABILITACAO DO ALARME 2
DURANTE O MODO STAND-BY
Disponivel: quando “ALEt" é diferente de “non€”

Opcoes: no = alarme 2 desativado durante o modo stand-by

YES = alarme 2 ativado durante stand-by

10- AL3 - CONFIGURACOES DO ALARME 3

10.40 - PARAMETRO AL3¢ - TIPO DO ALARME 3
Opcoes:

Quando uma ou mais saidas estdo configuradas como saida de controle.

nonf = Alarme ndo utilizado
LoAb = Alarme absoluto de minima
H 1Ak = Alarme absoluto de maxima
LHAbL = Alarme absoluto de janela
LodE = Alarme relativo de minima
H dE = Alarme relativo de méaxima
LHJE = Alarme relativo de janela
Quando nenhuma saida é configurada como saida de controle.
non€ = Alarme nio utilizado
LoRb = Alarme absoluto de minima
H 1Ab = Alarme absoluto de maxima
LHAbL = Alarme absoluto de janela
Nota:
- Oalarme relativo esta referenciado ao valor de Set Point de controle
(também durante a execu¢do de execucao de uma rampa).
- Para mais informagées consulte as observagées do pardmetro “RL IE”.
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10.41 - PARAMETRO Ab3 - FUNCAO DO ALARME 3
Disponivel: quando “AL3t" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: 0 a 15 com a seguinte regra:

= Na&o ativo na alimentacao.

Alarme com retardo (reset manual).

Alarme silenciavel.

Alarme Relativo ndo acionado durante alteragdo do Set
Point.

L= - JRY ) FRPEN
o

Exemplo: Configurando o parametro “Ab3" com valor igual a 5 (1 + 4),
o alarme 3 serd “ndo ativo na alimentacao” e “silencidvel”.

Nota:
- Para mais informacées consulte as observacées do parémetro “Rb .

10.42 - PARAMETRO AL3L

- Para alarme de minima e de maxima, este é o limite inferior do parametro
AL3.

- Para alarme de janela, este é limite inferior do alarme.

Disponivel: quando “AL3t" é diferente de “nonE”

Faixa de ajuste: de -1999 a "RL3IH" unidades de engenharia.

10.43 - PARAMETRO AL3H

- Para alarmes de minima e de maxima, é o limite superior do pardmetro
AL3.

- Para alarme de janela, este é limite superior do alarme.

Disponivel: quando “AL3t" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: a partir de "AL3IL" a 9999 unidades de engenharia.

10.44 - PARAMETRO Al3 - VALOR DO ALARME 3

Disponivel: quando

- AL3E = LofAb = Alarme absoluto de minima

— AL3E = H Ab = Alarme absoluto de maxima

— AL3E = LodE = Alarme relativo de minima

- AL3E = H.dE = Alarme relativo de maximo

Faixa de ajuste: De "AL3L" até “ALIH" unidades de engenharia.
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10.45 - PARAMETRO HAL3 - HISTERESE DO ALARME 3
Disponivel: quando “AL3t" é diferente de “non€”

Faixa de ajuste: 1 a 9999 unidades de engenharia

Nota:

- Para mais informag¢ées consulte as observacées do pardmetro
“HAL 1.

10.46 - PARAMETRO Al3d — ALARME 3 COM RETARDO

Disponivel: quando “AL3t" é diferente de “non€”
Faixa de ajuste: de OFF (0) a 9999 segundos

Nota: O alarme ligard apenas quando a condicéo de alarme permane-
cer por um tempo maior que o valor programado no parémetro “Al3d",
mas o reset é imediato.

10.47 - PARAMETRO Al3o0 - HABILITACAO DO ALARME 3
DURANTE O MODO STAND-BY

Disponivel: quando “AL3t" ¢é diferente de "nonk”
Opcoes: no = alarme 3 desativado durante o modo stand-by
YES5 = alarme 3 ativado durante stand-by

11- 7LbA - CONFIGURAGOES DO ALARME DE LOOP BREAK

O alarme de loop break (LBA) funciona da seguinte forma:

Quando ¢é aplicado 100% da poténcia em um processo, apds um tempo,
que depende da inércia do processo, a varidvel aumenta (l6gica de aque-
cimento) ou diminui (l6gica de refrigeracao).

Exemplo: se for aplicado 100% da poténcia no controle de temperatura
de um forno, a temperatura deve subir, caso contrario, um dos compo-
nentes do circuito esta com defeito (resisténcia, sensor, fonte de alimen-
tacao, fusiveis, etc..)

O mesmo raciocinio se aplica para aplicacdo da poténcia minima. No
nosso exemplo, quando é aplicada a poténcia minima no forno, a tempe-
ratura deve cair, caso contrario a chave estatica (SSR) pode estar em
curto-circuito ou a valvula esta travada, etc..
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A funcgao LBA é automaticamente ativada quando o PID exige a poténcia
maxima ou minima.

Quando a resposta do sistema é mais lenta que o limite configurado, o
instrumento gera um alarme.

Nota:
- Quando o instrumento esta no modo manual, a funcdo LBA esta
desativada.

- Enquanto o alarme LBA est3 ligado o instrumento realiza o controle
padréo. Se a resposta do processo retornar para o limite configurado,
o instrumento reseta automaticamente o alarme LBA.

- Esta fungdo so esta disponivel quando o controle for configurado com
a légica PID (Conk = P 1d).

11.48 - PARAMETRO (bAt — TEMPO DA FUNCAO (bR
Disponivel: quando o pardmetro “Lont” estd programado como
“Pid".

Faixa de ajuste: of f (LBA ndo utilizado) ou 1 a 9999 segundos.

11.49 - PARAMETRO Lb5¢ - DIFERENCA DA MEDIDA UTILIZADA
PELO ALARME LBA QUANDO A FUNCAO DE SOFT-START
ESTA ATIVA

Disponivel: quando o pardmetro “LbAE" estd programado com um
valor diferente de "ofF".

Faixa: of f (a funcdo LbA é inibida durante o soft-start) ou 1 a 9999
unidades de engenharia.

11.50 - PARAMETRO (bR5 - DIFERENCA DA MEDIDA UTILIZADA

PELO ALARME LBA (LOOP BREAK ALARM STEP)

Disponivel: quando o parametro “LbAE" estd programado com um
valor diferente de “of F".

Faixa: 1 a 9999 unidades de engenharia.
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11.51 - PARAMETRO (bcA — CONDICAO PARA HABILITACAO DO
ALARME (bR

Disponivel: quando o pardmetro “LbAE" estd programado com um
valor diferente de “of F".

Opcoes:

UP = Habilitado somente quando o controle PID exige poténcia
maxima.

dn = Habilitado somente quando o controle PID exige poténcia

minima.
both = Habilitado nos dois casos (quando o controle PID exige potén-
cia maxima ou minima).
Exemplo de aplicacdo do alarme LbR:
LbAEL (tempo LbAR) = 120 segundos
LbAS (diferenca LbA) = 5 °C
A maquina foi projetada para atingir 200 °C em 20 minutos (10 °C/min).
Quando o controle PID exige 100% de poténcia, o instrumento ativara a
totalizacdo de tempo. Se durante a totalizacdo, a temperatura aumen-
tou 5 °C, o instrumento reinicia a contagem de tempo. Caso contrario,

se a temperatura ndo atingiu a variacdo configurada (5 °C em 2 minutos)
o instrumento gera um alarme.

12- °r£L - CONFIGURAGOES DO CONTROLE

O grupo de parametros “rEG" estard disponivel somente quando pelo
menos uma saida é configurada como controle (H.r€G ou £.rEG).

12.52 - PARAMETRO cont — TIPO DE CONTROLE

Disponivel: Quando pelo menos uma saida estd configurada como
controle (H.r€G ou c.r€G).

Opcoes:
Para duas acdes de controle (H.r€G e ¢.r€G).
P.d

nr

= controle PID para aquecimento e refrigeracao
= controle ON/OFF com zona neutra para aquecimento e refri-
geracao
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PV A
sp /. \ | HSEE
s : N— / HSEE
»
v L
: tempo
OUT H.rEL) | :
(aquecimento) on off : off -
OUT c.rE6 |_|
(refrigeracao) off ot off
Figura 17

Quando for configurada uma acdo de controle (H.r€G ou £.rEG).
P d = controle PID para aquecimento ou refrigeracdo

On.FAR= controle ON/OFF com histerese assimétrica

0n.F5= controle ON/OFF com histerese simétrica

PV PV
SP sp
Lo tempo R tempo
ouT ouT
Hrful_l I_I I_ off ErEul_I I_I I_ off
HERE-OnFR Cool - OnFAR
PV PV
7/ \ _f\_fee AVEY 2
SP SP | HOEL
‘-'_‘ H5EE ".'_ HEEL
H ! tempo B tempo
ouT ouT
on on
HrEg] | |_| off  CrEgf | |_| off
HERE-0nFS Lool - OnFS
Figura 18
Nota:

- Controle ON/OFF com histerese assimétrica:
- Desliga saida quando PV = SP
- Liga saida quando PV = (SP - histerese)
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- Controle ON/OFF com histerese simétrica:
- Desliga saida quando PV = (SP + histerese)
- Liga saida quando PV = (SP - histerese)

12.53 - Auto — SELECAO DO AUTO-TUNE

Este instrumento possui dois tipos de auto-tune:
1) auto-tune oscilante
2) auto-tune rapido
1) O auto-tune oscilante é o mais usual, pois:
- £ mais preciso.
- Pode ser acionado mesmo se o valor medido esta préximo do Set Point.

- Pode ser utilizado mesmo se o Set Point esta proximo da temperatura
ambiente.

2) O auto-tune rapido é recomendado quando:

- O processo é muito lento, e é necessario deixa-lo operando em um curto
espaco de tempo.

- Quando grandes oscilagdes ndo sao aceitaveis.

- Em maquinas com vérias zonas, onde o auto-tune rapido reduz o erro
de célculo resultante dos efeitos de outra zona.

Nota: auto-tune rapido é iniciado somente quando o valor medido (PV)
é inferior a (Y2 5P).

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = “P Id"”

Faixa de ajuste: de -4 a 4

Onde:

-4 = Auto-tune oscilante com inicio automatico na alimentacao (depois
do soft- start) e depois de cada alteracdo de Set Point.

Auto-tune oscilante com inicio manual.

Auto-tune oscilante com inicio automatico, apenas na primeira
alimentacao.

Auto-tune oscilante com inicio automatico nas energizagdes suces-
sivas do instrumento.

§ = Nao utilizado.

i = Auto-tune rapido com inicio automatico nas energizagoes sucessi-
vas do instrumento.
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Auto-tune rapido com inicio automatico, apenas na primeira ali-
mentagao.

= Auto-tune rapido com inicio manual.

Auto-tune rapido com inicio automatico na alimentagao (apos soft-
start) e depois de cada alteracao de Set Point.

£ W
I

NOTA: O auto-tune é inibido durante a execucdo de um programa
(rampa e patamar).

12.54 - PARAMETRO Aut.r - ATIVACAO MANUAL DO AUTO-TUNE

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = P Id

of F = ndo executa auto-tune manual
on = executa auto-tune manual

Opcoes:

12.55 - PARAMETRO S5ELF - HABILITACAO DO SELF-TUNE
O selftune é um algoritmo adaptativo capaz de otimizar continuamente
o valor do parametro PID.

Este algoritmo foi destinado especificamente para todos os processos
sujeitos a grandes variacoes de carga capaz de alterar resposta do
processo.

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = “P Id"

of F = ndo executa o self-tune

on = executa o self-tune

Opcoes:

12.56 - PARAMETRO HS5EE — HISTERESE DO CONTROLE ON/OFF

Disponivel: quando o pardmetro “cont” é diferente de “P Id".
Faixa de ajuste: 0-9999 unidades de engenharia.

12.57 - PARAMETRO cPdt - TEMPO PARA PROTECAO DE
COMPRESSOR

"

Disponivel: quando o parametro “cont” = “ar

OFF = protecdo desabilitada
- De 1 a 9999 segundos.

Manual de Instrugdes - UWK48, LWK48, K48 e K49

Faixa de ajuste:




12.58 - PARAMETRO P& - BANDA PROPORCIONAL

" "

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = “P Id" e "SELF" = "no
Faixa de ajuste: 1 a 9999 unidades de engenharia.

Nota: A funcdo auto-tune calcula automaticamente este valor.

12.59 - PARAMETRO iné — TEMPO DE INTEGRAL

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = "P Id" e "SELF" = "no"
Faixa de ajuste:

- OFF = Acdo Integral excluida
-de 1 a 9999 segundos
- Inf = Acdo Integral excluida
Nota: A funcdo auto-tune calcula automaticamente este valor.

12.60 - PARAMETRO d€- - TEMPO DE DERIVADA

" "

Disponivel: quando o pardmetro “cont” = “P Id" e "SELF" = "no
Faixa de ajuste:

- OFF - Acdo derivada excluida

-de 1 a 9999 segundos

Nota: A funcdo auto-tune calcula automaticamente este valor.

12.61 - PARAMETRO Fuoc - CONTROLE POR LOGICA FUZZY

Este parametro reduz o sobressinal (overshoot) normalmente presente
na alimentacdo do instrumento ou apds uma mudanca Set Point e estara
ativo apenas neste dois casos.

Ao definir um valor entre 0,00 e 1,00 é possivel amenizar a acédo do
instrumento durante aproximacéo do Set Point.

Para desativar esta fun¢do configure o pardmetro "Fuoc” = 1.
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>
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tempo
Figura 19
Disponivel: quando o pardmetro “cont” = “P Id" e "SELF" = "ng"

Faixa de ajuste: de 0 a 2.00.

Nota: O auto-tune rapido calcula o pardmetro “Fuec” de modo que a
oscilacdo seja igual a 0.5.

12.62 - PARAMETRO H.Act - ATUADOR DA SAIDA DE
AQUECIMENTO (H.r£0)

Este parametro define o tempo de ciclo minimo, da saida de aquecimen-
to, de acordo com o tipo de atuador utilizado. Permite prolongar a vida
util do atuador.
Disponivel: Quando uma saida estiver configurada como aquecimento
(H.rEG), "cont” = "P 1d" ¢ "SELF" = "ng"
Opcoes:
55 = Comando de relé de estado solido
rELY = Relé ou contator
Slou = Atuadores lentos (por exemplo queimadores)

Nota: definicao:

55~ =sem limite para aplicacéo do célculo de auto-tune e o parémetro

“kcrH’ é pré-definido com 1 segundo.

rélY =0 tempo de ciclo da saida de aquecimento, parémetro “kcr#’,
é pré-definido com 20 sequndos.

5Lou=0 tempo de ciclo da saida de aquecimento, parémetro “tcrH’,
é pré-definido com 40 sequndos.
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12.63 - PARAMETRO £LrH - TEMPO DE CICLO DA SAIDA DE
AQUECIMENTO
Disponivel: Quando uma saida controle esta configurada como aqueci-
mento (H.r€G), “cont” = "P Id" e "SELF" = "no"
Faixa de ajuste:
quando H.Act = 557 de1.0 a 130.0 segundos.
quando H.Act = rELY: de 20.0 a 130.0 segundos
quando H.Act = Slou: de 40.0 a 130.0 segundos

12.64 - PARAMETRO PrAt - RELACAO DE POTENCIA ENTRE A
LOGICA DE AQUECIMENTO E A LOGICA DE
REFRIGERACAO

O instrumento utiliza os mesmos valores dos parametros PID estabeleci-

dos para légica de aquecimento e refrigeracdo, mas as eficiéncias das

duas logicas sao ligeiramente diferentes.

Este parametro permite definir a relacao entre a eficiéncia do sistema de

aquecimento e da eficiéncia de refrigeracao.

Um exemplo nos ajudard a explicar a ideia.
Considere um ciclo de uma extrusora de plastico.
A temperatura de trabalho é 250 °C.

Se for necessario elevar a temperatura de 250 para 270 °C (diferenca de
20 °C), utilizando 100% da poténcia de aquecimento (resisténcia), vocé
terd que aguardar 60 segundos.

Ao contrario, se for necessario diminuir a temperatura de 250 para 230
°C (diferenca 20 °C), utilizando 100% de poténcia de refrigeracao (venti-
ladores), vocé precisard de apenas 20 segundos.
No nosso exemplo, a razdo igual a 60/20 = 3 (PrAE = 3) nos mostra que
a eficiéncia do sistema de refrigeracéo é 3 vezes maior que a eficiéncia do
sistema de aquecimento.
Disponivel: Quando duas saidas sao configuradas como controle de
aquecimento e refrigeracdo (H.r€G e c.r€G), "cont” = "P id" e
"CELF" = “ng”
Faixa de ajuste: de 0.01 a 99.99

Nota: A funcéo auto-tune calcula automaticamente este valor.
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12.65 - PARAMETRO (ALt - ATUADOR DA SAIDA DE
REFRIGERACAO (L.£5)

Disponivel: Quando uma saida de controle esta configurada para refri-
geracéo (c.r€G), "conk” = "P Id", e "SELF" = "no"
Opcoes:
55 = Comando de relé de estado solido.
rELY = Relé ou contator
Slou = Atuadores lentos (por exemplo, compressores)
Nota: Para mais informacées consulte as notas do pardmetro “h.Act".

12.66 - PARAMETRO ¢L~L - TEMPO DE CICLO DA SAIDA DE
REFRIGERACAO.

Disponivel: Quando uma saida de controle esta configurada como
refrigeracéo (c.r€G), “cont” = "P Id", e "SELF" = "na"
Faixa de ajuste:

quando H.Ack = 55r: de 1.0 a 130.0 segundos.

quando H.Ack = rELY: de 20.0 a 130.0 segundos

quando H.Act = Slou: de 40.0 a 130.0 segundos

12.67 - PARAMETRO r5 — RESET MANUAL

Permite reduzir o “undershoot” quando ocorrer uma partida com a
maquina quente.

Quando o processo estd em regime, o instrumento opera com uma
poténcia estavel na saida (por exemplo: 30%).

Se ocorrer uma pequena falha na alimentacao, o processo reinicia com o
valor da varidvel perto do valor do Set Point, enquanto o instrumento
inicia com a integral igual a zero.

Definir um reset manual igual & poténcia média da saida (no nosso
exemplo, 30%), o instrumento ira iniciar com a poténcia igual a média
(em vez de zero) e o "undershoot” serd muito menor (teoricamente
igual a zero).

Disponivel: Quando “cont” = "P Id", e "SELF" = "no"

Faixa de ajuste: de -100,0 a 100,0 %
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12.68 - PARAMETRO 0d - RETARDO NA ALIMENTACAO

Disponivel: Quando uma saida for configurada para controle.
OFF: Funcdo nao utilizada
De 0.01 a 99.59 hh.mm

Faixa de ajuste:

Nota:
- Este parédmetro define o tempo que o instrumento permanece no
modo stand-by (apds a energizagcdo) antes de iniciar qualquer outra
fungéo (controle, alarmes, programa, etc).

- Quando é configurado um programa (rampa/patamar) com inicio
na ener-gizacao do instrumento, com a fung¢do “ed” ativa, o instru-
mento primeiro executa a funcédo “od” e depois executa o programa
(rampa/patamar).

- Quando a fungao “od” esta ativa e o auto-tune é configurado com
inicio automatico na energizacao do instrumento, a funcao “od” seré
cancelada e o auto-tune iniciard imediatamente.

12.69 - PARAMETRO 5t.P - POTENCIA MAXIMA DA SAIDA
UTILIZADA DURANTE O SOFT-START

"

Disponivel: Quando uma saida esté configurada para controle e “cont
="Pld".

Faixa de ajuste: de -100 a 100 %

Nota:
- Quando o pardmetro “§€.P” tem um valor positivo, a poténcia sera
aplicada somente na saida de aguecimento.

- Quando o parédmetro “§£.P" tem um valor negativo, a poténcia sera
aplicada somente na saida de refrigeracao.

- Quando é configurado um programa (rampa/patamar) com inicio
na energizacao do instrumento, com a fungdo soft-start ativa, o
instrumento realiza as duas funcdes simultaneamente. Em outras
palavras, o programa realizaré a primeira rampa. Se a poténcia
calculada pelo PID é menor que o configurado, o instrumento
fornece a poténcia solicitada. Quando o PID calcular uma poténcia
maior que o limite configurado, o instrumento fornecera o valor
limite.

- A func¢do auto-tune inibe a funcao de soft-start.
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12.70 - PARAMETRO 55¢ — TEMPO DO SOFT START
Disponivel: Quando uma saida est4 configurada para controle e “cont”
="PId".

Faixa de ajuste: - ofF: Funcdo nao utilizada

- de 0.01 a 7.59 hh.mm
- nf: limitacdo sempre ativa

12.71 - PARAMETRO 55.tH - VALOR DA VARIAVEL QUE
DESABILITA A FUNCAO DE SOFT-START

Disponivel: Quando uma saida est4 configurada para controle e “cont”
="PId".

Faixa de ajuste: of F (funcdo nao utilizada) e de -1.999 a 9.999 unida-
des de engenharia

Nota:

- Quando o limite da poténcia é positivo, (ou seja, o limite de poténcia é
aplicado no controle de aquecimento) a funcao de soft-start seré desativada
quando a variavel medida é maior ou igual ao valor configurado.

- Quando o limite da poténcia é negativo, (ou seja, o limite de
poténcia é aplicado no controle de refrigeracdo) a funcdo de soft-
start sera desativada quando a variavel medida é menor ou igual ao
valor configurado.

13- 75P - CONFIGURACOES DO SET POINT

O grupo SP esta disponivel somente quando uma saida é configurada
para controle (H.r€G ou £.rEG).

13.72 - PARAMETRO n5FP - NUMERO DE SET POINT
Disponivel: Quando uma saida esta configurada para controle.
Faixa de ajuste: 1 a 4

Nota:

Quando o valor deste parémetro for alterado, o instrumento funcionara
do sequinte modo:

- O parédmetro “5PRE" sera gravado com o valor “5P I".
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- O instrumento verifica se todos os Set Point utilizados estdo dentro
dos limites configurados nos pardmetros “5PLL" e “SPHL".

Se um valor de Set Point estiver fora dos limites configurados, o instru-
mento grava este Set Point com o valor (méximo ou minimo) aceitével.

13.73 - PARAMETRO 5PLL - LIMITE MINIMO DO SET POINT
Disponivel: Quando uma saida esta configurada para controle.

Faixa de ajuste: de -1.999 a 5PHL unidades de engenharia
Nota:
- Quando o valor do pardmetro “§PLL" é alterado, o instrumento verifica
todos os Set Point (parémetros 5P 1, $P2, 5P 3 e 5PY) e todos os Set
Point do programa (parédmetros Pr.5 1 Pr.5¢. Pr.53e Pr.5Y).
Se um Set Point esté abaixo do valor minimo configurado no pardmetro
“§PLL", o instrumento grava o Set Point com o valor do parédmetro
“5PLL".
- A alteracdo do parédmetro “5PLL" produz as seguintes alteracées
autométicas:
-Quando “5P.rt" = "5P", 0 Set Point remoto sera gravado com
0 mesmo valor do Set Point ativo.
- Quando “8P.rt" = "Er 10", 0 Set Point remoto sera gravado
com o valor zero.
- Quando “5P.rt" = "PErc” o Set Point remoto sera gravado
com o valor zero.

13.74 - PARAMETRO 5PHL - LIMITE MAXIMO DO SET POINT

Disponivel: Quando uma saida esta configurada para controle.
Faixa de ajuste: de "SPLL" a 9999 unidades de engenharia
Nota: Para mais detalhes veja a nota do pardmetro “SPLL".

13.75 - PARAMETRO 5P /- SET POINT 1

Disponivel: Quando uma saida esta configurada para controle.

Faixa de ajuste: de 5PLL a 5PHL unidades de engenharia

13.76 - PARAMETRO 5P @ - SET POINT 2

Disponivel: Quando uma saida esta configurada para controle e “n5P" = 2.

Faixa de ajuste: de 5PLL a 5PHL unidades de engenharia
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13.77 - PARAMETRO 5P 3 - SET POINT 3
Disponivel: Quando uma saida esta configurada para controle e “nSP" = 3.
Faixa de ajuste: de 5PLL a 5PHL unidades de engenharia

13.78 - PARAMETRO 5P Y — SET POINT 4

Disponivel: Quando uma saida esta configurada para controle e “nSP" = 4.
Faixa de ajuste: de 5PLL a 5PHL unidades de engenharia

13.79 - PARAMETRO 5PAE - SELECAO DO SET POINT ATIVO

Disponivel: Quando uma saida esta configurada para controle.
Faixa de ajuste: de “5P I" a "nSP"

Nota:
- A alteracdo do pardmetro “5PRE" produz as sequintes alteracées
automaéticas:
-Quando “5P.rt" = "5P", 0 Set Point remoto sera gravado com
o0 mesmo valor do Set Point ativo.
- Quando “8P.rt" = "Er 10", 0 Set Point remoto sera gravado
com o valor zero.
- Quando “5P.rt" = "PErc” 0 Set Point remoto sera gravado
com o valor zero.

13.80 - PARAMETRO 5P.r& - TIPOS DE SET POINT REMOTO

Estes instrumentos podem comunicar-se uns com os outros utilizando a
interface serial RS485 sem a utilizacdo de um computador.

Um instrumento pode ser definido como um mestre, enquanto os ou-
tros sao definidos como escravos. A unidade mestre pode enviar seu Set
Point ativo para as unidades escravos.

Desta forma, por exemplo, é possivel alterar simultaneamente o Set
Point de 20 instrumentos, alterando somente o Set Point da unidade
mestre.

O pardmetro “S5P.rt" define a forma como as unidades escravo irdo
utilizar o valor enviado pela comunicagao serial.

O parametro "tr.5P" (Selecdo do valor a ser retransmitido (Mestre)
permite definir o valor enviado pela unidade Mestre.
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Disponivel: Quando o instrumento possui comunicacdo serial e pelo
menos uma saida esta configurada para controle.

Opcoes:

r5P =0 valor enviado pela comunicacdo serial é utilizada como Set
Point remoto.

&rn = O valor enviado pela comunicacao serial sera somado ao Set
Point local definido pelo parametro “SPAE" e a soma seré o Set
Point ativo.

PErc = O valor enviado pela comunicacio serial seré considerado como
uma porcentagem do range de entrada e este valor calculado
serd utilizado como Set Point ativo.

Nota:
- A alteracdo do pardmetro “S§Pré" produz as sequintes alteracées
autométicas:
-Quando “5P.rt" = "5P", 0 Set Point remoto sera gravado com
0 mesmo valor do Set Point ativo.
- Quando “5P.rt" = “£r 1n", 0 Set Point remoto seré gravado
com o valor zero.
- Quando “5P.rt" = "PErc” o Set Point remoto serd gravado
com o valor zero.
Exemplo:

Forno com 6 zonas de aquecimento.

A unidade mestre envia seu Set Point a 5 zonas (escravas). As zonas
escravas utilizam os dados com o aumento do valor do Set Point
(parémetro “&r 1n").

A primeira zona é a zona mestre, e utiliza um Set Point iguala 210 °C.
A segunda zona tem o Set Point local igual a - 45 °C.
A terceira zona tem o Set Point local igual a - 45 °C.
A quarta zona tem o Set Point local igual a - 30 °C.
A quinta zona tem o Set Point local igual a + 40 °C.
A sexta zona tem o Set Point local igual a + 50 °C.
Desta forma, o perfil térmico resultante é o seguinte:
- mestre SP=210 °C
- sequnda zona SP =210 - 45 = 165 °C
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- terceira zona SP =210 - 45 =165 °C

- quarta zona SP=210 - 30 = 180 °C

- quinta zona SP =210 + 40 = 250 °C

- sexta zona SP =210+ 50 = 260 °C
Se o Set Point da unidade mestre for alterado, o Set Point de todas as
unidades escravos serdo alteradas na mesma propor¢ao.

13.81 - PARAMETRO 5PL~ - SELECAO DO SET POINT LOCAL OU
REMOTO

Disponivel: Quando pelo menos uma saida estd configurada para
controle

Opcoes:

Loc = Set Point local selecionado pelo pardmetro “SPAE”

rEn = Set Point remoto (recebido da comunicacao serial)

13.82 - PARAMETRO 5P.l/ - VELOCIDADE DA RAMPA DE
SUBIDA QUANDO OCORRER INCREMENTO DO SET POINT

Disponivel: Quando pelo menos uma saida estd configurada para
controle

Faixa de ajuste: 0.01 = 99.99 unidades por minuto

infF = rampa desabilitada

13.83 - PARAMETRO 5P.d - VELOCIDADE DA RAMPA DE
DESCIDA QUANDO OCORRER DECREMENTO DO SET

POINT
Disponivel: Quando pelo menos uma saida estd configurada para
controle

Faixa de ajuste: 0.01 = 99.99 unidades por minuto

infF = rampa desabilitada

Nota geral sobre o Set Point remoto: quando for configurado o Set
Point remoto com acdo “&r 1n”, a faixa do Set Point local seré de §PLL
+r5Pa SPHL - r5P.

CO€eL




14- 2t .n — CONFIGURAGOES DO TEMPORIZADOR

Estao disponiveis cinco tipos de funcionamento para o temporizador:

Ciclo com 1 periodo: retardo no acionamento do relé com tempo de
“fim de ciclo”.

Ciclico (com relé de saida iniciando ligado)

rE! Erk ! rtd
Start [tk s ‘—tﬁ trtd F—'E‘LLH
ouT on| off |on|! off m off Figura 25
Reset

Start____ | tred e _
ouT OFF [ ON |oFF Figura 20

Configurando o pardmetro tr.k@ = Inf, a saida do temporizador
permanece ligada até receber um comando de reset.

Start | [ trkd = nf
ouT OFF ON OFF Figura 21
Reset L
Retardo na energizacao com tempo de retardo e um tempo de “fim de
ciclo”.
Start Ertl trkd |
ouT OFF ON | OFF Figura 22
energizacao
Pulso
Start [
ouT ol OFF Figura 23
Reset
Ciclico (com relé de saida iniciando desligado)
el ErEl £l
Start |kl o BERS Lo HE e
ouT off[ on |off[ on ]off[on Figura 24
Reset |_L
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Nota:

- O instrumento pode receber comando de inicio, hold (congela a
temporizacdo) e reset através da tecla U, entrada digital e/ou pela
comunicagao serial.

- Um comando hold pausa a temporizacao.

14.84 - PARAMETRO &r.F - MODO DE FUNCIONAMENTO DO
TEMPORIZADOR

Opcoes:

non€ = Temporizador néo utilizado

1.d.A = Ciclo com 1 periodo e inicio através do comando start

1.uP.d= Retardo na energizacdo

1.d.d = Pulso (com inicio através do comando start)

1.P.L = Ciclico com relé de saida iniciando desligado (inicio através do
comando start)

+.L.P = Ciclico com relé de saida iniciando ligado (inicio através do
comando start)

14.85 - PARAMETRO &r.w — ESCALA DO TEMPORIZADOR
Disponivel: quando o pardmetro “&r.Ff" é diferente de “non€”
Opcoes:

hh.nn = horas e minutos

An.55 = minutos e segundos
555.d = segundos e décimo de segundo

Nota: quando o temporizador esté funcionando, vocé pode ver o valor
deste pardmetro, mas ndo pode altera-lo.
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14.86 - PARAMETRO &r.t /- TEMPO 1

Disponivel: quando o pardmetro “&r.F" é diferente de “non€”

Opcoes: - Quando &r.w = hh.nn de 00.01 a 99.59
- Quando &r.u = nn.55 de 00.01 a 99.59
- Quando &r.u = 555.d de 000.1 a 995.9

14.87 - PARAMETRO &r.£2 - TEMPO 2
Disponivel: quando o pardmetro “&r.F" é diferente de “non€”

Opcoes: - Quando &r.w = hh.nn de 00.01 a 99.59
- Quando &r.w = nn.55 de 00.01 a 99.59
- Quando &r.w = 555.d de 000.1 a 995.9

u

Nota: Configurando o parémetro “Er.ke" = “ inF", 0 sequndo tempo
pode ser interrompido somente por um comando de reset.

14.88 - PARAMETRO &r.5¢ - SITUACAO DO TEMPORIZADOR
Opcoes:

run = temporizacdo em andamento
Hold = temporizacdo parada

€5 = temporizagdo reiniciada

Nota: Este pardmetro permite gerenciar o temporizador.

15- 9P~ - CONFIGURACAO DA FUNCAO RAMPA/PATAMAR

Este instrumento pode executar uma sequéncia de Set Point, composto
de 4 grupos de 2 segmentos (total de 8 segmentos).

O primeiro segmento é uma rampa (usado para alcancar o Set
Point desejado), o segundo segmento é um patamar (no Set Point
desejado).

Quando um comando de inicio (run) é recebido, o instrumento compa-
ra o Set Point ativo ao valor medido e comeca executar a primeira rampa.
Cada patamar é equipado com uma faixa de espera capaz de suspender

a totalizacdo de tempo quando o valor medido sai da faixa definida
(patamar garantido).
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Além disso, para cada segmento é possivel definir o estado de dois
eventos. Um evento pode controlar uma saida e realizar um comando
durante um ou mais segmentos de um programa especifico.

Alguns parametros adicionais permitem definir a escala de tempo, o
inicio (run) automatico condicionado e o funcionamento do instrumen-
to no término do programa.

Nota:

1) Todos os passos podem ser modiificados durante execugdo do programa.

2) Durante a execu¢ao de um programa (rampa/patamar), o instrumen-
to armazena o segmento em execucéao e, em intervalos de 30 minu-
tos, também armazena o tempo do patamar ja totalizado.

Se durante a execu¢do do programa (rampa/patamar) ocorreu uma falta
de energia, na proxima energizacao é possivel retomar a execu¢cdo do
programa (rampa/patamar) do segmento que estava sendo executado
no momento que ocorreu a falta de energia. Se o segmento era um
patamar, o reinicio ocorreré tendo em conta também o tempo de pata-
mar ja totalizado (com uma precisdo de 30 minutos).

Para realizar esta funcédo, é necessario que o parametro “d5Pu" (estado
do instrumento na energizagdo) seja configurado com o valor “R5.Pr".

Se o pardmetro “d5Pu” for configurado com um valor diferente de
“RS5.Pr", a funcdo de memorizacdo sera inibida.

temperatura

Pr5i 'ﬁ—\. S :
PrS4 g \
Pr5e :
PrS53 .

Passo do
programa

Status

:Patamar 2. : Rampa para |
H H Spx H

Rampa 2
Rampa 3
Rampa 4

=
Rampa 1 .\\

Patamar 1
Patamar 3
Patamara] | T

OFF

Programa rodando .
: o tempo
energizacao 4 i

ou inicio T'—flm do Programa

Figura 26
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15.89 - PARAMETRO Pr.fF - ACAO DO PROGRAMA (RAMPA/
PATAMAR) NA ENERGIZACAO

nonk

5.uP.d =lIniciar na energizacdo com primeiro passo em stand-by

5.wP.5 =lIniciar na energizacdo

U.d IG

v.dG.d =Iniciar somente com comando “run” (inicio) e com primeiro
passo em stand-by

=Programa nao utilizado

= Iniciar somente com comando “run” (inicio)

15.90 - PARAMETRO Pr.v - ESCALA DE TEMPO DOS
PATAMARES

Disponivel: quando o pardmetro “Pr.F" é diferente de “non€”

Opcoes:

nn.55 = minutos e segundos

hh.nn = horas e minutos

Nota: durante a execucdo do programa, este parédmetro nao pode ser
alterado.

15.91 - PARAMETRO Pr.£ - FUNCIONAMENTO DO INSTRUMENTO
NO FINAL DA EXECUGCAO DO PROGRAMA.

Disponivel: quando o pardmetro "Pr.Ff" é diferente de “non€”.

Opcoes:

cnt = continuar (o instrumento ird utilizar o Set Point do Ultimo pata-
mar até a deteccdo de um comando de reset ou um novo
comando de “run” [inicio])

SPAE = vai para o Set Point selecionado no parametro “SPAE"

St.bY = fica em standy-by.
Nota:
- Configurando o pardmetro “Pr.E" = “cnt”, o instrumento funciona

da sequinte forma: ao final do programa, ele utilizara o Set Point do
altimo patamar.

Quando um comando de reset é detectado, ele vai para o Set Point
selecionado pelo pardmetro “SPAE". A transferéncia serd um degrau ou
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uma rampa, de acordo com os valores configurados nos parémetros
“5P.u" (velocidade da rampa de subida) e “§Pd" (velocidade da rampa
de descida).

- Configurando o parémetro “Pr.E" = "5PAE", o instrumento vai ime-
diatamente para o Set Point selecionado no parémetro “5PRE". A
transferéncia seré um degrau ou uma rampa, de acordo com os
valores configurados nos parémetros “5P.v" (velocidade da rampa de
subida) e “5Pd" (velocidade da rampa de descida).

15.92 - PARAMETRO Pr.Et - TEMPO DE INDICACAO DO FIM DE

PROGRAMA
Disponivel: quando o pardmetro “Pr.F" é diferente de “non€”
Opcoes:
ofF = Funcdo nao utilizada

De 00.01 a 99.59 minutos e segundos
InF = Indicacdo permanente

Nota:

Configurando o parédmetro “Pr.EE" = “ 1aF”, a indicagdo do fim do
programa seré desligada somente quando receber um comando de
reset ou novo comando “run’” (inicio).

"

15.93 - PARAMETRO Pr.5 !/ - SET POINT DO PRIMEIRO PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de “non€” ou "Pr.F" é diferen-
te de "S.wP.d".

Faixa: de "SPLL" a "SPHL"

15.94 - PARAMETRO Pr.; ! - VELOCIDADE DA PRIMEIRA RAMPA

Disponivel: quando “Pr.F” é diferente de “non€” ou "Pr.F" ¢ diferen-
te de "S.wP.d".

Faixa: De 0.1 a 999.9 unidades de engenharia por minuto

InF = degrau
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15.95 - PARAMETRO Pr.t /- TEMPO DO PRIMEIRO PATAMAR
Disponivel: quando o pardmetro “Pr.F" é diferente de “non€”
Faixa de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades de tempo

15.96 - PARAMETRO Pr.b !/ - FAIXA DE ESPERA DO PRIMEIRO
PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de “non€” ou "Pr.F" é diferen-
te de "S.wP.d".

Faixa de ajuste: de OFF a 9999 unidades de engenharia (sinal de entrada)

Nota: a faixa de espera permite parar a totalizacdo do tempo quando o
valor medido sai da faixa definida (patamar garantido).

Display Patamar
Evento 1 Evento 1 Evento 2
00.00 off off off
E:::m‘““ 1860 on off off
patamar 69 7100 off off off
Espera-| -~ \ 1100 on off off
« i I : 0010 off on off
[1 1 : tempo 10,10 on on off
Rampa x g Patamar x g Patamar x Rampa x+1 g0 off on off
o tE : 11,10 on on off
800! off off on
Figura 27 100! on off on
gi01! off off on
15.97 - PARAMETRO Pr.£ /- EVENTOS DO PRIMEIRO GRUPO g on off on
Disponivel: quando “Pr.F” é diferente de “non€” ou "Pr.F" ¢ diferen- gi‘ i off on on
te de “S.uP.d". 0o on on on
i . 011 off on on
Faixa de ajuste: de 00.00 a 11.11 onde: TR, on on on
0 = evento desabilitado
1 = evento habilitado
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Evento 1 - status durante a rampa

Evento 2 - status durante a rampa

X
I

Evento 1 - status durante o patamar

Evento 2 - status durante o patamar




15.98 - PARAMETRO Pr.50 - SET POINT DO SEGUNDO
PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F” é diferente de “non€” ou "Pr.F" ¢ diferen-
te de “S.wP.d".

Faixa: de "SPLL" a "SPHL"
oFF = fim do programa

Nota: Nao é necessario configurar todas as etapas.

Quando se deseja usar apenas 2 grupos, por exemplo, basta configurar
o Set Point do terceiro grupo igual a oF F. O instrumento ird esconder os
proximos parédmetros do programa.

15.99 - PARAMETRO Pr.5@ - VELOCIDADE DA SEGUNDA RAMPA

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de zero e "Pr.52" é diferente
de "of F"

Faixa de ajuste: de 0.1 a 999.9 unidades de engenharia por minuto
InF = degrau

15.100 - PARAMETRO Pr.t2 - TEMPO DO SEGUNDO PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de zero e "Pr.52" ¢é diferente
de "of F"

Faixa de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades tempo

15.101 - PARAMETRO Pr.b2 — FAIXA DE ESPERA DO SEGUNDO
PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de zero e "Pr.52" é diferente
de “of F"

Faixa de ajuste: de OFF a 9999 unidades de engenharia
Nota: Para mais informagdes, consulte a nota do pardmetro “Pr.b "

15.102 - PARAMETRO Pr.£2 - EVENTOS DO SEGUNDO GRUPO

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de zero e "Pr.52" é diferente
de “of F"
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Faixa de ajuste: de 00.00 a 11.11 onde:
0 = evento desabilitado
1 = evento habilitado

Nota: Para mais informagées, consulte a nota do parémetro Pr.£ /.

15.103 - PARAMETRO Pr.53 - SET POINT DO TERCEIRO
PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de zero e "Pr.52" é diferente
de "of F"

Faixa: de "SPLL" a "SPHL"
ofF = fim do programa

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do paréametro Pr.52.

15.104 - PARAMETRO Pr.G3 - VELOCIDADE DA TERCEIRA
RAMPA

Disponivel: quando “Pr.F" ¢é diferente de “non€”, “"Pr.52" é diferente
de "oF F" e "Pr.53" é diferente de "of F".

Faixa de ajuste: De 0.1 a 999.9 unidades de engenharia por minuto
InF = degrau

15.105 - PARAMETRO Pr.t3 - TEMPO DO TERCEIRO PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.f" ¢ diferente de "nonE”, "Pr.52" ¢ diferente
de "oFF" e "Pr.53" é diferente de "of F".

Faixa de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades tempo

15.106 - PARAMETRO Pr.b3 — FAIXA DE ESPERA DO TERCEIRO
PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" ¢é diferente de “non€”, “"Pr.52" é diferente
de "oFF" e "Pr.53" é diferente de "of F".

Faixa de ajuste: de ofFF a 9999 unidades de engenharia
Nota: Para mais informagdes, consulte a nota do pardmetro “Pr.b "
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15.107 - PARAMETRO Pr.£3 - EVENTOS DO TERCEIRO GRUPO

Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de “non€”, “Pr.52" é diferente
de “"ofF" e "Pr.53" é diferente de "of F".

Faixa de ajuste: de 00.00 a 11.11 onde:
0 = evento desabilitado
1 = evento habilitado

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do parémetro Pr.E 1.

15.108 - PARAMETRO Pr.54Y — SET POINT DO QUARTO PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" ¢ diferente de "nonE”, "Pr.52" ¢ diferente
de "ofF" e "Pr.53" é diferente de "oF F".

Faixa: de "SPLL" a "SPHL"
of F = fim do programa

Nota: Para mais informagées, consulte a nota do parémetro Pr.5¢.

15.109 - PARAMETRO Pr.GY — VELOCIDADE DA QUARTA
RAMPA

Disponivel: quando "Pr.F" ¢ diferente de “non€”,"Pr.52" é diferente
de “oFF", "Pr.53" é diferente de “"oF F" e "Pr.94" é diferente de “oF F"

Faixa de ajuste: De 0.1 a 999.9 unidades de engenharia por minuto
InfF = degrau

15.110 - PARAMETRO Pr.tY - TEMPO DO QUARTO PATAMAR

Disponivel: quando "Pr.F" ¢é diferente de “non€”,"Pr.52" é diferente
de “oFF", "Pr.53" é diferente de “"oF F" e "Pr.94" é diferente de “oF F"

Faixa de ajuste: de 0.00 a 99.59 unidades de tempo

15.111 - PARAMETRO Pr.bY - FAIXA DE ESPERA DO QUARTO
PATAMAR

Disponivel: quando “Pr.F" ¢ diferente de “non€”,"Pr.52" ¢ diferente
de "oF F", "Pr.53" é diferente de “"oF F" e "Pr.54" é diferente de "oF F".

Faixa de ajuste: de of £ a 9999 unidades de engenharia
Nota: Para mais informagdes, consulte a nota do pardmetro “Pr.b "
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15.112 - PARAMETRO Pr.£4 - EVENTO DO QUARTO SEGMENTO

Disponivel: quando “Pr.Ff" é diferente de “"non€”,"Pr.52" é dife-
rente de “oF F”, "Pr.53" é diferente de “"oFF" e "Pr.5Y4" é diferente
de "of F"

Faixa de ajuste: de 00.00 a 11.11 onde:
0 = evento desabilitado
1 = evento habilitado

Nota: Para mais informacées, consulte a nota do parémetro Pr.E 1.

15.113 - PARAMETRO Pr.5¢ - STATUS DO PROGRAMA
Disponivel: quando “Pr.F" é diferente de “nonE”
Opcoes:

run = programa em andamento

Hold = programa parado
rES5 = programa reiniciado

Nota: Este pardmetro permite gerenciar a execugao do programa.

16- 7PAn - PARAMETROS RELATIVOS A INTERFACE DO
USUARIO

16.114 - PARAMETRO PASZ — SENHA NIVEL 2: ACESSO LIMITADO
Opcoes:
ofF = Nivel 2 nao protegido por senha (nivel 1 = nivel de operacéo).

De 1 a 999.

16.115 - PARAMETRO PAS53 - SENHA NIVEL 3: NIVEL DE
CONFIGURACAO

Faixa de ajuste: de 1 a 999.
Nota: Configurando PA5Z iqual a PA53, o nivel 2 serd escondido.

16.116 - PARAMETRO uv5rb - FUNGAO DA TECLA © DURANTE O
FUNCIONAMENTO DO TEMPORIZADOR.

Disponivel: sempre
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Opcoes:

non€E = Nao ha nenhuma funcio

tunf = Habilitacdo do auto-tune/self-tune.
Pressionando a tecla © por pelo menos um segundo, é possivel
ativar/desativar o Auto-tune ou Self-tune.

oPlo = Modo manual.
Pressionando a tecla ® por pelo menos um segundo é possivel
passar do modo de controle automatico para 0 modo manual e
vice-versa.

AAc = Pressionando a tecla por pelo menos um segundo é possivel
resetar o alarme.

A5 = Pressionando a tecla @ por pelo menos um segundo é possivel
silenciar um alarme ativo.

chS5P = Pressionando a tecla @ por pelo menos um segundo é possivel
selecionar ciclicamente um dos 4 Set Point memorizados.

Sk.bY= Pressionando a tecla @ por pelo menos um segundo é possi-
vel colocar o instrumento no modo stand-by ou no modo
automatico.

Str.t = Run/hold/reset (inicio/pausa/reset) do temporizador. (ver as
notas seguintes)

P.run=Inicia o programa (ver as notas seguintes).

P.rE5=Reseta o programa (ver as notas seguintes).

P.rHr=Run/hold/reset (inicio/pausa/reset) do programa (rampa/pata-
mar). (ver as notas seguintes)

Nota:
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- Quando se utiliza a sele¢cao sequencial do Set Point, a cada pulso na
tecla [U (pulso minimo de 1 sequndo) ocorre o incremento no valor do
parédmetro “5PARE" (Set Point ativo) de uma unidade.

A selecdo é ciclica -> §P 1 -> P2 -> 5P3F -> 5PY
- Quando se utiliza a tecla W para selecionar um novo Set Point, o

instrumento indica no display por 2 sequndos qual Set Point foi sele-
cionado (exemplo: §P2).

- Quando se utiliza a selecdo sequencial do Set Point, o nimero de Set
Point disponiveis sao limitados pelo parémetro “n5P".
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16.117 - PARAMETRO d /5P — VARIAVEL VISUALIZADA NO DISPLAY

Quando se utiliza a fun¢do run/hold/reset do temporizador, o primeiro
pulso inicia, o sequndo pulso congela e um pulso de 10 segundos
reseta o temporizador.

Quando se utiliza a fungdo “run” no programa (rampa/patamar), o
primeiro pulso inicia o programa, o sequndo pulso (com o programa
em execucao) reinicia o programa.

Quando se utiliza a fungdo “reset do programa”, um breve pulso
aborta a execugao do programa (rampa/patamar).

Quando se utiliza a fungdo run/hold/reset do programa (rampa/pata-
mar), o primeiro pulso inicia, o sequndo pulso congela e um pulso de
10 segundos reseta o programa.

Disponivel: Sempre

Opcoes:
non€ = Indicacdo padrdo

Pou
SPF
SPo
ALt
ALe
AL3

Pr.ku= Durante o patamar, o instrumento mostrard o tempo decorri-

= Poténcia de saida
= Set Point final
= Set Point ativo
= Valor do alarme 1
= Valor do alarme 2
= Valor do alarme 3

do do patamar.
Durante uma rampa o display mostrara o Set Point ativo.

Pr.td=

No final da execucédo do programa, o instrumento mostraré a
mensagem "“P.End"” alternando com o valor medido. Quando
nenhum programa estiver em execugao, o instrumento mostra-
rd a indicacdo padrao.

Durante o patamar, o instrumento mostrard o tempo restante
(contagem decrescente).

Durante uma rampa sera indicado o Set Point ativo.

No final da execucdo do programa, a instrumento mostrard a
mensagem “P.End" alternando com o valor medido.

Quando nenhum programa estd em execucdo, o instrumento
mostrard a indicagdo padrao.
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P t.tu= Quando o programa estiver em execucdo, o display mostrara o
tempo total decorrido. No final da execugao do programa, o
instrumento mostraréd a mensagem “P.End” alternando com o
valor medido.

P t.td= Quando o programa estiver em execucao, o display mostrara o
tempo restante (contagem decrescente).
No final da execucédo do programa, a instrumento mostrara a

mensagem “P.End” alternando com o valor medido.

t +.uP = Quando o temporizador estiver ativo, o display indica a conta-

gem crescente do temporizador.
No final da contagem, o instrumento mostrard a mensagem
"t.End" alternando com o valor medido.

Quando o temporizador estiver ativo, o display indica a conta-
gem decrescente do temporizador.

No final da contagem, o instrumento mostrard a mensagem
"t.End" alternando com o valor medido.

16.118 - PARAMETRO AdE - AJUSTE DA INDICACAO DE DESVIO

Disponivel: Sempre

Faixa de ajuste: OFF: indicacio de desvio nao utilizada
De 1 a 9999 unidades de engenharia

16.119 - PARAMETRO F /{.d - FILTRO DO VALOR MEDIDO

Disponivel: Sempre
of F: Filtro desabilitado
de 1 a 100 unidades de engenharia.

Faixa de ajuste:

Nota:

Este é um “filtro de janela” relacionado com o Set Point e é aplicado
somente no valor indicado e ndo tém qualquer efeito sobre as outras
funcées do instrumento (controle, alarmes, etc.).

16.120 - PARAMETRO d5Pu - ESTADO DO INSTRUMENTO NA
ENERGIZACAO

Disponivel: Sempre
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Opcoes:

AS5.Pr= Inicia da mesma forma que estava antes de desligar
Auto = Inicia no modo automéatico

ofP.0 = Inicia no modo manual com a poténcia igual a zero
S5t.bY = Inicia em modo stand-by

Nota:

1) Quando o parémetro “oPr.E" é alterado, o instrumento grava o
pardmetro “oPEr"” com o valor “Auto”.

2) Durante a execugao de um programa (rampa/patamar), o instru-
mento memoriza o segmento atualmente em execucdo e, em inter-
valos de 30 minutos, armazena o tempo de patamar ja executado.

Se durante a execugao do programa ocorrer uma falha na alimentacéo,

na préxima vez que o instrumento for energizado continuaré a executar

o programa a partir do segmento que foi interrompido, e caso seja um

patamar o reinicio levard em conta o tempo ja armazenado (com preci-

sdo de 30 minutos).

Para utilizar esta funcdo é necessario configurar o parémetro “d5Pu”

com o valor “R5.Pr".

Se o pardmetro “"d5Pu" é configurado com o valor diferente de “A5.Pr",

a fungao de memorizacao seré inibida.

16.121 - PARAMETRO 0Pr.£ — HABILITACAO DOS MODOS DE
OPERACAO

Disponivel: Sempre

Opcoes:

ALL = Todos os modos serdo selecionados pelo parametro “oPEr".

Ru.0P= O parametro "oPEr" sé seleciona 0 modo automéatico ou modo
manual.

Ru.56= 0 pardmetro "8PEr" s6 seleciona o modo automético ou
stand-by.

Nota: Quando o pardmetro “oPr.E" é alterado, o instrumento grava o
pardmetro “ePEr” com o valor “Auto’”.

16.122 - PARAMETRO oPEr - SELECAO DOS MODOS DE
OPERACAO
Disponivel: Sempre
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Opcoes:
Quando ofPr.€ = ALL
Auto = Modo automético

oPlo = Modo manual
S5t.bY= Modo Stand-by

Quando oPr.£ = Ru.oP
Auto = Modo automético
oPlo = Modo manual

Quando oPr.€ = Au.5b
Auto = Modo automético
S5t.bY= Modo Stand-by

17 - 75€r — PARAM. RELATIVOS A COMUNICACAO SERIAL

17.123 - PARAMETRO Add - ENDEREGO DO INSTRUMENTO

Disponivel: Sempre
Opcoes:

ofF = Comunicagdo serial ndo utilizada

de 1a254

17.124 - PARAMETRO bAud - BAUD RATE

Disponivel: quando o pardmetro “Add" é diferente de “oF F"
Opcoes:

1200 = 1200 baud

2400 = 2400 baud

9600 = 9600 baud

19.2 = 19200 baud

38.4 = 38400 baud

17.125 - PARAMETRO &r5P — SELECAO DA VARIAVEL
RETRANSMITIDA (MESTRE)

Disponivel: quando o pardmetro "Add" é diferente de "oF F"

CO€EeL

38 /52

Opcoes:
non€ = retransmissao nao utilizada (o instrumento é escravo)
r5P =0 instrumento se torna o mestre e retransmite o Set Point
ativo.
PErc = O instrumento se torna o mestre e retransmite a poténcia de
saida.
Nota: Para mais informagdes consulte o pardmetro “SP.r¢’ (tipo de Set
Point remoto).

18- 7L0n- CONFIG. DOS PARAM. DE CONSUMO DE ENERGIA

18.126 - PARAMETRO Lo.tY - TIPO DE MEDIDA
Disponivel: Sempre

Opc¢oes:

O0FF = Nao utilizado

! = Poténcia instantanea (kW)

2 = Poténcia consumida (kW/h)

3 = Energia utilizada durante a execucdo do programa.

Esta medida comeca a partir de zero quando um programa é
executado e pédra no fim do programa. Uma nova execugao do
programa ird reiniciar o valor totalizado.

Y = Total de dias trabalhado, com alarme. E o niimero de horas que o
instrumento ficou ligado dividido por 24.
S = Total de horas trabalhadas. £ o nimero de horas que o instrumen-

to ficou ligado.

Nota:

As opcoes 3 e 4 sdo totalizadores internos utilizados para controlar o
intervalo de manutencdo. Enquanto o instrumento estiver ligado o
totalizador estd ativo.

Quando a contagem atinge o valor programado, o display mostra
alternadamente a indicagdo padrao e a mensagem “r. 15P" (inspecao
solicitada). O reinicio da totalizacdo pode ser feito somente através da
alteracao do valor limite (parémetro “h.Job").
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18.127 - PARAMETRO Uolt - TENSAO NOMINAL DA CARGA
Disponivel: quando o parametro Lo.tY = !, LotY =2 ou LotY =3
Faixa de ajuste: de 1 a 9999 (V)

18.128 - PARAMETRO cur - CORRENTE NOMINAL DA CARGA
Disponivel: quando o parametro Lo.tY = !, LotY =2 ou LotY =3
Faixa de ajuste: de 1 3 999 (A)

18.129 - PARAMETRO h.Job — ALARME DO PERIODO
TRABALHADO

Disponivel: quando {o.t9 =Y ou LokY =5
Faixa de ajuste:

of F = alarme nao utilizado
1 a 999 dias, ou
1 a 999 horas.

19- 2LAL- PARAMETROS DE CALIBRAGAO

Esta funcdo permite calibrar a medicao e compensar os erros devido a:
- Localizagédo do sensor

- Classes de sensores (erro do sensor)

- Precis@o do instrumento

19.130 - PARAMETRO AL.P — PONTO INFERIOR PARA APLICACAO
DO OFFSET INFERIOR

Disponivel: Sempre

Faixa de ajuste: de -1.999 a (AH.P - 10) unidades de engenharia

Nota: a diferenca minima entre AL.P e AH.P é igual a 10 unidades de
engenharia.

19.131 - PARAMETRO Alo - OFFSET APLICADO AO PONTO
INFERIOR

Disponivel: Sempre
Faixa de ajuste: de -300 a 300 unidades de engenharia
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19.132 - PARAMETRO AH.P — PONTO SUPERIOR PARA
APLICACAO DO OFFSET SUPERIOR

Disponivel: Sempre
Faixa de ajuste: de (AL.P + 10) a 9999 unidades de engenharia

Nota: a diferenca minima entre AL.P e AH.P é igual a 10 unidades de
engenharia.

19.133 - PARAMETRO Al.o - OFFSET APLICADO AO PONTO
SUPERIOR

Disponivel: Sempre
Faixa de ajuste: de -300 a 300 unidades de engenharia
Exemplo: Em uma cdmara ambiente com temperatura de 10 a + 100 °C.

1) Insira na cadmara um sensor referéncia conectado ao instrumento de
referéncia (normalmente um calibrador).

2) Iniciar o controle do instrumento, e definir um Set Point igual ao valor
minimo da faixa de operacao (por exemplo, 10 °C)

Quando a temperatura da cdmara estabilizar, tome nota da tempera-
tura medida pela referéncia do sistema (por exemplo: 9 °C).

3) Configure o parametro AL.P = 10 (ponto inferior do offset) e o
pardmetro Al.o =- 1 (é a diferenca entre a leitura do instrumento e da
leitura da referéncia). Note que ap0ds isto, o valor medido do instru-
mento serd igual ao valor medido pela referéncia.

4) Configure o Set Point com o valor méximo utilizado (por exemplo,
100 °C). Quando a temperatura da cdmara estabilizar, tome nota da
temperatura medida
pela referéncia (por
exemplo, 98 °C).

5) Configure o parametro | .-,
AH.P = 100 (ponto su-
perior do Set Point) e
Alo = +2 (¢é a diferenca
entre a leitura do instru-
mento e a leitura da re-
feréncia). Note que apds
isto, o valor medido do
instrumento é igual ao
valor medido pela refe-
réncia.

ALP =10 AHP =100

Figura 28
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O passo mais importante do procedimento de configuracao foi conclu-
ido. Para a sair da configuragao faga o seguinte:

- Pressione a tecla [l.

- Pressione a tecla [ por 10 segundos.

- O instrumento retornard para visualizacdo normal.

20 - NiVEIS DE ACESSO

Outro passo importante na configuracdo do instrumento é a possibilida-
de de construir uma interface otimizada, para facilitar a utilizacado do
operador e praticidade na assisténcia.

Através da configuracao dos niveis de aceso é possivel criar dois subgrupos
de parametros.

O primeiro nivel de acesso é denominado de nivel de operacdo. O acesso
a este nivel ndo é protegido por senha.

O segundo nivel é denominado de “acesso limitado”. O acesso a este nivel
¢ protegido pela senha configurada no parametro "PRS2".

Nota:

- Os pardmetros incluidos no nivel de “acesso limitado” sdo organiza-
dos sequencialmente.

- A sequéncia dos pardmetros com “acesso limitado” é configuravel e
pode ser feita de acordo com a necessidade, a fim de tornar a
manutencéo facil e répida.

- A sequéncia dos pardmetros de operacao é a mesma configurada no
nivel de “acesso limitado”, mas apenas alguns pardmetros sao exibi-
dos e modificados. Este nivel deve ser criado de acordo com a neces-
sidade do usudrio.

20.1 - PROCEDIMENTO DE CONFIGURAGCAO DOS NIVEIS DE
ACESSO
Antes de iniciar o processo de configuracao, é necessario:
1) Preparar uma lista dos pardmetros que terao o acesso limitado.
2) Numerar a sequéncia de acesso dos parametros com acesso limitado.
3) Definir quais parametros selecionados estarao disponiveis no nivel de
operagao.
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Exemplo:
Gostaria de obter um acesso limitado da seguinte forma:

OPEr - Selecdo do modo de operagéo.
SP ! - SetPoint 1

SP2 - SetPoint 2

SPRE - Selecdo do Set Point ativo

AL - Valor do Alarme 1

AL2 - Valor do Alarme 2

Pb - Banda proporcional

Int - Tempo de integral

d€ér - Tempo de derivada

Aut.r - Inicio manual do auto-tune
Mas eu quero que o operador possa alterar o modo de operacéo, o valor
do “§P I" e o valor do "ALI".

Neste caso, a configuracao serd a seguinte:

Parametro Configuracao Acesso Limitado Nivel de Operacao
OPEr ol OPE- OPE-
5P ol 5P 5P
5P2 A3 5P2
SPARE A4 SPARE
ALt o5 ALt ALt
AL A A

Pb i Pb

ink A8 ink
dér A3 dtr
Autr A0 Autr

Agora faca o seguinte:

1) Pressione a tecla [ por 3 segundos.
2) O display mostrara a mensagem “PARSS".
3) Utilizando as teclas & ou ®, configure a senha -8 /.
) Pressione a tecla B. O instrumento mostrard a sigla do primeiro
grupo de pardmetros de configuracdo “ InP".
5) Utilizando a tecla [, selecione o grupo dos primeiros parametros de
sua lista.
6) Utilizando a tecla B, selecione o primeiro parametro da sua lista.
7) O display mostrara a sigla dos pardmetros e o nivel de acesso atual.
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O nivel de acesso é definido por uma letra seguida de um nimero.

A letra pode ser:

- "¢": Indica que este parametro nao serd selecionado e estd presente
apenas no nivel de configuracao. Neste caso, o nimero é sempre zero.

“A": Indica que este parametro foi selecionado para o nivel de acesso
limitado, mas néo seré visivel no nivel de operagao. O nimero indicara
a posicao na sequéncia de parametros com acesso limitado.

- “0": Indica que o pardmetro foi selecionado para o nivel de operagao e
serd visivel no nivel de acesso limitado. O nimero indicara a posicao na
sequéncia de parametros com acesso limitado.

8) Utilizando as teclas & ou &, configure a posicdo desejada do parametro

selecionado.

Nota: Selecionando um valor diferente de 0, a letra “¢” mudaré automa-
ticamente para letra “A” e o parémetro é automaticamente selecionado
para o nivel de acesso limitado.

9) Para madificar o nivel de acesso limitado para o nivel de operacéo e
vice-versa, mantenha a tecla [ pressionada e pressione a tecla &.

A letra mudara de “A” para “o" e vice-versa.

10) Selecione o segundo pardmetro que vocé deseja adicionar ao nivel de
acesso limitado e repita os passos 6, 7 e 8.

11) Repita os passos 6, 7 e 8 até que a sua lista seja concluida.

12) Quando vocé precisar sair da configuracdo dos niveis de acesso,
mantenha a tecla © pressionada por aproximadamente 10 segun-
dos. O instrumento retornarad para indicacao padrao.

Nota: quando vocé definir o mesmo nimero para dois pardmetros, o
instrumento utilizard apenas o Ultimo pardmetro configurado nesta
posicdo.

Exemplo: no exemplo anterior, eu quero configurar o parametro “5P¢" com

a posicao A3. Se agora eu configurar o pardmetro “5P 3" com a posicao o3,

a lista de parametros com acesso limitado fica da seguinte forma:

Pardmetro Configuragéo Acesso Limitado Nivel de Operagédo
OPEr ol OPEr OPEr
5P oc 5P SP I
5P3 o3 5P3 SP3
SPRE A4 SPARE
ALl o5 ALl ALl

O parédmetro 5P¢ nao aparece.
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21-MODO DE OPERACAO

Como mencionado no item 4.1, quando o instrumento é alimentado, ele

inicia imediatamente o controle de acordo com os valores configurados.

O instrumento pode iniciar de trés modos: modo automatico, manual

ou stand-by.

- No modo automatico o instrumento comanda a saida de controle de
acordo com o valor do Set Point ativo memorizado e o valor atual
medido no processo.

- No modo manual o display indica o valor medido. Neste caso, é permi-
tido definir manualmente o valor da poténcia de saida do controle. O
instrumento nao executa o controle.

- No modo stand-by o instrumento funciona como um indicador. O
display indica o valor medido e a poténcia da saida de controle é
forcada com valor zero.

Como podemos ver, é sempre possivel alterar o valor atribuido a um
parametro, independentemente do modo de operacao selecionado.

21.1 - COMO ENTRAR NO NIVEL DE OPERACAO

Com o instrumento exibindo a indicacao padrao.

1) Pressione a tecla [.

2) No display seré indicado o primeiro parametro do nivel de operacéo.
3) Utilizando as teclas @ ou &, configure o valor desejado.
)

4) Pressione a tecla Pl para memorizar o novo valor e va para o proximo
pardmetro.

5) Quando vocé quiser sair do nivel de operacao, pressione a tecla © por
5 segundos.

Nota: a modificacdo dos pardmetros do nivel de operacio esta sujeita a
um tempo limite. Se nenhuma tecla for pressionada por mais de 10
segundos, o instrumento retorna para indicacdo padréo e o valor seleci-
onado no ultimo pardmetro sera perdido.

21.2 - COMO ENTRAR NO NIVEL COM ACESSO LIMITADO
Com o instrumento exibindo a indicagdo padrao.

1) Pressione a tecla [l por 5 segundos.

2) O display indicard a mensagem “PRSS".
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3) Utilizando as teclas & ou &, coloque o valor configurado no pardmetro
PRS2 (senha nivel 2).

Nota:

a) A senha de fébrica para configuracao dos pardmetros com acesso
limitado é o valor 20.

b) Toda modificacdo de pardmetro esté sujeita a um tempo limite. Se
nenhuma tecla for pressionada por mais de 10 sequndos, o instru-
mento retorna para indicacao padréo e o valor selecionado no dltimo
parédmetro serd perdido.

Caso deseje remover o tempo de espera (por exemplo, para a primei-
ra configuracdo de um instrumento) pode utilizar uma senha igual a
1000 mais a senha configurada (por exemplo, 1000 + 20 = 1020).

q

Q

Durante a modificacao dos pardmetros o instrumento continua contro-
lando. Em determinadas condicées (por exemplo, quando a alteracao
dos pardmetros pode produzir um forte distirbio para o processo), é
recomendavel parar temporariamente o controle durante a configura-
¢do. Uma senha igual a 2000 mais a senha configurada (por exem-
plo, 2000 + 20 = 2020) iré desligar o controle durante a configuracéo.
O controle ird reiniciar automaticamente ao término da configuragao.
4) Pressione tecla [,

5) O instrumento indicarad a sigla do primeiro pardmetro selecionado
neste nivel e o valor configurado.

6) Utilizando as teclas & ou ®, configure o parametro com o valor
desejado.

7) Pressione a tecla B para memorizar o novo valor e va para o proximo
parametro.

8) Quando vocé quiser retornar para a indicacdo padrdo, pressione a
tecla ® por 5 segundos.

21.3 - COMO VISUALIZAR OS PARAMETROS COM ACESSO
LIMITADO, SEM PERMISSAO PARA ALTERAR OS VALORES

As vezes é necessario o operador ver o valor configurado no pardmetro
que esta no nivel de acesso limitado, mas é importante que todas as
alteracdes sejam feitas por pessoal autorizado. Neste caso, faca o
seguinte:

1) Pressione a tecla B por 5 segundos.
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2) O display indicard a mensagem “PRS5S".

3) Utilizando as teclas B ou &, configure o valor “- 18 {".

4) Pressione tecla [®.

5) No display seré indicado o primeiro pardmetro selecionado.

6) Utilizando tecla B é possivel ver o valor atribuido a todos os pardmetros
presentes no nivel de acesso limitado, mas nao é possivel altera-los.
7) E possivel retornar para a indicacdo padrdo pressionando a tecla [
por 3 segundos, ou ndo pressione nenhuma tecla por mais de 10

segundos.

21.4 - MODO AUTOMATICO

21.4.1 - Funcao do teclado quando o instrumento esta em modo
automatico

O - Ir4 realizar a acdo configurada pelo pardmetro “u5rb” (fungdo da
tecla ).

P - Permite modificar os parametros.

- Permite mostrar informacdes adicionais.

® - Permite alteracao direta do Set Point.

21.4.2 - Alteracao rapida do Set Point

Esta funcdo permite alterar, de forma rapida, o valor do Set Point seleci-
onado no pardmetro “SPAE" (selecdo do Set Point ativo) ou para modi-
ficar o valor do Set Point do segmento do programa (rampa/patamar),
quando o programa esta em execugao.

Com o instrumento exibindo a indicagdo padréo.

1) Pressione a tecla ®.

O display indicaré a sigla do Set Point selecionado (por exemplo SP2).
Nota: Quando o programa (rampa/patamar) esta em execucdo, o ins-
trumento indicard o Set Point do grupo atualmente em uso (exemplo: se
o instrumento esta executando o 3° patamar, o parémetro visualizado
serd o “Pr.53").

2) Utilizando as teclas @ ou &, configure o valor desejado.

3) Se nenhuma tecla for pressionada por mais de 5 segundos ou se

pressionar a tecla [, o instrumento ira memorizar o novo valor e
retorna para a indicacao padrao.
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Nota: Se o Set Point selecionado nao estiver no nivel de operagdo, o instru-
mento permite que seja visualizado o valor, mas ndo permite alteracéo.

21.4.3 - Informagbes complementares

Este instrumento é capaz de lhe mostrar algumas informagdes adicionais
que podem ajuda-lo a controlar o processo.

As informacdes adicionais dependem de como o instrumento foi confi-
gurado, por isso em muitos casos, somente parte desta informacao
estara disponivel.

1) Com o instrumento exibindo a indicagao padrao pressione o a tecla &.
O display indicara a letra “H" ou “¢"” seguido de um numero. Este valor
é a poténcia atual aplicada ao processo. A letra “H” indica que é um

controle de aquecimento, enquanto a letra “e” indica que o controle
é de refrigeracéo.

2) Pressione novamente a tecla @. Quando o programa (rampa/pata-
mar) estiver em execugao, o display indicara o segmento em execucao
e o estado do evento, como indicado abaixo:

17
o

Onde o primeiro caracter pode ser a letra “r” (para indicar que o
segmento em execu¢do é uma rampa) ou a letra “5” (para indicar que
0 segmento em execucao é um patamar), o segundo digito indica o
grupo em execucao (por exemplo, S3 indica que é o 3° patamar) e os
dois digitos menos significativos indicam o estado dos 2 eventos (o
digito menos significativo é relativo ao 2° evento).

3) Pressione novamente a tecla ®. Quando o programa (rampa/
patamar) estiver em execucao, o display indicara o tempo tedrico
para terminar o programa, precedido por uma letra P:

[y =
HE4. 5
4) Pressione novamente a tecla @. Quando a funcao wattimetro estiver habi-
litada, o display indica a letra “U" seguido pelo valor de energia medido.
Nota: O célculo de energia estard de acordo com a configuracao

pardmetro “Lo.tY".

5) Pressione novamente a tecla ®. Quando a funcao de totalizacdo de
tempo trabalhado estiver habilitada, o display indicara a letra “d”
(para dias) ou a letra "h" (para horas), seguido do tempo medido.
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6) Pressione novamente a tecla . O instrumento retorna para a indica-
¢ao padrao.
Nota: A visualizagéo das informacdes complementares esta sujeita a
um tempo de espera. Se nenhuma tecla for pressionada por mais de 10
segundos, o instrumento retorna automaticamente para a indicacdo
padréo.

21.4.4 - FUNCIONAMENTO DO PROGRAMA DE RAMPA/
PATAMAR

Nesta secao, vamos dar mais algumas informacgoes e alguns exemplos
de aplicagoes.
Nota:

- O ponto decimal do digito menos significativo do display (display

inferior para K49) é utilizada para

indicar a situagao do programa, in-
dependente da configuracdo do
parédmetro “d 15FP".

A relacdo entre a situacdo do programa e o estado do LED é a seguinte:

- LED ligado.

- Programa parado (Hold) - LED piscando rapido

- Programa em espera (Wait) - LED piscando lentamente

- Programa finalizado (End) ou reset - LED apagado.

Ponto decimal do digito
menos significativo

- Programa em execucao (RUN)

Exemplo de aplicacao 1: Estufa para secagem de pintura.

Considerando que o instrumento estd controlando a temperatura de
uma estufa de pintura de carro, com a temperatura interna inicial de
20 °C, e o ar para ventilacdo proveniente do meio externo.

Figura 29
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Durante as fases de cura e secagem, o operador fica fora da cabine e o
sistema fecha a passagem do ar e recicla o ar interno, a fim de reduzir o
consumo de energia.

s

l_ug_'_

damper

Figura 30

Quando o tempo de secagem terminar, antes que seja permitida a entra-
da do operador, deve-se ter certeza de que:

1) o ar na cabine foi resfriado.

2) a temperatura da cabine é inferior ao valor limite.

O processo é representado abaixo:

temperatura
Secagem
Prse 2
PrSi A
o || Espera
20°C - Pr53=20°C
Status
Programa | Programa rodando
— — i tempo
Evento1| OFF | Evento 1=on | oFF :
Inicio ' Fim do programa tempo

Figura 31

Out ! = H.rEG (Saida de aguecimento)
Oukl = P.EL I (programa do evento 1)
Out3 = P.run (programa em execucao)

PrElePrE2= 10.10 (Evento 1 ligado durante a 1° rampa, 1° pata-
mar, 2% rampa e 2° patamar). Durante a execucdo do programa (ram-
pa/patamar) a porta ficard fechada.
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21.5 - MODO MANUAL

Esse modo de operagao permite desativar o controle automético e
programar manualmente a porcentagem da poténcia de saida para o
processo.

Quando o instrumento K49 estd no modo manual, a parte superior do
display indicara o valor medido enquanto a parte inferior mostrara
alternadamente a poténcia de saida e a mensagem “oPLo". No caso do K48
o display indicara alternadamente o valor medido e a mensagem "oPlo".

Quando o controle manual for selecionado, o instrumento comeca a
operar com a mesma poténcia de saida que foi calculada pelo controle PID
no modo automético e pode ser modificada utilizando as teclas & ou .
No caso do controle ON/OFF, o valor “8" desliga a saida de controle,
enquanto que qualquer valor diferente de “8" liga a saida de controle.
Durante a alteragcdo da poténcia de saida, o instrumento indica a letra
“H" (para indicar aquecimento) ou “¢” (para indicar refrigeracao) segui-
do pela porcentagem configurada (exemplo: H 40 indica uma poténcia
de aquecimento de 40%).

Nota:

- No modo manual, os alarmes absolutos estdo ativos, enquanto os
alarmes relativos estao desativados.

- Se for selecionado 0 modo manual durante a execu¢do do programa
(rampa/patamar), o programa sera interrompido.

- Se for selecionado o modo manual durante a execucao do self-tune,
a fungao self-tune sera interrompida.

- No modo manual, todas as fun¢ées nao relacionadas com o controle
(wattimetro, temporizador independente, tempo trabalhado, etc.),
continuam funcionando normalmente.

21.6 - MODO STAND-BY

Esse modo de operacao também desativa o controle automatico, mas
forca a saida de controle para zero.

Neste modo, o instrumento funciona como um indicador.

Quando o instrumento K49 estd no modo stand-by, o display superior
indicara o valor medido enquanto o display inferior indicara
alternadamente o Set Point e a mensagem “St.6Y9". No caso do K48 o
display indicara alternadamente o valor medido e a mensagem "S&.bY".
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Nota:

- Durante o modo stand-by os alarmes relativos estdo desabilitados,
enquanto os alarmes absolutos atuam de acordo com a configuracdo
do parémetro “Alxe” (onde x representa o alarme 1, 2 ou 3).

- Se for selecionado o modo stand-by durante a execucao do programa
(rampa/patamar), o programa sera interrompido.

- Se for selecionado o modo Stand-by durante a execucao do auto-tune,
0 auto-tune serd interrompida.

- No modo stand-by todas as fun¢des nao relacionadas com o controle
(wattimetro, temporizador independente, tempo trabalhado, etc.)
continuam funcionando normalmente.

- Na passagem do modo stand-by para modo automatico, o instrumen-
to iniciard automaticamente a inibicdo do alarme e o soft start.

22 - MENSAGENS DE ERRO

22.1 - SINALIZACAO DE FALHA NO SENSOR

O instrumento indica as condi¢oes de OVER-RANGE (sinal acima da faixa de
medida) e UNDER-RANGE (sinal abaixo da faixa de medida) com as seguintes
mensagens:

Over-range Under-range
ooo L,

Quando sensor estiver interrompido, serd sinalizado com a seguinte

mensagem:

Nota: Quando for detectado over-range ou under-range, os alarmes
atuam como se o instrumento estivesse medindo respectivamente o
valor maximo ou o valor minimo.
Para verificar a condicao de erro na entrada, proceda da seguinte forma:
1) Verifique o sinal de saida do sensor e o cabo de ligagcdo do sensor com
o instrumento.

2) Certifique-se de que o instrumento esta configurado para medir o
sensor utilizado.

3) Se nenhum erro for detectado, entre em contato com a assisténcia técnica.
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22.2 - LISTA DE POSSIVEIS ERROS

ErAE - Auto-tune rapido ndo inicia. O valor medido estd muito préximo
do Set Point.
Pressione a tecla P para cancelar a mensagem de erro.
floAt - O auto-tune nao finalizou antes das 12 horas.
ErEP - Possivel problema de memaria do instrumento.
A mensagem desaparece automaticamente.
Quando o erro persistir, entre em contato com a assisténcia técnica.

23 - NOTAS GERAIS

23.1 - USO ADEQUADO

Qualquer eventual recurso ndo descrito neste manual é considerado
como uma utilizagdo imprdpria.

Este instrumento esta em conformidade com a EN 61010-1

“Requisitos de seguranca para instrumentos elétricos de medicdo, con-
trole e uso em laboratério” e por esta razao ndo pode ser utilizado como
um equipamento de seguranca.

Se um erro ou uma falha do controle pode causar situacoes perigosas
para as pessoas, objetos ou animais, lembre-se que a planta deve ser
equipada com dispositivos especificos para seguranca.

A COEL nao se responsabiliza por quaisquer danos causados a pes-
soas, bens ou animais resultantes da manipulacao ou utilizacao
indevida, incorreta ou em nao conformidade com as caracteristicas
do instrumento.

23.2 - GARANTIA E REPAROS

Este produto é garantido pela COEL Controles Elétricos Ltda, contra defei-
tos de material e montagem pelo periodo de 12 meses (1 ano) a contar da
data da venda. A garantia aqui mencionada n&o se aplica a defeitos resul-
tantes de ma manipulacdo ou danos ocasionados por impericia técnica,
instalagdo/manutencao impropria ou inadequada, feita por pessoal nao
qualificado; modificagdes ndo autorizadas pela COEL Controles Elétricos
Ltda, uso indevido; operacdo fora das especificacdes ambientais e técni-
cas recomendadas para o produto; partes, pecas ou componentes
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agregados ao produto nao especificados pela COEL Controles Elétricos
Ltda; danos decorrentes do transporte ou embalagem inadequados
utilizados pelo cliente no periodo da garantia; data de fabricagao alterada
ou rasurada.

A COEL Controles Elétricos Ltda nado se obriga a modificar ou atualizar
seus produtos apds a venda.

23.3 - MANUTENCAO

Este instrumento nao requer calibracdo e nao tém partes que necessi-
tem de uma manutencdo periédica. Sugerimos apenas uma limpeza
periddica como segue:

1) Retire a alimentacéo do instrumento (alimentacao, tensao do relé de
saida, etc.)

2) Utilize um aspirador ou ar comprimido (maximo 3kg/cm?) para re-
mover toda a poeira e sujeira que podem estar presentes sobre o
circuito interno tendo o cuidado de ndo danificar os componentes
eletronicos.

3) Para limpar as partes plasticas externas, utilize apenas um pano ume-
decido com:

- Alcool etilico [C2H50H] ou

- Alcool isopropilico [(CH3)2CHOH] ou

- Agua (H20).

4) Certifique-se que os terminais estdo bem apertados.

5) Antes de energizar o instrumento, certifique-se que todos os compo-
nentes do instrumento estdo perfeitamente secos.

6) Energize o instrumento.

23.4 - ACESSORIOS
O instrumento tem um soquete lateral para insercao de acessorios.
Este instrumento, denominada AQ1, permite:

- Memorizar a configuracdo completa do instrumento para transferir
em outros instrumentos do mesmo modelo.

- Para transferir a configuracao do instrumento para um PC ou de um
PC para o instrumento.
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24 - TABELA DE PARAMETROS

inP - CONFIGURACAO DO SINAL DE ENTRADA

ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
1 |HeFG |Tipo da entrada |Hardware Invis.
J = termopar tipo J
crAL = termopar tipo K
S = termopar tipo S
r = termopar tipo R
) t = termopar tipo T
2 |SEnS gg)gn(i?aéeansor wr.J = Exergen IRS) J| A4
ir.cR = Exergen IRSK
Pt ! = termoresisténcia PT100
050 =0a50mV
0.60=0a60mV
1260 =12a60mV
3 |dP Ponto decimal |8 a 3 0| A5
4 |s5c | miteinferior . ,9g9 5 9999 -1893| A6
5 |FSc |Mite superior |. 4999 5 9999 3393| A7
6 |unt |Judadede oc o £ s
7 |Fl  (Filtro digital 0.1a200s 10| CO
Acéo da saida
8 |inf de controle no our, or, Ur our| CO
caso de erro de + 87,
medida
Poténcia de sai-
9 |oPE |danocasode |-100 a 100 [
erro de medida
10 |dF1 E;‘a“d‘?jzigiataﬁ“{ ofF, 1a 19 of F| A13
11 |g.f2 |fungaodaen | ccoy . g o F| Al4

trada digital 2
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Out - CONFIGURAGAO DAS SAIDAS Out - CONFIGURA(;AO DAS SAIDAS
n? | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota n? | Par. Descri¢ao Valores Def. | Vis. | Nota
nonf = saida nao utilizada Funcéo da ~ s ,
H.£G = soida de aquecimento 21 |oYF saida 4 (OUT4) Ver fungdes do parametro o /F ALl A24
c.rEG = saida de refrigeracdo 22 |o4AL anq;?‘a%t:in’ Ja s 4| A25
Z" =Esa|dsa ,je Zloartr:ri orizado 23 |o4Rc |Acéo da saida 4 |Ver funcdes do pardmetro o {Ac d | CO
.out = saida porizador
t.Hof = saida do temporizador
P.End = .iNdlica final do progr. AL ! - CONFIGURAGAO DO ALARME 1
z‘H"z : i':g;g: p;iz; gsraif ; n® | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
P’:’un ~ind progr om exeguggo- nonf = Alarme nao utilizado
Funcao da P' —p - - © 1 LoAb = Absoluto de minima
12 10 /Feaida 1 (OUT1) P‘E: S pama elene JH.rEG | A16 H b = Absoluto de méxima
m‘_ bo = indicga ruptura do sensor 24 |AL & |Tipo de alarme |LHARb = Absoluto de janela LofRb| A47
P FARL = indica falha na aliment. ;od,‘.:fiRel‘atlyo (iie m\r,wlr.*na
bo.PF = indica falha na g€ = Re at.lvo € maxima
alimentacdo ou no sensor _ LHJE = Relativo de janela
dF I = saida repete o estado 25 |Ab! |Funcdodoalar. |0 a I5 0| Co
da entrada digital 1 26 |AL iy |Smite inferior 999, gy in -1399| A48
dF e = saida repete o estado — -
da entrada digital 2 27 |AL | superion g 4 5 9939 9993/ A49
rsnbo'gg gelrgislgsr;nstrumento em 28 |AL{! |Valor de alarme |- 1999 a 9959 0| A50
, , |Histerese do
13 |o AL |flarmes atuan- |, g 1| A17 29 HAL! Jalarme 129333 ] AST
d i = acao direta 30 |ALId |Alarme ¢/ retardo |OFF a 3595 segundos OFF| CO
T Habilit. do alar-
;Eu = a%aag%c:ec\i/ﬁrestaa o 31 |ALlo meddurantgg no - YES no| CO
' 5 . .= x modo stand-by
14 |o fAc |Acdo dasaida 1 indicacdo do LED invertida d | CO
rEU.r = acdo reversa com =
indicacao do LED invertida ALe - CONFIGURACAO DO ALARME 2
15 |o2f Eg%%ag ?SUTZ) Ver funcées do pardmetro o if ALl A19 n® | Par. Descri¢ao Valores Def. | Vis. | Nota
A . 32 |ALPE |Tipo de alarme |Ver pardmetro AL it H.ARb| AS4
16 |0@AL | 1AM 155 15 1| A20 33 A2 [Fun.doalarme |G a 5 8| co
- - - R 34 |RLAL |Limiteinfer. do alar. |- {999 a AL IH -1999| A5S6
A ' -
17 |o@Rc Agao_da saida 2|Ver fungdes do pardmetro o /Ac diwr| GO 35 |ALEH |Limite sup. do alar. |AL L 2 3399 3933 A57
18 |o3F Eg%%ag ?SUB) Ver fungdes do parametro o /F AL| A22 36 |AL Valor de alarme |- 1999 a 8999 0| A58
Alarmes atuan- 37 |HALZ |Hister. do alar. |/ a 9999 | A59
19 03AL |45 na saida 3 0@ 5 2| A23 38 |AL2d |Alar. ¢/ retardo |3FF a 9999 segundos OFF| CO
20 |03Ac |Aco da saida 3|Ver fungdes do parametro o /A CO0 Habil. do alar-
03Ac |Acdo da saida 3| Ver funcoes do pardmetro o {Ac|  d 30 820 me durante o |no - YES nol CO
modo stand-by
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AL3 - CONFIGURACAO DO ALARME 3

rEG - CONFIGURACAO DO CONTROLE

ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota ne | Par. Descricao ___.._Valores _, Def. | Vis. | Nota
40 |AL3E |Tipo de alarme |Ver pardmetro AL It nonE| C-0 Ativagao manual
41 |Rb3  |Fun.do alarme |8 a IS 8| co o4 |Rutr |goautoune  |oFF ouen OFF| A26
42 |AL3L |Limiteinf.do alarme |- 1999 a AL IH -1999| CO Habilitagao do g
43 |RL3H |Limitesupdoalarme |AL ! a 3999 9999] c0 55 |SELF Sglf-tune ofF ou on no| CO
44 |AL3  |Valor de alarme |- {939 a 3999 8] co 56 |Hsee |Histeresedocon g, ggg9 1| A27
45 |HAL3 |Hister. do alar. |1 a 8999 1] co trole ON/OFF
46 |AL3d |Alar. ¢/ retardo |OFF a 95599 segundos OFF| CO 57 |cPdE Tgéegq eocgrélgrre(s);g; OFF - 12 9999 sequndos ofF| co
17 [AL30 [me ditanteo |no- YES no| CO 8 |Pb  |Banda proporc. |{ a 3333 0| A28
modo stand-by 59 |ink Tempo de integral |§FF - 1 a 9998 sequndos 200| A29
- 60 |dEr |Tempodedervada|OFF - {a 9999 segundos 50| A30
LbA - CONFIGURACAO DO ALARME DE LOOP BREAK Controle por
— : 61 |Fuoc | ruby (82208 0.50| A3
ne | Par. Descri¢do Valores Def. | Vis. | Nota 6gica FUZZY
- Tipo de atuador
48 |oAE |TSMPO GO IoFF ou 12 9999 segundos | OFF| CO 62 |HAct |dasaidade  |S5r, rELY, Slou FELY| A32
Diferepga da medi- aguecimento - —
49 |LbSE gz gumﬁzgg gg‘;? ofFou /29999 10| C0 Tempo de ciclo |5€ HAct =55r: 10a 13005
START esté ativa) 63 |tcrH |da saida de se HAck =rELY: 2002 1300s| 20.0) CO
P aquecimento _ K
50 1685 %Ledriagga da ;. 9999 2al co ) _|se HAck =5lou: 40 a 1300
Condicao p/ Relagao dle pote(g\—
f ondicao p, " g cia entre légica de , B
51 |tbeR |opCtOPr L |UP dn both both| C-0 64 |PrAE | ot a €10.0 12 39.99 1.00| A34
refrigeragao
. A Tipo de atua-
rEG - CONFIGURAGAO DO CONTROLE 65 |cAct |dor da saida de S5r, rELY, Stou rELY| A3S
ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota refrigeracdo
P 1d = Controle PID . |se HAct =55 180a 1380 s
Tipo d — Tempo de ciclo
52 |cont c<|>prﬁro(\?e on.FR = Cont. ON/OFF assimétrico P .d| A25 66 |bcrC daf saida de so HAcE—rELY: 200 a 1300 20.80| CO
gnf - Cont. DVOPF simétrco relngeracao | q WAct - Stou: Y0 a 13605
DU A 67 |r5  [Resetmanual |- 108.0a i00.0 % 00, Co
-3 = Autotune oscilante ¢/ inicio manual. Retardo na
-@ = Auto-tune oscilante ¢/ inicio 68 |od alimentacao 0.0 1a99.59 (hh.mm) OFF| CO
autom., apenas na 1?2 alimentagéo. Poténdia soft- [
- | = Autotune osdlante ¢/ inicio autom. 69 |S5t.P s?art 100 a 100% cO0
nas energizagdes sucessivas do instr. GFF-00 12159
53 |Auto ?g‘gﬁ,&éﬂslgara ’U= nao uti\izar'(reserva(.iol). 2| COo 70 |55¢ ;eal’:]tpo de soft :-:-nF G.6 12 7.53 (hh.mm) OFF| CO
e enegiraches sucesies o Valor da varivel
Il B 1|1
que desabilita a 3 g
& = Auto-tune rapido ¢/ inicio autom., 71 |55.tH funcao de soft- OFF ou-1333 2 3333 3333 €O
apenas na primeira alimentacao start
3 = Autotune rapido ¢/ inicio manual.
Y = nio utilizar (reservado)
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5P - CONFIGURACAO DO SET POINT

PrG - CONFIGURACAO DA FUNCAO RAMPA/PATAMAR

ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
72 |nSP |N°de Set Point |/ a 4 /| A38 non€ = nao utilizado non€ | A67
Limite minimo | ; S.uP.d = iniciar na energizacao
73 [SPLL do Set Point 1999 a SPHL 1999| A39 Acao do o/ orimeiro passo em stand by
74 |SPHL lalmlgtetrpa‘xlt(no SPLL 2 9999 9999| A40 89 |PrF |programa 5.uP.5 = iniciar na energizacao
75 18P 1 Jsetpoint 1 8PLLa SPHL 6] 041 Fampa/patam2I.d & = nicar o/ comando ur'
a P
dbd = d
76 5P e |setPoint2  SPLLa SPHL o[ 042 e f 15 o o sty
77 5P 3 [Set Point 3 SPLL a SPHL 0] 043 Escala de tem
- po
78 |SP 4 |[Set Point 4 SPLL a 5PHL 0] 044 90 Pru|dos patamares |55 ou hh.an hh.nn| AG8
Selecao do Set Funcion. do
79 |5PRE |point ativo 5P tansP 11045 91 |PrE i(?strum. no final |enk, SPARE, SE.bY SPAE| A71
Tipo de Set - o programa
80 |SP.rt Point remoto r5P, trn, Pcrc trn| CO Tempo de ind |ger - 06.0 1 299,59 (ming) -
Selecdo do Set 92 |PrEt |cacdodo fim | "o U : : 0FE| A72
81 |5P.Lr Poir|1t relmoto Loc ou rEn toc| CO de programa
ou loca Set point do 12
93 |P ! PLL PH A73
82 |5p, |Veloddadeda lgpy.9999 - af aF| CO 75! lpatamar PPt SPHL ?
Y lrampa de subida |¥-% * : ! ! Velocidade da ;
- 94 |Pr Gl 12 0.1 29999 - InfF nF| A74
83 |5p.g |veloddadeda 100129999 wF inf| CO T
b 95 |Prtt |ty 0.01299.53 8.18| A75
96 |Prb 1 [[05.0 #50€ pFF 2 9999 OFF| AT6
- CONFIGURACAO DO TEMPORIZADOR o
£ i - CONFIGURAGAO DO 0 0 07 |Prg 1 |EVENIOSdOT® Ipgpga p1 4 £0.00| o
ne | Par. | Descri¢io Valores Def. | Vis. | Nota grupo do3e
nonk = nao utilizado 08 |Pr52 DS DOt A0 2% I6py 4 SPHL 8| A78
Modo de +.d.R = Cido com 1 periodo Velocidade da -
funcionamento |r.uP.d = retardo na energizacdo 99 1Prbe |22 rampa 0.1a9999 - inF wnfF| A79
84 |erF |4 dd ~ pulso nonk | A62 Tempo do 2°
i 6.0~ 100 |Pr.te - 100129959 0.10| A80
temporizador +.P L = Ciclico (inic. relé desligado) i patamar 2
+.L.P = Ciclico (inic. relé ligado) 101 |Pr.b2 Zao'xzagdeaf;%earra OFF 29999 OFF| A81
85 |tru [Escala hh.nn - nn.55 - 555.d n.55] A63 ST
se kru = hh.n: 00.0 12 93.59 102|Pr£e | O00° 902" |0g00a 1141 00.00| C0
86 |tr.t ! [tempo 1 sebru=nn55:0001a8958 | 100 A64 Set point do 3% | cgy
se bru=555.4:000.1 29959 1031753 | tamar SPLLa SPHL 0| A83
setru=hhnn 8001 29958 Velocidade da
104 2 . 9 - inF inF| A84
87 |er.kd |tempo 2 setru=nn55 000128958 | 100|A65 Pr63 3¢ rampa 0.1 23933~ In n
setru=555d:000.1 23353 105 |Prt3 gg;gfggafo 3 108129959 0.10| A8S
Situacao do -
88 |kr.SE ; run, Hold, r€S r€5| CO F d
p d . ) aixa de espera
emporizador 106 |Prb3 |3, S50°0° |0FF 29999 OFF| A86
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Pri - CONFIGURACAO DA FUNCAO RAMPA/PATAMAR

PRn - PARAMETROS RELATIVOS A INTERFACE DO USUARIO

n® | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota n? | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
107 |Pr£3 EVeNOS O3 Innpp o p1 i 88.08| o non€ = nenhuma fungio
grupo_ - Pou = Poténcia de saida
108 |pr 54 52 PO 00 4% lgpy 5 gpmy 0| Ass SPF = Set Point final
Velocidade da 5Po = Set Point ativo
109 |Pr.649 |42 rampa 0.1 28998 - Inf inF| A89 L ! = Valor do alarme 1
Tempodo4® |pp, , RL2 = Valor do alarme 2
110 |Prty | 2000 001 29959 0.18| A%0 AL = Valor do alarme 3
Faixa de espera Pr.tu = tempo progressivo do
111 1PrbY | 5 4o patamar OFF 29998 OFF| A91 o Varié?/el ] patamar ;
Eventos do 4° 117 |d » visualizada no _ : non€| A95
112 |PrEY | grupo 000Ga i1 00.00| CO display 5ar£:riartempo regressivo do
113 |Pr.5E |Status do progr. |run - Hold - rES rES5| CO PE £ = tempo progressivo do
programa
Pt.td = tempo regressivo do
programa
t 1.uP = indicacao crescente
do temporizador
tidu= indicagéo decrescente
PAn - PARAMETROS RELATIVOS A INTERFACE DO USUARIO Aot da indi do temporizador
uste da indi- |,
ne | Par. | Descricio Valores Def. | Vis. | Nota 118 |AdE nggo de desvio |! @ 9999 2| A%
114 |PAS2 |Senha nivel 2 |ofF - 12 999 20| A93 Filtro do valor
119 |F ol d FF-1al FF| CO
115 |PAS3 [senha nivel 3 |ofF - {a 993 36/ co L9 |medido off - 12 180 g
non€ = nenhuma funcio A5.Pr = Inicia da mesma forma
tunf = habilit. do auto-tune sp Estado do gui estava antes de d;shgar ase
_ 120 |dSPu |instrumento na |Aute = inicia no modo autom. Pr| CO
oPto = modo manual energizagao P .0 = inicia no modo manual
AAc = Reset do alarme o P
RS 1 = silenciar o alarme ativo — St bY = inicia em modo standy by
Funcio da ch5P = selecdo do set point 121 |oPr € gg%\;}'ﬁégzérgodo ALL - Ru.of - Ru.5b ALL| CO
116 [uSrb |rols 5t.69 = modo stand-by nonE| A94 . .
o 122 |oPEr [SE16CA0 A0S MO g, 4 o . 0p1g - SEbY Auto| O1
Str.t = inicio/pausa/reset do 0PEr 405 de operacao | vt ~ oFLo . uto
temporizador
P.run = inicia 0 programa
P.r€5 = Reseta o programa
P.r H.r = inicio/pausa/ reset
do programa
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SEr - PARAMETROS RELATIVOS A COMUNICACAO SERIAL

retransmitida

ne | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
Endereco do
123 |Rdd instrumento ladsy H )
12NN nn nn
124 |bAud |Baud rate '33”,:" €400, 3600, 13.2, 9680| C0
Selecao da
125 |£~6P |varidvel nonk, rSP, PErc nonk| CO

{0n - CONFIG. DOS PARAMETROS DE CONSUMO DE ENERGIA

n® | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
126 |co.kY |Tipo de medida |GFF - 1 a5 non€| A97
127 |uott | (250 nominall; 5 9999y 23| A98
Corrente nomi-
128 |cur nal da carga 1a9999 A 10| A99
129 |h.Job dA!)a{Ete)a(?r?agf)m- OFF - 1 a 999 dias ou horas oF F| A100
{AL - PARAMETROS DE CALIBRAQAO
n? | Par. Descricao Valores Def. | Vis. | Nota
Ponto inferior
130 |A.LP |p/ aplicacdo do| - 1399 a (AH.P - 10) 0| A9
offset inferior
Offset aplicado | _
131 |Rte |30 ponto inferior| 308 a 308 b A10
Ponto superior
132 |A.H.P |p/ aplicagdo do | (AH.P+10)a 9999 9999 A11
offset superior
Offset aplicado | _
133 |AHo |3 ponto inferior 300 a 3080 8| A12
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