+14 ANOS

nrFTY

DRONE COM COMANDO A DISTANCIA DE 6 CANAIS

MANUAL DE INSTRUCOES

Caracteristicas basicas do drone

e A estrutura de quatro eixos faz com que o drone seja mais rapido e flexivel
ao voar. Resiste ao vento e pode voar em interiores ou exteriores.
* Giroscépio de 6 eixos incorporado para um facil deslocamento pelo ar.

¢ O simples design modular facilita a substituicao das pecas.
® Com funcéo de looping 3D de 360° e lancamento.

Os materiais e as especificagdes mencionados neste manual de instru¢des ou as pecas no
interior desta embalagem sao apenas como referéncia.

REPARACAO E MANUTENCAO DA BATERIA

1. A bateria deve ser colocada em local seco ou ventilado com uma temperatura ambiente de
18-25°C

2. Para melhorar a vida util da bateria, evite a carga repetida ou a descarga excessiva.

3. Quando a bateria necessitar ser guardada durante muito tempo, carregue-a antes. Isto é,
carregue a bateria a 50-60% da capacidade e depois guarde-a corretamente.

4. Se nao for utilizado durante mais de 1 més, é recomendado encarecidamente que comprove a
tensdo da bateria todos os meses para se assegurar de que a tensao ndo é inferior a 3 V. Caso
contrario, faca o indicado no ponto (3) anterior.

Modos e instrucoes do controlador
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Direcdo de operacao:

Ao carregar no acelerador para cima e para baixo o
drone voa para cima ou para baixo.

Ao carregar na alavanca de direcdo para cima ou
para baixo, o drone voa para a frente ou para tras.
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Ao carregar no acelerador para a esquerda ou para a
direita, o drone gira para a esquerda ou para a direita.

Operacao de ajuste fino

Ao mover a alavanca de dire¢ao para a esquerda ou
para a direita, o drone voa para o lado esquerdo ou
para o lado direito.

Quando o drone mantém o voo
frente/tras, pode corrigi-lo
carregando no botao ajuste fino
abaixo/acima.

Quando o drone mantém o voo para Quando o drone se mantém a girar

o lado esquerdo/direito, pode para a esquerda / direita, pode
corrigi-lo carregando no botao ajuste corrigi-lo carregando no botéo ajuste
fino a direita / esquerda. fino para a direita / esquerda.
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PREAMBULO

Prezados clientes:

Agradecemos a compra do nosso drone. Leiam atentamente este manual de instru¢des para
dominarem as habilidades mais rapidamente e utilizarem este produto de forma segura.
Entretanto, conservem corretamente o original deste manual de instru¢ées para futura consulta.

ADVERTENCIA

1. Este produto ndo é um brinquedo, mas um equipamento de precisdo que integra

mecanica e eletrénica com experiéncia em aerodinamica e transmissao de alta frequéncia.

Requer a sua correta montagem e a correcao de erros para evitar que se produzam

acidentes. O proprietario do produto deve utiliza-lo ou controla-lo de forma segura. Tenha

em conta que nao aceitaremos nenhuma responsabilidade pela utilizacdo errénea, uma
vez que isso pode dar lugar a lesdes ou danos materiais graves, e nao podemos controlar
0 processo operativo durante o tempo que o utilizadores montem ou utilizem este
produto.

2. Este produto é adequado para ser utilizado por pessoas que tenham experiéncia pratica

em voo de modelos ou com idade nao inferior a 14 anos.

3. E necessario que o campo de voo seja um campo local e legal para voos por controlo
remoto.

4. Apos ter vendido este produto, ndo seremos responsdveis por nenhuma obrigacdo de
seguranca durante o tempo que o utilizador operar, utilizar ou controlar este produto.

5. Se se produzir algum problema durante o tempo de uso, operagdo ou reparagao,
pedimos que entre em contacto com o nosso agente de vendas para detalhes. O agente
de vendas autorizado ira prestar-lhe o apoio técnico e o servico pds-venda.

SEGURANCA E PRECAUCOES

Este modelo de voo radio controlado é um produto muito perigoso. Assegure-se que
voa afastado de grupos de pessoas. Preste também mais atencao a evidéncias tais como
montagem incorreta ou modelo deteriorado ou a ligagédo incorreta do equipamento
eletrénico de controlo. Preste também atencao a segurancga de voo quando o utilizar e
aprofunde mais sobre os acidentes que se podem produzir devido a sua prépria
negligéncia.

1. Mantenha-o afastado de obstaculos ou pessoas.

2. Mantenha-o afastado de ambientes himidos.

3. Utilize este produto corretamente e evite o uso por conta propria.

4. Mantenha-o afastado de partes que girem a alta velocidade e de fontes de calor.

5. Respeite a sequéncia de ligagdo ON/OFF. Como se mostra na imagem que se segue, a
sequéncia incorreta de ligacao /desligacdo pode fazer com que este produto fique fora
de controlo e afete a sua seguranca ou a de terceiros. Habitue-se a ligar ou desligar este
produto corretamente.

CONTEUDO

®Cuadricoptero
®Transmissor
®P3s principais
®Bateria Litio

®*Manual de instrugoes
®Cabo de carga USB
eChave de parafusos

INSTRUCTION MANUAL

INTRODUCAO AS FUNCOES DO DRONE

Protecao de baixa tensao:

CONHECA O SEU TRANSMISSOR

Foto e video

Acelerador

Comando de luz

Modo sin orientacién

Introdugao ao transmissor

Ligagao ON/OFF
— Auto retorno
Ajuste fino de voo lateral esquerdo
Eversao tridimensional

Ajuste fino para diante

RN
O [©) Ajuste fino de voo lateral direito
Ajuste fino para tras

Giro fino para a esquerda W @
Motor de velocidade =1/ ©

Controlo direcional

Comando a distancia

Giro fino para
adireita

Instalagcdo das baterias

1. Abrir a tampa das
baterias.

Colocar 4 baterias “AAA”
(ndo incluidas) na parte
posterior do transmissor,
depois colocar de novo a
tampa das baterias e voltar
a colocar o parafuso.

Tampa de las baterias

4 baterias AAA (LR03) 1.5V

1. Colocar as baterias com a polaridade correta.

2. Nao misturar baterias velhas e novas.
3. Ndo misturar baterias de tipos diferentes.

PREPARADO PARA VOAR O DRONE
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Passo 1: Carregue no
interruptor de ligacdo
ON/OFF

PRECAUCOES

Passo 2: Conecte a

Passo 3: Empurre a
bateria e ligue o drone.

alavanca do acelerador até
a posicao mais alta e
depois baixe-a até a
posicao mais baixa. Havera
um claro som no
transmissor que indica que
o drone entrou no estado
de voo.

CONSELHOS: Quando sincronizar o
rone, mantenha-o na

posicao horizontal para
Iniciar um voo estavel.

1. Quando o indicador do transmissor tiver a luz acesa, mas o indicador do drone estiver a
piscar lentamente, significa que o emparelhamento do sinal nao foi satisfatério. Desligue
o interruptor do transmissor e o do drone e depois reinicie o transmissor e o drone.

2.Se o drone estiver a voar

ainda para um lado de forma notéria ou girar quando se

deslocar, desligue ambos, drone e transmissor, e depois repita 0s passos de pré-voo.

3 Quando o indicador do drone estiver a piscar lentamente, significa que o drone entrou no

estado de bateria baixa. Nesse momento necessita recarregar o drone com o cabo USB

fornecido.

2.

Funcéo retorno automatico:

Quando o seu drone estiver em frente de si e quiser que retorne
automaticamente, carregue na alavanca direita do controlo,
quando a aeronave voar para si, por favor utilize o controlo acima

Quando a bateria do drone se esgotar, os rotores vao parar. Desta forma, o sistema de
controlo do drone protegera a bateria automaticamente.

Protecao de sobrecorrente:

Quando as pas giratdrias do drone chocam ou encravam, o sistema de controlo deixara
de alimentar corrente aos rotores automaticamente. Depois volte a emparelhar o sinal
para voar.

Funcado reinicio:

Em caso de perturbac¢do no voo ou voo lateral, restaure os valores por defeito de fabrica
mediante os seguintes métodos:

@ Conectea
bateria e ligue o
drone

@ Carregue no Ry
botao de ligacdo
para ligaro
transmissor.

(3 Quando o indicador do drone piscar de rapidamente para
lentamente, empurre a alavanca do acelerador para a posicdo
mais alta e depois leve-a até a posicdo mais baixa. Entao, o
indicador do drone passara de piscar lentamente para ligacdo
normal.

(@ Coloque o drone na posicédo horizontal, depois empurre
ambas as alavancas do transmissor esquerda e direita durante
alguns 2-3 segundos, o indicador no drone mudara de ligacdo
normal para piscar rapidamente: ap6s 2-3 segundos, o indicador
passa para luzes normais, isso significa que o drone se reiniciou /
restaurou satisfatoriamente.

(%) Funcao comando da luz: A luz LED no produto pode ser
controlada a carregar no botédo “5". Carregando neste botdao uma
vez, a luz ligar-se-a. Carregando de novo neste botao, a luz
desligar-se-a.

Funcdao modo sem orientacado:

No modo de controlo normal, o utilizador necessita discriminar entre
a parte dianteira e a traseira do drone, e depois controlar para
frente/tras. O modelo tem um modo sem orientagao, que é muito
mais facil de controlar. Quando o modo sem orientacdo estiver
ativado, a direcdo é controlada pelo transmissor, seja qual for a
orientacdo do drone.

Como ativar o modo sem orientacdo: A carregar para baixo a
alavanca esquerda, serd ativado o modo sem orientacao, e a carregar
de novo para baixo a alavanca esquerda, o modo sem orientacdo
sera desativado.

-5-

A o
(0
< Ho Q

Avi

INSTRUCOES DE LOOPING 3D DE LANCAMENTO

Quando estiver familiarizado com o funcionamento
basico, pode realizar alguns truques e manobras
fantasticas e emocionantes! Em primeiro lugar, voe o
drone a uma altura superior a 3 metros; carregue no
interruptor Ioodping 3D no lado posterior direito do
transmissor, e depois carregue no leme direito (em
qualquer direcao) para fazer inversées de 360 graus.

Conselho: O looping 3D funciona melhor quando a carga da
bateria é a adequada.

Devido ao giroscépio de 6 eixos, pode lancar o drone e
empurrar para cima o acelerador; nivelar-se-a
automaticamente pelo ar. Isso também se pode fazer
quando o drone estiver a rodar.

Investigacao de avarias

e abaixo para manter a altura do drone quando regressa.

Problema Causa Solugao
N3o ha 1. A bateria de alimentacao do drone ndo 1. Carregue o drone
tem carga suficiente. JC bstit d
respostado | 2. A bateria do transmissor nio tem carga - ~-arregue ou substitua-as se proceder.
drone suficiente. 3. Ajuste a banda no transmissor e
3. A banda do transmissor ndo corresponde [ Mantenha a mesma que no drone.
a codificacao do drone.
Se o drone 1. Carga insuficiente no transmissor. 1. Substitua a bateria.
responder 2. Esta a ser utilizado um transmissor da 2. Use o drone fora do alcance de um
lentamente ou mesma frequéncia numa zona proxima. outro drone radio controlado.
tiver dificuldade
para manobrar

SUBSTITUICAO DA BATERIA DO DRONE
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2. Extraia o cabo da bateria do
conector de alimentagao

1. Abra a tampa da bateria

3.Tire o cabo de carga USB e insira o
conector de alimentacdo da bateria
Nno seu extremo mais pequeno
(Assegure-se que os conectores
estao firme e corretamente ligados)

4. Para carregar a bateria insira o
conector USB do cabo de carga USB
fornecido a qualquer porto USB do
computador. O indicador no cabo USB
acender-se-a durante a carga da
bateria, depois apagar-se-a quando a
bateria estiver totalmente carregada.
Precaucdo: Quando utilizar o compu-
tador para carregar, recorde extrair o
cabo de carga antes de desligar o
computador. Tire a tampa da bateria e
feche a tampa da bateria no drone.

5. Ligue de novo o cabo da bateria ao
conector de alimentagéo; depois feche
a tampa da bateria.

Tempo de carga: aproximadamente 35 minutos - Tempo de voo: alguns 6-8 minutos!

PRECAUCOES DURANTE A CARGA

1. Durante a carga, coloque este produto acima de uma zona seca ou ventilada e
mantenha-o afastado de fontes de calor ou produtos explosivos.

2. Durante a carga, retire as baterias do drone. O processo de carga deve ser supervisio-
nado por um adulto para ndo provocar um acidente.

3. Depois de voar, ndo carregue a bateria se a temperatura da superficie ainda nao
estiver fria. Caso contrario, a bateria pode inchar ou até colocar um risco de incéndio.

4, Assegure-se de usar o cabo de carga USB original fornecido. Quando a bateria foi
usada durante muito tempo ou parecer que esta inchada, substitua-a.

5. Uma bateria que nao se utiliza durante muito tempo perdera a sua carga automati-
(Bamente. A carga ou descarga demasiado frequente pode reduzir a duracdo da

ateria.
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PECAS E ESQUEMA

Posicao Descrigao Quantidade | Posicao Descricao Quantidade
01 Pa A 2 08 PCB 1
02 P4 B 2 09 Bateria 1
03 Motor A 2 10 Chassis inferior 1
04 Motor B 2 1 Tampa da bateria 1
05 Difusores 4
06 Patim 2
07 Chassis superior 1

Longitude total: 19cm

Largura total: 19cm

Altura total: 5cm

Codigo motor principal: @ 7

Bateria: 3.7V 250 mAh
Li-polimero

Parametros principais

5cm

ESPECIFICAGOES E CORES DO CONTEUDO PODEM SER DIFERENTES DA IMAGEM

HOX
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