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Este Manual de Instrugdes (Inicializagao) fornece informagoes
de manuseio e precaugdes para o uso do equipamento.

Por favor, encaminhe este Manual de Instrugées (Inicializagao)
para o usuario final.

Nao tente instalar, operar, manter ou inspecionar o produto até
que tenha lido por completo este Manual de Instrucées
(Inicializag@o) e documentos anexos com cuidado e possa usar o
equipamento corretamente. Nao use este produto até que tenha
um conhecimento completo do equipamento, das instrugoes e
das informagdes de segurancga.

Instalagcao, operagao, manutencgao e inspecao devem ser
realizadas por pessoal qualificado. Aqui, pessoal qualificado
significa pessoal que reuna todas as condigoes abaixo.

Essa treinamento pode estar disponivel no escritorio local da
Mitsubishi Electric. Contate o escritério de vendas local para
horarios e locais.

* Uma pessoa que pode acessar os manuais de operagao para os
dispositivos de protegao (por ex., cortina de luz) conectados ao
sistema de controle de seguranga. Uma pessoa que tenha lido e
se familiarizado com os manuais.

Neste Manual de Instrugées (Inicializagado), os niveis de instrugao
de segurancga séo classificados em "AVISO" e "CUIDADO"
g O manuseio incorreto pode causar
A Aviso condigdes perigosas, resultando em
morte ou lesdo grave.
" O manuseio incorreto pode causar
ACUIdadO condigdes perigosas, resultando em
lesdes média ou leve, ou pode causar
apenas danos materiais.
O nivel ACuidado pode até mesmo levar a uma
consequéncia grave de acordo com as condigdes. Ambos os
niveis de instrugao devem ser seguidos, pois estes sdao
importantes para a seguranga pessoal.

* Uma pessoa que teve um treinamento adequado em engenharia.

@ Prevencéao de choque elétrico

A Aviso

® Enquanto a alimentagdo do inversor esta ligada, ndo abra a tampa frontal ou a

tampa da fiacdo. N&o opere o inversor com a tampa frontal ou a tampa da

fiagdo removidos. Caso contrario, vocé podera acessar os terminais expostos

de alta tensdo ou a parte de carregamento do circuito e receber um choque

elétrico.

Mesmo que a alimentagéo esteja desligada, ndo retire a tampa frontal, exceto

para executar a fiagdo ou a inspegao periédica. Vocé pode tocar acidental-

mente nos circuitos carregados do inversor e receber um choque elétrico.

® Antes de executar a fiagdo ou inspecgao, a indicagdo de LED do painel de

operagao deve estar desligada. Qualquer pessoa que envolvida na fiagdo ou

inspecao deve esperar pelo menos 10 minutos apds a alimentagao ter sido

desligada e verificar se ndo ha tensao residual usando um testador ou similar. O

capacitor esta carregado com alta tenséo por algum tempo apés o

desligamento, e é perigoso.

Este inversor deve ser aterrado (ligado a terra). O aterramento (ligagéo a terra)

deve estar em conformidade com os requisitos de regulamentos nacionais e

locais de seguranca e cédigo elétrico (NEC segdo 250, IEC 536 classe 1 e

outras normas aplicaveis). Uma fonte de alimentagdo de ponto neutro aterrado

(ligado a terra) para inversor de classe 400 V em conformidade com a norma

EN deve ser utilizada.

Qualquer pessoa que esteja envolvida com a fiagdo ou inspegao deste

equipamento deve ser totalmente competente para fazer o trabalho.

O inversor deve ser instalado antes da fiagdo. Caso contrario, vocé podera

receber um choque elétrico ou se ferir.

Operagdes com o disco de ajuste e teclas devem ser realizadas com as méaos

secas para evitar um choque elétrico. Caso contrario, vocé pode receber um

choque elétrico.

® Ndo exponha os cabos a arranhdes, estresse excessivo, cargas pesadas ou

esmagamento. Caso contrario, vocé pode receber um choque elétrico.

N&o substitua a ventoinha de arrefecimento enquanto a alimentagéo esta

ligada. E perigoso substituir a ventoinha de arrefecimento enquanto a

alimentagéo esta ligada.

N&o toque na placa de circuito impresso ou manuseie os cabos com as maos

molhadas. Caso contrario, vocé pode receber um choque elétrico.

® Ao medir a capacidade do capacitor do circuito principal, a tenséo CC é
aplicada ao motor por 1s ao desligar. Nunca toque no terminal do motor, etc.
logo ap6s desligar para evitar um choque elétrico.

® Um motor PM é um motor sincrono com imas de alto desempenho incorporados
no rotor. Os terminais do motor retém alta tensdo enquanto o motor estiver
funcionando, mesmo apo6s a alimentagdo do inversor ter sido desligada. Antes
de executar a fiagdo ou inspecgao, deve-se confirmar que o motor esta parado.
Em uma aplicagao, tal como a ventoinha e o ventilador, onde o motor é
acionado pela carga, um starter de motor manual de baixa tenséo deve ser
conectado ao lado de saida do inversor, e a fiagdo e inspecdo devem ser
executadas enquanto o starter do motor esta aberto. Caso contrario, vocé pode

receber um choque elétrico.



@ Prevencéo de Incéndio

/\ Cuidado

/\ Cuidado

® |nversor deve ser instalado em uma parede n&o inflamavel sem furos (para que
ninguém toque no dissipador de calor do inversor na parte traseira, etc.).
Monta-lo sobre ou préximo de material inflamavel pode causar um incéndio.

® Se o inversor se tornar defeituoso, a alimentagao do inversor deve ser
desligada. Um fluxo continuo de grande corrente pode provocar um incéndio.

® Nao conecte um resistor diretamente aos terminais CC P/+ e N/-. Se o fizer,
podera causar um incéndio.

® Certifique-se de realizar inspeg¢des diarias e periddicas, conforme especificado
no Manual de Instrugdes. Se um produto for utilizado sem nenhuma inspecéo,
uma explosao, uma ruptura ou um incéndio poderao ocorrer.

Operagao de teste
® Antes de iniciar a operagao, cada parametro deve ser confirmado e ajustado.
Nao fazer isso pode levar algumas maquinas a fazer movimentos inesperados.

/N

@ Prevencio de Lesdes

ACuidado

® A tensao aplicada a cada terminal deve ser aquela especificada no Manual de
Instrugdes. Caso contrario, explosdo, danos, etc. podem ocorrer.

® Os cabos devem ser conectados aos terminais corretos. Caso contrario,
explosao, danos, etc. podem ocorrer.

® As polaridades (+ e -) devem estar corretas. Caso contrario, explosao, danos,
etc. podem ocorrer.

® Enquanto a alimentag&o esta ligada ou por algum tempo depois de desligada,
ndo toque no inversor, pois estara extremamente quente. Tocar nesses
dispositivos pode causar uma queimadura.

@ Instrugées adicionais

As instrugdes a seguir devem também ser seguidas. Se o
produto for manuseado incorretamente, pode causar falha
inesperada, lesdao ou choque elétrico.

Uso

® Todos devem ficar longe do equipamento quando a fungéo de nova tentativa
estiver definida, uma vez que ele ira reiniciar subitamente depois de um
desarme.

Uma vez que pressionar a tecla pode n&o interromper a saida

dependendo do estado de configuragao de fungdes, deve-se providenciar um

circuito e uma chave em separado que faga uma parada de emergéncia

(desligamento de alimentagao, operagao do freio mecanico para parada de

emergéncia, etc.).

O estado Desligado do sinal de inicio deve ser confirmado antes de dar reset

na falha do inversor. Dar reset na falha do inversor com o sinal de inicio Ligado

reinicia o motor repentinamente.

Nao use um motor PM para uma aplicagdo onde o motor PM é acionado por

sua carga e funciona a uma velocidade superior a velocidade méaxima do

motor.

Utilize este inversor apenas com motores de indugao trifasicos ou com um

motor PM. A conexao de qualquer outro equipamento elétrico a saida do

inversor pode danificar o equipamento.

® Nao modifique o equipamento.

©® N3o realize a remocéo de pegas que néo seja instruida neste manual. Se o
fizer, podera levar a falha ou dano do produto.

/\ Cuidado

Transporte e Montagem

® Qualquer pessoa que esta abrindo um pacote usando um objeto afiado, como

uma faca ou estilete, deve usar luvas para evitar ferimentos causados pela

borda afiada do objeto.

O produto deve ser transportado em método correto que corresponda ao peso.

Néao fazer isso podera levar a lesoes.

Nao apoie ou coloque objetos pesados sobre o produto.

N&o empilhe as caixas contendo inversores mais alto do que o nimero

recomendado.

Ao carregar o inversor, ndo segure-o pela tampa frontal; ele pode cair ou falhar.

Durante a instalagéo, cuidados devem ser tomados para nao deixar cair o

inversor, pois isso pode causar lesdes.

O produto deve ser instalado sobre uma superficie que suporte o peso do

inversor.

Nao instale o produto sobre uma superficie quente.

A orientagdo de montagem do inversor deve estar correta.

O inversor deve ser instalado em uma superficie forte de forma segura com

parafusos para que ele ndo caia.

Nao instale ou opere o inversor se estiver danificado ou tiver pegas faltando.

Objetos condutores estranhos devem ser impedidos de entrar no inversor. Isso

inclui parafusos e fragmentos de metal ou outra substancia inflamavel, como o

dleo.

® Como o inversor € um instrumento de precisdo, ndo o deixe cair nem o

submeta a um impacto.

A temperatura do ar circundante para a classificagdo LD deve situar-se entre -

10 e +50°C (ndo congelante). A temperatura do ar circundante para

classificagdo SLD deve situar-se entre -10 e +40°C (ndo congelante). Caso

contrario, o inversor pode ser danificado.

® A umidade ambiente devera ser de 95%RH ou menos (ndo condensante).
Caso contrario, o inversor pode ser danificado. (Consulte a pagina 3 para
detalhes.)

® A temperatura de armazenamento (aplicavel por um curto periodo de tempo,
por ex., durante o transporte) deve situar-se entre -20 e +65°C. Caso contrario,
o inversor pode ser danificado.

® O inversor deve ser usado em ambientes fechados (sem gas corrosivo, gas
inflamavel, névoa de dleo, poeira e sujeira, etc.). Caso contrario, o inversor
pode ser danificado.

® O inversor deve ser utilizado a uma altitude dentro de 2500 m ou menos acima

do nivel do mar, dentro de 5.9 m/s2*1 de vibragdo em 10 a 55 Hz (diregdes dos

eixos X, Y, Z.). Caso contrario, o inversor pode ser danificado. (Consulte a

pagina 3 para detalhes.)

Se materiais a base de halogéneo (fluor, cloro, bromo, iodo, etc.) infiltrarem-se

em um produto Mitsubishi, o produto sera danificado. Materiais a base de

halogéneo séo frequentemente incluidos em fumigantes utilizados para

esterilizar ou desinfectar embalagens de madeira. Ao embalar, evite que

componentes de fumigantes residuais se infiltrem em produtos Mitsubishi, ou

use um método de esterilizagao ou desinfecgdo alternativa (desinfec¢édo por

calor, etc.) para as embalagens. A esterilizagdo e desinfecgdo de embalagens

de madeira também devem ser realizadas antes da embalagem do produto.

Para evitar uma falha, ndo use o inversor com uma pega ou material contendo

retardadores de chama de halogénio, incluindo bromo.

Fiacao

® Nao instale um capacitor de corregédo de fator de poténcia ou supressor de
surtoffiltro do tipo capacitor no lado da saida do inversor. Estes dispositivos no
lado da saida do inversor podem superaquecer ou queimar.

® Os terminais do lado de saida (terminais U, V, e W) devem ser conectados
corretamente. Caso contrario, o motor ira rodar inversamente.

® Os terminais do motor PM (U, V, W) retém alta tenséo enquanto o motor PM
esta em funcionamento, mesmo apds a energia ter sido desligada. Antes da
fiagao, deve-se confirmar que o motor PM esta parado. Caso contrario, vocé
pode receber um choque elétrico.

® Nunca conecte um motor PM a uma fonte de alimentagédo comercial.
Aplicar a fonte de alimentagao comercial aos terminais de entrada (U, V, W) de
um motor PM ird queimar o motor PM. O motor PM deve ser conectado com os
terminais de saida (U, V, W) do inversor.

/\ Cuidado

Uso

® A fungdo de relé térmico eletrénico ndo garante a protegdo do motor contra o
superaquecimento. Recomenda-se instalar ambos, um térmico externo e
termistor PTC, para protegdo contra superaquecimento.

® Nao use um contator magnético na entrada do inversor para inicio/ parada
frequente do inversor. Caso contrario, a vida do inversor diminui.

® O efeito de interferéncia eletromagnética deve ser reduzido pelo uso de um
filtro de ruido ou por outros meios. Caso contrario, equipamentos eletronicos
proximos podem ser afetados.

® Medidas adequadas devem ser tomadas para suprimir harmoénicos. Caso
contrario, harmdnicos de alimentacéo do inversor pode aquecer/ danificar o
gerador e o capacitor de corregao do fator de poténcia.

® Ao acionar um motor de classe 400 V pelo inversor, o motor deve ser um motor

de isolagéo aprimorada ou medidas devem ser tomadas para suprimir a tensdo

de surto. A tenséo de surto atribuivel as constantes de fiagdo podem ocorrer

nos terminais do motor, deteriorando a isolagéo do motor.

Quando "Limpar parametro” ou "Limpar todos os parametros" é executado, os

parametros requeridos devem ser configurados novamente antes de iniciar as

operagdes, pois todos os parametros voltam aos seus valores iniciais.

O inversor pode ser faciimente configurado para operacdo em alta velocidade.

Antes de alterar a sua configuragéo, os desempenhos do motor e da maquina

devem ser totalmente analisados.

® O estado de parada ndo pode ser mantido pela funcéo de frenagem do
inversor. Além da fungdo de frenagem do inversor, um dispositivo de retengéo
deve ser instalado para garantir a segurancga.

©® Antes de operar um inversor que tenha sido armazenado durante um longo
periodo, deve-se executar a inspecgao e a operagao de teste.

® A eletricidade estatica em seu corpo deve ser descarregada antes de tocar o

produto.

Apenas um motor PM pode ser conectado a um inversor.

Um motor PM deve ser utilizado sob controle de motor PM. Nao use um motor

sincrono, motor de indugdo ou motor de indugao sincrono.

® Nao conecte um motor PM sob as configuragdes de controle de motor de

inducdo (ajustes iniciais). Nao use um motor de indugdo sob as configuragdes

de controle de motor PM. Isso causara uma falha.

No sistema com um motor PM, a alimentagao do inversor deve ser ligada antes

de fechar os contatos do contator no lado da saida.

Quando a operagdo de acionamento de emergéncia é realizada, a operagdo é

continuada ou a nova tentativa é repetida mesmo quando ocorre uma falha, o

que pode danificar ou queimar o inversor e o motor. Antes de reiniciar a

operagéo normal depois de usar a fungdo de acionamento de emergéncia,

certifique-se de que o inversor e o motor ndo tém falha.

Parada de Emergéncia

® Um backup de seguranga, como um freio de emergéncia, devem ser provido
para evitar situagdes de risco para a maquina e o equipamento em caso de
falha do inversor.

® Quando o disjuntor no lado de entrada do inversor desarma, deve-se verificar a
fiagdo para uma falha (curto-circuito), e as partes internas do inversor, para um
dano, etc. A causa do desarme deve ser identificada e removida antes de ligar
a alimentagao do disjuntor.

® Quando uma fungéo de protegéo se ativa, tome uma agéo corretiva apropriada
e, em seguida, reinicie o inversor e retome a operagéo.

Manutencao, inspecao e substituicao de pecas

® N3o realize um teste de megdhmetro (resisténcia de isolamento) no circuito de
controle do inversor. Isso causara uma falha.

Descarte

® O inversor deve ser tratado como lixo industrial.

® Muitos dos diagramas e desenhos contidos no Manual de Instrugdes mostram
o produto sem um tampa ou parcialmente aberto para explicagéo. Nunca utilize
o produto dessa maneira. A tampa deve ser sempre reinstalada e as instrugdes
no Manual de Instrugdes devem ser seguidas ao operar o produto. Para mais
detalhes sobre o motor PM, consulte o Manual de Instrugdes do motor PM.

%] 2.9 m/s? ou menos para o FR-F840-04320(185K) ou superior.
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INSTALAGAO DE INVERSOR E PRECAUGOES

¢ Modelo de Inversor

FR-F8120 - [00046 |[-1][_|

Simbolo| Classe de tensao Simbolo Descrigao Simbolo [Tipo*1 Simbolo Revestimento de placa de circuito Condutor banhado
2 Classe 200 V||00023 a 06830 | Corrente de inversor SLD (A) -1 FM (Conforme IEC60721-3-3 3C2/3S2)
4 Classe 400 V|| 0.75a 315K |c: de inversor LD (kW) -2 CA Sem Sem Sem
-60 Com Sem
-06 Com Com
+*]  Especificagao difere pelo tipo. As principais diferengas sdo mostradas na tabela abaixo.
Ajuste inicial
Tipo Saida de monitoramento Filtro EMC | Légicade | Frequéncia Pr.19 Pr.570 Ajuste de
incorporado controle nominal Tensédo de frequéncia base classificagdao multipla
FM (modelo equipado | Terminal FM: saida de trem de pulso - 9999 (mesma que a tens&o de . ~
com terminal FM) Terminal AM: saida de tensdo analdgica (0 a +10 VCC) OFF Légica NPN 60 Hz alimentagdo) 1 (classificagao LD)
CA (modelo equipado | Terminal CA: saida de corrente analédgica (0 a 20 mACC) - 8888 (95% da tens&o de . ~
com terminal CA) Terminal AM: saida de tensdo analdgica (0 a +10 VCC) ON Légica PNP 50 Hz alimentag&o) 0 (dlassificagéo SLD)

Placa de capacidade

Placa de classificagao

i -| — = it INVERTER
Modelo de inversor FR-F820-00046-1 Modelo de inversor MODEL FR-F820-00046-1
Numero de série SERTAL: XXXXXXXXX Classificagéo de entrada INPUT : XXXXX

OUTPUT: XXXXX

Classificagao de saida

Numero de série

SERIAL: XXXXXXXXX DATE:XXXX-XX

Ano e més de
produgéo

PEEET LR Ty

-

NOTE :

« Daqui em diante, o nome de modelo do inversor consiste na corrente nominal e na capacidade do motor aplicavel.

(Exemplo) FR-F820-00046(0.75K)

€ Colocacgao do inversor

Instalagé@o no gabinete

Fixe seis p

Instale o inversor sobre uma superficie forte, de forma segura com parafusos.
Deixe folgas suficientes e tome as medidas de resfriamento.
Evite lugares onde o inversor fique sujeito a luz solar direta, alta temperatura e alta umidade.
Instale o inversor sobre uma superficie de parede nao inflamavel.

Ao enclausurar varios inversores, instala-los em paralelo como uma medida de arrefecimento.

Folgas (frente)

Folgas (lado)

i}

-

Sem
(197polegadas)
ou maisx].+2

osigdes para o FR-F840-04320(185K) ou superior.

Deixe folga.

g

\.

ﬁR-F820-03160(75K) ou inferior, ~ FR-F820-03800(90K) ou super\om
FR-F840-01800(7

5K) ou inferior

10cm
(3.94polegadas)
ou mais

5cm
(197polegadas)

1 ou mais],#2

10cm
(3.94polegadas)
ou mais

(394polegadas)

FR-F840-02160(90K) ou superior

20cm
U (7.87polegadas) LT
ou mais +oom
] 1197
10cm 10cm

i polegadas)
0u mais

|

|

. (394polegadas) +0U mais| ‘

ou mais. |1#1%3 |Inversor| |

(= = ‘
A | |

|

20cm

(7.87polegadas)
ou mais )

*1

2

folga) esta disponivel.
*3

Para o FR-F820-00250(5.5K) ou inferior e FR-F840-00126(5.5K) ou inferior, deixe 1 cm (0,39 polegadas) ou mais de folga.
Ao usar o FR-F820-01250(30K) ou inferior e FR-F840-00620(30K) ou inferior a temperatura do ar circundante de 40°C
(104°F) ou menos (30°C (86°F) ou menos para o inversor classificado como SLD), a instalagéo lado-a-lado (0 cm de

Para substituir a ventoinha de arrefecimento do FR-F840-04320(185K) ou superior, 30 cm de folga sdo necessarios na

frente do inversor. Consulte [ﬁ] o Manual de Instrugdes (Detalhado) para substituicdo de ventoinha.

€ Ambiente de instalagao

Antes da instalagao, confirme que as seguintes condigdes de ambiente sdo cumpridas.
Item Descrigao
Temperatura Classificagéo LD -10 a +50°C (n&o congelante) Gabinete
doar
circundantes4 Classificagdo SLD | -10 a +40°C (ndo congelante) Posigdo de
medigao
Com revestimento de placa de circuito (em conformidade com IEC60721-3-3 3C2/3S2): 95% RH ou 5cm Inverso x5 em
Umidade ambiente menos (ndo condensante), (1.97 po\egadLs) (1.97 polegadas)
Sem revestimento de placa de circuito: 90% RH ou menos (ndo condensante) Posigao de 5cm
medigdo (1.97 polegadas)
Temperatura de armazenamento -20 a +65°C+1

A Temperatura Ambiente € uma temperatura fora de um gabinete.

Atmosfera Interior (livre de gas corrosivo, gas inflamavel, névoa de 6leo, poeira e sujeira)
Altitude Maxino 2.500 m acima do nivel do mar.=2
Vibragdo 5.9 m/s2:3 ou menos a 10 a 55 Hz (diregdes de eixos X, Y, Z)
*]1  Temperatura aplicavel para um curto periodo de tempo, por exemplo, em transito.
*2  Para ainstalagédo a uma altitude acima de 1.000 m (3.280,80 pés) até 2.500 m (8.202 pés), desclassifique a corrente nominal de 3% por cada 500 m (1.640,40 pés).
*3 2.9 m/sZ ou menos para o FR-F840-04320(185K) ou superior.
*4  Temperatura do Ar Circundante é a temperatura medida na posi¢do de medigdo em um gabinete.

INSTALAGAO DE INVERSOR E PRECAUGOES I




2 DIMENSOES EXTERNAS

FR-F820-00046(0.75K) a 04750(110K)

FR-F840-00023(0.75K) a 03610(160K) FR-F840-04320(185K) a 06830(315K)
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(Unidade: mm)

& Classe 200 V

Modelo de inversor w w1 H H1 D (o3
FR-F820-00046(0.75K) 10 95 110
FR-F820-00077(1.5K) 125
FR-F820-00105(2.2K)

FR-F820-00167(3.7K) 150 125 260 245 140 6

FR-F820-00250(5.5K)
FR-F820-00340(7.5K)

FR-F820-00490(11K) 220 195 170
FR-F820-00630(15K) 300 285
FR-F820-00770(18.5K) 190
FR-F820-00930(22K) 250 230 400 380 10
FR-F820-01250(30K)
FR-F820-01540(37K) 325 270 530 195
FR-F820-01870(45K) 550

435 380 525
FR-F820-02330(55K) 250
FR-F820-03160(75K) 410 700 675 12
FR-F820-03800(90K) 465 400 740 715 360

FR-F820-04750(110K)
& Classe 400 V

Modelo de inversor w w1 H H1 D Cc
FR-F840-00023(0.75K)
FR-F840-00038(1.5K)
FR-F840-00052(2.2K) 150 125 140
FR-F840-00083(3.7K) 260 245
FR-F840-00126(5.5K) 6
FR-F840-00170(7.5K)
FR-F840-00250(11K)
FR-F840-00310(15K)
FR-F840-00380(18.5K)
FR-F840-00470(22K)
FR-F840-00620(30K)
FR-F840-00770(37K)
FR-F840-00930(45K)

)
)

170
220 195

300 285

190
250 230 400 380

325 270 550 530 195

FR-F840-01160(55K 435 380 550 525 250
FR-F840-01800(75K

FR-F840-02160(90K)

FR-F840-02600(110K)
FR-F840-03250(132K)
FR-F840-03610(160K)
FR-F840-04320(185K)
FR-F840-04810(220K)
FR-F840-05470(250K) 1010 380
FR-F840-06100(280K) 680 300 984
FR-F840-06830(315K)

620 595 300

465 400
740 715 360 12

498 200 985
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Diagramas de conexao de terminal

3 FIACAO

3.1 Diagramas de conexao de terminal
& Tipo FM

FR-F820-00770(18.5K) a 01250(30K),

Reator CC FR-F840-00470(22K) a 01800(75K)
Reator CC
(FR-HEL)*1

Logica NPN
(©Terminal do circuito principal
(OTerminal do circuito de controle

Jumper
*2 (PStL21 |; OFF |

—@
Terra
(Massa) =
Circuito de controle™"""="7 " -t TTTTTTo s Saida de relé +5 |

Sinais de entrada de controle
(Entrada de tens&o n&o permitida) *3
Inicio de rotagao avante

Inicio de rotagéo reversa Saida de relé 1

b (Saida de falha)
Selegéo de auto-retencéo |
de inicio 1
Alta B
velocidade g

Selecao de Média : Saida de relé 2
multi- velocidade B
velocidade ) 2
Baixa i

velocidade

Saida de coletor aberto *9

Operagéo Jog Operando

M1

Selegéo de segunda fungéo Até a frequéncia

Parada de saida )Falha instantanea de
alimentagéo

) Sobrecarga

Reset

Selegao de entrada de terminal 4

(Selegao de entrada de corrente) Detecgéo de frequéncia

[Comum de saida de coletor aberto |
\ Comum de PNP/PNP

*12

S

Comum de entrada de contato

Alimentagao 24VCC

(Comum para transistor de alimentagéo externa)

Entrada de alimentacéo
externa de

Terminal comum

Sinais de ajuste de frequéncia (Analdgico) ()10E(+10V) ON
(AW
24

Conector
+5 Chave de entrada PU

Indicador
(Medidor de frequéncia, etc.)

Conector

" ,

- 10(+5V) USB A Resistor de [Tipo de bobina movel
Potenc‘ljometro de 0a5VCC ] valor inicial ibragao *11-J LI L | | 1mA escala cheia ,‘
ajuste de & ‘e
12W1KQ*6 5 0a20mACC Conector N

) o
1 (Comum analogico) USB | AMO——"—"(") 5aida de sinal analgico

0a+10VCC
0a+10VCC | Valor inicial (
(0@ #8VCC selecionavel )5 | .Y | T ...
Terminais RS-485:

1

|

2 /0a10VCC s :

N < seleclonave\)*s '
!

|

:

Entrada (+) >———
auxiliar () > 1

4 a 20mACC | Valor inicial
gt <o a5VCC 5 )*5
0a10VCC

} Transmisséo

—— de dados
Rxpe L
| Recepgao

— }de dados

Entrada de Terminal 4 (+) > —————
! (Entrada de corrente) () »7——7—

i Conector para conexéo de

! ‘conector 1 ”coneclor 2 |
+ opgao de plug-in

conector 3

GND

Sinal de parada de seguranga

Resistorde

teminagao VCC >V :

_(Corrente de carga permissivel 100mA}

de seguranca (Canal 1) =~
Entrada de parada

de seguranga (Canal 2)

Comum de entrada de parada

de seguranca

Circuito de
------- bloqueio
de saida

) Saida de monitoramento de seguranga

) Comum de saida de monitoramento
de seguranga

3 Entrada de parada

*]  Para o FR-F820-03160(75K) ou superior, o FR-F840-01800(75K) ou superior, sempre conecte um reator CC (FR-HEL), que estéa disponivel como uma
opgao. (Para selecionar um reator CC, consulte a pagina 25, e escolha um de acordo com a capacidade do motor aplicavel.)
Ao conectar um reator CC ao FR-F820-02330(55K) ou inferior, ou o FR-F840-01160(55K) ou inferior, se houver um jumper instalado entre os terminais P1
e P/+, remova-o antes de conectar o reator CC.

*2 Ao usar alimentagdo separada para o circuito de controle, remova o jumper entre R1/L11 e S1/L21.

+3 A fungdo destes terminais pode ser alterada com a atribuicdo dos terminais de entrada (Pr.178 a Pr.189). (Consulte a pagina 18.)

*4  Terminal JOG também é usado como um terminal de entrada de trem de pulso. Use Pr.291 para escolher JOG ou pulso.

+5  Especificagdes de entrada de terminal podem ser alteradas pelo chaveamento de especificagéo de entrada analdgica (Pr.73, Pr.267). Para inserir uma
tensao, defina a chave de entrada de corrente/tensao para OFF. Para inserir uma corrente, defina a chave de entrada de corrente/tensao para ON.
Terminais 10 e 2 sdo também usados como terminal de entrada PTC. (Pr.561) (Consulte o0 Manual de Instrugdes (Detalhado).)

6 Recomenda-se usar 2 W 1 kQ quando o sinal de ajuste da frequéncia é alterado frequentemente.

*7  Nao use os terminais PR e PX. Ndo remova o jumper conectado nos terminais PR e PX.

*8 A fungdo destes terminais pode ser alterada com a atribuicdo dos terminais de saida (Pr.195, Pr.196). (Consulte a pagina 18.)

+9 A fungdo destes terminais pode ser alterada com a atribuigdo dos terminais de saida (Pr.190 to Pr.194). (Consulte a pagina 18.)

*10 O terminal F/C (FM) pode ser usado para emitir trens de pulso como saida de coletor aberto pelo ajuste de Pr.291.

*11 Nao requerido quando calibrar a escala com o painel de operagao.

*12 Nenhuma funcéo é atribuida no estado inicial. Atribua a fungéo usando Pr.186 Selegao de fungao de terminal CS. (Consulte a pagina 18.)

o= L L]

' e*® NOTE }

Para evitar um mau funcionamento devido a ruido, mantenha os cabos de sinal 10 cm ou mais afastados dos cabos de alimentagéo. Além disso, separe os cabos do
circuito principal no lado de entrada dos cabos do circuito principal no lado da saida.

Depois de passar a fiagdo, aparas de fios ndo devem ser deixados no inversor. Aparas de fio podem causar um alarme, falha ou mau funcionamento. Sempre mantenha
o inversor limpo. Ao fazer furos de montagem em um gabinete, etc., tome cuidados para ndo permitir que rebarbas e outros materiais estranhos entrem no inversor.
Defina a chave de entrada de tensao/corrente corretamente. A configuragao incorreta pode causar uma defeito, falha ou mau funcionamento.
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Diagramas de conexéao de terminal

¢ Tipo CA

FR-F820-00770(18.5K) a 01250(30K),

Reator CC FR-F840-00470(22K) a 01800(75K)
(FR-HEL)+1 Reator CC
Logica PNP H (FR-HEL)+1

(©Terminal do circuito principal [ nidade de freio
' (Opgao)

OTerminal do circuito de controle

Alimentaca
CA
Trifasica

! Sinais de entrada de controle || Circuito de CO”“‘?'e """""""""""""" Saida de relé +§ |

1 (Entrada de tens&o nao permitida)=3 %:
3

Inicio de rotag&o avante _—

Saida de relé 1

Inicio de rotag&o reversa
(Saida de falha)

Selecao de auto-retengao STP(STOP)
de inicio

Alta

velocidade

Selegéo de Meédia
velocidade
Baixa
velocidade

velocidade

Operagéo Jog
Selecédo de segunda fungéo

Parada de saida Falha instantanea de
alimentagéao

Sobrecarga

Reset

Selegéo de entrada de terminal 4

(Selegéo de entrada de corrente) ) Detecgéo de frequéncia

N ‘w‘/ Comum de saida de coletor aberto

*10
\ Comum de PNP/PNP /

Comum para transistor

de alimentago externa
Comum de entrada de contato
Alimentagdo 24VCC

Entrada de nt 2Q N
externa de 24V Conector
. T - *5 Chave de entrada |p
Terminal comum tensao/corrente FIC
........................................................... R
> (+
77777 106 10v) QN oo AT T 77 scia o comente anaisgc
— 10(+5V) 24 USB A L (0.2 20mACC)
Potenciémetro de . 0a 5VCC | Vvalor inicial
ajuste de frequéncia 0a10VCC _gelecionavel 5
12W1kQ*6 < 0a20mACC ) Conector Saida de sinal analégico
B (0a+10VCC)
mini

0a+10VCC | Valor inicial
(02 £5VCC selecionével )»5

Entrada é
auxiliar

(Comum analégico) E usB

4 a 20mACC | Valor inicial
g S

Entrada de Terminal 4 E+) L

Entrada de corrente) T T J de dados

(

H %/—u—’l s
| TXD- b Transmisséo

|conector-1 ||cor;e-<;tor2 |

conector 3

| Recepgédo
| de dados

 Conector para conexao de
3 opgao de plug-in

GND

Resistor de
terminagéo

:
.

'

:

| Entrada de parada
H de seguranga (Canal 1)
'
'
i
.

Circuito de S STSSSSSoooofTooSoIIoSoIooiioIIoSoiiiosoionos
bloqueio
de saida

Entrada de parada
de seguranca (Canal 2)

de seguranga

Comum de entrada de parada - - - - - - i

1
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'

*1  Para o FR-F820-03160(75K) ou superior, o FR-F840-01800(75K) ou superior, sempre conecte um reator CC (FR-HEL), que esta disponivel como uma
opgao. (Para selecionar um reator CC, consulte a pagina 25, e escolha um de acordo com a capacidade do motor aplicavel.)
Ao conectar um reator CC ao FR-F820-02330(55K) ou inferior, ou o FR-F840-01160(55K) ou inferior, se houver um jumper instalado entre os terminais P1
e P/+, remova-o antes de conectar o reator CC.

%2 Ao usar alimentagdo separada para o circuito de controle, remova o jumper entre R1/L11 e S1/L21.

*3 A fungdo destes terminais pode ser alterada com a atribuigdo dos terminais de entrada (Pr.178 a Pr.189). (Consulte a pagina 18.)

*4  Terminal JOG também é usado como um terminal de entrada de trem de pulso. Use Pr.291 para escolher JOG ou pulso.

+5  Especificagdes de entrada de terminal podem ser alteradas pelo chaveamento de especificagdo de entrada analdgica (Pr.73, Pr.267). Para inserir uma
tensao, defina a chave de entrada de corrente/tensdo para OFF. Para inserir uma corrente, defina a chave de entrada de corrente/tensao para ON.
Terminais 10 e 2 sdo também usados como terminal de entrada PTC. (Pr.561) (Consulte o Manual de Instrugdes (Detalhado).)

*6  Recomenda-se usar 2 W 1 kQ quando o sinal de ajuste da frequéncia ¢é alterado frequentemente.

*7  N&o use os terminais PR e PX. Nao remova o jumper conectado nos terminais PR e PX.

*8 A fungdo destes terminais pode ser alterada com a atribuigdo dos terminais de saida (Pr.195, Pr.196). (Consulte a pagina 18.)

+*9 A fungdo destes terminais pode ser alterada com a atribuigdo dos terminais de saida (Pr.190 a Pr.194). (Consulte a pagina 18.)

10  Nenhuma fungéo é atribuida no estado inicial. Atribua a fungéo usando Pr.186 Selegao de fungao de terminal CS. (Consulte a pagina 18.)

"""""""""
Lo NOTE:

« Para evitar um mau funcionamento devido a ruido, mantenha os cabos de sinal 10 cm ou mais afastados dos cabos de alimentagdo. Além disso, separe os cabos do
circuito principal no lado de entrada dos cabos do circuito principal no lado da saida.
Depois de passar a fiagédo, aparas de fios ndo devem ser deixados no inversor. Aparas de fio podem causar um alarme, falha ou mau funcionamento. Sempre mantenha
o inversor limpo. Ao fazer furos de montagem em um gabinete, etc., tome cuidados para ndo permitir que rebarbas e outros materiais estranhos entrem no inversor.
Defina a chave de entrada de tensao/corrente corretamente. A configuragao incorreta pode causar uma defeito, falha ou mau funcionamento.
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Terminais do circuito principal

3.2 Terminais do circuito principal

€ Arranjo de terminais e fiagao

FR-F820-00046(0.75K), 00077(1.5K) FR-F820-00105(2.2K) a 00250(5.5K) FR-F820-00340(7.5K), 00490(11K)
FR-F840-00023(0.75K) a 00126(5.5K) FR-F840-00170(7.5K), 00250(11K)
PR~ Jumper
Jumper Jumper Jumper- i N
RILY, [SIL2), (T3] [0}/ (V] . (W], . PRl @ @
Jumper 7 Z 't]:}’r.ﬂ: @ n:“]:’:} Al > D@
ol T@] RILIHSIL2HTIL3H [UTH (V] HWIHPx
RILHESILATY N/ 1§ 1P 1 PI+‘ X PXJ ! |
=M @@ %l% { g
- | = < | & 1
Alike?r{agéo \MSGr ‘Lémpa de carga i 0 ) ( M) Lampada de carga = H = -
Alimentagao\ "~/ \ """/ Motor Lampada de cérga ‘é\i}‘ @/I\\
Alimentagéé = ’/Motor
FR-F820-00630(15K) FR-F820-00770(18.5K) a 01250(30K) FR-F820-01540(37K) =2
FR-F840-00310(15K), 00380(18.5K) FR-F840-00470(22K), 00620(30K) FR-F840-00770(37K)
Lafnpada de carga RIILIH[STL2A] Lampada de carga
‘ RILISIL Jumper
quumper
[P1]|[{[Pr]
& |
|t @ i)
||/ Tear | TR
D|@®®@®®|® 1 2
®
RILIjSLZ§TLI Y (U V] | W
oML | | L = | L) : @ H H
O en = O
Ji
Nlle S8l 5 G5
/ll'\ —
(M) Alimentagao
Alimentaga ~_/ Motor
FR-F820-01870(45K), 02330(55K) *1 FR-F820-03160(75K) =1 FR-F840-00930(45K) a 01800(75K) 1, *3
\
VAR allallala @l
ot slelelelee]e]s
i Ep s
- bl
@ = . @5 [c)e
(=) Jumper
n_\&/
Alimentagdo
FR-F820-03800(90K), 04750(110K) 1 FR-F840-05470(250K) a 06830(315K) 1
FR-F840-03250(132K) a 04810(220K) «1 - {
" HRICSI2- T3 NPT P UV Wirf | = R
S immis BeE NeE B 8 $RILI§SL2 T _eN_P1 L &P [ULelv] (W] <
[leol] jIdelly. =
( . o™ Sl S pul
(= = J =
" — ~ \M/ l gy J 7 P P r
Alimentagao Motor N\ ) (M)
Reator CC { M/ N N4
Alimentagéo Motor Alimentagao Reator CC Motor

Para opgéao REator CC

*]1 O diagrama a seguir mostra as posigées de R1/L11, S1/L21, e a lampada de carga.

*2  Os terminais P3 e PR do FR-F820-01540(37K) ndo estédo equipados com parafusos. Ndo conecte nada a eles.

*3  Para o FR-F840-01800(75K), um jumper ndo esta instalado entre os terminais P1 e P/+. Sempre conecte um reactor CC (FR-HEL), que esta disponivel como uma
opcéo, entre os terminais de P1 e P/+.

eEEmEEEEEsEmEEE.

« Certifique-se de que os cabos de alimentagdo estéo conectados a R/L1, S/L2, T/L3. (A fase ndo precisa estar casada.) Nunca conecte o cabo de alimentagdoa U, V,
W do inversor. Fazer isso ira danificar o inversor.

« Conecte o motor a U, V e W. Ligar a chave (sinal) de rotagdo avante neste momento gira o motor em sentido anti-horario quando visto a partir do eixo de carga. (A
sequéncia de fases devem ser casadas.)

« Alampada de carga ird acender quando a alimentagéo é fornecida ao circuito principal.

+ Ao passar a fiagdo do condutor do circuito principal do inversor FR-F840-05470(250K) ou superior, aperte a porca do lado direito
do condutor. Ao ligar dois fios, posicione os fios em ambos os lados do condutor. (Consulte o desenho a direita.) Para a fiagdo, use
parafusos (porcas) fornecidos com o inversor.
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Terminais do circuito principal

€ Bitola de cabo dos terminais do circuito principal e terminais de terra (massa)

Use uma bitola de cabo apropriada para suprimir a queda de tensdo para 2% ou menos.
Se a distancia da fiagdo é longa entre o inversor e o motor, a queda de tens&o no circuito principal fard com que o torque do motor diminua especialmente a uma

baixa velocidade.
A tabela a seguir indica um exemplo de selegdo para o comprimento da fiagdo de 20 m.

+ Classificagao LD (Pr.570 Ajuste de classificagao multipla = "1")
« Classe 200 V (alimentagéo de entrada de 220 V)

Terminal de Bitola de cabo
Tamanho crimpagem Cabo HIV, etc. (mm?) -1 AWG/MCM - Cabo PVC, etc. (mm?) 3
. do 91OLC: jetc:
Modelo de inversor FEREIEE Torque de SR Cabode
aplicavel do aperto N'm | RIL1, ik P+ aterara;ere\to L4k A2 aterramento
terminal - S/L2, (U,V,W| S/L2, |U,V,W P1, (ligagao a S/L2, (U,V,W| S/L2, |U,V,W (epeEme
TIL3 TIL3 terra) TIL3 TIL3 terra)
FR-F820-00046(0.75K) to
00105(2.2K) ( ) g 1.5 2-4 24 2 2 2 2 14 14 25 25 25
FR-F820-00167(3.7K) M4 1.5 554 [554 35 35 35 35 12 12 4 4 4
FR-F820-00250(5.5K) M4 1.5 554 |554 5.5 5.5 5.5 5.5 10 10 6 6 6
FR-F820-00340(7.5K) M5 2.5 14-5 8-5 14 8 14 5.5 6 8 16 10 16
FR-F820-00490(11K) M5 2.5 14-5 14-5 14 14 14 8 6 6 16 16 16
FR-F820-00630(15K) M5 2.5 22-5 22-5 22 22 22 14 4 4 25 25 16
FR-F820-00770(18.5K)  |M6 44 38-6 38-6 38 38 38 14 2 2 35 35 25
FR-F820-00930(22K) M8 (M6) 7.8 38-8 38-8 38 38 38 22 2 2 35 35 25
FR-F820-01250(30K) M8 (M6) 7.8 60-8 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-F820-01540(37K) M8 (M6) 7.8 80-8 80-8 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
FR-F820-01870(45K) M10 (M8) [14.7 100-10 {100-10 [100 100 100 (38 4/0 4/0 95 95 50
FR-F820-02330(55K) M10 (M8) [14.7 100-10 [100-10 [100 100 100 |38 4/0 4/0 95 95 50
FR-F820-03160(75K) M12 (M8) [24.5 150-12 [150-12 [125 125 150 |38 250 250 — — —
FR-F820-03800(90K) M12 (M8) [24.5 150-12 [150-12  [150 150 2x100 |38 2x4/0  [2x4/0 — — —
FR-F820-04750(110K) M12 (M8) [24.5 100-12 [100-12 [150 150 2x100 |38 2x4/0  |2x4/0 — — —
« Classe 400 V (alimentagao de entrada de 440 V)
Terminal de Bitola de cabo
Tamanho crimpagem Cabo HIV, etc. (mm?) - AWG/MCM -2 |  Cabo PVC, etc. (mm?) -
. do ; etc. ; 81C.
Modelo de inversor arafuso Torque de g Cabode
aplicavel # do aperto Nem | RIL1, L, P/+ aterara;ere\to R i aterramento
terminal « S/L2, (U,V,W| S/L2, |U,V,W P1, (ligagao a S/L2, (U,V,W| S/L2, |U,V,W (reEm 2
TIL3 TIL3 terra) TIL3 TIL3 terra)
FR-F840-00023(0.75K) to
00083(3.7K) ( Vo g 1.5 2-4 2-4 2 2 2 2 14 14 25 25 25
FR-F840-00126(5.5K) M4 1.5 2-4 2-4 2 2 35 35 12 14 25 25 4
FR-F840-00170(7.5K) M4 15 554 |55-4 35 35 35 35 12 12 4 4 4
FR-F840-00250(11K) M4 1.5 554 [554 5.5 55 5.5 5.5 10 10 6 6 10
FR-F840-00310(15K) M5 25 8-5 8-5 8 8 8 5.5 8 8 10 10 10
FR-F840-00380(18.5K)  [M5 25 14-5 8-5 14 8 14 8 6 8 16 10 16
FR-F840-00470(22K) M6 4.4 14-6 14-6 14 14 22 14 6 6 16 16 16
FR-F840-00620(30K) M6 4.4 22-6 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
FR-F840-00770(37K) M6 4.4 22-6 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
FR-F840-00930(45K) M8 7.8 38-8 38-8 38 38 38 22 1 2 50 50 25
FR-F840-01160(55K) M8 7.8 60-8 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-F840-01800(75K) M8 7.8 60-8 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-F840-02160(90K) M10 14.7 60-10 60-10 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-F840-02600(110K) M10 14.7 80-10 [80-10 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
FR-F840-03250(132K) M10 (M12) [14.7 100-10 |100-10 100 100 100 38 4/0 4/0 95 95 50
FR-F840-03610(160K) M10 (M12) [14.7 150-10 [150-10 [125 125 100 |38 250 250 120 120 70
FR-F840-04320(185K) M12 (M10) |24.5 150-12 |{150-12 [150 150 150 (38 300 300 150 150 95
FR-F840-04810(220K) M12 (M10) |24.5 100-12 [100-12 [2x100 [2x100 [2x100 |60 2x4/0  [2x4/0 2x95  [2x95 95
FR-F840-05470(250K) M12 (M10) |46 100-12 {100-12 [2x100 [2x100 [2x100 {60 2x4/0  [2x4/0 2x95  |2x95 95
FR-F840-06100(280K) M12 (M10) |46 150-12 [150-12 [2x125 [2x125 [2x125 |60 2x250 [2x250 [2x120 [2x120 [120
FR-F840-06830(315K) M12 (M10) |46 150-12 {150-12 [2x150 [2x150 [2x125 {60 2x300 [2x300 [2x150 [2x150 |150

x]1  Para FR-F820-02330(55K) ou inferior e FR-F840-01160(55K) ou inferior, esta bitola de cabo é com a temperatura permissivel maxima continua de 75°C (cabo HIV
(cabo isolado de vinil 600 V Classe 2), etc.). Assume-se que a temperatura do ar circundante é de 50°C ou menos e a distancia da fiagdo é de 20 m ou menos.
Para FR-F820-03160(75K) ou superior e FR-F840-01800(75K) ou superior, esta bitola de cabo é com a temperatura permissivel maxima continua de 90°C ou superior
(LMFC (cabo isolado de polietileno reticulado flexivel resistente ao calor) , etc.). Assume-se que a temperatura do ar circundante é de 50°C ou menos e a fiagéo esta
intra-gabinete.

+*2  Paratodas as capacidades da classe 200 V e FR-F840-00930(45K) ou inferior, esta bitola de cabo é com a temperatura permissivel maxima continua de 75°C (cabo
THHW). Assume-se uma temperatura do ar circundante de 40°C ou menos e distancia de fiagdo de 20 m ou menos.
Para FR-F840-01160(55K) ou superior, esta bitola de cabo é com temperatura permissivel maxima continua de 90°C (cabo THHN). Assume-se uma temperatura do ar
circundante de 40°C ou menos e fiagao intra-gabinete. (Exemplo de selegdo para uso principalmente nos Estados Unidos.)

*3  Para FR-F820-00770(18.5K) ou inferior e FR-F840-00930(45K) ou inferior, a bitola do cabo é com a temperatura permissivel maxima continua de 70°C (cabo PVC).
Assume-se uma temperatura do ar circundante de 40°C ou menos e distancia de fiagdo de 20 m ou menos.
Para FR-F820-00930(22K) ou superior e FR-F840-01160(55K) ou superior, esta bitola do cabo é com temperatura permissivel maxima continua de 90°C (cabo XLPE).
Assume-se uma temperatura do ar circundante de 40°C e fiagao intra-gabinete. (Exemplo de selegdo para uso principalmente na Europa.)

*4 O tamanho do parafuso de terminal indica o tamanho do parafuso de terminal para R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, PR, PX, P/+, N/-, P1, P3, e para o parafuso aterramento

ligagéo a terra).

(OgtaSnanho do ;)Jarafuso para aterramento (ligagéo a terra) de FR-F820-00930(22K) ou superior é indicado entre parénteses.
O tamanho do parafuso para terminal P/+ para conectar uma opgéo a FR-F840-03250(132K) ou FR-F840-03610(160K) é indicado entre parénteses.
O tamanho do parafuso para aterramento (ligagéo a terra) de FR-F840-04320(185K) ou superior ¢ indicado entre parénteses.
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Terminais do circuito principal

+ Classificagao SLD (Pr.570 Ajuste de classificagdao multipla = "0")
+ Classe 200 V (alimentagéo de entrada de 220 V)

Terminal de Bitola de cabo
Tamanho crimpagem Cabo HIV, etc. (mm?) - AWG/MCM > |  Cabo PVC, et 2.
) e , etc. 1 abo , etc. (mm*) 3
Modelo v.:le inversor FEEIED Torque de Cabode Cabode
aplicavel do aperto Nem | RIL1, Al P/+, aterramento RIL1, RIL1, aterramento
(e e SIL2, |U,V,W| SIL2, |U,V,\W| 02" | “igacies | SIL2 |U,V,W| SIL2, | UV, W| “c 2y
T/IL3 T/L3 terra) T/L3 T/L3 terra)
FR-F820-00046(0.75K) to
00105(2.210) 0.75K) 10 |4 15 2-4 2-4 2 2 2 2 14 14 25 25 25
FR-F820-00167(3.7K) M4 15 55-4 |554 35 3.5 35 35 12 12 4 4 4
FR-F820-00250(5.5K) M4 15 554 |55-4 5.5 5.5 55 55 10 10 6 6 6
FR-F820-00340(7.5K) M5 2.5 14-5 8-5 14 8 14 55 6 8 16 10 16
FR-F820-00490(11K) M5 2.5 14-5 14-5 14 14 14 8 6 6 16 16 16
FR-F820-00630(15K) M5 25 22-5 22-5 22 22 22 14 4 4 25 25 16
FR-F820-00770(18.5K)  |M6 4.4 38-6 38-6 38 38 38 14 2 2 50 50 25
FR-F820-00930(22K) M8 (M6) |78 38-8 |38-8 38 38 38 22 2 2 50 50 25
FR-F820-01250(30K) M8 (M6) 7.8 60-8 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-F820-01540(37K) M8 (M6) 7.8 80-8 80-8 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
FR-F820-01870(45K) M10 (M8) [14.7 100-10 [100-10 [100 100 100 (38 4/0 4/0 95 95 50
FR-F820-02330(55K) M10 (M8) [14.7 100-10 {100-10 [100 100 100 (38 4/0 4/0 95 95 50
FR-F820-03160(75K) M12 (M8) [24.5 150-12 [150-12 [125 125 150 |38 250 250 - - -
FR-F820-03800(90K) M12 (M8) [24.5 100-12 |100-12 150 150 2x100 (38 2x4/0 2x4/0 — — —
FR-F820-04750(110K) M12 (M8) [24.5 100-12 [100-12 [2x100 [2x100 [2x100 |60 2x4/0  [2x4/0 - - -
+ Classe 400 V (alimentagéo de entrada de 440 V)
Terminal de Bitola de cabo
Tamanho crimpagem Cabo HIV, etc. (mm?) - AWG/MCM > | Cabo PVC, et 2) .
) o , etc. 1 abo , etc. (mm*) 3
Modelo de inversor FEEIED Torque de Cabode Cabode
aplicavel do aperto N°m RIL1, Sl P/+, aterramento RIL1, RIL1, aterramento
terminal = S/L2, (U,V,W| S/L2, |U,V,W P1, (ligacao S/L2, (U,V,W| S/L2, |U,V,W (igacaol
T/IL3 T/L3 terra) T/L3 T/L3 terra)
FR-F840-00023(0.75K) to
A 0.75K) 10 |4 15 24 24 2 2 2 2 14 14 25 25 25
FR-F840-00126(5.5K) M4 15 2-4 2-4 2 2 35 35 12 14 25 2.5 4
FR-F840-00170(7.5K) M4 15 554 |55-4 3.5 3.5 35 35 12 12 4 4 4
FR-F840-00250(11K) M4 15 55-4 |554 5.5 5.5 5.5 55 10 10 6 6 10
FR-F840-00310(15K) M5 25 8-5 8-5 8 8 8 55 8 8 10 10 10
FR-F840-00380(18.5K)  |M5 2.5 14-5 8-5 14 8 14 8 6 8 16 10 16
FR-F840-00470(22K) M6 4.4 14-6 14-6 14 14 22 14 6 6 16 16 16
FR-F840-00620(30K) M6 4.4 22-6 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
FR-F840-00770(37K) M6 4.4 22-6 22-6 22 22 22 14 4 4 25 25 16
FR-F840-00930(45K) M8 7.8 38-8 38-8 38 38 38 22 1 2 50 50 25
FR-F840-01160(55K) M8 7.8 60-8 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-F840-01800(75K) M8 7.8 60-8 60-8 60 60 60 22 1/0 1/0 50 50 25
FR-F840-02160(90K) M10 14.7 80-10 [80-10 80 80 80 22 3/0 3/0 70 70 35
FR-F840-02600(110K) M10 14.7 100-10 {100-10 [100 100 100 (38 4/0 4/0 95 95 50
FR-F840-03250(132K) M10 (M12) [14.7 150-10 [150-10 [125 125 100 (38 250 250 120 120 70
FR-F840-03610(160K) M10 (M12) [14.7 150-10 [150-10 [150 150 150 (38 300 300 150 150 95
FR-F840-04320(185K) M12 (M10) [24.5 100-12 [100-12 [2x100 [2x100 [2x100 |60 2x4/0  [2x4/0 2x95  [2x95 95
FR-F840-04810(220K) M12 (M10) |24.5 100-12 [100-12 [2x100 [2x100 [2x100 |60 2x4/0  [2x4/0 2x95  |2x95 95
FR-F840-05470(250K) M12 (M10) |46 150-12 [150-12 [2x125 [2x125 [2x125 |60 2x250 [2x250 [2x120 [2x120 [120
FR-F840-06100(280K) M12 (M10) |46 150-12 [150-12 [2x150 [2x150 [2x125 |60 2x300 [2x300 [2x150 [2x150 [150
FR-F840-06830(315K) M12 (M10) |46 200-12 [200-12 [2x200 [2x200 [2x150 [100 2x350 [2x350 [2x185 [2x185 [2x95

*]  Para todas as capacidades da classe 200 V e FR-F840-01160(55K) esta bitola de cabo é com a temperatura permissivel maxima continua de 75°C (cabo HIV (cabo
isolado de vinil 600 V Classe 2), etc.). Assume-se que a temperatura do ar circundante é de 50°C ou menos e a distancia da fiagdo é de 20 m ou menos.
Para FR-F840-01800(75K) ou superior, esta bitola de cabo é com a temperatura permissivel maxima continua de 90°C ou superior (LMFC (cabo isolado de polietileno
reticulado flexivel resistente ao calor) , etc.). Assume-se que a temperatura do ar circundante é de 50°C ou menos e a fiagéo esta intra-gabinete.

+*2  Para todas as capacidades da classe 200 V e FR-F840-00930(45K) ou inferior, esta bitola de cabo é com a temperatura permissivel maxima continua de 75°C (cabo
THHW). Assume-se uma temperatura do ar circundante de 40°C ou menos e distancia de fiagédo de 20 m ou menos.
Para FR-F840-01160(55K) ou superior, esta bitola de cabo é com temperatura permissivel maxima continua de 90°C (cabo THHN). Assume-se uma temperatura do ar
circundante de 40°C ou menos e fiagdo intra-gabinete. (Exemplo de selegédo para uso principalmente nos Estados Unidos.)

*3  Para FR-F820-00930(22K) ou inferior e FR-F840-00930(45K) ou inferior, a bitola do cabo é com a temperatura permissivel maxima continua de 70°C (cabo PVC).
Assume-se uma temperatura do ar circundante de 40°C ou menos e distancia de fiagdo de 20 m ou menos.
Para FR-F820-01250(30K) ou superior e FR-F840-01160(55K) ou superior, esta bitola do cabo é com temperatura permissivel maxima continua de 90°C (cabo XLPE).
Assume-se uma temperatura do ar circundante de 40°C e fiagdo intra-gabinete. (Exemplo de selegédo para uso principalmente na Europa.)

*4 O tamanho do parafuso de terminal indica o tamanho do parafuso de terminal para R/L1, S/L2, T/L3, U, V, W, P/+, N/-, P1, P3, e para o parafuso aterramento (ligagdo
aterra).
[¢] tam;nho do parafuso para aterramento (ligagao a terra) de FR-F820-00930(22K) ou superior € indicado entre parénteses.
O tamanho do parafuso para terminal P/+ para conectar uma opg¢éo a FR-F840-03250(132K) ou FR-F840-03610(160K) ¢ indicado entre parénteses.
O tamanho do parafuso para aterramento (ligagdo a terra) de FR-F840-04320(185K) ou superior é indicado entre parénteses.

A queda de tenséo da linha pode ser calculada pela seguinte férmula:

Queda de tenséo da linha [V] = «/é x resisténcia de fio [mQ/m] = distancia da fiagdo [m] x corrente [A] / 1000

Use um cabo de didametro maior quando a distancia da fiagéo é longa ou quando se deseja diminuir a queda de tenséo (reducado de torque) na faixa de baixa
velocidade.

NOTE

 Aperte o parafuso do terminal com o torque especificado. Um parafuso que nao foi bem apertado pode causar um curto-circuito ou mau funcionamento. Um parafuso

que foi apertado com muita forga pode causar um curto-circuito ou mau funcionamento devido a quebra da unidade.
« Utilize terminais de crimpagem com mangas de isolagéo para ligar a fonte de alimentagdo e o motor.
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Terminais do circuito principal

€ Comprimento total da fiagdo

+ Com motor de finalidade geral
Conecte um ou mais motores de finalidade geral dentro do comprimento de fiagao total apresentado na tabela a seguir.

Ajuste de Pr.72
(frequéncia de

FR-F820-00046(0.75K),
FR-F840-00023(0.75K)

FR-F820-00077(1.5K),
FR-F840-00038(1.5K)

FR-F820-00105(2.2K) ou superior,
FR-F840-00052(2.2K) ou superior

portadora)
2 (2 kHz) ou inferior 300 m 500 m 500 m
3 (3 kHz) ou superior 200 m 300 m 500 m

Ao acionar um motor de classe 400 V pelo inversor, tensdes de surto atribuiveis as constantes de fiagdo podem ocorrer nos terminais do motor, deteriorando

a isolagédo do motor. Neste caso, tome uma das seguintes medidas.

« Use um "motor de isolagédo aprimorada acionado por inversor de classe 400 V" e defina Pr. 72 Selecao de frequéncia PWM de acordo com o

comprimento de fiagéo.

Comprimento de fiagdo mais
curto que 50 m

Comprimento de fiagao entre 50 m

e 100 m

Comprimento de fiagdo mais

longo que 100 m

15 (14.5 kHz) ou inferior

9 (9 kHz) ou inferior

4 (4 kHz) ou inferior

« Conecte o filtro de supresséo de tensao de surto (FR-ASF-H, FR-BMF-H) no lado de saida de FR-F840-01160(55K) ou inferior e o filtro de onda senoidal

(MT-BSL, MT-BSC) no lado de saida de FR-F840-01800(75K) ou superior.
+ Com motor PM

Use o seguinte comprimento de fiagdo ou mais curto ao conectar um motor PM.

Classe de tensao

Ajuste de Pr.72
(frequéncia de

FR-F820-00077(1.5K) ou inferior,
FR-F840-00038(1.5K) ou inferior

FR-F820-00105(2.2K) ou superior,
FR-F840-00052(2.2K) ou superior

portadora)
200V 0 (2 kHz) a 15 (14 kHz) 100 m 100 m
5 (2 kHz) ou inferior 100 m 100 m
400 V 6 a9 (6 kHz) 50 m 100 m
10 (10 kHz) ou superior 50 m 50 m

Use um motor PM para um inversor. Multiplos motores PM ndo podem ser conectados a um inversor.

;o™ NOTE :

« Especialmente para fiagdo de longa distancia, o inversor pode ser afetado por uma corrente de carga causada por capacitancias parasitas da fiagéo, levando a uma
ativacéo da protegao de sobrecorrente, ao mau funcionamento da operagéao de limite de corrente de resposta rapida, ou mesmo a uma falha do inversor. Se a fungédo
de limite de corrente de resposta rapida apresentar falha, desative esta fungéo.

(Pr.156 Selecao de operacao de prevencao de stall. Consulte [ﬁ] o Capitulo 5 do Manual de Instrugdes (Detalhado).)

PM. N&o conecte-o.

Controle V/F. (Para detalhes, consulte o Manual de Instrugdes da opgéo.)

* Tamanho de parafuso de terminal: M4

- Bitola de cabo: 0.75 mm?2 a 2 mm
.5 Nem

« Torque de aperto: 1
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O filtro opcional de supresséo de tenséo de surto (FR-ASF-H/FR-BMF-H) ou filtro de onda senoidal (MT-BSL/MT-BSC) ndo podem ser usados sob o controle de motor

Para detalhes de Pr.72 Selegao de frequéncia PWM, consulte % o Capitulo 5 do Manual de Instrugdes (Detalhado).
O FR-ASF-H e FR-BMF-H podem ser usados sob Controle V/F e Controle vetorial de fluxo magnético avangado. O MT-BSL e MT-BSC podem ser usados sob

Consulte % o Capitulo 3 do Manual de Instrugdes (Detalhado) para acionar um motor de classe 400 V por um inversor.

4 Tamanho de cabo para a alimentagao do circuito de controle (terminais R1/L11 e S1/L21)




Terminal do circuito de controle

3.3 Terminal do circuito de controle

€ Layout de terminais

A FCrzasaIseoeshlsSTszre (A7 [61) [61) (A2 [62) (62

6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 ||[6 6 6 6 &6 &

6 6 6 6 6 8 6

8 6 6 6

Bitola de cabo
recomendada:

0.320.75 mm?2

6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

[AMI[ 5 ][10E][10][SE][SEJRUN[SUJIPFI[OLI[FU] [PC|RL]RM|RHI[RT]AUJSTPIMRSRES|SD]SDISTFISTRIJOG|CS]

*1  Este terminal funciona como o terminal FM para o tipo FM, e como o terminal CA para o tipo CA.

€ Método de fiagao

« Conexdo da fonte de alimentagédo

Para executar a fiagdo do circuito de controle, retire o revestimento de um cabo, e utilize-o com um terminal de lamina. Para um fio Unico, retire o revestimento do fio e aplique diretamente.
Insira o terminal de Iamina ou o fio Unico em um soquete do terminal.

(1)  Retire o revestimento no comprimento abaixo. Se o comprimento do revestimento descascado for muito longo, um curto-circuito pode ocorrer com os fios
vizinhos. Se o comprimento for muito curto, os fios podem se soltar.
Execute a fiagdo do cabo descascado apds torcé-lo para evitar que se torne frouxo. Além disso, ndo o solde.

Comprimento de descascamento
do revestimento do cabo

i
10mm

(2)  Crave os terminais, inserindo os fios em um terminal de lamina.
Insira os fios a um terminal de Iamina, e verifique se os fios saem cerca de 0 a 0,5 mm a partir de uma manga.
Verifique a condigdo do terminal de 1amina depois de cravar. Ndo use um terminal de Iamina em que o cravamento é inadequado, ou a face esta danificada.

« Terminais de lamina comercialmente disponivel (em fevereiro de 2012)

g

Fio néo
trancado

Fios ndo estao inserido
dentro da manga

Bitola de cabo Modelo de terminal de lamina . Nome da
2 Fabricante ferramenta de
(mm?) Com manga de isolagdo | Sem manga de isolagio Para fio UL+1 crimpagem
pag
0.3 Al 0,5-10WH — —
0.5 Al 0,5-10WH — Al 0,5-10WH-GB
0.75 Al 0,75-10GY A0,75-10 Al 0,75-10GY-GB
Phoenix Contact Co., Ltd. CRIMPFOX 6
1 Al 1-10RD A1-10 Al 1-10RD/1000GB
1.25,1.5 Al 1,5-10BK A1,5-10 Al 1,5-10BK/1000GB+2
0.75 (para dois fios) AI-TWIN 2x0,75-10GY — —

*1  Um terminal de lamina com uma manga de isolagdo compativel com o fio MTW que tem uma isolagdo para fios grossos.
*2  Aplicaavel para o terminal A1, B1, C1, A2, B2, C2.

Bitola de cabo Y Y Numero de produto da
A Numerp de proldufo do Numert_) de pl:oduto Fabricante e
(mm?) terminal de lamina da isolagao crimpagem
0.3a0.75 BT 0.75-11 VC 0.75 NICHIFU Co., Ltd. NH 69

(3) Insira os fios no soquete.

Ao usar um fio Unico ou fios trangados sem um terminal de lamina, aperte completamente para baixo o
bot&o de abrir/fechar com uma chave de fenda, e insira o fio.

A YN Bot&o de abrir/fechar

Chave de fenda
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Terminal do circuito de controle

* Remocéo de fio
Puxe o fio enquanto empurra completamente para baixo o botéo de abrir/fechar firmemente com uma chave de fenda.
AR @2

DG “=L Botao de abrirffechar

Chave de fenda

emmEmmmmmm
L o7 NOTE
« Ao usar fios trangados sem um terminal de lamina, torga o suficiente para evitar curto-circuito com os terminais ou fios nas proximidades.
» Durante a fiagdo, puxar o fio com forga sem empurrar completamente para baixo o botdo de abrir/fechar pode danificar o bloco de terminais.
« Use uma pequena chave de fenda (espessura de ponta: 0,4 mm, largura de ponta: 2,5 mm).
Se uma chave de fenda com uma ponta estreita é usada, o bloco de terminais pode ser danificado.

Produtos comercialmente disponiveis (em fevereiro de 2012) .

Nome Modelo Fabricante
Chavede | g7r0.04x25 Phoenix Contact Co., Ltd.
fenda

« Coloque a chave de fenda verticalmente no botao de abrir/fechar. Caso a ponta da lamina desliza, pode causar um dano no inversor ou les&o.

@ Precaugoées de fiagao

+ Recomenda-se usar um cabo de 0,3 a 0,75 mm?2 para a conexao aos terminais do circuito de controle.

« O comprimento da fiagdo deve ser de 30 m (200 m para o terminal FM) no maximo.

« Use dois ou mais contatos de micro-sinal em paralelo ou contatos gémeos para evitar falhas de contato quando se
utiliza entradas de contato, uma vez que os sinais de entrada do circuito de controle sdo micro-correntes.

« Para suprimir EMI, use cabos blindados ou torcidos para os terminais do circuito de controle e passe-os longe dos
circuitos principal e de energia (incluindo o circuito de sequéncia de relé de 200 V). Para os cabos conectados aos Contatos de micro-sinal ~ Contatos gémeos
terminais do circuito de controle, conecte suas blindagens ao terminal comum do terminal do circuito de controle
conectado. Ao conectar uma fonte de alimentacéo externa ao terminal PC, no entanto, conecte a blindagem do cabo de alimentagéo ao lado negativo da
fonte de alimentagdo externa. Nao aterre (ligue a terra) diretamente a blindagem no gabinete, etc.

« Sempre aplique uma tenséo aos terminais de saida de falha (A1, B1, C1, A2, B2, C2) através de uma bobina de relé, lampada, etc.

@ Alteragao de légica de controle (NPN/PNP)

Altere a lo6gica de controle dos sinais de entrada conforme necessario.

Para alterar a légica de controle, altere a posigdo do conector de jumper na placa de circuito de controle.

Conecte o conector de jumper ao pino de conector da légica de controle desejada.

A légica de controle de sinais de entrada ¢ inicialmente definida como légica NPN (SINK) para o tipo FM.

A légica de controle de sinais de entrada ¢ inicialmente definida como légica PNP (SOURCE) para o tipo CA.

(Os sinais de saida podem ser utilizados tanto na légica NPN como na PNP, independentemente da posi¢ao do conector de jumper.)

Q Conector de jumper

Para logica NPN

€ Ao fornecer alimentagao externa de 24 V para o circuito de controle

Conecte uma fonte de alimentagdo externa de 24 V entre os terminais +24 e SD. Conectar uma fonte de alimentagéo externa de 24 V habilita a operacéo Liga/
Desliga de terminais de E/S, exibigdes de painel de operacgao, fungdes de controle e comunicagio durante a operagdo de comunicagdo, mesmo durante o
desligamento da alimentagao do circuito principal do inversor.

Durante a operagdo com fonte de alimentagdo externa de 24 V, "EV" pisca no painel de operagéo.

+ Especificagao de fonte externa de 24 V aplicada

Item Especificagdo nominal

Tensdo de entrada | 23 a25.5 VCC

Corrente de entrada | 1.4 A ou menos
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Funcao de parada de seguranca

3.4 Funcgao de parada de seguranca

@ Descrigao de fungao
Os terminais relacionados com a fungédo de parada de seguranga sdo mostrados abaixo.

Simbolo de s = o
o Decrigcéo de fungao de terminal
S1+1 Para a entrada do canal de de parada de seguranga 1. | Aberto entre S1 e SIC, e entre S2 e SIC: No modo de
de parada de seguranga.
S2 1 Para a entrada do canal de de parada de seguranga 2. | Curto: Diferente do modo de parada de seguranca.
SIC 1 Terminal comum para os terminais S1 e S2.

Saidas quando um alarme ou falha é detectada.
SO O sinal é emitido quando nenhuma falha no circuito de
seguranga internas2 existe.

OFF: Falha no circuito de seguranga interna =2
ON: Nenhuma falha no circuito de seguranga interna =2

SOC Comum de Terminal SO ( saida de coletor aberto )

*] No estado inicial, terminais S1 e PC, S2 e PC, e SIC e SD séo, respectivamente, conectados com fios de curto-circuito. Para utilizar a fungédo de parada de seguranga,
remova todos os fios de curto-circuito e, em seguida, conecte ao médulo de relé de seguranga, como mostrado no diagrama de conex&o a seguir.
*2  Em uma falha de circuito de seguranga interna, o painel de operagéo exibe uma das falhas mostradas na pagina seguinte.
PRy ——

NOTE }

« Utilize o terminal SO para emitir uma falha e para evitar um reinicio do inversor. O sinal ndo pode ser usado como sinal de entrada de parada de segurancga para

.
.
outros dispositivos.

4 Diagrama de conexao

Para evitar o reinicio automatico depois de uma ocorréncia de falha, conecte o botao de reset de um médulo de relé de seguranga ou um controlador
programavel de seguranga entre os terminais SO e SOC. O botao reset atua como entrada de realimentagdo para o médulo de relé de seguranga ou o
controlador programavel de seguranca.

Inversor
— Al
Logica }— U o
‘—t— ~NU
(i
+24V
PC [Fusi ﬂ[
usivel
cPU AsIC
RESETL Jowvee
Sl alt S
Botao de gl
parada de IS
emergéncia v
Médulo de relé de seguranga
| Controlador programavel de
seguranga w
€ Operacgao de fungado de parada de seguranga
Alimen- Estado de circuito Terminal de entrada 1,2 Terminal de saida Indicag@o do painel de operagéo
tacao de de seguranca Estado de operagao de inversor
entrada interna S1 S2 SO E.SAF =6 SA «7
OFF — — — OFF Bloqueio de saida (Estado seguro) Nao exibido Nao exibido
Normal ON ON ON =3 Acionamento habilitado Néo exibido Nao exibido
Normal ON OFF OFF =4 Bloqueio de saida (Estado seguro) Exibido Exibido
Normal OFF ON OFF =4 Bloqueio de saida (Estado seguro) Exibido Exibido
Normal OFF OFF ON =3 Bloqueio de saida (Estado seguro) Nao exibido Exibido
ON
Falha ON ON OFF Bloqueio de saida (Estado seguro) Exibido Nao exibido =5
Falha ON OFF OFF Bloqueio de saida (Estado seguro) Exibido Exibido
Falha OFF ON OFF Bloqueio de saida (Estado seguro) Exibido Exibido
Falha OFF OFF OFF Bloqueio de saida (Estado seguro) Exibido Exibido

*1  ON: O transistor estd conduzido. OFF: O transistor ndo esta conduzido.
%2 Quando néo estiver usando a fungéo de parada de seguranga, curto-circuite os terminais S1 e PC, S2 e PC, e SIC e SD para usar o inversor. (No estado inicial, os
terminais S1 e PC, S2 e PC, e SIC e SD s&o, respectivamente, conectados com fios de curto-circuito.)
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Funcao de parada de seguranga

*3  Se qualquer uma das fungdes de prote¢do mostradas na tabela a seguir for ativada, o terminal SO se desliga .

Definigao de erro _Indlcagao no Definicao de erro _Indlcaqao no
painel de operagao painel de operacao
Falha de opgao E.OPT Curto-circuito de alimentagéo de painel de
operagdo/ Curto-circuito de alimentagao de E.CTE
Falha de opg&o de comunicagdo E.OP1 terminais RS-485
Falha de dispositivo de armazenamento de EPE Falha de alimentagéo de 24 VCC E.P24
parametro .
Falha de circuito de seguranga E.SAF
Excesso de contagem de nova tentativa E.RET
Ocorréncia de sobrevelocidade E.OS
Falha de dispositivo de armazenamento de EPE2
parametro ' E.CPU
Falha de CPU
E5aE7

x4 Se o circuito de seguranga interna é operado normalmente, o terminal SO permanece ligado até E.SAF ser exibido, e o terminal SO se desliga quando E.SAF for

exibido.

*5  SA é exibido quando os terminais S1 e S2 sao identificados como desligados devido a falha do circuito de seguranga interna.
*6  Se alguma outra falha ocorre ao mesmo tempo que E.SAF, a outra falha pode ser exibida.
+*7  Se algum outro aviso ocorre ao mesmo tempo que SA, o outro aviso pode ser exibido.

Para mais detalhes, consulte o manual de instrugdes da Fungao de parada de seguranga (BCN-A23228-001). (A cépia em PDF do manual pode ser encontrado
no CD-ROM incluso. Para saber como utilizar este CD-ROM, consulte a pagina 31.)

4

SISTEMA A PROVA DE FALHA QUE USA COM O INVERSOR

Quando uma falha é detectada pela fungéo de protegéo, a fungédo de protecéo se ativa e emite um sinal de falha (ALM). No entanto, um sinal de falha pode né&o
ser emitido na ocorréncia de falha de um inversor quando o circuito de detecgao ou o circuito de saida falha, etc. Embora a Mitsubishi garanta produtos da
melhor de qualidade, providencie um intertravamento que utilize sinais de saida de estado do inversor para evitar acidentes como um dano a maquina quando o
inversor falha por alguma razéo. Além disso, ao mesmo tempo, considere a configuragéo de um sistema a prova de falhas externo ao inversor, sem utilizar o
inversor, que é habilitado mesmo que o inversor falhe.

€ Método de intertravamento que usa os sinais de saida de estado do inversor

Ao combinar os sinais de saida do inversor para proporcionar um intertravamento como mostrado abaixo, uma falha do inversor pode ser detectada.

Método de
intertravamento

método de verificagao

Sinais usados

Consulte

Operagao de fungdo de
protegdo do inversor

Verificagdo de operagdo de um contato de
alarme.

Detecgéo de erro de circuito pela légica
negativa.

Sinal de saida de falha (sinal ALM)

Capitulo 5 do Manual

de Instrugdes.
(Detalhado)

Estado de operagéo do inversor

Verificagao de sinal de pronto para operagao.

Sinal de pronto para operagéo (sinal
RY)

Capitulo 5 do Manual

de Instrugdes.
(Detalhado)

Estado de execugéo do inversor

Verificagao l6gica do sinal de inicio e de sinal
de execugéo.

Sinal de inicio (sinal STF, sinal STR)
Sinal de execugéo (sinal RUN)

Capitulo 5 do Manual

de Instrugdes.
(Detalhado)

Estado de execugéo do inversor

Verificagédo légica do sinal de inicio e corrente
de saida.

Sinal de inicio (sinal STF, sinal STR)
Sinal de detecgéo de corrente de
saida (sinal Y12)

Capitulo 5 do Manual

de Instrugdes.
(Detalhado)

€ Método de backup externo ao inversor

Mesmo que o intertravamento seja fornecido pelo sinal de estado do inversor, suficiente imunidade contra falhas ndo é assegurada, dependendo do estado de
falha do préprio inversor. Por exemplo, se uma CPU de inversor falha em um sistema de intertravamento com a falha do inversor, nenhum sinal de falha sera
emitido e o sinal RUN sera mantido ligado porque a CPU do inversor esta desativada.

Providencie um detector de velocidade para detectar a velocidade do motor e um detector de corrente para detectar a corrente do motor e considere o sistema
de backup, como executar uma verificagdo como a descrita abaixo de acordo com o nivel de importancia de o sistema.

« Verificagcdo de operagao real e sinal de inicio

Verifique o funcionamento do motor e a corrente do motor enquanto o sinal de inicio é inserido no inversor, comparando o sinal de inicio no inversor e velocidade
detectada no detector de velocidade ou a corrente detectada no detector de corrente. Note que a corrente esta fluindo através do motor enquanto o motor acosta
para parar, mesmo depois que o sinal de inicio do inversor é desligado. Para a verificagdo légica, configure uma sequéncia considerando o tempo de
desaceleragdo do inversor. Além disso, recomenda-se verificar a corrente trifasica ao utilizar o detector de corrente.

« Verificacdo da operagdo real e velocidade de comando
Verifique se ha uma diferenca entre a velocidade real e a velocidade comandada, comparando o comando de velocidade do inversor e a velocidade detectada
pelo detector de velocidade.

Inversor Controlador

Sensor
(velocidade,
temperatura,

volume de ar, efc.)

Falha de sisten

Para o sensor de detecgéo de alarme
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5 PRECAUGOES PARA USO DO INVERSOR

O inversor série FR-F800 é um produto altamente confidvel, mas a conexdo de circuito periférico ou método de operagdo/manuseio incorretos podem reduzir a
vida util ou danificar o produto. Antes de iniciar a operagao, sempre verifique novamente os pontos a seguir.

Utilize terminais de crimpagem com mangas de isolagéo para ligar a fonte de alimentagéo e o motor.
A aplicagao de alimentagao nos terminais de saida (U, V, W) do inversor ira danificar o inversor. Nunca execute tal fiagao.
Depois de executar a fiagao, aparas de fios ndo devem ser deixados dentro do inversor.
Aparas de fio podem causar um alarme, falha ou mau funcionamento. Sempre mantenha o inversor limpo.
Ao fazer furos de montagem em um gabinete, etc., tome cuidado para ndo permitir que rebarbas e outros materiais estranhos entrem no inversor.
Use uma bitola de cabo apropriada para suprimir a queda de tensao para 2%ou menos.

Se a distancia da fiagéo é longa entre o inversor e o motor, uma queda de tensao no circuito principal ira fazer com que o torque do motor diminua

especialmente durante a saida de baixa frequéncia.

Consulte a pagina 10 para a bitola de cabo recomendada.

Mantenha o comprimento total da fiagcdo dentro do comprimento especificado.
Na fiagcdo de longa distancia, correntes de carga devido a capacitancia residual na fiagdo podem degradar a operagéo de limite de corrente de resposta rapida ou
fazer com que o equipamento no lado de saida do inversor tenha mau funcionamento. Preste atengdo ao comprimento total da fiagdo. (Consulte a pagina 10.)
Interferéncia de ondas eletromagnéticas
A entrada/saida (circuito principal) do inversor inclui componentes de alta frequéncia, que podem interferir com os dispositivos de comunicagéo (tais como
radios AM) usados perto do inversor. Neste caso, ative o filtro EMC (ligue o conector ON/OFF do filtro EMC) para minimizar a interferéncia. (Consulte o
Capitulo 3 do Manual de Instrugdes (Detalhado).)
Nao instale um capacitor de correcao de fator de poténcia, supressor de surto ou filtro do tipo de capacitor no lado de saida do inversor.

Isso fard com que o inversor desarme ou o capacitor e o supressor de surtos sejam danificados. Se qualquer um dos dispositivos acima esta conectado,

remova-o imediatamente.

Por algum curto tempo apds o desligamento, uma alta tensdo permanece no capacitor de suavizagao, e é perigoso.

Um capacitor de suavizagao detém alta tensdo por algum tempo depois do desligamento. Ao acessar o inversor para inspec¢éo, espere pelo menos 10

minutos apds a alimentagao ter sido desligada e, em seguida, certifique-se de que a tenséo entre os terminais do circuito principal P/+ e N/- do inversor é

baixa o suficiente utilizando um medidor, etc.

Se "EV" é exibido no painel de operagao, desligue a fonte de alimentagao externa de 24 V antes de executar a fiagao.
Um curto-circuito ou falha de terra (massa) no lado de saida do inversor podem danificar o médulo inversor.

» Verifique completamente a resisténcia de isolagéo do circuito antes da operacéo do inversor, uma vez que curto-circuitos repetidos causados pela
inadequagao de circuito periférico, uma falha de terra (massa) causada por inadequagao na fiagdo ou reducgéo da resisténcia de isolagdo do motor
podem danificar o médulo inversor.

» Verifique completamente a isolagéo para-terra (massa) e a isolagdo fase-a-fase do lado de saida do inversor antes de ligar.

Especialmente para um motor velho ou o uso em ambiente hostil, verifique seguramente a resisténcia de isolagdo do motor, etc.

Nao utilize o contator magnético (MC) no lado de entrada do inversor para iniciar/parar o inversor.
Uma vez que correntes de influxo repetidas ao ligar encurtardo a vida util do circuito conversor (1.000.000 vezes para outros), partidas e paradas frequentes
do MC do lado de entrada devem ser evitadas. Ligue/Desligue os sinais de inicio do inversor (STF, STR) para executar/parar o inversor. (Consulte a pagina
5.)

Nao aplique uma tensdo maior que a tensado permissivel aos circuitos de sinal de E/S do inversor.
A aplicacdo de uma tensdo maior que a tenséo permissivel aos circuitos de sinal de E/S do inversor ou polaridade oposta podem danificar os dispositivos de
E/S. Verifique especialmente a fiagao para evitar que o potenciémetro de ajuste de velocidade seja conectado de forma incorreta e cause curto-circuito nos
terminais 10E e 5.

Para usar a fonte de alimentagao comercial durante a operac@o do motor de finalidade geral, certifique-se de

fornecer intertravamentos elétricos e mecanicos entre os contatores de bypass eletronicos MC1 e MC2. MC1 Inter-
Ao usar um circuito de comutagdo como mostrado a direita, a trepidagéo causada por sequéncia mal ' H Fra:"ame”m

N ~ o R .. Alimen- R/L1 U x i

configurada ou o arco gerado na comutagdo podem permitir que uma corrente indesejavel flua para dentro e tagdo TR = ice |
danifique o inversor. Um erro de fiagdo também pode danificar o inversor. :

= ; = L . . T3 W
(A operagéo com fonte de alimentag&o comercial ndo esta disponivel com motores PM.) Inversor

Corrente indesejavel

Se a maquina néo deve ser reiniciada quando a energia for restaurada ap6s uma falha de energia, providencie um MC no lado de entrada do
inversor e também projete uma sequéncia que nao ligue o sinal de inicio.
Se o sinal de inicio (chave de inicio) permanece Ligado depois de uma falha de energia, o inversor ira reiniciar automaticamente assim que a energia for
restaurada.
MC no lado de entrada do inversor
No lado de entrada do inversor, conecte um MC para as seguintes finalidades. (Para a selegéo, consulte o Capitulo 2 do Manual de Instrugdes (Detalhado).)
» Para desconectar o inversor da fonte de alimentagdo na ativagdo de uma fungéo de protegdo ou no mau funcionamento do sistema de acionamento
(parada de emergéncia, etc.).
» Para evitar qualquer acidente devido a um reinicio automatico na restauragéo de energia apds uma parada do inversor por uma falha de energia.
» Para separar o inversor da fonte de alimentagéo para garantir a manutengdo segura e trabalho de inspegao.
Se estiver usando o MC no lado de entrada do inversor para parada de emergéncia durante a operagdo normal, selecione um MC considerando a corrente
nominal do motor como a corrente nominal da classe AC-3.
Manuseio do contator magnético no lado de saida do inversor
Comute o contator magnético entre o inversor e o motor apenas quando ambos, o inversor e o motor, estiverem parados. Quando o contator magnético é
ligado enquanto o inversor esta em operacéo, a protegdo de sobrecorrente e outras do inversor sera ativada. Ao providenciar MCs para usar a fonte de
alimentagao comercial durante a operagao de motor de indugao, comute os MCs, depois que ambos, o inversor e o motor, pararem.
Um motor PM é um motor sincrono com imés de alto desempenho incorporados dentro. Alta tenséo é gerada nos terminais do motor enquanto o motor esta
funcionando, mesmo depois que a alimentagao do inversor é desligada. Antes de executar a fiacdo ou a inspecgéo, confirme que o motor esta parado. Em
uma aplicagdo, como ventoinha e ventilador, onde o motor é acionado pela carga, um contator manual de baixa tenséo deve ser conectado no lado de saida
do inversor e a fiagdo e a inspegéo devem ser realizadas enquanto o contator esta aberto. Caso contrario, pode-se receber um choque elétrico.
Contramedidas contra EMI gerada pelo inversor
Se o ruido electromagnético gerado a partir do inversor faz com que o sinal de ajuste de frequéncia flutue e a velocidade de rotagdo do motor seja instavel
quando se muda a velocidade do motor com os sinais analdgicos, as contramedidas a seguir séo eficazes.
+ Nao passe os cabos de sinal e cabos de alimentagdo (cabos de E/S do inversor) em paralelo um com o outro e ndo os junte.
+ Passe os cabos de sinal o mais longe possivel dos cabos de alimentagao (cabos de E/S do inversor).
+ Utilize cabos blindados.
+ Instale um nucleo de ferrite no cabo de sinal (Exemplo: ZCAT3035-1330 TDK).
Instrugdes para a operagao de sobrecarga
Ao executar partidas/paradas frequentes pelo inversor, aumento/queda da temperatura do elemento transistor do inversor ira se repetir devido a um fluxo
repetido de grande corrente, encurtando a vida util por fadiga térmica. Uma vez que a fadiga térmica esta relacionada com a quantidade de corrente, a vida
util pode ser aumentada pela redugéo de corrente na condigdo travada, corrente de inicio, etc. A reducéo da corrente pode aumentar a vida util, mas pode
também causar falta de torque, o que conduz a uma falha de inicio. Adicionar uma margem para a corrente pode eliminar tal condi¢do. Para um motor de
indugdo, use um inversor de maior capacidade (até duas posi¢gdes). Para um motor PM, use um inversor e um motor PM de maior capacidade.
Certifique-se de que as especificagoes e a classificagdo coincidem com os requisitos do sistema.
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Painel de operagao (FR-DUO08)

6 ACIONAMENTO DO MOTOR

6.1

Painel de operacao (FR-DUO08)

6.1.1

Componentes do painel de operagao (FR-DUO08)

(@) (b)

(i)

No.

Componente

Nome

Descrigao

(@)

PU
EXT
NET

Indicador de modo de
operagao

PU: ON para indicar o modo de operagdo PU.

EXT: ON para indicar o modo de operagédo externa. (ON ao ligar como ajuste inicial.)
NET: ON para indicar o modo de operagéo de rede.

PU e EXT: ON para indicar o modo de operagéo combinada Externa/PU 1 ou 2.

(b)

Indicador de estado do
painel de operacgéao

MON: ON para indicar o modo de monitoramento. Pisca rapidamente duas vezes de forma intermitente enquanto
a fungéo de protegdo esta ativada.

Pisca lentamente em modo de visor apagado.

PRM: ON para indicar o modo de ajuste de parametro.

(c)

Indicador de motor de
controle

IM: ON para indicar o controle de motor de indugéo.
PM: ON para indicar o controle de motor PM.
O indicador pisca quando a operacéo de teste é selecionada.

(d)

Indicador de unidade de
frequéncia

ON para indicar frequéncia. (Pisca quando a frequéncia definida é exibida no monitor.)

Monitor (LED de 5 digitos)

Mostra a frequéncia, nimero de parametro, etc.
(Usando Pr.52, Pr.774 a Pr.776, o item monitorado pode ser alterado.)

Indicador de fungéo CLP

ON para indicar que o programa de sequéncia pode ser executado.

Tecla FWD, Tecla REV

Tecla FWD: Inicia rotagédo avante. O LED é aceso durante a operagao avante.

Tecla REV: Inicia rotagéo reversa. O LED é aceso durante a operagao reversa.

O LED pisca sob as seguintes condigdes.

* Quando o comando de frequéncia ndo é dado, mesmo que o comando avante/reverso seja dado.
» Quando o comando de frequéncia ¢ a frequéncia de inicio ou inferior.

* Quando o sinal MRS esta sendo inserido.

(h)

Tecla STOP/RESET

Interrompe os comandos de operagéo.
Reinicia o inversor quando a fungédo de protegéo ¢ ativada.

@i)

Disco de ajuste

O disco de ajuste dos inversores Mitsubishi. O disco de ajuste é usado para alterar os ajustes de frequéncia e de
parametro.

Pressione o disco de ajuste para realizar as seguintes operagdes:

« Para exibir uma frequéncia definida no modo de monitoramento (o ajuste pode ser alterado utilizando Pr.992.)
« Para exibir o ajuste atual durante a calibragao

« Para exibir o nimero do histérico de falhas no modo de histérico de falhas

(1)

Tecla MODE

Comuta para diferentes modos.

Comuta para o modo de ajuste facil, pressionando simultaneamente com | ExT |-

Manter esta tecla pressionada por 2 segundos bloqueia a operagdo. O bloqueio das teclas é invalido quando
Pr.161 = "0 (ajuste inicial)". (Consulte o Manual de Instru¢des (Detalhado).)

(k)

Tecla SET

Insere cada ajuste.

Se pressionada durante a operagéo, o item monitorado
muda.

(Usando Pr.52, Pr.774 a Pr.776, o item monitorado pode
ser mudado.)

Quando o ajuste inicial é definido

|Frequéncia de saidal—> |Corrente de saidal g |Tenséc de saida
|

U]

Tecla ESC

Volta para a exibigédo anterior.
Manter pressionada esta tecla por um tempo mais longo muda o modo de volta para o modo de monitoramento.

(m)

EXT

Tecla PU/EXT

Comuta entre o modo PU, o modo de operagdo PUJOG, e o modo de operagédo externa.

Comuta para o modo de ajuste facil, pressionando simultaneamente com | MODE |

Cancela a parada de PU também.
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Painel de operagao (FR-DU08)

6.1.2

7ﬁA nl

Operacgao basica (ajuste de fabrica)

‘ Comutagéo do modo de operagao/Ajuste de frequéncia .

I

Modo de operagéo externax1(Ao ligar)

wimiml:

{ PU_

Modo de operagédo PUx1

mimiml:
[

U

=MON
PRM
P.RUN

=-IM
PM

=MON
PRM
P.RUN

-IM
PM

-~ I

Alteracéo de valor

EXT

-

H

Modo de operacgdo Jog de PUx=1

J

=MON
PRM
P.RUN

LTS )
I?Exemplo.)l Pisca

PU

) l

=-IM
PM

Ajuste de frequéncia foi
gravado e completado!!

il > m
Monitoramento de
corrente de saidax2

Modo de ajuste de parametro (Ao ligar) *ﬂ

= BB

Monitoramento de

SET

tensédo ﬂa saidax2

MODE g

N

MON =M

PM

- I

Exibe o ajuste atual

Modo de ajuste de parametro

Ajuste de parametro

MODE

SET

Alteragéo de valor

BTNy .
’(Exemplo’l Pisca

Gravagao de parametro esta completa!!

~
] - TN - e - EEEE]

Limpar parametro Limpar todos os parametros Limpar histérico de falhas

Copiar parametros

L
EIEEN - G- R [EET

Ajuste de parametro em grupo

Ajuste automatico de parametro Inicializagéo de parametro IPM

-

Funcéo de rastramento =3

Lista de alteragéo de valor inicial

-

Ajuste de ganho PID =3

SET

Funcao n [

Modo de fungéo

MODE

_

Exemplo)

(Exemplo)
P|scando

(Exemplo)
Piscando

Q Piscando

7 7

i>

DDDDDDDD

ﬂlstorlco de falhas 1 =& “Historico de falhas 2 <
[Operagao para exibigao de historico de falhas]
Oito falhas recentes podem ser exibidas.
(A ultima falha é terminada com ".".)

Quando néo existe nenhum histérico de falhas, Mé exibido.

N
“fistorico de falhas 8 =2

Histérico de fa|ha’] “

ESC

)
ressdo longa

*1  Para detalhes dos modos de operagéo, consulte o Manual de Instrugdes (Detalhado).

*2  ltens monitorados podem ser alterados. (Consulte o Manual de Instrugdes (Detalhado).)
*3  Para detalhes, consulte o Manual de Instrugdes (Detalhado).

+4  Para detalhes do histérico de falhas, consulte 0 Manual de Instrugdes (Detalhado).

*5

O modo de meméria USB aparecera se um dispositivo de meméria USB for conectado. Consulte o Manual de Instrugdes (Detalhado) para detalhes do modo
de memoria USB.
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Lista de parametros

6.2 Lista de parametros

Para operacgéo de velocidade variavel simples do inversor, os valores iniciais dos parametros podem ser utilizados como estdo. Defina os parametros necessarios para
atender a carga e as especificagdes operacionais. Ajuste de parametros, mudanga e verificagdo podem ser feitos a partir do painel de operagao (FR-DU08).

- Pr. NGED Faixa de Valor Pr. o Faixa de Valor
Pr. Nome Faixade | Valor : ajuste inicial . ajuste inicial
ajuste inicial 0,5a14, 17, 95 Selggéo de auto-ajuste 0. 1 0
0«13 |Reforgo de torque 0a 30% ?/gﬁ/n/%/*l Sele¢édo de monitor :1,2 %g ig g ig on-Ilrlme _ :
Taoriz 5| P2 [principal de painel de 50’557 61, 62 |° 96 g&'c‘f'gjﬁg“’e“ado"e 0,1,11,101 |0
s * operagéo e - o
1+13 |Frequéncia maxima 0 a 120Hz 64, 67, 68,
q 60Hz =3 81 a 96, 98, 100 100  |V/F1 (primeira frequéncia) |0 a 590Hz, 9999 (9999
2«13 |Frequéncia minima 0 a 120Hz OHz 1a3,5a14 VIF1 (tensdo de
5 s 101 il . 0a 1000V ov
313 |Frequéncia base 0 a 590Hz 60/50Hz *9 S e %471 ;g g; gé primeira frequéncia)
- - - elecdo de fungdo de , 50, 52, 53, V/F2
4013 [fliste deMultvelocidade 10 5 500Hz  [60/50Hz 9 | [®*  [terminal FMICA (61,62, 67, 70, 102 fréquéf,i?:)”da 0.2 590Hz, 9999 {9999
85, 87 a 90, 92, =
. |Ajuste de Multi-velocidadi V/F2 (t d
51 [ i 02590tz ookz | i Rl A i o
T i 7 Referéncia de monitoramento
6415 [puste de Mullivelocidade o 4 590Hz  [10Hz 55 |defrequencia 0a590Hz  |6050Hz 9 | 904 [ViF3 (terceia requéncia) |0 @ 590Fiz, 9999 [9999
0 a 500A =2 LD/SLD V/F3 (tensao de
5 5s 4 Referéncia de Corrente 105 i anci 0a 1000V ov
7 <13 |Tempo de aceleragdo [0 a 3600s 15553 56 monitoramento de corrente [ 2 3600 +3 nominal do terceira frequéncia)
1o = ° inversor 9 106 V/F4 (quarta frequéncia) 0 a 590Hz, 9999 (9999
Tempo de S 4 =
8 13 = 0 a 3600s Tempo de acostamento (0, 0.1 a 30s, V/F4 (tensdo de quarta
desaceleragéo 30s +5 57 deireinfcio 9999 9999 107 frequéncia) 0a 1000V oV
9.5 |Relé O térmico 02 500A -2 nglcﬁlf:f o | |58 |Termpo de amortecimento de g 5 gos 1s 108 |V/F5 (quinta frequéncia) |0 a 590Hz, 9999 9999
° |eletrénico 0 a 3600A +3 : ~ ~ VIF5 (tensdo de quinta
- _ inversor = Selecao de fungao 0a3 11a13 |0 109 frequéncia) 0 a 1000V ov
10 Frequéncia de operagdo de 0a 120Hz, 9999 [3Hz remota NG 3 taceesd
freio de injegdo CC v = umero da estacoes de
T T 50 Selegéo de controle de 0.4.9 0 17 comunicacao do PU 0a31 0
1 |fieio do injecao GG |02 10,8888 058 economia de energia Velocidade de 18,96, 100, 364
= je¢ = 65 Selegéo de nova tentativa |0 a 5 0 118 comunicacido do PU 57’6 7’68 1%52 192
Tensao de operagao de o o ——— ¢ i)
12 freio de injecdo CC 0a30% 412/1% <6 Frequéncia inicial de Comprimento de dados/
— 66 reducéo de operagdo [0 a 590Hz 60/50Hz +9 | |119  |comprimento de bit de parada (0, 1, 10, 11 1
13 Frequéncia inicial 0 a 60Hz 0.5Hz de prevengao de stall de comunicagéo do PU
14 Selegdo de padrdes de carga (0, 1 1 Numero de novas tentativas |0 a 10, 101 a 120 Verificagéo de paridade 0a2 >
— 67 A ) 0 de comunicagao do PU
15 |Frequéncia Jog 0 a 590Hz 5Hz Ralcconenclaidaiialia 110
Numero de novas tentativas
- ‘(Ij’empo Ide ageleja(;éo/ e — 0.5s 68  |jempodeesperadenova g q 5 600s 1s 121 |4e comunicagaodoPU (0@ 10,9999 |1
esaceleragéo Jo :
7 [selosao o e:t,ada N?Rs 057 g 69 [Apagar exibigdo de 0 0 122 |vereacis de somimcasdo 905 @ 999:8s. |99
b &y contagem de nova tentativa do PU
Frequéncia maxima da 120Hz « 70 Parametro para o ajuste de fabricante. N&o ajuste. -
18 i 0 a 590H: Ajuste de tempo de espera |0 a 150ms,
alta velocidade a z 60Hz +3 0a6,13a 16, 123 dJe comunicag%o do Plﬂ) 9999 9999
Tensao de frequancia |0 a 1000V, 9999/8888 20, 23, 24, 40, Selecao CRILF de
19 ¢ 43, 44, 50, 53 124 Haa 0a2 1
base 8888, 9999 9 b Sty Si2h Boh comunicagéo do PU
Frequéncia de referéncia 71 Motor aplicado 241‘0721 ESZE 0 125  |Frequéncia de ganho de
20 de acelerag&o/ 1 a 590Hz 60/50Hz =9 8096 80;93 ’ A ajuste de frequéncia de 0 a 590Hz 60/50Hz =9
desaceleragao b b 13 Terminal 2
8094, 9090, —
pr [orementos dotempo | ) 9093, 9094 26 [EEE |oaseoH:  [svsore
e aceleragéo, b = — 13 .
desacelerag 6 Selecéo de frequéncia |0 15 =2 13 [Terminal4
: 2 |pwM 0a6,25+3 i 127 |Frequénsia de comutacto | 10 5 590Hz, 9999[9999
= Nivel de operagdo de - 2010 ; 5 de controle de PID |V @ Z,
revencgao de stall a 9 Selegdo de entrada
rnivel d% limite de torque) ° ’ 73 analggica 0a7,10a17 |1 201 %11%02%121,
Fator de compensacao 7 [EEESDEETRlio| g g 1 70,71, 80, 81,
de nivel de operagéo Selecéo de agéo de 90, 91, 100,
23 de prevencéo de stall a 02200%, 9999 19999 = 0a3,14a17 = 128 |pp 101, 1000, 0
dupla velocidade SelscdoldelResel 1001, 1010
Detecgao de PU 0ag3,14a17, g ’
24 a /(\juste de multi-velocidade ey e desconectado/Sele¢do |100 a 103 14 ;881 ) 228%):2011
4 velocidades para 7 a Z, de parada de PU ’ i ?
27 velocidades) P 114 2 117 «3 . .
Selegao de compensagao 76 Selegéo de saida de 0a2 0 129 Eﬁg\da proparcional de 89193 1000%, 100%
28 deI en_gaga de multi- 0,1 0 codigo de falha ONEER00
velocidaae = = . Ta S,
130 [Tempo integral de PID ’ 1s
29 Seleggo de padraode  [5,3 @ 0 77 gglggfgr:;r%ravacao 0a2 0 P g 9999
aceleragéo/desaceleragéo ' _ _ 131 |Limite superior de PID |0 a 100%, 9999 [9999
0a2 10 11.20 78 Selecdo de prevengao 0a2 0 i . S
Selecso de funcdo o e de rotag&o reversa 132 |Limite inferior de PID |0 a 100%, 9999 |9999
30 G ) G ’ 0 = 5 0,
regenerativa 100 a 102, 110, 79 13 Selegag de modo de 02467 0 133  |Ponto de ajuste de acao de PID|0 @ 100%, 9999 |9999
111,120, 121 ” |operagéo o 434 |Tempo de diferencial [0.01 a 10s, 9999
31 Salto de frequéncia 1A 9999 0.4 a 55kW, de PID 9999
32 |[Salto de frequéncia 1B 9999 i 9999 -2 Selegao de sequéncia
q encl 80 Capacidade de motor 0 33600k 9999 135 4o ByrassIelehonico 0,1 0
33 Salto de frequéncia 2A 02 590Hz. 9999 9999 9999 13 ’
*3
34 [Salto de frequéncia 2B ' 9999 ; 5 136 Letzr?;eaemento de  |0a100s 1s
— 81 Numero de pélos de 2,4,6,8,10, 9999 Al
B85} Salto de frequéncia 3A 9999 motor 12, 9999 comutagdo MC
36 Salto de frequéncia 3B 9999 0 a 500A, 9999 137  [Tempo de espera de inicio |0 a 100s 0.5s
37 Exibigao de velocidade |0, 1 a 9998 0 82 Corrente de excitagdo |*2 0000 138 [Selecdo de bypassa |j 4 0
Sensibilidade até-a- N N de motor 0a 3600A, 9999 uma falha ,
41 frequéncia 0a100% 10% *3 Frequéncia de comutagéo
= — Ensaolominalas 139  |automética do inversor para |0 @ 60Hz, 9999 (9999
42 (Ij):tseeﬁ%aao de frequéncia 0 a 590Hz 6Hz 83 e 0 a 1000V 200/400V +7 a operag&o de bypass
— - Frequéncia para
Detecgao de frequéncia g4  |Frequéncia nominal de (10 a 400Hz,  |gg99 140 |parada de aceleragdo |0 a 590Hz 1Hz
43 |de saida para rotagdo |0 a 590Hz, 9999 |9999 motor 9999 backlash
reversa Ganho de controle de
A Tempo para parada de
89 velocidade (Vetor de fluxo |0 @ 200%, 9999 |9999 141 ] 0 a 360s 0.5s
44 Tempodesegunda |0 5 3600s 5s magnético avangado) ’ aceleragao backlash
aceleragao/desaceleragao —
0a 50Q, 9999 =2 Frequéncia para parada de
45 'ggrga%oel(éerasceé%unda 02 3600s, 9999 [9999 90 Constante de motor 5 : T 9999 142 desaceleragéo backlash 0a 590Hz 1Hz
(R1) , Tempo para parada de
46 Segundo reforgo de torque |0 @ 30%, 9999 |9999 9999 +3 143  |desaceleragao 0 a 360s 0.5s
0 a 50Q, 9999 «2
Segundo V/F 0 backlash
47 S 0 a590Hz, 9999 (9999 Constante de motor
(frequéncia base) o 91 (R2) 0a 400mQ, 9999 0, 2, 4, 6, 8,10
. _ 9999 3 ~ ) , 2, 4,6 8,10,
Segundo nivel de operagéo o, o Comutagao de ajuste |12, 102, 104,
A e Yt 02 400% 2000 Cometanto do momr_|0.2.6000mH, 144 36 velocidade 106, 103, o,
S frequénci *
49 | e vangho do st |0 @ 590HZ, 9999 |OHz 92 |((1)indutancia de eixo- [0 —
Detecgao de segunda d (Ld) 0 a 400mH, 145 Selegéo de idioma de 0a7 1
50 lfrequéncia de saida |0 @ 990Hz 30Hz 299:(;(3)0 . ;eXIblgaq d: PU _
b requencia de comutagao
Sequndo relé OLL 0.2 500A, 9999 2 Constante de motor  [9a09 v 147 |detempo de aceleracaol [0 a 590Hz, 9999 [9999
51 | nieo 072 3600A, 9999 9999 93 |(L2)/indutancia de eixo- 9999 desaceleragao
= a(ta Sgbooa™ 14  [Nivel de prevencdode | , 4000 1201110% »
i stall a entrada de 0 V ° ?
94 Constante de motor (X) |0 a 100%, 9999 |9999
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Faixa de Valor Faixa de Valor i
Pr. Nome " o Pr. Nome L Faixa de Valor
ajuste inicial ajuste inicial HE IS ajuste inicial
Nivel de prevengao de Valor de com a a
149 o % lor pensacgao Selecdo CR/LF de
stall a entrada de 10 V 0a400% 150/120% » 242 ?d(ltclonado ge terminal [0 a 100% 100% 341 comgnicagéo RS-485 0a2 1
i 3 erminal = =
Lol Eé\rlr%lndtg ggtggic;: % Ve L2000, RY Valor de com)pensag:éo B2 ESSGR%)'\%S ?g;ii?cgzéo B v
Temool 243  |adicionado de terminal |0 a 100% 75%
161 | s e [02108 0s 1 Gorminal ) : " e [Cmmenie o 0
152 |Gianta sera 0 0 [02400% 5% b14 |aeveamimnana s 1o 11012105 |1 374 |Nivel de detecedo de o a 590Hz, 9999 (9999
t 1, sobre-velocidade d
Tempo de detecgao de arrefecimento e
153 Fator de la de di
corrente zero Dais %ap 245 |Deslizamento nominal |0 a 50%, 9999|9999 384 |4C puiso de enrada |0 @250 0
Selegéo de reducéo de énci
154 1ens§o durantel?operagéo 0,1,10, 11 1 246 an'lf:‘cfn"s";%i‘ﬁ??gsﬁamem 0.01a10s 0.5s 385 BrequeiciElparslpuse 0 a 590Hz 0
da prevengao de stall de entrada zero
Seledo de condi 247 [desisamentodeaade [0, 9999 9999 Frequéncia para pulso
3 leslizamento de faixa de y *
155 v:ligg?:l% d%cfarrlggg%ge 0,10 0 psolléncia c:nstame 386 de entrada maximo 0a 590Hz 60/50Hz +9
i eleca i t énci &nci
:Zlaelczz R 248 [Delecao g0 derom e J0a 2 0 390  [Frequéneip dereferéncia de | { 5 590Hz 60/50Hz «9
156 = 0a 31, 100, 101 |0 Detecgéo de falha de Selegéo d a
de prevengéo de stall o U, 249 1de 1o, 1 0 414 CIREED COGITEEED  |§g2
a i terra (massa) no inicio |’ de fungéo CLP & g
157  |Temporizador de saidade | 5 255 9999 |0s o n
sinal OL h 0a 100s, Ajuste de modo de bloqueio
Ta3 531417 250 |Selegdo de parada 1000 a 1100s, (9999 415 |de operagao de inversor _ |° ! ©
y n 8888, 9999 Selegao de fungo d
5 = 18,21, 24, 34, 116 |Selec 30 de
158 i?:ﬁ]aa‘f g;\aﬂfungao de |50 52'a 54,641, |1 251 |Selegdo de protegao de [ 4 ” pré-escala 0as :
62,67,70,86 a perda de fase de saida |~ 417 |Valor de ajuste de pré-escala [0 @ 32767 1
. _ 96, 98 252 |Bias do sobre limite 0a200% 50% 0,1,3a6,
Egmtggafgegm%?ﬁglgae 253 |Ganho do sobre limite |0 a 200% 150% 5 % 8621%021‘21350
159 0 a 10Hz, 9999 |9999 Tempo de espera pal 'c4'70 73 74’
do bypass para a g 254 |dean AR, Segundo motor 53,54,70,73, 74
< . 0 a 3600s, 9999 |600s 450 2 N ona oaa. 9999
operag&o do inversor p,iné?;ﬂe” 0 do cireutto aplicado 210, 213, 214,
— - — 8090, 8093, 8094,
S e eirade 10,1,9999  [0999/0 o | [o55 [EXDico deestadode g, 15) 0 5090, 6093, 0054,
Selegéo de operagéo de ibica i ircuit
161 [blogueio de teclas/ajuste de |0, 1, 10, 11 0 256 Ili—:r)r(lli?elbgsg ggr;/é?‘?eddeec;':(leﬂi% (02 100%) 100% Capacidade do 0.4 2 55kW, 9999 -2
frequéncia ExbiE - 453 |segundo motor 0 3600KW, 3999 |07
162 |actopstis depoa de falha [0a 3, 10213 |0 257 [mdiioteconoe |02 100%)  100% NGmero de pdios d 234 e
automatico depois de falha a3, 10a s p o ,4, 6,8, 10,
de alimentagao mstantanea 258 [xbeaode vida de capacior (03 100%) | 100% 454 |segundo motor 12, 5909
Tood a . 9999
163 a;?r?lergirﬁgfgp;ra reinicio |0 @ 208 0s 259 gﬂeetcji‘;;cau?(geprvi‘r?caipdaei capadior 10, 4 0 455 Corrente de excitagéo ga :5;:3%/-(\)':999 219999
— — = — a , 9999
164 | s pava reinicio |0 @ 100% 0% 260 dcg?:g(\‘acéao _au;wﬁtlca ~ : KoReuLicelpeiey 3
uéncia U
N 3 Tensé i
165 [N e e e reinicio |0 @ 400% 120/110% 9 Selecao de parada por [0a2, 11, 12, 21, oo yllensacinominaida 0a 1000V 200400V +7
261 falha de alimentagdo 2 0 segundolmotoy
‘Tempo de retengéo de sinal de Anci f
s dseleCGéO de corrente de saida |0 @ 108, 9999 0.1s 262 Frequsncdia subtraidano [ 2 ooz 3Hz 457 zg;?]lrl%rcl)crl;i‘orggplnal o 1104 400Hz, 9999 19999
elecao de operagao inicio de desaceleragéo
167  |de detecgéo de 0,1,10, 11 0 Frequéncia inicial de 02500, 9999 >
Y 263 |G o iacdo 0a590Hz, 9999 [60/50Hz 9 | |458 %%?03}???)“ segundo (o 19999
168 N ] ] Te 3 9999 3
T Parametro para o ajuste de fabricante. N&o ajuste. 264 e?nmf’éfngedgeaﬁ?ﬁ?net?gf 1 |0a3600s 5s 0a 500, 9999 -
= Constante do segundo . -
170  |Limpar medidor Watt-hora (0, 10, 9999 9999 265 l’;mfg?hgedge;ﬁﬁglne{;%agz 023600s, 9999 9999 459 Imotor (R2) ° ggaggOOmQ, [
171 Limpar medidor de hora 0. 9999 9999 Frequéncia de comutagéo -
de operagéo ) 266  |de tempo de desaceleraggo |0 @ 590Hz 60/50Hz =9 C 0 a 6000mH,
Exibigao registrada de grupo SDERDDEANETERR 460 mg?glfa(me ?9 ze?}ln(:jo S 2 9999
172 ge usuario/limpeza em lote 9999, (0a 16) [0 267 [Selecdo de entradade g, 5 0 de eixo-d )(Lér; B 400mH,
173  |Registro de grupo de usuario |0 @ 1999, 9999  |9999 Lerminalkh 9999 3
- — Selecéo de digitos
174 I;mlpar~grup0 de usuario |02 1999, 9999 (9999 268 |qonmars do nooitor |0- 1-9999 9999 Constante do segundo RN
178 |2o=ge0 ggl_;ungao de 60 269 |Parametro para o ajuste de fabricante. N&o ajuste. el gweo;oi;él__s )(Iiér)\dutanma 0 a 400mH, R
- = Filtro de terminal de 9999 3
Selegao de fungdo de 289 P B 5a 50
179 termi%al STR ¢ 61 saida de inversor S, G20 |l Constante do segundo o
Selocao d i 462 motor (X) 0 a 100%, 9999 9999
180 tSeIeg:éo de fungao de 0 220 ng;%ﬂ;% dee slﬁém?tor vay g Configuragéo/estadode
erminal RL
4 g
Selecdo de funcao de . 0,1, 10, 11, 20, 63 ?nut? ajuste do segundo |0, 1, 11, 101 0
181 [ RM 1 b1 |Seleco de E/S de trem |21, 100 0 otor
Soiecio de funcao de de pulso (FM type) 495  |Selegdo de saidaremota |0, 1, 10, 11 0
ez termi%al RH ¢ (1)63 ?'81246 ;‘51 2 0, 1 (CA type) 496  |Dados de saida remota1 |0 a 4095 0
= — 28: 37: 46 a 4¢ Ganho de tenséo de 497 |Dados de said: ta 2
183 [Selecil de fineio de 130 57 605 62, 2 2% Jmibigao UV Dazoo 100w TR T
64 i 498 = R
184 |SelecEo defungiode |70 % 205 [morementode ©© [0.001,0.10, o O Wtz i
[l AL 77 281,84, mudanga de frequéncia | *-00 1000 502 |Selegao de modo de parada | 4 3 0
185 |Selecdo de fungéo de 94 a 98, 9999 03690 municagéo
terminal JOG 11 296 Nivel de bloqueio de 1(?0 105,199 logge 503  [Temporizador de manutengéo 1|0(1 a 9998) 0
= = senha g ! Tempo de ajuste de said:
186 |oolesao do fungo do 9999 9999 504 |de aviso de temporizador de |0 a 9998, 9999 9999
187 |Selecao de fungao de - 297  |Blogueio/desbloqueio a0 s 9998, [9999 Q“Zf"e"fn"cf‘;l To®
terminal MRS 9 SEAE 9999 505 velocidade 1a590Hz 60/50Hz «9
— = — Te
188 tse?:%aac? g$ (f)uggao de 25 298 Ganho ds busca de frequéndia 0a32767,9999 |9999 514 iombo deesperadenova 0.1 a 600s, 9999
X 299 Selegéo de deteccaode 0, 1, 9999 acionamento de emergéncia 9999
189 Selegao de fungéo de diregao de rotagéo no reinicio b Yo 9999 Cont 3 -
terminal RES 62 331 Numero de estagéo de 0a31(0a247) |0 515 d:t?i:a%eama aecféiﬁaréiﬂii‘g: 1a200,9999 |1
; SolEcaolielTGa0lE comunicagdo RS-485 emergéncia !
90 lterminal RUN 0as7,810a19, |0 T——— 3,6,12,24.48, 522 |Frequéncia de parada de saida |0 @ 590H1Z, 9999 [9999
101 |Selecao de fungao de (5a54.57, | %32 |comunicagdo Rs-485 (205 "92: %z, |%° 100,117 112,
terminal SU e 121,122,123,
I _ gg ag%Ban%a 79,82, Comprimento de dados/ 124,200, 211
192 |Selecao de fungdo de |gg'-405 107 108, |2 333 gomprime_nlo de t'J_‘itdea%arada 0,1,10, 11 1 Sel d dod 212 221 222’
terminal IPF s ) s le comunicagdo RS- =] egéo € modo de ’ ’ ’
110a 116, 125, 126, = —— : 223, 224, 300,
Selegao de fungao de [135, 139, 140, 145a Selegéo de verificagho p2cp(aconamonisles 311, 312, 321, BIEER)
193 lterminal OL 154,157,642 168 eSSl cclpancadeice 0a2 2 SR 322, 323, 324
Selegao de fungio de 170a 175,182,185, comunicagao RS-48§ 400, 411, 412,
194 lterminal FU 190a 196, 335 dComagem_ de Uogstfféawa 0210, 9999 1 421, 422, 423,
198 a 208, le comunicagé@o 5 424, 9999
Selecéo de fungédo de [211a213,215, Invervalo de tempo de : 3
195 lierminal ABCH 300 a 308, 99 336 |verificagéo de comunicagao 8;9899'85' 0s 524 Z?i'gﬁfrﬁgﬁ‘gedgp;?e"}ggfﬁa 8 : ?gg;{,ﬂgggg 9999
z z 3112313, 315, RSSI65 :
196 Selegéo de fungéo de 999910 9999 Ajuste de tempo de espera Intervalo de tempo de 0a999.8s
terminal ABC2 2 337 de comunicagdo RS-485 0 a 150ms, 9999 |9999 539 Xﬂerifé:a(;éé) de comunicagio 9999 D 9999
232 a e i Fonte d = odbus-RTU
330 [ n o) |02 590Hz, 9999|9999 338 | omeoneas. o operacio 0, 1 0 547 |Numero de estagdo de |4, 54 o
= = Fonte de comando de comunicagéo USB
240 gglﬂe-%avc\lllsle operagao 0.1 1 339 |lelocidade de comunicagao 0a2 0 Intervalo de tempo de
TR YT 240 |Selecdodemodode [).5 10 12 0 548 \L/Jesrigcacﬁo de comunicagdo |0a999.8s, 9999 (9999
241 CHMEILDEOWMLERDED . |5 9 0 inicio de comunicagédo Y
exibicdo de entrada analégica 549 Sele(;éo de prOtOCO|0 0,1,2 0
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Faixa de Valor Faixa de Valor Faixa d Val
Pr. Nome . P Pr. Nome A Ao X GLelr
ajuste inicial ajuste inicial i BT ajuste inicial
Selecgéo de fonte de Nivel de carga permissivel |110 a 250%, 0,10, 11, 20, 21
550 |comando de operagdo (0, 1, 9999 9999 608 4o segundognort)or e 9999 ° 2258 50, 51, 60, 61,
de modo NET 509 |Selecao deentradadeponio |4 5 5 > 70,71, 80, 81,
, Selegéo de fonte de de ajuste/desvio PID . Selegéo de segunda ?81 910(1)30 .
55 comando de operagado |1 a3, 9999 9999 Selecéo de entrada de acao de PID ¢ C
de modo de PU 610 Nalormedido de PID |29 1012105 |3 ¢ Lo e
552 |Faixa de salto de frequéncia |0 a 30HZ, 9999|9999 511 |Tempo de aceleragao |, , 36008, 9999 19999 2001, 2010,
553 [Limite de desvio PID [0 a 100%, 9999 [9999 polielnicio ' 2011
Selecao de operacao Controle de suavizagao Frequéncia de comutagao
554 |G si%al PID [y 0a3,10a13 |0 653 |46 velocidade L2002 0 754  |automatica de controle do |0 @ 590Hz, 9999 (9999
o Frequéncia de corte de segundo PID
6555 IZEPO ;nedlch de co;rentevd 0.12a1.0s 1s 654 suavizagao de velocidade 0 a 120Hz 20Hz - Ponto de ajuste de 02 100% 9999 lo99s
556  |qe dodes oo aa desaldd o a 20s 0Os 655 |Selecdo de saida 0.1.10. 11 0 acéo do segundo PID a >
0a500A-  |[D/SD R S 756  |Pandaproporcionalido0.1121000%, °
Corrente de referéncia de saida Corrente 656 |Saida remota analégica 1 1000% segundo PID 9999 100%
557 delsma\%e n;oniloramento de 0 a 3600A nominal do | [657 saia ; % 3 1000% =
valor médio de corrente *3 U aida remota analdgica o o empo integral do 0.1 a 3600s,
GBNAIEEIE 3 L Ew 658  |Saida remota anal6gica 3 e T 1000% et segundo PID 9999 B
560 seagnun‘)(jaet:o::'se(r:\?e @ |0a 32767, 9999(9999 659 [Saida remota analégica 4 1000% 75 |1empo diferencial do  0.01a10.00s, [gg99
i = Selegéo de operagao de segundo PID 9999
Nivel de protecdo de  |0.5 a 30k 3 itacs
5611 | e T e 92230k lgg09 660 |desaceleragdo de excitacéo |0, 1 0 750 |Selegdo de unidade PID__ |0 @ 43, 9999|9999
T : A 760 Selegao de falha de pré-carga [0, 1 0
563 dg?egzii Zr;ﬁregc:izdaacsa © (02 65535) 0 661 Ziéﬁa%%gﬁzr:\tgts:g 0a40%, 9999 19999 761 Nivel de concluséo de 0 2 100%
Tempo operacional das Nivel de corrente de excitagao . s pré-carga a 6, 9999 (9999
564 : (0a65535) |0 662 de 0a300% 100%
Vi magnética aumentada =
ezes excedidas
Ganhode FeqUencad 762 |Tempodeconclusdode | , 35005 9999 9099
560 |Cohodeceniolede - |0.a200%, 9999 [o999 665  |inbigao e reqeneracao |0 @ 200% 100% pré-carga 2
570 [Auste de cassitcagao mutipia [0, 1 70 9 - L — 100% 763 |Nivel de eteagdo o a100%, 9999 (9999
a or erior de pré-carga
571  |Tempo de retengéo no inicio [0 a 10s, 9999 (9999 alimentagao £ = =
— Selecao de verificacao 7 5099 P Selepéo o 764 Limite d? tempo de pré-carga [0 a 3600s, 9999 (9999
de entrada de 4 mA Aty 673 |de ajuste de valorde [2,4,6,9999 9999 765 |Selecdodefalhada |5, 0
- (Aulo-ajuste on-iine de " 0 desllzamgnto SF-PR segunda pré-carga
segundo motor ' 674 |Ganho de ajuste de valor de g 4 500%, 100% 766 |Nivel deconclusdoda |, 1500, 9999 |9999
- 2 0,
575  [Tempo de deteccdo de g 4 36005, 9999 [1s 2 |Comutagao de unidade segunda pré-carga
I’:'er:uwao e saida 684 |do dados de ajuste | ! 0 767 Izmupr:’ d:e fg“::r‘sf da 19 4 3600s, 9999 [9999
576 in't‘éfmdp‘zgg‘ggfa"idd: 0 a 590Hz OHz 686 [Temporizador de manutengao 2|0(1 2 9998) |0 Nivgel - d:ecgéo Sﬁperior
- Tomno 0 aiuste d6 sald 768 ca 0 a 100%, 9999 (9999
577 glévi?]ltgﬁucan.cefmemg 900 a 1100%  [1000% 687 |de aeiso dgajtlésm%ostaadlofde 029998, 9999 (9999 Ea s,egunda poac e
Z pcao de s_al a manutengéo 2 769 imite de tempo da 0a3600s, 9999 9999
Selecéo de operagao 688  |Temporizador de manutengéo 3|0(1 a 9998 0 segunda pré-carga
578 p 0a3 0 )
de motor auxiliar Tempo de ajuste de saida 774  |Selegdo de monitoramento [1a3,5a 14, 17, |g999
579 [Selecdode funcdode |g, 4 0 689 |de avitso de t%mporizador de |0 a2 9998, 9999 (9999 de painel de operago 1 18, 20, 23 a 25,
conexao de motor manutengao Selecao de monit o |34, 38,40 a 45,
Tempo de intert Frequéncia de segunda 775 g pz-fia}\el de op!rg?érgezn ® |507a57, 61,62, 9999
580 Jé";g%fag%i ,\T‘Cvamen“’ 0a100s 1s 692 reducéo térmica livre 1 02 590Hz, 9999 (9999 64, 67, 68,
— o de monitoramento |81 a 96, 98,100,
581 Tempo de espera de inicio |0 a 100s 1s 693 Rzla(}?() d,e segunda 12 100% 100% 776 de painel de operagéo 3 9999 9999
Tempo de desaceleragéo de re UGE}O t_ermlca pVich! Frequéncia de operagao de
582 t:urgmgrde conexao de motor [0 a 3600s, 9999 |1s 694 Frequgnqa d_e segunda 02 590Hz, 9999 |9999 777 falha de entrada de 4 mA 0 a 590Hz, 9999 |9999
T a ] 30 d redugéo térmica livre 2 778 Filtro de verificagao de 0a 10 0
empo de aceleracdo de Relagéo de segunda entrada de 4 mA alls S
583 :i(rgg?:fxﬁi:fconexao de |0a3600s,9999 [1s 695 reducdo térmica livre 2 1a100% 100% FTeUBGElaE
Frequéncia inicial do Frequéncia de segunda 779  |operagéo durante erro (0 a 590Hz, 9999 |9999
584 T g | g 0 a 590Hz 60/50Hz +0 | [696 redugao térmica livre 3 0 a 590Hz, 9999 |9999 de comunicagéo
55 |Frequénciainicialdo [o o soop, 50/50Hz 00 | [B%8_|Filio de terminal de entrada [5 a 50ms, 9999 [6999 791 |fempo deaceleragdoem g 5 3600s, 9999 (9999
motor awflll?r 2 702 Frequéncia maxima de 0a400Hz, 9999 [9999 Tempo de desaceleragao em
586 |requénciainicialdo g . 5g0p, 50/50Hz motor g 792 |ava de baixa velooidade 0 a 3600s, 9999 (9999
motor auxiliar 3 706 |Constante de tensdo [0 5000mV/  [gg99 799 |Auste deincrementode {0.7, 1, 10,100, [ 1wh
587 Frequéncia de parada 0 a 590Hz OHz induzida (phi f) (rad/s), 9999 pulso para poténcia de saida|1000kWh
do m0§0r éUX'llar 1 707 |Inércia de motor (integro) |10 a 999, 9999 (9999 s00 |Selecdo de método de [g 5, 20
s8g |frequenciadeparada 1o a590Hz  foHz 711 |Relacdo de declinioLdde [g 4 100%, 9999 [9999 controle :
auxiliar motor 9
Frequéncia de parada Relagéo de declinio Lq de 520 \(/Bea;ggi%;’d(éefomrole ®loa 1000% 25%
589 | i 0 a 590Hz OHz 712 |howr 0 a 100%, 9999 {9999
- - 821 [Tempo integral de controle
590 [Tempo de defeccdo de |, , 36005 55 717 | mca ey - % |02 200%, 9999 9999 golelont a0l 0a2te i
inicio do motor auxiliar Filtro de ajuste de
591 |Tempo de detecgao de 0 a 3600s 5 721 Iazgggégg:epgfgg%% de ?anggOaOUS’ 9999 = e 02 5 %% .
parada do motor auxiliar S - At Ganho P d trole de t
Seloggo do fungio p(?lo. magnético inicial  [16000us, 9999 824 1fg"a,?h0 pfo‘;‘;',‘cfg:a, ge?;‘g“; 0a500% 50%
592 e 0a2 0 724 |Inércia de motor (expoente) (0 a 7, 9999 9999 de corrente)
= = Tempo integral de controle de
593 \n/zgirrg: amplitude oo, pr— 705 ’l;l:gg;i(;oerr;rg;:je éggga 500%, 9999 825 }gg%u§e1cgerg1rﬁg)mtegral de  [0a500ms 40ms
VAloTaEICOMPETISagE0 o Taxa de transmissao 08255 e 827  |Filtro de detecgéo de torque 1 |0 @ 0.1s Os
594  |de amplitude durante [0 a 50% 10% automatica/Mestre Max 828  |Parametro para o ajuste de fabricante. Nao ajuste.
desaceleragio 727  |Quadro de Informacao Max |1 a 255 1 g3p |Ganho P de controleda |, , 10009 9999 |9999
Valor de compensagao Numero de instancia de velocidade 2 "
595 |de amplitude d t 0 a 509 Y i it ai i
ace|er§g';o e durante 10 a 50% 10% 728 :Ls;;?g:;;(s digitos 0a419 0 831 [Jempo integral de controle g 4 205, 9999|9999
Tempo de aceleracéo Namero de instancia de Filtro de ajuste da
59 |de amplitude il 729 |dispositivo (4 digitos 029999 0 832 |\elocidade 2 0a5s,9999 9999
597 |Tempo de desaceleragao de g 1 4 3600s 5 inferiores) 834 Ganho P de controle do 0a500%, 9999 |99
amplitude . Constante de tenséo induzida|Q a 5000mV/ torque 2 a n &
738 |ge secund e 9999 .
598 -1 |Nivel de subtensdo (35381 430V |aggg P eegindomolor @D |(rad/s), 9999 gaoill lexpoliptegrallds 0.a 500ms, 9999 {9999
739 |Relacdo de declinio Ld [, 100%. 9999 [9999 controle do torque 2 ’
Selecao de entrada de de segundo motor o i a
599 C 0.1 0 g 837  [Filtro de deteccao do torque 2 [0 a 0.1s, 9999 (9999
terminal X10 ! = —
Relag&o de declinio L Ajuste d a0 d:
500 |Frequéncia de primeira | —poor oo Toooo 740 |42 sggun e or . |0@ 100%, 9999 |9999 849 [Qluste de cambensagio da 10 a 200% 100%
redugao térmica livre 1 2 27 — ~ Atribuica funca
— — 741 Compensagao de ajuste de 0 a 200%, 9999 (9999 858 tri uigao de fungéo do 0, 4, 9999 0
601 R%Iagfio td,e P.“’"Flf‘.'ra 1 |1a100% 100% segunda resisténcia inicial 2 © terminal 4 C
I:re:ca”o ‘err;nca _Ivre. o Largura de pulso de detecgao (1) a GOOOIJS, Corrente de torque/ Oa 5OOA’ 9999
uéncia de primeira de posigao de polo magnético |10000 a 9999 H *2
ez redug&o térmica livre 2 DeRsiEliz, G B de segundo motor 16000us, 9999 ges gz;ginée’z\ﬂnomlnal i 0a3600A, 9999 ERLE
Relagéo de primeira Frequéncia maxima do *3
603 sojoelpime 0 o q
redugao térmica livre 2 1a100% 100% pee segundo motor D&, Sk Rl 0 a 500A, 9999
Frequéncia de primeira arci Corrente de torque de 2
604 e 0:a590Hz, 9999 (9999 Inércia do segundo 860 do motor/Corrent 9999
redugdo térmica livre 3 744 | motor (integro) @it el [l Sominal do motor PM |0 3600A, 9999
606 S)E(}tleer%\a:edrﬁ ;2:;21ap%e: fsf;?ha; 0,1 1 745 Inércia do segundo 0a7, 9999 9999 = -
de alimentagao motor (expoente) , 864 |Deteccdo de torque 0 a 400% 150%
i R Referéncia d
607 e e A otor | 1102250%  [150% 746 [N e o e motor |1002 500%, 9999|9999 866 | monitoramento de torque |0 @ 400% 150%




Lista de parametros

Faixa de Valor Faixa de Valor Faixa de Valor
Pr. Nome . P Pr. Nome . P Pr. Nome . A
ajuste inicial ajuste inicial ajuste inicial
867 |Filtro de saida AM 0abs 0.01s C40 Comando de ganho do 0 a 400% 150% 1027 Selecao de fonte 201
Atribuigao de fungao do (933) s |terminal 4 (torque) ° ° analégica (1ch)
868 h 0, 4, 9999 0 - =
terminal 1 C41  |Ganho do terminal 4 N . Selecao de fonte
0 a 300% 100% 1028 202
869 |Filtro de saida de 0a5s 0.02s (933) s |(torque) analégica (2ch)
<10 |corrente i C42  [Coeficiente de bias de [0 a 500.00, 9999 1029 |Selegéo de fonte 1a3,5a14, (203
g70 |Histerese de detecgdo |, 51y, OHz (934) 8 |exibigao de PID 9999 analdgica (3ch) 17, 18, 20, 23,
de ve~lot:|dade — C43  |Valor analdgico de viés 0 a 300% 20% 1030 Selecéo de fonte 24,34,40a42, 204
872 gg{'gga&dfg R 1 0 (934) ¢ |de exibigdo de PID ° ° analdgica (4ch) gi %?4621, 62,
: F o 75| [c44 [Coeficiente de ganho [0 a 500.00, Selegéo de fonte 81296, 98, 201
874 AJustekde nivel OL‘I'~ 0 a400% 120/110% +9 (935) 5 |de exibicao de PID 9999 9999 1031 analogica (5¢ch) o aeh Sk 205
Selecéo de operagao — = 230 a 232, 237
882 |de inibigao de 0a2 0 45 |Valor analégico de ganho de [ 3000, 100% 1032 |Selegdo de fonte 238|206
regeneragao (935) «8 |exibicao de PID analdgica (6¢ch)
Nivel de operagéo de Selecdo de modo de Selec&o de fonte
883 |inibigéio de 300a8oov  [BS38Y 977 ltensao de entrada | g 1033 [ alégica (7ch) 207
rEegener:gao ogg  |Liberagéo de alarme de 10 =2 10 2 1034 |Selegdo de fonte o
vitagdo de regeneragdo em o)1 a 5 5qi
884 sensi%\lidade é;e de!egqéo 0a5 0 copia de parametro 100 +3 100 *3 analdgica (8ch)
de desaceleragdo 990 Controle de buzinade PU [0, 1 1 1035 |Canal de gatilho analégico |1 a8 1
885 |compenseris oot e [0 a 590Hz, 9999 [6Hz 991 [Ajuste de contraste de PU_ |0 @ 63 58 1036 |Selegdo de operagao | 0
regeneracao ! 0a3,5a14, de gatilho analdgico !
Ganho de tensao de inibicao 17, 18, 20, 1037 |Nivel de gatilho analégico (600 a 1400 1000
886 de regeneragao ¢ 10 2 200% 100% Selegéo de monitoramento |23 a 25, 34, 38, Selecao de fonte digital
888 |Parametro fivre 1 029999 9999 992 |de aperto do disco de ajuste |40 a 45, 0 1038 (1ch) 1
889 |Parametro fivre 2 029999 9999 BEEIREEED |G T, € SRR Bl
, 67, 68, elecao de fonte digital
801 [Bo digie de monioraméniade |0a 4, 9999 9999 5129595100 il 1) E
o digito de monitoramento de a T
energia cumulativa ! 997  |Iniciagdo de falha 0a255,9999 (9999 Selegéo de fonte digital
892 |Fator de carga 302 150% 100% et 0,12, 112, 1040 130 g
b dReferéncia»dedmumtorbamemu 0.1 a 55kW =2 [LD/SLD ‘ 998 parametro PM 3888 8188 0 1041 Selecéo de fonte digital 4
e SCO!'\OIT\IB e energla ite nominal ’ 4ch
(capacidade de motor) 0 a 3600kW *3  |de inversor +9 999 Ajuste de parametro 1,2,10a 13, 20, 0999 (Sele) %0 do fonte dioal 1a255
Selegéo de controle durante automatico 21,9999 1042 (SCh;; 9 5
894 gﬁ;fﬁ;%gg;g%zg?ﬁl 0a3 0 1000 [Parametro para o ajuste de fabricante. N&o ajuste. S EEDIRIEEITEl
: - elecéo de fonte digital
ryn Coeficiente de ajuste de 50 a 150%, 1043 6
895 :j/glgrcgﬁor;fizrggc:]s%it:xa 0, 1, 9999 9999 1002 corrente alvo de ajuste Lq  |9999 9999 (6ch) _ _
896 |Custo de unidade de potencia |0 @ 500, 9999|9999 7006 |Relogio (ano) 20002 2099|2000 1044 (3760'2)93“’ delionisldioital 7
Tempo médio de 101 a 131, = =
897 monitoramgnto de Oééga 1000h, 19999 %8:]] : %g? 1045 %ecls;;ao de fonte digital s
economia de energia 5
Limpar monitoramento ‘5‘8:]] : gg? 1046 [Canal de gatilho digital |1 a8 1
898 |cumulativo de ) 0,1,10,9999 |9999 o o 601 2 630. 1047 Selecao de operacao 0.1 o
:oon:mla dedenerg|a~ 1007 |Reldgio (més, dia) 701 a 731: 101 de gatilho digital s
399 axa de tempo de operago | 4 100%, 9999 9999 801 a 831, Tempo de espera de R R
(vak?r estlTado) . 2 90110%»?3?’(;1001 1048 apagpamento%e exibigio 0 a 60min Omin
(520) o |Htia a0 de terminal - S e 1049 |Reset de host USB [0, 1 0
1231 Filtro de monitoramento
gm) ¢ |Calibracao de terminal AM | — = 0a59 100 a 1106 de torque 0 a 5s, 9999 9999
— = = 159, 2b0 a 259, Filtro de monitoramento de
@%2) i e e ey [0 2 590Hz OHz 300'a 359, 1107 [Fiiro e monitoramento de o a 55,9999 9999
C3 Bias de ajuste de frequéncia 288 : égg' 1108 ioleleniorESiiolce 0 a 5s, 9999 9999
o o b tach b
(902) +8 |do terminal 2 0a300% 0% 600 2 659, <\:/or;'ent: de excnagaot _
125 Frequéncia de ganho de 700 a 759, 1132 la or de Ir:jcrem.en 0C€ 154 100%, 9999 19999
903) -5 |2luste de frequéncia do 0 a 590Hz 60/50Hz +9 800 a 859, alteragéo de pre-carga
(903) % | iorminal 2 900 a 959, 1000 Valor de incremento de
T4 [Ganho e ajuste de y 3 2 ), Tl a 1133 [alterag@o de segunda |0 a 100%, 9999 9999
(903) 5 frequéncia do terminat 2 |0 @ 300% 100% . A 501200 :
équencia do terminal 1008 |Reldgio (hora, minuto) {1259, 1300a [0 pre-carga
C5 Frequéncia de viés de ajuste 1359, 1400 a 1134 R i . L
(904) 8 |de frequéncia do terminal 4 02 590Hz OHz 1459, 1500 a 1135 Parametro para o ajuste de fabricante. N&o ajuste.
— - — 1559, 1600 a
C6 Viés de ajuste de frequéncia 0 ® © o — -
o B a 300% 20% 1659, 1700 a Coeficiente de bias de
(904) 8 |do terminal 4 ¢ $ 1928 1400 2 1136 | o oo P |0@500, 9999 (9999
Frequéncia de ganho de 1859, 1900 a 5 i
292(?5) .4 |aluste de frequéncia do 0 a 590Hz 60/50Hz 9 1959, 2000 a 1137 Z:ifi:;ggal::zg;z:sﬁd??’slge 0 a 300% 20%
(STl - %?ggv %;88 Z 1138 Coeficiente de ganho de 0a500 9999 [9999
&5) 8 f?:qn:gnec‘ieaﬂzstt:rﬁnal 4 0a300% 100% 2259 2300 a exibigéo do segundo PID ’
! Valor analdgico de ganho de
C12 Frequéncia de viés de = = 2359 1139 exibigdo do segundo PID 0a300% 100%
y N 0 a 590Hz OHz Velocidade de funcionamento ~
(917) 8 |terminal 1 (velocidade)
1013 |apés reset de nova tentativa de |0 @ 590Hz 60/50Hz =9 1140 |[Selesdodeentradadspontade [y 5 5 2
C13 Bias do terminal 1 0 a 300% 0% acionamento de emergéncia ajuste/desvio do segundo PID
17) = R o ° = T Selecdo de entrada de valor
(917) =8 (VelO?Id?dE) 1015 fsr:i‘;éan"c‘ijaelf":i"z‘iz'"tegra'a 0,1, 10, 11 0 41 | edido do sequndopip. | 1221012105 13
C14  |Frequéncia de ganhodo | o 5ot 60/50Hz +9 3 Seleg&o de unidade do
(918) +s [terminal 1 (velocidade) 1016 |Tempo de detecg@o de 02 60s 0s 1142 0a43,9999  [9999
5 Sanholeeeminalk protecao de termistor PTC segundo PID !
(918) s |(Velocidade) 0a300% 100% 1020 Selecéo de operagdo 0a4 0 1143 |Limite superior do segundo PID|0 a 100%, 9999 (9999
6 Comando de bias do de rastreamento 1144  |Limite inferior do segundo PID |0 @ 100%, 9999 |9999
) 0a400% 0% Selegdo de modo de imi i 9
(919) % |terminal 1 (torque) 1021 0a2 0 1145 |Limite de desviodo  10.0 @ 100.0%, |ggqq
= s rastreamento do PID 9999
C17 Bias do terminal 1 SS0RNCY
0 a 300% 0% i ) a
(919) % |(torque) 1022 |Ciclo de amostragem [0 a9 2 1146 |Selecao de operagdo de 0a310a13 |o
C e ol Numero de canais sinal do segundo PID !
C18 |Comando de ganho do |, , 4500 150% 1023 sqi 1a8 4 ETrEEEE T
520« orminal 1 goraue) 02 400% ° analogicos 147 [Foasenge. g0 [02 06005, 5599 [1s
T Auto inicio de c =
C19 Ganho do terminal 1 1024 0,1 0 Nivel de detecgao de
(620)+ [(torque) 0 a 300% 100% amostragem 1148 | e e e i saida |0 @ 590HZ OHz
. n B 1025 |Selecdo de modo de gatilho |0 a 4 0 Nivel de cancelamento de
£ Bias do sinal de saida 0 0 - 1149 interrupgdo da segunda saida 900 a 1100% 1000%
(930) |4 t 0a100% 0% 1026 |Numero de amostragem 0 a 100% 90% _ —
I e corrente antes do gatilho a o0 o 1150 a |[Parametro de usuario 0265535 0
C9 Bias da corrente de da 0 2 100% 0% LS| delning 2ol TERTAIN0
(930)  |saida de corrente a o o Tempo de expiragao de
48210 1211 ajuste de ganho PID 1a9999s 100s
839') Saﬁzzijgiz::sgfee 0a100% 100% 1212 |Valor manipulado de passo |900 a 1100% 1000%
8210 Ciclo de amostragem
1213 0.01 a 600s 1s
(%1311) Ganho de corrente da | 100% 100% de resposta de passo
o Tempo de expiragéo apds a
s5+10 |Saida de corrente 1214 [ e e 1.29999s 10s
C38  |Comando de bias do o o Limite superior de saida
932) s [terminal 4 (torque) 02400% 0% 1215 | oo ”‘:nite 900 a 1100%  [1100%
C39 Bias de terminal 4 Limite infri -
0 a 300% 20% imite inferior de saida
(932)  |(torque) o o 1216 | S oo 900 a 1100%  |1000%
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Lista de parametros

Pr. Nome Fa_lxa = _V_alc_)r
ajuste inicial
1217 |Histerese de ciclo limite (0.1 a 10% 1%
0, 100 a 102,
5 ; 111,112, 121,
1218 |Sonfiguracéo de ajuste |17 20 a 202, [0
elganio 211,212, 221,
222
1219 Inicio/estado de ajuste (O) 1,8, (9, 0
de ganho PID 0a 96)
1300 a
ggg’a Parametros de opg¢édo de comunicagdo
1359
Ponto de ajuste multi-
1460 | otagios PID 1 Sl
Ponto de ajuste multi-
1461 | estagios PID 2 9999
Ponto de ajuste multi-
LE52 estagios PID 3 Sl
1463 E;’;‘;g:;‘gsf multi- 4 2 100%, 9999 |9999
Ponto de ajuste multi-
LEC estagios PID 5 Sl
Ponto de ajuste multi-
e estagios PID 6 Sl
Ponto de ajuste multi-
1466 | ostagios PID 7 9999
Monitoramento do nimero
1469 de vezes de limpeza 0a255 0
Ajuste do nimero de
e vezes de limpeza DaZs g
Limpando sele¢édo de
1471 gatilho 0a15 0
Limpando frequéncia
2 de rotagao reversa Da stz Sohiz
1473 |-impando tempo de 02 3600s 5s
operagao de rotagdo reversa
1474 (';'e’ﬁ‘;?:g;of;‘f/qa‘ﬁgc'a 0a590Hz, 9999 (9999
Limpando tempo de
1475 operagéo de rotagao avante 04a3600s, 9999 9999
1476 |Limpando tempo de parada |0 a 3600s 5s
1477 |Himpandotempode o, 35005 9999|9999
aceleragao
1478 bggigg‘r’;z;p" e 10a3600s,9999 [9999
1479 |Limpando gatilho de tempo |0 @ 6000hr 0
o 0,1,(2,34,5,
1480 |Modode medigiode g} '3 g3 84" o
caracteristica de carga 85)
Referéncia de carga de 0a400%, 8888,
1481 caracteristica da carga 1 9999 9999
Referéncia de carga de 0a400%, 8888,
1482 caracteristica da carga 2 9999 9999
Referéncia de carga de 0a400%, 8888,
1483 caracteristica da carga 3 9999 9999
Referéncia de carga de 02a400%, 8888,
1484 caracteristica da carga 4 9999 9999
Referéncia de carga de 0a400%, 8888,
1485 caracteristica da carga 5 9999 9999
Frequéncia maxima de
s caracteristica de carga Daseliz Co50k2
14g7 |Frequénciaminimade |, . 54, 6Hz
caracteristica de carga
1488 Largura de detecgéo de 0 2 400%, 9999 |20%
aviso de limite superior ’
1489 |-argurade detecgdode | . 4000, 9999 |20%
aviso de limite inferior
1490 |-erguradedeteccaode | . 4440, 9999 |a999
falha de limite superior
Largura de detecgdo de o
ol falha de limite inferior Da i, G s
Tempo de atraso de sinal de
detecgéo de estado de carga /
1492 tempo de espera de medigao 02a60s 1s
de referéncia de carga
Pr.CLR [Limpar parametros 0,)1 0
Limpar todos os
FULEL parametros on g
Err.CL [Limpar histérico de falhas  |(0, )1 0
Pr.CPY [Copiar parametro 0,)1a3 0
PrCHG Lista de alteragéo de L
’ valor inicial
IPM [Inicializagao IPM 0,12 0
AUTO Ajuste de parametro . L
automatico
Pr.Md :f't:t: de parametro em 0,)1,2 0
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*1

#2
*3
4
%5

*6

*7
#8
*9
*10
*#11
*12
*13

*14

Difere de acordo com a capacidade.
6%: FR-F820-00046(0.75K) e FR-F840-
00023(0.75K)
4%: FR-F820-00077(1. 5K) a00167(3.7K) e FR-
F840-00038(1.5K) a 00083(3.7K’
3%: FR-F820-00250(5. 5K) 00340(7.5K), FR-F840-
00126(5.5K) e 00170(7.5K
2%: FR-F820- 00490(11K) a 01540(37K) e FR-F840-
00250(11K) a 00770(37K)
1.5%: FR-F820-01870(45K), 02330(55K), FR-F840-
00930(45K) e 01160(55K)
1%: FR-F820-03160(75K) ou superior e FR-F840-
01800(75K) ou superior
For FR-F820-02330(55K) ou inferior e FR-F840-
01160(55K) ou inferior
For FR-F820-03160(75K) ou superior e FR-F840-
01800(75K) ou superior
For FR-F820-00340(7.5K) ou inferior e FR-F840-
00170(7.5K) ou inferior
For FR-F820-00490(11K) ou superior e FR-F840-
00250(11K) ou superior
Difere de acordo com a capacidade.
4%: FR-F820-00340(7.5K) ou inferior e FR-F840-
00170(7.5K) ou inferior
2%: FR-F820-00490(11K) a 02330(55K) e FR-F840-
00250(11K) a 01160(55K)

1%: FR-F820-03160(75K) ou superior e FR-F840-
01800(75K) ou superior
Defere de acordo com a classe de tenséo. (classe 200
V/classe 400 V)
O nuimero de parametro entre parénteses é aquele
para uso com o painel de operagdo de LCD e a
unidade de parametro.
Difere de acordo com o tipo. (tipo FM/tipo CA)
O ajuste esta disponivel apenas com o tipo CA.
O valor de ajuste "60" esta disponivel apenas para
Pr.178, e "61" apenas para Pr.179.
Os valores de ajuste "92, 93, 192, 193" estédo
disponiveis apenas para Pr.190 a Pr.194.
Parametros de modo simples. (inicialimente definido
para o modo extendido.)
O ajuste esta disponivel apenas para a classe 400
V.



Método de reset para fungoes de protecao

7 SOLUGCAO DE PROBLEMAS

Quando ocorre uma falha no inversor, a fungéo de protecéo se ativa, e o visor da PU muda automaticamente para uma das indicagdes de
falha ou alarme na pagina 24.

Se a falha néo corresponde a nenhuma das seguintes falhas ou se vocé tiver qualquer outro problema, por favor, entre em contato com seu
representante de vendas.

Retengédo do sinal de saida de falha

Abrir o contator magnético (MC) fornecido no lado da entrada do inversor em uma ocorréncia de falhas desliga a alimentagéo de controle
para o inversor €, por isso, a saida de falha ndo sera retida.

Indicagéo de falha ou alarme

Quando uma falha ou alarme ocorre, o visor do painel de operagdo muda automaticamente para uma indicagao de falha ou alarme.
Método de reset

Quando ocorre uma falha, a saida do inversor € mantido parada. A menos que haja um reset, o inversor ndo pode reiniciar. (Consulte a
pagina 23.)

Quando ocorre uma falha, tome uma acéo corretiva apropriada e, em seguida, dé um reset no inversor e retome a operagéo. Nao fazer
isso pode levar a falhas e danos no inversor.

As indicagbes de falha ou alarme do inversor séo categorizadas a grosso modo como abaixo.
* Mensagem de erro
Uma mensagem sobre falha operacional e falha de configuragao pelo painel de operagdo (FR-DU08) e unidade de parametro (FR-PUO07)
é exibida. O inversor ndo desarma.
» Aviso
O inversor nao desarma, mesmo quando um aviso € exibido. No entanto, a incapacidade de tomar as medidas adequadas levara a uma
falha.
« Alarme
O inversor ndo desarma. Um alarme também pode ser emitido com um ajuste de parametro.
* Falha
Quando uma fungéo de protecéo se ativa, o inversor desarma e um sinal de falha é emitido.

o™ NOTE

+ Para os detalhes de exibigdo de falhas e outros problemas, consulte também @E} o Manual de Instrugdes (Detalhado).
+ As ultimas oito falhas podem ser exibidas usando o disco de ajuste. (Consulte a pagina 17.)

e
]
i

7.1 Método de reset para fungcoes de protecao

Pode-se dar um reset no inversor através da execugao de qualquer uma das seguintes operag¢des. Note que o valor térmico integrado
interno da fungéo de relé térmico eletrénico e o nimero de novas tentativas é limpo (apagado), redefinindo o inversor. O inversor se recupera
cerca de 1s depois que o reset é liberado.

» Usando o painel de operagéo, pressione para dar um reset no inversor.
(Isto pode ser executando apenas quando uma falha ocorre.)

Suel?
gRESET]

‘FR—DUH!

+ Desligue a alimentagdo uma vez e, depois, ligue novamente.

ON
A=
H
OFF

+ Ligue o sinal de Reset (RES) por 0.1s ou mais. (Se o sinal RES é mantido ligado, "Err" aparece (pisca) para indicar
que o inversor esta em estado de reset.)

Inversor

> RES
¢ SD

{o®% NOTE

» O estado de desligamento do sinal de inicio deve ser confirmado antes de dar reset em uma falha do inversor. Dar reset em
uma falha do inversor com o sinal de inicio ligado reinicia o motor de repente.

e
]
i
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Lista de exibig6es de falha

7.2

Lista de exibicoes de falha

24 I SOLUGAO DE PROBLEMAS

— - = Indicagéo do painel de operagao Nome
Indicagéo do painel de operacao Nome = < = l_p B
[Rp—— E ... Historico de falhas 1A 1 E.SOT Perda de detecgéo de sincronismo
I A HOLD Blogueio do painel de operagio = E.LUP Detecgao de falha de limite superior
Lo A LOCD Senha bloqueada EooL N E.LDN Detecgao de falha de limite inferior
(o] _— = = = j— j—
E= | ELE E.LF Perda de fase de saida
o|=L 1 |EraEnm =5
S| E-H Ers Erro de gravagio de parametro EoOHr E.OHT Operagao de relé térmico externo
cel- e
g ,'-_- - 'L_-,‘ E A E.PTC Operagao de termistor PTC
© — — ——
21 E |t [ E.OPT Falha de opgéo
2 E rE1 arE4 =N 5 icacs
‘__'_ {6 a 1E8 Erro de operagao de copia [ = E.OP1 Falha de opgdo de comunicagdo
iz to = {
g =. !
[ g | to E.1aE.3 Falha de opgédo
— [y o}
"-_- - Err. Erro I, o
— - Falha de dispositivo de
oL oL Prevencéo de stall (sobrecorrente) EoFE E.PE armazenamgnto de parametro
=il oL Prevengéo de stall (sobretenséo) [ ”-_- E.PUE Desconexéo de PU
— Pré-alarme de fungéo de relé térmico - == Excesso de contagem de nova
[y} [
[ TH eletrénico = v E.RET tentativa
[ PS Parada de PU i ] b E.PE2 Falha de dispositivo de
— 4 [ ) : armazenamento de parametro
M= — —
e te MT1 a MT3 |[Saida de sinal de manutengéo - 5 to
MI— 2 E.5aE.7
Vo 'L‘. '; E.CPU ' Falha de CPU
2= CcP Cépia de parametro [ :
S = [ A g Y
< j— g Vo o — S
= SA Parada de seguranca 2 - Curto-circuito de alimentago do
— © | )= - E.CTE ainel de operacdo/ Curto-circuito de
[N ¢ =, == p perag:
) UF Erro de host USB v alimentag&o dos terminais RS-485
=l EV Qperagao por alimentago externa E P2 |EP24 Falha de alimentagéo 24 VCC
— Acionamento de emergéncia em Pt i T Detecgéo de corrente de saida
'l._. l._.‘l ED operagao 0 E.CDO anormal
— - — — Falha de circuito de limite de corrente
L '._.""-- LDF Aviso de falha de carga ,'-_- | l‘_”--: E.IOH de influxo
o Y ol E.SER Falha de comunicag&o (inversor
g [ N FN Alarme de ventilador L. JEIT gao )
z EORE E.AIE Falha de entrada analogica
e T E.OC1 Desarmer de sobrecorrente durante a [ ) g E.OS Ocorréncia de sobrevelocidade
[ A S | acelereagéo = =
= = EOC2 Desarme por sobrecorrente durante EooLS E. USB Falha de comunicagdo USB
[ J Y g : velocidade constante ': ———
- = E OC3 Desarme por sobrecorrente durante . = E.13
[ T M | ' desaceleragdo ou parada [ o [ I ircuito i
E R E.PBT Falha de circuito interno
- Desarme por sobretenséo — -
- | — — E. BE
[ E.OV1 regenerativa durante aceleragao .'-_- ,"_', .'-_'
Desarme por sobretenséo e el | et ircui
=oOve |[Eov2 regenerativa durante velocidade [ E.SAF Falha de circuito de seguranga
constante 'L'. ! ,"; E.LCI Falha de entrada de 4 mA
_ Desarme por sobretenséo ———— .
o3 E.OV3 regenerativa durante desaceleragao EOFCH E.PCH Falha de pré-carga
- T = ou parada - —
@ P : = B o |EPD Falha de sinal PID
Sl e ETHT Desafme por sobrecgrga do inversor —. -
W= 1 rna : (fungao de relé térmico eletronico) [ [T N -
=. - to E.16 a E.20 Erro de definigdo do usuario pela
= T L E.THM Desarme por sobrecarga do motor s - 1oak. fungao CLP
=, 0 . (funcdo de relé térmico eletronico) . g M}
=R M E.EIN faulg?raq“emme”to do dissipador de |  Sg aparecerem outras falhas além das acima citadas, entre em
— —— contato com seu representante de vendas.
,'-_- [y = E.IPF Falha de alimentagZo instantanea
'L'. L = E.UVT Subtens&o
E | ,'_ :-_- E.ILF Perda de fase de entrada
,'-_-. ,'_-,','_ {_ E.OLT Parada de prevengao de stall
[ Sobrecorrente por falha de terra
=. E.GF (massa) do lado da saida




Classificagao

8 ESPECIFICACOES

8.1

Classificagao

& Classe 200 V

Modelo FR-F820-[] 00046 | 00077 | 00105 | 00167 | 00250 | 00340 | 00490 ( 00630 | 00770 | 00930 | 01250 | 01540 ( 01870 | 02330 | 03160 | 03800 | 04750
lodelo FR- g
0.75K | 1.5K | 2.2K | 3.7K | 55K | 75K | 11K | 15K | 18.5K | 22K | 30K | 37K | 45K | 55K | 75K [ 90K | 110K

Capacidade de SLD 075 |15 22 3.7 55 7.5 1 15 185 |22 30 37 45 55 75 90/110 |132
motor aplicavel
(KW) +1 LD 075 |15 22 3.7 55 7.5 1 15 185 |22 30 37 45 55 75 90 110

Capacidade  |SLD 1.8 29 4 6.4 10 13 19 24 29 35 48 59 71 89 120 145 181

nominal (kVA)

2 LD 1.6 27 37 5.8 8.8 12 17 22 27 32 43 53 65 81 110 132 165
« | Corrente SLD 46 77 105 |16.7 |25 34 49 63 77 93 125 154 187 233 316 380 475
E [nominal (A) (LD 42 |7 9.6 152 |23 31 45 58 705 |85 114|140 (170 (212|288 346 (432
(%]

Classificagdo |SLD 110% 60 s, 120% 3 s (caracteristicas de tempo inverso) a temperatura do ar circundante de 40°C

de corrente de

sobrecarga «3 LD 120% 60 s, 150% 3 s (caracteristicas de tempo inverso) a temperatura do ar circundante de 50°C

Tensdo nominal =4 Trifasico 200 a 240 V

Entrada nominal
Tensao/frequéncia CA

Trifasico 200 a 240 V 50 Hz/60 Hz

Flutuagéo de tensdo CA permissivel 170 a 264 V 50 Hz/60 Hz

8 |Flutuagéo de frequéncia permissivel +5%
g Correntede  |SLD 5.3 8.9 132 |19.7 (313 (451 |62.8 |80.6 |96.7 (115 151 185 221 269 316 380 475
@ |entrada
% nominal (A) =5 LD 5 8.3 122 |183 |[285 (416 |58.2 |74.8 |90.9 (106 139 178 207 255 288 346 432
Capacidade  |SLD 2 34 5 75 12 17 24 31 37 44 58 70 84 103 120 145 181
de
alimentagéo || p 1.9 3.2 4.7 7 1 16 22 29 35 41 53 68 79 97 110 132 165
(kVA) =6
Estrutura de protegéo (IEC 60529) =7 Tipo fechado (IP20) Tipo aberto (IP00)
Sistema de resfriamento Auto.- Resfriamento forgado a ar
resfriamento
Massa aproximada (kg) 19 J21 Js0 [30 [30 [e3 Je3 Je3 J15 15 15 2 Ja2 Jaz2 [s4 14 [7a
*]1 A capacidade do motor aplicavel indicada é a capacidade maxima aplicavel para uso do motor padréo 4 pélos Mitsubishi.
*2 A capacidade nominal de saida indicada assume que a tensdo de saida é de 220 V para classe 200 V.
*3 O valor de % da classificagdo de corrente de sobrecarga indicada ¢ a relagdo entre a corrente de sobrecarga e a corrente nominal de saida do inversor. Para taxa
repetida, dé um tempo para que o inversor e o motor retornem as temperaturas sob 100% de carga ou inferior.
*4  Atensdo de saida maxima ndo excede a tensdo de alimentagao. A tensdo de saida maxima pode ser alterada dentro da faixa de ajuste. No entanto, o ponto maximo
da forma de onda de tens&o no lado da saida do inversor é a tens3o de alimentagao multiplicado por aproximadamente /2.
*5 A corrente de entrada nominal indica um valor a uma tenséo de saida nominal. A impedancia no lado da fonte de alimentag&o (incluindo aquelas do reator e dos cabos
de entrada) afeta a corrente de entrada nominal.
*6 A capacidade de alimentagdo é o valor quando submetida a corrente de saida nominal. Ela varia de acordo com a impedancia no lado da alimentag&o (incluindo
aquelas do reator e dos cabos de entrada).
+*7  FR-DUO08: IP40 (exceto para a se¢édo de conector PU)
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Classificagao

& Classe 400 V

Modelo FR-F840-[] 00023{00038/00052|00083(00126{00170|00250|00310 (00380 00470{00620|00770| 0093001160 01800|02160|02600 (03250 03610|04320|04810| 05470 0610006830
odelo FR-| -|
0.75K[1.5K|2.2K|3.7K[5.5K | 7.5K | 11K | 15K |18.5K| 22K [ 30K | 37K | 45K | 55K | 75K | 90K [110K|132K|160K|185K|220K|250K|280K|315K

Capacidalde’de SLD 0.75|1.5 |22 |3.7 [565 |75 (11 15 (185122 |30 |37 |45 |55 75/ 110 (132 |160 (185 |220 |250 |280 |315 (355
motor aplicavel 90
(KW) «1 LD 075 (15 |22 (3.7 |55 |75 [11 [15 |185(22 [30 (37 (45 |55 |75 (90 (110 |132 |160 (185 (220 (250 |280 (315

Capacidade [SLD 18 (29 |4 6.3 |10 (13 |19 (24 |29 |36 |47 |59 |71 |88 [137 |165 (198 |248 (275 |329 (367 |417 (465 |521

nominal

(KVA) =2 LD 16 (2.7 |37 (5.8 |88 (12 |18 |22 |27 |33 (43 |53 (65 |81 (110 |137 (165 |198 (248 |275 |329 |367 |417 |465

Corrente SLD 23 |38 |52 |83 (126|117 (25 |31 (38 |47 (62 |77 (93 |116 |180 |216 |260 (325 |361 (432 |481 (547 |610 (683
%nominal(A) LD 21 (35 [48 |76 [11.5[16 [23 [29 (35 [43 |57 |70 |85 (106 [144 |180 |216 (260 325 |361 (432 |481 |547 [610
g Classificagao [SLD 110% 60 s, 120% 3 s (caracteristicas de tempo inverso) a temperatura do ar circundante de 40°C

de corrente

de

sobrecarga LD 120% 60 s, 150% 3 s (caracteristicas de tempo inverso) a temperatura do ar circundante de 50°C

3

Tens&o nominal 4 Trifasico 380 a 500 V

Entrada nominal

Tens3olfrequéncia CA Trifasico 380 a 500 V 50 Hz/60 Hz s

Flutuagéo de tensdo CA permissivel 323 a 550 V 50 Hz/60 Hz
Flutuacgéo de frequéncia permissivel +5%

(o]
%Correntede SLD 3.2 |54 |7.8 (10.9 |16.4 |22.5 [31.7 |40.3 |48.2 [58.4 |76.8 |97.6 (115 |141 |180 (216 |260 |325 (361 |432 |481 (547 |610 |683
c [entrada
() B
E nominal (A) (LD 3 4.9 (7.3 |10.1|15.1 (22.3 |31 |38.2 [44.9 |53.9 |75.1 [89.7 |106 |130 (144 |180 |216 (260 |325 |361 (432 |481 |547 (610
<|[*S
Capacidade [SLD 25 (41 |59 |83 (12 |17 |24 (31 |37 |44 [59 |74 |88 (107 |137 |165 (198 (248 |275 (329 (367 |417 |465 (521
de
(alli\r/fgnta‘iéo LD 23 (3.7 |55 |77 (12 |17 |24 (29 |34 |41 (57 |68 |81 [99 |110 |137 (165 |198 |248 (275 |329 |367 (417 |465
*6
Estrutura de protecéo (IEC 60529) «7 Tipo fechado (IP20) Tipo aberto (IP00)
Sistema de resfriamento Auto_— Resfriamento forgado a ar
resfriamento
Massa aproximada (kg) 25 [25 [25 [3.0 [3.0 [63 [63 [8.3 [8.3 [15 [15 [23 [a1 Ja1 [a3 [s2 [s5 [71 78 [117 117 [166 [166 [166

*]1 A capacidade do motor aplicavel indicada é a capacidade maxima aplicavel para uso do motor padréo 4 pélos Mitsubishi.

*2 A capacidade nominal de saida indicada assume que a tenséo de saida € de 440 V para classe 400 V.

*3 O valor de % da classificagdo de corrente de sobrecarga indicada ¢ a relagdo entre a corrente de sobrecarga e a corrente nominal de saida do inversor. Para taxa
repetida, dé um tempo para que o inversor e o motor retornem as temperaturas sob 100% de carga ou inferior.

4 Atensdo de saida maxima nao excede a tensdo de alimentagéo. A tensdo de saida maxima pode ser alterada dentro da faixa de ajuste. No entanto, o ponto maximo

da forma de onda de tens&o no lado da saida do inversor é a tens&o de alimentagdo multiplicada por aproximadamente V2.

*5 A corrente de entrada nominal indica um valor a uma tens&o de saida nominal. A impedancia no lado da fonte de alimentag&o (incluindo aquelas do reator e dos cabos
de entrada) afeta a corrente de entrada nominal.

+#6 A capacidade de alimentag&o é o valor quando submetida a corrente de saida nominal. Ela varia de acordo com a impedancia no lado da alimentagéo (incluindo
aquelas do reator e dos cabos de entrada).

*7  FR-DUO8: IP40 (exceto para a segao de conector PU)

+*]  Para tenséo de alimentagdo superior a 480 V, defina Pr.977 Sele¢ao de modo de tensao de entrada. (Para detalhes, consulte o Manual de Instru¢des (Detalhado).)
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APENDICES

Apéndice 1 Instrugoes para conformidade com Diretivas EU

As Diretivas da UE s&o publicadas para padronizar diferentes regulamentacdes nacionais dos Estados-Membros da UE e para facilitar a livre circulagdo dos
equipamentos, cuja seguranga € garantida no territorio da UE.

Diretivas da UE foi legalmente exigida. Desde 1997, a conformidade com a Diretiva de Baixa Tens&do, uma outra Diretiva da UE, foi também legalmente exigida.
Quando um fabricante confirma que o seu equipamento é compativel com a Diretiva EMC e a Diretiva de Baixa Tensao, o fabricante deve declarar a
conformidade e apor a marcagao CE.

« O representante autorizado na UE
O representante autorizado na UE é mostrado abaixo.
Nome: Mitsubishi Electric Europe B.V.
Enderego: Gothaer Strasse 8, 40880 Ratingen, Alemanha
* Nota
Declaramos que este inversor estd em conformidade com a Diretiva EMC em ambientes industriais e apomos a marcagéo CE no inversor. Ao utilizar o
inversor em uma area residencial, tome as medidas adequadas e garanta a conformidade do inversor utilizado na area residencial.

@ Diretiva EMC

Declaramos que este inversor esta em conformidade com a Diretiva EMC e apomos a marcagao CE no inversor.

« Diretiva EMC: 2004/108/EC

« Norma(s): EN61800-3:2004 (Segundo ambiente / PDS Categoria "C3")

« Este inversor ndo é projetado para ser usado em uma rede publica de baixa tenséo que abastece instalagdes domésticas.
« Interferéncia de radio-frequéncia é esperada se usado nesse tipo de rede.

< O instalador deve fornecer um guia para a instalacgéo e utilizagéo, incluindo dispositivos de mitigagdo recomendadas.

Nota:

Primeiro ambiente

Ambiente incluindo edificios residenciais. Inclui edificios diretamente conectados, sem um transformador, a rede de fornecimento de energia de baixa tensdo que
fornece energia para edificios residenciais.

Segundo ambiente

Ambiente incluindo todos os edificios exceto edificios diretamente conectados, sem um transformador, a rede de fornecimento de energia de baixa tensdo que
fornece energia para edificios residenciais.

+ Nota
Defina o filtro EMC valido, instale o inversor e execute a fiagdo de acordo com as seguintes instrugdes.

*1  Este inversor esta equipado com um filtro EMC. Ative o filtro EMC. (Para detalhes, consulte o Manual de instrugdes (Detalhado).)

*2  Conecte o inversor a uma fonte de alimentagéo aterrada.

*3  Instale um motor e um cabo de controle incluido no Manual de Instalagdo EMC (BCN-A21041-204) e em Noticias Técnicas (MF-S-114, 115) de acordo com a instrugéo.
*4  Confirme que o inversor estd em conformidade com a Diretiva EMC como a aplicagdo de acionamentos industriais para instalagéo final.

@ Diretiva de Baixa Tensao
Confirmamos nés mesmos que nossos inversores sdo produtos em conformidade com a Diretiva de Baixa Tensdo (Conforme com a norma EN 61800-5-1) e
apomos a marcagdo CE nos inversores.

+ Complemento de instrugoes

*] Né&o use um disjuntor de corrente de fuga a terra como um protetor de choque elétrico sem conectar o equipamento a terra. Conecte o equipamento a terra de forma segura.

*2  Conecte o terminal de terra de forma independente. (No conecte dois ou mais cabos a um terminal.)

*3  Use os tamanhos de fios na pagina 8 nas seguintes condigdes.
« Temperatura do ar circundante: 40°C (104°F) no maximo
Se as condigdes sdo diferentes das acima, selecione o fio apropriado de acordo com EN60204 Apéndice C TABELA 5.

*4  Use um terminal de crimpagem estanhado (revestimento ndo deve incluir zinco) para conectar o cabo terra (massa). Ao apertar o parafuso, tenha cuidado para ndo danificar os fios.
Para o uso como um produto em conformidade com a Diretiva de Baixa Tenséo, use cabo PVC, cujo tamanho é indicado na pagina 8.

*5  Use o disjuntor de caixa moldada e o contator magnético em conformidade com a Norma EN ou IEC.

*#6  Este produto pode causar uma corrente c.c. no condutor de aterramento de protegdo. Onde um dispositivo de monitoramento (RCM) ou de protegdo operado por corrente
residual (RCD) é usado para protegdo em caso de contato direto ou indireto, apenas um RCD ou RCM do Tipo B é permitido no lado da alimentagdo deste produto.

*7  Use oinversor sob as condi¢des da categoria de sobretens&o Il (utilizavel independentemente da condigdo de terra (massa) da fonte de alimentagéo), categoria de
sobretenséo IlI (utilizavel com fonte de alimentagéo de sistema neutro ligado a terra, apenas a classe 400 V) e grau de poluigdo 2 ou inferior especificado no IEC60664.
E necessario instalar um transformador de isolagdo no lado de entrada dos inversores da série FR-F820.
« Para usar o inversor FR-F820-01250(30K) ou superior e FR-F840-00770(37K) ou superior (IP00), sob as condigdes de grau de poluigéo 2, instale-o no gabinete com
IP 2X ou superior.
« Para usar o inversor sob as condigdes de grau de polui¢do 3, instale-o no gabinete com IP54 ou superior.
+ Para usar o inversor FR-F820-00930(22K) ou inferior e FR-F840-00620(30K) ou inferior (IP20) fora de um gabinete no ambiente de grau de poluigdo 2, fixe uma
cobertura da ventoinha com parafusos de fixagéo de tampa do ventoinha inclusos.

T,A Parafuso de fixagdo

de tampa de ventoinha

_——— Parafuso de fixacao
H de tampa de ventoinha

@ Tampa de ventoinha
24

N2

N

R

FR-F820-00105(2.2K) a 00250(5.5K) FR-F820-00340(7.5K) a 00930(22K)
FR-F840-00083(3.7K), 00126(5.5K) FR-F840-00170(7.5K) a 00620(30K)

+*8  Na entrada e saida do inversor, utilize cabos do tipo e do tamanho previsto em EN60204 Apéndice C .




*9 A capacidade operacional das saidas de relé (simbolos de terminal A1, B1, C1, A2, B2, C2) deve ser de 30VCC, 0.3A. (Saida de relé tem isolagéo basica do circuito
interno do inversor.)

+*10 Terminais do circuito de controle na pagina 5 sdo seguramente isolados do circuito principal.

*11 Ambiente (Para detalhes, consulte o Manual de Instrugées (Detalhado).)

Durante Operagao Em Armazenamento Durante Transporte

Classificagdo LD: -10 a +50°C (14 a 122°F)

Temperatura do ar circundante Classificacéo SLD: -10 a +40°C (14 a 104°F) -20 a +65°C (-4 a +149°F) -20 a +65°C (-4 a +149°F)
Umidade ambiente 95% RH ou menos 95% RH ou menos 95% RH ou menos
Altitude maxima 2500 m (8202 pés) 2500 m (8202 pés) 10000 m (32808 pés)

+ Protecgao de fiagao
Fusivel Classe T, Classe J, Classe CC, ou Disjuntor de Caixa Moldada (MCCB) UL 489 deve ser providenciado.

00046 | 00077 | 00105 | 00167 | 00250 ( 00340 | 00490 | 00630 | 00770

AR (0.75K) | (1.5K) | 2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | (15K) | (185K)

Tensao nominal de fusivel (V) 240 V or more

Sem reator de
Classificaggo melhoria de fator |15 20 30 40 60 80 150 175 200
maxima de poténcia
admissivel de Com reator de
fusivel (A) «1 melhoria de fator |15 20 20 30 50 70 125 150 200

de poténcia
Classificagdo maxima admissivel de
Disjuntor de caixa moldada (MCCB) |15 15 25 40 60 80 110 150 190
(A) =1

00930 | 01250 | 01540 | 01870 | 02330 | 03160 | 03800 | 04750

e (22K) | (30K) | (37K) | (45K) | (55K) | (75K) | (90K) | (110K)

Tensao nominal do fusivel (V) 240 V ou mais

Sem reator de
Classificaggo melhoria de fator | 225 300 350 400 500 — — —
maxima de poténcia
admissivel do Com reator de
fusivel (A) «1 melhoria de fator 200 250 300 350 400 500 600 700

de poténcia

Classificagdo maxima admissivel do
Disjuntor de caixa moldada (MCCB) |225 300 350 450 500 700 900 1000
(A) =1

00023 | 00038 | 00052 | 00083 | 00126 | 00170 | 00250 | 00310 | 00380 | 00470 | 00620 | 00770

Ark Al (0.75K) | (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | (15K) | (18.5K) | (22K) | (30K) | (37K)
Tensao nominal do fusivel (V) 500 V ou mais
Sem reator de
Classificago melhoria de fator |6 10 15 20 30 40 70 80 90 110 150 175
maxima de poténcia
admissivel do Com reator de
fusivel (A) «1 melhoria de fator |6 10 10 15 25 35 60 70 90 100 125 150
de poténcia
Classificagdo maxima admissivel do
Disjuntor de caixa moldada (MCCB) | 15 15 15 20 30 40 60 70 90 100 150 175
(A) *1
FR-F840-[] 00930 | 01160 ( 01800 | 02160 | 02600 | 03250 | 03610 | 04320 | 04810 | 05470 | 06100 | 06830

(45K) | (55K) | (75K) | (90K) | (110K) | (132K) | (160K) | (185K) | (220K) | (250K) | (280K) | (315K)

Tensao nominal do fusivel (V) 500 V ou mais

Sem reator de
Classificagao melhoria de fator | 200 250 — — — — — — — — — —

maxima de poténcia

admissivel do Com reator de

fusivel (A) «1 melhoria de fator | 175 200 250 300 350 400 500 600 700 800 900 1000
de poténcia

Classificagdo maxima admissivel do
Disjuntor de caixa moldada (MCCB) | 225 250 450 450 500 — — — — — — —
(A) ~1

*1  Classificagdo maxima permitida pelo Cédigo Elétrico Nacional dos EUA. O tamanho exato deve ser escolhido para cada instalag&o.

+ Classificagao de curto-circuito

« Classe 200 V

Adequado para uso em um circuito capaz de entregar ndo mais de 100 kA rms amperes simétricos, Maximo 264 V.

« Classe 400 V

Adequado para uso em um circuito capaz de entregar ndo mais de 100 kA rms amperes simétricos, Maximo 550 V ou 600 V.



Apéndice 2 Instrugdes para UL e cUL

(Norma a cumprir: UL 508C, CSA C22.2 No.14)

@ Precaucgao geral

CUIDADO - Risco de Choque Elétrico -

O tempo de descarga do capacitor de bus é de 10 minutos. Antes de iniciar a fiagdo ou inspegéo, desligue a alimentagéo, espere por mais de 10 minutos, e
verificar se ha tenséo residual entre o terminal P/+ e N/- com um medidor, etc., para evitar um risco de choque elétrico.

# Instalagdo
Os tipos de inversores abaixo foram aprovados como produtos para uso em gabinete e testes de aprovagao foram realizados nas condi¢des a seguir.
Projete o gabinete de modo que a temperatura do ar, umidade e ambiente circundante do inversor satisfaca as especificagées acima. (Consulte pagina 3.)

+ Protecao de fiagao

Para a instalagdo nos Estados Unidos, fusivel Classe T, Classe J ou Classe CC, ou Disjuntor de Caixa Moldada (MCCB) UL 489 devem ser providenciados,
de acordo com o Cédigo Elétrico Nacional e quaisquer codigos locais aplicaveis.

Para a instalagdo no Canada, fusivel Classe T, Classe J ou Classe CC, ou Disjuntor de Caixa Moldada (MCCB) UL 489 devem ser providenciados, de
acordo com o Codigo Elétrico Canadense e quaisquer cadigos locais aplicaveis.

00046 | 00077 | 00105 | 00167 | 00250 | 00340 | 00490 | 00630 | 00770

AR (0.75K) | (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | (15K) | (18.5K)

Tensao nominal do fusivel (V) 240 V ou mais

Sem reator de
Classificagao melhoria de fator |15 20 30 40 60 80 150 175 200
maxima de poténcia
admissivel do Com reator de
fusivel (A) 1 melhoria de fator |15 20 20 30 50 70 125 150 200

de poténcia
Classificagdo maxima admissivel do
Disjuntor de caixa moldada (MCCB) |15 15 25 40 60 80 110 150 190
(A) =1

FR-F820-[] 00930 | 01250 | 01540 | 01870 | 02330 | 03160 | 03800 | 04750
(22K) | (30K) | (37K) | (45K) | (55K) | (75K) | (90K) | (110K)

Tensao nominal do fusivel (V) 240 V ou mais

Sem reator de
Classificaggo melhoria de fator 225 300 350 400 500 — — —
maxima de poténcia
admissivel do Com reator de
fusivel (A) +1 melhoria de fator {200 250 300 350 400 500 600 700

de poténcia

Classificagdo maxima admissivel do
Disjuntor de caixa moldada (MCCB) |225 300 350 450 500 700 900 1000

(A) =1
FR-F840-]] 00023 | 00038 | 00052 | 00083 | 00126 | 00170 | 00250 | 00310 | 00380 | 00470 | 00620 | 00770
(0.75K) | (1.5K) | (2.2K) | (3.7K) | (5.5K) | (7.5K) | (11K) | (15K) | (18.5K) | (22K) | (30K) | (37K)
Tens&o nominal do fusivel (V) 500 V ou mais
Sem reator de
Classificagao melhoria de fator |6 10 15 20 30 40 70 80 90 110 150 175
maxima de poténcia
admissivel do Com reator de
fusivel (A) «1 melhoria de fator |6 10 10 15 25 35 60 70 90 100 125 150
de poténcia
Classificagdo maxima admissivel do
Disjuntor de caixa moldada (MCCB) | 15 15 15 20 30 40 60 70 90 100 150 175
(A) =1
FR-F840-]] 00930 | 01160 | 01800 | 02160 | 02600 | 03250 | 03610 | 04320 | 04810 | 05470 | 06100 | 06830
(45K) | (55K) | (75K) | (90K) | (110K) | (132K) | (160K) | (185K) | (220K) | (250K) | (280K) | (315K)
Tensao nominal do fusivel (V) 500 V ou mais
Sem reator de
Classificagao melhoria de fator | 200 250 — — — — — — — — — —
maxima de poténcia
admissivel do Com reator de
fusivel (A) 1 melhoria de fator | 175 200 250 300 350 400 500 600 700 800 900 1000
de poténcia

Classificagdo maxima admissivel do
Disjuntor de caixa moldada (MCCB) |225 250 450 450 500 — — — — — — —
(A) =1

*]  Classificagdo maxima permitida pelo Cédigo Elétrico Nacional dos EUA. O tamanho exato deve ser escolhido para cada instalagéo.

€ Fiagao para a fonte de alimentagao e o motor
Para a fiagdo dos terminais de entrada (R/L1, S/L2, T/L3) e de saida (U, V, W) do inversor, use fios de cobre trangados listados na UL (classificado a 75°C) e
terminais de crimpagem redondos. Crave os terminais de crimpagem com a ferramenta de crimpagem recomendada pelo fabricante do terminal.

@ Classificagdo de curto-circuito
« Classe 200 V
Adequado para uso em um circuito capaz de entregar ndo mais de 100 kA rms amperes simétricos, Maximo 264 V.
« Classe 400 V
Adequado para uso em um circuito capaz de entregar ndo mais de 100 kA rms amperes simétricos, Maximo 550 V ou 600 V.



@ Protecao de sobrecarga do motor

Ao utilizar a fungéo de relé térmico eletronico como protecédo de sobrecarga do motor, defina a corrente nominal do motor em Pr.9 Relé O/L térmico eletrénico.

Exibi¢do de unidade (min)

Exibicdo de unidade (s)

Caracteristicas de operagdo da fungao de relé térmico eletrdnico
(classificagéo LD)

Pr.9 = ajuste de 50% da /— Pr.9 = ajuste de 50% da

classificagao do inversor =1, 2 classificagao do inversor =2
= >~ £
E H \ .
° 3 70 30HZ "H’ N . ‘ 30Hz ou mais+3
g% ou mais»3| ; 20Hz . Regi&o de operago
o T 20Hz . 10Hz Regiéo a direita da curva
ol g |60 10Hz - « - caracteristica
2| g 6Hz - Regiao de nao operagao
43 6Hz N | "
c Q 0.5Hz Regido a esquerda da
a | — ot
£ 50{0.5Hz I curva caracteristica
3 A
S L
— Caracteristica quando a fungéo de relé térmico
\\ \‘ eletrdnico para protegéo do motor esta desligada
240 \ (Quando a definigao de Pr.9 é 0 (A))
o .
g™ i
g 3 " '
@ 3 120 \ Faixa para a
2 8 W protegéo de
Sl g poL . transistorss
5 %
g 60
52.5%.  105% ol
50 100 120 150 230

Poténcia de saida do inversor(%)
b para a corrente nominal do inversor,
% it | d

gEEmEmmEEmEsEEEw

.
', @

NOTE :}

« O valor de calor interno acumulado da fungao de relé térmico eletronico é reiniciado pelo reset de alimentagéo do inversor e reset de entrada de sinal. Evite reset e

desligamento desnecessario.

Esta fungdo detecta a sobrecarga (superaquecimento) do motor, interrompe a

operagao do transistor de saida do inversor, e interrompe a saida. (A caracteristica

de operagdo é mostrada a esquerda).

* Ao usar o motor Mitsubishi de torque constante

(1) Defina um de "1", "13" to "16", "50", "53", "54" em Pr.71. (Isso proporciona
uma caracteristica de torque continuo de 100% na faixa de baixa velocidade.)

(2) Defina a corrente nominal do motor em Pr.9.

*1  Quando um valor de 50% da corrente nominal de saida do inversor (valor
de corrente) é definido em Pr.9

*2 O valor de % denota a porcentagem para a corrente nominal do inversor.
Né&o é a porcentagem para a corrente nominal do motor.

%3 Quando se define a fungdo de relé térmico eletrénico dedicado ao motor de
torque constante Mitsubishi, esta curva de caracteristica se aplica a
operagao em 6 Hz ou superior.

*4 A protegdo do transistor é ativada dependendo da temperatura do
dissipador de calor. A protegdo pode ser ativada mesmo com menos de
120%, dependendo das condi¢des de operagéo.

Quando multiplos motores sdo acionados com um unico inversor ou quando um motor multi-pdlo ou um motor especial é acionado, instale um relé térmico externo

(OCR) entre o inversor e os motores. Note que a corrente indicada na placa de classificagdo do motor é afetado pela corrente de fuga linha-a-linha (detalhes no
Manual de Instrugdes (Detalhado)) ao selecionar o ajuste para um relé térmico externo.

serdo deterioradas. Neste caso, use um relé térmico externo.

O efeito de resfriamento do motor cai durante a operagao de baixa velocidade. Use um protetor térmico ou um motor com termistor incorporado.
Quando a diferenga entre as capacidades do inversor e do motor € grande e o ajuste é pequeno, as caracteristicas de protegéo da fungéo de relé térmico eletrénico

Um motor especial ndo pode ser protegido pela fungéo de relé térmico eletrénico. Use um relé térmico externo.
O relé térmico eletronico pode néo funcionar quando 5% ou menos da corrente nominal do inversor esta definido no ajuste do relé térmico eletrénico.
A sensibilidade de sobretemperatura do motor ndo é proporcionado pelo acionamento.



W Sobre o CD-ROM incluido

e O CD-ROM incluido contém cépias em PDF dos manuais relacionados a este produto.

B Antes de usar o CD-ROM incluido

Todos os direitos autorais e outros direitos do CD-ROM incluido pertencem a Mitsubishi Electric Corporation.

Nenhuma parte do CD-ROM incluido pode ser copiada ou reproduzida sem a permissédo da Mitsubishi Electric Corporation.

As especificagdes do CD-ROM incluido estdo sujeitas a alteragdes sem aviso prévio.

Nao somos responsaveis por quaisquer danos e lucros cessantes, etc., decorrentes do uso do CD-ROM incluido.

Microsoft, Windows, Microsoft WindowsNT, Internet Explorer sédo marcas registradas da Microsoft Corporation nos Estados Unidos e/ou outros paises.
Adobe e Adobe Reader sdo marcas registradas da Adobe Systems Incorporated.

Pentium é uma marca registrada da Intel Corporation dos Estados Unidos e/ou outros paises.

Outros nomes de empresas e produtos aqui mencionados sdo marcas comerciais e marcas registradas de seus respectivos proprietarios.

Garantia

Nao fornecemos uma garantia contra defeitos no CD-ROM incluido e documentos relacionados.

Este é um CD-ROM dedicado para computador pessoal. Nao tente reproduzi-lo em dispositivos de dudio comuns. O volume alto pode prejudicar a audigéo e alto-
falantes.

W Ao reproduzir o CD-ROM incluido no OS Windows

+ Ambiente de operacéo
o O sistema a seguir é requerido para ler os manuais de instrugdes contidos no CD-ROM incluido.

Item Especificagoes
0s Milcrosoft Windows XP Proft_essiongl ou Hor_ne Edit_ion, )
Windows XP Tablet PC Edition, Windows vista, Windows 7, Windows 8
CPU Processador Intel Pentium ou melhor
Meméria 128 MB de RAM

Disco Rigido 90 MB de espaco disponivel em disco rigido

Unldaggs/le CD- Dupla velocidade ou mais (mais que velocidade quadrupla é recomendado)

Monitor 800x600 dot ou mais

Adobe Reader 7.0 ou mais
Internet Explorer 6.0 ou mais

Applicagéo

+ Método de funcionamento do CD-ROM incluido

Como ler os manuais de instrugdes

Passo 1.Inicie o Windows e coloque o CD-ROM incluso na unidade de CD-ROM.

Passo 2.A janela principal abre-se automaticamente pelo navegador web.

Passo 3.Escolha o seu idioma por um menu de escolha de idioma na borda esquerda da pagina.
Passo 4.Clique em um manual que deseja ler na lista de "MANUAL DE INSTRUCOES".

Passo 5.0 manual PDF em que vocé clicou se abre.

* Abertura do manual do CD-ROM incluido
Passo 1.Inicie o0 Windows e coloque o CD-ROM incluso na unidade de CD-ROM.
Passo 2.Selecione uma unidade de CD-ROM (exemplo: unidade D) de "Meu computador” e clique no botdo direito do mouse. Em seguida, clique em
"Abrir" no menu de contexto.
Passo 3.Abra "index.html" na pasta aberta.
Passo 4.A janela principal é aberta pelo navegador web. Opera de acordo com os passos a partir do "Passo 3" de "Como ler os manuais de instrugdes"”

e Dados em PDF do manual de instrugdes sdo armazenados na pasta "MANUAL" no CD-ROM incluido.
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REVISOES

*O numero de manual esta na parte inferior esquerda da capa traseira.

Data de impressao *Numero do manual Revisdo

Jul. 2014 1B-0600545-A Primeira edicdo

APara Maxima Seguranga

Os inversores Mitsubishi ndo sao projetados ou fabricados para serem usados em equipamentos ou sistemas em situagdes que podem afetar ou colocar em perigo a vida
humana.

Ao considerar este produto para operagdo em aplicagdes especiais, como maquinas ou sistemas utilizados no transporte de passageiros, médico, aeroespacial, energia
atdmica, energia elétrica, ou aplicacdes de repeticdo submarina, por favor, contate seu representante de vendas Mitsubishi mais préximo.

Embora este produto tenha sido fabricado sob condigdes de rigoroso controle de qualidade, aconselha-se fortemente instalar dispositivos de seguranca para evitar
acidentes graves quando ele é usado em instalagdes onde avarias do produto sao susceptiveis de causar um grave acidente.

» Por favor, ndo use este produto para outras cargas além de motores de indugao trifasicos.
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SEDES | | REPRESENTANTES EUROPEUS | | REPRESENTANTES EUROPEUS | | REPRESENTANTES EUROPEUS
MITSUBISHI ELECTRIC EUROPA GEVA AUSTRIA  MITSUBISHI ELECTRIC IRLANDA  Beijer Electronics AB SUECIA
EUROPE B.V. Wiener Stralle 89 EUROPE B.V.-Irish Branch Box 426
German Branch A-2500 Baden Westgate Business Park S$-20123 Malmé
Gothaer StralBe 8 Tel: +43 (0) 2252 / 85 55 20 Ballymount Tel: +46 (0) 40 / 35 86 00
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Tel: +49 (0) 21 02/ 486-0 e mail: office@geva.co.at Tel: +353 (0) 1/419 88 00 e mall: —
Hotline: +49 2102 1/805 000-765 /-766 Fax: +353 (0) 1/419 88 90
Fax: +49 (0) 2102 /4 86-1120 . il: i
Fax: & mégz‘a-mail@meg.mee.com Getronics b.yv. BELGICA ©mail: sales.info@meuk.mee.com ECONOTEC AG SUICA
www.mitsubishi-automation.com Control Systems Postfach 282
Pontbeeklaan 43 ALFATRADE LTD. MALTA  CH-8309 Niirensdorf
B-1731 Asse-Zellik 99 Paola Hill 4
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Tel: +33 1 55 68 55 68 . GTS TURQUIA
Fax: +33 149 0107 25 TELECON CO. BULGARIA Dariilaceze Cad. No. 43A KAT: 2
e mail: factory.automation@fra.mee.com 4, A. Ljapchev Blvd. Getronics bv HOLANDA  1R.80270 Okmeydani-Istanbul
BG-1756 Sofia Control Systems Tel: +90 (0) 212 /320 1640
MITSUBISHI ELECTRIC ITALa el +35092/9744058 Donauweg 10 Fax: +90 (0) 212 / 320 1649
EUROPE B.V. Fax: _+359 92/97 44 06 1 NL-1043 AJ-Amsterdam emall: ——
Italian Bran(I:h. e mail: — Tel: +31 (0) 20/ 586 15 92 .
C.D. Colleoni-P. Perseo Ing. 2 Fax: .Jlr_?’.1f(0) 2t0 / 5?6 19 27t :
Via Paracelso 12 AutoCont REP. CHECA & mail: infoautomation@getronics.com
1-20041 Agrate Brianza (MI) Control Systems s.r.o.
Tel: +39 (0) 39 /60 53 1 Nemocnicni 12 Beijer Electronics AS NORUEGA ngsgzgmgggs
Fax: +39 (0) 39 /60 53 312 CZ-70200 Ostrava 2 Teglverksveien 1 -
e mail: factory.automation@it. mee.com Tel: +420 (0) 69 / 615 21 11 N-3002 Drammen 'I\EﬂLle'_\’SOUEéS;{/ELECTRW RUSSIA

MITSUBISHI ELECTRIC ESPANHA
EUROPE B.V.

Pol. Ind. Can Magi-C.

Calle Joan Buscalla, 2-4 AC 420
E-08190 Sant Cugat del Vallés

Tel: +34 (9) 3 /565 31 31

Fax: +34 (9) 3 /589 29 48

MITSUBISHI ELECTRIC REINO UNIDO
EUROPE B.V.

UK Branch

Travellers Lane

Hatfield, Hertfordshire, AL10 8 XB
Tel: +44 (0) 1707 / 27 61 00

Fax: +44 (0) 1707 / 27 86 95

MITSUBISHI ELECTRIC JAPAO
CORPORATION

Tokyo Bldg.

2-7-3 Marunouchi Chiyoda-Ku

Tokyo 100-8310

Tel: +81 (0) 3/32 18 31 76

Fax: +81 (0) 3/32 18 24 22

MITSUBISHI ELECTRIC EUA
AUTOMATION

500 Corporate Woods Parkway
Vernon Hills, lllinois 60061

Tel: +1 (0) 847 / 478 21 00

Fax: +1 (0) 847 / 478 03 27

Fax: +420 (0) 69 /61521 12
e mail: —

louis poulsen DINAMARCA
industri & automation

Geminivej 32

DK-2670 Greve
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Fax: +45 (0) 43 /95 95 91
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Tel: +47 (0) 32 /24 30 00
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MPL Technology SP.Z.o.o POLONIA
ul.Wroclawska 53

PL-30-011 Krakow

Tel: +48 (0) 12 /632 28 85

Fax: +48 (0) 12/ 632 47 82

e mail: krakow@mpl.com.pl

UTU Elektrotehnika AS ESTONIA  Sirius Trading&Services srt ROMENIA
Parnu mnt. 160i Bd. Ghica nr. 112, BIl. 41

EE-10621 Tallinn RO-72335 Bucaresti 2

Tel: +3726 /5172 80 Tel: +40 (0) 1/210 55 11

Fax: +3726/5172 88 Fax: +40 (0) 1/210 55 11

e mail: utu@utu.ee e mail: sirius_t_s@fx.ro

URHO TUOMINEN OY  FINLANDIA  ACP AUTOCOMP a.s. ESLOVAQUIA
Hevoshaankatu 3 Chalupkova 7

FIN-28600 Pori SK-81109 Bratislava

Tel: +358 (0) 2 / 55 08 00 Tel: +421 (0) 7 592 22 54

Fax: +358 (0) 2 / 55 088 41 Fax: +421 (0) 7 592 22 48

e mall: — e mall: —

UTECO AB.E.E. GRECIA INEAd.o.0. ESLOVENIA

5, Mavrogenous Str.
GR-18542 Piraeus

Tel: +30 (0) 1 /42 10 050
Fax: +30 (0) 1/42 12 033
e mall: uteco@uteco.gr

Ljubljanska 80

S1-1230 DomZale

Tel: +386 (0) 17 21 80 00
Fax: +386 (0) 17 24 16 72
e mail: inea@inea.si

12/1 Goncharnaya St, suite 3C
RUS-109240 Moskow

Tel: +7 (0) 95 / 915-8624/02
Fax: +7 (0) 95/915-8603

e mall: —

STC Drive Technique RUSSIA
Poslannikov per., 9, str. 1
RUS-107005 Moskow

Tel: +7 (0) 95/ 786 21 00

Fax: +7 (0) 95/ 786 21 01

e mall: —

JV-CSC Automation UCRANIA
15, M. Raskovoyi St., Floor 10,

Office 1010

U-02002 Kiev

Tel: +380 (4) 4 / 238 83 16

Fax: +380 (4) 4 /238 83 17

e-Mail: mki@csc-a.kiev.ua

REPRESENTANTE DO ORIENTE
MEDIO

SHERF Motion Techn. LTD
Rehov Hamerkava 19
IL-58851 Holon

Tel: +972 (0) 3 / 559 54 62
Fax: +972 (0) 3/556 01 82
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