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Indicagoes de seguranca e utilizacao para conversores de acionamento

(em conformidade com: Diretiva de baixa tensdo 2006/95/CE)

1.° Aspetos gerais

Durante o funcionamento, os conversores de acionamento do seu tipo
de protegdo poderdo ter pegcas condutoras de tensdo, em bruto,
eventualmente também madveis ou em rotagéo, assim como superficies
quentes.

A remogdo ndo permitida da cobertura necessaria, a utilizagdo
incorreta, a instalagdo ou operacéo errada poderdo causar ferimentos
ou danos materiais graves.

Para mais informagdes, consulte a documentagao.

Todos os trabalhos de transporte, instalagdo e colocagdo em
funcionamento, assim como de manutengéo, devem ser executados por
técnicos qualificados (cumprir IEC 364 ou CENELEC HD 384 ou DIN
VDE 0100 e IEC 664 ou DIN VDE 0110, assim como os regulamentos
nacionais de prevengéo de acidentes).

Técnicos qualificados sdo, no contexto destas indicagbes basicas de
seguranga, pessoas que estejam familiarizadas com a instalacéo,
montagem, colocagdo em funcionamento e operagédo do produto e que
dispéem das qualificagdes necessarias a sua atividade.

2.° Utilizagao correta na Europa

Os variadores sdo componentes desenvolvidos para a instalagdo em
magquinas elétricas.

No caso de incorporagdo em maquinas, ndo € permitida a colocagao em
funcionamento dos conversores de acionamento (isto é, o inicio do
funcionamento correto) até que tenha sido determinado que a maquina
se encontra em conformidade com as provisbes da diretiva CE
2006/42/CE (Diretiva Maquinas); deve-se respeitar a norma EN 60204.

A colocagdo em funcionamento (ou seja, o inicio do funcionamento
correto) s6 € permitida com o cumprimento da diretiva de
compatibilidade eletromagnética (2004/108/CE).

Os variadores identificados com a marca CE cumprem os requisitos da
diretiva de baixa tensdo 2006/95/CE. Sao aplicadas as normas
harmonizadas para os variadores descritas na declaragdo de
conformidade.

Os dados técnicos, assim como as indicagdes relativas a condigbes de
ligagdo, encontram-se na placa de caracteristicas, devendo as ultimas
ser sempre cumpridas.

Os variadores s6 devem assumir fungbes de seguranga que se
encontrem descritas e expressamente autorizadas.

3.° Transporte, armazenamento

Devem ser respeitadas as indicagdes relativas ao transporte,
armazenamento e manuseio correto.

4.° Instalagao

A instalagdo e arrefecimento dos aparelhos devem ocorrer de acordo
com as normas da documentagéo correspondente.

Os variadores devem ser protegidos contra utilizagdo n&o
permitida. Deve-se ter especial atengdo para que, durante o
transporte e manuseamento, componentes ndo sejam
encurvados e/ou distancias de isolamento ndo sejam alteradas.
Deve-se evitar o contacto com componentes eletronicos e
contactos.

Os variadores contém componentes passiveis de perigo
eletrostatico, que podem ser facilmente danificados aquando de
um manuseio incorreto. Os componentes elétricos ndo devem
ser mecanicamente danificados ou destruidos (podera ocorrer
perigo para a saude!).

5.° Ligagao elétrica

Os trabalhos em variadores sob tensdo devem ser efetuados
em conformidade com os regulamentos nacionais de prevengao
de acidentes (por ex. na Alemanha: BGV A3, anterior VBG 4).

A instalagdo elétrica deve ser executada de acordo com as
normas relevantes (por ex. secgdes transversais dos cabos,
protecdes, ligagdo a condutor de protegdo). A documentagéo
contém indicagdes adicionais.

A documentacao dos variadores contém indicagdes para uma
instalacdo que assegure a compatibilidade eletromagnética -
por ex. blindagem, disposicédo de filtros e colocagédo de cabos.
Estas indicagbes devem igualmente ser sempre cumpridas em
variadores identificados com a marca CE. A manutengdo dos
valores limite exigidos pela legislagio CEM ¢é da
responsabilidade do fabricante da instalagdo ou maquina.

6.° Funcionamento

As instalagbes nas quais sejam montados conversores de
acionamento deverdo eventualmente ser equipadas com
dispositivos de monitorizagdo e protecdo adicionais, em
conformidade com os regulamentos de segurancga vigentes, por
ex. legislagdo relativa a equipamentos de trabalho técnicos,
regulamentos de prevencao de acidentes, etc.

A parametrizagao e configuragdo do variador deve ser efetuada
forma a evitar qualquer perigo.

Todas as coberturas devem estar fechadas durante o

funcionamento.

7.° Manutengao e conservagao

Apo6s a separagao dos variadores da tensdo de alimentagéo,
ndo se deve tocar imediatamente em pegas condutoras de
tensdo e ligagbes de poténcia, devido a eventuais
condensadores com carga. Deve-se ter em atengéo as placas
de indicagéo correspondentes no variador.

Para mais informagdes, consulte a documentagao.

Estas indicagoes de seguranga devem ser guardadas!
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Utilizagao correta dos variadores de frequéncia

O cumprimento do manual de instrugbes é a condigdo prévia para um
funcionamento sem problemas e para a validagdo de eventuais reivindicacdes
de garantia. Leia por isso primeiro o manual de instru¢ées antes de trabalhar
com o aparelho!

O manual de instrugdes contém indicagdes importantes relativas a assisténcia
do equipamento. Deve por isso ser guardado nas proximidades do aparelho.

Os variadores de frequéncia da série SK 2xxE sdo aparelhos para instalagdes
industriais € comerciais, para a operagao de motores trifasicos assincronos com
gaiola de esquilo. Esses motores devem ser adequados a um funcionamento com
variadores de frequéncia e ndo devem ser ligadas outras cargas aos aparelhos.

Os variadores de frequéncia da série SK 2xxE sdo aparelhos para montagem
estacionaria em motores ou em instalagdes nas proximidades do motor a ser
operado. Devem ser cumpridas todas as indicagdes relativas aos dados técnicos e
as condigdes exigidas na instalagao do equipamento.

N&o é permitida a colocagcdo em funcionamento (inicio do funcionamento correto)
até que se determine que a maquina esta de acordo com a diretiva CEM
2004/108/CE e a conformidade do produto final, por exemplo com a diretiva
Maquinas 2006/42/CE (siga a norma EN 60204).

© Nord DriveSystems PTP, Lda., 2014

Documentacao
Titulo: BU 0240
N.° 6072414
encomenda:
Série: SK 200E
Série do SK 200E, SK 210E, SK 220E, SK 230E,
aparelho: SK 205E, SK 215E, SK 225E, SK 235E
Tipos de SK 2xxE-250-112-0O ... SK 2xxE-750-112-O 0,25 - 0,75 kW, 1~ 100-120 V, Out: 230 V
aparelho:

SK 2xxE-250-123-A ... SK 2xxE-111-123-A 0,25 -1,1 kW, 1~ 220-240 V
SK 2xxE-250-323-A ... SK 2xxE-112-323-A 0,25 — 11,0 kW, 3~ 220-240 V "

SK 2xxE-550-340-A ... SK 2xxE-222-340-A 0,55 — 22,0 kW, 3~ 380-500 VV 2

1) Tamanho IV (5,5 — 11,0 kW) apenas nas variantes SK 2x0E
2) Tamanho IV (11,0 — 22,0 kW) apenas nas variantes SK 2x0E

Lista de versoes

Titulo, N.° encomenda Verséao do Observagoes
Data software do
aparelho
BU 0240, 6072414 /2210 | V1.2R0 Primeira edi¢gdo, baseada em BU 0200 DE / 1310
Junho de
2010
BU 0240, 6072414 /2314 | V14R3 Vers3o revista, baseada em BU 0200 DE / 2314
Junho de
2014

Tabela 1: Lista de versoes BU0240
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Normas e certificacoes

Todos os aparelhos da série SK 200E encontram-se em conformidade com as normas e diretivas
abaixo enumeradas. Para informagdes detalhadas, consulte o0 manual principal BU0200.

Norma / diretiva Logétipo Observagao
CEM EN 61800-3
UL N.° ficheiro E171342
IND.
cuL n@us coNt. N.° ficheiro E171342
LISTED 8D56
C-Tick 0 N 23134
v
RoHS BoHS 2011/65/UE
HH1ELEY

Tabela 2: Normas e certificagdes

Validade

Este manual resumido baseia-se no manual principal (vide lista de versdes) da série de variadores
relevante, que também ¢é determinante para a colocacdo em funcionamento. Este manual resumido
representa um resumo de informagdes a disposicdo, que sdo necessarias para a colocagdo em
funcionamento de uma aplicagdo padrdo relativa a tecnologia de acionamento. Para informagdes
detalhadas, especialmente parametros, opg¢des e fungdes especiais, consulte o manual principal do
variador de frequéncia, assim como eventuais manuais adicionais para opgdes de bus de campo (por
ex.: PROFIBUS DP) ou funcionalidades do variador (por ex.. POSICON), nas suas versdes mais
atuais.

Editor

Nord DriveSystems PTP, Lda.
Getriebebau-Nord-Stralle 1 « 22941 Bargteheide, Germany ¢ http://www.nord.com/
Telefone +49 (0) 45 32/ 289-0 e Fax +49 (0) 45 32 / 289-2253

4 BU 0240 PT-2314


http://www.nord.com/

DRIVESYSTEMS Editor

BU 0240 PT-2314 5



SK 200E — Manual resumido do conversor de frequéncia DRIVESYSTEMS
Indice
1 ] =T e Lo X o 1= T SRR 7
1.1 V= (ol 1] - PSPPI 8
1.2 Indicagdes de seguranga € de iNStalaCa0 .......ccooeeeeei i 9
1.2.1  Explicagao das identificagdes utilizadas.............ccceeeiveiiiiiiiei e 10
1.2.2 Listagem das indicacdes de seguranca e de montagem............ccooeieieiiiiiiiiieie e 10
1.2.3  Diretivas de Cablagem ..........ooi i e 12
1.3 [\ (o]0 0= o T F= | (U = PR UEPPRTIN 13
1.3.1  Nomenclatura / Variador de frequéncia - aparelho basiCo............cccccvvriiiiiiiiiinieceeee 14
1.3.2  Nomenclatura / Unidade de ligagao - variador de frequéncia...............ccoeccvvveeeeeeiiiinnnnen... 14
1.3.3  Atribuicdo de poténcia-tamanho............ccccooiiiiiiiii i 14
1.4  Versao com 0 tipo de prote€Ga0 IP55 [ IPBB..........ccccoiiiiiiiiie et e e e 15
2 Montagem € iNStalaGao........cccciiiiiiiiiiiir i ———— 16
2.1 Montagem variador de freQUENCIA .............ooiiiiiiiiiiiiii e e e e e e e e e e e eannees 16
211 Montagem da unidade de ligACA0. ........ceiiiiuiiiiii e 17
2.1.2 Adaptacdo ao tamanho dO MOOF ..........cooiuiiiiiiee e e e e e 18
2.1.3  INStaAlaga0 dO SK 2XXE ......eoiiiiiiieiiie ettt e e e e e e e e e e e 19
D A W o = To= Lo I =Y =Y (o= TSRS URRRR 20
2.2.1 Ligacgao elétrica da unidade de POtENCIA .........cceeeiiiiiuiiiiiieee e 21
2.2.2 Ligacgao elétrica da unidade de comando SK 2XXE ...........ccooiiiiiiiieeiiiiiiiiiiee e ee e 22
2.2.2.1 Bornes de comando variantes SK 2xxE 24
2.3 Funcionamento em ambiente potencialmente explosivo - zona ATEX 22 3D..........cooeeveveeeeeeeeneen. 26
2.3.1 Modificagéo do aparelho para cumprimento da categoria 3D .........cccccvveeiiiiiiiiiiecc e 27
2.3.2 Opgoes para zona ATEX 22 3D ...t a e e e e 28
2.3.3 Tensdo méaxima de saida e redug&o do biNArio...........eeiiiiiiiiiiiiiee e 31
2.3.4 Indicagdes relativas a colocagao em funcionamento.............coevvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiieieieeeeeeeeeeeees 32
2.3.5 Declaragdo de conformidade CE - ATEX .......ooiiiiiiiiiiiiiiiee e 33
3 OPGOES € ACESSOMIOS cevvrriiiicnneerrrriiaissssnerrreisssssssserreeesaasssssnneeessaassssnnseessesssssssnsenessssssssnnsenesssssssssnnnnnsesanssnn 34
3.1 Resisténcia de travagem (BW) .....o..oo ittt e e 34
3.1.1  Resisténcia de travagem interna SK BRI4-... ........coooiiiiiiiiiii e 34
3.1.2  Resisténcia de travagem externa SK BRE4-............cccoiiiiiiiiiiiie e 35
4 T [T T Lo T o o Y- - L= Lo 20 37
41 Visdo geral Consolas de operagao e de parametrizagao...........oocueeeeiiiiieiiieie e 38
5 Colocagao em fuNCioN@MENTO ........ccceriiiiiiiniir i —————— 39
5.1 Configuragdes de fADFICA ... e e e aa e e 39
5.2  Colocagao em funcionamento do variador de freQUENCIA ...........ccceeviiiiiiiiiie e i 40
L B I T - Vo= T PP PPPPPTP 40
I I 070) 1) o [ U] = [o= Lo T PO PPPRP 41
5.2.2.1 Parametrizagao 41
5.2.2.2 Configuragéo dos interruptores DIP do variador (S1) 42
5.2.2.3 Configuragéo dos interruptores DIP entrada analdgica (apenas SK 2x0E) 44
5.2.2.4 Detalhes relativos aos potenciémetros P1 e P2 (SK 2x0E BG IV e SK 2x5E) 45
5.2.3 Exemplos de colocagdo em funCionameNto ...........cccuvviiiieeiiiiiiiiiiee e 46
5.2.3.1 Configuragdo minima do SK 2x0E 46
5.2.3.2 Configuragdo minima do SK 2x5E 47
6 e 1= 1010 1= 1 0T 49
6.1 Parametros do variador de frequéncia SK 2XXE ..........cooiiiiiiiiiii e 50
7 Mensagens relativas ao estado de funcionamento.......... ... 63
71 INAICACA0 AAS MENSAGENS .....eiiiiiiie ittt ettt e e e bt e e s et e e e e e e e b e e e enr e e e e naneeas 63
7.2  LEDs de diagndstico no variador de freQUENCIA...........cccuviiiiiiiiiiic e 64
7.2.1  LEDs de diagndstico N0 SK 2X0E (BG | ... TH)...ccoiiiiiiiiiiiiiiiieecee e 64
7.2.2 LEDs de diagnéstico no SK 2x0E (BG IV) € SK 2X5E .......coooiiiiiiieeeeeciieeeee e 65
7.3 FAQ Avarias de funcionamento variador de frequéncia
8 Dados tECNICOS......ccoiciiiiirr i
8.1 Dados gerais variador de frequéncia série SK 2XXE .........cc.uuiiiiiiiiiiiiiieiie e
8.2  Dados gerais modulos de fonte de tens&o/valores NOMINGAIS ..........ocovcveiiiiiiie i 70
9 Informagoes adiCiONAIS .......ccccviiiiiieiriir e ——————————— 7
10 Indicagdes de manutenGao € asSiStENCIA .........ccceeriiiiriiriir e ———————— 72
L 2 B g o [ Toz= Toto 1T R o [l 4 F= T 0 11 (=Y g o= Lo RSP EER 72
L [ o [ for= Toto 1Tl e [l (=T o F=1 = Tox= Lo J SR U 73
L B =T o = - To= Lo PR PSSP 73
10.2.2  Informagdes Na INTEINET.........oooi i e e e 73
6 BU 0240 PT-2314
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1 Aspectos gerais

A série SK 200E baseia-se na comprovada plataforma NORD. Estes aparelhos distinguem-se pela
sua plataforma compacta nas propriedades de regulagado simultaneamente otimizadas.

Estes aparelhos dispdem de uma regulagdo do vetor de corrente sem sensor, que assegura uma
relacdo o6tima entre a tensdo e a frequéncia em conjunto com o modelo do motor de um motor
trifasico assincrono. Para o acionamento, tal significa: momentos de aceleragdo e sobrecarga mais
altos possiveis sob rotagcbes constantes.

Esta série de aparelhos pode ser adaptada a requisitos individuais, gragas a conjuntos modulares.

Devido as variadas possibilidades de configuragdo, é possivel operar qualquer motor trifasico
assincrono. A gama de poténcia estende-se de 0,25 kW a 22 kW com filtro de rede integrado.

Este manual baseia-se no firmware de aparelho V1.4 R3 (vide P707) do SK 200E. Caso o variador de
frequéncia utilizado possua uma outra versao de software, tal podera ocasionar diferengas. Podera
ser necessario descarregar o manual mais atual a partir da Internet (www.nord.com).

Para as diferentes versbes SK 21xE/22xE/23xE, existem descricbes adicionais para a seguranga
funcional (BU 0230), a interface AS integrada e o sistema de posicionamento (BU 0210). Encontram-
se aqui todas as informacdes adicionais necessarias para a sua colocagao em funcionamento.

Em caso de utilizagdo de um sistema Bus para a comunicacgao, é disponibilizado um manual adicional
especifico ao Bus (por ex. BU 0220 para PROFIBUS DP), que também pode ser descarregado a
partir da Internet (www.nord.com).

Tipico para a série de aparelhos é a montagem diretamente num motor trifasico assincrono. Em
alternativa, existem igualmente acessodrios opcionais para montagem do aparelho nas proximidades
do motor, por ex. na parede ou numa armagao da maquina.

Na sua configuragao mais simples, também sem EEPROM, existe a possibilidade de ajustar todos os
parédmetros através de dois potenciometros e oito interruptores DIP. Existem LEDs para o diagnéstico
dos estados de funcionamento. Também ndo é estritamente necessério utilizar um maédulo de
operacgao.

Para ter acesso a todos os parametros, é possivel utilizar a interface interna RS232 PC (RJ12) ou
uma consola simples ou de parametros opcional. Até a versao de firmware 1.4 R1 (vide parametro
P707), as configuracbes de parametros alteradas pelo operador eram memorizadas na EEPROM
inserivel. A EEPROM tinha entdo de permanecer inserida durante o funcionamento.

G] Informacgao Adaptacao da estrutura de parametros

Aquando da atualizagédo do software do variador de frequéncia da versdo V1.1 R1 para V1.2 RO, a estrutura de
parametros individuais foi alterada (consulte o capitulo 6 "Pardmetros" na pagina 49). por ex.: (P417) era, até a
versdo V 1.1 R2, um parametro simples, mas, a partir da versdo V1.2 RO, passou a ser subdividido em duas
tabelas ((P417) [-01] e [-02]).

Ao transferir a EEPROM de um variador de frequéncia com uma verséo de software antiga para um variador de
frequéncia com uma versao de software posterior a V1.2, todos os dados memorizados sdo automaticamente
adaptados ao novo formato. Os pardmetros novos sdo memorizados com a configuragéo por defeito. Assegura-
se assim uma funcionalidade correta.

No entanto, nao é permitido inserir uma EEPROM (médulo de meméria) com uma versao de software a
partir da V1.2 num variador de frequéncia com uma versao de software inferior, uma vez que tal podera
levar a completa perda de dados.
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il Informacgio Alteracao da funcionalidade de interruptores DIP

Aquando da atualizagdo do software do variador de frequéncia da versdo V1.4 R1 para a V1.4 R2, a ocupagédo
funcional do interruptor DIP S1-6 foi alterada (consulte o capitulo 5.2.2.2 "Configuracdo dos interruptores DIP do
variador (S1)" na pagina 42). A funcdo U/F (comutagéo entre a regulagéo ISD e a curva caracteristica U/F) foi
trocada pela funcao "COPY" (ativacdo da troca de dados da EEPROM externa (médulo de memoria) para a
EEPROM interna).

1.1 Visao geral

Este manual descreve duas variantes basicas extremamente similares da familia de produtos
SK 200E.

Sempre que se referir SK 2xxE, trata-se de informagdes validas para todos os aparelhos desta
familia.

Se as indicagdes abrangerem exclusivamente as variantes SK 205E / SK 215E / SK 225E / SK 235E,
tal é reconhecivel mediante a denominacédo SK 2x5E.

Se as indicagbes abrangerem exclusivamente as variantes equipadas com uma fonte de tensao
integrada e entradas analégicas integradas (SK 200E, SK 210E, SK220E, SK230E), tal é
reconhecivel mediante a denominagdo SK 2x0E.

Funcionalidades

Todos os modelos da série SK 2xxE dispdem das seguintes funcionalidades:

Caracteristicas basicas SK 2xxE:

» Elevado binario de arranque e controlo preciso das rotagbes através do controlo vetorial de corrente

« Passivel de montagem diretamente no motor ou nas proximidades do motor.

» Temperatura ambiente permitida de -25°C a 50°C (ter em atenc¢ao os dados técnicos)

* Filtro de rede CEM integrado para curva de limite de categoria A ou C3 (n&o no caso de aparelhos
de 115 V)

* Medigao automatica da resisténcia do estator ou determinagéo dos dados exatos do motor

» Travagem por injegcao de corrente continua programavel

* Chopper de travagem integrado para operagdo em 4 quadrantes, resisténcias de travagem
opcionais (internas/externas)

» Entrada para sensor de temperatura (TF+/TF-)

+ Possibilidade de avaliagdo de um encoder incremental através de entradas digitais

* Bus de sistema NORD para a ligagdo de mddulos adicionais modulares

* Quatro conjuntos de pardmetros separados, mas conetados online

+ 8x interruptores DIP para configuracdo minima

+ LEDs de diagndstico (SK 2x5E incl. estados de sinal I/Os digitais)

+ Interface RS232/RS485 através de ficha RJ12

+  Memodria EEPROM amovivel

* Controlo de posi¢ao integrado "POSICON" (manual BU 0210)

» Avaliacdo de transmissor de valores absolutos CANopen através do bus de sistema NORD

As diferengas entre as versbes individuais (SK200E / SK205E / ... SK235E) encontram-se
resumidas na tabela abaixo e s&o descritas no manual.
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Caracteristicas adicionais tamanho | ... llI

Caracteristica 200E | 205E | 210E | 215E | 220E | 225E | 230E | 235E
Fonte de tenséo 24V integrada X X X X
Fonte de tenséo de 24 V opcional disponivel X X X X
Quantidade de entradas digitais (DIN) 4 4 3 3 4 4 3 3
Quantidade de saidas digitais (DO) 2 1 2 1 2 1 2 1
Quantidade de entradas analdgicas (AIN) 2 2
2 potenciometros adicionais para a configuragdo minima X X X X
Comando dos travdes eletromecanico X X X X
Bloqueio de impulsos seguro (STO / SS1) (vide BU0230) X X X X
AS-Interface (41 / 40) X X X X

Tabela 3: Caracteristicas adicionais tamanho I ... lll

Caracteristicas adicionais tamanho IV

Caracteristica 200E | 210E | 220E | 230E

Fonte de tenséo 24V integrada X X X X
Quantidade de entradas digitais (DIN) 4 3 4 3
Quantidade de saidas digitais (DO) 2 2 2 2
Quantidade de entradas analdgicas (AIN) 2 2 1 1
2 potenciémetros adicionais para a configuragao X X X X
minima

Comando dos travdes eletromecanico X X X X
Bloqueio de impulsos seguro (STO / SS1) (vide X X
BU0230)

AS-Interface (41 /40) X X

Tabela 4: Caracteristicas adicionais tamanho IV

1.2 Indicagdes de seguranca e de instalagao

Os variadores de frequéncia NORD sao equipamentos para utilizagdo em instalagbes de corrente
intensa e sdo operados com tensdes que, em caso de contacto, podem ocasionar ferimentos graves
ou morte.

O variador de frequéncia e seus acessorios s6 devem ser utilizados para o propdsito indicado pelo
fabricante. Alteragcbes nao autorizadas e a utilizacdo de pecas sobresselentes e dispositivos
adicionais que nao tenham sido vendidos ou recomendados pelo fabricante do aparelho poderao
causar incéndios, choques elétricos e ferimentos.

Devem ser utilizadas todas as coberturas e dispositivos de protegdo associados.

As instalacdes e trabalhos sé devem ser executados por eletricistas qualificados e sob seguimento do
manual de instrugbes. Devido a isso, guarde este manual de instru¢cdes, assim como todos os
manuais adicionais para eventuais opgodes utilizadas, num local acessivel e disponibilize-os para o
utilizador!

Devem ser estritamente cumpridos os regulamentos locais para a montagem de instalagées elétricas,
assim como os regulamentos de prevengao de acidentes.
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1.2.1 Explicagao das identificagoes utilizadas

Indica um perigo iminente, que poderd levar a ferimentos graves ou a
morte.

A PERIGO

Indica uma situagdo potencialmente perigosa, que podera levar a
ferimentos graves ou a morte.

A CUIDADO Indica uma situagdo potencialmente perigosa, que podera levar a
ferimentos ligeiros.

Indica uma situagao potencialmente danosa, que podera levar a danos no
produto ou nas suas imediagdes.

ATENCAO

m Informagéo Indica dicas de aplicacéo e informacgdes Uteis.

1.2.2 Listagem das indicagdes de seguranga e de montagem

A PERIGO Risco de choque elétrico

O aparelho é operado com tensdo perigosa. O contacto com certas pecas condutoras de eletricidade (bornes de
ligagdo, faixas de contactos e cabos de alimentagdo, assim como placas condutoras) provoca um choque
elétrico com consequéncias potencialmente mortais.

Mesmo com o motor parado (por ex. através de bloqueio eletrénico, acionamento bloqueado ou curto-circuito
dos bornes de saida), os bornes de ligagdo a rede, os bornes do motor e os bornes para a resisténcia de
travagem, faixas de contactos, placas condutoras e cabos de alimentagdo poderdo conduzir tensbes perigosas.
Uma paragem do motor n&o é sindnimo de uma separagéo galvanica da rede.

Execute instalagdes e trabalhos apenas com o aparelho isento de tensdo e respeite um tempo de espera de
pelo menos 5 minutos apds a desconexao da rede! (O aparelho podera conduzir tensdo perigosa até 5 minutos
apos a desconexao da rede).

Diga as 5 regras de seguranga (1. colocar sem tensédo, 2. bloquear contra ligagdo renovada, 3. determinar a
isencdo de tensao, 4. ligar a terra e curto-circuitar, 5. cobrir ou trancar pecas sob tenséo vizinhas)!

A PERIGO Risco de choque elétrico

Mesmo que o acionamento se encontre isento de tensédo de rede, o motor ligado podera girar e eventualmente
gerar uma tensao perigosa. O contacto com pegas condutoras de eletricidade podera assim levar a um choque
elétrico com consequéncias potencialmente mortais.

Devido a isso, imobilize o motor ligado.

Risco de choque elétrico

A alimentagéo de tens&o do variador de frequéncia podera coloca-lo direta ou indiretamente em funcionamento e
0 contacto com pegas condutoras de eletricidade podera levar a um choque elétrico com consequéncias
potencialmente mortais.

Devido a isso, desligue a alimentagcéo de tensdo sempre em todos os polos. No caso de aparelhos trifasicos,
deve-se desligar simultaneamente L1/L2/L3, no caso de aparelhos monofasicos, deve-se desligar
simultaneamente L1/ N , no caso de aparelhos que disponham de uma alimentagéo de tenséo continua, deve-se
desligar simultaneamente —DC / +B. Deve-se também desligar simultaneamente os cabos do motor U/V / W.

Risco de choque elétrico

Uma ligagdo a terra insuficiente podera, em caso de falha e do contacto com o aparelho, levar a um choque
elétrico com consequéncias potencialmente mortais.

Devido a isso, o variador de frequéncia foi desenvolvido apenas para uma ligagado fixa e s6 pode ser operado
com uma ligagao a terra eficaz, que corresponda aos regulamentos locais para grandes correntes de fuga (>
3,5mA).

A norma EN 50178 / VDE 0160 prescreve a instalagdo de uma segunda ligagdo a terra ou de uma secgao
transversal da ligacdo a terra de pelo menos 10mm°.
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DRIVESYSTEMS 1 Aspectos gerais

A AVISO Risco de ferimentos devido ao arranque do motor

Sob determinadas condigbes de ajuste, o variador de frequéncia ou um motor a si ligado podera arrancar
automaticamente apods a ligacdo a rede. A maquina acionada pelo mesmo (prensa / diferenciais de corrente /
cilindro / ventilador, etc.) podera assim iniciar um movimento inesperado. Tal podera ter como consequéncia
ferimentos diversos, também em terceiros.

Antes da ligacéo a rede, avise e retire todas as pessoas da area de perigo!

A\ CUIDADO Risco de queimaduras

O dissipador de calor e todas as restantes pegas metalicas poderao aquecer até temperaturas superiores a
70°C.

O contacto com essas pegas podera levar a queimaduras nas partes do corpo afetadas (méos, dedos, etc.).

Para evitar tais queimaduras, deve-se respeitar um tempo de arrefecimento suficiente antes do inicio dos
trabalhos - a temperatura de superficie deve ser verificada com meios de medi¢cdo adequados. Para além disso,
deve-se manter uma distancia adequada relativamente a componentes vizinhos ou utilizar uma protegdo contra
contacto durante a montagem.

ATENCAO Danificagado do variador de frequéncia

No caso de operagéo monofasica (115V/230V), a impedancia da rede deve ser de pelo menos 100uH por fase.
Caso tal ndo seja o caso, deve-se instalar um indutor de rede a montante.

Em caso de incumprimento, existe o risco de danos no variador de frequéncia devido a cargas elétricas nao
permitidas dos componentes.

ATENCAO Interferéncia CEM no meio ambiente

O aparelho é um produto da categoria de venda limitada, de acordo com |IEC 61800-3, para ambientes
industriais. A utilizagdo num meio residencial podera requerer medidas CEM adicionais.

As interferéncias eletromagnéticas pode ser reduzidas, por exemplo, mediante a utilizacdo de um filtro de rede
opcional.

ATENCAO Correntes de fuga e de falha

Os variadores de frequéncia geram por principio correntes de fuga (por ex. através de filtros de rede, fontes de
tensdo e bancos de condensadores integrados). Para um funcionamento correto do variador de frequéncia num
interruptor de protecéo contra corrente de falha, € necessaria, devido ao teor de corrente continua das correntes
de fuga, a utilizacdo de um disjuntor Fl sensivel a todas as correntes (tipo B) em conformidade com a norma
EN 50178 / VDE 0160.

m Informacgao Funcionamento numarede TN/ TT/IT

Os variadores de frequéncia séo adequados para o funcionamento em redes TN ou TT, assim como para redes
IT mediante configuragédo do filtro de rede integrado. (capitulo Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden.)

[i] Informagéo Manutengao

Os variadores de frequéncia sao isentos de manutengao aquando de uma utilizagao correta.

No caso de uma atmosfera contendo poeira, deve-se limpar regularmente as superficies de arrefecimento com ar
comprimido.

Em caso de colocagdo fora de servigo prolongada / armazenamento prolongado, deve-se formatar os
condensadores (capitulo 10.1).

O incumprimento leva a danos nesses componentes, cujas consequéncias poderdo ser uma redugéo significativa
da vida util até a destruicao imediata do variador de frequéncia..
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1.2.3 Diretivas de cablagem

Os aparelhos foram desenvolvidos para a operagao em ambientes industriais. Nestes ambientes,
existe a possibilidade de valores elevados de interferéncias eletromagnéticas influenciarem o
aparelho. Regra geral, a instalagédo correta assegura uma operagao livre de falhas e perigos. Deve-se
ter em atencdo as seguintes indicagbes para respeitar os valores limite das diretivas de
compatibilidade eletromagnética.

1. Certifique-se de que todos os aparelhos no armario de comando ou no campo se encontram bem
ligados a terra com ligagGes a terra curtas e com uma secgao transversal de grandes dimensdes,
ligadas a um ponto de massa conjunto ou a uma barra de massa. E de especial importancia que
cada dispositivo de comando ligado a tecnologia de acionamento eletrénico (por ex. um aparelho
de automatizagao) se encontre ligado ao mesmo ponto de massa através de um cabo curto com
uma secgao transversal de grandes dimensdes, tal como o préprio variador de frequéncia. Deve-
se dar preferéncia a cabos planos com a maior superficie possivel (por ex. ganchos metalicos),
uma vez que apresentam uma menor impedancia aquando de altas frequéncias.

2. O condutor PE do motor controlado através do aparelho deve ser ligado o mais diretamente
possivel a ligagéo a terra do regulador correspondente. Regra geral, a presenga de uma barra de
massa central e a ligagdo de todos os condutores de protegdo a essa barra asseguram um
funcionamento sem problemas.

3. Sempre que possivel, devem ser utilizados cabos blindados para os circuitos de comando. A
blindagem deve fechar cuidadosamente na extremidade do cabo e deve-se ter cuidado para que
os fios ndo percorram distancias acentuadas sem blindagem.

A blindagem de cabos de valor nominal analégicos deve ser ligada a terra apenas unilateralmente
ao aparelho.

4. Os cabos de controlo devem ser instalados o mais distante possivel de cabos de carga, utilizando
caminhos de cabos separados, etc. No caso de cruzamentos de cabos, deve-se assegurar um
angulo de 90° sempre que possivel.

5. Certifique-se de que as protecbes nos armarios se encontram isentas de disturbios
eletromagnéticos, através de uma ligagdo RC no caso de protegbes de tensdo alternada ou
através de diodos livres no caso de protegcdes de corrente continua, devendo o dispositivo
contra disturbios eletromagnéticos ser instalado nas bobinas de proteg¢ao. Sdo igualmente
eficazes varistores para a limitacgdo da sobretensdo. Este dispositivo contra disturbios
eletromagnéticos é especialmente importante, quando as prote¢des sdo controladas pelos relés no
variador de frequéncia.

6. Para as ligagcbes de carga (cabos do motor), devem ser utilizados cabos blindados ou armados. A
blindagem/armadura deve ser ligada a terra em ambas as extremidades. A ligacdo a terra deve
ocorrer, sempre que possivel, diretamente na placa de montagem do armario de comando ou no
angulo blindado do kit CEM.

Para além disso, deve-se executar sempre uma cablagem de acordo com a compatibilidade
eletromagnética. Se necessario, encontra-se disponivel para fornecimento um indutor de saida
opcional.

Aquando da instalagao dos variadores de frequéncia, nao se deve nunca ir contra os
regulamentos de segurancgal!

ATENCAO Falhas e danos

Os cabos de controlo, cabos de rede e cabos do motor devem ser instalados separadamente. Nunca os devera
instalar no mesmo caminho de cabos, para evitar a combinagao de falhas.

O equipamento de teste para isolamentos de alta tensdo ndo deve ser utilizado para cabos que se encontrem
ligados aos reguladores de motores. O incumprimento leva a danificagéo da tecnologia de acionamento.
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DRIVESYSTEMS 1 Aspectos gerais

1.3 Nomenclatura

Foram definidas para os moddulos e aparelhos individuais nomenclaturas inequivocas, a partir das
quais é possivel saber informagbes acerca do tipo de aparelho, os seus dados elétricos, grau de
protecéo, variante de fixagdo e versdes especiais. Diferenciam-se os seguintes grupos:

Grupo Nomenclatura - exemplo
Variador de frequéncia - aparelho basico SK 205E-550-323-A (-C)
Unidade de ligagao - variador de frequéncia SK Tl4-1-205-1 (-C-WMK-1)
Unidade de ligagao - consola tecnoldgica SK Tl4-TU-BUS (-C-WMK-TU)
Médulos opcionais (consola tecnoldgica) SK TU4-CAO (-C-M12)
Médulos de expanséo SK TIE4-M12-CAO

Tabela 5: Nomenclatura - exemplo

Variador de frequéncia

Unidade de ligacio

Motor

AWIN=

Engrenagem

A designacéo de tipo resultante desta nomenclatura encontra-se na placa de caracteristicas, que esta
colocada ou gravada no médulo correspondente.

Getrlebebau NORD GmbH & Co. KG
[-22041 Barghchelda / Garmany
Rudolf-Digssl-Sir. 1

5L THE1R-HEA

TTELE

AUNTHBED T =TT

SK_235E-151-340-A

275225308
4412343565

B0 -3 _R- VIRAC 40 5T
Oph B2 FLA LA
1ph [Ungaa Valtsge D_103
[T

FA-AN ©

[T S PP —— i ———— T A T ]

Legenda

Tipo: Tipo / designacao

N.° pega: | Cadigo

ID: N.° identificacdo do
aparelho

Figura 1: Placa de caracteristicas de variador de frequéncia
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SK 200E — Manual resumido do conversor de frequéncia

DRIVESYSTEMS

1.3.1 Nomenclatura / Variador de frequéncia - aparelho basico

SK 205E-370-323-A (-C)

1.3.2 Nomenclatura / Unidade de ligagao - variador de frequéncia

| Grau de protegao IP: Standard = IP55, C = "coated"

= |P66

Filtro de supresséo de interferéncias radioelétricas: O = sem, A = classe A1(C2)

Tensao de rede: x12 = 115V, x23 = 230V, x40 = 400V

Fases de rede: 1xx = monofasico, 3xx = trifasico

Casas antes da virgula da poténcia: 0 = 0.xx, 1 = 0x.x0, 2 = 0xx.0

Poténcia nominal do aparelho: 250 = 0.25kW, 370 = 0.37kW, ... 222 = 22.0kW

Série do SK 200E, SK 205E, SK 210E, SK 215E
aparelho: SK 220E, SK 225E, SK 230E, SK 235E

(...) Opgdes, s6 indicado quando necessario.

SK Tl4-1-205-1 (-C-WMK-1)

‘ Kit de montagem de parede: -1 =BG | + 1l,-2 =BG lll, -3 =BG IV

Grau de protegao IP: Standard = IP55, C = "coated" = IP66

Tipo de aparelho
adequado:

Ligagdo de rede: 1 = 1~ 115/230V*, 3 = 3~ 230/400V*

200 = SK 200E, 205 = SK 205E,
210 = SK 210E, 215 = SK 215E,
220 = SK 220E, 225 = SK 225E,
230 = SK 230E, 235 = SK 235E

*) A magnitude da tensao esta dependente
utilizado, ver também dados técnicos.

(...) Opgdes, s6 indicado quando necessario.

1.3.3 Atribuicao de poténcia-tamanho

Tamanho:1=BG1,2=BGIl,3=BGll,4=BG IV

Série de aparelhos: SK Tl4 = unidade de ligagdo SK Tl4

dc

Atribuicao de rede/poténcia SK 2xxE
Tamanho y 3

1~110-120v " 1~ 200 - 240 V ? 3~200-240V 3~380-500V
BG | 0,25 ... 0.37 kW 0,25 ... 0.55 kW 0,37 ... 1.1 kW 0,55... 2.2 kW
BG I 0,55 ... 0.75 kW 0,75 ... 1.1 kW 1,5...2.2kW 3,0...4.0kW
BG Il - - 3,0...4.0 kW 55..7.5kW
BG IV - - 55...11.0 kW 11,0 ... 22,0 kW

1) Apenas disponivel como modelo SK 2x5E
2) Como modelo SK2x0E, apenas disponivel no tamanho 1

14
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DRIVESYSTEMS 1 Aspectos gerais

1.4 Versao com o tipo de protecao IP55/ IP66

O variador de frequéncia SK 2xxE e os mddulos adicionais encontram-se disponiveis com os tipos de
protecéo IP55 (standard) e IP66 (opgao).

Se desejado, o tipo de protegéo IP66 devera ser sempre referido aquando da encomendal
Ambos os tipos de protegdo nao tém quaisquer limitagdes ou diferengas no ambito de funcionamento.

Para a diferenciagdo dos tipos de protecdo, os médulos com o tipo de protegédo IP66 obtém um "-C"
(coated > placas revestidas) adicional na sua designacgao (vide abaixo, "Informagao").

por ex. SK 205E-750-340-A-C

Verséao IP55:

A versao IP55 do SK 2xxE é basicamente a variante standard. Estao disponiveis neste caso ambas
as versdes (montado no motor, colocado em cima do motor ou montado na parede, colocado num
suporte de parede). Para além disso, é possivel encomendar todas as unidades de ligagéo, consolas
tecnoldgicas e interfaces do cliente para esta verséo.

Versao IP66:

A versao IP66 é uma opgdo modificada relativamente a verséo IP55. Estdo igualmente disponiveis
nesta versdo ambas as variantes (integrada no motor, nas proximidades do motor). Os mddulos
disponiveis na versdo IP66 (unidades de ligacdo, consolas tecnoldgicas e interfaces do cliente)
dispdem das mesmas funcionalidades que os maédulos correspondentes da verséo IP55.

(i Informacio Aparelhos "SK 2xxE-...-C", tamanho IV

O variadores de frequéncia do tamanho IV podiam ser fornecidos até & semana de producao 38 / 2012 (até ao
n.° ID: 38M...) igualmente na versao "coated" "-C", mas apenas cumpriam IP55 devido ao ventilador integrado. A
partir do n.° ID: 39M...., esses aparelhos também se encontram disponiveis com IP66.

Os aparelhos "SK 2xxE-...-C" com as poténcias 5,5 kW e 7,5 kW (230 V), assim como 11 kW e 15 kW (400 V),
ja se encontram disponiveis com IP66 a partir do n.° ID: 28M....

(il Informacio Medidas especiais IP66

Os médulos na versao IP66 dispdem de um "-C" adicional na nomenclatura e sdo modificados com as seguintes

medidas especiais:

* Placas condutoras impregnadas

* Revestimento em pé RAL 9006 (aluminio branco) para a carcacga

+ Valvula de membrana para a compensagao da pressdo em caso de alteragdo da temperatura

» Verificagdo de subpressao

— Para a verificacdo de subpressdo, € necessaria uma unido roscada M12 livre. Apoés uma

verificagdo bem sucedida, é utilizada a valvula de membrana. Esta unido roscada deixa de
estar disponivel para a guia de cabos.

Para o caso de se pretender montar subsequentemente o variador de frequéncia (ou seja, a unidade
de acionamento (variador pré-montado no motor) ndo ser totalmente encomendada da NORD), a
valvula de membrana é fornecida no saco que vem com o variador de frequéncia. A montagem da
valvula deve entdo ser corretamente executada no local pela entidade exploradora da instalagéo
(nota: a véalvula deve ser montada num local o mais alto possivel, para evitar o contacto com agua
estagnada (por ex. agua estacionaria advinda de condensacéo)).

[i] Informagéo Guiamento de cabos

Em todas as versdes, é essencial que se assegure que os cabos e as unibes roscadas para cabos sio
compativeis uns com os outros. Os cabos devem, tanto quanto possivel, ser conduzidos de modo a que a agua
do aparelho seja conduzida para longe (coloque eventualmente espirais). Sé assim se garante a manutengéo do
grau de protecéo desejado a longo prazo.
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2 Montagem e instalagao

2.1 Montagem variador de frequéncia

Os variadores de frequéncia sédo fornecidos em diversos tamanhos, de acordo com a sua poténcia.
Podem ser montados na caixa de terminais de um motor ou nas suas proximidades. A ligagdo do SK
2xxE ao motor ou a unidade de montagem de parede ocorre através da unidade de ligagdo SK Tl4-...
de tamanho adequado.A colocagdo do variador de frequéncia ocorre através de contactos de encaixe
integrados.

Versao de montagem no motor Versao de montagem na parede

(il Informacio Reducio da poténcia

Os aparelhos necessitam de uma ventilagdo adequada para protecdo contra sobreaquecimento. Se esta nao
puder ser assegurada, a consequéncia € uma reducdo da poténcia do variador de frequéncia. Exercem
influéncia sobre a ventilagdo o tipo de montagem (montagem no motor, montagem na parede) ou, no caso de
montagem no motor: a corrente de ar do ventilador do motor (rotagbes continuamente reduzidas ->
arrefecimento insuficiente).

Um arrefecimento insuficiente podera, no funcionamento S1, levar a uma redugéo da poténcia de por exemplo 1
- 2 niveis de poténcia, que apenas pode ser compensada mediante a utilizagdo de um aparelho nominalmente
maior.
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DRIVESYSTEMS 2 Montagem e instalacao

2.1.1 Montagem da unidade de ligagao

O variador de frequéncia SK 2xxE e a unidade de ligagdo SK Tl4-... encontram-se sempre totalmente
montados e inspeccionados aquando do fornecimento de um acionamento completo (caixa redutora +
motor + variador de frequéncia). Para a montagem subsequente num motor existente ou para a
substituicdo de outro variador de frequéncia montado num motor, € igualmente possivel encomendar
em separado a unidade de ligagao.

ATENCAO Versio IP66

A montagem de um SK 2xxE em conformidade com IP66 deve ser unicamente executada na NORD, devido a
medidas especiais que tém de ser tomadas. Este tipo de protecdo n&o pode ser garantido no caso de
componentes |IP66 montados posteriormente no local de operacéo.

O maédulo "Unidade de ligacdo SK TI4" contém os seguintes componentes:

» Caixa fundida, vedacgao (ja colada) e placa de isolamento

» Bloco de terminais de poténcia, de acordo com a ligagéo a rede

» Bloco de terminais de comando, de acordo com a versdo SK 2xxE
» Parafusos, para a montagem no motor e dos blocos de terminais

» Cabos pré-confecionados, para a ligacdo do motor e da resisténcia

Passos de trabalho:

1.° Se necessario, remova a caixa terminal original do motor NORD, de modo a que apenas reste o coto da
caixa terminal e o bloco de terminais.

2.° Coloque as pontes para o circuito correto do motor no bloco de terminais do motor e instale os cabos pré-
confeccionados para a ligagdo do motor e da resisténcia nos pontos de ligagéo correspondentes do motor.

3.° Monte a caixa fundida da unidade de ligagdo no coto da caixa de terminais do motor NORD com os
parafusos e a vedagéo fornecidos, assim como com os discos dentados e de contacto. A caixa fundida
deve ser alinhada com o contorno do lado A do motor (sentido placa de suporte A). Deve-se verificar a
possibilidade de montagem no caso de motores de outros fabricantes.

4.° Fixe a placa de isolamento através do bloco de terminais do motor. Aparafuse em cima o bloco de
terminais de poténcia com 2 parafusos M4x8 e os discos de plastico BG |V: 3 porcas de capa M4).

5.° Instale os cabos do motor U, V, W no bloco de terminais de poténcia e os cabos da resisténcia TF+, TF- no
bloco de terminais de comando 38, 39.

Figura 2: Unidade de ligagdo BG I ... llI Figura 3: Unidade de ligagao BG IV
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DRIVESYSTEMS

2.1.2 Adaptacao ao tamanho do motor

As fixagdes da caixa de terminais diferenciam-se parcialmente consoante o tamanho do motor
individual. Devido a isso, podera ser necessario, para a montagem de um variador de frequéncia,

utilizar adaptadores.

Para garantir o tipo de protegdo maximo IP55/IP66 do variador de frequéncia para a unidade

completa, o tipo de protecdo do motor devera ser correspondente.

Tamanho Montagem Montagem Montagem Montagem
Motores NORD SK 2xxE BG | SK 2xxE BG I SK 2xxE BG Il SK 2xxE BG IV
BG 63 — 71 com k|t~de Impossivel Impossivel Impossivel
adaptacao |
Montagem direta Montagem direta com kit de Impossivel
BG 80 - 112 =
adaptacao Il
BG 132 Impossivel Impossivel Montagem direta com kit de
adaptacao Il
BG 160-180 Impossivel Impossivel Impossivel Montagem direta
Visao geral do kit de adaptacao
Kit de Designagao Componentes Referéncia
adaptacao N.°
Kit de Kit de adaptagédo BG63-71 em KK80-112 | Placa adaptadora, vedacao da caixa de 275119050
adaptacéo | terminais e parafusos
Kit de SK Tl4-3-Kit de adaptagéo_80-112 Placa adaptadora, vedacao da caixa de 275274321
adaptagéo |l terminais e parafusos
Kit de SK TI4-4-Kit de adaptagao_132 Placa adaptadora, vedagéo da caixa de 275274320
adaptacao I terminais e parafusos

@

Unidade de ligagao SK Tl4

Placa adaptadora
Vedacgao

AWON =

Tamanho do motor 71

Figura 4: Exemplo de adaptagao ao tamanho do motor

[i] Informagao

Motores de terceiros

A capacidade de adaptagdo a motores de outros fabricantes deve ser verificada caso a caso!

Para indicagbes acerca da modificagéo de acionamentos regulados por variador no SK 2xxE, consulte BU0320

18
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2 Montagem e instalacao

2.1.3 Instalagao do SK 2xxE

Para executar a ligagado elétrica do SK 2xxE, podera ser necessario desmonta-lo da unidade de
ligacdo. Para tal, deve-se soltar os 4 parafusos de fixacdo, de modo a que o variador de frequéncia

possa ser retirado na vertical para cima.

Apds a ligagao elétrica dos cabos de alimentagao ter sido executada, pode-se voltar a colocar o
variador de frequéncia. Este deve ser colocado na vertical relativamente a unidade de ligagdo, sem
desalinhar. Para assegurar um guiamento correto, pode-se utilizar as fichas jack PE.

Para que o tipo de protegdo maximo IP55/IP66 seja
alcancado, deve-se assegurar que todos os parafusos de
fixagcdo do variador de frequéncia sdo apertados em cruz,
passo a passo e com o binario indicado na tabela abaixo.

Para a guia de cabos do cabo de ligacdo, deve-se usar
unides roscadas adequadas a secgao transversal do cabo.

Até ao tamanho Ill, a condugdo das perdas de color
ocorrentes no variador de frequéncia ocorre por meio de
convecao. Esta é apoiada pela corrente de ar do motor.
Devido a isso, deve-se ter em conta uma redugdo da
poténcia em caso de motores ndo ventilados ou aparelhos
montados na parede.

A conducdo do calor ndo deve ser posta em causa por
altos niveis de sujidade.

Os variadores de frequéncia do tamanho IV conduzem as
perdas de calor através de ventiladores integrados.

Tamanho do variador de frequéncia Tamanho dos parafusos Binario de aperto
BG | M5 x 45 3,5Nm £ 20 %
BG I M5 x 45 3,5Nm £ 20 %
BG I M5 x 45 3,5Nm £ 20 %
BG IV M8 x 20 5,0 Nm £ 20 %
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2.2 Ligagao elétrica

A PERIGO Perigo devido a eletricidade

OS APARELHOS DEVEM ESTAR LIGADOS A TERRA.

O funcionamento seguro do aparelho pressupde a montagem e colocagdo em funcionamento corretas por
pessoal qualificado, de acordo com as indicagdes contidas neste manual.

Devem ser tidos em especial atengdo os regulamentos gerais e regionais de montagem e seguranga para
trabalhos em instala¢des de corrente intensa (por ex. VDE), assim como os regulamentos relativos a utilizagdo
correta de ferramentas e a utilizagdo de dispositivos de seguranca pessoal.

Pode existir tens&o perigosa na entrada de rede e nos bornes de ligagdo do motor, mesmo quando o variador de
frequéncia se encontra desligado. Utilize sempre chaves de parafusos isoladas nestes campos de bornes.

Certifiqgue-se de que a fonte de tensdo de entrada se encontra livre de tensdo antes de executar ou alterar
ligacdes na unidade.

Assegure-se de que o variador de frequéncia e o motor estdo especificados para a tenséo de ligagao correta.

[ﬂ Informacgao Montagem de sensores de temperatura e resisténcias

As resisténcias devem ser instaladas separadamente dos cabos do motor, tal como outros cabos de sinais. Caso
contrario, sinais de interferéncia a partir do enrolamento do motor para o cabo provocardo uma falha do variador de

frequéncia.

Para alcancar as ligagbes elétricas, deve remover o SK 2xxE da unidade de ligagcdo SK Tl4. Proceda
da seguinte maneira:

1.° Desligue a tensao de rede, verifique e respeite o tempo de espera!
2.° Desaperte os 4 parafusos de sextavado interior (4mm).

3.2 Eleve verticalmente com cuidado o variador de frequéncia da unidade de ligagdo. No tamanho
BG IV, estdo previstos para tal um punho ou cavidade correspondentes (vide figura
BG IV: Punho e BG IV: Cavidade).

4.° As ligacdes elétricas e locais de opgdes encontram-se agora acessiveis.

BGI... 1 BG IV
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BG IV: Punho BG IV: Cavidade

Para a colocagao renovada do variador de frequéncia, proceda na sequéncia inversa:

1.° No caso dos tamanhos BG | a lll, deve-se ter especial atengao ao contacto correto dos pinos
PE. Estes encontram-se diagonalmente em 2 cantos do variador de frequéncia e da unidade de
ligacéo.

2.° O variador de frequéncia s6 pode ser colocado na SK T4 num unico sentido.

3.° Aperte os parafusos de sextavado interior de modo uniforme e cruzado.

2.21 Ligacao elétrica da unidade de poténcia

Todos os bornes de ligagdo encontram-se na EL£L

unidade de ligagao do variador de frequéncia. L2/ N

Encontra-se previsto um bloco de terminais :;3[‘5 E
B e e s e e s ’ L R e R I I ) -

para as ligagdes de poténcia e um para as
ligagbes de comando.

As ligagbes PE (aparelhos-terra) encontram-se
no solo, na caixa fundida da unidade de ligacao.
No caso do tamanho BG IV, encontra-se para
tal disponivel um bloco de terminais de poténcia

Antes e durante a ligagdo do aparelho, tenha
em atencgao o seguinte:

1.° Certifique-se de que a alimentagdo de
rede fornece a magnitude de tenséo
correta e que esta disposta para a
corrente necessaria.

2.° Assegure-se de que se encontram ligados
interruptores adequados com a gama de
corrente nominal especificada entre a
fonte de tensdo e o variador de
frequéncia.

3.° Ligue a tenséo de rede diretamente aos
bornes
L1-L2/N-L3 e PE (consoante o aparelho)

4° Para a ligagdo do motor, devem ser 1 Resisténcia de travagem interna ou externa

utilizados trés cordoes em U-V-W, N0 rigura 5: Ligacio elétrica da unidade de poténcia
caso da montagem no motor.
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5.° No caso de montagem na parede, deve ser utilizado um cabo do motor blindado de 4 fios
(recomendado) nos bornes U-V-W e PE. A blindagem do cabo deve ser colocada em grande
superficie na unido roscada metalica.

[i] Informagéo Material de ligagdo e ferramenta

Ao utilizar determinadas jungdes terminais de fios, podera reduzir a secgado transversal maxima conectavel.

Chave de parafusos: Para a ligagdo da unidade de poténcia, deve-se utilizar uma chave de parafusos plana de
5,5 mm.

[i] Informagao Funcionamento de varios motores

Caso sejam ligados em paralelo maquinas sincronas ou varios motores a um aparelho, o variador de frequéncia
devera ser comutado para uma curva caracteristica de tenséo/frequéncia linear > P211 =0 e P212 = 0.

[i] Informagao Cabos de ligagao

Para a ligagdo, devem ser exclusivamente utilizados cabos de cobre com min. 80°C ou equivalentes. Sao
permitidas classes de temperatura superiores.

ATENCAO CEM

Este aparelho causa interferéncias muito frequentes, que poderao tornar necessarias medidas de supressio de
interferéncias adicionais em ambientes residenciais.

Nao é permitida a utilizagdo de cabos blindados, de modo a manter o grau de supressado de interferéncias
radioelétricas indicado.

2.2.2 Ligagao elétrica da unidade de comando SK 2xxE

As ligagcbes de comando encontram-se dentro da unidade de ligagdo do variador de frequéncia. A
disposigédo da caixa de terminais é diferente consoante a versao (SK 205E, 215E, 225E, 235E)

Bornes de ligagao: Bornes roscados, chave de parafusos plana, tamanho 3,5 mm

Secgdo transversal da 0,2..25 mm° AWG 24-14, rigido ou flexivel sem juncdes
ligagao: terminais de fios (tamanho IV, borne 79/80: para além disso: ...
4,0 mm? rigido, AWG 24-12)

Binario de aperto: 0,5...0,6 Nm
Cabos de comando: Montar e blindar separadamente dos cabos de rede/do motor

Tensdes de comando, 18... 30V, min. 200 mA, a intensidade da corrente aumenta
externas: consoante o equipamento.
Serve para a alimentag¢édo da unidade de comando do variador de
frequéncia e das opgoes ligadas.
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[i] Informagao Massa GND

GND é uma massa conjunta, para entradas analogicas e digitais.

A inscricdo no bloco de terminais de comando é diferente consoante a variante SK 2xxE.
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2.2.2.1 Bornes de comando variantes SK 2xxE

Inscrigao, fungao

SH: Funcgao 'Desconexdo e paragem segura  DOUT: 'Digital Output’, saida digital

ASI: AS-Interface integrada 24V SH: Entrada 1

24 V: Alimentagéo de tenséo de 24 V GND SH: Massa D

AGND: Massa dos sinais analdgicos SYS+/-: Bus de sistema

GND: Massa para sinais digitais MB+/-: Acionamento do travdo eletromagnético
(105V, 180V, 205 V)

DIN: 'Digital Input’, entrada digital TF+/-: Ligacao da resisténcia (PTC) don

Ligagoes, fungdes dependentes do grau de ampliagdao do SK 2xxE

Para informacgdes detalhadas acerca da seguranga funcional (paragem segura) consulte o manual
adicional BU0230.
- www.nord.com -

Tamanho I ... Il

SK200E | SK210E | SK220E | SK 230E Tipo var. freq. SK 205E | SK215E | SK225E | SK 235E
(SH) (AS1) (SH+AS1) Inscrigdo (SH) (AS1) (SH+AS1)
Pin
o
24 V (interno, saida max. 200 mA) 43 1 44 24V, alim. externa 24 V do conv. freq.*
entrada analdgica 1 ASI+, AS-Interface 14/84 2 44/84 2:' \\; di:":o.:\ft?r:ci ASI+, AS-Interface
entrada analdgica 2 16 3 40 GND, massa dos sinais digitais
S:ati)é ;”:;Z;igz ASI-, AS-Interface | 12/85 | 4 | 40/85 GND ASI-, AS-Interface
DIN1, entrada digital 1 21 5 21 DIN1, entrada digital 1
DIN2, entrada digital 2 22 6 22 DIN2, entrada digital 2
DIN3, entrada digital 3 23 7 23 DIN3, entrada digital 3
DIN4, 24V SH, DIN4, 24V SH, DIN4, 24V SH, DIN4, 24V SH
entrada 'Paragem entrada 'Paragem | 24/89 8 24/89 entrada | 'Paragem entrada | 'Paragem
digital 4 Segura' digital 4 Segura' digital 4 Segura’ digital 4 Segura’
GND GND SH GND GND SH | 40/88 9 40/88 GND GND SH GND GND SH
DOUT1, saida digital 1 1 10 1 DOUT1, saida digital 1
GND 40 11 40 GND
SYS H, bus de sistema + 77 12 77 SYS H, bus de sistema +
SYS L, bus de sistema - 78 13 78 SYS L, bus de sistema -
Tenséo de referéncia de 10 V 11 14 - -
DOUT2, saida digital 2 3 15 79 MB+, acionamento do travao eletromagnético
GND 40 16 80 MB-, acionamento do travao eletromagnético
TF+, ligacéo da resisténcia (PTC) do motor 38 17 38 TF+, ligacéo da resisténcia (PTC) do motor
TF-, ligagéo da resisténcia (PTC) do motor 39 18 39 TF-, ligagéo da resisténcia (PTC) do motor

*Se for utilizada a AS-Interface, o borne 44 disponibiliza uma tensao de saida (24 V, max. 60 mA). Nesse caso, ndo se deve
ligar qualquer fonte de tenséo a esse borne!
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Tamanho IV

Tipo var. freq.

SK 200E SK 210E SK 220E SK 230E

(SH) (AS1) (SH+AS1)
Pin e
o Inscricao
1 43 24 V (interno, saida max. 500 mA)
2 43 24 V (interno, saida max. 500 mA)
3 40 GND, massa dos sinais digitais
4 40 GND, massa dos sinais digitais
5 -84 / ASI+, AS-Interface
6 -85 / ASI-, AS-Interface
7 11 Tensao de referéncia de 10 V
8 14 entrada analégica 1
9 16 entrada analdgica 2
10 12 AGND, massa dos sinais analégicos
11 44 24V, alim. externa 24 V do conv. freq.
12 44 24V, alim. externa 24 V do conv. freq.
13 40 GND, massa dos sinais digitais
14 40 GND, massa dos sinais digitais
15 21 DIN1, entrada digital 1
16 22 DIN2, entrada digital 2
17 23 DIN3, entrada digital 3
DIN4, 24V SH, DIN4, 24V SH,
18 24/89 entrada 'Paragem entrada '‘Paragem
digital 4 segura' digital 4 segura’
19 40/88 GND GND SH GND GND SH
20 40 GND, massa dos sinais digitais
21 1 DOUT1, saida digital 1
22 40 GND
23 3 DOUT2, saida digital 2
24 40 GND
25 77 SYS H, bus de sistema +
26 78 SYS L, bus de sistema -
27 38 TF+, ligacéo da resisténcia (PTC) do motor
28 39 TF-, ligagéo da resisténcia (PTC) do motor
Bloco de terminais separado, escalonado (2 polos):
1 79 MB+, acionamento do travao eletromagnético
2 80 MB-, acionamento do travao eletromagnético
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2.3 Funcionamento em ambiente potencialmente explosivo - zona ATEX 22
3D

Indicagbes gerais

O aparelho pode ser utilizado em ambientes potencialmente explosivos, mediante a respetiva
modificagao. Nessa situagado, é importante que sejam respeitadas todas as indicagbes de seguranca
contidas no manual de instrugdes, para efeitos de seguranca pessoal e material. Tal é estritamente
necessario para evitar perigos e danos.

ATENCAO Aprovagio

Se o aparelho estiver ligado a um motor e a uma caixa redutora, também é necessario
prestar atengao as identificagées Ex do motor e da caixa redutora.

Caso contrario, ndo é permitida a operagao do acionamento.

Pessoal qualificado

Os trabalhos de transporte, montagem, instalagdo, colocacdo em funcionamento e manutengao
devem ser executados por pessoal qualificado. Pessoal qualificado sdo pessoas que, devido a sua
formacao, experiéncia e instru¢do, assim como aos seus conhecimentos de normas relevantes,
regulamentos de prevencdo de acidentes e das respetivas condigcbes de funcionamento, se
encontram capacitadas para executar as atividades necessarias para colocar o aparelho em
funcionamento. S&o igualmente necessarios, entre outros, conhecimentos de medidas de primeiros
socorros e dos dispositivos de salvamento locais.

Indicagoes de seguranga

As zonas com poeiras inflamaveis representam perigo acrescido, pelo que é obrigatério respeitar
estritamente as indicagdes gerais de seguranga e de colocagdo em funcionamento (consulte o
capitulo 1.2 "Indicagbes de seguranga e de instalagdo" na pagina 9). O acionamento deve respeitar
as indicagdes do "Linhas de orientacao relativas ao manual de operacdo e montagem B1091"
B1091-1. Concentragdes de poeiras explosivas podem dar origem a explosdes provocadas pela
ignicdo de objetos quentes ou geradores de faiscas e representam perigo de ferimentos graves até
fatais para as pessoas e danos materiais consideraveis.

E estritamente necessario que as pessoas responsaveis pela utilizagdo dos motores e variadores de
frequéncia em zonas com perigo de exploséo sejam devidamente instruidas sobre a utilizagdo dos
mesmos.

As reparagoes s6 podem ser efetuadas pela Getriebebau NORD.

(il Informacio SK 2xxE, tamanho IV

Os aparelhos do tamanho IV (SK 2x0E-551-323 ... -112-323, assim como SK 2x0E-112-340 ... -222-340) nao
estdo autorizados para o funcionamento num ambiente potencialmente explosivo.

A PERIGO Risco de ferimentos e de explosdo

Todos os trabalhos devem apenas ser executados com a instalagdo no estado livre de
tensao elétrica. Para tal, deve-se seguir estritamente as indicagbes de seguranga (consulte
o capitulo 1.2 "Indicacdes de seguranca e de instalagdo" na pagina 9).

Dentro do aparelho e do motor, podem desenvolver-se temperaturas mais altas do que as
temperaturas maximas admissiveis na superficie da carcaga. Assim, o aparelho nao deve ser
aberto ou desmontado do motor em ambientes de poeira com risco de exploséo!

O incumprimento pode levar a ignicdo de uma atmosfera explosiva e a ferimentos mortais.
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ATENCAO ATEX

Deve-se evitar um depésito inadmissivel de poeiras, uma vez que limitam o arrefecimento do
variador de frequéncia!

Todas as guias de cabos ndo utilizadas devem ser fechadas com tampdes tipo rosca
autorizados para ambientes potencialmente explosivos.

S6 devem ser utilizadas as vedagdes de origem.

A pelicula de protecé@o por cima dos LEDs de diagndstico nos médulos TU4 n&o deve estar
danificada.

O incumprimento aumenta o risco de ignicdo de uma atmosfera explosiva.

I

ATENCAO Carga eletrostatica

Deve-se assegurar que a tampa de plastico da carcaca ndo pode ser carregada
eletrostaticamente através de um fluxo de particulas condicionado pelo ventilador.

O incumprimento aumenta o risco de ignicdo de uma atmosfera explosiva.

2.3.1 Modificagdo do aparelho para cumprimento da categoria 3D

Para a operagdo na zona ATEX 22, apenas é permitido um aparelho modificado para o proposito.
Esta adaptagéo ocorre exclusivamente na NORD. Para poder se utilizar o aparelho na zona ATEX 22,
efetua-se, entre outras medidas, a troca dos obturadores de diagndstico por outros na versao de
aluminio / vidro.

bau NORD Gr‘r‘le & Co. KG

UL TR I||I|| I Il 3D Ex tD A22 IP55 T125 °C X

lIIIIlIIIIII Hiin
A ‘ Lﬁ& & T 0 CE Atribuigao:

* Proteg&o por "carcaga"
-l Gadriebeb sy NORD GmbH & Co. KG AN " " 5
B3041 Brgratmas /iy * Processo "A" zona "22" categoria 3D

r.-_@ + Tipo de protegdo IP55 / IP66 (consoante o

o aparelho)
Frnax: 100Hz = gk i

e e —>1P66 necessario para poeiras condutoras

» Temperatura superficial maxima 125°C
*  Temperatura ambiente -20°C a +40°C

ATENCAO Possivel danificagio

Os aparelhos da série v>T</v> e as respetivas opg¢des foram concebidos para apenas um
grau de perigo mecanico, tal correspondendo a uma energia de impacto reduzida de4J .

Cargas superiores levam a danos no aparelho.

As adaptagoes necessarias encontram-se indicadas nos kits de instalagao exterior ATEX.
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Aparelho Kit - designagao Codigo

SK 2xxE BGI ... lll SK 200E-ATEX-BGI-III 275274200

SK TU4-xxx SK 200E-ATEX-TU4 275274206

2.3.2 Opcgoes para zona ATEX 22 3D

Para se assegurar um aparelho em conformidade com ATEX, deve-se ter igualmente atencao a
autorizacdo dos maoédulos opcionais para ambientes potencialmente explosivos. Segue-se uma lista
dos diferentes maédulos opcionais relativamente a sua permissao de utilizagdo na zona ATEX 22 3D,

independentemente da relevancia de eventuais combinagoes.

Consolas tecnolégicas para a zona ATEX 22 3D

Autorizagao para zona ATEX
Designacao Codigo 223D
sim nao

SK TI4-TU-BUS (-C) 275280000 / (275280500) X

SK TI4-TU-NET (-C) 275280100 / (275280600) X

SK TI4-TU-MSW(-C) 275280200 / (275280700) X
SK TU4-PBR (-C) 275281100 / (275281150) X

SK TU4-CAO (-C) 275281101/ (275281151) X

SK TU4-DEV (-C) 275281102 / (275281152) X

SK TU4-I0E (-C) 275281106 / (275281156) X

SK TU4-24V-123-B(-C) 275281108 / (275281158) X

SK TU4-24V-140-B (-C) 275281109 / (275281159) X

SK TU4-EMP(-C) 275281124 / (275281174) X

SK TU4-POT-123-B(-C) 275281110/ (275281160) X
SK TU4-POT-140-B(-C) 275281111/ (275281161) X
SK TU4-PBR-M12 (-C) 275281200 / (275281250) X
SK TU4-CAO-M12 (-C) 275281201/ (275281251) X
SK TU4-DEV-M12 (-C) 275281202 / (275281252) X
SK TU4-I0E-M12 (-C) 275281206 / (275281206) X
SK TU4-MSW(-C) 275281123/ (275281173) X
SK TU4-ECT(-C) 275281117 / (275281167) X
SK TU4-PNT(-C) 275281115/ (275281165) X
SK TU4-PNT-M12(-C) 275281122/ (275281172) X
SK TU4-POL(-C) 275281118 / (275281168) X
SK TU4-EIP(-C) 275281119/ (275281169) X
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Interfaces do cliente para a zona ATEX 22 3D

O funcionamento das interfaces do cliente apenas é permitido com o aparelho corretamente fechado.

Autorizagao para zona ATEX 22

Designacéao Caddigo 3D
sim nao

SK CU4-PBR(-C) 275271000 / (275271500) X
SK CU4-CAO(-C) 275271001 / (275271501) X
SK CU4-DEV(-C) 275271002 / (275271502) X
SK CU4-I0E(-C) 275271006 / (275271506) X
SK CU4-PNT(-C) 275271015/ (275271515) X
SK CU4-ECT(-C) 275271017 / (275271517) X
SK CU4-EIP(-C) 275271019/ (275271519) X
SK CU4-POL(-C) 275271018 / (275271518) X
SK CU4-MBR(-C) 275271010/ (275271510) X
SK CU4-REL(-C) 275271011/ (275271511) X
SK CU4-FUSE(-C) 275271122/ (275271622) X
SK CU4-POT 275271207 X
SK TIE4-POT 275274700 X
SK TIE4-SWT 275274701 X
SK CU4-24V-123-B(-C) 275271108 / (275271618) X
SK CU4-24V-140-B(-C) 275271109/ (275271619) X
SK ATX-POT 275142000 X
SK ATX-POT

O variador de frequéncia da categoria 3D pode ser equipado com um potencidmetro de 10 kQ em
conformidade com ATEX (SK ATX-POT), que pode ser utilizado para ajuste de um valor nominal (por
ex. velocidade) no aparelho. O potenciometro € instalado com uma expansao M20-M25 numa das
unides roscadas para cabos M25. O valor nominal selecionado pode ser ajustado com uma chave de
parafusos. Este componente cumpre os requisitos ATEX mediante uma tampa roscada amovivel. O
funcionamento continuo s6 deve ocorrer com a tampa fechada.

e »@® €

1 Ajuste do valor nominal com uma chave de parafusos

L EOUD Designagio Borne SK CU4-24V | Borne SK CU4-IOE Borne
SK ATX-POT gnag SK 2x0E
Referéncia de
Vermelho 10V [11] [11] [11]
Preto AGND / OV [12] [12] [12]/ [40]
Verde Entrada analdgica [14] [14]1/116] [14]1/116]

BU 0240 PT-2314
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Consolas portateis para a zona ATEX 22 3D

Nenhuma consola portatil se encontra autorizada para o funcionamento continuo na zona ATEX 22
3D. Assim, s6 podem ser utilizadas durante a colocagdo em funcionamento ou para efeitos de
manutengao, quando se encontra assegurado que nenhum ambiente de poeira com risco de explosao
se encontra presente.

Designacio Cédigo Permitido para zona Nao permitido para
gnag 9 ATEX 22 3D zona ATEX 22 3D

SK CSX-3H 275281013 X

SK PAR-3H 275281014 X

ATENCAO Risco de ignigdo

As aberturas de diagnéstico do aparelho basico para a ligagdo de uma consola portatil ou de
um PC ndo devem ser abertas em ambientes de poeiras com risco de exploséo.

O incumprimento aumenta o risco de ignicdo de uma atmosfera explosiva.

Resisténcias de travagem

Nao sédo permitidas resisténcias de travagem do tipo "SK BRE4-" aquando da operagédo na zona
ATEX 22 3D.

Designagdo Cédigo Permitido para zona Néao permitido para
ATEX 22 3D zona ATEX 22 3D

SK BRI4-1-100-100 275272005 X

SK BRI4-1-200-100 275272008 X

SK BRI4-1-400-100 275272012 X

SK BRI4-2-100-200 275272105 X

SK BRI4-2-200-200 275272108 X

SK BRE4-1-100-100 275273005 X

SK BRE4-1-200-100 275273008 X

SK BRE4-1-400-100 275273012 X

SK BRE4-2-100-200 275273105 X

SK BRE4-2-200-200 275273108 X

m Informacgao Resisténcia de travagem interna "SK BRI4-..."

Se for utilizada uma resisténcia de travagem interna do tipo "SK BRI4-x-xxx-xxx", deve-se ativar sempre a sua
limitagdo de poténcia (consulte o capitulo 3.1.1 "Resisténcia de travagem interna SK BRI4-..." na pagina 34). S6
devem ser utilizadas as resisténcias atribuidas ao respetivo tipo de variador.
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Restantes opgoes

Os casquilhos e fichas M12 para a montagem nos blocos de terminais dos aparelhos basicos ou das
consolas tecnoldgicas s6 devem ser utilizados, caso se encontrem autorizados para a zona ATEX 22 3D.

Designagdo Cédigo Permitido para zona Néao permitido para
ATEX 22 3D zona ATEX 22 3D

SK TIE4-WMK-1 275274000 X

SK TIE4-WMK-2 275274001 X

SK TIE4-WMK-TU 275274002 X

SK TIE4-M12-M16 275274510 X

SK TIE4-M20-M16 275274511 X

SK TIE4-SWITCH 275274610 X

SK TIE4-HAN... diversos X

SK TIE4-M12-... diversos X

2.3.3 Tensao maxima de saida e redugao do binario

Uma vez que a tensdo maxima de saida depende da frequéncia de impulso a ser ajustada, deve-se
reduzir parcialmente o binario, indicado no documento B1091-1, no caso de valores acima da
frequéncia de impulso nominal de 6 kHz.

Para Fimpuso > 6 kHz € valido: Treducaol%] = 1 % * (Fimpuiso — 6 kKHZ)

Assim, deve-se reduzir o binario maximo em 1 % por cada kHz de frequéncia de impulso acima dos
6 kHz. Deve-se ter em atengao a limitagao do binario aquando do alcance da frequéncia de ruptura. O
mesmo € valido para o grau de modulagao (P218). Com a configuragéo de fabrica de 100 %, deve-se
executar uma redugao do binario em 5 % na area de atenuagéo de campo:

Para P218 > 100 % é valido: Treducaol%] = 1 % * (105 — P218)

A partir de um valor de 105 %, deixa de ser necessaria uma redugédo. No entanto, em valores acima
dos 105 %, nédo & almejado um aumento do binario relativamente as linhas de orientagdo. Os graus
de modulagéo > 100 % poderéo eventualmente ocasionar oscilagées e um funcionamento instavel do
motor, devido a um aumento de harmaonicos.

il Informacio Reducio da poténcia

No caso de frequéncias de impulso acima dos 6 kHz (aparelhos de 400/500V) ou dos 8 kHz (aparelhos de
230 V), deve-se ter em atencéo a reducéo da poténcia aquando da disposicdo do acionamento.

Se estiver ajustado o parémetro (P218) < 105 %, deve-se ter em atencdo a redugéo do grau de modulagéo na
area de atenuacgdo de campo.

BU 0240 PT-2314 31


http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_69056.jsp

SK 200E — Manual resumido do conversor de frequéncia DRIVESYSTEMS

2.3.4 Indicagoes relativas a colocagcao em funcionamento

Para a zona 22, as passagens de introducdo de cabos devem satisfazer, no minimo, o tipo de
protecao IP55. As aberturas nao utilizadas devem ser vedadas com tampdes tipo rosca adequados a
zona ATEX 22 3D (consoante o tipo de protecéo do aparelho: IP55 / IP66).

Os motores sao protegidos contra sobreaquecimento pelo variador de frequéncia. Tal ocorre através
da avaliagdo das resisténcias do motor com o variador de frequéncia. Para assegurar esta fungao,
deve-se ligar a resisténcia a entrada para tal prevista (borne 38/39 conector de borne de comando).
Para além disso, deve-se certificar de que se encontra configurado um motor NORD da lista de
motores (P200). Caso ndo seja utilizado um motor normalizado de 4 polos da NORD ou seja utilizado
um motor de outro fabricante, deve-se igualar os pardmetros do motor ((P201) a (P208)) com a placa
de caracteristicas do motor. A resisténcia do estator do motor (vide P208) deve ser medida pelo
variador e a temperatura ambiente. Para tal, defina o pardmetro P220 para "1". Para além disso,
deve-se parametrizar o variador de frequéncia de tal maneira, que o motor possa ser operado com
uma velocidade maxima de 3000 RPM. Para um motor de quatro polos, deve-se assim ajustar a
'frequéncia maxima' par um valor inferior ou igual a 100 Hz ((P105) < 100). Deve-se ter em atencgéo a
rotagdo de saida maxima permitida da caixa redutora. Adicionalmente, deve-se ligar a monitorizagao
"Motor I2t" (pardmetros (P535) / (P533)) e ajustar a frequéncia de impulso para 4 kHz a 6 kHz.

Visao geral das configuragoes necessarias de parametros:

Parametro Valor de ajuste Ajuste de fabrica Descrigao

Esta indicagao refere-se a um motor de 4
<100 Hz [50] polos. O valor nunca deve permitir que a
velocidade do motor ultrapasse 3000 RPM.

P105

Frequéncia maxima

Selecionar poténcia Caso seja utilizado um motor de 4 polos da
Esztgge mofores do motor [0] NORD, podem ser aqui acedidos dados
correspondente predefinidos do motor.
Caso néo seja utilizado um motor de 4 polos
Dados de acordo . .
P201 — P208 da NORD, devem ser aqui introduzidos os
com a placa de [xxx]

Dados do motor o dados do motor de acordo com a placa de
caracteristicas -
caracteristicas.

P218

B 2100 % [100] Determina a tenséo de saida maxima possivel
Grau de modulagéo

Mede a resisténcia do estator do motor.

P220 Terminada a medigao, o parametro é
Identificacédo de 1 [0] . A
N automaticamente reposto em "0". O valor

parametros

determinado € memorizado em P208
P504 No caso de frequéncias de impulso
Frequéncia de 4 kHz ... 6 kHz [6] superiores a 6 kHz, é necessaria uma
impulso reducéo do binario maximo.

E possivel executar uma redugéo do binario
P533

<100 % [100] com valores inferiores a 100 na

Fator I’t-motor v =12
monitorizagao I%.

Deve-se ligar a monitorizagéo 12t do motor.
Os valores a serem ajustados estéo de
acordo com o tipo de ventilagdo e o motor
utilizado, consulte B1091-1

P535 Correspondente a
Motor 12t motor e ventilagdo

(0]
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2.3.5 Declaragao de conformidade CE - ATEX

Telefon: +49 (0) 4532-280-0 Telefax: +49 (0) 4532-289-2555  hutpy//www nord com

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG Noﬂp
Rudolf-Diesel-Str. 1, D-22941 Bargteheide, Germany

DRIVESYSTEMS

Declaration of EC-Conformity

in the sense of the direetive 949EC annex VIII

Gietriebebau Nord GmbH & Co. KG herewith declares
that the inverters of the product range

- SK 200E-xxx, SK 210E-xxx, SK 220E-xxx, SK 230E-xxx -
- SK 205E-xxx, SK 215E-xxx, SK 225E-xxx, SK 235E-xxx -
0,25 to 7,5 kKW
and the options

- SK TU4-PBR-x, SK TU4-CAO-x, SK TU4-DEV-x,
SK TU4-10E-x, SK TU4-24V-xxx, SK TH4-TU-xxx -

in optional ATEX-design are according with the following regulation:

Directive on 94/9/EC
equipment and protective systems
for use in explosive atmospheres

Equipment marking in IP55 construction: @II IDEx 1D AZZIPSSTI25°C X
(non-conductive dust)
Equipment marking in IP&66 construction: @ 13D Ex tD A22 IP66 T125°C X

{conductive dust)
Applied Standards:

EN 61241-0:2007 Electrical apparatus for use in the presence of
combustible dust - Part 0;
General requirements

EN 61241-1:2005 Electrical apparatus for use in the presence of
combustible dust - Part 1
Protection by enclosures "tD"

EN 60529:2000 Degrees of protection provided by enclosures ([P code)

First CE marking started in 2010,
Bargteheide, July 31, 2012,

//

Iy [ -
Kol Wit
- / | | i |
Kt N
L. Kiichenmeister By proxy F, Wiedemann
Creneral Manager Technical Manager [nverters
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3 Opcoes e acessorios

Existe uma oferta variada de acessorios opcionais para o variador de frequéncia, por ex. resisténcias
de travagem, elementos de comando e médulos opcionais.

3.1 Resisténcia de travagem (BW)

Aquando da travagem dinamica (reducéo da frequéncia) de um motor trifasico, podera eventualmente
ocorrer um retorno de energia elétrica para o variador de frequéncia. E possivel utilizar uma
resisténcia de travagem interna ou externa para evitar uma desconexao devido a sobretensdo do
variador de frequéncia. O chopper de travagem integrado (interruptor eletrénico) impulsiona a tenséo
do circuito intermédio (limiar de comutagado aprox. 420 V/775V(/825V) DC, consoante a tensdo de
rede (115V, 230V/400V(/500V)) para a resisténcia de travagem. Aqui a energia em excesso €&
convertida em calor.

No caso de tensbes de entrada >460 V, recomenda-se a utilizagdo geral de uma resisténcia de
travagem, para compensar a capacidade reduzida do acumulador do circuito intermédio devido a
maior tensao.

A CUIDADO Superficie quente

A resisténcia de travagem e todas as restantes pegas metalicas poderado aquecer até temperaturas superiores a 70°C.

No caso de trabalhos nos componentes, deve-se assegurar um tempo de arrefecimento suficiente, para evitar
ferimentos (queimaduras localizadas) nas partes do corpo que entrem em contacto com os mesmos. Para evitar
danos em objetos vizinhos, deve-se manter uma distancia adequada durante a montagem.

3.1.1 Resisténcia de travagem interna SK BRI4-...

A resisténcia interna pode ser utilizada quando apenas se
esperam fases de travagem reduzidas e breves. No caso de

niveis de poténcia individuais do tamanho IV, o artigo
contém um jogo de 2 resisténcias de travagem. Estas devem

ser ligadas em paralelo, alcangando assim os dados #
elétricos da designagdo de material. O local de montagem

da 2.2 resisténcia de travagem é oposto ao local de
montagem da 1.2 resisténcia de travagem.
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Montagem

Tamanho l ... lll Tamanho IV

il

- T s
g e A -

:;:: ew_?‘
S i

A eficiéncia da SKBRI4 ¢é limitada (vide igualmente o campo de indicagdo abaixo) e pode ser
calculada da seguinte maneira.

P=Pn*(1+~N3B0/tye ))?
, ho entanto, é valido P < Py

(P = poténcia de travagem (W), P, = poténcia de travagem continua (W), Pmax. poténcia de travagem de pico,
trav= duracéo do processo de travagem (s))

A longo prazo, ndo se deve ultrapassar a poténcia de travagem continua permitida P,.

(Para indicagdes acerca de P, e P.x, consulte)

ATENCAO Limitar carga maxima - interruptor DIP S1-8

Se forem utilizadas resisténcias de travagem internas, deve-se ajustar o interruptor DIP S1-8 para "On". Isto é
importante para ativar uma limitagdo da poténcia maxima, para protecado da resisténcia de travagem
(consulte o capitulo 5.2.2.2 "Configuragédo dos interruptores DIP do variador (S1)" na pagina 42).

Em alternativa, também é possivel ajustar uma limitacdo adequada da poténcia no P555, P556 e P557. Esta no
entanto apenas atua, se o DIP 8 se encontrar na posigao "Off".

3.1.2 Resisténcia de travagem externa SK BRE4-...

A resisténcia de travagem externa esta prevista para energia
de alimentacdo de retorno, tal como surge por ex. em
acionamentos por impulso ou em dispositivos de elevagéao.
Neste caso deve entdo eventualmente ser projetada a
resisténcia de travagem exata necessaria. Em combinagéo
com o kit de montagem na parede SK TIE4-WMK... ndo é
possivel a montagem de uma SK BRE4-...
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Montagem

Tamanho I ... il

Tamanho IV

A fixagao da resisténcia de travagem ocorre lateralmente no
aparelho com quatro parafusos M4 x 10 adequados.

A resisténcia de travagem é montada com
quatro parafusos mais compridos (incluidos no
kit, n.° art.: 275274920) entre duas vedacgdes,
por baixo do variador no casquilho da caixa de
terminais do motor. A vedagdo menos resistente
(3 mm) deve ser colocada entre a resisténcia de
travagem e o casquilho da caixa de terminais do
motor.

Para a montagem, esté incluida uma unido roscada M20 com adaptador para M25, através da qual os
corddes de ligagdo da resisténcia de travagem séo inseridos no aparelho/na unidade de ligagao.
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4 Indicador e operacao

Mediante a utilizagdo de diferentes médulos para a indicagao, comando e parametrizagao, é possivel
adaptar confortavelmente o SK 2xxE aos mais variados requisitos.

Para uma colocagao em funcionamento simples, é possivel utilizar modulos ou consolas de indicagao
e de operagdo alfanuméricos (consulte o capitulo 4.1 "Visdo geral Consolas de operagdo e de
parametrizagdo" na pagina 38). Para tarefas mais complexas, pode-se executar uma ligagdo a um
PC, mediante a utilizagdo do software de parametrizagdo NORDCON.

Os LEDs de diagnéstico sao fornecidos sem opgbes adicionais, sendo visiveis no exterior. Estes
sinalizam o estado atual do aparelho. Encontram-se disponiveis 2 potencidmetros (apenas SK 2x5E)
e 8 interruptores DIP (S1) para a adaptagdo dos parametros mais importantes. Nesta configuragédo
minima, ndo sdo memorizados quaisquer dados de parametros adaptados de outra forma na
EEPROM externa (amovivel). A Unica excegado sao dados relativos a horas de funcionamento, falhas
e circunstancias de erro. Esses dados s6 podem ser memorizados na EEPROM externa (médulo de
memaria) até ao firmware V1.2. A partir do firmware V1.3, os dados sdo memorizados na EEPROM
interna do variador de frequéncia.

O moddulo de meméria (EEPROM externa) pode ser pré-parametrizado com a ajuda do adaptador de
parametrizagao SK EPG-3H de modo independente do variador de frequéncia.

Figura 6: SK 2xxE (BG I), vista de cima Figura 7: SK 2xxE (BG I), vista interior
N.° | Designagao SK2x0EBG | ... lll SK 2x5E e SK 2x0E BG IV
Abertura de diagnostico | Ligagdo RJ12 Ligagéo RJ12
1
2 Abertura de diagndstico | Interruptor DIP AIN LEDs - diagndstico
2 (250 Q para valor nominal da corrente)
3 Abertura de diagnostico | LEDs - diagnéstico Potenciometro (P1/ P2)
3
4 8x interruptores DIP
5 EEPROM amovivel
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4.1 Visao geral Consolas de operagao e de parametrizagao

Com a ajuda de uma consola simples ou de parametrizagao, é possivel aceder confortavelmente a
todos os parametros, para os ler ou ajustar. Os dados de parametros alterados sdo memorizados na
memadria EEPROM néo volatil.

Para além disso, podem ser memorizados e acedidos até 5 conjuntos de dados completos do
aparelho na consola de parametros.

A ligagao entre a consola simples ou de parametrizagcdo e o aparelho ocorre através de um
cabo RJ12-RJ12.

Figura 8: Consola simples portatil SK CSX-3H Figura 9: Consola de parametrizagao portatil SK
PAR-3H

Médulo Descrigao Dados

Permite a colocagcado em funcionamento, a
parametrizagdo, a configuragdo e o

SK CSX-3H controlo do aparelho Y Nao é possivel
(consola simples portatil) | Uma memoriza¢éo de parametros.

Indicador LED de 4 caracteres 7 segmentos
IP20
Cabo RJ12-RJ12 (ligacdo ao aparelho ")

. o
Manual BU 0040 (www.nord.com) Referéncia N.° 275281013

Indicador LCD de 4 caracteres, com

Permite a colocagdo em funcionamento, | iluminag&o de fundo, teclado
parametrizag&o, configuragéo e controlo | Memoriza até 5 conjuntos de dados completos
SK PAR-3H do aparelho, assim como das suas do variador de frequéncia.
(caixa de parametros opgdes (SK xU4-...). E possivel a IP20
portatil) memorizacdo de parametros. Cabo RJ12-RJ12 (ligagdo ao aparelho)
Cabo USB (ligagao ao PC)

Manual BU 0040 (www.nord.com)

Referéncia N.° 275281014

1) | Nao é valido para médulos opcionais, por ex. interfaces Bus

Ligagdo ao variador de frequéncia

1.° Retire a tampa cega da unido roscada RJ12.

2.° Efetue a ligagdo por cabo RJ12-RJ12 entre a
unidade de controlo e o variador de frequéncia.

3. Apods a colocagdo em funcionamento, durante o
funcionamento regular, volte a colocar as tampas
cegas e certifique-se da estanqueidade.

4.° Enquanto uma das tampas cegas estiver aberta,
deve-se assegurar que sujidade ou humidade nao
penetram no aparelho.
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5 Colocagao em funcionamento

5.1 Configuragoes de fabrica

Todos os variadores de frequéncia da Getriebebau NORD encontram-se pré-programados de fabrica
para aplicagdes standard com motores normalizados trifasicos de 4 polos (poténcia e tensao
idénticas). Aquando da utilizagdo de motores com outra poténcia ou quantidade de polos, deve-se
introduzir os dados da placa de caracteristicas do motor nos parametros P201...P207 do grupo de
menus >Dados do motor<.

Todos os dados do motor podem ser pré-configurados através do pardmetro P200. Apds utilizagao
bem sucedida desta funcéo, este pardmetro volta a ser definido para 0 = sem alteragao! Os dados
sdo automaticamente carregados uma vez para os parametros P201...P209 e podem aqui ser
novamente comparados com os dados na placa de caracteristicas do motor.

P200 Lista de motores:
0 = sem alteragéo 8 = 0,37kW 400V
1 = sem motor 9 =0,50PS 460V
2 =0,25kW 230V 10 = 0,55kW 230V
3 =0,33PS 230V 11 =0,75PS 230V
4 =0,25kW 400V 12 = 0,55kW 400V

5 =0,33PS 460V 13 = 0,75PS 460V
6 = 0,37kW 230V 14 = 0,75kW 230V

IEC p6 EN60034
IP55 Rot. KL 16 Th.CL.F

60 Hz 460VY
52A @
2,5 kW

cosj 0,74
1765 /min

P206 — cos[ 10,74

Para o funcionamento sem problemas da unidade de acionamento, é necessario configurar os dados
do motor do modo mais preciso possivel, de acordo com a placa de caracteristicas. Recomenda-se
especialmente uma medigéo da resisténcia do estador automatica mediante o parametro P220.

Para se determinar automaticamente a resisténcia do estator, deve-se definir P220 = 1 e confirmar
com "OK". O valor convertido para a resisténcia de fase (dependente de P207) é memorizado no
parametro P208.

Para a determinagcdo da resisténcia do estator do motor, ndo se deve ultrapassar a
gama de temperatura 15 ... 25°C.

[i] Informacéo Ocupagcao dupla DIN2 e DIN3

As entradas digitais DIN2 e DIN3 sao ocupadas, apés uma configuragdo de fabrica, com a fungao "Liberagdo
esquerda" ou "Frequéncia fixa 1" e adicionalmente para a avaliagdo de um encoder incremental HTL. Nao é
possivel desligar a fungdo da avaliagdo do encoder. Tal significa que, aquando da utilizagdo de um encoder
incremental, se deve definir os parametros (P420[-02]) e (P420[-03]) para "Nenhuma fungéo".

Tal pode também ser feito através dos interruptores DIP (S1) do variador (consulte o capitulo 5.2.2.2
"Configuragéo dos interruptores DIP do variador (S1)" na pagina 42).
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G] Informacao Precedéncia dos interruptores DIP

Deve-se ter em atencdo que as configuracdes dos interruptores DIP no variador de frequéncia (S1) tém
precedéncia sobre as configuragbes dos paradmetros.

Para além disso, deve-se ter em conta as configuragbes dos potencidometros integrados P1 e P2.

5.2 Colocagao em funcionamento do variador de frequéncia

A série de variadores SK 2xxE pode ser colocada em funcionamento de diversas formas:

a) Para aplicacbes simples (por ex. aplicagbes em sistemas de transporte), através dos
interruptores DIP integrados (S1) (no interior) e os potenciometros alcancaveis a partir de fora
(apenas SK 2x5E) integrados no variador de frequéncia.

A EEPROM amovivel ndo é necessaria nesta configuragao.

b) Através de uma adaptacdo de pardmetros por via de software, mediante uma consola de
parametros (SK CSX-3H ou SK PAR-3H) ou um PC com o software NORDCON.

Neste caso, os dados parametrizados sdo memorizados nha EEPROM (médulo de memdria)
amovivel. Se nao estiver inserida uma EEPROM, os dados sdo memorizados, a partir do
firmware V1.3 (disponivel a partir aprox. do 3. trimestre de 2011), automaticamente na EEPROM
interna.

A partir do firmware V1.4 R2 (disponivel a partir aprox. de margo de 2014), os dados sédo
geralmente memorizados na EEPROM interna. Os dados sdo memorizados em paralelo na
EEPROM externa.

No caso de versdes mais antigas do firmware, deve estar sempre inserida uma EEPROM
(médulo de memodria) externa durante o funcionamento, para se poder memorizar valores de
parametros de modo duradouro.

A PERIGO PERIGO DE VIDA!

O variador de frequéncia ndo se encontra equipado com um interruptor principal de rede, estando assim sempre
sob tensdo quando ligado a tensdo de rede. Assim, é igualmente possivel a existéncia de tensdo com um motor
ligado e parado.

G] Informacgao Predefinigdo de 1/Os fisicas e bits 1/0

Para a colocagdo em funcionamento de aplicagbes padronizadas, encontram-se predefinidas fun¢gdes numa
quantidade limitada de entradas e saidas do variador de frequéncia (fisicas e bits 1/0). Estas configuracdes
poderéo ter de ser adaptadas (parametros (P420), (P434), (P480), (P481)).

5.2.1 Ligacao

Apds a montagem bem sucedida da unidade de ligagao do variador de frequéncia no motor ou no kit
de montagem na parede, deve-se ligar os cabos de rede e do motor aos respetivos bornes (PE, L1, N
(/L2, L3) e U, V, W) (consulte o capitulo 2.2.1 "Ligagao elétrica da unidade de poténcia" na pagina
21).

Nos modelos SK 2x5E, é adicionalmente estritamente necessaria a alimentagdo do variador de
frequéncia com uma tenséo de comando de 24 V CC (ligagdo aos bornes 44/40).

Nesta combinagdo, o variador de frequéncia encontra-se basicamente operacional (consulte o
capitulo 5.2.3 "Exemplos de colocagdo em funcionamento” na pagina 46).

[i] Informacdo Tensao de comando SK 2x5E

A tensdo de comando de 24 V necessaria pode ser realizada através de um médulo opcional de rede integravel
(SK CU4-...-24V) ou externo (SK TU4-...-24V) ou através de uma fonte de tenséo equivalente (min. 200 mA).
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5.2.2 Configuracao
Regra geral, sdo necessarias para a operagao adaptac¢des de parametros individuais

No entanto, até certo ponto, a configuragcado também pode ocorrer com a ajuda do interruptor DIP de 8
polos integrado (S1).

G] Informacgao Configuragao através dos interruptores DIP

Deve-se evitar uma mistura de configuragao por interruptores DIP e de parametrizagao por software.

5.2.21 Parametrizagao

Para a adaptagdo dos parametros, € necessaria a utilizagdo de uma consola de paréametros
(SK CSX-3H / SK PAR) ou do software NORDCON.

Grupo de Numeros de Fungoes Observagoes
parametros parametros
Dados do motor P201 ... P207, (P208) | Dados da placa de
caracteristicas do motor
P220, funcao 1 Calibrar resisténcia do estator | Valor € memorizado em P208
alternativo Lista de dados do motor Sele¢édo de um motor
P200 standard de 4 polos a partir
de uma lista
alternativo Identificagdo do motor Calibragdo completa de um
P220, fungao 2 motor ligado
Condigéo: motor inferior no
max. em 3 niveis de poténcia
ao variador de frequéncia
Parametros basicos P102 ... P105 Tempos de rampa e limites de
frequéncias
Bornes de comando P400, P420 Entradas analdgicas, digitais
[i] Informagao Configuragdes por defeito

Antes de uma nova colocagdo em funcionamento, deve-se certificar de que o variador de frequéncia se encontra
na sua configuracdo padréao (P523).

Caso a configuragao ocorra ao nivel dos parametros, deve-se igualmente comutar os interruptores DIP (S1) para
a posicao "0" ("OFF").
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5.2.2.2 Configuragao dos interruptores DIP do variador (S1)

Estes interruptores DIP permitem executar uma colocagdo em funcionamento sem quaisquer
unidades de comando adicionais. Configuragbes mais extensas sdo entdo executadas através dos
potencidmetros no lado superior do variador de frequéncia (P1/ P2, apenas SK 2x5E).

No estado de entrega, todos os interruptores DIP encontram-se na posi¢ao "0" ("OFF"), tal
correspondendo a um controlo através de entradas digitais. O valor nominal da frequéncia é
influenciado através de P1 e P2 (P1/ P2, apenas SK 2x5E).

Bit Interruptor DIP (S1)

Comportamento de acordo com P555,

0
.‘ﬂ 8 Int Rerake P556, P557
2= » o Resisténcia de Comportamento de acordo com a
;E an R travagem interna | resisténcia de travagem recomendada de
ﬁ- -y | acordo com o capitulo
E_'_ a1 | Dados do motor de acordo com a
=) 1) 0 poténcia nominal do conv. freq.
!ﬂ- -~ 7 60H'z em kW, relativo a 50 Hz, fmax = 50 Hz
= + 2° gg,%%oanamemo Dados do motor de acordo com a
— ~ . .
E. an |  poténcia nominal do conv. freq.
o ) em hp, relativo a 60 Hz, fmax = 60 Hz
g COPY o _ 0 Sem fungio
2° Elé?,gg&e copia | Funcao de copia EEPROM ativa, uma vez
N.°DIP
o S
4 Fungao o o deacordocom P420 [1-4] e P400 [1-2]
S# potenciemetros, ou P480 [1-4] e P481 [1-4]
entradas digitais e 0 | . .
AS-Interface ) Para mais detalhes, ver a tabela seguinte
Lo (dependente de DIP3 "BUS").
BUS 0 de acordo com P509 e P510 [1] [2]
3 Fonte palavra de
2 controlo e valor | Bus de sistema (= P509=3 e P510=3)
nominal
N.° DIP
2 1
ADR de acordo com P515 e 514 [32,
2/1  Bus de sistema 0 0
2™ endereco/velocidade 250kBaUd]
de transmiss&o 0 | Enderego 34, 250 kBaud
I 0 Enderego 36, 250 kBaud
|

Endereco 38, 250 kBaud

1) Uma configuragao alterada é assumida aquando da ligagao a rede
seguinte. As configuragdes existentes nos parametros P201-P209 e P105
sdo sobrescritas!

2) Até a versao 1.4 R1 do firmware, o interruptor DIP era designado de U/F.
Através do interruptor DIP, passou a ser possivel uma comutagéo entre os
processos de regulagdo (regulagdo U/F / - ISD).

Ei] Informacao Configuragao de fabrica, estado de entrega

No estado de entrega, todos os interruptores DIP encontram-se na posi¢cdo "0" ("Off"). Nessa situacéo, o
acionamento ocorre com sinais de controlo digitais (P420 [01]-[04]) e com os potenciémetros P1 e P2 integrados
no variador de frequéncia (P400 [01]-[02]) (P1 / P2, apenas SK 2x5E).

G] Informacgao Valores por defeito dos bits 1/0

Para o acionamento do variador de frequéncia através de bits /0O (por ex.: AS-i DIG In 1 - 4), encontram-se
predefinidos valores tipicos nos parémetros relevantes (P480) e (P481) (detalhes: (consulte o capitulo 6
"Par&metros" na pagina 49)).

Essas configurag6es sdo validas tanto para um acionamento através de bits AS-i, como através de bits BUS I/O.
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Detalhes dos interruptores DIP S1: 5/4 e 3

Validos para os aparelhos SK 20xE, SK 21xE (sem AS-Interface integrado)

Funcgdes de acordo com lista

DIP Fungbes de acordo com lista de fungdes digitais (P240) de funcdes analdgicas (P400)
5 4 3 Dig1 Dig 2 Dig 3 Dig 4** Poti 1*** Poti 2***
P420 [01]* P420 [02]* P420 [03]* P420 [04]* P400 [01]* P400 [02]*
off off off {01}"LibR" {02} "Lib E" {04} "Freqfixa1" {05} "Freqgfixa2" {01}"Fnom" {15} "Rampa"
=5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02])
off on off {01}"Lib D" {02} "Lib E" {26} "F nom"*** {12} "Quit" {05} "F max" {04} "F min"
on off off {45}"3-on" {49} "3-off" {47} "Frequ +" {48} "Frequ -" {05} "F max" {15} "Rampa"
50} "F Arr Bit0" 51} "F Arr Bit1" 52} "F Arr Bit2" 53} "F Arr Bit3" " " " "
on on off iSHi (P465[01]) i10|}|z (P465[02]) iZOI}h (P465[03]) £35|-}|z (P465[04]) {05} "F max {15} "Rampa
As fungdes das entradas digitais encontram-se inativas (controlo através de bus de sistema),
mas levam configuragdes, executadas nos parametros (P420 [01 ... 04]) em fungdes
assinaladas com ..2 na lista de fungdes (ex.: {11}?>= "Paragem rapida") a uma ativagédo da P400 [01 P400 [02
off off on respetiva entrada parametrizada. {01}"F nom" 15} "Rampa"
= 420102 (04 Frogat” (05 Froga
sem funcéo sem funcéo =5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02])
off on on {14} "Controloremoto" "Pistatransmissor A" "Pista transmissorB" {01} "Lib D" {01}"F nom" {05} "F max"
on off on {14}"Controloremoto" {01} "Lib D" {10} "Bloq" {66} "Vent. trav." {01}"F nom" {05} "F max"
" « {561} "F Arr Bit1" 52} "F Arr Bit2" 53} "F Arr Bit3" " " " "
on on on {14} "Controloremoto £10k}|z (P465[02) izok}iz (P465[03) £3532 (P465[04]) {05} "F max {15} "Rampa

Explicacdo: (valores entre parénteses sublinhados) = (pardmetro relevante / fonte da funcéo), por ex.: parametro (P420[01])

{valores em chavetas} = {funcédo} por ex.: {01} "Liberacao direita"
* Configuragdo por defeito

** Apenas se presente (aparelhos sem a fungdo "Paragem segura")
*** Apenas no caso de SK 2x5E

Validos para os aparelhos SK 22xE, SK 23xE (com AS-Interface integrado)

Funcdes de acordo com lista de fungdes digitais (P240)

ASi ASi ASi ASi

In1 In2 In3 In4
P480 [01]* P480 [02]* P480 [03]* P480 [04]*
{01} "Lib D" {02} "Lib E" {04} "Fregfixa1" {12} ,Quit*

=5Hz (P465[01])

{04} "Fredfixa1" {05} "Freqdfixa2" {06} "Freqfixa3" {07} "Freqfixad"
=5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02))  =20Hz (P465[03])  =35Hz (P465[04])
{01} "Lib D" {02} "Lib E" {47} "Frequ +" {48} "Frequ -"
{51}"F Arr B1" {52} "F ArrB2" {53}"FArB3" {14}
=10Hz (P465[02]) =20Hz (P465[03]) =35Hz (P465[04]) "Controloremoto”

As fungdes dos bits ASI-In encontram-se inativas (controlo através de bus de
sistema), mas levam configuragdes, executadas nos parametros (P480 [01 ... 04])
em fungBes assinaladas com ..2 na lista de fungdes (ex.: {11}*= "Paragem rapida")
a uma ativagao do respetivo bit parametrizado.

DIP
5 4 3
off off off
off on off
on off off
on on off
off off on
off on on
on off on
on on on

P480 [01] P480[02] P480[03] P480 [04
sem fungéo sem fungéo {04} "Freqfixa1" {12} "Quit"
=5Hz (P465[01))

{14} {04} "Freqfixa1" {05} "Freqfixa2" {06} "Freqfixa3"
"Controloremoto”  =5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02]) =20Hz (P465[03])
{14} WA " " " "
"Controloremoto” {01}"Lib D {47} "Frequ+" {48} "Frequ -
{14} {50} "F ArrB0"  {51}"FArrB1" {52}"F Arr B2"
"Controloremoto"  =5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02]) =20Hz (P465[03))

Explicacéo: Ver tabela em cima

Notas:

Fungdes de acordo com lista de saidas
digitais (P434)

ASi ASi

Out1 Out2
P481[01]* P481[02]*
{07} "Emo" {18} "Pronto"
{07} "Emo" {18} "Pronto"
{07} "Emo" {18} "Pronto”
{07} "Emo" {18} "Pronto"
P481[01] P481][02]
{07} "Emo" {18} "Pronto"
{07} "Emo" {18} "Pronto"
{07} "Emo" {18} "Pronto"
{07} "Emo" {18} "Pronto"

As funcgdes dos potencidometros*** P1 e P2 correspondem as de aparelhos sem AS-Interface (ver tabela em cima).

Na posicdo OFF dos interruptores DIP 5 e 4 (configuragdo padrao), encontram-se adicionalmente ativas as entradas digitais. As fungdes

ASi
Out3

"DigIn1"

"DigIn1"
"DigIn1"

"DigIn1"

"DigIn1"

"DigIn1"
"DigIn1"

"DigIn1"

ASi
Out4

"DigIn2"

"DigIn2"
"DigIn2"

"DigIn2"

"DigIn2"

"Digln2"
"Digln2"

"DigIn2"

correspondem entdo as de aparelhos sem AS-Interface (tabela em cima). As fungdes das entradas digitais encontram-se desativadas em todas
as restantes combinagdes de interruptores DIP.

ASi OUT1 e ASi OUT2 comutam o nivel de sinal (high / low) das entradas digitais 1 e 2.
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5.2.2.3 Configuragao dos interruptores DIP entrada analégica (apenas SK 2x0E)

As entradas analdgicas existentes no SK 2xOE sdo adequadas a
valores nominais de corrente e de tensdo. Para o processamento
correto de valores nominais de corrente (0-20 mA / 4-20 mA), é
necessario definir o interruptor DIP relevante para sinais de corrente

("ON").

O alinhamento (em sinais resistentes a ruptura de fio (2-10 V / 4-20 mA)
ocorre através dos pardmetros (P402) e (P403).

Acesso interruptores DIP

SK 2x0E Acesso Detalhe
BGI... 1l . a partir de fora,
abertura
de diagnéstico central
BG IV ... a partir de dentro
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5.2.2.4 Detalhes relativos aos potenciémetros P1 e P2 (SK 2x0E BG IV e SK 2x5E)

O valor nominal pode ser configurado com o potenciometro P1 integrado. A adaptagédo de rampas de

aceleracao e de travagem é executada com o potenciémetro P2.

Consola

P2

P1

Consola
P1 (continuo) P2 (com ressaltos)
0 % P102/103 P105 - - -
10 % 0,2s 10 Hz 1 P102/103 P104
20 % 0,3s 20 Hz 2 02s 2 Hz
30 % 0,5s 30 Hz 3 0,3s 5Hz
40 % 0,7s 40 Hz 4 0,5s 10 Hz
50 % 10s 50 Hz 5 0,7s 15 Hz
60 % 20s 60 Hz 6 10s 20 Hz
70 % 30s 70 Hz 7 2,0s 25 Hz
80 % 50s 80 Hz 8 3,0s 30 Hz
90 % 70s 90 Hz 9 50s 35Hz
100 % 10,0 s 100 Hz 10 70s 40 Hz

A funcdo de P1 e P2 esta dependente de DIP 4/5, consoante a configuragdo, altera-se o significado.

P1 ajusta como padrédo o valor nominal de 0-100 % e P2 ajusta a rampa de 0,2-7 s.
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5.2.3 Exemplos de colocagao em funcionamento

Todos os modelos SK 2xxE podem ser operados no seu estado de entrega. Estdo parametrizados
dados de motor standard de um motor normalizado assincrono de 4 polos com a mesma poténcia.
Deve-se colocar uma ponte na entrada PTC, caso ndo se encontre disponivel um PTC do motor.
Caso seja necessario um arranque automatico com "rede", deve-se adaptar correspondentemente o
parametro (P428).

5.2.3.1 Configuragao minima do SK 2x0E

O variador de frequéncia disponibiliza todas as baixas tensdes necessarias (24 V¢c / 10 Vee).

1/3~ 230/400V + PE

L1-L2/N-L3
2307400V

Variador de frequéncia
SK 2x0E-...

12 N ':

o
3 14** | |
: . :
e M i Potenciémetro,
8 _ ! 10kOhm!
e N SO
O A3 ——/—————3---
s : :
£ ’ C !
g 21 —* '
% 22 1 _Interruptor S1,

o°
8 ’ ST TTTTTTTTS
= 5 Naty
39 | |
| Motor PTC;

*No caso de SK 220E e SK 230E:
**No caso de SK 220E e SK 230E:

utilize GND (borne 40)

utilize a entrada analdgica 2 (borne 16) e defina P400[02] para {1}

____________

Funcao

Configuragao

Valor nominal

Potenciometro de 10 kQ externo

Liberag&o do regulador

Interruptor S1 externo
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5.2.3.2 Configuragao minima do SK 2x5E
Configuragdo minima sem op¢des

O variador de frequéncia deve ser alimentado com uma tensdo de comando externa.

1/3~115/230/400V + PE

L1-L2/N-L3
115/230/400V
Variador de frequéncia
SK 2x5E-... 5 2av=

g ar GND
S 40 ¢
o]
(&) .
o) rTTTTITTT 7
© . ! 1
n ! \_E‘ |
T 21 — :
€ 22 E_ Interruptor S1,
s 0 e
2 ' [
3 38 : !
o 39 | i
@ | Motor PTC|

Funcéao Configuracao

Valor nominal Potenciometro P1 integrado

Rampa de frequéncia Potenciometro P2 integrado

Liberag&o do regulador Interruptor S1 externo

Configuragdo minima com opgodes

Para se poder efetuar um funcionamento totalmente auténomo (independente, entre outros, de cabos
de comando), sdo necessarios um interruptor e um potencidmetro, por ex. o adaptador de
potencidmetro SK CU4-POT. Em conjunto com uma fonte de tensao integrada (SK CU4-...-24V), cria-
se assim com um SK 2x5E uma solugdo com apenas um cabo de rede (consoante a versao, 1~/ 3~)
e garante-se um controlo da velocidade e do sentido de rotagdo compativeis com as necessidades
(consulte o capitulo 2.2 "Ligagao elétrica" na pagina 20).

[i] Informacéo Converter um sinal analégico

Encontra-se integrado um variador A/D de 8 bits nas fontes de tensdo SK TU4-...-24V e SK CU4-...-24V. Deste
modo, & possivel ligar um potenciémetro ou outra fonte de valor nominal analégica a fonte de alimentagéo. A
fonte de alimentacédo é capaz de transformar o valor nominal analégico num sinal de impulsos correspondente.
Este sinal pode ser ligado a uma entrada digital do conversor de frequéncia e ser processado por este como
valor nominal.
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Funcionamento de ensaio

Os variadores de frequéncia da variante SK 2x0E no tamanho BG IV e SK 2x5E podem ser colocados
em funcionamento para efeitos de teste sem quaisquer meios auxiliares.

Para tal, apos a ligagdo elétrica bem sucedida (consulte o capitulo 5.2.2.2 "Configuragdo dos
interruptores DIP do variador (S1)" na pagina 42), deve-se definir os interruptores DIP S1:1a5 do
variador de frequéncia para "0" ("OFF") e deve-se ligar por cabo a entrada digital DIN1 (borne 21) a
tensdo de comando de 24 V.

O inicio de marcha ocorre assim que o potenciometro de valor nominal do variador (P1) seja
deslocado da posigéo 0 %.

O valor nominal pode ser adaptado aos requisitos mediante ajuste continuo adicional do
potenciometro.

O retorno do valor nominal para 0 % comuta o variador de frequéncia para o estado "Pronto a ser
ligado".

Com a ajuda do potenciémetro P2, é igualmente possivel uma adaptacéo por estagios dos tempos de
rampa dentro de limites definidos.

[i] Informacao Funcionamento de ensaio

Esta variante de configuracdo n&o se adequa a realizagdo de um "arranque automatico com rede".

Para ser possivel a utilizacdo desta fungdo, é sempre necessario ajustar o parametro (P428) "Arranque
automatico" para a funcdo "ON". A adaptacédo de pardmetros é possivel mediante a utilizagdo de uma consola de
parametros (SK xxx-3H) ou do software NORDCON (necessarios PC com sistema operativo Windows e cabo de
adaptagéao).
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6 Parametros

Os variadores de frequéncia e os moédulos de expansdo de bus de campo e I/O contém logicas
proprias. Estas podem ser adaptadas através de parametros alteraveis para os requisitos especificos
do cliente. As funcionalidades basicas encontram-se predefinidas de fabrica, estando assim
assegurada uma fungdo basica no estado de entrega. E possivel executar adaptacdes limitadas de
fungdes individuais nos respetivos aparelhos através de interruptores - DIP. Para todas as restantes
adaptagdes, o acesso aos pardmetros do respetivo aparelho necessita de uma consola de
parametros (SK PAR-3H, SK CSX-3H) ou do software NORDCON. Deve-se ter em atengao que as
configuragdes por hardware (interruptores - DIP) tém precedéncia sobre as configuragdes por
software (parametrizagao).

Segue-se uma descricdo dos parametros relevantes ao variador de frequéncia (consulte o capitulo
6.1 "Parametros do variador de frequéncia SK 2xxE" na pagina 50) e aos mddulos de expanséao 1/O
Parameter IOE. Para explicagbes relativas aos parametros que afetem as opg¢des do bus de campo
ou as funcionalidades especiais do POSICON, consulte os respetivos manuais adicionais.

ATENCAO Incompatibilidade

Aguando da atualizagao do software do variador de frequéncia para a verséo V1.2 RO, a estrutura de parametros
individuais foi alterada por motivos técnicos.

(por ex.: (P417) era até a versédo V 1.1 R2 um parametro simples, a partir da versdo V1.2 RO passou a ser dividido em duas
tabelas ((P417) [-01] e [-02]))

Ao inserir uma EEPROM (médulo de memdria) de um variador de frequéncia com uma versao de software mais
antiga num variador de frequéncia com uma verséo de software a partir de V1.2, os dados memorizados sao
automaticamente adaptados ao novo formato. Os parédmetros novos sdo memorizados com a configuragéo por
defeito. Assegura-se assim uma funcionalidade correta.

No entanto, ndo é permitido inserir uma EEPROM (médulo de memdéria) com uma versao de software a
partir de V1.2 num variador de frequéncia com uma versao de software inferior, uma vez que tal pode
levar a perda total dos dados.

Disponibilidade dos parametros

Os parametros estdo sujeitos a determinadas condigdes através de determinadas configuragdes. As
tabelas que se seguem contém todos os parametros com as respetivas indicacoes.

Parameter A

E‘ Einstellwert / Beschreibung / Hinweis Supervisor F"a:zarneter
O —G) OT®
4§ P40z Abgleic—0%

oy SK 2%5E 5 P

E [-I'Jﬁ] {Abgleich Analogeingang. %)

¥ .50.00_. 50.00 [-01] = Er*luuamq-arhn 1, AlM1 der ersten VO - Erweilerung (SK xU4-10E)

E {alle 0 r@ [-02] = logeingang 2, AINZ der grsten VO - Erweiterung (SK xU4-10E)
1 Numero do parametro
2  Valores Array
3  Texto do parametro; em cima: Indicagdo consola de parametrizagdo; em baixo: Significado
4  Especificidades (ex.: apenas disponivel no tipo de aparelho SK 2x5E)
5  Os parametros supervisores (S) estdo dependentes da configuragao de P003
6  Parametros (P) dependentes de conjunto de parametros, selegéo no P100
7  Area de valores do parametro
8 Descrigdo do parametro
9  Valor por defeito (configuragdo de fabrica) do parametro
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Indicagcdo de parametros Array

Certos parametros permitem visualizar configuragdes ou vistas em varios niveis (‘Array'). Para tal,
surge apos a selecdo de um destes parametros o nivel Array, que deve entdo ser também
selecionado.

No caso da utilizagdo da consola simples SK CSX-3H, o nivel Array é indicado por _ - 0 1. No caso
da consola de parametros SK PAR-3H (figura a direita), surge em cima a direita a possibilidade de
selegéo do nivel Array.

Apresentagdo na consola simples SK CSX-3H Apresentacdo na consola de parametros
SK PAR-3H

P502 == P 01 OFF| it

P 02 OFF] | i nes

1 Numero do parametro

6.1 Parametros do variador de frequéncia SK 2xxE

Cada variador de frequéncia encontra-se predefinido de fabrica para um motor da mesma poténcia.
Todos os parametros podem ser ajustados "online". Existem quatro conjuntos de parémetros
comutaveis durante o funcionamento. Todos os parametros sdo visiveis no estado de entrega, mas
podem ser parcialmente apagados do ecrd com o parametro P0O03.

ATENCAO Perda de dados

Uma vez que existem dependéncias entre os parametros, poderdo ocorrer temporariamente dados internos
invalidos e, desse modo, falhas no funcionamento. Assim, durante o funcionamento, ndo devem ser executados
quaisquer ajustes de parametros ou sO se deve processar os conjuntos de pardmetros ndo ativos ou
configuragdes néo criticas.

No estado de entrega, encontra-se inserida no variador de frequéncia uma EEPROM (mdédulo de
memoaria) externa.

E vidlido até a versdo do firmware V1.4 R1:

Todas as alteragdes de parametros sdo executadas na EEPROM amovivel (externa). Se a EEPROM amovivel
for retirada, a partir do firmware 1.3 é ativada automaticamente uma EEPROM interna para a gestao de dados.
As alteragoes de parametros tém assim efeito na EEPROM interna.

A EEPROM externa é tratada com uma prioridade mais alta pelo variador de frequéncia. Tal significa que, assim
que uma EEPROM (médulo de memodria) externa seja inserida, o conjunto de dados da EEPROM interna
desvanece.

Os conjuntos de dados podem ser copiados entre a EEPROM interna e externa (P550).

E vidlido a partir da versao do firmware V1.4 R2:

Todas as alteragdes de pardmetros sdo efetuadas na EEPROM interna. Se estiver inserida uma EEPROM
externa, todas as alteragdes sdo automaticamente memorizadas também nesta memdédria. A EEPROM externa
serve assim como prote¢do de dados adicional. Para transferir dados da EEPROM externa para a EEPROM
interna (por ex. aquando da troca de dados entre diferentes aparelhos do mesmo tipo), pode-se utilizar o
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parametro P550. Existe igualmente a possibilidade de ativar o processo de cépia através de interruptores DIP
(consulte o capitulo 5.2.2.2 "Configuracédo dos interruptores DIP do variador (S1)" na pagina 42).

Os parametros individuais encontram-se agrupados em diferentes grupos. O primeiro algarismo do
numero do parametro identifica a atribuicdo a um grupo de menus:

Grupo de menu (n.°) Fungao principal

Indicacdes de funcionamento (P0--): | Serve para a selegédo da unidade fisica do valor de indicagao.

Parametros basicos (P1--): Contém configura¢des basicas do variador de frequéncia, por ex.
comportamentos de ligagéo e desconexéo, e, em conjunto com os dados
do motor, é suficientes para aplicagdes standard.

Dados do motor (P2--): Configuragido dos dados especificos ao motor, importantes para o
controlo de corrente ISD e para a selegédo da curva caracteristica através
da configuragdo do boost dinamico e estatico.

Parametros de comando (P3--): Parametros para a adaptagéo de encoder incremental eventualmente
utilizado.

Bornes de comando (P4--): Classificacédo das entradas e saidas analdgicas, determinagéo da fungdo das
entradas e saidas digitais, assim como dos parametros do regulador PI.

Parametros adicionais (P5--): Fungdes relativas, por exemplo, a interface BUS, a frequéncia de impulso
ou a confirmagao de erros.

Posicionamento (P6--): Ajuste da fungao de posicionamento no SK 200E. Para mais detalhes,
ver o manual BU 0210.

Informagoes (P7--): Para a indicag&o de valores operacionais atuais, mensagens de erro
antigas, mensagens de estado do aparelho ou da versao do software.

Parametros Array -01 Certos parametros sao adicionalmente programaveis ou legiveis a varios
niveis de supervisdo. Apods a selegdo do parametro, deve-se selecionar

-XX aqui adicionalmente o nivel de de supervisao.
[i] Informagao Dados por defeito - configuragdes de fabrica

Com a ajuda do parametro P523, é possivel carregar em qualquer altura a configuragdo de fabrica de todos os
parametros. Tal podera ser util, por exemplo, durante a colocagdo em funcionamento de um variador de
frequéncia cujos parametros ja ndo correspondam aos da configuragao de fabrica.

Ei] Informacgao Guardar conjunto de dados

Todas as configuragdes atuais de parametros sdo sobrescritas quando P523 = 1 e confirmagdo com "OK".

Para a protegéo das configuragdes atuais, € possivel transmitir antes as mesmas para a memoaria da consola de
parametros.
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DRIVESYSTEMS

Lista de parametros - fun¢des do variador (sele¢ao)

Configuraga

Configuragoes / fungoes

Parametros Descrigao o de fabrica (selecdo)
P102 O tempo de aceleragado (rampa de
Rampa de aceleragao) € o penoﬁdo .cor.respondente [2.00] Nota: devem-se evitar valores < 0,1
aceleracéo ao aumento da frequéncia linear de OHz
até a frequéncia maxima ajustada (P105).
P103 O tempo de desaceleragéo (rampa de
Rampa desaceleragao) go perlgdo A [2.00] Nota: devem-se evitar valores < 0,1
desaceleragso correspondente a redugao da frequéncia
maxima ajustada (P105) até OHz.
A frequéncia minima é a frequéncia que
P104ﬁ ) é fornecida pelo variador de frequéncia, [0]
;ﬁ‘i‘;znc'a assim que o mesmo inicie funcionamento
e nado exista um valor nominal adicional.
E a frequéncia que é fornecida pelo
P105{ ) variador de frequéncia, ap6s o mesmo [50]
;rgg‘rfgc'a ter iniciado funcionamento e existir o
valor nominal maximo
P200 Caso seja utilizado um motor de 4 polos Selecionar poténcia do motor
) da NORD, podem ser aqui acedidos [0] P
Lista de motores - correspondente
dados predefinidos do motor.
Caso nao seja utilizado um motor de 4
P201 - P208 polos da NORD, devem ser aqui [xxx] Dados de acordo com a placa de
Dados do motor introduzidos os dados do motor de caracteristicas
acordo com a placa de caracteristicas.
p220 Atraves~deste par.a.metro, 0s dados do 01= apenas resisténcia do estator
Identificacdo de motor sdo transmitidos automaticamente [0] 02= identificaco d t
parametros pelo variador de frequéncia. = ldentmcagao do motor
Definicdo das fungdes das diferentes
entradas de valor nominal
Selegéo da entrada:
P400 Potenciometro P1 (P400, [-01]) - SK 2x5E 00 = sem funcgéo
zgf\‘/g?gr:;‘“adas Potencidmetro P2 (P400, [-02]) - SK 2x5E [xxx] 01= frequéncia nominal
nominais AIN1 (P400, [-01]) - SK 2x0E 15=tempo de rampa (apenas P1/P2)
AIN2 (P400, [-02]) - SK 2x0E
DIN 2 (P400, [-06])
DIN 3 (P400, [-07])
Definicao das fungdes, das entradas 00 = sem fungéo
digitais 01= Liberacao direita
P420 Seleggo da entrada: 02= Liberacao esquerda
Funcéo entradas DIN 1 (P420, [-01]) [xxx] 04= Frequéncia fixa 1
digitais DIN 2 (P420, [-02]) 05= Frequéncia fixa 2
DIN 3 (P420, [-03]) 26= Funcdo analdgica 0-10 V
DIN 4 (P420, [-04]) (apenas DIN2/3)
0= Desligado (liberagéo com flanco)
P428 O inicio de marcha do variador ocorre 1= Ligado (liberagao .cc.>m nivel)
Arranque com "Rede ON" [0] Nota: uma entrada digital deve
automatico estar programada e definida para
iniciar a marcha!
Definicdo dos valores de frequéncia fixa
P465 Selegéo:
Frequéncia/array [XXX]

fixo

Frequéncia fixa 1 (P465, [-01])
Frequéncia fixa 2 (P465, [-02])

00= bornes de comando ou teclado

P509 Selegdo da interface através da qual o _

Origem word variador de frequéncia é acionado [0] 01= apenas bornes de comando
controlo ' 03= Bus de sistema

P523 O variador de frequéncia é reposto na 00= sem alteragéo

Parametros fabrica

configuragao de fabrica

[0]

01= carregar configuracéo de fabrica
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DRIVESYSTEMS 6 Parametros

Lista de parametros - informagées do variador (selegio)

Parametros Descrigao Configuragodes / funcoes (selegao)
Indicagdo de mensagens relativas ao estado de
funcionamento atual do variador de frequéncia, Grupo de erros:
P700 tais_com~o erros, aviso ou causa de um bloqueio | 1/2 = sobretemperatura variador / motor
Estado de de ligagao. 3/4 = erro de sobreintensidade
funcionamento | Seleg¢go: 5 =erro de sobretensio
atual Falha atual (P700, [-01]) 16 = monitorizacéo das fases do motor
Aviso atual (P700, [-02]) 19...= erro durante a identificagéo de parametros
Motivo bloqueio de ligagédo (P700, [-03])
Indicagao dos ultimos 5 erros do variador de
frequéncia.
Ezn?germ §elega”o: Ver P700
Ultima falha (P701, [-01])
Pendultima falha (P701, [-02])
Indicagao da versao do firmware / revisdo do
P707 variador
Verséo do Selegéo:
software Verséo do software (P707, [-01])
Revisao (P707, [-02])
P708 . " Bit 0 = DIN 1
Estado ontrada Indica o estado de comutacéo das entradas Bit 1 = DIN 2

digital

digitais.

Indica o valor de entrada analégica medido.
Selegéo da entrada:
Potenciometro P1 (P400, [-01]) - SK 2x5E

TP70? 4. | Potenciometro P2 (P400, [-02]) - SK 2x5E
analogica | AIN1 (P400, [-01]) - SK 2x0E
AIN2 (P400, [-02]) - SK 2x0E
DIN 2 (P400, [-06])
DIN 3 (P400, [-07])
P719
Corrente Indica a corrente de saida atual.
aparente
P740 . [-01] = STW (fonte P509)
Vigia BUS Innodrlrs;i?]sspalavra de controlo atual e os valores [-02...-04] SW 1...3 (fonte P510[-01]
enfrada ' [-11...-13] SW 1...3 (fonte P510[-02]
P749 Bit 0 = Interruptor DIP 1
Estado dos Indica as posigdes atuais dos interruptores DIP (S1). | Bit 1 = Interruptor DIP 2

interruptores DIP
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DRIVESYSTEMS

Visdo geral dos parametros, configuragdes do utilizador

(P)

[- xx]

S

— dependente de conjunto de pardmetros, estes pardmetros s&o individualmente

configuraveis em 4 conjuntos de parametros.

= Parametro Array, um parametro é ajustavel em diferentes subgrupos.

= parametro de supervisor, visibilidade depende de P003.

Visao geral dos parametros, configuragoées do utilizador do variador de frequéncia

0 mars Configur Configuragéo apos colocagéao em
{\-lArf: r]a metro Designagao agao de S\/Lijspoerr funcionamento
y fabrica P1 |[P2 [P 3 [P 4
INDICACOES DE FUNCIONAMENTO
P000 Operagéo com consola
P001 Selec¢éo indicagéo 0
P002 Factor converséo 1.00 S
1 = Todos os parametros visiveis
P0O03 Cdédigo supervisor 1 exceto P3xx/P6xx
3 = todos os parametros visiveis
PARAMETROS BASICOS
P100 Grupo de parametros 0 S
P101 Copiar conjunto de parametros 0 S
P102 (P) Rampa de aceleragdo [s] 2.0
P103 (P) Rampa desaceleracao [s] 2.0
P104 (P) Frequéncia minima [HZz] 0.0
L o 50.0
P105 (P) Frequéncia maxima [Hz] (60.0)
P106  (P) Suavizagéo rampa [%] 0 S
P107 (P) Tempo fechar freio [s] 0.00
P108 (P) Modo de paragem 1 S
P109 (P) Corrente DC frenagem [%] 100 S
P110 (P) Tempo corrente DC [s] 2.0 S
P111  (P) Factor-P limite binario [%] 100 S
. C 401
P112 (P) Limite corrente binario [%] (OFF) S
P113  (P) Memodria frequéncia trabalho [HZ] 0.0 S
P114 (P) Tempo abrir freio [s] 0.00 S
Monitorizac&o de opcéo
P120  [01] 47RUs (e%(p. ” PEA0 4 (auto) | S
Monitorizac&o de opcéo
P120  [-02] o analéglg':ca (exp. 2) i 1 (auto) S
Monitorizagéo de opgéo
P120  [-03] CT va/oresQ nominais (exp.3) i 1 (auto) S
Monitorizac&o de opcéo
P120  [-04] Expanséoi PEA0 4 (auto) | S
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DRIVESYSTEMS 6 Parametros
o A Configur Configuragéo apos colocagao em
{\_l Arf aar]ametro Designagéo agao de S\:/liJspoerr funcionamento
y fabrica P1 |pP2 [P3 [P 4
DADOS DO MOTOR / PARAMETROS DE CURVAS CARACTERISTICAS
P200 (P) Lista de motores 0
P201 (P) Frequéncia nominal [HZ] 50.0 * S
P202 (P)  Velocidade nominal [rpm] 1385 * S
P203 (P) Corrente nominal [A] 4.8~ S
P204 (P) Tens&o nominal [V] 230 * S
P205 (P) Poténcia nominal [kW] 1.10*
P206 (P) CosPhi 0.78 * S
Estrela/triangulo .
P207  (P) [estrela=0/triangulo=1] ! S
P208 (P) Resisténcia estator [[] 6.28* S
P209 (P) Corrente sem carga [A] 3.0* S
P210 (P) Boost estatico [%] 100 S
P211  (P) Boost dindmico [%] 100 S
P212 (P) Compensar escorrega. [%] 100 S
P213 (P)  Ganho Controlo ISD [%] 100 S
P214 (P) Bindrio pré-arranque [%] 0 S
P215 (P) Boost pré-arranque [%] 0 S
P216 (P) Temp boost pré-arranque [s] 0.0 S
P217  (P) Suavizar oscilagdo [%] 10 S
P218 Intensidade PWM [%] 100 S
P219 Reset Adaptagdo magn. [%] 100 S
P220 (P) Reconhecimento motor 0 |

*) dependente da poténcia do CF ou de P200 / P220

PARAMETROS DE REGULACAO

P300 (P) Modo servo [ON / OFF] (OFF) S
P301 Encoder incremental 6 S
P310 (P) P - Controlo velocidade [%] 100 S
P311  (P) | - Controlo velocidade [%/ms] 20 S
P312  (P) P - Controlo binario [%] 200 S
P313 (P) | - Controlo binario [%/ms] 125 S
P314 (P) Limite regul. corrente m. [V] 400 S
P315 (P) P - Controlo campo magnético [%] 200 S
P316  (P) | - Controlo campo magnético [%/ms] 125 S
P317 (P) Limite controlo campo magnético [V] 400 S
P318 (P) P - Campo enfraguecimento [%] 150 S
| - Campo magnético
P319 (P) enfraguecimento [%/ms] 20 S
P320 (P) Limite enfraguecimento campo [%] 100 S
P321 P) Reg. velocidade | tempo de 0 s
destravamento
P325 Funcéo encoder 0 S
P326 Encoder desmul. 1.00 S
. 0
P327 (P) Escorrega méax erro [rpm] (OFF) S
P328 (P)  Atraso erro de deslizamento [s] 0.0 S
BORNES DE COMANDO
Funcao Entradas valores nominais
PA00[-011(P)  potenciometro 1 /AINT !
Funcdo Entradas valores nominais
P400 021 (P)  potenciometro 2/ AIN2 1570
Funcdo Entradas valores nominais
PA00 031 (P) £yt “entrada analégica 1 0
P400 [-04] (P) Funcado Entradas valores nominais 0

Ext. entrada analdgica 2

Funcdo Entradas valores nominais

P400 [-05] (P) Modulo valores nominais
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A Configur Configuracao apos colocagao em
o
F—lArf: r]amEtrO Designagéo acéo de S\/Lijspoer‘r funcionamento
y fabrica P 1 P2 P3 P4
Funcdo Entradas valores nominais
P400 [-06] (P) £ tradia digital 1 0
Funcado Entradas valores nominais
P400 [-071(P)  Ertrada digital 1 !
Funcado Entradas valores nominais
P400 [-08] (P) £yt "ot analég. 1 2nd IOE 0
Funcdo Entradas valores nominais
P400 [-091(P) ' £yt “entr. analég. 2 2nd IOE 0
Modo entrada analdgica
P401 01l £yt entrada analégica 1 0
Modo entrada analdgica
P401  [-02] £yt ontrada analégica 2 0
Modo entrada analdgica
P401 1031 £yt oy analég. 1 2nd IOE 0
Modo entrada analdgica
P40l 1041 £t o analég. 2 2nd IOE 0
P401 [-05] /l:\/lﬁ\%o entrada analdgica 0
P401  [-05] ,'Xlﬁ\(ljzo entrada analdgica 0
Ajuste: 0% [V]
P402 011 £yt entrada analbgica 1 0.0 S
Ajuste: 0% [V]
P402 021 £yt ontrada analégica 2 0.0 S
Ajuste: 0% [V]
P402 03] i o analég. 1 2nd IOE 0.0 S
Ajuste: 0% [V]
P402  [-041 £yt ontr. analog. 2 2nd IOE 0.0 S
- —
P402  [-05] ﬁ’lll‘vs}e' 0% [V] 0.0 s
H . 0,
P402  [-06] ﬁjllfvszte' 0% V] 0.0 S
Ajuste: 100% [V]
P403  [011 £yt entrada analégica 1 10.0 S
Ajuste: 100% [V]
P403 1021 £yt entrada analdgica 2 10.0 S
Ajuste: 100% [V]
P403 1031 £yt entr analég. 1 2nd IOE 10.0 S
Ajuste: 100% [V]
P403  [-041 £yt entr. analég. 2 2nd IOE 10.0 S
H . o,
P403  [-05] 2‘,‘,’\7}‘*' 100% [V] 0.0 S
H . o,
P403  [-06] 2“,‘,{,52@' 100% [V] 0.0 s
P404  [-01] Filtro entr. analég. 1 100 S
P404  [-02] Filtro entr analdg 2 100 S
P410 (P) Freq. min. Valor nominal aux. [Hz] 0.0
P411  (P) Freg. max. Valor nominal aux. [HZ] 50.0
P412 (P) Valref CTRL PID [V] 5.0 S
P413 (P) Proporcéo P regulador Pl [%] 10.0 S
P414  (P) Proporgéo | regulador Pl [%/s] 10.0 S
P415 (P) Limite regulador processo [%] 10.0 S
P416 (P) Rampa referéncia Pl [s] 2.00 S
Deslocacdo saida analdgica [V]
P417 [-01] (P) Primeira IOE 0.0 S
Deslocagdo saida analdgica [V]
P417 [-02] (P) Sequnda IOF 0.0 S
Funcao saida analdgica
PA18 011 (P) primeira IOE 0 S
P418 [-02] (P) Funcao saida analdgica 0 s

Segunda IOE
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DRIVESYSTEMS 6 Parametros
o Configur Configuragao apos colocagao em
o
{\_l Arfaar]ametro Designagao acao de S\’/liJspoerr funcionamento
y fabrica P 1 P2 P3 P4
Saida analdgica norm. [%]
P419 [-01] (P) Primeira IOE 100 S
Saida analdgica norm. [%]
P419 [-02] (P) Segunda IOE 100 S
P420 [-01] Entradas digitais (DIN1) 1
P420 [-02] Entradas digitais (DIN2) 2
P420  [-03] Entradas digitais (DIN3) 4
P420 [-04] Entradas digitais (DIN4) 5
P426 (P) Rampa paragem emergéncia [s] 0.10 S
P427 Erro - paragem Avaria 0 S
oo 0
P428 Arranque automatico (OFF) S
P434  [-01] Saida digital 1 funcdo 7
P434  [-02] Saida digital 2 fungdo 7
P435 [-01] Saida digital 1 norm. [%] 100
P435 [-02] Saida digital 2 norm. [%] 100
P436  [-01] Saida digital 1 hist. [%] 10 S
P436  [-02] Saida digital 2 hist. [%] 10 S
P460 Tempo watchdog-erro [s] 10.0 S
P464 Modo frequéncia fixa 0 S
P465 [-01] Frequéncia fixa campo [Hz] 5
P465 [-02] Frequéncia fixa campo [HZ] 10
P465 [-03] Frequéncia fixa campo [HZ] 20
P465 [-04] Frequéncia fixa campo [HZ] 35
P465 [-05] Frequéncia fixa campo [Hz] 50
P465 [-06] Frequéncia fixa campo [Hz] 70
P465 [-07] Frequéncia fixa campo [HZ] 100
P465 [-08] Frequéncia fixa campo [HZ] 0
P465 [-09] Frequéncia fixa campo [Hz] -5
P465 [-10] Frequéncia fixa campo [Hz] -10
P465 [-11] Frequéncia fixa campo [Hz] -20
P465 [-12] Frequéncia fixa campo [HZ] -35
P465 [-13] Frequéncia fixa campo [HZ] -50
P465 [-14] Frequéncia fixa campo [Hz] -70
P465 [-15] Frequéncia fixa campo [Hz] -100
P466  (P) Freq. min. Regul. processo 0.0 S
Atraso ligagcao/desconexao [s]
P475 L0 Ertrada digital 1 0000 | S
Atraso ligagcao/desconexao [s]
P475 1021 Ertrada digital 2 0000 | S
Atraso ligagdo/desconexao [s]
P475 1031 Eptrada digital 3 0000 | S
Atraso ligagcao/desconexao [s]
P475 041 Eptrada digital 4 0000 | S
Funcéo Bits entrada
P480 [0 pus/ As.i Dig In !
Funcao Bits entrada Bus I/0
P480 021 Bis/ As-iDig In2 2
Funcéo Bits entrada Bus 110
P480  [-03] 57 As-i Dig In3 5
Funcéo Bits entrada Bus 110
P480 041 Bis/ As.i Dig In4 12
Funcao Bits entrada Bus I/0
P480 [0S s/ 10E Dig In1 0
Funcéo Bits entrada Bus 110
P480  [-06] 57 10F Dig In2 0
Funcéo Bits entrada Bus 110
P480 071 Bus/10E Dig In3 0
Funcao Bits entrada Bus 110
P480 081  Bus/10E Dig In4 0
P480  [-09] Funga_o Bits entrada Bus 110 0
Ponteiro 1
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Mo ™ Desinacao Coa T supor [cortorce apn _cooio
fabrica P 1 [p2 [P3 B

Pago 10 FUMGEOBNs enliada BuslO g

P480  [-11] EﬁngéB?JngSa/avrae;;rig,?tm/o BusiO

Pago  [12] g;]tng éB?JSB i;:salavrae;;rigr?trolo Bus 10 0

P48l [-01] lFBerw/éXsB.,i'tZ/g o S Buio g

P48l [-02] gl;g%éXSB_;tZig S BeIo

P48l [-03] EEF;G/QXSETBQ N

P4gl  [04] lFBllJ;rs]Q/éXsB.,i'tZ/g N
N

S oY el

Pt o gy 0

Pt o gt 0

pag1 [-09] E'}Jt‘r;géguzi?a/avra zaekcjaitado Bus 10 0

pas1 ol E;'Jtr;gélgul?s’it:ala\gz desea.sil%ado pus 10 0
szt B S pgout e 00 o9
AN T

iz 109 ol Ko Sy 00 o

P82 1041 pucas Digoutd o 100
P82 101 pucioE pig out o L 100
Pas2 _Loel gsgr?'/ggsoig our. 0T 00
P4B2 0T poongloE Sizkgum Pus 1O 100

pas2  [-08] ’5\13832%3105 Sgkgutz BuslO 41 400

Pasz 03] gfl)‘;rg.BBui;Spalavsr: igz estac?c;J =10 %] 100

pag2  [10] gﬁ;?BBui;Spag?/razagdeitagg s10 [l 100

Pasa o1} gffé‘fi{té-,- D(/J'lé;e Oust?ida PustO A1 10 S
Pass 102l ELS;'/T;-/' Dig %aﬁza Buslo T4l 4o S
P4B3F03] gt RS Dig e R s
Pas3 o4l gffé‘fi{té-f Dig ?)azj?: Buslo Al 4o S
P4B3I0S] g ok Dig RS T S
PIBSLOEL  pus/oEDgouE 10 | S
P483 071 gjjsst'/%fd /OE%ai;dgun PuslO A1 10 S
P483 08l ELS;'/ngtvsd IOE Za,-édéutz PustO AT 40 S
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DRIVESYSTEMS 6 Parametros
o A Configur Configuragéo apos colocagao em
{\_l Arf aar]ametro Designagéo agao de S\’/liJspoerr funcionamento
y fabrica P1 |pP2 [P3 [P 4

Hist. Bits saida Bus 10 [%]

P483 [-09] Bit10 Bus palavra de estado 10 S
Hist. Bits de saida BusIO [%]

P483 [-10] Bit13 Bus palavra de estado 10 S

PARAMETROS ADICIONAIS

P501 Tipo variador de frequéncia 0

P502 [-01] (P) Valor fungéo mestre 1 0 S

P502 [-02] (P) Valor fungéo mestre 2 0 S

P502 [-03] (P) Valor fungdo mestre 3 0 S

P503 Mestre/Bus comunicagio 0 S

P504 Frequéncia de impulso [kHz] 6.0 S

P505 (P) Frequéncia min. absoluta [Hz] 2.0 S

P506 Reset automatico 0 S

P509 Origem word controlo 0 S
Fonte valores nominais 0

P510  [-01] Fonte valor nominal principal (auto) S
Fonte valores nominais 0

P510  [-02] Fonte valor nominal auxiliar (auto) S

P511 Vel. transmissdo USS 3 S

P512 Endereco USS 0

P513 Tempo limit resposta [s] 0.0 S

P514 Veloc. transmissdo CAN * [kBaud] 5 S
Endereco CAN *

P515 ~ [-01] Enderego escravo 32(dez) S
Endereco CAN *

P515 ~ [-02] Enderego escravo Broadcast 32(dez) S
Endereco CAN

P515  [-03] Enderego mestre 32(dez) S

*) Bus de sistema

P516 (P) Saltar frequéncia 1 [HZ] 0.0 S

P517 (P)  Amplitude saltar freq 1 [HZ] 2.0 S

P518 (P) Saltar frequéncia 2 [Hz] 0.0 S

P519 (P) Amplitude saltar freq 2 [HZ] 2.0 S

P520 (P)  Arranque movimento 0 S

P521 (P) Intervalo arran movi [HZ] 0.05 S

P522 (P) Intervalo arran movi [Hz] 0.0 S

P523 Configuragéo de fabrica 0

P525 [-01] (P) Monitorizagéo carga max. 1 401 S

P525 [-02] (P) Monitorizag&o carga max. 2 401 S

P525 [-03] (P) Monitorizagdo carga max. 3 401 S

P526 [-01] (P) Monitorizagédo carga min. 1 0 S

P526 [-02] (P) Monitoriza¢édo carga min. 2 0 S

P526 [-03] (P) Monitorizagdo carga min. 3 0 S

P527 [-01] (P) Monitorizagéo carga freq. 1 25 S

P527 [-02] (P) Monitorizagéo carga freq. 2 25 S

P527 [-03] (P) Monitorizagéo carga freq. 3 25 S

P528 (P)  Atraso monit. carga 2.0 S

P529 (P) Modo monitorizagéo carga 0 S

P533 Factor I°t-motor [%] 100 S
Aos desligar lim bina [%] 401

P534 011 (P) | imite motor (oFF) | S
Aos desligar lim bina [%] 401

P534 [-021 (P) | imite regenerativo (OFF) S

P535 I*t-motor 0

P536 Limite corrente 1.5 S

P537 Limite instantaneo [%] 150 S

P539 (P) Monitor tensédo saida 0 S

P540 (P) Modo sentido rotacao 0 S

P541 Definir relé [hex] 0000 S
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& o Configur Configuracao apos colocagao em
F—lArfaa r]amEtrO Designagéo acéo de S\/Lijspoerr funcionamento
y fabrica P1__[P2 [P3 [P4
Definir saida analdg. [V]
P542 [0 primeira IOE 0.0 S
Definir saida analdg. [V]
P542  [-02] segunda IOE 0.0 S
P543 [-01] (P) Valor atual BUS 1 1 S
P543 [-02] (P) Valor atual BUS 2 4 S
P543 [-03] (P) Valor atual BUS 3 9 S
P546 [-01] (P) Funcéo Valor nominal Bus 1 1 S
P546 [-02] (P) Fungédo Valor nominal Bus 2 0 S
P546 [-03] (P) Funcéo Valor nominal Bus 3 0 S
P549 Fung&o consola potencia 1 S
P550 Guardar conjunto de dados 0
Ciclo CAN Master [ms]
P552  [-01] Fungdo CAN Master 0 S
Ciclo CAN Master [ms]
P552  [-02] CANopen codif. valores absolutos 0 S
P555 P-limit chopper [%] 100 S
P556 Resisténcia travagem [Q] 120 S
P557 Tipo resisténcia travagem [kW] 0 S
P558 (P) Atraso do fluxo [ms] 1 S
P559 (P)  Tempo funciona DC [s] 0.50 S
P560 Guardar na EEPROM 1 S

POSICIONAMENTO
NOTA: Para mais detalhes, consulte o manual BU 0210. (www.nord.com)

P600  (P) Controlo de posicédo 0 (OFF) S
P601 Posicéo atual [rev] - S
P602 Posigcéo destino [rev] - S
P603 Dif. pos. real [rev] - S
P604 Tipo de encoder 0 S
P605  [-01] Encoder absoluto (multi) 10 S
P605  [-02] Encoder absoluto (simples) 10 S
P607  [-01] Desmultiplicagéo (incremento) 1 S
P607  [-02] Desmultiplicacdo (absoluta) 1 S
P607  [-03] Desmultiplicacdo (nominal-real) 1 S
P608  [-01] Redugéo (incremento) 1 S
P608  [-02] Redugéo (absoluta) 1 S
P608  [-03] Redugédo (nominal-real) 1 S
P609  [-01] Deslocar posicdo zero (incr) [rev] 0 S
P609  [-02] Deslocar posicéo zero (abs) [rev] 0 S
P610 Modo controlo posi¢éo 0 S
P611 Ganho P [%] 5 S
P612 Janela posicgéo [rev] 0 S
P613  [-01] Tabela posig¢des 1 [rev] 0 S
P613  [-02] Tabela posigcdes 2 [rev] 0 S
P613  [-03] Tabela posigdes 3 [rev] 0 S
P613  [-04] Tabela posicoes 4 [rev] 0 S
P613  [-05] Tabela posi¢oes 5 [rev] 0 S
P613  [-06] Tabela posigcdes 6 [rev] 0 S
P613  [-07] Tabela posigdes 7 [rev] 0 S
P613  [-08] Tabela posig¢des 8 [rev] 0 S
P613  [-09] Tabela posicoes 9 [rev] 0 S
P613 [-10] Tabela posi¢des 10 [rev] 0 S
P613  [-11] Tabela posi¢bes 11 [rev] 0 S
P613  [-12] Tabela posi¢bes 12 [rev] 0 S
P613 [-13] Tabela posicdes 13 [rev] 0 S
P613  [-14] Tabela posicdes 14 [rev] 0 S
P613 [-15] Tabela posi¢des 15 [rev] 0 S
P613  [-16] Tabela posi¢bes 16 [rev] 0 S
P613  [-17] Tabela posi¢bes 17 [rev] 0 S
P613 [-18] Tabela posicdes 18 [rev] 0 S
P613 [-19] Tabela posicdes 19 [rev] 0 S
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DRIVESYSTEMS 6 Parametros
o A Configur Configuragéo apos colocagao em
{\_l Arf aar]ametro Designagéo agao de %l;spoir funcionamento
y fabrica P1 |pP2 [P3 [P 4

P613  [-20] Tabela posicdes 20 [rev] 0 S
P613  [-21] Tabela posicdes 21 [rev] 0 S
P613 [-22] Tabela posi¢des 22 [rev] 0 S
P613  [-23] Tabela posi¢bes 23 [rev] 0 S
P613  [-24] Tabela posi¢bes 24 [rev] 0 S
P613  [-25] Tabela posicdes 25 [rev] 0 S
P613  [-26] Tabela posicdes 26 [rev] 0 S
P613 [-27] Tabela posi¢des 27 [rev] 0 S
P613  [-28] Tabela posi¢bes 28 [rev] 0 S
P613  [-29] Tabela posig¢des 29 [rev] 0 S
P613  [-30] Tabela posicdes 30 [rev] 0 S
P613  [-31] Tabela posicdes 31 [rev] 0 S
P613 [-32] Tabela posi¢des 32 [rev] 0 S
P613  [-33] Tabela posi¢des 33 [rev] 0 S
P613  [-34] Tabela posi¢es 34 [rev] 0 S
P613 [-35] Tabela posicdes 35 [rev] 0 S
P613  [-36] Tabela posicdes 36 [rev] 0 S
P613  [-37] Tabela posi¢bes 37 [rev] 0 S
P613  [-38] Tabela posi¢bes 38 [rev] 0 S
P613  [-39] Tabela posig¢des 39 [rev] 0 S
P613  [-40] Tabela posicdes 40 [rev] 0 S
P613  [-41] Tabela posicoes 41 [rev] 0 S
P613  [-42] Tabela posicbes 42 [rev] 0 S
P613  [-43] Tabela posig¢bes 43 [rev] 0 S
P613  [-44] Tabela posig¢des 44 [rev] 0 S
P613  [-45] Tabela posicdes 45 [rev] 0 S
P613  [-46] Tabela posicdes 46 [rev] 0 S
P613  [-47] Tabela posig¢bes 47 [rev] 0 S
P613  [-48] Tabela posicbes 48 [rev] 0 S
P613  [-49] Tabela posigdes 49 [rev] 0 S
P613  [-50] Tabela posicdes 50 [rev] 0 S
P613 [-51] Tabela posi¢des 51 [rev] 0 S
P613  [-52] Tabela posi¢bes 52 [rev] 0 S
P613  [-53] Tabela posi¢bes 53 [rev] 0 S
P613 [-54] Tabela posicdes 54 [rev] 0 S
P613  [-55] Tabela posicdes 55 [rev] 0 S
P613 [-56] Tabela posi¢des 56 [rev] 0 S
P613  [-57] Tabela posi¢bes 57 [rev] 0 S
P613  [-58] Tabela posi¢bes 58 [rev] 0 S
P613  [-59] Tabela posicdes 59 [rev] 0 S
P613  [-60] Tabela posicdes 60 [rev] 0 S
P613 [-61] Tabela posicdes 61 [rev] 0 S
P613  [-62] Tabela posi¢bes 62 [rev] 0 S
P613  [-63] Tabela posi¢bes 63 [rev] 0 S
P615 Limite maximo posicao [rev] 0 S
P616 Limite minimo posigéo [rev] 0 S
P625 Histerese relé saida [rev] 1 S
P626 Posi¢ao comparacéo saida [rev] 0 S
P630 Desvio méximo admissivel [rev] 0 S
P631 Erro encoder inc/abs [rev] 0 S
P640 Unidade controlo posicao 0 S
N PEEMENE Designagéo Superv Estado atual ou valores indicados
[-Array] isor
INFORMACOES, apenas leitura

Falha atual
P700  [-01] Falha atual

Falha atual
P700  [-02] Aviso atual
P700 [-03] Falha atual

Motivo bloqueio ligagdo
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N PEEMENE Designagéo Superv Estado atual ou valores indicados
[-Array] isor
INFORMACOES, apenas leitura
P701 [-01...-05] Ultimo erro 1...5
P702 [-01...-05] Freq. Ultimo erro 1...5 S
P703 [-01...-05] Corrente ultimo erro 1...5 S
P704 [-01...-05] Volt. Ultimo erro 1...5 S
P705 [-01...-05] Tens DCLink ult erro 1...5 S
P706 [-01...-05] P ref. dltimo erro 1...5 S

Verséo do software
P707[-01..-03] Verséo / reviséo / especial

Estado entradas digitais
P708 (bin/hex)
P709[-01...-09] Iﬁijal‘sAlz?srwgggmAa;? 2anldo//g‘]l|202am£V]

Tensdo saida analdgica [V]
P710[-01...-02] Primeira IOE / Sequnda IOE
P711 Estado relé [hex]
P714 Tempo funcionamento [h]
P715 Horas trabalho [h]
P716 Frequéncia saida [HZ]
P717 Velocidade motor [rpm]
P718 [-01...-03] Freq. nominal atual 1..3 [HZ]
P719 Corrente aparente [A]
P720 Corrente binario atual [A]
P721 Corrente indutiva [A]
P722 Tenséo saida [V]
P723 Tenséo -d [V] S
P724 Tenséo - q [V] S
P725 Cos Phi motor
P726 Poténcia aparente [kKVA]
P727 Poténcia mecénica [kW]
P728 Tenséo de entrada [V]
P729 Binario [%]
P730 Campo magnético [%]
P731 Grupo de parédmetros
P732 Corrente na fase U [A] S
P733 Corrente na fase V [A] S
P734 Corrente na fase W [A] S
P735 Velocidade encoder [rpm] S
P736 Tenséo DC link [V]
P737 Carga resist. travagem [%]
P738 [-01...-02] Utilizacdo motor [%]
P739 [-01...-03] Temperatura dissipador [°C]
P740 [-01...-13] Vigia BUS entrada [hex] S
P741 [-01...-10] Vigia BUS saida [hex] S
P742 Verséo base dados S
P743 Tipo de variador [kW]
P744 Grau de ampliagado [hex]
P747 Gama tens&o CF 230/400V
P748 Estado CANopen * [hex]

*) Bus de sistema

P749 Estado interruptor DIP [hex]
P750 Estat. Sobreintensidade S
P751 Estat. Sobretensao S
P752 Estat. Erro de rede S
P753 Estat. Sobretemperatura S
P754 Estat. Perda param. S
P755 Estat. Erro de sistema S
P756 Estat. Timeout S
P757 Estat. Erro do cliente S
P760 Corrente de rede atual S
P799 [-01...-05] H. func. dltima falha 1...5 [h]
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7 Mensagens relativas ao estado de funcionamento

Aquando de desvios do estado de funcionamento normal, o aparelho e os modulos tecnolégicos
geram uma mensagem correspondente a causa. Diferencia-se entre mensagens de aviso e de erro.
Se o aparelho se encontrar em "Bloqueio de ligagdo", também pode ser indicada a causa para tal
facto.

As mensagens geradas para o aparelho sédo indicadas no respetivo array do parametro (P700). A
indicagao das mensagens para consolas tecnolédgicas encontra-se descrita nos manuais adicionais ou
folhas de dados dos respetivos moédulos.

Bloqueio de ligagao variador de frequéncia

Se o aparelho se encontrar no estado "Nao operacional" ou "Bloqueio de ligacao", entdo a causa é
indicada no terceiro elemento array do parametro (P700).

A indicagéo so6 é possivel com o software NORDCON ou com a consola de parametros.
Mensagens de aviso

S&o0 geradas mensagens de aviso assim que seja alcangado um limite definido que, no entanto, nao
provoque ainda a desconexdo do conversor de frequéncia. Estas mensagens s&o visualizadas
através do elemento array [-02] do pardmetro P700 até que deixe de existir a causa do aviso ou até
que o aparelho apresente falha com uma mensagem de erro.

Mensagens de erro

Os erros levam a desconexao do aparelho, de modo a evitar um defeito do aparelho.
Existem as seguintes possibilidades para repor uma mensagem de erro (confirmacgé&o):

+ através da desconexao e ligagdo renovada a rede,

» através de uma entrada digital correspondentemente programada (P420 = fungéo 12),

+ através do cancelamento da "liberagdo" do aparelho (se nenhuma entrada digital estiver
programada para confirmar),

» através de uma confirmagao por Bus ou

» através de P506, a confirmagao de erros automatica.

7.1 Indicagao das mensagens

Indicacdes LED

O estado do aparelho ¢ sinalizado através de LEDs de estado integrados e visiveis a partir do exterior
no estado de entrega. Consoante o tipo de aparelho, trata-se de um LED de duas cores (DS =
DeviceState) ou de dois LEDs de uma cor (DS = DeviceState e DE = DeviceError).

Significado: Verde sinaliza operacionalidade e a existéncia de tensado de rede. Durante o
funcionamento, o grau de sobrecarga na saida do aparelho é indicado por um
cédigo de intermiténcia cada vez mais rapido.

Vermelho sinaliza um erro existente, o LED piscando com uma quantidade de
vezes correspondente ao cédigo numérico do erro. Os grupos de erros (por
ex.: EO03 = pisca 3 vezes) sdo indicados por este codigo de intermiténcia.
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7.2 LEDs de diagndstico no variador de frequéncia

O variador de frequéncia gera mensagens relativas ao estado de funcionamento. Estas mensagens
(avisos, erros, estados de comutagdo, dados de medicdo) podem ser indicadas através de
ferramentas de parametrizagdo (consulte o capitulo 4.1 "Visdo geral Consolas de operacdo e de

parametrizagdo" na pagina 38) (grupo de parametros P7xx).

No entanto, as mensagens podem igualmente ser visualizadas, até certo ponto, através dos LEDs de
diagnéstico e de estado.

7.21

LEDs de diagnéstico no SK 2x0E (BG I ... 1ll)

1 RJ12,
RS 232, RS 485
2 Interruptor DIP

AIN1/2
3 LEDsde
diagndstico
Figura 10: Aberturas de diagnéstico SK 2x0E
LEDs de diagnéstico
LED
Nome Cor Descrigédo Sinal estado Significado
BUS-S | verde Bus de desligado Sem comunicagéo de dados de processo
sistema
Estado piscam 4 Hz "BUS Warning"
ligado Comunicagéo de dados de processo ativo
- Rececao de pelo menos 1 telegrama /s
- Dados SDO - transferéncia ndo é indicada
BUS-E | vermelho | Bus de desligado Sem erro
sistema
Erro piscam 4 Hz Erro de monitorizagdo P120 ou P513
-> E10.0/E10.9
piscam 1Hz Erro num mdédulo de bus de sistema externo
-> Médulo bus - Timeout no BUS externo (E10.2)
- Moddulo de bus de sistema com um erro de
madulo (E10.3)
ligado Bus de sistema no estado "BUS off"
DS dual Estado desligado Variador ndo operacional,
vermelho/ | variador de - sem tensédo de rede e de comando
verde frequéncia
verde ligado Variador de frequéncia liberado (variador em
funcionamento)
verde 0.5Hz Variador operacional, mas n&o liberado
intermitente
4 Hz Variador com bloqueio de ligacdo
vermelho / verde | 4 Hz Aviso
intermitente 1...25 Hz | Grau de sobrecarga do variador ligado
vermelho Erro, frequéncia da intermiténcia — namero
intermitente do erro
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7 Mensagens relativas ao estado de funcionamento

7.2.2 LEDs de diagnéstico no SK 2x0E (BG IV) e SK 2x5E

SK 2x0E

DRIVESYSTEMS

1 RJ12,
RS 232, RS 485
2 LEDs para
diagndstico

3 P1/P2,LED-FU,

LED-ASI
Figura 11: Aberturas de diagnéstico SK 2x0E BG IV ou SK 2x5E
LEDs de estado
LED Sinal
Nome Cor Descrigao Estado Significado
DS dual Estado desligado Variador ndo operacional,
vermelho/verde | variador de - sem tensao de rede e de comando
frequéncia
verde Variador de frequéncia liberado (variador
ligado em funcionamento)
verde 0.5Hz Variador operacional, mas n&o liberado
intermitente | 4 Hz Variador com bloqueio de ligagéo
vermelho/ | 4 Hz Aviso
verde
intermitente | 1...25 Hz | Grau de sobrecarga do variador ligado
verde Variador ndo operacional,
ligado + - Tens&o de comando presente, mas sem
vermelho tensao de rede
intermitente
vermelho Erro, frequéncia da intermiténcia — numero
intermitente do erro
AS-i dual Estado AS-i | desligado Sem tens&do no médulo AS-i (PWR)
vermelho/verde verde Funcionamento normal
vermelho Sem troca de dados
- Endereco Slave = 0/ Slave néo se
encontra em LPS / Slave com I0/ID errado
/ Master no modo STOP / Reset ativo
vermelho / Erro periferia
verde

intermitente
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LEDs de diagnéstico

LED Sinal
Nome Cor Descricao Estado Significado
DOUT 1 amarelo Saida digital 1 ligado Sinal high existente
DIN 1 amarelo Entrada digital 1 ligado Sinal high existente
DIN 2 amarelo Entrada digital 2 ligado Sinal high existente
DIN 3 amarelo Entrada digital 3 ligado Sinal high existente
DIN 4 amarelo Entrada digital 4 ligado Sinal high existente
TEMP amarelo Resisténcia-motor | ligado Motor com sobretemperatura
Chop amarelo Chopper ligado Chopper de travagem ativo, intensidade = grau de
esforgo (apenas SK 2x5E)
Brake amarelo Travéo Travéo ligado Travao Travao desbloqueado
DOUT 2 | amarelo Saida digital 2 ligado Sinal alto existente (apenas SK 2x0E)
BUS-S verde Bus de sistema desligado Sem comunicagéo de dados de processo
Estado intermitente | "BUS Warning"
(4 Hz)
Ligado Comunicagéo de dados de processo ativo
- Rececgao de pelo menos 1 telegrama /s
- Dados SDO - transferéncia n&o ¢ indicada
BUS-E vermelho Bus de sistema desligado Sem erro
Erro intermitente | Erro de monitorizagdo P120 ou P513
(4 Hz) - E10.0/E10.9
intermitente | Erro num maodulo de bus de sistema externo
(1Hz) - Moédulo bus > Timeout no BUS externo (E10.2)
- Médulo do Bus de sistema apresenta erro de
médulo (E10.3)
ligado Bus de sistema no estado "BUS off"

Indicacdo da consola simples / consola de controlo

A consola simples ou a consola de controlo indicam uma falha com o seu nimero e o prefixo "E".
Para além disso, a falha atual é visivel no elemento de array [-01] do pardmetro P700. As ultimas
mensagens de erro sdo memorizadas no parametro P701. Para mais informagbes acerca do estado
do aparelho na altura do erro, consulte os pardmetros P702 a P706 / P799.

Se a causa do erro deixar de existir, a indicacdo de erro na consola simples / consola de controlo
pisca e é possivel confirmar o erro com a tecla Enter.

As mensagens de aviso sdo indicadas com o prefixo "C" ("Cxxx") e nao podem ser confirmadas. Elas
desaparecem automaticamente assim que a causa das mesmas deixe de existir ou o aparelho
comute para o estado "Falha". Se surgir um aviso durante a parametrizagdo, a indicacdo da
mensagem é suprimida.

A mensagem de erro pode ser visualizada em detalhe a qualquer altura no elemento de array [-02] do
paradmetro (P700).

O motivo de um bloqueio de ligacéo existente ndo é indicado na consola simples ou na consola de
controlo.

Indicagao da consola de parametros

Na consola de parametros, a indicagao das mensagens ocorre em texto simples.
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7.3 FAQ Avarias de funcionamento variador de frequéncia

Avaria

Causa possivel

Solugao

O variador de
frequéncia ndo arranca
(todos os LEDs
desligados)

Nenhuma tensao de rede ou incorreta
Nenhuma tensdo de comando de 24 V CC
(SK 2x5E)

Verificar ligagbes, cabos de
alimentagao
Verificar interruptores/fusiveis

O variador de
frequéncia ndo reage a
liberagao

Elementos de comando ndo ligados
Fonte palavra de comando n&o ajustada
corretamente

Sinais de liberagao direita e esquerda
presentes simultaneamente

Sinal de liberagao existente, antes do
variador de frequéncia estar operacional
(variador aguarda um flanco 0 - 1)

Voltar a definir a liberagéao
Eventualmente ajustar
P428: "0" = variador aguarda
para a liberagdo um flanco
0->1/"1" = variador reage ao
"nivel" > Perigo: o
acionamento podera
arrancar autonomamente!
Verificar ligagdes de comando
Verificar P509

O motor ndo arranca
apesar de liberagcéo
existente

Cabo do motor ndo ligado

Travéo nao ventila

Nenhum valor nominal indicado (por ex.
potenciémetro em "0")

Fonte valor nominal incorretamente ajustada

Verificar ligagbes, cabos de
alimentagao

Verificar elementos de
comando

Verificar P510

O variador de
frequéncia desliga-se
em caso de aumento
de carga (aumento do
esfor¢co mecénico / da
velocidade) sem
mensagem de erro

Falta uma fase de rede

Verificar ligagbes, cabos de
alimentagao
Verificar interruptores/fusiveis

O motor gira no sentido
errado

Cabo do motor: U-V-W trocados

Cabo do motor: trocar 2 fases
Em alternativa:

— Trocar fungbes do
parametro P420
Liberagdo direita /
esquerda

— Trocar palavra de controlo
bit 11/12 (em caso de
controlo Bus)

O motor ndo alcanga a
velocidade desejada

Frequéncia maxima parametrizada para um
valor demasiado baixo

Verificar P105

A velocidade do motor
ndo corresponde a
indicagao do valor
nominal

Funcédo Entrada analdgica definida para
"Adicado de frequéncia" e existe um valor
nominal adicional

Verificar P400

Verificar configuragéo do
potenciometro integrado (P1)
(apenas SK 2x5E)

Verificar P420, frequéncias
fixas ativas

Verificar valores nominais do Bus
Verificar P104 / P105
"Frequéncia min./max."
Verificar P113 "Frequéncia de
trabalho"

O motor funciona (no
limite de corrente) com
uma forte emisséo de

Pistas A e B do encoder (para o retorno da
velocidade) trocadas
Resolugao do encoder incorretamente

Verificar ligagdes do encoder
Verificar P300, P301
Controlo através de P735
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Avaria Causa possivel Solugao

ruido e com uma baixa ajustada » Verificar encoder

velocidade ndo ou + Falta de alimentagao de tensdo no encoder

quase nao regulavel, o |+ Encoder com defeito

sinal "OFF" é

transposto de modo

atrasado,

eventualmente
mensagem de erro 3.0

Erro de comunicagdo |« Resisténcias terminais do bus de sistema + Apenas 1.° e dltimo

(esporadico) entre o incorretamente definidas participante: definir interruptor

variador de frequéncia |« Mau contacto das ligacdes DIP para resisténcia terminal

e os modulos opcionais |+ Falhas no cabo do bus de sistema » Verificar ligagbes

«  Comprimento maximo do bus de sistema * Ligar GND de todos os
ultrapassado variadores de frequéncia que

se encontram no bus de
sistema

» Seguir as instrugdes de
encaminhamento
(encaminhamento separado
dos cabos de sinais ou de
comando e dos cabos de rede
ou do motor)

« Verificar comprimentos dos
cabos (bus de sistema)

Tabela 6: FAQ Avarias de funcionamento variador de frequéncia
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8 Dados técnicos

8 Dados técnicos
8.1

Dados gerais variador de frequéncia série SK 2xxE

Funcao

Especificagao

Frequéncia de saida
Frequéncia comutacao

Capacidade max. de sobrecarga tip.

Grau de eficiéncia do variador de
frequéncia

Resisténcia de isolamento

Temperatura de funcionamento / ambiente

Temperatura de armazenamento e
transporte

Armazenamento de longa duragao

Tipo de protecao

Altura max. de montagem acima do nivel
médio do mar

Condig¢des ambientais

Protecao ambiental

Medidas de protegéo contra
Monitorizagao da temperatura do motor
Regulagéo e controlo

Tempo de espera entre dois ciclos de

ligagédo a rede
Interfaces

Separagao galvanica
Bornes de ligacao, ligagao elétrica

Entrada digital

Saidas de comando

Entrada analdgica (apenas SK 2x0E)

Tensao de comando

0,0 ...400,0 Hz

3,0 ... 16,0 kHz, configuragéo standard = 6 kHz

Redugéo da poténcia > 8 kHz em aparelho de 115 /230 V, > 6 kHz em
aparelho de 400 V

150 % durante 60 s, 200 % durante 3,5 s

> 95%, consoante o tamanho

>5MQ

-25°C ... +50°C, consoante o modo de funcionamento
ATEX: -20...+40°C (capitulo 2.3)

-25°C ... +60/70°C

(capitulo 10.1)
IP55, opcionalmente IP66 (capitulo 1.4)
até 1000 m sem redugao da poténcia

1000...2000 m: 1 % / 100 m de redugao de poténcia, cat. sobretensao 3

2000...4000 m: 1 % / 100 m de redugao de poténcia, cat. sobretensao 2,
necessaria prote¢ao contra sobretensao externa na entrada
de rede

Transporte (IEC 60721-3-2)

Funcionamento (IEC 60721-3-3):

Oscilagao: 2M2
Oscilagao: 3M7
Clima: 3K3 (IP55)

Fungéo de economia de vide P219

energia

CEM

RoHS

Temperatura excessiva do variador de Curto-circuito, ligacéo a terra,
frequéncia Sobrecarga, marcha lenta
Sobretensé&o e subtens&o

Motor I%t, interruptor PTC / bimetalico

Controlo vetorial em corrente (ISD) sem sensor ou curva caracteristica U/f
linear, adaptacao através de P211, P212

3K4 (IP66)

60 seg para todos os aparelhos, no ciclo operacional normal

Standard RS485 (USS) (apenas para consolas de
parametrizacéo)

RS232 (Single Slave)

Bus de sistema

AS-| — integrado

Diversos modulos Bus

Opcéo

Bornes de comando
Unidade de poténcia (capitulo 2.2.1)

Unidade de comando (capitulo 2.2.2)

3x/4x, low 0-5 V, high 15-30 V, Ri= 9,5 kQ, Cj= 10nF, tempo de reagao 4-
5 ms

Saida digital
Retificador dos
travbes

18-30 V CC (consoante VI 24 V), max. 200 mA
SK 2x5E: max. 0,5 A, ciclo de comutagao: <1/s
SK 2x0E, BG IV max. 0,6 A, ciclo de comutagao:
até 150 Nm: <1/s, até 250 Nm: <0,5/s,

Tensao consoante a rede

1x/2x, 0(2)...10 V / 0(4)...20 mA, escalavel

Resolugéo do valor 12 bits relativos a area de medicao

nominal

Estabilidade do valor <1 %

nominal

SK 2x0E: 24 V — saida 24V CC £25 %, max. 200 mA (BG IV: max. 500 mA) - (borne 43)
| Saidas digitais 24V CC £25 %, max. 20 mA (BG IV: max. 50 mA)
SK 2x5E: | 24 V - alimentagdo 18...30 V CC, min. 200...800 mA consoante a carga - (borne 44)

Saida digital

18...30 V CC, consoante a tensdo de alimentagao, max. 200 mA
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8.2 Dados gerais modulos de fonte de tensao/valores nominais

Moédulos de fonte de tensao/valores nominais (SK xU4-24V-..., SK TU4-POT-...)

Funcao

Especificacao

Introducgéo de valores nominais
analdgica / entrada PID

Resolugao do valor nominal analégico
Saida analdgica
Estabilidade do valor nominal

Grau de supresséao de interferéncias
radioelétricas

Tenséao de entrada

Tenséo de saida

Corrente continua de saida max.
permitida

Medidas de protegéo contra

Armazenamento de longa duragao

0/2 ...10V, 0/4 ... 20 mA (eventualmente com uma carga de 500 Q), escalavel

10-bit relativo a area de medigao
0/2...10V, 0/4 ... 20 mA escalavel
analdgica < 1 %, digital < 0,02 %
B/C1

1~100V -10 % ... 240 V +10 % (SK xU4-...-123-B)
1~ 380V -20 % ... 500 V +10 % (SK xU4-...-140-B)
24VCC+£10%

420 mA

Curto-circuito Sobretemperatura, sobrecarga
(monitorizagao limitada)
(capitulo 10.1)
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9 Informacgoes adicionais

Para mais informagdes relativas ao funcionamento do variador de frequéncia, por ex,:

+ CEM
* Redugéao da poténcia
* Normalizagao de valores nominais/reais

consulte o manual principal do variador de frequéncia.
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10 Indicag6es de manutengao e assisténcia

10.1 Indicagoes de manutencgao

Os variadores de frequéncia NORD sao livres de manutengdo em caso de operagao correta (consulte
o capitulo 8 "Dados técnicos" na pagina 69).

Condi¢gdes ambientais poeirentas

Caso o variador de frequéncia seja operado numa atmosfera contendo poeira, deve-se limpar
regularmente as superficies de arrefecimento com ar comprimido. No caso da eventual utilizagcdo de
filtros de admissao de ar no armario de comando, estes devem ser igualmente limpos ou substituidos
a intervalos regulares.

Armazenamento de longa duragao

O variador de frequéncia deve ser ligado a rede durante pelo menos 60 minutos a intervalos
regulares.

Se tal ndo acontecer, existe o perigo da destruigdo dos aparelhos.

Para o caso de um aparelho se encontrar armazenado ha mais de um ano, antes da ligagédo a rede
regular, deve ser recolocado em funcionamento de acordo com o seguinte esquema com a ajuda de
um transformador vertical:

Periodo de armazenamento de 1 a 3 anos

— 30 min com 25 % de tensao de rede,
— 30 min com 50 % de tensao de rede,
— 30 min com 75 % de tensao de rede,
— 30 min com 100 % de tensao de rede

Periodo de armazenamento >3 anos ou desconhecido:

— 120 min com 25 % de tensao de rede,
— 120 min com 50 % de tensao de rede,
— 120 min com 75 % de tensao de rede,
— 120 min com 100 % de tensao de rede

O aparelho nio deve ser sujeito a carga durante o procedimento de regeneragéo.

Apbs o procedimento de regeneracgao, volta a ser valida a regulagdo acima descrita (anualmente, pelo
menos 60 min. na rede).

il Informacio Tensao de comando no SK 2x5E

No caso de aparelhos do tipo SK 2x5E, a alimentag&o deve ser assegurada com uma tensdo de comando de 24
V, para permitir o processo de regeneragéo.

(il Informacio Acessorios

Os regulamentos relativos ao armazenamento de longa duragao sio igualmente validos para os acessorios,
tais como médulos de fonte de tensdo de 24 V (SK xU4-24V-..., SK TU4-PQOT-...) e o retificador eletrénico dos
travoes (SK CU4-MBR).
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10.2 Indicagoes de reparagao

No caso de questdes a nossa assisténcia técnica, tenha a mao as informagdes respeitantes ao tipo
exato de aparelho (placa de caracteristicas/monitor) eventualmente com acessérios ou opgdes, a
versao do software utilizado (P707) e o nimero de série (placa de caracteristicas).

10.2.1 Reparagéao

Caso seja necessaria uma reparacao, envie o aparelho para o seguinte endereco postal:

NORD Electronic DRIVESYSTEMS GmbH

Tjichkampstralle 37
26605 Aurich, Alemanha

Caso tenha questoes relativas a reparagao, entre em contacto com:

Nord DriveSystems PTP, Lda.

Telefone: 04532 / 289-2515
Fax: 04532 / 289-2389

Caso um variador de frequéncia seja enviado para reparagado, nao nos € possivel assumir uma
garantia sobre pegas acessorias, tais como cabos de rede, potenciémetros e indicagdes externas!

Remova do variador de frequéncia todas as pegas que nao sejam de origem.

[i] Informagao Motivo da devolugédo/envio

Sempre que possivel, deve-se indicar o motivo do envio do componente/aparelho. Se necessario, deve-se
indicar pelo menos uma pessoa de contacto para questoes.

Tal é importante para manter o tempo de reparacao tao reduzido e eficiente quanto possivel.
A pedido, obtera igualmente um recibo de retorno adequado da Getriebebau NORD.

Se n&o acordado em contrario, o aparelho € reposto nas configuracdes de fabrica apds a inspegao/reparagao
bem sucedida.

ATENCAO Possiveis danos consequentes

Para se excluir que a causa de um defeito do aparelho se encontra num mdédulo opcional, deve-se, em caso de
erro, enviar igualmente os moédulos opcionais ligados.

10.2.2 Informagoes na Internet

Adicionalmente, é-lhe igualmente possivel encontrar o manual exaustivo em alemao e inglés na
nossa pagina da Internet: www.nord.com
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