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Antes de instalar o aparelho, recomendamos que sejam lidas atenta-
mente as instrugdes deste manual de forma a configura-lo adequadamen-
te, permitindo uma étima utilizagao das fungdes deste aparelho.
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1 - CARACTERISTICAS PRINCIPAIS

- Alimentacgao bi-volt: 24/48 Vca ou 110...127/220 Vca;
- display a led’s vermelhos de alto brilho;

- multi-entrada: J (0...760°C), K (até 999°C p/ LW1000 e até 1200°C p/
HW1000) ou Pt100 (-100...600°C) selecionavel;

- indicagao: 4 digitos (HW1000) e 3 digitos (LW1000);

- controle PID (ajustavel) ou ON-OFF, para aquecimento ou resfriamento
(selecionavel), com saida a rele ou tensao (opcional) para chave esta-
tica (SSR);

- somente alarme de desvio;

- Restricdo de acesso ao operador;

- frontal em policarbonato;

- alta precisao;

- baixo consumo: aproximadamente 3,5 VA,

- caixa em ABS cinza auto-extinguivel, padrao DIN: diversos tamanhos,
com terminais tipo “fast-on”.

2 - DESCRICAO GERAL

Estes controladores foram desenvolvidos visando oferecer versatilida-
de e bom desempenho, associado a simplicidade de operacdo. Possuem
frontal em policarbonato, garantindo um visual moderno ao aparelho. Sdo
testados conforme as mais rigorosas normas, de forma a garantir bom
funcionamento em ambientes industriais. Sdo montados em caixa de ABS
auto-extinguivel, propria para embutir em painéis, com dimensdes pa-
drao DIN, com conexdes elétricas por intermédio de terminais tipo “fast-
on” localizados na base traseira do aparelho, proporcionando fécil acesso
para o usudrio e baixa resisténcia de contato. Presilhas laterais de fixagao
possibilitam facil e rdpida instalagdo e remogao do aparelho. Permitem
configurar inUmeros pardmetros de entrada, saida, etc., conforme suas
necessidades de funcionamento.
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3 - APLICACOES

Aparelho ideal para aplicagdes que necessitem de confiabilidade e bom
desempenho. Pode-se portanto aplicar com grande sucesso em processos
como os sugeridos abaixo, proporcionando maior seguranca e valorizagao
na apresentagao do painel de controle:

- Maquinas de embalagem; - tunel de encolhimento;

- maquinas de corte-solda; - fornos para panificacao;

- fornos e estufas em geral; - auto-claves;

- prensas de borracha e baquelite; - secadores e aquecedores de molde;
- equip. para ind. alimenticia; - maquinas de calcados;

- equip. de micro-filmagem; - ensacadeiras;

- sistemas de aquecimento; - quadros elétricos em geral, etc..

- extrusoras, injetoras e sopradoras;

4 - FUNCIONAMENTO

Sao oferecidos dois tipos basicos de controle da temperatura (programaveis):

4.1- CONTROLE PID ajustavel

Dentro da banda proporcional a poténcia aplicada na carga varia entre 0
a 100 % conforme a medicao do erro do controle (diferenca entre sensor e
“set-point”) conforme o controle PID, ou seja, a saida permanecera ligando e
desligando em tempos controlados para aplicar na carga a poténcia solicita-
da pelo controle PID. Acima da banda proporcional a poténcia de saida sera
0% (saida constantemente
desenergizada); abaixo dessa ©
banda serd de 100% (saida
constantemente energizada). E
indicado para processos que
necessitem controlar a inércia
térmica do sistema, resultando
na ESTABILIZAGAO RAPIDA e PRECISA da temperatura ao longo do tempo.

poténcia 0%  BANDA PROPORCIONAL
DESVIO
pesvio

SET-POINT; 1

poténcia 1i0%
saidal™ UL LU LLUAAE

Nota: o controle PID aqui exemplificado, foi considerado com Iégica reversa (aquecimento).
Para a légica direta (resfriamento), em termos da poténcia de saida, o funcionamento é
exatamente o oposto.
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O controle PID é formado pelos componentes a seguir descritos:

4.1.1 - Banda proporcional : quando corretamente ajustada, funcio-
na como um “ajuste de sensibilidade” entre o controlador e o equipamen-
to, afetando diretamente no desempenho do controle da temperatura. £ o
principal responsavel pela ESTABILIZAGCAQ da temperatura.

4.1.2 - Tempo de integral : quando corretamente ajustada, permi-
te a correcdo de pequenos erros na estabilizacdo da temperatura, pro-
porcionando melhor PRECISAQ no resultado final do controle. Seu efeito
pratico é o de provocar uma descentralizagdo da banda proporcional em
relacdo ao “set-point”do controle, fazendo com que a agao proporcional
apresente diferentes rea¢oes para a mesma situagao. A acao integral estéa
limitada a funcionar dentro da banda proporcional, reduzindo (ou evi-
tando) assim uma sobre-temperatura inicial (“over-shoot”) indesejadas
ao sistema.

4.1.3 - Tempo de derivada: quando corretamente ajustada, per-
mite uma resposta mais RAPIDA na estabilizacdo da temperatura, prin-
cipalmente quando o sistema esta sujeito a variagdes bruscas de tempe-
ratura.

4.1.4 - Tempo de ciclo: como resultado de sua anélise, o controle
PID constantemente define a poténcia de saida ideal a ser aplicada na
carga. Porém tanto o relé como a chave estdtica somente permitem
ligar (=100% de poténcia na carga) ou desligar (=0% de poténcia na
carga). Criou-se entdo o artificio do tempo de ciclo, ou seja, ao solicitar,
por exemplo, uma poténcia de saida de 70%, estaremos determinando
que a saida permaneca energizada por 70% do tempo de ciclo e
desenergizada pelo restante do tempo (= 30%). Desta forma, na média
consegue-se aplicar os 70% de poténcia de saida solicitada pelo contro-
le PID.

4.1.5 - Ajuste manual do controle PID: quando os valores origi-
nalmente gravados nao surtem bom resultado quanto a preciséo e

estabilizagcdo da temperatura, podemos alterar estes valores manual-
mente. Para sintonia do controlador com o processo, pode-se utilizar
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procedimentos conhecidos e consagrados, tais como o “algoritmo
de Ziegler Nichols”, ou entdo introduzir os parametros de controle
previamente conhecidos ou obtidos pelo conhecimento prévio do pro-
cesso. Estd a seguir um dos possiveis métodos de ajuste manual dos
algoritmos PID:

Método da malha fechada este procedimento induz oscilagcdes de
temperatura no processo. E necessario a utilizacao de um registrador gra-
fico neste tipo de procedimento. Este procedimento requer que todos os
disturbios do processo sejam evitados, pois isto poderia alterar o resultado
final. O procedimento para este ajuste manual dos algoritmos PID s&o os
seguintes:

a) Faca as devidas ligagoes para que o registrador grafico ilustre as varia-
¢oes da temperatura do processo;

b) Ajuste a banda proporcional no valor maximo;
) Ajuste o tempo de integral =0 “;

d) Diminua a banda proporcional até que a temperatura do processo
comece a oscilar continuamente; Faca uma pequena mudanca na
pré-selecao do controle para permitir estimulos das oscilagdes (aguar-
de tempo adequado para manifestacao dos estimulos). Se as oscila-
¢des surgirem para baixo, aumente a banda proporcional, e vice-ver-
sa. Ajuste a banda proporcional até que as oscilagdes se tornem esta-
veis.

e) Com as oscilagdes ja estaveis, anote sua amplitude pico-a-pico do ciclo

(valor “a” da tabela a seguir) e também o periodo da oscilagdo (valor “t”
segundos da tabela a seguir).

f) Use estes dados na tabela a seguir, para obter os valores de ajuste dos
algoritmos PID.
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Para se obter uma resposta

PARAMETRO - -
RAPIDA INTERMEDIARIA LENTA
Banda proporcional (°C) 2*a 4*a 6*a
Tempo de integral (seg.) 1%t 2%t 3%t
Tempo de derivada (seg.) 0,2 *t 0,25 * t 0,25 * t

temperatura (°C)

\/

tempo a

(segundos)

4.2 - CONTROLE ON-OFF

Aplica 100% de poténcia na carga (saida permanentemente energizada)
sempre gue a temperatura do sensor estiver abaixo do “set-point” do controle
mais a histerese, e 0% (saida permanentemente desenergizada) quando a
temperatura medida estiver acima do “set-point” do controle menos a histerese.
E o controle de temperatura mais simples que existe, indicado para sistemas que
desejem que o RELE COMUTE EM VALORES BEM DEFINIDOS, proporcionando
maior vida Util aos contatos. No entanto ndo ha controle da inércia térmica,
resultando em OSCILACAQ da temperatura.

poténcia 0% HISTERESE
SET-POINT f\w %, G
/ﬁoténcfa 1<£o%
P | itempo
saidal | [ L 1 [ 1
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Nota: o controle ON-OFF aqui exemplificado, foi considerado com Iégica reversa (aqueci-
mento). Para a légica direta (resfriamento), em termos da poténcia de saida, o funciona-
mento é exatamente o oposto.

4.2.1 - Histerese do controle: define a diferenca de temperatura en-
tre a energizacao e desenergizacéo da saida do controle (P1): veja figura
anterior.
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5 - FUNCOES DO FRONTAL

1 = display: led’s vermelhos; Gﬁ
2 = led P1: aceso indica saida do con-
trole energizada; -
3 = led ALARME 1: aceso indica rele do ®¥_
alarme 1 energizado; ®——— P +
4 = led ALARME 2: aceso indicareledo | @y~ | -
alarme 2 energizado;
5 = teclas de programacao.

Nota: os aparelhos LW 1000 e HW 1000 possuem exatamente as mesmas fungées do frontal,
diferindo apenas quanto a disposicdo das mesmas em cada um.

6 - PROGRAMAGOES

Os ajustes estdo divididos em duas partes:

1)  MODO DE OPERACAO: permite a mudanga do(s) “set-point” do
controle, alarmes e algoritimos PID. E 0 modo que mais serd utilizado no dia
a dia do operador;

2) MODO DE CONFIGURAGAO: ao receber o produto da COEL, o
mesmo vem com a seguinte configuragao, que visa atender a maioria das
aplicagoes:

controle ON-OFF e sensor tipo "J";

2 alarmes, ambos do tipo relativo de desvio direto;

- acesso apenas ao "set-point" do controle/alarmes e banda proporcio-
nal/his p/ _W1000 com alarmes (LOC£0032).

para controle sem alarmes, o acesso é restrito ao set-point e banda pro-

porcionais/his (LOC 00 38).

No entanto, CASO SE FAGCA NECESSARIO, o usudrio deveré alterar a
configuragdo original de fabrica (CONFIG COEL) para aquela que mais se
adeque a sua aplicacéo, e dai por diante ndo mais se tornarad necessario
entrar neste modo.
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[ energizagzo do aparelho |

MODO NORMAL = T 8 seg. sem usar
DE INDICAGAO: <=—((q. tecla (estando
temperatura = emqq. parametro)
do sensor (°C)
SEM "jumper" l l COM "jumper" (vide item 6.2)
| ‘MODO DE ALTERAGAO: MODO DE MODO DE _
e vain iscana OPERACAO CONFIGURACAO
d . [ q - = espere aparecer o sinal
2 set-point! +|+ I + @ + deple\tuva? solte a tecla
do controle @ aperte-a novamen-
[P (item6.1.1) te que aparecera LOL.
valordo o 0 |l | ||ipensa e B

:"MODO DE ALTERAGAO: |:
‘Hincrementa valor piscante |:
\=zldecrementa valor piscante|:

valor do codigo p/
alarme 2 travas
(item 6.1.2) P (item 6.2.1)
tipo: alarmes,
tempo de contr. e sensor
;[}tegrglasse)g. (item 6.2.2)
[y "emet fundo de
e =L
(tem6.16) e -
histerese
tempo de -FE L.h| alarmes; °C
ﬁ.él% = = ftem 6.2.4)
o AB
"""""""" g junta fria: °C
| 2 o NAO MUDE
]
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6.1- MODO DE OPERACAO (PRE-SELECOES)

Ao energizar o aparelho, NAO ESTANDO o “jumper” interno instalado
(veja item 6.2), entraremos no "Modo normal de indicagao" e desde que na
configuragao tenha sido permitido, poderemos acessar os “set-point” de:
Nota 1: caso ocorra ruptura do sensor, surgird no display a indicacdo “coo ”;

Nota 2: caso ocorra curto-circuito do Pt100, surgira no display a indicacdo “_oo ”.
6.1.1-“Set-point” do controle ("SE £ "): Estando no item anterior, pres-
sionando a tecla “[g]", o display indicard o mneménico “SEE". Para alterar
seu atual valor, pressione “[#": surgird seu respectivo valor, sendo que os
digitos permanecerao piscando. Através das teclas “[#" e “[=)" pressionadas,
pode-se incrementar ou decrementar o valor da varidvel. O valor somente
sera validado quando a tecla “[g]” for pressionada ou vencendo-se o tempo
de 8 segundos. Pode-se limitar o fundo de escala conforme desejado (ver
item 6.2.3), evitando assim o ajuste de temperaturas inadequadas ao pro-
cesso. A faixa de ajuste é de 0...760 °C (sensor J), 0...999°C p/ LW1000,
0...1200 °C p/ HW1000 (sensor K) ou -100...600 °C (sensor Pt100).

6.1.2 - Alarmes (“AL.1" e "AL.2"): existe apenas 1 tipo bésico de
alarme (relativo de desvio):

i1

t
(desvio+)

0°C
setpoint AL

Estando no item anterior, pressionando a tecla “ [g]"”, o display indicard o
mnemonico “AL.1". Para alterar seu atual valor, pressione “#": surgird seu
respectivo valor, sendo que os digitos permanecerao piscando. Através das
teclas “(#" e "[=)", pode-se incrementar ou decrementar o valor da varidvel. O
valor somente sera validado quando a tecla “ [g]” for pressionada ou vencendo-
se 0 tempo de 8 segundos. A faixa de ajuste é a mesma faixa do controle.

6.1.3 - Histerese do controle ("h:5"): surge somente quando confi-
gurado modo ON-OFF de controle, ou entdo ajustado “P~P "= 0 °C. Estan-
do no item anterior, pressionando a tecla “[g”, o display indicard o
mnemaonico “h15 ", Para alterar seu atual valor, pressione “#": surgira seu
respectivo valor, sendo que os digitos permanecerdo piscando. Através das
teclas “[+" e "[=", pode-se incrementar ou decrementar o valor da variavel
piscante. O valor somente sera validado a tecla “[g" for pressionada ou
vencendo-se o tempo de 8 segundos. A faixa de ajuste é a mesma faixa do
controle (o valor originalmente gravado é de "hi5=2" °C).
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6.1.4 - Banda proporcional ("P P "): surge somente quando con-
figurado modo PID de controle (“P~P "# 0). Estando no item anterior,
pressionando a tecla “ [g]", o display indicard o mneménico “P~P “. Para
alterar seu atual valor, pressione “[#": surgird seu respectivo valor, sen-
do que os digitos permanecerdo piscando. Através das teclas “[#" e
"[=2)", pode-se incrementar ou decrementar o valor da varidvel piscante.
O valor somente sera validado quando a tecla “ " for pressionada ou
vencendo-se o tempo de 8 segundos. A faixa de ajuste é a mesma faixa
do controle (o valor originalmente gravado é de “P~P=38" °C).

6.1.5 - Tempo de integral (“/nt ”): surge somente quando configura-
do modo PID de controle. Estando no item anterior, pressionando a tecla
“[®", o display indicard o mneménico “Int"”. Para alterar seu atual valor,
pressione “[#": surgira seu respectivo valor, sendo que os digitos permane-
cerdo piscando. Através das teclas “(#" e “[=", pode-se incrementar ou
decrementar o valor da varidvel piscante. O valor somente serd validado
quando a tecla “[" for pressionada ou vencendo-se o tempo de 8 segun-
dos. A faixa de ajuste é de 0...2400 (p/ HW1000) e 0...999 segundos (para
LW1000) (o valor originalmente gravado é de “1ant=848 " segundos).

6.1.6 - Tempo de derivada (“dE~"): surge somente quando confi-
gurado modo PID de controle. Estando no item anterior, pressionando a
tecla “[@", o display indicard o mneménico “dE . Para alterar seu atual
valor, pressione “[#": surgird seu respectivo valor, sendo que os digitos
permanecerao piscando. Através das teclas “[#" e “[g", pode-se incrementar
ou decrementar o valor da varidvel piscante. O valor somente sera validado
quando a tecla “ [g]" for pressionada ou vencendo-se o tempo de 8 segun-
dos. A faixa de ajuste é de 0...2400 segundos p/ HW1000 e 0...999 p/
LW1000 (o valor originalmente gravado é de “dE~=65" segundos).

6.1.7 - Tempo de ciclo (“t.c:"): surge somente quando configurado
modo PID de controle. Estando no item anterior, pressionando a tecla “(#"”,
o display indicara o mnemdnico “t.c:”. Para alterar seu atual valor, pressio-
ne “[@": surgird seu respectivo valor, sendo que os digitos permanecerao
piscando. Através das teclas “[#" e “[=]", pode-se incrementar ou decrementar
o valor da varidvel piscante. O valor somente serd validado quando a tecla
“[@" for pressionada ou vencendo-se o tempo de 8 segundos. A faixa de
ajuste é de 0...120 segundos (o valor originalmente gravado é de “t.c1=15"
segundos para saida a relé e “t.ci=2" segundos para saida a tensao).

COEL




6.2 - MODO DE CONFIGURACAO

Com o intuito de evitar mudancas indevidas e indesejaveis, foi difi-
cultado o acesso ao modo de configuracao. PARA ACESSAR O MODO DE
CONFIGURACAO deve-se proceder conforme segue:

12 ETAPA: primeiramente o “jumper” interno deve estar instalado, con-

forme segue:
Nota: sera exemplificado a sequéncia no LW1000; para o HW1000, o procedimento
é analogo.

Obs.: O aparelho sai de fabrica com o “jumper” na posicao que habi-
lita o Modo de Configuracao.

a) Retire os terminais "fast-on" (se for o caso), e com o auxilio de uma
chave de fenda, libere as duas travas laterais, conforme demonstra a
figura ao lado;

b) Segure firme na caixa do aparelho, e puxe seu frontal;

COEL
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¢) Instale o “jumper” entre os terminais, conforme indicado, para selecio-
nar o modo de configuragdo. Repita o procedimento inverso para fechar
o aparelho.

‘ COM JUMPER = habilita MODO DE
INFIGURACAO
SEM JUMPER = MODO PROTEGIDO

.

Obs.: note que, caso o 'jJumper" ndo seja instalado, o MODO DE CONFIGURA-
CAO ficard TOTALMENTE INACESSIVEL ao operador (MODO PROTEGIDO).

Nota: visando colaborar com o usudrio final quanto a eventuais reposi¢oes, na caixa do
aparelho foram inseridas duas tabelas: uma com a configuracao original gravada pela
COEL, e outra para ser preenchida pelo usudrio, garantindo assim a preservacdo da con-
figuracao ideal para cada aparelho.

Ao energizar o aparelho, ESTANDO o “jumper” interno instalado (con-
forme indicado anteriormente), entraremos na configuracao do aparelho
da seguinte forma:

Para alterar um pardmetro no modo de configuragao deve-se pressio-
nar a tecla "2 " mais a tecla “[+" e mais a tecla “[=" nesta seqiéncia
(deixando-as pressionadas) até aparecer o valor da entrada, despressiona-
se apenas a tecla “ ] “ (permanecendo as teclas “[#" e “[=)"” pressionadas)
e aperte-a novamente, aparecendo o pardmetro “L8L ", despressionar to-
das as teclas, depois pressionar a tecla “[#" ou “=" pressionando-se a
tecla “[p] " até o parametro desejado conforme alteracdo desejada.
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6.2.1 - Trava dos ajustes ("L8L=00XX"): conforme o cédigo infor-
mado, poderemos travar ou ndo cada um dos ajustes no menu de opera-
¢ao (controle, alarmes e PID). Se aqui travado, o pardametro ndo surgird no
“Modo de operacdo”.

Apds energizar o aparelho, pressionar a tecla “ [g] “ mais a tecla “[+" e
mais a tecla “[=" nesta sequiéncia (deixando-as pressionadas) até aparecer
o valor da entrada, despressiona-se apenas a tecla “ ] “ (permanecendo as
teclas “[€" e “[=" pressionadas) e aperte-a novamente, aparecendo o
pardmetro “LOL ", despressionar todas as teclas. Para alterar seu atual
valor, pressione “#": surgird seu respectivo valor, sendo que os digitos
permanecerdo piscando. Através das teclas “[#" e “[=", pode-se
incrementar ou decrementar o valor da varidvel. O valor somente sera
validado quando a tecla “ [g]"” for pressionada ou vencendo-se o tempo de
8 segundos. A faixa de ajuste, e suas respectivas funcdes, estdo a seguir
demonstradas na tabela abaixo.

Prof

ProP [int,dEr
hi5

SET | AL1 | AL2 | ' Foe Loc
i 0032
! 0633
X 0034
X 0035
0036
08037
0038
0633
0048
5043
08050
0051
865¢
0053
8054

0055

m
@

5

oA

DXXKID[DK 5[5 >3 X[ X< XXX X 1

SET | AL1 | AL2

X[X|X|X
x
XX X[ X

XX XX [X] X
b

X
X

caeafeafea[ea]eafeafea]ea

SEIEEEEEEE

XU XXX X [X] X
b

N S R
x

DX XX || X
x

DD ||| | X

XX (XX
XXX X

Nota: visando preservar o bom desempenho do aparelho, solicita-se que nao seja selecio-
nado o modo de calibragao, sob risco de danos irreparaveis ao aparelho.
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6.2.2 - Tipos de controle e sensor de entrada ("t:/P=00X X "): defi-
ne-se 0 modo de funcionamento da légica de controle e tipo do sensor:

Estando no item anterior, pressionando a tecla “[g]", o display indi-
card o mnemonico “t:P"”. Para alterar seu atual valor, pressione “®":
surgira seu respectivo valor, sendo que os digitos permanecerao piscando.
Através das teclas “[H" e “[=", pode-se incrementar ou decrementar o
valor da variavel. O valor somente sera validado quando a tecla “ )" for
pressionada ou vencendo-se o tempo de 8 segundos. Veja tabela a seguir.

termopar J termopar K termo;as(i)s&:éncia
PID reverso (agquecimento) 0080 8004 8008
ON-OFF reverso (aquecimento) 868t 0085 8089
PID direto (resfriamento) 8002 0006 8010
ON-OFF direto (resfriamento) 0003 0007 o0t

6.2.3 - Fundo de escala (“F.ES"): define qual o maximo valor permi-
tido para a escala do controle, alarmes, banda proporcional e histereses.

Estando no item anterior, pressionando a tecla “ [g]", o display indicara
o mneménico “F.ES". Para alterar seu atual valor, pressione “H": surgira
seu respectivo valor, sendo que os digitos permanecerao piscando. Através
das teclas “[@" e “[=", pode-se incrementar ou decrementar o valor da
variavel piscante. O valor somente serd validado quando a tecla “[g)" for
pressionada ou vencendo-se o tempo de 8 segundos.

6.2.4 - Histerese dos alarmes (“AL.h"): ajusta a diferenca de tempera-
tura entre a energizacao e desenergizacao dos alarmes (veja figura noitem 6.1.2).

Estando no item anterior, pressionando a tecla “ [g]”, o display indicara
o mneménico "AL.h". Para alterar seu atual valor, pressione " #": surgira
seu respectivo valor, sendo que os digitos permanecerao piscando. Através
das teclas “[#" e "[=", pode-se incrementar ou decrementar o valor da
variavel piscante. O valor somente sera validado quando a tecla " g]" for
pressionada ou vencendo-se o tempo de 8 segundos. A faixa de ajuste é a
mesma do controle (o valor originalmente gravado é de “AL.h=2" °C).

COEL




7 - CUIDADOS PARA A INSTALAGCAO 8 - GRAFICOS (RELE DE SAIDA)

Para melhor desempenho do aparelho, devemos permitir condi¢oes
ideais de instalagdo. A seguir estdo algumas recomendagdes que visam

colaborar para boas condi¢des de funcionamento do mesmo. e . P
s & VIDA UTIL DOS CONTATOS EM “Vca
7.1 - Certifique-se de que na alimentacdo do aparelho nao estejam ligadas : 3 GRAFICO 1
bobinas (contatores/solendides), comandos tiristorizados ou compo-
nentes similares que gerem ruidos: caso isto ndo seja possivel, instale 2

um filtro de linha (Cédigo COEL do filtro de linha RC, FLC-SNB) para
proteger o aparelho

Ne de operagoes
®

6 N
N
7.2 - Nunca passe os fios do sensor do aparelho no mesmo conduite, chi- ‘ ™ Y
cote ou bandeja que possuam cabos geradores de interferéncias ele- 2
tromagnéticas (alimentacao de motores, resiténcias, bobinas, coman- o L
dos tiristorizados, transformadores, etc.). Recomenda-se o uso de " Poténcia chaveada

tubulagao prépria, aterrada e instalada o mais afastada possivel das
interferéncias eletromagnéticas. O uso de cabos blindados minimiza
os problemas de inducédo, desde que ao longo de sua extensao, ape-
nas um unico ponto esteja conectado ao terra.

UTILIZAGAO EM “Vcc”
GRAFICO 2

n

7.3 - Tratando-se de termoelemento, para emendas utilize somente cabos
de compensacéo adequados, preferencialmente blindados;

7.4

A saida a tensdo permite o uso de chave estdtica (rele de estado
solido - SSR), resultando num melhor desempenho do controle e eco-
nomia de energia elétrica: o led “P1"” aceso indica que havera 24 Vcc
@ 15 mA nos terminais (+) 16 e (-) 15 (LW1000).

7.5 - Tratando-se de saida a rele, para maior vida Util de seus contatos, ’ ~L
devemos evitar seu uso proximo de seu limite de capacidade (item 8,
graf.1). Quanto mais indutiva for a carga, menor seréd a capacidade
dos contatos do rele (item 8, graf.3). Recomendamos o uso de
contatores, os quais sao adequados para uso em altas correntes e/
ou cargas indutivas, preservando assim a vida util do rele.

o o
n S

o9
=
"4
/

Iméx. de comutagéo (A) —
P

D
i/
/

L/R=0
L/R=30ms

°

3

100 200
Tenséo de Comutagéo (Vec) —

N = FATOR DE REDUGAO DA Iméx PARA
8 o CARGAS INDUTIVAS
§ 04 GRAFICO 3
u_“z 0"‘03 04 05 06 07 08 09 1
cos @
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9 - DADOS TECNICOS

Alimentagéo (-15...+10 %) Vca 110...127/220 ou 24/48 (bi-volt)
Frequéncia da rede Hz 48...63
Consumo aproximado VA 3,5
sinal de entrada display a led’s vermelhos de alto brilho

indicaces altura 13 (LW1000) e 10 (HW1000)

controle led vermelho de alto brilho (P1) aceso = saida energizada

alarmes led’s vermelhos de alto brilho: aceso = rele energizado
Multi-entrada /escalas °C 0...760 (J), 0...1200 p/ HW1000 (K), 0...999 p/ LW1000,-100...600 (Pt100 3fios)

Precisdo (a 25 °C)

termoelemento J e K

+0,3% (da faixa do sensor selecionado) +1 digito

termoresisténciaPt100

+0,2% (da faixa do sensor selecionado) +1 digito

Drift (desvio) térmico ppm/°C 600
Compensao da temperatura ambiente °C automdtica entre 0...50
tipo PID ou ON-OFF (configuravel)
Controle , rele SPDT p/ LW1000 e SPST p/ HW1000 (5 A @ 250 Vca, cos ¢ = 1) ou
saida tensao (nao regulada) SSR (24 Vcc @ 15 mA)
tipo relativo de desvio
saida rele SPDT (reversivel) p/ LW1000 e SPST (somente NA e C) p/
Alarme(s) HW1000 (5 A @ 220 Vca, cos ¢ = 1)
agao ON-OFF, com histerese ajustavel
faixa de ajuste a mesma do controle
Pré-selecao teclado de membrana

Temperatura ambiente

de operagao

0...+50 °C

de armazenamento

-10...65 °C

Umidade relativa do ar % 35...85, ndo condensavel

Imunidade a ruido normas conforme IEC 801-4 nivel Il e IEC 255-4
S modo comum 120 dB

Rejeicao a ruido em 60 Hz modo diferencial 60 dB

Caixa ABS auto-extiguivel cor cinza

Bornes de saida tipo fast-on de 4mm

Impedancia de entrada kQ 22

Resisténcia minima de isolacao MQ >100

Tensao de isolagao Vrms 1500/1 minuto

Tipo de frontal

policarbonato

Manual de Instrugdes - LW1000 e HW1000
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10 - DIMENSOES

11 - ESQUEMA DE LIGACAO

) 48 19 20 )
HW1000 | I
I .
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HW1000

LW1000

1[2]3]4]5]6][7

1]2]3]4a]5]6]7]8]9]10

ALl © 6"
OU saida

p/ SSR

A

220V (48V)

AL2

PH100

A

VRV

AL1

AL2

OU saida
p/ SSR

8 9 [T0[11[12][13]14

N
11][12[13[14]15]16][17][18]19]20

12 - INFORMAGCOES PARA PEDIDOS

APARELHO TIPO
(multi sensor, bi-voltagem, 48...62 Hz, 2 alarmes)
LW =LW1000, cx.72x72 mm

SAIDA CONTROLE

ALIMENTACAO (48...63Hz)

R=rele

110...127 /220 V (bi-volt)

HW = HW1000, cx. 48 x 48 mm

S =tens&o para SSR

24/48V (bi-volt)

1000 / |

co EI- controles elétricos Itda.

MATRIZ: Séo Paulo/SP

R. Mariz e Barros, 146 — Cep 01545-010
Vendas: (011) 272-4300 (PABX)

Fax: (011) 272-4787

http://www.coel.com.br/

FABRICA: Sdo Roque/SP
Av. Varanguera, 535
B. Guagu — CEP 18130-000

e-mail: info@coel.com.br
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