ONeoyama

DRIVER PARA MOTOR DE PASSO

P/N: AKDMP5-1.7A

MANUAL

Q) oxiyoma

ATENCAO
v' Leia cuidadosamente este manual antes de ligar o Driver.

v A Neoyama Automagdao se reserva no direito de fazer alteragdes sem aviso prévio.
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1. INTRODUCAO

O driver AKDMP5-1.7A possui um circuito desenvolvido para obter melhor
desempenho em alta velocidade. E um driver bipolar Chopper (Driver de corrente) que utiliza
o0 sistema PWM (modulacdo por largura de pulso) produzindo um maior torque e
estabilidade do motor além de possibilitar a utilizacdo do sinal PNP ou NPN para realizar o
controle de pulso e dire¢édo ou pulso e pulso.

Possui entrada digital opto isolada, garantindo a protecdo do circuito eletrénico
interno, proporcionando imunidade a ruidos.

Pode acionar motor de passo bifasico hibrido tipo: NEMA 8, NEMA 11, NEMA 14,
NEMA 17 e NEMA 23 com correntes até 1.7A.

2. CARACTERISTICAS PRINCIPAIS

e A corrente maxima do driver é de 1.7A;

e Sinal de controle PNP ou NPN;

o Opera com sinal de passo e dire¢céo ou pulso/pulso (CW e CCW);

e Divisdo de micropasso 1/2, 1/5, 1/10, 1/20, 1/40 ajustavel em 5 modos;

¢ Entradas digitais com isolamento 6ptico;

e Sinal senoidal de corrente de fase do motor.

e Filtro antirruido;

o Compativel com os motores de passo Neoyama modelos: AK23/4.6F6FL1.8
AK17/1.10F6LN1.8
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3. ESPECIFICACOES TECNICAS

Simbolo Descricéo Min. | Tipico Max. | Unidade
Vss Tenséo entrada fonte 12 24 Vv
Iss Corrente entrada fonte 1.5 A
lout Corrente saida 0 1.7 1.7 A
lin Corrente sinal entrada 8 10 15 mA
Tp Duracéo do pulso 5 us
Ts Tempo da troca de direcdo 50 ms
Th Tempo descida pulso 10 ps
Td Tempo subida/descida pulso 20 us
Fmax Frequéncia maxima 0 50 KHz
Tamb Temperatura ambiente 0 30 +50 °C
Tstg Temperatura armazenamento -40 30 +125 °C
PPSx60
Relacéo para Transformacéo: RPM = W

PPR = 200x(n° de divisdo de passo)
RPM — Rotacao por Minuto

PPS — Passo por Segundo

PPR — Passo por Revolucéo
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4, DESCRICOES

Figura 1 - DIAGRAMA DO DRIVER 1.7A

( U
@

Chavedeselecdode modo [ g AKDMPS1TA

& | CP+| Tatsla do micropasa o
D&E)CP-| Kl |2 |Ki|jnumf| M 1 M
=] M EIFIEE
1= OIR-| OM] OMN [OFF 5

|:|]@m oMforFoa [ || — — =

Terminais de entrada de sinal

=] L CHOFFIoFF[ 20
o= |5+ [oFF EEED
& s |F4 mareram OFF
e Carmrma 1.74

Terminais para conexao do motor

+0C LI L
ne|-v M

Terminais de alimentacao

Indicador (LED) de alimentacéo

OBS: melhorar resolucéo da figura 1

4.1. CHAVES DE SELECAO DE MICROPASSO

K1 K2 K3 K4 Num. divisdo do Grau
passo passo
ON ON ON | OFF 2 0.9
ON ON | OFF | OFF 5 0.36
ON | OFF | ON | OFF 10 0.18
ON | OFF | OFF | OFF 20 0.09
OFF | ON ON | OFF 40 0.045
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4.2. TERMINAL DE ALIMENTACAO

Nivel de tenséo (12 — 24 Vcc) corrente continua.

- Conecte o terminal positiva da fonte de alimenta¢éo no terminal positivo (+) do driver.

- Conecte o terminal negativo da fonte de alimentacdo no terminal negativo (-) do driver.

Obs: A inversao da polaridade da fonte pode causar a queima do equipamento.

N&ao utilizar fonte de tensdo chaveada sem sistema de filtro antirruido.
Segue sugestdo de componentes para a confecgédo de uma fonte CC linear:
v" Transformador com primario de 110/220Vac e secundario 17Vac/2A,;

v" Ponte retificadora 400V com 5A;
v Capacitor eletrolitico 3.300uF/60V.

4.3. TERMINAIS DOS SINAIS DE ENTRADA (CONTROLE)

4.3.1. Terminais do sinal de passo (CP+ e CP-)

Um trem de pulsos CP é usado para controlar a posicdo e a velocidade do
motor de passo, o terminal CP+/CP- recebe este sinal que ira acionar o
CP+/CP- | motor de passo a uma velocidade proporcional a frequéncia do trem de
pulsos. O motor de passo pode ser precisamente posicionado pelo controle
do numero de pulsos.

Sinal | PNP | NPN
CP+ | Pulso | +Com
CP- | -Com | Pulso

A corrente requerida nestes terminais € (8~15)mA. Existe certa exigéncia de que a

largura de pulso deve ser maior que 5us. Como é mostrado abaixo.
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Figura 2: TREM DE PULSO
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4.3.2. Terminais de sentido de giro do motor (DIR+ e DIR-)

O sinal em nivel alto (5V) no terminal Dir, deve acionar o motor de

DIR passo no sentido horério, sinal em nivel baixo (OV) o motor se move
no sentido anti-horario.

Sinal | Sentido
5V Horario
0 Anti-horario

4.4, CONFIGURACAO NPN

Quando utilizar controladores ou geradores de pulso que utilizem sinais de controle
tipo NPN, deve-se seguir o diagrama abaixo:
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Figura 3: CONFIGURACAO NPN
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OBS: melhorar aresolugcédo da Figura 3 e colocar aimagem em pagina inteira.

Os terminais CP+ e Dir+ devem ser conectados ao terminal positivo de uma fonte de

tensdo de 5Vcc (fonte isolada do circuito de poténcia) para alimentacdo dos circuitos de

comando. Caso Vcc seja maior que 5V deve-se fazer o uso de um resistor em série de

acordo com a tabela abaixo:

Tensao | Resistor
5Vec | -
12Vcc | 680Q (Vo) W
24Vcec | 2,2kQ (/o) W
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4.5. CONFIGURACAO PNP

Quando utilizar controladores ou geradores de pulso que utilizem sinais de controle

tipo PNP, deve-se seguir o diagrama abaixo:

Figura 4: CONFIGURACAO PNP
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OBS: Melhorar aresolucéo da Figura 4 e colocar aimagem em pagina inteira.

Os terminais CP- e Dir- devem ser conectados ao terminal positivo de uma fonte de
tensdo de 5Vcc (fonte isolada do circuito de poténcia) para alimentacdo dos circuitos de
comando. Caso Vcc seja maior que 5V deve-se fazer o uso de um resistor em série de

acordo com a tabela abaixo:

Tenséao Resistor
(53 Y/oTo N [ ——
12Vcc 680Q (2) W
24Vcc 2,2kQ (V2) W
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4.6. TERMINAIS DE SAIDA

Nos terminais de saida devem ser ligados os motores de passo hibridos de 2 fases,

com bobinas isoladas eletricamente entre si. Os terminais de ligacdo sao:
A+ e A- Terminais de conexao de uma fase do motor de passo
B+ e B- Terminais de conexao de outra fase do motor de passo
Os tipos de motores de passo que permitem acionamento bipolar sdo:
v" Motor de uma bobina por fase, ou motor de 4 fios;

v' Motor de uma bobina por fase com tap central, ou motor de 6 fios;
v' Motor com duas bobinas por fase, ou motor de 8 fios.

Figura 5: ESQUEMA DE LIGAGAO DO MOTOR

Moter com uma bobina Motor com uma bobina por fase Motar eom 2 bobinas por fase
porfasa (4 fios) com tap cantral (6 fios) {8 fios)
+ +

A A Am

Camurmg -A

-C
A A Ct

B+ B- B+ B- B+ D+
Camum
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Adverténcia: Geracao de Tensdo EMF (Eletromagnetic Field) pode danificar

o driver se ultrapassar os limites maximos de tensao.

A geracdo de tensdo EMF pode ser causada por dois motivos:

i.  Durante uma desaceleracao excessiva com inércia de carga ou do proprio; rotor.

ii.  Quando ocorrer movimento manual ou mecénico do eixo do motor.

4.7. ESQUEMA DE LIGAGCAO DOS MOTORES DE PASSO

4.7.1. Motores de 4 fios

Motores de 4 fios sdo os menos flexiveis, porém sdo os mais faceis de ligar,
conforme mostra a figura 6. A Velocidade e torque dependeréo do valor de indutancia. Para
a configuracdo de corrente de saida do driver, selecione o valor de corrente especificado no
datasheet do motor correspondente.
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Figura 6: ESQUEMA DE LIGACAO PARA MOTORES DE 4 FIOS

24V

R

12

A+

A
B+
B-

AKDMPS-1.7

@
M

CP +

CP -
DIR 4]

DR -

EAENENEH | Tl i 6 i

4.7.2. Motores de 6 fios

Com essa configuragdo o motor devera rodar com aproximadamente 70% da

corrente (enrolamento unipolar - verificado no datasheet do motor) para evitar sobre

aguecimento.
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Figura 7: ESQUEMA DE LIGACAO SERIE PARA MOTOES DE 6 FIOS
(NC - Nenhuma conexéao, isolar separadamente)
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4.7.3. Motores de 8 fios

Como mostrado na figura 7 o torque a baixa velocidade serd o mesmo para a
conexao série e paralela. O que diferencia é que com a conexao série os motores devem
ser executados com apenas 70% da corrente (enrolamento unipolar, conforme datasheet do
motor de passo), tendo assim uma maior eficiéncia energética. E em alta velocidade a

conexao paralela apresenta o dobro de poténcia.
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Figura 7. CURVA DE VELOCIDADE/TORQUE EM SERIE E PARALELO
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Figura 8: ESQUEMA DE LIGACAO SERIE PARA MOTOES DE 8 FIOS
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4.7.3.2. CONEXAO PARALELA

Figura 9: ESQUEMA DE LIGAGAO PARALELA PARA MOTOES DE 8 FIOS
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5. RUIDOS E INTERFERENCIAS

Para evitar ruidos nos condutores dos sinais de entrada, é recomendavel separa-los pelo
menos por 10 cm de distancia em relacdo aos condutores do motor de passo e a utilizagdo
de cabos de par trancado, pois os sinais gerados pelo motor poder&o interferir nos sinais de
passo e dire¢do, podendo causar erro de posicdo, instabilidade do sistema ou falhas.

E desaconselhavel desconectar os terminais de saida do motor e da fonte de
alimentacdo enquanto o driver estiver ligado, pois ha alta corrente fluindo através das
bobinas do motor, mesmo quando estiver parado, isso ird causar picos de tensdo que

podem danificar o driver.
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6. SOLUCAO E PREVENCAO DE FALHAS

Este capitulo auxilia o usuério a identificar e solucionar possiveis falhas que possam

ocorrer.

No caso do driver AKDMP5-1.7A ndo funcionar corretamente, o primeiro passo é

identificar se o problema é de natureza mecéanica ou elétrica. O passo seguinte € isolar o

sistema componente que estd com problema, como parte deste processo, vocé deve

desligar os componentes individuais que compdem o0 seu sistema e verificar se eles

funcionam de forma independente. Muitos dos problemas que afetam o sistema de controle

de movimento podem ser atribuidos aos ruidos elétricos, a erros do controlador, erros de

software, ou erros na fiagao.

SINTOMA POSSIVEL CAUSA
Motor ndo esta Fontes desenergizadas; o driver esta desabilitado; ndo tem sinal
rodando de pulso; conexdo incorreta dos condutores do motor; frequéncia

de aceleracdo muito alta.

Motor esta se
movendo na direcao
errada

Bobinas do motor invertida; nivel de pulso e de dire¢&o invertidos.

Movimento errbneo
do motor

Interferéncia nos sinais de controle; conexao errada do motor;
velocidade muito alta.

Perda de passo
durante aceleragéo

Motor esta subdimensionado para a aplicagcdo; frequéncia de
aceleracao esta muito alta; tenséo de alimentacao é muito baixa.

Aquecimento
excessivo do motor

Tensdo e/ou corrente muito elevada para o motor de passo
utilizado.
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6.1 DIMENSOES

Figura 10: DIMENSOES
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7. GARANTIA

A Neoyama Automacédo garante por 6 meses o driver contra defeitos de fabricacgéo,
durante este periodo a Neoyama substituira, ou fara o reparo dos produtos que se revelarem
defeituosos. A garantia ndo se estende a danos causados por uso impréprio ou inadequado,
erros de ligacdo, modificacbes ndo autorizadas, exceder os limites das especificacOes

elétricas ou ambientais referidas no item 3 desse manual.
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