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Il. Precaucgobes de segurancga

Os itens descritos neste manual de instrugdes e no proprio inversor sdo muito importantes para que se possa
usar o inversor com seguranga, evitar ferimentos no usuario e em terceiros que estejam ao seu redor, bem como
para evitar danos a propriedade na area. Certifique-se de observar todas as adverténcias dadas.

B Restrigdes de uso

Este inversor é destinado para controlar as velocidades dos motores de indugéo trifasicos de uso industrial em geral.

A Precaugbes de seguranca

VW Oinversor nao deve ser utilizado em nenhum dispositivo que possa representar algum perigo ao
organismo humano ou cujo mau funcionamento ou erro operativo possa representar um risco direto
contra a vida humana (dispositivo de controle de energia nuclear, dispositivo de controle de véo e
navegacao aérea, dispositivo de trafego, sistema de operagéo ou seguranca de vida, dispositivo de
seguranga, etc.). Caso pretenda utilizar o inversor para algum proposito especial, primeiro entre em
contato com o revendedor autorizado.

VW Este produto foi fabricado sob o mais rigoroso controle de qualidade, porém se o produto for utilizado
num equipamento que se encontra em condigdes criticas, por exemplo, num equipamento cujos erros
operacionais do sistema de saida de sinal possam provocar um acidente grave, sera necessario
instalar dispositivos de seguranga no equipamento.

VW Néo utilize o inversor para efetuar nenhum outro carregamento, além do carregamento de motores de
inducéo trifasica corretamente aplicado no uso industrial em geral. (Se utilizar o inversor para outros
fins, além do mencionado, podera provocar acidentes).

B Operacao geral

A Adverténcia

« Jamais desmonte, modifique ou conserte o inversor.
Isto podera resultar em choques elétricos, incéndio e lesdes. Chame o seu revendedor para realizar o
Proibido servigo de reparagao.
desmontar

Jamais retire a tampa frontal do inversor quando a alimentacao estiver ligada e tampouco abra a porta
se o inversor estiver encerrado num recinto fechado.

O aparelho contém muitas pecas de alta tensdo e o contato com tais pegas resultard em choques elétricos.
Néo coloque os dedos nas aberturas, tais como, orificios de cablagem e coberturas de ventiladores de

resfriamento.
Isto podera resultar em choques elétricos ou outros tipos de lesdes.

Proibido * Né&o coloque nem insira nenhum tipo de objeto dentro do inversor (alicates de cabos elétricos, tirantes,
fios, etc.).

Isto podera resultar em choques elétricos ou incéndio.

Né&o permita que o inversor entre em contato com a dgua ou com outras substancias liquidas.

Isto podera resultar em choques elétricos ou incéndio.

Ligue a alimentagao do aparelho somente depois de colocar a tampa frontal ou depois de fechar a

porta se o inversor estiver encerrado num recinto fechado.

Se ligar a alimentagdo sem haver colocado a tampa frontal ou sem haver fechado a porta quando o

inversor estiver encerrado num recinto fechado, podera resultar em choques elétricos ou outras lesdes.
Se o inversor comegar a emitir fumaga ou um cheiro incomum, ou um som anormal, desligue

o imediatamente a alimentagao.

Obrigatério Se o equipamento for mantido em funcionamento neste estado, podera resultar num incéndio. Chame

o seu revendedor local para realizar a reparagao.

Desligue a alimentagdo sempre que nao for utilizar o inversor por um periodo prolongado, pois existe

a possibilidade de ocorrer um mau funcionamento devido a infiltragdes, poeira e outros materiais. Se

deixar a alimentacao ligada com o inversor em tal estado, podera resultar num incéndio.

A Atengéo

Nao toque nas aletas irradiadoras de calor ou nos resistores de descarga.
Estes dispositivos estédo quentes e causardo queimaduras, se forem tocados.

Proibido tocar
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1. Leia pW

Muito obrigado pela aquisi¢do do inversor industrial Toshiba “TOSVERT VF-nC3”".

Este manual é uma versao simplificada.

Caso necessite de uma explicagdo mais detalhada, consulte a versdo completa do manual em inglés (E6581595).

Esta é a Versdo 100 da CPU do inversor.
Esteja ciente de que a versdo CPU sera frequentemente atualizada.

1.1

Checagem do produto adquirido

Antes de usar o produto que vocé adquiriu, certifique-se de que obteve exatamente o que pediu.

| Unidade principal do inversor |

| Etiqueta de taxagéo |

Nome da marca

Nome do modelo

VF-nC3

LD 3PH-200V 0.75kW

Fonte de
alimentagao

Capacidade do motor
Etiqueta de perigo

Caixa de embalagem

1

i | Placa de identificacéo |

Etiqueta indicativa do tipo

Capacidade de saida nominal

Fonte de alimentagéo

| Manual de Instrugoes | Corrente de entrada nominal

Corrente de saida nominal

\

Contém o manual de instrugdes
em forma digital

=)

\

Tipo de inversor L~
VFNC3S-2022PL

>

USRS @

Placa de identificacéo

| Etiqueta de perigo

TOSHIBA
TRANSISTOR INVERTER

2.2kW-4.1KVA-3HP
INPUT OUTPUT
1PH 200/240 [3PH 200/240
F(Hz)| 5060 0.1/400

~21.9/18 4
Motor Overload Protection Class 10

A DANGER

Risk of injury, electric shock or fire.

M:de |n

CsA-B44 ASMEATTS

@

mzsz

LISTED 170M
IND CONTEQ.

Ce

TOSHIBA INDUSTRIAL
PRODUCTS SALES CO. 15}y
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1.2 Conteudo do produto

Explicagdo da etiqueta da placa de identificagdo. Desligue sempre a forga primeiro, para entdo checar a etiqueta
de taxagdes do inversor fixada na superficie do aparelho.

Tipo Forma
VIFIN|[C[3[s|-[2]0l0]7|P|L[B|-|A[2]2]
T T 1 T s et —— ; 0
Nome do Voltagem de Capacidaqg de Fungdes adicionais | Cadigo de gspecificagéo
modelo entrada (CA) motor aplicavel particular
TOSVERT série 1: 100V a 120V 001: 0,1kW Nenhuma: Nenhum AOD: OO & .
VF-nc3 2: 200V a 240V 002: 0,2kW filtro no - L4 € onamero
004: 0,4kW interior
007: 0,75kW L: Filtro EMI de alta
015: 1,5kW atenuagéo
022: 2,2kW embutida
Numero de 037:  4kwW
fases de energia — Painel de = ;o
= Fungéo adicional Il
S: monofésico operagao
Nenhuma: . . Nenhuma: Produto padrao
trifasico P: Forecido B: Tipo de placa base
Y: E: i 40 particular

1.3 Instalagao

(1) Instalagéo padrao
Instale o inversor em interiores bem-ventilados e monte-o sobre uma placa metalica plana na orientagéo tipo
retrato.
Caso pretenda instalar mais de um inversor, devera deixar no minimo 5cm de distancia entre os inversores,
e estes, por sua vez, deverdo ser ordenados em filas horizontais. E necessario limitar a faixa de corrente, se
os inversores forem operados a 50°C.

10 cm ou mais

VFnC3

5 cm ou mais

I 10 cm ou mais

(2) Instalagao lado-a-lado
Os inversores forem ordenados horizontalmente sem deixar nenhum espaco de distancia entre eles
(instalagéo lado-a-lado), retire as vedagdes de ventilagéo do topo dos inversores. E necessario limitar a faixa
de corrente, se os inversores forem operados a 40°C.

5 cm ou mais

1 10 cm ou mais
Remova os selos no topo

VF nC3 VF nC3 VF nC3

1 10 cm ou mais

O espago mostrado no diagrama é o espago minimo permitido. Pelo fato dos equipamentos de refrigeragéo

a ar possuirem ventiladores de resfriamento embutidos nas superficies superior ou inferior, deixe o maior

espago possivel na parte superior e inferior do equipamento para permitir a passagem de ar.

Nota:  Nao instale o equipamento num local onde houver a ocorréncia de alta umidade ou alta temperatura
e onde houver a presenca de grande quantidade de p6, fragmentos metalicos e vapores de dleo.
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Fonte de alimentag&o do circuito principal

E6581603
2. Conexa
2.1 Conexbes padrbes
2.1.1 Diagrama de conex&o padréo 1
Este diagrama mostra um esquema de ligagao padrao do circuito principal.
Diagrama de conexao padréo - SINK (Negativo) (comum: CC)
Reator CC (DCL 7NN
'2%5"'5020pci((>na|) :
SN ®
PO PA/+ PC/-
MCCB Motor

Classe mono-120V: monofasico 100-120V —)(

-50/60Hz
Classe mono-240V: monofasico 200-240V
-50/60Hz
Classe tri-240V: trifasico 200-240V
-50/60Hz

MCCB(2P)
—_—

Fonte de
alimentagao

MONOfasico  mmmmigg

da fungéo de
protecao

: O terminal T/L3 n&o é provido para os
modelos monofésicos.
Use os terminais R/L1 e S/L2 como
terminais de entrada.

: O inversor é provido com os terminais
PO e PA/+, curto-circuitados por uma
barra de curto-circuitamento.

Antes de instalar o reator CC (DCL),
remova a barra.

: Quando usar o terminal de saida OUT
no modo de ldgica sink, curto-circuite os
terminais NO e CC.

: Modelos monofasicos de 240V
possuem filtro de ruido no interior.

: Modelos monofasicos de 120V ndo
podem ser utilizados com reatores CC.

Saida de ativagéo ¢

Filtro

de ruido
N

Circuito principal

FLC

1
Circuito de|
controle

[aad]

VF-nC3
L]

Painel de operagao
Conector para

comunicagdo
serial comum

CcC

VI

Frente

Reverso
Velocidade predefinida 1
Velocidade predefinida 2

Comum

Saida de sinal de
baixa velocidade

(amperimetro)

7,5V-1mA
(ou 0-10V/4-20mA)

Potenciémetro externo (1~

—
| Voltagem do sinal: 0-5V/0-10V

" (Sinal de corrente: 4-20mA)

10kQ)
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2.1.2 Diagrama de conexdo padréao 2

Diagrama de conexao padrdo - SOURCE (Positivo) (comum: P24)

Reator CC (DCL,
*2, *5 (opcional)

% ®
PO | PA/+]’ PCI- |
Fonte de alimentag&o do circuito principal MCCB R/L1
Classe mono-120V: monofésico 100-120V ===y O) . et
-SU/B0Hz i SIL2 Filtro = Circuito principal
Classe mono-240V: monofésico 200-240V T/L3 de ruido P P
= ® 5 e
-50/60Hz N -
Classe tri-240V: trifasico 200-240V 1 .
-50/60Hz Circuito de
FLC controle
MCCB2P)[——
Fontede el @RI/L1
amenagio = ) R 1 VF-nC3 P24
monofésica Saida de ativagao
—%_~Os/L2 - FQ Frente
da fungao de FLA
protecdo RQ Reverso

Velocidade predefinida 1

*1: O terminal T/L3 nao & provido para os . .
modelos monofésicos. S29 Velocidade predefinida 2
Use os terminais R/L1 e S/L2 como Painel de operagéo
terminais de entrada. P ¢ P24

*2: O'inversor é provido com os terminais Conector para ouT
PO e PA/+, curto-circuitados por uma . Py
barra de curto-circuitamento. _I_—() 9 Con.qulmca@ao NO &
Antes de instalar o reator CC (DCL), serial comum
remova a barra. e

Saida de sinal de
baixa velocidade

FM cc vi ps CC

*3: Quando usar o terminal de saida NO no
modo de légica source, curto-circuite os .
terminais P24 e OUT. Medidog

+
Sinal de tensao: 0-5V/0-10V
" (Sinal da corrente: 4-20mA)

rreqencimetr)

*4: Modelos monofasicos de 240V possuem ampetineto

filtro de ruido no interior.

*5: Modelos monofasicos de 120V néo
podem ser utilizados com reatores CC. 7,5V-TmA

(ou 0-10V/4-20mA)

Potenciémetro externo (1~10kQ)
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2.2 Descricdo dos terminais

2.2.1  Terminais do circuito principal

No caso do conector com presilha, cubra-o com tubo isolado, ou use o conector com presilha isolado.

Tamanho do parafuso | Torque de aperto

Parafuso M3,5 1,0Nm 8,9Ib  em
Parafuso M4 1,4Nm 12,4lb « em
Parafuso M5 3,0Nm 26,6lb + em

B Circuito principal
Simbolo do terminal | Fungéo do terminal

1 Terminal de ligag&o a terra para conectar no inversor. Existem 3 terminais no total.

Classe de 120V: monofasico 100 a 120V-50/60Hz

Classe de 240V: monofasico 200 a 240V-50/60Hz
trifasico 200 a 240V-50/60Hz

* Entrada monofasica: Terminais R/L1 e S/L2/N

U/T1, VIT2, WIT3 Conectar a um motor (indugao trifasica).

Este é um terminal de poténcia negativa no circuito principal CC interno. A alimentagao

R/L1, S/L2, T/L3

PCl- comum CC pode ser introduzida através dos terminais PA (potencial positivo).
Terminais para conectar a um reator CC (DCL: dispositivo externo opcional).
PO. PA/+ Curto-circuitado por uma barra de curto-circuito quando expedido da fabrica. Antes

de instalar DCL, retire a barra de curto-circuito. Modelos monofasicos de 120V ndo
podem ser utilizados com reatores CC.

2.2.2 Selecdo dos materiais para cablagem

Tamanho dos fios (Ver Nota 4)
Capacidade Circuito de alimentagédo reator CC Cabo terra
Classificagdo apl?cével do Modelo do (mm2) Nota 1) (opcional) (mm?) (mm?)
detensao | 1otor (kW) inversor Para JAPAN Para JAPAN Para JAPAN
Para IEC JEACB001- Para IEC JEACB001- Para IEC JEAC8001-
2005 2005 2005
0,1 VFNC3S-1001P 15 2,0 - - 25 2,0
Monofasica 0,2 VFNC3S-1002P 15 2,0 - - 25 2,0
classe de
120V 04 VFNC3S-1004P 25 2,0 - - 25 2,0
0,75 VFNC3S-1007P 4,0 2,0 - - 4,0 35
01 VFNC3S-2001PL | 1,5 (1,5) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0
0.2 VFNC3S-2002PL | 1,5 (1,5) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0
Nllonofa'dsica 0,4 VENC3S-2004PL 15 (1,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 25 2,0
classe de
240V 0,75 VFNC3S-2007PL | 1,5 (1,5) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0
15 VFNC3S-2015PL | 2,5 (2,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 25 2,0
22 VFNC3S-2022PL | 4,0 (4,0) 2,0(2,0) 15 2,0 4,0 35
0,1 VFNC3-2001P 1,5 (1,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 25 2,0
02 VFNC3-2002P 1,5 (1,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 25 2,0
Tritasica 04 VFNC3-2004P 1,5 (1,5) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0
classe de 0,75 VFNC3-2007P 1,5(1,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 25 2,0
240V 15 VFNC3-2015P 15(1,5) 2,0 (2,0) 15 2,0 25 2,0
2,2 VFNC3-2022P 2,5 (1,5) 2,0(2,0) 15 2,0 25 2,0
4,0 VFNC3-2037P 4,0 (2,5) 2,0 (2,0) 4,0 2,0 4,0 35

Nota 1: Tamanhos dos fios conectados aos terminais de entrada R/L1, S/L2 e T/L3, e aos terminais de saida U/T1, V/T2 e W/T3
quando o comprimento de cada fio ndo excede 30 m.

Nota 2: Para o circuito de controle, use fios isolados de 0,75 mm? ou mais de diametro.

Nota 3: Para a ligagdo a terra, use um cabo de tamanho igual ou maior que o acima citado.

Nota 4: Os tamanhos de fio especificados na tabela acima aplicam-se a fios HIV (fios de cobre isolados por um isolador com
temperatura admissivel maxima de 75°C) usados sob uma temperatura ambiente de 40°C ou menos.

Nota 5: Se houver uma necessidade de conformar o inversor as normas UL, use os fios especificados no Capitulo 6.

6
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B Selegao dos dispositivos para cablagem

Corrente de Disjuntor sem fusivel (MCCB) Contato magnético Relé de sobrecarga
entrada (A) Disjuntor de fuga terra (ELCB) (MC) (THR)
c - Motor Sem reator Com DCL Sem reator Com DCL
de tenséo Sem | Com Forma do
reator | DCL |Corrente| Formado | Corrente| Formado |Corrente | Formado |Corrente| Forma do Corrente tipo
(A) tipo (A) tipo (A) tipo (A) tipo

0,1 3,5 - 5 N 13 - 0,7
mono- 02 | 60 | - 10 | NJ3oE - i 13| CA® - . Y3 1 Thrsu
120v 04 | 114 - 15 | (NJV3OE) - 13 - 23

0,75 | 18,9 - 30 - 19 CA20 - 3,6

0,1 2,0 1,2 5 5 13 13 0,7

0,2 3.4 2,1 5 5 13 13 13

CA13

mono- 04 59 4.1 10 NJ30E 5 NJ30E 13 13 CA13 23 TH13U
240v 075 | 102 | 7.7 15 | (NJV30E) | 10 (NJV30E) 13 13 3,6

15 17,8 | 148 20 15 19 CA20 13 6,8

22 24 20,3 30 30 26 CA25 19 CA20 93

0,1 1.2 0,6 5 5 13 13 0,7

0,2 2 0,9 5 5 13 13 1,3

04 3.6 1,8 5 5 13 CA13 13 CA13 23 TH13U

: NJ30E NJ30E

tri- 240V 0,75 6,3 3,5 10 (NJV3O0E) 5 (NJV30E) 13 13 3,6

1,5 1.1 6,6 15 10 13 13 6,8

2,2 14,9 93 20 15 13 13 9,3

4,0 23,8 16,1 30 30 26 CA25 19 CA20 15 TH20U

Nota 1: Selegdes para uso do motor padrao Toshiba de 4 pélos com fonte de alimentagdo na voltagem de 200V/400V-50Hz.

Nota 2: Escolha o MCCB de acordo com a capacidade da fonte de alimentagao.
Para conformidade com os padroes UL e CSA, use um fusivel certificado por UL e CSA.

Nota 3: Quando utilizar no lado do motor durante operagéo de fornecimento de alimentagdo comercial, escolha o MC com
classe AC-3 taxado como corrente para o corrente de taxagdo do motor.

Nota 4: Acople amortecedores de pico ao contato magnético e a bobina de excitagéo do relé.

Nota 5: No caso do contato magnético (MC) com contatos auxiliares tipo 2a forem empregados para o circuito de controle,
aumente a confiabilidade do contato, usando contatos tipo 2a em conexao paralela.
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2.2.3 Terminais do circuito de controle

Terminal de controle do circuito

[FLAFLB]FLC]

[cc]vi]PsFum]

SISIS

SISISIS

HEH HEEEHE

Tamanho dos fios
Fio sdlido: 0,3 ~ 1,5 (mm?)
Fio padrao: 0,3 ~ 1,5 (mm?)

lout[nocc] F [ R [st[s2]p

Conector opcional —/

(RJ45)

(AWG 22 ~ 16)

Comprimento da tira de revestimento: 6 (mm)

Parafuso: chave de fenda pequena com ponta
chata (espessura da ponta: 0,4 mm,
espessura da ponta: 2,5 mm)

Tamanho do parafuso

Torque de aperto

Parafuso M2,5

0,5Nm

[4.4b«em

B Terminais do circuito de controle

Simbolo Entrada/ Especificagoes
do Saida Fungéo elétricas Circuitos internos do inversor
terminal
O curto-circuito através de F-CC
produz rotagéo progressiva; a
abertura produz parada com
F Entrada diminui¢do de marcha. (quando ST
& | estiver sempre ON)
£ | 3 diferentes fungées podem ser
.:E designadas.
E O curto-circuito através de R-CC Nenhuma entrada
© | produz rotagao reversa; a abertura | de voltagem de
& | produz parada com diminuigio de contato de 24Vce-
R Entrada ,E\, marcha. (quando ST estiver 5mA ou menos
gu sempre ON)
5 | 3 diferentes fungbes podem ser
g designadas. *Sink/Source
€ | Curto-circuitar através de S1-CC selecionavel
8 | produz operago com velocidade usando parametro_
S1 Entrada | 8 | predefinida. Fi21
& | 2 diferentes fungBes podem ser
£ | designadas.
i | Curto-circuitar através de S2-CC
produz operagao com velocidade
S2 Entrada predefinida.
2 diferentes fungdes podem ser
designadas.
Comum
cc para Controla o terminal equipotencial do cc
entrada/ | circuito (2 terminais)
saida
+5V
5Vee : 100 I
P5 Saida Saida da fonte de alimentagdo analdgica (corrente de carga P5
admissivel: 10mA) | cc @j
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Simbolo e

do Entr.ada/ Funcéo Espe(’:lfl_cagoes Circuitos internos do inversor

terminal Saida elétricas
Entrada analégica programavel multifungéo.
Ajuste predefinido de fabrica: 0~10Vcc
(resolucao 1/1000) e frequéncia de entrada
de 0~60Hz (0~50Hz).
Afungéo pode ser alterada para entrada
de corrente de 4-20mAcc (0~20mA) de 5V/10Vee
pelo ajuste do parametro F {15 = {e (impedancia
tensao de entrada de 0~5Vcc (resolugéo interna: 40kQ)
1/1000) pelo ajuste do parametro

Vi Entrada | F {05 = 3. 4-20mA
Mediante a alteragéo da definicdo do ié;g}ﬁeﬁ?ggﬁ;g)
parametro £ {5 = 2, este terminal
pode também ser usado como um Nota 1
terminal de entrada de contato
programavel para multifungdes. Quando
usar a légica por absorgéo de corrente
pelo sumidouro, certifique-se de inserir
um resistor entre P24-VI (4,7 kQ - 1/2 W).

* Amperimetro de
escala total de
1mAcc

Saida analdgica programavel multifungéo. | e Voltimetro de
Ajuste predefinido padrdo: freqiiéncia de 0~10vV CC
saida. Resisténcia de

FM Saida A funcéo pode ser alterada para a tenséo carga admissivel:
de 0~10Vcc ou corrente de saida 0- 1kQ ou mais
20mAcc (4-20mA) com a definigdo do
parametro F 55 {.  0-20mA (4-20mA)

amperimetro CC
Resisténcia de
carga admissivel:
750Q ou menos

P24 Saida Poténcia de saida de 24Vcc 24Vce-100mA
Saida coletora aberta programavel para Sg |(;|1a coletora
multifungdes. Os ajustes predefinidos g 4\6/ a

. ; PNt 'cc-100mA
padroes detectam e emitem frequiéncias de
saida do sinal de alcance de velocidade. Para saida de
Terminais de saida de multifungdes, aos
. . ~ trens de pulsos,
quais duas diferentes fungdes podem ser

out ) atribuidas. uma corrente de

NO Saida O terminal NO é um terminal de saida 10mA ou mais
isoelétrica. que esta isolado do terminal CC. precisa ser

passada.

Mediante a alteragéo das definicdes de G d
parémetro, tais terminais podem também P ama de
L . requéncias de
ser usados como terminais de saida do trem pulso:
de pulsos programavel para multifungées. 38~1600Hz
© 250Vca-2A
Saida de contato do relé programavel :(?zgrg;; de woav
para multifungdes. resisténcia
FLA Detecta adoperagéo da fungédo de
. protecao do inversor.

Etg Saida O contato através de FLA-FLC esta ° ?2::‘?;‘:9’2 de { @l
fechado e de FLB-FLC esta aberto }esisténcia
durante a operagéo da fungédo de
protegao.

* 250Vca-1A
(cos$=0,4)

Nota 1: No caso de um entrada de 4-20 mA, a impedancia interna durante a alimentagao é 250Q. Entretanto, & de 40 kQ
durante o desligamento.
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B Logica Negativa (SINK)/légica Positiva (SOURCE) (Quando for
usada a fonte de alimentagao interna do inversor)

A circulagao de corrente de saida ativa os controles dos terminais de entrada. Estes sdo denominados
terminais de légica por absorgéo de corrente pelo sumidouro.
O método geralmente utilizado na Europa € légica por saida de corrente da fonte, na qual a circulagéo de

corrente para o terminal de entrada ativa a fonte.

Aldgica por absorgéo de corrente pelo sumidouro é, algumas vezes, referida como légica negativa,
enquanto a légica por saida de corrente da fonte é referida como légica positiva.

Cada ldgica recebe eletricidade da fonte de alimentag&o interna do inversor ou de uma fonte de
alimentacdo externa, e as suas conexdes variam conforme a fonte de alimentagao usada.

<Exemplos de conexdes quando a fonte de alimentagéo interna do inversor é usada>

Fi2a=0 Fi21=100
Légica Negativa (SINK) Légica Positiva (SOURCE)
24V 24Voc

Entrada Comum | P24 Entrada

Saida FE El
El Saida [
comum [ cc l

24y, ’ Voo
Y’ isaida . iSaida
Comum | P24 P24

ﬁ] Entrada | OUT out
NO Ij Entrada |NO

cc ¢ Comum cc‘

Controlador Inversor Controlador Inversor
programavel programavel
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B Loégica Negativa (SINK)/légica Positiva (SOURCE) (Quando for usada uma fonte
de alimentacgéo externa)
O terminal de saida logico (OUT-NO) pode ser usado por fonte de alimentagéo externa.

<Exemplos de conexdes quando uma fonte de alimentagdo externa é usada>

Légica Negativa (SINK) | Ldégica Positiva (SOURCE)
200 Saida 24V0c Saida

Comum | oUT

Entrada | QUT

Entrada [ NO

Comum [ NO

Controlador Inversor Controlador Inversor
programavel programavel

B Selecionando as fungdes do terminal VI entre a entrada analdgica e a entrada de
contato l6gico

As fungdes do terminal VI pode ser selecionada entre a entrada analdgica e a entrada de contato légico pela
alterag@o das definicdes de parametro (F {11 5). (Ajuste predefinido de fabrica: Entrada anal6gica 0-10V)
Quando usar este terminal como terminal de entrada de contato num circuito de l6gica sink, assegure-se
de inserir um resistor entre os terminais P24 e VI. (Resisténcia recomendada: 4,7kQ-1/2W)
Se nenhum resistor for inserido, a entrada de contato légico sera sempre deixado como ON, que é muito
perigoso.
Comute entre a entrada analdgica e a entrada de contato l6gico antes de conectar os terminais aos
terminais do circuito de controle. Caso contrario, o inversor ou os dispositivos conectados a ele poderao
ser danificados.
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3. Opera

3.1 Como ajustar um menu de configuracao

A Adverténcia

Se o ajuste estiver incorreto, o drive podera se avariar ou ficar com movimentos
inesperados. Assegure-se de ajustar corretamente o parametro de definigao.

Obrigatério

ceceseses

cesese cee

Ap6s ligar a alimentag&o no inversor pela primeira vez ou se ajustar o parametro A /{5 EF =0, 0
inversor se encontrara no modo de definigdo. Quando o inversor estiver neste modo, precisando
ajustar um cédigo de area, como descrito abaixo, deixe-o pronto para a operagéo.

LR R R R P Pl

.
.
.
.
.

ssececees
seseseses

Ajuste o menu de definigdo de acordo com a légica para os sinais de entrada de controle e a freqiiéncia
basica do motor conectado. (Caso nédo tenha certeza qual parametro de definicdo deve ser selecionado, os
codigos de area, e que valores devem ser especificado, consulte o seu distribuidor).

Cada parametro de definicdo automaticamente ajusta todos os parametros relacionados a légica para os
sinais de entrada de controle usados, e a frequiéncia basica do motor conectado.

Siga estes passos para alterar o parametro de defini¢do [Exemplo: selegdo de um cddigo de area para a

Europa]
Operagao com painel Monitor LED Operagao
S5EE Alimentagéo ligada. (5 £ + esta piscando)
L e v ]
(@ {@ Selecione um cédigo de area.
| A5 | usa |
Pressione o centro do dial de ajuste para
Cle in Ik confirmar alteragdo. Quando /~ (- €
2\ cue indicado, é possivel ajustar o parametro
de definigéo.
nn E indicada a operagao de freqiiéncia (Em
s Espera).

* ¢ possivel alterar a definicdo deste parémetro. Para tal, € necessario redefinir o parametro 5 £ & = [J
oukYF=13.

* E possivel alterar os parametros na tabela abaixo individualmente, mesmo apés o ajuste de um
parametro de definigao.

T R R Y T PR PR PR

ssecsscsccccs
seecsecsscsse
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B Valores ajustados para cada menu de definicao
i L5A A5 (A JP
Titulo Fungéo (Geralmente na (Geralmente na (Geralmente na (Geralmente no
Europa) América do Norte) Asia, Oceania) Japao)
Freqliéncia
FH méaxima 50,0(Hz) 60,0(Hz) 50,0(Hz) 80,0(Hz)
T
EL’,/'-,:’ﬁ/ Freqiiéncia 50,0(Hz) 60,0(Hz) 50,0(Hz) 60,0(Hz)
Freqliéncia do
FooH ponto 2 de 50,0(Hz) 60,0(Hz) 50,0(Hz) 60,0(Hz)
entrada VI
L) Voltagem de
‘gL,‘.’, , freqiiéncia 220 (V) 230 (V) 230 (V) 230 (V)
cre base 1/2
100 [ Légica
source |
. (Positivo comum) 01 Logi ink
Fi27 Sink/source (Comum: P24) (N[egc;‘é:il\(/:g zl?m]um) F.R, 81,82
comutagao (Comum: CC)
P24 : cc
F.R, 81,82
Corregao de
Fana voltagem de 2 2 2 3
alimentagao
Velocidade . . . .
Fyid nomir:al do motor 1410(min”') 1710(min”") 1410(min”') 1710(min”")

13
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E6581603

3.2

Operacéo simplificada do VF-nC3

Os procedimentos para se ajustar a frequiéncia operacional e os métodos de operagado podem ser selecionados

a partir do seguinte.

[ Partir / Parar ]

C

uste da frequéncia ]

(1) Inicie e pare usando as teclas do painel de
operagao

(2) Incie e pare usando o terminal de controle do sinal

externo.

(1) Ajustar utilizando o dial de ajuste

(2) Ajustar usando sinais externos ao painel de
terminais

(0-5Vce/0-10Vee, 4-20mAcc)

4900 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000sscsesossssssnss,

~ 1100 o (Selegdo do modo de comando de

.
.
.
.
.
.
.

Use os parametros basicos . /
operagdo), F 1 i & (Selegéo do modo de ajuste da velocidade).

sessess

R R R R P Y T PP R PL)

Titulo

Funcéo

Gama de ajuste

Ajuste predefinido

comando

Selecéo do modo de

Painel de terminais
Painel de operagao
comunicagdo RS485

1

Modo de ajuste de
freqiéncia

Painel de terminais VI

Dial de ajuste sem memoria
Dial de ajuste com memoria
comunicacdo RS485

aRrwh2oIM2e

externo

UP/DOWN (asc./desc.) do contato

F 0 d= 2 Apds a frequéncia de referéncia ser ajustada pelo dial de ajuste, a frequiéncia é salva
automaticamente ao £ £, mesmo com a alimentag&o desligada.

Veja o0 manual E6581595 para

Fhbd=

Jeb.
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3.2.1  Como iniciar e parar

[Exemplo procedimento de ajuste de um /77 o]

Operagao com painel | Monitor LED Operagao
Exibe a freqliéncia operacional (operagdo parada).
o.0 (Quando o indicag@o do monitor padréo selecionar = 7 {J={]

[Freqliéncia de operag&o])

RUH Exibe o primeiro parametro basico [Histérico (4 L H)].

(@ rnod Gire o dial de ajuste para selecionar “I /117 5.
. Pressione o centro do dial de ajuste para indicar a configuragéo do
=) ! parametro. (Configuragéo predefinida: /).
( \ - Altera o parametro a {I (painel de terminais) mediante o ajuste do
Y dial.
Pressione o centro do dial de ajuste para salvar o parametro alterado.
OolnOd | L0 d eovalor definido do parametro sdo indicados em
ke alternancia.

(1) Inicie e pare usando as teclas do painel de operagéo (L /1= {)

teclas no painel de operagéo para iniciar e parar o motor.

: O motor ativa-se.

¥ Para alterar entre avango e retrocesso a partir da opgao de teclas remotas, o parametro F - (selegdo
de operagéo avango/retrocesso) necessita ser ajustado em £ ou 3.

: O motor péra.

(2) Ponha em FUNCIONAMENTO/PARE por meio de um sinal externo ao painel de
terminais (£ /7 o/=L): Logica Negativa (SINK)
Use sinais externos ao painel de terminais do inversor para iniciar e parar o motor.
A P Parada com
Curto-circuitamento El e - terminais: Freqiiéncia I_: redugéo de marcha
movimento de avango S

ON
FCC__ OFF

Abertura terminais:

parada com redugao de marcha

(3) Parada por inércia

O ajuste predefinido padréo é de parada com redugéo Parada por inércia

Velocidade
de marcha. Para fazer uma parada por inércia, atribua do motor %
uma fungéo de terminal “6(ST)” a um terminal inativo
~ . . ON
usando a fungdo de terminal programavel. E-CC —___ OFF
Alterar para & { {0=10. ON
Para parada por inércia, abra o ST-CC quando parar o ST-CC OFF

motor no estado descrito a esquerda. O monitor no
inversor a esta altura indicara [ F F .

15
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3.2.2 Como ajustar a freqiiéncia

[Exemplo procedimento de ajuste de um £ /7 ]

Operagao com painel | Monitor LED Operagao
Exibe a freqliéncia operacional (operagdo parada).
0.0 (Quando o indicagao do monitor padrao selecionar £ 7 { =01
[Freqliéncia de operag&o])
RUH Exibe o primeiro parametro basico [Histérico (4 L H)].
(@ Fhod Gire o dial de ajuste para selecionar “F /117 5.
2 Pressione o centro do dial de ajuste para indicar a configuragéo do
2 parametro. (Ajuste predefinido: ).
{ \ - Altera o parametro para [ (painel de terminais VI) mediante o ajuste
o )
@ do dial.
Pressione o centro do dial de ajuste para salvar o parametro alterado.
OoFROd | FRDd e o valor definido do parametro sao indicados em
ke alternancia.

* Pressionar a tecla MODE duas vezes faz retornar o visor ao modo do monitor padrao (exibindo a freqliéncia
operacional).

(1)Ajustando a freqiiéncia com o dial de ajuste (F /7 4= { ou )

@ : Aumenta a freqiiéncia {® : Diminui a freqiéncia

B Exemplo de operagdo de funcionamento com o ajuste dial 1 (F 70 o= 1)

Operagéao com painel | Monitor LED Operagao
Exibe a freqiiéncia operacional.
o.0 (Quando a indicag&o do monitor padréo selecionar F 7 {J={]
[Freqliéncia de operagéo])
(@ 50.0 Ajuste a freqiiéncia de referéncia.
COneEr Pressione o centro do dial de ajuste para salvar a freqiiéncia de
=\ HAH=E | operagdo. F [ e a frequiéncia séo indicados em alternancia.

{ \ 50.0 Girando o dial de ajuste alterara a freqiiéncia de operagao
@ s mesmo durante a operago.

B Exemplo de operagéo de funcionamento com o ajuste dial 2 (F /71 o=")

Operagao com painel | Monitor LED Operagao
Exibe a freqliéncia operacional.
0.0 (Quando a indicagdo do monitor padrao selecionar 5 7 { =0

[Freqliéncia de operagéo])

{@ s0.0 Ajuste a freqliéncia de referéncia.
R 5o.n A freqliéncia de referéncia é salva automaticamente ao FC, se a
Mo alimentag&o estiver desligada.
( \ o Girando o dial de ajuste alterara a frequiéncia de operagédo
@ ey mesmo durante a operago.
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(2) Ajustando a freqiiéncia com a placa de terminais (F /77 /=1

B Ajuste da freqiéncia
1)  Ajuste da freqliéncia usando-se potencidmetro externo

* Potenciémetro
Ajuste da freqiiéncia através do potenciémetro (1-10kQ,

1/4W)
: Ajuste da freqliéncia usando-se 50 ou 60Hz
potenciémetro
Freqiiéncia
0
MIN MAX

Nota: Assegure-se de definir o parametro £ {75 = 3 (0-5V)

2)  Ajuste da frequéncia através da tensdo de entrada (0~10V)

* Sinal de tensdo

. Ajuste da freqiiéncia usando-se sinal de tens&o (0~10V).
: Sinal de tenséo 0-10mAcc 50 ou 60Hz
) Frequéncia
]
Nota: Assegure-se de definir o parametro £ {15 = [ (0-10V). OVee 10Vee

3)  Ajuste da freqliéncia através da entrada de corrente (4~20mA)

* Sinal de corrente
Sinal de corrente Ajuste da freqliéncia através de sinais de
corrente (4~20mA).
: Sinal de corrente 4-20mAcc

+
E H

50 ou 60Hz

- Freqiiéncia

* Ajuste dos parametros também permite 0-20mAcc. 0
Nota: Assegure-se de definir o parametro £ {7 5= ! 4mAde 20mAde

(corrente).

4)  Ajuste da freqliéncia através da tensdo de entrada (0~5V)

* Sinal de tens&o

+ Ajuste da freqiiéncia usando-se sinal de tensao (0~5V).
: Sinal de tenséo 0-5Vce 50 ou 60Hz
) Freqiéncia
0
Nota: Assegure-se de definir o parametro £ { 5=3 (0-5V). Ovde 5Vdc

17
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4. OperaWe -nC3

4.1 Modos de ajuste/monitor

O inversor VF-nC3 possui trés modos de monitor.

(Modo de monitor padréo) Modo de inversor padrado. Este modo sera ativado ao ligar a
alimentacao do inversor.

Este modo serve para monitorar a freqiiéncia de saida e ajustar o valor da freqliéncia de referéncia. )
Também indica informagdes sobre os alarmes de estado, durante operagéo e erros.
o Indicacdo da freqliéncia de saida e outros.
F 7 ! [ Indicagdo do monitor de painel embutido ao ligar a alimentagéo
F 720 Indicagdo estendida do monitor de painel ao ligar a alimentag&o
F 702 Selegéo livre de unidade
« Ajustando valores de frequiéncia de operagédo
e Alarme de estado
Se ocorrer um erro no inversor, o sinal de alarme e a freqliéncia irdo piscar alternadamente no
visor LED.
£ . Quando uma corrente flui igual ou maior que o nivel de prevengao de estol por corrente
excessiva.
F: Quando uma tensao é gerada igual ou maior que o nivel de prevengéo de estol por
sobretensé&o.
L : Quando a quantia cumulativa da sobrecarga alcangar 50% ou mais do valor de erro da
sobrecarga.
H: Quando a temperatura no interior do inversor aumentar acima do nivel de alarme de
L protecdo contra sobreaquecimento )

(MOdO de monitor de ajuste] 0O modo para definigdo dos parametros do inversor.
= Como definir parametro, consulte Sec¢éo 4. 2.

Este modo ¢ dividido em dois modos, de acordo com o modo selecionado de leitura
do parametro.

Modo de ajuste facil  : S&o exibidos sete parametros basicos frequentemente
utilizados.

Modo de ajuste padrao: Todos os pardmetros basicos e estendidos sdo
indicados.

# Quando se pressiona a tecla Y|, os modos de ajuste Facil e Padrao

comutam frequentemente.

(MOdO de monitor de estado) 0O modo para monitoragio do estado total do inversor.
Permite monitorar as freqliéncias ajustadas, a tenséo/corrente de saida e as
informagdes sobre terminal.
= Consulte a Segéo 5.

O pressionamento da tecla faz o inversor mudar através de cada um dos modos.

MOD
Modo de monitor padrdo
(Ao ligar a alimentagéo)

Ili

Modo de monitor de estado Modo de monitor de ajuste
Monitoragéo do Como buscar e ajustar
estado de W {@\ parametros
operagao = Consulte a Segéo 4.1.
= Consulte a
Secéo 8.1.
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4.2 Como ajustar os parametros

Ha dois tipos de ajuste de modo: Parametro de configuragdo, Modo de ajuste facil e Modo de ajuste padréo.

secesesesesscssscscscsesene

sececsscecscscscsesesecssscscscsesesnsns,

@ Pressionar o centro do {@ Girar o dial de ajuste ool Tecla de modo
=

ssescecsesescesens,

.
H
.
.
dial de ajuste. Usado para selecionar Usado para selecionar ¢
H
Usado para definir item modo e retornar ao M
valores e nivel de menu anterior :
~ .
operagao :
0000000000000 00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000OCIOIOIEOIOIOIOIOIEOIOIOTEOIOIEOITOIOIEOIRT®T"
. .o« (n oz .
( Modo facil j : “FER5Y" éindicado.

Sao indicados os 7 parametros basicos
frequentemente utilizados.

Modo facil
Titulo Fungéo
chbd Selecdo do modo de comando
Fhod Selegdo do modo de ajuste de freqiéncia
ACEC Tempo de aceleragéo 1
dEL Tempo de desaceleragao 1
EHr Protegdo de sobrecarga do motor nivel 1
F Regulagem do medidor
FREL Seleggo de indicagdo do parametro

E indicado um méaximo de 24 parametros selecionados
pelo usuario.

(Modo de ajuste padréoj © “5Ed” éindicado. , . )
Todos os parametros basicos e estendidos sdo

indicados.
—(Parémetros bésicosj : Este parametro € um parédmetro basico para
a operagao do inversor.
= Para definicdes de parametros, consulte Se¢éo 11.2.
—G:)arémetros expandidosj . Os parametros para ajustes detalhados e
especiais.
= Para defini¢des de parametros, consulte Segdo 11.3.

Por razées de seguranca, os parametros a seguir foram configurados de tal maneira que ndo podem ser
reprogramados durante o funcionamento do inversor.
[Parametros basicos]
UFECRUGRUZS, CNOL, FROL, FH PEEYP,5EE
[Parametros expandidos]
FAOS, FIOB~F LIS F 120, F 130~F 139, F i44, F IS5 (~F 56, F30 1 F302,
F305~F3 11, F3 16, F3E0,F3B0, FH00, FH5E, FHEDO~FH55, FED3, FEDS,
FEOB. FE I3, FEZT. FE3 I, FEES. FER I

® 0000000000000 0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000s

seecesesescscscccs
®esececeseseccccses
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4.2.1 Definicdo de parametros no modo facil selecionado

Para ajustar o inversor neste modo, pressione tecla (alampada PRG pisca), e entdo pressione a tecla .

Modo f&cil
Titulo Fungéo

2

oo

Selegédo do modo de comando

- Il
IS o
n.no Fhbd Selecédo do modo de ajuste de freqliéncia
4 Modo de monitor padrao ACE Tempo de acelerag&o 1
frmmmmmmmmee JEL Tempo de desaceleragéo 1
1
! cHrF Protegao de sobrecarga do motor nivel 1
1
| F Regulagem do medidor
1
H FLEL Selegao de indicagdo do parametro
1
1
1
) °
l @
o _ &
S8 g
c 2 g
5 g 3
(2} ] Q
2 (g 8
o T y y @ . 2
@ aQ 0o 2
85 | RCLC] DH>{iornod] | £
= T
aé N A : <
X
£3 | vmv
T =
F<s
Y
D’ E ,’: * O titulo do parametro e o valor de
busca s&o indicados em
alternancia

)

B Como ajustar os parametros basicos
(1) Seleciona o parametro que sera alterado. (Girar o dial de ajuste)
(2) Lé o ajuste do parametro programado. (Pressionar o centro do dial de ajuste)
(3) Alterar o valor do parametro. (Girar o dial de ajuste)
(4) Pressione esta tecla para salvar a alteragdo. (Pressionar o centro do dial de ajuste)

oeecsscscscscscscsese

L T
M Ajuste da gama e indicagao de parametros

H I Foiintentado designar um valor superior ao da faixa programavel. Ou, como resultante da
alteracéo de outros parametros, o valor programado do parametro agora em selegédo
excede o limite superior.
Foi intentado designar um valor inferior ao da faixa programavel. Ou, como resultante da
alteragé@o de outros parametros, o valor programado do parametro agora em selegéo
excede o limite inferior.
Se o alarme acima estiver piscando, nao sera possivel ajustar valores iguais ou maiores que H
nem valores iguais ou menores que .. {J.

Secesesecesesesesesecesesesesesesesecesesesesecesesecscesscssscsessssscsssesesesesescssesese e

—~
[

oe0cesescssscssesesescsesene
secescscssececesesesecnsece
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4.2.2 Definicdo de parametros no modo de ajuste padrio

Pressione a tecla

Ll

Modo de monitor padréao

para ajustar o inversor neste modo.

B Como ajustar os parametros basicos
(1) Seleciona o parametro que sera alterado. (Girar o dial de ajuste)

2) Lé o ajuste do parametro programado. (Pressionar o centro do dial de ajuste)

P (
i A X I .
! (3) Alterar o valor do parametro. (Girar o dial de ajuste)
i (4) Pressione esta tecla para salvar a alteragéo. (Pressionar o centro do dial de ajuste)
i
|
:
i e
! T
H £
' <
i ]
' &
. S

0

Q 8

s} B

k<] 3

[ o)

2 g

» =,

<

e

=

|5}

IS —

«©

=

e g
: £
i ©
i ]
I &
H * O titulo do parametro e o valor de S
H busca s&o indicados em | o
H alternancia 2
H 2
! 8
H x
H o)
1 2
I ]
1 3
| z

B Como ajustar os parametros expandidos
Cada parametro expandido é composto por um “F " e trés nimeros seguem o ~ . Portanto, primeiro
selecione e obtenha a leitura do cabegalho do paréametro desejado “F (- -"~“FH--" (“F {--"0
ponto de inicio do parametro € 100)
(5) Selecione o titulo do parametro que deseja alterar. (Girar o dial de ajuste)
(6) Pressione a tecla Enter para ativar o parametro selecionado. (Pressionar o centro do dial de
ajuste)

7) Seleciona o parametro que sera alterado. (Girar o dial de ajuste)

8) Lé o ajuste do parametro programado. (Pressionar o centro do dial de ajuste)

9) Alterar o valor do parametro. (Girar o dial de ajuste)

10) Pressione esta tecla para salvar a alteragdo. (Pressionar o centro do dial de ajuste)

(
(
(
(

M Ajuste da gama e indicagdo de parametros
H {: Foiintentado designar um valor superior ao da faixa programavel. Ou, como resultante da
alteracéo de outros parametros, o valor programado do parametro agora em selegéo
excede o limite superior.
Foi intentado designar um valor inferior ao da faixa programavel. Ou, como resultante da
alteragéo de outros parametros, o valor programado do parametro agora em selegéo
excede o limite inferior.

£

Se o alarme acima estiver piscando, ndo sera possivel ajustar valores iguais ou maiores que H
nem valores iguais ou menores que 1. .

®eececscccscseseseseseseseceseseceseseceseceses0cesececesecesesecscesscscssscsssssessss0s0 s

oesesessscscssssscesesene
.
®esecsceseseseccsescscscscce®
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4.3

Fungdes Uteis na localizagdo de um parametro ou para a alteragao de uma definigdo de parametro

Esta segdo explica sobre fungdes Uteis na localizagdo de um parametro ou para a alteragdo de uma definigao de
parametro. Para usar estas fungdes, um parametro necessita ser selecionado ou ajustado em antemao.

( Funcéo de histdrico de alteragdo do parametro j

Localiza automaticamente pelos ultimos cinco parametros ajustados em valores diferentes dos seus valores
padrées predefinidos. Para usar esta fungéo, selecione o parametro 5 1/ H.
= Para mais detalhes, consulte E6581595.

(Ajustando parametros para cada propésito (Fungéo guia) - J

Ajustando parametros somente necessarios para cada proposito. Para usar esta fungéo, selecione o parametro
RUF.

= Para mais detalhes, consulte E6581595.

( Funcéo de reinicializar todos os parametros a seus ajustes predefinidos iniciais - j

Use o parametro £ 5 7 para reinicializar todos os parametros a seus ajustes predefinidos iniciais.
= Para mais detalhes, consulte E6581595.

( Para chamar o parametro de definicdo - J

O parametro de definigdo pode ser chamado mediante a configuragdo de um menu de definigdo 5 £ = =1.

E o codigo de area que foi ajustado ao ligar a alimentagéo pela primeira vez, pode ser monitorado mediante a
leitura do 5 £ £ de menu de definicdo.

= Para mais detalhes, consulte E6581595.

( Funcéo de localizagdo do parametro alterado - )

Localiza automaticamente somente aqueles parametros que foram programados com valores diferentes das
definigbes predefinidas padrdes. Para usar esta fungéo, selecione o parametro [~ L.
—> Para mais detalhes, consulte 4.3.1.
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4.3.1  Localizacdo de todos os parametros reinicializados e
alteracdo de suas definicoes

: Fungao de edigdo automatica

e Fungado
Busca automaticamente apenas aqueles parametros que foram programados com valores
diferentes do ajuste predefinido padréo, e exibe-os no [~ Li. O ajuste do parametro pode também
ser alterado dentro deste grupo.

.
.
.
.
.
B

T R R Y T PR PR PR

sessescssese

B

Nota 1: Se vocé retornar um parametro ao seu ajuste predefinido de fabrica, tal parametro ndo aparecera
mais em 5~ L.

Nota 2: Podera levar alguns segundos para indicar os parametros alterados, pois todos os dados
armazenados no grupo de pardmetros do usuario [ - L{ s&o verificados em relacdo os ajuste

predefinidos de fabrica. Para cancelar a busca de grupo de parametros em processo, pressione a

Nota 3: Parametros que n&o podem ser reinicializados ao ajuste predefinido apds o ajuste de = 5 F a 7,
ndo séo indicados.
= Consulte E6581595 para mais detalhes.

Bl Como buscar e reprogramar parametros
Operagéao com painel Monitor LED Operagao

Exibe a freqiiéncia operacional (operagao parada).
0.0 (Quando a indicagéo do monitor padréo selecionar £ 7 {J={}
[Freqliéncia de saida])

Vi O primeiro parametro basico “Fungéo historico (5 L/ H)" é
IMODE| ALUH N
indicado.
Ol Gire o dial de ajuste para selecionar { L.

Pressione o centro do dial de ajuste para habilitar a funcédo de
edigao automatica dos parametros definidos pelo usuario.

Busca parametros que sejam diferentes em valor dos ajustes
predefinidos padrdes e exibe tais parametros. Pressione o
ACLC centro do dial de ajuste ou gire o dial de ajuste para a direita,
para alterar o parametro em indicacdo. (Gire o dial de ajuste
para a esquerda para buscar parametro na diregdo reversa.)

8.0 Pressione o centro do dial de ajuste para indicar o valor
- definido.
5.0 Gire o dial de ajusta para alterar o valor definido.

Pressione o centro do dial de ajuste para salvar o valor
S5.0«RCC | alterado. O nome do parametro e o valor programado v&o
iluminar-se e apagar-se alternadamente.

V- -F Utilize os mesmos passos descritos acima para exibir
(',", --r) parametros que vocé queira buscar, ou para alterar o ajuste
= girando o dial de ajuste.
IV Quando /- - - aparecer novamente, significa que a busca
Y terminou.
Exibicdo de Uma busca pode se cancelada pelo pressionamento da tecla
16 MODE. Pressione a tecla uma vez enquanto a busca estiver
parametro

em curso para retornar a exibicdo do modo de definicdo de
Fr-F parametros.

Feito isto, vocé pode pressionar a tecla MODE para retornar ao
modo do monitor de estado ou ao modo do monitor padréo
(exibigao da frequiéncia operacional).

o
[apay
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5. Monitor ad operacao

Consulte a 4.1 sobre o fluxo do monitor.

51 Fluxo do modo do monitor de estado

Fluxo do monitor como segue

Modo de monitor de estado

Aproximadamente 20
tipos de dados

Modo de monitor de ajuste @
ooe ol AuH ™o\ [ FBO.D
Modo de monitor padréo # Modo de indicagao | / @
RUN[® =
woile Fr-F]
s
o v &

Lo i
i NN p— o
) “Ap te
10 tipos de dados, ( \“ tipos de dados podem
y ser monitorados.

I Os itens de monitoragao
podem ser selecionados

{ \“ mediante o ajuste do
y 6D

+0s 10 tipos de

dados parametro £ 7 { { a
predeterminados Y F116.

podgm ser L‘I FI 3<:> g I o Durante opera?ao normal:
monitorados 4 Iy Detalhes monitoras em
vezes, apos { \ tempo real. (Consulte
desligar a y sec¢do 5.2.1)
alimentacéo e ligar. A A * No caso de um erro:

u H<:> ? Dados coletados na hora
hora da ocorréncia Ll [ A da ocorréncia do erro séo

A
do erro sao retidos. (@ retidos. (Consulte se¢éo
y

(Consulte segdo (@} A 5.3.2)
5.2.2) ; —@—" l‘:’l’: 3@ ! I

* Dados coletados na

' i
Modo de monitoragéo de detengio de Y
registro de erros passados 2]
[ Y|

Nota: Para retornar ao modo de indicagao original, pressione a tecla
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5.2

Modo de monitor de estado

5.2.1

Monitor de estado sob condicbes normais

Neste modo, vocé pode monitorar o estado de operagdo do inversor.

Para exibir o estado de operagédo durante a operagédo normal:

Pressione a tecla [MODE| duas vezes.

Procedimento de ajuste (ex. operacédo a 60Hz)

o " S
Item exibido Operagao Monitor N d © Descrigao
com painel LED comunicagao
A freqliéncia operacional é exibida (Operacéo a
Frequéncia 5on 60Hz). (Quando a selegao de indicagdo do
operacional * s monitor padrdo F 7 {{I estiver ajustado em 0
[frequiéncia operacional])
Modo de A A - ~
N O primeiro parametro basico “A L/ X" (fungéo
T
definigéo de ALH historico) & indicado.
parametro
Sentido de O sentido de rotagéo é indicado.
rotacdo Fr-F FEO1 (F - - F: movimento em avanco, F - - r~:
¢ movimento em retrocesso)
Comando da \ O valor de comando da freqiiéncia operacional
Nota 1 | freqiiéncia @ F50.0 FE02 (Hz/unidade livre) é exibido.
operacional * (Nocasode F 7 { i=¢")
Corrente de \ A corrente de saida do inversor (corrente de
Nota 2 | ~oer) @ £ 8o FEO3 | carga) (%/A) é exibida.
(] (Nocasode F 7 {Z=1)
= Atenséo (%/V) de entrada (CC) do inversor é
Nota 3 li?;fj‘; de @' y100 FEO4 | exibida.
(Nocasode F 7 {3=3)
= - \ - Atenséo (%/V) de saida do inversor é exibida.
Tens&o de saida @ Foo FEO5 (Nocasode £ 7 14=4)
Inversor \ y n FE27 O fator de carga do inversor (%) é exibido.
fator de carga * @ = (Nocasode F 7 {5=2T7)
U A freqliéncia operacional (Hz/unidade livre) é
Frequéncia @ 060.0 FDOO | exibida.
operacional (Nocasode F 7 {5=0)
O estado ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
terminal de entrada do sinal de controle (F, R,
S1, S2, VI) é exibido em bits.
ON: {
OFF:
Terminal de X% . A e o d o
Nota4 | o0 @ Aot FEO06 cent
wt ] \\“F
S2 R
S1
O estado ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
terminal de saida do sinal de controle (OUT e
FL) é exibido em bits.
ON: {
Terminal de \ m ' .
Nota 5 | o @ [ FEO7 | OFF: . n !
j \
FL \— out
Ajuste dos N\ O ajuste logico por F {2 7 é indicado.
terminais de @ L-50 FD31 L - 51: Légica source
entrada légico L -5 !:Légica sink
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= - S
Item exibido Opera;ao Monitor N .de - Descricéo
com painel LED comunicagao

\égaaf de @' u 0 FE08 | Aversdo da CPU1 & exibida.

Versao de \ o ~ .

CPUR @ el FE73 | Aversao da CPU2 é exibida.
Nota 6 | Erro passado 1 @ Or3el FE10 Erro passado 1 (exibido alternadamente)
Nota 6 | Erro passado 2 @ OH <7 FE11 Erro passado 2 (exibido alternadamente)
Nota 6 | Erro passado 3 @ OF3 o3 FE12 Erro passado 3 (exibido alternadamente)

Nota 6 | Erro passado 4 @ AfErr o4 FE13 Erro passado 4 (exibido alternadamente)

O estado ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
ventilador de arrefecimento, capacitor do painel
de circuito, capacitor do circuito principal do
alarme para substituigdo de pegas ou o tempo
de operag&o cumulativa s&o exibidos em bits.
Informagées
sobre o alarme ON: {

Nota 7 | para @ oot FE79 OFF:

substituicdo de

pecas
Tempo de Ventiladores
operagao Capacitor do painel de circuito
cumulativa Capacitor do circuito principal
Tempo de \ = S
< O tempo de operagao cumulativa é exibido.
oo
Nota 8 | operagao @ £G.15 FE14 | (0,01=1 hora, 1,00=100 horas)
cumulativa
qu_o ~de nn A freqliéncia operacional é exibida (Operagao a
exibigao H &0.0
; 60Hz).
predefinido

* Estes itens de monitoragdo podem ser selecionados mediante o ajuste dos parametros F 7 {Ja F 7205.
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5.2.2 Exibicao de informacodes detalhadas sobre um erro
passado

Conforme mostra a tabela baixo, os detalhes sobre um erro passado (erros de 1 a 4) podem ser exibidos,
pressionado o centro do dial de ajuste, quando o registro do erro for selecionado no modo do monitor de estado.
Ao contrario da “Exibigao de informagdes detalhadas sobre o erro na ocorréncia do mesmo” em 5.2.2, os
detalhes sobre um erro passado podem ser exibidos, mesmo apds o inversor ser desligado ou reajustado.

ltem exibido Operagdo | 1 itor LED Descrigao
com painel
Nota 9 | Erro passado 1 OC ¢ <! | Erro passado 1 (exibido alternadamente)
Erros continuos = O numero de vezes que 0 mesmo erro ocorreu em
=) noe sucessao é exibido. (Unidade: vezes)
Nota 1 Frequéncia \ o500 A freqiiéncia operacional quando o erro ocorreu é exibida
operacional e :
. O sentido de rotagéo quando o erro ocorreu € exibido.
Senngo de @ Fr-F (F ~ - F: Movimento em avango, F ~ - - : Movimento de
rotacdo
retrocesso)
Comando da =
frequéncia \ Faon 0 vqlqr do comando de operagéo quando o erro ocorreu
i é exibido.
operacional
\ A corrente de saida do inversor quando o erro ocorreu €
I Izl
Nota 2 | Corrente de carga @ Cis0 exibida. (%/A)
= \ Atenséo de entrada do inversor (CC) quando o erro
‘ Il
Nota 3 | Tenséo de entrada @ Hi20 ocorreu & exibida. (%/V).
~ . \ A tensédo de saida do inversor quando o erro ocorreu é
(rr
Tenséo de saida @ sann exibida. (%/V)
Os estados ON/OFF (LIG./DESLG.) dos terminais de
entrada do controle ( F, R, S1, S2, V | ) sdo exibidos em
bits.
ON: {
OFF:
Terminal de \ . E’ [ r' ] l'
Nota 4 entrada @ Aot g/ N\ N\
wd [\ ¢
S2 R
S1
Os estados ON/OFF (LIG./DESLG.) dos terminais de
saida do controle (OUT e FL) sdo exibidos em bits.
ON: {
Nota 5 | Terminal de saida @ o o OFF: o o
j \
FL \_ ouT
Tempo de \ O tempo de operagao cumulativa quando o erro ocorreu é
Nota 8 | operagéo @ LESE exibido.
cumulativa (0,01=1 hora, 1,00=100 horas)
Erro passado 1 00 ! < || Pressione esta tecla para retornar ao erro passado 1.
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5.3 Exibicao de informacdes sobre o erro

5.3.1  Exibicdo do cédigo de erro

Se o inversor sofrer um erro, um cédigo de erro sera exibido para sugerir a causa. Uma vez que os registros de

erro sao retidos, as informagdes sobre cada erro podem ser exibidas em qualquer tempo no modo do monitor de

estado.

B Exibicdo de informacgdes sobre o erro

Cadigo de erro (feog l?]c; Descrigao
AErr(®) 0000 Nenhum erro
oo 0001 Corrente excessiva durante a aceleragéo
are 0002 Corrente excessiva durante a desaceleragéo
ora 0003 Corrente excessiva durante a operagdo em velocidade constante
ore 0004 Corrente excessiva da carga durante a partida
OrA 0005 | Corrente excessiva do induzido durante a partida
ERPH 0008 Falha da fase de entrada ou exaust&o do capacitor do circuito principal
ERPHD 0009 | Falha de fase na saida
or 000A Sobretenséo durante a aceleragéo
orz 000B Sobretens&o durante a desaceleragéo
or3 000C Sobretens&o durante a operagéo com velocidade constante
aL 000D Erro por sobrecarga do inversor
are 000E | Erro por sobrecarga do motor
aua 003E Erro por sobrecarga do médulo principal
Or 0020 Erro por excesso de torque
oM 0010 Erro por superaquecimento ou falha do detector térmico
£ 0011 Parada de emergéncia
EEFP 0012 E?Falha 1 PROM (erro de gravagéo)
fceo 0013 E?Falha 2_ PROM (erro de inicializagéo) ou corte de alimentagao
durante ajuste de £ 5 7
EEFP3 0014 E?Falha 3 PROM (erro de leitura)
Errd 0015 Falha de RAM do inversor
Err3 0016 | Falha de ROM do inversor
Errd 0017 Erro 1 por falha da CPU
Errfs 0018 Erro de comunicagdo
Err 7 001A Falha no detector de corrente
ur 001D | Erro por corrente fraca
urP 001E Erro por subtenséo
EFZ 0022 Falha de ligaggo a terra
Ebn il 0054 Erro de auto-sintonizagdo
EEHF 0029 Erro do tipo de inversor
£E-1{f 0032 | Quebra do cabo VIA
£-19 0033 Erro de comunicag&o entre CPUs
£-20 0034 | Erro de controle V/F
£-c i 0035 | Falha 2 CPU
£-26 003A | Falha 3 CPU

(Nota) Os registros de erros passados (registros de erro retidos ou de erros que ocorreram no passado) podem

ser obtidos.

(Consulte 5.2 “Modo do monitor de estado” quanto ao procedimento de obtenc¢ao de tais registros.)
(*) Em termos precisos, este cédigo ndo é um cédigo de erro; este codigo é indicado para mostrar a
auséncia de erro quando o modo do monitor de erro passado é selecionado.
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5.3.2

Exibicdo de informacdes sobre o erro na ocorréncia do

Nota 1

Nota 2

Nota 3

Nota 4

Nota 5

Na ocorréncia de um erro, se o inversor ndo for desligado ou reajustado, as mesmas informagdes que foram
exibidas no modo descrito em 5.1.1, “Monitor de estado sob condi¢des normais”, poderao ser exibidas, conforme
mostra a tabela abaixo.

Para exibir informagdes sobre erro apds desligar ou reajustar o inversor, siga os passos descritos em 5.1.2,

“Exibigao de informagdes detalhadas sobre um erro passado”.

B Exemplo de obtencgao de informagdes sobre um erro

- " S
Item exibido Operagao Monitor N _de ~ Descrigéo
com painel LED comunicagao
Modo do monitor de estado (O cédigo piscara
o3 se um erro ocorrer.)
Causa do erro L O motor entra em inércia e entdo para (parada
por inércia).
Mo_d(_) ‘fe " O primeiro paré@metro basico “A ! H” (fungéo
definico de AUH histérico) é indicado
parametro .
Sentido de O sentido de rotagéo na ocorréncia de um erro
rotacio Fr-F FEO1 ¢ indicado. (F ~ - £ : movimento em avango,
G F ~ -~ movimento de retrocesso).
Comando da O valor de comando da freqiiéncia operacional
freqiiangi \ - (Hz/unidade livre) na ocorréncia de um erro é
reqiiéncia @ FED.O FE02 indicado
operacional * (Nocasode F 7 { {=2)
Corrente de \ A poténcia de saida do inversor na ocorréncia
v @ £i30 FEO3 | de um erro (%/A) é exibida.
9 (Nocasode F 7 {Z=1{)
Tensdo de \ Atenséo (%/V) de entrada (CC) do inversor na
entrada * @ HiH FEO04 ocorréncia de um erro € exibida.
(Nocasode F 7 {3=3)
\ Atensédo de saida do inversor na ocorréncia de
Tenséo de saida * @ Ping FE05 um erro (%/V) é exibida.
(Nocasode F 7 {4=4)
Carga do \ O fator de carga do inversor (%) na ocorréncia
inversor @ R FE27 de um erro é exibido.
fator * (Nocasode F 7 {5=27)
Freqiiéncia \ A freqliéncia de saida do inversor (Hz/unidade
quel . @ abl0.0 FEO0O livre) na ocorréncia de um erro é exibida.
operacional (Nocasode F 7 {5=01)
Os estados ON/OFF (LIG./DESLG.) dos
terminais de entrada do controle (F, R, S1, S2,
VI) sé@o exibidos em bits.
ON: {
. OFF:
Terminal de W . FEOS A o d el
entrada reend AR
wl [ \\F
S2 R
S1
Os estados ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
terminal de saida do sinal de controle (OUT e
FL) na ocorréncia de um erro s&o exibidos em
bits.
Terminal de \ n . ON:
saida @ Y t FEO7 OFF: o !
j \
FL \_ ouT
Ajuste dos \ O ajuste légico por 7 {2 7 é indicado.
terminais de @ L-50 FD31 L - 50 Logica source
entrada légico L -5 !:Ldgica sink
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Item exibido Operag_ao Monitor N ,de " Descrigao
com painel LED comunicagao
\égaf de @' il FE08 | Aversdo da CPU1 é exibida.
\éf,rﬁzo de @ el FE73 | Aversao da CPU2 é exibida.
Nota 6 | Erro passado 1 @ OFZ ot FE10 Erro passado 1 (exibido alternadamente)
Nota 6 | Erro passado 2 @ OH <7 FE11 Erro passado 2 (exibido alternadamente)
Nota 6 | Erro passado 3 @ OF3e3 FE12 Erro passado 3 (exibido alternadamente)
Nota 6 | Erro passado 4 @ = FE13 Erro passado 4 (exibido alternadamente)
O estado ON/OFF (LIG./DESLG.) de cada
ventilador de arrefecimento, capacitor do painel
de circuito, capacitor do circuito principal do
alarme para substituigdo de pecas ou o tempo
de operagéo cumulativa s&o exibidos em bits.
Informagdes
sobre o alarme \ ON: {
Nota 7 | para @ oot FE79 OFF: ,
substituicdo de
pecas
Tempo de Ventiladores
operagéao Capacitor do painel de circuito
cumulativa Capacitor do circuito principal
Tempo de \ = AR
= O tempo de operagao cumulativa é exibido.
o
Nota 8 | operagao @ £g. il FE14 (0,01=1 hora, 1,00=100 horas)
cumulativa
Modo de
exibigdo ors A causa do erro é exibida.
predefinido

Nota 1: O item indicado pode ser alterado, girando o dial de ajuste em cada modo de monitoragéo.

Nota 2: Pode-se comutar entre % e A (ampére)/V (volt), usando-se o parametro 5 71 ! (selegdo da unidade de
corrente/tensao).

Nota 3: Atens3o de entrada (CC) indicada é 1/v2 vezes o valor da tensao de entrada c.c. Em caso de 1mono-
120, o valor indicado é 1/2 vezes a mais.

Nota 4: Se F {5 = & (Entrada logica): A ativagdo da barra VI depende do estado ON/OFF (LIG./DESLG.) do
terminal VI.

Se F !05 =1, !ou 3J (entrada de tensdo/corrente): a barra VI estd sempre OFF(DESLG.).

Nota 5: Se F 5 A5 = [ (Saida légica): A ativagdo da barra OUT depende do estado ON/OFF (LIG./DESLG.) do
terminal OUT.

Se FE A5 = ! (Saida do trem de pulsos): a barra OUT esta sempre OFF(DESLG.).

Nota 6: Registros de erro passados sao indicados na seguinte seqiiéncia: 1 (Ultimo registro de erro) <2<3<4
(registro de erro mais antigo). Se nenhum erro ocorreu no passado, a mensagem “r £ - - ” sera
exibida. Os detalhes do registro de erros passados 1, 2, 3 ou 4 podem ser indicado pressionando o
centro do dial de ajuste, quando estiver em indicagéo o erro 1, 2, 3 ou 4. Para mais informagdes,
consulte 5.1.2.

Nota 7: O alarme para substituicdo de pegas € exibido com base no valor calculado a partir da temperatura
ambiente média anual, o tempo ON (LIG.) do inversor, o tempo de funcionamento do motor e a corrente
de saida (fator de carga) especificada usando-se F & 3 4. Use este alarme apenas como um guia, uma
vez que ele se baseia em uma estimativa grosseira.

Nota 8: O tempo de operagdo cumulativa aumenta somente quando a maquina estd em operagao.

Nota 9: Se ndo houver nenhum registro de erro, = £ - - sera exibido.
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Dos itens exibidos no monitor, os valores de referéncia dos itens expressos em porcentagem estao listados
abaixo.

Corrente de carga:

Tensao de entrada:

Tensao de saida:

Corrente de torque:

Fator de carga do inversor:

A corrente monitorada é exibida. O valor de referéncia (valor de 100%) é a
corrente de saida nominal indicada na placa de identificagcdo. Ou seja, ele
corresponde a corrente nominal no momento em que a freqiiéncia
portadora PWM (F 7 7 1) é igual a, ou menor que, 4kHz. A unidade pode
ser comutada para A (ampére).

A tensédo exibida é a tensdo determinada pela converséo da tensdo medida
na se¢do CC para uma tensdo CA. O valor de referéncia (valor de 100%) é
de 100 volts para os modelos de 120 V e 200 volts para os modelos de 240
V. A unidade pode ser comutada para V (volts).

Atenséo indica é a tensdo de comando de saida. O valor de referéncia de
100% é 200V em ambos os modelos de 120V e 240V. Esta unidade pode
ser comutada para V (volts).

A corrente requerida para gerar torque é calculada a partir da corrente de
carga por operagdes vetoriais. O valor assim calculado é exibido. O valor
de referéncia (valor de 100%) é o valor no momento em que a corrente de
carga é de 100%.

Dependendo do ajuste da freqiiéncia portadora PWM (F 3 7 [J) e outros, a
corrente nominal efetiva pode tornar-se menor que a corrente de saida
nominal indicada na placa de identificagdo. Com a corrente nominal efetiva
no momento (apds uma redugao) como 100%, a proporgéo da corrente de
carga para a corrente nominal é indicada em porcentagem. O fator de
carga é também utilizado para calcular as condigdes para erro por
sobrecarga (L ).
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6. Medid%}ﬁs/f/az%ormas

6.1

Procedimentos para cumprir com as normas da diretiva CE

6.2

Na Europa, a diretiva EMC e a diretiva de baixa tenséo, que entraram em vigor respectivamente em 1996 e
1997, estabeleceram como obrigatoriedade a colocagdo da marca CE em cada produto aplicavel para provar
que o0 mesmo se encontra em conformidade com tais diretivas. Pelo fato dos inversores néo funcionarem
isoladamente e terem sido projetados para serem instalados num painel de controle e para serem utilizados
sempre em combinagdo com outras maquinas ou sistemas que os controlam, os inversores ndo sao
considerados como aparelhos sujeitos as normas da diretiva EMC. Entretanto, a marca CE devera ser colocada
em todos os inversores pelo fato destes estarem sujeitos a diretiva de baixa tensao.

A marca CE deve ser colocada em todas as maquinas e sistemas que possuem inversores embutidos pelo fato
destas maquinas e sistemas estarem sujeitos as normas das diretivas acima mencionadas. Cabe a
responsabilidade dos fabricantes destes produtos finais a colocagdo da marca CE em cada produto. Se as
maquinas e sistemas forem produtos “finais”, também poderao estar sujeitos as normas de diretivas referentes
as maquinas.

Cabe a responsabilidade dos fabricantes destes produtos finais a colocagdo da marca CE em cada produto.

Nos realizamos testes em modelos representativos, instalados conforme descrito posteriormente neste manual,
para verificar a sua conformidade com a diretiva EMC. No entanto, nés ndo podemos verificar todos os
inversores quanto a conformidade a diretiva EMC, uma vez que isto dependera de como eles serdo instalados e
conectados. Em outras palavras, a aplicagao da diretiva EMC ira variar de acordo com a composigao do painel
de controle com um ou mais inversores, o relacionamento com outros componentes elétricos incorporados, as
condigdes de fiagdo, as condigdes de leiaute e assim por diante. Portanto, verifique por si mesmo se a sua
maquina ou sistema se encontra em conformidade com as normas da diretiva EMC.

Quanto as medidas a serem tomadas para satisfazer a diretiva EMC e a diretiva de baixa tensao, consulte a
versdo completa do manual em inglés (E6581595).

Conformidade com os Padroes UL e CSA

Os modelos VF-nC3 que estdo em conformidade com os Padrdes UL e CSA possuem a marca UL/CSA na placa
de identificagao.
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7. TabelWos

Quanto aos detalhes sobre a fungéo de cada parametro, consulte a versdo completa do manual em inglés (E6581595).

71 Parametros do usuario

Ajuste minimo Ajuste
" = . de unidade do . Ajuste . Referéncia
Titulo Funcéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido def:;f:ri%elo E6581595
comunicagdo
FL | Frequéncia de Hz 0,1/0,01 Li-tL 0,0 322
operagao do painel
de operagéo
7.2  Pardmetros basicos
e Quatro fungdes de navegagdes
Ajuste minimo Ajuste
" N° de - . de unidade do . Ajuste definido |Referéncia
Titulo comunicagao Fungdo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido pelo E6581595
comunicagéo usudrio
AUH - Fung&o historica - - Exibe parametros em grupos de - 4.3
cinco na ordem inversa da alteragéo 5.1
de seus ajustes.
* (Podem ser editados)
RUF 0093 Funcéo guia - - 0:- 0 4.3
1:- 5.2
2: Guia de velocidade preprogramada
3: Guia do sinal de entrada analégico
4: Guia de comutagdo de motor
5: Guia de incremento de torque
AUt 0000 Aceleragéo/ - - 0: Desabilitado (ajuste manual) 0 53
desaceleragao 1: Automatico
automatica 2: Automético (somente na aceleragéo)
AU 0001 Fung&o macro - - 0: Desabilitado 0 5.4
de ajuste do 1: Reforgo de torque automatico +
reforgo de auto-sintonizagéo
torque 2: Controle vetorial + auto-sintonizagao
3: Economia de energia + auto-sintonizagé
e Parametros basicos
Ajuste minimo Ajuste
. N° de ~ . de unidade do . Ajuste definido |Referéncia
Titulo comunicagao Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido pelo E6581595
comunicag@o usuario
onod 0003 Selegao do - - 0: Painel de terminais 1 3
modo de 1: Painel de operagéo 55
comando 2: comunicagdo RS485 7.3
Fhod 0004 Selegéo do - - 0: Painel de terminais VI 2 3
modo de ajuste 1: Dial de ajuste sem memoéria 55
de freqiiéncia 1 2: Dial de ajuste com meméria 6.5.1
3: Comunicagdo RS485 7.3
4: -
5: UP/DOWN (asc./desc.) do contato
externo
FRSL 0005 Selegdo do - - 0: Frequéncia de saida 0 34
medidor 1. Corrente de saida
2: Referéncia de freqliéncia
3: Tensdo de entrada (calculado por
voltagem do barramento CC)
4: Tensdo de saida (valor de comando)
5-11: -
12: Valor de referéncia de freqiiéncia
(ap6s compensagéo)
13: Valor de entrada VI
14: -
15: Saida fixa 1 (Corrente de saida: 100%)
16: Saida fixa 2 (Corrente de saida: 50%)
17: Saida fixa 3 (Outra que ndo a
corrente de saida: 100%)
18: Dados de comunicagdo RS485
19: Para ajustes (£ /7, o valor
ajustado ¢ indicado).
20-22: -
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Ajuste minimo Ajuste
" N° de ~ . de unidade do . Ajuste definido |Referéncia
Titulo comunicagdo Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido pelo E6581595
comunicagdo usuario
,‘7 0006 Regulagem do - - - - 34
medidor
Fr 0008 Selegédo de - - 0: Movimento de avango 0 57
avango/ : Movimento de retrocesso
retrocesso 2: Movimento de avango (Comutagéo
(Painel de F/R possivel pelo painel expandido)
operagao) 3: Movimento de retrocesso (Comutagéo
F/R possivel pelo painel expandido)
"L 0009 Tempo de S 0,1/0,1 0,0-3000 10,0 5.3
aceleragéo 1
JEL 0010 Tempo de B 0,1/0,1 0,0-3000 10,0
desaceleragéo 1
FH 0011 Freqiiéncia Hz 0,1/0,01 30,0-400,0 " 5.8
méaxima
L 0012 Freqiiéncia Hz 0,1/0,01 05- FH *1 59
limite superior
Ll 0013 Freqiiéncia Hz 0,1/0,01 0,0- 4L 0,0
limite inferior
ul 0014 Fregiiéncia Hz 0,1/0,01 20,0-400,0 "1 5.10
base 1
ulu 0409 Tensao da \ 1/0,1 50-330 "1 5.10
freqiiéncia 6.12.5
base 1
FE 0015 Selegéo do - - 0: Constante V/F 0 511
modo de : Torque variavel
controle V/F 2: Controle do reforgo de torque
automatico
3: Controle vetorial
4: Economia de energia
wh 0016 Valor do reforgo % 0,1/0,1 0,0-30,0 *2 5.12
de torque 1
EHF 0600 Nivel 1 de % ”n 10-100 100 35
protegéo termo- (A) 6.16.1
eletrénica do
motor
auhn 0017 Selegédo da - - Protegéo | Interrupgéo 0 35
caracteristica Auste conira por
de protecao sobrecarga | sobrecarga
térmica 0 valido invalido
eletronica 1 Motor valido valido
2 Padréo [ invalido | invalido
3 invalido valido
4 valido invalido
5 valido valido
Motor VF +—— —
6 invalido | invalido
7 invalido valido
e 0018 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0 3.6
velocidade
predefinida 1
¢ 0019 Freqgiiéncia de Hz 0,1/0,01 LL-tL 0,0
velocidade
predefinida 2
&-3 0020 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 L= 0,0
velocidade
predefinida 3
SrY 0021 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 LL-lL 0,0
velocidade
predefinida 4
5r5 0022 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 LL-tL 0,0
velocidade
predefinida 5
5r6 0023 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 LL-lL 0,0
velocidade
predefinida 6
57 0024 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 LL-dL 0,0
velocidade
predefinida 7
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Ajuste minimo Ajuste
» N° de ~ . de unidade do . Ajuste definido |Referéncia
Titulo comunicagdo Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido pelo E6581595
comunicagdo usuario
LHF 0007 Ajuste - - 0:- 0 432
predefinido 1: Ajuste predefinido 50Hz
2: Ajuste predefinido 60Hz
3: Ajuste predefinido 1 (inicializagao)
4: Apagamento do registro de erro
5: Cancelamento do tempo de
operagdo cumulativa
6: Inicializagao da informagéo de tipo
7: Gravar parametros definidos pelo
usuario
8. Carregar parametros definidos
pelo usudrio
9. Apagamento do registro do tempo
de operagdo cumulativa do
ventilador
10-12: -
13: Ajuste predefinido 2
(Todas inicializagoes)
SEE 0099 Confirmagao da - - 0: Chamar menu de configuragao *1 4.4
selegéo do 1: Geralmente no Jap&o (Somente
codigo de area leitura)
2: Geralmente na América (Somente
leitura)
3: Geralmente na Asia (Somente
leitura)
4: Geralmente na Europa (Somente
leitura)
PSEL 0050 Secéo de - - 0: Modo de ajuste padr&o ao ligar a 0 45
parametro alimentagéo
registrado 1: Modo de ajuste facil durante a
alimentagéo de energia
2: Somente modo de ajuste facil
Fi-- - Parametro - - - - - 422
expandido 100
Fo-- - Parametro - - - - -
expandido 200
F3-- - Parametro - - - - -
expandido 300
FH-- - Parametro - - - - -
expandido 400
Fh-- - Parametro - - - - -
expandido 500
FG-- - Parametro - - - - -
expandido 600
Fi-- - Parametro - - - - -
expandido 700
FE-- - Parametro - - - - -
expandido 800
Lrtd - Fungéo de - - - - - 431
edicdo
automatica
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7.3  Parametros expandidos

e Parametros de entrada/saida 1

Ajuste minimo Ajuste
. N° de ~ . de unidade do . Ajuste definido [Referéncia
Titulo comunicagdo Fungao Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo |[E6581595
comunicagédo usudrio

FUOo 0100 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.1.1
saida de sinal de
baixa velocidade

Fn 0101 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.1.3
ajuste de alcance
de velocidade

Fige 0102 Faixa de deteccao Hz 0,1/0,01 0,0-FH 25 6.1.2
do alcance de 6.1.3
velocidade

FiOs 0105 Selegéo de - - 0: Reverso 1 6.2.1
prioridade (Ambos, 1: Parada com diminuigéo de
F-CCeR-CC, marcha
estdo ON (LIG.))

Fiog 0108 Selegéo da fungéo - - 0-123 0 6.32
sempre ativada 1 (Nenhuma

fungéo)

Fny 0109 Selegao de entrada - - 0: Sinal de entrada de tensdo 0 6.2.2
analdgica / légica (0-10V) 6.3.3
(terminal VI) 1: Sinal de entrada atual (4-20mA) 6.5.2

2: Entrada légica 7.21
3: Sinal de entrada de tensao (0-5V) 7.3

Fig 0110 Selegéo da fungéo - - 0-123 6 6.3.2
sempre ativada 2 (ST)

Frit 0111 Terminal de entrada - - 0-201 2 6.3.3
selegéo 1A (F) (F) 6.5.1

Fiie 0112 Selegao do terminal - - 0-201 4 7.2
de entrada 2A (R) (R)

ERE] 0113 Selegao do terminal - - 0-201 10
de entrada 3A (S1) (SS1)

Foid 0114 Selegao do terminal - - 0-201 12
de entrada 4A (S2) (SS2)

Fiis 0115 Selecgao do terminal - - 8-55 14
de entrada 5 (VI) (SS3)

Figa 0127 Sink/source R R 0: Sink, 100: Source 1 6.3.1
comutagdo 1-99, 101-255: Invalido

Fi3n 0130 Selegéo do terminal 0-255 4 6.3.4
de saida 1A - - (BAIXO) 722
(OUT-NO)

Fi3e 0132 Selegéo do terminal - - 0-255 10
de saida 2 (FL) (FL)

Fi3a 0137 Selegao do terminal - - 0-255 255
de saida 1B (sempre
(OUT-NO) ON)

EE] 0139 Selegao da saida - - 0:F {30 eF i3l 0
légica de terminal 1F{30ouF 137
de saida
(OUT-NO)

Fody 0144 Coeficiente - - - - *3
especifico de
fabrica 1A

Fisd 0151 Terminal de entrada - - 0-201 0 6.3.3
selegao 1B (F) 6.5.1

FisZ 0152 Terminal de entrada - - 0-201 0 721
selecao 2B (R)

Fi53 0153 Terminal de entrada - - 0-201 0
selegao 3B (S1)

Fisy 0154 Terminal de entrada - - 0-201 0
selegao 4B (S2)

Fi55 0155 Terminal de entrada - - 0-201 0
selecdo 1C (F)

F 58 0156 Terminal de entrada - - 0-201 0
selegdo 2C (R)
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e Parametros basicos 2

Ajuste minimo Ajuste
. N° de " . de unidade do . Ajuste | definido |Referéncia
Titulo comunicagao Fungdo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo |E6581595
comunicagéo usuério
sl 0170 Freqiiéncia base 2 Hz 0,1/0,01 20,0-400,0 *1 6.4.1
Fit 0171 Tensao de \ 1/0,1 50-330 *1
freqliéncia base 2
Fiae 0172 Valor do reforgo de % 0,1/0,1 0,0-30,0 *2
torque 2
EE] 0173 Nivel 2 de protegao % 7 10-100 100 3.5
termo-eletrénica do (A) 6.4.1
motor 6.16.1
F i85 0185 Nivel corretor de % 1 10-199, 150 6.4.1
perda de (A) 200 (desabilitado) 6.16.2
velocidade 2
e Parametros de freqiiéncia
Ajuste minimo Ajuste
" Ne de = . de unidade do . Ajuste | definido [Referéncial
Titulo comunicagéo Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo |E6581595
comunicagdo usudrio
Faot 0201 Ajuste do ponto 1 % n 0-100 0 6.5.2
de entrada VI 73
Feoe 0202 Fregiiéncia do Hz 0,1/0,01 0,0-400,0 0,0
ponto 1 de entrada
Vi
F2o3 0203 Ajuste do ponto 2 % 17 0-100 100
de entrada VI
FooH 0204 Freqiiéncia do Hz 0,1/0,01 0,0-400,0 *1
ponto 2 de entrada
Vi
F2os 0209 Filtro de entrada ms 11 4-1000 64
analdgico
FoHO 0240 Ajuste da Hz 0,1/0,01 0,1-10,0 0,5 6.6.1
freqiiéncia de inicio
FoH 0241 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.6.2
inicio da operagao
Foue 0242 Histerese de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.6.2
freqliéncia de inicio
da operagao
Fo4s 0249 Coeficiente - - - - *3
especifico de
fabrica 2A
F2sl0 0250 Frequéncia de Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,0 6.7.1
inicio de frenagem
de CC
Fest 0251 Corrente de %(A) n 0-100 50
frenagem de CC
Fes5c 0252 Tempo de frenagem s 0,1/0,1 0,0-25,5 1,0
de CC
F256 0256 Tempo limite para a s 0,1/0,1 0: Desabilitado 0,0 6.8.1
operag&o com 0,1-600,0
freqiiéncia de limite
inferior
FoEY 0264 Entrada pelos s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1 6.5.3
contatos externos —
tempo de resposta
UP (cima)
FPES 0265 Entrada pelos Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,1
contatos externos -
largura do passo de
freqliéncia UP
(asc.)
FObBG 0266 Entrada pelos s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,1
contatos externos -
tempo de resposta
DOWN (desc.)
F2E57 0267 Entrada pelos Hz 0,1/0,01 0,0-FH 0,1
contatos externos -
largura do passo de
freqiiéncia DOWN
(desc.)
F2EE 0268 Valor inicial da Hz 0,1/0,01 LL-UL 0,0
freqliéncia UP/
DOWN (asc./desc.)
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Titulo

N° de
comunicagdo

Fung&o

Unidade

Ajuste minimo
de unidade do
painel/
comunicacgéo

Gama de ajuste

Ajuste
predefinido

Ajuste
definido
pelo
usudrio

R

feréncia

E6581595

FZES

0269

Gravagao do valor
alterado da
freqliéncia UP/
DOWN (asc./desc.)

0: Inalterado
1: Ajuste de F 2 £ & alterado quando
alimentagao foi desligada

1

6.5.3

0270

Fregiiéncia de salto

Hz

0,1/0,01

0,0-FH

0,0

0271

Largura de salto

Hz

0,1/0,01

0,0-30,0

6.9

0287

Freqiiéncias de
operagao com
velocidade
predefinida 8

Hz

0,1/0,01

I
[

0,0

F2EE

0288

Freqiiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 9

Hz

0,1/0,01

-
~
[
=

0,0

F2ES

0289

Freqiiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 10

Hz

0,1/0,01

—~
~
[
~

0,0

F250

0290

Fregiiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 11

0,1/0,01

—~
-
C;
=

0,0

Fogi

0291

Freqiiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 12

0,1/0,01

—~
~
[
=

0,0

F28s

0292

Freqiiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 13

0,1/0,01

—~
~
[
~

0,0

F253

0293

Fregiiéncias de
operag&o com
velocidade
predefinida 14

0,1/0,01

—~
-
C;
~

0,0

Fog

0294

Freqiiéncias de
operagdo com
velocidade
predefinida 15

0,1/0,01

-
-
C:

s

0,0

3.6
6.10
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e Parametros de modo de operagéo
Ajuste minimo Ajuste
” N° de " . de unidade do . Ajuste | definido [Referéncial
Titulo comunicagdo Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo [E6581595
comunicagéo usuario
F300 0300 Freqiiéncia kHz 11 2-16 12 6.11
portadora de PWM
F30 0301 Selegéo do controle - - 0: Desabilitado 0 6.12.1
de reinicio 1: Em reinicio automatico ap6s uma
automatico parada momentanea
2: No terminal ST desligado e ligado
+2
4: Na partida
Fape 0302 Controle da marcha - - 0: Desabilitado 0 6.12.2
continua de 1: Ajuste automatico
alimentagao 2: Parada por marcha diminuida
regenerativa
(Parada por
desaceleragéo)
EIE] 0303 Selegao de Vezes 11 0: Desabilitado 0 6.12.3
retentativas 1-10
(Numero de vezes)
F305 0305 Operagao limite de - - 0: Habilitado 2 6.12.4
sobretensdo : Desabilitado
(Selegao do modo 2: Habilitado (Controle rapido de
de parada com desaceleragao)
diminuigao de 3: Habilitado (Controle dinamico
marcha) rapido de desaceleragao)
s30T 0307 Corregao da tensao - - 0: Tens&o de alimentag&o nao- *1 6.12.5
da fonte (limitagéo corrigida, tensao de saida limitada
da tens&o de saida) 1: Tensé@o de alimentagéo corrigida,
tensdo de saida limitada
2: Tensao de alimentagéo nao-
corrigida, tensdo de saida ilimitada
3: Tens&o de alimentagéo corrigida,
tenséo de saida ilimitada
Fat 0311 Proibigao do - - 0: Movimento de avango/retrocesso 0 6.12.6
movimento de permitido
retrocesso 1: Movimento de retrocesso proibido
2: Movimento de avango proibido
F3ic 0312 Modo aleatorio - - 0: Desabilitado 0 6.11
1: Ajuste automatico
F31i6 0316 Selegao do modo - - 0: Fregiiéncia portadora néo- 1
de controle da reduzida automaticamente
freqiiéncia 1: Freqliéncia portadora reduzida
portadora automaticamente
F359 0359 Tempo de espera s 11 0-2400 0 6.13
do controle PID
F3IED 0360 Controle PID - - 0: Desabilitado, 1: Habilitado 0
F3&° 0362 Ganho proporcional - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,30
F363 0363 Ganho integral - 0,01/0,01 0,01-100,0 0,20
F356 0366 Ganho diferencial - 0,01/0,01 0,00-2,5 0,00
F380 0380 Caracteristica de - - : Avango 0
avango/retrocesso 1: Retrocesso
PID
F39¢ 0391 Histerese para Hz 0,1/0,01 0,0-4 L 0,2 6.8.1
operagao em
freqliéncia de limite
inferior
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e Parametros de reforco de torque 1

Ajuste minimo Ajuste
” N° de = . de unidade do . Ajuste definido [Referéncial
Titulo comunicagdo Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste precieﬁmdo pelo |E6581595
comunicacgéo usuario
FHOO 0400 Auto-sintonizagao - - 0: Auto-sintonizagéo desabilitada 0 5.1
1: Inicializagao de F 4 5 2 e
(reinicializado a 0)
2: Auto-sintonizagao habilitada
(apds execugéo: 0)
Fubt 0401 Ganho da % n 0-150 50
freqliéncia de
FHOZ 0402 Valor do reforgo de % 0,1/0,1 0,0-30,0 *2
torque automatico
FHOS 0405 Capacidade kw 0,01/0,01 0,01-5,50 *2
nominal do motor
Fy 2 0412 Coeficiente - - - - *4
especifico de motor 1
FYi5 0415 Corrente nominal A 0,1/0,1 0,1-30,0 *2
do motor
FHl 0416 Corrente em vazio % 11 10-90 *2
do motor
Fyaid 0417 Velocidade nominal | min-1 11 100-32000 *1
do motor
FH5E 0458 Coeficiente - - - - 4
especifico de motor 2
FH55 0459 Razéo de momento | Vezes 0,1/0,1 0,1-100,0 3,0
inercial de carga
FHED 0460 Coeficiente - - - - *4
especifico de motor 3
FHE 0461 Coeficiente - - - -
especifico de motor 4
FHEZ 0462 Coeficiente - - - -
especifico de motor 5
FHET 0467 Coeficiente - - - -
especifico de motor 6
o Parmetros de entrada/saida 2
Ajuste minimo Ajuste
" Ne de = . de unidade do . Ajuste | definido [Referéncial
Titulo comunicagao Fungdo Unidade painel/ Gama de ajuste prec{efimdo pelo [E6581595
comunicagdo usudrio
Fya0 0470 Polarizagdo da - n 0-255 128 6.5.4
entrada VI
FHT 0471 Ganho da entrada VI - 11 0-255 128
e Parametros de reforco de torque 2
Ajuste minimo Ajuste
" Ne de = . de unidade do . Ajuste | definido [Referéncial
Titulo comunicagdo Fungao Unidade painel/ Gama de ajuste precjefimdo pelo |E6581595
comunicagéo usuario
FYED 0480 Coeficiente - - - - 4
especifico de motor 7
FHES 0485 Coeficiente - - - -
especifico de motor 8
FHE5 0495 Coeficiente - - N N
especifico de motor 9
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e Parametros de tempo de aceleracdo/desaceleracéo

Ajuste minimo Ajuste
” N° de " . de unidade do . Ajuste | definido [Referéncial
Titulo comunicagdo Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo [E6581595
comunicagéo usuario
FEO0 0500 Tempo de s 0,1/0,1 0,0-3000 10,0 6.15
aceleragdo 2
FEO 0501 Tempo de s 0,1/0,1 0,0-3000 10,0
desaceleragéo 2
Fooe 0502 Padréo de - - 0: Linear 0
aceleragéo/ : Padrao-S 1
desaceleragéo 1 2: Padrao-S 2
Feo3 0503 Padrao de - - 0
aceleragdo/
desaceleragéo 2
F505 0505 Freqiiéncia de Hz 0,1/0,01 0,0: Desabilitado 0,0
comutagéo de 0,1-L/L
aceleragao/
desaceleragéo 1 e
2
o Parametros de protecéo
Ajuste minimo Ajuste
" N° de < . de unidade do . Ajuste | definido |[Referéncial
Titulo comunicagao Fungo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo |E6581595
comunicagédo usudrio
FEO ! 0601 Nivel corretor de % 171 10-199, 150 6.16.2
perda de (A 200 (desabilitado)
velocidade 1
FED?2 0602 Selegéo de - - 0: Cancelado com o desligamento da 0 6.16.3
retengéo de erro do alimentagao
inversor 1: Permanece retido com a
alimentag&o desligada
E 0603 Selegao da parada - - 0: Parada inercial 0 6.16.4
de emergéncia 1: Parada com diminui¢do de
marcha
2: Frenagem de emergéncia de CC
FEOS 0605 Selegao do modo - - : Desabilitado 0 6.16.5
de detecgao de 1: Na partida (somente uma vez
falha da fase de apos a alimentacéo ser ligada)
saida 2: Na partida (cada vez)
FROT 0607 Limite de tempo de s n 10-2400 300 5.13
sobrecarga de 6.16.1
150% do motor
FEOE 0608 Selegéo do modo - - 0: Desabilitado, 1: Habilitado 1 6.16.6
de detecgdo de
falha da fase de
entrada
FEDS 0609 Histerese da % 11 1-20 10 6.16.7
corrente de
detecgéo de
corrente fraca
FG D 0610 Erro por corrente - - 0: Somente alarme 0
fraca/selegao de 1: Erro
alarme
F& 0611 Corrente de % 11 0-150 0
detecgédo de (A)
corrente fraca
FoiZ 0612 Tempo de detecgdo s 17 0-255 0
de corrente fraca
FE I3 0613 Detecgéo de curto- - - 0: Cada vez (pulso padréo) 0 6.16.8
circuito de saida 1: Na partida (somente uma vez
durante a partida apos a alimentagéo ser ligada)
(pulso padrao)
2: Cada vez (pulso de curta duragao)
3: Na partida (somente uma vez
apos a alimentagéo ser ligada)
(pulso de curta duragao)
FGE IS 0615 Erro por excesso - - 0: Somente alarme 0 6.16.9
de torque/selegdo 1: Erro
de alarme
FGE B 0616 Nivel de detecgao % 17 0: Desabilitado 150
de excesso de 1-200
torque
F5 8 0618 Tempo de detecgao s 0,1/0,1 0,0-10,0 0,5
de excesso de
torque
FE 5 0619 Histerese do nivel % 11 0-100 10
de detecgédo do
excesso de torque
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Ajuste minimo Ajuste
" N° de ~ . de unidade do . Ajuste definido [Referéncia
Titulo comunicagdo Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo [E6581595
comunicacgéo usuario
FEZD 0620 Controle ON/OFF - - 0: Controle ON/OFF (LIG./DESLG.) 0 6.16.10
(LIG./DESLG.) do 1: Sempre ON
ventilador
FoRS 0621 Ajuste do alarme 100 0,1/0,1 0,0-999,9 610 6.16.11
do tempo de horas (=10 horas)
operagéo
cumulativa
F&E27 0627 Erro por subtensao/ - - 0: Somente alarme 0 6.16.12
selegao de alarme (nivel de detecgao abaixo de 64%)
1: Erro
(nivel de detecgao abaixo de 64%)
2: Somente alarme
(nivel de detecgao abaixo de 50%,
reator CA necessario)
FRI 0631 Coeficiente - - 0,1 0 *3
especifico de
fabrica 6A
FEIC 0632 Termo-eletronico - - 0: Desabilitado 0 5.13
meméria 1: Habilitado 6.16.1
FE33 0633 Erro no modo de % 17 0: Desabilitado, 0 6.16.13
entrada de baixo 1-100
nivel VI
FGIN 0634 Temperatura - - 1:-10 a +10°C 3 6.16.14
ambiente média 2: 11-20°C
anual (alarmes 3:21-30°C
para substituicdo 4:31-40°C
de pecas) 5:41-50°C
6:51-60°C
o Parametros de saida
Ajuste minimo Ajuste
" N° de = . de unidade do . Ajuste | definido |Referéncia
Titulo comunicaga@o Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo [E6581595
comunicagéo usudrio
FEEY 0669 Selegao da saida - - 0: Saida légica 0 6.17.1
logica/saida do trem 1: Saida do trem de pulsos
de pulsos (OUT-NO)
FEIE 0676 Selegéo da fungao - - 0: Freqiéncia de saida 0 6.17.1
de saida do trem 1: Corrente de saida
de pulsos (OUT- 2: Referéncia de freqiiéncia
NO) 3: Tensao de entrada (calculado
por voltagem do barramento CC)
4: Tensao de saida (valor de comando)
5-11: -
12: Valor de referéncia de freqliéncia
(ap6s compensagao)
13: Valor de entrada VI
14: -
15: Saida fixa 1 (Corrente de saida:
100%)
16: Saida fixa 2 (Corrente de saida:
50%)
17: Saida fixa 3 (Outra que ndo a
corrente de saida: 100%)
18: Dados de comunicagdo RS485
19-22: -
FETT 0677 Numero maximo do kpps 0,01/0,01 0,50-1,60 0,80
trem de pulsos
FETE 0678 Coeficiente especifico - - - - *3
de fabrica 6B
FEE ! 0681 Seleggo do sinal de - - 0: Medidor analdgico (0-1mA) 0 6.17.2
saida analdgico 1: Saida de corrente (0-20mA)
2: Saida de tensao (0-10V)
FLEMY 0684 Coeficiente especifico - - - - *3
de fabrica 6C
FES 0691 Caracteristica de - - 0: Inclinagao negativa (declive) 1 6.17.2
inclinagéo da saida 1: Inclinagéo positiva (ascenséo)
analdgica
FESC 0692 Polarizagéo de % 0,1/0,1 -1,0-+100,0 0
medidor
FGS3 0693 Coeficiente especifico - - - - *3
de fabrica 6D
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e Parametros do painel de operacéo
Ajuste minimo Ajuste
” N° de " . de unidade do . Ajuste | definido |Referéncia
Titulo comunicagdo Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste precieﬁnidu pelo |E6581595
comunicagéo usuario

Faoo 0700 Proibig&o da - - 0: Permitido 0 6.18.1
alteracao de 1: Proibido (Painel embutido e
definicoes de expandido)
parametros 2: Proibido (Comunicagédo 1+RS485)

Faot 0701 Selegao de unidade - - 0: % 0 6.18.2

1: A (ampére)/V (volt)

FI02 0702 Selecéo de unidade | Vezes 0,01/0,01 0,00: Exibigéo de unidade livre 0,00 6.18.3
livre desabilitada (exibigao de

freqliéncia)
0.01-200.0

Fa0 0707 Passo livre (rotagdo Hz 0,01/0,01 0,00: Desabilitado 0,00 6.18.4
de 1 etapa do dial 0,01-F H
de ajuste)

Fn 0710 Indicagao do - - 0: Fregiiéncia de operagao 0 6.18.5
monitor de painel (Hz/unidade livre) 8.2.1
embutido ao ligar a 1: Corrente de saida (%/A)
alimentagédo 2: Referéncia de freqiiéncia

(Hz/unidade livre)
3-17: -
18: Item opcional especificado a
partir de comunicagéo
Fait 0711 Monitor de estado 1 - - 0: Fregliéncia de operag&o 2 8.2.1
(Hz/unidade livre) 8.3.2
1: Corrente de saida (%/A)
Frie 0712 Monitor de estado 2 - - 2: Referéncia de freqgiiéncia 1
(Hz/unidade livre)
3: Tens&o de entrada (calculado por
FT1i3 0713 Monitor de estado 3 - - voltagem do barramento CC) 3
(%IV)
4: Tensao de saida (valor de
Faid 0714 Monitor de estado 4 - - comando) (%/V) 4
5: Poténcia de entrada (kW)
oténcia de saida (kW)
FIis 0715 Monitor de estado 5 - - : 27
8: Corrente de torque (%/A)
9-11: -
F11E 0716 Monitor de estado 6 - - 12: Valor de ajuste de freqtiéncia 0
(ap6s compensagéo)
13-22: -
23: Valor de realimentagéo PID
(Hz/unidade livre)
24-26: -
27: Fator de empuxo do inversor (%)

a0 0720 Indicagéo do - - 0: Freqiiéncia de operagéo 0 6.18.5
monitor de painel (Hz/unidade livre) 8.2.1
expandido ao ligar 1: Corrente de saida (%/A)

a alimentagao 2: Referéncia de freqliéncia
(Hz/unidade livre)
3-17: -
18: Item opcional especificado a
partir de comunicacao

Fa30 0730 Proibigdo do ajuste - - 0: Permitido 0 6.18.1
de freqiiéncia no 1: Proibido
painel de operagédo
(FL)

Fa3c 0732 Proibigao de tecla - - 0: Permitido 1
local / remota sobre 1: Proibido
o painel expandido

EE] 0733 Proibigéo da - - 0: Permitido 0
operagéo do painel 1: Proibido
(teclas RUN/STOP)

EE] 0734 Proibigao da - - 0: Permitido 0
operagdo de 1: Proibido
parada de
emergéncia do
painel

Fi135 0735 Proibigao da - - 0: Permitido 0
operagéo de 1: Proibido
reajuste do painel

FI36 0736 Proibigao de alteragéo - - 0: Permitido 1
de [A0dIFND 1: Proibido
durante operagédo

EE] 0738 Bloqueio por senha - - 0: Sem senha registrada 0
(F700) 1-9998

9999: Ajuste da senha

EEE] 0739 Desbloqueio senha - - 0: Sem senha registrada 0
1-9998
9999: Ajuste da senha
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Ajuste minimo Ajuste
" N° de ~ . de unidade do . Ajuste definido [Referéncia
Titulo comunicagdo Fungao Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo [E6581595
comunicacgéo usuario
F4E 0746 Coeficiente especifico - - - - *3
de fabrica 7A
Fa5 0751 Parametro modo - - 0-999 3 45
facil 1 (NUmero de comunicagéo)
Fase 0752 Parametro modo - - 4
facil 2
Fi53 0753 Parametro modo - - 9
facil 3
FasH 0754 Parametro modo - - 10
facil 4
FI55 0755 Parametro modo - - 600
facil 5
FI5E 0756 Parametro modo - - 6
facil 6
Fa5sa 0757 Parametro modo - - 999
facil 7
FI5E 0758 Parametro modo - - 999
facil 8
Fi558 0759 Parametro modo - - 999
facil 9
FI60 0760 Par&metro modo - - 999
facil 10
FaB ! 0761 Parametro modo - - 999
facil 11
FIi6¢2 0762 Parametro modo - - 999
facil 12
Fib3 0763 Parametro modo - - 999
facil 13
FaEM 0764 Parametro modo - - 999
facil 14
FIB5 0765 Parametro modo - - 999
facil 15
FiBE 0766 Parametro modo - - 999
facil 16
FIE7 0767 Parametro modo - - 999
facil 17
FlEBE 0768 Parametro modo - - 999
facil 18
FiB5 0769 Parametro modo - - 999
facil 19
FIa0 0770 Parametro modo - - 999
facil 20
FaTt 0771 Parametro modo - - 999
facil 21
Fiae 0772 Parametro modo - - 999
facil 22
Fi3 0773 Parametro modo - - 999
facil 23
FI1l4 0774 Parametro modo - - 50
facil 24
Fa55 0799 Coeficiente - - - - *3
especifico de
fabrica 7B
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o Parametros de comunicagao
Ajuste minimo Ajuste
” N° de " . de unidade do . Ajuste | definido [Referéncial
Titulo comunicagdo Fungéo Unidade painel/ Gama de ajuste predefinido | pelo [E6581595
comunicagéo usuario
FEOD 0800 Velocidade de - - 3: 9600bps 4 6.19
comunicagdo 4: 19200bps
5: 38400bps
FEO 0801 Paridade - - 0: NON (Sem paridade) 1
1: EVEN (Paridade par)
2: ODD (Paridade impar)
FEDZC 0802 Numero do inversor - 11 0-247 0
FB803 0803 Tempo do erro por s 0,1/0,1 0,0: Desabilitado, 0,0
erro de 0,1-100,0
comunicagao
FEOY 0804 Erro de - - 0: Somente alarme 0
comunicagdo de 1: Erro (Roda livre)
operagao 2: Erro (Parada de desaceleragao)
FEOE 0808 Detecgéo de erro - - 0: Sempre 1
de comunicagédo 1: Selegao de comunicagéo de
FhildoulN0d
2: 1 + durante empuxo
F829 0829 Selegéo do - - 0: Protocolo do inversor Toshiba 0
protocolo de 1: Protocolo RTU Modbus
comunicagao
FEID 0870 Dados de inscrigao - - 0: Sem selegao 0
em bloco 1 1: Informagéo do comando
3 Referéncia de freqiiéncia
FET 0871 Dados de inscricao - - 4: Dados de saida no painel de 0
em bloco 2 terminais
5: Saida analogica para
comunicagdes
FEIS 0875 Dados de leitura de - - 0: Sem selegdo 0
bloco 1 nformagao do estado
FEIE 0876 Dados de leitura de - - 2: Freqiiéncia de saida 0
bloco 2 3: Corrente de saida
Fgi1i| o8r7 Dados de leiturade | - - - Tensdo de saida 0
bloco 3 nformagéo de alarme
- : Valor de realimentagéo PID
- N N
Fgi8 0878 aados‘tde leitura de 7: Monitor do painel de terminais de 0
- oco _ entrada
F875 0879 Dados de leitura de - - 8: Monitor do painel de terminais de 0
bloco 5 saida
9: Monitor do painel de terminais VI
FEBED 0880 Notas livres - 11 0-65535 0 6.20

*1: Os valores de ajuste predefinidos variam de acordo com o ajuste do menu de configuragdo. Consulte a tabela da

pagina 46.

*2: Os valores de ajuste predefinidos variam dependendo da capacidade. Consulte a tabela da pagina 46.

*3: O parametro do coeficiente especifico de fabrica é definido pelo fabricante. Ndo mude o valor desse parametro.

*4: Os parametros do coeficiente especifico do motor séo definidos pelo fabricante. Nao mude o valor desses parametros.
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7.4  Ajustes predefinidos pela classificagéo do inversor

Rearode | rooroge | Oopasdade | Cosfienie | Corente | g e
Tipo de inversor torque 1/2 au:zrrg:ﬁco motor motor 1 motor vazio do motor
ubIE (12 | Fu4O2 F40s RE Fqi5 Fai5

(%) (%) (kW) (%) (A) (%)
VFNC3S-1001P 6,0 10,3 0,10 12,0 0,6 75
VFNC3S-1002P 6,0 8,3 0,20 12,0 1,2 70
VFNC3S-1004P 6,0 6,2 0,40 12,0 2,0 65
VFNC3S-1007P 6,0 58 0,75 10,0 34 60
VFNC3S-2001PL 6,0 10,3 0,10 12,0 0,6 75
VFNC3S-2002PL 6,0 8,3 0,20 12,0 1,2 70
VFNC3S-2004PL 6,0 6,2 0,40 12,0 2,0 65
VFNC3S-2007PL 6,0 58 0,75 10,0 34 60
VFNC3S-2015PL 6,0 43 1,50 7,0 6,2 55
VFNC3S-2022PL 5,0 4.1 2,20 7.0 8,9 52
. VFNC3-2001P 6,0 10,3 0,10 12,0 0,6 75
VFNC3-2002P 6,0 8,3 0,20 12,0 1,2 70
VFNC3-2004P 6,0 6,2 0,40 12,0 2,0 65
VFNC3-2007P 6,0 58 0,75 10,0 3,4 60
VFNC3-2015P 6,0 4,3 1,50 7,0 6,2 55
VFNC3-2022P 50 4.1 2,20 7,0 8,9 52
VFNC3-2037P 5,0 3,4 4,00 8,0 14,8 48

7.5 Ajustes predefinidos por definicdo de parametro

Corrego da Velocidade
Frequéncia U Tensao Sink/source tenséo da fonte -
b Freqliéncia PO ~ N nominal do
maxima freqiiéncia base comutagao (limitagéo da motor
Ajuste | Area principal tensdo de saida)
T
/
FH S apy | wbulF 1T 37 07 Feil
(Hz) Fi .E,H/Z)E',_,H' V) Fiot F307 (min)
i Japao 80,0 60,0 200 0 (Sink) 3 1710
América do 2 1710
M
ush Norte 60,0 60,0 230 0 (Sink)
LERL Asia 50,0 50,0 230 0 (Sink) 2 1410
EU Europa 50,0 50,0 230 100 (Source) 2 1410
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7.6

Funcdes do terminal de entrada

Tabela 1 de fungdes do terminal de entrada

Fu’\r;gao Codigo Funcéo Acao
0,1 - Nenhuma fungéo foi designada Desabilitada
2 F Comando de movimento de avango ON: Movimento de avango
OFF: Parada com diminui¢do de marcha
3 N Inversio de comando do movimento de avango Inversdo de F T
4 R Comando de movimento de retrocesso ON: Movimento de retrocesso
OFF: Parada com diminui¢do de marcha
5 N Inversao de comando do movimento de retrocesso | Inversao de R 7
6 ST Terminal em espera ON: Prontiddo para operagao
OFF: Parada por inércia (desligamento de
conexao periddica)
7 STN nversao de terminal em espé Inversdo de ST
8 RES Comando de reajuste ON: Aceitagdo do comando de reajuste
ON — OFF: Reajuste do erro
9 RESN Inverséo do comando de reajﬂéié """"" Inversdo de RES T
10 SS1. . Comando de velocidade predefinida 1
1 SS1N Inversao do comando de velocidade predefinida 1
12 ss2. Comgngo de velocidade predefinida"Zw
13 SS2N Inversao do comando de velocidade predefinida 2 . . "
” S5 Comando de velocidade predefinida 3 Selegéo de velocidade 15 com SS1 a SS4 (4 bits)
15 ssaN Inverséo do comando de velocidade'b'r“e‘definida 3
16 ss4 Comando de velocidade predefinida 4
17 SS4N Inversao do comando de velocidade predefinida 4
18 JOG Modo movimento jog ON: Movimento jog (5 Hz)
OFF: Movimento jog cancelado
19 JoaN T Inverséo do modo de movime’r‘\’t’d’jé‘é """ Inversdo de JOG T
20 EXT Comando de parada do erro do dispositivo de ON: £ Parada de erro
entrada externo
21 EXTN Inverséo do comando de para’&é’ﬁé’ér‘r’t‘; a partir Inversdo de EXT T
de dispositivo de entrada externo
22 DB Comando de frenagem de CC ON: Frenagem de CC
23 peN T Invers&o do comando de fren'ég'é'r'vi‘é'(‘)” Inversdo de DB T
24 AD2 Selecao do padrao de aceleragao/desaceleracéo 2 | ON: Aceleragdo/desaceleragao 2
OFF: Aceleragao/desaceleragéo 1
25 AD2NTTTT Inversio da selegdo do padré’é’ﬁé’é’éél’éragéo/ Inversdo de AD2 T
desacelerag&o 2
28 VF2 Comutagao N°2 do ajuste V/F ON: Ajuste V/F N°2
(PE=0,F {30, F 1T L F T2, FI73)
OFF: Ajuste V/F N°1
(Valor definidode A&, wl, ub w, uhb,
,,,,,,,,,,,, . EHE
29 VF2N Inversao da comutagdo N°2 do ajuste V/F Inversao de VF2
32 0Ccs2 Comutacéo forgada do nivel de prevengéo contra ON: Habilitado ao valorde F {55
estol 2 OFF: Habilitado ao valorde F 5 !
33 ocsan” T Inversio de comutagao forgad‘é’é(’)"ﬁ‘l”\}’e‘l de Inversdo de 0Cs2 T
preveng&o contra estol 2
36 PID Controle PID proibido ON: Controle PID proibido
OFF: Controle PID permitido
37 PN T Inversaode PID T
48 SCLC Comutagéo forgada de controle remoto para Habilitado quando o controle remoto é exercitado
controle local ON: Controle local (ajuste de £ 7o, Flilid e
207
OFF: Controle remoto
49 SCLCN Inversao de comutagao forgad‘énci'e' ‘controle Inversdo de SCLC T
remoto para controle local
50 HD Retencéo de operagéo (parada da operagédo ON: F (movimento de avanco) / R: (movimento de
trifilar) retrocesso) retido, operagao trifilar
OFF: Parada com diminui¢do de marcha
51 HON T Inversao de retencao de operé’g’é’c’)’(ﬁ’a‘rﬂada da Inversdo de HD T
operagéo trifilar)
52 IDC ] Diferenciagéo PID / integracéo limpa ON: Limpar OFF: Limpar cancelado
53 IDCN Inversao da diferenciagéo PID / Inversao de IDC
54 PIDSW Comutagéo de caracteristica PID ON: Caracteristica da selecdo F 3 57
OFF: Inverter a caracteristica da selegéo £ 35
55 PIDSWN Inverséo da comutacao de caracteristica PID Inversdo de DR T

47




TOSHIBA

E6581603

Tabela 2 de fungdes do terminal de entrada

Fu,\r;gao Codigo Funcéo Agao
0.
88 UpP Emrada de sinal UP de freqliéncia por contats ON: Aumento de freqliéncia
89 UpN T Inversdo de entrada de sinal UPdefrequ ncia por Inversdo de UP T
contatos externos
90 DWN Entrada de sinal DOWN de freqiiéncia por contatos extemos | ON: Redugéo de frequéncia
91 DWNN Inverséo de entrada de sinal DOWN de frequencla Inversdo de DWN T
por contatos externos
92 CLR Entrada de sinal de cancelamento UP/DOWN de OFF—ON: Reajuste de freqiiéncia UP/DOWN por
eqliéncia por contatos extern meio de contatos externo:
93 CLRN versdo de entrada de sinal d
DOWN de freqiéncia por contatos externos
96 FRR Roda livre ON: Roda livre (Porta desligada)
OFF: Cancelada
97 FRRN Inversao da roda livre Inversaode FRR
106 FMTB Comutagéo de prioridade do terminal VI ON: Painel de terminais (VI)
OFF: F 1l d ajuste
107 FMTBN ] Inversao da comutacao de prioridade do terminal VI | Inversao de FMTB T
108 CMTB Prioridade do painel de terminais de comando ON: Painel de terminais
OFF: [ 110 d ajuste
109 cmMTBeN T Inversao da prioridade do painel de terminais de’ Inversdo de CMTB T
comando
110 PWE Permissao de edi¢ao de parametros ON: Edigéo de parametros
OFF: Ajuste de F 750
M PWEN Inverséo da permissdo da edl“géa aé‘ﬁé‘r'a”rhelros Inversdo de PWE T
122 FST Comando de desaceleragao forcada ON: Comando de desaceleragéo forgada com
desaceleragao automatica
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, OFF: Cancelada e
123 FSTN Inversao do comando de desaceleragao forcada Inversao de FST
200 PWP Proibicao da edi¢do de parametros ON: Proibi¢do da edigdo de parametros (Somente
leitura)
OFF: Ajuste de F 7800
201 pwPN “Inversdo da proibi¢do da ed|gé5’ﬁ’e"i§é‘r"a’r’v’1ét’fos ) Inversdo de PWP T

Nota 1: Fungéao No. 26, 27, 30, 31, 34, 35, 38~47, 50, 51, 56~87, 94, 95, 98~105, 112~121, 124~199 sao “Sem
fungao”.
Nota 2: O numero da fungao é diferente do nimero da fungdo do VF-nC1. Cuide da substituigdo do VF-nC1 para
VF-nC3.

7.7

Fungdes do terminal de saida

Tabela 1 de fungdes do terminal de saida

Funggo Codigo Funcéo Acéo
No.
0 LL Frequiéncia inferior limite ON: A freqiiéncia de saida esta acima do valor
definido L L .
OFF: A freqliéncia de saida é igual ou menor que
) valor ajustado . 1 .
1 LLN nversao da freqliéncia inferior
2 UL Freqliéncia limite superior ON: A freqliéncia de saida € igual ou maior que o
valor 1/ L
""""""" B OFF:‘A'f‘requencla de saida é menor que o valor Lf L
3 ULN Inversao da freqiiéncia superior limite Inversao de UL
4 LOW Sinal de detec¢éo de baixa velocidade ON: A freqiiéncia de saida é igual ou maior que o
valor F {0.
OFF: A freqliéncia de saida € menor que o valor
,,,,,,,,,, ‘ F100.
5 LOWN Inversao do sinal de deteccdo de baixa velocidade | Inversao de LOW
6 RCH Sinal de obtencgéo da freqiiéncia designada ON: A freqliéncia de saida é igual ou menor que a
(conclus@o de aceleragao/desaceleragéo) freqiéncia especificada + freqliéncia ajustada
com F {02,
OFF: A freqliéncia de saida esta acima da
freqliéncia especificada + freqiéncia
"""""""""" ajustada com F 12,
7 RCHN Inversao do sinal de obtencao da freqiiéncia Inversao de RCH
designada (invers&o da concluséo de aceleragao/
desaceleragéo)
8 RCHF Sinal de obtengao da freqiiéncia ajustada ON: A freqiiéncia de saida é igual ou menos que a
freqiiéncia ajustada com F (T {+F (2.
OFF: Afreqliéncia de saida esta acima da
freqliéncia ajustadacom F {J {+ F ([
9 RCHFN Inversao do sinal de obtengéo da freqiiéncia ajustada Inversao de RCHF
10 FL Sinal de falha (Saida do erro) ON: Durante o erro no inversor
OFF: Quando nao houver erro no inversor
" FLN Inverséo do sinal de faiha (inversdo da saida de erro) Inversao de FL
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Tabela 2 de fungdes do terminal de saida

F”,\Tga" Codigo Funcéo Aco
0.
14 POC Pré-alarme de sobrecorrente ON: A corrente de saida ¢ igual ou maior que valor

ajustadode F 51 !
OFF: A corrente de saida esta abaixo do valor
definidode F5 5 |

Inversdo do pré-alarme de detecgdo da sobrecorrente

Inversdo de POC

Pré-alarme de sobrecarga

ON: 50% ou mais do valor calculado do nivel de
protegao I L
OFF: Menos de 50% do valor calculado do nivel
de protecéo 7L

Inversao do pré-alarme de sobrecarga

Inversao de POL

Pré-alarme de sobreaquecimento

ON: 95°C ou mais de temperatura do médulo de
alimentagao
OFF: Menos de 95°C de temperatura do médulo
de alimentacao
(90°C ou menos apds o acionamento do pré-
alarme de sobreaquecimento)

Inversao do pré-alarme de sobreaquecimento

Inversédo de POH

Pré-alarme de sobretensao

ON: Nivel de prevencéo do estol de sobretenséo
ou mais
OFF: Menos que o nivel de prevencgéo de estol de
sobretens&o

Inversao do pré-alarme de sobretensao

Inversédo de POP

Detecgédo de sobtenséo do circuito principal

ON: Subtensao do circuito principal detectado
OF ro que nao subtensdo

oG

Inversao de MOFF

26

uc

Detecgéo de corrente fraca

ON: A corrente de saida é igual ou menos que
F & ! ! valor ajustado para hora ajustada em
F& i,
OFF: A corrente de saida € igual ou maior que
FEU(FE {1+ FEDT, oumaior apds o
acionamento de detecgéo de corrente fraca).

Inversao da detecgao de corrente fraca

Inversao de UC

Detecgéo de excesso de torque

ON: Corrente de torque € igual ou maior que
F & & valor ajustado e mais longo que
F & !5 tempo ajustado.
OFF: A corrente de torque € igual ou menor que
FE IE(F& {6-FE 9 oumenorapds o
acionamento de detecgdo do excesso de torque).

29 OTN Inversao da detecgdo de excesso de torque Inversdo de OT
40 RUN Operagéo / Parar ON: Na saida da freqliéncia de operagdo ou
durante (o 5)
OFF: Operagdo parada
Carn RUNN Inversao Run/Stop T Inversao de RUN
56 CcoT Alarme do tempo de operagdo cumulativa ON: Tempo de operagéo cumulativa é igual ou

maior que F 52 ¢
OFF: Tempo de operagao cumulativa € menor que
Foc !

57 COTN Inversao do alarme do tempo de operagao Inversao de COT
cumulativa
60 FR Movimento de avango/retrocesso ON: Em movimento de avango
OFF: Em movimento de retrocesso
(O ultimo estado é mantido enquanto estiver parando)
""" 61| FRN|inverséo de movimento de avangolretrocesso | Inverséo de FR
78 COME Erro de comunicagao ON: Ocorrido erro de comunicagao
OFF: Cancelada
""" 79| 'COMEN | inversdo do erro de comunicagdo | inverséo de COME
92 DATA Saida de dados designada ON: bit0 de FA50 é ON
OFF: bit0 de FA50 é OFF
""" 93| DATAN "|inversdo da saida de dados designada | 'Inversdo de DATA
128 LTA Alarme para substituicdo de pecas ON: O calculo do tempo para substituicdo de

pecas € igual ou maior que o tempo
predefinido
OFF: O calculo do tempo para substituicao de
pegas é€ menor que o tempo predefinido

129 LTAN Invers3o do alarme para substituigéo de partes Invers3o de LTA

146 FLR Sinal de falha (emitido também no momento de ON: Quando o inversor sofre erro ou tenta novamente
uma retentativa) OFF: Quando o inversor nao sofre erro e nem

tenta novamente
Ca7 T FLRNTTTTT Inversao do sinai de falha (emitido também no Inversao de FLR T

momento de uma retentativa)

254 AOFF Sempre OFF Sempre OFF

255 AON Sempre ON Sempre ON

Nota 1: Como as fungdes No. 12, 13, 18, 19, 30~39, 42~55, 58, 59, 62~77, 80~91, 94~127, 130~145, 148~253
sdo “Sem fungado”, o sinal de saida é sempre “OFF” em nimero par e sempre “ON” em nimero impar.

Nota 2: O numero da fungao é diferente do nimero da fungdo do VF-nC1. Cuide da substituigdo do VF-nC1 para
VF-nC3.
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8. Especifi
]
p
8.1 Modelos e suas especificacdes padrbes
B Especificagéo padréo
Item Especificagao
Classe de tensao de entrada Classe trifasica 240V
Motor aplicavel (kW) 0,1 [ 0,2 04 0,75 15 22 4.0
Tipo VENC3
Forma 2001P 2004P 2005P 2007P 2015P 2022P 2037P
o | Capacidade (kvA) Nota 1) 03 0,6 1,0 1,6 3,0 4,0 6,5
x% Corrente de saida nominal 0,7 1,4 24 4,2 7.5 10,0 16,7
& (A) Nota 2) 0,7) (1,4) (2.4) (3.6) (7.5) (8.5) (14,0)
Tensao de saida Nota 3) Trifasica 200V a 240V
Taxagéo da corrente de 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundo
sobrecarga
§ k Tensao-freqliéncia Trifasica 200V a 240V - 50/60Hz
E Flutuagéo admissivel Tens@o 170 a 264V Nota 4), freqiiéncia +5%
Método de protecao P20
Método de arrefecimento Auto-arrefecimento Ar arrefecido forgado
Cor RAL 3002 /7016
Filtro incorporado -
Item Especificagao
Classe de tensdo de entrada Monofasica classe de 120V Monoféasica classe de 240V
Motor aplicavel (kW) 0,1 0,2 04 0,75 0,1 0,2 04 0,75 1,5 2,2
Tipo VFNC3S
Forma 1001P 1002P 1004P 1007P 2001PL | 2002PL | 2004PL | 2007PL | 2015PL | 2022PL
Capacidade (kVA) Nota 1) 0,3 0,6 1,0 1,6 0,3 0,6 1,0 1,6 3,0 4,0
xg Corrente de saida nominal 0,7 1,4 24 4,2 0,7 1,4 24 4,2 75 10,0
% (A) Nota 2) 0,7) (1.4) (2,4) (4,0) 0,7) (1,4) (2,4) 3.2) (7,5) 9.1)
T [ Tens@o df‘ saida nominal Trifasica 200V a 240V Trifasica 200V a 240V
ota 3)
Taxagdo da corrente de 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundo 150%-60 segundos, 200%-0,5 segundo
sobrecarga
§ k Tensao-freqliéncia Monofasico 100V a 120V - 50/60Hz Monofasico 200V a 240V - 50/60Hz
§ Flutuagao admissivel Tensao 85 a 132V Nota 4), freqliéncia+5% Tensao 170 a 264V Nota 4), freqiiéncia +5%
Método de protegdo 1P20 P20
. . : Ar . . Ar arrefecido
Método de arrefecimento Auto-arrefecimento a;refecldo Auto-arrefecimento forgado
forcado
Cor RAL 3002 /7016 RAL 3002 /7016
Filtro incorporado - Filtro EMI

Nota 1.
Nota 2.

Capacidade é calculada a 220V para os modelos de 200V.

Indica o ajuste da corrente de saida nominal quando a freqiiéncia portadora de PWM (parametro ~ 3 [ ') for de 4kHz

ou menos. Quando tal frequéncia exceder o limite de 5 kHz a 12 kHz, o ajuste da corrente de saida nominal estara
indicado entre parénteses. Sera necessario reduzi-lo ainda mais para frequéncias portadoras de PWM acima de

13 kHz.
Nota 3.
Nota 4.

Atenséo de saida maxima é a mesma da tensé&o de entrada.

+10% quando o inversor é usado continuamente (carga de 100%).
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B Especificagbes comuns

Item

Especificagao

Fungbes de controle principais

Sistema de controle

Controle de PWM sinusoidal

Tensé&o de saida nominal

Ajustavel dentro da gama de 50 a 330V pela correcao da tensdo de alimentagdo (ndo ajustavel acima da tensao de
entrada)

Gama da freqiiéncia de
saida

0,1 to 400,0Hz, ajuste predefinido: 0,5 to 80Hz, freqiéncia maxima: 30 a 400Hz

Passos de ajuste minimo
da freqiiéncia

0,1Hz: entrada analdgica (quando a freqiiéncia méx. € 100Hz), 0,01Hz: Ajuste do painel de operagéo e ajuste de
comunicagdo.

Precisao da frequiéncia

Ajuste digital: dentro de +0,1% da freqliéncia max.(-10 a +60°C)
Ajuste analégico: dentro de +0,5% da freqliéncia max. (25°C +10°C)

Caracteristicas de tensao/
freqliéncia

Constante V/f, torque varidvel, reforgo automatico de torque, controle vetorial, economia de energia automatica.
Auto-sintonizag&o. Ajuste da freqiiéncia base (20 - 400Hz) para 1 ou 2, ajuste do reforgo de torque (0 - 30%) a 1 ou
2, ajustando-se a freqiiéncia no inicio (0,1 - 10Hz)

Sinal de ajuste da
freqiéncia

Dial de ajuste no painel frontal, potenciémetro de freqiiéncia externa (conectavel a um potenciémetro com uma
impedancia nominal de 1 - 10kQ), 0 - 10Vdc / 0 - 5Vdc (impedancia de entrada: VI=40kQ, 4 - 20mAdc (Impedancia
de entrada: 250Q).

Freqliéncia base do
painel de terminais

A caracteristica pode ser ajustada arbitrariamente por definicdo de dois pontos. Possivel para ajuste: entrada
analdgica (V).

Salto de freqliéncia

Ajuste da freqliéncia de salto e da gama.

Freqiiéncias dos limites
superior e inferior

Freqiiéncia limite superior: 0 a freqiéncia max. freqiéncia limite inferior: 0 a freqiiéncia limite superior

Freqliéncia portadora de
PWM

Ajustavel dentro de uma gama de 2 a 16Hz (predefinido: 12kHz).

Controle PID

Ajuste de ganho proporcional, ganho integral, ganho diferencial e tempo de espera do controle. Checagem da
correspondéncia entre a quantidade de processamento e a quantidade de realimentagao.

Especificagdes operacionais

Tempo de aceleragao/
desaceleragao

Selecionavel dentre os tempos de aceleragao/desaceleragéo 1 e 2 (0,0 a 3000 seg.). Fungéo de aceleragao/
desaceleragao automatica. Aceleragdo/desaceleragao 1 e 2 em padréo-S. Controle de desaceleragao rapida
forgada.

Frenagem de CC

Freqliéncia de partida da frenagem: 0 a freqiiéncia méxima, taxa de frenagem: 0 a 100%, tempo de frenagem: 0 a
20 segundos, frenagem CC de emergéncia.

Frenagem dinamica

Opgoes externas.

Fungéo do terminal de
entrada (programavel)

Selecionavel dentre aproximadamente 60 fungdes, tais como entrada do sinal de movimento de avango/retrocesso,
entrada do sinal de movimento jog, entrada do sinal de base operacional e entrada do sinal de reajuste, para
atribuir a 5 terminais de entrada. Légica selecionavel entre absorgao de corrente pelo sumidouro e saida de
corrente da fonte.

Fungdes do terminal de
saida (programavel)

Selecionavel dentre aproximadamente 40 fungdes, tais como saida do sinal de freqiiéncia do limite superior/
inferior, saida do sinal de deteccéo de baixa velocidade, saida do sinal de alcance da velocidade especificada e
saida do sinal de falha, para atribuir aos terminais de saida de relé FL, saida coletora aberta e saida RY.

Movimento de avango/
retrocesso

As teclas RUN e STOP no painel de operagao séo utilizadas respectivamente para iniciar e parar operagoes. A
comutagao entre o movimento de avango e o movimento de retrocesso pode ser feita através de uma das trés
unidades de controle: painel de operagao, painel de terminais e unidade de controle externa.

Movimento jog

O modo jog, se selecionado, permite a operagao jog através do painel de terminais.

Operagéo a velocidade
predefinida

Freqliéncia base + operagéo a velocidade 15 possivel pela alteragdo da combinagéo de 4 contatos no painel de
terminais.

Operagéo de retentativa

Capaz de reiniciar automaticamente apés uma checagem dos elementos do circuito principal, caso a fungéo de
protecéo seja ativada. 10 vezes (Max.) (selecionavel com um parametro)

Varios ajustes de
proibi¢do/Configuragao
de senha

Possivel proteger parametros contra inscriges e proibir alteragSes dos ajustes de frequiéncia do painel e o uso do
painel de operag&o para operago, parada de emergéncia ou reajuste. E possivel proteger os parametros contra
reajustes, mediante a configuragéo de uma senha de 4 digitos.

Controle de marcha
continua por alimentacao
regenerativa

Possivel manter o motor funcionando por meio da sua energia regenerativa no caso de uma falha momentanea de
alimentagéo (predefini¢do: OFF).

Operagéo de reinicio
automatico

Na eventualidade de uma falha momentanea da alimentag&o, o inversor Ié a velocidade de rotagdo do motor de
inércia e emite uma freqiiéncia apropriada a velocidade de rotagdo para reiniciar o motor suavemente. Esta funcéao
pode também se usada quando se comuta para alimentagao comercial.

Sinal de deteccéo de
falha

1c-contato: (250Vca-2A-cosp=1, 30Vce-1A-cose=1, 250Vca-1A-cosp=0,4)

Funcéo de protegéo

Fungédo de protegao

Prevencgao contra estol, limitagdo de corrente, corrente excessiva, curto-circuito de saida, sobretensao, limitagdo
de sobretensdo, subtensdo, falha de ligagéo a terra, falha da fase de fornecimento de alimentagao, falha da fase
de saida, prote¢do contra sobrecarga pela fungéo termo-eletrénica, corrente excessiva do induzido na partida,
corrente excessiva do lado da carga na partida, excesso de torque, subcorrente, superaquecimento, tempo de
operagdo cumulativa, alarme vital, parada de emergéncia, diversos pré-alarmes

Caracteristica termo-
eletrénica

Comutagéo entre o motor padréo e o motor VF de torque constante, comutagéo entre motores 1 e 2, ajuste do
tempo de erro por sobrecarga, ajuste dos niveis de prevengéo contra estol 1 e 2, seleéo de estol por sobrecarga

Fung&o de reajuste

Fungao de reajuste pelo fechamento de contato 1a ou pelo desligamento da alimentagéo ou do painel de operagéo.
Esta fungéo também é utilizada para salvar e apagar registros de erro.

<Continuagéo no verso>
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<Continuagéo>

Item

Especificacao

Fung&o de exibicao

Alarmes

Prevengao contra estol, sobretens&o, sobrecarga, subtensao, erro de ajuste, retentativa em processo, limites
superior/inferior

Causas das falhas

Corrente , sobretensao, superaqu 1to, curto-circuito em carga, falha de ligacédo a terra, sobrecarga no
inversor, corrente excessiva através do induzido na partida, corrente excessiva através da carga na partida, falha de
CPU, falha de EEPROM, falha de RAM, falha de ROM, erro de comunicagdo. (Selecionavel: parada de emergéncia,

subtensao, baixa tensdo, sobretorque, sobrecarga do motor, perda de fase da entrada, perda de fase da saida)

Fung&o de monitoragéo

Frequiéncia operacional, comando da freqliéncia operacional, movimento de avango/retrocesso, corrente de saida,
tensdo na segao CC, tensao de saida, torque, corrente de torque, fator de carga do inversor, poténcia de entrada,
poténcia de saida, informagéo sobre terminais de entrada, informag&o sobre terminais de saida, versdo da CPU1,

versdo da CPU2, quantidade de realimentagao PID, comando de freqliéncia (apds compensagéo) corrente

nominal, causas de erros passados de 1 a 4, alarme para substituicdo de pecas, tempo de operagao cumulativa
Monitoragao de erros Armazena dados nos quatro erros passados: nimero de erros que ocorreram em sucessao, freqiiéncia
passados operacional, sentido de rotagao, corrente de carga, tensdo de entrada, tenséo de saida, informagéo sobre terminais
fungao de entrada, informagao sobre terminais de saida, e tempo de operagdo cumulativa quando cada erro ocorreu.
Saida para Saida analogica para medidor: (1mAcc amperimetro CC de escala integral, 225% corrente Max. 1mAcc, escala
freqienciémetro integral), 0 a 10V, 4 a 20mA/0 a saida de 20mA
Indicador LED de 4 Freqliéncia: freqliéncia de saida do inversor.
digitos e 7 segmentos Alarme: alarme de estol “C”, alarme de sobretens&o “P”, alarme de sobrecarga “L”, alarme de

superaquecimento “H”.
Estado: estado do inversor (freqliéncia, causa da ativagdo da fungéo de protegao, tensao de

entrada/saida, corrente de saida, etc.) e ajustes de parametro.
Exibigao da unidade livre: unidade arbitraria (ex: velocidade de rotagéo) correspondente a freqiiéncia de saida.

Indicador

Lampadas que indicam o estado do inversor estando acesas, tais como a lampada RUN, lampada MON, lampada PRG,
lampada %, lampada Hz. A lampada de carga indica que os capacitores do circuito principal estdo eletricamente carregados.

Temperatura ambiente

Ambientes de uso

Em interiores, ndo exposto a luz direta do sol, sem gas corrosivo, vapor de dleo, pé, sujeira, etc.

Altitude: max. 3000 m (a corrente de saida deve ser reduzida para altitudes acima de 1000 m)
Nota. 3
Vibragdes: menos que 5,9m/s? (10 a 55Hz)
Temperatura ambiente -10 a +60°C Nota)1.2.
Temperatura de -20 a +70°C

armazenamento

Umidade relativa

5 a 95% (livre de condensagéo e vapor).

Nota 1. Acima de 40°C: Remova o selo protetor do topo do VF-nC3.
Se a temperatura ambiente estiver acima de 50°C: Remova o selo do topo do inversor e use o inversor com a
corrente de saida nominal reduzida.

Nota 2.

cada inversor.

Se inversores forem instalados lado a lado (sem espaco suficiente deixado entre eles): Remova o selo do topo de

Caso va instalar o inversor em um local cuja temperatura ambiente esteja acima de 40°C, remova o selo do topo do
inversor e utilize o inversor com a corrente de saida nominal reduzida.
Nota 3. Acima de 1000 m: A corrente de saida reduz -1% para cada 100 m.

8.2

Dimensbes externas e peso

B Dimensbes externas e peso

Classificagao Motor aplicavel . . Dimensoes (mm) Peso aprox.
= Tipo de inversor Desenho
de tenséo (kW) w H D [ w1 | H1 | H2 (kg)
0,1 VFNC3S-1001P
102 131
Monofasica 0,2 VFNC3S-1002P 72 60 13 A 1,0
130
100v 04 VFNC3S-1004P 121 8
0,75 VFNC3S-1007P | 105 156 93 12 B 15
0,1 VFNC3S-2001PL
102 131
0,2 VFNC3S-2002PL
72 60 13 A 1,0
0,4 VFNC3S-2004PL 121
Monofasica 130
200V 0,75 VFNC3S-2007PL 131 18
1,5 VFNC3S-2015PL
105 156 93 12 B 1,5
2,2 VFNC3S-2022PL
0,1 VFNC3-2001P
102 131
0,2 VFNC3-2002P
72 60 A 1,0
0,4 VFNC3-2004P 130 121 13
Trifasica
200V 0,75 VFNC3-2007P 18
1,5 VFNC3-2015P 131
105 93 C 1,5
2,2 VFNC3-2022P
4,0 VFNC3-2037P 140 170 | 141 126 157 14 D 2,0
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B Representacao gréfica
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Nota 1. Para facilitar a compreenséo das dimensdes de
cada inversor, aquelas dimensdes comuns a todos os

inversores nestas figuras estédo mostradas com valores
numeéricos, sem simbolos.
Seguem abaixo os significados dos simbolos usados.

W: Largura
H: Altura
D: Profundidade

W1: Dimens&o de montagem (horizontal)
H1: Dimenséo de montagem (vertical)
H2: Altura da area de montagem da placa EMC

Fig.D

Nota 2. Veja a seguir as placas EMC disponiveis

Fig.A : EMP007Z (Peso aprox: 0,3kg)
Fig.B : EMP008Z (Peso aprox.: 0,4kg)
Fig.C : EMP009Z (Peso aprox.: 0,5kg)

Nota 3. Os modelos mostrados nas Fig. A a Fig. C estao fixados
em dois pontos: nos cantos superior esquerdo e inferior direito.

Nota 4. O modelo mostrado em Fig. A ndo esta equipado
com um ventilador.

Nota 5. A dimensé&o da altura ndo esta incluida na
protuberancia de montagem.
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FAX : +61-(0)2-9890-7542

TOSHIBA INFORMATION, INDUSTRIAL AND POWER

SYSTEMS TAIWAN CORP.

6F, No66, Sec1 Shin Sheng N.RD, Taipei, Taiwan
TEL : +886-(0)2-2581-3639

FAX : +886-(0)2-2581-3631

® For further information, please contact your nearest Toshiba Representative or International Operations-Producer Goods.
® The data given in this manual are subject to change without notice.
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