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Utilizando seu grande talento tecnolégico e extensa experiéncia, a Mitsubishi
Electric permanece lider no mercado de transporte vertical desde que iniciou o
negocio em 1931. O espirito criativo e inovador da empresa, representado pela
producao dos primeiros sistemas no mundo de escadas rolantes em espiral e de
elevadores com controle de grupo que utilizam tecnologias de inteligéncia artificial,
continua a receber altas avaliagoes de toda a industria. Nossos produtos e sistemas
sao reconhecidos pelos seus altos niveis de qualidade, confiabilidade e seguranca; e
é este senso de seguranca e confianca desenvolvido com proprietarios de edificios e
usuarios finais que conduziu a expansao global do nosso negécio de elevadores e

escadas rolantes e da nossa rede de p6s-venda de manutencao dos mesmos.

Entendemos as responsabilidades como um bom cidaddo corporativo, e continua-
mos a implementar medidas para proteger o meio ambiente e garantir uma socieda-
de sustentavel para futuras geracdes. Uma série de tecnologias originais esta sendo
introduzida para garantir produtos, sistemas e operacdoes de manufatura mais
eficientes e, dessa forma, aumentar a produtividade, reduzir o consumo de energia e
fornecer sistemas de transporte vertical mais suaves, rapidos e confortaveis.
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Aplicacao
Ecologia 4
(m/seg.)
2.5
Os clevadores, escadas rolantes ¢ sistemas de gerenciamento de prédios da 2.0
Mitsubishi Electric estao sempre evoluindo, ajudando a alcangar a nossa meta de
S ser a marca n°l em qualidade. Para satisfazer nossos clientes sob todos os aspectos 175
eguranca . i :
relativos ao conforto, eficiéncia e seguran¢a enquanto tornamos real uma sociedade 6
sustentédvel, a qualidade deve ser do mais alto nivel em todos os produtos e atividades '
de negdcios, enquanto a prioridade ¢é respeitar o meio ambiente. Ao longo do tempo, 10
a Mitsubishi Electric promete utilizar coletivamente a forca de suas avancadas
tecnologias ambientais para oferecer aos seus clientes produtos seguros e confidveis e,
a0 mesmo tempo, contribuir para a sociedade.
450 550 630 825 1050 1275 1350 1600 (kg)
Observacao: A faixa aplicédvel da capacidade nominal pode diferir dependendo da fabrica de manufatura.
Por favor, consulte nossos agentes locais para detalhes.
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Bem-vindo a uma nova era em transporte vertical.

Apresentando o NEXIEZ...

B W e T

... elevadores tecnologicamente avan¢ados que consomem menos energia,
causam um minimo impacto sobre o meio ambiente global e servem harmoniosamente a pessoas e prédios

com uma operacao suave e ininterrupta. O design refinado produz um ambiente de alta qualidade, que
tranquiliza os passageiros quanto a sua seguranca e conforto superiores, sindnimos dos produtos Mitsubishi

Electric. Independentemente do uso ou finalidade, o NEXIEZ é a melhor opcao.
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Reutilizando a energia

Conversor regenerador (PCNV) (Opcional) Efeitos maximos da economia de energia: 35%
Os elevadores normalmente se deslocam utilizando a forca de
uma alimentagdo elétrica (operagao energizada); contudo, Motor
quando se deslocam para baixo com uma carga pesada na g Painel de
cabina ou para cima com carga leve na cabina (operacao controle
e conversor
regenerador

regeneradora), a maquina a tracao funciona como um gerador
de forca.

Apesar da energia gerada durante a operacao da maquina de
tracao ser normalmente dissipada como calor, o conversor
regenerador transmite a energia de volta ao transformador de
distribuicao, e alimenta a rede elétrica do prédio juntamente
com a eletricidade da alimentacédo de forca. Comparado com o
mesmo tipo de elevador sem um conversor regenerador, este
sistema fornece um efeito de economia de energia de até 35%.
(Reducéo das emissdes de CO2: 1400 kg/ano).

Além disso, o conversor regenerador tem o efeito de reduzir as

correntes harmonicas. || @
Transformador | . g .
de distribuicio Alimentacéo elétrica

Operacgao regeneradora

Dispositivos que utilizam menos energia

lluminagao de LED (Opcional)

= Utilizada para as luzes do teto e lanternas de andar, os LEDs
C 0 O g I a aumentam o desempenho energético do prédio como um todo.
Além disso, a longa vida Util elimina a necessidade de substituir as
lampadas com frequéncia.

e

Utilizando a energia com sabedoria

Nosso compromisso de longo prazo com o desenvolvimento de elevadores com eficiéncia energética criou

sistemas e funcées que fazem um-uso inteligente da energia. @ Vantagem dos LEDs Teto: L210S lampadas LED embutidas (3mbar)
q a s s Teto: L210S
Marcos das tecnologias de economia de energia no desenvolvimento de elevadores
2010 Vida util (h) Consumo de energia (W)
00
1990 2 —— L
EE———— g
joter Lampada I'I 2000 Lampada _ I
Méquina de tracio Com engrenagem Sem engrenagem incandescente incandescente
Acionamento do motor Controle AC2 Controle ACVV *1 Controle VVVF *2 Cerca de 12,5 vezes mais longa Reducao de aproximadamente 75%
Circuito de controle )
i M'Crocompmador
Consumo de energia m
Emissées de CO2 (kg/ano)*3 N
309

. — Maximizando a eficiéncia operacional e minimizando o consumo de energia
*1: Corrente alternada, tensao variavel
*2: Tensao variavel, frequéncia variavel ]610
*3:+ As emissoes de CO2 nesta tabela sao da operacdo do elevador

e nao incluem emissoes da manufatura, transporte e outros processos. ~ . . ~

* Calculado com base na.consHRIGIEENEISIAE RN AR Operacao com economia de energia — Controle de alocacao (ESO-W) (somente XAl-2200C)

- Os valores das emissoes de CO2 nesta tabela variam de acordo com as condicoes. Este sistema seleciona o elevador de um grupo que melhor equilibra a eficiéncia operacional e o consumo de energia.

A prioridade ¢ dada a eficiéncia operacional durante as horas de pico e a eficiéncia energética fora das horas de pico.

Com uma reducao maxima de 10% no consumo de energia em compara¢do com o nosso sistema convencional, este sistema
permite que os proprietarios do prédio cortem custos com energia sem sacrificar a conveniéncia dos passageiros.
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Sistemas de controle de grupo: ZAl-22 e 2Al-2200C

Quando hd a expectativa de um trafego intenso em algum prédio, a alocacdo ideal dos elevadores apropriada

/ {
Desempenho

£
Tempo médio de espera

’ [ AI-2100N (Sistema convencional) [l £AI-2200C (Novo) ‘

Taxa de espera longa (60 segundos ou mais)

(seg.) (%)
30 A 10
25 IJI 8
S K |
."I _—
[, [N ! 6
_a—
J 4 =
/ 2 'il Ir Jf
V.4 J 0 I |—f N .I -
Pico ascendente Hordrio  Horario do Pico Pico ascendente Horario  Horario do Pico
durante a manha diurno meio-dia descendente durante a manha diurno meio-dia descendente
a noite anoite

Melhoria: max. 30% Melhoria: max. 60%

co}r}i@éo faz uma grande diferenca, pois evita o congestionamento no saguao e reduz as longas esperas.

*Os painéis de operacao DOAS-S do hall podem ser instalados somente em

Prevendo uma préxima chamada do hall para reduzir longas esperas

Aloca¢ao com otimizacao cooperativa

Quando uma chamada do hall é registrada, o algoritmo presume uma chamada em um futuro préximo que exigiria longas
esperas. Através da avaliacao da chamada registrada do hall e da chamada prevista, o0 melhor elevador é alocado. Todos os
elevadores trabalham de forma cooperativa para uma operacéo ideal.

‘ D -+ Elevador (O -+ Chamada do elevador /\ --- Chamada do halll f --- Dire¢éo do deslocamento ‘

Elevador Elevador
Pavimento—No- A B c _ Pavimento ™ NP: A c D
141 Chamada do hall m\_/
10 m 10 il
9 O M 9 ®) : M
8 m 8 i]
7 ;* ol 7 O
6 chamada do hall V } } } 6 chamada do hail
- &=
5 5 ]
] © =
4 . 4 4
3 o [ 3 O
2 O 2 O
1 0 1 Q
B1 [if] 0 B1 ] O
Al-2100N (Sistema convencional) ZAI-2200C (Novo)

[Uma chamada do hall é registrada no 6° pavimento.]

Aloca o elevador mais proximo B.

[Outra chamada do hall é registrada em seguida no 11° pavimento.]
Aloca D, o que resulta em uma longa espera de 26 segundos.

[Uma chamada do hall é registrada no 6° pavimento.]

Aloca D, que se movimenta para cima.

[Outra chamada do hall é registrada em seguida no 11° pavimento.]
Aloca B, que chega imediatamente ao pavimento.

Alocacao de passageiros aos elevadores dependendo dos pavimentos de destino

Sistema de previsao orientado ao destino (DOAS-S) (Opcional)

Quando um passageiro seleciona um pavimento de destino em um hall, o painel operacional do hall indica imediatamente
qual elevador atenderd o pavimento. Como o pavimento de destino ja estd registrado, o passageiro ndo necessita pressionar
uma tecla no elevador. Além disso, dispersar os passageiros segundo o destino impede o congestionamento nos elevadores
e minimiza o tempo de espera e de deslocamento.

DOAS-S (Todos os pavimentos¥)

Quando os painéis DOAS-S de operacédo no hall estiverem instalados

em todos os andares, os elevadores recebem informacdes do destino

de todos os pavimentos para fornecer o melhor servico para condicoes

de tréfego mais complexas durante todo o dia. e —

[ ]
i
Exemplo de disposicao do hall Ll []

: 3
“ n- Ll
@ 01010

Todos os
pavimentos

Por favor, consulte 0s nossos agentes locais com relagdo ao DOAS-S
(todos os pavimentos).

(]
m
determinados andares. Por favor, consulte o folheto >Al-2200C para detalhes. \/
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Sistema de elevadores com velocidade variavel de deslocamento (VSE) (Opcional)

Com o primeiro sistema da industria de elevadores com velocidade varidvel de deslocamento da Mitsubishi
Electric, um elevador pode se deslocar mais rapidamente do que a sua velocidade nominal de acordo com o
numero de passageiros, reduzindo o tempo de espera e viagem.

Reducao no tempo de espera Reducao do tempo de deslocamento

Velocidade nominal (1,0m/seg.) Velocidade nominal (1,0m/seg.)

1,0m/seg. 1.0m/seg.

Redugao do
tempo de

VSE (1,0, 1,25, 1,5, 1,6m/seg.) ——p VSE (1,6m/seg.) deslocamento

1,0m/seg.| 1,25m/seg. 1,5m/seg. 1,6m/seg. | 1.6m/seg.

32% de reducao

De acordo com a simulagao da Mitsubishi Electric, o tempo de espera pode
ser reduzido em aproximadamente 15% quando o VSE for aplicado.

O tempo de deslocamento pode ser reduzido em aproximadamente 32%
quando o elevador se deslocar do andar inferior até o superior diretamente sob
o modo rapido em VSE.

(Condigoes)
Deslocamento: 36 m; altura do andar: 4,0m, 10 andares. Carga do elevador: 50%

Velocidade 0 elevador se desloca mais rapidamente do que a velocidade nominal quando a diferenca de peso entre
de deslocamento o elevador e o contrapeso for pequena (quando a taxa de carga do elevador for de aproximadamente 10 a 80%).
(m/seg.) Durante a operacao, o display LCD exibe Modo Rapido.

1,6m/seg.

1,0m/seg. 1,0m/seg.
(velocidade nominal) (velocidade nominal)

100
Carga do elevador (%)

Velocidade e cargas maximas do elevador

Carga do elevador

50%

1,0 1,5 1,5
Velocidade 1.0m/se m/seg. 1,25m/seg. m/seg. 1,6m/seg. m/seg. 1,25m/seg. 1,0m/seg.
nominal | 9- 1-2 [2-5 pessoas] 5-6 [6-9 pessoas] 9-10 [10-12 pessoas] | [12-14 pessoas]
pessoas pessoas pessoas

[Numero de passageiros no elevador quando o nimero méaximo de passageiros for 14.]

Observacao: O sistema de elevadores com velocidade varidvel de deslocamento é aplicavel a elevadores com uma velocidade nominal de 1,0m/seg.

Economia de espaco

Elevadores sem casa de maquinas

Como todo o equipamento é instalado dentro da
caixa de corrida, existem menos restricbes quanto
ao projeto do prédio, exceto pelo espaco real
exigido para a caixa de corrida. Os arquitetos e
designers de interiores tém mais liberdade para
projetar.

o
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Seguranca

Para um embarque seguro

Dispositivos de seguranca das portas

Nosso confidvel dispositivo de seguranca garante que as portas sejam liberadas para abrir e fechar.
Dependendo do tipo de sensor, a area de deteccéo difere. Por favor, consulte a pagina 16 para
detalhes.

Sensor de movimento no hall (HMS) Sensor de portas com multiplos feixes
(Opcional) (Opcional)

Ao abrir Ao fechar

As luzes LED acendem na abertura/
fechamento das portas.

Sensor de portas com multiplos feixes - Tipo sinal (MBSS)
(Opcional)

Situacoes de emergéncia

Operacao de emergéncia

Para garantir a seguranca dos passageiros, nossos elevadores estao equipados com funcdes para emergéncias como uma

falta de energia, incéndios ou terremotos.

I Falta de energia

Dispositivo de desembarque de emergéncia Mitsubishi
(MELD) (Opcional)

No caso de uma falta de energia, um elevador se movimenta
automaticamente até o pavimento mais préximo utilizando
uma bateria recarregavel para facilitar a evacuacao segura
dos passageiros.

Motor —

Painel de —
controle

—Para o préximo
andar

I Incéndio

Operacao de emergéncia de bombeiros (FE) (Opcional)
Quando a chave de operacao em incéndio for ativada, o
elevador retorna imediatamente a um pavimento predeter-
minado. O elevador entdo responde somente as chamadas
de elevadores que facilitem as operacdes de combate ao
incéndio e de resgate.

I~ Painel de
controle

Interruptor

hd
& A|i§ntagéo

elétrica
normal

— Para um andar
especificado

—~Bombeiro

Alimentacao elétrica
de emergéncia

I Terremoto

Retorno de emergéncia em terremotos (EER-P/EER-S) (Opcional)
Quando um sensor sismico de onda principal e/ou secundéria é
ativado, todos os elevadores param no pavimento mais préximo e

estacionam com as portas abertas para facilitar a evacuagéo segura

dos passageiros.

Operacgao com fonte de energia de emergéncia -
Automatica/Manual (OEPS) (Opcional)

No caso de uma falta de energia, elevador(es) predeterminado(s)
utiliza(m) uma alimentacéo elétrica de emergéncia do prédio para
se movimentarem até um pavimento especificado e abre as portas
para que os passageiros possam evacuar. Quando todos os
elevadores tiverem chegado, o(s) elevador(es) predeterminado(s)
reiniciard(ao) a operacao normal.

Motor —

Painel de ——1
controle

— Para um andar
especificado

Alimentacao elétrica
de emergéncia

Retorno de emergéncia em incéndio (FER) (Opcional)
Quando um interruptor de tecla ou os sensores de incéndio
do prédio forem ativados, todos os elevadores retornam
imediatamente a um pavimento especificado e abrem as
portas para facilitar a evacuac¢do segura dos passageiros.

controle

Interruptor

I

!

Alimentagdo
elétrica

Alimentacéo elétrica normal

de emergéncia

Alarme de incéndio do
prédio ou sinal de retorno
da sala de supervisao

{— Para um andar
especificado

Motor —
Painel de —

‘ controle
Interruptor
& Alimentagéo

Alimentacdo elétrica ﬁf:;;?
de emergéncia

A}
i
I
I
I
]
]
1
]
1
I
1

Sensor
sismico

—Para o préximo
andar




Design padrao

Cabina

Teto: SOO

Exemplo de design da cabina

Paredes SUS-HL
Painel do vao SUS-HL
Portas SUS-HL
Painéis de retorno frontal —— SUS-HL
Soleira Aluminio
Piso PR803

Painel de operacao da cabina ~ CBV1-C760

Painel de operacao da cabina

Para o painel de retorno
frontal

lluminagao &mbar

= O RO R I

Botao tactil

]

CBV1-C760™"

Indicadores LED*2 de segmento
Botdo tactil com iluminagao ambar

Teto: Chapa de ago pintada (Y033) com uma cobertura
dailuminagdo em resina branca leitosa
lluminagéo: lluminagao central

Hall

Marco estreito: E-102

Observagoes:
*1: NUmero maximo de pavimentos: 22 pavimentos

*2: Algumas letras do alfabeto ndo estdo disponiveis. Por favor, consulte os nossos

agentes locais para detalhes.

Indicadores e botdes de posicao no hall

Placas de cobertura em resina similar a metal

Exemplo de design do hall

Marco SUS-HL

Portas SUS-HL

Indicador e botao de

posicdo no hall  PIV1-A710N EEEral

PIVI-A710N PIV1-A720N

Indicadores LED*2 de segmento
Botdo tactil com iluminagdo dmbar

As cores reais podem diferir ligeiramente das mostradas.
Por favor, consulte o guia de design para detalhes e outros projetos.

Dispositivo de desembarque
de emergéncia Mitsubishi (MELD)

Operacdo com fonte de energia
de emergéncia
— Automatica/Manual (OEPS)

Retorno de emergéncia em incéndio
(FER)

Operagdo de emergéncia de
bombeiros (FE)

Retorno de emergéncia em terremotos
(EER-P/EER-S)

Painel supervisorio (WP)

MelEye (WP-W)
Sistema de monitoramento e controle de
elevadores e escadas rolantes Mitsubishi

lluminagao de emergéncia do elevador
(ECL)

Autodiagndstico do sensor das portas
(DODA)

Controle automatico da velocidade
das portas (DSAC)

Ajuste automatico do tempo de
abertura das portas (DOT)

Reabertura com o botédo do hall
(ROHB)

Fechamento repetido da porta (RDC)

Dispositivo de avancgo das portas
— com campainha (NDG)

Detector de carga das portas (DLD)

Raio de 1 feixe
seguranca (SR)

2 feixes

Botao de abertura estendida das
portas (DKO-TB)

Um lado

Guarnigoes de
seguranca das
portas (SDE)

Ambos os lados
(somente portas AC)

Porteiro eletronico (EDM)

Sensor de portas com multiplos feixes

Sensor de portas com multiplos feixes
- Tipo sinal (MBSS)

Sensor de movimento no hall (HMS)

Caracteristicas (1/2)

H Operacoes e Dispositivos de emergéncia

. . . - 1C-

3Ca4C|3Cas8C
A TAI-2200C

No caso de uma falta de energia, um elevador equipado com esta fungao se movimenta automatica-
mente até o pavimento mais proximo utilizando uma bateria recarregavel para facilitar a evacuagéo
segura dos passageiros. (A distadncia méaxima permissivel de pavimento a pavimento é de 10 metros.)

No caso de uma falta de energia, elevador(es) predeterminado(s) utiliza(m) uma alimentagao
elétrica de emergéncia do prédio para se movimentarem até um pavimento especificado e abre
as portas para que os passageiros possam evacuar. Quando todos os elevadores tiverem
chegado, o(s) elevador(es) predeterminado(s) reiniciara(ao) a operagao normal.

Quando um interruptor de tecla ou os sensores de incéndio do prédio forem ativados, todas as
chamadas seréo canceladas e todos os elevadores retornam imediatamente a um pavimento
especificado e abrem as portas para facilitar a evacuagdo segura dos passageiros.

Durante um incéndio, quando a chave de opera¢do em incéndio for ativada, as chamadas de um
elevador especificado e todas as chamadas do hall serdo canceladas e o elevador retorna
imediatamente a um andar predeterminado. O elevador entdo responde somente as chamadas
de elevadores que facilitem as operagoes de combate ao incéndio e de resgate.

©

©

©

©

Quando um sensor sismico de onda principal e/ou secundaria for ativado, todos os elevadores
param no pavimento mais proximo e estacionam com as portas abertas para facilitar a evacuacéo
segura dos passageiros.

As condicoes e operacgao de cada elevador podem ser monitoradas remotamente e controladas
por meio de um painel instalado em uma sala de supervisdo no prédio, etc.

As condicoes e operagao de cada elevador podem ser monitoradas e controladas utilizando uma
tecnologia baseada na Web, que fornece uma interface por meio de computadores pessoais.
Recursos opcionais especiais, tais como preparagao de estatisticas e anélises de trafego também
estdo disponiveis.

Ailuminagdo do elevador acenderd imediatamente quando faltar energia, fornecendo um nivel

minimo de iluminagao dentro do elevador. (Opgao de bateria de pilha seca ou bateria de carga lenta).

© © 0|06

© © (0| o

© © 0| ©

© © 0|06

H Caracteristicas das operagdes das portas

Alguma falha dos sensores das portas sem contato é verificada automaticamente, e se um
problema for diagnosticado, o tempo de fechamento da porta sera retardado e a velocidade de
fechamento serd reduzida para manter o servico do elevador e garantir a seguranca dos
passageiros.

@)

A carga da porta em cada andar, a qual poderé depender do tipo de porta do hall, ¢ monitorada
para ajustar a velocidade da porta, tornando assim a velocidade da porta uniforme em todos os
andares.

@)

@)

@)

O tempo em que as portas estardo abertas serd automaticamente ajustado, dependendo se a
parada ser chamada a partir do hall ou do elevador, para permitir o embarque tranquilo dos
passageiros ou o carregamento de bagagem.

Portas que estiverem fechando podem ser reabertas pressionando o botao do hall correspondente
a direcdo de deslocamento do elevador.

Se um obstéaculo impedir o fechamento das portas, as mesmas abrirdo e fecharao repetidamente
até o obstaculo ser removido da entrada da porta.

Uma campainha soara e as portas fecharao lentamente quando tiverem permanecido abertas
por mais tempo do que o periodo predeterminado. Com o AAN-B ou AAN-G, um som de bipe e
uma orientagdo com voz ao invés de uma campainha.

Quando uma carga excessiva da porta tiver sido detectada quando da abertura ou fechamento,
as portas se invertem imediatamente.

Um ou dois feixes de luz infravermelha cobrem toda a largura das portas quando do seu
fechamento para detectar passageiros ou objetos (ndo pode ser combinado com o sensor de
portas de multiplos feixes ou com o dispositivo MBSS).

© e 6 o 06 0o ©  ©

Quando um botédo dentro de um elevador for pressionado, as portas permanecerao abertas por
mais tempo para permitir o carregamento e descarregamento de bagagem, de uma maca, etc.

Guarnigoes sensiveis das portas detectam passageiros ou objetos durante o fechamento das
portas (Ndo podem ser combinadas com o dispositivo MBSS.)

O tempo de abertura das portas é minimizado com o uso de raio(s) de seguranga ou sensores de
portas de multiplos feixes, que detectam passageiros que estao embarcando ou saindo.

Mdltiplos feixes de luz infravermelha cobrem a altura das portas de, aproximadamente, 1800 mm,
para detectar passageiros ou objetos enquanto as portas fecham (ndo pode ser combinado com
SR ou MBSS).
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Multiplos feixes de luz infravermelha cobrem a altura das portas de, aproximadamente, 1800 mm,
para detectar passageiros ou objetos enquanto as portas fecham. Além disso, luzes LED na
guarni¢do da porta indicarao a abertura/fechamento das portas e a presenca de um obstaculo
entre as portas (ndo pode ser combinado com alguns dos seguintes dispositivos: SDE, SR ou
sensor de porta de multiplos feixes).

©

©

©

©

Uma luz infravermelha é utilizada para varrer uma érea em 3D proxima das portas abertas para
detectar passageiros ou objetos.

©

©

©

©

Observagoes: - 1G-2BC (coletivo seletivo de 1 elevador) - Padrao, 2C-2BC (sistema de controle de grupo de 2 elevadores) - Opcional,

2> Al-22 (sistema de controle de grupo de 3 e 4 elevadores) - Opcional, 2Al-2200C (sistema de controle de grupo de 3 a 8 elevadores) - Opcional.
- (®="Padrdo © = Opcional — = Nao aplicavel
« #1: Por favor, consulte os nossos agentes locais com relagao as condi¢des de produgdo, etc.




Caracteristicas (2/2)

1C. 2C Ca4C|3Ca8C

M Caracteristicas operacion

Desembarque seguro (SFL)

Préximo desembarque (NXL)

Continuidade do servico (COS)

Parada de retencao com
sobrecarga (OLH)

Registro automéatico de chamada
do hall (FSAT)

Cancelamento de chamada de
elevador (CCC)

Desligamento do ventilador do
elevador — Automatico (CFO-A)

Desligamento das luzes do
elevador (CLO-A)

Operacéo de backup do
microprocessador de controle
do grupo (GCBK)

Servico independente (IND)

Desvio automatico (ABP)

Cancelamento de chamada falsa
— Automético (FCC-A)

Cancelamento de chamada falsa
— tipo de botao do elevador (FCC-P)

Fora de servico remoto (RCS)

Liberagdo temporaria para ndo
servico de uma chamada de elevad
— Tipo leitor de cartdo (NSCR-C)

Servigo de Chamada Secreta
(SCS-B)

Sem servico para andares especificos
— Tipo de botdo do elevador
(NS-CB)

Sem servico para andares especificos
— Tipo interruptor/timer (NS/NS-T)

Fora de servico via interruptor
com chave no hall (HOS/HOS-T)

Operacéo de retorno (RET)

Servigo de ascensorista (AS)

Sistema de elevadores com
velocidade variavel de
deslocamento (VSE)

Conversor regenerador (PCNV)

e de servigo

Se um elevador parar entre os andares devido a alguma falha no equipamento, o controlador verifica
a causa e se for considerado seguro movimentar o elevador, 0 mesmo se movimentara até o andar
mais proximo em baixa velocidade e as portas abrirdo.

@)

Se as portas do elevador ndo abrirem por inteiro em um pavimento de destino, as portas fecham e o
elevador se movimentara automaticamente até o préximo ou mais préximo andar onde as portas abrirdo.

@)

Um elevador que estiver com problemas sera automaticamente retirado da operagao de controle de
grupo para manter o desempenho do grupo como um todo.

Uma campainha soa para alertar os passageiros de que o elevador estd sobrecarregado. As portas
permanecem abertas e o elevador ndo deixard o andar até passageiros suficientes safrem do elevador.

Se um elevador ndo puder carregar todos os passageiros em espera porque estd cheio, outro elevador
serd automaticamente designado para os passageiros remanescentes.

Quando um elevador responder a uma chamada final do elevador em uma diregao, o sistema considera
as chamadas remanescentes na outra direcdo como erros e apaga as mesmas da memdria.

Se ndo houver chamadas durante um periodo especificado, o ventilador do elevador desligara
automaticamente para conservar a energia.

Se ndo houver chamadas durante um periodo especificado, a iluminagao do elevador desligara
automaticamente para conservar a energia.

© © 0 0 o

Uma operacao pelos controladores do elevador, que mantém a operagao do elevador automatica-
mente no caso de falha de um microprocessador ou de uma linha de transmissao no grupo.

Operacdo exclusiva em que um elevador é retirado da operagao de controle do grupo para uso
independente, como manutengao ou reparos, e responde somente a chamadas de elevador.

Um elevador totalmente carregado desvia as chamadas do hall para manter uma eficiéncia operacional maxima.

Se o numero de chamadas registradas dos elevadores nao corresponder a carga do elevador, todas as
chamadas séo canceladas para evitar paradas desnecessarias.

Se o botao errado do elevador for pressionado, o mesmo podera ser cancelado pressionando
rapidamente duas vezes o0 mesmo botao.

Com um interruptor com chave no painel supervisério, etc. um elevador podera ser chamado até
um piso especificado apo6s responder a todas as chamadas de elevadores, e entdo ser retirado
automaticamente de servico.

Para aumentar a seguranca, as chamadas dos elevadores para os andares desejados podem ser
registradas colocando um cartéo sobre um leitor de cartdo. Estafungéao é desativada automatica-
mente durante uma operagao de emergéncia.

©  © ©| 0 0 e
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Para aumentar a seguranga, as chamadas dos elevadores para os andares desejados podem ser
registradas introduzindo cédigos secretos nos botdes do elevador do painel de operagao do elevador.
Esta funcdo é desativada automaticamente durante uma operagao de emergéncia.

Para aumentar a seguranca, o servico para andares especificos pode ser desabilitado utilizando o
painel de operagéo do elevador. Esta fungéo é desativada automaticamente durante uma operagao
de emergéncia.

Para aumentar a seguranca, o servi¢o para andares especificos pode ser desabilitado utilizando uma
chave manual ou com timer. Esta fungdo é desativada automaticamente durante uma operagao de
emergéncia.

=3

Um elevador podera ser retirado de servigo temporariamente, para manutengdo ou economia de
energia, por meio de um interruptor com chave (com ou sem timer) montado em um hall especificado.

Utilizando um interruptor com chave no painel supervisério, um elevador poderd ser retirado da
operagéo de controle de grupo e chamado para um andar especifico. O elevador estacionara no
andar com as portas abertas e ndo aceitara chamadas até o inicio das operagoes independentes.

Operacao exclusiva em que um elevador pode ser operado utilizando os botdes e chaves localizadas
no painel de operacao do elevador, permitindo um embarque tranquilo dos passageiros ou
carregamento de bagagem.

De acordo com o nimero de passageiros no elevador, o elevador se desloca mais rapidamente do que
a velocidade nominal. Por favor, consulte a pagina 11.

Para conservar a energia, a forca regenerada por uma méaquina de tragcdo pode ser utilizada por outros
sistemas elétricos no prédio. Por favor, consulte a pagina 8.
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B Caracteristicas do controle de grupo

Operagao com economia de energia
— Numero de elevador (ESO-N)

Sistema de previsao orientado
ao destino (DOAS-S)

Servigo em pico ascendente (UPS)

Para economizar energia, o nimero de elevadores em servigo é automaticamente reduzido até certo
ponto, mas nao de forma a afetar adversamente o tempo de espera dos passageiros.

©

@)

Quando um passageiro introduz um pavimento de destino em um hall, o painel operacional do hall indica
imediatamente qual elevador atenderd o pavimento. O passageiro nao necessita pressionar um botéo no
elevador. Além disso, dispersar os passageiros segundo o destino impede o congestionamento nos
elevadores e minimiza o tempo de espera e de deslocamento. (N&o pode ser combinado com alguns
dispositivos. Por favor, consulte os nossos agentes locais para detalhes). Por favor, consulte a pagina 10.

#2

Controla o nimero de elevadores a ser alocado ao pavimento do sagudo, bem como o tempo de
alocagao dos elevadores, para atender a um aumento da demanda para deslocamento ascendente a
partir do sagudo durante o inicio do horério de escritérios, horario de check-in em hotéis, etc., e
minimizar o tempo de espera dos passageiros. Por favor, consulte a pagina 10.

Servigo em pico descendente
(DPS)

Parada for¢ada no andar (FFS)

Estacionamento no andar
principal (MFP)

Servigo prioritario para andar
especial (SFPS)

Servigo prioritario do elevador
mais préximo (CNPS)

Servico prioritério de elevador

com carga leve (UCPS)

Servico prioritario de elevador
especial (SCPS)

Servigo em andar congestionado
(CFS)

Operagdo com separag¢do do
banco de elevadores (BSO)

Operacao VIP (VIP-S)

Operacéo de conversao no andar
principal (TFS)

Descricao

Controla o nimero de elevadores a ser alocado ao pavimento do saguao, bem como o tempo de
alocacdo dos elevadores, para atender a um aumento da demanda para deslocamento descendente
durante o horario de saida de escritérios, horério de check-out em hotéis, etc., para minimizar o
tempo de espera dos passageiros.

1C
2BC

2C.

3Ca4
2BC | ZAI-2

©

C|3Ca8C
2 |ZAI-2200
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Todos os elevadores em um banco de elevadores fazem uma parada automaticamente em um
pavimento predeterminado em cada viagem sem serem chamados.

Um elevador disponivel sempre estaciona no andar principal (sagudo) com as portas abertas para
reduzir o tempo de espera dos passageiros.

Andares especiais, tais como andares com salas VIP ou salas executivas, terdo prioridade na alocagao
de elevadores quando uma chamada for feita em tais andares. (Ndo pode ser combinado com
indicadores de posicao no hall).

==

Uma fungao para dar prioridade a alocagao do elevador mais proximo ao andar onde um botéo de
chamada do hall foi pressionado, ou para inverter as portas que estiverem fechando do elevador mais
proximo ao botdo de chamada do hall pressionado naquele andar. (Nao pode ser combinado com
indicadores de posicao do hall).

© | © | © 0o
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Quando o trafego estiver leve, elevadores vazios ou com pouca carga tem prioridade mais alta para
responder as chamadas do hall com a finalidade de minimizar o tempo de deslocamento dos
passageiros. (Nao pode ser combinado com indicadores de posicéo do hall).

i

Elevadores especiais, tais como elevadores de observagao e elevadores com servigo subsolo tém
prioridade para responder as chamadas do hall. (Nao pode ser combinado com indicadores de
posicao do hall).

i

O timing de alocagao dos elevadores e o nimero de elevadores a ser alocado aos andares com salas
de reunido ou salées de baile, onde o trafego é mais intenso durante curtos perfodos de tempo, séo
controlados de acordo com os dados de densidade do trafego detectado em tais andares.

Os botdes do hall e os elevadores chamados por cada botdo podem ser divididos em diversos grupos #1
para uma operagao de controle de grupo com a finalidade de atender a necessidades especiais ou _— @
andares diferentes.

Um elevador especificado é retirado da operagao de controle do grupo para uma operagéo de servigo VIP. #1

Quando ativado, o elevador responde somente as chamadas do elevador existente, se movimenta para um andar

especificado e estaciona com as portas abertas. O elevador entao responderd somente as chamadas do elevador.

© |0 0|0
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Durante a primeira metade do horério de almogo, as chamadas para um andar com restaurante séo
atendidas com prioridade mais alta, e durante a outra metade o nimero de elevadores alocados ao
andar do restaurante, o tempo de alocacgao de cada elevador e o tempo de abertura e fechamento das
portas sao todos controlados com base em dados previstos.

©

Esta caracteristica é eficiente para prédios com dois andares principais (saguao). O andar designado
como o "andar principal" em uma operagao de controle de grupo pode ser trocado conforme a
necessidade utilizando uma chave manual.

©
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B Caracteristicas dos sinais e do display

Lanternas intermitentes do hall
(FHL)

Anuncio basico (AAN-B)

Campainha de Elevador (AECC)
chegada do
elevador Hall (AECH)
Botéo sénico do elevador

— Tipo clique (ACB)

Indicagao de previsao imediata
(AIL)

Previsdo de segundo elevador
(TCP)

Sistema de orientagdo por voz
(AAN-G)

Painel auxiliar de operagdo do
elevador (ACS)

Sistema de intercomunicacao (ITP)

Indicador LCD de posicao do
elevador (CID-S)

Indicador LCD no hall (HID-S)

Display de informagoes do
elevador (CID)

Display de informagoes do hall
(HID)

Observagoes: « 1G-2BC (coletivo seletivo de 1 elevador) - Padrao, 2CG-2BC (sistema de controle de grupo de 2 elevadores) - Opcional,

Uma lanterna no hall, que corresponde a direcao de servico do elevador, pisca para indicar que o
elevador chegard em breve.

@)

Uma voz sintética (e/ou campainha) alerta os passageiros dentro do elevador que a operagao do
elevador foi interrompida temporariamente devido a sobrecarga ou por causa similar.

@)

Campainhas eletronicas soam para indicar que um elevador chegard em breve. (As campainhas sao
montadas no topo e na parte inferior do elevador, ou em cada hall).

Um botéo do elevador tipo clique que emite um bipe eletrénico soa quando pressionado para indicar
que o elevador foi registrado.

©|© 0o 06

CHICHCINCANC)

Quando um passageiro registrar uma chamada do hall, o melhor elevador para atender a esta
chamada é selecionado imediatamente, a lanterna correspondente do hall acende e uma campainha
soa uma vez para indicar quais portas abrirao.
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Quando um hall estiver com muitas pessoas e um elevador nao puder acomodar todos os passageiros
em espera, a lanterna do hall acenderd para indicar o préximo elevador que atenderd o hall.

Informacdes sobre os servicos do elevador tais como o andar atual e direcao do servico sao fornecidas
aos passageiros dentro de um elevador.

Um painel adicional de controle do elevador pode ser instalado em elevadores de grande capacidade,
elevadores com trafego pesado, etc.

Um sistema que permite a comunicagao entre os passageiros dentro de um elevador e os funcionarios
do prédio.

Este LCD de 5,7 polegadas para painéis de operagao do elevador mostra a data e hora, a posicdo do
elevador, a direcdo de deslocamento e as mensagens de status do elevador.

Este LCD de 5,7 polegadas para halls dos elevadores mostra a data e hora, a posi¢ao do elevador, a
direcéo de deslocamento e as mensagens de status do elevador.

Este LCD de 10,4 ou 15 polegadas dos painéis de retorno dianteiros do elevador mostra a data e hora,
a posicao do elevador, a diregao de deslocamento e as mensagens de status do elevador.
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Este LCD de 10,4 ou 15 polegadas dos halls do elevador mostra a data e hora, a posi¢éo do elevador, a
direcéo de deslocamento e as mensagens de status do elevador.

©
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> Al-22 (sistema de controle de grupo de 3 e 4 elevadores) - Opcional, 2AI-2200C (sistema de controle de grupo de 3 a 8 elevadores) - Opcional.
- (® =Padréo © = Opcional — =Nao aplicavel
- #1: Por favor, consulte os nossos agentes locais com relacao as condigdes de producao, etc.
« #2: Quando DOAS-S for aplicado, um sensor de porta SR ou de multiplos feixes deve ser instalado.




Especificacoes basicas

Dimensoes horizontais <i-porta 1-entrada>

D 2 - Dimensoe as da caixa
O
ero elocidade apacidaqde argura o Posicao erna s Caldilet
PO de e ada A B elevado
oaiqgo 0[S O d O d D0 3 ao do elevado
plesisiele e g olntiiclplesle Y Velocidade nominal (m/seg.)
= 0,1.6 0
950x1300 1500x1740
Fo 6 450 800 1000x1200 15501740
2 800 : Padrao
p7 7 10 550 S0 0pdone 1100x1300 1650x1740
1.6 900: Padréo 19501720
1.75 — 800:Opcional 1800x1720
P8 8 630 - - 1100x1400
25 [200:Padréo 16501800
800:Opcional
AC 900: Padrao 2025x1720 2065x1720
800:Opcional Lateral 1925x1720 2010x1720
P ! 825 2 900: Padrao 1350x1400 1900x1800 2010x1800
1100: Opcional 1950%1800 2060x1800
AC 1100:Padréo 2415%1720 2430x1720
900: Opcional 1600x1400 2215%1720 2260x1720
2S 1100 2215x1800 2260x1800
P14 14 1.0 1050 AC 900: Padrao 1965x2420 2030%2420
1.6 800:Opcional 1865%x2420 1840x2420
175 900 Padrao 11002100
20 2S T 0pdon 1715%2500 1760x2500
25 AC 1100 Traseira 2000x1400 2490x1975 2490x2045
P17 17 1275 1000 Latl 1200%2300 2250x2625 2250x2625
2S 2065%2670 2195%2670
P18 18 1350 ] 2000x1500 2490x2075 2490x2145
1100 Traseira
AC 2100x1600 2590x2175 2590x2245
P21 2 1600 2450%2725 2450%2725
% 1200 : Padrao Lateral 1400%2400 2215%2770 2345%2770
1300: Opcional 2405x2770 2535%2770

Dimensoes verticais < -porta 1-entrada e 1-porta 2-entradas>
Profundidade

[Termos da tabelal

- Os conteudos desta tabela sdo aplicados somente as especificagdes padrdo. Por favor, consulte nossos agentes locais para outras especificagoes.

(A capacidade nominal é calculada em 75kg por pessoa, conforme exigido pela EN81-1).
« AC: Portas com abertura central de 2 painéis, 2S: Portas deslizantes para o lado de 2 painéis.

« As dimensdes minimas da caixa de corrida (AH e BH) mostradas na tabela sdo ap6s a impermeabilizacdo do pogo e ndo incluem uma tolerancia perpendicular.
- Esta tabela mostra as especificagdes sem a porta de desembarque a prova de fogo e dispositivo de seguranga no contrapeso.

- A faixa aplicavel da capacidade nominal pode diferir dependendo da fébrica de manufatura. Por favor, consulte os nossos agentes locais para detalhes.

Especificacoes para Sistema de Elevadores com Velocidade Variavel
de DeS|0cament0 (Opcional) <1-porta 1-entrada e 1-porta 2-entradas>

Capacidade nominal

Velocidade nominal Velocidade

Deslocamento

Altura livre minima

Profundidade
minima do po¢o

Velocidade Capacidade nominal | Deslocamento | Nimero maximo | Altura livre minima o Altura minima
nominal (kg) (m) de (mm) m'n'"(‘a do pogo entre andares
(m/seg.) Q TR andares OH n;g‘) (mm)

TRZ30 36501
" 450<Q<1050 3O<RTE§6O . 3650 1300
' TR=30 4100 1550
1050<Q=1600 30<TRZ60 4200 1650
TR=30 3750
450=Q=1050 30<TR60 30 3800 1400
16 60<TR=80 3850
' TR=30 4250 1650
1050<Q=1600 30<TR=60 26 4350 1750
60<TR=70 4400 1800
TR30 3850
450=Q<=1050 30<TR60 30 3900 1450
175 60<TR=80 3950
’ TR=30 4350 1700 5500
1050<Q<1600 30<TR=60 26 4450 1800
60<TR=70 4500 1850
TR=30 3900 1700
82550Q=1050 30<TR=60 3950 1800
20 60<TR=80 4000 1850
' TR=30 4450 1850
1050<Q=1600 30<TR=60 4500 1950
60<TR<80 30 4550 2000
TR=30 4150 2050
8255Q<1050 30<TR=60 4200 2150
25 60<TR<80 4250 2200
' TR=30 4650 2200
1050<Q=1600 30<TR=60 4700 2300
60<TR<80 4750 2350

[Termos da tabela]

+ Os contelidos desta tabela séo aplicados somente as especificacdes padréo. Por favor, consulte nossos agentes locais para outras especificagoes.

(kg) ()] (mm)
(m/seg.) (m/seg.) Q TR OH (n;g)
<
4502Q<1050 RS9 3750 1400
30<TR=60 3800
1.0 1.0/1.25/1.5/1.6 Z
1050<Q <1600 TRE30 4250 1650
B 30<TR60 4350 1750

[Termos da tabela]

- O sistema de elevadores com velocidade varidvel de deslocamento (VSE) é aplicavel a elevadores com uma velocidade nominal de 1,0m, O0m/seg.

- Exceto pelas dimensoes minimas da altura livre minima e da profundidade do pog¢o (OH e PD), as especificacbes mostradas nas tabelas “Dimensdes Horizontais”

e "Dimensodes Verticais’, nas paginas 19 e 21 sdo aplicaveis ao Sistema de Elevadores com Velocidade Varidvel de Deslocamento.

"

+ Algumas especificacdes exigem mais de 2500 mm como altura minima do piso. Por favor, consulte nossos agentes locais se a altura do piso for inferior a altura da entrada
HH + 700mm e o elevador for de 1 porta e 2 entradas.

- Esta tabela mostra as especificagdes sem o dispositivo de seguranga no contrapeso.

[Observagéo]

*1Vao minimo livre (OH) pode variar dependendo das condicoes.

Planta da caixa de corrida <1-porta 1-entrada> Eleva§50 <1-porta 1-entrada>

/ Largura da caixa de corrida: AH /
N Largurz” 2
N N xerpa’Za 55 T
7 ._cabjria: AA £% ]
' - 8 ]
i - 38 ¢ z
g8 A 33 = T
i ©
ZEEEN EH 2|eg|ss
- EERN 8 <§§§§_
7L =T = 28 8
argurada U =z 3
entrada: )| <« ‘;EN
Mostrado para portas AC Mostrado para portas AC i
Queda lateral do contrapeso Queda traseira do contrapeso % H
(Capacidade 630kg ~ 1050kg) (Capacidade 1275kg ~ 1600kg) Lﬂ\
‘ AH
A /! £
\ / g
A / <
20 SN / % =
| / 9| &
S hia * |z 3|
! /N 5
= SN AA °
T T 5
/ \ / \ 3
/ \ / N\ g
/ \ / N\ 3
r \ - \ 2
E_J_"Zﬁl —— 'L"Zié] °
——l || v [ — e
L—7 (= L—17 ' U %
) ] TS
58
Mostrado para portas 25 Mostrado para portas 25 E.g
Queda lateral do contrapeso Queda lateral do contrapeso
(Capacidade 450kg ~ 1050kg) (Capacidade 1275kg ~ 1600kg) - B . .
Observagao: A secdo da caixa de corrida para a queda lateral
Observacao: O layout (posicdo da maquina de tracdo, etc.) difere dependendo da capacidade.J do contrapeso ¢é ligeiramente diferente desta figura. J

Normas aplicaveis
O NEXIEZ-MRL cumpre com a EN81-1. Para detalhes da conformidade com outros regulamentos nacionais,

por favor, consulte 0s nossos agentes locais.
20



Especificacoes basicas Informag0es importantes sobre o planejamento de elevadores

Dimensoes horizontais <1-porta 2-entradas> <Posicio do contrapeso: lateral> Obras nao incluidas no contrato do elevador
Os seguintes itens ndo estao incluidos no trabalho de instalagao dos elevadores Mitsubishi Electric e, portanto, a responsabilidade é do proprietario do
. fa o
NG G Dimensoe .: o g8 Ee Seiae prédio ou do empreiteiro geral:
5 dide - =S 5 : dade | -d '.' HaSE po de entrada o e 5 il AHXBH/elevado * Acabamento arquiteténico do piso e paredes nas adjacéncias do hall de entrada apés a conclusdo da instalacio.
SRR o ) porta X Velocidade nominal (m/seg.) ¢ Construgao de uma caixa de corrida do elevador iluminada, ventilada e impermeabilizada.
AAxBB 0 16 0 : * Uma escada para o pogo do elevador.
900 Padrao 1965x 1860 * Fornecimento de corte das aberturas e vigas de sustentacdo necessarias.
1.0 AC 800:Opcional 18651860 * Vigas separadas, quando as dimensdes da caixa de corrida evidentemente excederem as especificacdes, e vigas intermediarias quando dois ou mais
P8 8 1.6 630 900: Padiio 1100x1400 1715%1982 elevadores forem instalados.
1.75 2S BOO;OpCiOﬂa| 16501982 * Todas as outras obras associadas a construc¢ao do prédio.
000 Padrao 2090% 1860 2130% 1860 * O painel de recepcéo de forca e a fiagao elétrica para a iluminacao, mais a fiacéo elétrica da sala elétrica até o painel de recepgao de forca.
. % AC 800:Opcional 250%1400 1925x%1860 2010x1860 * A colocagao dos condutos e da fiagao entre o pogo do elevador e o ponto de terminagdo dos dispositivos instalados fora da caixa de corrida, tais como
11 11 5 ; 5 1350x14 a campainha de emergéncia, dispositivos de intercomunicacdo, monitoramento e seguranca, etc.
- 900:Padrio 1900x1982 2010x1982 . : ‘ : > "
1100: Opcional 1965%1982 2075%1982 A energia consumida na obra de instalacéo e operacdes de teste.
e 1100:Padrio 2415%1860 2455%1860 * Todos os materiais de construcdo necessarios para cimentar suportes, cavilhas, etc.
10 900: Opcional 1600x1400 2215%1860 2260x1860 * Fornecimento de testes e alteracdes subsequentes conforme a necessidade, e remocéao eventual de andaimes, conforme exigido pelo empreiteiro do
1'6 S 1100 2215%1982 2260x1982 elevador, e todas as outras protecdes da obra conforme necessario durante o processo.
P14 14 1 ‘75 1050 AC 900: Padrdo 1965%2560 2030x2560 * Fornecimento de um espaco apropriado, com fechadura para armazenagem dos equipamentos e ferramentas do elevador durante a instalagdo do
' 800: Opcional 1865%2560 1840x2560 elevador.
20 900: Padrao 11002y ¢ O sistema de seguranga, como o leitor de cartdo, conectado ao controlador do elevador Mitsubishi Electric, quando fornecido pelo proprietario do
25 25 800:Opcional 1715%2682 1760x2682 prédio ou empreiteiro geral
:Opciona S
AC 1000 2250%2790 2250%2790 * As responsabilidades pelo trabalho de instalagao e constru¢ao devem ser determinadas de acordo com as leis locais. Por favor, consulte os nossos agentes locais para detalhes.
P17 17 1275 1200x2300
25 1100 2065x2882 2195%2882
A 1100, 250x280 | 2450x28%0 Exigéncias para o local do elevador
P21 21 1600 5 1200 : Padrao 1400x2400 2215%2982 2345%2982
1300: Opcional 2405%2982 2535%2982 * A temperatura da caixa de corrida do elevador deve ser inferior a 40°C.

* As seguintes condicdes séo exigidas para manter o desempenho do elevador.
[Termos da tabela] 9 ¢ g p p

- Os contelidos desta tabela séo aplicados somente as especificacdes padrao. Por favor, consulte nossos agentes locais para outras especificacoes. a. A umidade relativa deve ser inferior a 90% como média mensal e abaixo de 95% como media didria.

(A capacidade nominal é calculada em 75kg por pessoa, conforme exigido pela EN81-1). b. Deve ser prevista prevencdo contra congelamento e condensacao resultantes de uma queda répida da temperatura na casa de
< AC: F’ortas com a,b.ertura cenFraI de 2 painéis, 25: Portas deslizantes para o \eido dg 2 paméis. o o ‘ ‘ maquinas e caixa de corrida do elevador.
+ As dimensdes minimas da caixa de corrida (AH e BH) mostradas na tabela sdo apds a impermeabilizagado do pogo e ndo incluem uma tolerancia perpendicular.

e . L, . A caixa de corrida do elevador deve estar concluida com cimento ou outros materiais para impedir a poeira do concreto.
- Esta tabela mostra as especificacbes sem a porta de desembarque a prova de fogo e dispositivo de seguranga no contrapeso.

¢ A flutuacao da tenséo deve estar dentro de uma faixa entre +5% e —10%.

L L] ~
Planta da caixa de corrida <1-porta 2-entradas> Elevagao <1-porta 2-entradas> Informag(")es sobre o pedido
Largura da caixa de corrida: AH Por favor, inclua as seguintes informagdes ao fazer o pedido ou solicitar orcamentos:
Largura da * O numero desejado de unidades, velocidade e capacidade de carga.
; 0 * O numero de paradas ou nUmero de andares a serem atendidos.
= & F3 * O deslocamento total do elevador e a altura entre os andares.
% ! \\ ‘// ki % z * Sistema de operacéo.
. o devior: An g HEHEE * Design e tamanho do elevador escolhidos.
. o ln N/ s % gg :
588 A 2 SE[ 28 * Design da entrada.
AESE T g 25| =% * Equipamento de sinalizacao.
= . = 2 41 P
J,j‘ N 2 A= \ * Um esboco da parte do prédio onde os elevadores serdo instalados.
L ‘ e * A tensdo, numero de fases e frequéncia da fonte de energia para o motor e iluminagéo.
;l:" Entrance [ — \_ﬂ
width: JJ ~
Mostrado para portas AC \
Queda lateral do contrapeso
AH =
) 5
T 2 i ROANZATG,
— . [ g . . - . .
) & 1SO 9001 é@ 1SO {39(_ @ A Mitsubishi Elevator Inazawa Works obteve as certificagdo ISO 9001 da
LI J 3 5 £ 14001 ’%, Organizagao Internacional de Padronizagdo com base em uma analise da
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Normas aplicaveis
O NEXIEZ-MRL cumpre com a EN81-1. Para detalhes da conformidade com outros regulamentos nacionais,
por favor, consulte 0s nossos agentes locais.

A Mitsubishi Elevator Asia Co,, Ltd. obteve as certificacdo 1SO 9001 da Organizagédo Internacional de Padronizacdo com base em uma andlise da gestdo da qualidade.
A empresa também obteve a certificagao ISO 14001 de gestdo ambiental.
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