Guia rapido 06.2007 QG EVE0105 B-(pt)

SRD991 Posicionador Inteligente

Estas istrugBes devem ser utilizadas como um guia rapido para partida. Para informagfes mais
detalhadas, consultar os documentos padrédo “Master Instructions” e “Product Specification Sheet”.
Eles poderédo ser encontrados em nossa pagina da Internet www.foxboro-eckardt.com .

Versdo com apenas LED:
SRD991 - todas as versao

1. MONTAGEM AOS ATUADORES

Durante a operacéo o lado do chanfro do eixo 9 na traseira do posicionador deve sempre estar apontado
para a seta 26. O angulo de rotacdo ao redor desta marca é de + 45°

FOXBORO
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MONTAGEM EM ATUADORES LINEARES
Montagem NAMUR - Lado esquerdo -
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Alavanca de realimentacao para atuadores
lineares

O parafuso de realimetacdo B se encaixa no
rasgo da alavanca A e a mola de compensacgéao
F fica encostada no parafuso de realimetacao
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Parafuso de realimetacao B:
1 Bucharoscada 2 Prisioneiro 3 Acoplador
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MONTAGEM EM ATUADORES ROTATIVOS

* N&o aperte o parafuso de trava 4 contra a
rosca do eixo 9!

* Durante a operacéo, o lado do chanfro do eixo
9 deve mover-se (0 a 100 %) defronte a seta
26.

* Quando a temperatura do processo aumenta,
0 eixo de movimento 1 se dilata, aumentando o
seu comprimento. Portanto, o adaptador
rotativo 3 deve ser montado com uma folga
aproximada de 1 mm (0.04") entre o eixo de
movimento 1 e o adaptador rotativo 3. Isto é
obtido pela colocagédo da quantidade necessa-
ria de arruelas 5, no eixo de realimentacéo 9,
antes da colocacao do adaptador rotativo.
Duas arruelas devem ser suficientes para
obter-se a folga de 1 mm.

Montagem Direta
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Atuador, rotacdo anti-horaria Atuador, rotacéo horaria

2. CONEXOES PNEUMATICAS

Antes da montagem dos conectores e prensa-
cabos, verifique o correto alinhamento das
roscas, caso contrario o invélucro podera ser
danificado. O tipo de rosca utilizado esta gravado
no involucro.

Aterramento

Conecte o cabo de aterramento ao parafuso #1
(ou ao parafuso #2 no compartimento de
conexdes elétricas — vide proxima pagina).

ACOPLAMENTO PNEUMATICO
Alimentacao de ar (s): de 1,4 até 6 bar (sempre inferior a maxima presséo suportada pelo atuador), isento
de 6leo, pb e agua!

Simples A¢do, montagem direta Simples Acdo Dupla Acéo
(s) = ar de alimentacdo (yl, y2) = saida pneumaticas (--) = fechada
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3. CONEXOES ELETRICAS
Deverao ser rigorosamente observados 0s requisitos de seguranca apresentados no PSS EVE0105
e PI EVEO0105 para o posicionador SRD991.

3.2 Chave fim-de-curso

indutiva
S SRD991-xxxT ou U
NRNE Sensor de proximidade a dois fios,
LU conforme DIN 19234 ou NAMUR

J Tenséo de Alimentacdo: 8 V cc.

] HEAE Amplificador chaveado
4 com circuito de controle
L 4 intrinsecamente seguro
Amplificador chaveado
com circuito de controle
intrinsecamente seguro
- SRD991-xxxV
Atencéo : Para conexao de micro-
EEEE switch referir se ao Ml (Master
0o 0o0d Instructions) e respeitar os
recommendations de seguranca
descritos na documentos
EX EVEOOO1.
3.1 Sinal de Entrada (setpoint) 3.3 Placas Opcionais
Para SRD991-xD (sem comunicaco) Duas saidas binarias (SRD991-xxP)
Para SRD991-xH (HART) Ligacéo a dois fios, conforme DIN 19234
Para SRD991-xE (FoxCom itl) Tenséao de alimentacéo: 8 a 48 V cc*
11112 A B C D
* - L | Amplificador chaveado com circuito de
Entrada 4 a 20 mA controle intrinsecamente seguro
Para SRD991-xF (FoxCom it2) Amplificador chaveado com circuito de
12 controle intrinsecamente seguro
* - Duas entradas binarias (SRD991-xxB)
Tenséo de alimentacdo 13 a48 V cc * Entradas binarias com alimentacao interna para

conexao a sensores ou chaves (chave fechada para
uma operacao normal).

Para SRD991-xP (PROFIBUS-PA) ABCD

Para SRD991-xQ (FOUNDATION F. H1)

Transmissor de posicéo 4 a 20 mA (feedback) e

Conexao a rede confrome |IEC 1158-2 1 Alarme (SRD991-xxQ)
Tenséo de alimentacdo 9 a 32 V cc* ABCD

MRS Saida analogica 4 a 20 mA,
[— ligacdo a dois fios, tenséo de
alimentacéo 8 a 48 V cc*

Amplificador chaveado com circuito de

* Para circuitos com seguranga intrinseca, verificar controle intrinsecamente seguro
o certificado/plaqueta de identificac&o para a
maéaxima alimentagéo elétrica, etc.
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4. PARTIDA (Ajustes por meio dos botdes locais e LCD ou LEDs)

Apbs a montagem do posicionador ao atuador e executadas as ligacdes elétricas e pneumaticas, vocé

podera calibrar o SRD na valvula/atuador.

Atencdo: Nao toque a parte traseira do posicionador enquanto estiver operando os botées! RISCO DE

FERIMENTO!

Descricdo do indicador *)
Variavel do processo

87.5 %

Posicao valvula

Variavel do processo e diagnéstico

87.5 %

Posicao valvula

Err dif controle

Menu principal durante a configuracao

Menu principal
1 Montagem

2 AutoCalibr

3 Acédo da Valv.

Durante a configuracédo, o item selecionado
aparece sobre fundo escuro.

Para outros menus acessar com o botdo (UP).

Configuracdo e operacdo com chaves locais
LCD:

Um posicionador ja configurado anteriormente
podera mostrar uma tela como esta:

87.5 %

Posicéo valvula

Para configuracao, pressione (M) e 0 menu
principal aparece.

Se 0 SRD ainda nao foi configurado, 0 menu
principal aparece automaticamente apds a
energizacao *)

Menu principal

1 Montagem

2 AutoCalibr
3 Acéo da Valv.

No menu 1 vocé pode selecionar o tipo de
montagem.

*) A linguagem do menu do indicador sai de fabrica em
inglés. A linguagem do menu pode ser mudada para outro
idioma (se assim o tiver sido adquirido ou baixado da
Internet). Seleceione o menu 9.8.2. e confirme com
(UP)+(DOWN) simultaneamente. Saia da configuracao
pressionando (M) diversas vezes.

Botbes
MIF1 2 3 4)
MENU
M
DOWN upP
(M) (DOWN) (UP)
entrada ou Menu ou Menu ou
saida parédmetro parametro
anterior seguinte
v' Entra/ Salva
LEDs:

Um posicionador ja configurado, ap0s a energizacao,
estara EM OPERACAO e com todos os LEDs
apagados.

M 1 2 3 4
O O 00O

Para configuracao, pressione (M) —os LEDs “M/F" e
“1" piscardo (= menu 1 apresentada).

Se 0 SRD ainda nao foi configurado, o menu 1 é
automaticamente apresentado apés a energizacao:

M 1 2 3 4
¥ % O O O

No menu 1 vocé pode selecionar o tipo de montagem.

Legenda : O LED apagado, @ LED aceso, ¥ LED piscando



6 SRD991

QG EVE0105 B-(pt)

.LCD:

.LEDs:

Pressione o botéo (UP)+(DOWN) simultaneamente para entrar no menu “Tipo de montagem”.
Selecione o “Tipo de montagem” com os botdes (UP) ou (DOWN).

1 Montagem

1.1 Lin Esquerda

1.2 Lin Dirita
1.3 Rot Anti-hor

(Outros itens do menus acessar com o botéo

(UP))

M 1 2 3 4

O € 00 O]
O Oe OO
O OO0 e O
O 00O e

Atuador linear,
montagem a esquerda

Atuador linear
montagem a direita
Atuador rotativo, giro
no sentido anti-horario
Atuador rotativo, giro
no sentido horario

Pressione (UP)+(DOWN) simultaneamente para confirmar e salvar.
O SRD retorna ao nivel 1 do menu e estara no menu principal novamente.

Menu principal

1 Mont agem

2 AutoCalibr
3 Acéo da Valv.

Para entrar no préximo menu (= menu 2,
AutoCalibr) pressione o botédo (UP) uma vez.

Menu principal
1 Montagem

2 AutoCalibr

3 Acéo da Valv.

M

1 2 3 4

¥ % O O O

Para entrar no préximo menu (=menu 2,
AutoCAlibr) pressione o botdo (UP) umavez e
os LEDs “M/F” e “2" piscarao.

M

1 2 3 4

*

O % OO

Pressione (UP)+(DOWN) simultaneamente para entrar no menu “AutoCalibr”.
Selecione o tipo de “AutoCalibracdo” com os botées (UP) ou (DOWN).

2 Autostart
2.2 Padrao
2.3 Otimizado

Diferentes opcdes de calibracdo automatica (AutoCalibr) estdo disponiveis:

2.1 Batentes

Determina somente a parada mecénica do atuador/valvula.

2.2 Padrdo (Preferencialmente utilize este)

Batentes — Adaptagéo
aos batentes
mecanicos somente

O Oe e O]

O €00 e

Calibracao automatica (AutoCalibr) recomendado para aplicacdes padréo (AutoCalibracdo completa).

2.3 Avancado

O Oe Oe|

Comportamento otimizado (avan¢ado) de AutoCalibracdo comparado com AutoCalibracéo padréo.

2.4 Resposta suave

Comportamento amortecido da AutoCalibragc&o para, por exemplo, atuadores pequenos

O e @ OO

2.5 Resposta rapida

O e O e O]

Comportamento ndo-amortecido da AutoCalibracéo para, por exemplo, para atuadores grandes.

Pressione as teclas (UP)+(DOWN) simultaneamente para confirmar e para iniciar a AutoCalibracéo.

A adaptacdo automatica a valvula é composta de uma sequéncia de etapas que estdo explicadas no

LCD ou indicadas pelo LEDs.
Ap6s a Ultima etapa o dispositivo esta EM OPERACAO.
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Estrutura do menu para SRD991/SRD960 com indicador  LCD

Menu principal

1 Montagem
1.1 Lin Esquerda
1.2 Lin Direita
1.3 Rot Anti-hor
1.4 Rot Horario

2 AutoCalibr
2.1 Batentes
2.2 Padrao

2.3 Avangado

2.4 Resp. suave

2.5 Resp. rapida

3 Acdao da Valv.
3.1 Direto
3.2 Inverso

4 Curva Caract.
4.1 Linear
4.2 Porcenl:50
4.3 Abert Rapida
4.4 Especifica

5 Lim./alarmes
5.1 Limite baixo
5.2 Corte baixo
5.3 Corte alto
5.4 Limite alto

5.5 SplitR 0%

5.6 SplitR 100%
5.7 Alarme baixa

5.8 Alarme alta
5.9 0% valvula
5.10 100% valvula

5.11 Curso

5.12 Temperatura

6 Parametros

6.1 P Gan.fecha
6.2 P Gan.abert
6.3 | Fecha

6.4 | Abertura
6.5 Veloc. Fecha

6.6 Veloc. Abrir
6.7 Banda morta

7 Saida

8 Posic Manual

8.1 Degrau 12.5%

8.2 Degrau 1%

Configuragéo

de Fabrica

v

0%
1%
100 %
100 %

4 mA

20 mA
-10 %
110 %
4 mA
20 mA
x°/ 20mm
T

7.5
2.4
0.35
0.35
0.1

A sequéncia sobre a préxima pagina...

Descricao

Atuador linear, montagem a esquerda ou direto
Atuador linear, montagem a direita

Atuador rotativo, giro anti-horario

Atuador rotativo, giro horario

Adaptacao aos batentes mecéanicos somente

AutoCalibragédo recomendada para as aplicagfes padrao
Otimizacéo do controle melhorando os ajustes obtidos na
AutoCalibragéo

AutoCalibracdo Extendida, (amortecida) para melhoria dos
ajustes em Atuadores pequenos

AutoCalibragéo Extendida, (agressiva) para melhoria dos ajustes
em Atuadores grandes

Vélvula abre quando se incrementa o sinal
Vélvula fecha quando se incrementa o sinal

Caracteristica linear

Caracteristica percentual 1:50

Caracteristica percentual inversa 1:50 (abertura rapida)
Caracteristica definida por comunicacao remota

Néo disponivel localmente nas versdes com LED’s em protocolos de comunicagéo FF e
Profibus

Limite de fechamento ajustado ao valor de entrada

Forga a valvula para 0% ajustado ao valor de entrada

Forga a valvula para 100% ajustado ao valor de entrada

Limite de abertura ajustado ao valor de entrada

Range dividido; 0% da valvula ajustado ao valor de entrada de
0%

Range dividido; 100% da vélvula ajustado ao valor de entrada de
100%

Ponto do alarme baixo na saida 1 ajustado ao valor de entrada
Ponto do alarme alto na saida 2 ajustado ao valor de entrada
Configuragdo da faixa 0% a 4 mA

Configuragéo da faixa 100% a 20 mA

Configurac¢éo do curso nominal

Configuracao das unidades de temperatura C ou F

P: Ganho Proporcional para ‘fechar valvula’
P: Ganho Proporcional para ‘abrir valvula’
I: Tempo Integral para ‘fechar vélvula’

I: Tempo Integral para ‘abrir valvula’

T63: Ajustar tempo para ‘fechar valvula’
T63: Ajustar tempo para ‘abrir valvula’
Zona neutra permitida para o controle

Ajuste manual do modulo IP, para teste da saida pneumatica

Posicionamento manual da vélvula

12,5% de mudanca na posi¢do da véalvula usando botdo "UP" ou
"DOWN"

1% de mudanca na posi¢do da véalvula usando botao "UP" ou
"DOWN"
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9 Rest. Calibr
9.1 Rest. Config Restaura os parametros para a "configuracéo de fabrica"
9.2 Calib. 4 mA Calibragéo do sinal de entrada 4 mA
9.3 Calib. 20 mA Calibragéo do sinal de entrada 20 mA
9.4 Calib. -45° Calibragdo da posi¢do a —45°
9.5 Calib. +45° Calibragdo da posi¢édo a +45°
Restaura os parametros e a calibragdo para a "configuracéo de
9.6 Rest Total 1 fabrica" para saida simples agéo
Restaura os parametros e a calibragdo para a "configuracéo de
9.7 Rest Total 2 fabrica" para saida dupla agdo
9.8 Sel. Idioma
9.8.1 Inglés v Standard
9.8.2 Aleméao Standard
9.8.3 Potugués Pré-selecionavel
9.9 Orientar LCD
9.9.1 Normal v Orientacéo normal da escritura no Display LCD
9.9.2 Inverso Orientacao invertida da escritura no Display LCD
9.10 Cal. Retrans Calibragdo do sinal de saida do transmissor de posigao
9.10.1 Cal. 4mA Calibragédo do 0% em 4mA
9.10.2 Cal. 20mA Calibragéo do 100% em 20mA
10 - Nao aplicavel a HART
10 Endereco - Profibus PA
______ 10.1 Endereco LSB Endereco de Dec. 0 / Hex 00 até Dec. 15 / Hex OF
10.2 Endereco MSB Endereco de Dec. 0/ Hex 00 até Dec. 112 / Hex 70
Visualizagdo do endere¢o no barramento de 1 até 127 (Hex 00 a
______ 10.3 Endereco 126 7F)
10 Configuragéo - FF
______ 10.1 Simulagéo
__________ Desativada v Simulag&o desativada
__________ Ativada Simulagé&o ativada
______ 10.2 Dispositivo
__________ Link Master v Link Master ativo
__________ Basic Device Link Master n&o-ativo

Documentacéao adicional para este Produto:

Informacao técnica sobre Conjuntos de Montagem para Posicionadores

TI EVEOO11 A Visado geral dos conjuntos de montagem para todos os posicionadores em
atuadores/valvulas de diferentes fabricantes

Manual de Instrucdes

MI EVE0105 E SRD991 —todas as versdes

Informacao Técnica para Comunicacao Fieldbus

TI EVEO105 P SRD991/960 -PROFIBUS-PA

TI EVEO0105 Q SRD991/960 -FOUNDATION Fieldbus H1
Manual de Instru¢des para Comunicacdo HART

MI EVEO105 B HART com programador portatil

Sujeito a alteracgdes — proibida a reimpresséao, copia ou tradugao. Os produtos e publicagbes sao citados
aqui sem referéncias quanto a existéncia de patentes, modelos ou marcas registradas. A falta de
qualquer uma de tais referéncias nao justifica a suposicdo de que o produto ou simbolo seja gratuito.

FOXBORO ECKARDT GmbH ECKARDT S.A.S.
Pragstrasse 82 20 rue de la Marne
D-70376 Stuttgart F-68360 Soultz
Germany France
Tel. + 49(0)711 502-0 Tel. + 33 (0)3 89 62 15 30
Fax + 49(0)711 502-597 Fax + 33 (0)3 89 62 14 85
http://www.foxboro-eckardt.com http://www.eckardt.fr

http://www.foxboro-eckardt.de




