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Indicacao referente ao manual de instrugdes

Explicagao do simbolo

Estrutura do manual de
instrugoes

Vista geral de tipos
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=¥ Indica atividades em execucéao
[1 Indica informacoes e instrugdes importantes

' Encontra-te antes das partes de texto que devem ser obser-
e Vadas especialmente, para garantir um funcionamento segu-
ro do regulador da marcha dos produtos.

O manual de instrugdes do regulador da marcha dos produtos E+L

€ composto pela descrigao sobreordinada da descricdo da unidade
(A), pelas diversas descri¢cdes dos componentes (B, C, ... W), pelas
listas de pegas de reposigao (X), pelas listas de parametros (Y) e pe-
los esquemas elétricos (2).

Proceda em conformidade com as instrugdes do manual de in-
strugbes. O manual de instrugbes contém a descricdo de todos os
passos de trabalho importantes. Caso necessario, remete-se para as
descricbes especificas.

No esquema elétrico de bloco, encontra uma representacao
esquematica da sua unidade. No caso dos reguladores das marchas
dos produtos projectados pelo E+L, o esquema elétrico de bloco
também inclui ajustes de endereco.

Encontra a explicagao sobre os diversos parametros de configu-
racao nas listas de parametros. No capitulo 4 "Editor de configu-
racao" pode consultar a forma como verifica/altera os parametros.

O manual de instrugdes é valido para o regulador da marcha dos
produtos com os seguintes actuadores:

- Suporte rotativo DR

- Cilindro deslizante e oscilante SR



Funcao

1. Funcgao
1.1 Tarefa

1.2 Estrutura

Exemplo: regulador de marcha dos
produtos DRS com suporte rotativo e

1.3 Procedimento

camaras

O regulador de marcha dos produtos posiciona a banda em decurso
de acordo com a aresta da banda ou o centro da banda. O mesmo
corrige os desvios da posi¢cdo nominal e evita assim o desvio lateral.
E possivel a alteracdo da banda na area de actuagdo do actuador e
a medigao da largura da banda.

AAJ\/WJ\FM

Actuador ‘

2 H

Actuador AG .. ||

O regulador de marcha dos produtos € composto pelos seguintes
componentes:

- uma ou duas camaras para a detecc¢ao do valor real da posicao

- um actuador (suporte rotativo, barra de inversao, cilindro desli-
zante e oscilante, estacao de enrolamento) com actuador e um
sensor de referéncia

- um regulador digital DC .. ou SE .. .

Opcional

- Aparelho de comando DO 10..

- Indicacdo remota DO 002. Fung¢ao da medigao da largura
- Indicacado remota DO 002. Funcao de alteragao

- Aparelho de comando para transferéncia da banda RE ..

- Interface digital DI .. (p.ex. CAN-SPS, CAN-ARCNET, CAN-IN-
TERBUS)

Para introduzir a banda, posicionar o actuador na posicao central.
Se a banda estiver introduzida, comutar o regulador da marcha dos
produtos para o tipo de funcionamento "Automatico". Se o contacto
do bloqueio do regulador estiver libertado, é regulada a marcha da
banda.
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Funcao

1.3.1 Conducgao de acordo
com uma aresta da ban-
da (guia de arestas
em conformidade com a
linha, ranhura, etc.)

1.3.2 Conducgao de acordo com
o centro da banda
(guia central de acordo
com linhas, ranhuras etc.)

1.3.3 Medicao da largura

1.3.4 Alterar
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Uma camara apalpa a posi¢ao da aresta da banda (linha, ranhu-

ra, etc.). Se a aresta da banda divergir da sua posigdo nominal a
camara transmite o tamanho e o sentido do desvio ao aparelho de
regulacao digital para fins de avaliagdo. Gragas ao actuador, o re-
gulador de posi¢cbes garante uma correcgao da aresta da banda de
volta para a posicao nominal, ver esquema de regulagdo. A posigéo
nominal da aresta da banda esta situada dentro da area de deteccéao
da camara e pode ser arbitrariamente definida (ver capitulo "Ope-
racao").

Uma ou duas camaras apalpam a posigcao das arestas da banda
(linhas, ranhuras, etc.). A partir das posigcbes de arestas determina-
das, o regulador calcula a posi¢ao do centro da aresta. Se o centro
da banda divergir da sua posi¢ao nominal, as camaras transmitem

o tamanho e o sentido do desvio ao aparelho de regulagao digital
para fins de avaliagdo. Gragas ao actuador, o regulador de posi¢bes
garante uma correcg¢ao do centro da banda de volta para a posigcao
nominal, ver esquema de regulagao. A posi¢do nominal do centro da
banda esta situada dentro da area de deteccéo das camaras e pode
ser arbitrariamente definida (ver capitulo "Operagao").

Uma ou duas camaras apalpam a posicéo das arestas da banda. A
partir das posicdes de arestas determinadas, o regulador calcula a
largura da banda que é exibida na indicagédo remota DO 002. Fungao
de medicao da largura.

Com a fungao de alteragao, a banda é deslocada para a esquer-
da/direita em torno da posi¢cdo nominal. Com a indicagado remota
DO 002. Funcgao de alteracdo ou mediante parametros de setup é
possivel ajustar o tempo de alteracéo ou o curso de alteragao. Du-
rante a alteracao dependente do percurso, o tempo de alteracao é
predefinido por parte do cliente (regulagao da estacao de enrola-
mento). Durante a alteracdo, a banda continua a ser regulada.



Funcao

1.3.5 Esquema de regulagao

mode (tipo de operagao do actuador):
a Limitagdo das camadas finais a direita
mode mode mode b Posigdo central
> Ca ¢ Limitagdo das camadas finais a
< —»—0e — 70\0 esquerda
> Oc — B I ~— | d Paragem
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1 Tipo de operacéo (ver mode)
2 Regulador de posi¢cbes do actuador
(p-ex. suporte rotativo)
3 Velocidade actuadora max. ajustavel em
modo manual
Regulador de velocidade
Limitacdo de corrente ajustavel
Nivel final de poténcia com regulador
de corrente
7 Transmissao com fuso
8 Posicao final a direita
9 Posigao central
10 Posicao final a esquerda
11 Regulacéo a direita
12 Regulacéo a esquerda
13 Memodria de posicao real (actuador)

[e20Né) I -

Explicagdo de desenhos para o esquema de regulagao

14
15
16
17
18

19
20
21

22
23
24
25
26

Detecgéo do valor real da velocidade
Contador

Sensor de incrementos

Regulador de posi¢des da banda
Velocidade actuadora max. ajustavel em
modo automatico

Comando de gravagédo em caso de paragem
Camara

Selecgdo de sensores (caAmara a direita /
camara a esquerda /

ambas as camaras para guia central
Transferéncia externa da banda

Gerador de alteragbes

Frequéncia de alteragdes

Amplitude de alteracdes

Modo de alteragdes
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Funcao
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Montagem / Instalacao

2. Montagem

2.1 Componente de regulagao

2.2 Indicador de referéncias
(Indicador de posicao
central)

2.3 Sensores

2.4 Suporte de regulagao
(opcional)

2.5 Regulador digital

2.6 Aparelhos de comando
(opcional)

2.7 Transformador (opcional)

' Respeite os regulamentos de seguranca e de prevengao de
e acidentes em vigor!

=» Montar o componente de regulacédo de acordo com a descrigao
anexa. Consultar também a folha de dimensdes ou o desenho de
planeamento.

No caso dos quadros giratérios DR e dos cilindros de corredica gira-
térios SR, o indicador de referéncias vem ja montado de fabrica. No
caso das barras reversiveis e no caso dos dispositivos bobinadores,
favor consultar as respectivas descrigdes, bem como a folha de di-
mensdes ou o desenho de planeamento.

Em caso de deslize do accionamento de regulagao, o indicador
de referéncia devera ser desbloqueado a partir do centro do per-
curso de regulacgio.

Os sensores encontram-se ja montados no componente de regula-

¢ao (suporte de regulagéo). Em casos excepcionais, vide descrigao
do sensor, bem como descrigdo do componente de regulacao, capi-
tulo Indicacdes de Aplicagao.

O suporte de regulagao encontra-se ja montado no componente de
regulacdo. Em casos excepcionais, vide descricdo do suporte de re-
gulacao. Devera ser montado de forma a que os sensores se encon-
trem dispostos imediatamente a seguir ao componente de regulagio;
vide descricdo do componente de regulagao, capitulo Indicagdes de
Aplicagéo.

O regulador digital encontra-se montado no componente de regula-
¢ao ou podera ser previsto para montagem num armario de distribui-
cao do cliente.

O comprimento dos cabos de ligagao do componente de regula-
¢ao para o aparelho de regulacéo digital deverao ter max. 10 m.
No caso de a transmissao do motor ser assente separadamente
e blindada, é possivel a alteragdo do comprimento maximo dos
cabos de ligacao apos consulta a E+L.

=» Os aparelhos de comando deverao ser montados, tanto quanto
possivel, a distancia visual face ao componente de regulagao
(suporte de regulagao).

=» Vide descrigcao do transformador.
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Montagem / Instalacao

3. |nsta|agéo ' Respeite os regulamentos de seguranga e de prevencgio de
e acidentes em vigor!

=» Fazer a ligagéao dos condutores de electricidade de acordo com o
esquema de ligagao anexo.

3.1 Sensor =» Vide descrigcao do sensor
3.2 Suporte de regulagao =» Vide descrigdo do suporte de regulagao.
(opcional)

3.3 Transformador (opcional) =» Vide descrigao do transformador.

3.4 Entrada digital A entrada digital bloqueio do regulador ¢ utilizada independentemen-
bloqueio do regulador te da aplicagdo enquanto contacto de desbloqueio para o modo au-
tomatico ou para a comutagao de posicéo central para automatica;
vide esquema de ligagao anexo.

Funcao Borne -X 4 /1
Desbloqueio do regulador 0 V DC (sem ocupagéo)
Regulador bloqueado +24V DC

Automatico ovDC

Posigao central +24V DC

Se o contacto for utilizado como contacto de desbloqueio para o
modo automatico, podera ser realizado arbitrariamente, p. ex. como:

- Interruptor manual (interruptor ON-OFF)
- Barreira luminosa (exploragao da tira)
- Interruptor dependente da velocidade (v>min)

- ou Contacto de maquina (accionamento mecanico com inicio da
producao).
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Editor de Setup

4_ MOdO Setup Aj:ustes do_ _Setup devem ser efetuados apenas por pessoal téc-
nico qualificado.
O principio de operagao no modo Setup, por exemplo, como vi-
sualizar e alterar parametros, esta documentado na ilustracao a
seguir. No modo Setup é possivel visualizar os valores de para-
4.1 Principio de operagdo no metro de todos os dispositivos presentes na rede CAN; os valores
modo Setup que podem ser modificados também poder&o ser alterados.

Mediante as teclas «Confirmagéo» e ao mesmo tempo «Aumentar valor» inicia-se
o modo de Setup. Se no display aparecer uma solicitagdo de senha, entdo, o modo
de Setup apenas podera ser iniciado depois de introduzir a senha.

8.8 un

4 w982

Introduzir a senha com ajuda
das teclas «Aumentar/Diminuir
valor». Mediante a tecla «F2»
pode ser selecionado cada
digito individualmente.

Mediante a tecla «Diminuir
valory, selecionar o ponto
de menu «Show Cannet».

ser selecionado o ponto de
menu «Keyboard» (teclado).
A seguir, apertar a tecla
«Confirmagao».

Selecionar o dispositivo desejado
com as teclas «Aumentar valor»/
«Diminuir valor».

Mediante as teclas «Aumentar/
Diminuir valor» pode ser
alterado o valor do parametro.

Selecionar o paradmetro de- Para alterar o parametro, Selecionar o ponto Mediante a tecla «Con-
sejado com as teclas 0 mesmo deve ser aberto desejado com as firmagao» coloca-se uma
«Aumentar/Diminuir valor». com ajuda da tecla teclas «Aumentar/ cruzinha. Com paréntese
«Confirmagéo». Diminuir valor». (v/) apenas pode ser

selecionado um ponto
de menu, com colchetes
[v], varios.
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Editor de Setup

4.2 Complementagoes

importantes
Endereco do Denominagéo do
dispositivo dispositivo

4.3 Atribuir senha
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Para sair do modo Setup ha duas possibilidades a disposigao:

1. Saltar no menu de volta a janela inicial (como descrito no
capitulo 4.1 «Principio de operagdo no modo Setup»).

2. Ao pressionar uma das trés teclas «Automatico», «Posicéo cen-
tral» ou «Operagdao manual» vocé também saira do modo Setup,
independente do lugar que estiver.

‘I O CANMON apenas pode ser chamado uma vez, ou pelo progra-
ma CANMON ou pelo aparelho de comando DO 200.

Um endereco de dispositivo que esta piscando significa que ha dois
dispositivos com o mesmo endereco na rede CAN.

Se a denominacgao do dispositivo piscar, entao, este dispositivo nao
existe (ou nao foi identificado pelo CANMON).

Todos os ajustes no modo Setup podem ser protegidos por uma
senha que pode ser escolhida livremente. Posteriormente, ajustes
no modo Setup apenas poderao ser efetuados depois de introduzir
esta senha. Para que pessoas ndo autorizadas ndo possam acessar
o modo Setup recomendamos definir uma senha como segue:

=» Iniciar modo Setup.

=» Selecionar o pardmetro «customer PIN» no dispositivo
(*ZC 40707%) e introduzir uma senha de até cinco digitos numéri-
cos. A senha pode ser escolhida livremente entre 1 e 32767.

Ao introduzir «0» no valor do parametro ndo havera solicitacdo de
senha (estado inicial de fornecimento).

=» Sair do modo Setup.

Se pessoas nao autorizadas tentarem achar a senha ao introduzir
numeros aleatoriamente, o modo de Setup sera bloqueado depois
da terceira tentativa errada e adicionalmente sera colocado um
aviso na medria de falhas. O bloqueio pode ser removido ao des-
ligar brevemente a tensao de operagéo do aparelho de comando
DO 200.




Colocagao em funcionamento

5. Colocacao em
funcionamento

5.1 Dispositivo
de alargamento (opcional)

5.2 Acionamento auxiliar
(opcional)

' Durante a colocagao em funcionamento ou da operagio nao

e Podem permanecer pessoas na area de perigo do regulador
da banda. Respeite os regulamentos de seguran¢a e de pre-
vengao de acidentes internacionalmente aceitos e em vigor
no local.

=» Verificar se as conexdes individuais estdo corretas.

=» Colocar todos os dispositivos do regulador da banda sob tensao
de operagéao.

=» Verificar as conexdes do barramento CAN. Os diodos LED das
conexdes do barramento CAN no regulador da banda e nos apa-
relhos de comando mostram luz verde, isto &, pronto a operar. Se
um LED acender em vermelho, ha uma falha nesta conexao CAN.
Verificar o dispositivo e o cabeamento CAN.

=» Posicionar o sensor, verificar e ajustar caso necessario
(p. ex., compensagao, etc.), veja descrigao do sensor.

=» Veja descrigao do dispositivo de alargamento.

=» Veja a descrigdao do acionamento auxiliar.

Para aplicagoes padrao, isso encerra a colocagao em
funcionamento.

Caso necessario, é possivel consultar os ajustes para as
seguintes fungoes na descri¢cao da placa reguladora RK 4004:

Tamanho dos passos p/deslocamento da banda via teclado
Cambiar

Area proporcional (amplificagdo do circuito regulador)
Velocidade de posicionamento Operagao Automatica
Velocidade de posicionamento Operagao manual

Reducéao da velocidade de posicionamento no caso de erros
de banda

Guiamento emergencial dos sensores
Amplificagdo adaptavel

Pré-alerta de posicoes finais

Entradas digitais programaveis

Rampa de arrancar na operagcdo manual
Elevacao dindmica da corrente do motor
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Colocagao em funcionamento

A Pégina 12



Operagao com o aparelho de comando DO 200.

6. Operacao com o
aparelho de co-
mando DO 200.

6.1 Operacao multipla
(se disponivel)

@ -

Introduzir a banda apenas com o regulador de marcha desli-
gado e maquina de producao desligada.
Perigo de lesao!

Em caso de uma interligac&o de dois ou varios reguladores, antes
da operacéo, é preciso seleccionar cada circuito de regulagao in-

dividual com a fungéo "Operagao multipla" para o qual a seguinte

sequéncia de operacao deve ser valida.

Libertar a tensao de servigo do regulador da marcha dos pro-
dutos

Seleccionar o menu de operagao multipla
Com a tecla "F 4" “"e iniciado o0 menu de operagédo multipla. Sdo
exibidos todos os grupos disponiveis.

Seleccionar o grupo

Com a tecla "Diminuir valor" agora cada grupo pode ser seleccio-
nado com a barra de selegédo. Se antes do grupo existir um sinal
de visto, este grupo esta seleccionado para uma operagao poste-
rior. Com a tecla "F 4", é colocado um sinal de visto, um novo ac-
cionamento da tecla "F 4" remove novamente o sinal de visto. Se-
leccionar os diversos grupos uns apds os outros com a tecla "Di-
minuir valor" e efectuar a seleccgao.

-» Abandonar o menu de operag¢ao miultipla

Com a tecla "Confirmacao" é abandonado o menu da operacao
multipla.

O grupo que esteve seleccionado antes do acto de abandonar, é
agora seleccionado o grupo de operadores. Na indicagao

"Group", o primeiro numero exibido representa o grupo de opera-
dores. Os outros numeros representam os grupos seleccionados.

-» Seleccionar a posic¢ao central

A regulacédo da marcha dos produtos esta desligada, o regulador
da marcha da linha posiciona-se sobre a posi¢cao central ajustada.

i ucé u \' , u -
Antes da introducdo de uma nova banda, colocar o actuador sem
pre primeiramente no modo "Posigao central".
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Operagao com o aparelho de comando DO 200.

I ) -
oc:s] =

Ambas as
arestas da banda
(centro da banda)

Aresta da banda a
esquerda / direita

n

=

Sentido de marcha dos produtos
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-» Colocar a transferéncia da banda em "0"

Premir ambas as teclas "Aumentar/diminuir valor" em simultaneo.

=» Seleccionar o tipo de regulagao

Com atecla "F 1" comuta-se sequencialmente entre a aresta da
banda (a esquerda/direita) e o centro da banda (ambas as ares-
tas da banda). A aresta da banda (a esquerda/direita) esta depen-
dente do sentido de marcha dos produtos.

Premindo a tecla "F 1", o actuador & sempre comutado para o
modo "Modo manual®.

Introduzir a banda

Guardar a posi¢do nominal como se segue (se necessario):
Posicionar a banda na posig¢ao pretendida.

Conduc¢ao apés uma aresta (linha, ranhura, etc.): premindo a
tecla "Confirmacéao" e adicionalmente a tecla "F 1", no momento,
é guardada a presente imagem da camara (posigao real da ban-
da) como posi¢gdo nominal.

Conducao apés o centro da banda (linha, ranhura, etc.): pre-
mindo a tecla "Confirmacao" e adicionalmente a tecla "Automati-
co", no momento, é guardada a presente imagem da camara (po-
sicdo real da banda) como posi¢do nominal.

Seleccionar o tipo de operacgao pretendido do actuador
Modo automatico, posig¢ao central, ou modo manual.

Modo manual: o actuador pode ser posicionado a posigao pre-
tendida por meio das teclas "Aumentar/diminuir valor".

Modo automatico: se o contacto do bloqueio do regulador nao
estiver ligado, o regulador da marcha dos produtos comuta ime-
diatamente para o modo automatico.



Operacgao com o aparelho de comando DO 200.

=» Ajustar a transferéncia da banda
No modo automatico é possivel ajustar uma transferéncia da ban-
da com as teclas "Aumentar/diminuir valor".

-» Seleccionar o menu de alteragéao
Com a tecla "F 3" é iniciado o menu de alteragéo para a introdu-
¢ao do curso de alteracéo e do tempo de alteragao.

=»> Comutar entre LIGAR/DESLIGAR alteracao
Com as teclas "Aumentar/diminuir valor" é possivel comutar a al-
teragao entre LIGAR/DESLIGAR, o estado de comutagao é repre-
sentado na indicagéo.

=» Introducgao da amplitude
Para introduzir a amplitude (curso de alteragao) é preciso premir
a tecla de confirmacgao. Com as teclas "Aumentar/diminuir valor" é
possivel introduzir a amplitude pretendida (curso de alteragao).

=» Introdugéao do tempo
Voltar a premir a tecla de confirmacao, agora, é possivel introdu-
zir o tempo (tempo de alteragéo para um ciclo) com as teclas "Au-
mentar/diminuir valor".

=> Abandonar o menu de alteragao
Para abandonar o menu de alteragao, voltar a premir a tecla
"Confirmacao".
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Optimizacao

7. Optimizacao

7.1 Consideragoes face a
optimizacgao

Amplificagdo demasiado elevada

V

Amplificagéo correcta

Amplificagdo demasiado baixa

A amplificagao esta correctamente regulada se a avaria for con-
trolada apds ligeiras sobreoscilagdes. Se a regulagéo do regu-
lador da posicao for demasiado sensivel, o regulador continua a
oscilar. Se a amplificagao for demasiado baixa, o circuito de regu-
lagao torna-se muito lento. A amplificacao ideal pode ser determi-
nada com o auxilio de um aparelho de registo de linhas caracte-
ristica. Na pratica, também é possivel determinar a amplificacao
através da seguinte experiéncia:

enquanto a banda é regulada no funcionamento automatico, a
gama de medicédo do sensor tem de ser temporariamente tapada
(por ex. com um cartdo). O percurso da banda altera-se com a
modificagdo da posi¢do da banda. A resposta transitoria do regu-
lador do percurso da banda da agora informagdes sobre a ampli-
ficacao.

Quanto mais baixa for a gama proporcional regulada a uma velocida-
de de regulagdo maxima constante (parémetro ,.1.6. velocity auto®),
maior é a amplificagdo do regulador do percurso da banda.

Uma gama proporcional negativa resulta numa amplificagéo ne-
gativa, pelo que a direccao efectiva no funcionamento automatico
é invertida.

Velocidade de correcg¢ao

Gama proporcional
.1.3. prop range
20 35

Velocidade de regulagéo
de correcgao determinada
em fungdo da gama
proporcional

25
20
15 mm/s----

8mm/s____

Desvio de regulacéo

Velocidade de regulagéo
.1.6. velocity auto
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Através da redugao da gama proporcional, a linha caracteristica

(ver figura) torna-se mais inclinada. Quanto mais inclinada a linha
caracteristica, maior € a velocidade de regulagao em caso de desvio
de regulagao e, portanto, mais sensivel o sistema. A partir da linha
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Optimizacao

7.2 Optimizagao da gama
proporcional

caracteristica é possivel determinar a velocidade de regulagdo do
componente de regulagcado em fungéo do desvio de regulagao.

Neste exemplo foi regulada uma gama proporcional de 2 mm ou
3,5 mm com uma velocidade de regulagdo maxima de 20 mm/s.

Com um desvio de regulacao de 1,5 mm obtém-se as seguintes ve-
locidades de regulagao:

15 mm/s com uma gama proporcional de 2 mm

8,6 mm/s com uma gama proporcional de 3,5 mm

Os valores também podem ser determinados aritmeticamente:
Amplificagéo (G) = parametro .1.6. / pardmetro .1.3.

Velocidade de correcgao (VK) = desvio de correc. * amplificagado (G)

Exemplo 1: Exemplo 2:
G=20/2=10"/ G =20/3,5=571"
VK=1,5mm*10 "/, VK=1,5mm*571 "/
VK =15 mm/s VK = 8,6 mm/s

Reduzir a gama proporcional apenas em pequenos passos. Apos
cada alteracao do valor do pardmetro, a banda deve ser desviada
em funcionamento automatico, de modo a ser possivel detectar ime-
diatamente uma oscilacdo.

Reduzir a gama proporcional até o regulador comegar a oscilar. Em
seguida, aumentar novamente a gama proporcional até deixarem de
se verificar oscilagdes.

=» Seleccionar o modo de funcionamento ,Automatik (automatico).

=» Seleccionar o parametro ,.1.3. prop range *.
=>» Alterar o valor do parametro conforme pretendido.

Valor mais baixo = Regulador do percurso da banda mais
sensivel

Valor mais alto = Regulador do percurso da banda me
nos sensivel.

Apods cada alteracao do valor do pardmetro, a banda deve ser
desviada em funcionamento automatico, de modo a ser possivel
detectar imediatamente uma oscilacao.

Apbs a regulacdo da gama proporcional pretendida, abandonar o
modo Setup.

Antes de seleccionar o parametro numa rede de dois ou mais re-
guladores digitais, deve seleccionar-se o enderec¢o do regulador
do percurso da banda correspondente; ver Capitulo ,Setup-
Editor®.
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Assisténcia / Dados técnicos

8_ Assisténcia ' Os trabalhos de reparacao e assisténcia sé deverao ser exe-
e Cutados com o regulador de largura e a maquina de produgao
desligados.
8.1 Sensor -» Vide descrigido do sensor.
8.2 Suporte de regulagao =» Vide descrigao do suporte de regulagao .
(opcional)

8.3 Componente de regulagdo  =» Vide descricao do componente de regulagio.

8.4 Transformador (opcional) =» Vide descrigéo do transformador.

9 Dados técnicos Os dados técnicos estdo dependentes dos aparelhos utilizados,
' encontrando-se indicados nas respectivas descrigoes.

Reservam-se alteragoes técnicas.
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